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NCEPEREA ACTIVITATII

Nr. 1 Porniti aIimIentarea
Apasati butonul de pornire O pentru a porni alimentarea consolei.

Nr. 2 Ecranul de intampinare

Odata finalizata secventa de pornire, ecranul de intdmpinare va aparea
impreuna cu optiunea de incepere a unei lucrari noi sau de continuare a unei
lucrari existente.

Nr.3 Salt la configurare unitate
1. Apasati fila din partea de jos CONFIGURARE UNITATE .
Mai intai vor fi afisate #% optiunile pentru Configurare. Managementul
datelor % Setérile consolei @3 si Instrumentele ) pot fi accesate
prin tastele aferente filei laterale.

Configurare Cultural

1. Apasati fila laterald CONSOLA .

VRN Cuiturai

Optiunea Cultural este utilizatd pentru a configura unitatile, limba si
setarile fusului orar.

Configurare GNSS
1. Apésati pe fila laterala CONFIGURARE (.

GNSS este utilizat pentru a configura tipul GNSS, portul GNSS si
PRN, si pentru a vizualiza informatiile de stare pentru GNSS.

Configurarea uneltei
1. Apésati pe fila laterala CONFIGURARE [,

2. Apasat [l

Configurare unealta se utilizeaza pentru a stabili diferite setari
asociate cu modul in linie dreapta, modul imprastietor sau modul
esalonat. Setdrile vor varia in functie de prezenta sau absenta directiei
automate sau a BoomPilot.

Configurare directie automata
1. Apésati pe fila laterala CONFIGURARE (9.

2. Apéasati .

Optiunile pentru directie asistatd/automata vor fi disponibile daca este
prezent un modul de control al directiei (SCM sau SCM Pro). Pentru
instructiuni detaliate de configurare, consultati manualul de instalare
specific al directiei automate.

Nr.4 Salt la Ecran de ghidare

1. Apasati fila GHIDAREA VEDERII DIN VEHICUL [z sau fila
GHIDAREA VEDERII DE PE TEREN) - sau fila GHIDARE
REALVIEW (@3

2. Apésati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa
optiunile de navigare.

Alegeti un mod de ghidare &
» Dreaptd AB =% » Ultimul coridor EI

» AB curbat & » Randul urmator &
» Rotire in jurul pivotului ©J

Marcati punctele A si B (ANEB)
Pentru a stabili o linie de ghidare AB.
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CAPITOLUL 1 -INTRODUCERE

INTRODUCERE

Matrix Pro GS permite gestionarea unor module multiple conectate plus cartografiere GNSS, Ghidare, FieldPilot®, BoomPilot®, Controlul
vitezei si colectarea datelor intr-o singuré consola, utilizand tehnologia magistralei CAN. Aceasta inlocuieste mai multe console in cabina
Cu un singur sistem robust.

imbunatatiri ale produsului disponibile

+ Directie automata FieldPilot® sau FieldPilot® Pro * Receptor GNSS extern sau imbunatatiri ale antenei

+ Directie asistatd UniPilot® sau UniPilot® Pro + Aplicatie de organizare suplimentara a datelor Fieldware® Link
+ Comanda automata a sectiunii in rampa BoomPilot® + Kit interfata senzor de presiune pentru monitorul pentru

+ Modulul de inclinare a rotatiei dimensiunea picaturilor

+ Module de selectie video pentru pana la 8 camere + Controler tert al vitezei

COMPONENTE ALE SISTEMULUI

Consola Matrix Pro 570GS

Matrix Pro 570GS este conceput pentru a furniza ani de functionare in conditii de operare obisnuite pentru agricultura. O carcasa care se
potriveste adecvat, combinaté cu capace de cauciuc pentru toti conectorii, inseamna cé mediile obisnuite cu praf nu vor cauza probleme
de functionare. Desi stropirea ocazionala cu apa nu va deteriora unitatea, Matrix Pro 570GS nu este conceput pentru expunerea directd
la ploaie. Aveti grija s& nu operati Matrix Pro GS n conditii de umiditate.

Figura 1-1: Consola Matrix Pro 570GS fat3 si spate

Bara cu leduri incorporata

Butonul de pornire

Port USB cu capac de cauciuc

Ecran luminos
cu atingere

Difuzor

Butonul de pornire

Montaj RAM integrat
(este necesara montarea)

= Conectarea antenei GPS

Capace din cauciuc
Port USB cu capac de cauciuc pentru conectori

Brat de fixare RAM standard Conectori integrafi

(este necesara montarea) Conexiune semnal viteza

Conexiune camera

Conexiune alimentare
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Consola Matrix Pro 840GS

Matrix Pro 840GS este conceput pentru a furniza ani de functionare in conditii de operare obisnuite pentru agricultura. O carcasa care se
potriveste adecvat, combinaté cu capace de cauciuc pentru toti conectorii, inseamna c& mediile obisnuite cu praf nu vor cauza probleme
de functionare. Desi stropirea ocazionald cu apé nu va deteriora unitatea, Matrix Pro 840GS nu este conceput pentru expunerea directd
la ploaie. Aveti grija s& nu operati Matrix Pro GS in conditii de umiditate.

Figura 1-2: Consola Matrix Pro 840GS fatd si spate

Bara cu leduri

Port USB r -
cu capac de cauciuc 1

Ecran luminos cu
atingere

Brat de fixare RAM
standard

(este necesara
montarea)

Montaj RAM integrat
(este necesara montarea)

Capace din cauciuc
pentru conectori

Butoane

Pornire/oprire alimentare

Pornit — Apasati butonul de pornire pentru a porni alimentarea
consolei. La pornire, Matrix Pro GS va incepe secventa sa de
demarare.

Oprit — Apasati si tineti pentru scurt timp apasat butonul de pornire
pana cand ecranul de confirmare intra in modul de inchidere.

AVERTISMENT! Asteptati 10 secunde inainte de repornirea
consolei.

Acasa (numai Matrix Pro 840GS)
Butonul Acasa Eﬁ.} ofera o comanda rapida catre ecranul de
intAmpinare.

Sus/Jos (numai Matrix Pro 840GS)

Butoanele SusiJos A7 ajusteaza vederea din vehicul sau
perspectiva spre orizont de la vedere din vehicul in vedere aeriana
in vedere din vehicul si ghidare vedere de pe teren.

incorporata

Butonul de pornire

Butonul Acasa

\ Butoane de apropiere/

departare Difuzor

Conectarea
antenei GPS

Conexiune semnal viteza
Conexiune camera

Conexiune alimentare

Informatii suplimentare
Toate modificarile sunt salvate automat.

Consola trebuie oprita si repornita atunci cand se ataseaza
echipament la sistemul Matrix Pro GS.

Secventa de pornire

Dureaza aproximativ doua minute pentru ca consola sa fie
alimentatd. in acest timp vor fi afisate o serie de ecrane, LED-urile
se vor aprinde si stinge, iar nivelul de luminozitate va fluctua.
Odata finalizata secventa de pornire, va aparea ecranul de
intdmpinare.

Instalare recomandata a antenei

Antena GNSS trebuie montata cat mai departe in fata posibil,
deasupra cabinei, pe o suprafaté de metal de cel putin 10 cm
patrati.
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Camera RealView®

Camera RealView de la TeeJet Technologies permite afisarea

de imagini video pe ecranul Matrix Pro GS. Camera poate fi
indreptatd in fatd pentru a activa ghidarea RealView pentru video
sau poate fi pozitionata pentru a vedea alte aspecte operationale
ale echipamentului dumneavoastra. Camera este echipata cu un
montaj RAM flexibil, parasolar integral si furnizeaza iluminare cu
infrarosii, permitdnd captarea de imagini video clare chiar si in
conditii de intuneric.

UTILIZAREA ECRANULUI DE BAZA

CONFIGURARI

Diagrama aflata in acest loc in versiunile anterioare de software a
fost mutatd in anexa.

Matrix Pro GS poate fi utilizat ca un sistem curent simplu pentru lucrare sau ca un sistem avansat pentru lucrari multiple. Indiferent de
modul in care se afla consola, funcfiile de baza ale ecranului sunt aceleasi.

+ Filele de la baza si filele laterale acceseaza diferitele ecrane si subecrane

+ Avertismentele si pop-up-urile de informare informeaza utilizatorul cu privire la activitatile consolei si la detaliile privind functiile de

configurare si ghidare

+ Optiunile de configurare pot fi configurate cu usurinta utilizand meniurile verticale sau ecranele de introducere cu tastatura

Pentru a gasi rapid o caracteristica de configurare, consultati ,Setarile de meniu ale consolei Matrix Pro GS” din acest manual.

Taste fila de la baza
Tastele filei de baza sunt disponibile intotdeauna pe ecran. Aceste
taste oferd acces la lucrari, optiuni de configurare si navigare.

/I'-|\ Ecran de intdmpinare/lucrare
4% Configurare sistem

% Ghidarea vederii din vehicul

@ Ghidare vedere de pe teren

Ghidare Realview sau
Vezi videoclipul pe ecran complet al camerei RealView

NOTA: optiunile de ghidare RealView sunt disponibile numai cu
0 camera instalata in sistem.

Figura 1-3: Taste fila de la baza

Optiuni nedisponibile cand lucrarea este activa
Cénd o lucrare este activa, unele optiuni de configurare nu sunt
disponibile: consultati ,Setarile meniului consolei Matrix Pro GS”
din acest manual.

Figura 1-4: Exemple de optiuni nedisponibile

98-05273-RO R6 “
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Culori ale ecranului consolei

Consola este disponibila in sase scheme coloristice. De la tasta de
la baza Configurare sistem, apasati fila lateralda CONSOLA O Si
introduceti optiunile pentru m Apasati sageata JOS v'v pentru
a accesa optiunile schemei coloristice pentru a selecta un mod de
culoare.

Figura 1-5: Scheme coloristice

'Console-=Display
Colgur scheme
LCD brightness
Console-=Display .

Colour scheme Style &

¥

LCD brightness 50

i [

CEIEE

Screenshot Enabled

‘ EIEILN )

Mod simplu sau avansat
Pentru a comuta intre modul simplu si modul avansat, consultati
capitolul de configurare la Date -> Optiuni.

Tn modul simplu, la un anumit moment dat va fi disponibila o
singura lucrare. Pe ecranul de intdmpinare sunt afisate numai
suprafata delimitata si zonele de acoperire. Pentru salvare

in Rapoarte este disponibila numai lucrarea curentd. Nu este
disponibila utilizarea cu Fieldware Link.

Figura 1-6: Ecranul de intampinare in modul simplu

Tn modul avansat, la orice moment vor fi disponibile mai multe
lucrdri. Denumirile clientului, fermei, cdmpului si lucrarii; zone
delimitate si de acoperire; durata acoperirii; si distanta de la
lucrarea selectaté sunt afisate pe ecranul de intdmpinare. Toate
profilurile lucrarilor salvate pot fi exportate sub forma de fisier PDF,
SHP sau KML catre o unitate USB, utilizand Date -> Rapoarte.

Informatiile despre client, informatiile despre ferma, informatiile
despre teren si hartile de prescriptii pot fi introduse numai utilizand
Fieldware Link. O denumire a unei lucrari poate fi editata numai cu
utilizarea Fieldware Link.

Un utilizator poate duplica lucrari pentru reutilizarea delimitarilor,
liniilor de ghidare, a datelor privind acoperirea si a hartilor de
prescriptii, utilizand Fieldware Link sau Date -> Datele lucrérii ->
Administrare din consola.

Fiqura 1-7: Ecranul de intdmpinare in mod avansat
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Avertismente si pop-up-uri de informare

Timp de aproximativ cinci (5) secunde se vor afisa un avertisment
sub forma de pop-up sau o caseta cu informatii. Pentru a elimina
caseta de informare, atingeti ecranul in orice loc.

Figura 1-8: Exemplu de casetd text cu informatii

Informatii optiuni configurare

Apasati pictograma optiunii sau denumirea optiunii a oricarui
element de meniu pentru a afisa definitia si intervalul de valori
al elementului respectiv. Pentru a elimina caseta de informare,
apasati ecranul in orice loc.

Figura 1-9: Exemplu de casetd text cu informatii

Selectii meniu vertical

Apasati sageata JOS % pentru a accesa optiunile. Utilizati
sagetile SUS/JOS = sau bara de glisare daca este
necesara derularea in lista extinsa. Selectati optiunea adecvata.
Pentru a inchide lista fara a selecta o optiune, atingeti ecranul
oriunde, in afara meniului vertical.

INTRODUCERE

Figura 1-10: Exemplu de meniu vertical

Backward

Ecrane cu derulare

Unele ecrane contin mai multe informatii sau optiuni care sunt
vizibile in afara ecranului curent. Utilizati sagetile SUS/JOS

= = sau bara de glisare pentru a accesa optiuni suplimentare
sau informatii care nu sunt vizibile in mod curent pe ecran.

Figura 1-11: Exemplu de ecran cu derulare

98-05273-RO R6 “
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Ecran introducere de la tastatura Pagina urmatoare

Apasati pictograma MINITASTATURA E Utilizati Apasati sageata PAGINA URMATOARE 9 pentru a configura
minitastatura numerica pentru a introduce o valoare. optiuni suplimentare pentru elementul selectat.

Apasati pictograma ACCEPTARE @ pentru a salva setarile Figura 1-13: Exemplu de pagina urmétoare

sau pictograma ANULARE @ pentru a parasi minitastatura
fara salvare.

Figura 1-12: Exemplu de tastatura

Casete de selectare
Apasati CASETA DE SELECTARE pentru a selecta sau
deselecta.

Figura 1-14: Exemple de casete de selectare
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CAPITOLUL 2 - LUCRARI/ECRAN DE INTAMPINARE

Odata finalizata secventa de pornire si dupa ce consola
receptioneaza GNSS, ecranul de intdmpinare va aparea impreuna
cu optiunea de incepere a unei lucréri noi sau de continuare a unei
lucréri existente.

Configurarea pentru utilajul specific si
componentele acestuia trebuie finalizata inainte de
inceperea unei lucrari. Dupa ce o lucrare este activa, unele
optiuni de configurare nu mai pot fi modificate. Consultati ,Setarile
meniului consolei Matrix Pro GS” din anexa la acest manual.

Pentru a comuta intre modul simplu si avansat, utilizati Date ->
Optiuni -> Mod lucrare in Configurare sistem.

Mod simplu

Tn modul simplu, la un anumit moment dat va fi disponibila o
singura lucrare. Pe ecranul de intdmpinare sunt afisate numai
suprafata delimitata, zonele de acoperire si durata acoperirii.
Pentru salvare in Rapoarte este disponibila numai lucrarea
curentd. Nu este disponibila utilizarea cu Fieldware Link.

Figura 2-1: Ecranul de intdmpinare in modul simplu

ACASA

Mod avansat

Tn modul avansat, la orice moment vor fi disponibile mai multe
lucrari. Denumirile clientului, fermei, cdmpului i lucrarii; zone
delimitate si de acoperire; durata acoperirii; si distanta de la
lucrarea selectata sunt afisate pe ecranul de intdmpinare. Toate
profilurile lucrarilor salvate pot fi exportate sub forma de fisier PDF,
SHP sau KML catre o unitate USB, utilizand Date -> Rapoarte.

Informatiile despre client, informatiile despre fermé, informatiile
despre teren si hartile de prescriptii pot fi introduse numai utilizand
Fieldware Link. O denumire a unei lucrari poate fi editatd numai cu
utilizarea Fieldware Link.

Un utilizator poate duplica lucrari pentru reutilizarea delimitarilor,
liniilor de ghidare, a datelor privind acoperirea si a hartilor de
prescriptii, utilizand Fieldware Link sau Date -> Datele lucrarii ->
Administrare din consola.

Figura 2-2: Ecranul de intdmpinare in mod avansat

98-05273-RO R6



YSVOV

Matrixe Pro 970GS « Matrix® Pro 840GS

MOD SIMPLU

Odata finalizata secventa de pornire, ecranul de intdmpinare va
apérea impreuna cu optiunea de incepere a unei lucrari noi sau de
continuare a unei lucrari existente.

Consola trebuie sa aiba GNSS inainte de inceperea sau
continuarea unei lucrari.

Lucrare noua
Initierea unei lucrari noi va sterge datele lucrarii anterioare.

Pentru a initia 0 noud lucrare:
1. Din ecranul de intampinare %", apasat [ L)
Consola va trece la vedere din vehicul.

Continuare lucrare

Pentru a continua lucrarea existenta:

1. Pe ecranul de intampinare /=, apasati [ L)
Consola va trece la vedere din vehicul si va incepe furnizarea de
informatii de navigare.

Daca o lucrare selectata se afla intr-un fus orar UTM, altul decat
fusul UTM curent sau adiacent, va fi dezactivata.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati Anexa fus
orar UTM.

inchidere lucrare
Pentru a inchide o lucrare:

1. Pe ecranul de intdmpinare /1\ EIEEE Inchidere lucrare |

Pentru a crea un raport al unei lucrari la inchiderea unei lucrari:
1. Introduceti o unitate USB in portul USB al consolei.

2. Pe ecranul de intampinare /1\ EWEEEI Inchidere lucrare §
3. Selectati:

» Da - pentru a crea un raport al ultimei lucrari
» Nu - pentru a reveni la ecranul de intdmpinare fara salvare

MOD AVANSAT

Odata finalizata secventa de pornire, ecranul de intdmpinare va
aparea impreund cu optiunea de incepere a unei lucrari noi sau de
continuare a unei lucrari existente.

Consola trebuie sa aiba GNSS inainte de inceperea sau
continuarea unei lucrari.

Lucrare noua
Initierea unei lucrari noi va sterge datele lucrarii anterioare.

Pentru a initia 0 noua lucrare:
1. Din ecranul de intdmpinare /r\ apasati .
2. Apésati:
» Da - pentru a genera automat un nume
» Nu - pentru a introduce un nume utilizand tastatura de
pe ecran
Informatiile despre client, informatiile despre ferma, informatiile
despre teren sunt introduse numai utilizand Fieldware Link.

Consola va trece la vedere din vehicul.

Incepere lucrare

Matrix Pro GS este programat cu un instrument de detectie pe
teren pentru a asista utilizatorul in detectarea lucrarii celei mai
apropiate de locatia vehiculului. Cand se receptioneaza GPS, lista
de selectare a lucrarilor va fi actualizata o data la zece secunde.
In timpul acestei actualizari, lista lucrarilor este sortaté in functie
de distanta, iar cele mai apropiate doua lucrari sunt afisate la
inceputul listei. Lucrarile ramase sunt enumerate sub acestea.

Pentru a continua lucrarea existenta:
1. Pe ecranul de intampinare /1\ apasati sageata JOS }
pentru a accesa lista lucrarilor salvate in consola.

2. Selectati numele lucrarii care trebuie inceputé/continuata.

SOOI ceper v

Consola va trece la vedere din vehicul si va incepe furnizarea de
informatii de navigare.

Distanta
Daca o lucrare selectata se afla intr-un fus orar UTM, altul decat
fusul orar UTM curent sau adiacent, se va afisa ,Zona fara

semnal” 1dnga distanta si va fi dezactivata.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati Anexa fus
orar UTM.

Daca o lucrare selectaté nu are informatii inregistrate, distanta va
afisa ,Fara date”.

inchidere lucrare
Pentru a inchide o lucrare:

1. Pe ecranul de intampinare /1\ EWEEE Inchidere lucrare §

Pentru a crea un raport al unei lucrari la inchiderea unei lucrari:
1. Introduceti o unitate USB in portul USB al consolei.

2. Pe ecranul de intdmpinare /1\ apasati .
3. Selectati:
» Da - pentru a crea un raport al ultimei lucrari
» Nu - pentru a reveni la ecranul de intdmpinare fara salvare
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CAPITOLUL 3 - VEZI VIDEOCLIPUL PE ECRAN COMPLET

Vezi videoclipul pe ecran complet RealView permite afisarea de transmisii de intrare video in timp real. Vizualizare transmisie(i) video si
configurare camere video fara disponibilitate GNSS. Optiunile pentru Ghidare RealView nu sunt disponibile in acest ecran.

» O singura camerd - la consola este atasata o singurd camera

» Modul selectare video — daca in sistem este instalat un Modul selectare video (Video Selection Module, VSM), sunt disponibile
doua (2) optiuni:
* Vedere cu o singura camera — poate fi selectata una din pana la opt intrari camera pentru a schimba vederea intrarii video.

« Impértirea imaginii camerei — poate fi selectat unul dintre cele doud seturi ale intrarilor a patru camere video (A/B/C/D sau
E/F/G/H) pentru a imparti ecranul in patru transmisii video distincte.

Pentru a ajusta vederea camerei [invers, cu partea de sus in jos], utilizati Configurare setare-> Configurare-> Video.

Pentru a intra in modul video ecran complet:

1. Apasati fila de la baza VEZI VIDEOCLIPUL PE ECRAN COMPLET A CAMEREI REALVIEW
@

2. Apasati fila OPTIUNI REALVIEW
3. Selectati dintre:
» Vizualizare o singurd camerd @ [numai VSM] - poate fi selectatd una (1) din pané la opt (8) intréri camera pentru a schimba
vederea intrarii video
» impartirea imaginii camerei 6 [numai VSM] - poate fi selectat unul (1) dintre cele doua (2) seturi ale intrarilor a patru (4) camere
video (A/B/C/D sau E/F/G/H) pentru a imparti ecranul in patru transmisii video distincte

pentru a afisa optiunile RealView.

» Capturd imagine camera RealView (@f — salveazi o fotografie a vederii curente de pe ecran pe o unitate USB
Figura 3-1: Vezi videoclipul pe ecran complet RealView
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Instantaneu camera
Instantaneu camera RealView salveaza o fotografie a
vederii curente de pe ecran, pe o unitate USB.

1. Introduceti unitatea USB.

2. Apasati fila de la baza VEZI VIDEOCLIPUL PE ECRAN
COMPLET A CAMEREI REALVIEW [I@.

3. Apésatifila OPTIUNI REALVIEW [@ pentru a afisa optiunile
RealView.

4. Apasati pictograma INSTANTANEU CAMERA @4.
Figura 3-2: Vezi videoclipul pe ecran complet al camerei RealView

Figura 3-3: Selectare o sinqurd camerd cu VSM

-

Optiuni camera VSM

—_

. Apasati fila de la baza VEZI VIDEOCLIPUL PE ECRAN
COMPLET A CAMEREI REALVIEW n

Apésati fila OPTIUNI REALVIEW n pentru a afisa optiunile
RealView.

N

i

Selectati dintre:

» Vizualizare o singurd camera @ - poate fi selectata una
(1) din pana la opt (8) intréri camera pentru a schimba
vederea intrarii video.

» Tmpértirea imaginii camerei § § — poate fi selectat unul
(1) dintre cele doua (2) seturi ale intrarilor a patru (4)
camere video (A/B/C/D sau E/F/G/H) pentru a impaéri
ecranul in patru transmisii video distincte.
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CAPITOLUL 4 - CONFIGURARE SISTEM

Configurarea sistemului este utilizata pentru a configura consola, masina si uneltele sale. Patru optiuni de acces in file laterale pentru
Configurare masind/unealta, Managementul datelor, Setari consola si Instrumente.

PREZENTARE GENERALA

)
Patru optiuni de acces in file laterale pentru: { = Managementul datelor
}’3 Configurare unealta + Datele lucrarii (Transfer, Administrare)
+ Unealtd (Configurare unealta in linie dreaptd, imprastietor * Rapoarte
sau esalonat; informatii privind selectarea duzei, incluzand + Optiuni (mod lucrare)

Monitorul pentru dimensiunea picaturii, Configurare marsarier) Setari masing (Transfer, Administrare)

Sensibilitate la ghidare (bara cu leduri, bara externa cu leduri) i Setari consols

Configurare receptor GNSS + Despre (Informatii sistem)

Configurare video . Afoa
Senzori (Senzor de presiune Modul Intrare/lesire (I0M)) . Cultural
Directie automata .
Fi |‘dp‘| Confi 5. Setari directie. T . * Volum audio
<FieldPilot (Configurare supapa, Setari directie, Test supapa, GNSS demo

Diagnostic supapd, Senzorul volanului, Senzor unghi de

directie) » Caracteristic deblocaté

<«FieldPilot Pro/UniPilot Pro (Administrare vehicul, Calibrari, i Instrumente
Ajustari, Selectare valori Ql, Mod transport, Mod service) « Incarcare software
Corectie Inclinare + Suplimente (Calculator, Convertor unitéti)

Figura 4-1: Optiuni de configurare

File laterale

— Apasati pe fila laterald configurare

Fila laterala Managementul datelor
Fila laterala Setari Consola

Fila laterala Instrumente

' Fila din partea de jos Configurare sistem
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N\ CONFIGURARE

Configurarea este utilizata pentru a configura Unealta, Ghidarea, Receptorul GNSS, Video, Senzori, Directia automata si Corectia

nclinarii.

NOTA: Disponibilitatea caracteristicilor va varia in functie de dispozitivele disponibile in sistemul Matrix Pro GS.

1. Apasatifila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM [l
2. Apasati pe fila laterals CONFIGURARE (@
3. Selectati dintre:

» Unealta - utilizata pentru a configura (dupa caz), tipul
utilajului, inaltimea antenei GNSS, tipul uneltei, dispunerea
simetrica a uneltei, module de iesire pentru sectiune,
numarul de sectiuni al uneltei, |atimea ghidarii, 1&timea
aplicarii/acoperirii, monitorul pentru dimensiunea picaturii,
selectia duzei, spatierea duzei, modul de pornire BoomPilot,
modulul de detectare a marsarierului

o in modul in linie dreapta — directia/distanta decalarii
uneltei laterale, procentul de suprapunere, pornire/oprire
temporizare unealtd

o in modul imprastietor:

TeeJet - distanta de la antend la discuri, distanta/directia
decalérii uneltei laterale, procentul de suprapunere, timpi
de pornire/oprire a intarzierii, decalarea de raspandire,
distantele decalérii sectiunii, lungimile sectiunii

OEM - distanta de la antena la discuri, distanta/directia
decalarii uneltei laterale, distanta de pornire/oprire,
distantele decalarii pornirii/opririi sectiunii

o in modul esalonat - directia/distanta decalajului in ling/
lateral la sectiunea 1, procentul de suprapunere, pornire/
oprire temporizare, decalajele sectiunii

Fiqura 4-2: Optiuni de configurare

» Ghidare - utilizata pentru a configura distanta din jurul liniei
de ghidare, care este perceputa drept eroare zero

P Configurare receptor GNSS - utilizat pentru a configura tipul
GNSS, portul GNSS si PRN, si pentru a vizualiza informatiile
de stare pentru GNSS

P Video - utilizat pentru a configura camere individuale

» Senzori — utilizati pentru a stabili configurarile senzorului de
presiune

» Directie automatd — folositd pentru a activa/dezactiva si a
calibra directia asistata/automata

o FieldPilot — utilizat pentru a stabili setarile de configurare a
supapei, setérile directiei, setarile senzorului pentru volan
si ale unghiului de directie si pentru a efectua teste ale
supapei sau diagnostice ale supapei

o FieldPilot Pro / UniPilot Pro - se foloseste pentru
administrarea setarilor vehiculului, pentru calibrarea
senzorilor, pentru selectarea valorilor QI, precum si pentru
stabilirea modului de transport si @ modului de service

» Corectia inclindrii — utilizata pentru a activa/dezactiva si
calibra functia de corectie a inclinarii si pentru a imbunatati
aplicarea pe terenuri deluroase sau in pantd
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Unealta

Configurarea uneltei se utilizeaza pentru a stabili diferite setari
asociate cu modul in linie dreapta, modul imprastietor sau modul
esalonat. Setarile disponibile vor varia in functie de echipamentul
specific prezent in sistem.

Aceasta sectiune include optiuni de configurare pentru aceste
configurari ale uneltei:

» O singura sectiune
P Sectiuni multiple cu modul pilot sectiune sau modul functie
de comutare

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati capitolul Unealts din
acest manual.

Tip unealta
Tip unealta selecteaza tipul modelului de aplicare care reprezinta
cel mai indeaproape sistemul dumneavoastra.

o In modul in linie dreapta — sectiunile rampei nu au nicio
lungime si se afla pe o linie la o distanta fix& fata de antena

o [n modul impréstietor — este creatd o linie virtuala, in aliniere
cu discurile de livrare de la care sectfiunea sau sectiunile de
aplicare pot varia in lungime si se pot afla la diferite distante
faté de linie (disponibilitatea depinde de echipamentul
specific din sistem)

o in modul esalonat — este creat o linie virtual, in aliniere cu
Sectiunea 1 de la care sectiunea sau sectiunile de aplicare
nu au nicio lungime si se pot afla la diferite distante fata
de linie (disponibilitatea depinde de echipamentul specific
din sistem)

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati capitolul , Tip
unealtd” din acest manual.

Figura 4-3: Tip unealta — in linie dreapta

Figura 4-4: Tip unealtd — impréstietor

Figura 4-5: Tip unealtd — esalonat

Configurare o singura sectiune

Configurarea o singura sectiune este utilizata atunci cand in
sistem nu existd un SmartCable, modul pilot sectiune (SDM)
sau modul functie de comutare (SFM) (adica nu este prezentd
comanda sectiunii). Intreaga rampa sau suprafata de livrare este
considerata a reprezenta o singura sectiune.

1. Apésati pe fila laterald CONFIGURARE .

2. Apasati [0S

3. Selectati dintre:

P Tip masina [daca este disponibild] — utilizat pentru a selecta
tipul de masina care reprezinté cel mai indeaproape masina
dumneavoastra

» inaltime antena GNSS [daci este disponibila] — utilizata
pentru a masura inaltimea antenei de la sol

P Tip unealtd — utilizat pentru a selecta dispunerea sectiunilor
pentru locatia produsului aplicat

» Latime ghidare — utilizata pentru a configura distanta dintre
liniile de ghidare

P Latime de lucru [Tip unealtd imprastietor] - utilizata pentru
a introduce latimea totala a uneltei

P Latimea de acoperire [Tip de implementare dreapta] —
utilizatd pentru a introduce latimea totala a uneltei

» Monitor pentru dimensiunea picéturilor [cAnd este disponibil]
— utilizat pentru a activa monitorizarea dimensiunii picaturii
pentru pana la cinci duze preselectate pentru pulverizator

P Selectia duzei [cAnd este disponibila] — utilizata pentru
a selecta tipul de duza pentru pulverizator (serie si
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capacitate) pentru determinarea informatiilor privind
dimensiunea picaturii

» Alerta aplicare — utilizata pentru a stabili o alerta pentru a
semnaliza intrarea sau iesirea dintr-o suprafata acoperita

» Mod pornire BoomPilot — utilizat pentru a stabili daca
BoomPilot va fi controlat prin viteza sau prin pictograma
BoomPilot

» Pictograma BoomPilot — utilizata pentru a activa pictograma
pentru ecranul de ghidare pentru controlarea manuala a
reflectarii pe ecran a aplicarii

4. Apasati sageata PAGINA URMATOARE - pentru a
configura optiuni specifice pentru unealta. Consultati capitolul
Unealta pentru detalii.

5. Apasati pe sageata REVENIRE <3 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de
Configurare.

Figura 4-6: Unealta — Configurare o singura sectiune

Sectiuni multiple cu Configurare SDM/SFM
Sectiuni multiple cu configurare SDM/SFM este utilizatd atunci
cand in sistem este prezent un modul pilot sectiune (SDM) sau
modul functie de comutare (SFM). Suprafata de rampa sau de
livrare poate include pana la 15 sectiuni de latime si (in modul
imprastietor) lungime variabila. Optiunile suplimentare disponibile
cu un SDM includ suprapunerea aplicarii, intarzierea aplicarii si
mod esalonat.

Modulul functie de comutare activeazé controlul manual si
automat pentru pana la 20 de rampe.

1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE @.

Apésati m

3. Selectati dintre:

N

» Tip masina — utilizat pentru a selecta tipul de masina care
reprezinta cel mai indeaproape masina dumneavoastra

» inaltime antena GNSS [daca este disponibila] - utilizata
pentru a masura inaltimea antenei de la sol

» Tip unealtd — utilizat pentru a selecta dispunerea sectiunilor
pentru locatia produsului aplicat

» Unealta simetrica — utilizata pentru a stabili dacé sectiunile
sunt pereche si prin urmare au aceleasi valori pentru latime,
decalaj si lungime.

» Module iesire sectiuni multiple — utilizata pentru a activa
utilizarea de module de iesire sectiuni multiple pe
magistrala CAN

» Numar de sectiuni unealtd — utilizata pentru a selecta
numarul de sectiuni al uneltei

» Latimea ghidarii — utilizata pentru a introduce distanta dintre
liniile de ghidare

» Latimea de acoperire [Tip unealtd in linie dreapta sau
esalonat] — utilizaté pentru a introduce latimea totala a
tuturor sectiunilor uneltei

» Latime de lucru [Tip unealtd imprastietor] — utilizata pentru
a introduce latimea totald a uneltei

» Monitor pentru dimensiunea picaturilor [cand este
disponibil] - utilizat pentru a activa monitorizarea
dimensiunii picaturii pentru pana la cinci duze preselectate
pentru pulverizator

» Selectare duza [Tip unealta in linie dreaptd sau esalonat] —
utilizata pentru a selecta tipul de duza pentru pulverizator

4. Apasati sageata PAGINA URMATOARE * pentru a
configura optiuni specifice pentru unealtd. Consultati capitolul

Unealta pentru detalii.

5. Apasati pe sageata REVENIRE <§ sau pe fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal

de Configurare.
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Figura 4-7: Unealtd — Sectiuni multiple cu Configurare SDM Monitor pentru dimensiunea picaturilor

sau SFM Atunci cand sistemul include un Kit interfata senzor de presiune
(PSIK) sau un modul de comanda dubla cu tip de aplicare cu
controlul produsului configurat pe ,Lichid” si senzorul primar sau
un monitor configurat pe ,Presiune”, monitorul pentru dimensiunea
picaturii poate fi activat/dezactivat. Apoi DSM (Droplet Size
Monitor (Monitorul pentru dimensiunea picaturilor) devine
disponibil pe ecranele de operare.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati ,Monitor pentru
dimensiunea picéturilor” din capitolul Unealta din acest
manual.

1. Apasati pe fila lateralda CONFIGURARE .

2. Apasati [TERIE).

3. Selectati dacé monitorul pentru dimensiunea picaturilor este
activat sau dezactivat. (Dacé activati, cititi de asemenea
informatiile afisate si apasati .)

4. Apasati pe sdgeata REVENIRE D sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de
Configurare.

Figura 4-8: Monitor pentru dimensiunea picéturilor

CONFIGURARE

AI110015
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Selectarea duzei

Selectarea duzei activeaza pana la cinci (5) duze care pot fi
configurate pentru apelare rapida si duza curenta, pentru a fi
selectata.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati ,Selectare duza” din

capitolul Unealtd din acest manual.
. Apésati pe fila laterala CONFIGURARE (@,

2. Apasati TR

3. Apasati sdgeata PAGINA URMATOARE a Selectarii
duzei =

4. Selectati dintre:

—_

» Presetare duza 1-5 - selecteaza pana la cinci (5) duze
pentru accesare rapida si a selectat duza curenta pentru
stabilirea informatiilor privind dimensiunea pic&turii

» Duza curenta — afiseaza duza curenta

5. Apasati pe sageata REVENIRE 9 sau pe fila laterald

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de

Configurare.

Figura 4-9: Selectarea duzei

AI110015

AI110015

Modul de detectare a marsarierului

Configurarea modului de detectare a marsarierului este utilizata
atunci cand se adauga un modul de detectare a marsarierului sau
un SCM Pro (modul Pro de control al directiei) la orice configurare.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati ,modul de detectare
a marsarierului” din capitolul Unealta din acest manual.

Apasati pe fila laterala CONFIGURARE 2.

2. Apasati [T

3. Selectati:

—_

» Permiteti BoomPilot in marsarier [cand este disponibila] -
utilizata pentru a activa functia BoomPilot in timpul cursei in
marsarier

» Intarziere semnal inversat — utilizata pentru a configura
intarzierea cand se trece de la directia inainte la marsarier
sau de la marsarier la directia fnainte, dupa care
pictograma vehiculului pe ecranul de navigare modifica
directia

4. Apésati pe sageata REVENIRE <35 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de
Configurare.

Figura 4-10: Modul de detectare a marsarierului

AN10015
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Ghidare [bara cu LED-uri] Figura 4-11: Ghidare cu modulul cu bara cu leduri externa (ELM)

Optiunile de ghidare sunt utilizate pentru a configura eroarea de
deviere afisata pe bara cu LED-uri activata.

NOTA: In versiunea anterioara de software, aceasta caracteristica
era numita ,Bara cu LED-uri”.

Se poate folosi un modul cu bara externa cu leduri (ELM) pentru
a oferi informatii suplimentare despre ghidare.

1. Apasati pe fila laterala CONFIGURARE .
2. Apasati [Sra.
3. Selectati dintre:
» Luminozitate LED-uri — utilizata pentru a ajusta
luminozitatea LED-urilor
» Mod afisare - utilizat pentru a determina daca bara cu LED-
uri reprezinta brazda sau vehiculul
o Daca este setat pe Brazda, LED-urile reprezinta locatia
liniei de ghidare si LED-ul in miscare reprezinta vehiculul
o Daca este setat pe ,vehicul”’, LED-ul din centru reprezinta
locatia vehiculului si LED-ul in miscare reprezinta linia
de ghidare
» Distanta intre LED-uri — utilizatd pentru a seta distanta de
la linia de ghidare sau vehiculul reprezentat de fiecare LED
iluminat
4. Laun modul de bara externa cu leduri (ELM), selectati din:
P Bara externa cu leduri - activati/dezactivati utilizarea barei
externe cu LED-uri

P Luminozitatea ledurilor barei externe cu leduri - ajusteaza
luminozitatea ledurilor barei externe cu LED-uri

P Luminozitatea textului barei externe cu leduri - ajusteaza
luminozitatea textului barei externe cu LED-uri

» Deviere externa - activeazd/dezactiveaza afisarea de
informatii despre eroarea de deviere pe bara externa cu
LED-uri

» Numarul extern al brazdei - activeazé/dezactiveaza afisarea
numarului brazdei pe bara cu LED-uri externa

P Viteza externd - activeaza/dezactiveaza afisarea vitezei pe
bara cu LED-uri externa

P Rata externa efectiva [disponibila cu control viteza t.parte] -
activeaza/dezactiveaza afisarea informatiilor despre rata
efectiva pe bara cu leduri externa

P Rata externa vizata [disponibild cu control viteza t.parte] -
activeaza/dezactiveaz afisarea informatiilor despre rata
vizatd pe bara cu leduri externa.

» Produsul extern aplicat [disponibil cu control viteza t.parte] -
activeazal/dezactiveaza afisarea informatiilor despre
produsul aplicat pe bara cu leduri externa

5. Apésati pe sageata REVENIRE <}3 sau pe fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de

Configurare.
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Configurare receptor GNSS

Configurarea receptorului GNSS este utilizata pentru a configura
tipul GNSS, portul GNSS si PRN, si pentru a vizualiza informatiile
de stare pentru GNSS.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati capitolul
Configurare receptor GNSS din acest manual.
Aceste setari sunt necesare pentru directia asistaté/
automatd, operarea senzorului de inclinare si
functionalitatea de control al vitezei, precum $i operarea
adecvatd a uneltei.

1. Apésati pe fila laterald CONFIGURARE [g.

YR\E:EE Configurare receptor GNSS |

3. Selectati dintre:
» Tip GNSS - seteaza acceptarea transmisiilor sursa GNSS:
GPS, GLONASS, SBAS (cu sau fara solicitarea DGPS)
» Port GNSS - seteaza portul de comunicatie GNSS, fie pe
intern, fie pe extern
» Informatii de stare GNSS - afiseaza informatiile de stare
actuale pentru GNSS
» Programare — aceasta caracteristica ar trebui utilizata doar
de tehnicienii de asistenta de la TeeJet
» PRN - selecteaza PRN SBAS care va furniza datele de
corectie diferentiald GNSS. Setati pe pentru
selectia automata a PRN.
4. Apasati sdgeata PAGINA URMATOARE » pentru a
configura optiuni specifice selectate pentru GNSS.
5. Apasati pe sageata REVENIRE <3 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de
Configurare.

Figura 4-12: Optiuni de configurare receptor GNSS

PRN neafisat
Optiunile PRN sunt disponibile numai cu tipul SBAS GNSS
selectat.

Video

Configurare video este utilizata pentru a configura o singura
camera conectata direct sau camere individuale, in timpul utilizarii
unui modul de selectare video (VSM) cu opt (8) canale sau patru
(4) canale. Pot fi configurate pana la 8 camere daca este instalat
un VSM.

1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE @.

2. Apasati [T

3. Selectati caseta(ele) de selectare adecvata(e):
» Marsarier — O8dA
» Cu partea de sus in jos — vBC

Pentru vedere video normals ABC deselectati toate
casetele selectate.

Apasati pe sdgeata REVENIRE 9 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de
Configurare.

Figura 4-13: Optiuni VSM video cu 4 canale

B

Configurare video nedisponibild
Daca nu este conectata o camera sau un VSM, nu vor fi
disponibile optiunile de configurare.
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Senzori Senzor de presiune la modulul de intrare/iesire
Atunci cand in sistem existé un kit interfat senzor de presiune Atunci cand este prezent un Kit Interfata Senzor de Presiune,
(specific, un modul de intrare iesire (IOM), vor fi disponibile optiuni  OPtiunile Senzorului de presiune sunt utilizate pentru a introduce
de instalare si configurare a senzorului. rata presiunii maxime a producatorului senzorului Si pentru a

stabili punctele superior si inferior ale alarmelor de presiune

NOTA: Aceste setari nu sunt afectate de utilizarea unui senzor de determinate de utilizator.

presiune sau a unui modul de comanda dubla. -
- 1. Apésati pe fila laterald CONFIGURARE [g9.
1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE [g5. L
' . Apasati m

2
2 hpisal XY BN o e presiune o rareesire (0w
4

Figura 4-14: Senzori . Selectati dintre:

P Rata presiunii maxime — utilizata pentru a stabili rata
presiunii maxime a senzorului de presiune conform
recomandarilor producatorului

P Alarma de presiune scazuta — utilizata pentru a introduce
punctul de presiune scazuta determinat de utilizator, la care
va porni alarma

» Alarma de presiune ridicata — utilizatd pentru a introduce
punctul de presiune ridicata determinat de utilizator, la care
va porni alarma

5. Apésati pe sageata REVENIRE 9 sau pe fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de

Configurare.

Figura 4-16: Optiuni senzor de presiune monitor intrare/iesire

Kitul interfata senzor de senzor de presiune este recunoscut pe
ecranul Despre al consolei ca modul intrare/iesire (IOM).

Figura 4-15: Modul intrare/iesire

Senzori nedisponibili
Daca nu este instalat un Kit interfata senzor de presiune, nu vor fi
disponibile optiuni de configurare.
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Monitor pentru dimensiunea picaturilor
Daca se utilizeaza un Kit interfatd senzor de presiune, vor
fi disponibile optiunile pentru monitorul pentru dimensiunea
picaturilor.
1. Apasati pe fila laterala CONFIGURARE .

. Apésati (ALETEY.

2

KIFWELEND Monitor pentru dimensiunea picaturilor §

4. Selectati daca monitorul pentru dimensiunea picaturilor este
activat sau dezactivat.

5. Apasati pe sageata REVENIRE <3 sau pe fila laterald
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de
Configurare.

Figura 4-17: Monitor pentru dimensiunea picaturilor

Directie automata
Optiunile pentru directie asistata/automata vor fi disponibile daca
este prezent un modul de control al directiei (SCM sau SCM Pro).

NOTA: Pentru instructiuni detaliate de configurare, consultati
manualul de instalare specific al directiei asistate/
automate.

Configurarea directiei automate se foloseste pentru a activa/
dezactiva si a calibra directia asistatd/automata

o FieldPilot [utilizand un SCM] - folosit pentru a stabili
setérile de configurare a supapei, setarile directiei, setarile
senzorului pentru volan si ale unghiului de directie si pentru
a efectua teste ale supapei sau diagnostice ale supapei

o FieldPilot Pro / UniPilot Pro [utilizand un SCM Pro] - se
foloseste pentru administrarea setarilor vehiculului, pentru
calibrarea senzorilor, pentru selectarea valorilor Ql, precum
si pentru stabilirea modului de transport si @ modului de
service

Directie asistaté/automata nedisponibila
Daca nu este instalat un sistem de directie asistata/automata,
nu vor fi disponibile optiuni de configurare.

Figura 4-18: Directie asistata/automatd nedetectatd

FieldPilot [utilizind un SCM]
1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE .

2. Apésati .

3. Selectati dacé directia asistatd/automata este activaté sau
dezactivata.

4. Céand este activata, selectati din:

» Configurare supapa — utilizata pentru a configura tipul
supapei, frecventa supapei, ciclu minim de functionare
stanga/dreapta si ciclul maxim de functionare stanga/
dreapta

» Setari directie — utilizata pentru a stabili reglajul grosier al
directiei, reglajul fin al directiei, banda moarta si anticiparea

» Test supapa — utilizat pentru a verifica dacé directia este
ghidata corect

» Diagnostic supapa — utilizata pentru a testa supapele pentru
a vedea daca sunt conectate in mod corespunzator
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» Optiuni: Senzorul volanului — utilizat pentru a selecta daca
senzorul de decuplare a directiei este magnetic sau pe
baza de senzor de presiune

» Senzor unghi de directie — utilizat pentru a stabili si calibra
senzorul pentru unghiul de directie (SAS) ca senzor primar
de feedback pentru directia automata

Apasati pe sdgeata REVENIRE <’3 sau pe fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de

Configurare.

Figura 4-19: Directie automatd

FieldPilot Pro/UniPilot Pro [utilizdnd un SCM Pro]
Apasati pe fila laterald CONFIGURARE .

Apasati ISR EES.

Selectati dintre:

1.
2.
3.

P Gestionare vehicule - Ti permite operatorului sa selecteze,

s& modifice, s& copieze, sa stearga sau sa exporte/importe
profiluri ale vehiculului, precum si
NOTA: Atunci cand se creeazé un nou profil de vehicul
sau cand se modifica unul deja existent, trebuie sa se
configureze Decuplarea manuala inainte de a se realiza
Calibrarea automata.

<4Nou @ - creeaza un nou profil de vehicul.
<ncarcare - activeaza profilul de vehicul evidentiat.

<4Modificare @ - 1i permite operatorului s& modifice
parametrii profilului activ al vehiculului inclusiv Baza
rotii, directia si distanta decalérii in linie a antenei,

Directia si distanta decalarii laterale a antenei, Inaltimea

antenei, Directia si distanta decalarii in linie SCM Pro,
Directia si distanta decalarii laterale SCM Pro, Inaltimea
SCM Pro si Orientarea SCM Pro

<4 Copiere - realizeaza un duplicat al profilului activ al
vehiculului

<«Calibrare automata © - ghideaza operatorul prin
procesul de calibrare pentru vehiculul activ. Etapele
de calibrare invata sistemul FieldPilot Pro sau UniPilot
Pro caracteristicile vehiculului, iar etapele sunt foarte
importante pentru obtinerea unei performante optime la
control.

<Ajustare — dupa ce vehiculul a fost calibrat, ar trebui
s& functioneze adecvat pentru majoritatea utilizarilor
normale de pe teren. Totusi, in unele situatii poate fi
necesar sa se adapteze performanta directiei, pentru a
se lua in considerare conditiile de pe teren, selectarea
uneltei, viteza cursei etc. Ecranul Reglare vehicul fi
permite operatorului sa regleze performanta directiei
vehiculului, pentru a se potrivi acestor conditii in
schimbare.

- Decuplare manuald @ - ajustati limita la care
FieldPilot Pro sau UniPilot este decuplat cand volanul
se intoarce manual.

<« Stergere - i permite operatorului sa stearga un profil
de vehicul de care nu mai este nevoie. Profilul activ al
vehiculului nu poate fi sters.

P Selectarea valorilor QI - Ti permite utilizatorului sa

configureze cerintele privind calitatea minima a pozitiei
GNSS (nivelul de precizie) pentru a permite activarea si
pastrarea cuplata a FieldPilot Pro sau UniPilot Pro

» DP maxima — DP (diluarea preciziei) maxima stabileste

valoarea minima a calitatii de ansamblu a unei pozitii GNSS
pe baza geometriei satelitului folosit pentru a o calcula.

O valoare de 1 sau 2 este excelentd, intre 2 si 5 este buna,
intre 5 si 10 este moderata, 10-20 este acceptabila, iar
orice depaseste 20 este slaba.

Pentru rezultate optime, directia asistata/automata trebuie
realizata atunci cand DP este sub valoarea 4.

» Mod de transport - atunci cand este activat, toate functiile

de directie automaté sunt dezactivate si nu pot fi activate.

» Mod service - cand este activat, WiFi va fi disponibila de-a

lungul ciclului urmator de alimentare, astfel ca un tehnician
se poate conecta direct la SCM Pro pentru lucrari de
intretinere.

P Prezenta operatorului - configureaza raspunsul

comutatorului de prezenta a operatorului

— Activare - FieldPilot Pro sau UniPilot Pro nu este posibil
cu comutatorul DESCHIS. Setarea recomandata,
indiferent de prezenta/absenta comutatorului de prezenté
a operatorului.

— Dezactivare - detectarea prezentei operatorului a
fost dezactivata si nu va afecta FieldPilot Pro sau
UniPilot Pro. Aceasta este o caracteristica esentiald de
securitate, iar dezactivarea ei trebuie efectuata numai
la recomandarea producatorului masinii sau a TeeJet
Technologies.
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4. Apasati pe sageata REVENIRE 9 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de
Configurare.

Vehicul activ

Vehiculul activ este indicat cu ajutorul unui set de asteriscuri (*).
Acesta este profilul de vehicul pe care sistemul FieldPilot Pro sau
UniPilot Pro este actualmente programat sa il utilizeze.

Figura 4-20: Ecranul de deschidere FieldPilot Pro sau UniPilot Pro

Corectie inclinare

Atunci cand este prezent un modul de control al directiei (SCM) sau
un modul de inclinare a rotatiei (TGM), este disponibila corectia
inclindrii. Aceasta corecteaza semnalul GNSS pentru a compensa
pentru erori de pozitie GNSS in timpul operarii pe teren deluros sau
in panta.

Pentru instructiuni detaliate de configurare, consultati manualul
de instalare specific al directiei asistate/automate sau buletinul de
configurare a inclindrii.

. Apasati pe fila laterala CONFIGURARE (2.

. hpisa (PRI

1
2
3. Selectati daca corectia inclinarii este activata sau dezactivata.
4

. Cénd este activatd, selectati [NAZEIREE TN pentru a

calibra corectia inclinarii.

5. Apasati pe sageata REVENIRE 9 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de
Configurare.

NOTA: Dacé este utilizat FieldPilot sau UniPilot, un modulul de
inclinare a rotatiei este incorporat in sistem.

NOTA: Inaltimea antenei trebuie s fie introdus4 inainte de
calibrarea inclindrii.

Figura 4-21: Corectie inclinare

Nivelul terenului nedisponibil

Daca vehiculul este in miscare, optiunea nivelul terenului nu va
fi disponibila. Vehiculul trebuie oprit timp de cel putin 10 secunde
pentru a incepe calibrarea corectiei inclinarii.

Corectie inclinare nedisponibila
Daca nu este conectat un SCM sau TGM, nu vor fi disponibile
optiunile de configurare.
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= MANAGEMENTUL DATELOR

Managementul datelor permite transferul si managementul datelor

lucrérii, raportarea datelor lucrarii, modificarea modului lucrarii si
transferul si administrarea setarilor masinii.

1. Apasati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM o)

2. Apésati fla laterala MANAGEMENTUL DATELOR =,
3. Selectati dintre:

» Datele lucrarii — in modul lucrare avansat, utilizat pentru
a transfera informatii despre lucrare (stergere, import,
export) si pentru a administra informatiile despre lucrare

(creare lucrare noua, stergere lucrare sau copiere a liniilor

de ghidare, delimitarilor, datelor aplicate si/sau a hartii de
prescriptii ale unei lucrari la o lucrare noud)

P Rapoarte - utilizatd pentru a crea rapoarte privind lucrarea

si a le salva pe o unitate USB

1. Apésati fila laterala MANAGEMENTUL DATELOR [=)

. Apasati [EIEETIENT.

3. Selectati dintre:

» Transfer — in mod lucrare avansat, permite transferul
lucrarilor selectate catre sau de la o unitate USB, precum si
stergerea lucrrilor

» Administrare — in mod lucrare avansat, permite crearea unei
lucrari goale noi, copierea liniilor de ghidare, delimitarilor,
datelor de aplicare si/sau a hartii de prescriptii ale unei lucrari
selectate, catre 0 noua lucrare, precum si stergerea lucrarii
selectate

. Apésati sdgeata REVENIRE 9 sau fila laterala

MANAGEMENTUL DATELOR (=] pentru a reveni la ecranul
principal de management al datelor.

» Optiuni — utilizata pentru a selecta mod lucrare simplu sau
mod lucrare avansat

P Setari masina — utilizata pentru a transfera setarile masinii
(stergere, import, export) si a administra setarile masinii
(crearea setarilor pentru 0 masina noua, copierea setarilor
unei masini, stergerea setarilor unei masini, salvarea
setarilor curente ale masinii in fisierul selectat sau
incarcarea setarilor masinii aferente fisierului selectat)

Figura 4-22: Optiuni de management al datelor

Figura 4-23: Optiuni ale datelor lucrarii

Datele lucrérii nedisponibile
Tn mod lucrare simplu, optiunile datelor lucréarii nu vor fi disponibile.

Figura 4-24: Datele lucrarii nedisponibile

Datele lucrarii

fn modul lucrare avansat, optiunile datelor lucrarii sunt utilizate
pentru a transfera informatii despre lucrare (stergere, import,
export) si pentru a administra informatiile despre lucrare (creare
lucrare noua, stergere lucrare sau copiere a liniilor de ghidare,
delimitérilor, datelor aplicate si/sau a hartii de prescriptii ale unei
lucrari la o lucrare noud).

Datele lucrarii includ:
* Nume lucrare
+ Nume client, ferma si teren
+ Delimitare
+ Zona de acoperire
+ Linii de ghidare
+ Harti (acoperire, prescriptie, aplicare, rata tinta
preconfigurata)
+ Erori ale duzei
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Transfer

Tn mod lucrare avansat, ecranul de transfer al datelor lucrarii
permite transferul lucrarilor selectate catre sau de la o unitate
USB, precum si stergerea lucrarilor.

Lucrarile transferate pe un dispozitiv de stocare USB pot fi
deschise si actualizate utilizdnd Fieldware Link. In Fieldware Link,
un utilizator poate introduce datele clientului, fermei si terenului,

si poate copia/edita lucrarile pentru reutilizarea delimitarilor si a
liniilor de ghidare. Din Fieldware Link, lucrarile pot fi transferate din
nou pe un dispozitiv de stocare USB, pentru a fi mutate inapoi in
stocarea interna a consolei pentru utilizare.

NOTA: Atunci cénd este activé/demarat o lucrare, optiunile
de transfer nu sunt disponibile pentru selectare. Opriti
lucrarea curentd pentru a activa functia.

Lucrdrile transferate pe un dispozitiv de stocare sunt
eliminate din consold si nu mai sunt disponibile pentru
utilizare.

Apésati fila laterald MANAGEMENTUL DATELOR E

Apasati .

Apésati .

Selectati dintre:

» Mutarea datelor lucrarii pe memoria USB ﬂ - utilizata

pentru a muta datele lucrérii din stocarea interna pe
memoria USB

o dp =

» Mutarea datelor lucrarii pe stocarea interna -_ utilizata
pentru a muta datele lucrarii de pe memoria SUB pe stocarea
interna

» Stergere date lucrare W - utilizata pentru a sterge datele
lucrarii de pe stocarea internd

5. Apasati sdgeata REVENIRE ) sau fila laterala
MANAGEMENTUL DATELOR E pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor.

Figura 4-25: Datele lucrarii — Transfer

Administrare

Tn mod lucrare avansat, ecranul de administrare a datelor lucrarii
permite crearea unei lucrari goale noi, copierea liniilor de ghidare,
delimitarilor, datelor aplicate si/sau a hartii de prescriptii ale unei
lucrari selectate, cétre o noud lucrare, precum si stergerea lucrarii
selectate.

NOTA: Atunci cénd o lucrare este activa/demaratd, optiunile de
administrare nu sunt disponibile pentru selectare. Opriti
lucrarea curentd pentru a activa functia.

Apésati fila laterala MANAGEMENTUL DATELOR (=)
i
soese Y

Selectati dintre:

L

» Nou - utilizata pentru a crea o lucrare goala noua, fara
linii de ghidare, delimitari, date de aplicare sau harta de
prescriptii asociate

» Copiere — utilizata pentru a copia liniile de ghidare,
delimitarile, datele de aplicare si/sau harta de prescriptii ale
unei lucréri selectate catre o nouad lucrare

» Stergere — utilizata pentru a sterge datele lucrarii de pe
stocarea internd

5. Apasati sageata REVENIRE ) sau fila laterala
MANAGEMENTUL DATELOR % pentru a reveni la ecranul
principal de management al datelor.

Figura 4-26: Datele lucrarii — Administrare

Fertilize

Fertiize
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Rapoarte
Optiunea Rapoarte este utilizatd pentru a crea rapoarte privind
lucrarea si a le salva pe o unitate USB.

NOTA: Dac4 este selectat modul lucrare simplu pe pagina de
Optiuni, poate fi salvatd numai lucrarea curenta.

Atunci cand este activd/demarata o lucrare, Rapoartele nu
sunt disponibile pentru selectare. Opriti lucrarea curenta
pentru a activa functia.

Cénd se inchide o lucrare cu o unitate USB in consold,
aveti optiunea de a crea un raport privind lucrarea curenta.

Apésati fila laterald MANAGEMENTUL DATELOR %

porsal (22200

Introduceti o unitate USB in consola.
Selectati lucrarea care urmeaza sa fie salvata.

S

Selectati:

» PDF == — raport pentru tiparire

» KML “* — Harta Google Earth

» SHP =2 — date format ESRI

P ALL = —toate tipurile de fisier disponibile

6. Apéasati sdgeata REVENIRE 9 sau fila laterala
MANAGEMENTUL DATELOR [(=] pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor.

NOTA: Pictogramele “* ™ " ** say butoanele de fisiere nu
sunt disponibile pentru selectare (sunt colorate in gri) pand
la introducerea adecvata a unitafii USB.

Figura 4-27: Rapoarte — mod lucrare avansat

Fertilize

Figura 4-28: Rapoarte — mod lucrare simplu

Optiuni (mod lucrare)
Optiunile permite operatorului s& selecteze intre mod lucrare
simplu sau avansat.

CONFIGURARE

NOTA: Atunci cand un job este activ/demarat, nu este disponibila
modificarea modului lucrare. Opriti lucrarea curentd pentru
a activa funcfia.

AVERTISMENT! Modificarea modurilor lucrérii sterge toate datele
interne ale lucrarii.

Apasati fila laterald MANAGEMENTUL DATELOR E

Apasati m

Apéasati sageata JOS l pentru a accesa lista optiunilor.

B o=

Selectati:

» Simplu - pe ecranul de intdmpinare sunt afisate numai
suprafaté delimitatd si zonele de acoperire. Pentru salvare
in Rapoarte este disponibild numai lucrarea curenta. Nu
este disponibild utilizarea cu Fieldware Link.

» Avansat - la orice moment vor fi disponibile mai multe
lucrari. Denumirile clientului, fermei, cdmpului si lucrérii;
zone delimitate si de acoperire; durata acoperirii; Si
distanta de la lucrarea selectata sunt afisate pe ecranul
de intdmpinare. Toate profilurile lucrarilor salvate pot fi
exportate sub forma de fisier PDF, SHP sau KML cétre o
unitate USB, utilizand Date -> Rapoarte.

o Informatiile despre client, informatiile despre ferma,
informatiile despre teren si hartile de prescriptii pot fi
introduse numai utilizdnd Fieldware Link. O denumire
a unei lucrari poate fi editatd numai cu utilizarea
Fieldware Link.

o Un utilizator poate duplica lucrari pentru reutilizarea
delimitarilor, a liniilor de ghidare, a datelor privind
acoperirea si a hartilor de prescriptii, utilizand Fieldware
Link sau Date -> Datele lucrrii -> Administrare in consola.
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5. ,Schimbarea modurilor lucrarii necesita stergerea tuturor
datelor lucrarii. Doriti s& schimbati modurile?”

Apasati:
» Da - pentru a face o modificare
» Nu - pentru a pastra setarea curenta

6. Apasati sdgeata REVENIRE <;5 sau fila laterala
MANAGEMENTUL DATELOR [ pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor.

Figura 4-29: Optiuni — Modificare mod lucrare

Setari masina

Optiunea setéri masina este utilizata pentru a transfera profiluri
pentru setari masina (stergere, import, export) si a administra
profiluri pentru setari masina (crearea unui profil nou, copierea sau
stergerea unui profil, salvarea profilului curent in profilul selectat
sau incarcarea setarilor masinii din profilul selectat).

Setarile masinii includ:
+ Setarile uneltei
+ Setari directie automata/corectie inclinare
+ Setari controler al vitezei
+ Setari specifice lucrarii (incluzand rate de aplicare, tipul
aplicarii si alocarile canalului pentru produs)

NOTA: Nu sunt salvate toate setérile ca parte a setérilor masinii
Consultati anexa ,Setérile meniului consolei Matrix Pro
GS” pentru detalii.

1. Apasati fila laterala MANAGEMENTUL DATELOR E

yRY-EE] Setari masina |
3. Selectati dintre:

» Transfer — permite transferul setarilor selectate ale masinii
catre sau de la o unitate USB, precum si stergerea setarilor
masinii

» Administrare — permite crearea unor setari goale noi ale
masinii, copierea setarilor selectate ale masinii in setari
masina noi, stergerea unor setari masina selectate,
salvarea setérilor curente ale masinii, salvarea setarilor
curente ale masinii in setérile selectate ale masinii sau
Tncarcarea setarilor selectate ale masinii in setarile curente

4. Apéasati sdgeata REVENIRE 9 sau fila laterala
MANAGEMENTUL DATELOR % pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor.

Figura 4-30: Setéri masiné
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Transfer

Ecranul de transfer al setarilor masinii permite transferul setarilor
selectate ale masinii catre sau de la o unitate USB, precum si
stergerea setarilor masinii.

Setarile masinii transferate pe un dispozitiv de stocare USB pot
fi deschise si actualizate utilizdnd Fieldware Link. Din Fieldware
Link, setarile masinii pot fi transferate din nou pe un dispozitiv
de stocare USB, pentru a fi mutate inapoi in stocarea interna a
consolei pentru utilizare.

NOTA: Nu toate setrile salvate ca parte a setérilor masinii sunt
disponibile pentru editare in Fieldware Link. Consultati
graficul de disponibilitate a setarilor pentru detalii.

Setérile masinii transferate pe un dispozitiv de
stocare sunt eliminate din consolé si nu mai sunt
disponibile pentru utilizare.

Apésati fila laterala MANAGEMENTUL DATELOR [=),
U masina
Apasati .

Selectati dintre:

L=

» Mutare setari masina pe memoria USB = _ utiizata
pentru a muta setarile masinii din stocarea internd pe USB
» Mutare setari masina pe stocare internd @_ utilizata
pentru a muta setarile masinii de pe USB in stocarea
interna
P Stergere setari masina W — utilizata pentru a sterge
setarile masinii din stocarea interna sau memoria USB
5. Apasati sdgeata REVENIRE 9 sau fila laterala
MANAGEMENTUL DATELOR e pentru a reveni la
ecranul principal de management al datelor.
Figura 4-31: Setéri masin& — Transfer

Administrare

Ecranul administrare setari masina permite crearea unor setari
goale noi ale masinii, copierea setarilor selectate ale masinii in
setari masina noi, stergerea unor setari masina selectate, salvarea
setarilor curente ale masinii, salvarea setarilor curente ale masinii
in setarile selectate ale masinii sau incarcarea setarilor selectate
ale masinii in setarile curente.

NOTA: Nu sunt salvate toate setdrile ca parte a setérilor masinii.

el

Consultati anexa ,Setrile meniului consolei Matrix Pro
GS’ pentru detalii.

Apasati fila laterald MANAGEMENTUL DATELOR %
Ui i
gt (ST

Selectati dintre:

» Nou — utilizata pentru a crea noi setari masina fara
informatii asociate privind unealta

» Copiere — utilizata pentru a copia setarile masina selectate
in noi setari masina

P Stergere — utilizata pentru a sterge setérile selectate ale
masinii din stocarea interna

P Salvare — utilizata pentru a salva setarile curente ale masinii
in setérile selectate ale masinii

CONFIGURARE

» Incarcare - utilizatd pentru a incarca setérile curente ale
masinii in setarile curente ale masinii

Apasati sageata REVENIRE 9 sau fila laterala

MANAGEMENTUL DATELOR e pentru a reveni la

ecranul principal de management al datelor.

Figura 4-32: Setdri masind — Administrare

Dryl section

5 section

Straight
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Optiunea configurare consola este utilizata pentru a configura
afisajul si setarile cultura, a debloca caracteristici avansate,
conectarea la reteaua wireless si rularea datelor GNSS demo.
Informatii despre alte dispozitive atasate la sistem pot fi gasite la
sectiunea Despre.

1. Apésati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM .

2. Apasatifila laterala CONSOLA (3.
3. Selectati dintre:

» Despre — utilizata pentru a afisa versiunea software a
sistemului, precum si versiunile software ale modulelor
conectate la magistrala CAN

» Afisare — utilizata pentru a configura schema coloristica
si luminozitatea LCD, a stabili disponibilitatea capturii de
ecran si a calibra ecranul tactil

» Cultural — este utilizata pentru a configura unitatile, limba si
setarile fusului orar

» Volum audio — utilizata pentru a ajusta nivelul volumului
difuzorului audio

» GNSS demo - utilizata pentru a porni rularea datelor
simulate GNSS

» Deblocare caracteristica — utilizata pentru a debloca
caracteristicile avansate

Figura 4-33: Optiuni consold

Despre

Ecranul Despre/Salvare afiseaza versiunea software a sistemului,
precum si versiunile software ale modulelor conectate la
magistrala CAN.

Pentru a ajuta la solutionarea problemelor de pe teren, un utilizator
final poate utiliza butonul Salvare pentru a descérca un fisier text
care contine informatii despre software-ul curent pe o unitate USB
si pentru a transmite apoi fisierul personalului de asistenta.

1. Apasati fila laterals CONSOLA (3.

2. Apéasati .

3. Selectati dintre:

» Vizualizare informatii incluz&nd numarul serial al unitatii,
versiunea software si modulele conectate

» Cu o unitate USB in consola, apasati pentru a
salva informatiile Despre pe unitatea USB. Informatiile
referitoare la versiune salvate pe unitatea USB vor confirma
salvarea.

. Apasati pe sageata REVENIRE 9 sau pe fila laterala
CONSOLA . pentru a reveni la ecranul principal Setari
consola.

NOTA: Optiunea nu este disponibild pentru selectare
(este coloratd in gri) pdna la introducerea adecvata a
unitatii USB.

Figura 4-34: Optiuni Despre

SN
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Afisaj

Optiunea afisare este utilizata pentru a configura schema
coloristica si luminozitatea LCD, a stabili disponibilitatea capturii
de ecran si a calibra ecranul tactil.

1. Apésati fila laterala CONSOLA [
2. Apasati .
3. Selectati dintre:

» Schema coloristica — utilizata pentru a alege schema de
culori care este cel mai usor de citit
P Luminozitate LCD - utilizata pentru a ajusta luminozitatea
afisajului consolei
» Captura de ecran - utilizata pentru a permite salvarea
capturilor de ecran pe o unitate USB
P Calibrare ecran — utilizata pentru a calibra ecranul tactil
4. Apasati pe sdgeata REVENIRE 43 sau pe fila laterala
CONSOLA . pentru a reveni la ecranul principal Setari
consola.
Figura 4-35: Optiuni afisare

Cultural
Optiunea Cultural este utilizata pentru a configura setérile privind
unitatile, limba si fusul orar.

1.

Apésati fila laterala CONSOLA (.

2. Apasati [SHAl.

3. Selectati dintre:

P Unitati - utilizate pentru a defini unitatile sistemului
» Limba — utilizata pentru a defini limba sistemului
P Fus orar — utilizata pentru a stabili fusul orar local

Apasati pe sageata REVENIRE 9 sau pe fila laterald
CONSOLA . pentru a reveni la ecranul principal Setari
consola.

Figura 4-36: Optiuni Cultural
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Volum audio
Volum audio ajusteaza nivelul volumului difuzorului audio.

1.
2.

Apasati fila laterala CONSOLA (.

RO o s}

3. Apésati:

» Sageata SUS ﬁ' pentru a amplifica sunetul
» Sageata JOS % pentru a diminua sunetul

Apasati pe sageata REVENIRE <33 sau pe fila laterald
CONSOLA . pentru a reveni la ecranul principal Setari
consola.

Figura 4-37: Optiuni volum audio

GNSS demo

GNSS demo este utilizat pentru a porni rularea semnalului GNSS
simulat.

AVERTISMENT! Acest instrument va dezactiva pozitile GNSS

o~

receptionate §i va incepe s& ruleze datele simulate.
Este necesard repornirea consolei pentru a restaura
GNSS real.

Apasati fila laterala CONSOLA (.

Apésati m

Apasati .

Apasati pe sageata REVENIRE G’ sau pe fila laterala

CONSOLA . pentru a reveni la ecranul principal Setari
consola.

NOTA: Este necesara repornirea consolei pentru a restaura un

GNSS real.

Figura 4-38: GNSS demo
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Repornire GNSS demo Figura 4-40: Caracteristica deblocata
Demonstratia GNSS poate fi repornita.

1. Apasati fila laterald CONSOLA .

VR GNSS demo )

NS Repornire |

4. Apésati pe sdgeata REVENIRE 9 sau pe fila laterala
CONSOLA . pentru a reveni la ecranul principal Setari
consola.

Figura 4-39: Repornire GNSS demo

Caracteristica deblocata
Pentru deblocarea caracteristicilor avansate este utilizata
Caracteristica deblocata.

NOTA: Codul de deblocare este unic pentru fiecare consol4.
Contactati Serviciul clienti TeeJet Technologies. Dupa
deblocare, o caracteristicd rdméne deblocatd dacé
consola nu este complet resetata.

1. Apésati fila laterala CONSOLA [

JPERR] Coractoristca dobiocata
3. Apasati butonul caracteristica blocata ; pentru caracteristica
blocata:

» BoomPilot pentru imprastietor — permite aplicarea optiunilor
pentru imprastietor cand se utilizeaza cu o unealta
compatibila cu impréstietorul

» FieldPilot Pro/UniPilot Pro — permite optiunile de directie
automatd atunci cand se foloseste un SCM Pro

» Controler viteza t.parte — permite optiuni de control al
vitezei cand se utilizeaza cu un controler tert al vitezei

4. Indicati codul de deblocare, daca este necesar.

5. Reporniti consola.

98-05273-RO R6 ﬂ
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Instrumentele sunt utilizate pentru a incarca actualizari de
software pentru dispozitivele sistemului si pentru a efectua diferite
calcule pe un calculator obisnuit sau un convertor de unitati.

1. Apésati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM .
2. Apasati fila laterald INSTRUMENTE .

3. Selectati dintre:

» Incércare software — utilizat pentru a incarca actualizari
software de pe o unitate USB pentru dispozitivele
sistemului.

» Suplimente — acceseaza calculatorul si convertorul de
unitati

Figura 4-41: Optiuni instrumente

Figura 4-42: Incércare software

incarcare software
Ecranul incarcare software este utilizat pentru a incarca actualizari
software de pe o unitate USB pentru dispozitivele sistemului.

NOTA: Disponibilitatea acestei caracteristici va varia in functie de
versiunea software.

1. Apasatifila laterala INSTRUMENTE [,

2. ppssa TP
3

Introduceti unitatea USB care contine actualizari software in
consola.

4. Apasati sdgeata JOS a dispozitivului L £ si selectati
dispozitivul pentru care va fi actualizat software-ul:

5. Apasati sdgeata JOS a dispozitivului 4 si selectati
actualizarea software-ului care trebuie incarcat pe dispozitiv.

6. Apasati [T

7. Cénd vi se solicita, apasati m

8. Apasati sdgeata REVENIRE <1'3 pentru a reveni la Ecranul
uneltelor sau fila laterald CONSOLA . pentru a reveni la
ecranul principal al setarilor consolei.
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Suplimente
1. Apasatifila laterala INSTRUMENTE [§.

2. Apasati ES.
3. Selectati dintre:
» Calculator — utilizat pentru a efectua calcule matematice

» Convertor unitati — utilizat pentru a efectua conversii de
unitati pentru suprafata, lungime, volum, presiune, masa,
temperatura sau unghi

Figura 4-43: Calculator

Figura 4-44: Convertor unitati
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CAPITOLUL 5 - CONFIGURAREA RECEPTORULUI GNSS

Configurarea receptorului GNSS este utilizata pentru a configura tipul GNSS, portul GNSS si PRN, precum si alti parametri, si pentru a
vizualiza informatiile de stare pentru GNSS.

Configurare receptor GNSS

NOTA: Aceste setdri sunt necesare pentru controlerul vitezei, Figura 5-1: Optiuni GNSS
directia asistaté/automatd si operarea senzorului de
inclinare, precum si operarea corecta a uneltei.

1. Apésati pe fila laterald CONFIGURARE [&.
RPN v ecopor oss)
3. Selectati dintre:

» Tip GNSS - seteaza acceptarea transmisiilor sursa GNSS:
GPS, GLONASS sau SBAS (cu sau fara solicitarea DGPS).

» Port GNSS - seteaza portul de comunicatie GNSS: Intern
sau extern

» Informatii de stare GNSS - afiseaza informatiile curente
precum rata de transfer, starea ratei de transfer si starea
GNSS: GGANVTG (vitezele datelor), numarul de sateliti,
calitatea HDOP, PRN, GGA, receptor, versiune receptor,
fus orar UTM si model de corectie

» Program — permite programarea directa a receptorului
GNSS prin intermediul unei interfete cu linii de comanda.
Aceasta caracteristica ar trebui utilizata doar de
tehnicienii de asistenta de la TeeJet. O utilizati pe riscul
dumneavoastra!

» PRN - selecteaza PRN SBAS care va furniza datele de

corectie diferentiala GNSS. Setati pe pentru
selectia automata a PRN.

» PRN alternativ — atunci cand PRN nu este automat, un al
doilea PRN SBAS alternativ va furniza un al doilea set de
date de corectie diferentiald GNSS

4. Apasati pe sdgeata REVENIRE <3 sau pe fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de

Configurare.
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Port GNSS

Portul COM poate fi setat la ,Intern” pentru a folosi receptorul
personalizat sa accepte semnale GNSS amplificate: transmisii GNSS intern si pentru a transmite, sau ,Extern” pentru a
sursé SBAS corectate diferential, transmisii sursa GLONASS receptiona date GNSS externe.

necorectate sau ambele. Pot fi solicitate, de asemenea, transmisii 4
sursa DGPS.

1. Apéasati sdgeata PAGINA URMATOARE =) pentru a accesa
lista optiunilor.
2. Selectati:
P GPS - semnale necorectate provenite de la sistemul GPS
NOTA: GPS este selectat intotdeauna.
» GLONASS - adauga semnale necorectate provenite din
sistemul GLONASS
» SBAS (de exemplu, EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM,
WAAS) — adauga diferite semnale corectate provenite din
sistemul SBAS
» DGPS necesar — adauga diferite semnale GPS corectate
(trebuie sa fie selectat si SBAS)
NOTA: Consola nu va permite ghidarea in modul solicitate
GDPS fara semnalul DGPS corectat.

3. lesiti din acest ecran pentru a incepe initializarea receptorului
GNSS. Aceasta dureaza aproximativ un minut, iar consola nu
va raspunde pana la finalizare.

Figura 5-2: Tip GNSS

Tip GNSS
In plus fata de semnalele GPS, tipul de GNSS poate fi

. Apésati sageata JOS 4 pentru a accesa lista optiunilor.
2. Selectati:
P Intern — utilizeaz&d GNSS intern si transmite
» Extern — receptioneaza date GNSS externe
NOTA: Lucrul cu semnale cum sunt OmniSTAR HP/XP sau RTK
va necesita setarea portului GNSS pe Extern.

Figura 5-3: Port GNSS

Cerinte minime de configurare ale receptorului extern
Tnainte ca Matrix Pro GS s& se conecteze si s lucreze cu un
receptor GNSS extern, trebuie indeplinite urmatoarele cerinte
minime de configurare.

GNSS

Setari port serial

Rata de transfer: nu este permisa sub 38.400

38.400, 56.000, 57.600,

Recomandat

76.800 sau 115.200
FieldPilot Pro/
UniPilot Pro 115.200
Biti de date: 8
Paritate: Nimic
Biti de oprire: 1

Cerinte privind conectarea portului serial

Cablu serial RS-232 cu 9 pini tata

NOTA: Poate necesita adaptor de modem nul in functie de
schema de iesire a receptorului.

GGA 10,0 Hz
VTG optional 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz
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Informatii stare GNSS

Informatii stare GNSS afiseaza o captura a informatiilor despre
starea curentd a GNSS.

(IR Vezi stare |

2. Vizualizare date care includ:
<«4Rata de transfer - starea actuala a GNSS

<«(Stare raté de transfer - rata la care informatiile sunt
transferate/comunicate.
Notd: o ratd minima de transfer poate fi necesara pentru
ca anumite versiuni software s& poatd functiona la
performantd maxima.

<«Viteze date GGA/VTG - numarul de pozitii GNSS pe
secunda.

<4ANumar de sateliti — numarul de sateliti GNSS in raza de
vizualizare (pentru DGPS este necesar un numar minim
de 4)

<«4HDOP - o determinare a intensitatii geometriei satelitului in
planul orizontal. Este de preferat o valoare HDOP mai mica
de 2.

<«PRN - codul de identificare (ID) al satelitului GDPS curent

<« Calitatea GGA - indicatorul curent de calitate al semnalului
GNSS (a se vedea graficul Cerintelor GGA)

<Receptor — indicatorul curent al receptorului

<«\Versiune receptor — versiunea software instalata pe
receptor

<«Fus orar UTM - fusul orar de localizare (a se vedea
,Coordonatele si fusurile orare UTM” din acest manual)

<«4Model — modelele de corectie disponibile pentru utilizare cu
configurarea actuala a receptorului

3. Apasati m pentru a reveni la ecranul de Configurare
receptor GNSS.

NOTA: Dacé nu este disponibil GNSS, toate intrérile vor fi
Lnvalide”.

Figura 5-4: Informatii stare GNSS

Informatii de stare GNSS pe Ecranele de ghidare
Starea GNSS afiseaza informatii cu privire la starea curentd a
GNSS, incluzand vitezele datelor, numarul de sateliti in raza de
conectare, starea HDOP si PRN, receptorul si versiunea, calitatea
si codul de identificare (ID) al satelitului si fusul orar UTM.

1. Apésati pictograma STARE GNSS " Bzﬂ " M :
Figura 5-5: Informatii de stare GNSS pe Ecranul de ghidare

Cerinte GGA
Calitatea GGA necesara pentru a putea lucra cu diferite tipuri de
semnal poate varia. A se vedea tabelul de mai jos pentru cerinte.

Service | Indicator | Acuratete
Numai GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <im
RTK 4 4cm
OmniSTAR HP/XP 5 10 cm
Glide/ClearPath 9 <Im
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Programare

Programare permite programarea directa a receptorului GNSS
prin intermediul unei interfete cu linii de comanda. Aceasta
caracteristica ar trebui utilizata doar de tehnicienii de asistenta de
la TeeJet. O utilizati pe riscul dumneavoastra!

1. Apasati o4

2. Ajustati programarea dupa cum este necesar.
Figura 5-6: Programare receptor

PRN
PRN selecteaza PRN SBAS care va furniza datele de corectie
diferentiala pentru GNSS.
1. Apasati sageata JOS A 2 pentru a accesa lista optiunilor.
2. Selectati:

P Automat — selectare PRN automata

» Numar — contacteaza reprezentantul local pentru numarul
asociat cu locatia de operare

Figura 5-7: PRN

PRN alternativ
Atunci cand PRN nu este automat, un al doilea PRN SBAS
alternativ va furniza un al doilea set de date de corectie
diferentiala pentru GNSS.
1. Apasati sageata JOS L 4 pentru a accesa lista optiunilor.
2. Selectati:
» Niciunul - niciun numar PRN alternativ
» Numar - contacteaza reprezentantul local pentru numarul
asociat cu locatia de operare
Figura 5-8: PRN alternativ

PRN neafisat
Optiunile PRN sunt disponibile numai cu tipul SBAS GNSS
selectat.

Figura 5-9: PRN neafisat

GNSS

98-05273-RO R6
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Glosar GNSS

Furnizor satelit comercial:

O alta sursa comuna pentru semnalele DGPS. Informatii de
corectie a erorilor obtinute de la statiile de baza ale acestora sunt
transmise unui satelit de comunicatii (separat de sateliti GPS)
si emise catre utilizator. Aceste corectii pe bazé de satelit tind
sa aibd o acoperire mai extinsa decat emisiile pe baza de turn
(legaturi FM), iar acuratetea sistemului nu este afectata in mare
masura de distanta utilizatorului fata de receptoarele statiei de
baza. Majoritatea acestor furnizori de servicii solicita o taxa de
abonare pentru utilizare. Un furnizor cunoscut in mare masura
este OmniSTAR®.

CORS (Statie de referinta cu operare continua)/
Retea RTK:

O serie de statii de baza aflate dispersate in cadrul unei anumite
regiuni geografice (cum ar fi stat/judet intreg), care sunt legate in
retea prin intermediul unui computer central si care emit date de
corectie RTK pe Internet. Retelele CORS pot fi detinute/operate

in sistem public sau privat si pot furniza un semnal gratuit sau pot
solicita o taxa de abonare anuala. Accesand o retea CORS printr-o
conexiune de telefonie mobild, utilizatorul elimina necesitatea de a
detine o statie de baza.

GPS diferential (DGPS):

Cel mai frecvent mod de corectare al erorilor GPS care apar in mod
normal. Exemple de DGPS includ WAAS, EGNOS, OmniSTAR®

si RTK.

EGNOS (Serviciul european geostationar mixt de
navigare):

Un sistem de amplificare pe baza de satelit (SBAS) dezvoltat

fn comun de Agentia Spatiald Europeana (ESA), Comunitatea
Europeana si EUROCONTROL. Sistemul este gratuit si furnizeaza
acoperire pentru corectie diferentiala in principal pe continentul
european. EGNOS furnizeaza acuratete de la trecere la trecere de
15-25 cm si acuratete de laan la an de +/- 1 m.

GLONASS (Sistem global de navigatie

prin satelit):

Un sistem global de navigatie prin satelit dezvoltat si gestionat

de guvernul rus. Este compus din aproximativ 24 de sateliti care
orbiteaza incontinuu Pamantul. in timp ce receptoarele GNSS
timpurii utilizau numai semnale GPS, multe dintre receptoarele
GNSS de astazi pot utiliza semnale atét de la GPS, cét si de la
GLONASS, crescand in mod eficient numarul total de sateliti care
pot fi utilizati.

GPS (Sistemul de pozitionare globala):

Denumirea retelei de navigatie prin satelit intretinute de Ministerul
Aparérii al SUA. Este compus din aproximativ 30 de sateliti

care orbiteaza incontinuu Pamantul. Termenul este utilizat, de
asemenea, pentru a denumi orice dispozitiv care depinde de
satelitii de navigatie pentru functionare.

NTRIP (Transport RTCM in retea prin protocol
Internet):

O aplicatie pe baza de internet care pune la dispozitie datele de
corectie RTCM de la statile CORS oricérei persoane cu conexiune
la internet si date de conectare adecvate la serverul NTRIP.
Utilizeaza in mod obisnuit o legatura prin telefonie mobild pentru

a se conecta la internet si serverul NTRIP.

Abatere GPS:

Schimbare de pozitie care poate fi cauzata de modificari ale
constelatiei de sateliti, operare in apropierea copacilor sau a altor
obstacole si erori ale ceasului satelitului. Se recomanda corectia
RTK pentru aplicarile pe teren in cadrul carora trebuie reduse la
minimum efectele abaterii GPS.

GNSS (Sistem global de navigatie prin satelit):
Un termen general care se referd la un sistem de navigatie pe
baza mai multor sateliti, utilizat de un receptor pentru a-si calcula
pozitia. Exemple de astfel de sisteme includ: GPS dezvoltat

de Statele Unite ale Americii si GLONASS dezvoltat de Rusia.
Sisteme suplimentare in curs de dezvoltare includ Galileo, al
Uniunii Europene si Compass, al Chinei. Receptoarele GNSS

de noud generatie sunt concepute astfel incat sa poata utiliza
semnale GNSS multiple (cum sunt GPS si GLONASS). In functie
de constelatie si nivelurile de acuratete dorite, performanta
sistemului poate fi imbunatatita prin accesarea unui numar mai
mare de sateliti.

RTK (Masurare cinematica in timp real):

La ora actuala este cel mai precis sistem de corectie GPS
disponibil care foloseste o statie de referinta terestra situata
relativ aproape de receptorul GPS. RTK poate furniza acuratete
de la trecere la trecere de un inch, cunoscuta si ca centimetru,
si furnizeaza, de asemenea stabilitatea pozitiei de la an la an.
Utilizatorii RTK pot avea propriile statii de baza, se pot abona la
Retele RTK sau pot utiliza CORS.

SBAS (Sistem de amplificare cu ajutorul
satelitilor):

Un termen general care face referire la orice sistem de corectie
diferentiala pe baza de sateliti. Exemple de SBAS includ: WAAS
in Statele Unite ale Americii, EGNOS in Europa si MSAS in
Japonia. Exista o probabilitate crescuta sa apara online SBAS
suplimentare, care sa acopere alte regiuni ale lumii, in viitor.

WAAS (Sistem de amplificare pe arie larga):

Un serviciu de corectie prin satelit dezvoltat de Administratia
Federala pentru Aviatie (Federal Aviation Administration, FAA). Se
utilizeaza gratuit si furnizeaza acoperire pe teritoriul SUA si parti
din Canada si Mexic. WAAS furnizeaza acuratete de la trecere la
trecere de 15-25 cm; cu toate acestea acuratetea de la an la an se
va situa in intervalul +/-1 m.
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CAPITOL 6 - CONFIGURARE UNEALTA

Configurarea uneltei se utilizeaza pentru a stabili diferite setéri asociate cu modul in linie dreapta, modul imprastietor si modul esalonat.

Setérile vor fi diferite in functie de disponibilitatea comenzii sectiunii: SmartCable, modul sectiune pilot (SDM) sau modul functie de

comutare (SFM).

TIP UNEALTA

Tip unealta selecteaza tipul modelului de aplicare care reprezinta
cel mai indeaproape sistemul dumneavoastra.

o [n modul in linie dreapta — sectiunile rampei nu au nicio
lungime si se afla pe o linie la o distanta fix& fata de antena

o in modul imprastietor — este creatd o linie virtuald, in aliniere
cu discurile de livrare de la care sectiunea sau sectiunile de
aplicare pot varia in lungime si se pot afla la diferite distante
fata de linie (disponibilitatea depinde de echipamentul
specific din sistem)

o in modul esalonat — este creat o linie virtuald, in aliniere cu
Sectiunea 1 de la care sectiunea sau sectiunile de aplicare
nu au nicio lungime si se pot afla la diferite distante fata
de linie (disponibilitatea depinde de echipamentul specific
din sistem)

Figura 6-1: Tip unealtd — in linie dreaptd

Figura 6-2: Tip unealtd — imprastietor

Figura 6-3: Tip unealtd — esalonat

Numere sectiune

Sectiunile sunt numerotate de la st4nga la dreapta, stand cu fata

spre directia Tnainte a utilajului.
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in linie dreapta
Sectiunile rampa nu au nicio lungime si se afla pe o linie la o
distant fixa fata de antena.

O singura sectiune

In sistem nu este disponibild nicio comanda a sectiunii.

1. Selectati tipul de unealta pe Ecranul uneltei.

2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE aferents Tipului
uneltei ™.

3. Selectati dintre:

» Directia decalarii uneltei in linie @ - utilizata pentru a
selecta dacd unealta este localizaté in fata sau in spatele
antenei GNSS in timp ce vehiculul se deplaseaza in directia

Figura 6-5: Directii si distante de decalare

(2
¢ —

nainte

» Distanta decalarii uneltei in linie @ - utilizata pentru a
defini distanta in linie de la antena GNSS la unealta.

» Directia decalarii uneltei laterale @ - utilizata pentru a

Sectiuni multiple
Comanda sectiunii este disponibila (SmartCable, modul sectiune
pilot (SDM) sau modul functie de comutare (SFM) sau ISOBUS).

1. Selectati tipul de unealta pe Ecranul uneltei.
2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE aferents Tipului

selecta directia laterala de la linia de centru a utilajului la
centrul uneltei, stand cu fata spre directia inainte a utilajului
» Distanta decalarii uneltei laterale @ - utilizata pentru a
defini distanta laterala de la linia de centru a utilajului la
centrul uneltei
4. Apasati pe sdgeata REVENIRE <3 pentru a reveni la Ecranul
uneltei sau pe fila laterald CONFIGURARE |& pentru a
reveni la ecranul principal de Configurare.
Figura 6-4: O singurd sectiune

uneltei Q

. Selectati dintre:

» Directia decalarii uneltei in linie @ - utilizata pentru a
selecta daca unealta este localizata in fata sau in spatele
antenei GNSS in timp ce vehiculul se deplaseaza in directia
fnainte

» Distanta decalarii uneltei in linie @ - utilizata pentru a
defini distanta n linie de la antena GNSS la unealta.

» Directia decalarii uneltei laterale @ - utilizata pentru a
selecta directia laterala de la linia de centru a utilajului la
centrul uneltei, stand cu fata spre directia inainte a utilajului

» Distanta decalarii uneltei laterale @ - utilizata pentru a defini
distanta laterala de la linia de centru a utilajului la centrul
uneltei

» Suprapunere — utilizata pentru a defini suprapunerea
permisa atunci cand se utilizeaza comanda sectiunii rampei
automate

» Timp pornire temporizator — utilizat pentru a configura
momentul la care sectiunea va porni la intrarea pe o
suprafaté care nu a fost acoperita

NOTA: Dacé procesul de acoperire pomeste prea
devreme atunci cand intré intr-o zond neacoperitd, reducefi
timpul de pornire al temporizatorului. Daca procesul de
acoperire porneste prea térziu, mériti timpul de pornire al
temporizatorului.

» Timp oprire temporizator — utilizat pentru a configura
momentul la care sectiunea se va opri la intrarea pe
o suprafata care nu a fost acoperita

NOTA: Dacé procesul de acoperire pomeste prea
devreme atunci cand intra intr-o zona neacoperitd, reduceti
timpul de oprire al temporizatorului. Daca procesul de
acoperire porneste prea térziu, mariti timpul de oprire al
temporizatorului.
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Figura 6-8: Suprapunere

4. Apésati pe sdgeata REVENIRE 9 pentru a reveni la Ecranul
uneltei sau pe fila laterald CONFIGURARE |g pentru a
reveni la ecranul principal de Configurare.

Figura 6-6: Sectiuni multiple

imprastietor - TeeJet

Este creata o linie virtuald, in aliniere cu discurile de livrare de la
care sectiunea sau sectiunile de aplicare pot varia in lungime si se
pot afla la diferite distante fata de linie (disponibilitatea depinde de
echipamentul specific din sistem).

Figura 6-7: Directii si distante de decalare

I O singura sectiune
In sistem nu este disponibila nicio comanda a sectiunii.
1 1. Selectati tipul de unealta pe ecranul Uneltei.

2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE aferenta Tipului

I uneltei »

. Selectati dintre:
9 » Configurare tip — utilizat pentru a selecta tipul de
¢ —_— imprastietor
» Distanta de la antend la discuri @ - utilizata pentru a defini
i distanta de la antena GNSS la discuri sau mecanismul de
o imprastiere
» Directia decalarii uneltei laterale @ - utilizata pentru a
selecta directia laterald de la linia de centru a utilajului la
centrul uneltei, stand cu fata spre directia inainte a utilajului
» Distanta decalarii uneltei laterale @ - utilizatd pentru a defini
distanta laterala de la linia de centru a utilajului la centrul
uneltei
» Decalarea de raspandire © — utilizata pentru a configura
distanta dintre discuri sau mecanismul de imprastiere si
locul unde produsul loveste initial solul pentru sectiune
» Lungimea raspandirii @ - utilizata pentru a configura
lungimea acoperirii pentru sectiune
4. Apésati pe sdgeata REVENIRE 9 pentru a reveni la Ecranul
uneltei sau pe fila laterala CONFIGURARE pentru a
reveni la ecranul principal de Configurare.
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Figura 6-9: O singura sectiune

Figura 6-10: Distante si lungime

Figura 6-11: Directie si distanta decalaj lateral

Sectiuni multiple

Comanda sectiunii este disponibila (SmartCable, modul sectiune
pilot (SDM) sau modul functie de comutare (SFM) sau ISOBUS).
1. Selectati tipul de unealta pe ecranul Uneltei.
2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE aferents Tipului

uneltei »

. Selectati dintre:

» Configurare tip — utilizat pentru a selecta tipul de
imprastietor
» Distanta de la antena la discuri @ - utilizata pentru a defini
distanta de la antena GNSS la discuri sau mecanismul de
imprastiere
» Directia decalarii uneltei laterale @ - utilizata pentru a
selecta directia laterala de la linia de centru a utilajului la
centrul uneltei, stand cu fata spre directia fnainte a utilajului
» Distanta decalrii uneltei laterale @ — utilizata pentru a defini
distanta laterala de la linia de centru a utilajului la centrul
uneltei
» Suprapunere — utilizata pentru a defini suprapunerea
permisa atunci cand se utilizeaza comanda sectiunii rampei
automate
» Timp pornire temporizator — utilizat pentru a configura
momentul la care sectiunea va porni la intrarea pe o
suprafatd care nu a fost acoperita
NOTA: Dacé procesul de acoperire porneste prea
devreme atunci cand intrd intr-o zond neacoperita,
reducei timpul de pornire al temporizatorului. Dacé
procesul de acoperire porneste prea tarziu, mériti timpul
de pornire al temporizatorului.

» Timp oprire temporizator — utilizat pentru a configura
momentul la care sectiunea se va opri la intrarea pe
o suprafata care nu a fost acoperita

NOTA: Dacé procesul de acoperire pormeste prea
devreme atunci cand intré intr-o zona neacoperitd, reduceti
timpul de oprire al temporizatorului. Daca procesul de
acoperire porneste prea térziu, mériti timpul de oprire al
temporizatorului.

» Decalarea de raspandire © — utilizata pentru a configura
distanta dintre discuri sau mecanismul de imprastiere si
locul unde produsul loveste initial solul pe Sectiunea 1.

» Decalarea sectiunii @ - utilizat pentru a configura distanta
decalajului de la Sectiunea 1 (linia Decalare de raspéndire)
la muchia de atac a fiecarei sectiuni. Sectiunea 1 este
intotdeauna 0. Toate celelalte sectiuni se pot afla la distante
diferite.

» Lungimile raspandirii © - utilizate pentru a configura
lungimea de acoperire in fiecare sectiune. Fiecare sectiune
poate avea o lungime diferita.

NOTA: Sectiunile sunt numerotate de la stanga la dreapta,
sténd cu fata spre directia inainte a utilajului.

. Apasati pe sageata REVENIRE 9 pentru a reveni la Ecranul

uneltei sau pe fila laterald CONFIGURARE |& pentru a
reveni la ecranul principal de Configurare.
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Figura 6-12: Sectiuni multiple Figura 6-14: Directie si distanta decalaj lateral
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Figura 6-13: Distante si lungime
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Imprastietor - OEM

Este creata o linie virtuald, in aliniere cu discurile de livrare de la
care sectiunea sau sectiunile de aplicare pot varia in lungime si se
pot afla la diferite distante fata de linie.

O singura sectiune
Tn sistem nu este disponibila nicio comanda a sectiunii.

1.
2.

3.

Selectati tipul de unealta pe ecranul Uneltei.

Apasati sageata PAGINA URMATOARE aferentd Tipului

uneltei 9

Selectati dintre:

» Configurare tip — utilizat pentru a selecta tipul de
imprastietor

» Distanta de la antena la discuri — utilizata pentru a defini
distanta de la antena GNSS la discuri sau mecanismul de
imprastiere

» Directia decalarii uneltei laterale — utilizata pentru a selecta
directia laterala de la linia de centru a utilajului la centrul
uneltei, stand cu fata spre directia inainte a utilajului

» Distanta decalarii uneltei laterale — utilizata pentru a defini
distanta laterala de la linia de centru a utilajului la centrul
uneltei

» Distanta de pornire — utilizatd pentru a configura distanta
de pornire in momentul iesirii dintr-o suprafaté acoperita
(Consultati producatorul imprastietorului pentru valoare)

» Distanta de oprire — utilizata pentru a configura distanta
de oprire in momentul intrarii intr-o suprafata acoperita
(Consultati producatorul raspanditorului pentru valoare)

NOTA: Consultati producétorul impréstietorului pentru
distantele de pornire si oprire.

Apasati pe sageata REVENIRE <3 pentru a reveni la Ecranul
uneltei sau pe fila laterala CONFIGURARE (@ pentru a
reveni la ecranul principal de Configurare.

Figura 6-16: O singura sectiune

Sectiuni multiple
Comanda sectiunii este disponibila (SmartCable, modul sectiune
pilot (SDM) sau modul functie de comutare (SFM) sau ISOBUS).

1. Selectati tipul de unealta pe ecranul Uneltei.
2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE aferents Tipului

uneltei =9

3. Selectati dintre:

» Configurare tip — utilizat pentru a selecta tipul de
imprastietor m

» Distanta de la antend la discuri — utilizatd pentru a defini
distanta de la antena GNSS la discuri sau mecanismul de
imprastiere

» Directia decalarii uneltei laterale — utilizata pentru a selecta
directia laterala de la linia de centru a utilajului la centrul
uneltei, stand cu fata spre directia inainte a utilajului

» Distanta decalarii uneltei laterale — utilizata pentru a defini
distanta laterala de la linia de centru a utilajului la centrul
uneltei

» Distanta de pornire — utilizatd pentru a configura distanta
de pornire in momentul iesirii dintr-o suprafata acoperita
(Consultati producétorul imprastietorului pentru valoare)

» Distanta de oprire — utilizata pentru a configura distanta
de oprire in momentul intrdrii intr-o suprafata acoperita
(Consultati producatorul raspanditorului pentru valoare)

NOTA: Consultati producdtorul impréastietorului pentru
distantele de pornire si oprire.

» Decalarile la inceputul sectiunii — utilizate pentru a configura
distanta decalarii de la Sectiunea 1 la muchia de atac a
fiecarei sectiuni. Sectiunea 1 este intotdeauna 0. Toate
celelalte sectiuni se pot afla la distante diferite.

» Decalarile la sférsitul sectiunii - utilizate pentru a configura
distanta decalarii de la Sectiunea 1 la marginea de cadere
a fiecarei sectiuni. Fiecare sectiune se poate afla la o
distanta diferita.

NOTA: Consultati producétorul impréstietorului pentru
valorile decalérii de pornire si oprire. Sectiunile sunt
numerotate de la stinga la dreapta, stand cu fata spre
directia inainte a utilajului.

4. Apésati pe sageata REVENIRE <3 pentru a reveni la Ecranul

uneltei sau pe fila laterala CONFIGURARE (& pentru a
reveni la ecranul principal de Configurare.
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Figura 6-17: Sectiuni multiple

Esalonat

Este creata o linie virtuala, in aliniere cu Sectiunea 1 de la care
sectiunea sau sectiunile de aplicare nu au nicio lungime si se pot
afla la diferite distante faté de linie.

Sectiuni multiple

Comanda sectiunii este disponibila (SmartCable, modul sectiune
pilot (SDM) sau modul functie de comutare (SFM) sau ISOBUS).
. Selectati tipul de unealta m pe Ecranul uneltei.

. Apésati sageata PAGINA URMATOARE aferent4 Tipului

uneltei =,

. Selectati dintre:

» Directia decalarii uneltei in linie sect. 1 @ - utilizata pentru
a selecta dacd Sectiunea 1 (punctul zero al decalrilor
sectiunii) este localizata in fata sau in spatele antenei
GNSS in timp ce vehiculul se deplaseaza in directia inainte

» Distanta decalarii uneltei in linie sect. 1@ - utilizata pentru
a defini distanta n linie de la antena GNSS la Sectiunea
1 (punctul zero al decalrilor sectiunii)

» Directia decalarii uneltei laterale @ - utilizata pentru a
selecta directia laterala de la linia de centru a utilajului la
centrul uneltei, stand cu fata spre directia Tnainte a utilajului

» Distanta decalarii uneltei laterale @ - utilizata pentru a
defini distanta laterala de la linia de centru a utilajului la
centrul uneltei

P Suprapunere — utilizata pentru a defini suprapunerea
permisa atunci cand se utilizeaza comanda sectiunii rampei
automate

» Timp pornire temporizator — utilizat pentru a configura
momentul la care sectiunea va porni la intrarea pe o
suprafaté care nu a fost acoperita

NOTA: Dacd procesul de acoperire porneste prea
devreme atunci cand intrd intr-o zond neacoperitd,
reduceti timpul de pornire al temporizatorului. Dacg
procesul de acoperire porneste prea tarziu, mériti timpul
de pornire al temporizatorului.

» Timp oprire temporizator — utilizat pentru a configura
momentul la care sectiunea se va opri la intrarea pe
o suprafaté care nu a fost acoperita

NOTA: Dacd procesul de acoperire porneste prea
devreme atunci cand intrd intr-o zond neacoperitd,
reduceti timpul de oprire al temporizatorului. Daca
procesul de acoperire porneste prea tarziu, mériti timpul
de oprire al temporizatorului.

» Decalarile sectiunii © - utilizate pentru a configura distanta
decalajului de la Sectiunea 1 (linia pentru Distanta decalarii
uneltei in linie sect. 1) la fiecare sectiune. O valoare
pozitiva a decaldrii va muta sectiunea in spatele Sectiunii
1. O valoare negativa a decalarii va muta sectiunea in fata
Sectiunii 1. Sectiunea 1 este Intotdeauna 0. Toate celelalte
sectiuni se pot afla la distante diferite.
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Figura 6-20: Directii si distante de decalare — in fata sectiunii 1

4. Apéasati pe sdgeata REVENIRE 9 pentru a reveni la Ecranul

uneltei sau pe fila laterald CONFIGURARE |g pentru a
reveni la ecranul principal de Configurare.

Figura 6-18: Sectiuni multiple ¢

|]

o[

Figura 6-21: Suprapunere

Section 3: 2.00 m

Figura 6-19: Directii si distante de decalare — in spatele sectiunii 1

|]

¢
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LATIMEA ACOPERIRII SAU DE LUCRU

Latimea acoperirii [Tip de implementare dreapta] sau [Tip de implementare esalonaté] sau Latimea de lucru [Tipul uneltei
imprastietorului] este utilizata pentru a introduce latimea singurei sectiuni sau latimea fiecarei sectiuni pentru a calcula latimea totala

a uneltei.

O singura sectiune
In sistem nu este disponibila nicio comanda a sectiunii.
Latimea de acoperire sau Latimea de lucru este utilizata pentru a

introduce I&timea totala a singurei sectiuni a uneltei. Intervalul este
cuprins intre 1,0 si 75,0 metri.

1. Apésati pe fila laterald CONFIGURARE [@9.

2. Apasati [0S,

3. Apasati pictograma MINITASTATURA Latime de acoperire
[Tip de implementare dreapta] sau Latime de lucru [Tipul
uneltei imprastietorului] E.

4. Utilizati minitastatura numerica pentru a introduce o valoare.

5. Apasati pe sageata REVENIRE 9 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de
Configurare.

Figura 6-22: O singura sectiune — Latimea de acoperire sau

de lucru

Sectiuni multiple
Comanda sectiunii este disponibild (SmartCable, modul sectiune
pilot (SDM) sau modul functie de comutare (SFM) sau ISOBUS).

Latimea de acoperire sau Latimea de lucru este utilizata pentru a
introduce latimea fiecarei sectiuni pentru a calcula latimea totala
tuturor sectiunilor uneltei. Fiecare sectiune poate avea o latime
diferita. Sectiunile sunt numerotate de la stanga la dreapta, stand
cu fata spre directia inainte a utilajului. Intervalul pentru fiecare
sectiune este cuprins intre 0,0 si 75,0 metri. Totalul pentru toate
sectiunile trebuie sa fie mai mare de 1,0 metru.

1. Apasati pe fila lateralda CONFIGURARE .

2. Apasati TR

3. Apasati pictograma MINITASTATURA Latimea de acoperire
[Tip de implementare dreapta] sau Tip esalonat de unealta sau
Latime de lucru [Tipul uneltei raspanditorului] E.

4. Evidentiati sectiunea care trebuie introdusa sau editata.

5. Apasati pictograma MINITASTATURA &l

6. Utilizati ministastatura numerica pentru a introduce latimea
sectiunii selectate.

7. Apasati pe sageata REVENIRE <;3 sau pe fila laterala
CONFIGURARE [ pentru a reveni la Ecranul uneltei sau la
ecranul principal de Configurare.

NOTA: Dac4 este activata Dispunerea simetrica a uneltei, vor fi
disponibile pentru evidentiere numai primele articole din
fiecare pereche de sectiuni aliniate.

Figura 6-23: Sectiuni multiple — L&timea aplicarii sau Latimea

de lucru
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AJUSTAREA DISTANTEI DECALARII UNELTEI LATERALE

Distanta decaldrii uneltei laterale este utilizata pentru a introduce ~ Figura 6-24. Distanta decalarii uneltei laterale
distanta de la linia de centru a utilajului la centrul uneltei. Atunci
cand cartografierea pe ecran nu arata nicio suprapunere sau
diferentd, insa aplicarea pe teren genereaza o suprapunere sau
diferenta in mod constant numai pe o parte a directiei cursei,
trebuie calculata o ajustare a distantei decalarii uneltei laterale si
aplicata valorii distantei decalarii uneltei.

Daca se utilizeaza un pulverizator sau raspanditor cu auto-
propulsie, utilizati calcularea ajustarii decalarii GNSS pentru
a calcula ajustarea distantei decalarii uneltei.

Dacé se utilizeaza o unealta cu tractare sau remorcare, utilizati
calcularea ajustarii decalarii uneltei pentru a calcula ajustarea
distantei decalarii uneltei.

NOTA: La utilizarea directiei asistate/automate, in cazul in care
cartografierea pe ecran arata suprapuneri si diferente,
este posibil sa fie necesara ajustarea setérilor directiei
asistate/automate.

Calcularea ajustarii decalarii GNSS

Pentru a calcula ajustarea decalarii GNSS utilizand aceeasi linie de ghidare:

1. Creati o linie dreapta AB.

2. Cu directia asistata/automata cuplata, traversati coridorul @ cel putin 30 de metri si pozitionati marcaje la bara de tragere sau
l&nga utilaj.

3. lntoarceti-va si cuplati directia asistata/automaté pe coridor @ pe aceeasi linie de ghidare AB. Pozitionati marcaje la bara de tragere
sau langa utilaj sau opriti in modul linie de ghidare AB Ianga marcajele pe care le-ati pozitionat pe coridor @.

4. Masurati diferenta © intre marcajele coridorului @ si coridor @.

5. Impartiti distanta masurata © in jumatate. Diferenta va fi ajustarea decalarii.
Mariti sau micsorati distanta decalarii dupd cum este necesar, in functie de locul unde apare suprapunerea aplicarii pe teren si
setarea curenta a directiei decalarii uneltei.

Setarea decalarii curente

Suprapunerea aplicarii Directie decalare = dreapta
pe teren Directie decalare = stinga Directie decalare = dreapta | Distanta decalare = 0 ft/m

Spre dreapta coridorului @ Mariti valoarea decalarii distantei Micsorati valoarea decalarii distantei | Mariti valoarea decalérii distantei

Modificati directia decalarii uneltei spre
stanga si mériti valoarea decalérii distantei

NN NANNNNNNNN

Spre stanga coridorului @ Micsorati valoarea decalarii distantei Mariti valoarea decalarii distantei

Figura 6-25: Distanta decaldrii GNSS

// /!

/S S Y NNNNNNN
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Ajustarea decalarii uneltei laterale
Pentru a calcula o ajustare a decalarii uneltei utilizand linii de ghidare adiacente:

1. Creati o linie dreapta AB.

2. Cu directia asistata/automata cuplata, traversati coridorul @ ca si cand ati opera unealta si pozitionati marcaje la muchiile externe
ale uneltei.

3. Intoarceti-va si cuplati directia asistata/automata pe coridor® pe linia de ghidare AB adiacents. Pozitionati marcaje suplimentare la
muchiile externe ale uneltei sau opriti in modul linie de ghidare AB langa marcajele pe care le-ati pozitionat pe coridor @.
Masurati diferenta @ intre marcajele coridorului @ si coridor @.
Impértiti distanta mésurata © in jumétate. Diferenta va fi ajustarea decalarii.

Mariti sau micsorati distanta decalajului @ dupa cum este necesar, in functie de locul unde apare suprapunerea aplicérii pe teren si
setarea curentd a directiei decalarii uneltei.

Setarea decalarii curente

Directie decalare = Directie decalare = Directie decalare = dreapta

Aplicare pe teren

ENDE] dreapta

Distanta decalare = 0 m

Suprapunere pe dreapta coridorului O sau o s .| Micsorati valoarea decalarii o~ c .
Mériti valoarea decalarii distantei distén tei Mériti valoarea decalarii distantei

Diferenta pe stanga coridorului @

R . ¥1) . . - Modificati directia decalarii uneltei
Suprapunere pe stanga coridorului sau | Micsorati valoarea decalarii - . ) P ‘o
disténtei Mariti valoarea decalarii distantei | spre stdnga si mariti valoarea decalérii

Diferenta pe dreapta coridorului (1] distantei

Figura 6-26: Directia si distanta decaldrii uneltei laterale
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Configurarea modului de detectare a marsarierului este utilizata Marsarier pe ecranele de ghidare

atunci cand se adaugé un modul de detectare a marsarierului Cand cursa este in marsarier, activarea BoomPilot in marsarier
la orice configurare. Aceasta permite cartografierea si controlul activ va permite controlul automat al sectiunii. Cartografierea
aplicarii si ghidarea pe ecran in timpul cursei in marsarier. aplicarii si controlul ratei de aplicare vor functiona ca si cand

1. Apasati pe fila laterala CONFIGURARE _ utilajul s-ar deplasa in directia inainte.

2. Apasati TR «tViteza pe bara de ghidare va deveni rosie in timpul cursei
in marsarier

3. In plus fata de optiunile standard, selectati dintre:
Figura 6-28: Cursd in directia inainte

» Permiteti BoomPilot in marsarier — utilizata pentru a activa
functia BoomPilot in timpul cursei in marsarier . >

» intarziere semnal inversat — utilizatd pentru a configura

ARAAAS
intarzierea cand se trece de la directia inainte la marsarier mm

sau de la marsarier la directia inainte, dupa care
pictograma vehiculului pe ecranul de navigare modifica
directia

Figura 6-27: Modul de detectare a marsarierului

-

AIL10015

Activarea BoomPilot Disponibilitatea

Sistemul de directie Modul de detectarea | Modul pilot sectiune in disponibilitatea intarzierii semnalului
asistata/automata marsarierului (RSM) (SDM) marsarierului inversat

FieldPilot IV v v v v

FieldPilot Pro/UniPilot Pro 4 v 4 x
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SELECTARE DUZA

Atunci cand sistemul include un Kit Interfatd Senzor de presiune
(PSIK), Selectarea duzei este utilizata pentru a selecta tipul de
duza de pulverizator (serie si capacitate) pentru a determina
informatiile privind dimensiunea picaturii.

1.
2.

Apasati pe fila laterala CONFIGURARE .

Apasati m

<« Selectia curenta a duzei este indicaté in caseta de
informatii

Apasati sageata PAGINA URMATOARE a Selectarii

duzei 9

Selectati dintre:

P Presetare duza 1-5 - selecteaza péna la cinci (5) duze
pentru accesare rapida si a selectat duza curenta pentru
stabilirea informatiilor privind dimensiunea picaturii

» Duza curentd - afiseaza duza curenta

Apésai pe ségeata REVENIRE ) sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de
Configurare.

Figura 6-30: Monitor pentru dimensiunea picaturilor

Presetare
Presetarile duzei permit salvarea a pana la cinci duze pentru
accesare rapida.

1. Apasati [JIEM-

2. Selectati 0 serie de duze TeeJet.
3. Selectati capacitatea duzei.
Figura 6-31: Presetare duzé

AI110015

AIL10015

AILLDOLS

AIL10015

AIL10015
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Duza curenta

Duza curenta aratd duza activa pentru stabilirea informatiilor
privind dimensiunea curenta a picaturii. Duzele trebuie presetate
pentru a fi disponibile pentru selectarea curenta a duzei.

1. Apésati duza dorita.
Duza selectata va fi indicata:
<« Caseta cu informatii pe Ecranul uneltei
< Afisarea starii picaturii/presiunii de pe bara de stare pe
ecranele de ghidare
Figura 6-32: Duza curentd

Rt I

AIL10015

MONITOR PENTRU DIMENSIUNEA

PICATURILOR

Atunci cand sistemul include un Kit Interfatd Senzor de presiune
(PSIK), Monitorul pentru dimensiunea picaturilor poate fi activat/
dezactivat. Apoi DSM (Monitorul pentru dimensiunea picaturilor)
devine disponibil pe ecranele de operare.

Configurare

Activare/dezactivare DSM
1. Apésati pe fila laterald CONFIGURARE (9.

Apasati LLEELTEY.

PVEEENN Monitor pentru dimensiunea picaturilor |
Selectati daca monitorul pentru dimensiunea picaturilor este
activat sau dezactivat.

5. Apasati pe sageata REVENIRE 9 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de
Configurare.

NOTA: Atunci cand Monitorul pentru dimensiunea picéturilor este

dezactivat, Starea picaturii/presiunii nu este disponibild pe

bara de stare a ecranului de ghidare.

o

Figura 6-33: Monitor pentru dimensiunea picaturilor

AI11001!
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Selectare duza / Duza curenta
Pentru a stabili presetarile duzei si duza curentd, consultati

TR

,Selectare duza” in acest capitol.

Senzor de presiune la modulul de intrare/iesire
Atunci cand este prezent un Kit Interfata Senzor de Presiune,
optiunile Senzorului de presiune sunt utilizate pentru a introduce
rata presiunii maxime a producatorului senzorului si pentru a
stabili punctele superior si inferior ale alarmelor de presiune
determinate de utilizator.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultati ,Senzori” in
capitolul Configurare al acestui manual.

Operare

Bara de stare
Starea picaturii/presiunii afiseaza informatii privind starea curenta
a dimensiunii picaturii si a presiunii in sistem.

1. Apasati pictograma STAREA PICATURI/PRESIUNI & & &

(YJe1) ¢

2. Apésati oriunde pe ecran pentru a reveni la ecranul
de ghidare.

Figura 6-34: Starea picaturii/presiunii

Graficul dimensiunii picaturii

Cénd alegeti o duza de pulverizare care produce dimensiuni

ale picaturii din una din cele opt categorii de clasificare ale
dimensiunii picaturii, retineti intotdeauna ca o singura duza poate
produce clasificari diferite ale dimensiunii picaturii la diferite
presiuni. O duza poate produce picaturi medii la presiuni scazute,
producand picaturi fine pe masura ce presiunea creste.

Categorie Simbol Cod de culoare
Extrem de fin XF ole
Foarte fin VF Ro

Fin F Portocaliu
Mediu Galben
Grosier C Alba
Foarte grosier VC erde
Extrem de grosier XC Alb
Ultra grosier uc eg

CRCR oo N W SRR

E paam

WOl W

P W ikl

A s (L

Starea picaturii/presiunii

Colorat = cuplat. Culoarea picaturii este asociata direct
cu dimensiunea curenta a picaturii. Optiunile coloristice

includ: & & & QQOQ

& Tiiat = dezactivat

Nicio pictograma = in sistem nu este instalat niciun Kit
Interfatd Senzor de Presiune

Bara de ghidare
Bara de ghidare va informeaza despre alegerea informatiilor
selectabile, inclusiv Presiunea curentd in sistem si Dimensiunea
curenta a picaturii.
1. Apasati caseta INFORMATII SELECTABILE.
2. Selectati dintre:
P Presiune sistem — afiseaza presiunea curenta in sistem
» Dimensiune picatura — afiseaza dimensiunea curentd
a picaturii duzei
3. Apasati in afara casetei de selectare pentru a reveni la ecranul
de ghidare.
Figura 6-35: Informatii selectabile pentru Bara de ghidare

UNEALTA
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BOOMPILOT

Tn functie de prezenta unui sistem de comanda al sectiunii si,
daca este prezent, ce fel de comanda a sectiunii este utilizata,
precum si ce optiuni sunt activate, exista optiuni multiple pentru
comanda sectiunii BoomPilot. Setarile Modului pornire BoomPilot
si pictograma BoomPilot modificd modul in care este gestionata
comanda sectiunii pe ecranele de ghidare.

1. Apasati pe fila lateralda CONFIGURARE .
yRVEEE Unealta |
3. Selectati dintre:

» Mod pornire BoomPilot — utilizat pentru a permite activarea
BoomPilot automat prin viteza (altfel manual, prin
pictograma)

» Pictograma BoomPilot — utilizata pentru a activa pictograma
pentru controlarea manuala a BoomPilot

4. Apéasati pe sdgeata REVENIRE <§ sau pe fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal de

Configurare.

Mod pornire BoomPilot

Mod pornire BoomPilot este utilizat pentru a stabili dacd comanda
BoomPilot este pornita automat prin vitezé sau manual, prin
pictograma BoomPilot.

1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE @.
2. Apéasati .
3. Apésati sageata JOS w'v pentru a selecta Oprit sau Automat.

<4 Oprit — BoomPilot va fi controlatd de pictograma BoomPilot
de la optiunile de Navigare si Ghidare de pe ecranele de
ghidare

<4Automat — BoomPilot va fi controlata prin viteza
Figura 6-36: Mod pornire BoomPilot

Pictograma BoomPilot

Pictograma BoomPilot este utilizata pentru a activa o pictograma
de la optiunile de Navigare si Ghidare de pe ecranele de ghidare
pentru controlarea manuald a BoomPilot

1. Apésati pe fila lateralda CONFIGURARE .

2. Apasati [0S

3. Apasati sdgeata JOS ‘ pentru a selecta Activat sau
Dezactivat.
<«Activat - pictograma BoomPilot va fi disponibila la optiunile

de Navigare si Ghidare de pe ecranele de ghidare pentru a
controla controlul automat al sectiunii

<«4Dezactivat - pictograma BoomPilot nu va fi disponibila la
optiunile de Navigare si Ghidare
Figura 6-37: Pictogramd BoomPilot
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CAPITOLUL 7 - GHIDARE

Matrix Pro GS permite efectuarea simultana a aplicarii produsului si a ghidarii vehiculului. Dupa finalizarea configurarii unitdtii, poate
incepe ghidarea. Cinci moduri de ghidare permit operatorului sa optimizeze lucrul pe teren: Dreapta AB =, AB curbat &, Rotire in
jurul pivotului @ Ultimul coridor @ si Randul urmator . O optimizare suplimentara se poate obtine prin Aplicare delimitare &3,
Anticipare curbata o Ghidare @ pentru revenirea la punct si Ghidare RealView cu ghidare video @ . De asemenea, functiile de
cartografiere Acoperire @ si Aplicare (£ pot afisa si inregistra aplicarile produsului, iar hartile Prescriere € si Harta vitezei tintd @
pot indruma aplicarea produsului.

Trei ecrane de ghidare va ajuta sa fiti informat. Pentru a alege un mod de ghidare:
Ghidarea vederii din vehicul creeaza o imagine generatade 1. Apasatifila OPTIUNI NAVIGARE $I GHIDARE & pentrua
computer a pozitiei vehiculului afisata in zona de aplicare. afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma MOD DE GHIDARE &.
3. Selectati dintre:
P Linie de ghidare dreapta » Linie de ghidare ultimul

AB coridor*

P Linie de ghidare curbata » Ghidare randul
AB @ urmator*

P Linie de ghidare in cerc » Fara ghidare
in jurul pivotului

*Optiunile de ghidare pot s nu fie disponibile in functie de

. — L sistemul de directie asistata/automata instalat.
Ghidare vedere de pe teren creeaza o imagine Fiqura 7-1: Alegeti un mod de ghidare

generata de computer a pozitiei vehiculului si a zonei de
aplicare dintr-o perspectiva aeriana.

DEE

[ T -

GHIDARE

Ghidarea Realview permite afisarea de imagini de intrare
video in timp real in locul unei imagini generate de computer.

ORI
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Optiuni ecran navigare

a Optiuni navigare si ghidare
Mod de ghidare

Mod de ghidare — acces la optiunile modului de
ghidare

1

Linie de ghidare dreapts AB & — furnizeaza
ghidare in linie dreapta pe baza punctelor de
referintd Asi B

&

Linie de ghidare curbata AB & — furnizeaza
ghidare de-a lungul liniilor curbate avénd la
baza linia initiala de referintd AB

°

Linie de ghidare in cerc in jurul pivotului © —
ofera ghidare n jurul unei locatii centrale cu
raza spre interior sau spre exterior pe baza
unei linii initiale de referinta AB

Linie de ghidare ultimul coridor & — furnizeaza
cu adevarat navigarea pentru ultimul coridor

ne

Ghidare randul urmétor @ — indica pozitia
Réndului urmator si furnizeaza ghidare la

sfarsiturile randurilor catre urmatorul rand

adiacent

Functia Fara ghidare — opreste ghidarea

Revenire la punct

Marcare punct @ - stabileste un punct la
locatia vehiculului. Colorat in gri = GNSS nu
este disponibil.

Ghidare pentru revenirea la punct — furnizeaza
distanta si ghidarea inapoi la punctul stabilit.

Stergere punct — sterge punctul marcat.

Anulare ghidare — ascunde distanta si ghidarea
inapoi la punctul marcat.

A

Linii de ghidare

Marcati A @ — marcheaza primul punct al liniei
de ghidare.

1B

Marcati B @ — marcheaza punctul de sfarsit al
liniei de ghidare.

Colorat in gri = distanta minima nu a fost
parcursa.

©

Anulare marcaj A - anuleaza procesul specific
marcajului A. Revine la linia de ghidare AB
anterioara (atunci cand este stabilita).

=

Marcare delimitare — stabileste o zona de
aplicare si determina zonele fara aplicare. La
crearea unei delimitari externe sau initiale, linia
de delimitare se va afla in exteriorul sectiunii
din extremitatea externd. La crearea unei
delimitari interne sau suplimentare, linia de
delimitare se va afla in interiorul sectiunii din
extremitatea interna.

Colorat in gri = GNSS nu este disponibil.

Finalizare delimitare - finalizeaza procesul

de delimitare. Delimitarile pot fi finalizate de
asemenea prin deplasarea catre ele, cu o
latime de brazda aferenta punctului de pornire.
Colorat in gri = distanta minima nu a fost
parcursa.

Anulare delimitare — anuleaza noul proces de
marcare a delimitarii. Revine la delimitarea
anterioara (atunci cand este stabilita).

Stergere delimitare - sterge toate delimitarile
stabilite din lucrarea curenta.

BoomPilot

Comuta Controlul automat al pulverizatorului
(ASC) pe pozitia pornit sau oprit. Colorat in gri =
GNSS nu este disponibil.

Marcare B randul urmator @ — marcheaza
punctul de sférsit al randului.

Unghi azimut @ — stabileste o linie de ghidare
dreapta, masurata in grade in sensul acelor de
ceas, de la o linie de baza nord-sud. Nord = 0,
Est =90, Sud = 180, Vest = 270.

A+Deplasare fina — deplaseaza linia de ghidare
existenta la pozitia curenta a vehiculului.

Urmatoarea linie de ghidare dreapta — arata
urmatoarea linie de ghidare dreapta AB sau
unghi azimut salvata in lucrarea curenta.

Urmatoarea linie de ghidare curbata AB — arata
urmatoarea linie de ghidare curbata AB salvata
in lucrarea curenta.

Urmatoarea linie de ghidare de rotire in jurul
pivotului — aratd urmatoarea linie de ghidare
curbatd AB salvatd in lucrarea curentd.

@ @ é@¢ ee 6ece

Anticipare curbata — indic& unde va duce
directia curenta vehiculul, utilizand un
Hindicator” drept ghidare.
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n Optiuni ecran

Apropiere/departare

e &
\i"\-‘

Pictograme — a se utiliza la Matrix Pro 570GS

AV

Butoane - a se utiliza la Matrix Pro 840GS

Vedere din vehicul - pictogramele sau butoanele
ajusteaza vederea din vehicul sau perspectiva spre
orizont de la vedere din vehicul in vedere aeriana.

Z

Vedere teren — pictogramele sau butoanele maresc/
micsoreaza suprafata afisata pe ecran.

Bl

4

=
-t

Panoramare

Sageti — muta suprafata afisaté pe harté in
directia corespunzatoare, fard a deplasa
vehiculul.

®

Vedere globala - extinde vederea pe ecran la
cea mai mare suprafata disponibila.

@

Optiuni de ghidare RealView

Selectare camera video — selectati una din opt
vederi la camera daca este anexat un Modul de
selectare video (VSM).

®® Tmpér;irea imaginii camerei — selecteaza unul

28 dintre cele doua seturi ale intrarilor a patru
camere video (A/B/C/D sau E/F/G/H) pentru
a Imparti ecranul in patru transmisii video
distincte.

3 ’:é Configurare ghidare pentru video — accesati

pentru a porni Ghidarea pentru video sau
Unghiul de directie si ajustati liniile de ghidare.

Ghidare pentru video — plaseaza linii de
ghidare tridimensionale asupra transmisiei
video pentru asistenta la navigare.

Unghi de directie - afiseaza directia in care
trebuie reglat volanul.

Pictograme sus si jos — utilizate pentru a ajusta
liniile de ghidare si linia orizontului pentru a se
potrivi cu vederea camerei.

Captura imagine camera — salveaza
o fotografie a vederii curente de pe ecran,
pe o unitate USB.

i Optiuni de cartografiere

Disponibile numai cand un control viteza tertd parte este activ

in sistem.

=

Harta acoperire — afiseaza suprafetele acoperite
de unealtd, indiferent daca a fost aplicat sau nu
produs.

Harta de prescriptii este o harta preincarcata
care furnizeaza informatii catre controlerul
vitezei pentru utilizarea la aplicarea produsului.

(>

Harta aplicarii arata cat produs a fost aplicat
si unde, utilizand culori pentru a indica nivelul
proportional cu nivelurile maxime si minime
preconfigurate sau configurate automat.

Harta vitezei tinté arata rata de aplicare pe
care controlerul vitezei va incerca sa o atinga
(se poate monitoriza din fila inferioara Control

e

;D

Vedere din vehicul - pictogramele
ajusteaza vederea din vehicul sau
perspectiva spre orizont de la vedere
din vehicul in vedere aeriana.

viteza)
=

Vedere teren — pictogramele maresc/
micsoreazd suprafata afisata pe ecran.

]

98-05273-RO R6

GHIDARE



3dvaiHS

Matrixe Pro 970GS « Matrix® Pro 840GS

BARA DE GHIDARE

Bara de ghidare va tine la curent cu alegerea informatiilor selectabile, activitatea de navigare si starea sectiunii.

Activitatea de navigare si Starea rampei

Stare GNSS - afiseaza ,Fara GNSS” atunci cand GNSS nu este
disponibil sau ,GNSS lent” atunci cand GNSS receptioneaza date
GGA la mai putin de 5 Hz

Eroare de deviere — afiseaza distanta de la linia de ghidare dorité

Activitate curentd — afiseaza activitati cum sunt marcarea unui
punct A sau B, apropierea de finalul unui rénd, indicatia de a vira
la momentul actual si distanta pentru revenirea la un punct marcat

Starea sectiunii — este afisat un punct pentru fiecare sectiune
programata: un punct verde indica faptul ca sectiunea este activa
si un punct rosu indica faptul ca sectiunea nu este activa

Figura 7-2: Activitate de navigare/Starea sectiunii

Eroare de deviere

Distanta din jurul liniei de ghidare care este perceputa drept
eroare zero poate fi ajustata utilizand Configurare-> Ghidare->
Sensibilitatea ghidarii.

Pentru a modifica formatul in care este afisata distanta:

1. Apésati caseta Activitate de navigare pe bara de ghidare.
2. Selectati formatul de mésurare.

Informatii selectabile
Viteza - afiseaza viteza curenta a cursei

Directie — afiseaza cursul in sensul acelor de ceas pentru cursa,
de la o linie de baza nord-sud. Nord = 0°, Est = 90°, Sud = 180°,
Vest = 270°.

Suprafata acoperita totald — afiseaza suprafata totala acumulata
acoperitd cu produs, incluzand suprafetele cu acoperire dubla

Durata acoperire — arata timpul total pentru care este activa
aplicarea Tn timpul lucrarii curente

Timp — afiseaza ora curenta pe baza fusului orar selectat

Numérul brazdei - afiseazd numarul curent al brazdei cu referire
la linia initiald de ghidare AB, cu fata la directia de laAla B.
Numarul va fi pozitiv atunci cand vehiculul se afla la dreapta liniei
de baza AB sau negativ atunci cand vehiculul se afla la stanga
liniei de baza AB.

Presiune Sistem — afiseaza presiunea in sistem curenta
(disponibila numai cand in sistem este prezent un Modul intrare/
iesire)

Dimensiunea picaturii - afiseaza dimensiunea picaturii pentru
duza curenta (disponibild numai cand in sistem este prezent un
Modul intrarefiesire)

Rata de aplicare actuala - afiseaza rata de aplicare de la
momentul respectiv (disponibila numai cand in sistem este instalat
un controler viteza terta parte)

Viteza de acoperire tinta - afiseaza viteza de acoperire tinta
(disponibila numai cand in sistem este instalat un controler viteza
terté parte)

Figura 7-3: Informatii selectabile
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BARA DE STARE

Bara de stare furnizeaza informatii despre starea GNSS, modul de
ghidare, suprafata delimitarii, cuplarea directiei asistate/automate,
corectia inclinarii, starea controlerului uneltei, starea picaturii/
presiunii, starea debitului duzei si starea controlerului vitezei.

Cénd este apasata o pictograma, sunt afisate informatiile de stare
asociate.

Figura 7-4: Bara de stare

Stare GNSS

N

Mod de ghidare —__

Stare suprafata delimitatd ——
Stare directie asistatd/automata —
Stare corectie inclinare —

Stare BoomPilot /

Starea picaturii/presiunii

Verde = GPS, GLONASS sau SBAS (cu sau fara
solicitarea DGPS)

Galben = numai GPS
Rosu = farda GNSS
Portocaliu = Glide/ClearPath

=Xs X

=
(=]
Q.
Q.
m
Q
=
o
[
=
m

Linie de ghidare dreapta AB
Linie de ghidare curbata AB
Linie de ghidare in cerc in jurul pivotului

Linie de ghidare ultimul coridor

060

Ghidare Randul urmator

Absenta pictograma = fara ghidare

Stare suprafata delimitata

Exterior delimitare = cursa in afara suprafetei delimitate

Interior delimitare = curs in interiorul suprafetei delimitate

Absenta pictograma = nicio delimitare stabilita

Stare directie asistata/automata
@ Verde = cuplat, directie activa

W% Galben = activat, au fost indeplinite toate conditiile pentru
a permite directia asistata/automata

@ Rosu = dezactivat, nu au fost indeplinite toate conditiile
pentru a permite directia asistatd/automata

Absenta pictograma = nu este instalat niciun sistem de
directie asistata/automata

Stare corectie inclinare
€\ Colorat = cuplat, aplica activ corectia inclinarii
€\ Rosu = dezactivat

Absenta pictograma = niciun modul de inclinare a rotatiei
nu este instalat in sistem sau inclinarea este asociata cu
sistemul de directie asistata/automata

Stare BoomPilot
A Verde = automat

A\ Galben = Toate Pomite
A Rosu = OprittManual

Absenta pictograma = o singura sectiune (nu exista
SmartCable sau SDM instalate in sistem)

Starea picaturii/presiunii

Colorat = cuplat. Culoarea picaturii este asociata direct
cu dimensiunea curentd a picaturii. Optiunile de culoare

incud: 606 660
& Taiat = dezactivat
Absenta pictograma = nu este instalat niciun Kit Interfata

Senzor de presiune, nu exista niciun monitor senzor de
presiune pe DCM

Ecrane stare/informatii
Stare GNSS

Starea GNSS afiseaza informatii cu privire la starea curentd a
GNSS, incluzand vitezele datelor, numarul de sateliti in raza de
conectare, starea HDOP si PRN, receptorul i versiunea, calitatea
si codul de identificare (ID) al satelitului si fusul orar UTM.

1. Apasati pictograma STARE GNSS " W " W
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Stare mod de ghidare

Starea modului de ghidare afiseaza informatii cu privire la modul
de ghidare, denumirea liniei de ghidare curente si cate linii de
ghidare sunt salvate pe consola.

1. Apasati pictograma MOD DE GHIDARE @ @ @

- i N SN A A 4 1
) g —

Stare suprafata delimitata
Stare suprafaté delimitata afiseaza informatii privind suprafetele
delimitarilor curente.

1. Apasati pictograma SUPRAFATA DELIMITATA .

DRI S RN RSO

Stare directie asistata/automata

Starea directiei asistate/automate afiseaza informatii privind
starea curenta a sistemului de directie asistatd/automata,
incluzénd starea inclinrii.

1. Apasati pictograma STARE DIRECTIE ASISTATA/AUTOMATA

©we

Stare corectie inclinare
Starea corectiei inclinarii afiseaza informatii privind starea curenta
a sistemului de corectie a inclindrii.

1. Apasati pictograma STARE CORECTIE INCLINARE a8

DRI R S

Stare BoomPilot
Starea BoomPilot afiseaza informatii privind starea curenta a
sistemului BoomPilot.

1. Apasati pictograma STARE BOOMPILOT A A A

DRI RSO

Starea picaturii/presiunii
Starea picaturii/presiunii afiseaza informatii privind starea curenta
a dimensiunii picaturii si a presiunii in sistem.

1. Apasati pictograma STAREA PICATURII/PRESIUNII

600 0600K.
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ECRANE NAVIGARE

Ghidarea si navigarea pot fi accesate de pe ecranul Vedere din vehicul, ecranul Vedere teren sau ecranul RealView.
+ Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a afisa optiunile de navigare.
+ Apasati fila OPTIUNI REALVIEW {
Figura 7-5: Optiuni ecran de ghidare

& pentru a afisa optiunile de configurare si ghidare.

Optiuni navigare si ghidare

04A0000
N L 428%L <
@00
®O0C®

B

Pe Matrix Pro 840GS nu sunt disponibile pictograme apropiere/departare
sau pe ecranele de ghidare RealView

Optiuni RealView

CH

@

4> E

Ecran de intdmpinare/lucrare _J
(sau apasati butonul Acasa)
Configurare unitate

Ghidarea vederii din vehicul
Ghidare vedere de pe teren
Ghidare Realview

GHIDARE
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Vedere din vehicul
Vedere din vehicul creeaza o imagine generata de computer a pozitiei vehiculului afisata in zona de aplicare. De pe acest ecran
pot fi accesate toate optiunile de configurare si navigare prin intermediul filelor Optiuni de pe partea dreapta a ecranului.

Pentru a accesa ecranul Vedere din vehicul:

1. Apasati fila GHIDAREA VEDERII DIN VEHICUL @
Figura 7-6: Vedere din vehicul

Bara de ghidare

Busola orizont

Vehicul cu reprezentare in timp real
a sectiunilor rampei active

Fila de optiuni de navigare si ghidare
Bara de stare

Zona de acoperire

Linii de ghidare pentru navigare

Suprapunere zona de
acoperire

Ghidare pe ecran

+ Linii de ghidare
<«Portocaliu - linie de ghidare activa
<ANegru (multiplu) - linii de ghidare adiacente
<Negru - linia de delimitare

+ Puncte - marcaje pentru punctele stabilite
<«Punct rosu - revenire la punct
<«Punct albastru - marcati A
<«Punct verde - marcati B

+ Busola orizont - inaintarea generala poate fi afisata pe
orizont (cand se efectueaza apropierea)

* Zond de acoperire - ilustreaza suprafata acoperita si
suprapunerea:
<«Albastru - o aplicare
<«Rosu - doua sau mai multe aplicari
+ Sectiuni
<« Casete goale - sectiuni inactive
<«Casete albe - sectiuni active

Asistenta butoane consola Matrix Pro 840GS
+ Apropiere/departare si perspectiva — butoanele Sus/Jos
AY ajusteaza vederea din vehicul sau perspectiva spre
orizont de la vederea din vehicul in vedere aeriana.
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Vedere teren

E Vedere teren creeazé o imagine generata de computer a pozitiei vehiculului si a zonei de aplicare din perspectivé aeriana. De pe
acest ecran pot fi accesate toate optiunile de configurare si navigare, precum si Modul panoramare, prin intermediul filelor Optiuni
de pe partea dreapta a ecranului.

Pentru a accesa ecranul Vedere teren:

1. Apasati fila GHIDARE VEDERE DE PE TEREN m
Figura 7-7: Vedere teren

Bara de ghidare

.-",d

Reprezentarea vehiculului o e P

Fila de optiuni de navigare si ghidare

Bara de stare Fila Optiuni ecran

Suprapunere zona de
acoperire

Linii de ghidare pentru A

navigare Zona de acoperire cartografiata

Ghidare pe ecran
+ Linii de ghidare
<«Portocaliu - linie de ghidare activa
<ANegru (multiplu) - linii de ghidare adiacente
<ANegru - linia de delimitare

+ Puncte - marcaje pentru punctele stabilite
<Punct rosu - revenire la punct
<4Punct albastru - marcati A
<«4Punct verde - marcati B

+ Zona de acoperire - ilustreaza suprafata acoperita si
suprapunerea
<Albastru - o aplicare
<«4Rosu - doud sau mai multe aplicari

Asistenta butoane consola Matrix Pro 840GS
« Apropiere/depirtare — butoanele Sus/Jos &\ V ajusteaza
suprafata vizibila a hartii.

GHIDARE
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Ghidare Realview
Ghidarea Realview permite afisarea de imagini de intrare video n timp real in locul unei imagini generate de computer. De pe
acest ecran pot fi accesate toate optiunile de configurare si navigare prin intermediul filelor de pe partea dreapta a ecranului.
Pentru a ajusta vederea camerei [invers, cu partea de sus in jos], utilizati Configurare setare-> Configurare-> Video.

» O singura camera — la consola este atasaté o singura camera
» Modul selectare video — daca in sistem este instalat un Modul selectare video (Video Selection Module, VSM), sunt disponibile
doua (2) optiuni:
+ Vedere cu o singurd camera — poate fi selectata una din pana la opt intrari camera pentru a schimba vederea intrarii video.
+ Impértirea imaginii camerei — poate fi selectat unul dintre cele doua seturi ale intrarilor a patru camere video (A/B/C/D sau
E/F/G/H) pentru a impérti ecranul in patru transmisii video distincte.
Pentru a accesa ecranul RealView:
1. Apasati fila GHIDARE REALVIEW
Figura 7-8: Ghidare Realview

Bara de ghidare

Linii de ghidare pentru navigare Linia orizontului

Fila de optiuni de navigare si ghidare
Bara de stare

Fila optiuni RealView

Unghi de directie

Ghidare pe ecran
+ Linii de ghidare
<«Portocaliu - linie de ghidare activa
<ANegru (multiplu) - linii de ghidare adiacente
<«Linie neagra orizontala — linie ajustabild a orizontului

Q Fila de optiuni de navigare si ghidare
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=
e

Linie de ghidare dreapta AB

Linia de ghidare dreapta AB furnizeaza ghidare in linie dreapta pe baza punctelor
de referintd A si B. Punctele A si B originale sunt utilizate pentru a calcula toate
celelalte linii de ghidare paralele.

NOTA: Decalajul fata de liniile de ghidare adiacente va fi calculat utilizénd I4timea
ghidérii: consultati ,Configurare” din capitolul Configurare sistem.

cH

Linie de ghidare curbata AB

Linia de ghidare curbata AB furnizeaza ghidare de-a lungul liniilor curbate avand
la baza linia initiala de referintd AB. Aceasté linie de bazd initiala este utilizata
pentru a calcula toate celelalte linii de ghidare.

NOTA: Se recomanda ca ghidarea curbata s& nu depéseascé 30° in cadrul liniei
de ghidare AB.

Decalajul faté de liniile de ghidare adiacente va fi calculat utilizand l&timea
ghidérii: consultati ,Configurare” din capitolul Configurare sistem.

INDICIU: In timpul lucrului pe o suprafaté delimitatd, tiparul de ghidare care
depdseste punctele AB stabilite va fi ghidare in linie dreapta.

o))

Linie de ghidare in cerc in jurul pivotului

Linia de ghidare in cerc in jurul pivotului oferé ghidare in jurul unei locatii centrale
cu raza spre interior sau spre exterior pe baza unei linii initiale de referintd AB.
Aceasta linie de baza initiala este utilizata pentru a calcula toate celelalte linii de
ghidare.

Este utilizata pentru aplicarea produsului pe un teren cu pivot central, in timp ce
sunteti ghidat de-a lungul unei linii de ghidare circulare care corespunde razei
sistemului de irigare cu pivot central.

NOTA: Decalajul faté de liniile de ghidare adiacente va fi calculat utilizand latimea
ghidérii: consultati ,Configurare” din capitolul Configurare sistem.

2g

Linie de ghidare ultimul coridor

Linia de ghidare ultimul coridor® furnizeaza cu adevarat navigarea pentru ultimul
coridor. Consola va detecta automat cea mai apropiata suprafaté acoperita si va
stabili linii de ghidare paralele pe baza acestei suprafete.

NOTA: Dacd se stabileste o delimitare, dar nu a avut loc nicio aplicare in timpul
procesului de delimitare, ghidarea nu va fi initiata.

Ghidare Randul urmator

Ghidare randul urmator* indica pozitia R&ndului urmator si furnizeaza ghidare la
sfarsiturile randurilor catre urmatorul rand adiacent. Cand operatorul marcheaza
sfarsitul randului si incepe sa intoarca spre randul urmétor, o linie de ghidare
dreapta AB este furnizata pe randul urméator. Cand vehiculul este pe Randul
urmator, ghidarea este oprita.

GHIDARE

NOTA: Decalajul fatd de réndul urmétor va fi calculat utilizand I&timea ghidarii:
consultati ,Configurare” din capitolul Configurare sistem.

Ghidare randul urmétor nu accepta omiterea réndurilor.

Fara ghidare

Functia Fara ghidare* opreste ghidarea.

NOTA: Modul Fré ghidare nu sterge liniile de ghidare sau punctele stabilite de la consold. Pentru a sterge datele stabilite/salvate
de la consola, consultati ,Managementul datelor” din capitolul Configurare sistem.

*Optiunile de ghidare pot s& nu fie disponibile in functie de sistemul de directie asistatd/automata instalat.
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LINII DE GHIDARE

Linie de ghidare AB, linii de ghidare azimut, linii de ghidare pentru
urméatoarea trecere si linii de ghidare pentru randul urmator sunt
disponibile fiecare, in functie de modul de ghidare curent. Pentru
fiecare lucrare pot fi stocate in consola pana la 25 de linii de
ghidare stabilite. Comutarea de la un mod de ghidare la altul va
modifica liniile de ghidare curente disponibile.

Tn fiecare mod de ghidare pot fi create linii de ghidare multiple.
Daca in modul de ghidare unica este salvata mai mult de o linie
de ghidare, devine disponibild caracteristica Urmatoarea linie
de ghidare. Apasénd optiunea Urmatoarea linie de ghidare

@) 8 @ vehiculul va i directionat catre urmétoarea linie de
ghidare salvata la consola.

Un utilizator poate duplica sau edita lucrarile pentru reutilizarea
delimitarilor si liniile de ghidare pentru diferite aplicari pe acelasi
teren, utilizand Fieldware Link sau optiunea Date -> Datele lucrarii
-> Administrare).

Ghidare anticipata curbata

o Ghidare anticipare curbata indica unde va duce directia
curenta vehiculul, utilizand un ,indicator” drept ghidare.

Optiunea Anticipare curbata este disponibila in toate modurile de

ghidare.

Pentru a activa Ghidare anticipata curbata:

1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a
afisa optiunile de navigare.

2. Selectati pictograma ANTICIPARE CURBATA 0.

Indicatorul va fi vizibil pe ecranul de navigare.

Figura 7-9: Anticipare curbata

Pentru a elimina Ghidarea anticipata curbata:

1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a
afisa optiunile de navigare.

2. Selectati pictograma ANTICIPARE CURBATA o

Marcarea punctelor A si B

Q @ Pentru a stabili o linie de ghidare AB:

1.
2.

Mergeti pana la locatia dorita pentru Punctul A®.

Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE $I GHIDARE [ pentru
a afisa optiunile de navigare.

In timp ce vehiculul este in miscare, apasati pictograma
MARCAJ A .

Mergeti pané la locatia dorita pentru Punctul B @.

. Apésati pictograma MARCAJ B (B pentru a stabili linia AB.

6. ,Doriti sa dati un nume acestei linii de ghidare?”

Apasati:
» Da - pentru a introduce un nume si a salva linia de ghidare
in consola

» Nu - pentru a genera automat un nume si a salva linia de
ghidare n consola

Consola va incepe s furnizeze informatii de navigare.
NOTA: Pictograma MARCAJ B ‘& nu este disponibila pentru

selectare (colorata in gri) pand la parcurgerea distantei
minime (3,0 metri in mod de ghidare in linie dreapta sau
curbata, 50,0 metri in linie de ghidare in cerc in jurul
pivotului).

NOTA: Nu este necesar s& conduceti de-a lungul intregii

circumferinte in cerc in jurul pivotului pentru a initia Linia
de ghidare in cerc in jurul pivotului.

Utilizati pictograma ANULARE MARCAJ Q)] pentru a anula
comanda Marcaj A si pentru a reveni la linia de ghidare AB
anterioara (cand este stabilita).

Figura 7-10: Marcati Punctul A
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Figura 7-11: Marcati Punctul B Caracteristica A+Deplasare fina
@ Caracteristica A+Deplasare fina permite comutarea liniei de
ghidare curente cétre locatia curentd a vehiculului.

Pentru a ajusta linia de ghidare:

1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru
a afisa optiunile de navigare.

2. Apésati pictograma A+Deplasare find @

Figura 7-14: A+Deplasare find

GHIDARE
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Caracteristica Urmatoarea linie de

ghidare

. . . Daca este salvatad mai mult de o linie de
ghidare, devine disponibila caracteristica

Urmatoarea linie de ghidare. Apasand optiunea Urmatoarea

linie de ghidare vehiculul va fi directionat catre urmatoarea linie

de ghidare salvata la consola.

Pentru a comuta la alte linii de ghidare disponibile:

1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a
afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma URMATOAREA LINIE DE GHIDARE

Comutati intre toate liniile de ghidare apasand pictograma
URMATOAREA LINIE DE GHIDARE @) & @ din nou.

Figura 7-15: Urmatoarea linie de ghidare

Pentru a vedea ce linie de ghidare este activa, apasati pictograma

Mod de ghidare din Bara de stare.

Figura 7-16: Vedeti ce linie de ghidare este activa

Linii de ghidare ultimul coridor
Linia de ghidare ultimul coridor furnizeaza cu adevarat
navigarea pentru ultimul coridor. Consola va detecta
automat cea mai apropiata suprafata acoperita si va stabili linii de
ghidare paralele pe baza acestei suprafete.
NOTA: Linii de ghidare ultimul coridor pot s& nu fie disponibile in
functie de sistemul de directie asistatd/automata instalat.

Pentru a activa liniile de ghidare Ultimul coridor;
1. Deplasati-va la o locatie doritd pentru a acoperi primul coridor.

2. Deplasati-va apoi la suprafata acoperita.
3. Consola va incepe sa furnizeze informatii de navigare.

NOTA: Dacé se stabileste o delimitare, dar nu a avut loc nicio
aplicare in timpul procesului de delimitare, ghidarea nu va
fi inifiata.

Figura 7-17: Acoperiti primul coridor

m www.teejet.com



Matrix® Pro 970GS  Matrix® Pro 840GS

Linii de ghidare pentru randul urmator
Ghidarea randul urmator indicd pozitia randului urméator pe

baza latimii programate a ghidarii si furnizeaza ghidare la
sfarsiturile randurilor marcate de utilizator catre urmatorul rand
adiacent. Cand operatorul marcheaza sfarsitul randului, o linie
dreapta AB este stabilita pe rAndul curent si este furnizata ghidare
catre Randul urmator. Cand vehiculul este pe Randul urmétor,
ghidarea este oprita.

NOTA: Decalajul faté de randul urmétor va fi calculat utilizénd
latimea ghidarii: consultati ,Configurare” din capitolul
Configurare sistem.

NOTA: Ghidare réndul urmétor poate s& nu fie disponibil in
functie de sistemul de directie asistatd/automatd instalat.

Pentru a activa Linie de ghidare pentru rAndul urmator:

1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a
afisa optiunile de navigare.

2. La sfarsitul unui rand (cand se conduce in linie dreaptd)
apasati pictograma MARCAJ B ().
<« Sfarsitul randului va fi marcat cu un punct verde @.

3. Tndreptati-vé spre urmatorul rénd.

4. Pe baza directiei respective de virare, se va furniza ghidare
pentru urmatorul rénd adiacent.

<4 Atunci cand vehiculul este pe rand, ghidarea este eliminata.
5. Repetati la sfarsitul rdndului urmator.

NOTA: Caracteristica ghidare randul urmétor nu accepts
omiterea randurilor.

Figura 7-19: Marcare sfarsit de rénd

Unghi azimut

@ Un azimut este definit drept un unghi orizontal masurat in
sensul acelor de ceasornic de la o linie de bazé nordica. Cand

se utilizeaza un azimut, punctul in care isi are originea azimutul este

centrul unui cerc imaginar. Nord = 0°, Est = 90°, Sud = 180°,

Vest = 270°.

Poate fi introdus un unghi azimut pentru a stabili locatia
exacta a vehiculului. Cand este selectat modul linie de
ghidare dreapté AB, poate fi introdus unghiul azimut.

Pentru a stabili o linie de ghidare de unghi azimut:
1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a
afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma AZIMUT @ pentru a introduce unghiul
azimut.

3. Folositi ecranul de introducere pentru a stabili unghiul azimut.
4. ,Doriti sa dati un nume acestei linii de ghidare?”
Apasati:
» Da - pentru a introduce un nume si a salva linia de ghidare
» Nu — pentru a genera automat un nume
Consola va incepe sa furnizeze informatii de navigare.

Pentru a stabili linii de ghidare azimut suplimentare, urmati aceiasi
pasi ca pentru linia de ghidare initiala azimut.

Figura 7-20: Ghidarea Azimuth
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¥8) DELIMITAREA APLICARII

Delimitarile aplicarii stabilesc zone in care produsul este si nu este
aplicat in timpul utilizarii ABSC sau BoomPilot. Delimitarile pot fi
stabilite n toate modurile de ghidare. La un anumit moment pot

fi stocate o delimitare de exterior si pana la cinci (5) delimitari de
interior.

Utilizénd optiunea Date -> Datele lucrarii -> Administrare sau

cu Fieldware Link, un utilizator poate duplica sau edita lucrarile
pentru reutilizarea delimitarilor si liniile de ghidare pentru diferite
aplicari pe acelasi teren.

Pentru a stabili o delimitare a aplicarii la exterior:
1. Deplasati-va la o locatie dorita la perimetrul zonei de aplicare.

2. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a
afisa optiunile de navigare.

3. Intimp ce vehiculul este in miscare, apasati pictograma
DELIMITARE &.

4. Deplasati-va pe perimetrul zonei de aplicare.
5. Finalizati delimitarea:

» Deplasati-vé in cadrul unei latimi de brazda de la punctul de
pornire. Delimitarea se va inchide automat (linia de ghidare
alba va deveni neagra).

» Apasati pictograma FINALIZARE DELIMITARE &0 linie
dreaptd va completa delimitarea dintre locatia dvs. curenta
si punctul de pornire.

6. Apasati:
» Salvare — pentru a salva delimitarea
» Stergere — pentru a sterge delimitarea

NOTA: Pe delimitarea externa sau initiald, pictograma
FINALIZARE DELIMITARE B nu este disponibild pentru
selectare (colorata in gri) pand cand distanta minima nu
este parcursé (de cinci ori latimea brazdei).

Tn cazul in care cartografierea unei delimitari cu una sau mai multe
sectiuni s-a blocat si s-a oprit, este necesara mentinerea acestei
configurari a sectiunii pentru durata parcurgerii delimitarii. Orice
modificari aduse numarului de sectiuni pornite si prin urmare
[atimea utilajului dupa pornirea procesului de cartografiere a
delimitarii va duce la cartografierea aplicarii pentru delimitarea
respectiva la muchia externa a tuturor sectiunilor programate —

nu neapérat cele pornite la orice moment in timpul parcurgerii
delimitrii.

La cartografierea unei delimitari cu anumite sectiuni oprite,

este necesara comutarea BoomPilot pe modul manual A Si
PORNIREA intrerupatorului general si a comutatoarelor sectiunilor
pentru toate sectiunile care vor fi utilizate in timpul parcurgerii
delimitdrii. Dupa finalizarea parcurgerii delimitarii, sectiunile
comutate pot fi OPRITE, intrerupatorul general ramane PORNIT,
BoomPilot poate fi trecut la modul automat A si poate fi utilizat
apoi controlul automat al sectiunii.

NOTA: Dacé o delimitare este cartografiatd cu unele sectiuni
suprapuse dupd cum se descrie mai sus, poate fi
necesara utilizarea pictogramei A+Deplasare find @ pe
linia de ghidare peste pozitia corectd pentru coridoarele
ulterioare de pe teren.

Figura 7-21: Delimitare in progres

1]

Ll

Figura 7-22: Finalizare delimitare — Linie dreapta la punctul de
pornire
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Figura 7-23: Finalizare delimitare — Cursd la punctul de pornire

Figura 7-24: Salvare delimitare

Utilizati pictograma ANULARE DELIMITARE €2 pentru a
anula noul proces de delimitare a terenului si pentru a reveni la
delimitarea anterioara (cand este stabilita).

Pentru a stabili una sau mai multe delimitari interioare, urmati
aceiasi pasi ca pentru delimitarea initiala.

Figura 7-25: Addugare delimitare interioarad

La crearea unei delimitari externe sau initiale, linia de delimitare
se va afla in exteriorul sectiunii active din extremitatea externa. La
crearea unei delimitari interne sau suplimentare, linia de delimitare
se va afla in interiorul sectiunii active din extremitatea interna.

Dacé nu este activa nicio sectiune, delimitarea va fi marcata la
capatul sectiunii din margine.

Utilizati pictograma STERGERE DELIMITARE &% pentru a sterge
toate delimitdrile pe teren in lucrarea curenta.

Figura 7-26: Stergere Delimitare

Cer@
©ORan

\

Corespunzator locatiei dvs. curente, pictograma IN INTERIORUL
DELIMITARII @) sau pictograma IN EXTERIORUL DELIMITARII
este afisata pe bara de stare odata ce s-a stabilit delimitarea.

Figura 7-27: Delimitare pe bara de stare

GHIDARE
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Revenirea la punct furnizeaza ghidare inapoi catre un punct Figura 7-29: Stergere punct
stabilit in Vedere din vehicul si Vedere teren. In Vedere din vehicul
0 s&geats directioneaza vehiculul inapoi la punctul stabilit. n
Vedere teren este afisat numai punctul.

Un punct de returnare este specific lucrdrii si va rémane activ in
cadrul activitatii in curs pana la anulare.

NOTA: Ghidare pentru revenirea la punct poate s& nu fie
disponibild in functie de sistemul de directie asistatd/
automatd instalat.

Marcarea unui punct de returnare

Pentru a marca un punct de returnare:
1. Mergeti p&né la locatia doritd pentru Punctul de returnare L 2 Ghidare la un punct de returnare
2. Apésati fila OPTIUNI NAVIGARE $I GHIDARE E pentru a

i o . Pentru a indica distanta si ghidarea pana la punctul de returnare
afisa optiunile de navigare. T

. , stabilit;
3. Apasatl pictograma ADAUGARE PUNCT @, 1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE SI GHIDARE [B pentru a
Figura 7-28: Punct de returnare stabilit — Vedere din vehicul afisa optiunile de navigare.
/ 2. Apasati pictograma GHIDARE PENTRU REVENIREA LA
PUNCT @®.

Consola va incepe sa furnizeze informatii privind distanta pe Bara
de ghidare, de la vehicul la punctul stabilit.

Utilizati pictograma ANULARE GHIDARE PENTRU REVENIREA
LA PUNCT @) pentru a ascunde distanta si ghidarea catre
punctul stabilit.

Ghidarea nu poate fi calculata atunci cand ,?” apare pe bara
de ghidare.

Figura 7-30: Ghidare pentru revenirea la punct — Vedere din
vehicul

Stergere punct de returnare

Pentru a sterge punctul de returnare stabilit:

1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE E pentru a
afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma STERGERE PUNCT ®.

Pictograma Stergere punct nu este disponibila in timp ce ghidarea

pentru revenire la punct este activa.

www.teejet.com
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In functie de prezenta unui sistem de comanda al sectiunii si, dacd  Figura 7-31: Pictograma BoomPilot si Indicatorul barei de stare
este prezent, ce fel de comanda a sectiunii este utilizata, precum
si ce optiuni sunt activate, exista optiuni multiple pentru comanda
sectiunii BoomPilot.

Aceasta sectiune include optiuni de configurare pentru aceste
configurari:
» Absenta modulului de comanda pentru sectiune
e Numai consola
o Cu comutator optional de pornire/oprire a activitatii

» Cu Modulul de comanda a sectiunii TeeJet si cutia de
distributie sau ISM

» Cu modulul de comanda a sectiunii TeeJet

Absenta modulului de comanda pentru sectiune

Daca nu este prezent un sistem de comanda a sectiunii, Cu comutator optional de pornire/oprire
pictograma BoomPilot sau un comutator optional de pornire/oprire @ activitatii

a activitatii este utilizat pentru a porni sau opri modul o singura Comutatorul de pornire/oprire a lucrarii este utilizat pentru a porni
sectiune. Poate fi afisata numai o singura Iatime a sectiunii, iar sau opri sectiunea.

bara de stare nu va avea nicio pictograma. . ]
Pentru a stabili setérile de configurare:

NOTA.’ Daca sunt prezente un controler /SOBUS, SmartCabIe, 1. Apésati fila din partea de jOS CONFIGURARE SISTEM '
Modul sefflun? pllof (SDM) say Mo'dul.func,t/ev de comutare 2. Apasati pe fila aterals CONFIGURARE .
(SFM), vé& rugdm sé& consultai sectiunile urmétoare pentru Lo
3. Apasati [l

informatii suplimentare.

NOTA: Pictograma BOOMPILOT este gri A atunci cdnd GNSS
nu este disponibil.

4. Configurati ,pictograma BoomPilot” pe .

NOTA: Configurarea modului de pornire BoomPilot nu va avea
nicio influentd asupra functiondrii acestei optiuni.

Numai consola Pe suprafetele unde este doritd aplicarea:

Pictograma BoomPilot este utilizata pentru a porni sau opri 1. Comutati comutatorul de pornire/oprire a lucrarii pe pozitia
sectiunea. pornit”.
Pentru a stabili setdrile de configurare: - Pe suprafetele unde nu este dorita aplicarea:
1. Apasati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM - 1. Comutati comutatorul de pornire/oprire a lucrarii pe pozitia
2. Apésali pe fila laterals CONFIGURARE (2. oprit’
3. Apasati [l Utilizarea consolei
4. C?nfigura;i Jpictograma BoomPilot" pe XTI Pentru a controla sectiunea utilizand pictograma BoomPilot atunci
NOTA: Configurarea modului de pornire BoomPilot nu va avea cand exista un comutator de pornire/oprire a lucrarii in sistem:
nicio influenté asupra functiondrii acestei optiuni. 1. Configurati ,pictograma BoomPilot” pe ,

Pentru a comuta aplicarea pe oprit sau pornit utilizéand consola: 2. Corp.utatorull f’je pornirefoprire a lucréri trebuie sd ramand pe
1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE SI GHIDARE [l pentru a pozitia ,Oprit”

afisa optiunile de navigare. 3. Apasati pictograma BOOMPILOT A\ pentru a pomi sau opri
2. Apasati pictograma BOOMPILOT A\. secfiunea.
3. Apasati pictograma BOOMPILOT A pentru a porni sau opri

sectiunea.
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Cu Modulul de comanda a sectiunii
Teelet si cutia de distributie sau ISM
Sunt prezente SmartCable, Modul sectiune pilot (SDM) sau Modul
functie de comutare (SFM) si cutia de distributie sau Modul de
stare unealta (ISM).

NOTA: Pictograma BOOMPILOT este gri A atunci cdnd GNSS
nu este disponibil. Pictograma barei de stare BoomPilot va
fi pe oprit/manual A

Pentru a porni sau opri automat aplicarea:
1. Comutatorul Rampa automat/manual trebuie sa fie pe pozitia
LAuto”.
<4Automat - pictograma de pe bara de stare va fi verde A
2. Intrerupatorul general si comutatoarele sectiunii trebuie s fie
in pozitia ,Pornit”.
NOTA: Aplicarea poate fi controlatd manual cand este configurat
modul BoomPilot automat, utilizand comutatoarele de pe
cutia de distributie sau comutatoarele conectate la ISM.

Pentru a porni sau opri manual aplicarea:

1. Comutatorul Rampa automat/manual trebuie sa fie pe pozitia
,Manual”.
<«4Manual - pictograma de pe bara de stare va fi rosie A

2. Utilizati comutatoarele de pe cutia de distributie sau
comutatoarele conectate la ISM.

Cu modulul de comanda a sectiunii
Teelet

Cénd sunt prezente SmartCable, Modul sectiune pilot (SDM) sau
Modul functie de comutare (SFM), BoomPilot este utilizat pentru
a configura controlul automat al sectiunii pe oprit/manual A
automat A sau aplicare la punct

NOTA: Pictograma BOOMPILOT este gri A\ atunci cand GNSS
nu este disponibil. Pictograma barei de stare BoomPilot va
fi pe oprit/manual A

Pentru a porni sau opri automat aplicarea:
1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE E pentru a
afisa optiunile de navigare.
2. Apasati si eliberati pictograma BOOMPILOT A
<«Activare — pictograma de pe bara de stare va deveni
verde
<Dezactivare - pictograma de pe bara de stare va deveni
rosie

Pentru a aplica o aplicare la punct:

1. Apasati fila OPTIUNI NAVIGARE S| GHIDARE a pentru a
afisa optiunile de navigare.

2. Apasati si tineti apasata pictograma BOOMPILOT A pe
suprafata pe care urmeaza sa se efectueze aplicarea.
<Aplicare la punct- pictograma de pe bara de stare va

deveni galbena

+ . = ' APROPIERE/DEPARTARE

Vedere din vehicul

Apropiere/departare si perspectiva sunt utilizate pentru a ajusta
vederea din vehicul sau perspectiva spre orizont de la vederea din
vehicul la vederea aeriana.

* Apropiere @\ Ava ajusta vederea la vedere din vehicul,
afisdnd o busola la nivelul orizontului

- a . P
+ Departare =\ 'V va ajusta vederea la vedere aeriand

Figura 7-32: De la apropiere la depdrtare

Vedere teren
Apropiere/departare este utilizata pentru a ajusta suprafata vizibila
a hartii.

+ Apropiere HAva micsora suprafata vizibila a hartii

+ Departare S\ ' va mari suprafata vizibila a hartii

www.teejet.com
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& MOD PANORAMARE

In ghidare vedere de pe teren, modul panoramare permite pozitionarea manuala a ecranului dupa cum se doreste. Va fi retinuta pozitia

necentratd pe ecran péna la apasarea pictogramei vedere globala.

Pentru a intra Tn modul panoramare si a afisa panorama pe ecran:
1. Apasati fila OPTIUNI ECRAN §_{.
2. Apésati:

» SI TRAGETI DE ECRAN in directia corespunzatoare pentru
a muta vederea pe ecran.

» SAGETI !" s f in directia corespunzatoare pentru
a muta vederea pe ecran (jos, stanga, dreapta, sus).

» pictograma VEDERE GLOBALA 3 pentru a centra
vehiculul pe ecran si a extinde vederea pe ecran la cea mai
mare suprafata disponibila.

NOTA: Apdsatisi fineti apésate SAGETILE - 4m wp B
pentru a ajusta rapid setarile.

Pentru a inchide optiunile Mod panoramare:
1. Apasati fila INCHIDERE OPTIUNI (.

Figura 7-33: Mod panoramare

P

CARTOGRAFIEREA APLICARII

Cartografierea aplicarii produsului pe baza de GNSS este disponibila in Vedere din vehicul sau Vedere teren, in orice mod de ghidare,
atunci cand Control viteza t. parte este deblocat si in sistem este prezent un controler al vitezei. Cartografierea poate inregistra suprafete
acoperite de Unealta (Acoperire) sau cat produs a fost aplicat si unde (Aplicare) si poate directiona aplicarea produsului cu viteza unica
sau viteza variabila (Viteza tintd preconfigurata si respectiv Prescriptie).

NOTA: Inainte de a utiliza cartografiere, configurati sau
verificali optiunile de cartografiere pentru produs la
Configurare-> Produs. Consultati sectiunea ,Produs” din
capitolul destinat configurarii sistemului.

NOTA: Pentru mai multe informatii, consultai capitolul Controlul
vitezei din acest manual.

Pentru a accesa cartografierea aplicarii:
1. Apasati fila de la baza GHIDAREA VEDERII DIN VEHICUL
@ sau fila de la baza GHIDAREA VEDERII DE PE TEREN

2. Apasati fila OPTIUNI CARTOGRAFIERE [ pentru a afisa
optiunile de cartografiere.

3. Selectati una sau mai multe:

P Harta acoperire @ - afiseaza suprafetele acoperite de
unealta, indiferent daca a fost aplicat sau nu produs

» Harta de prescriptii (CJ — harté preincarcata care furnizeaza
informatii catre controlerul vitezei pentru utilizarea la
aplicarea produsului

» Harta aplicérii (4 — arata ct produs a fost aplicat si
unde, utilizand culori pentru a indica nivelul proportional cu
nivelurile maxime si minime preconfigurate sau configurate
automat

» Harta vitezei tinté @ - afiseaza rata de aplicare pe care
controlerul vitezei a incercat sa o atinga la fiecare locatie

NOTA: Nu pot fi selectate simultan harta aplicarii si harta
vitezei finta.

Figura 7-34: Harta acoperire
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Figura 7-35: Harta de prescriptii

Figura 7-36: Harta aplicarii

Fiqura 7-37: Hartd vitezei tinta

OPTIUNI SPECIFICE REALVIEW

Ghidarea Realview permite afisarea de imagini de intrare video
in timp real in locul unei imagini generate de computer. Optiunile
de configurare RealView acceseaza instrumente de ghidare
suplimentare, incluz&nd ghidarea pentru video si un indicator al
unghiului de directie.
» O singura camera — la consola este atasata o singura
camera
» Modul selectare video — daca in sistem este instalat un
Modul selectare video (Video Selection Module, VSM), sunt
disponibile doua (2) optiuni:
+ Vedere cu o singura camera — poate fi selectata una din
pana la opt intrari camera pentru a schimba vederea intréarii
video.

+ Impértirea imaginii camerei — poate fi selectat unul
dintre cele doua seturi ale intrarilor a patru camere video
(A/B/CID sau E/F/G/H) pentru a imparti ecranul in patru
transmisii video distincte.

Pentru a ajusta vederea camerei [invers, cu partea de sus in jos],
utilizati Configurare setare-> Configurare-> Video.

Pentru a accesa optiunile RealView:
1. Apasatifila de la baza GHIDARE REALVIEW [

2. Apésati fila OPTIUNI REALVIEW
RealView.

pentru a afisa optiunile

3. Selectati dintre:

» Vizualizare o singurd camerd @ [numai VSM] - poate fi
selectatd una (1) din pana la opt (8) intrari camera pentru a
schimba vederea intrérii video

» impértirea imaginii camerei & [numai VSM] - poate fi
selectat unul (1) dintre cele doua (2) seturi ale intrérilor
a patru (4) camere video (A/B/C/D sau E/F/G/H) pentru a
imparti ecranul in patru transmisii video distincte

» Optiunile de ghidare RealView g — acceseaza
instrumente de ghidare suplimentare, incluzand ghidarea
pentru video si un indicator al unghiului de directie

» Capturd imagine cameré RealView (@f - salveaza
o fotografie a vederii curente de pe ecran pe o unitate USB

Figura 7-38: Ghidare Realview
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Optiuni de ghidare RealView

“ 4+ Optiunile de configurare RealView acceseaza instrumente
de ghidare suplimentare, incluzand ghidarea pentru video si

un indicator al unghiului de directie.

1. Apasati fila OPTIUNI REALVIEW {&

RealView.
2. Apésati pictograma OPTIUNI GHIDARE REALVIEW ¢%.
3. Selectati dintre:

pentru a afisa optiunile

» Ghidare pentru video @v - plaseaza linii de ghidare
tridimensionale asupra transmisie video pentru asistenta la
navigare.

» Indicator unghi de directie ~ - afiseaza directia in care
trebuie reglat volanul

» Ajustarea liniei orizontului 4 W - ajusteaz linia
orizontului pe ecran, in sus sau in jos

Figura 7-39: Optiuni configurare RealView

Instantaneu camera

1.
2.

3.

Instantaneu camera RealView salveaza o fotografie a
vederii curente de pe ecran, pe o unitate USB.
Introduceti unitatea USB.
Apasati fila OPTIUNI REALVIEW [
RealView.
Apasati pictograma INSTANTANEU CAMERA @4§.

pentru a afisa optiunile

Figura 7-40: Vezi videoclipul pe ecran complet al camerei

RealView

Optiuni camera VSM

®® Daca in sistem este instalat un Modul selectare video

== @9 (ysm), sunt disponibile doua (2) optiuni:

—_

N

. Apasati fila OPTIUNI REALVIEW [

pentru a afisa optiunile

RealView.

Selectati dintre:

» Vizualizare o singura camera @ - poate fi selectatd una
(1) din pana la opt (8) intrari camera pentru a schimba
vederea intrarii video

» impartirea imaginii camerei & & — poate fi selectat unul
(1) dintre cele doua (2) seturi ale intrarilor a patru (4)
camere video (A/B/C/D sau E/F/G/H) pentru a imparti
ecranul in patru transmisii video distincte

98-05273-RO R6
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Figura 7-41: Selectare o singura camera cu VSM
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CAPITOLUL 8 - CONTROL VITEZA T. PARTE

Atunci cand este prezent un sistem de Control viteza t. parte si DEBLOCARE CONTROL VITEZA T. PARTE

Controlul vitezei a fost deblocat, informatiile privind aplicarea si

cartografierea pot fi afisate pe ecranele de ghidare. Pentru deblocarea caracteristicilor avansate este utilizata

Caracteristica deblocata.
Pentru a adauga la sistem un Control viteza t. parte:

NOTA: Codul de deblocare este unic pentru fiecare consola.
1. Adaugati la sistem un controler al vitezei.

Contactati Serviciul clienti TeeJet Technologies. Dupa

2. Alimentare la controlerul vitezei. deblocare, o caracteristicd raméne deblocats dacé
3. La consola Matrix Pro GS, deblocati Control viteza t. parte. consola nu este complet resetata.

4. Reporniti Matrix Pro GS. 1. Apasatifila laterala CONSOLA (.

5. Pe consola Matrix Pro GS, configurati setarile Control viteza 2. Apasati _

t. parte — utilizat pentru a configura interfata hardware si

o 3. Apasati butonul caracteristicii blocate ;‘ pentru Control viteza
comunicatiile.

t. parte.
6. Pe consola Matrix Pro GS, configurati setarile produsului —

utilizate pentru a configura denumirea produsului, volumul
rezervorului/cosului, vitezele de acoperire {inta, treapta
pentru ajustarea vitezelor tinta si limitele maxime/minime ale ~ Figura 8-1: Caracteristica deblocata
vitezei pentru cartografierea pe culori si culorile de afisare
corespunzatoare

4. Introduceti codul de deblocare.
5. Reporniti consola.
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Control viteza t. parte Produs

Atunci cand este prezent un controler viteza terta parte si Cand este prezent un sistem cu controler viteza tertd parte si
controlerul vitezei a fost deblocat, se poate activa/dezactiva un controlerul vitezei a fost deblocat, sunt disponibile optiuni privind
control viteza terta parte. produsul pentru configurarea denumirilor canalelor de control ale

. Apésati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM ' p;odusului si Iimitevlf maximet/minir?te alefyitezei, si culorile de
. Apéisatipe fila laterals CONFIGURARE ) afisare corespunzitoare pentru cartografiere.

1
2 ».
3. Apasali _ . Apésati fila din partea de jos CONFIGURARE SISTEM .
4. Selectati daci Control viteza t. parte este activat sau . Apéisalipe fila laterala CONFIGURARE .

1
2
dezactivat. 3. Apésati m
5. Cand este dezactivat, selectati din: 4. Selectati dintre:

» Interfatd hardware - utilizata pentru a selecta o interfatd » Denumirea produsului - utilizatd pentru a introduce
pentru comunicare cu un controler viteza terta parte. denumirea produsului pentru canalul de control curent

» Protocol de comunicare - utilizatd pentru a selecta un » Culoare viteza maxima/minima - utilizata pentru a crea
protocol pentru comunicarea cu un controler viteza terta schema coloristica ce reprezinta cel mai bine modificarile
parte. de vitez& la o aplicare sau la o harta a vitezei tinta

» Mod controler — daca este selectat un protoco| ap|icabi|, » Paleta culori — utilizata pentru a selecta modul automat
este utilizata pentru a selecta modul controler care sau manual pentru configurarea culorii la viteza minima si
corespunde configuratiei controlerului vitezei. maxima

» Rata de transfer serial — daca se utilizeaza un dispozitiv P Limita superioara harta viteza aplicata [numai intervalul
cu interfata serial3, este utilizaté pentru a selecta rata manual al culorilor}- utilizata pentru a configura viteza
corespunzatoare de transfer. maxima pentru care se va utiliza Culoare vitezd maxima

Tn orice moment. selectati (vitezele mai crescute vor utiliza Culoare viteza maxima

L o selectata)
» Starea controlerului vitezei — utilizata pentru a vizualiza

starea unui controler viteza terté parte.
Figura 8-2: Control viteza t. parte

» Limita inferioard harta viteza aplicata [numai intervalul
manual al culorilor] — utilizata pentru a configura viteza
minima pentru care se va utiliza Culoare viteza minima
(vitezele mai reduse vor utiliza Culoare viteza minima
selectatd)

Figura 8-3: Optiuni produs
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OPTIUNI ECRAN DE GHIDARE

Atunci cand un controler viteza terta parte este integrat in sistem sunt disponibile optiuni suplimentare pentru controlul vitezei si
cartografiere, pe ecranele Vedere din vehicul si Ghidare vedere de pe teren.

Ghidare pe ecran
I plus fata de optiunile de ghidare standard, vor deveni
disponibile cu Control viteza t. parte urmatoarele informatii:
+ Linii de ghidare
<Negru/alb - linie de delimitare a zonei hartii cu prescripfii
+ Zona de acoperire - ilustreaza suprafata acoperita si
suprapunerea:
<«Selectat de utilizator — suprafetele acoperite de pe
harta aplicarii si harta vitezei tinta araté bare colorate
corespunzatoare paletei de culori selectate si selectarii
hartii.

Bara de ghidare

In plus fatd de optiunile standard ale barei de ghidare, vor deveni
disponibile cu Control viteza t. parte urméatoarele informatii
selectabile:

P Rata de aplicare efectiva — afiseaza rata de aplicare
curenta
P Viteza de acoperire tinta — afiseaza viteza de acoperire tinta
Figura 8-4: Informatii selectabile pentru Bara de ghidare

Bara de stare

In plus fatd de optiunile standard ale barei de stare, pictograma
starea controlerului vitezei pentru produs furnizeaza informatii
privind starea controlerului vitezei.

Cénd este apasata o pictograma, sunt afisate informatiile de stare
asociate.

1. Apésati pictograma STAREA CONTROLERULUI VITEZE|
PENTRU PRODUS @ @ @ .

Figura 8-5: Starea controlerului vitezei pentru produs

Starea controlerului vitezei
@ Verde = functionare normala

@ Galben = avertisment de sistem (viteza/presiune incorecta etc.)
@ Rosu = eroare de sistem (vitezd/presiune incorects etc.)

Nicio pictograma = nu s-a instalat niciun control al vitezei

Cartografierea aplicarii

Cartografierea aplicarii produsului pe baza de GNSS este
disponibila in Vedere din vehicul sau Vedere teren, in orice mod
de ghidare, atunci cand in sistem este prezent un controler al
vitezei. Cartografierea poate inregistra suprafete acoperite de
Unealta (Acoperire) sau cat produs a fost aplicat si unde (Aplicare)
si poate directiona aplicarea produsului cu viteza unica sau viteza
variabila (Viteza tinta preconfigurata si respectiv Prescriptie).

NOTA: Inainte de a utiliza cartografiere, configurati sau verificati
optiunile de cartografiere pentru produs la Configurare ->
Produs.

Pentru a accesa cartografierea aplicarii:
1. Apésati fila de la baza GHIDAREA VEDERII DIN VEHICUL
[ sau fila de la baza GHIDAREA VEDERII DE PE TEREN

2. Apasati fila OPTIUNI CARTOGRAFIERE i pentru a afisa
optiunile de cartografiere.

3. Selectati una sau mai multe:
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» Harta acoperire @ - afiseaza suprafetele acoperite de
unealta, indiferent daca a fost aplicat sau nu produs

» Harté de prescriptii &) - harté preincércata care furnizeaza

informatii catre controlerul vitezei pentru utilizarea la
aplicarea produsului

» Harta aplicérii (4 — arata cét produs a fost aplicat si
unde, utilizand culori pentru a indica nivelul proportional cu
nivelurile maxime si minime preconfigurate sau configurate
automat

» Harta vitezei tinta € - afiseaza rata de aplicare pe care
controlerul vitezei a incercat s& o atinga la fiecare locatie

NOTA: Nu pot fi selectate simultan harta aplicarii si harta
vitezei finta.

Figura 8-6: Hartd acoperire

Duplicarea si transferarea hértilor

Hartile sunt stocate in datele lucrarii. Utilizand Date -> Date
lucrare -> Administrare, datele lucrarii care contin harti pot fi
duplicate sau transferate catre Fieldware Link, astfel incat hartile
pot fi deschise, vizualizate, editate si tiparite, precum si transferate
Tnapoi la consola. Consultati ,Datele lucrarii” in capitolul
Configurare sistem.

Utilizand Date -> Rapoarte, pot fi generate rapoarte in formate
multiple, care contin date si orice harti ale lucrarii.

Harta acoperire
Harta acoperirii arata suprafetele acoperite de unealtd. DCM
nu necesita aplicarea unui produs. ISOBUS necesita
aplicarea unui produs.

Cartografiere pe ecran
+ Zona de acoperire - ilustreaza suprafata acoperita si
suprapunerea:

<Albastru - 0 aplicare
<«Rosu - doua sau mai multe aplicéri

Figura 8-7: Harta acoperire

Harta de prescriptii

Harta de prescriptii este o harta preincércata care furnizeaza

informatii cétre controlerul vitezei pentru utilizarea la
aplicarea produsului. Hartile de prescriptii contin informatii de
geo-referinta privind viteza produsului. Matrix Pro GS poate
importa datele lucrarii care contin harti de prescriptii pentru
utilizare cu aplicarea cu viteza variabild (VRA), utilizand controlere
de viteza compatibile.

Cartografiere pe ecran
* Liniile zonei:
<ANegru la apropierea de zona de aplicare.
<4Alb cand este in interiorul zonei de aplicare.
<«Alte zone care au aceeasi viteza vor fi indicate tot cu
culoarea alba.

+ Zona de acoperire - ilustreaza diferitele zone ale vitezei de
prescriptie:
<«Selectat de utilizator - culorile zonei sunt selectate atunci
cand se stabileste harta de prescriptii.
Cu Fieldware Link (v5.01 sau o versiune ulterioara), utilizatorii pot
importa lucrari VRA create in Fieldware Link, si pot exporta datele
lucrérii de la consola, pot edita hartile incluse pentru a crea harti
cu viteza tinta sau harti de prescriptii si le pot exporta in consola
pentru utilizarea in cadrul lucrarii.

NOTA: Modul lucrare avansat este necesar pentru aplicari
cu viteza variabild. Consultati Optiuni (Mod lucrare) in
capitolul Configurare sistem.

Figura 8-8: Harta de prescriptii
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Harta aplicarii Figura 8-10: Optiuni produs
& Harta aplicarii arata cat produs a fost aplicat si unde,
utilizénd culori pentru a indica nivelul proportional cu
nivelurile maxime si minime preconfigurate sau configurate
automat.

NOTA: Nu pot fi selectate simultan harta aplicaii si harta
vitezei finta.

Cartografiere pe ecran
+ Zona de acoperire - ilustreaza zona de acoperire:
<«Selectat de utilizator — suprafetele acoperite de pe
harta aplicarii si harta vitezei tinta arata bare colorate
corespunzatoare paletei de culori selectate si selectarii
hartii.
Figura 8-9: Harta aplicérii

Selectarea paletei de culori
Optiunile pentru produs configureaza limite maxime/minime ale
vitezei si culori de afisare corespunzatoare, pentru cartografiere.

1. Apésati pe fila laterald CONFIGURARE [@.

2. Apasati [JITS.

3. Selectati:
» Paleta de culori — mod utilizat pentru a configura Culoare
viteza maxima si Culoare viteza minima.
<4 Automat — maximul si minimul vor fi stabilite prin valorile
efective ale vitezei aplicate sau valorile vitezei tinta

<4Manual - limitele maxime si minime vor fi configurate
la cele stabilite pentru optiunile Limita superioard harta
vitezd aplicata si Limita inferioara hartd vitez4 aplicata
» Culoare viteza maxima — utilizata pentru a configura
culoarea pentru viteza maxima. in modul intervalul manual
al culorilor, aceasta culoare va fi utilizata pentru toate
vitezele situate peste limita superioara a harii vitezei
aplicate
» Culoare viteza minima - utilizata pentru a configura
culoarea pentru viteza minim. in modul intervalul manual
al culorilor, aceasta culoare va fi utilizata pentru toate
vitezele situate peste limita inferioara a hartii vitezei aplicate
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Harta vitezei tinta Selectarea paletei de culori
Harta vitezei tinta afiseazd viteza de acoperire tinta pe care Optiunile pentru produs configureaza limite maxime/minime ale
controlerul vitezei a incercat sa o atinga la fiecare locatie. vitezei si culori de afisare corespunzatoare, pentru cartografiere.
NOTA: Nu pot fi selectate simultan harta aplicarii si harta 1. Apésati pe fila lateralda CONFIGURARE .
vitezei finta. 2. Apasati _
Cartografiere pe ecran 3. Selectat:
« Zona de acoperire - ilustreaza zona de acoperire: » Paleta de culori — mod utilizat pentru a configura Culoare
<«Selectat de utilizator - suprafetele acoperite de pe viteza maxima si Culoare viteza minima.
harta aplicarii i harta vitezei tint& araté bare colorate < Automat — maximul si minimul vor fi stabilite prin valorile
Eorespunzétoare paletei de culori selectate si selectarii efective ale vitezei aplicate sau valorile vitezei tinta
artii.

, o <4Manual - limitele maxime si minime vor fi configurate
Figura 8-11: Harta vitezei tinta
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la cele stabilite pentru optiunile Limita superioara harta
viteza aplicata si Limita inferioara harta viteza aplicata
» Culoare viteza maxima — utilizata pentru a configura
culoarea pentru viteza maxima. In modul intervalul manual
al culorilor, aceasta culoare va fi utilizata pentru toate
vitezele situate peste limita superioard a hartii vitezei
aplicate
» Culoare viteza minima — utilizata pentru a configura
culoarea pentru viteza minima. In modul intervalul manual
al culorilor, aceasta culoare va fi utilizata pentru toate
vitezele situate peste limita inferioara a hartii vitezei aplicate
Figura 8-12: Optiuni produs

Viteze tint&

Vitezele de acoperire tintd, preconfigurate, definesc vitezele
tinta ale produsului aplicat per hectar/acru. Aceste setari vor fi
configurate la fel pentru toate activitatile in curs.
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ANEXA A - CONFIGURARI ALE SISTEMULUI

Diagramele urmétoare reflecta configurarile Matrix Pro GS obisnuite. Din cauza varietatii configuratiilor posibile, aceasta trebuie utilizata

numai in scop de referinta.

Figura A-1: Matrix Pro GS cu sistem de directie automata FieldPilot

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626
Alimentare/CAN/cablu de date
(incluse cu kiturile
FieldPilot,UniPilot

sau BoomPilot)

Antena GPS RXA-30
Antend GPS GLONASS
Receptor GPS RX510 / Receptor GPS RX610

)/ 2

pentru supapele de comanda a secliunii <
Y

b Terminator

Modul de detectare a marsarierului

&, Kitinterfata senzor de presiune pentru monitorul
2 pentru dimensiunea picaturilor (DSM)

pentru supapele de comandd a secliunii
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Figura A-2: Matrix Pro GS cu sistem de directie FieldPilot Pro sau UniPilot Pro

Matrix ProGS 570

Optiuni CAN TeeJet

90-02349 (Matrix 570) 45-05626
90-02700 (Matrix 840) Alimentare/CAN/
Cablu de date

(incluse cu kiturile %
FieldPilot, UniPilot

sau BoomPiIot)
e
0

la RS-232

» Modul de detectare a marsarierului
(nu folositi cu sistemul FieldPilot Pro/UniPilot Pro)

Antena GPS RXA-30
Antend GPS GLONASS

Receptor GPS RX510 / Receptor GPS RX610 . Kit interfata senzor de presiune pentru monitorul pentru

®” dimensiunea picaturilor (DSM)
la baterie
pentru supapele de comandé a sectiunii

la comuta

destare X 78-05098 — Modul pilot sectiune (SDM)

,,,,,

pentru supapele de comandd a secfiunii <

45-05986 - Interfata Ethernet RJ5 cu Conxall

65-05251 - Brat de fixare SCM
Pro plat

pentru supapele de comanda
a secfiunii

SCM Pro
78-08097 UniPilot Pro

78-08098 Deblocare hidraulica
78-08095 Deblocare hidraulica/RTK

45-10172 - Cablaj SCM Pro

45-08101 - Terminator vﬁ

65-05246 - UniPilot Pro anti-rotatie
b Kit brat de fixare, generic

91-05023 - Asamblare UniPilot Pro cu pin
SAU anti-rotatie

77777 45-10166 - Cablaj UniPilot Pro

,,,,,

Cablaj supapa de directie specifica
vehiculului tip FieldPilot Pro

Supapé de directie
specifica vehiculului

UniPilot Pro

céitre informatiile transmise > %\ >
comutatorului scaunului ‘
\\ =P
32-04020 - Comutator
de picior

Senzor de presiune
16-05022 -
Senzorul unghiului rotji
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ANEXA B - SETARILE MENIULUI CONSOLEI MATRIX PRO GS

Aceasta anexa prezinta setérile meniului consolei Matrix Pro GS si  Tasta simbol
furnizeaza, de asemenea, urmatoarele: Tn urmatoarele tabele, aceste simboluri indici daca setarile sunt
+ Setarile disponibile la o activitate in curs. disponibile Tn timpul unei activitati in curs:
+ Setarile care pot fi efectuate la consola Matrix Pro GS direct
sau utilizand software-ul Fieldware Link.
+ Setarile care sunt incluse la exportul catre un profil din
consola Matrix Pro GS sau din Fieldware Link.

v Disponibila in timpul unei activitati in curs
x Nedisponibila in timpul unei activitati in curs
<« Retinuta din consola cu profilul

P Retinuta din Fieldware Link cu profilul

Setari de configurare

Poate fi editat in Salvat in profilul exportat in
Q’ Disponibile la o Fieldware Fieldware
Setari de configurare lucrare activa Matrix Pro Link Matrix Pro Link

Tip masina x v x v <
Inaltime antena GNSS x v v v v
Tip unealta x v v v v
Dispunerea simetrica a uneltei x v v v v
Numar de sectiuni unealta..............cccoviuveneinernrinrninences x v v v v
L&tIMe ghidare...........cocviiinininieesess s x v v v v
Latimea aplicarii/acoperirii. . x v v v v
Monitor pentru dimensiunea pPICALUTION ..........cccvvreereerienininrinnis v v x v <
Selectarea x v v <
duzei x v v <
Alert AplICATA.......oveieiieee e 4 4 x 4 <
MOMENTINIFATE ... s v v x v <
Moment iesire..... v v x v |
Permite BoomPilot in Marsarier..............ccouveeeeeneeenernnereeeenns v v x v <
Mod pornire BoomPilot.. v v x v <
Pictograma BoOmPIIOL .........c.cueiiicrcrcrcseeeeecesines 4 4 x 4 <
Intarziere Semnal INVEISaL..............ccccoooorerersrereeeeeesveveveeeeeessssnsann 4 4 x 4 <
Directia decalarii uneltei n linie.............cccoeeeneeenn. x v v v v
Distanta decalarii uneltei in linie.............cccocovvennee. x v v v v
Modul in Directia decalarii uneltei laterale.............c.cocceneeene. x v v v v
linie dreaptd  Distanta decalarii uneltei laterale..............cccoceeuee. x v v v v
SUPFAPUNETE......vvereriierierieisesesse e sesesees v v v v v
Unealta Intarziere timpi pornire/oprire... v v v v v
Tip de configurare: TeeJet.... x v v v v
Distanta de la antena la discuri ..........c.ccccooveverennee. x v v v v
Directia decalarii uneltei laterale..............c.cccouveunee. x v v v v
Distanta decalarii uneltei laterale........................... x 4 v v v
SUPFAPUNETE......ovvereriririeirese e snses v v v v v
Intarziere timpi pOrnire/oprire...........ccccccoovervvvrvveeee. 4 v v v v
Decalare de raspandire ...........cccoeerevreereereereereeneens x v v v v
MOdlfl . Decalarea SectiuNii...........c.cocuerivnricciiieriineinnis x v v v v
Imprastietor LuNgime SECHUNI...........cverrercrierrrereereeriecreeenes x v v v v
Tip de configurare: OEM...............cccccooevniurirniinns x v v v v
Distanta de la antena la discuri ..........c..cccccocnneunee. x v v v v
Directia decalarii uneltei laterale............c.ccocccovvennee x v v v v
Distanta decalarii uneltei laterale..............c.ccccoeeeuce x v v v v
Distante de pornire/oprire......... x v v v v
Decalaje la inceputul/sfarsitul sectiunii................... x v v v v
Directia decalarii uneltei in linie sect. 1 .................. x 4 v v v
Distanta decalarii uneltei in linie sect. 1................ x v v v v
Mod Directia decalarii uneltei laterale...............cc.cccoeeeuee x v v v v
Distanta decalarii uneltei laterale..............c.coeceuu... x v v v v

esalonat '
’ SUPFAPUNETE ...t v v v v v
Tntarziere timpi pOMIre/OPHre..........ovvvveereseeereveeeen. 4 v v v v
Decalarea sectiunii x v v v v

ANEXA
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Poate fi editat in Salvat in profilul exportat in

>, Disponibile la o Fieldware Fieldware
Q\ Setdri de configurare lucrare activa Matrix Pro Link Matrix Pro Link

Luminozitate LED-UTi..........ccoeveiereiereiereeereceeee e v v x x x
Mod afisaj v v x x x
Distanta intre LED-uri.. v v x x x
Bara cu leduri externa v v x x x
Luminozitatea ledurilor barei cu leduri externe............cc.cccovvvueeneee. v v x x x
) Luminozitatea textului barei cu leduri externe ... v v x x x
Ghidare ) «
Deviere externa v v x x x
Numar extern al brazdei............cccoevveveivcveiicvciicecee e 4 v x x x
Viteza externa v v x x x
Rata externa efectiva... v v x x x
Rata externd Vizata.............co.ocevveverieverceeeceeeeeesee e v v x x x
Produs aplicat XterN ... eesees v v x x x
TID GNSS ..ot x v x x x
Configurarea Port GNSS x v x x x
receptorului  Informatii stare GNSS v v % % %
GNSS PrOGramare........cccucieeinnicseise st enaees x v x x x
g3 T x v x x x
Video MarSAMEI/INVETS. .....coouverirricriseeiesiesises s sseeeen v v x x x
Rata presiunii maxime ...........ccoevervevenereireiiennns v v v v v
. IOM Senzor « . —
Senzori Presiune Alarma de presiune scazuta v v v v v
Alarma de presiune ridicata v v v v v
NUME PrOAUS ..ottt x v v v v
Constanta duza . x x v > v
. Culoare vitezd maxima v v x v <
Produs -
Culoarea viteza minima... v v x v <
Paleta culori v v x v <
Limita superioara/inferioara harta viteza aplicata................ccoco..... x v x 4 <
Activeaza/Dezactiveaza .............ccccveveeveviversiersiersess s senens x v x x x
Interfata Hardware x v x x x
Control ' .
. Protocol de Comunicare.. x v x x x
viteza t.
arte Mod Controler x v x x x
P Rata de Transfer Serial.... x v x x x
v v x x x
x v x x x
x v x x x
» x v x x x
Administrare Coviere < v " N N
vehicule p .
Calibrare automata.. x v x x x
Direct AJUSEAIE .o s v v x x x
rectie . SHEIGEre ..o x v x x x
automata »
cu Decuplare manuala x v x x x
FieldPilot Pro Agreflwtate r‘noto.r. v v % % %
sau Cursa moarta UniPilot Pro v v x x x
UniPilot Pro Raspgn.s dlf‘fctlé --------------------------------------------------- v v x x x
) Agresivitate inaintare v v x x x
Ajustare )
Eroare de deviere v v x x x
Achizitie ..o 4 v x x x
Réspuns marsarier v v % x x
Calibrare inclinare x v x x x
Calibrarea Senzorului unghiului rotii (WAS) ......... x v x x x
Selectati valorile QL. v v x x x
Directie DOP maxim.... v v x x x
automatd  Mod transport .... v v x x x
(CONLINUAIE)  MOUIT SEIVICE ..vvvvvvveereesseseeerreessssessseesssesesssssseessseseesssssenseseee v v x x x
Prezenta OperatorUlui ... v v x x x
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Poate fi editat in Salvat in profilul exportat in
>, Disponibile la o Fieldware Fieldware

0\ Setdri de configurare lucrare activa Matrix Pro Link Matrix Pro Link
Directie asistatd/automata activata/dezactivata v v x v <
Tip de SUPAPE........ccuueerieieieeeeie e x v x v <
Configurare  Frecventa SUPAPeI.........c.coeveeevirevrereecrienrineiinenns x v x v |
supapa Ciclu minim de functionare pe stanga/dreapta....... x 4 x 4 <
Ciclu maxim de functionare pe stanga/dreapta..... x 4 x 4 <
Reglaj grosier al directiei .............ccoccoverrinecennnens 4 4 x 4 <
Setéri Reglaj fin al directiei ... v v x v <
Directie directie Banda moarta... 4 4 x 4 <
automata Anticipare v v « v <
TESE SUPAPA ...t x v x v <
DiagnOSHtiC SUPAPA ........cverrercriecereeserieesisessee s nseesssesenes x v x v <
Optiuni Senzorul volanului x v x v <
Senzor Activat/Dezactivat...........cveeeveerereneeenerneeiseeenns x v v <
unghi de Calibrarea senzorului.... v v v <
directie Calibrarea pe linie v v v <
Corectie Activat/Dezactivat x v x v <
inclinare Nivelul terenului x 4 v |

*Disponibil numai cu un control viteza t.parte activ in sistem.

Setari de managementul datelor

Disponibile la o lucrare

Setari de managementul datelor activa
EXPOMAre ..o
Transfer Importare
Datele Stergere
lucrarii NOU oo x
Adminis- ;
trare Copiere x
Stergere x
Salvare PDF x
Raoart Salvare KML x
apoarte Salvare SHP x
Salvare toate tipUrile..........ccueeirrinireierrerees x
Optiuni MO IUCTAIE.......ooovviriis s x
Exportare v
Transfer Importare v
SHEIGEIE ..o v
Setéri v
magina Copiere v
Adminis-
trare Stergere v
Salvare v
TNCAICAIE. ..o e x

ANEXA
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Setari consola

_ Disponibile la o lucrare

» " . .o
Setari consola activa
b INfOrmatii SISTEM .......cvveeereecereceereee s v
espre SAIVATE ....cvceeee ettt v
Schema COIOMISHCE ........cccveviieieeeeeses s 4
Afisai LUmINOZitate LCD .......cveeveeeeieieisississssiesiessess s 4
58l Captura ecran 4
Calibrare @ eCranUIUi ...........ccccevvvverreeersieeiriesieseseesssesseees v
v
Cultural v
v
Volum audio v
GNSS demo v
v
Caracteristica v
deblocata L,

Setari instrumente

Disponibile la o lucrare

° 7 Setdri instrumente activa
Incércare Dispozitiv ... x
software Software x
Supliment CalCUIALON ..o v
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ANEXA C - SPECIFICATII UNITATE

Dimensiuni Matrix Pro 570GS 16,15x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0 cm
Greutate Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Conector Putere/CAN Conxall 8 pini
Camera Conxall 5 pini
Viteza/Stare Conxall 8 pini

AVERTISMENT! Unele console Matrix originale au o conexiune pe bazé de cablu conxall cu 4 pini. Cablurile cu 4 pini si
8 pini NU sunt interschimbabile.

Mediu inconjurator Stocare -10 péna la +70°C
Functionare 0 pana la +50°C
Umiditate 90% non-condensare

Afisaj Matrix Pro 570GS Rezolutie 320 x 240, 14,5 cm
Matrix Pro 840GS Rezolutie 800 x 600, 21,3 cm

Intrare/iesire USB 2.0

Cerinta alimentare <9wati@12Vec.c.

m www.teejet.com



Matrixe Pro 570GS o Matrix® Pro 840GS
ANEXA D - INTERVALE SETARI

Apasati denumirea optiunii a oricarui element de meniu pentru a afisa definitia si intervalul de valori al elementului respectiv.

Figura A-3: Exemplu de caseta text cu informatii

ANEXA E - COORDONATE SI ZONE UTM

Matrix® Pro 570GS si Matrix® Pro 840GS utilizeaza un sistem de coordonate Universal Transverse Mercator (UTM) pentru a urmari
locatiile lucrarilor. Sistemul de coordonate UTM divizeaza suprafata Pamantului in saizeci de zone nord-sud numerotate, care sunt
impértite mai departe in zone de latitudine desemnate prin litere, dupa cum se prezinta mai jos.

Figura A-4: Sistemul de coordonate UTM — Global

Consola Matrix Pro GS urmareste apoi zonele UTM la fiecare lucrare in care se efectueaza o aplicare de produs. Aceste informatii
zonale sunt apoi utilizate pentru a stabili daca o lucrare poate fi apoi inceputa/continuata sau pentru a gasi lucrarea salvata care este
cea mai apropiaté de pozitia curentd a vehiculului.

Daca o lucrare selectata se afld intr-un fus orar UTM, altul decat fusul orar UTM curent sau adiacent, se va afisa ,Zona fara semnal”

langa distanta si sau vor fi dezactivate.

Dacé o lucrare selectatd nu are informatii inregistrate, distanta va afisa ,Féra date”.
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Drepturi de autor

© 2016 Teedet Technologies. Toate drepturile rezervate. Nicio parte din acest document sau programele de calculator descrise in cadrul
acestuia nu poate fi reprodusa, copiata, fotocopiata, tradusa sau reprodusa sub orice forma sau prin orice mijloc, electronic sau descifrabila cu
ajutorul unor dispozitive, prin inregistrare sau in alt mod, fara aprobarea scrisa prealabila din partea TeeJet Technologies.

Marci comerciale
Cu exceptia cazului in care se mentioneaza altfel, toate celelalte mérci sau denumiri de produs sunt méarci comerciale sau méarci comerciale
inregistrare ale respectivelor companii sau organizatii.

Limitarea raspunderii

TEEJET TECHNOLOGIES FURNIZEAZA ACEST MATERIAL ,ASA CUM ESTE” FARA NICIO GARANTIE DE ORICE TIP, FIE EXPRESA,

FIE IMPLICITA. NU ESTE ASUMATA NICIO RASPUNDERE IN BAZA DREPTURILOR DE AUTOR SAU A UNUI BREVET. TEEJET
TECHNOLOGIES NU VA FI RASPUNZATOARE IN NICIUN CAZ PENTRU NICIO PIERDERE DE AFACERI, PIERDERE DE PROFIT,
PIERDERE A UTILIZARII SAU DATELOR, INTRERUPERE A ACTIVITATII DE AFACERI SAU PENTRU DAUNE INDIRECTE, SPECIALE,
INCIDENTALE SAU PE CALE DE CONSECINTA, DE ORICE TIP, CHIAR DACA TEEJET TECHNOLOGIES A FOST INFORMATA CU PRIVIRE
LAASTFEL DE DAUNE CARE DECURG DIN SOFTWARE-UL TEEJET TECHNOLOGIES.

Informatii privind siguranta
TeeJet Technologies nu este raspunzatoare pentru daune sau vatamari fizice cauzate de nerespectarea urméatoarelor cerinte privind
siguranta.

Ca operator al vehiculului, sunteti responsabil pentru operarea acestuia in conditii de siguranta.

Matrix Pro GS in asociere cu orice dispozitiv cu directie asistata/automata nu este conceput pentru a inlocui operatorul vehiculului.

Nu parasiti vehiculul in timp ce Matrix Pro GS este cuplat.

Asigurati-va ca suprafata din jurul vehiculului este libera de persoane si obstacole inaintea si in timpul cuplarii.

Matrix Pro GS este conceput pentru a sustine si imbunatati eficienta in timpul lucrului pe teren. Pilotul detine responsabilitatea deplina pentru
calitatea si rezultatele asociate lucrului.

Decuplati sau indepartati orice dispozitiv de directie asistatd/automata inainte de operarea pe drumuri publice.
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imbunatatiri ale produsului disponibile

* Directie automata FieldPilot®

* Directie automata UniPilot®

+ Comanda automata a sectiunii in rampa BoomPilot®
Modulul de inclinare a rotatiei
Module de selectie video pentru pana la 8 camere
Receptor GPS extern sau imbunététiri ale antenei
Aplicatie de organizare suplimentara a datelor Fieldware® Link
Kit senzor de presiune pentru monitorul pentru dimensiunea picaturilor

Controler tert al vitezei
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