SR . %
o MATRIX PRO GS |

MANUALUL UTILIZATORULUI

-

|i. D\ . .
A Subsidiary of (WiX}) Spraying Systems Co.’




CUM INCEPEM

#1 Porniti aIimenta}rea
Apésati butonul ALIMENTARE O pentru a porni alimentarea consolei.

#2 Ecranul Pagina de pornire

Odata finalizaté secventa de pornire, ecranul Pagina de pornire va
aparea impreuna cu optiunea de incepere a unei lucrari noi sau de
continuare a unei lucrari existente.

#3 Mergi la configurare unitate __
1. Apésati pe fila inferioard CONFIGURARE UNITATE .

Mai intéi vor fi afisate optiunile pentru Configurare #% .

Gestionare date (=, Setari consola &3 si Instrumente | pot fi accesate
prin intermediul tastelor aferente filelor laterale.

Configurare Cultural
2. Apasati fila laterala CONSOLA (.

3. Apasati [STTal.

Cultura este utilizata pentru configurarea setrilor legate de unitati,
limba si fus orar.

Configurare GPS
1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE [g5.

2. Apasati [523.
GPS este utilizat pentru a configura tipul de GPS, portul GPS si PRN,
precum si pentru a vizualiza informatii legate de starea GPS-ului.

Configurare unealta
1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE [g5.

2. Apasati [TEEIE).

Configurarea uneltei este utilizata cu scopul de a stabili diversele
setari asociate cu modul in linie dreaptd, modul raspanditor sau
modul esalonat. Setérile vor varia in functie de prezenta unui
SmartCable sau a unui modul actionare sectiune (SDM).

Configurare Sistem automat directie
1. Apésati pe fila laterald CONFIGURARE 9.

2. Apésati EIEEETEERCT.

Optiunile de sistem automat/asistat directie vor fi disponibile in
prezenta unui modul comanda directie (SCM). Pentru instructiuni
detaliate privind configurarea, consultati manualul dedicat de
instalare a sistemului automat/asistat directie.

#4 Mergi la ecranul ghidare

1. Apasati fila GHIDARE VEDERE DIN VEHICUL E
GHIDARE VEDERE DE PE PARCELA - sau GHIDARE
REALVIEW [{@J.

2. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE SI DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

Alegeti un mod de ghidare &
» Dreapta AB & » Ultimul coridor B

» Curbati AB & » Randul urmator &'s
» in cerc in jurul pivotului ©

Marcare puncte A si B (ANB)

Pentru a stabili o linie de ghidare AB.
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Afisaj 26
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Despre 28

CAPITOLUL 6 - GHIDARE 30
Optiuni ecran de navigare 31
BARA DE GHIDARE 32
Informatii C& POt fi SEIECHALE. ......oueviiiec e 32
Activitatea de navigare Si Starea ramMPEi...........cccoviririiiiieiiii e 32
BARA DE STARE 33
Ecrane stare/informatii 33

ECRANE DE NAVIGARE

Vedere din vehicul 36
Vedere de pe parcela 37
Ghidare RealView 38
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MODURI DE GHIDARE 39
Linie de ghidare dreapta AB 39
Linie de ghidare curbata AB 39
Linie de ghidare in cerc in jurul pivotului 39
Linie de ghidare ultimul coridor 39
Ghidare Randul urmator 39
Fara ghidare 39

LINII DE GHIDARE 40
Linie de ghidare anticipare curbata 40
Marcare puncte AsiB 40

Caracteristica A+ DEPIASAre fiNA .......ccvviiiiiiieiise bbbttt bttt ae e 41
Caracteristica urmatoarea linie de ghidare 42
Linii de ghidare ultimul coridor 42
Linii de ghidare Randul urmator 43
Unghi Azimuth 43
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|
i

I+ REVENIRE LA PUNCT 46
Marcarea UNUi PUNCE Q8 FEVENIIE .........iuiiiieeteiiteti ettt ettt s bttt b et 46
StErgere PUNCE A8 FBVENIE ...........oicce s 46
Ghidare 12 UN PUNCEAE FEVENITE ..ottt bbbttt 46

BOOMPILOT 47

O singura sectiune 47

oL [ eTo gL o] - H OSSPSR 47

Cu comutator optional lucrare POrMItE/OPIILE ... 47

Utilizand comutatorul [UCrare POIMILE/OPITES ...........c.vvuvveeeeieseeie ettt 47

UBIIZENA CONSOIA.........cocvoeeeiieseee ettt 47

SmartCable sau modul actionare sectiune 48

DIOAI CONSOIA. ...ttt bbb bbb bbb bbbttt bbbttt 48

Controler viteza Sau CULIE COMULAME ........ccuiiririirireiitii ettt 48

Controler viteza cu Modul Intern de ACHONAIE SECHUNE...............c.evveevoieeriieetsetstiststs st 48

ComULatOr IUCIare POIMITA/OPIIA ............ccoveveveeerieiieieieee e ss ettt s s a e sas st ssnss s sansanas 48
MARIRE/MICSORARE

Vedere din vehicul 49

Vedere de pe parcela 49

& MOD PANORAMARE 49

OPTIUNI SPECIFICE REALVIEW

Optiuni de configurare RealView 51
CAPITOLUL 7 - GPS 52

GPS 52

THD GPS Rttt 53

PO GPS .. bbbt b bR R bR R R AR Rt bbbt bttt 53

Cerinte minime de configurare @ reCEPIOIUILI EXIBIM ............c.cveuereeeerere e 53

Informatii stare GPS pe ecranele de GRIGAIE.................c.ovevireereeeee e 54

CIINIE GGA.......e e 54

PrOGramMare FECEPION . ...iiitiiiectiieet ettt b bbbt bbbt bbbttt 54
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Tip 8 UNEAIEE ©SAI0ONAT ... .o 64
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Calculul reglajului deCalarii GPS............c.oiiiiiee ettt bbb 66

Reglare decalare UNGAIE ......... ..ottt ettt b ettt ene e 67

SETARI DIN FABRICA SI INTERVALE 68

O singura sectiune 68

SmartCable sau modul actionare sectiune 68
CAPITOLUL 9 - MONITOR PENTRU DIMENSIUNEA PICATURILOR 70

SETARE MONITORUL PENTRU DIMENSIUNEA PICATURILOR 70

Senzor de presiune 70

Monitor pentru dimensiunea picaturilor 71

Monitor pentru dimensiunea picatUrilor iNAISPONIDIL...............ccccevrvirveserisesisss st 71

Activati / dezactivati monitorul pentru dimensiunea PICELUMIOr ...........cccoioiiiiiiii e 71

= e 1= o [ - USSR 72

DU o0 =13 - USSR 72

OPERARE MONITOR DIMENSIUNE PICATURI 73

Diagrama diMENSIUNI PICTUN...........cv.veurveeerisrieisseissssisisis e ssss st sas s st ssas s asss e sss s s asss et sansassssnsssssansassnsnsnssesnsanas 73

Bara A€ GhIAre .........ooo oottt 73

Informatii privind siguranta
A TeeJet Technologies nu este responsabil pentru deteriorarile sau daunele fizice survenite ca urmare a nerespectarii

urmétoarelor cerinte privind siguranta.
In calitate de operator al vehiculului, sunteti direct raspunzator de functionarea acestuia in siguranta.
Matrix Pro GS in combinatie cu orice sistem asistat/automat de directie nu este conceput pentru a inlocui operatorul vehiculului.
Nu pérasiti un vehicul in timp ce Matrix Pro GS este ambreiat.
Tnaintea si in timpul ambreidrii, asigurati-va ca nu exista persoane, nici obstacole, in zona din jurul vehiculului.

Matrix Pro GS este conceput pentru sustinerea si imbunatatirea eficientei in timpul lucrului in teren. Conducatorul vehiculului réspunde
in totalitate pentru calitatea si rezultatele activitatii.

Debreiati sau indepértati orice sistem asistat/automat de directie inainte de operarea vehiculului pe drumuri publice.

n www.teejet.com
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CAPITOLUL 1 - PREZENTARE DE ANSAMBLU A SISTEMULUI

Sistemul Matrix Pro GS permite gestionarea mai multor module conectate plus cartografie prin GPS, ghidare, FieldPilot®, BoomPilot® si
colectare de date, toate intr-o singura consola care foloseste tehnologia CAN bus. Astfel, numeroasele console din cabina sunt inlocuite
Ccu un singur sistem solid.

Sunt disponibile actualizari ale produsului

+ Sistem automat directie FieldPilot® + Module de selectare video pentru un numar de pana la 8 camere
+ Sistem asistat directie UniPilot® * Actualizari pentru antena sau receptorul GPS extern

+ Comanda automata sectiune rampa BoomPilot® * Fieldware® Link aplicatie fmbunatatita de organizare a datelor
+ Modul giroscopic pentru inclinare + Kit interfata senzor de presiune pentru monitorul pentru

dimensiunea picaturilor

COMPONENTELE SISTEMULUI

Consola Matrix Pro 570GS

Sistemul Matrix Pro 570GS este conceput pentru a functiona ani de zile, in conditii de operare tipice pentru domeniul agricol. O carcasa
etansé impreuna cu capace de cauciuc pentru toti conectorii asigura faptul ca mediile tipice cu praf nu vor cauza probleme de functionare.
Desi stropirea ocazionala cu apa nu va deteriora unitatea, sistemul Matrix Pro 570GS nu este proiectat pentru a fi expus direct la ploaie.
Aveti grija sa nu operati Matrix Pro GS in conditii de umiditate.

Figura 1-1: Consola Matrix Pro 570GS fata si spate

Bara cu LED-uri incorporata

Buton de alimentare

Port USB cu capac de cauciuc

Ecran tactil luminos
HATRI Phlire;

Difuzor

Buton de alimentare

Sistem de montare RAM integrat Conexiune antena GPS

(este necesara asamblarea) Capace din cauciuc pentru

Port USB cu capac de cauciuc conector

Suport RAM standard Conectori incastrati
(este necesara asamblarea)

Conexiune semnal viteza
Conexiune camera

Conexiune alimentare

98-05273-RO R4 n
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Consola Matrix Pro 840GS

Sistemul Matrix Pro 840GS este conceput pentru a functiona ani de zile, in conditii de operare tipice pentru domeniul agricol. O carcasa
etansa impreuna cu capace de cauciuc pentru toti conectorii asigura faptul ca mediile tipice cu praf nu vor cauza probleme de functionare.
Desi stropirea ocazionala cu apa nu va deteriora unitatea, sistemul Matrix Pro 840GS nu este proiectat pentru a fi expus direct la ploaie.

Aveti grija s& nu operati Matrix Pro GS in conditii de umiditate.

Fiqura 1-2: Consola Matrix Pro 840GS fata si spate

Port USB I’ e
cu capac de cauciuc '

Ecran tactil luminos

Suport RAM standard
(este necesara
asamblarea)

Sistem de montare RAM integrat
(este necesara asamblarea)

Capace din cauciuc
pentru conector

Camera RealView®

Bara cu LED-uri incorporata

Buton de alimentare

Buton Pagina de pornire

Butoane de Marire/Micsorare Difuzor

Conexiune
antena GPS

Conexiune semnal viteza
Conexiune camera

Conexiune alimentare

Camera RealView de la TeeJet Technologies permite afisarea imaginilor video pe ecranul Matrix Pro GS. Camera poate fi indreptata inainte
pentru a permite ghidarea RealView pe video sau poate fi pozitionata pentru a vizualiza alte aspecte operationale ale echipamentului. Camera
este echipata cu un sistem flexibil de montare RAM, cu parasolar integrat si ofera iluminare infrarosu, permitdnd imagini video clare chiar

si pe Intuneric.

Informatii suplimentare
Toate modificarile sunt salvate automat.

Consola trebuie sa fie oprita si apoi repornita in cazul in care sunt
schimbate sau atasate echipamente la sistemul Matrix Pro GS.

Pornire alimentare |
Apasati butonul ALIMENTARE O pentru a porni alimentarea
consolei.

La pornire, Matrix Pro GS va incepe secventa de demarare.

Oprire alimentare |
Apasati si tineti apasat scurt timp butonul ALIMENTARE O pana
la aparitia unui ecran de confirmare a modului de inchidere.

AVERTISMENT! Dupa oprire, asteptati 30 de secunde inainte de
a reporni consola.

Secventa de demarare

Durata de pornire a consolei este de aproximativ 40 de secunde.
T acest timp va fi afisata o serie de ecrane, LED-urile se vor aprinde
si stinge si nivelele de luminozitate vor fluctua. Dupa finalizarea
secventei de demarare, va aparea ecranul Pagina de pornire.

Instalare recomandata pentru antena
Antena GPS trebuie montata cat mai in fata posibil, pe partea de
sus a cabinei, pe o suprafata metalica de cel putin 10 cm patrati.

n www.teejet.com
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CONFIGURARI

Diagrama de mai jos reflecta configuratii tipice ale consolei Matrix Pro GS. Datorita varietatii de configuratii posibile, aceasta ar trebui sa
fie utilizatd numai ca referinta.
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Figura 1-3: Matrix Pro GS cu modul de selectare video (VSM) si multiple camere RealView, FieldPilot si BoomPilot

Matrix 78-50187 ) 7M5at£3<0220 840GS
Sistem automat/asistat directie Antend GPS Antena GPS -

Antend cubrat [ =,78-50190 cu GLONASS
’| de fixare RXA-30

B, |
$ 45-05786: 6 m
N J 45-05787:9m

Cablu antena

Accesorii optionale

Matrix Pro 570GS —

75-30082
75-30083 cu GLONASS 5 Poz.

Kit, Montaj suport RAM cu ventuza
90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

16-00022
Camera RealView

45-05626
Alimentare/CAN/
Cablu de date
(inclus cu kiturile
FieldPilot, UniPilot
sau BoomPilot)

45-05617:6 m J
45-05618: 18 m
Prelungitor camera

=

Modul de Selectare
Video

78-08067: 4 Canale
78-08068: 8 Canale

10A Siguranta
45-07703 fuzibild

Alimentare Marire/Micsorare SCM

78-08075
Modul comanda
directie (SCM)

45-08117
Prelungitor CAN 6 m

90-04005: 3 m

90-04006: 10 m

Monitorul pentru dimensiunea
picaturilor (DSM)

Kit interfata presiune

Regulator

45-05381 :
de tensiune

Baterie 3,66 m

cu sigurante
fuzibile de Conectare
15 amperi comutator de
91-07011 stare ABSC
Kit la distanta

32-04020
Pedala
optionala

comutator
volan

&

Controlor debit
32-04040

Comutator Mecanism Pilot Rampa
ambreiere/ Numar articol in functie
debreierede || de Controlor debit

la distanta

Modul actionare
sectiune pilot

rampa
(15 sectiuni)

45-10103
Mecanism
directie
(A+B)

Mecanism consola
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CAPITOLUL 2 - INTRODUCERE

Matrix Pro GS poate fi folosit ca un sistem simplu pentru lucrarea curenta sau sistem avansat cu lucrari multiple. Indiferent de modul in
care se afla consola, functiile ecranului de baza sunt aceleasi.

* Filele inferioare si filele laterale acceseaza diferite ecrane si sub—ecrane
+ Avertismentele si ferestrele pop-up fumnizeaza informatji legate de activittile consolei si detalii cu privire la functiile de setare sau de ghidare
+ Optiunile de setare pot fi configurate usor folosind meniurile verticale sau ecranele de intrare tastatura

Pentru a gasi rapid o functie de configurare, consultati organigrama din meniul mod de configurare unitate.

UTILIZAREA ECRANULUI DE BAZA

Taste fila inferioara Optiuni indisponibile atunci cand lucrarea este activa
Tastele filei inferioare sunt intotdeauna disponibile pe ecran. Aceste Cand o lucrare este activa, anumite optiuni de configurare sunt
taste dau acces la lucrari, la optiuni de configurare si la navigare.  indisponibile. Consultati organigrama din meniul mod de configurare

/\ . ) unitate pentru indicatii privind optiunile care nu sunt accesibile.
"~ Ecranul Pagina de pornire / lucrare ’ ’

Figura 2-2: Exemple de optiuni indisponibile

4% Configurare unitate
E Ghidare Vedere din vehicul
- Ghidare Vedere de pe parcela

Ghidare RealView sau camera RealView
vedere video ecran complet

NOTA: Optiunile de ghidare RealView sunt disponibile doar cu
0 camera instalata in sistem.

Fiqura 2-1: Taste fila inferioarad

4
s
4
l,.
s
3
4
=
=
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Culorile ecranului consolei

Consola este disponibila in sase scheme de culori. Din fila inferioara
de configurare unitate, apasatj fila laterala CONSOLA (9] si intrati
in optiunile . Apasati pe sageata JOS *‘ pentru a accesa
optiunile Schemei de culori in vederea selectarii modului aferent culorii.

Figura 2-3: Scheme de culori

culbori |5t 2

Luminozitate LCD (50

Schema de culosi [51:]3 .

Luminozitate LCD 50

Schema de culon | 5til 4
Lumninozitate LCD (50

Schema de culori 5til 5
Luminozitate LCD 50

Capturd ecran Activg

Consold-=Afisaj

Schema de culori |5til 6

| el

Luminczitate LCD 50 =i
=)
Capturd ecran Artival
Calibr ecran tactil Paormine
A |
{ S ® )

Mod simplu sau avansat
Pentru a comuta intre modul simplu si modul avansat, consultati
capitolul configurare, in Gestionare date — Optiuni.

Tn modul simplu, este disponibild o singura lucrare simultan. Pe
ecranul pagina de pornire sunt afisate doar suprafata delimitata si
suprafetele de acoperire. Tn Rapoarte se poate salva numai lucrarea
curentd. Utilizarea cu Fieldware Link nu este disponibila.

INTRODUCERE

Figura 2-4: Ecranul pagind de pornire modul simplu

Tn modul avansat vor fi disponibile mai multe lucrari concomitent.
Pe ecranul pagina de pornire sunt afisate: numele clientului, fermei,
parcelei si lucrarii; suprafetele delimitate si de acoperire; si distanta
de la lucrarea selectata. Dintre aceste nume, doar numele lucrarii
poate fi introdus utilizand consola. Toate lucrarile pot fi salvate in
fisier de tip PDF, SHP sau KML in Date->Rapoarte. Cu Fieldware
Link, un utilizator poate sa introduca datele privind clientul, ferma
si parcela, precum si s& efectueze o copie sau s& editeze lucrarea
pentru refolosirea delimitarilor si ghidarilor. Informatiile legate de client,
ferma si parcela pot fi introduse doar utilizdnd Fieldware Link.

Figurd 2-5: Ecranul pagind de pornire mod avansat

98-05273-RO R4 “
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Avertismente si ferestre pop-up de informare Informatii privind optiunea de configurare

Un avertisment tip pop—up sau o fereastra de informare va fi Apasati pictograma optiunii sau numele optiunii pentru orice element
afisata timp de aproximativ cinci (5) secunde. Pentru a inchide din meniu in vederea afisarii unei definitii si a intervalului de valori
fereastra de informare, atingeti ecranul oriunde. ale elementului respectiv. Pentru a inchide fereastra de informare,

atingeti ecranul oriunde.
Figurad 2-9: Exemplu de caseta de text de informare

Figura 2-6: Ecrane de informare

Selectii din meniurile verticale

Apésati pe sageata JOS 4‘ pentru a accesa optiunile. Utilizati
sagetile SUSIJOS sau bara de defilare daca este necesar
sd defilati prin lista extinsa. Selectati optiunea corespunzatoare.
Pentru a inchide lista fara a selecta o optiune, atingeti ecranul oriunde
in afara meniului vertical.

Fiqurd 2-7: Exemplu de meniu vertical

Ecran de intrare tastatura
Apasati pe pictograma TASTATURA E&. Folositi tastatura numerica
pentru a introduce o valoare.

Apésati pe pictograma ACCEPTARE @ pentru a salva setarile sau
pe pictograma ANULARE @ pentru a iesi din tastatura fara a salva.

Figurd 2-10: Exemplu de tastatura

Ecrane de defilare

Unele ecrane au mai multe informatii sau optiuni care sunt vizibile
dincolo de ecranul curent. Utilizati sagetile SUS/JOS = = sau
bara de defilare pentru a accesa optiuni sau informatii suplimentare
care nu sunt momentan vizibile pe ecran.

Figura 2-8: Exemplu de ecran de defilare
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OPTIUNI MENIU MOD CONFIGURARE UNITATE

2
N\’ Configurare (pagina 12)

Unealta

Tip de vehicul

In&ltime antend GPS

Tip de unealta

Dispunere simetrica unealta
Distanta decalare unealta
Directie decalare unealta
Numar sectiuni unealta
Latime ghidare

Latime de acoperire/lucru
Alarma suprafata acoperita

Directie decalare rampa
Distanta antena-rampa
Suprapunere

Timpi pornire/oprire temporizator

Mod in linie
dreapta

Tip de configurare: TeeJet
+ Distanta antend-discuri
+ Suprapunere
+ Timpi pornire/oprire
temporizator
Mod * Decalare de raspandire
réspanditor * Decalari sectiune
= + Lungime sectiuni

Tip de configurare: OEM
+ Distanta antend—discuri
+ Distanta inceput/sfarsit
+ Decaléri inceput/sfarsit sectiune

Directia de decalare pentru
sectiunea 1
Mod De la antena la sectiunea 1
esalonat Suprapunere
Timpi pornire/oprire temporizator
Decaléri sectiune

LAXK X UK XX XXKXKXKXX

XK XX X XXX X

Sistem
automat
directie

= Activat/dezactivat

Tip de supapa
3 Frecventa supapei
= SL? n{?g; "¢ Ciclu minim de functionare pe
bap stnga/dreapta
Ciclu maxim de functionare

Reglaj grosier al directiei
Reglaj fin al directiei
Banda moarta
Anticipare

Setéri
directie

= Test supapa
= Diagnosticare supapa
= Optiuni Senzorul volanului

Activare
Calibrare senzor
Calibrarea pe linie

Senzor
= unghi
directie

x X x <% A% x

Corectie
inclinare

Activat/dezactivat

Nivelul parcelei

Bara cu
LED-uri

Luminozitate LED-uri
= Mod afisaj
Distanta intre LED-uri

GPS

Tip GPS
Port GPS
= Informatii privind starea GPS-ului
Programare receptor
PRN

Video

= Camere

N ®e e Uxx | KU x ¥ x x SN %

o\} Configurare (pagina 12)

<\|

Presiune nominald maxima
Senzori = Presiune:  Alarma de presiune scazuta v
Alarma de presiune ridicata v
Monitor
pentru _ Activat/dezactivat v
dimensiunea  Selectare duza
picaturilor
— . .
=2 Gestionare date (pagina 20)
Export x
= Transfer Import x
Datele Stergere x
lucrarii Nou x
= Administrare | Copiere x
Stergere x
Salveaza PDF x
Salveaza KML x
Rapoarte = g1yeazs SHP x
Salveaza toate tipurile x
Optiuni = Mod lucrare x
Export v
= Transfer Import v
Stergere v
Se}éri Nou v
unitate Copiere v
= Administrare | Stergere v
Salveazd v
Incarcare x

- Setari consola (pagina 26)

Schema de culori pentru interfata utilizatorului x
Afisai _ Luminozitate LCD v
>4 Captura ecran v
Calibrare ecran v
Unitéti v
Cultura = Limba v
Fus orar 4

Volum .
audio — Volum audio 4
Mod demo = Pornire v
Informatii despre sistem v
Despre = Cod QR - link direct la manualul utilizatorului v
Salveaza informatii sistem v

* 7 Instrumente (pagina 29)

Calculator

Suplimente = = ertor unitati

<

v Disponibil in timpul unei lucrari active

x Indisponibil in timpul unei lucrari active

98-05273-RO R4
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CAPITOLUL 3 - LUCRARI/ ECRANUL PAGINA DE PORNIRE

2
Q
b4
=
o
m
o
o
B}
=
B}
m

Odata finalizata secventa de pornire, ecranul pagina de pornire va aparea impreuna cu optiunea de incepere a unei lucrari noi sau de
continuare a unei lucrari existente.

Tnainte de inceperea sau continuarea unei lucrari, consola trebuie s& aibd GPS.

Configurarea unitatii respective si a componentelor sale trebuie sa fie finalizata inainte de a incepe o lucrare.
Odata ce o lucrare este activa, anumite optiuni din configurare nu mai pot fi modificate. Consultati organigrama din meniul mod de
configurare unitate, din capitolul introducere, pentru mai multe detalii.

Pentru a comuta intre modul simplu si modul avansat, consultati capitolul configurare, in Gestionare date -> Optiuni.
Modul simplu

Tn modul simplu, este disponibild o singura lucrare simultan. Pe ecranul pagin& de pomire sunt afisate doar suprafata delimitata, suprafetele
de acoperire si durata de acoperire. In Rapoarte se poate salva numai lucrarea curenta. Utilizarea cu Fieldware Link nu este disponibila.

Figurad 3-1: Ecranul pagind de pornire modul simplu

Modul avansat

Tn modul avansat vor fi disponibile mai multe lucréri concomitent. Pe ecranul pagin de pornire sunt afisate: numele clientului, fermei, parcelei
si al lucrarii; suprafetele delimitate si de acoperire; durata de acoperire si distanta de la lucrarea selectata. Dintre aceste nume, doar numele
lucrérii poate fi introdus utilizand consola. Toate lucrarile pot fi salvate in fisier de tip PDF, SHP sau KML in Date->Rapoarte. Cu Fieldware Link,
un utilizator poate sa introduca datele privind clientul, ferma si parcela, precum si sé efectueze o copie sau sa editeze lucrarea pentru refolosirea
delimitarilor si ghidarilor. Informatiile legate de client, ferma si parcela pot fi introduse doar utilizand Fieldware Link.

Figura 3-2: Ecranul pagina de pornire mod avansat

n www.teejet.com
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MODUL SIMPLU

Odata finalizatd secventa de pornire, ecranul pagina de pornire va
aparea impreuna cu optiunea de incepere a unei lucrari noi sau de
continuare a unei lucrari existente.

Tnainte de inceperea sau continuarea unei lucrari, consola trebuie
s& aiba GPS.

Lucrare noua
Daca incepeti o lucrare noud se vor sterge datele lucrarii anterioare.

Pentru a incepe o lucrare noua:

1. Tn ecranul Pagina de pornire %", apasati [T}
Consola va face un salt la Vedere din vehicul.

Continuare lucrare
Butonul Continuare lucrare nu este disponibil atunci cand lucrarea
curentd este la mai mult de doua (2) zone UTM distanta.

Pentru a continua lucrarea curenta:
1. In ecranul Pagina de pornire /1\ apasati .

Consola va face un salt la Vedere din vehicul si va incepe sa
furnizeze informatii de navigare.

inchide lucrare
Pentru a inchide o lucrare:

1. In ecranul Pagin& de pornire /ﬁ\ apésati (LIS,

Pentru a crea un raport al lucrarii atunci cand inchideti o lucrare:
1. Introduceti un stick USB in portul USB al consolei.

2. In ecranul Pagina de pornire /1\ apasati .
3. Selectati:
» Da - pentru a crea un raport al ultimei lucrari
P Nu — pentru a reveni la ecranul Pagina de pornire fard a salva

MODUL AVANSAT

Odata finalizaté secventa de pornire, ecranul pagina de pornire va
apérea impreuna cu optiunea de incepere a unei lucrari noi sau de
continuare a unei lucrari existente.

Tnainte de inceperea sau continuarea unei lucrari, consola trebuie
s& aiba GPS.

Lucrare noua
Dacé incepeti o lucrare noud se vor sterge datele lucrarii anterioare.

Pentru a incepe o lucrare noua:

1. In ecranul Pagina de pornire /=", apasati [ISEILI).
2. Apasati:
» Da - pentru a genera automat un nume
» Nu — pentru a introduce un nume folosind tastatura de pe ecran

Informatiile legate de client, ferma si parcela sunt introduse utilizand
Fieldware Link.

Consola va face un salt la Vedere din vehicul.

Incepe lucrare

Consola Matrix Pro este programata cu un instrument de cautare
parcela pentru a ajuta utilizatorul sa gaseasca lucrarea cea mai
apropiaté de locatia vehiculului. Avand GPS-ul achizitionat, lista
verticala de lucrari va fi actualizata din zece in zece secunde. in
timpul acestei actualizari, lista de lucrari este sortata in functie de
distanta si cele mai apropiate doua lucréri sunt afisate in capul listei.
Celelalte lucrari sunt afisate sub acestea.

Butonul Incepe Iucrare nu este disponibil si distanta va indica Zona
fard semnal cand lucrarea curenta este la mai mult de doua (2) zone
UTM distanta. Distanta va indica Date inexistente atunci cand lucrarea
curentd nu are informatii inregistrate.

Pentru a continua lucrarea curenta:

1. In ecranul Pagini de pornire /1\ apasati sageata JOS }
pentru a accesa lista de lucrari salvate in consola.

2. Selectati numele lucrarii care urmeaza a fi incepute/continuate.

5. apesa [

Consola va face un salt la Vedere din vehicul si va incepe sa furnizeze
informatii de navigare.

inchide lucrare
Pentru a inchide o lucrare:

1. In ecranul Pagina de pornire /1\ EWEE Inchide lucrare §

Pentru a crea un raport al lucrérii atunci cand inchideti o lucrare:
1. Introduceti un stick USB in portul USB al consolei.

2. Inecranul Pagina de pornire M apésati .
3. Selectati:
» Da — pentru a crea un raport al ultimei lucrari
» Nu - pentru a reveni la ecranul Pagina de pornire fara a salva

98-05273-RO R4 n
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CAPITOLUL 4 - VEDERE VIDEO ECRAN COMPLET

RealView vedere video ecran complet permite afisarea intrarilor video in timp real. Vizualizare transmisie(i) video si configurare camere
video fard semnal GPS. Optiunile pentru ghidare RealView (Vedere reala) nu sunt disponibile in acest ecran.

Dacé sistemul are un Modul de selectare video (VSM) instalat, sunt disponibile doua (2) optiuni video:
» Viedere o singura camerd @) - poate fi selectatd unul (1) camerd din cele opt (8) camere pentru a schimba vederea intrérii video.
» Vedere divizata camere § & — unul (1) din doua (2) seturi de intrari ale celor patru (4) camere (A/B/C/D sau E/F/G/H) poate fi selectat
pentru a imparti ecranul in patru transmisii video distincte.

m
(e
Fl
>
=
[a)
o
=
]
=
m
|

De asemenea este disponibil:
» Imagine instantanee cu camera RealView @ — salveaza o fotografie a vederii curente de pe ecran pe un stick USB

1. Apasati fila inferioarda CAMERA REALVIEW VEDERE VIDEO ECRAN COMPLET @®

Figura 4-1: Camera RealView vedere video ecran complet

n www.teejet.com
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CAPITOLUL 5 - CONFIGURARE SISTEM

Configurarea sistemului este utilizata pentru a configura consola, unitatea si uneltele sale. Patru file laterale acceseaza optiunile pentru
Configurare unitate/unealtd, Gestionare date, Setari consola si Instrumente

PREZENTARE DE ANSAMBLU

Patru file laterale acceseaza optiunile de configurare pentru:

"+ Configurare unitate/unealts

Unealta (in linie dreapta, raspanditor, esalonat)
Bara cu LED-uri

Sistem automat directie (configurare supapa, setari directie,
test supapa, diagnosticare supapa, senzor volan, senzor unghi
directie)

Corectie inclinare

GPS

Configurare video

Senzori (monitor presiune)

Monitor pentru dimensiunea picaturilor

=
{ = Gestionare date

+ Date lucrare (transfer, gestionare)

+ Rapoarte

* Optiuni: Mod lucrare

+ Setari unitate (transfer, gestionare)
. Setéri consola

+ Afisaj

+ Cultural

+ Volum audio

+ Mod demo

* Despre informatiile sistemului

i Instrumente (calculator, convertor unitati de masura)

Figura 5-1: Optiuni de configurare

File laterale

Fila laterala Configurare
Fila laterala Gestionare date
Fila laterala Setari consola

Fila laterala Instrumente

Fila inferioara Configurare unitate

98-05273-RO R4 n
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Optiuni indisponibile atunci cand lucrarea este activé

Cénd o lucrare este activa, anmite optiuni de configurare sunt indisponibile. Consultati organigrama din meniul mod de configurare unitate

pentru indicatii privind optiunile care nu sunt accesibile.

Figura 5-2: Exemple de optiuni indisponibile

"N\, CONFIGURARE

Configurarea este utilizata pentru a configura Unealtd, Bard cu LED-uri, Sistem automat directie, Corectie inclinare, GPS, Video, Senzorii

si Monitor dimensiune picaturi.

NOTA: Disponibilitatea caracteristicilor va varia in functie de dispozitivele disponibile in sistemul Matrix Pro GS.

1. Apésati pe fila inferioard CONFIGURARE UNITATE .
2. Apasati pe fila laterala CONFIGURARE [g.
3. Selectati dintre:

» Unealta - folosita pentru a stabili tipul de vehicul, inaltimea
antenei GPS, tipul de unealta, dispunerea simetrica a uneltei,
distanta/directia de decalare a unitatii, numarul de sectiuni
ale uneltei, latimea de ghidare, latimea de acoperire/lucru si
timpii de alarma pe zona acoperita.

o in modul linie dreapté — directie decalare rampa, distanta
de la antena la rampa, procentaj suprapunere, timp pornire
temporizator unealté si timp oprire temporizator unealta

o in modul raspanditor: TeeJet — distanta de la antena la
discuri, procentaj suprapunere, timp pornire temporizator
unealtd, timp oprire temporizator unealta, decalare de
raspandire, distante de decalare pe sectiuni si lungimi
sectiune

o in modul raspanditor: OEM - distanta de la antena la
discuri, distanta de pornire, distanta de oprire, decalari la
inceputul sectiunii si decaldri la sfarsitul sectiunii

o in modul esalonat — directie decalare sectiunea 1, distanta
de la antena la sectiunea 1, procentaj suprapunere, timp
pornire temporizator unealta, timp oprire temporizator unealta
si decalari sectiune

» Bara cu LED-uri — utilizatd pentru a stabili luminozitatea

LED-urilor, modul de afisaj si distanta intre LED-uri

» Sistem automat directie — utilizatd pentru a activa/dezactiva
sistemul automat/asistat directie, precum si pentru a stabili
setarile de configurare a supapei, setarile directiei si setarile
senzorului pentru unghi directie; si efectueaza testele supapei
sau diagnosticarea supapei

» Corectie inclinare — utilizata pentru a activa/dezactiva si calibra
modulul giroscopic de inclinare, care permite corectia inclinarii
cu aplicare pe teren deluros sau in panta

» GPS - utilizat pentru a stabili tipul de GPS, portul GPS si PRN,
precum si pentru a vizualiza informatii legate de starea
GPS-ului

» Video - utilizat pentru configurarea camerelor individuale

P Senzor — utilizat pentru stabilirea setarilor senzorului de
presiune

» Monitor dimensiune picaturi — utilizat pentru activarea/
dezactivarea si configurarea duzelor presetate si curente

Figurd 5-3: Optiuni de configurare
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Unealta

Configurarea uneltei este utilizata cu scopul de a stabili diversele
setari asociate cu modul in linie dreaptd, modul raspanditor sau
modul esalonat. Pentru instructiuni detaliate privind configurarea,
consultati capitolul Unealta din acest manual.

Setérile vor varia in functie de prezenta unui SmartCable sau a unui

modul actionare sectiune (SDM).

Tip de unealta

Tipul de unealta selecteaza tipul de tipar de acoperire care reprezinta

cel mai bine sistemul dumneavoastra.

o Tn modul linie dreaptd - sectiunile rampei nu au lungime si
sunt in linie, la o distanta fixa de antena.

o in modul raspanditor — o linie virtuald este creata in linie
cu discurile de livrare de unde sectiunea sau sectiunile de
acoperire pot varia in lungime si pot fi la distante diferite
faté de linie

o Tn modul esalonat - o linie virtuala este creata in linie cu

Sectiuena 1 de unde sectiunea sau sectiunile de acoperire
nu au lungime si se pot afla la diferite distante faté de antena

Figura 5-4: Tip de unealta — In linie dreapts

Figura 5-5: Tip de unealta — Raspénditor

Figura 5-6: Tip de unealta — Esalonat

Configurare o singura sectiune

Configurare o singura sectiune este folositd in absenta unui
SmartCable sau a unui modul actionare sectiune (SDM). Intreaga
rampé sau zona de livrare este considerata a fi o singura sectiune.

NOTA: Daca existd un SmartCable sau un modul actionare
sectiune (SDM), consultati Configurare SmartCable
sau modul actionare sectiune pentru a vedea pasii
de configurare.

1. Apasati pe fila lateralda CONFIGURARE .
2. Apasati m
3. Selectati dintre:
» Tip de vehicul — utilizat pentru a selecta tipul de vehicul cel
mai apropiat de unitatea dumneavoastra.
» iniltime antena GPS - utilizata pentru a masura inltimea
antenei de la sol
» Tip de unealta — utilizat in vederea selectarii dispunerii
sectiunilor pentru localizarea produsului de acoperire.
» Distanta decalare unealta — utilizaté pentru a introduce
distanta de la linia mediana a unitatii la centrul uneltei
» Directie decalare unealta — directia de la linia mediana a
unitdtii la centrul uneltei stnd cu fata catre directia inainte
a unitatii
» Latime ghidare — utilizata pentru a introduce distanta intre
liniile de ghidare
P Latimea de acoperire [Tip unealtd in linie dreaptd] - utilizata
pentru a introduce latimea totala a uneltei
» Latimea de lucru [Tip unealtd raspanditor] — utilizata pentru
a introduce latimea totala a uneltei
P Alarma zona acoperitd — utilizata pentru a stabili o alerta care
s& semnaleze iesirea sau intrarea intr-o zona acoperita
4. Apasati sageata PAGINA URMATOARE [ER pentru a configura
optiunile pentru tipul specific de unealta selectata.
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Fiqurd 5-7: Unealtad

Configurare SmartCable sau modul actionare
sectiune

Configurare SmartCable sau modul actionare sectiune este folosita
in cazul prezentei unui SmartCable sau a unui modul actionare
sectiune (SDM) in sistem. Rampa sau zona de livrare poate fi
introdusa ca avand pana la 15 sectiuni. Fiecare sectiune poate
varia in latime, iar in modul raspanditor poate varia in lungime.
Optiunile suplimentare disponibile cu un SDM includ suprapunere
acoperire, temporizare acoperire si modul esalonat.

NOTA: Dacé nu existd un SmartCable sau un modul actionare
sectiune (SDM), consultati Configurare o singurd sectiune
pentru a vedea pasii de configurare.

1. Apasati pe fila lateralda CONFIGURARE .
2. Apasati [0S
3. Selectati dintre:
» Tip de vehicul — utilizat pentru a selecta tipul de vehicul cel
mai apropiat de unitatea dumneavoastra.
» inaltime antena GPS - utilizaté pentru a masura inaltimea
antenei de la sol
» Tip de unealtd - utilizat in vederea selectarii dispunerii
sectiunilor pentru localizarea produsului de acoperire.
» Dispunere simetrica unealtad — folosita pentru a stabili daca
sectiunile sunt imperecheate si, prin urmare, au aceleasi
valori de atime, decalare si lungime

» Distanta decalare unealta — utilizata pentru a introduce
distanta de la linia mediana a unitatii la centrul uneltei

» Directie decalare unealtd - directia de la linia mediana a
unitdtii la centrul uneltei stand cu fata catre directia inainte
a unitatii

» Numar sectiuni unealta — utilizat pentru a selecta numarul
de sectiuni ale uneltei

» Latime ghidare — utilizata pentru a introduce distanta intre
liniile de ghidare

» Latimea de acoperire [tip unealta in linie dreapta sau tip
unealta esalonat] — utilizata pentru a introduce latimea totala
a tuturor sectiunilor uneltei

» Latimea de lucru [Tip unealta réspanditor] — utilizata pentru
a introduce latimea totala a tuturor sectiunilor uneltei

4. Apasati sageata PAGINA URMATOARE [E3 pentru a configura
optiunile pentru tipul specific de unealta selectata.

Figurd 5-8: Unealtd
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Bara cu LED-uri
Configurarea barei cu LED-uri este utilizata pentru a configura
luminozitatea LED-urilor, modul de afisaj si distanta intre LED-uri.

1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE [g5.

2. Apésati [=EIERNE =R

3. Selectati dintre:

» Luminozitate LED-uri — utilizata pentru a regla luminozitatea
LED-urilor

» Mod de afisaj — utilizata pentru a stabili daca bara cu LED-uri
reprezinta brazda sau vehiculul. Cand este setat pe brazda,
LED-urile reprezinta localizarea liniei de ghidare si LED-ul
in miscare reprezinté vehiculul. Cand este setat pe vehicul,
LED-ul central reprezinta localizarea vehiculului si LED-ul in
miscare reprezinta linia de ghidare.

» Distanta intre LED-uri — utilizata pentru a seta distanta
pe care o reprezinta fiecare LED iluminat fata de linia de
ghidare sau vehicul

4. Apésati pe sdgeata REVENIRE 9 sau pe fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal

de Configurare.

Figura 5-9: Bara cu LED-uri

Sistem automat directie

Optiunile de directie automata/asistata vor fi disponibile in prezenta
unui modul comanda directie (SCM). Pentru instructiuni detaliate
privind configurarea, consultati manualul dedicat de instalare a
sistemului automat/asistat directie.

NOTA: Este posibil s& vi se solicite o actualizare a software-ului
SCM atunci cénd actualizati la un sistem Matrix Pro GS de
la un sistem anterior Matrix. Pentru a vedea informatiile
despre versiune software, consultati Consold->Ecran Despre.

Sistem automat directie este utilizat pentru a activa/dezactiva sistemul
automat/asistat directie si a configura supapa, setarile directiei, testul
supapei, diagnosticarea supapei si senzorul unghiului de directie.

1. Apasati pe fila laterala CONFIGURARE .

2. Apésati EIEEETE ERCT.

3. Selectati daca sistemul automat/asistat directie este activat
sau dezactivat.

4. Cénd este activat, selectati dintre:

» Configurare supapa — utilizata pentru configurarea tipului de
supapa, frecventa supapei, ciclul minim de functionare pe
stanga/dreapta si ciclul maxim de functionare

P Setari directie — utilizata pentru a stabili reglajul grosier al
directiei, reglajul fin al directiei, banda moarta si anticiparea

P Test supapa — utilizat pentru a verifica dac directia este
directionata corect

P Diagnosticare supapa — utilizata pentru a verifica daca
supapele sunt corect conectate

» Optiuni: Senzor volan - utilizat pentru a selecta dacé senzorul
de debreiere directie este magnetic sau senzor pe baza de
presiune

P Senzor unghi directie — utilizat pentru a stabili si calibra
senzorul unghi directie (SAS) ca senzor primar de reactie
pentru sistemul automat de directie.

5. Apésati pe sageata REVENIRE 4’ sau pe fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal

de Configurare.

Figura 5-10: Sistem automat directie

CONFIGURARE
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Sistem automat/asistat directie indisponibil Figuré 5-12: Corectie inclinare
Daca nu este instalat un sistem automat directie, optiunile de
configurare nu vor fi disponibile.

Figura 5-11: Sistem automat/asistat directie nedetectat

Corectie inclinare

Atunci cand exista un modul comanda directie (SCM) sau un modul
giroscopic pentru inclinare (TGM), optiunile corectiei inclinarii vor fi
disponibile. Pentru instructiuni detaliate privind configurarea, consultati
manualul dedicat de instalare a sistemului automat/asistat directie sau

buletinul informativ privind configurarea inclinarii. Nivelul parcelei indisponibil
Functia de corectie a inclinérii corecteaza semnalul GPS pentru ~ Daca vehiculul este in miscare, optiunea nivelul parcelei nu va fi
a compensa erorile generate de pozitia GPS-ului atunci cand se dlSpOﬂIbllé. Vehicul trebuie sa fie Oprlt cel pU":ln 10 secunde pentru
opereaza pe un teren inclinat. a incepe calibrarea corectiei inclinarii.
. Apésati pe fila laterala CONFIGURARE 2.

1
=] Corectie ininare | Corectie inclinare indisponibilé
3. Selectati daca corectia inclinarii este activata sau dezactivata.  Daca un TGM sau un SCM nu este conectat, optiunile de configurare
4. Cand este activata, selectati pentru a calibra  nu vor fi disponibile.

corectia inclinarii Figura 5-13: Corectie inclinare nu este detectata
5. Apasati pe sdgeata REVENIRE 4’ sau pe fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
de Configurare.

NOTA: Dacd se utilizeaza FieldPilot sau UniPilot, un modul
giroscopic de inclinare este incorporat in sistem.

NOTA: Inéltimea antenei trebuie introdus4 inainte de calibrarea
inclindrii.
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GPS

GPS este utilizat pentru a configura tipul de GPS, portul GPS si PRN,
precum si pentru a vizualiza informatii legate de starea GPS-ului.

Pentru instructiuni detaliate privind configurarea, consultati capitolul
GPS din acest manual.

NOTA: Aceste set&ri sunt necesare pentru operarea sistemului
automat/asistat directie si a senzorului de inclinare, precum
Si pentru operarea corecta a uneltei.

1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE .

2. Apasati m
3. Selectati dintre:

P Tip GPS - selectati transmisii sursa GPS

» Port GPS - seteaza portul de comunicare (D)GPS

» Informatii privind starea GPS - afiseaza informatii privind
GGANTG (valori nominale), numar de sateliti, HDOP, PRN,
calitatea GGA, receptor GPS, versiune receptor si zona UTM

P Programare receptor — permite programarea directa a
receptorului GPS printr—o interfata in linie de comanda

P PRN - selecteaza SBAS PRN care va furniza date diferentiale
de corectie GNSS. Setat la pentru selectare
automata PRN.

P PRN alternativ — cand PRN nu este automat, un al doilea
SBAS PRN alternativ va furniza un pachet secundar de date
diferentiale de corectie GNSS.

4. Apésati pe sdgeata REVENIRE 9 sau pe fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal

de Configurare.

Figurg 5-14: GPS

PRN nu este aratat
Cénd tipul de GPS este setat la "GPS+GLONASS", optiunile PRN
nu sunt disponibile, nici nu sunt arétate pe ecran.

Video

Configurarea video este utilizata pentru a configura o singura camera
conectatd direct sau camere individuale, Tn timp ce se utilizeaza
un modul de selectare video (VSM) cu opt (8) sau patru (4) canale.
Se pot configura pana la 8 camere daca este instalat un VSM.

1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE .

2. Apasati [T
3. Selectati caseta(casetele) de selectie corespunzatoare:
> Invers- DA
» Rasturnat- VB C
Pentru vedere video normals ABC debifati toate casetele
de selectie.

4. Apésati pe sdgeata REVENIRE 9 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
de Configurare.

Figura 5-15: Video cu VSM cu 4 canale

CONFIGURARE

Configurare video indisponibila
Daca nu este conectatd o camera sau un VSM, optiunile de
configurare nu vor fi disponibile.

Figurd 5-16: Video indisponibil
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Senzori Senzori indisponibili

Atunci cand un senzor este prezent in sistem, optiunile de setare In cazul in care un kit de interfata senzor de presiune nu este instalat,
si de configurare a senzorului vor fi disponibile. optiunile de configurare nu vor fi disponibile.

1. Apésati pe fila laterala CONFIGURARE _ Figurd 5-19: Kit-ul de interfatd senzor de presiune nu este detectat

2. Apasati B2

Fiqurd 5-17: Senzori

Senzor de presiune

Céand un kit de interfata senzor de presiune este prezent, optiunile

senzorului de presiune sunt folosite pentru a introduce valorile maxime
de presiune date de producatorul senzorului si pentru a seta alarmele

de presiune nalté si joasa stabilite de utilizator.

NOTA: In cazul in care este utilizat un kit de interfata senzor
de presiune, monitorul pentru dimensiunea picaturii
va fi disponibil.

1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE @.
2. Apasati
o e prsine

4

. Selectati dintre:

Kit-ul de interfata senzor de presiune este recunoscut de CAN bus

ca un modul de intrare/iesire (IOM)
» Presiune nominala maxima — utilizata pentru a stabili valoarea

nominald a presiunii maxime a senzorului de presiune conform
recomandarilor producatorului

» Alarma de presiune scazuta — utilizata pentru a introduce
punctul de presiune joasa stabilit de utilizator la care va
suna alarma

Figura 5-18: Modul de intrare/iesire

» Alarma de presiune ridicata — utilizata pentru a introduce
punctul de presiune inalté stabilit de utilizator la care va
suna alarma

5. Apasati pe sageata REVENIRE D) sau pe fila laterala

CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal

de Configurare.
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Figurd 5-20: Senzor de presiune Figurd 5-21: Monitor pentru dimensiunea picaturilor

AIL10015

AIL10015

CONFIGURARE

Monitor pentru dimensiunea picaturilor Monitor pentru dimensiunea picaturilor indisponibil
Cand un kit de interfata senzor de presiune este prezent, monitorul  In cazul in care un kit de interfata senzor de presiune nu este
pentru dimensiunea picaturilor este utilizat pentru a activa/dezactiva  instalat, optiunile de configurare nu vor fi disponibile.

monitorul pentru dimensiunea picaturilor (DSM), pentru a preseta  Fjgyra 5.22: Kit-ul de interfata senzor de presiune nu este detectat
pana la cinci (5) duze si selecta duza curenta.

Pentru instructiuni detaliate privind configurarea, consultati capitolul
monitor pentru dimensiunea picaturilor din acest manual.

1. Apasati pe fila lateralda CONFIGURARE .
2. Apasati [ g,
3. Selectati daca monitorul pentru dimensiunea picaturilor este
activat sau dezactivat.
4. Cénd este activat, selectati dintre:
P Presetari duza — selecteaza pana la cinci (5) duze pentru
accesare rapida
» Duza actuala — selecteaza duza curenta pentru determinarea
infomatiilor legate de dimensiunea picaturii
5. Apasati pe sageata REVENIRE 9 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
de Configurare.
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= GESTIONARE DATE
Gestionarea datelor permite transferul si gestionarea datelor lucrarii;

raportarea datelor lucrérii; schimbarea modului lucrarii, precum si
transferul si gestionarea setarilor unitatii.

1. Apasati pe fila inferioarda CONFIGURARE UNITATE .
2. Apésati pe fila laterala GESTIONARE DATE %
3. Selectati dintre:

» Datele lucrarii — in modul avansat, este utilizata pentru a
transfera informatii despre lucrare (stergere, import, export)
si pentru a gestiona informatii despre lucrare (creare lucrare
noud, stergere lucrare sau copierea datelor liniei de ghidare,
datelor de delimitare si/sau datelor de acoperire ale unei
lucrari intr-o lucrare noua)

» Rapoarte - utilizat pentru a crea rapoartele lucrrii si a le
salva pe un stick USB

» Optiuni — utilizat pentru a selecta modul simplu lucrare sau
modul avansat lucrare

» Setdri unitate — utilizat pentru a transfera setarile unitatii
(stergere, import, export) si pentru a gestiona setarile unitatii
(crearea unei setdri noi a unitatii, copierea unei setdri a unitatii,
a unei setari de stergere a unitatii, salvarea setarii curente
a unitatii in fisierul selectat sau incarcarea setarii unitatii din
fisierul selectat)

Figura 5-23: Optiuni de gestionare a datelor

Datele lucrarii

Tn modul avansat, optiunile privind datele lucrarii sunt utilizate pentru
a transfera informatii despre lucrare (stergere, import, export) si pentru
a gestiona informatii despre lucrare (creare lucrare noua, stergere
lucrare sau copierea datelor liniei de ghidare, datelor de delimitare
silsau datelor de acoperire ale unei lucrari intr-o lucrare noud).

Datele lucrarii includ:
* Nume lucrare
* Nume client, ferma si parcela
* Delimitare
+ Zona de acoperire
+ Linii de ghidare

1. Apésati pe fila laterala GESTIONARE DATE %

2. Apasati PEIGEEITEN.

Figurd 5-24: Datele lucrarii

Datele lucrarii indisponibile
Tn modul simplu, optiunile privind datele lucrarii nu vor fi disponibile.

Figurd 5-25: Datele lucrarii indisponibile
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Transfer

Tn modul avansat, ecranul de transfer date Iucrare permite transferarea
lucrérilor selectate pe sau de pe un stick USB, precum si stergerea
lucrarilor.

Lucrérile transferate pe un stick USB pot fi deschise si actualizate
folosind Fieldware Link. Cu Fieldware Link, un utilizator poate

s& introducé datele privind clientul, ferma si parcela, precum si

sa efectueze o copie sau sa editeze lucrarea pentru refolosirea
delimitarilor si ghidarilor. Din Fieldware Link, lucrarile pot fi portate
inapoi pe un stick USB pentru a fi mutate inapoi in memoria interna
a consolei in vederea utilizarii.

NOTA: Atunci cénd o lucrare este activé / inceputd, optiunile de
transfer nu sunt disponibile pentru selectie. Opriti lucrarea
curenta pentru a activa functia.

Lucrarile transferate pe un dispozitiv de stocare sunt eliminate
din consol& si nu mai sunt disponibile pentru utilizare.

Apasati pe fila laterala GESTIONARE DATE (=)

PO st crar
Apasati .
Selectati dintre:

P Mutati datele lucrérii pe memoria USB - utilizat pentru a muta
datele lucrarii din memoria interna pe un stick USB

P Mutati datele lucrarii in stocare interna — utilizat pentru a
muta datele lucrarii de pe un stick USB in memoria interna

P Stergerea datelor lucrarii — utilizat pentru a sterge datele
lucrarii din memoria interna sau de pe un stick USB

5. Apasati sdgeata REVENIRE 45 sau fila laterala GESTIONARE
DATE pentru a reveni la ecranul principal Gestionare date.

Fiqurd 5-26: Date lucrare — Transfer

el

Fertilize

Administrare

In modul avansat, ecranul gestionare date lucrare permite crearea
unei noi lucrari goale si copierea datelor liniei de ghidare, datelor
de delimitare si/sau datelor de acoperire dintr-o lucrare selectata
intr-o lucrare noud, precum si stergerea lucrarii selectate.

NOTA: Atunci cand o lucrare este activé / inceputd, optiunile
de gestionare nu sunt disponibile pentru selectie. Opriti
lucrarea curentd pentru a activa functia.

Apasati pe fila laterala GESTIONARE DATE (=)
ot EXPEE.
]

Selectati dintre:

el

» Creare lucrare noua — utilizata pentru a crea o noua lucrare
goala fara date asociate legate de linia de ghidare, delimitare
si/sau acoperire

» Copiere date lucrare - utilizata pentru a copia datele liniei
de ghidare, datele de delimitare si/sau datele de acoperire
dintr—o lucrare selectata intr-o lucrare noud

P Stergerea datelor lucrarii din memoria interna — utilizata
pentru a sterge datele lucrarii din memoria interna

5. Apasati sdgeata REVENIRE 45 sau fila laterala GESTIONARE

DATE pentru a reveni la ecranul principal Gestionare date.

Figurd 5-27: Date lucrare — Administrare

Fertiize
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Rapoarte
Rapoarte este utilizat pentru a crea rapoartele lucrarii si a le salva
pe un stick USB.

NOTA: Dacé in pagina de optiuni este selectat modul simplu, poate
fi salvata doar lucrarea curenta.

Atunci cand o lucrare este activa/inceputa, rapoartele nu
sunt disponibile pentru selectare. Opriti lucrarea curentd
pentru a activa functia.

Cénd inchideti o lucrare avand un stick USB in consola,
avefi optiunea de a crea un raport al lucrérii curente.

Apasati pe fila laterald GESTIONARE DATE [=).

pprsal [0

Introduceti un stick USB in consola.
Selectati lucrarea care trebuie salvaté

ANl

Selectati:

» PDF == — raport pentru tiparire

» KML “* — Harta Google Earth

» SHP =4 — Date forma ESRI

» ALL = —toate tipurile de fisiere disponibile

6. Apasati sageata REVENIRE ) sau fila laterald GESTIONARE
DATE pentru a reveni la ecranul principal Gestionare date.

NOTA: Pictogramele “* = “ ** sau butoanele fisierelor nu pot
fi selectate (sunt gri) pand cand nu introduceti un stick USB
in mod corespunzator.

Figura 5-28: Rapoarte — mod avansat lucrare

Fertilize

Fiqurd 5-29: Rapoarte — mod simplu lucrare

Optiuni
Optiunile permit operatorului s& selecteze intre modul simplu sau
modul avansat al lucrarii.

NOTA: Cénd o lucrare este activé/inceputs, nu este posibild
schimbarea modului lucrérii. Opriti lucrarea curentd pentru
a activa functia.

AVERTISMENT! Schimbarea modului lucrérii sterge toate datele
interne ale lucrérii.

Apasati pe fila lateralda GESTIONARE DATE %

Apésati m

Apasati pe sageata JOS g pentru a accesa lista de optiuni.
Selectati:

» Simplu — pe ecranul pagina de pornire sunt afisate doar
suprafata delimitata si suprafetele de acoperire. in Rapoarte
se poate salva numai lucrarea curenta. Utilizarea cu Fieldware
Link nu este disponibila.

» Avansat — pe ecranul pagina de pornire sunt afisate: numele
clientului, fermei, parcelei si lucrarii; suprafetele delimitate
si de acoperire; si distanta de la lucrarea selectata. Dintre
aceste nume, doar numele lucrarii poate fi introdus utilizand
consola. Toate lucrarile pot fi salvate in fisier de tip PDF, SHP
sau KML in Date->Rapoarte. Cu Fieldware Link, un utilizator
poate sa introduca datele privind clientul, ferma si parcela,
precum si sa efectueze o copie sau sa editeze lucrarea pentru
refolosirea delimitérilor si ghidarilor. Informatiile legate de client,
ferma si parcela pot fi introduse doar utilizand Fieldware Link.

5. ,Schimbarea modului lucrarii necesita stergerea tuturor datelor
lucrarii. Doriti s& schimbati modul?”

el

Apésati:
» Da - pentru a efectua schimbarea
» Nu - pentru a pastra setarea curenta
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6. Apasati sdgeata REVENIRE 4’ sau fila laterala GESTIONARE
DATE pentru a reveni la ecranul principal Gestionare date.

Figura 5-30: Optiuni — schimbare mod lucrare

Setari unitate
Setarile unitatii sunt utilizate pentru a transfera profile pentru setarile
unitatii (stergere, import, export) si pentru a gestiona profile pentru
setdrile unitatii (crearea unui nou profil, copierea sau stergerea unui
profil, salvarea profilului curent in profilul selectat sau incarcarea
setarilor unitatii din profilul selectat).
Setérile unitétii includ:

+ Setari unealta

+ Setari sistem automat directie

« Inclinare activata/dezactivatd

NOTA: Nu toate setdrile sunt salvate ca parte din setérile unitatii
Consultati graficul de disponibilitate setari pentru detalii.

1. Apasati pe fila laterald GESTIONARE DATE (=)

2. Apésati ELEGRTHEEY.

Figurd 5-31: Setari unitate
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Transfer

Ecranul de transfer al setarilor unitatii permite transferul setarilor
unitatii selectate pe sau de pe un stick USB, precum si stergerea
setarile unitatii.

Setérile unitatii transferate pe un stick USB pot fi deschise si
actualizate folosind Fieldware Link. Din Fieldware Link, setarile
unitatii pot fi portate inapoi pe un stick USB pentru a fi mutate
inapoi in memoria interna a consolei in vederea utilizarii.

NOTA: Nu toate setrile salvate ca parte din setarile unitétii sunt
disponibile pentru editarea cu Fieldware Link. Consultati
graficul de disponibilitate setdri pentru detalii.

Setarile unitatii transferate pe un dispozitiv de memorie
sunt eliminate din consol& si nu mai sunt disponibile pentru
utilizare.

Apésati pe fila laterald GESTIONARE DATE [=).

Apésati EEEGNTTEE.
oot (D
Selectati dintre:

» Mutati setarile unitatii pe memoria USB - utilizat pentru a
muta setarile unitatii din stocare interna pe un stick USB

» Mutati setarile unitatii in memoria interna — utilizat pentru a
muta setarile unitatii de pe un stick USB in memoria interna

» Stergerea setarilor unitétii — utilizat pentru a sterge setéarile
unitatii din memoria interna sau de pe un stick USB

5. Apasati sageata REVENIRE ) sau fila laterald GESTIONARE
DATE pentru a reveni la ecranul principal Gestionare date.

Fiqurd 5-32: Setari unitate — Transfer

o=

john Deere 9120

Administrare

Ecranul de gestionare a setarilor unitatii permite crearea unor noi
setéari ale unitatii goale, copierea setarilor unei unitéti selectate
in setérile unei unitati noi, stergerea setarilor unitatii selectate,
salvarea setérilor unitatii curente in setarile unitétii selectate sau
Tncarcare setarilor unitatii selectate in setarile curente.

. Apésati pe fila laterala GESTIONARE DATE [,

1
2. Apéasati .
SRVERE Administrare |
4. Selectati dintre:
» Creare setari unitate noua — utilizata pentru a crea setarile
unei unitati noi fara asocierea cu alte informatii ale uneltei
» Copiere setari unitate — utilizata pentru a copia setarile
unitatii selectate in setarile unitatii noi
» Stergerea setarilor unitatii din memoria interna - utilizata
pentru a sterge setarile unitétii selectate din memoria interna

» Salvare setari unitate — utilizaté pentru a salva setérile unitatii
curente in setarile unitétii selectate

» incércare setari unitate — utilizatd pentru a incarca setarile
unitatii selectate in setarile curente

5. Apasati sageata REVENIRE ) sau fila laterald GESTIONARE
DATE pentru a reveni la ecranul principal Gestionare date.

Fiqurd 5-33: Setari unitate — Administrare

John Deere 9120
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Disponibilitate setari unitate

Poate fi editata in Salvata in profilul exportat in

Setare Matrix Pro GS | FieldWare Link | Matrix Pro GS | FieldWare Link
Tip de vehicul v x v retinut de la
X Matrix Pro GS
Inéltime antena GPS v v v v
Tip de unealta v v v v
Dispunere simetrica unealta v x x x
- Distanta decalare unealtd v v v v
Directie decalare unealta v v v v
Numar sectiuni unealta v v v v
L&time ghidare v v v v
Latime de acoperire/lucru v v v v
Alarma suprafata acoperita v x x x
Directie decalare rampa v v v v
Mod in linie  Distanta antend-rampa v v v v
dreapta Suprapunere v v v v
Timpi pornire/oprire temporizator 4 4 v 4
Unealta Tip de configurare: TeeJet 4 v v v
Distanta antena—discuri v v v v
Suprapunere v v v v
Timpi pornire/oprire temporizator v v v v
Decalare de raspandire v v v v
Mod Decalari sectiune v v v v
= raspanditor | yngime sectjuni v v v v
Tip de configurare: OEM v v v v g
Distanta antena-discuri v v v v 3
Distanta inceput/sfarsit 4 v v v z
Decalari inceput/sfarsit sectiune v v v v >~
Directia de decalare pentru sectiunea 1 v v v v
Mod De la antend la sectiunea 1 v v v v
esalonat Suprapunere v v v v
’ Timpi pornire/oprire temporizator v v v v
Decalari sectiune v v v v
Acoperire Setari unitate x v x x
P Produs x v x x
= Activat/dezactivat v x v refinut de a Matrix
Pro GS
Tip de supapa 4 x v
Confi Frecventa supapei v x v ) )
- onhgurare  ciciy minim de functionare pe stanga/ refinut de la Matrix
supapa dreapta v < v Pro GS
Ciclu maxim de functionare v x v
Reglaj grosier al directiei v x v
_ Setéri Reglaj fin al directiei 4 x v retinut de la Matrix
Sistem directie Bandéa moarta 4 % v Pro GS
automat Anticipare v x v
directie finut de la Mati
= Test supapi v < v retinut de la Matrix
est supapa Pro GS
. . < tinut de la Matrix
= Diagnost v x v rel
iagnostic supapa Pro GS
= Optiuni Senzorul volanului 4 x v refinut de la Matrix
Pro GS
Senzor Activare v x v ) .
= unghi Calibrare senzor v x v refinut de la Matrix
directie Calibrarea pe linie v x v Pro GS
Corectie _ Activatidezactivat 4 x v retinut de la Matrix
inclinare Nivelul parcelei v x v Pro GS
continuare...
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Poate fi editata in Salvata in profilul exportat in

Setare Matrix Pro GS | FieldWare Link | Matrix Pro GS | FieldWare Link
Bara cu v « « «
LED-uri
GPS v x x x
Video v x x x

Presiune nominala maxima v x x x
Senzori = Presiune: Alarma de presiune scazuta v x x x

Alarma de presiune ridicata v x x x
!\j/llonltor. peniru Activat/dezactivat v x x x

imensiunea Selectare duza v x x x

picaturilor

Configurarea consolei este utilizata pentru a configura setari afisaj Aﬁ§aj
si cultural. Informatii despre alte dispozitive atasate la sistem puteti ~ Afisajul este folosit pentru a configura schema de culori si

gasi in sectiunea Despre. luminozitatea LCD, pentru a stabili disponibilitatea capturii de
1. Apasati pe fila inferioars CONFIGURARE UNITATE [l ©cran sia calibra ecranul tactil
2. Apasati fila laterald CONSOLA (. 1. Apasatifila laterala CONSOLA (.
3. Selectati dintre: 2. Apssati (X1
» Afisaj — utilizat pentru a configura schema de culori si 3. Selectati dintre:
luminozitatea LCD, stabilirea disponibilitatii capturii de » Schema de culori - utilizata pentru schimbarea fundalului
ecran si calibrarea ecranului tactil si a culorilor textului de pe afisaj
» Cultural - utilizata pentru configurarea setarilor legate de » Luminozitate — utilizata pentru a regla luminozitatea afisajului
unitati, limba si fus orar. consolei
» Volum audio - utilizat pentru reglarea nivelului volumului » Captura de ecran — utilizata pentru a permite salvarea
difuzorului audio imaginilor de pe ecran pe un stick USB
» Mod demo - utilizat pentru pornirea rularii datelor GPS » Calibrare — utilizata pentru a forta calibrarea ecranului tactil
simulate. 4. Apasati pe sageata REVENIRE 9 sau pe fila laterala
» Despre — utilizat pentru a afisa versiunea de software a CONSOLA pentru a reveni la ecranul principal Setari
sistemului si versiunile de software ale modulelor conectate consola.

la CAN bus si pentru a afisa codul QR pentru link direct la Fiquré 5-35: Optiuni afisaj
manualele utilizatorului ,

Fiqura 5-34: Optiuni consold
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MATRIX"PRO5106s © MATRIX PROsaoes

Cultural Volum audio
Cultura este utilizata pentru configurarea setéarilor legate de unitati, ~ Volumul audio regleaza nivelul volumului difuzorului audio.
limba $i fus orar. 1. Apasati fila laterala CONSOLA [,

1. Apasatifila laterala CONSOLA (. Yo ] Volum audio)

2. Apasati [STA. 3. Apasat

3. Selectati dintre: » Sageatd SUS ! ) pentru a mari volumul
P Unitdti — utilizat pentru a defini masuratorile sistemului » Sigeats JOS “ pentru a micsora volumul
P Limba - utilizat pentru a defini limba sistemului 4. Apéasati pe sageata REVENIRE 4) sau pe fila lateral3
» Fus orar — utilizat pentru a stabili fusul orar local CONSOLA pentru a reveni la ecranul principal Setari
4. Apasati pe sageata REVENIRE 9 sau pe fila laterala consola.
CONSOLA pentru a reveni la ecranul principal Setari Figurd 5-37: Optiuni volum audio
consola.

Figurd 5-36: Optiuni cultural

CONFIGURARE

98-05273-RO R4
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Mod demo Despre
Modul demo este utilizat pentru pornirea rularii datelor GPS Despre/ecran salvare afiseaza versiunea de software a sistemului
simulate. si versiunile de software ale modulelor conectate la CAN bus i

NOTA: Acest instrument va dezactiva pozitiile GPS care intré si afiseaza codul QR pentru link direct la manualele utilizatorului.

va incepe rularea datelor simulate. Pentru revenirea la Pentru a ajuta in caz de probleme de depanare pe teren, un utilizator
GPS-ul real este necesara repornirea consolei. final poate folosi butonul Salveaza pentru a descarca pe un stick
1. Apasati fila laterala CONSOLA . USB un fi$ierl tgxt care contipe info.rmat,ii despre lsoftwar.e-ul cEJrent,
2. Apdsa . apoi poate Itr|m|te fisierul prin emajl personalului de asistenta.
3. Apasat . 1. Apasati fila laterala CONSOLA .
4. Apasati pe sageata REVENIRE 9 pe fila lateral3 2. Apasal pentru a vedea date ca:
CONSOLA & pentru a reveni la ecranul principal Setéri <«Numar model unitate
consola. <«\Versiune software
Figura 5-38: Optiuni mod demo <« Cod QR - link direct la pagina www.TeeJet.com cu manualele

utilizatorului Matrix Pro GS
<qModule conectate
SAU
Apasati pentru a salva informatiile Despre pe un
stick USB

Informatii referitoare la versiunea salvata pe stick-ul USB va
confirma salvarea.

3. Apasati pe sageata REVENIRE 45 sau pe fila laterala
CONSOLA pentru a reveni la ecranul principal Setari
consola.

NOTA: Optiunea nu poate fi selectata (este gri) pand
cand nu introduceti un stick USB in mod corespunzétor.

Figurad 5-39: Optiuni Despre

m www.teejet.com
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Meniul Instrumente permite operatorului sa efectueze diverse calcule

pe un calculator obisnuit sau pe un convertor de unitati de masura.

Convertorul de unitati de masura calculeaza diferite masuratori avand
la baza suprafata, lungimea sau volumul.

1.
2. Apasatifila laterald INSTRUMENTE (.
3

4. Selectati dintre:

Apésati pe fila inferioara CONFIGURARE UNITATE .

Apasati m

» Calculator — utilizat pentru a efectua calcule matematice

» Convertor unitati — utilizat pentrua efectua conversii de unitati
de masura pentru arie, lungime si volum

Figurd 5-40: Instrumente

Figura 5-41: Calculator

Figqurd 5-42: Convertor unitati
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CAPITOLUL 6 - GHIDARE

Consola Matrix Pro GS permite efectuarea simultana a acoperirii cu produs si ghidarea vehiculului. Odata configurarea unitatii finalizata,
ghidarea poate incepe. Cinci moduri de ghidare permit operatorului sa optimizeze lucrul in teren: Linie dreapta AB @ Curbata AB @
Tn cerc in jurul pivotului @ Ultimul coridor @ si Randul urmator @ Optimizare suplimentara poate fi obtinuta cu ghidarea Acoperire
delimitare (&3, Anticipare curbata o Revenire la punct @ si ghidare RealView prin video @®.

Trei ecrane de ghidare ajuta la mentinerea utilizatorului informat. ~ Pentru a alege un mod de ghidare:
1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE S| DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma MOD DE GHIDARE &.
3. Selectati dintre:
P Linie de ghidare dreapta AB
» Linie de ghidare curbatd AB
n t » Linie de ghidare in cerc in jurul pivotului
» Linie de ghidare uttimul coridor B0
» Ghidare Randul urmator (&)
Figura 6-1: Alegeti un mod de ghidare

Ghidarea vedere din vehicul creeazé o imagine generata
de calculator a pozitiei vehiculului afisat in zona de acoperire

& 8B P
Ghidarea vedere de pe parcela creeaza o imagine
generata de calculator a pozitiei vehiculului si a zonei de T ABBREIIL LS

acoperire din perspectiva aeriana.

a N im
Ghidarea RealView permite afisarea de intrari video
live in locul imaginilor generate de calculator.

m www.teejet.com
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Optiuni ecran de navigare

a Optiuni de navigare si de ghidare
Linii de ghidare

Marcaj A. — marcheaza primul punct al liniei de ghidare.

Marcaj B @ — marcheazi ultimul punct al liniei de ghidare.
Colorat in gri = distanta minima nu a fost parcursa.

e

Anulati Marcajul A — anuleaza procesul specific Marcajului
A. Revine la linia de ghidare anterioara AB (atunci cand este
stabilita).

Réndul urmétor Marcaj B @) — marcheaza ultimul punct
al randului.

Grad Azimuth 4 - stabileste o linie de ghidare dreapté
masurata in grade in sens orar de la o linie de baza din
nord. Nord = 0, Est = 90, Sud = 180, Vest = 270.

A+ Deplasare fina — deplaseaza linia de ghidare existenta
la pozitia curenté a vehiculului.

Urmatoarea linie dreapta AB sau linie de ghidare grad
Azimuth - ilustreaza urméatoarea linie de ghidare dreapta
salvatd in lucrarea curenta.

Urmatoarea linie de ghidare curbata AB - arata urmatoarea
linie de ghidare curbata AB salvata in lucrarea curenta.

Urmatoarea linie de ghidare in cerc in jurul pivotului - arata
urméatoarea linie de ghidare in cerc in jurul pivotului AB salvata
in lucrarea curenta.

 @eé e 60

Anticipare curbata — ofera o indicatie cu privire la locul unde
directia actuala va duce vehiculul folosind un ac indicator ca
linie de ghidare.

Revenire la punct

Punct de marcaj ¢ - stabileste un punct Ia locatia vehiculului.
Colorat in gri = semnalul GPS nu este disponibil.

Revenire la ghidarea punctului - ofera distanta si ghidarea
inapoi la un punct stabilit.

Stergere punct - sterge punctul marcat.

Anulare ghidare — ascunde distanta si ghidarea inapoi la
punctul marcat.

=

Marcaj delimitare - stabileste suprafata de acoperire si
determind zonele care nu vor fi acoperite. Creand in acelasi
timp o delimitare externa sau initiala, linia de delimitare va fi
la exteriorul celei mai indepértate sectiuni ale rampei. Creand
in acelasi timp o delimitare interna sau suplimentara, linia de
delimitare va i la interiorul celei mai apropiate sectiuni ale
rampei. Colorat in gri = semnalul GPS nu este disponibil.

Finalizare delimitare - finalizeaza procesul de delimitare.
Delimitarile pot fi finalizate prin deplasarea cétre ele, cu o
latime de brazda aferenta punctului de pornire. Colorat in
gri = distanta minima nu a fost parcursa.

Anulare delimitare — anuleaza noul proces de marcare a
delimitarii. Revine la delimitarea anterioara (atunci cand
este stabilitd).

&

Stergere delimitare — sterge toate delimitarile stabilite
pentru lucrarea curenta.

BoomPilot

O singura sectiune — porneste sau opreste toate rampele.
Colorat in gri = semnalul GPS nu este disponibil.

SmartCable/SDM - selecteaza modul BoomPilot. Colorat in
gri = semnalul GPS nu este disponibil.

de ghidare RealView

Selectare camera video - selecteaza una dintre cele opt
imagini ale camerei video dacé este atasat un modul de
selectare video (VSM).

Vedere divizata camere - selecteaza unul dintre doua seturi

®®

®e de intrari ale celor patru camere (A/B/C/D sau E/FIG/H)
pentru a impérti ecranul in patru transmisii video distincte.

5N Ghidarea pe configurare video — acceseaza pentru a pori

4@ Ghidarea pe configurare video sau Unghiul de directie si

regleaza liniile de ghidare.

Ghidare pe video — pune linii de ghidare tridimensionale
peste transmisiile video pentru asistenta de navigare.

Unghi de directie — afiseaza directia in care trebuie reglat
volanul.

Pictograme sus si jos — utilizat pentru a regla liniile de ghidare
si linia orizontului pentru a corespunde vederii camerei.

Captura de imagine cu camera — salveaza o fotografie a
vederii curente de pe ecran pe un stick USB.

u Optiuni

ecran

Marire/micsorare

=
% S

Pictograme — de folosit cu consola Matrix Pro 570GS

AY

Butoane - de folosit cu consola Matrix Pro 840GS

Vedere din vehicul - pictogramele sau butoanele ajusteaza
vederea din vehicul sau perspectiva spre orizont de la
vederea din vehicul la vederea aeriana.

Z

Vede

maresc/micsoreaza aria afisaté pe ecran.

re de pe parcela — pictogramele sau butoanele

Bl

3

Panoramare

Ségetile — permit operatorului sa focalizeze anumite zone
de pe harta fara sa deplaseze vehiculul. Mutarea vederii in
directia corespunzatoare.

) =&
"o |
4

Vedere globala — extinde imaginea de pe ecran la toata

suprafata disponibila.

98-05273-RO R4 m
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BARA DE GHIDARE

Bara de ghidare va mentine informati cu privire la alegerea informatiilor ce pot fi selectate (viteza actuala, inaintare, suprafata totala
acoperita, timp actual, numarul de brazd, presiunea actuald a sistemului si dimensiunea actuald a picaturii), activitate de navigatie
(eroare de deviere [metri], activitatea curenta si starea GPS) si starea rampei.

Figura 6-2: Exemplu bara de ghidare

Activitatea de navigare si starea rampei

Informatii ce pot fi selectate

Informatii ce pot fi selectate

Informatii ce pot fi selectate
Viteza - afiseaza viteza actuala de deplasare

Tnaintare — afiseaza cursul deplasérii in sens orar de la o linie de
baza indicand nordul. Nord = 0, Est = 90, Sud = 180, Vest = 270.

Suprafata total acoperita — afiseaza suprafata totala cumulata care
a fost acoperita, inclusiv zonele cu dubla acoperire

Durata acoperire — afiseaza durata totala in care acoperirea este
activa in timpul lucrarii curente.

Timp — afiseaza ora locala pe baza fusului orar selectat

Numar brazda — afiseaza numarul brazdei curente cu referinta la
linia de ghidare initiala. Numarul va fi indicat ca un numar pozitiv
atunci cand vehiculul este in partea dreapta a liniei de baza AB sau
ca un numar negativ atunci cand vehiculul este in partea stanga a
liniei de baza AB

Presiune sistem — afiseaza presiunea actuala a sistemului (disponibila
numai atunci cand exista un senzor de presiune in sistem)

Dimensiunea picaturii — afiseazé dimensiunea picéturii duzei actuale
(disponibila numai atunci cand exista un senzor de presiune in sistem)

Activitatea de navigare si starea rampei

Stare GPS - afiseaza GPS inexistent atunci cand GPS-ul nu este
disponibil sau Semnal GPS slab atunci cand GPS-ul primeste date
GGA la mai putin de 5Hz.

Eroare de deviere - afiseaza distanta de la linia de ghidare dorita.

Activitate curenta — afiseaza activitati, cum ar fi marcajul unui punct
Asau B, apropierea de capatul unui rand, indicatia de a intoarce acum
si distanta pentru a reveni la un punct marcat.

Stare rampa — un punct este afisat pentru fiecare sectiune de rampa
programatd. Un punct verde indica faptul ca sectiunea este activa,
un punct rosu indica faptul ca sectiunea nu este in prezent activa.

E www.teejet.com



MATRIN PR0Os5706s © MATRIN PR0saocs

BARA DE STARE

Bara de stare ofera informatii privind starea GPS, modul de ghidare, zona de delimitare, cuplarea sistemului asistat/automat de directie,
informatii privind corectia inclinarii, starea comenzii uneltei si informatii despre dimensiunea picaturii.

Fiqura 6-3: Bara de stare

Stare GPS ——

Mod de ghidare

Stare suprafata delimitata
Starea sistemului automat/

asistat directie

Stare corectie inclinare

Stare BoomPilot

Stare picétura/presiune

" Rosu = semnal GPS inexistent

Bgﬂ Galben = doar GPS
" Verde = DGPS,WAAS/RTK, GLONASS

Bgﬂ Portocaliu = traiectorie de coborare/libera

Mod de ghidare

& Linie de ghidare dreapt& AB

& Linie de ghidare curbata AB
@ Linie de ghidare Tn cerc in jurul pivotului
@ Linie de ghidare ultimul coridor
({) Ghidare Randul urmator
Absentd pictograma = absenta linie de ghidare

Stare suprafata delimitata

Delimitare externa = in prezent, deplasare in afara
suprafetei delimitate

Delimitare internd = in prezent, deplasare in interiorul
suprafetei delimitate

Absenta pictograma = absenta delimitari stabilite

Stare sistem automat/asistat directie
. Verde = cuplat, directie activa

() Galben = activat, toate conditiile au fost indeplinite
pentru a permite sistemul automat/asistat directie

() Galben = dezactivat, nu au fost indeplinite toate conditiile
pentru a permite sistemul automat/asistat directie.
Absenta pictograma = nu exista sistem automat/asistat
directie instalat

Stare corectie inclinare
a Colorat = cuplat, in prezent se aplica corectia inclinarii

@\ Rosu = dezactivat

Absenta pictograma = nu existd modul giroscopic pentru
inclinare instalat in sistem sau inclinarea este asociata cu
sistemul automat/asistat directie

Stare BoomPilot

A Rosu= opritfmanual
A Verde = automat

/\ Galben = toate pornite

Absenta pictograma = sectiune cu o singura rampa (nu
existd SmartCable sau SDM instalate in sistem)

Stare picatura/presiune

Colorat = cuplat. Culoarea picaturii este asociata direct
cu dimensiunea actuald a picaturii. Optiunile de culoare

includ: & & & QQ()Q

‘ Taiat = dezactivat

Absenta pictograma = nu este instalat kit-ul de interfata
senzor de presiune

Ecrane stare/informatii
Stare GPS

Stare GPS afiseaza informatii privind valorile nominale, numarul
de sateliti avuti in vedere si calitatea satelitilor si ID-ul.

1. Apasati pe pictograma STARE GPS " W " W :
Figurd 6-4: Stare GPS
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Stare mod ghidare
Stare mod ghidare afiseaza informatii cu privire la tiparul de ghidare,
numele ghidarii curente si cate linii de ghidare sunt salvate in consola.

1. Apasati pictograma MOD DE GHIDARE &= &3 @)

Figuré 6-5: Stare mod ghidare

Stare corectie inclinare

Stare corectie inclinare afiseaza informatii cu privire la starea actuala
a sistemului de corectie inclinare.

1. Apasati pictograma STARE CORECTIE INCLINARE & a.
Fiqurg 6-8: Stare corectie inclinare

Stare suprafata delimitata

Stare suprafata delimitata afiseaza informatii cu privire la suprafetele
din delimitarile actuale.

1. Apasati pictograma SUPRAFATA DELIMITATA ®.
Figura 6-6: Stare suprafata delimitata

B

Stare BoomPilot

Stare BoomPilot afiseaza informatii cu privire la starea actuala a
sistemului BoomPilot.

1. Apasati pictograma STARE BOOMPILOT A A 2.
Figura 6-9: Stare BoomPilot

DRI S R S

Starea sistemului automat/asistat directie

Starea sistemului automat/asistat directie afiseaza informatii cu
privire la starea actuala a sistemului automat/asistat directie, inclusiv
starea inclinarii.

1. Apésati pictograma STARE SISTEM AUTOMAT/ASISTAT

DIRECTE® & @.

Figuré 6-7: Starea sistemului automat/asistat directie

B

Stare picatura/presiune

Stare picaturd/presiune afiseaza informatii cu privire la starea

actuald a dimensiunii picaturii si a presiunii sistemului.

1. Apésati pe pictograma STARE PICATURA/PRESIUNE & &
CIY Y JO1 )

Figura 6-10: Stare picaturé/presiune
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ECRANE DE NAVIGARE

Ghidarea si navigarea consolei Matrix Pro GS pot fi accesate din ecranul Vedere din vehicul, ecranul Vedere de pe parceld sau ecranul
RealView.

+ Apésati fila OPTIUNI DE NAVIGARE $I DE GHIDARE a pentru a afisa optiunile de navigare
+ Apésati fila OPTIUNI REALVIEW [

Figura 6-11: Optiuni ecran ghidare

8l pentru a afisa configurarea camerei si optiunile de ghidare

Optiuni de navigare si de ghidare

L04A0000
N | 42k <
@00
L JAR=L

1B

Pictogramele marire/micsorare nu sunt disponibile cu consola Matrix Pro 840GS
sau pe ecranele de ghidare RealView

Optiuni RealView

o ®

4L ES

Ecranul Pagina de pornire/lucrare

(sau apasati butonul Pagina de pornire)
Configurare unitate

Ghidare Vedere din vehicul

Ghidare Vedere de pe parcela

Ghidare RealView
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Vedere din vehicul

@ Vederea din vehicul creeaza o imagine generata de calculator a pozitiei vehiculului afisat in zona de acoperire. Din acest ecran pot

fi accesate toate optiunile de configurare si navigare prin fila din partea dreapté a ecranului.

Fiqurd 6-12: Vledere din vehicul

Bara de ghidare

Busola orizont

Vehicul cu reprezentare in timp real a sectiunilor
active ale rampei

B
ara de stare Fila de optiuni de navigare si de ghidare

Suprafata de acoperire pictata

Linii de ghidare pentru navigare

Suprafatd de acoperire cu suprapunere

Ghidare pe ecran + Imagine mrita/micsorata si perspectiva - regleaza vederea
+ Linii de ghidare vehiculului sau perspectiva orizontului din vederea din vehicul
<4Portocaliu - linie de ghidare activa in vedere aeriana.

<ANegru (multiplu) - linii de ghidare adiacente

- o + Sectiuni rampa
<4ANegru - linie de delimitare

<«Casete negre — rampe inactive

+ Puncte — marcaje pentru puncte stabilite <« Casete albe - rampe active
<«Punct rosu — revenire la punct
<«Punct albastru - marcaj A Asistenta butoane consola Matrix Pro 840GS
<Punct verde — marcaj B + Imagine mérita/micsorata si perspectiva — butoanele

* Busola orizont — inaintarea generala poate fi afisata la orizont - - i et P
(cand este marita) orizontului din vederea din vehicul in vedere aeriana.
+ Ecranul Pagina de pornire/lucrare — butonul Pagina de

+ Suprafata de acoperire — arata suprafata acoperita si X 5 .
pornire @ acceseaza ecranul de pornire/lucrare.

suprapunerea:
<Albastru — 0 acoperire
<«Rosu - doud sau mai multe acoperiri

Pentru a accesa ecranul Vedere din vehicul:
1. Apasati fla GHIDARE VEDERE DIN VEHICUL [

SusiJos A 'V regleaza vederea vehiculului sau perspectiva

Figura 6-13: Vedere din vehicul cu pictograme comune ilustrat
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Vedere de pe parcela

E Vederea de pe parcela creeaza o imagine generata de calculator a pozitiei vehiculului si a zonei de acoperire din perspectiva aeriana.
Din acest ecran pot fi accesate toate optiunile de configurare si navigare si modul panoramare, prin filele de optiuni din partea dreapta
a ecranului.

Figura 6-14: Vedere de pe parceld

Bara de ghidare

Reprezentare vehicul

Bara de stare Fila de optiuni de navigare si de ghidare

Fila optiuni ecran

Suprafaté de acoperire cu suprapunere

Linii de ghidare pentru navigare /| Suprafata de acoperire pictatd

Ghidare pe ecran + Panoramare - regleazi suprafata vizibila a hartii fara
+ Linii de ghidare deplasarea vehiculului.
<Portocaliu - linie de ghidare activa

. o . . * Marire/micsorare imagine — regleaza suprafata vizibila a hartii.
<ANegru (multiplu) - linii de ghidare adiacente

“ANegru —linie de delimitare Asistenta butoane consola Matrix Pro 840GS
+ Puncte — marcaje pentru puncte stabilite + Mérire/micsorare imagine — butoanele Sus/Jos AY
<Punct rosu — revenire la punct regleaza suprafata vizibila a hartii.

<«4Punct albastru — marcaj A

_ + Ecranul Pagina de pornire/lucrare — butonul Pagin& de
<qPunct verde — marcaj B

pornire & acceseaza ecranul de pornire/lucrare.
+ Suprafata de acoperire - arata suprafata acoperita si
suprapunerea:
<Albastru — 0 acoperire
<«4Rosu - doua sau mai multe acoperiri

Pentru a accesa ecranul Vedere de pe parcela:

1. Apasati fila GHIDARE VEDERE DE PE PARCELA m

Figura 6-15: Vedere de pe parcela cu pictograme
comune ilustratd
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Ghidare RealView
Ghidarea RealView permite afisarea de intrari video live in locul imaginilor generate de calculator. Din acest ecran pot fi accesate
toate optiunile de configurare si navigare prin filele din partea dreapta a ecranului.

Daca sistemul este prevazut cu un modul de selectare video (VSM), sunt disponibile doua optiuni video:
+ Vedere o singura camera — poate fi selectata o camera din cele opt camere pentru a schimba vederea intrarii video.

+ Vedere divizata camere — unul dintre doua seturi de intrari ale celor patru camere (A/B/C/D sau E/F/G/H) poate fi selectat pentru a
imparti ecranul in patru transmisii video distincte.

Din acest ecran pot fi accesata ghidarea prin video si modurile unghiului de directie, prin filele cu pictograma din partea dreapta a ecranului.
Figura 6-16: Ghidare RealView

Bara de ghidare

Linii de ghidare pentru navigare
Linia orizontului

Bara de stare Fila de optiuni de navigare si de ghidare

Fila optiuni RealView

Unghi de directie

Ghidare pe ecran
+ Linii de ghidare
<«Portocaliu - linie de ghidare activa
<ANegru (multiplu) - linii de ghidare adiacente

+ <qLinie neagra orizontald — linie reglabila a orizontului

Pentru a accesa ecranul RealView:

1. Apasati fila GHIDARE REALVIEW n
Fiqurd 6-17: Vedere reald cu pictograme comune ilustratd

AABBARESAASEEES

LI

AAERBEEESARARERES

AAEBARESAASEEES
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0

Linie de ghidare dreapta AB

Linia de ghidare dreapta AB furnizeaza ghidare in linie dreapté pe baza punctelor
de referinta A si B. Punctele originale A si B sunt folosite pentru a calcula toate
celelalte linii paralele de ghidare.

NOTA: Decalarea de la liniile de ghidare adiacente va fi calculata folosind Iitimea
de ghidare, care este codata in Configurarea unitétii, in Optiunile uneltei.

©H

Linie de ghidare curbata AB

Linia de ghidare curbata AB fumizeaza ghidare de—a lungul liniilor curbate avand
la baza linia initiala de referinta AB. Aceasta linie de baza initiala este utilizata
pentru a calcula toate celelalte linii de ghidare.

NOTA: Se recomanda ca linia de ghidare curbata sa nu depaseascé 30° in
cadrul liniei de ghidare AB.

Decalarea de la liniile de ghidare adiacente va fi calculata folosind
latimea de ghidare, care este codata in Configurarea unitatii, in Optiunile
uneltei.

INDICIU: In timp ce lucreazé intr-o suprafata delimitats, tiparul de ghidare care se
extinde in afara punctelor stabilite AB va fi o linie de ghidare dreapta.

o))

Linie de ghidare in cercin jurul pivotului

Linia de ghidare in cerc in jurul pivotului furnizeaza ghidare in jurul unei locatii
centrale care radiaza spre interior sau spre exterior pe baza unei linii de referinta
initiale AB. Aceasta linie de baza initiala este utilizata pentru a calcula toate

celelalte linii de ghidare.

Este utilizata pentru aplicarea produsului pe o parcela cu pivot central, in timp
ce sunteti ghidat de—a lungul unei linii de ghidare circulare care corespunde
razei sistemului de irigare cu pivot central.

NOTA: Decalarea de la liniile de ghidare adiacente va fi calculaté folosind Iimea
de ghidare, care este codaté in Configurarea unitatii, in Opfiunile uneltei.

28

Linie de ghidare ultimul coridor

Linia de ghidare ultimul coridor furnizeaza cu adevarat navigarea pentru ultimul
coridor. Consola va detecta automat cea mai apropiaté suprafaté acoperité si
va stabili linia de ghidare paraleld pe baza acestei linii de ghidare.

NOTA: Dac4 este stabilits o delimitare dar nu a apérut nicio aplicare in timpul
procesului de delimitare, ghidarea nu va incepe.

of

Ghidare Randul urmator

Ghidarea Randul urmator indica pozitia Randului urmator si furnizeaza ghidare
la sfarsiturile randurilor catre urmatorul rand adiacent. Cand operatorul marcheaza
sféarsitul rdndului si incepe s& intoarca spre randul urmator, o linie de ghidare
dreapta AB este furnizata pe randul urmator. Cand vehiculul este pe Randul
urmator, ghidarea este oprita.

NOTA: Decalarea de la Randul urmator va fi calculata folosind Idtimea de
ghidare, care este codata in Configurarea unitatii, in Optiunile uneltei.

Ghidarea Réndul urmétor nu sustine sdrirea réndurilor.

Fara ghidare
Functia Fara ghidare opreste ghidarea.

NOTA: Modul F&ra ghidare nu sterge liniile de ghidare sau punctele stabilite din consol. Pentru a sterge datele stabilite/salvate
din consold, consultali sectiunea Gestionare date din Configurare unitate.

98-05273-RO R4 m
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LINII DE GHIDARE

Anticipare curbata @ indica ce directie va lua vehiculul atunci cand
se indreapta n orice directie.

Liniile de ghidare AB, liniile de ghidare Azimuth, liniile de ghidare
urmatorul coridor si liniile de ghidare randul urméator sunt disponibile
in functie de modul curent de ghidare. Pot fi stocate in consola pana
la 25 de linii de ghidare stabilite pe lucrare. Comutarea de la un
mod de ghidare la altul va modifica liniile de ghidare disponibile.

Tn fiecare mod de ghidare pot fi create linii multiple de ghidare.
Daca se salveaza mai mult de o linie de ghidare intr-un mod cu o
singura linie de ghidare, caracteristica urméatoarea linie de ghidare
va deveni disponibild. Apdsand optiunea urmatoarea linie de
ghidare @) @ @, vehiculul va fi directionat la urmatoarea linie
de ghidare salvata in consola.

Un utilizator poate multiplica si edita lucrarile in scopul
refolosirii delimitarilor si liniilor de ghidare pentru diverse
aplicatii pe aceeasi parcela utilizand Fieldware Link sau
optiunea Date->Date lucrare->Gestionare.

Linie de ghidare anticipare curbata
o Linia de ghidare anticipare curbata ofera o indicatie cu privire

la locul unde directia actuala va duce vehiculul folosind un
ac indicator ca linie de ghidare. Optiunea anticipare curbata este
disponibila in toate modurile de ghidare.

Pentru a activa linia de ghidare anticipare curbata:
1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE $I DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Selectati pictograma ANTICIPARE CURBATA o
Acul indicator va fi vizibil pe ecranul de navigare.

Figura 6-18: Anticipare curbata

Pentru a elimina linia de ghidare anticipare curbata:
1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE $I DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Selectati pictograma ANTICIPARE CU RBATA Q)

Marcare puncte Asi B
Q @ Pentru a stabili o linie de ghidare AB:

1. Mergeti pana la locatia dorita a Punctului A @.

2. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE S| DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

In timp ce vehiculul este in miscare, apasati pictograma
MARCAJA .

4. Mergeti pan la locatia doritd a Punctului B @.
5. Apésati pictograma MARCAJ B B pentru a stabili linia AB.
6. Doriti sa dati un nume acestei linii de ghidare?
Apasati:
» Da - pentru a introduce un nume si a salva linia de ghidare
in consola

» Nu - pentru a genera automat un nume si a salva linia de
ghidare n consola

Consola va incepe sa furnizeze informatii de navigare.

NOTA: Pictograma MARCAJ B &) nu poate fi selectaté (gri) péna
cand distanfa minima nu este parcursa (3,0 metri pentru
linia de ghidare in linie dreapta sau linia de ghidare curbatd,
50,0 metri pentru linia de ghidare in cerc in jurul pivotului).

w

NOTA: Nu este necesar s& parcurgeti intreaga circumferinta a
cercului in jurul pivotului pentru a initia linia de ghidare in
cerc in jurul pivotului.

Utilizati pictograma ANULARE MARCAJE @ pentru a anula
comanda Marcaj A si pentru a reveni la linia de ghidare anterioara
(cand este stabilita).

Figura 6-19: Marcaj punct A
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Figura 6-20: Marcaj punct B Caracteristica A+ Deplasare fina
Caracteristica A+ Deplasare fina permite liniei actuale de ghidare
s& fie deplasata la locatia actuala a vehiculului.

Pentru reglarea liniei de ghidare:
1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE S| DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma A+ Deplasare fina @
Figura 6-23: A+ Deplasare find

GHIDARE
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Caracteristica urmatoarea linie de
ghidare

Dacé se salveaza mai mult de o linie de ghidare, caracteristica
urmétoarea linie de ghidare va deveni disponibild. Apasénd optiunea
urmatoarea linie de ghidare . . . vehiculul va fi directionat
la urmatoarea linie de ghidare salvata in consola.

Pentru a trece la alte linii de ghidare disponibile:
1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE S| DE GHIDARE E
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma URMATOAREA LINIE DE

GHIDARE @) 8@ .

Comutati intre toate liniile de ghidare apasénd din nou pe pictograma
URMATOAREA LINIE DE GHIDARE @) @5 @

Figurd 6-24: Urmatoarea linie de ghidare

Pentru a vedea ce linie de ghidare este activa, apasati pe pictograma
Mod Ghidare din Bara de stare.

Figurd 6-25: Vedeti ce linie de ghidare este activa

Linii de ghidare ultimul coridor

- Linia de ghidare ultimul coridor furnizeaza cu adevarat navigarea
pentru ultimul coridor. Consola va detecta automat cea mai

apropiaté suprafata acoperité si va stabili linia de ghidare paralela

pe baza acestei linii de ghidare.

Pentru a activa liniile de ghidare Ultimul coridor:
1. Mergeti la o locatie doritd pentru a aplica primul coridor.

2. Mergeti mai departe la suprafata acoperita.
3. Consola va incepe sa furnizeze informatii de navigare.

NOTA: Dac4 este stabilitd o delimitare dar nu a aparut nicio aplicare
in timpul procesului de delimitare, ghidarea nu va incepe.
Figura 6-26: Aplicati primul coridor
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Linii de ghidare Randul urmator
Ghidarea Randul urmator indica locatia Randului urmator pe
baza latimii de ghidare programate si furnizeaza ghidare la
sfarsiturile randurilor marcate de utilizator catre urméatorul rand
adiacent. Cand operatorul semnalizeaza sférsitul randului, se va
stabili o linie de ghidare dreapta AB pe randul curent si este furnizata
ghidarea la randul urmator. Cand vehiculul este pe Randul urmator,
ghidarea este oprita.

NOTA: Decalarea de la Randul urmator va fi calculata folosind
latimea de ghidare, care este stabilitd in Configurarea
unitétii, in Configurare unealta.

Pentru a activa liniile de ghidare Randul urmator:
1. Apésati fila OPTIUNI DE NAVIGARE $I DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. La capatul unui rand (in timp ce mergeti in linie dreapta)
apasati pictograma MARCAJ B &).
<«Capatul randului va fi marcat cu un punct verde @.
3. Intoarceti cétre randul urmator.

4. Pe baza directiei de intoarcere, se va furniza ghidarea pentru
urmatorul rand adiacent.

<4Cand vehiculul este pe rand, linia de ghidare este eliminata
5. Repetati la capatul randului urmétor.
NOTA: Caracteristica Ghidare réndul urmétor nu sustine sérirea
réndurilor.

Figura 6-28: Marcare Ultimul rand

Unghi Azimuth

@ Unghiul Azimuth este definit ca un unghi orizontal masurat
in sens orar de la o linie de baza din nord. Cand este folosit

un unghi azimuth, punctul de la care pleaca acesta este centrul

cercului imaginar. Cercul este impartit in 360°. Nord = 0, Est = 90,

Sod =180, Vest = 270.

Un unghi azimuth poate fi introdus pentru a determina locatia exacta
a vehiculului. Cand este selectat un mod de navigare, unghiul azimuth
poate fi introdus.

Pentru a stabili linia de ghidare azimuth:
1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE S| DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma AZIMUTH @ pentru a introduce unghiul
azimuth.

3. Folositi ecranul de intrare pentru a stabili unghiul Azimuth.
4. Apasati:
» Acceptare @ pentru a salva setarile
» Anulare @ pentru a iesi din tastatura fara a salva
5. ,Doriti sa dati un nume acestei linii de ghidare?”
Apésati:
» Da - pentru a introduce un nume si a salva linia de ghidare
» Nu - pentru a genera automat un nume
Consola va incepe sa furnizeze informatii de navigare.
Pentru a stabili linii de ghidare suplimentare azimuth, urmati aceeasi
pasi ca pentru linia de ghidare initiala azimuth.
Figura 6-29: Ghidare Azimuth

GHIDARE
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¥8) DELIMITARE ACOPERIRE

Delimitérile de acoperire stabilesc suprafetele unde se efectueaza
si unde nu se efectueaza acoperirea, in timp ce se foloseste ABSC
sau BoomPilot. Delimitarile pot fi stabilite in toate modurile de ghidare.
O delimitare exterioara si pana la cinci (5) delimitari interioare pot
fi stocate concomitent.

Un utilizator poate multiplica si edita lucrarile in scopul refolosirii
delimitdrilor si liniilor de ghidare pentru diverse aplicatii pe aceeasi
parcela utilizand optiunea Date->Date lucrare->Gestionare sau
Fieldware Link.

Pentru a stabili o delimitare de aplicare exterioara:

1. Mergeti la locatia dorita in perimetrul parcelei/suprafetei de
acoperire.

2. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE S| DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

3. Intimp ce vehiculul este in miscare, apasati pictograma

DELIMITARE &.

4. Mergeti in interiorul perimetrului parcelei/suprafetei.
5. Finalizare delimitare:

» Deplasati-va catre ea cu o latime de brazda aferenta punctului
de pornire. Delimitarea se va inchide automat (linia alba de
ghidare va deveni neagra)

» Apasati pictograma FINALIZARE DELIMITARE 2. O linie
dreapta va finaliza delimitarea intre locatia dvs. curentd si
punctul de pornire

6. Apasati:
» Salvare — pentru a salva delimitarea
» Stergere — pentru a sterge delimitarea
NOTA: Pe delimitarea externd sau initiald, pictograma FINALIZARE
DELIMITARE & nu poate fi selectaté (este de culoare gri)
pana cand nu este parcursé distanfa minima (de cinci ori
latimea brazdei).

Daca cartografiati o delimitare cu una sau mai multe rampe indoite
si oprite, este necesar sa se mentind aceasta configuratie a rampei
pe durata coridorului de delimitare. Orice modificari efectuate asupra
numarului de rampe pornite, si prin urmare, asupra latimii unitatii

dupa ce a inceput procesul de cartografiere a delimitarii, va avea
drept urmare acoperirea aplicata pe delimitare la marginea exterioara
a tuturor rampelor programate — nu neaparat cele pornite in orice
moment din perioada coridorului de delimitare.

Cénd cartografiati o delimitare cu anumite rampe oprite, este necesar
sa comutati BoomPilot pe modul manul A si sa porniti comutatoarele
Master si Boom pentru toate rampele care vor fi utilizate in timpul
coridorului de delimitare. Dupa finalizarea coridorului de delimitare,
comutatoarele Boom pot fi oprite, comutatorul Master ramane pornit,
BoomPilot poate reveni la modul automat A si comanda automata
a sectiunii rampei poate fi utilizata.

Nota: Daca o delimitare este cartografiata cu anumite rampe indoite
conform descrierii de mai sus, poate fi necesara utilizarea
pictogramei A+ DEPLASARE find @ pe linia de ghidare pana

la pozitia corecta pentru coridoarele adiacente din parcela.

Figura 6-30: Delimitare in curs

Figura 6-31: Finalizare delimitare — linie dreaptad pana la punctul
de pornire

EREAREAREERENRAS

Figura 6-32: Finalizare delimitare — deplasare p&né la punctul de
pornire
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Figura 6-33: Salveazd delimitare Figura 6-36: Finalizare delimitare — deplasare pand la punctul
de pornire

Utilizati pictograma ANULARE DELIMITARE (€2 pentru a anula noul
proces de delimitare a parcelei si pentru e reveni la delimitarea
anterioara (cand este stabilita).

Pentru a crea una sau mai multe delimitéri interne, urmati aceeasi
pasi ca pentru delimitarea initiala.

Figura 6-34: Addugare delimitare interna

GHIDARE

Creénd in acelasi timp o delimitare externd sau initiala, linia de
delimitare va fi la exteriorul celei mai indepartate sectiuni ale rampei.
Creénd in acelasi imp o delimitare interna sau suplimentara, linia de
delimitare va fi la interiorul celei mai apropiate sectiuni ale rampei.

Utilizati pictograma STERGERE DELIMITARE &% pentru a sterge
toate delimitarile parcelei in lucrarea curenta.

Figura 6-35: Finalizare delimitare — deplasare péna la punctul
de pornire

In concordanta cu pozitia dvs. curent3, este afisata pictograma IN
INTERIORUL DELIMITARII @) sau pictograma IN EXTERIORUL
DELIMITARII (&) in bara de stare, din momentul stabilirii delimitarii.
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Revenire la punct ofera ghidare inapoi la un punct stabilit in Vedere ~ Figura 6-38: Stergere punct
din vehicul sau Vedere de pe parcela. in Vedere din vehicul, o sigeata
directioneazé vehiculul inapoi la punctul stabilit. Tn Vedere de pe
parcela, este afisat doar punctul.

Un punct de revenire este specific lucrdrii si va rdméne activ in
lucrarea curentad pana ce este anulat.

Marcarea unui punct de revenire
Pentru a marca un punct de revenire:
1. Mergeti pana la locatia dorita pentru punctul de revenire L 2

2. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE S| DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

3. Apasati pictograma ADAUGARE PUNCT @
Figura 6-37: Punct de revenire stabilit — Vedere din vehicul

Ghidare la un punct de revenire

Pentru a indica distanta si ghidarea pana la punctul de revenire

stabilit:

1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE SI DE GHIDARE E
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma GHIDARE REVENIRE LA PUNCT Q

Consola va incepe sa furnizeze informatji legate de distanta pe

bara de ghidare de la vehicul la punctul stabilit.

Utilizati pictograma ANULARE GHIDARE REVENIRE LA PUNCT ®
pentru a ascunde distanta si ghidarea la punctul stabilit.

,Ghidarea nu poate fi calculata cand ?” apare in bara
de ghidare.

Figurd 6-39: Ghidare revenire la punct — Vedere din vehicul

Stergere punct de revenire

Pentru a sterge un punct de revenire stabilit:

1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE SI DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma STERGERE PUNCT ®.

Pictograma de stergere a punctului nu este disponibila in timp ce

ghidarea revenire la punct este activa.
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BOOMPILOT

O singura sectiune

Atunci cand nu exista un SmartCable sau un modul actionare sectiune
(SDM), BoomPilot este utilizat pentru a porni sau opri toate rampele.
Va fiilustrata o singura sectiune de rampé si bara de stare nu va
avea nicio pictograma.

NOTA: Dac4 exists un SmartCable sau un modul actionare sectiune
(SDM), va rugam consultali sectiunea SmartCable sau SDM
pentru mai multe informatii.

Doar consola

Pentru a porni sau opri acoperirea utilizand consola:

1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE $I DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma BOOMPILOT A

NOTA: GPS este indisponibil atunci cnd pictograma BOOMPILOT
este gri A5,

Pe suprafetele unde nu se doreste acoperirea:
<«Apésati pictograma BOOMPILOT A\.

Apasati pictograma BOOMPILOT A din nou pentru a relua
acoperirea.

Figura 6-40: Toate rampele oprite/pornite — Fdrd SDM

Cu comutator optional lucrare pornita/oprita
BoomPilot poate fi anihilat prin utilizarea unui comutator optional
lucrare pornita/oprita.

NOTA: In cazul in care comutatorul lucrare pornité/opritd este
in pozitia PORNIT, intreaga sectiune va fi activata si
pictograma BOOMPILOT A\ nuva avea niciun efect.

Utilizand comutatorul lucrare pornitd/oprita
Pornirea acoperirii utilizand comutatorul lucrare pornita/oprita:
1. Rasuciti comutatorul lucrare pornité/oprita la pozitia PORNIT.

Oprirea acoperirii utilizand comutatorul lucrare pornita/oprita:
1. Rasuciti comutatorul lucrare pornité/oprita la pozitia OPRIT.

Utilizénd consola

Pentru a controla acoperirea utilizand consola:

1. Comutatorul lucrare pornita/opritd trebuie sa rémana in pozitia
OPRIT.

2. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE SI DE GHIDARE E
pentru a afisa optiunile de navigare.

3. Apasati pictograma BOOMPILOT A

NOTA: GPS este indisponibil atunci cand pictograma BOOMPILOT

este gri A\

Pe suprafetele unde nu se doreste acoperirea:

1. Apasati pictograma BOOMPILOT A\.

Pentru a relua acoperirea, apasati pictograma BOOMPILOT A
din nou.

98-05273-RO R4
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SmartCable sau modul actionare sectiune
Atunci cand exista un SmartCable sau un modul actionare sectiune
(SDM), BoomPilot este utilizat pentru a seta comanda automata a
sectiunii la oprit/manul A automat A\ sau toate pornite A

NOTA: Dacé nu existd un SmartCable sau un modul actionare
sectiune (SDM), consultati O singurd sectiune pentru a
vedea exemplul.

GPS este indisponibil atunci cand pictograma BOOMPILOT
este gri £\ Pictograma barei de stare a BoomPilot va fi
opritd/manual A

Figura 6-41: Automat pentru toate sectiunile in modul

Doar consola

Pentru a comuta BoomPilot pe automat A:

1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE $I DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Apasati pictograma BOOMPILOT A

<4 Automat - pictograma barei de stare se va schimba in verde A

Pe suprafetele unde nu se doreste acoperirea:
1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE SI DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.
2. Apasati pictograma BOOMPILOT A
<« Oprit/manual - pictograma barei de stare se va schimba
in rosu
Apasati pictograma BOOMPILOT din nou A pentru a relua
acoperirea.

Pentru a porni toate sectiunile A
1. Apésati fila OPTIUNI DE NAVIGARE $I DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.
2. Apésati si mentineti apasata pictograma BOOMPILOT A
<« Toate pornite — pictograma barei de stare se va schimba
in galben

Controler viteza sau cutie comutare

Pentru a comuta BoomPilot intre oprit/manuIA si automat A

atunci cand sistemul este echipat cu un controler de viteza sau

o cutie de comutare:

1. Puneti comutatorul master al controlerului de viteza in pozitia
PORNIT. Comutatoarele individuale ale sectiunilor rampei trebuie
s& ramana in pozitia OPRIT.

2. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE S| DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

3. Apasati pictograma BOOMPILOT A

<4Automat — pictograma barei de stare se va schimba in
verde

Pe suprafetele unde nu se doreste acoperirea:
1. Apésati fila OPTIUNI DE NAVIGARE $I DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.
2. Apasati pictograma BOOMPILOT A.
<« Oprit/manual - pictograma barei de stare se va schimba
in rosu
Apasati pictograma BOOMPILOT din nou A pentru a relua
acoperirea.

SAU

1. Opriti manual comutatorul master al controlerului de viteza
pentru a opri rampele.
<« Oprit/manual - pictograma barei de stare se va schimba
in rosu
Puneti comutatorul master in pozitia PORNIT pentru a relua
acoperirea.

Pentru a porni toate sectiunile A
1. Apasati fila OPTIUNI DE NAVIGARE $I DE GHIDARE a
pentru a afisa optiunile de navigare.

2. Apésati si mentineti apasata pictograma BOOMPILOT A
<«Toate pornite — pictograma barei de stare se va schimba
in galben

Controler vitez& cu Modul Intern de Actionare Sectiune
Atunci cand se utilizeaza un controler de vitez& cu modul intern de
actionare sectiune, atat comutatorul master cat si comutatoarele
sectiunilor rampei trebuie s fie in pozitia PORNIT.

Comutator lucrare pornitd/oprita
Cand este instalat, comutatorul de lucrare pornita/oprita trebuie sa
ramana in pozitia OPRIT pentru toate optiunile de configurare.
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Configurare comutator Boompilot la Matrix Pro GS

Controler viteza

Master

Pornit

Comutatoare

Boom

Oprit

RC cu SDM intern

Master

Pornit

Comutatoare

Boom

Pornit

Comutator Pictograma
lucrare pulverizator

Oprit A

Mod manual

Pornit

Pornit

Pornit

Pornit

Oprit A

W & o % MARIRE/MICSORARE [ W MOD PANORAMARE

In timpul ghidéarii Vedere de pe parcela, modul panoramare permite

Vedere din vehicul

Imagine marita/micsorata si perspectiva se utilizeaza pentru a regla
vederea vehiculului sau perspectiva orizontului din vederea din vehicul

n vedere aeriana.

. Marire ¥\ A va regla vizualizarea astfel inct vederea din

vehicul sa afiseze o busola pe linia orizontului

. e P
* Micsorarea =\ 'V va regla vederea la vedere aeriana

Figurd 6-42: De la mérire la micsorare

pozitionarea manuala a ecranului dupa cum dorifj. Pozitia excentrica

pe ecran va fi mentinutd pana se apasa pictograma Glob

Pentru a intra in modul panoramare si panoramare pe ecran:

1.
2.

Vedere de pe parcela

Apasati fila OPTIUNI ECRAN § 4.

» SI TRAGETI ECRANUL in directia corespunzatoare pentru
a deplasa imaginea de pe ecran.

» SAGETILE w"' - 3 f in directia corespunzétoare pentru
a deplasa imaginea de pe ecran (jos, stanga, dreapta, sus).

» Pictograma VEDERE GLOBALA 3 pentru a centra vehiculul
pe ecran si extinde imaginea de pe ecran la cea mai mare
suprafata disponibila.

NOTA: Apésati si mentineti SAGETILE et pentru a

regla rapid setarile.

Pentru a inchide optiunile din modul panoramare:
1. Apésati fila INCHIDERE OPTIUNI (.

Figurd 6-43: Mod panoramare

Marire/micsorare se utilizeaza pentru a regla suprafata vizibila a hartii.

« Marire &\ A va micsora suprafata din harta vizibila

» Micsorare = ¥ va méri suprafata din hart vizibila

98-05273-RO R4
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OPTIUNI SPECIFICE REALVIEW

Ghidarea RealView permite afisarea de intrari video live in locul
imaginilor generate de calculator.

Daca sistemul este prevazut cu un modul de selectare video (VSM),
sunt disponibile doua (2) optiuni video:

» Vedere 0 singurd camera @ - poate fi selectata unul (1)
camera din cele opt (8) camere pentru a schimba vederea
intrarii video.

» Vedere divizata camere g — unul (1) din doua (2) seturi
de intrari ale celor patru (4) camere (A/B/C/D sau E/F/G/H)
poate fi selectat pentru a imparti ecranul in patru transmisii
video distincte.

De asemenea este disponibil:
» Captura de imagine cu camera RealView @ - salveazi
o fotografie a vederii curente de pe ecran pe un stick USB
Optiunile ghidarii RealView includ si ghidarea pe video, un indicator
de unghi de directie si capturé de imagine cu camera.

Fiqurd 6-44: Optiuni RealView

Fiqura 6-45: Selectare o singurd camera

AAAAEAASASAS SRS

AAEBARESAASEEEN

AAEBARRSARRERES

iy

m www.teejet.com



MATRIX"PRO5106s © MATRIX PROsaoes

Optiuni de configurare RealView

« ¢+ Optiunile de configurare RealView acceseaza instrumente
suplimentare de ghidare, inclusiv ghidarea pe video si un

indicator de unghi de directie.

Pentru a accesa optiunile RealView:
1. Apasati fila OPTIUNI REALVIEW &

&) pentru a afisa optiunile
RealView
2. Apasati pictograma OPTIUNI GHIDARE REALVIEW ¢%.
3. Selectati dintre:

» Ghidare pe video @ — pune linii de ghidare tridimensionale
peste transmisiile video pentru asistentd de navigare

» Indicator unghi de directie ~ - afiseaza directia in care
trebuie reglat volanul

» Reglare linia orizontului 4 W - regleaza linia orizontului
pe ecran in sus sau in jos

Figura 6-47: Optiuni de configurare RealView

AAEBAREARA R EE NS
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CAPITOLUL 7 - GPS

GPS este utilizat pentru a configura tipul de GPS, portul GPS si PRN, precum si pentru a vizualiza informatii legate de starea GPS-ului.

Sd9

GPS

NOTA: Aceste setari sunt necesare pentru operarea sistemului Fiqurd 7-1: GPS
asistat/automat de directie si a senzorului de inclinare,
precum si pentru operarea corectd a uneltei.

1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE .
2. Apésati @
3. Selectati dintre:
» Tip GPS - seteaza pentru acceptarea transmisiilor cu sursa GPS
» Port GPS - seteaza portul de comunicare (D)GPS
» Informatii stare GPS - afiseaza informatii privind GGA/VTG
(valori nominale), numér de sateliti, HDOP, PRN, calitatea GGA,
receptor GPS, versiune receptor si zona UTM
» Programare receptor — permite programarea directa a
receptorului GPS printr—o interfata in linie de comanda
» PRN - selecteaza SBAS PRN care va furniza date diferentiale
de corectie GNSS
» PRN alternativ — cand PRN nu este automat, un al doilea
SBAS PRN alternativ va furniza un pachet secundar de date
diferentiale de corectie GNSS
4. Apésati pe sdgeata REVENIRE 45 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
de Configurare.
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Tip GPS
Tipul de GPS poate fi personalizat astfel incat sa accepte transmisiile
prin sursa GPS (doar semnalele necorectate), transmisiile prin sursa
DGPS (doar semnalele diferentiale corectate) sau ambele tipuri de
semnale.
1. Apasati pe sageata JOS 4 pentru a accesa lista de optiuni.
2. Selectati:

» Doar GPS — semnale necorectate

» Doar DGPS - semnale diferentiale corectate

» GPS/DGPS - oricare tip de semnal

» GPS+GLONASS - semnale necorectate de la ambele
sisteme GPS si GLONASS

Figurd 7-2: Tip GPS

NOTA: Cénd se selecteazd GPS+GLONASS, PRN nu este
disponibil, nici indicat pe ecran.

Port GPS

Portul COM poate fi setat pe Intern pentru a utiliza (D)GPS-ul intern
(daca existd) si s& transmité Tn exterior sau Extern pentru a primi
date (D)GPS externe.

1. Apasati pe sageata JOS \ 2 pentru a accesa lista de optiuni.
2. Selectati:

P Intern — utilizeaza (D)GPS-ul intern (daca existd) si transmite
in exterior
» Extern — primeste date (D)GPS externe
NOTA: Lucrul cu semnale GPS ca Omnistar HP/XP sau RTK va
necesita setarea portului GPS pe Extern.

Figurd 7-3: Port GPS

Extern

Cerinte minime de configurare a receptorului extern
fnainte de conectarea consolei Matrix si lucrul cu un receptor extern
GPS, trebuie indeplinite aceste cerinte minime de configurare.

Setari port serial

Rata de transfer: 19,200
Biti date: 8
Paritate: Nimic
Biti oprire: 1

Cerinte conectare port serial

Cablu serial RS-232 cu 9 pini
NOTA: Poate fi necesar un adaptor modem nul in functie de

pinii din receptor.
GGA 5Hz
VTG optional 5Hz, 2 Hz, Oprit
ZDA 0,2Hz

Informatii stare GPS

Starea GPS afiseaza o imagine instantanee a informatiile curente
referitoare la starea GPS-ului.

1. Apesa [P

2. Vizualizare date inclusiv:

<«(Valori nominale date GGA/VTG - numarul de pozitii ale
GPS-ului pe secunda.

<«4Numér de sateliti — numéarul de sateliti GPS in imagine
(minim 4 sunt necesari pentru DGPS)

<4HDOP - 0 masura a puterii geometrice a semnalelor
satelitului Tn plan orizontal. Este de preferat o valoare
HDOP mai mica de 2.

<«4PRN - ID-ul satelitului DGPS curent

<« Calitate GGA - indicatorul actual de calitate a semnalului
GPS (consultati diagrama GGA)

<4Receptor — indicatorul actual al receptorului
<«\ersiune receptor — versiunea software-ului instalat pe receptor
<«4Zona UTM - zona locatiei actuale
3. Apasati m pentru a reveni la ecranul de configurare GPS
NOTA: Daca GPS-ul nu este disponibil, toate intrérile vor fi Invalide

98-05273-RO R4 m
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Fiqurd 7-4: Informatii stare GPS

Informatii stare GPS pe ecranele de ghidare
Stare GPS afiseaza informatii privind valorile nominale, numérul
de sateliti avuti in vedere si calitatea satelitilor si ID-ul.

1. Apésati pe pictograma STARE GPS " Bzﬂ " [q :

DRI S R S

Cerinte GGA
Calitatea GGA necesara pentru a putea lucra cu diferite tipuri de
semnal poate fi variabild. Consultati tabelul de mai jos pentru cerinte.

Service ‘ Indicator ‘ Fidelitate
Doar GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <im
RTK 4 4.cm
Omnistar HP/XP 5 10 cm
Traiectorie de coborare/libera | 9 <Im

Programare receptor

Programare receptor permite programarea directa a receptorului
GPS printr-o interfata in linie de comanda. Aceasta caracteristica
ar trebui utilizatd doar de tehnicienii de asistenta de la TeeJet.

O utilizati pe riscul dumneavoastra!

1. Apasati [0

2. Reglati programarea conform cerintelor.
Figuré 7-5: Programare receptor

PRN

PRN selecteaza SBAS PRN care va furniza date diferentiale de
corectie GNSS.
1. Apasati pe sageata JOS 4 pentru a accesa lista de optiuni.
2. Selectati:

» Automat — selectare automata PRN

» Numar — contactati distribuitorul dvs. local pentru numarul
asociat cu locatia dvs. de operare

Fiqurd 7-6: PRN
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PRN alternativ
Cand PRN nu este automat, un al doilea SBAS PRN alternativ va

furniza un pachet secundar de date diferentiale de corectie GNSS.

1. Apasati pe ségeata JOS 4 pentru a accesa lista de optiuni.
2. Selectati:
» Niciunul - nu exista numar alternativ PRN

» Numar — contactati distribuitorul dvs. local pentru numarul
asociat cu locatia dvs. de operare

Figurd 7-7: PRN alternativ

PRN nu este aratat
Cénd tipul de GPS este setat la "GPS+GLONASS", optiunile PRN
nu sunt disponibile, nici nu sunt aratate pe ecran.

Figuré 7-8: PRN

98-05273-RO R4 E
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CAPITOLUL 8 - CONFIGURARE UNEALTA

Configurarea uneltei este utilizatd cu scopul de a stabili diversele setari asociate cu modul linie dreapta, modul réspanditor sau modul esalonat.
Setarile vor varia in functie de prezenta unui SmartCable sau a unui modul actionare sectiune (SDM).

Tip de unealta
Tipul de unealta selecteaza tipul de tipar de acoperire care reprezinta cel mai bine sistemul dumneavoastra.
e In modul linie dreapta — sectiunile rampei nu au lungime si sunt in linie, la o distanta fix3 de antena.

o In modul réspanditor — o linie virtuala este creata in linie cu discurile de livrare de unde sectiunea sau sectiunile de acoperire pot
varia Tn lungime si pot fi la distante diferite fata de linie

o Tn modul esalonat — o linie virtuald este creaté in linie cu Sectiunea 1 de unde sectiunea sau sectiunile de acoperire nu au
lungime si se pot afla la diferite distante faté de antena

Figura 8-1: Tip de unealta — in linie dreapta Figura 8-3: Tip de unealta — esalonat

Fiqura 8-2: Tip de unealtd — raspanditor

Numere sectiuni
Sectiunile sunt numerotate de la stdnga la dreapta cu fata inspre directia inainte a unitatii.
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UTILIZAREA ECRANULUI DE BAZA

Optiuni indisponibile atunci cand lucrarea este activa
Cénd o lucrare este activa, anumite optiuni de configurare sunt
indisponibile. Consultati organigrama din meniul mod de configurare
unitate pentru indicatii privind optiunile care nu sunt accesibile.

Figurd 8-4: Exemple de optiuni indisponibile

b
4

i e«

Selectii din meniurile verticale

Apésati pe sdgeata JOS % pentru a accesa optiunile. Utilizati
ségetile SUS/JOS sau bara de defilare daca este necesar
s& defilati prin lista extinsa. Selectati optiunea corespunzatoare.
Pentru a inchide lista fara a selecta o optiune, atingeti ecranul oriunde
in afara meniului vertical.

Figura 8-5: Exemplu de meniu vertical

Ecrane de defilare

Unele ecrane au mai multe informatii sau optiuni care sunt vizibile
dincolo de ecranul curent. Utilizati sagetile SUS/JOS = = sau
bara de defilare pentru a accesa optiuni sau informatii suplimentare
care nu sunt momentan vizibile pe ecran.

Figurd 8-6: Exemplu de ecran de defilare

Ecran de intrare tastatura
Apasati pe pictograma TASTATURA E Folositi tastatura numerica
pentru a introduce o valoare.

Apasati pe pictograma ACCEPTARE @ pentru a salva setarile
sau pe pictograma ANULARE @ pentru a iesi din tastatura fara
a salva.

Figura 8-7: Exemplu de tastatura

98-05273-RO R4
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Configurare o singura sectiune este folosité in absenta unui Figurd 8-8: Unealtd - o singura sectiune
SmartCable sau a unui modul actionare sectiune (SDM) in sistem.
Intreaga ramp& sau zon de livrare este consideratd a fi o singura
sectiune.

NOTA: Dac4 exists un SmartCable sau un modul actionare secfiune
(SDM), consultati Configurare Smartcable sau modul
actionare sectiune pentru a vedea pasii de configurare.

1. Apasati pe fila laterald CONFIGURARE @.

2. Apasati [0S
3. Selectati dintre:
» Tip de vehicul — utilizat pentru a selecta tipul de vehicul cel
mai apropiat de unitatea dumneavoastra.
» inaltime antena GPS - utilizaté pentru a masura inaltimea
antenei de la sol. Intervalul este intre 0,0 si 10,0 metri.
» Tip de unealtd - utilizat in vederea selectarii dispunerii
sectiunilor pentru localizarea produsului de acoperire.

» Distanta decalare unealtd @ - utilizata pentru a introduce
distanta de la linia mediana a unitatii la centrul uneltei.
Intervalul este intre 0 si 10,0 metri.

NOTA: Pentru instructiuni detaliate privind configurarea,
consultali sectiunea Decalare unealta din acest capitol.

» Directie decalare unealtd @ - directia de la linia mediana a
unitétii la centrul uneltei cu fata inspre directia inainte a unitatii

» Latime ghidare - utilizatd pentru a introduce distanta intre
liniile de ghidare. Intervalul este intre 1,0 si 75,0 metri.

» Latimea de acoperire [tip unealta in linie dreapta] - utilizata
pentru a introduce latimea totald a uneltei.

» Latimea de lucru [tip unealta raspanditor] — utilizata pentru
a introduce latimea totala a uneltei.

» Alarma zona acoperita — utilizata pentru a stabili o alerta
care sa semnaleze iesirea sau intrarea intr-o zond acoperita

» Durata iesire alertd zond acoperita — atunci cand alarma
zond acoperitd este activata, se foloseste pentru setarea
duratei in care alarma va suna, inainte de iesirea din zona

Figura 8-9: Distanta si directia de decalare a uneltei

acoperitd. Intervalul este ntre 0 si 10 secunde. % A T
» Durata intrare alerta zona acoperita — atunci cand alarma o
zona acoperitd este activata, se foloseste pentru setarea (E

duratei Tn care alarma va suna, inainte de intrarea intr-o
suprafata acoperita. Intervalul este intre 0 si 10 secunde.
4. Apasati sageata PAGINA URMATOARE [E3 pentru a configura
optiunile pentru tipul specific de unealta selectata.
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Tip unealta raspanditor TeeJet
1. Selectati tipul de unealta pe ecranul uneltei.

2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE [EX.
3. Selectati dintre:

Tip de unealta in linie dreapta

1. Selectati tipul de unealta pe ecranul uneltei.
2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE [EX.

3. Selectati dintre:

P Directie decalare rampa — utilizatd pentru a selecta daca
rampa este situata in fata sau in spatele antenei GPS pe
masura ce vehiculul se deplaseaza in directia inainte

» Distanta de la antena la rampa @ - utilizata pentru a introduce
distanta de la antena GPS la rampa. Intervalul este intre
0,0 si 50,0 metri.

Apasati pe sageata REVENIRE 45 pentru a reveni la ecranul

uneltei sau pe fila laterala CONFIGURARE pentru a reveni

la ecranul principal de configurare.

Figura 8-10: Optiuni de configurare a uneltei in modul linie dreapta

» Tip configurare — utilizat pentru a selecta tipul de raspanditor

» Distanta de la antend la discuri @ — utilizata pentru a introduce
distanta de la antena GPS la discurile de livrare sau la
mecanismul de dispersie. Intervalul este intre 0,0 si 50,0 metri.

» Decalare de raspandire @ — utilizata pentru a introduce
distanta de decalare de la discuri sau de la mecanismul de
dispersie pana in locul in care produsul atinge prima data
solul. Intervalul este ntre 0,0 si 75,0 metri.

» Lungime de raspandire © - utilizata pentru a introduce
lungimea acoperirii pentru sectiune. Intervalul este intre
0,0 si 75,0 metri.

. Apésati pe sageata REVENIRE 45 pentru a reveni la ecranul

uneltei sau pe fila laterala CONFIGURARE |g§ pentru a reveni
la ecranul principal de configurare.

Y

Figura 8-11: Optiuni de configurare unealta in modul raspanditor

TeeJet
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Tip unealta raspanditor OEM

1. Selectati tipul de unealta pe ecranul uneltei.

2. Apéasati sageata PAGINA URMATOARE [ER.

3. Selectati dintre:
> %nﬁgurare — utilizat pentru a selecta tipul de raspanditor
» Distanta de la antend la discuri — utilizata pentru a introduce

distanta de la antena GPS la discurile de livrare sau la
mecanismul de dispersie. Intervalul este intre 0,0 si 50,0 metri.

» Distanta de pornire — utilizata pentru setarea distantei de
pornire la iesirea dintr—o suprafatd acoperita. Consultati
producatorul raspanditorului pentru valoare.

» Distanta de oprire — utilizatd pentru setarea distantei de
oprire la intrarea intr-o suprafaté acoperita. Consultati
producatorul raspanditorului pentru valoare.

4. Apésati pe sdgeata REVENIRE 9 pentru a reveni la ecranul
uneltei sau pe fila laterala CONFIGURARE pentru a reveni
la ecranul principal de configurare.

Figura 8-12: Optiuni de configurare unealta in modul rdspanditor OEM
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CONFIGURARE SMARTCABLE SAU MODUL ACTIONARE SECTIUNE

Figura 8-13: Unealta — SmartCable sau modul actionare sectiune

Configurare SmartCable sau modul actionare sectiune este folosita in
cazul prezentei unui Smartcable sau a unui modul actionare sectiune

(SDM) in sistem. Rampa sau zona de livrare poate fi introdusa ca

avand pana la 15 sectiuni. Fiecare sectiune poate varia in latime, iar
in modul raspanditor poate varia in lungime. Optiunile suplimentare

disponibile cu un SDM includ suprapunere acoperire, temporizare

acoperire si modul esalonat.

NOTA: Dacé nu exists un SmartCable sau un modul actionare
sectiune (SDM), consultati Configurare o singuré sectiune
pentru a vedea pasii de configurare.

1. Apasati pe fila laterals CONFIGURARE [g5.

2. Apasati m

3. Selectati dintre:

P Tip de vehicul - utilizat pentru a selecta tipul de vehicul cel
mai apropiat de unitatea dumneavoastra.

» Inaltime antend GPS - utilizatd pentru a masura inaltimea
antenei de la sol. Intervalul este intre 0,0 si 10,0 metri.

P Tip de unealta — utilizat in vederea selectarii dispunerii
sectiunilor pentru localizarea produsului de acoperire.

» Dispunere simetrica unealta — folosita pentru a stabili daca
sectiunile sunt imperecheate si, prin urmare, au aceleasi
valori de Iatime, decalare si lungime

» Distanta decalare unealtd @ - utilizata pentru a introduce
distanta de la linia mediana a unitatii la centrul uneltei.
Intervalul este intre 0 si 10,0 metri.

NOTA: Pentru instructiuni detaliate privind configurarea,
consultali sectiunea Decalare unealta din acest capitol.

» Directie decalare unealtd @ - directia de Ia linia median
a unitatii la centrul uneltei cu faté inspre directia inainte a
unitatii

» Numar sectiuni unealtd — utilizat pentru a selecta numérul
de sectiuni ale uneltei

P Latime ghidare — utilizata pentru a introduce distanta intre
liniile de ghidare. Intervalul este intre 1,0 si 75,0 metri.

P Latimea de acoperire [tip unealta in linie dreapta sau tip
unealtd esalonat] — utilizata pentru a introduce Iatimea totala
a tuturor sectiunilor uneltei. Fiecare sectiune poate avea
o latime diferita. Sectiunile sunt numerotate de la stanga la
dreapta cu fata inspre directia inainte a unitatii. Intervalul
pentru fiecare sectiune este intre 0,0 si 75,0 metri. Totalul
pentru toate sectiunile trebuie sa fie mai mare de 1,0 metri.

P Latimea de lucru [tip unealta raspanditor] — utilizata pentru
a infroduce latimea totala a tuturor sectiunilor uneltei. Fiecare
sectiune poate avea o latime diferita. Sectiunile sunt
numerotate de la stanga la dreapta cu fata inspre directia
inainte a unitatii. Intervalul pentru fiecare sectiune este intre
0,0 si 75,0 metri. Totalul pentru toate sectiunile trebuie sa fie
mai mare de 1,0 metri.

4. Apasati sageata PAGINA URMATOARE [EX pentru a configura
optiunile specifice uneltei.

|Sectiunea 1: 3,66 m

Figurd 8-14: Distanta si directia de decalare a uneltei
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Tip de unealta in linie dreapta

1. Selectati tipul de unealta pe ecranul uneltei.
2. Apéasati sageata PAGINA URMATOARE [EX.

3. Selectati dintre:

» Directie decalare rampa - utilizata pentru a selecta daca
rampa este situata in fata sau in spatele antenei GPS pe
masura ce vehiculul se deplaseaza in directia inainte

» Distanta antena-rampa @ - utilizata pentru a introduce
distanta de la antena GPS la rampa. Intervalul este intre
0,0 si 50,0 metri.

» Suprapunere — utilizata pentru a selecta suprapunerea
permisa atunci cand sectiunile sunt pornite si oprite in timp
ce se utilizeaza controlul automat al sectiunii de rampa.

» Timp pornire temporizator — utilizat pentru a seta timpul de
pornire pentru fiecare sectiune in momentul in care intré in
zona care nu a fost acoperita. Daca procesul de acoperire
porneste prea devreme atunci cand intra intr-o zona
neacoperita, micsorati timpul de pornire al temporizatorului.
Dacé procesul de acoperire porneste prea tarziu, mariti
timpul de pornire al temporizatorului. Intervalul este intre
0 si 10 secunde.

» Timp oprire temporizator — utilizat pentru a seta timpul de
oprire pentru fiecare sectiune in momentul in care intra intr-o
zona care a fost acoperita. Daca procesul de acoperire se
opreste prea devreme atunci cand intra intr-o zong acoperita,
micsorati timpul de oprire al temporizatorului. Dacé procesul
de acoperire se opreste prea tarziu, mariti timpul de oprire
al temporizatorului. Intervalul este intre 0 si 10 secunde.

4. Apéasati pe sdgeata REVENIRE 9 pentru a reveni la ecranul
uneltei sau pe fila laterala CONFIGURARE pentru a reveni
la ecranul principal de configurare.

Figura 8-15: Optiuni de configurare a uneltei in modul linie dreapta
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Tip unealta raspanditor TeeJet
1. Selectati tipul de unealta pe ecranul uneltei.
2. Apasati sageata PAGINA URMATOARE [EX.
3. Selectati dintre:
» Tip configurare — utilizat pentru a selecta tipul de
raspanditor

» Distanta antena—discuri @ - utilizata pentru a introduce
distanta de la antena GPS la discurile de livrare sau la
mecanismul de dispersie. Intervalul este ntre 0,0 si 50,0 metri.

P Suprapunere — utilizata pentru a selecta suprapunerea
permisa atunci cand sectiunile sunt pornite si oprite in timp
ce se utilizeaza controlul automat al sectiunii de rampa.

» Timp pornire temporizator — utilizat pentru a seta timpul de
pornire pentru fiecare sectiune in momentul in care intra in
zona care nu a fost acoperita. Daca procesul de acoperire
porneste prea devreme atunci cand intrd intr-o zona
neacoperita, micsorati timpul de pornire al temporizatorului.
Daca procesul de acoperire porneste prea tarziu, mariti
timpul de pornire al temporizatorului. Intervalul este intre
0 si 10 secunde.

» Timp oprire temporizator — utilizat pentru a seta timpul de
oprire pentru fiecare sectiune in momentul in care intra intr-o
zona care a fost acoperita. Daca procesul de acoperire se
opreste prea devreme atunci cand intrd intr-o zona acoperita,
micsorati timpul de oprire al temporizatorului. Dacé procesul
de acoperire se opreste prea tarziu, mariti timpul de oprire
al temporizatorului. Intervalul este intre 0 si 10 secunde.

» Decalare de raspandire @ — utilizata pentru a introduce
distanta de decalare de la discuri sau de la mecanismul de
dispersie pana in locul in care produsul atinge prima data
solul in Sectiunea 1. Intervalul este intre 0,0 si 75,0 metri.

» Decalare sectiune © - utilizata pentru a introduce distanta de
decalare de la muchia de atac a Sectiunii 1 (linia de decalare
raspandire) la muchia de atac a fiecarei sectiuni. Sectiunea 1
este intotdeauna la 0,0 metri. Toate celelalte sectiuni se pot
afla la distante diferite. Sectiunile sunt numerotate de la stdnga
la dreapta cu fata inspre directia inainte a unitatii. Intervalul
este intre 0,0 si 75,0 metri.

» Lungime de raspandire @ - utilizata pentru a introduce
lungimea sectiunii de acoperire pentru fiecare sectiune. Fiecare
sectiune poate avea o lungime diferitd. Sectiunile sunt
numerotate de la stanga la dreapta cu fata inspre directia
inainte a unitatii. Intervalul este intre 0,0 si 75,0 metri.

4. Apésati pe sdgeata REVENIRE 9 pentru a reveni la ecranul
uneltei sau pe fila laterala CONFIGURARE |g pentru a reveni
la ecranul principal de configurare.

Figurg 8-17: Optiuni de configurare unealtd in modul raspanditor

TeeJet

Sectiunea 3: 1,70 m

98-05273-RO R4 m

UNEALTA



YLIVANN

MATRIX'PRO5106s © MATRIX PROsaoes

Figurd 8-18: Suprapunere 4. Apasati pe sigeata REVENIRE 9 pentru a reveni la ecranul
uneltei sau pe fila laterala CONFIGURARE g3 pentru a reveni
la ecranul principal de configurare.

Figura 8-19: Optiuni de configurare unealtd in modul rdspénditor
OEM

Tip unealta raspanditor OEM
1. Selectati tipul de unealta pe ecranul uneltei.

2. Apasati sageatd PAGINA URMATOARE [EX.
3. Selectati dintre:
| 2 TiE configurare — utilizat pentru a selecta tipul de raspanditor

ctiunea 3: 0,90 m

» Distanta antend—discuri — utilizata pentru a introduce distanta
de la antena GPS la discurile de livrare sau la mecanismul
de dispersie. Intervalul este intre 0,0 si 50,0 metri.

» Distanta de pornire — utilizata pentru setarea distantei de
pornire la iesirea dintr-o suprafata acoperita. Consultati

producétorul raspanditorului pentru valoare. Tip de unealta esalonat
» Distanta de oprire — utilizata pentru setarea distantei de 1. Selectati tipul de unealta m pe ecranul uneltei.
oprire la intrarea intr-o suprafaté acoperité. Consulta;i 2. Apésati ségeaté PAGINA URMATOARE _

producatorul raspanditorului pentru valoare.

» Decalari la pornirea sectiunii — utilizata pentru a seta distanta
de decalare de la muchia de atac a Sectiunii 1 la muchia

3. Selectati dintre:
» Directie de decalare sectiunea 1 - utilizata pentru a stabili

de atac a fiecarei sectiuni. Sectiunea 1 este intotdeauna daca Sectiunea 1 (punctul zero al decalarilor sectiunii)

la 0,0 metri. Toate celelalte sectiuni se pot afla la distante se afld in fata sau in spatele antenei GPS, pe masura ce

diferite. Sectiunile sunt numerotate de la stanga la dreapta cu vehiculul se deplaseaza in directia inainte.

fata inspre directia inainte a unitatii. Consultati producatorul » Distanta de la antena la sectiunea 1 @ — utilizaté pentru a

raspanditorului pentru valori. introduce distanta de la antena GPS la sectiunea 1 (punctul
» Decalari la oprirea sectiunii — utilizata pentru a seta distanta zero al decalarilor sectiunii Intervalul este intre 0,0 si 50,0 metri.

de decalare de la muchia de atac a Sectiunii 1 la marginea
de cadere a fiecarei sectiuni. Fiecare sectiune se poate afla
la distante diferite. Sectiunile sunt numerotate de la stnga
la dreapta cu fata inspre directia Tnainte a unitatii. Consultati
producatorul raspanditorului pentru valoare.

m www.teejet.com

» Suprapunere — utilizata pentru a selecta suprapunerea
permis& atunci cand sectiunile sunt pornite si oprite in timp
ce se utilizeaza controlul automat al sectiunii de rampa.
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» Timp pornire temporizator - utilizat pentru a seta timpul de  Figurd 8-20: Optiuni de configurare a uneltei in modul esalonat
pornire pentru fiecare sectiune in momentul in care intré in
zona care nu a fost acoperita. Daca procesul de acoperire
porneste prea devreme atunci cand intrd intr-o zona
neacoperita, micsorati timpul de pornire al temporizatorului.
Daca procesul de acoperire porneste prea tarziu, mariti
timpul de pornire al temporizatorului. Intervalul este intre
0si 10 secunde.

» Timp oprire temporizator — utilizat pentru a seta timpul de
oprire pentru fiecare sectiune in momentul in care intra intr-o
zona care a fost acoperita. Daca procesul de acoperire se
opreste prea devreme atunci cand intré intr-o zon& acoperita,
micsorati timpul de oprire al temporizatorului. Daca procesul
de acoperire se opreste prea tarziu, mariti timpul de oprire
al temporizatorului. Intervalul este intre 0 si 10 secunde.

» Decalari sectiune @ - utilizatd pentru a seta distanta de
decalare de la sectiunea 1 (linia marc&nd distanta intre
antena si Sectiunea 1) pana la fiecare sectiune. Valoarea
pozitivé a decalarii va muta sectiunea in spatele Sectiunii 1.
Valoarea negativa a decalarii va muta sectiunea in fata
Sectiunii 1. Sectiunea 1 este intotdeauna la 0 metri. Toate
celelalte sectiuni se pot afla la distante diferite. Sectiunile
sunt numerotate de la stanga la dreapta cu fata inspre directia
inainte a unitatii. Intervalul este intre 75,0 si 75,0 metri.

4. Apésati pe sdgeata REVENIRE 45 pentru a reveni la ecranul Sectiunea 2: -5,18 m
uneltei sau pe fila laterala CONFIGURARE pentru a reveni
la ecranul principal de configurare.
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REGLAREA DISTANTEI DE DECALARE A UNELTEI

Distanta de decalare a uneltei este utilizata pentru a introduce Figurg 8-22: Distanta de decalare a uneltei
distanta de la linia mediand a unitétii la centrul uneltei Atunci cand
cartografierea pe ecran nu prezinta suprapunere sau brese, dar
totusi aplicarea pe parceld produce o suprapunere sau o bresa in
mod constant numai pe o parte in directia de deplasare, o ajustare
a distantei de decalare a uneltei ar trebui calculata si adusé la valoarea
distantei de decalare a uneltei.

Daca se foloseste un pulverizator sau réspanditor autopropulsat
mprastiat, utilizati calculul de reglare a decalarii GPS pentru a calcula
reglarea distantei de decalare a uneltei.

Dacé se foloseste o unealté remorcata sau tractata, utilizati calculul
de reglare a decalérii uneltei pentru a calcula reglarea distantei de
decalare a uneltei.

NOTA: In timpul utiliz&rii sistemului asistat/automat de directie, in
cazul in care cartografierea pe ecran aratd suprapunere sau
brese, poate fi necesar ca reglajul sa fie efectuat la setarile
sistemului asistat/automat de directie.

Calculul reglajului decalarii GPS

Pentru a calcula un reglaj al decalarii GPS folosind aceeasi linie de ghidare:

1. Creati o linie dreapta AB.

2. Cu sistemul asistat/automat de directie cuplat, parcurgeti coridorul @ cel putin 30 de metri si puneti stegulete pe bara de desen sau
l&nga unitate.

3. Tntoarceti si cuplati sistemul asistat/automat de directie pe coridor® pe aceeasi linie de ghidare AB. Puneti stegulete pe bara de desen
sau 1anga unitate, sau opriti in timp ce va aflati pe linia de ghidare AB Ianga steguletele pe care le-ati pus pe coridor @.

4. Masurati diferenta @ intre steguletele coridorului @ si coridor @.

5. Impartiti distanta masurata @ la jumtate. Aceasta diferenta va fi reglajul decalrii.
Mariti sau micsorati distanta de decalare dupa nevoie in functie de locul in care apare suprapunerea de acoperire a parcelei si setarea
actuald a directiei de decalare a uneltei.

Setari actuale decalare

Suprapunere acoperire Directie decalare = dreapta
parcela Directie decalare = stanga Directie decalare = dreapta Distanta decalare = 0 m

La dreapta coridorului @ mériti valoarea de decalare a distantei | micsorati valoarea de decalare a distantei | mériti valoarea de decalare a distantei

modificati directia de decalare a
La stanga coridorului @ micsorati valoarea de decalare a distantei | mariti valoarea de decalare a distantei uneltei la stanga si mariti valoarea
de decalare a distantei

Figura 8-23: Distanta de decalare GPS
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Reglare decalare unealta
Pentru a calcula reglarea decalarii uneltei folosind liniile de ghidare adiacente:

1. Creati o linie dreapta AB.

2. Cu sistemul asistat/automat de directie cuplat, parcurgeti coridorul @ ca si cum ati opera unealta si puneti stegulete pe marginile
exterioare ale uneltei.

3. Intoarceti si cuplati sistemul asistat/automat de directie pe coridor® pe linie de ghidare AB adiacent. Puneti stegulete suplimentare pe
marginile exterioare ale uneltei sau opriti in timp ce va aflati pe linia de ghidare AB langa steguletele pe care le-ati pus pe coridor @.

Masurati diferenta © intre steguletele coridorului @ si coridor @.
Impértiti distanta mésurata © la jumatate. Aceasta diferentd va fi reglajul decalari.

Mariti sau micsorati distanta de decalare @ dupa nevoie in functie de locul in care apare suprapunerea de acoperire a parcelei si
setarea actuala a directiei de decalare a uneltei.

Setari actuale decalare

Directie decalare = dreapta
Acoperire parcelad Directie decalare = stinga Directie decalare = dreapta Distanta decalare = 0 m

Suprapunere pe dreapta

coridorului @ sau mariti valoarea de decalare a distantei | micsorati valoarea de decalare a distantei | mariti valoarea de decalare a distantei
Bresa pe stanga coridorului (1]

Suprapunere pe stanga modificati directia de decalare a uneltei
coridorului @ sau micsoratj valoarea de decalare a distantei | mariti valoarea de decalare a distantei | la stanga si mariti valoarea de decalare

Bresa pe dreapta coridorului @ a distantei

Figura 8-24: Distanta si directia de decalare a uneltei
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SETARI DIN FABRICA SI INTERVALE

O singura sectiune SmartCable sau modul actionare
: Setri din sectiune
Descriere . o Interval s
fabrica . Setari din
Descriere p— N CE]

Tip de vehicul Roata din fata claliss
inaltime antend GPS | 381 m [ Intre 0,05i10,0m Tip de vehicul Roata din fata
Tip de unealts in linie dreapt inaltime antena GPS | 3,81 m | intre 0,051 10,0 m
Distant’ decalare unealts | 0,0 m | Intre 0,051 10,0 m Tip de unealta In linie dreapta
Directie decalare unealtd | Dreapta Displlmere simetrica Activat

- unealta
L&time ghidare 18,288 m Intre 1,051 75,0 m Distants docl 5 00 | i1 0.0 100

- istanté decalare unealta | 0,0 m ntre 0,0 si 10,0 m
Latime de acoperire/ldtime | 3,6576 m Intre 1,051 75,0 m bl ! a
de lucru Directie decalare unealtd | Dreapta
Alarm suprafats Dezactivat Numaér sectiuni unealta | Depinde de cablu sau SDM
acoperita Latime ghidare 18,288 m | Intre 1,051 75,0 m
lesire alarma 0,0 sec Intre 0,0 i 10,0 sec Latime de acoperire/ Totalul pentru toate sectiunile trebuie
Intrare alarm 0,0 sec ntre 0,0 51 10,0 sec | | laime de lucru sa fie mai mare de 1,0 m.

Tip de unealta in linie dreapta

. Setari din
Descriere . s Interval
fabrica
Directie decalare rampa Tnapoi
Delaantendlarampd |0,0m | Intre 0,0 5i 50,0 m

Tip unealta raspanditor TeeJet

. Setéri din
Descriere . s Interval
fabrica
Tip de configurare TeeJet
De la antend la discuri | 0,0 m Intre 0,0 5i 50,0 m
Decalare de raspandire | 0,0 m Intre 0,0 5i 75,0 m
Lungime raspandire 0,0m Intre 0,0 5 75,0 m

Tip unealta raspanditor OEM

Setari din

Descriere . . Interval
fabrica
Tip de configurare OEM
De la antend la discuri | 0,0 m | Intre 0,0 §i 50,0 m

Distanta de pornire

Consultati producatorul raspanditorului
pentru valoare

Distanta de oprire

Consultati producatorul raspanditorului
pentru valoare

Latime sectiuni

36576m | Inire 0,05175,0m

Descriere

Tip de unealta in linie dreapta

Setari din
Interval

fabrica

Directie decalare rampa Tnapoi

De la antené larampa | 0,0 m | Intre 0,0 51 50,0 m
Suprapunere 50%

Timp pornire 1,0 sec Intre 0,0 si 10,0 sec
temporizator

Timp oprire temporizator | 1,0 sec intre 0,0 i 10,0 sec

Descriere

Tip unealta raspanditor TeeJet

Setari din

fabrica loteal

Tip de configurare TeeJet

De la antend la discuri | 0,0 m | Intre 0,0 §i 50,0 m
Suprapunere 50%

Timp pornire temporizator | 0,0 sec intre 0,0 i 10,0 sec
Timp oprire temporizator | 0,0 sec Tntre 0,0 si 10,0 sec
Decalare de raspandire | 0,0 m Intre 0,0 5i 75,0 m
Decaléri sectiune 00m Intre 0,0 §i 75,0 m
Lungime raspandire 00m Intre 0,0 §i 75,0 m

m www.teejet.com




Tip unealta raspanditor OEM

MATRIN PR0Os5706s © MATRIN PR0saocs

Setari din

Descriere . o Interval
fabrica
Tip de configurare OEM
De laantend la discuri | 0,0 m | intre 0,0 5i 50,0 m

Distanta de pornire

Consultati producatorul raspanditorului
pentru valoare

Distanta de oprire

Consultati producatorul raspanditorului
pentru valoare

Decalari la inceputul
sectiunii

Consultati producatorul raspanditorului
pentru valoare

Decaléri la sférsitul
sectiunii

Consultati producatorul raspanditorului
pentru valoare

Descriere

Tip de unealta esalonat

Setari din
Interval

fabrica

Directia de decalare inapoi

pentru sectiunea 1

Distanta intre antena 0,0m Intre 0,0 5i 50,0 m
si sectiunea 1

Suprapunere 50%

Timp pornire 1,0 sec Tntre 0,0 si 10,0 sec
temporizator

Timp oprire temporizator | 1,0 sec intre 0,0 i 10,0 sec
Decaléri sectiune 0,0m intre -75,0 5 75,0 m

98-05273-RO R4 ﬂ
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CAPITOLUL 9 - MONITOR PENTRU DIMENSIUNEA PICATURILOR

Setarea monitorului pentru dimensiunea picaturilor este utilizata pentru a configura si activa Monitorul pentru dimensiunea picaturilor (DSM).
Un kit de interfata senzor de presiune este necesar pentru a activa Monitorul pentru dimensiunea picaturilor. DSM este disponibil pe toate
paginile de ghidare prin bara de stare.

=<
o
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=

SETARE MONITORUL PENTRU DIMENSIUNEA PICATURILOR

Senzor de presiune
Céand un kit de interfata senzor de presiune este prezent, optiunile  Figura 9-1: Senzor de presiune
senzorului de presiune sunt folosite pentru a introduce valorile maxime
de presiune date de producatorul senzorului si pentru a seta alarmele
de presiune inalta si joasa stabilite de utilizator.

NOTA: In cazul in care este utilizat un kit de interfaté senzor
de presiune, monitorul pentru dimensiunea picaturii
va fi disponibil.
Apésati pe fila laterald CONFIGURARE (.
Apésati m
U] Sereorce presiunc
Apasati pe pictograma TASTATURA EZ pentru a selecta dintre:
» Presiune nominala max — utilizata pentru a stabili valoarea
nominald a presiunii maxime a senzorului de presiune conform
recomandarilor producatorului
» Alarma de presiune scazutd — utilizata pentru a introduce
punctul de presiune joasa stabilit de utilizator la care va
suna alarma
» Alarma de presiune ridicata — utilizata pentru a introduce
punctul de presiune inalta stabilit de utilizator la care va
suna alarma
5. Folositi tastatura numerica pentru a introduce o valoare.
6. Apasati pe pictograma ACCEPTARE @ pentru a salva
setarile sau pe pictograma ANULARE @ pentru a iesi
din tastatura fara a salva.
7. Apasati pe sageata REVENIRE ¢ sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
de Configurare.

o~
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Monitor pentru dimensiunea picaturilor  Monitor pentru dimensiunea picéturilor indisponibil
Cénd un kit de interfata senzor de presiune este prezent, monitorul in cazul in care un kit de interfatd senzor de presiune nu este instalat,
pentru dimensiunea picaturilor este utilizat pentru a activa/dezactiva  optiunile de configurare nu vor fi disponibile.

monitorul pentru dimensiunea picaturilor (DSM), pentru a preseta
pana la cinci (5) duze si selecta duza curenta.

1. Apésati pe fila laterald CONFIGURARE [g9.

YRAERENT Monitor dim. picaturi §
3. Selectati daca monitorul pentru dimensiunea picaturilor este
activat sau dezactivat.

4. Cénd este activat, selectati dintre:

P Presetari duza - selecteaza pana la cinci (5) duze pentru
accesare rapida
» Duza curenta — selecteaza duza curenta pentru determinarea
infomatiilor legate de dimensiunea picaturii
5. Apésati pe sageata REVENIRE (4 sau pe fila laterala
CONFIGURARE pentru a reveni la ecranul principal
de Configurare.
Figura 9-2: Monitorul pentru dimensiunea picaturilor si duzele

Figurd 9-3: Kit-ul de interfata senzor de presiune nu este detectat

Activati / dezactivati monitorul pentru dimensiunea
picaturilor

Setati monitorul pentru dimensiunea picaturilor (DSM) pe activat
sau dezactivat.

1. Apasati pe sageata JOS 4 pentru a accesa lista de optiuni.
2. Selectati:

P Activat

» Dezactivat
Daca DSM este setat pe dezactivat, toate capacitétile duzelor si
functiile de configurare vor fi dezactivate (optiunile vor fi gri).

Figurd 9-4: Optiuni DSM dezactivat si activat
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Presetare duza Duza curenta

Presetarile duzei permit salvarea a maxim cinci duze pentru Duza curenta arata duza activa pentru determinarea informatjilor
accesare rapida. privind dimensiunea actuala a picaturii. Duzele trebuie presetate
1. Apasat . pentru a fi disponibile la selectarea duzei curente.

2. Selectati o serie de duze TeeJet. 1. Apasati pe duza dorita.

3. Selectati capacitatea duzei. Duza selectata va fi de asemenea vizibila pe afisajul Stare picatura/

Fiqurs 9-5: Presetare duzs presiune de pe bara de stare in ecranele de ghidare.

Figurd 9-7: Duza curenta
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Figurd 9-6: Dimensiunile picaturii pentru duzele Teejet selectate
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OPERARE MONITOR DIMENSIUNE PICATURI

Bara de stare
Stare picétura/presiune afiseaza informatii cu privire la starea
actuala a dimensiunii picaturii si a presiunii sistemului.

1. Apasati pe picto%ma STARE PICATURA/PRESIUNE & &

[

2. Apasati oriunde pe ecran pentru a reveni la ecranul de ghidare.
Figuré 9-8: Stare picatura/presiune

Stare picatura/presiune

Colorat = cuplat. Culoarea picaturii este asociata direct
cu dimensiunea actuala a picaturii. Optiunile de culoare

incud: 606 060
& Taiat = dezactivat

Absenta pictograma = nu este instalat kit-ul de interfata
senzor de presiune

Diagrama dimensiuni picaturi

Atunci cand alegeti o duza de pulverizare care produce dimensiuni
de picatura din una dintre cele opt categorii de clasificare ale
dimensiunilor picaturilor, este important s& va amintiti c& o singura
duza poate produce diferite clasificari ale dimensiunii picaturii,

la diferite presiuni. O duza ar putea produce picaturi medii la presiuni
joase si picaturi fine pe masura ce creste presiunea.

Extrem de fin XF ole
Foarte fin VF Ro

Fin F Portocaliu
Mediu M Galben
Grosier C Alba
Foarte grosier VC erde
Extrem de grosier XC Alb
Ultra grosier uc eg

Bara de ghidare

Bara de ghidare va mentine informati cu privire la alegerea

informatiilor ce pot fi selectate, inclusiv presiunea actuala

a sistemului si dimensiunea actuala a picaturii.

1. Apasati pe caseta INFORMATII CE POT FI SELECTATE

2. Selectati dintre:
P Presiune sistem — afiseaza presiunea actuala a sistemului
» Dimensiune picatura — afiseaza dimensiunea picaturii duzei

actuale

3. Apasati in afara casetei de selectare pentru a reveni la ecranul
de ghidare.

Figura 9-9: Informatii ce pot fi selectate pe bara de ghidare
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Specificatii unitate

Dimensiuni Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0 cm
Greutate Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Conector Alimentare/CAN Conxall 8 pini
Camera Conxall 5 pini
Viteza/Stare Conxall 8 pini

AVERTISMENT! Anumite console Matrix originale au cablu de conexiune
conxall cu 4 pini. Cablurile cu 4 pini si cu 8 pini nu
sunt interschimbabile.

Mediu Depozitare Intre -10 si +70°C
Operare intre 0 si +50°C
Umiditate 90% fara condens
Afisaj Matrix Pro 570GS Rezolutie 320 x 240
14,5cm
Matrix Pro 840GS Rezolutie 800 x 600
21,3¢cm
Intrarefiesire USB 2.0
Cerinte de putere <9wati @ 12 VDC

Drepturi de autor

© 2013 Teedet Technologies. Toate drepturile rezervate. Nicio parte a acestui document sau a programelor de calculator descrise in el
nu poate fi reprodusa, copiata, fotocopiata, tradusa sau redusa in orice forma sau prin orice mijloace, electronice sau care pot fi citite la
calculator, prin inregistrare sau in alt mod, fara acordul prealabil scris de la TeeJet Technologies.

Marci comerciale
Daca nu se specifica altfel, toate celelalte nume de marci sau de produse sunt marci comerciale sau marci comerciale inregistrate ale
companiilor sau organizatiilor respective.

Limitarea raspunderii
TEEJET TECHNOLOGIES FURNIZEAZA ACEST MATERIAL ,CAATARE”, FARA NICIUN FEL DE GARANTIE, EXPRESA SAU IMPLICITA.
NU S| ASUMA NICIO RASPUNDERE PRIVIND DREPTURILE DE AUTOR SAU BREVETELE. IN NICIUN CAZ TEEJET TECHNOLOGIES
NU VA FI RESPONSABIL PENTRU PIERDERI COMERCIALE, PIERDERI DE PROFIT, PIERDEREA UTILIZARII SAU PIERDEREA DE
DATE, TNTRERUPEREAACTIVITATII COMERCIALE SAU PENTRU DAUNE INDIRECTE, SPECIALE, ACCIDENTALE, SAU CONSECUTIVE
DE ORICE FEL, CHIAR DACA TEEJET TECHNOLOGIES A FOST INFORMAT CU PRIVIRE LAASTFEL DE DAUNE CE DECURG DIN
SOFTWARE-UL TEEJET TECHNOLOGIES.
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MATRIK PRO GS

MANUALUL UTILIZATORULUI

Sunt disponibile actualizari ale produsului
+ Sistem automat directie FieldPilot®
+ Sistem asistat directie UniPilot®
+ Comanda automata sectiune rampa BoomPilot®
Modul giroscopic pentru inclinare
Module de selectare video pentru un numar de pana la 8 camere
Actualizari pentru antena sau receptorul GPS extern
Fieldware® Link aplicatie imbunéatatita de organizare a datelor

Kit cu senzor de presiune pentru monitorul pentru dimensiunea
picaturilor

TeeJet Technologies TeeJet Aabybro
1801 Business Park Drive  Mglhavevej 2
Springfield, lllinois 62703 DK 9440 Aabybro
SUA Danemarca
www.teejet.com

A Subsidiary of @ Spraying Systems Co.
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