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PRINCIPIOS BASICOS

Ne 1 Ativacao ‘
Pressione o botdo de ENERGIA &4 para ligar o console.
Ne 2 Tela inicial

Apos a concluséo da sequéncia de acionamento, a tela Inicio sera exibida com
a opg¢ao para iniciar um novo trabalho ou continuar um trabalho existente.

Ne°2

Ne 3 Acesse Configuracao da unidade
1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DA UNIDADE .
As opgdes Configuragéo ‘/; serao exibidas primeiro. As %ées
Gerenciamento de dados =2, Configuragdes do console &J e Ferramentas
podem ser acessadas pelas teclas da guia lateral.
Configuragao cultural
1. Pressione a guia lateral CONSOLE .

2. Pressione . N°3

Aopgéo Cultural é usada para configurar unidades, idioma e fuso horar

Configuragao do GNSS _
1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO (@5
RO 2ct0 o rocptor s3]

Aopgao GNSS é usada para configurar Tipo de GNSS, Porta de GNSS
e PRN, bem como para visualizar informagdes de status do GNSS.

Configuragao do implemento

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione .

A Configuragéo do implemento é usada para estabelecer as diversas
configuragdes associadas ao modo reto, ao modo da espalhadora
ou ao modo escalonado. As configuragdes variam dependendo da
presenga ou da auséncia de um SmartCable ou Modulo condutor da
secdo (SDM).

Configuragao da dire¢gao automatica
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO [B5.
2. Pressione .

Quando um Maédulo de controle de diregdo (SCM) esta presente, as
opgdes de diregao assistida/automatica sao disponibilizadas. Para
obter instrugdes detalhadas de configuragéo, consulte 0 manual de
instalagdo da diregao assistida/automatica especifica.

N° 4 Acesse a Tela de orientacao
1. Pressione as guias ORIENTACAO PARA VISUALIZAGAQ DE
veicuLo [0, ORIENTAGAO PARA VISAO DE cAMPO [
ou ORIENTAGAO REALVIEW [{@).

2. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGCAO
para exibir opgdes de navegacao.

sassas

Escolha um modo de orientagdo &
» RetaA-B = » Ultima passagem Ell

» A-B curvo & » Linha seguinte &=
» Pivo circular ©

Marcar pontos Ae B @ ©

Para estabelecer uma orientagéo A-B.
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CAPITULO 1 - INTRODUCAO 1

Atualizacbes disponiveis para o produto 1

COMPONENTES DO SISTEMA

Console Matrix Pro 570GS
Console Matrix Pro 840GS
Botdes

|

Informacdes adicionais
Camera RealView®

w NN NN =

CONFIGURACOES

||

USO BASICO DA TELA

TeCIAS da QUIA INTEIION ......cuiii ettt b bbbttt b bbbttt bbb 3
Opgdes nédo disponiveis quando 0 trabalho €St atiVO .......c.ccviiriiicici s 3
COres datela 0 CONSOIE........cuiiiieiiietee ettt ettt sttt ettt b et st e bt et e s et et et et e se st et e e nere st nns 4
MOAO SIMPIES OU AVANGAAO ......evvieieeretiieieeee sttt sttt ettt et et s et e te st et e st ebesae e e s e esesb et ensetesteneeneeneaneseeeann 4
POp-UPS dE @VISOS € INFOMMAGHES ... ...cviviiieiieietiieit ettt ettt ettt se sttt sttt 5
Informacdes da OPGAO A CONTIGUIAGAD ... ..vevveveiie ettt sttt te sttt st e e e e eneebesaeseeseesesnenseneas 5
SelECOES JO MENU SUSPEINSO.......eviuieiitetieieiet ittt ettt ettt ettt b bt a et e b bbb sttt b bbb b ettt b et et b e e ennes 5

X0 =0 L= LI LR (=] TSRS 5

Tela de entrada NO tECIAO ........coui ittt ettt b ettt e 6
a0 (T =T o o4 TR RSR SR 6
CaIXAS B8 SBIBGAD .....vtutieteeteie ettt ettt bbb b bR £ R Rt e bbb R R et b bbbt 6

CAPITULO 2 - TRABALHOS / TELA INICIAL 7

Y Fo o To TR 1141 o] (- TSRS 7
MOGO @VANGAAO. ...t bbb bbbttt 7
Novo trabalho 8
Continuar trabalho 8
Fechar trabalho 8
Novo trabalho 8
Iniciar trabalho 8
DUSTANCIA ...v.veeoeeeee ettt ettt 8

Fechar trabalho 8

CAPITULO 3 - VISUALIZACI\O DE VIDEO EM TELA INTEIRA 9

Instantaneo da cdmera 10
Opcodes da camera VSM 10
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CAPITULO 4 - CONFIGURACAO DO SISTEMA 11
VISAO GERAL 11
Implemento 13
TIDO € IMPIEMENTO ..ottt s ettt s s e s s s s s s s sn s nns 13
CoNfiguraGao de SEGAO UNICA ....c.eeiieieetiieieiieeet ettt ettt b ettt b bbbttt e bbbttt bbb et e e 13
Configuragdo Segdes multiplas com SDM/ISFEM ........coiiiiiiiieie et enas 14
Monitor de tamanho da GOLA...........oueiriiuiiiiii bbb 15
LTl Tor= To e o oo oF- S SSPPPSSS 16
MOdulo de SENSOr da MAICNA @ M8 ... .ottt ettt ettt et et e e e st ereeaeseeneeneas 16
Orientacao (Barra de luzes) 17
Direcao automatica 17
Dire¢&o assistida/automatica NEO ISPONIVE............cccvveiririsiseseises s sisss et ass s 18
Correcao de inclinacao 18
NIVel dO CAMPO INAISPONIVEL..........cveveeeeisieieieveeis ettt an s s e s s san s s sas s s e 18
Corregdo de inClinaGao NGO AISPONIVEL..............cuuiveriereereesereeee et esasaes 18
Configuracao do receptor GNSS 19
PRIN NGO MOSIHAUO ...ttt s et s e ns e s e 19
Video 19
Configuragao de Video NEO0 QISPONIVEL...............ccivereereereerereesei et 19
Sensores 20
SENSOIES NAO TISPONIVEIS. ......c.cvveveveriseierisieissisissiesisist sttt ss s as s asss st s s s s s st ess e st as s e s et an s e s et an s s et ans e s e s ansssns 20
Sensor de pressao do mAdulo de entrada/Saida............ccvcvvirieiiiiiiiice s 20
Monitor de taMaNN0 A8 QO ..ottt 21

/=

#2= GERENCIAMENTO DE DADOS 21
Dados do trabalho 22
Dados do trabalio NE0 QISPONIVEIS. ...ttt aes s nea s saesanas 22
TIANSTRIIE L.ttt ettt e bttt b btk e b e b et e ket e b e bt e Rt b et b et bttt bt eene 22
LT =TT - | OSSPSR 23
Relatérios 23
Opcoes (Modo de trabalho) 24
Configuracdes de maquina 25
L= 0151 £ OSSPSR 26
LCTCT T Lo OSSOSO 26

Sobre 27
Exibicao 28
Cultural 28
Volume do 4udio 29
Demonstracao do GNSS 29
Reiniciar Demonstragao d0 GNSS...........oiiiii ettt 30
Desbloqueio recurso 30

" ® FERRAMENTAS 31
Carregar software 31
Extras 32
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CAPITULO 5 - CONFIGURACAO DO RECEPTOR GNSS 33

Configuracao do receptor GNSS 33
TIPO A8 GINSS ...ttt ettt e bt e e b s et b et e b s e bRt b e bRt bR bt et ettt ettt re s 34
POMa 08 GINSS ...ttt ettt bt E et bt R bRt R bRttt ettt e et 34
Requisitos minimos de configurag&o o reCEPIOr EXEEINO.............vuiurireieririrtesisi sttt 34
Informagdes do Status de GNSS ..ottt sttt b et st re e 35
Informagdes do status do GNSS nas telas de OfeNtaGE0 ..o 35

REQUISITOS 08 GGA ...ttt bbbttt bbb bbbt bbbt b et s s aenas 35

Lo (10 =11 SO 36

e N ST SSSSP 36

L AT T (=T o o 36

PRN NE0 MOSHAUO ..ottt 36

Glossario do GNSS 37

CAPITULO 6 - CONFIGURACAO DO IMPLEMENTO 38

INUMEIOS B8 SEGAD ... vttt b bt b b bbb bbb s bbbttt bbbttt 38

Reto 39
SEBGAO UNMICA ...ttt bbb bbb bbb bR R s R R bbbttt 39
SEGOLS MUILIPIAS ....veveeiete ettt ettt e s e be s b et e s s et e be s b e s ese et e st et e saebesb et enserenre e s 39
Espalhadora — Teelet 40
ST Tor: [0 1o OSSPSR 40
SEGOES MUIIPIAS ... bbb bbbt b bbbttt 41
Espalhadora - OEM 43
SBGAO UNMICA ...ttt bbb bbb bbb bbb bR R bbbt bbbt 43
SEGOES MUILIPIAS ....vrveeiete ettt ettt ettt s e e be st et s s et e s be s b e s ese e b e st et esaebeebe st ens et e renr s 43
Escalonado 44
SEGOES MUILIPIAS ....vrveeiete ettt a ettt e s e e be st et e s b et e s be s b e s ese e b e s b et e seeteeae st ens et e e re e s 44
LTz Lo T 1T 1o IO OSSOSO 46
SIS MUILIPIAS ......eviieiete ettt ettt ettt et eebe e b et e st eteebe st et ene et e s be st e seebeebe st enterasresreans 46

AJUSTE DA DISTANCIA DA COMPENSAGCAO DO IMPLEMENTO LATERAL

Calculo do ajuste de compensSaga0 GNSS ..ot 47

Ajuste de compensagéo do Implemento 1ateral......... oo s 48
MODULO DE SENSOR DA MARCHA A RE 49
Marcha a ré em telas de OFENTAGED .........cciieeiiiice ettt et e re e sr e be et esreare s 49
SELECAO DO BOCAL 50
LT[ T T o= o TSSOSO PRSPPSO 50

2T Tor= = T SRR RSRSRR 51
MONITOR DE TAMANHO DA GOTA 51
Configuracao 51
ALIVAITAESALIVAT DSM......o it s ettt eebe et et e s et et st et e Rt e tente e neeRe et r e re e s 51

Selecd0 do bOCAI/BOCAI AIUANL ..........cccviiviiciiciiiicce ettt b ettt ettt 52

Sensor de pressdo do mAdulo de entrada/Saida.............ceiririiiie e 52
Operacao 52
BaITA 08 SHAIUS. ... ittt ettt bRt R R e Rete e ReeRe et et et e e te et e entanenneeas 52

Tabela de tamManN0 A8 GOTA ...........ccueuieieeee ettt 52

Barra € OMBNTAGAD. ... ..c.eeieiiiteiiece ettt b bbb bbb bRt bbbttt 52
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BOOMPILOT 53

Tabela de cONfIQUIaga0 A0 SISIEMA ..........cccvvveerieerieirieisisssisissis ettt sas s s s ssssssesssnsasansnsnsenns 53

Modo inicial do BOOMPIIOL ...ttt ettt b et e e ene e 53

ICONE BOOMPIIOL ........cvooveeeeeeeess e 54
CAPITULO 7 - ORIENTACAO 55

Opcoes da tela Navegacao 56

BARRA DE ORIENTACAO 57

Atividade de navegagdo € StatUS 08 DAITA ..o e 57

ETTO @M FOIAGE0 @ QUIA...........eveeereeeeesest ittt 57

INFOrMAGOES SEIECIONAVEIS ....c.vevveveitiitiieti ettt ettt bbb s et e st e s b et essebe s be s eseebe st et essetesaesrenseneas 58

BARRA DE STATUS 58

Telas de status/informacoes 59

TELAS DE NAVEGACAO

Visualizacdo do veiculo 62
Visao de campo 63
Orientacao RealView 64
MODOS DE ORIENTACAO 65
Orientacao reta A-B 65
Orientacao A-B curvo 65
Orientacao pivo central 65
Orientacao da ultima passagem 65
Orientacao para a linha seguinte 65
Sem orientacao 65
LINHAS DE REFERENCIA 66
Orientacao para visao adiante curva 66
Marcacdo de pontos A e B 66
RECUISO AJUSE At ..ttt bbb b bt bbb bbb bbbt bbbt bbbttt 67

Recurso Préxima linha de guia 68
Linhas de referéncia da ultima passagem 68
Linhas guia para a linha seguinte 69
Grau azimute 69
W8) LimITE DE APLICACAO 70
I+ RETORNO AO PONTO 72
Marcagao de Um retOrN0 @0 PONTO ......u.viuiuiiiitiiit ettt bbbttt 72

EXCIUIr 0 FETOMMO @0 PONTO ...ttt b bbb 72
Orientaga@o para Um retOrN0 @0 PONTO .......cui itttk b bbbt 72
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BOOMPILOT 73

Sem médulo de controle de secao 73

SOMENLE CONSOIE ...ttt ettt bRtk ek st bbb s bbbt bbbkt et et et et e nere s 73

Com chave liga/desliga opcional de trabalno ... 73

USO 0 CONSOIB ...ttt ettt ettt st s 73

Com modulo de controle de secao Teelet e caixa de engrenagem ou ISM 74

Com modulo de controle de secao Teelet 74
[

CP . MAIS/MENOS ZOOM 74

Visualizacdo do veiculo 74

Visao de campo 74

& MODO PANORAMICO 75

MAPEAMENTO DA APLICACAO 75

OPGOES ESPECIFICAS DO REALVIEW

Opcoes de orientacao RealView 77

Instantaneo da camera 77

Opcodes da camera VSM 77
CAPITULO 8 - CONTROLE DE TAXA DE TERCEIROS 79

LIBERACAO DE CONTROLE DE TAXA DE TERCEIROS 79

OPCOES DE CONFIGURACAO 80

CoNtrole de taXa dE tEICEITOS .....iuiriiieiiieiiiiee ettt s et ettt bbbt ettt t et ene s 80

o (010 L1 (o OSSPSR 80

OPCOES DA TELA DE ORIENTACAO 81

Barra € OMIBNTAGAD. ... ..c.i ittt bbb bbb bbb bbb bbbt 81

BaITa 8 SHAIUS... et bbbttt e et 81

Mapeamento da aplicagao 81

Duplicagdo e transSferéneia de MAPAS...........cccovevereveeiiieisisiessssss e et s st s st s e sessas s senas 82

MDA A8 CODBITUTA ...ttt b bbb bbb s bbbt bbbttt 82

MaEPEAMENIO NATEIA ........cocvivevciseeces ettt bbbt bbbt s bbbt et s s 82

MDA A8 PIESCIIGAO ... ..vevtettieitete ettt ettt ettt bt b bt b bbbt b s bbb bbbt bbbttt 82

MaEPEAMENIO NATEIA ........cocvivevciseeces ettt bbbt bbbt s bbbt et s s 82
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MaEPEAMENIO NATEIA ........cocvvvevsiseecei ettt ettt bbbt s bbbt e st n s 82

Selegdo da gama de cores
Y T o e LR t= Y I 1Y USSR
Mapeamento na tela
Taxas alvo
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CAPITULO 1 - INTRODUCAO

O Matrix Pro GS permite o gerenciamento de varios modulos conectados, além de mapeamento de GNSS, Orientago, FieldPilot®,
BoomPilot®, Controle de taxa e coleta de dados, em um Unico console, usando a tecnologia de barramento CAN. Assim, a presenga de
varios consoles na cabine € substituida por um robusto sistema.

Atualizacoes disponiveis para o produto

+ Diregédo automatica FieldPilot® + Aprimoramento do aplicativo de organizacdo de dados
+ Direcdo assistida UniPilot® Fieldware® Link

+ Controle automatico de secéo de barra BoomPilot® + Kit de interface do sensor de pressdo para monitor de
+ Mbdulo do giroscépio de inclinacéo tamanho da gota

+ Moédulos de selegéo de video para até 8 cdmeras + Controle de taxa de terceiros

+ Atualizagdes para antena ou receptor GNSS externos

COMPONENTES DO SISTEMA

Console Matrix Pro 570GS

O Matrix Pro 570GS é projetado para oferecer anos de servigo, considerando-se as condi¢des operacionais agricolas tipicas. O
gabinete firmemente ajustado, combinado com coberturas de borracha em todos 0s conectores, assegura que os tipicos ambientes
empoeirados néo causardo problemas operacionais. Embora respingos ocasionais de agua ndo causem danos a unidade, o Matrix Pro
570GS néo é projetado para exposigéo direta a chuva. Tenha cuidado para ndo operar o Matrix Pro GS em ambientes molhados.

Figura 1-1: Vista frontal e traseira do console Matrix Pro 570GS

Barra de luzes integrada

Botao de energia

Porta de pen drive com cobertura
de borracha

Tela brilhante sensivel ao toque

MATRIE PRl

Alto-falante

Botéo de energia
Montagem RAM integrada
(instalagdo necessaria)

Porta de pen drive com cobertura
de borracha

— Conexao da antena GPS

Coberturas de borracha para
conectores

Suporte RAM padréo

. x L Conectores rebaixados
(instalagéo necessaria)

Conexao rapida de sinal
Conexao da camera

Conexdo de energia

98-05273-PTBRR5 n

INTRODUGCAO



OYSNAOYULNI

Matrixe Pro 970GS « Matrix® Pro 840GS

Console Matrix Pro 840GS

O Matrix Pro 840GS ¢ projetado para oferecer anos de servigo, considerando-se as condigdes operacionais agricolas tipicas. O
gabinete firmemente ajustado, combinado com coberturas de borracha em todos os conectores, assegura que 0s tipicos ambientes
empoeirados nao causardo problemas operacionais. Embora respingos ocasionais de agua ndo causem danos a unidade, o Matrix Pro
840GS nao é projetado para exposicao direta a chuva. Tenha cuidado para nao operar o Matrix Pro GS em ambientes molhados.

Figura 1-2: Vista frontal e traseira do console Matrix Pro 840GS

Porta de pen drive
com cobertura de
borracha

Tela brilhante sensivel
ao toque

Suporte RAM padrao
(instalagdo necessaria)

Montagem RAM
integrada
(instalagdo necessaria)

Coberturas de borracha
para conectores

Botoes

Liga/desliga

Ligar — Pressione o botéo de ENERGIA para ligar o console.
Apbs ser ligado, o Matrix Pro GS comecara sua sequéncia de
inicializac&o.

Desligar — Pressione e segure brevemente o botdo de ENERGIA
até que a tela de confirmacao reconhega o0 modo de
desligamento.

AVISO! Aguarde 10 segundos para reiniciar o console.

Inicio (somente Matrix Pro 840GS)
O botao Inicio @ oferece um atalho para a tela Inicio.

Para cima/Para baixo (somente Matrix Pro
840GS)

Os botdes Para cima/Para baixo & 'V ajustam a perspectiva ou
a visualizagdo do veiculo em relagéo ao horizonte, da visualizagéo
do veiculo para a vis&o aérea, nas telas Visualizag&o do veiculo e
Orientag&o para visdo de campo.

Barra de luzes integrada
Botéo de energia

Bot&o Inicio

=\ Botdes para mais/
menos zoom

Alto-falante

Conexdo da antena
GPS

Conexdo rapida de sinal
Conexao da camera

Conexao de energia

Informacoes adicionais
Todas as alteragdes sdo salvas automaticamente.

E necessario reiniciar o console quando ocorre a alteragéo ou a
conexdo de equipamentos no sistema Matrix Pro GS.

Sequéncia de inicializagao

O console leva aproximadamente dois minutos para ser ligado.
Durante esse tempo, sera exibida uma série de telas, os LEDs se
acendem e se apagam e os niveis de brilho oscilam. Quando a
sequéncia de inicializagao é concluida, a tela Inicio é exibida.

Instalagao recomendada da antena

A antena GNSS deve ser montada o mais a frente possivel, no
topo da cabine, em uma superficie metalica de pelo menos 10
cm?.
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Camera RealView®

A Camera RealView da TeeJet Technologies permite a exibigéo
de imagens de video na tela do Matrix Pro GS. A cdmera pode ser
apontada para frente, a fim de permitir a Orientagéo RealView por
video, ou pode ser posicionada de forma a exibir outros aspectos
operacionais do seu equipamento. A cdmera é equipada com uma
montagem RAM flexivel, prote¢&o integral contra o sol e oferece
iluminag&o infravermelha, possibilitando a geragéo de nitidas
imagens de video, mesmo em condi¢des de pouca iluminagéo.

CONFIGURACOES

O diagrama que estava localizado aqui nas versdes anteriores do
software foi movido para o0 anexo.

USO BASICO DATELA

O Matrix Pro GS pode ser usado como um sistema simples para o trabalho atual ou como um sistema avangado multitrabalhos.
Independentemente do modo do console, as fungdes basicas da tela sdo as mesmas.

+ Guias inferiores e laterais acessam as varias telas e subtelas

+ Pop-ups de avisos e informagdes orientam o usuario sobre as atividades do console e sobre os detalhes das fungdes de

configuragdo ou orientagao

+ As opcdes de configuragdo podem ser facilmente definidas usando os menus suspensos ou as telas de entrada do teclado

Para localizar rapidamente um recurso de configuragdo, consulte "Configuragdes do menu do console Matrix Pro GS" neste manual.

Teclas da guia inferior

As teclas da guia inferior estdo sempre disponiveis na tela.
Essas teclas d&o acesso a trabalhos, opgdes de configuragéo e
navegagao.

/I'-|\ Tela Inicio/Trabalho

}’3 Configuragéo do sistema

ﬁ Orientag&o para visualizag&o de veiculo
E Orientag&o para visao de campo

Visualizagdo de video em tela inteira da Orientagéo
RealView ou da camera RealView

NOTA: As opgbes da Orientacdo RealView s6 ficam disponiveis
quando ha uma cadmera instalada no sistema.

Figura 1-3: Teclas da quia inferior

Opcoes nao disponiveis quando o trabalho esta
ativo

Quando um trabalho esta ativo, algumas opgdes de configuragao
nao ficam disponiveis: consulte "Configuragdes do menu do
console Matrix Pro GS" neste manual.

Figura 1-4: Exemplos de opg¢bes ndo disponiveis

98-05273-PTBRR5 “
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Cores da tela do console

O console esta disponivel em seis paletas de cores. Na tecla inferior
Configurag&o do sistema, pressione a guia lateral CONSOLE (=
insira as opgdes de . Pressione a seta PARA BAIXO +
para acessar as opgdes de Paleta de cores e selecionar o modo de
cores.

Figura 1-5: Paleta de cores

'Console-=Display
Colgur scheme
LCD brightness
Console-=Display .

Colour scheme Style &

¥

LCD brightness 50

i [
LILIEE

Screenshot Enabled

‘ EIEILN )

Modo simples ou avangado
Para alternar entre 0 modo simples e 0 modo avangado, consulte
o capitulo Configuragdo em Dados —> Opgdes.

No modo simples, apenas um trabalho estara disponivel de cada
vez. Apenas a area demarcada e as areas de cobertura séo
exibidas na tela Inicio. Somente o trabalho atual esta disponivel
para gravacdo em Relatérios. O uso com o Fieldware Link ndo
esta disponivel.

Figura 1-6: Tela inicial do Modo simples

No modo avangado, mais de um trabalho estara disponivel de
cada vez. A tela Inicio exibe nomes de cliente, fazenda, campo e
trabalho, areas demarcadas e de cobertura, hora da aplicagéo e
disténcia do trabalho selecionado. Para exportar todos os perfis
de trabalho salvos como um arquivo PDF, SHP ou KML em uma
unidade de pen drive, acesse Dados -> Relatdrios.

S6 é possivel inserir informagdes do cliente, da fazenda, do
campo e mapas de prescricdo usando o Fieldware Link. Um nome
de trabalho sé pode ser editado usando o Fieldware Link.

Acessando Fieldware Link ou Dados -> Dados do trabalho ->
Gerenciar no console, o usuario pode duplicar trabalhos para
reutilizagcdo de demarcagdes, linhas de referéncia, dados de

cobertura e mapas de prescrigéo.

Figura 1-7: Tela inicial do Modo avancgado
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Pop-ups de avisos e informagdes
Um aviso pop-up ou uma caixa de informagdes sera exibida por
aproximadamente 5 (cinco) segundos. Para remover a caixa de
informagdes, toque em qualquer lugar da tela.

Figura 1-8: Exemplo de caixa de texto informativa

Informagoes da opgao de configuragao

Pressione 0 nome ou o icone da op¢&o de qualquer item de menu
para exibir a definigdo e o intervalo de valores desse item. Para
remover a caixa de informagdes, pressione qualquer lugar da tela.

Figura 1-9: Exemplo de caixa de texto informativa

Selegoes do menu suspenso

Pressione a seta PARA BAIXO % para acessar as opgoes. Use
as setas PARA CIMA/PARA BAIXO = u ou a barra deslizante,
caso seja necessario rolar a tela para percorrer a lista estendida.
Selecione a opgéo apropriada. Para fechar a lista sem selecionar
uma opc¢ao, toque em qualquer lugar da tela fora do menu
suspenso.

Figura 1-10: Exemplo de menu suspenso

Rolagem de telas

Algumas telas tém mais informagdes ou opgdes do que é
possivel visualizar na tela atual. Use as setas PARA CIMA/PARA
BAIXO = = ou a barra deslizante para acessar opgdes ou
informagdes adicionais que ndo estejam atualmente visiveis na
tela.

Figura 1-11: Exemplo de rolagem de tela
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Tela de entrada no teclado Préxima pagina
Pressione o icone de TECLADO EZE. Use o teclado Pressione a seta PROXIMA PAGINA 9 para configurar opgdes
= numérico para inserir um valor. adicionais para o item selecionado.
o
% Pressione o icone ACEITAR @ para salvar as Figura 1-13: Exemplo de proxima pagina
o

configuragdes ou o icone CANCELAR @ para sair do
teclado sem salvar.

Figura 1-12: Exemplo de teclado

Caixas de selecao
Pressione a CAIXA DE SELEGAO|v|/[ | para marcar ou
desmarcé-la.

Figura 1-14: Exemplos de caixas de selecdo

n www.teejet.com



Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

CAPITULO 2 -TRABALHOS / TELA INICIAL

Apos a conclusdo da sequéncia de acionamento e quando o
console estiver recebendo sinal GNSS, a tela Inicio sera exibida
com a opgao para iniciar um novo trabalho ou continuar um trabalho
existente.

Antes de iniciar um trabalho, é necessario realizar
a configuragédo da maquina especifica e de seus
componentes. Uma vez que o trabalho estiver ativo, ndo sera
mais possivel alterar algumas opgdes de configuragdo. Consulte
"Configuragdes do menu do console Matrix Pro GS" no anexo deste
manual.

Para alternar entre 0 modo simples e o0 modo avangado, acesse
Dados-> Opgdes-> Modo de trabalho na Configuragao do sistema.

Modo simples

No modo simples, apenas um trabalho estara disponivel de cada
vez. Apenas a area demarcada, as areas de cobertura e a hora
da aplicagdo s&o exibidas na tela Inicio. Somente o trabalho
atual esta disponivel para gravagdo em Relatérios. O uso com o
Fieldware Link ndo esta disponivel.

Figura 2-1: Tela inicial do Modo simples

Modo avangado

No modo avangado, mais de um trabalho estara disponivel de
cada vez. A tela Inicio exibe nomes de cliente, fazenda, campo e
trabalho, areas demarcadas e de cobertura, hora da aplicagao e
distancia do trabalho selecionado. Para exportar todos os perfis
de trabalho salvos como um arquivo PDF, SHP ou KML em uma
unidade de pen drive, acesse Dados -> Relatdrios.

Sé é possivel inserir informagdes do cliente, da fazenda, do
campo e mapas de prescrigao usando o Fieldware Link. Um nome
de trabalho sé pode ser editado usando o Fieldware Link.

Acessando Fieldware Link ou Dados -> Dados do trabalho ->
Gerenciar no console, o usuério pode duplicar trabalhos para
reutilizagdo de demarcagdes, linhas de referéncia, dados de
cobertura e mapas de prescri¢ao.

Figura 2-2: Tela inicial do Modo avancado
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MODO SIMPLES

Apés a conclusdo da sequéncia de acionamento, a tela Inicio sera
exibida com a opg¢éo para iniciar um novo trabalho ou continuar
um trabalho existente.

Para iniciar ou continuar um trabalho, o console deve ter o GNSS.

Novo trabalho
O inicio de um novo trabalho excluira os dados do trabalho
anterior.

Para iniciar um Novo trabalho:

1. Na tela Inicio /ﬁ\ pressione NZRIEENT.

O console passara para a Visualizagdo do veiculo.

Continuar trabalho
Para continuar o trabalho existente:

1. Natela Inicio 4=, pressione [

O console passara para a Visualizagdo do veiculo e comegara a
fornecer informagdes de navegagao.

Se o trabalho selecionado estiver em uma zona UTM diferente
da zona UTM atual ou adjacente, a opgéo estara
desabilitada.

NOTA: Para obter mais informagées, consulte 0 Anexo Zona
UTM.

Fechar trabalho
Para fechar um trabalho:

1. Natela Inicio /ﬂ\ pressione LI ERIEE Y.

Para criar um relatério do trabalho ao fecha-lo:
1. Insira uma unidade de pen drive na porta USB do console.

2. Natela Inicio /ﬂ\ pressione .

3. Selecione:
» Sim — para criar um relatério do Gltimo trabalho
» Nao — para retornar a tela Inicio sem salvar

MODO AVANCADO

Apbs a conclusao da sequéncia de acionamento, a tela Inicio sera
exibida com a opg&o para iniciar um novo trabalho ou continuar
um trabalho existente.

Para iniciar ou continuar um trabalho, o console deve ter o GNSS.

Novo trabalho
O inicio de um novo trabalho excluira os dados do trabalho
anterior.

Para iniciar um Novo trabalho:

1. Na tela Inicio /m\ pressione [ EVCRIEEL Y.

2. Pressione:
» Sim — para gerar um nome automaticamente
» N&o - para inserir um nome usando o teclado na tela

Para inserir informagdes de cliente, fazenda e campo, use o
Fieldware Link.

O console passaréa para a Visualizagdo do veiculo.

Iniciar trabalho

O Matrix Pro GS ¢ programado com uma ferramenta localizadora
de campo para auxiliar o usuario a encontrar o trabalho mais
préximo ao local do veiculo. Com o GPS adquirido, a lista de
selegao de trabalhos sera atualizada a cada dez segundos.
Durante essa atualizagdo, a lista de trabalhos é classificada pela
distancia e os dois trabalhos mais préximos sao exibidos no topo
da lista. Os trabalhos restantes séo listados abaixo desses dois.

Para continuar o trabalho existente:
1. Natela Inicio /m\ pressione a seta PARA BAIXO ]’ para
acessar a lista de trabalhos salvos no console.

2. Selecione 0 nome do trabalho a ser iniciado/continuado.

3. Pressione JHETRTEELEY.

O console passara para a Visualizagao do veiculo e comegara a

fornecer informagdes de navegagao.

Disténcia

Se um trabalho selecionado estiver em uma zona UTM diferente

da zona UTM atual ou adjacente, a mensagem "Fora de alcance"

sera exibida ao lado de Distancia, e a opgéo [[HTEEIRIEI-EI )
sera desativada.

NOTA: Para obter mais informagées, consulte 0 Anexo Zona
UTM.

Se um trabalho selecionado nao tiver informagdes gravadas, a
opgéo Distancia exibira a mensagem "Sem dados".

Fechar trabalho
Para fechar um trabalho:

1. Na tela Inicio /m\ pressione LIS ETRTELEITY.

Para criar um relatério do trabalho ao fecha-lo:
1. Insira uma unidade de pen drive na porta USB do console.

2. Natela Inicio /2", pressione [Z¥ Ry

3. Selecione:
» Sim — para criar um relatorio do ultimo trabalho
» N&o — para retornar a tela Inicio sem salvar
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CAPITULO 3 - VISUALIZACAO DE VIDEO EM TELA INTEIRA

A Visualizagéo de video em tela inteira do RealView permite a exibigdo de entrada de video ao vivo. Visualize feed(s) de video e
configure cdmeras mesmo sem 0 GNSS disponivel. As opgdes da Orientagdo RealView nao estéo disponiveis nesta tela.
» Camera Unica — uma camera Unica esta diretamente conectada ao console

» Modulo de selecdo de video — se um Médulo de selegdo de video (VSM) estiver instalado no sistema, 2 (duas) opgdes de video
estaréo disponiveis:

<<
o
o}
=
Z
<<
5
o}
=

+ Visualizagdo de uma camera — é possivel selecionar uma de um maximo de oito entradas da cdmera para alterar a
visualiza¢do da entrada de video.

+ Visualizagdo dividida da camera — é possivel selecionar um entre dois conjuntos de quatro entradas da camera (A/B/C/D ou
E/F/IG/H) para dividir a tela em quatro feeds de video separados.

Para ajustar a visualizagdo da camera (marcha a ré, de cabega para baixo), acesse Configuragdo-> Configuragdo-> Video.
Para entrar no modo Video em tela inteira:
1. Pressione a guia inferior VISUALIZAGAO DE VIDEO EM TELA INTEIRA DA CAMERA REALVIEW

2. Pressione a guia OPGOES DO REALVIEW &) para exibir tais opges.

3. Selecione:
» Visualizagéo Unica de camera @ (somente VSM) — é possivel selecionar 1 (uma) de um méaximo de 8 (oito) entradas da camera
para alterar a visualizag&o da entrada de video
» Visualizagao dividida da camera &9 (somente VSM) — é possivel selecionar 1 (um) entre 2 (dois) conjuntos de 4 (quatro)

entradas da camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para dividir a tela em quatro feeds de video separados

» Captura da imagem da cAmera RealView (@f — salva uma foto estatica da visualizagéo atual da tela em uma unidade de pen
drive

Figura 3-1: Visualizacdo de video em tela inteira do RealView
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Instantaneo da camera

4.

O Instantaneo da camera RealView salva uma foto estatica
da visualiza¢&o atual da tela em uma unidade de pen drive.
Insira uma unidade de pen drive.

Pressione a guia inferior VISUALIZAGAO DE VIDEO EM
TELA INTEIRA DA CAMERA REALVIEW &

Pressione a guia OPCOES DO REALVIEW [@ para exibir
tais opgoes.
Pressione o icone INSTANTANEO DA CAMERA @4

Figura 3-2: Visualizagéo de video em tela cheia da cdmera

RealView

Figura 3-3: Selegéo de cdmera unica com VSM

Opc¢oes da camera VSM

Q gg Se um Médulo de selecdo de video (VSM) estiver

instalado no sistema, 2 (duas) opgdes de video

estardo disponiveis:

1.

Pressione a guia inferior VISUALIZACAO DE VIDEO EM
TELA INTEIRA DA CAMERA REALVIEW &

Pressione a guia OPCOES DO REALVIEW [@ para exibir
tais opgoes.
Selecione:

» Visualizag&o Unica de camera @ - é possivel selecionar 1
(uma) de um maximo de 8 (oito) entradas da camera para
alterar a visualizac&o da entrada de video.

» Visualizagdo dividida da camera g g — é possivel
selecionar 1 (um) entre 2 (dois) conjuntos de 4 (quatro)
entradas da camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para dividir a
tela em quatro feeds de video separados.
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CAPITULO 4 - CONFIGURACAO DO SISTEMA

A configuracéo do sistema é usada para configurar o console, a maquina e seus implementos. Quatro guias laterais d&o acesso as
opgdes para Configuragdo de maquina/implemento, Gerenciamento de dados, Configuragdes de console e Ferramentas.

VISAO GERAL

. . R - ) . P .
Quatro guias laterais oferecem acesso as opgdes de configuragdo "= Gerenciamento de dados

para: + Dados do trabalho (Transferir, Gerenciar)
#° Configuragéo do implemento + Relatérios
+ Implemento (configuragdes de implemento Reto, de * Opgdes (Modo de trabalho)

Espalhadora ou Escalonado; informagdes de Selegao do bocal,
incluindo configura¢&o do Monitor de tamanho da gota, Marcha

+ Configuragdes da maquina (Transferir, Gerenciar)
i Configurag&o do console

aré)
« Sensibilidade da orientacao (Barra de luzes) * Sobre (Informagdes do sistema)
+ Diregéo automética (Configuragéo da vélvula, Configuragées * Exibigao
de direéo, Teste de valvula, Diagnéstico da valvula, Sensor + Cultural
do volante, Sensor do angulo de diregéo) + Volume do udio
+ Corregao de inclinagdo + Demonstragdo do GNSS
+ Configuragao do receptor GNSS « Desbloqueio recurso
+ Configuragéo de video i Ferramentas
+ Sensores (Sensor de presséo do mddulo de entrada/ + Carregar software
saida [IOM])

+ Extras (Calculadora, Conversor de unidades)

Figura 4-1: Opgdes de configuracédo

Guias laterais

— Guia lateral Configuragao

Guia lateral Gerenciamento de dados
Guia lateral Configuragdes de console

Guia lateral Ferramentas

' Guia inferior Configuragéo do sistema
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A opcéo Configuragdo € usada para definir Implemento, Orientacéo, Dire¢do automatica, Corregéo de inclinagdo, Receptor GNSS,
Video e Sensores.

NOTA: Adisponibilidade do recurso varia de acordo com os dispositivos disponiveis no sistema Matrix Pro GS.

1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA .
2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO (@5,

3. Selecione:
» Implemento — esta opg&o define (conforme apropriado) tipo » Orientagao — usada para definir a distancia em torno da
de maquina, altura da antena GNSS, tipo de implemento, linha de referéncia que é percebida como erro zero
layout de implemento simétrico, mddulos de saida da secéo, » Diregao automatica — esta secdo é usada para ativar/
numero de segdes do implemento, largura da orientagao, desativar a direcdo assistida/automatica, bem como para
largura da aplicagéo/trabalho, monitor de tamanho da gota, estabelecer configurages da valvula, de diregéo, do volante
sele¢do do bocal, espagamento do bocal, modo inicial do e do sensor do angulo de diregéo, além de executar testes
BoomPilot, Médulo de sensor da marcha a ré ou diagnéstico da valvula
e No Modo reto - Diregao/distancia da compensagao do » Correcdo de inclinagao — usada para ativar/desativar
implemento em linha/lateral, percentual de sobreposigéo, e calibrar a fungéo de corregéo de inclinagao, além
hora de ativaggo/desativagdo do atraso do implemento de melhorar a aplicagdo em terrenos montanhosos ou
e No Modo da espalhadora: inclinados
TeeJet - distancia da antena até os discos, direcéo/ » Configurago do receptor GNSS - usada para estabelecer
distancia de compensagéo do implemento lateral, tipo de GNSS, porta de GNSS e PRN, bem como para
percentual de sobreposicéo, horas de ativagao/ visualizar informagdes de status do GNSS

desativagdo do atraso, distancia de compensagéo

de difusao, distancias de compensagéo de segéo,
comprimentos da se¢éo

OEM - distancia da antena até os discos, dire¢éo/
distancia de compensag&o do implemento lateral,
distancia de inicio/parada, distancias de compensagao de
inicio/parada da segao

» Video — opgdo usada para configurar cdmeras individuais

P Sensores — opgao usada para estabelecer as configuragdes
do sensor de pressao

e No Modo escalonado - diregao/distancia da
compensagao da se¢do 1 em linha/lateral, percentual de
sobreposicdo, horas de ativagdo/desativacdo do atraso,
compensagdes de se¢éo

Figura 4-2: Opcoes de configuracédo
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Implemento Figura 4-4: Tipo de implemento — Espalhadora

A Configuragéo do implemento é usada para estabelecer as
diversas configuragdes associadas ao modo reto, ao modo
da espalhadora ou ao modo escalonado. As configuragdes
disponiveis variam dependendo do equipamento especifico
presente no sistema.

Esta secéo inclui opgdes para as seguintes configuragées de
implemento:
P Secdo Unica
P Secdes multiplas com Médulo condutor de segéo ou
Médulo da fungdo de troca

NOTA: Para obter mais informagbes, consulte o capitulo Fiqura 4-5: Tipo de implemento — Escalonado
Implemento deste manual.

Tipo de implemento
0 tipo de implemento seleciona o tipo de padréo de aplicagdo
mais semelhante ao seu sistema.

o No modo Reto - as se¢des de barra ndo tém comprimento e
estdo em uma linha a uma distancia fixa da antena

e No modo Espalhadora - uma linha virtual é criada de forma
alinhada aos discos de entrega, em relac&o aos quais
as segdes de aplicacdo podem variar de comprimento
e podem estar a diferentes distancias da linha (a
disponibilidade depende do equipamento especifico do

Q
<
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sistema) Configuragao de segao Unica
o No modo Escalonado - uma linha virtual é criada de forma A Configuragéo de seg&o Unica é usada quando n&o ha

alinhada a Segdo 1, em relagdo a qual as segdes de SmartCable, Modulo condutor da segdo (SDM) ou Médulo
aplicagéo nao tém comprimento e podem estar a diferentes  da fungéo de troca (SFM) presentes no sistema (isto €, néo
distancias da antena (a disponibilidade depende do hé controle de segéo presente). Toda a area da barra ou de
equipamento especifico do sistema) distribuigao é considerada uma segao.

NOTA: Para obter mais informagées, consulte "Tipo de 1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

implemento" no capitulo Implemento deste manual. 2 Pressione _
Figura 4-3: Tipo de implemento — Reto 3. Selecione:

» Tipo de maquina — opgao usada para selecionar o tipo de
méaquina mais semelhante & sua maquina

P Altura da antena GNSS - opg¢&o usada para medir a altura
da antena em relagéo ao solo

» Tipo de implemento — opgao usada para selecionar o layout
das segdes para o local do produto aplicado

P Largura da orientagdo — op¢éo usada para definir a
distancia entre as linhas de referéncia

P Largura de trabalho (Tipo de implemento da espalhadora) —
opcéo usada para inserir a largura total do implemento

» Largura da aplicagéo (Tipo de implemento reto) — op¢éo
usada para inserir a largura total do implemento

» Monitor de tamanho da gota (quando disponivel) — usado
para ativar o monitoramento de tamanho da gota para até
cinco bocais de pulverizador pré-selecionados

P Selegao do bocal (quando disponivel) — opgao usada
para selecionar o tipo de bocal do pulverizador (série e
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capacidade), a fim de determinar informagdes sobre o
tamanho da gota

» Alerta aplicado — opgao usada para estabelecer um alerta
que indica quando se est4 saindo ou entrando na area
aplicada

» Modo inicial do BoomPilot — opgédo usada para definir se 0
BoomPilot sera controlado pela velocidade ou pelo icone
do BoomPilot

» icone do BoomPilot — usado para ativar o icone da tela
de orientagdo para controlar manualmente a pintura da
aplicagéo na tela

4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA ™ para configurar

opgdes especificas do implemento. Para obter detalhes,
consulte o capitulo Implemento.

5. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal
Configuragéo.

Figura 4-6: Implemento — Configuragéo da segdo tnica

Configuragao Segdes multiplas com SDM/SFM

A Configuragdo Segdes multiplas com SDM/SFM é usada quando
ha um Maédulo condutor de segéo (SDM) ou um Médulo da fungéo
de troca (SFM). A area da barra ou de distribuicdo pode incluir
até 15 secbes de largura e comprimento variados (no modo da
espalhadora). As opgdes adicionais disponiveis em um SDM
incluem Sobreposicédo de aplicagdo, Retardo de aplicagdo e Modo
escalonado.

0 Médulo da fungéo de troca permite controle manual e
automatizado de até 20 barras.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .

w N

MERSEY Implemento §

. Selecione:

» Tipo de maquina — opgao usada para selecionar o tipo de
méaquina mais semelhante & sua maquina

» Altura da antena GNSS - op¢&o usada para medir a altura
da antena em relagao ao solo

» Tipo de implemento — op¢&o usada para selecionar o layout
das segdes para o local do produto aplicado

» Implemento simétrico — usado para definir se as se¢des
sao0 pareadas e, portanto, compartilnam os mesmos valores
de largura, compensacéo e comprimento

» Modulos de saida de se¢do multipla — usado para
permitir o uso de médulos de saida de se¢do mdltipla no
barramento CAN

» Numero de segdes de implemento — usado para selecionar
0 numero de segdes de implemento

» Largura da orientagdo — opg¢do usada para inserir a
distancia entre as linhas de referéncia

» Largura da aplicacéo (Tipo de implemento reto ou
escalonado) — opgdo usada para inserir a largura total de
todas as segdes do implemento

» Largura de trabalho (Tipo de implemento da espalhadora) —
opgéo usada para inserir a largura total do implemento

» Monitor de tamanho da gota (quando disponivel) — usado
para ativar o monitoramento de tamanho da gota para até
cinco bocais de pulverizador pré-selecionados

» Selegéo do bocal (Tipo de implemento reto ou escalonado)
— opg¢ao usada para selecionar o tipo de bocal do
pulverizador

Pressione a seta PROXIMA PAGINA ™ para configurar

opgdes especificas do implemento. Para obter detalhes,

consulte o capitulo Implemento.

Pressione a seta RETORNAR <)3 ou a guia lateral

CONFIGURACAO para voltar a tela principal

Configuragao.
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Figura 4-7: Implemento — Configuragdo Se¢6es mltiplas com Monitor de tamanho da gota

SDM ou SEM Quando o sistema inclui um Kit de interface do sensor de presséo
(PSIK) ou um Médulo de controle duplo com o Tipo de aplicagdo
de controle de produto definido como "Liquido”, e o Sensor
primario ou Monitor definido como "Presséo", é possivel ativar/
desativar o Monitor de tamanho da gota. Em seguida, o DSM é
disponibilizado nas telas de operagéo.

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte "Monitor de
tamanho da gota" no capitulo Implemento deste manual.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [[HELERTE).

3. Selecione se o Monitor de tamanho da gota esta ativado ou
desativado. (Se ativo, leia também as informagdes exibidas e
pressione .)

4. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal
Configuragao.

Figura 4-8: Monitor de tamanho da gota
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Selegao do bocal Médulo de sensor da marcha a ré
A Selegdo do bocal permite a predefini¢do de até 5 (cinco) bocais A configuragdo Mddulo de sensor da marcha a ré é usada quando
para rapida recuperacao e a sele¢do do bocal atual. um Mddulo de sensor da marcha a ré é adicionado a qualquer

NOTA: Para obter mais informagGes, consulte "Selegéo do bocal  4€finigéo.

no capitulo Implemento deste manual. NOTA: Para obter mais informagées, consulte "Médulo de sensor
1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO . da marcha a ré" no capitulo Implemento deste manual.

2 Pressione _ 1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .
. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Selegao do bocal 2. Pressione -
9. 3. Selecione:
4. Selecione: » Permitir BoomPilot em marcha a ré (quando disponivel) -
» Predefinicdo 1-5 do bocal — seleciona até 5 (cinco) bocais opgdo usada para permitir a fungao BoomPilot durante o
para rapida recuperagao, bem como o bocal atual, para deslocamento em marcha a ré
determinar informagdes sobre o tamanho da gota » Atraso de sinal da marcha a ré — define o atraso ao ir do
» Bocal atual — exibe o bocal atual deslocamento para a frente & marcha a ré ou da marcha

a ré ao deslocamento para frente, atraso depois do qual
0 icone do veiculo muda de dire¢do em uma tela de
navegacao
4. Pressione a seta RETORNAR <39 ou a guia lateral
CONFIGURAGAO |2 para voltar  tela principal
Configuragéo.
Figura 4-10: Mddulo de sensor da marcha a ré

5. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal
Configuragéo.

Figura 4-9: Sele¢do do bocal
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Orientacao (Barra de luzes)
As opgoes de orientagdo sdo usadas para configurar o Erro em
relagéo a guia mostrado na barra de luzes.

NOTA: Nas versées de software anteriores, este recurso era
chamado de "Barra de luzes".

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO 2.

2. Pressione .

3. Selecione:
» Brilho do LED - usado para ajustar o brilho dos LEDs

» Modo de exibigao — determina se a barra de luzes
representa a faixa ou o veiculo
e Quando definidos como "faixa", os LEDs representam
a localizag&o da linha de referéncia e o LED em
movimento representa o veiculo

e Quando definidos como "veiculo", o LED central
representa a localizagao do veiculo e o LED em
movimento representa a linha de referéncia

» Espacamento do LED - define a distancia em relagéo a
linha de referéncia ou ao veiculo que cada LED iluminado
representa

4. Pressione a seta RETORNAR ) ou a guia lateral
CONFIGURAGAO @] para voltar 4 tela principal
Configuragéo.

Figura 4-11: Orientacdo

Direcao automatica
Quando um Médulo de controle de diregéo (SCM) esta presente,
as opgdes de Diregao assistida/automatica sao disponibilizadas.

NOTA: Para obter instrugbes detalhadas de configuragéo, consulte
0 manual de instalagdo da diregdo assistida/automatica
especifica.

A configuracéo Diregdo automatica € usada para ativar/desativar
a Direg&o assistida/automatica e definir Configura¢éo da vélvula,
Configurages de diregao, Sensor do volante (opcional) e Sensor
do angulo de diregao, bem como para executar o Teste ou 0
Diagnostico da valvula.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [ICEELIET ] EULEY.

3. Selecione se a direcdo assistida/automatica esta ativada ou
desativada.
4. Se ativada, selecione entre:
» Configuragdo da valvula — usada para definir Tipo de
valvula, Frequéncia da valvula, Ciclo de servigo minimo e
Ciclo de servico maximo a esquerda/direita
» Configuracdes de diregao — esta opgao estabelece Ajustes
grosso e fino de direcdo, Sensibilidade e Visao adiante
P Teste de valvula — usado para verificar se a direg&o esta
alinhada corretamente
P Diagndstico da valvula — usado para verificar se as valvulas
estdo conectadas corretamente

» Opgdes: Sensor do volante — usado para selecionar se o
sensor de desengate de dire¢éo é magnético ou ativado por
pressdo

P Sensor do angulo de diregdo — usado para estabelecer
e calibrar o Sensor do &ngulo de direcdo (SAS) como o
sensor de feedback principal para a diregao automatica

5. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURAGAO (@] para voltar 4 tela principal
Configuracéo.

Figura 4-12: Diregdo automatica
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Diregéo assistida/automatica néo disponivel
Se n&o houver um sistema de dire¢do assistida/automatica
instalado, as opgdes de configuragéo néo estardo disponiveis.

Figura 4-13: Direcéo assistida/automatica ndo detectada

Figura 4-14: Correcéo de inclinagdo

Correcao de inclinacao

Quando um Médulo de controle de diregdo (SCM) ou um Médulo
do giroscopio de inclinagdo (TGM) esta presente, a Corregao

de inclinagao fica disponivel. Isso corrige o sinal GNSS para
compensar erros na posicdo do GNSS durante a operagao em
terrenos montanhosos ou inclinados.

Para obter instrugdes detalhadas de configuragao, consulte o
manual de instalagdo da diregao assistida/automatica especifica
ou 0 boletim da configuragao de inclinag&o.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .

2. Pressione [ofelf CLz o ERTHTERETY.

3. Selecione se a Correcéo de inclinagéo esta ativada ou
desativada.

4. Se ativada, selecione INAZICEXETY para calibrar a

corregéo de inclinagao.

5. Pressione a seta RETORNAR 45 ou a guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal
Configuragdo.

NOTA: Se o FieldPilot ou 0 UniPilot estiverem em uso, o Médulo

do giroscdpio de inclinagdo estara integrado ao sistema.

NOTA: E necessario inserir a Altura da antena antes da
calibragéo da inclinagéo.

Nivel do campo indisponivel

Se o veiculo estiver em movimento, a opgao Nivel do campo
n&o estara disponivel. Para comegar a calibrar a corre¢éo
de inclinagao, o veiculo deve estar parado por no minimo 10
segundos.

Corregéo de inclinagdo néo disponivel
Se n&o houver um SCM ou TGM conectado, as opgdes de
configuragdo néo estarao disponiveis.

Figura 4-15: Correcéo de inclinacdo néo detectada

n www.teejet.com



Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

Configuracao do receptor GNSS

A configuragdo do receptor GNSS ¢ usada para configurar Tipo
de GNSS, Porta de GNSS e PRN, bem como para visualizar
informagdes de status do GNSS.

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte o capitulo
Configuragéo do receptor GNSS deste manual.

Essas configuragbes sdo necessarias para a operagéo da
direcéo assistida/automatica e do sensor de inclinagéo,
assim como para a funcionalidade de controle de taxa e a
operagéo correta do implemento.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO [&5.
RO 25 i recoir 5]
3. Selecione:

» Tipo de GNSS - define a aceitacéo das transmissdes de
fonte de GNSS: GPS, GLONASS, SBAS (com ou sem DGPS
solicitado)

» Porta de GNSS - define a porta de comunicagdo GNSS
para Interna ou Externa

» Informacdes de status do GNSS - esta opgao exibe as
informagdes do status atual do GNSS

P Programa — este recurso deve ser usado apenas por
técnicos de suporte da TeeJet

» PRN - seleciona o PRN SBAS que fornecera os dados
de corregao diferencial GNSS. Para escolher a sele¢do

automatica do PRN, defina como .
4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA ™ para configurar as
opgdes de GNSS especificas selecionadas.

5. Pressione a seta REORNAR ou a guia lateral
CONFIGURACAO @ para voltar a tela principal
Configuragao.

Figura 4-16: Opgdes de configuragdo do receptor GNSS

PRN néo mostrado
As opgdes do PRN s6 sao disponibilizadas com o Tipo GNSS
SBAS selecionado.

Video

A Configuragéo de video € usada para definir uma camera Unica
diretamente conectada ou cameras individuais durante o uso

de um Mdédulo seletor de video (VSM) de 8 (oito) ou 4 (quatro)
canais. Quando hd um VSM instalado, & possivel configurar até 8
cameras.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .
2. Pressione .
3. Marque as caixas de selegéo apropriadas:

» Marchaaré - QA

» De cabega para baixo — vBC

Para a visualizagdo normal de video, ABC desmarque
todas as caixas de selegao.

4. Pressione a seta REORNAR ou a guia lateral
CONFIGURAGAO [ para voltar & tela principal
Configuracéo.

Figura 4-17: Video com opgdes de VSM de 4 canais
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Configuragéo de video néo disponivel
Se nao houver uma cdmera ou um VSM conectados, as opgdes
de configuragdo ndo estarao disponiveis.

Figura 4-18: Video néo disponivel
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Sensores

Quando um Kit de interface do sensor de presséo
(especificamente, um Maédulo de entrada/saida [IOM]) esta
presente no sistema, as op¢des para configurar 0 sensor ficam
disponiveis.

NOTA: Essas configuragbes ndo sdo afetadas pelo uso de um
Sensor de pressdo em um Médulo de controle duplo.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione m

Figura 4-19: Sensores

O Kit de interface do sensor de pressao é reconhecido como um

Médulo de entrada/saida (IOM) na tela Sobre do console.
Figura 4-20: Mddulo de entrada/saida

Sensores néo disponiveis
Se néo houver um Kit de interface do sensor de pressao
instalado, as opgdes de configuragdo néo ficam disponiveis.

Figura 4-21: Kit de interface do sensor de pressdo ndo detectado

Sensor de pressao do médulo de entrada/saida
Quando um Kit de interface do sensor de presséo esta presente,
as opgdes do Sensor de pressdo sao usadas para inserir a
classificagdo de pressdo maxima do sensor, de acordo com

o fabricante, e definir os alarmes de presséo alta e baixa,
determinados pelo usuario.

1.

Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione m
KSR Sensor de pressdo do Médulo de entrada/saida

1om)

Selecione:

» Classificacao de pressdo méxima - define a classificagéo
de pressao maxima do sensor de presséo conforme
recomendado pelo fabricante

» Alarme de baixa pressa@o — opgdo usada para inserir o
ponto de baixa pressao, determinado pelo usuario, no qual
0 alarme soara

» Alarme de alta press&o — opgao usada para inserir o ponto
de alta press&o, determinado pelo usuario, no qual o
alarme soara

Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral

CONFIGURACAO para voltar a tela principal

Configuragao.
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0 gerenciamento de dados permite transferir e gerenciar dados
do trabalho, gerar relatorios sobre dados do trabalho, alterar o
modo de trabalho e transferir e gerenciar as configuragdes da
maquina.

1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGCAO DO SISTEMA
N

2. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS %

3. Selecione:

» Dados do trabalho — no modo de trabalho avangado,
esta opgdo € usada para transferir (excluir, importar,
exportar) e gerenciar informagdes do trabalho (criar
um novo trabalho, excluir um trabalho ou copiar Linhas
de referéncia, Demarcagdes, Dados aplicados e/ou
Mapa de prescri¢do de um trabalho para um novo
trabalho)

P Relatorios — opgao usada para criar relatérios de
trabalho e salva-los em uma unidade de pen drive

Figura 4-22: Opgdes do sensor de presséo do monitor de entrada/
saida

S
» Opcdes — opgdo usada para selecionar o modo de SE
trabalho simples ou avangado §
Monitor de tamanho da gota » Configuragdes da maquina — esta opgao permite transferir -
Se um Kit de interface do sensor de press&o estiver sendo usado, (excluir, importar, exportar) e gerenciar configuragdes
as opg¢des do Monitor de tamanho da gota estardo disponiveis. da maquina (criar uma nova configurago da maquina,
1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO . copiar ou excluir uma configuragdo da maquina, salvar a
2. Pressione IS EREREY. configuragdo da maquina atual para o arquivo selecionado
3. Pressione _ ou carregar a configuragdo da maquina do arquivo
4. Selecione se 0 monitor de tamanho da gota esta ativado ou selecionado)
desativado. Figura 4-24: Opgdes de gerenciamento de dados

5. Pressione a seta REORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURACAO [ para voltar  tela principal
Configuragéo.

Figura 4-23: Monitor de tamanho da gota
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Dados do trabalho

No modo de trabalho avangado, as opg¢des de dados do trabalho
sdo usadas para transferir (excluir, importar, exportar) e gerenciar
informagdes do trabalho (criar um novo trabalho, excluir um
trabalho ou copiar Linhas de referéncia, Demarcagdes, Dados
aplicados e/ou Mapa de prescrigdo de um trabalho para um novo
trabalho).

Os Dados do trabalho incluem:
+ Nome do trabalho
+ Nomes de cliente, fazenda e campo
+ Limite
+ Area de cobertura
+ Linhas de referéncia
+ Mapas (cobertura, prescri¢do, aplicagao, taxa alvo
predefinida)
+ Falhas do bocal

1. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS =,

2. Pressione DECEEC R L.

3. Selecione:

» Transferir — no modo de trabalho avangado, permite
transferir os trabalhos selecionados de ou para uma
unidade de pen drive, bem como excluir trabalhos

» Gerenciar — no modo de trabalho avangado, esta opgéo
permite criar um novo trabalho vazio, copiar Linhas de
referéncia, Demarcagdes, Dados aplicados e/ou Mapa
de prescri¢do de um trabalho selecionado para um novo
trabalho, bem como excluir um trabalho selecionado

4. Pressione a seta RETORNAR <3 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS e para voltar a tela
principal Gerenciamento de dados.

Figura 4-25: Opgbes de dados do trabalho

Dados do trabalho néo disponiveis
No modo de trabalho simples, as opg¢des de dados do trabalho
nao estao disponiveis.

Figura 4-26: Dados do trabalho ndo disponiveis

Transferir

No modo de trabalho avangado, a tela de transferéncia de
dados do trabalho permite transferir os trabalhos selecionados
de ou para uma unidade de pen drive, bem como excluir
trabalhos.

Os trabalhos transferidos para um dispositivo de armazenamento
em pen drive podem ser abertos e atualizados usando o
Fieldware Link. No Fieldware Link, o usuario pode inserir dados
de cliente, fazenda e campo, bem como copiar/editar trabalhos
para reutilizagao de demarcagdes e linhas de referéncia. A partir
do Fieldware Link, os trabalhos podem ser transferidos para um
dispositivo de armazenamento em pen drive para, em seguida,
retornarem ao armazenamento interno do console e serem
utilizados.

NOTA: Quando um trabalho esta ativo ou é iniciado, as
opgoes Transferir ndo ficam disponiveis para
sele¢do. Para ativar a fungéo, pare o trabalho atual.

Os trabalhos transferidos para um dispositivo de estocagem
s&0 removidos do console e deixam de estar disponiveis para
uso.

. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS =),

. Pressione [ECLEG R LY.
. Pressione .

. Selecione:

» Mover dados do trabalho para armazenamento em pen
drive - opgao usada para mover dados do trabalho do
armazenamento interno para o armazenamento em pen
drive

» Mover dados do trabalho para armazenamento interno

— opg¢&o usada para mover dados do trabalho do
armazenamento em pen drive para 0 armazenamento
interno

» Excluir dados do trabalho W - opgao usada para excluir
dados do trabalho do armazenamento interno
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5. Pressione a seta RETORNAR <3 ou a guia lateral

GERENCIAMENTO DE DADOS =)
principal Gerenciamento de dados.

para voltar a tela

Figura 4-27: Dados do trabalho — Transferir

Fortilize

Gerenciar

No modo de trabalho avangado, a tela Gerenciar dados do
trabalho permite criar um novo trabalho vazio, copiar Linhas
de referéncia, Demarcagdes, Dados aplicados e/ou Mapa de
prescri¢do de um trabalho selecionado para um novo trabalho,
bem como excluir um trabalho selecionado.

NOTA: Quando um trabalho esta ativo ou é iniciado, as opgbes

el

Gerenciar ndo ficam disponiveis para sele¢éo. Para ativar
a fungéo, pare o trabalho atual.

Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS (=)
Pressione [BEL G R ELEIE.

Pressione .

Selecione:

ok w DN =

» Novo - esta opg&o cria um novo trabalho vazio, sem
qualquer associacdo a Linhas de referéncia, Demarcagoes,
Dados aplicados ou Mapa de prescrigéo

» Copiar — use para copiar Linhas de referéncia,
Demarcagdes, Dados aplicados e/ou Mapa de prescri¢do
de um trabalho selecionado para um novo trabalho

P Excluir — opgao usada para excluir dados do trabalho do
armazenamento interno

Pressione a seta RETORNAR <§ ou a guia lateral

GERENCIAMENTO DE DADOS E para voltar a tela

principal Gerenciamento de dados.

Figura 4-28: Dados do trabalho — Gerenciar

Fertiize

Relatorios
Os relatdrios sdo usados para criar relatorios de trabalho e salva-
los em uma unidade de pen drive.

NOTA: Se o Modo de trabalho simples estiver selecionado na

pégina Opgdes, somente o trabalho atual podera ser
salvo.

Quando um trabalho esta ativo ou é iniciado, 0s relatérios
néo ficam disponiveis para sele¢do. Para ativar a fungo,
pare o trabalho atual.

Ao fechar um trabalho com uma unidade de pen drive no
console, vocé tem a opgéo de criar um relatério sobre 0
trabalho atual.

Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS %
Pressione .

Insira uma unidade de pen drive no console.

Selecione o trabalho a ser salvo.

Selecione:

» PDF == — relatério para impressao

» KML “* — Mapa do Google Earth

» SHP =@ — Dados da forma ESRI

» TODOS ™ — todos os tipos de arquivo disponiveis

Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS [(=] para voltar 4 tela
principal Gerenciamento de dados.

NOTA: Os icones “* ™ " =2 oy botbes de arquivo ndo

estarao disponiveis para selegdo (desabilitados) até que a
unidade de pen drive seja corretamente inserida.
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Figura 4-29: Relatérios — Modo de trabalho avancado

Fertilize

Figura 4-30: Relatorios — Modo de trabalho simples

Op¢oes (Modo de trabalho)
As opgdes permitem que o operador selecione entre 0 Modo de
trabalho simples ou avangado.

NOTA: Quando um trabalho esta ativo ou é iniciado, a alteragdo

do modo de trabalho néo fica disponivel. Para ativar a
fungéo, pare o trabalho atual.

AVISO! A alteragdo dos modos de trabalho exclui todos os dados

internos do trabalho.
Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=)

Pressione .

3. Pressione a seta PARA BAIXO J“ para acessar a lista de

5.

opgoes.
Selecione:

» Simples — apenas a area demarcada e as areas de
cobertura sdo exibidas na tela Inicio. Somente o trabalho
atual esta disponivel para gravagdo em Relatorios. O uso
com o Fieldware Link nao esta disponivel.

» Avangado — mais de um trabalho estara disponivel por

vez. Atela Inicio exibe nomes de cliente, fazenda, campo

e trabalho, areas demarcadas e de cobertura, hora da

aplicacdo e distancia do trabalho selecionado. Para

exportar todos os perfis de trabalho salvos como um
arquivo PDF, SHP ou KML em uma unidade de pen drive,
acesse Dados -> Relatdrios.

e S0 é possivel inserir informagdes do cliente, da fazenda,
do campo e mapas de prescricdo usando o Fieldware
Link. Um nome de trabalho s6 pode ser editado usando o
Fieldware Link.

o Acessando Fieldware Link ou Dados -> Dados do
trabalho -> Gerenciar no console, o usuario pode duplicar
trabalhos para reutilizagdo de demarcagdes, linhas de
referéncia, dados de cobertura e mapas de prescrigao.

"A alteragéo dos modos de trabalho exige a excluséo de todos
os dados do trabalho. Deseja alterar os modos?"

Pressione:
» Sim - para fazer a alteracdo
» N&o — para manter a configuragdo atual

Pressione a seta RETORNAR ) 0ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS (=] para voltar  tela
principal Gerenciamento de dados.
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Figura 4-31: Opcdes — Alterar modo de trabalho

Configuracoes de maquina

As Configuragdes da maquina sdo usadas para transferir
(excluir, importar, exportar) e gerenciar perfis para
configuragdes da maquina (criar um novo perfil, copiar ou
excluir um perfil, salvar o perfil atual no perfil selecionado ou
carregar as configuragdes da maquina do perfil selecionado).

As Configuragdes da maquina incluem:
+ Configuragdes do implemento
+ Configuragdes de dire¢do automatica/corregao de inclinagéo
+ Configuragdes de controle de taxa
+ Configuragdes especificas do trabalho (incluindo taxas
de aplicacao, tipo de aplicagao e atribui¢des de Canal do
produto)

NOTA: Nem todas as configuragbes sao salvas como parte das
configuragbes da maquina. Consulte os detalhes no anexo
"Configuragées do menu do console Matrix Pro GS".

1. Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=.

YRS L] Configuragdes da maquina |

3. Selecione:

» Transferir — esta opgao permite transferir as configuragdes
da méaquina selecionadas de ou para uma unidade de pen
drive, bem como exclui-las

» Gerenciar — esta op¢ao permite a criagdo de novas
configuragdes da maquina vazias, a copia de configuragdes
da maquina selecionadas para novas configuragdes
da maquina, a excluséo de configuragdes da maquina
selecionadas, a gravagao das configuragdes da maquina
atuais nas configuragdes da maquina selecionadas ou o
carregamento das configuragdes da maquina selecionadas
nas configuraces atuais

4. Pressione a seta RETORNAR <§ ou a guia lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS [(=] para voltar 4 tela
principal Gerenciamento de dados.

Figura 4-32: Configuracdes de méaquina
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Transferir

A tela Transferir das configuragdes da maquina permite transferir
as configuragdes da maquina selecionadas de ou para uma
unidade de pen drive, bem como exclui-las.

As configuragdes da maquina transferidas para um dispositivo
de armazenamento em pen drive podem ser abertas e
atualizadas usando o Fieldware Link. A partir do Fieldware Link,
as configuragdes da maquina podem ser transferidas para um
dispositivo de armazenamento em pen drive para, em seguida,
retornarem ao armazenamento interno do console e serem
utilizadas.

NOTA: Nem todas as configuragbes salvas como parte das
configuragbes da maquina estéo disponiveis para edi¢édo
no Fieldware Link. Consulte os detalhes na tabela de
disponibilidade de configuragdes.

As configuragbes da maquina transferidas para um
dispositivo de estocagem sdo removidas do console
e deixam de estar disponiveis para uso.

Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [

MERSNEY Configuragoes da maquina |
MERSNEY Transferir |
Selecione:

» Mover congjrag()es da méaquina para armazenamento em
pen drive “%" — opgao usada para mover as configuragdes
da maquina do armazenamento interno para o pen drive

» Mover configuragdes da maquina para armazenamento
interno & — op¢ao usada para mover as configuragdes da
méaquina do pen drive para armazenamento interno

» Excluir configuragdes da maquina & — esta opgao exclui
as configuragdes da maquina do armazenamento interno
ou do armazenamento em pen drive

5. Pressione a seta RETORNAR <‘3 ou a guia lateral

GERENCIAMENTO DE DADOS E para voltar a tela

principal Gerenciamento de dados.

Figura 4-33: Configuracdes da maquina — Transferir

oo np -

Dryl section

Gerenciar

Atela Gerenciar das configuragdes da maquina permite a
criagdo de novas configuragdes da maquina vazias, a copia

de configuragdes da maquina selecionadas para novas
configuragdes da maquina, a exclusdo de configuragdes da
maquina selecionadas, a gravagdo das configuragdes da
maquina atuais nas configuragdes da maquina selecionadas ou
o carregamento das configuragdes da maquina selecionadas nas
configuragdes atuais.

NOTA: Nem todas as configuragbes séo salvas como parte das
configuragbes da maquina. Consulte os detalhes no anexo
"Configuragbes do menu do console Matrix Pro GS".

Pressione a guia lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=)

MERHNIEY Configuragdes da maquina |
Pressione m

Selecione:

» Novo — opgéo usada para criar uma nova configuragao da
maquina sem informagdes de implemento associadas

» Copiar — opgao usada para copiar as configuragdes da
maquina selecionadas para novas configuragdes da
maquina

» Excluir — opgéo usada para excluir configuragdes da
maquina selecionadas do armazenamento interno

» Salvar - opgéo usada para salvar as configuragées
da maquina atuais nas configuragdes da maquina
selecionadas

» Carregar — opgédo usada para carregar as configuracées da
maquina selecionadas nas configuragdes atuais

5. Pressione a seta RETORNAR <}3 ou a guia lateral

GERENCIAMENTO DE DADOS para voltar a tela

principal Gerenciamento de dados.

Figura 4-34: Configuracdes da maquina — Gerenciar

LN~

Straight - 5 section
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[ CONSOLE

Sobre

Atela Sobre/Salvar exibe a versdo do software do sistema,
bem como as versdes do software dos mddulos conectados ao
barramento CAN.

A Configuragéo do console é usada para configurar a exibigao
e as configuragdes culturais, liberar recursos avangados,
estabelecer conexdo com a rede sem fio e reproduzir dados de
demonstragao do GNSS. Informagdes sobre outros dispositivos

conectados ao sistema estéo disponiveis na segao Sobre. Como auxilio & solugéo de problemas no campo, o Usuario

1. Pressione a guia inferior CONFIGURACAO DO SISTEMA final pode usar o botdo Salvar para baixar um arquivo de texto

ﬁ. contendo informagdes do software atual em uma unidade de pen
drive e, em seguida, enviar esse arquivo por e-mail a equipe de
suporte.

2. Pressione a guia lateral CONSOLE .

3. Selecione:
» Sobre — opgao usada para exibir a versao do software do 1. Pressione a guia lateral CONSOLE .
sistema, bem como as versdes do software dos médulos 2. Pressione m
conectados ao barramento CAN 3. Selecione:

» Exibicao - configura a paleta de cores e o brilho do LCD,
estabelece a disponibilidade de captura de tela e calibra a
tela sensivel ao toque

» Visualize informagdes como Numero de série da unidade,
versao do software e médulos conectados

» Com uma unidade de pen drive no console, pressione |
» Cultural — usada para configurar unidades, idioma e fuso

horario

para salvar as informagdes de Sobre na unidade de

pen drive. As informagdes de versdo salvas na unidade de Q
» Volume de audio - ajusta o nivel do volume do alto-falante pen drive confirmar&o a gravagao. é
» Demonstragdo do GNSS - inicia a reprodugdo de dados de 4. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral §
GNSS simulados CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragdes do .

» Liberar recurso — esta opgao libera recursos avangados console.

NOTA: Aopgéo s estara disponivel para sele¢éo
(habilitada) se a unidade de pen drive estiver inserida
corretamente.

Figura 4-35: Opgbes do console

Figura 4-36: Opgdes de Sobre
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Exibicao

A Exibigao é usada para configurar a paleta de cores € o brilho do
LCD, estabelecer a disponibilidade de captura de tela e calibrar a
tela sensivel ao toque.

1. Pressione a guia lateral CONSOLE .
2. Pressione m
3. Selecione:
» Paleta de cores — usada para escolher a paleta de cores
que oferece a leitura mais facil
» Brilho do LCD - ajusta o brilho da tela do console
» Captura de tela — permite a gravagéo de capturas de tela
na unidade de pen drive
» Calibrac&o da tela — calibra a tela sensivel ao toque
4. Pressione a seta RETORNAR <;5 ou a guia lateral
CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragées do
console.
Figura 4-37: Opgdes de Exibicdo

Cultural
A opgao Cultural é usada para configurar unidades, idioma e fuso
horario.
1. Pressione a guia lateral CONSOLE .
2. Pressione .
3. Selecione:
» Unidades - opgao usada para definir as unidades do
sistema
» Idioma — opg¢éo usada para definir o idioma do sistema
» Fuso horario — opgao usada para estabelecer o fuso horario
local
4. Pressione a seta RETORNAR ) ou a guia lateral
CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragdes do
console.
Figura 4-38: Op¢des Culturais

m www.teejet.com
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Volume do audio Demonstracao do GNSS

A opgao Volume de audio ajusta o nivel do volume do alto-falante. A Demonstragdo do GNSS é usada para iniciar a reprodugéo de
1. Pressione a guia lateral CONSOLE (. um sinal GNSS simulado.

2. Pressione _ AVISO! Esta ferramenta desabilitara posi¢ées de GNSS

recebidas e iniciara a reprodugdo dos dados simulados.
A reinicializagdo do console é necessaria para restaurar o
GNSS real.

Pressione a guia lateral CONSOLE .

MEESY Demonstragdo do GNSS |
Pressione m

Pressione a seta RETORNAR G’ ou a guia lateral
CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragdes do
console.

3. Pressione:
» Seta para CIMA@ aumenta 0 som
» Seta para BAIXO “ diminui 0 som

4. Pressione a seta RETORNAR ) ou a guia lateral
CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragdes do
console.

Figura 4-39: Opgdes de volume de dudio

b=

NOTA: A reinicializagdo do console é necessaria para restaurar o
GNSS real.

Figura 4-40: Demonstracdo do GNSS
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Reiniciar Demonstracdo do GNSS Figura 4-42: Recurso liberado
E possivel reiniciar a demonstragdo do GNSS.

. Pressione a guia lateral CONSOLE .

1

2. Pressione .

3. Pressione m

4. Pressione a seta RETORNAR 43 ou a guia lateral
CONSOLE . para voltar a tela principal Configuragdes do
console.

Figura 4-41: Reiniciar Demonstracdo do GNSS

Desbloqueio recurso
A opgéo Liberar recurso é usada para liberar recursos avangados.

NOTA: O cédigo de liberagéo é exclusivo para cada console.
Entre em contato com o Servigo de atendimento ao cliente
da TeeJet Technologies. Uma vez liberado, o recurso
permanece assim até que o console seja totalmente
redefinido.

1. Pressione a guia lateral CONSOLE .

2. Pressione .

3. Pressione o botéo de recurso bloqueado _‘; para o recurso
bloqueado em quest&o:

» BoomPilot para espalhadora — oferece opgdes de aplicagéo
da espalhadora quando usado com um implemento de
espalhadora compativel

» Controle de taxa de terceiros — oferece opgdes de controle
de taxa quando usado com um controlador de taxa de
terceiros compativel

4. Insira o cédigo de liberagao.

5. Reinicie o console.

m www.teejet.com
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As Ferramentas s&o usadas para carregar atualizagdes de Figura 4-44: Carregar software
software para dispositivos do sistema e realizar varios calculos em
uma calculadora ou conversor de unidades comum.

1. Pressione a guia inferior CONFIGURACAQ DO SISTEMA
2. Pressione a guia lateral FERRAMENTAS .
3. Selecione:

» Carregar software — carrega atualizagdes de software de
uma unidade de pen drive para dispositivos do sistema.

» Extras — acessa a Calculadora e o Conversor de unidades
Figura 4-43: Opcdes de Ferramentas
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Ca rregar software

Atela Carregar software é usada para carregar atualizagdes
de software de uma unidade de pen drive para dispositivos do
sistema.

NOTA: A disponibilidade deste recurso varia dependendo da
versdo do software.

1. Pressione a guia lateral FERRAMENTAS .

2. Pressione [CTERRTOPEY

3. Insira a unidade de pen drive que contém atualizagdes de
software no console.

4. Em Dispositivo, pressione a seta PARA BAIXO ¥ ¢ selecione
o dispositivo cujo software sera atualizado:

5. Em Software, pressione a seta PARA BAIXO ¥ & selecione a
atualizagdo de software que sera carregada no dispositivo.

RO, cia carogamonto

7. Quando solicitado, pressione m

8. Pressione a seta RETORNAR <§ para voltar a tela
Ferramentas, ou a guia lateral CONSOLE . para voltar a
tela principal Configuragdes do console.

98-05273-PTBRR5 ﬂ
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Extras
1. Pressione a guia lateral FERRAMENTAS (.

2. Pressione .
3. Selecione:
» Calculadora — usada para realizar calculos matematicos

» Conversor de unidades — usado para realizar conversoes
de unidades para area, comprimento, volume, pressao,
massa, temperatura ou angulo

Figura 4-45: Calculadora

Figura 4-46: Conversor de unidades
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CAPITULO 5 - CONFIGURACAO DO RECEPTOR GNSS

A configuragdo Receptor GNSS é usada para configurar Tipo de GNSS, Porta de GNSS e PRN e outros pardmetros do GNSS, bem
como para visualizar informagdes de status do GNSS.

Configuracao do receptor GNSS

NOTA: Essas configuragbes sdo necessarias para a operagéo do 4. Pressione a seta RETORNAR ) ou a guia lateral
controle de taxa, da diregéo assistida/automatica e do sensor CONFIGURACAO para voltar a tela principal
de inclinag&o, assim como para a operagéo correta do Configuragéo.
implemento. Figura 5-1: Opgdes de GNSS

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

YRS CER Y Configuragdo do receptor GNSS |

3. Selecione:

P Tipo de GNSS - define a aceitacdo das transmissdes de fonte
de GNSS: GPS, GLONASS ou SBAS (com ou sem DGPS
solicitado).

» Porta de GNSS - define a porta de comunicagdo do GNSS:
interna ou externa

P Informagdes de status do GNSS - exibe as informagdes do
status atual do GNSS: GGA/VTG (Taxas de dados), Nimero
de satélites, HDOP, PRN, Qualidade GGA, Receptor, Verséo
do receptor, Zona UTM e modelo de correcao

P Programa — permite a programacao direta do receptor
GNSS por meio de uma interface de linha de comando. Este
recurso deve ser usado apenas por técnicos de suporte da
TeelJet. Vocé assume a responsabilidade pelo uso!

» PRN - seleciona 0 PRN SBAS que fornecera os dados
de corregao diferencial GNSS. Para escolher a sele¢do
automatica do PRN, defina como .

» PRN alternado — quando o PRN n&o é automatico, um
segundo PRN alternado SBAS oferece um segundo
conjunto de dados de corregéo diferencial GNSS

98-05273-PTBRR5 m
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Tipo de GNSS

Além dos sinais GPS, o Tipo de GNSS pode ser personalizado
para aceitar sinais de aumento de GNSS: transmissoes de
fonte SBAS corrigidas diferencialmente, transmissdes de fonte
GLONASS néo corrigidas ou ambas. Transmissdes de fonte
DGPS também podem ser exigidas.

1. Pressione a seta PROXIMA PAGINA X para acessar a lista
de opgdes.
2. Selecione:
» GPS - sinais néo corrigidos do sistema GPS
NOTA: O GPS esta sempre selecionado.
» GLONASS - acrescenta sinais nao corrigidos provenientes
do sistema GLONASS
» SBAS (por exemplo, EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM,
WAAS) — acrescenta sinais corrigidos diferencialmente do
sistema SBAS
» DGPS solicitado — acrescenta sinais GPS corrigidos
diferencialmente (também é necessario selecionar o SBAS)
NOTA: O console néo permitira a orientagdo no modo
DGPS solicitado sem o sinal DGPS corrigido.

3. Parainicializar o receptor GNSS, saia desta tela. Essa acdo
leva cerca de um minuto, e o console nao respondera até que
a acao seja concluida.

Figura 5-2: Tipo de GNSS

Porta de GNSS

A porta COM pode ser definida como "Interna” para usar o
receptor GNSS interno e transmitir, ou como "Externa”, para
receber dados de GNSS externos.

1. Pressione a seta PARABAIXO ¥ para acessar a lista de
opgdes.
2. Selecione:
» Interna — usa 0 GNSS interno e transmite
» Externa - recebe dados GNSS externos
NOTA: O trabalho com sinais como OmniSTAR HP/XP ou RTK
requer que a Porta de GNSS seja definida como Externa.

Figura 5-3: Porta de GNSS

Requisitos minimos de configurag&o do receptor
externo

Para que o Matrix Pro GS seja conectado e funcione com um
receptor GNSS externo, os seguintes requisitos minimos de
configuragdo devem ser atendidos.

Configuragoes da porta serial

Taxa de transmisséo: 19.200
Bits de dados: 8
Paridade: Nenhum
Bits de parada: 1

Requisitos de conexao da porta serial
Cabo serial macho RS-232 de 9 pinos

NOTE: pode ser necessario um adaptador de modem nulo,
dependendo da pinagem do receptor.

GGA 5Hz
VTG opcional 5 Hz, 2 Hz, desligado
ZDA 0,2 Hz

m www.teejet.com
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Informago6es do status de GNSS
As Informagdes do status de GNSS mostram um instantaneo das
informagdes atuais do status de GNSS.

1. Pressione NEIEIFEIASETEN.

2. Visualize dados que incluem:

<« Taxas de dados GGA/VTG — o numero de posigdes de
GNSS por segundo.

<ANumero de satélites — o nimero de satélites GNSS na
visualizagao (& necessario um minimo de 4 para DGPS)

<«4HDOP - medida da forga geométrica do satélite no plano
horizontal. Recomenda-se um valor de HDOP inferior a 2.

<«4PRN -0 ID do satélite DGPS atual

<4Qualidade GGA - o indicador de qualidade atual do sinal
GNSS (consulte a tabela Requisitos de GGA)

<4Receptor - o indicador atual do receptor

<«\Versao do receptor — a versao do software instalada no
receptor

<«Zona UTM - zona de localizagéo atual (consulte
"Coordenadas e zonas UTM" neste manual)

<4Modelo - os modelos de corregédo disponiveis para serem
usados com a configuragao do receptor atual

3. Pressione m para retornar a tela Configurag&o do receptor
GNSS.

NOTA: Se o GNSS néo estiver disponivel, todas as entradas
serdo "Invalidas”.

Figura 5-4: Informacées do status de GNSS

Informagdes do status do GNSS nas telas de
orientagdo

O Status do GNSS exibe informagdes sobre o status atual
de GNSS, incluindo taxas de dados, numero de satélites
na visualizagdo, status de HDOP e PRN, receptor e verséo,
qualidade e ID do satélite e zona UTM.

1. Pressione o icone STATUS DO GNss liell 12/ il el
Figura 5-5: Informacées do status de GNSS na tela de orientacéo

Requisitos de GGA
A Qualidade GGA necessaria para o trabalho com varios tipos de
sinal pode variar. Consulte os requisitos na tabela a seguir.

Servigo ‘ Indicador ‘ Precisao

Somente GPS 1 <3m 3
WAAS/EGNOS/Sinalizador 2 <im ;
RTK 4 4.cm

OmniSTAR HP/XP 5 10 cm
Planagem/ClearPath 9 <im
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Programa PRN alternado
A opgéo Programa permite a programacgao direta do receptor Quando o PRN n&o é automatico, um segundo PRN alternado
GNSS por meio de uma interface de linha de comando. Este SBAS oferece um segundo conjunto de dados de corregao

recurso deve ser usado apenas por técnicos de suporte da Teedet.  diferencial GNSS.

. i |
Voce assume a responsabilidade pelo uso! 1. Pressione a seta PARABAIXO % para acessar a lista de

1. Pressione m opgoes.

2. Ajuste a programagao conforme necessario. 2. Selecione:
Figura 5-6: Receptor programacéo » Nenhum - nenhum nimero de PRN alternado

» Numero - entre em contato com seu revendedor local para
obter o nimero associado ao seu local de operagéo

Figura 5-8: PRN alternado

PRN né&o mostrado
As opgdes do PRN s6 sao disponibilizadas com o Tipo GNSS
SBAS selecionado.

Figura 5-9: PRN n&o mostrado

PRN
Aopgao PRN seleciona 0 PRN SBAS que fornecera os dados de
corregao diferencial GNSS.
1. Pressione a seta PARABAIXO para acessar a lista de
opgoes.
2. Selecione:
» Automatico — selegao automatica do PRN
» Numero - entre em contato com seu revendedor local para
obter o nimero associado ao seu local de operagéo
Figura 5-7: PRN

m www.teejet.com
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Glossario do GNSS

Provedor de satélite comercial:

Outra fonte comum para sinais DGPS. As informagdes de corregéo
de erro obtidas de suas estagdes de base sdo enviadas a um satélite
de comunicag&o (independente dos satélites GPS) e transmitidas
ao usuario. Essa corregdes baseadas em satélite tendem a ter uma
cobertura mais ampla do que as transmissdes baseadas em torre
(links FM), e a preciséo do sistema n&o é significativamente afetada
pela distancia do usuario em relagéo aos receptores da estagéo de
base. A maior parte desses prestadores de servigo exige uma taxa
de assinatura para o uso. Uma prestadora bastante conhecida é a
OmniSTAR®.

CORS (Estagao de referéncia operacional
continua)/Rede RTK:

Uma série de estacOes de base distribuidas em uma

determinada regido geogréfica (como um pais/estado inteiro),

que s&o conectadas em rede por um computador centralizado e
transmitem dados de corregdo RTK pela Internet. As redes CORS
podem ser de propriedade/operagéo privada ou publica e oferecer
sinal gratuito ou exigir uma taxa de assinatura anual. Ao acessar
uma rede CORS por conex&o celular, o usuario final elimina a
necessidade de ter uma estagéo de base.

GPS (diferencial) (DGPS):

Aforma mais frequente de corrigir erros de GPS comuns.
Exemplos de DGPS incluem WAAS, EGNOS, OmniSTAR® e
RTK.

EGNOS (Servigo Europeu de Navegacao por
Sobreposi¢ao Geoestacionaria):

Um sistema de aumento baseado em satélite (SBAS)
desenvolvido em conjunto pela Agéncia Espacial Europeia (ESA),
pela Comunidade Europeia e pela EUROCONTROL. O sistema
é de uso gratuito e oferece cobertura de correcéo diferencial
principalmente no continente europeu. O EGNOS oferece
precisdes passagem a passagem de 15-25 cm e precisdes ano a
ano de +/- 1 m.

GLONASS (Sistema de navegagao global por
satélite):

Um sistema de navegagéo global por satélite desenvolvido

e operado pelo governo russo. O GLONASS é composto

por aproximadamente 24 satélites, que orbitam a Terra
continuamente. Embora os primeiros receptores GNSS
geralmente usassem apenas sinais GPS, muitos dos receptores
GNSS atuais podem utilizar tanto sinais de GPS e como de
GLONASS, aumentando efetivamente o nimero total de satélites
disponiveis para uso.

GPS (Sistema de posicionamento global):

O nome da rede de navegacéo por satélite mantida pelo
Departamento de Defesa dos EUA. O GPS é composto
por aproximadamente 30 satélites, que orbitam a Terra
continuamente. O termo também é usado para se referir a
qualquer dispositivo que conte com navegacgao via satélite.

NTRIP (Transporte de RTCM em rede via
protocolo de Internet):

Um aplicativo baseado na Internet que disponibiliza os dados de
correcdo RTCM das estagées CORS para qualquer pessoa que
tenha uma conex&o com a Internet e as credenciais de logon
apropriadas no servidor NTRIP. Geralmente, 0 NTRIP usa um link
de celular para se conectar a Internet e ao servidor NTRIP.

Deriva do GPS:

Mudanga de posigao que pode ser causada por modificagbes na
constelagdo de satélites, pela operagao perto de arvores ou de
outros obstaculos e por erros no relogio do satélite. A correcao
RTK é recomendada para aplicagdes em campo, onde os efeitos
da deriva do GPS precisem ser minimizados.

GNSS (Sistema de navegagao global por
satélite):

Um termo geral referente aos varios sistemas de navegagéo via
satélite que um receptor utiliza para calcular sua posi¢do. Dentre
os exemplos desses sistemas estdo: O GPS, desenvolvido pelos
Estados Unidos, e 0 GLONASS, da Russia. Outros sistemas

em desenvolvimento incluem o Galileo, da Unido Europeia, e 0
Compass, criado pela China. Receptores GNSS de uma nova
geracao estao sendo desenvolvidos a fim de utilizar maltiplos
sinais GNSS (como GPS e GLONASS). Dependendo da
constelag&o e dos niveis de precisdo desejados, 0 desempenho
do sistema pode ser aprimorado por meio do acesso a um nimero
maior de satélites.

RTK (Posicionamento cinematico em tempo
real):

O sistema de corregdo GPS mais preciso disponivel atualmente,
que usa uma estacgao de referéncia sediada na Terra, localizada
relativamente préxima ao receptor GPS. O RTK é capaz de
fornecer precisdo passagem a passagem de uma polegada, ou
centimetro, e também oferece estabilidade de posi¢do ano a
ano. Os usuarios do RTK tém suas prdprias estagdes de base,
inscrevem-se nas Redes RTK ou usam CORS.

SBAS (Sistema de aumento baseado em
satélite):

Um termo geral que se refere a qualquer sistema de corregéo
diferencial baseado em satélite. Exemplos de SBAs: WAAS
nos Estados Unidos, EGNOS na Europa e MSAS no Japéo. E
provavel que, num futuro préximo, surjam outros SBAS on-line
para abranger outras regides do mundo.

WAAS (Sistema de aumento de ampliagéao de
area):

Um servigo de corregéo via satélite que foi desenvolvido pela
FAA (Administragdo Federal de Aviagdo dos EUA). Seu uso é
gratuito e ele fornece cobertura em todo os EUA, além de parte
do Canada e do México. O WAAS oferece precisdes passagem a
passagem de 15-25 ¢cm; no entanto, a precisdo ano a ano fica na
faixa de +/- 1 m.
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CAPITULO 6 - CONFIGURACAO DO IMPLEMENTO

A Configuragdo do implemento é usada para estabelecer as diversas configuragdes associadas ao modo reto, ao modo da espalhadora
e ao modo escalonado.

As configuragdes variam dependendo da presenca ou auséncia de um controle de se¢&o disponivel: SmartCable, Modulo do condutor
da se¢éo (SDM) ou Médulo da fungdo de troca (SFM).

OLNIWITdWI

TIPO DE IMPLEMENTO

0 Tipo de implemento seleciona o tipo de padréo de aplicagio Figura 6-2: Tipo de implemento — Espalhadora

mais semelhante ao seu sistema.

e No modo Reto - as se¢des de barra ndo tém comprimento e
estdo em uma linha a uma distancia fixa da antena

e No modo Espalhadora - uma linha virtual é criada de forma
alinhada aos discos de entrega, em relagéo aos quais
as segdes de aplicagdo podem variar de comprimento
e podem estar a diferentes distancias da linha (a
disponibilidade depende do equipamento especifico do
sistema)

o No modo Escalonado - uma linha virtual é criada de forma
alinhada a Segao 1, em relagéo a qual as segdes de

aplicagdo nédo tém comprimento e podem estar a diferentes Fiqura 6-3: Tipo de implemento — Escalonado

distancias da antena (a disponibilidade depende do
equipamento especifico do sistema)

Figura 6-1: Tipo de implemento — Reto

Numeros de segao
As se¢des sdo numeradas da esquerda para a direita, quando
voltadas para a dire¢do para frente da maquina.

m www.teejet.com



Matrix® Pro 970GS  Matrix® Pro 840GS

Reto
As segdes de barra ndo tém comprimento e estdo em uma linha a
uma distancia fixa da antena.

Seg¢ao unica
N&o ha controle de segao disponivel no sistema.
1. Selecione o tipo de implemento m na tela Implemento.
2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento
).
3. Selecione:
» Direcdo da compensacéo do implemento em linha @

- opgao usada para selecionar se 0 implemento esta
localizado em frente ou atras da antena GNSS a medida

Figura 6-5: Direcées e distancias de compensacéo

(2]

que o veiculo se move na diregao para frente

» Distancia da compensacao do implemento em linha @ -
opeao usada para definir a distancia em linha da antena

Segdes multiplas

O controle de segéo esta disponivel (SmartCable, Médulo do
condutor da se¢do (SDM), Médulo da fung&o de troca (SFM) ou
ISOBUS).

GNSS até o implemento.

» Direg&o da compensagéo do implemento lateral @ - opgdo 1. Selecione o tipo de implemento na tela Implemento.

usada para selecionar a direco lateral da linha central da
maquina até o centro do implemento, enquanto se vé a
direcéo frontal da maquina

» Distancia da compensagéo do implemento lateral @ —
opgéo usada para definir a distancia lateral da linha central
da maquina até o centro do implemento

4. Pressione a seta RETORNAR <5 para voltar a tela
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURACAQ para
voltar a tela principal Configuragao.

Figura 6-4: Secao Unica

2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento

.

. Selecione:

» Diregao da compensagao do implemento em linha @
— opgao usada para selecionar se 0 implemento esta
localizado em frente ou atras da antena GNSS a medida
que o veiculo se move na dire¢éo para frente

» Distancia da compensagao do implemento em linha @ —
opgéo usada para definir a distancia em linha da antena
GNSS até o implemento.

» Direcdo da compensacéo do implemento lateral @ — opgéo
usada para selecionar a diregéo lateral da linha central da
méaquina até o centro do implemento, enquanto se vé a
diregao frontal da maquina

» Distancia da compensagao do implemento lateral @ —
opgao usada para definir a distancia lateral da linha central
da maquina até o centro do implemento

P Sobreposigao — opgédo usada para definir a quantidade de
sobreposi¢do permitida ao utilizar o controle automatico da
se¢ao da barra

P Retardo ativado — opgdo usada para definir quando a se¢éo
sera ativada ao entrar em uma area que nao foi aplicada

NOTA: Se a aplicagéo for ativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua o Retardo ativado. Se
a aplicagéo for ativada muito tarde, aumente o Retardo
ativado.

P Retardo desativado — opgao usada para definir quando
a segao sera desativada ao entrar em uma area que foi
aplicada
NOTA: Se a aplicagéo for desativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua o Retardo desativado.
Se a aplicagéo for desativada muito tarde, aumente o
Retardo desativado.

. Pressione a seta RETORNAR <}3 para voltar a tela

Implemento, ou a guia lateral CONFIGURAGAO para
voltar a tela principal Configurag&o.
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Figura 6-6: Secoes multiplas

Figura 6-8: Sobreposicédo

Figura 6-7: Direcées e distancias de compensacdo

Espalhadora - TeeJet

Uma linha virtual é criada de forma alinhada aos discos de
entrega, em relagdo aos quais as segdes de aplicagdo podem
variar de comprimento e podem estar a diferentes distancias da
linha (a disponibilidade depende do equipamento especifico do
sistema).

Secdo unica
Né&o hé& controle de secao disponivel no sistema.

1.

2.

Selecione o tipo de implemento S EIGEGIIEY na tela
Implemento.

Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento
-

Selecione:

» Tipo de configuragdo — usado para selecionar o tipo de

espalhadora

» Distancia da antena até os discos @ - op¢éo usada
para definir a distancia da antena GNSS até os discos ou
mecanismo de disperséo

» Diregdo da compensacéo do implemento lateral @ — opgéo
usada para selecionar a dire¢éo lateral da linha central da
magquina até o centro do implemento, enquanto se vé a
dire¢do frontal da maquina

» Distancia da compensagao do implemento lateral @ —
opgao usada para definir a distancia lateral da linha central
da maquina até o centro do implemento

» Distancia de compensagao de difusio © - opgéo usada
para definir a distancia entre os discos ou 0 mecanismo de
dispersdo e o ponto em que o produto inicialmente atinge o
solo, na se¢éo

» Largura da difusdo @ - define a amplitude da aplicago
para a segao
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4. Pressione a seta RETORNAR <;3 para voltar a tela
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURACAQO para
voltar a tela principal Configuragao.

Figura 6-9: Secéo tnica

Figura 6-10: Distancias e comprimento

Figura 6-11: Direcéo e distancia laterais de compensacéo

4{%

Segdes multiplas

O controle de se¢ao esta disponivel (SmartCable, Médulo do
condutor da seg&o (SDM), Modulo da funcéo de troca (SFM) ou
ISOBUS).

1. Selecione o tipo de implemento na tela
Implemento.
2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento

=),
3. Selecione:

» Tipo de configuragao — usado para selecionar o tipo de
espalhadora

» Distancia da antena até os discos @ — op¢éo usada
para definir a distancia da antena GNSS até os discos ou
mecanismo de disperséo

» Direcdo da compensacéo do implemento lateral @ — opgéo
usada para selecionar a direcéo lateral da linha central da
méaquina até o centro do implemento, enquanto se vé a
direcdo frontal da maquina

» Distancia da compensagéo do implemento lateral @ —
opgéo usada para definir a distancia lateral da linha central
da maquina até o centro do implemento

P Sobreposicdo — opgédo usada para definir a quantidade de
sobreposi¢do permitida ao utilizar o controle automatico da
se¢do da barra

» Retardo ativado — opgéo usada para definir quando a secéo
sera ativada ao entrar em uma area que n&o foi aplicada

NOTA: Se a aplicagéo for ativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua o Retardo ativado. Se
a aplicagdo for ativada muito tarde, aumente o Retardo
ativado.

P Retardo desativado — opgao usada para definir quando
a secdo sera desativada ao entrar em uma area que foi
aplicada
NOTA: Se a aplicagéo for desativada muito cedo ao entrar
em uma area néo aplicada, diminua o Retardo desativado.
Se a aplicagédo for desativada muito tarde, aumente o
Retardo desativado.

» Distancia de compensacao de difusdo © - opco usada
para definir a distancia entre os discos ou 0 mecanismo de
disperséo e o ponto em que o produto inicialmente atinge o
solo, na Segéo 1.

» Compensagdes de segio @ — opgao usada para definir
a distancia de compensac&o da Segéo 1 (a linha de
Compensagao da difusdo) até a borda inicial de cada
se¢do. A secdo 1 é sempre 0. Todas as outras segdes
podem ter distancias diferentes.

» Comprimentos de secdo © - opcao usada para definir o
comprimento da aplicagdo em cada se¢&o. Cada segéo
pode ter um comprimento diferente.

NOTA: As segbes séo numeradas da esquerda para a
direita, quando voltadas para a dire¢do para frente da
maquina.
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4 Pressione a seta RETORNAR <}:, para voltar  tela Figura 6-14: Direcao e distancia laterais de compensacdo
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURAGAOQ para I I

voltar a tela principal Configuragéo.
Figura 6-12: Seg¢bes mdltiplas

Figura 6-15: Sobreposicéo
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-
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Figura 6-13: Distancias e comprimento

I
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Espalhadora - OEM

Uma linha virtual é criada de forma alinhada aos discos de
entrega, em relacdo aos quais as segdes de aplicagdo podem
variar de comprimento e podem estar a diferentes distancias da
linha.

Seg¢ao unica

N&o ha controle de segao disponivel no sistema.

1. Selecione o tipo de implemento [EFEIELEIEY na tela
Implemento.

2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento
3. Selecione:

» Tipo de configuracdo — usado para selecionar o tipo de
espalhadora ﬁ

» Distancia da antena até os discos — op¢&o usada para
definir a distancia da antena GNSS até os discos ou
mecanismo de dispers&o

» Direcdo da compensagéo do implemento lateral — opgao
usada para selecionar a direco lateral da linha central da
méaquina até o centro do implemento, enquanto se vé a
direcdo para frente da maquina

P Distancia da compensacg&o do implemento lateral — op¢éo
usada para definir a distancia lateral da linha central da
méaquina até o centro do implemento

P Distancia de inicio — usada para definir a distancia de inicio
ao sair de uma area aplicada (consulte o valor junto ao
fabricante da espalhadora)

P Distancia de parada — usada para definir a distancia de
parada ao entrar em uma area aplicada (consulte o valor
junto ao fabricante da espalhadora)

NOTA: Consulte as distancias de inicio e de parada junto
ao fabricante da espalhadora.

4. Pressione a seta RETORNAR <}3 para volta[ atela
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURAGAO |g para
voltar a tela principal Configuragao.

Figura 6-16: Secéo Unica

Segdes multiplas

O controle de se¢ao esta disponivel (SmartCable, Médulo do
condutor da seg&o (SDM), Modulo da funcéo de troca (SFM) ou
ISOBUS).

1. Selecione o tipo de implemento [Z:EIRECEIEN na tela
Implemento.

2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento

=,
3. Selecione:

» Tipo de configuragao — usado para selecionar o tipo de
espalhadora

» Distancia da antena até os discos — opg&o usada para
definir a distancia da antena GNSS até os discos ou
mecanismo de disperséo

» Direcdo da compensagao do implemento lateral - opgao
usada para selecionar a dire¢éo lateral da linha central da
méaquina até o centro do implemento, enquanto se vé a
direcdo para frente da maquina

» Distancia da compensacéo do implemento lateral — op¢éo
usada para definir a distancia lateral da linha central da
maquina até o centro do implemento

» Distancia de inicio — usada para definir a distancia de inicio
ao sair de uma area aplicada (consulte o valor junto ao
fabricante da espalhadora)

» Distancia de parada — usada para definir a distancia de
parada ao entrar em uma area aplicada (consulte o valor
junto ao fabricante da espalhadora)

NOTA: Consulte as disténcias de inicio e de parada junto
ao fabricante da espalhadora.

» Compensagdes de inicio da segao — opgdo usada para
definir a distancia de compensagéo da Secado 1 até a borda
inicial de cada se¢&o. A secdo 1 é sempre 0. Todas as
outras secBes podem ter distancias diferentes.

» Compensacoes de parada da se¢do — opgao usada para
definir a distancia de compensagao da Seg&o 1 até a borda
final de cada se¢&0. Cada segéo pode ter uma distancia
diferente.

NOTA: Consulte os valores da compensagéo de inicio e
de parada da segéo junto ao fabricante da espalhadora.
As seg¢bes sdo numeradas da esquerda para a direita,

quando voltadas para a dire¢ao para frente da maquina.

. Pressione a seta RETORNAR <}3 para voltar a tela
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURACAQ para
voltar a tela principal Configuragao.
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Figura 6-17: Secoes muiltiplas

Escalonado

Uma linha virtual é criada de acordo com a Seg&o 1, a partir da
qual as se¢bes de aplicagdo ndo tém comprimento e podem estar
a distancias diferentes da antena.

Segoes multiplas

O controle de seg&o esta disponivel (SmartCable, Médulo do
condutor da seg&o (SDM), Moédulo da fung&o de troca (SFM) ou
ISOBUS).

1. Selecione o tipo de implemento natela
Implemento.

2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Tipo de implemento
.
3. Selecione:

» Direco da compensagao da secdo 1 em linha @ — opcéo
usada para selecionar se a Segéo 1 (o ponto zero das
Compensacdes de secao) esta localizada em frente ou atras
da antena GNSS a medida que o veiculo se move na diregéo
para frente

» Distancia da compensacao da se¢do 1 em linha@ - define
a distancia em linha da antena GNSS até a Segéo 1 (o
ponto zero das Compensagdes de segao)

» Diregdo da compensagéo do implemento lateral @ — opgéo
usada para selecionar a direcdo lateral da linha central da
maquina até o centro do implemento, enquanto se vé a
direcéo frontal da maquina

» Distancia da compensacao do implemento lateral @ —
opcao usada para definir a distancia lateral da linha central
da maquina até o centro do implemento

» Sobreposigao — opgdo usada para definir a quantidade de
sobreposi¢ao permitida ao utilizar o controle automatico da
secdo da barra

» Retardo ativado — opgdo usada para definir quando a se¢éo
sera ativada ao entrar em uma area que néo foi aplicada

NOTA: Se a aplicagéo for ativada muito cedo ao entrar
em uma area ndo aplicada, diminua o Retardo ativado. Se
a aplicagdo for ativada muito tarde, aumente o Retardo
ativado.

» Retardo desativado — opgao usada para definir quando
a se¢ao sera desativada ao entrar em uma area que foi
aplicada
NOTA: Se a aplicagéo for desativada muito cedo ao entrar
em uma érea néo aplicada, diminua o Retardo desativado.
Se a aplicagdo for desativada muito tarde, aumente o
Retardo desativado.

» Compensacdes de segio © — opgao que define a
distancia da compensagao da Secéo 1 (a linha da Distancia
da compensagao da segao 1 em linha) até cada segao.

Um valor da compensagao positivo movera a se¢do atras
da Secéo 1. Um valor da compensagao negativo movera a
se¢do a frente da Secéo 1. A segdo 1 é sempre 0. Todas as
outras segdes podem ter distancias diferentes.
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4. Pressione a seta RETORNAR <‘,~’ para voltar 4 tela Figura 6-20: Diregdes e distancias de compensagdo — em frente
Implemento, ou a guia lateral CONFIGURAGAO |4 para a segdo 1
voltar a tela principal Configuragao.

Figura 6-18: Se¢bes muiltiplas _
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Figura 6-21: Sobreposicédo

Section 3: 2.00 m
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Figura 6-19: Diregbes e distancias de compensagéo — atras da
se¢do 1
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LARGURA DA APLICACAO/TRABALHO

As opgdes Largura da aplicacéo (Tipo reto de implemento ou
Tipo de implemento escalonado) ou Largura de trabalho (Tipo de
implemento da espalhadora) sdo usadas para inserir a largura da
secao Unica ou de cada se¢&o, com o intuito de calcular a largura
total do implemento.

Segao unica

N&o ha controle de segao disponivel no sistema.

As opgdes Largura da aplicagdo ou Largura de trabalho séo
usadas para inserir a largura total da se¢&o Unica do implemento.
Afaixa varia entre 1,0 e 75,0 metros.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione .

3. Pressione o icone de TECLADO Largura da aplicagéo
(Tipo reto de implemento) ou Largura de trabalho (Tipo de
implemento da espalhadora) @g

4. Use o teclado numérico para inserir um valor.

5. Pressione a seta RETORNAR 9 oua guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela principal
Configuragao.

Figura 6-22: Segéo tnica — Largura da aplicagéo ou Largura de

trabalho

Segdes multiplas

O controle de segao esta disponivel (SmartCable, Médulo do
condutor da segdo (SDM), Mddulo da fungéo de troca (SFM) ou
ISOBUS).

Largura da aplicagdo ou Largura de trabalho é usada para inserir
a largura de cada se¢&o para calcular a largura total de todas

as segdes do implemento. Cada seg&o pode ter uma largura
diferente. As se¢des sao numeradas da esquerda para a direita,
quando voltadas para a diregdo para frente da maquina. Para
cada segdo, a faixa é de 0,0 a 75,0 metros. O total para todas as
se¢des deve ser maior que 1,0 metro.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .
2. Pressione .

3. Pressione o icone de TECLADO Largura da aplicago (Tipo
reto de implemento ou Tipo de implemento escalonado) ou
Largura de trabalho (Tipo de implemento da espalhadora) E

4. Realce a segao a ser inserida ou editada.

5. Pressione o icone de TECLADO. E&3
Use o teclado numérico para inserir a largura da seg&o
selecionada.

7. Pressione a seta REORNAR 9 oua guia lateral
CONFIGURACAO para voltar a tela Implemento ou a tela
principal Configuragéo, respectivamente.

NOTA: Se o Layout de implemento simétrico estiver ativado,
apenas o primeiro de cada par de segbes alinhadas estara

disponivel para realce.

Figura 6-23: Segbes miltiplas — — Largura da aplicagéo ou
Largura de trabalho
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AJUSTE DA DISTANCIA DA COMPENSACAO DO IMPLEMENTO LATERAL

A opgéo Distancia da compensacdo do implemento lateral &
usada para inserir a distancia da linha central da maquina até o
centro do implemento. Quando o mapeamento na tela ndo mostra
sobreposic&o ou lacuna mas, ainda assim, a aplicagdo em campo
produz consistentemente uma sobreposigéo ou lacuna em apenas
uma lateral da direcao de deslocamento, é necessario calcular e
realizar um ajuste na distancia da compensag&o do implemento
lateral no valor da distancia da compensagéo do implemento.

Se vocé estiver utilizando um pulverizador ou uma espalhadora
com autopropulsdo, use o Célculo de ajuste de compensacéo
GNSS para definir o ajuste da distancia de compensagéo do
implemento.

No caso de um implemento rebocado, use o Calculo do ajuste de
compensagéo do implemento para definir o ajuste da distancia de
compensagao do implemento.

NOTA: Durante o uso de dire¢éo assistida/automatica, se o
mapeamento na tela mostrar sobreposi¢6es e lacunas,
pode ser necessario realizar ajustes nas configuragées de
diregéo assistida/automatica.

Calculo do ajuste de compensagao GNSS

Figura 6-24: Distancia de deslocamento do implemento lateral

Para calcular o ajuste de compensagdo GNSS usando a mesma linha de referéncia:

Crie uma linha reta A-B.

2. Com a diregéo assistida/automatica engatada, dirija na passagem @ pelo menos 30 metros e posicione sinalizagdes na barra de

tragdo ou ao lado da maquina.

3. Faga a volta e engate a diregéo assistida/automatica na passagem @ na mesma orientagao A-B. Posicione sinalizagdes na barra
de trag&o ou ao lado da maquina, ou pare na orientagdo A-B ao lado das sinalizagdes posicionadas na passagem @.

4. Mega a distancia © entre as sinalizagdes da passagem @ e da passagem @.
Divida a distancia medida © pela metade. Essa diferenca sera o ajuste de compensagéo.

6. Aumente ou diminua a distancia de compensagao, conforme necessario, dependendo de onde ocorre a sobreposicao de aplicagéo
em campo e da configuragéo atual da diregdo da compensagédo do implemento.

Configuragoes atuais de compensagao

Sobreposicao de aplicacao | Dire¢cao de compensagao = | Dire¢cao de compensagao
em campo Esquerda = Direita

Aumente o valor da compensagédo

A direita da passagem @ de distancia

Diminua o valor da compensagéo de
distancia

Diregao de compensagao = Direita
Distancia de compensacao =0 m

Aumente o valor da compensag&o de
distancia

Diminua o valor da compensagéo de

A esquerda da passagem @ distancia

Aumente o valor da compensagao
de distancia

Altere a diregéo da compensacéo do
implemento para esquerda e aumente o valor
da compensagéo de distancia

Figura 6-25: Distancia de compensacdo GNSS
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Ajuste de compensagao do implemento lateral
Para calcular um ajuste de compensag&o do implemento usando linhas de referéncia adjacentes:
Crie uma linha reta A-B.

2. Com a diregéo assistida/automatica engatada, dirija na passagem @ como se vocé estivesse operando o implemento e posicione
sinalizagbes nas bordas externas dele.

3. Faga a volta e engate a diregéo assistida/automatica na passagem @ na orientagéo A-B adjacente. Posicione sinalizagdes
adicionais nas bordas externas do implemento ou pare na orientagéo A-B ao lado das sinalizacées posicionadas na passagem ©.

4. Meca a distancia © entre as sinalizagdes da passagem @ e da passagem @.

Divida a distancia medida © pela metade. Essa diferenga sera o ajuste de compensagéo.

Aumente ou diminua a distancia de compensagao @, conforme necessario, dependendo de onde ocorre a sobreposicdo de
aplicagdo em campo e da configuragdo atual da diregdo da compensagao do implemento.

Configuragoes atuais de compensacao

Diregdo de compensagao =

Direita
Direcdo de compensacao | Dire¢do de compensagdo | Distancia de compensagao =
Aplicagdo em campo = Esquerda = Direita Om

Sobreposicéo a direita da passagem

O w Aumente o valor da compensagdo | Diminua o valor da compensacéo Aumente o valor da compensagao de
de distancia de distancia distancia
Lacuna a esquerda da passagem @
Sobreposigao & esquerda da o } ) Altere a diregdo da compensago do
assagem © ou Diminua o valor da compensagéo Aumente o valor da compensagéo )
passag de distancia de distancia implemento para esquerda e aumente o
Lacuna  direita da passagem ©@ valor da compensagéo de distancia

Figura 6-26: Distancia e dire¢éo da compensagéo do implemento
lateral
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MODULO DE SENSOR DA MARCHA A RE

A configuragéo Mddulo de sensor da marcha a ré é usada quando
um Maédulo de sensor da marcha a ré é adicionado a qualquer
definicdo. Isso permite 0 mapeamento e o controle da aplicagao,
bem como a orientacdo na tela durante o deslocamento em marcha
are.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

MERS Y Implemento |

3. Além das opcdes padréo, selecione:

» Permitir BoomPilot em marcha a ré — op¢éo usada para
permitir a fungdo BoomPilot durante o deslocamento em
marcha a ré.

P Atraso de sinal da marcha a ré — define o atraso ao ir do
deslocamento para a frente @ marcha a ré ou da marcha
a ré ao deslocamento para frente, atraso depois do qual
0 icone do veiculo muda de diregdo em uma tela de
navegacao

Figura 6-27: Médulo de sensor da marcha a ré

AIL10015

Marcha a ré em telas de orientacao

Durante o deslocamento em marcha a ré, manter o BoomPilot no
modo Marcha a ré ativa permite o controle automatico de segéo.
A mapeamento da aplicagéo e o controle de taxa de aplicagéo
funcionardo como se a maquina estivesse se deslocando a frente.

<4Durante o deslocamento em marcha a ré, o indicador de
Velocidade na Barra de orientagao ficara vermelho

Figura 6-28: Deslocamento para frente
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SELECAO DO BOCAL

Quando o sistema inclui um Kit de interface do sensor de presséo
(PSIK), a Selegao do bocal é usada para selecionar o tipo de
bocal do pulverizador (série e capacidade), a fim de determinar
informagdes sobre o tamanho da gota.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione .

<A selegdo atual do Bocal € mostrada na caixa de

informacdes
3. Pressione a seta PROXIMA PAGINA em Selegéo do bocal
-
4. Selecione:

» Predefini¢do 1-5 do bocal — seleciona até 5 (cinco) bocais
para rapida recuperacdo, bem como o bocal atual, para
determinar informagdes sobre o tamanho da gota

» Bocal atual - exibe o bocal atual

5. Pressione a seta REORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURAGAO para voltar a tela principal
Configuragao.

Figura 6-30: Monitor de tamanho da gota

AI110015

AlL10015

AlILL00LS

Predefinicao

As predefini¢des do bocal permitem armazenar até cinco bocais
para rapida recuperagao.

1. Pressione .

2. Selecione uma série de bocal TeeJet.

3. Selecione a capacidade do bocal.

Figura 6-31: Bocal predefinido

AIL10015

AIL10015
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Bocal atual

A opgéo Bocal atual mostra o bocal ativo para a determinagao
das informag@es do atual tamanho da gota. Os bocais devem ser
predefinidos para que possam estar disponiveis para a sele¢éo do
bocal atual.

1. Pressione o bocal desejado.

O bocal selecionado sera mostrado:
<A caixa de informagdes na tela Implemento

<0 Status da gota/pressao ¢ exibido na barra de status das
telas de orientagéo

Figura 6-32: Bocal atual

AIL10015

MONITOR DE TAMANHO DA GOTA

Quando o sistema inclui um Kit de interface do sensor de
presséo (PSIK), o Monitor de tamanho da gota pode ser ativado/
desativado. Em seguida, o DSM é disponibilizado nas telas de
operagao.

Configuracao

Ativar/desativar DSM -
1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO [&.

2. Pressione [LidERENEY.
3. Pressione [IEHHTI CREMEULTR EXe (1 5L
4

. Selecione se 0 monitor de tamanho da gota esta ativado ou
desativado.

5. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral
CONFIGURACAO |2 para voltar & tela principal
Configuracéo.

NOTA: Quando o Monitor de tamanho da gota esté desativado,

o0 Status da gota/presséo néo fica disponivel na barra de
status da tela de orientagéo.

Figura 6-33: Monitor de tamanho da gota

AI11001!
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Selegao do bocal/Bocal atual
Para estabelecer as predefini¢des do bocal e o bocal atual,
consulte "Sele¢ao do bocal" neste capitulo.

Sensor de pressao do moédulo de entrada/saida
Quando um Kit de interface do sensor de presséo esta presente,
as opgdes do Sensor de pressao sdo usadas para inserir a
classificag@o de pressdo maxima do sensor, de acordo com

o fabricante, e definir os alarmes de presséo alta e baixa,
determinados pelo usuario.

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte "Sensores" no
capitulo Configuragdo deste manual.

Operacao

Barra de status
O Status da gota/presséo exibe informagdes relativas ao status
atual do tamanho da gota e da presséo do sistema.

1. Pressione o icone STATUS DA GOTA/PRESSAO & & &
60 X

2. Pressione qualquer lugar da tela para retornar a tela de
orientagéo.
Figura 6-34: Status da gota/presséo

CRCT o N o W R SCRCRC

Status da gota/pressao

Colorido = engatado. A cor da gota esta diretamente
relacionada ao tamanho atual da gota. As opgdes de

coresincluem: G @& 66 @

& Cruzado = desativado

Sem icone = nenhum Kit de interface do sensor de
pressao esta instalado no sistema

Tabela de tamanho da gota

Ao escolher um bocal de pulverizagdo que produza tamanhos de
gota correspondentes a uma das oito categorias de classificagéo,
lembre-se sempre de que um Unico bocal pode produzir diferentes
classificagdes de tamanho da gota, em diferentes pressées. Um
bocal pode produzir gotas médias em baixas pressdes, e gotas
finas a medida que a press&o aumenta.

Categoria Simbolo Cadigo de cor
Extremamente fina XF oleta
Muito fina VF ermelho
Fina F Laranja
Média M Amarelo
Grossa C A
Muito grossa VC erde
Extremamente grossa XC Branco
Ultragrossa uc Preto

Barra de orientagcao
A Barra de orientagdo mostra as informagdes que vocé
selecionou, incluindo a Atual presséo do sistema e o Atual
tamanho da gota.
1. Pressione a caixa INFORMACOES SELECIONAVEIS.
2. Selecione:

» Pressédo do sistema — exibe a atual pressao do sistema

» Tamanho da gota — exibe o tamanho da gota do bocal atual

3. Pressione fora da caixa de selegdo para retornar a tela de
orientagao.
Figura 6-35: Informagdes selecionaveis na Barra de orientagdo
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BOOMPILOT

Dependendo se ha ou ndo um sistema de controle de se¢éo
presente €, se presente, que tipo de controle de segdo esta

sendo usado e quais sdo as opgdes ativadas, ha varias opgdes
disponiveis para o controle de segdo BoomPilot. As configuragdes

de Modo inicial do BoomPilot e o icone do BoomPilot alteram
a forma como o controle de se¢do é manipulado nas telas de

orientagao.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [LTdEGEEY.

3. Selecione:

» Modo inicial do BoomPilot — usado para definir a ativagéo

automatica do BoomPilot, por velocidade (ou a ativagéo

manual, pelo icone)

» icone do BoomPilot — usado para ativar o icone destinado

ao controle manual do BoomPilot
4. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a guia lateral

CONFIGURACAO para voltar a tela principal

Configuragéo.

Sem mddulo de controle de segao
(SCM)

Tabela de configuragéo do sistema

Modo

inicial do

BoomPilot
disponivel

icone do

BoomPilot
disponivel

TeeJet (SCM)

Somente console »* v - Ativar
com Chave liga/desliga * v -
opcional de trabalho Desativar
Com Médulo de controle de
segao Teedet (SCM) e caixa de x x
engrenagem ou ISM
Com Maodulo de controle de segéo v N

#* A configuragdo Modo inicial do BoomPilot ndo afeta o

funcionamento desta opgéo.
v Disponivel.

% N&o disponivel.

Modo inicial do BoomPilot

O Modo inicial do BoomPilot define se o controle do BoomPilot &
iniciado automaticamente, por velocidade ou manualmente, pelo
icone do BoomPilot.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [[IFELEGTE.

3. Pressione a seta PARA BAIXO ‘ para selecionar Desligado
ou Automatico.

<«4Desligado — 0 BoomPilot seré controlado pelo seu icone
nas opc¢des Navegacao e orientagéo, nas telas de
orientagdo
<4 Automatico — o BoomPilot sera controlado por velocidade
Figura 6-36: cone BoomPilot

IMPLEMENTO

98-05273-PTBRR5 m



OLNIWITdWI

Matrixe Pro 570GS « Matrixe Pro 840GS

icone BoomPilot

O icone do BoomPilot € usado para ativar um icone nas opgoes
de Navegacao e orientagéo, nas telas de orientagéo, a fim de
controlar manualmente o BoomPilot

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [ ENEGGY.

3. Pressione a seta PARA BAIXO 4.' para selecionar Ativado ou
Desativado.

<Ativar — o icone do BoomPilot estara disponivel nas opcoes
de Navegagéo e orientagéo, nas telas de orientagéo, para
operar o controle automatico de se¢éo
<«4Desativar - 0 icone do BoomPilot ndo estara disponivel nas
opgdes de Navegacao e orientacéo
Figura 6-37: lcone BoomPilot

Figura 6-38: Icone do BoomPilot na tela de orientacdo
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CAPITULO 7 - ORIENTACAO

O Matrix Pro GS permite executar simultaneamente a aplicagéo do produto e a orientagao do veiculo. Apds a concluséo da
configuragdo da Unidade, é possivel iniciar a orientag&o. Cinco modelos de orientagéo permitem que o operador otimize o campo de
trabalho: Reta A-B @ A-B curvo @ Pivé circular , Ultima passagem @ ¢ Linha seguinte @ Os recursos Aplicagdo demarcada
&), Visgo adiante curva o Orientag&o para retorno ao ponto Q e Orientagdo RealView por video @ oferecem otimizagédo
adicional.

Trés telas de orientagao ajudam vocé a se manter informado. Para escolher um modo de orientag&o:;

A Orientacao para visualizacao de veiculo cria uma 1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E ORIENTACAO
imagem gerada por computador da posigao do veiculo, exibida na a para exibir op¢des de navegagao.

area de aplicagdo. 2. Pressione o icone MODO DE ORIENTAGAO &B.

3. Selecione:
» Orientacdo reta A-B
» Orientag&o para A-B curvo
» Orientag&o do pivo circular
» Orientag&o da Ultima passagem
» Orientag&o para a linha seguinte
» Sem orientacdo @

Figura 7-1: Escolher um modo de orientagéo

A Orientacao para visao de campo cria uma imagem
gerada por computador da posigéo do veiculo e da area de
aplicagéo a partir de uma perspectiva aérea.

A Orientacao RealView permite a exibicdo de entrada de video
ao vivo, em vez de uma imagem gerada por computador.

o
<
<
=
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o)
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Opc¢oes da tela Navegacao

a Opcoes de navegagao e orientagao

Modo de orientacao

Modo de orientagdo — fornece acesso as
opgdes do modo de orientagéo

1

Orientac&o reta A-B & - oferece orientacéo
em linha reta com base nos pontos de
referénciaAe B

)

Orientagéo para A-B curvo & — oferece
orientagdo em linhas curvas com base em uma
linha de referéncia A-B inicial

°

Orientag&o do pivé circular © — oferece
orientacdo em torno de um local central que
irradia para dentro ou para fora, com base em
uma linha de referéncia A-B inicial

Orientagéo da Gltima passagem € — oferece
navegacao real da Ultima passagem

0l g

Orientagéo para a linha seguinte @ — indica
onde a Linha seguinte est4 localizada e
oferece orientagao, nos finais da linha, para a
linha adjacente seguinte

Sem orientagdo — desliga a orientagéo

=

Demarcagoes

Definir demarcacgao — esta opgéo estabelece

a area de aplicacdo e determina areas

sem aplicagdo. Durante a criagao de uma
demarcagao externa ou inicial, a linha de
demarcacao estara no exterior da segdo mais
externa. Durante a criagdo de uma demarcagao
interna ou adicional, a linha de demarcagéao
estara no interior da se¢ao mais interna. Opgédo
desabilitada = GNSS nao disponivel.

Finalizar demarcagéo - finaliza o processo
de demarcagao. Também é possivel fechar
demarcagdes deslocando-se para dentro da
largura de uma faixa do ponto inicial. Opgao
desabilitada = a distancia minima nao foi
percorrida.

Cancelar demarcagéo — cancela o novo
processo de definicdo de demarcagao. Retorna
a demarcagéo anterior (se estabelecida).

&l

Excluir demarcag&o — exclui todas as
demarcacdes estabelecidas do trabalho atual.

A

BoomPilot

Ativa ou desativa o Controle automatico do
pulverizador (ASC). Opgao desabilitada =
GNSS né&o disponivel.

Retorno ao ponto

Marcar ponto 4 - estabelece um ponto no
local do veiculo. Opgao desabilitada = GNSS
n&o disponivel.

Orientag&o para retorno ao ponto — informa a
distancia e oferece orientagao de volta a um
ponto estabelecido.

Excluir ponto — exclui o Ponto marcado.

Cancelar orientagdo - oculta a distancia e a
orientacéo de volta ao Ponto marcado.

Q

Linhas de referéncia

Marca A @ — marca o primeiro ponto da linha
de referéncia.

1B

Marca B @ — marca o ponto final da linha de
referéncia.

Em cinza = a distancia minima nao foi
percorrida.

Cancelar Marca A - cancela o processo da
Marca A. Retorna & orientagao A-B anterior (se
estabelecida).

Marca B da linha seguinte @ — marca o ponto
final da linha.

Grau azimute 4 — estabelece uma linha de
referéncia reta medida em graus, no sentido
horario, a partir de uma linha de base norte-sul.
Norte = 0, Leste =90, Sul = 180, Oeste = 270.

Ajuste A+ — muda a linha de referéncia
existente para a posi¢éo atual do veiculo.

Linha de referéncia reta seguinte — mostra

a linha de referéncia reta A-B ou a linha de
referéncia do grau azimute seguintes salvas no
trabalho atual.

Orientacéo A-B curva seguinte — mostra a
orientagdo A-B curva seguinte que esta salva
no trabalho atual.

Linha de referéncia seguinte do pivé circular —
mostra a linha de referéncia A-B seguinte do
pivo circular que esta salva no trabalho atual.

@ @ ¢ ee 60

Visao adiante curva — indica para onde a
direcdo atual levara o veiculo, usando um
"ponteiro" como orientag&o.
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0 opgoes da tela

Mais/menos zoom ABarra de orientagéo mostra as informagdes que vocé
G & | lcones-a serem usados no Matrix Pro 570GS selecionou, sua atividade de navegagao e o status da sua secao.

Botbes — a serem usados no Matrix Pro 840GS Atividade de navegagéo e status da barra
Status do GNSS - exibe "Sem GNSS" quando 0 GNSS esta
indisponivel ou "GNSS lento" quando o GNSS esta recebendo
dados a uma velocidade inferior a 5 Hz

AY

Visualizagéo do veiculo — os icones ou botdes ajustam a @
perspectiva ou a visualizagdo do veiculo em relagéo ao
horizonte, da visualizag&o do veiculo para a visdo aérea.

Vis&o de campo — os icones ou botdes aumentam/ E Erro em relagéo a guia — exibe a distancia em relagao a sua linha
diminuem a area exibida na tela. de referéncia desejada

Atividade atual — exibe atividades como marcagao de um ponto
anorama o : A )
A ou B, aproximag&o do final de uma linha, indicagao para virar
\‘ - Setas — movem a area do mapa exibido na agora e distancia de retorno a um ponto marcado
A diregédo correspondente, sem mover o veiculo.
ﬁ L

Status da se¢&o — um ponto é exibido para cada segéo
programada: um ponto verde indica que a se¢&o esta ativa e um
ponto vermelho indica que a se¢do néo esta ativa

@ Vis&o global — amplia a visualizag&o da tela
para a area mais ampla disponivel.

Figura 7-2: Atividade de navegacao/Status da secao

Opcoes de orientagao RealView

@ Selegéo de camera de video - seleciona uma
— dentre até oito visualizagbes de camera, se
houver um Médulo de selegéo de video (VSM)
conectado.

®e® Visualizagdo dividida da cAmera — seleciona

L2 um entre dois conjuntos de quatro entradas da
camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para dividir a tela
em quatro feeds de video separados.

3 .»é Configuracéo da orientagéo por video — acesse

para ativar a Orientagao por video ou o Angulo
de direcéo e ajustar linhas de referéncia.

@ Orientag&o por video — posiciona linhas de
== referéncia tridimensionais no feed de video,
para assisténcia na navegagao.

Angulo de diregao - exibe a direcdo na qual o

Erro em relagéo a guia

Para ajustar a distancia em torno da linha de referéncia que é
percebida como erro zero, acesse Configuragao-> Orientagao->
Sensibilidade de orientagao.

Para alterar o formato no qual a distancia ¢ exibida:

===| volante precisa ser ajustado. 1. Pressione a caixa Atividade de navegagao na barra de
. V icones de seta para cima e para baixo — orientag&o. E,
usados para ajustar as linhas de orientagdo 2. Selecione o formato de medig&o. z
o
o

e a linha do horizonte, de acordo com a
visualizagdo da camera.

a Captura da imagem da camera - salva uma
foto estatica da visualizagao atual da tela em
uma unidade de pen drive.
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Informagdes selecionaveis
Velocidade - exibe a velocidade atual de deslocamento

Cabegalho — exibe o curso de deslocamento, no sentido horario, a
partir de uma linha de base norte-sul. Norte = 0°, Leste = 90°, Sul
=180°, Oeste = 270°.

Area aplicada total — exibe a area acumulada total que recebeu
aplicacédo do produto, incluindo areas de dupla cobertura

Hora da aplicagéo — exibe o tempo total em que a aplicagéo
esteve ativa durante o trabalho atual

Hora — exibe a hora atual com base no fuso horario selecionado

NUmero da faixa — exibe 0 niimero da faixa atual em relagao a
linha de orientacdo A-B inicial, na direcdo de A para B. O nimero
sera positivo quando o veiculo estiver a direita da linha de base
A-B, e negativo quando o veiculo estiver & esquerda da linha de
base A-B.

Press&o do sistema — exibe a atual presséo do sistema
(disponivel somente quando houver no sistema um Médulo de
entrada/saida)

Tamanho da gota — exibe o tamanho da gota atual do bocal
(disponivel somente quando houver no sistema um Madulo de
entrada/saida)

Figura 7-3: Informacdes selecionaveis

BARRA DE STATUS

A Barra de status oferece informagdes sobre status do GNSS,
modo de orientac&o, rea demarcada, engate de dire¢éo
assistida/automatica, corregéo de inclinagéo, status de controle
do implemento, status da gota/pressao, status do fluxo do bocal e
status do controle de taxa.

Quando um icone é pressionado, as informagdes de status
relacionadas sao exibidas.

Figura 7-4: Barra de status

Status do GNSS

N

Modo de orientagdo —

Status da &rea demarcada ——

Status da diregao assistida/automatica —
Status de corregdo de inclinagdo /

Status do BoomPilot /

Status da gota/pressdo

Verde = GPS, GLONASS ou SBAS (com ou sem DGPS
solicitado)

Amarelo = somente GPS
Vermelho = sem GNSS

Laranja = Planagem/ClearPath

Z2X= X

=
[=]

Q.
o

[« 8
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=)

=3
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o
U
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o

Orientac&o reta A-B

Orientag&o A-B curvo
Orientag&o pivo central
Orientag&o da Ultima passagem

©0000

Orientagéo para a linha seguinte

Sem icone = sem orientagao

Status da area demarcada

Demarcacéo externa = deslocamento fora da &rea
demarcada

Demarcac&o interna = deslocamento dentro da area
demarcada

Sem icone = sem demarcacéo estabelecida
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Status da direcao assistida/automatica

. Verde = dire¢do engatada, ativa

Amarelo = ativada, foram atendidas todas as condigdes
para a dire¢ao assistida/automatica

@ \Vermelho = desativada, ndo foram atendidas todas as
condi¢des para a dire¢éo assistida/automatica
Sem icone = nenhum sistema de dire¢&o assistida/
automatica instalado

Status de correcao de inclinacao

a Colorido = engatada, corre¢éo de inclina¢do aplicada
ativamente

€\ Vermelho = desativada

Sem icone = nenhum mddulo do giroscdpio de inclinagéo
instalado no sistema ou a inclinagdo esté associada ao
sistema de diregao assistida/automatica

Status do BoomPilot
A Verde = automatico

A Amarelo = tudo ativado
A Vermelho = desligado/manual

Sem icone = se¢&o Unica (nenhum SmartCable ou SDM
instalado no sistema)

Status da gota/pressao

Colorido = engatada. A cor da gota esta diretamente
relacionada ao tamanho atual da gota. As opgdes de

coresincluem: O &6 &b &
¥ Cruzado = desativada
Sem icone = nenhum Kit de interface do sensor de

pressao instalado, nenhum monitor do sensor de pressao
no DCM

Telas de status/informacoes
Status do GNSS

O Status do GNSS exibe informagdes sobre o status atual
de GNSS, incluindo taxas de dados, niumero de satélites
na visualizagdo, status de HDOP e PRN, receptor e verséo,
qualidade e ID do satélite e zona UTM.

1. Pressione o icone STATUS DO GNss el (1) il [l

Status do modo de orientagao

O Status do modo de orientag&o exibe informagdes relativas ao
padrdo de orientagdo, ao nome da linha de referéncia atual e a
quantas linhas de referéncia sdo salvas no console.

1 %ssione o icone MODO DE ORIENTACAO = &3
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Status da area demarcada

O Status da area demarcada exibe informagdes sobre as areas

nas demarcagdes atuais.
1. Pressione o icone AREA DEMARCADA @ @,

DRI S RN RSO

Status da diregao assistida/automatica

O Status da dire¢ao assistida/automatica exibe informagdes
sobre o status atual do sistema de dire¢&o assistida/
automética, incluindo o status de inclinagéo.

1. Pressione o icone STATUS DA DIRECAQ ASSISTIDA/

AUTOMATICA® @ @.

Status de corregao de inclinagao
O Status de corregéo de inclinagéo exibe informagdes

relacionadas ao status atual do sistema de corregéo de inclinagéo.

1. Pressione o icone STATUS DE CORRECAO DE
INCLINAGAO €3 ¥4

B

Status do BoomPilot
O Status do BoomPilot exibe informagdes sobre o status atual do
sistema BoomPilot.

1. Pressione o icone STATUS DO BOOMPILOT A A .

DRI RSO

Status da gotal/pressao
O Status da gota/presséo exibe informagdes relativas ao status
atual do tamanho da gota e da presséo do sistema.

1. Pressione o icone STATUS DA GOTA/PRESSAO

000 00 X
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TELAS DE NAVEGACAO

As opgdes de orientagéo e navegagdo podem ser acessadas nas telas Visualizagéo do veiculo, Visdo de campo ou RealView.
* Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO a para exibir op¢Bes de navegagao.
+ Pressione a guia OPCOES REALVIEW &
Figura 7-5: Opcdes da tela de orientacdo

para exibir as opgdes de configuragao e orientagdo da camera.

Opgdes de navegagao e orientagéo
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Os icones de Mais/menos zoom n&o estédo disponiveis no Matrix
Pro 840GS nem nas telas de orientagdo RealView

Opgoes do RealView
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Tela Inicio/Trabalho _J
(ou pressione o botéo Inicio)
Configuragao da unidade

Orientago para visualizagao de veiculo
Orientacéo para visdo de campo
Orientacéo RealView
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Visualizacao do veiculo
A Visualizacdo do veiculo cria uma imagem gerada por computador da posigao do veiculo, exibida na area de aplicagdo. Nessa
tela, todas as opgdes de configuragio e navegagéo podem ser acessadas pelas guias Opgdes, no lado direito da tela.

Para acessar a tela Visualizagéo do veiculo:

1. Pressione a guia ORIENTACAO PARA VISUALIZACAO DE

veicuto [

Figura 7-6: Visualizacéo do veiculo

Barra de orientacdo

Bussola do horizonte

Veiculo com representagao em tempo real
das secdes de barra ativa

Guia de opgdes de navegacao e orientagdo
Barra de status

Area de cobertura

Linhas de referéncia de navegagédo

Area de cobertura de
sobreposi¢do
Orientacao na tela
+ Linhas de referéncia
<«Laranja - linha de orientago ativa
<«Preto (mdltiplas) - linhas de orientagéo adjacentes
<«Preto - linha de demarcacéo

+ Pontos — marcadores para pontos estabelecidos
<4Ponto vermelho — Retorno ao ponto
<qPonto azul — Marca A
<{Ponto verde - Marca B

+ Bussola horizontal — o cabegalho geral pode ser exibido no
horizonte (quando ampliado)

+ Area de cobertura — ilustra 4rea aplicada e sobreposigéo:
<4Azul - uma aplicagéo
<4\Vermelho - duas ou mais aplicagbes
+ Secdes
<«qCaixas vazias — se¢des inativas
<« Caixas brancas — se¢des ativas

Ajuda sobre os botdes do console Matrix Pro
840GS
+ Mais/menos zoom e perspectiva — os botdes Para cima/Para
baixo &Y ajustam a perspectiva ou a visualizagao do
veiculo em relagao ao horizonte, da visualizagao do veiculo
para a visdo aérea.

m www.teejet.com
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Visao de campo

E A Vis&o de campo cria uma imagem gerada por computador da posi¢éo do veiculo e da area de aplicagéo a partir de uma
perspectiva aérea. Nessa tela, todas as opgdes de configuragéo e navegagéo, assim como 0 Modo panoramico, podem ser
acessados nas guias Op¢&o, no lado direito da tela.

Para acessar a tela Viso de campo:

1. Pressione a guia ORIENTACAO PARA VISAO DE CAMPO m
Figura 7-7: Vis&o de campo

Barra de orientagdo

.-",d

Representagao do veiculo

Guia de opgdes de navegagao e orientacdo

Barra de status Guia de opgdes na tela

Area de cobertura de
sobreposi¢do

Linhas de referéncia de A

navegagéo Area de cobertura mapeada

Orientagdo na tela
+ Linhas de referéncia
<«Laranja - linha de orientacéo ativa
<4Preto (mltiplas) - linhas de orienta¢do adjacentes
<«Preto - linha de demarcagéo

+ Pontos — marcadores para pontos estabelecidos
<4Ponto vermelho — Retorno ao ponto
<qPonto azul — Marca A
<Ponto verde — Marca B

+ Area de cobertura - ilustra area aplicada e sobreposicéo
<4 Azul - uma aplicagao
<\Vermelho - duas ou mais aplicacdes

Ajuda sobre os botdes do console Matrix Pro
840GS
« Mais/menos zoom — os botes Para cima/Para baixo £ V'
ajustam a area visivel do mapa.
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Matrixe Pro 570GS « Matrixe Pro 840GS

Orientacao RealView
A Orientacdo RealView permite a exibicdo de entrada de video ao vivo, em vez de uma imagem gerada por computador. Nessa
tela, todas as opgdes de configuragdo e navegagéo podem ser acessadas pelas guias do lado direito da tela. Para ajustar a
visualiza¢do da cadmera (marcha a ré, de cabega para baixo), acesse Configuragdo-> Configuragdo-> Video.

» Camera Unica — uma camera Unica esta diretamente conectada ao console

» Modulo de selegao de video — se um Modulo de selegao de video (VSM) estiver instalado no sistema, 2 (duas) opgdes de video
estardo disponiveis:

+ Visualizagdo de uma camera — é possivel selecionar uma de um maximo de oito entradas da cAmera para alterar a
visualizacdo da entrada de video.

+ Visualizagao dividida da cAmera — é possivel selecionar um entre dois conjuntos de quatro entradas da cadmera (A/B/C/D ou
E/FIG/H) para dividir a tela em quatro feeds de video separados.

Para acessar a tela RealView:

1. Pressione a guia ORIENTACAO REALVIEW
Figura 7-8: Orientacdo RealView

Barra de orientagdo

Linhas de referéncia de navegagao Linha do horizonte

Guia de opgdes de navegagao e orientagdo
Barra de status

Guia de opgdes do RealView

Angulo de diregdo

Orientagao na tela
+ Linhas de referéncia
<«Laranja - linha de orientag&o ativa
<«Preto (mdltiplas) - linhas de orientagao adjacentes
<qHorizontal Linha preta — linha do horizonte ajustével

Q Guia de opgoes de navegagao e orientagao
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&= |Orientacéo reta A-B
e

A Orientagéo reta A-B oferece orientagdo em linha reta com base nos pontos
de referéncia A e B. Os pontos A e B originais s&o usados para calcular todas
as outras linhas de referéncia paralelas.

NOTA: A compensagéao em relagdo as linhas de referéncia adjacentes seréa
calculada usando a largura da orientagéo: consulte "Configuragdo” no
capitulo Configuragdo do sistema.

Orientacao A-B curvo

A Orientagéo para A-B curvo oferece orientagdo em linhas curvas com base
em uma linha de referéncia A-B inicial. Essa linha de base inicial é usada
para calcular todas as outras linhas de referéncia.

cH

NOTA: A orientagéo curva ndo deve exceder 30° dentro da orientagdo A-B.

A compensagéo em relagdo as linhas de referéncia adjacentes sera
calculada usando a largura da orientagéo: consulte "Configuragdo” no
capitulo Configuragéo do sistema.

DICA: Durante o trabalho em uma area demarcada, o padréo de orientagéo
que exceder 0s pontos A-B estabelecidos tera orientagdo em linha reta.

Orientacao pivo central

A Orientacéo do pivé circular oferece orientagéo em torno de um local central
que irradia para dentro ou para fora, com base em uma linha de referéncia A-B
inicial. Essa linha de base inicial & usada para calcular todas as outras linhas de
referéncia.

)]

Essa orientagao é usada para aplicagéo de produto em um campo de pivd
circular, com a orientagdo em torno de uma linha de referéncia circular
correspondente ao raio de um sistema de irrigagao de pivé circular.

NOTA: A compensagéo em relagéo as linhas de referéncia adjacentes sera
calculada usando a largura da orientagdo: consulte "Configuragao” no
capitulo Configuragéo do sistema.

Orientacao da ultima passagem

A Orientagéo da ultima passagem oferece navegacéo real da ultima
passagem. O console ira automaticamente detectar a area aplicada mais
proxima e estabelecer linhas de referéncia paralelas baseadas nessa area.

2g

NOTA: Se uma demarcagéo for estabelecida, mas nédo ocorrer aplicagéo
durante o processo de demarcagdo, a orientagdo ndo sera iniciada.

Orientacao para a linha seguinte

A Orientacéo para a linha seguinte indica onde a Linha seguinte esta
localizada e oferece orientacéo, nos finais da linha, para a linha adjacente
seguinte. Quando o operador marca o fim da linha e comega a virar

para a linha seguinte, uma linha de orientagéo reta A-B ¢ fornecida na
linha seguinte. Quando o veiculo esté na Linha seguinte, a orientagéo é
desativada.

o
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NOTA: Acompensagao para a Linha seguinte seré calculada usando
a largura da orientagéo: consulte "Configuragdo” no capitulo
Configuragéo do sistema.

A Orientagéo para a linha sequinte ndo permite pular linhas.

@ | Sem orientacao
A opgédo Sem orientagao desliga a orientagéo.

NOTA: O modo Sem orientagao néo exclui do console as linhas ou os pontos de referéncia estabelecidos. Para saber
como excluir dados estabelecidos/salvos do console, consulte "Gerenciamento de dados" no capitulo Configuragéo

do sistema.
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LINHAS DE REFERENCIA

Orientagdes A-B, linhas de referéncia azimute, linhas de
referéncia da préxima passagem e linhas guia para a linha
seguinte estdo disponiveis, dependendo do modo de orientagéo
atual. E possivel armazenar no console até 25 linhas de
referéncia estabelecidas, por trabalho. A mudanga de um modo
de orientagdo para outro altera as linhas de referéncia atuais
disponiveis.

E possivel criar varias linhas de referéncia em cada modo de
orientagao. Se for salva mais de uma linha de referéncia em um
Unico modo de orientagdo, o recurso Préxima linha de guia sera
disponibilizado. Quando a opcao Proxima linha de guia @) @9
@ ¢ pressionada, o veiculo é direcionado até a proxima linha de
guia salva no console.

Usando a opgao Fieldware Link ou Dados -> Dados do trabalho
-> Gerenciar, 0 usuario pode duplicar e editar trabalhos para
reutilizar demarcacdes e linhas de referéncia em diferentes
aplicagdes no mesmo campo.

Orientacao para visao adiante curva
o A Orientagéo para visao adiante curva indica para onde a

dire¢do atual levara o veiculo, usando um "ponteiro" como
orientagdo. A opgéo Visdo adiante curva esta disponivel em todos
0s modos de orientagao.

Para ativar a Orientagdo para visdo adiante curva:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.

2. Selecione o icone VISAO ADIANTE CURVA @).
O ponteiro ficara visivel na tela de navegagé&o.

Figura 7-9: Visao adiante curva

Para remover a Orientagéo para visdo adiante curva:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAQ E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.

2. Selecione o icone VISAO ADIANTE CURVA @.

Marcacao de pontos Ae B
Q @ Para estabelecer uma orientagéo A-B:

1. Dirija até o local desejado do Ponto A @.

2. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E
ORIENTAGAO a para exibir op¢des de navegagao.

3. Enquanto o veiculo estiver em movimento, pressione o
icone MARCAA @.

4. Dirija até o local desejado do Ponto B @.

Pressione o icone MARCA B &) para estabelecer a linha A-B.

. "Vocé gostaria de nomear esta linha de referéncia?"
Pressione:

o o

» Sim — para inserir um nome e salvar a linha de referéncia
no console

» N&o — para gerar automaticamente um nome e salvar a
linha de referéncia no console

O console comegara a fornecer informagées de navegagao.

NOTA: O icone MARCA B (&) s6 estara disponivel para sele¢éo
(habilitado) quando a distancia minima for percorrida
(3,0 metros na Orientagdo reta ou curva; 50,0 metros na
Orientagéo do pivé circular).

NOTA: Para iniciar a Orientagao do pivé circular, ndo é
necessario percorrer toda a circunferéncia do pivo central.

Use o icone CANCELAR MARCA@ para cancelar o comando

Marca A e reverter para a linha de referéncia anterior (se

estabelecida).

Figura 7-10: Ponto da Marca A
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Figura 7-11: Ponto da Marca B Recurso Ajuste A+
@ O recurso Ajuste A+ permite que a linha de referéncia atual
seja alterada para o local atual do veiculo.

Para ajustar a linha de referéncia:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opg¢des de navegacao.

2. Pressione o icone AJUSTE A+ @

Figura 7-14: Ajuste A+

Figura 7-13: Sequir orientagdo
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Recurso Proxima linha de guia

. . . Se for salva mais de uma linha de referéncia, o
recurso Préxima linha de guia seré

disponibilizado. Quando a opgédo Préxima linha de guia é

pressionada, o veiculo é direcionado até a préxima linha de

guia salva no console.

Para alterar para outras linhas de referéncia:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTAGAO E para exibir opgbes de navegagao.

2. Pressione o icone PROXIMA LINHADE GUA @) @ @ .

Para alternar entre todas as linhas de referéncia, pressione
novamente o icone PROXIMA LINHA DE GUIA @) @ @ .

Figura 7-15: Préxima linha de guia

Para ver qual linha de referéncia esta ativa, pressione o icone
Modo de orientagao na Barra de status.

Figura 7-16: Ver qual linha de referéncia esté ativa

Linhas de referéncia da ultima
passagem
A Orientagéo da Ultima passagem oferece navegagéo real
da ultima passagem. O console ira automaticamente
detectar a area aplicada mais préxima e estabelecer a linha de
referéncia paralela baseada nessa area.

Para ativar as Linhas de referéncia da Ultima passagem:
1. Dirija até o local desejado para aplicar a primeira passagem.

2. Desloque-se até perto da area aplicada.

3. O console comegara a fornecer informagdes de navegacao.
NOTA: Se uma demarcagéo for estabelecida, mas néo ocorrer
aplicagéo durante o processo de demarcagéo, a

orientag&o néo seré iniciada.
Figura 7-17: Aplicar primeira passagem
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Linhas guia para a linha seguinte
A Orientagéo para a linha seguinte indica onde a linha
seguinte esta localizada, com base na largura de orienta¢&o
programada, e oferece orientagao, nos finais de linha marcados
pelo usuario, para a linha adjacente seguinte. Quando o operador
sinaliza o fim da linha, uma Linha reta A-B é estabelecida na linha
atual e a orientago é fornecida para a Linha seguinte. Quando o
veiculo esta na Linha seguinte, a orientagéo € desativada.

NOTA: A compensagéo para a Linha seguinte sera
calculada usando a largura da orientagdo: consulte
"Configuragdo" no capitulo Configuragéo do sistema.

Para ativar Linhas guia para a linha seguinte:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E
ORIENTAGAO E para exibir op¢des de navegagao.

2. Ao final de uma linha (ao dirigir em uma linha reta),
pressione o icone MARCA B @

<O final da linha sera marcado com um ponto verde @.
3. Vire em diregéo a linha seguinte.

4. Com base na dire¢do tomada, sera fornecida orientag&o para
a proxima linha adjacente.

<4Quando o veiculo estiver na linha, a linha de referéncia
sera removida.
5. Repita ao final da préxima linha.
NOTA: O recurso Orientagéo para a linha seguinte no
permite pular linhas.

Figura 7-19: Marcar final da linha

Grau azimute

@ Um azimute é definido como um angulo horizontal, medido
no sentido horario, a partir de uma linha de base norte. Ao

usar um azimute, o ponto a partir do qual 0 azimute se origina é o

centro de um circulo imaginario. Norte = 0°, Leste = 90°,

Sul =180°, Oeste = 270°.

O grau azimute pode ser inserido para determinar o local
exato do veiculo. Quando o modo Orientagao reta A-B é
selecionado, € possivel inserir o grau azimute.

Para estabelecer uma linha de referéncia do grau azimute:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAOQ E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.

2. Parainserir o grau azimute, pressione o icone AZIMUTE @

3. Use a tela de entrada para estabelecer o grau azimute.

4. "Vocé gostaria de nomear esta linha de referéncia?"
Pressione:
» Sim — para inserir um nome e salvar a linha de referéncia
» N&o - para gerar um nome automaticamente

O console comegara a fornecer informagdes de navegacéo.

Para estabelecer linhas de referéncia azimute adicionais, siga as
mesmas etapas da linha de referéncia azimute inicial.

Figura 7-20: Orientacdo azimute
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#8) |IMITE DE APLICACAO

Os limites de aplicagéo estabelecem areas onde o produto € ou
n&o aplicado durante o uso do ABSC ou do BoomPilot. E possivel
estabelecer demarcagdes em todos os modos de orientagéo.
Vocé pode armazenar uma demarcagao externa e até 5 (cinco)
demarcacdes internas de cada vez.

Usando Dados -> Dados do trabalho -> Gerenciar ou com o
Fieldware Link, o usuario pode duplicar e editar trabalhos para
reutilizar demarcacdes e linhas de referéncia em diferentes
aplicagbes no mesmo campo.

Para estabelecer um limite de aplicagéo externo:
1. Dirija até o local desejado no perimetro da area de aplicagao.

2. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E
ORIENTAGAO a para exibir opgdes de navegagao.

3. Enquanto o veiculo estiver em movimento, pressione o icone
DEMARCACAO &3.

4. Percorra o perimetro da area de aplicagao.
5. Finalize a demarcagéo:

» Desloque-se até a largura de uma faixa a partir do ponto
inicial. A demarcacgao sera automaticamente fechada (a
linha de referéncia branca se tornaré preta).

» Pressione o icone FINALIZAR DEMARCAGAO & . Uma
linha reta preencherd a demarcagéo entre seu local atual e
0 ponto de partida.

6. Pressione:
» Salvar - salva a demarcagao
» Excluir — exclui a demarcagao

NOTA: Na demarcagdo externa ou inicial, o0 icone FINALIZAR
DEMARCAGAO (B s6 estaré disponivel para selegdo
(habilitado) quando a distancia minima for percorrida (o
equivalente a cinco vezes a largura da faixa).

No caso de mapeamento de uma demarcagdo com uma ou

mais segdes dobradas e desativadas, € necessario manter essa
configuracdo de sec¢do durante toda a passagem da demarcagao.
Quaisquer alteragdes realizadas no nimero de segdes ativadas
e, portanto, na largura da maquina apds o inicio do processo de
mapeamento de demarcagao, fardo com que a aplicagdo mapeie
a demarcacao na borda externa de todas as segdes programadas
- ndo necessariamente aquelas ativadas em qualquer momento
durante a passagem de demarcagao.

No caso de mapeamento de uma demarcagao com algumas
segOes desativadas, € necessario ajustar o BoomPilot no

modo Manual A e LIGAR as chaves mestre e de se¢ao para
todas as segdes que seréo usadas durante a passagem de
demarcagdo. Quando a passagem de demarcag&o estiver
concluida, vocé podera DESLIGAR as chaves de segao; a chave
Mestre permanece LIGADA, o BoomPilot pode retornar ao modo
Automatico A € 0 controle automatico de se¢éo pode, em
seguida, ser usado.

NOTA: Se uma demarcagédo for mapeada com algumas se¢bes
dobradas, conforme descrito acima, pode ser necessario
usar o icone AJUSTE A+ @ na linha de referéncia para
obter a posigéo correta nas passagens subsequentes no
campo.

Figura 7-21: Demarcacdo em andamento

1]
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Figura 7-22: Finalizar demarcagéo — Linha reta até o ponto de
partida
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Figura 7-23: Finalizar demarcagdo — Deslocar até o ponto de Use o icone EXCLUIR DEMARCACAO (2 para excluir todas as
partida demarcagdes de campo do trabalho atual.

Figura 7-26: Excluir demarcagéo

Cerf@
ORan

\

Figura 7-24: Salvar demarcacéo

Dependendo da sua localizagéo atual, o icone DEMARCACAO
SEESSRasssseas INTERNA@ ou DEMARCACAO EXTERNA seréa exibido na
Barra de status assim que a demarcag&o for definida.

Figura 7-27: Demarcacdo na barra de status

Use o icone CANCELAR DEMARCAGAO (€2 para cancelar
0 novo processo de demarcagao de campo e voltar para a
demarcagao anterior (se definida).

Para definir uma ou mais demarcagdes internas, siga as mesmas
etapas da demarcacao inicial.

Figura 7-25: Adicionar demarcacdo interna
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Durante a criagdo de uma demarcagéo externa ou inicial, a linha
de demarcagao estara no exterior da segao ativa mais externa.
Durante a criagdo de uma demarcag&o interna ou adicional,

a linha de demarcagéo estara no interior da se¢éo ativa mais
interna.

Se ndo houver se¢des ativas, a demarcagao sera feita na
extremidade da se¢@o mais externa.
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Figura 7-29: Excluir ponto

0 Retorno ao ponto oferece orientagao de volta a um ponto
estabelecido em Visualizagdo do veiculo e Viséo de campo. Em
Visualizag&o do veiculo, uma seta direciona o veiculo de volta
ao ponto estabelecido. Em Visao de campo, somente o ponto é
exibido.

O retorno ao ponto é especifico do trabalho, e permanece ativo no
trabalho ativo até ser cancelado.

Marcagao de um retorno ao ponto

Para marcar um retorno ao ponto:
1. Dirija até o local desejado do Retorno ao ponto @.

2. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E

ORIENTACAO E para exibir op¢des de navegagao.
3. Pressione o icone ADICIONAR PONTO @,
Figura 7-28: Retorno ao ponto estabelecido — Visualizagéo do

Orientacao para um retorno ao ponto

Para mostrar a distancia e a orientagéo para o retorno ao ponto
estabelecido:

o
=
&
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veiculo 1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagéo.

2. Pressione ao icone ORIENTAGCAO PARA RETORNO AO
PONTO @.

O console comecaré a fornecer informagdes de distancia na Barra

de orientagao, do veiculo até o ponto estabelecido.

Use o icone CANCELAR ORIENTACAO PARA RETORNO AO
PONTO @ para ocultar a distancia e a orientagéo até o ponto
estabelecido.

Né&o é possivel calcular a orientagdo quando o sinal "?"
aparece na barra de orientagao.

Figura 7-30: Orientag&o para retorno ao ponto — Visualizagdo do
veiculo

Excluir o retorno ao ponto

Para excluir o retorno ao ponto estabelecido:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.

2. Pressione o icone EXCLUIR PONTO @.

0O icone Excluir ponto néo fica disponivel quando a orientagao

para retorno ao ponto esta ativa.
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BOOMPILOT

Dependendo se ha ou ndo um sistema de controle de segéo
presente e, se presente, que tipo de controle de se¢&o estd
sendo usado e quais sdo as opgdes ativadas, ha varias opgdes
disponiveis para o controle de segdo BoomPilot.

Esta sec&o inclui opgdes para as seguintes configuragdes:

» Sem moédulo de controle de segao
e Somente console
e Com chave liga/desliga opcional de trabalho

» Com maédulo de controle de secdo TeeJet e caixa de
engrenagem ou ISM

» Com modulo de controle de segéo TeeJet

Sem modulo de controle de secao
Quando ndo ha um sistema de controle de seg&o presente,

o icone do BoomPilot ou uma chave liga/desliga opcional de
trabalho sdo usados para ligar/desligar a se¢éo Unica. Somente
uma largura de segao sera ilustrada, e a barra de status néo tera
icone.

NOTA: Se houver um controlador ISOBUS, SmartCable, Mddulo
condutor da segdo (SDM) ou Mddulo da fungéo de troca
(SFM), consulte as segbes a segquir para obter mais
informagées.

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, Ao icone do
BOOMPILOT fica desabilitado.

Somente console
O icone do BoomPilot & usado para ativar/desativar a se¢&o.

Para definir configuragtes:

1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAO DO SISTEMA
(X |

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

3. Pressione [l a0

4. Defina o "icone do BoomPilot" como .

NOTA: A configuragdo Modo inicial do BoomPilot néo afeta o
funcionamento desta opgéo.

Para ativar/desativar a aplicagdo usando o console:

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E
ORIENTAGAO a para exibir op¢des de navegacao.

2. Pressione o icone do BOOMPILOT A\.

3. Pressione o icone do BOOMPILOT A para ativar/desativar
a segao.

Figura 7-31: Icone BoomPilot e Indicador da barra de status

Com chave liga/desliga opcional de trabalho
A chave liga/desliga de trabalho € usada para ativar/desativar a
Secao.

Para definir configuragdes:
1. Prséiione a guia inferior CONFIGURAGAQ DO SISTEMA

2. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO B.

3. Pressione S EREGRIGY.

4. Defina o "icone do BoomPilot" como .

NOTA: A configuragdo Modo inicial do BoomPilot ndo afeta o
funcionamento desta opgéo.

Nas areas onde a aplicagdo é desejada:
1. Coloque a chave liga/desliga de trabalho na posigao "ligada".

Nas areas onde a aplicagdo néo € desejada:
1. Coloque a chave liga/desliga de trabalho na posi¢éo
"desligada".

Uso do console

Para controlar a segao usando o icone do BoomPilot quando ha

uma chave liga/desliga de trabalho no sistema:

1. Defina o "icone do BoomPilot" como .

2. Achave liga/desliga de trabalho deve permanecer na posigao
"desligada".

3. Pressione o icone do BOOMPILOT A para ativar/desativar
a segao.
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Com médulo de controle de secao & @ MAIS/MENOS ZOOM
Teelet e caixa de engrenagem ou ISM ~ ,
Com a presenga de SmartCable, Médulo condutor da segéo Visualizagéo do veiculo

(SDM) ou Médulo da fungéo de troca (SFM) e caixa de

: _ A opcdo Mais/menos zoom e perspectiva é usada para ajustar a
engrenagem ou Mddulo do status do implemento (ISM).

perspectiva ou a visualizagdo do veiculo em relagéo ao horizonte,
NOTA: Quando o GNSS néo esté disponivel, A o icone do da visualizag&o do veiculo para a visdo aérea.
BOOMPILOT fica desabilitado. A barra de status do

+ Aopcao Mais zoom @\ A ajustara a exibigao para
BoomPilot sera desligada/manual A P ) saop

visualizagéo do veiculo, exibindo uma bussola no horizonte

Para ativar/desativar automaticamente a aplicag&o: + Aopgao Menos zoom S 4 ajustara a exibi¢&o para viséo
1. A Chave automatica/manual da barra devera estar na posigao aérea
"Automatica”.

Figura 7-32: Mais zoom e Menos zoom

<4Automatico — o icone da barra de status mudara para verde

2. AChave mestre e as chaves de segdo devem estar na
posicdo "ligada".
NOTA: No modo BoomPilot automatico, é possivel controlar
manualmente a aplicagdo usando as chaves da caixa de
engrenagem ou as chaves conectadas ao ISM.

Para ativar/desativar manualmente a aplicagéo:

1. A Chave automatica/manual da barra devera estar na posigao
"Manual".
<4Manual - o icone da barra de status estara vermelho A

2. Use as chaves da caixa de engrenagem ou as chaves
conectadas ao ISM.

Com modulo de controle de secao
Teelet

Com a presenga de SmartCable, Mddulo condutor da segao
(SDM) ou Médulo da fungéo de troca (SFM), o BoomPilot € usado
para definir o controle automatico de se¢do como desligado/
manual A automatico A ou aplicagéo local A

NOTA: Quando o GNSS néo esta disponivel, A 0 icone do
BOOMPILOT fica desabilitado. A barra de status do
BoomPilot seré desligada/manual A

Visao de campo
A opgao Mais/menos zoom ¢ usada para ajustar a area visivel do

Para ativar/desativar automaticamente a aplicagéo: mapa.

1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGAGAO E + Mais zoom ¥ A aumenta a area visivel do mapa
ORIENTAGAO a para exibir opgbes de navegagao.

2. Pressione e solte o icone do BOOMPILOT A
<«Ativar - 0 icone da barra de status mudara para verde A
<«4Desativar — o icone da barra de status mudaréa para vermelho

[~ T . P .
+ Menos zoom = 'V diminui a area visivel do mapa

Para fazer uma aplicag&o local:
1. Pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO E
ORIENTACAO a para exibir opgdes de navegagao.
2. Pressione e mantenha pressionado o icone do BOOMPILOT
A sobre a area a ser aplicada.
< Aplicaco local — o icone da barra de status mudara para
amarelo
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@ MODO PANORAMICO MAPEAMENTO DA APLICACAO

Na Orientagdo para visdo de campo, 0 Modo panoramico permite
que a tela seja posicionada manualmente, conforme vocé desejar.
A posicéo descentralizada na tela serd mantida até que o icone
Mundo seja pressionado.

Para entrar no Modo panoramico e obter uma vis&o panorémica na
tela:

1. Pressione a guia OPCOES DA TELA E

2. Pressione:

» E ARRASTE TELA na direg&o correspondente para mover
a visualizagéo na tela.

» SETAS g’ - Tf na dire¢éo correspondente para
mover a visualizagao na tela (p/ baixo, p/ esquerda, p/
direita, p/ cima).

» O icone VISAO GLOBAL @ para centralizar o veiculo
na tela e estender a visualizagdo para a area mais ampla
disponivel.

NOTA: Pressione e segure as SETAS " - f para
ajustar rapidamente as configuragdes.

Para fechar as opgdes do Modo panoramico:
1. Pressione a guia FECHAR OPGOES (£,

Figura 7-33: Modo panoramico

B A

Quando um Controle de taxa de terceiros esta liberado e ha

um controlador de taxa presente no sistema, o0 mapeamento

da aplicagdo do produto baseado em GNSS fica disponivel em
Visualizagdo do veiculo ou em Visdo de campo, em qualquer
modo de orientagdo. O mapeamento pode registrar areas
cobertas pelo implemento (Cobertura) ou quanto produto foi
aplicado e onde (Aplicagéo), e também é capaz de direcionar a
aplicagdo do produto usando taxa Unica e taxa variavel (Taxa alvo
predefinida e Prescrigdo, respectivamente).

NOTA: Para obter mais informagdes, consulte o capitulo Controle
de taxa deste manual.

Para acessar 0 mapeamento da aplicagéo:
1. Pressione a guia inferior ORIENTAGAO PARA

VISUALIZAGAO DE VEiCULO (2] ou ORIENTAGAO PARA

visho e campo [0

2. Pressione a guia OPCOES DE MAPEAMENTO i para
exibir tais opgoes.

3. Selecione uma ou mais opgdes:

» Mapa de cobertura @ — mostra areas cobertas pelo
implemento, independentemente de o produto ter sido
aplicado ou néo

» Mapa de prescrigéo (CJ — mapa pré-carregado que fornece
informagdes de aplicagdo do produto ao controlador de
taxa

» Mapa da aplicagdo (A& — mostra quanto produto foi
aplicado e onde, usando cores para indicar 0 nivel em
relagdo aos niveis maximo e minimo predefinidos ou
definidos automaticamente

» Mapa de taxa alvo @) — mostra a taxa de aplicacdo que o
controlador de taxa tentou atingir em cada local

NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da
aplicagéo e o Mapa de taxa alvo.

Figura 7-34: Mapa de cobertura
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Figura 7-35: Mapa de prescricdo

OPCOES ESPECIFICAS DO

A Orientag&o RealView permite a exibicdo de entrada de video ao
vivo, em vez de uma imagem gerada por computador. As opgdes
de configuragéo do RealView acessam ferramentas de orientagéo
adicionais, incluindo orientag&o por video e um indicador de &ngulo de
diregdo.
» Camera Unica — uma camera Unica esta diretamente
conectada ao console
» Modulo de selegdo de video — se um Médulo de selegdo de
video (VSM) estiver instalado no sistema, 2 (duas) opgdes
de video estarao disponiveis:
Figura 7-36: Mapa da aplicacdo + Visualizagdo de uma camera — é possivel selecionar uma
de um maximo de oito entradas da camera para alterar a
visualizagdo da entrada de video.

+ Visualizagio dividida da cAmera - é possivel selecionar
um entre dois conjuntos de quatro entradas da cAmera
(A/B/C/D ou E/F/IG/H) para dividir a tela em quatro feeds
de video separados.

Para ajustar a visualizagéo da cAmera (marcha a ré, de cabega
para baixo), acesse Configuragéo-> Configura¢do-> Video.

Para acessar as opgdes do RealView:

1. Pressione a guia inferior ORIENTAGAO REALVIEW

2. Pressione a guia OPCOES DO REALVIEW {@] para exibir
Figura 7-37: Mapa de taxa alvo tais opgoes.

3. Selecione:

» Visualizagéo Unica de cdmera @ (somente VSM) - ¢
possivel selecionar 1 (uma) de um méximo de 8 (oito)
entradas da camera para alterar a visualizagdo da entrada
de video

» Visualizago dividida da camera g & (somente VSM) - ¢
possivel selecionar 1 (um) entre 2 (dois) conjuntos de 4
(quatro) entradas da camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para
dividir a tela em quatro feeds de video separados

» Opgdes da Orientagdo RealView #% — acessam
ferramentas de orientagdo adicionais, incluindo orientagdo
por video e um indicador de angulo de dire¢éo

» Captura da imagem da camera RealView @ — salva uma
foto estatica da visualizagio atual da tela em uma unidade
de pen drive

Figura 7-38: Orientacdo RealView
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Opc¢oes de orientacao RealView
« 4+ As opgdes de configuracdo do RealView acessam
ferramentas de orientagdo adicionais, incluindo orientagao
por video e um indicador de angulo de direc&o.
1. Pressione a guia OPCOES DO REALVIEW [@
tais opgoes.
2. Pressione o icone OPCOES DA ORIENTACAO REALVIEW
Py
3. Selecione:

» Orientagdo por video @v - posiciona linhas de referéncia
tridimensionais no feed de video, para assisténcia na
navegagao

» Indicador de angulo de dire¢do — - exibe a dire¢éo na
qual o volante precisa ser ajustado

» Ajuste da linha do horizonte 4\ W - ajusta a linha do
horizonte na tela, para cima ou para baixo

Figura 7-39: Opgdes de configuragdo do RealView

para exibir

Instantaneo da camera
O Instantaneo da camera RealView salva uma foto estatica
da visualizag&o atual da tela em uma unidade de pen drive.

1. Insira uma unidade de pen drive.

2. Pressione a guia OPGOES DO REALVIEW (@
tais opgoes.

3. Pressione o icone INSTANTANEO DA CAMERA @4

Figura 7-40: Visualizagéo de video em tela cheia da cdmera
RealView

para exibir

Opc¢oes da camera VSM

Q ®® Se um Mdbdulo de selecdo de video (VSM) estiver
) 00 . . . .

= 7 instalado no sistema, 2 (duas) opgdes de video

estardo disponiveis:

1. Pressione a guia OPCOES DO REALVIEW (@
tais opgoes.

2. Selecione:

para exibir

» Visualizag&o Unica de camera @ - é possivel selecionar 1
(uma) de um méximo de 8 (oito) entradas da camera para
alterar a visualizagéo da entrada de video

» Visualizagdo dividida da camera § § - ¢ possivel selecionar
1 (um) entre 2 (dois) conjuntos de 4 (quatro) entradas da
camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para dividir a tela em quatro
feeds de video separados

98-05273-PTBRR5
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Figura 7-41: Selegéo de cdmera unica com VSM
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CAPITULO 8 - CONTROLE DE TAXA DE TERCEIROS

Quando um sistema de Controle de taxa de terceiros esta LIBERACAO DE CONTROLE DE TAXA DE

presente e 0 Controle de taxa esta liberado, as informagdes da TERCEIROS
aplicagdo e o mapeamento podem ser mostrados nas telas de

A opgao Liberar recurso é usada para liberar recursos avangados.

orientagéo.
NOTA: O cédigo de liberagéo é exclusivo para cada console.
Para adicionar um controlador de taxa de terceiros ao sistema: Entre em contato com o Servigo de atendimento ao cliente
1. Adicione um controlador de taxa ao sistema. da TeeJet Technologies. Uma vez liberado, o recurso
2. Ligue o controlador de taxa. permanece assim até que o console seja totalmente
3. No console Matrix Pro GS, libere o Controle de taxa de redefinido.
terceiros. 1. Pressione a guia lateral CONSOLE .
4. Reinicie o Matrix Pro GS. 2 Pressione _
5. No console Matrix Pro GS, defina as configuragdes de 3. Pressione o botdo de recurso bloqueado ; do Controle de

Controle de taxa de terceiros, que estabelecem a interface de
hardware e a comunicagao.

6. No console Matrix Pro GS, defina as configuraces do
Produto, que estabelecem nome do produto, volumes do
tanque/compartimento, taxas de aplicagdo do alvo, incremento ~ Figura 8-1: Recurso liberado
para ajuste de taxas alvo e limites de taxa minima/méxima
para mapeamento de cores, bem como as cores de exibicao
correspondentes.

taxa de terceiros.
4. Insira o cddigo de liberago.
5. Reinicie o console.
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Controle de taxa de terceiros Produto

Quando um sistema de Controle de taxa de terceiros esta Quando um sistema de Controle de taxa de terceiros esta
presente e o Controle de taxa foi liberado, é possivel ativar/ presente e o Controle de taxa esta liberado, as opgdes do Produto
desativar o Controle de taxa de terceiros. sao disponibilizadas para a configuragdo dos nomes do canal de

controle do produto e dos limites de taxa minima/méxima, bem
X como das cores de exibigdo correspondentes para mapeamento.

Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO _ 1. esione a guia inferior CONFIGURACAO DO SISTEMA

QRS Conirole o taxa detrcaros o -
Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

4. Selecione se o Controle de taxa de terceiros esta ativado ' .
ou desativado. - Pressione '

1. Pressione a guia inferior CONFIGURAGAQ DO SISTEMA
A,

Selecione:

» Nome do produto — op¢ao usada para inserir 0 nome do
produto para o Canal de controle atual

» Cor da taxa minima/maxima — opgao usada para criar
a paleta de cores que melhor representa a mudanga de
taxas em um mapa de taxa alvo ou em uma aplicagao

» Gama de cores — opgao usada para selecionar o modo
Automatico ou Manual e configurar a Cor da taxa minima
€ maxima

» Limite superior de mapeamento da taxa aplicada
(somente Gama de cor manual) — op¢&o usada para
definir a taxa méxima para a qual a Cor da taxa maxima
sera usada (taxas maiores usardo a Cor da taxa maxima

5. Se desativado, selecione:

» Interface de hardware — selecione uma interface para a
comunicagdo com um controlador de taxa de terceiros.

» Protocolo de comunicagéo — selecione um protocolo para a
comunicagdo com um controlador de taxa de terceiros.

» Modo do controlador — se um protocolo aplicavel estiver
selecionado, esta opgao define 0 modo do controlador que
corresponde a configuragéo do controlador de taxa.

» Taxa de transmissdo em série — se estiver sendo usado
um dispositivo de interface serial, escolha a taxa de
transmissdo de comunicagdo adequada.

A qualquer momento, selecione:

» Status do controle de taxa — visualize o status de um selecionada)
controlador de taxa de terceiros conectado. » Limite inferior de mapeamento da taxa aplicada (somente
Figura 8-2: Controle de taxa de terceiros Gama de cor manual) — opgao usada para definir a taxa

minima para a qual a Cor da taxa minima sera usada
(taxas menores usardo a Cor da taxa minima selecionada)

Figura 8-3: Opgdes do produto
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OPCOES DA TELA DE ORIENTACAO

Quando um sistema de Controlador de taxa de terceiros esta
integrado ao sistema, as opgdes adicionais de mapeamento
e controle de taxa sdo oferecidas nas telas de orientagao
Visualizagéo do veiculo e Viséo de campo.

Orientacao na tela
Além das opgdes padrao de Orientagéo, as informagdes a seguir
s8o disponibilizadas no Controle de taxa de terceiros:

+ Linhas de referéncia
<«4Preto/Branco - linha de demarcagéo da zona do mapa
de prescri¢do

+ Area de cobertura - ilustra a area aplicada e a sobreposigao:

<« Selegdo pelo usuario — 0 Mapa da aplicagéo e as areas
aplicadas do Mapa de taxa alvo mostram barras coloridas
relativas & gama de cores selecionada e & selegéo do
mapa.

Barra de orientagao

Além das opgdes padrdo da Barra de orientacgo, as informacdes
selecionaveis a seguir sao disponibilizadas no Controle de taxa
de terceiros:

P Taxa de aplicagao real — exibe a taxa de aplicagao atual

P Taxa de aplicacédo do alvo — exibe a taxa de aplica¢éo do
alvo

Figura 8-4: Informac0es selecionaveis na Barra de orientacdo

Barra de status

Além das opgdes padrdo da Barra de status, o icone Status do
controle de taxa do produto oferece informagdes sobre o status
do controle de taxa.

Quando um icone ¢ pressionado, as informagdes de status
relacionadas s&o exibidas.

1. Pressione o icone STATUS DO CONTROLE DE TAXA DO

PRODUTO@® @ @ .

Figura 8-5: Status do controle de taxa do produto

Mapeamento da aplicacao

Quando um controlador de taxa esta presente no sistema,

0 mapeamento da aplicagdo do produto baseado em GNSS fica
disponivel em Visualizagdo do veiculo ou em Vis&o de campo,

em qualquer modo de orientagdo. O mapeamento pode registrar
areas cobertas pelo implemento (Cobertura) ou quanto produto foi
aplicado e onde (Aplicagéo), e também é capaz de direcionar a
aplicagao do produto usando taxa Unica e taxa variavel (Taxa alvo
predefinida e Prescrigéo, respectivamente).

NOTA: Antes de usar o mapeamento, defina ou verifique as
opgbes de mapeamento em Configuragdo -> Produto.

Para acessar o mapeamento da aplicacéo:

1. Pressione a guia inferior ORIENTAGAQ PARA VISUALIZAGAO
DE VEICULO ou ORIENTAGAO PARA VISAO DE
CAMPO .

2. Pressione a guia OPCOES DE MAPEAMENTO i para
exibir tais opgoes.
3. Selecione uma ou mais opgdes:

» Mapa de cobertura @& — mostra areas cobertas pelo
implemento, independentemente de o produto ter sido
aplicado ou ndo

» Mapa de prescri¢ao (&) — mapa pré-carregado que fornece
informagdes de aplicagdo do produto ao controlador de
taxa

» Mapa da aplicagdo (A — mostra quanto produto foi aplicado
e onde, usando cores para indicar o nivel em relagao
aos niveis maximo e minimo predefinidos ou definidos
automaticamente

» Mapa de taxa alvo @) — mostra a taxa de aplicagdo que
o controlador de taxa tentou atingir em cada local

NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da
aplicagéo e o Mapa de taxa alvo.
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Figura 8-6: Mapa de cobertura

Duplicagéo e transferéncia de mapas

Os mapas sdo armazenados nos dados do trabalho. Usando
Dados -> Dados do trabalho -> Gerenciar, é possivel duplicar ou
transferir dados do trabalho que contém mapas para o Fieldware
Link, de forma que os mapas possam ser abertos, visualizados,
editados, impressos e transferidos de volta para o console.
Consulte "Dados do trabalho" no capitulo Configuragdo do
sistema.

Em Dados -> Relatdrios, é possivel gerar relatérios de vérios
formatos, contendo dados e quaisquer mapas do trabalho.

Mapa de cobertura

' Mapa de cobertura que mostra as areas cobertas pelo
implemento. O DCM n&o requer a aplicagéo do produto.

O ISOBUS requer a aplicagéo do produto.

Mapeamento na tela
+ Area de cobertura - ilustra area aplicada e sobreposico:
<4Azul - uma aplicagéo
<VVermelho — duas ou mais aplicagbes

Figura 8-7: Mapa de cobertura

Mapa de prescrigao

O Mapa de prescrigdo € um mapa pré-carregado que

fornece informagdes de aplicagdo do produto ao controlador
de taxa. Mapas de prescrigdo contém informagdes
georreferenciadas de taxa de produto. O Matrix Pro GS é capaz
de importar dados do trabalho, que contém Mapas de prescrigao
para uso junto a aplicagdes de taxa variavel (VRA) que utilizam
controladores de taxa compativeis.

Mapeamento na tela
* Linhas da zona:
<« Cor preta, a0 se aproximar da zona de aplicagéo.
<« Cor branca, quando dentro da zona de aplicag&o.
<«qOutras zonas que tenham a mesma taxa também serdo
mostradas em branco.

« Area de cobertura — ilustra diferentes zonas de taxa de
prescrigao:
<« Selecdo pelo usuario — as cores da zona sao selecionadas
no momento da definigdo do mapa de prescrigao.
Com o Fieldware Link (v5.01 ou posterior), 0s usuarios podem
importar trabalhos de VRA criados no Fieldware Link, bem como
exportar dados do trabalho a partir do console, editar os mapas
incluidos para criar Taxa alvo ou Mapas de prescrigao e transferir
esses dados de volta para o console, para serem usados pelo
trabalho.

NOTA: O Modo de trabalho avangado é exigido para aplicagbes
de taxa variavel. Consulte Opgdes (Modo de trabalho)
no capitulo Configuragdo do sistema.

Figura 8-8: Mapa de prescricdo

Mapa da aplicacao
2 O Mapa da aplicagdo mostra quanto produto foi aplicado
e onde, usando cores para indicar o nivel em rela¢&o aos
niveis maximo e minimo predefinidos ou definidos
automaticamente.

NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da
aplicagdo e o Mapa de taxa alvo.

Mapeamento na tela
+ Area de cobertura — ilustra a area aplicada:
<«Selecao pelo usuario — as areas aplicadas mostram
barras coloridas relativas & gama de cores selecionada
e a sele¢do do mapa.
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Figura 8-9: Mapa da aplicacéo Figura 8-10: Opgdes do produto

Seleg¢do da gama de cores
As opgdes do produto configuram limites de taxa minima/méaxima
e as cores de exibigdo correspondentes para mapeamento.

1. Pressione a guia lateral CONFIGURAGAO .

Pressione .

3. Selecione:
» Gama de cores — modo usado para definir a taxa de Cor da
taxa maxima e Cor da taxa minima.
<4Automatico — os limites maximo e minimo seréo
determinados pelos valores reais da taxa aplicada ou
pelos valores da taxa alvo

<qManual - os limites maximo e minimo serdo definidos
conforme os valores definidos nas opgdes Limite
superior de mapeamento da taxa aplicada e Limite
inferior de mapeamento da taxa aplicada

» Cor da taxa maxima — define a cor da taxa maxima.
No modo Gama de cor manual, essa cor sera usada para
todas as taxas acima do Limite superior de mapeamento
da taxa aplicada

» Cor da taxa minima — define a cor da taxa minima.
No modo Gama de cor manual, essa cor sera usada para
todas as taxas abaixo do Limite inferior de mapeamento
da taxa aplicada
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Mapa de taxa alvo Selegao da gama de cores
O Mapa de taxa alvo mostra a taxa de aplicagdo que As opgdes do produto configuram limites de taxa minima/méxima
o controlador de taxa tentou atingir em cada local. e as cores de exibi¢do correspondentes para mapeamento.
NOTA: Néo é possivel selecionar simultaneamente o Mapa da 1. Pressione a guia lateral CONFIGURACAO .
aplicagéo e o Mapa de taxa alvo. 2. Pressione _
Mapeamento na tela 3. Selecione:
+ Area de cobertura — ilustra a area aplicada: » Gama de cores — modo usado para definir a taxa de Cor da
<« Selegéo pelo usuario — as éreas aplicadas mostram taxa méxima e Cor da taxa minima.
barras coloridas relativas & gama de cores selecionada <4 Automatico — os limites maximo e minimo serdo
e a selegdo do mapa. determinados pelos valores reais da taxa aplicada ou
Figura 8-11: Mapa de taxa alvo pelos valores da taxa alvo

<qManual - os limites maximo e minimo seré&o definidos
conforme os valores definidos nas opgdes Limite
superior de mapeamento da taxa aplicada e Limite
inferior de mapeamento da taxa aplicada
» Cor da taxa maxima - define a cor da taxa maxima.
No modo Gama de cor manual, essa cor sera usada para
todas as taxas acima do Limite superior de mapeamento
da taxa aplicada
» Cor da taxa minima - define a cor da taxa minima.
No modo Gama de cor manual, essa cor sera usada para
todas as taxas abaixo do Limite inferior de mapeamento

Taxas alvo da taxa aplicada
As Taxas de aplicagdo do alvo predefinidas estabelecem as taxas ~ Figura 8-12: Opedes do produto

alvo do produto que esta sendo aplicado por hectare/acre. Estas
configuragdes serdo as mesmas para todos os trabalhos ativos.
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Matrixe® Pro 570GS o Matrix® Pro 840GS
ANEXO A - CONFIGURAGOES DO SISTEMA

Os diagramas a seguir refletem as configuragdes tipicas do Matrix Pro GS. Devido a variedade de configuragdes possiveis, os valores a
seguir devem ser usados apenas para fins de referéncia.

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626

Cabo de energia /CAN/dados
(incluso com kits

FieldPilot, UniPilot

ou BoomPilot)

Opcoes de CAN Teeldet

Antena GPS RXA-30
Antena GPS GLONASS
Receptor GPS RX510 / Receptor GPS RX610

& Kit de interface do sensor de press&o para monitor
% (e tamanho da gota (DSM)

para bateria
para valvulas de controle de segdo

para vélvulas de controle de se¢do

s . =
> ‘&'i,ﬁi para cabo de alimentagédo
para vélvulas de controle de se¢do

ANEXO
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ANEXO B - CONFIGURACOES DO MENU DO CONSOLE
MATRIXPRO GS

Este anexo lista as configuragdes do menu do console Matrix Pro GS e também oferece as seguintes informagdes:
+ Configuragdes disponiveis em um trabalho ativo.
+ Configuragdes que podem ser realizadas no préprio console Matrix Pro GS ou usando o software Fieldware Link.

+ Configuragdes que sdo incluidas na exportagdo de um perfil, a partir do console Matrix Pro GS ou do Fieldware Link.

Legenda de simbolos
Nas tabelas a seguir, estes simbolos indicam se as configuragdes estéo disponiveis durante um trabalho ativo:

v Disponivel durante um trabalho ativo

x Nao disponivel durante um trabalho ativo

Configuragoes

Salva no
Disponivel em Pode ser editada em perfil exportado no
- ) um trabalho Matrix Fieldware | Matrix | Fieldware
o\’ CONFIGURAGOES ativo Pro Link Pro Link

Tipo de maquina x v v v v
Altura da antena do GNSS x v v v v
Tipo de implemento x v v v v
Layout de implemento simétrico x v v v v
Numero de se¢bes de implemento x 4 v v v
Largura de orientagéo x v v v v
Largura da aplicagéo/trabalho x v v v v
Monitor de tamanho da gota...... v v v v v
Selecdo do bico ............... v v v v v
Alerta aplicado... v v v v v
Hora da entrada v v v v v
Hora da saida v v v v v
Permitir BoomPilot em marcha a ré v v v v v
Modo inicial do BoomPilot v v v v v
icone BoomPilot v v v v v
Atraso de sinal da marcha aré...........cccoeovvrverenenenessssssssssssennnens v v v v v
Direcdo da compensagao do implemento em linha........ x v ' ' v

Distancia da compensagéo do implemento em linha ... x v 4 4 v

Implemento Modo refo Direcdo da compensagao do implemento lateral ........... x v v v v
Distancia de deslocamento do implemento lateral......... x v v v v

Sobreposicéo v v v v v

Horas de ativacdo/desativagdo do atraso v v v v v

Tipo de configuragao: TeeJet v ' ' v

Distancia da antena até 0s diSCOS..........ccccoerrrrerrereennn. x v 4 4 v

Diregao da compensagao do implemento lateral ........... x v v v v

Distancia de deslocamento do implemento lateral......... x v v v v

SODIEPOSIGAD. ....veveresrerrerieiseesreesiessessessesresse s v v v v v

Horas de ativacdo/desativagdo do atraso v v v v v

Distancia da compensacéo da difuséo x v v v v

Modo da Compensagdes de segdo x v v v v
espalhadora Tamanhos de secéo x v v v v
Tipo de configuragao: OEM v v v v

Distancia da antena até 0s diSCOS..........ccorvrrrrrrrirrennn. x v v v v

Diregdo da compensagao do implemento lateral ........... x v v v v

Distancia de deslocamento do implemento lateral.......... x v v v v

Distancias de inicio/parada ...........ccccoveveerinenne x v 4 v v
Compensagdes de inicio/parada da se¢éo x v v v v

Continuagéo...
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Salva no
Disponivel em | Pode ser editada em perfil exportado no

o, ) um trabalho Matrix Fieldware Matrix Fieldware
Ny CONFIGURAGOES ativo Pro Link Pro Link

Diregdo da compensagao da segéo 1 em linha.............. x v v v v
Distancia da compensacéo da se¢do 1 em linha x 4 v v v
Implemento Modo Diregé@o da compensagao do implemento lateral .... x 4 v v v
(conti- escalonado Distancia de deslocamento do implemento lateral.. x 4 v v v
nuagéo) SODIEPOSIGHD. ... vvevrerreeerrieereerseer e v v v v v
Horas de ativagao/desativagao do atraso ... v v v v v
Compensagdes de segao x v v v v
Brilho do LED v v x x x
Orientagdo ~ Modo de exibigdo v v x x x
Espagamento do LED.........ccovrrirenereeseseseeessi st ennes v 4 x x x
Diregéo assistida/automatica ativada/desativada...........ccccooevrrrerrinrnnne v v SomAe m? v Retido do
referéncia console
) Tipo de valvula x v v
Configu- - . .
~ Frequéncia da valvula x v Somente v Retido do
ragdo da ) . R - Anci
R Ciclo de servigo minimo a esquerda/direita x v referéncia v console
valvula ) . TR .
Ciclo de servigo maximo a esquerda/direita x v v
) Ajuste de diregdo aproXimado ............cveeeereereeneerieneenes v v v
Configu- . L .
racdes de Ajuste de dirego fina v v Somente 4 Retido do
Direcs diri s0 Sensibilidade v v referéncia v console
|regalo. ¢ ViS80 AdIaNtE.....cvvvveeererreieiseeseese e v v v
automatica .
Teste da VAIVUIA..........ccceeviiieccce e x v Somfz ntg v Retido do
referéncia console
Diagnéstico valvula % v Somente v Retido do
referéncia console
Opgdes Sensor de roda de dir€Ga0 ..........c.vveeneereeernrirereiens x 4 Somfe ntg v Retido do
referéncia console
Sensordo  Ativado/Desativado...........cocuerucrniireenieeinirenienens x v S X 4 Refido d
angulo de Calibragéo do sensor. v v refoenr]gr?c; v ceogs%Ieo
direcéo Calibragéo on-line v v v
Corregdo de  Ativado/Desativado x v Somente v Retido do
inclinagdo Nivel do campo x v referéncia v console
Confiau Tipo de GNSS x v v
ra éogdo Porta de GNSS * g S t y Retido d
¢ Informagdes do status de GNSS v v omente v etido do
receptor referéncia console
GNSS Programa x v v
PRN oottt x v v
Video Marcha @ ré/INVETISA. ..ottt v v 4 v v
Sensor de
pressdodo  Classificagdo de presso MAXima..........cccoeveevvveeereene. v v 4 4 4
Sensores maddulo de Alarme de pressao baiXa........cceweerrernenierreeereereenens v v v v v
entrada e Alarme de pressdo alta..........cocoeereneeriniiernereineeenes v v v v v
saida (IOM)
Nome do produto x v v v v
Cor da taxa maxima ..... v v v v 4
Produto* Cor da taxa minima.. 4 v v v v
Gama de cores v v v v v
Limite superior do mapeamento de taxa aplicada.... x v v v v
Limite inferior de mapeamento da taxa aplicada x v v v v
Ativar/Desativar x * * x x
Interface de hardware....... x x x x x
Controle o
Protocolo de comunicagao ... x x x x x
de taxa de
. Modo do controlador............. x x x x x
terceiros o -
Taxa de transmiss&o em série x x x x x
Status do controlador de taxa.........ccoeuevrererrirrenrenrneneneeeeeeeeeeeeeeens v x x x x

*Disponivel somente quando ha um Controlador de taxa de terceiros no sistema.

ANEXO
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Configuragdes de gerenciamento de dados

Disponivel
emum
— trabalho
5" Configuracoes de gerenciamento de dados ativo
EXPOMAr. ... e
Transferir IMPOMAT ..o snes
Dados do EXCIUIN 1ottt
trabalho Exportar... x
Gerenciar Importar ... x
Excluir.. x
Salvar PDF x
. Salvar KML x
Relatorios Salvar SHP M
Salvar tod0S 0S tiPOS .....vevrerrereerririrrirrisisri s x
Opgdes Modo de trabalho.............ccvvrviec e x
EXPOHAI......vvvvrrvienri e v
Transferir IMPOMAN ...oooovvivs s v
EXCIUIN .o e v
Configu-
ragc')e_s de NOV? """""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" v
maquina COPIAI ..o v
Gerenciar EXCIUIN 1ottt v
Salvar ...... v
Carregar x

Configuragao do console

Disponivel
emum
; trabalho
Configuragoes do console ativo
Sob InformagBes do SIStEMA .........ccceuiurierieririrree s v
oore SIVAN .ottt v
Paleta 0 COTES........c.uimriiiriieiecrinsie e x
Exibica BrlNO 0 LCD ...ttt v
xibigdo Captura de tela..........oceiriicr e v
Calibragdo da tela.........ccoeuurviiriineiiesee s 4
UNIJAAES ..ottt v
Cultural JAIOMA. ..o v
FUSO OTAMIO ..o v
Volume do sudi v
audio VOIUME A0 AUAIO.......oceeceeeeitei et
Demonst-
ragao do INICIAT ... v
GNSS
Desblog- BoomPilot para espalhadora ... v
ueio recurso  Controle de taxa de terceiros ..................cooorrerevveeereseneeeseeesssesseesssessese

Configuragdes de ferramentas

Disponivel
em um
trabalho
° ° Configuragées de ferramentas ativo
Carregar Dispositivo ............................................................................................... v
software SOMWATE v e s v
Extras CalCUIAAOTA ... v
Conversor de UNIdAdES ..........cccvieereieriicieie e v
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ANEXO C - ESPECIFICACOES DE UNIDADE

Dimensb6es Matrix Pro 570GS 16,15x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0cm
Peso Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Conector Alimentagdo/CAN Conxall, 8 pinos
Camera Conxall, 5 pinos
Velocidade/Status Conxall, 8 pinos
AVISO! Alguns consoles originais Matrix tém uma conexao de cabos
Conxall de 4 pinos. Os cabos de 4 e 8 pinos NAO séo
intercambiéveis.
Ambiente Armazenamento -10a +70°C
Operagao 0a+50°C
Umidade 90%, sem condensacao
Exibicao Matrix Pro 570GS Resolugéo de 320 x 240
14,5cm
Matrix Pro 840GS Resolucdo de 800 x 600
21,3¢cm
Entrada/saida USB 2.0
Requisitos de alimentacéo <9wattsa 12V CC

ANEXO D - INTERVALOS DE CONFIGURACAO

Pressione 0 nome da opgao de qualquer item de menu para exibir a definicdo € o intervalo de valores desse item.

Figura A-2: Exemplo de caixa de texto informativa

98-05273-PTR5 m
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ANEXO E - COORDENADAS EZONAS UTM

O Matrix® Pro 570GS e o Matrix® Pro 840GS usam o sistema de coordenadas Universal Transversa de Mercator (UTM) para
rastrear locais de trabalho. O sistema de coordenadas UTM divide a superficie da Terra em 60 zonas norte-sul numeradas, que sdo
adicionalmente divididas em zonas de latitude indicadas por letras, conforme mostrado a seguir.

Figura A-3: Sistema de coordenadas UTM — Global

Em seguida, o console Matrix Pro GS rastreia as zonas UTM nas quais é executado cada trabalho de aplicagdo de produto. As
informagdes dessas zonas s&o, entdo, usadas para determinar se um trabalho pode ser iniciado/continuado ou para localizar o trabalho
salvo mais proximo a posigao atual do veiculo.

Se um trabalho selecionado estiver em uma zona UTM diferente da zona UTM atual ou adjacente, a mensagem "Fora de alcance" sera

exibida ao lado de Distancia, e as opgoes [ar R e i ou serdo desativadas.

Se um trabalho selecionado nao tiver informagdes gravadas, a op¢do Distancia exibira a mensagem "Sem dados".

m www.teejet.com



Direitos de copia

© 2015 Teedet Technologies. Todos os direitos reservados. Nenhuma parte deste documento ou dos programas de computador descritos nele
pode ser reproduzida, copiada, fotocopiada, traduzida ou reduzida de qualquer forma ou por qualquer meio, seja eletrénico ou legivel por
méaquina, por gravagao ou de outro modo, sem o consentimento prévio por escrito da TeeJet Technologies.

Marcas comerciais
A menos que informado de outro modo, todos os outros nomes de marca ou produto s&o marcas comerciais ou marcas comerciais registradas
pertencentes as suas respectivas empresas ou organizagoes.

Limitagao de responsabilidade

ATEEJET TECHNOLOGIES FORNECE ESTE MATERIAL NO ESTADO EM QUE SE ENCONTRA, SEM GARANTIA DE QUALQUER TIPO,
SEJA EXPRESSA OU IMPLICITA. NAO ESTA PRESSUPOSTA NENHUMA RESPONSABILIDADE OU PATENTE DE DIREITOS AUTORAIS.
EM NENHUMA CIRCUNSTANCIA, A TEEJET TECHNOLOGIES SERA RESPONSABILIZADA POR QUALQUER PERDA DE NEGOCIOS,
LUCROS CESSANTES, PERDA DE USO OU DE DADOS, INTERRUPGAO DE NEGOCIOS OU POR DANOS INDIRETOS, ESPECIAIS,
INCIDENTAIS OU CONSEQUENTES DE QUALQUER TIPO, AINDA QUE A TEEJET TECHNOLOGIES TENHA SIDO INFORMADA SOBRE
TAIS DANOS DECORRENTES DO USO DO SEU SOFTWARE.

Informacdes de seguranga
A Teelet Technologies ndo se responsabiliza por danos ou lesdes causados pelo ndo cumprimento dos seguintes requisitos de
seguranca.

Como operador do veiculo, vocé é responsavel pela sua operagéo segura.

O Matrix Pro GS, em combinagao com qualquer dispositivo de dire¢do assistida/automatica, ndo é projetado para substituir o operador do
veiculo.

Né&o saia do veiculo enquanto o Matrix Pro GS estiver engatado.
Certifique-se de que a area em torno do veiculo esteja livre de pessoas e obstaculos antes e durante o engate.

O Matrix Pro GS ¢é projetado para oferecer suporte e melhorar a eficiéncia durante o trabalho no campo. O condutor tem total responsabilidade
pelos resultados relacionados a qualidade e ao trabalho.

Desengate ou remova qualquer dispositivo de dire¢éo assistida/automatica antes de operar em rodovias publicas.
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Atualizacoes disponiveis para o produto

Diregéo automatica FieldPilot®

Direg&o assistida UniPilot®

Controle automatico de se¢éo de barra BoomPilot®

Médulo do giroscopio de inclinagéo

Mddulos de selegao de video para até 8 cameras

Atualizagdes para antena ou receptor GPS externos

Aprimoramento do aplicativo de organizagao de dados Fieldware® Link
Kit do sensor de presséo para monitor de tamanho da gota

Controle de taxa de terceiros
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