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INTRODUCAO

#1 Ligacao do aparelho
Pressione o botdo LIGAR (!) para ligar o console.

#2 Tela inicial

Uma vez que a sequéncia de acionamento tiver sido completada, a tela inicial
aparecera com a opgao de iniciar um novo trabalho ou continuar um trabalho
ja existente.

#3 Configuracao da unidade

1. Pressione a aba inferior CONFIGURAGAO DA UNIDADE (i)

As opgdes de configuragdo ‘};3 serdo exibidas primeiro.

0 Gerenciamento de dados (=2, Configuragdo do console .

e Ferramentas ﬂ podem ser acessados através das teclas da aba lateral.

Configuragao do sistema
2. Pressione a aba lateral CONSOLE .

3. Pressione M

Aopgao Sistema é usada para configurar as unidades, idioma e fuso
horério.

Configuragao do GPS
1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione m

O GPS é usado para configurar o tipo de GPS, a porta do GPS
e 0 PRN, além de visualizar as informagdes de status do GPS.

Configuragao do implemento
1. Pressione a aba lateral CONFIGURACAO .

2. Pressione Ll G E Y.

A configuragao do implemento € usada para estabelecer vérios ajustes
associados aos modos modos reto, espalhadora ou escalonado.

As configuragdes variardo dependendo se um Mddulo de controle

de direc@o ou SmartCable estiver presente.

Configuragao do Piloto automatico/assistido
1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO [,

PR S )] Piloto automatico/assistido §

Quando um Médulo de controle de diregdo (SCM) esta presente, as
opgdes de piloto automatico/assistido estardo disponiveis. Para obter
instrugdes detalhadas de configuragéo, consulte o manual de instalagao
especifico de piloto automatico/assistido.

#4 Tela da orientacao
1. Pressione as abas ORIENTACAQ DA VISUALIZAGAO DO
VEICULO E ORIENTAGAO DA VISAO DO CAMPO - ou
ORIENTAGAO DO REALVIEW | 7 .
2. Pressione a aba OPCOES DE ORIENTAGAOQ E NAVEGACAO a
para exibir as opgdes de navegacéo.

Escolha um modo de orientacao &
» RetaAB % » Ultima Passagem B

» Curva AB & » Proxima Linha &
» Pivé Central @

Marcas Ae B Q @

Para estabelecer uma linha guia AB.
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Informagdes sobre seguranga
A ATeelJet Technologies néo é responsavel por danos ou ferimentos causados por desrespeito as seguintes normas de seguranga.

Como operador do veiculo, vocé é responsavel por sua operagdo segura.
O Matrix Pro GS, associado a qualquer dispositivo de piloto automatico/assistido, nao foi planejado para substituir o operador do veiculo.
Né&o abandone o veiculo enquanto o Matrix Pro GS esteja engatado.
Certifique-se de que a area ao redor do veiculo esteja livre de pessoas e obstaculos antes e durante o engate.

O Matrix Pro GS é projetado para fornecer suporte e melhorar a eficiéncia ao trabalhar no campo. O condutor é plenamente
responsavel pela qualidade e trabalho relacionados aos resultados.

Desengate ou remova qualquer dispositivo de piloto automatico/assistido antes de operar o veiculo em vias publicas..

n www.teejet.com
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VISAO GERAL

CAPITULO 1 - VISAO GERAL DO SISTEMA

O Matrix Pro GS permite o gerenciamento de maltiplos mddulos conectados e o mapeamento do GPS, orientagéo, FieldPilot®, BoomPilot® e a coleta
de dados em um unico console, através da tecnologia CAN bus. Isso substitui multiplos consoles em um cabo com sistema robusto.

Atualizacoes disponiveis do produto

+ Piloto automatico/assistido FieldPilot® + Modulos de selegao de video para até 8 cdmeras

+ Diregéo assistida UniPilot® + Receptor externo de GPS ou atualizagbes de antena

+ Controle da segdo da barra automatizado BoomPilot® « Aplicativo de organizagdo de dados otimizados Fieldware® Link

+ Modulo de compensagao de inclinagio + Kit da interface do sensor de presséo para o0 monitor de tamanho
das gotas

COMPONENTES DO SISTEMA

Console do Matrix Pro 570GS

O Matrix Pro 570GS é projetado para fornecer anos de servigos sob as condi¢des operacionais agricolas tipicas. Uma caixa compacta, combinada com
cobertura de borracha para todos os conectores, significa que as condices tipicas de poeira ndo causardo problemas operacionais. Embora respingos
de &gua ocasionais ndo danifiquem a unidade, o Matrix Pro 570GS nao € projetado para exposicdo direta as chuvas. Tenha cuidado para n&o operar o
Matrix Pro GS em condi¢fes umidas.

Figura 1-1: Parte frontal e traseira do console do Matrix Pro 570GS

Barra de luzes embutida

Botao de energia

Porta USB com cobertura
emborrachada

Tela luminosa sensivel
ao toque

MATHI P,

Altofalante

Botéo de energia c § 40 GPS
—— Conexdo da antena do
Sistema de encaixe RAM integrado

(montagem necessaria)
Porta USB com cobertura
emborrachada

Coberturas emborrachadas
do conector

Suporte tipo RAM padra0 Conectores encaixados

(montagem necessaria)
Conexao do sinal de velocidade

Conexao da camera

Conexao de energia
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Console do Matrix Pro 840GS

O Matrix Pro 840GS é projetado para fornecer anos de servicos sob as condigdes operacionais agricolas tipicas. Uma caixa compacta, combinada com
cobertura de borracha para todos os conectores, significa que as condig@es tipicas de poeira ndo causaréo problemas operacionais. Embora respingos
de &gua ocasionais ndo danifiquem a unidade, o Matrix Pro 840GS ndo é projetado para exposicao direta as chuvas. Tenha cuidado para n&o operar o
Matrix Pro GS em condigbes umidas.

Figura 1-2: Parte frontal e traseira do console do Matrix Pro 840GS

Barra de luzes embutida

Botéo de energia

Porta USB Botao da pagina inicial

com cobertura i —————

emborrachada nl \ Botbes de ampliagéo/

- Altofalante
redugédo

Tela luminosa sensivel

nexa nten
ao toque Conex&o da antena

do GPS

Suporte tipo RAM padrdo
(montagem necessaria)

Sistema de encaixe RAM integrado
(montagem necessaria)

Coberturas emborrachadas
do conector

Conexdo do sinal de velocidade
Conex&o da camera

Conexao de energia

Camera RealView®

A cémera do RealView da TeeJet Technologies possibilita que imagens de video sejam exibidas na tela do Matrix Pro GS. A cAmera pode ser apontada
para a frente para permitir orientagédo com video RealView, ou pode ser posicionada para ver outros aspectos da operacéo de seu equipamento.

A camera é equipada com uma caixa RAM flexivel, parassol integral e oferece iluminagao infravermelha, permitindo imagens de video claras, mesmo
em condigdes escuras.

Informacgoes adicionais

Todas as alteragdes sdo salvas automaticamente. Sequéncia de inicializagao

O console leva aproximadamente 40 segundos para ligar. Durante esse
periodo, uma série de telas serdo exibidas, os LEDs irdo ligar e desligar e
os niveis de brilho irdo variar. Quando a sequéncia de inicializagao estiver
completa, a tela inicial aparecera.

O console precisa ser desligado ciclicamente e ligado novamente
a0 alterar ou colocar um equipamento no sistema Matrix Pro GS.

Para liga-lo

Pressione o botdo POWER (I) para ligar o console. -
Instalagédo recomendada da antena

A antena do GPS deve ser montada o mais a frente possivel na parte
superior do veiculo, em uma superficie de metal de, pelo menos,
10 cm quadrados.

Estando ligado, o Matrix Pro GS iniciara a sua sequéncia de inicializagao.

Desligamento |
Pressione e segure brevemente o botdo POWER O até que a tela de
confirmagéo apresente o modo de desligamento.

ADVERTENCIA! Aguarde 30 segundos antes de reiniciar o console apés
0 desligamento.

n www.teejet.com
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VISAO GERAL

CONFIGURACOES

O diagrama seguinte reflete as configuragdes tipicas do Matrix Pro GS. Devido as varias configuragdes possiveis, eles devem ser usados somente
para fins de referéncia.

Figura 1-3: Matrix Pro GS com VSM (Médulo seletor de video) e varias cameras RealView, FieldPilot e BoomPilot

- Matrix Pro 840GS

Mlatnx y o 7850187 Antena GPS 75-30084

Piloto automatico/assistido RXA-30 niena ’,75-30090 ¢/ GLONASS
Antena GPS e

BoompPilot
Assessorios opcionais

65-05226 78-50155
%\ [ Conjunto, Suporte | = 1, 78-50190 ¢/ GLONASS
"‘ daAntena GPSRXA-30 N~ 4
45-05786: 6m

» 45-05787: 9m
Cabo da Antena

Matrix Pro 570GS
75-30082
75-30083 ¢/ GLONASS 6 Pos.

Kit, Montagem c/ Base de Sucgédo
90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

Cabo Energia/CAN/
Dados

(incluido

com os Kits
FieldPilot, UniPilot
ou BoomPilot)

45-05617: 6m il
45-05618: 18m
Cabo de Extens&o da Camera

Madulo Seletor Ell I
do Video Eﬂ:
78-08067: 4 canais
78-08068: 8 canais

45-07703
SCM Ativar/Desativar

78-08075
Médulo de Controle
de Diregao (SCM)

45-08117
Cabo de Extensdo CAN 6m

90-04005: 3 m

90-04006: 10 m

Kit de inferface de pressao do
monitor de tamanho da gota (DSM)

45-05381 RegUladOr
Cabo de Voltagem i
de36m & | L be---- ]
¢/ Fusivels ,, Ci
de 12 Amp

Conexéo de
Interruptor Remoto

91-07011
Conjunto

alJE

32-04020

para Troca e s
de Volantes gé%rigunpslor [elele)
de Pedal

Controlador de Taxa

32-04040 —
Interruptor Cabeamento do
Remoto para BoomPilot Numero

de Parte depende

Engrenar/
g do Controlador de Taxa

45-10103 Mddulo do
Cabeamento ionador de Segéo
do BoomPilot

de Diregdo (A+B) (15 segoes)

: Cabeamento
de Direcdo do Console
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CAPITULO 2 - INTRODUCAO

O Matrix Pro GS pode ser usado como um sistema de trabalho atual simples ou sistema avangado mdltiplo de trabalho. Independentemente de em
qual modo o console esteja, as fungdes basicas da tela sdo as mesmas.

+ As abas de botdes e as abas laterais acessam as vérias telas e subtelas
+ Adverténcias e janelas de informagdes avisam sobre as atividades do console e sobre os detalhes da configuragdo ou fungdes de orientacéo
+ As opgdes de configuragdo podem ser facilmente ajustadas através dos menus suspensos ou das telas de entrada do teclado

Para encontrar um recurso de configuragéo rapidamente, consulte a tabela de estrutura de menus do modo de configuragdo da unidade.

USO BASICO DA TELA

Teclas da aba inferior Opcoes indisponiveis quando o trabalho esta ativo
As teclas da aba inferior sempre estéo disponiveis na tela. Essas teclas Quando um trabalho est4 ativo, algumas opgdes de configuragéo estéo
fornecem acesso aos trabalhos, opgdes de configuragéo e navegagao. indisponiveis. Consulte a tabela de estrutura de menus do modo de

/\ configuragdo da unidade para verificar quais op¢des ndo estdo acessiveis.

K Tela inicial/trabalho

AR Figura 2-2: Exemplos de opgdes indisponiveis
} %, Configuragdo da unidade g

E Orientacéo da Visualizagao do veiculo

- Orientagéo de Viséo do Campo

@ Orientagdo do RealView ou exibigdo do video em tela cheia
da camera do RealView

OBSERVAGAO: As opgdes de orientagéo do RealView estéo disponiveis
somente com uma cdmera instalada no sistema.

Figura 2-1: Teclas da aba inferior

n www.teejet.com
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Cores da tela do console

O console esta disponivel em esquemas de seis cores. A partir da tecla
inferior de configuragéo da unidade, pressione a aba lateral CONSOLE .
e digite as opgdes do . Pressione a seta PARA BAIXO ‘l para ter
acesso as opgdes do esquema de cores para selecionar o modo de cor.

Figura 2-3: Esquemas de cores

ura ca tela

Captura da tela

Console-=\Visor

Esquema de cores Estilo 6 ly ’_, -
%

Brilhe de LCD 50 =

Captura da tela Ativade 3

Calibragho em teéla de tﬁql.llt

o

Modo simples ou avangado
Para alternar entre 0 modo simples e 0 avangado, consulte o capitulo
configuragdo em Gerenciamento de dados — Opgdes.

No modo simples, somente um trabalho estara disponivel de cada vez.
Somente a area contornada e as areas de cobertura sdo exibidas na tela
inicial. Apenas o trabalho atual esta disponivel para salvar em relatérios.
0 uso com o Fieldware Link nao esta disponivel.

INTRODUGAO

Figura 2-4: Tela inicial do modo simples

No modo avangado, mais de um trabalho estara disponivel por vez.
Cliente, fazenda, campo e nomes de trabalhos; area contornada e

de cobertura; e distancia a partir do trabalho selecionado s&o exibidos

na tela inicial. Em relag&o aos nomes, apenas o nome de trabalho

pode ser digitado usando o console. Todos os trabalhos salvos podem
estar no formato de arquivo PDF, SHP ou KML em Dados->Relatérios.
Com o Fieldware Link, um usuario pode inserir dados de cliente, prédio e
campo, assim como duplicar/editar trabalhos para reutilizagéo de limites e
diretrizes. Cliente, fazenda e informagdes de campos somente podem ser
introduzidos usando o Fieldware Link.

Figura 2-5: Tela inicial do modo avancado

98-05273-PT R4 “
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Adverténcias e janelas de informagoes

Uma caixa popup de adverténcia ou informagdes sera exibida
por aproximadamente cinco (5) segundos. Para remover a caixa
de informagdes, pressione em qualquer parte da tela.

Figura 2-6: Telas de informagbes

Informagdes de opgdes de configuragao
Pressione o icone de opgdes ou 0 nome da opgdo de qualquer item
de menu para exibir uma definicdo e valores limite de cada item. Para
remover a caixa de informagdes, pressione em qualquer lugar da tela.

Figura 2-9: Exemplo de caixa de texto de informagbes

Selegbes de menus suspensos

Pressione a seta PARA BAIXO para ter acesso as opgoes.

Use as setas PARA CIMA/PARA BAIXO ou a barra deslizante,
se necessario, para rolar através da lista estendida. Selecione a opgdo
apropriada. Para fechar a lista sem selecionar uma opgao, toque em
qualquer lugar da tela fora do menu suspenso.

Figura 2-7: Exemplo de menu suspenso

Telas de rolagem

Algumas telas possuem mais informagdes ou opgdes que sdo visiveis
além da tela atual. Use as setas PARA CIMAPARA BAIXO (14 [ ou
a barra deslizante para ter acesso as opgdes ou informagdes adicionais
que nao estdo visiveis atualmente na tela.

Figura 2-8: Exemplo de tela de rolagem

Tela de entrada do teclado
Pressione o icone do TECLADO @ Use o teclado numérico para
inserir um valor.

Pressione o icone ACEITAR @ para salvar as configuragdes ou
no icone CANCELAR @ para sair do teclado sem salvar.

Figura 2-10: Exemplo de teclado
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OPCOES DE MENU DO MODO DE CONFIGURACAO DA UNIDADE

>,
\ Configuragéo (pagina 12)

Tipo de maquina x
Altura da antena do GPS x
Tipo de implemento x
Leiaute de implemento simétrico x
Distancia do afastamento do implemento x
~ Diregéo do afastamento do implemento x
NUmero de segdes do implemento x
Largura da orientagéo x
Largura de aplicativo/trabalho x
Alarme da area aplicada v
Direcdo de afastamento da barra | %
Antena para incrementar a distancia | %
Modorreto Sobreposi¢ao v
tempos de retardo ligar/desligar | v
Tipo de configuragdo: TeeJet x
* Antena até a distancia x
dos discos
Implemento + Sobreposicéo v
+ Tempos de retardo ligar/ v
desligar
+ Distancia do afastamento x
Modo de disperséo
~ espalhadora + Afastamentos de se¢éo x
+ Comprimentos de segao x
Tipo de configuragdo: OEM x
* Antena até a distancia x
dos discos
+ Distancia de partida/parada | x
+ Afastamentos de partida/ x
parada da secéo
Diregao de afastamento dasegdo 1 | x
Antena para a se¢éo 1 x
Modo -
Sobreposicdo v
escalonado Tempos de retardo ligar/desligar | v
Afastamentos de segao x
- Ativado/desativado v
Tipo de valvula x
Confi ~ Frequéncia da valvula x
al on ]glzurlf:]gao Ciclo de funcionamento minimo | x
€ valvula esquerda/direita
Ciclo de funcionamento maximo | x
Ajuste aproximado de dire¢&o v
_ Configuragdes Ajuste fino de direcéo v
Pilotoauto  de diregéo Banda morta v
Olhar a frente v
= Teste de valvula x
= Diagnostico de valvula x
= Opgdes Sensor do volante x
Sensor angulo Afivar *
= direcio Calibragao do sensor v
¢ Calibragéo on-line v
Corregéo de  Ativado/desativado v
inclinagdgo ~ Nivel do campo v
Barra d Brilho do LED v
: ezlgs €~ Modo de exibigao v
u Espagamento do LED v
Tipo de GPS x
Porta do GPS x
GPS = Informag@es de status do GPS v
Receptor do programa x
PRN x

LN O U d(dO (PaAd(

Video - Cameras v
Classificagdo de pressédo v
Sensores = Press&o: méxima
ressao: Alarme de pressao baixa 4
Alarme de presséo alta 4
Monitor de . .
tamanho = étnl/ad~o/ddeszt|vaclio v
das gotas elecéo do boca

= Gerenciamento de dados (pagina 20)

Exportar x

= Transferir | Importar x

Dados de Excluir x
trabalhos Novo x
= Gerenciar | Copiar x

Excluir x

Salvar PDF x

- Salvar KML x
Relatorios = Salvar SHP <
Salvar todos os tipos x

Opgdes = Modo de trabalho x
Exportar v

= Transferir | Importar v

Excluir 4

Configuragdes Novo v
da maquina Copiar v
= Gerenciar | Excluir v

Salvar v

Carregar x

g Configuragoes do console (pagina 26)

Esquema de cores da interface do usuario x
, Brilho do LCD v
Visor = Captura de tela v
Calibrar a tela v
Unidades v
Sistema = |dioma 4
Fuso horario v
\/olqme do Volume do audio v
audio
Modo de -
- v
demonstragdo Iniciar
Informagc@es do sistema v
Sobre = Codigo QR - link direto para 0 manual do usuario | v
Salvar informagdes do sistema v

“ " Ferramentas (pagina 29)

_ Calculadora

Extr: )
as Conversor de unidades

<]

v Disponivel durante um trabalho ativo

x N&o disponivel durante um trabalho ativo
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CAPITULO 3 - TRABALHOS / TELA INICIAL

=
Q
=z
>
Z
o
>
>

Uma vez que a sequéncia de inicializag8o tenha sido concluida, a Tela inicial aparecerd com a opgéo de iniciar um novo trabalho ou continuar
um existente.

O console deve ter o GPS antes do inicio ou da continuagio de um trabalho.

A configuragao para uma maquina especifica e seus componentes deve ser completada antes do inicio de um
trabalho. Uma vez que um trabalho esteja ativo, algumas opgdes de configuragdo n&o estardo disponiveis para ser alteradas. Consulte a tabela
de estrutura de menus do modo de configuragéo da unidade no capitulo de introdugdo para obter detalhes.

Para alternar entre 0 modo simples e 0 avangado, consulte o capitulo de configuragdo em Gerenciamento de dados —> Opgdes.

Modo simples
No modo simples, apenas um trabalho estara disponivel por vez. Somente a &rea contornada, as areas de cobertura e o tempo do aplicativo
s&o exibidas na tela inicial. Apenas o trabalho atual esté disponivel para salvar em relatdrios. O uso com o Fieldware Link ndo esta disponivel.

Figura 3-1: Tela inicial do modo simples

Modo avangado

No modo avangado, mais de um trabalho estara disponivel por vez. Cliente, fazenda, campo e nomes de trabalhos; area contornada e de cobertura;
tempo do aplicativo e distancia a partir do trabalho selecionado, s&o exibidos na tela inicial. Em relagdo aos nomes, apenas o nome de trabalho

pode ser digitado usando o console. Todos os trabalhos salvos podem estar no formato de arquivo PDF, SHP ou KML em Dados->Relatérios. Com o
Fieldware Link, um usuario pode inserir dados de cliente, prédio e campo, assim como duplicar/editar trabalhos para reutilizagao de limites e diretrizes.
Informagdes de cliente, prédio e campo s6 podem ser inseridas usando o Fieldware Link.

Figura 3-2: Tela inicial do modo avangado
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MODO SIMPLES MODO AVANCADO

Uma vez que a sequéncia de inicializagao tenha sido concluida, a Tela
inicial aparecera com a opgéo de iniciar um novo trabalho ou continuar
um existente.

O console deve ter o GPS antes do inicio ou da continuago de um trabalho.

Novo trabalho
O inicio de um novo trabalho removera os dados do trabalho anterior.

Para iniciar um novo trabalho:

1. Na Tela inicial /1\ pressione LNCATRIEE] o).

O console mudara para a Visualizagao do veiculo.

Continuacao de um trabalho
O botdo Continuar ndo esta disponivel quando o trabalho atual estiver
a mais de dois (2) fusos horarios UTM de distancia.

Para continuar o trabalho existente:

1. Na Tela inicial /1\ pressione .

O console mudaré para a Visualizagao do veiculo e comegara a fornecer
informagdes de navegacao.

Encerramento de um trabalho
Para encerrar um trabalho:

1. NaTelainicial /1\ pressione IELETRTEEI TN,

Para criar um relatorio do trabalho ao fecha-lo:
1. Insira um drive USB na porta USB do console.

2. NaTelainicial /1\ pressione B ETRIE BT,
3. Selecione:
» Sim — para criar um relatério do Ultimo trabalho

» N&o — para retornar a Tela inicial sem salvar

Uma vez que a sequéncia de inicializagao tenha sido concluida, a Tela
inicial aparecera com a opgéo de iniciar um novo trabalho ou continuar
um existente.

O console deve ter o GPS antes do inicio ou da continuagéo de um
trabalho.

Novo trabalho
O inicio de um novo trabalho removera os dados do trabalho anterior.

Para iniciar um novo trabalho:

1. Na Tela inicial /ﬂ\ EENI Y Novo trabalho

2. Pressione:
» Sim - para gerar automaticamente um nome
» Né&o — para digitar um nome usando o teclado da tela

Cliente, fazenda e informagdes de campo s&o inseridos usando o
Fieldware Link.

O console mudara para a Visualizagéo do veiculo.

Iniciar um trabalho

O Matrix Pro est& programado com um pesquisador de campos para
auxiliar o usuario a encontrar o trabalho mais préximo a localizagdo do
veiculo. Com o GPS adquirido, a lista de escolhas de trabalhos sera
atualizada a cada dez segundos. Durante essa atualizacao, a lista de
trabalhos é classificada pela distancia e os dois trabalhos mais proximos
sdo exibidos no topo da lista. Os trabalhos restantes séo listados abaixo
dos mais proximos.

O botéo Iniciar Trabalho ndo esta disponivel e a distancia indicara “Fora
do alcance” quando o trabalho atual estiver a mais de dois (2) fusos
horarios UTM de distancia. A distancia indicara “Sem dados” quando o
trabalho atual n&o tiver informagdes gravadas.

Para continuar o trabalho existente:
1. Na Tela inicial /H\ pressione a seta PARA BAIXO ; para ter
acesso a lista de trabalhos salvos no console.

2. Selecione 0 nome do trabalho a ser iniciado/continuado.

3. Pressione JEEIRTEE ).

O console mudara para a Visualizagao do veiculo e comegara a fornecer
informagdes de navegacao.

Encerramento de um trabalho
Para encerrar um trabalho:

1. NaTela inicial /ﬂ\ pressione LEEETRTEE] ).

Para criar um relatorio do trabalho ao fecha-lo:
1. Insira um drive USB na porta USB do console.

2. NaTela inicial /m\ pressione LELGETRTETE TN,
3. Selecione:
» Sim — para criar um relatério do Ultimo trabalho

» Nao - para retornar a Tela inicial sem salvar
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CAPITULO 4 - EXIBICAO DE VIDEO EM TELA CHEIA

A exibigao de video em tela cheia do RealView permite que a entrada de video ao vivo seja exibida. Mesmo sem sinal de GPS é possivel visualizar
as imagens das cameras de video. As opgdes para a orientagdo do RealView n&o estdo disponiveis nessa tela.

Se o modulo de selegao de video (VSM) esta instalado no sistema, duas (2) opgdes de video estardo disponiveis:
» Exibicdo de cdmera Unica Q —uma (1) em até oito (8) entradas de cAmera podem ser selecionadas para alterar a exibigo da entrada de video.
» Exibigdo de camera dividida g_g —um (1) de dois (2) conjuntos de quatro (4) entradas de camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) podem ser
selecionados para dividir a tela em quatro alimentadores de video separados.

Também esta disponivel:
» Imagem instantanea da cdmera do RealView ﬁ — salva uma imagem congelada da exibic&o atual da tela em um drive USB.

1. Pressione a aba inferior de EXIBICAO de VIDEO em TELA CHEIA da CAMERA do REALVIEW & ®
Figura 4-1: Visualizagéo do Video em Tela Cheia pela Cdmera RealView
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CAPITULO 5 - CONFIGURACAO DO SISTEMA

A configuragdo do sistema é usada para ajustar o console, a maquina e seus implementos. Ha quatro abas laterais que fornecem acesso as opgdes
para a Configuragdo da Maquina/implemento, gerenciamento de Dados, configuragdes do Console e Ferramentas.

VISAO GERAL

Ha quatro abas laterais que fornecem acesso as opgdes
de configuragao para:

}’3 Configuragéo da Maquina/implemento

Implemento (reto, espalhadora, escalonado)
Barra de luzes

Piloto automético/assistido (configuragdo da valvula, configuragées
de dirego, teste de valvula, diagnostico de valvula, sensor
do volante, sensor de angulo de diregéo)

Corregéo de inclinagéo

GPS

Configuragao de video
Sensores (monitor de press&o)

Monitor de tamanho das gotas

Figura 5-1: Opgdes de configuracdo

—_
{ = Gerenciamento de dados

+ Dados de trabalho (transferir, gerenciar)

+ Relatdrios

+ Opgdes: Modo de trabalho

+ Configuragdes de maquina (transferir, gerenciar)
. Configuragdes do console

+ Visor

+ Sistema

+ Volume do dudio

* Modo de demonstragdo

+ Informagdes sobre o sistema

i Ferramentas (calculadora, conversor de unidades)

Abas laterais

Configuragao da aba lateral
Aba lateral de gerenciamento de dados

Aba lateral de configuragdes do console

Aba lateral de ferramentas

Aba inferior de configuragdo da unidade

98-05273-PT R4 n
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Opcoes indisponiveis quando o trabalho esta ativo
Quando um trabalho esta ativo, algumas opg¢des de configuracéo estdo indisponiveis. Consulte a tabela de estrutura de menus do modo de configuracéo
da unidade para verificar quais opgdes néo estdo acessiveis.

Figura 5-2: Exemplos de opgées indisponiveis

"N\, CONFIGURACAO

A configuragdo é usada para ajustar o Implemento, Barra de luzes, Piloto automatico/assistido, Corregéo de inclinagdo, GPS, Video, Sensores e
Monitor de tamanho das gotas.

OBSERVACAO: A caracterizagéo da disponibilidade ir4 variar, dependendo dos dispositivos disponiveis no sistema Matrix Pro GS.

1.
2.
3.

Pressione a aba inferior CONFIGURACAO DA UNIDADE . ajustes da valvula, configuragdes de direéo e configuragdes do
Pressione a aba lateral CONFIGURACAO . sensor de &ngulo de direg&o; e desempenhar os testes de valvula
Selecione: ou diagnésticos de vélvula

» Corregdo de inclinagdo — usada para ativar/desativar e calibrar o
maédulo de compensagéo de inclinagao, permitindo a correcéo de
inclinagdo para o aplicativo em terreno montanhoso ou com declive

» Implemento — usado para estabelecer o tipo de maquina, a altura
da antena do GPS, o tipo de implemento, o leiaute simétrico do
implemento, a distancia/diregao do afastamento do implemento, o
numero de se¢bes do implemento, a largura da orientacéo, a largura
de trabalho/aplicativo e os tempos de alarme da &rea aplicada.

» GPS - usado para estabelecer o tipo de GPS, a porta e 0 PRN,
além de exibir as informagdes sobre o status do GPS

 No modo Reto — diregao de afastamento da barra, antena para P Video — usado para configurar as cameras individuais

expandir a distancia, porcentagem de sobreposicdo, demora » Sensores — usado para estabelecer as configuragdes do sensor de
do implemento em relagéo ao tempo de ligar e demora do pressao
implemento em relagao ao tempo de desligar » Monitor de tamanho das gotas — usado para ativar/desativar e

o No modo Espalhadora: TeeJet — antena até a distancia dos configurar os bocais pré-configurados e atuais.

discos, porcentagem de sobreposi¢éo, demora do implemento  Figura 5-3: Opcées de configuracdo
em relagéo ao tempo de ligar, demora do implemento no tempo
de desligar, distancia de afastamento disperso, distancias de
afastamento da segéo e comprimentos de segdo

o No modo Espalhadora: OEM - antena até a distancia dos
discos, distancia de partida, distancia de parada, afastamento de
partida de segao e afastamentos de parada de segéo

o No modo Escalonado - diregao de afastamento da segéo 1,
antena até a distancia da segdo 1, porcentagem de
sobreposigao, demora do implemento do tempo de ligar, demora
do implemento do tempo de desligar e afastamentos de segao

» Barra de luzes — usada para estabelecer o brilho do LED, o modo
de exibigédo e 0 espagamento do LED

» Piloto automatico/assistido — usado para ativar/desativar o piloto
automatico/assistido, além de estabelecer as configuragdes de
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Implemento

A configuragdo do implemento é usada para estabelecer varios ajustes

associados aos modos reto, espalhadora ou escalonado. Para obter

instrugdes de configuragéo detalhadas, consulte o capitulo Implemento

neste manual.

As configuragdes irdo variar dependendo se um SmartCable ou um
Médulo condutor de secdo (SDM) esta presente.

Tipo de implemento

O tipo de implemento seleciona o tipo de padrdo de aplicagdo que mais

estritamente representa o seu sistema.

e Modo reto — as segdes da barra ndo possuem comprimento
e estdo numa linha a uma disténcia fixa da antena

e Modo espalhadora — uma linha virtual é criada em direcéo aos
discos de distribuigdo a partir dos quais a se¢éo ou segdes
da aplicag&o podem variar em comprimento e podem estar a
diferentes distancias a partir da linha

Modo escalonado — uma linha virtual é criada em direcéo &
Sec&o 1 a partir da qual a segéo ou secgdes da aplicagio ndo
possuem comprimento e podem estar a diferentes distancias
a partir da antena

Figura 5-4: Tipo de implemento - Reto

Figura 5-5: Tipo de implemento - Espalhadora

Figura 5-6: Tipo de implemento - Escalonado

Configuragao de secao Unica

A configuragao de segao Unica é usada quando um SmartCable ou um
Mddulo condutor de secdo (SDM) néo estéo no sistema. Toda a barra ou
a area de distribuigdo sdo consideradas como uma segéo.

OBSERVAGAO: Se um SmartCable ou um Médulo condutor de segdo
(SDM) estiver presente, consulte a “Configuragéo
do SmartCable ou Médulo condutor de segédo” para
verificar as etapas de configuragéo.

1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione [l GG,

3. Selecione:

» Tipo de maquina — usado para selecionar o tipo de maquina que
representa mais estritamente a sua maquina.

» Altura da antena do GPS - usada para medir a altura da antena a
partir do solo

» Tipo de implemento — usado para selecionar o leiaute das se¢des
para o local do produto aplicado.

» Distancia de afastamento do implemento — usada para digitar
a distancia a partir da linha central da maquina até o centro do
implemento

» Diregéo de afastamento do implemento - reto a partir da linha
central da maquina até o centro do implemento enquanto esta em
frente a direcdo de avango da maquina

» Largura da orientagdo — usada para digitar a distancia entre as
linhas guia

» Largura do aplicativo [Tipo de implemento reto] — usada para
digitar a largura total do implemento

» Largura de trabalho [Tipo de implento espalhadora] — usada para
digitar a largura total do implemento

» Diregao de area aplicada — usado para estabelecer um diregao
para sinalizar ao sair ou entrar numa area aplicada

4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA [ para configurar as opges
de tipos de implementos especificos selecionados.
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Figura 5-7: Implemento

Configuragdo do SmartCable ou do Médulo
condutor de segao

A configuragdo do SmartCable ou do Mddulo condutor de secéo é usada
quando um SmartCable ou um Médulo condutor de segéo (SDM) estdo
no sistema. A barra ou area de distribuicdo pode ser inserida em até 15
se¢des. Cada secdo pode variar em largura e, no modo espalhadora,
pode variar em comprimento. As opg¢des adicionais disponiveis com o
SDM incluem sobreposigao de aplicagao, retardo de aplicagdo e modo
escalonado.

OBSERVAGAO: Se um SmartCable ou um Médulo condutor de segéo
(SDM) néo estiver presente, consulte a “Configuracéo de
segéo Unica” para verificar as etapas de configuragéo.

1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO [,

2. Pressione L sl EIE N,

3. Selecione:

» Tipo de maquina — usado para selecionar o tipo de maquina que
representa mais estritamente a sua maquina.

» Altura da antena do GPS - usada para medir a altura da antena a
partir do solo

» Tipo de implemento — usado para selecionar o leiaute das se¢des
para o local do produto aplicado.

» Layout de implemento simétrico — usado para estabelecer se as
segdes estdo pareadas e, portanto, compartilham os mesmos
valores de largura, afastamento e comprimento

» Distancia de afastamento do implemento — usado para digitar
a distancia a partir da linha central da maquina até o centro do
implemento

» Direcéo de afastamento do implemento — dire¢éo a partir da linha
central da maquina até o centro do implemento enquanto esta em
frente a diregéo de avango da maquina

» NUmero de segdes a implementar — usado para selecionar o
numero de se¢des de implemento

P Largura da orientagdo — usada para digitar a distancia entre as
linhas guia

» Largura do aplicativo [Tipo de implemento reto ou tipo de
implemento escalonado] - usado para digitar a largura total de
todas as sec¢des do implemento

» Largura de trabalho [Tipo de implento espalhadora] — usado para
digitar a largura total de todas as segdes do implemento

4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA B para configurar as opges
de tipos de implementos especificos selecionados.

Figura 5-8: Implemento
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Barra de luzes
A configuragdo da barra de luzes € usada para ajustar o brilho dos LEDs,
0 modo de exibi¢do e o espagamento dos LEDs.

1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO .

3. Selecione:
» Brilho dos LEDs — usado para ajustar o brilho dos LEDs

» Modo de exibigdo — usado para determinar se a barra de luzes
representa a faixa ou o veiculo. Se estiver selecionado “faixa”,
os LEDs representam a localizagao da linha guia e o LED que
se move representa o veiculo. Se estiver selecionado “veiculo”,
o0 LED central representa a localizagéo do veiculo e o LED que
se move representa a linha guia.

» Espagamento dos LEDs — usado para ajustar a distancia além
da linha guia ou do veiculo que cada LED iluminado representa
4. Pressione a seta RETORNAR 45 ou a aba lateral
CONFIGURACAO para retornar a tela principal Configuragéo.

Figura 5-9: Barra de luzes

Piloto automatico/assistido

Quando um Médulo de controle de diregdo (SCM) esta presente, as
opgdes de piloto automatico/assistido estardo disponiveis. Para obter
instrugdes detalhadas de configuragéo, consulte o manual de instalagao
especifico de piloto automatico/assistido.

OBSERVACAQ: Uma atualizagéo do software do SCM pode ser solicitada ao
fazer a atualizag&o para o Matrix Pro GS a partir de sistemas
Matrix anteriores. Para verificar as informagdes sobre a
verséo do software, consulte a tela Console->Sobre.

A configuragdo de Piloto automatico/assistido é usada para ativar/
desativar o piloto automatico/assistido e configurar o ajuste de valvula,
os ajustes de direcéo, o teste de valvula, o diagnéstico de valvula e

o sensor de angulo de direéo.

Pressione a aba lateral CONFIGURACAO .

MEEE)EY Piloto automatico/assistido |

1
2
3. Selecione se o piloto automatico/assistido esta ativado ou desativado.
4. Se estiver ativado, selecione:

» Configuragéo de valvula — usada para configurar o tipo de valvula,
frequéncia da valvula, ciclo de funcionamento minimo esquerda/
direita e o ciclo de funcionamento maximo

» Configuragdes de dire¢do — usada para estabelecer um ajuste de
diregdo aproximado, ajuste de dire¢éo fino, banda morta e olhar
afrente

CONFIGURACAO

» Teste de valvula — usado para verificar se a dire¢ao esta orientada
corretamente

» Diagnostico de valvula — usado para testar as valvulas para
verificar se elas estdo conectadas adequadamente

» Opgdes: sensor do volante — usado para selecionar se o0 sensor
de desengate de dire¢do é magnético ou baseado em pressao

» Sensores de angulo de dire¢do — usado para estabelecer e
calibrar o Sensor de angulo de dire¢éo (SAS) como o sensor de
resposta principal para a diregéo automatica.

5. Pressione a seta RETORNAR 4, ou a aba lateral

CONFIGURACAO para retornar a tela principal Configurago.

Figura 5-10: Piloto automatico/assistido
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Piloto automatico/assistido indisponivel Figura 5-12: Corregéo de inclinagéo
Se um sistema de Piloto automatico/assistido néo estiver instalado,
as opgdes de configuragdo ndo estardo disponiveis.

Figura 5-11: Piloto automatico/assistido ndo detectado

Correcao de inclinacao

Quando um Mddulo de controle de diregéo (SCM) ou Mddulo de
compensacao de inclinagéo (TGM) estiver presente, as opgdes de
correcdo de inclinacdo estardo disponiveis. Para obter instrugdes
detalhadas de configurag&o, consulte 0 manual de instalagéo especifico
do piloto automético/assistido ou o boletim de configuragao de inclinagdo.  Nivel do campo indisponivel

Se o veiculo estiver em movimento, a opgéo nivel do campo ndo estara
disponivel. O veiculo deve estar parado por, pelo menos, 10 segundos

Afuncéo de corregéo de inclinagdo corrige o sinal do GPS para
compensar erros na posi¢ao do GPS ao opera-lo em terreno inclinado.

1 Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO . para iniciar a calibragdo da corregéo de inclinag&o.

2. Pressione .

3. Selecione se a corregdo de inclinagéo estiver ativada ou desativada.  Corre¢do de inclinagdo indisponivel

4. Quando estiver ativada, selecione para calibrara  Se um TGM ou SCM néo estiver conectado, as opgdes de configuragéo
corregéo de inclinagéo ndo estardo disponiveis.

5. Pressione a seta RETORNAR 43 ou a aba lateral Figura 5-13: Correcéo de inclinacdo néo detectada

CONFIGURACAO para retornar a tela principal Configuragéo.

OBSERVA(JAO: Se o FieldPilot ou 0 UniPilot estiverem em uso, um
Médulo de compensagéo de inclinacéo é estabelecido
no sistema.

OBSERVAGAO: A altura da antena deve ser digitada antes da calibragéo
de inclinagéo.
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GPS

O GPS ¢ usado para configurar o tipo de GPS, a porta do GPS e o PRN,
além de visualizar as informagdes de status do GPS. Para obter instrucées
detalhadas sobre configuragao, consulte o capitulo GPS neste manual.

OBSERVACAO: Essas configuragdes séo necessarias para o piloto
automatico/assistido e para a operagéo do sensor de
inclinagéo, além da operagdo adequada do implemento.

1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO .
2. Pressione @
3. Selecione:
» Tipo de GPS - selecione as transmissdes da fonte do GPS
» Porta do GPS - configura a porta de comunicagdo do (D)GPS

» Informacd de status do GPS - exibe informagdes sobre GGANTG
(taxas de dados), numero de satélites, qualidade HDOP, PRN,
GGA, receptor de GPS, vers&o do receptor e Zona UTM

» Programando o receptor — permite a programagao direta do
receptor de GPS através de uma interface de linha de comando

» PRN - seleciona 0 SBAS PRN que fornecera os dados de
correcdo diferencial do GNSS. Configurado para
para a selegdo automatica do PRN.

» PRN Alternado — quando o PRN nao é automatico, um SBAS PRN
alternado fornecera um segundo conjunto de dados de corregéo
diferencial de GNSS.

4. Pressione a seta RETORNAR 4’ ou a aba lateral

CONFIGURACAO para retornar a tela principal Configurag&o.

Figura 5-14: GPS

PRN néo mostrado
Quando o tipo de GPS esta configurado para “GPS+GLONASS”, as opgdes
do PRN nao estao disponiveis e também nédo sdo mostradas na tela.

Video

A configuragdo de video é usada para ajustar uma Unica camera
conectada diretamente ou cameras individuais se for usado um Médulo
seletor de video (VSM) de oito (8) ou quatro (4) canais. Se um VSM
estiver instalado, até oito (8) cAmeras podem ser configuradas.

1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione .

3. Selecione a(s) caixa(s) de selegdo adequada(s):
» Invertido — OSA
» De cabega para baixo — V BC

Para uma exibigdo normal de video ABC desmarque todas as
caixas de selecéo.
4. Pressione a seta RETORNAR 4’ ou a aba lateral
CONFIGURACAO para retornar a tela principal Configurag&o.

Figura 5-15: Video com VSM de 4 canais

Configuragéo de video indisponivel
Se uma camera ou VSM n3o estiverem conectados, as opgdes de
configuragdo ndo estardo disponiveis.

Figura 5-16: Video indisponivel
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Sensores Sensores indisponiveis

Quando um sensor estiver presente no sistema, as opgdes para ajustar e S€ Um kit de interface do sensor de pressao no estiver instalado, as
configurar o sensor estarao disponiveis. opgdes de configuragdo ndo estardo disponiveis.

1. Pressione a aba lateral CONFIGURACAO , Figura 5-19: Kit de interface de sensor de presséo néo detectado

2. Pressione m

Figura 5-17: Sensor

Sensor de pressao

Quando um kit de interface do sensor de presséo estiver presente, as
opgdes de sensor de presséo sao usadas para digitar a taxa de pressao
maxima do fabricante do sensor e configurar os alarmes de pressao alta
e baixa determinados pelo usuério.

OBSERVAGAO: Se um kit de interface do sensor de presséo estiver em
uso, 0 monitor de tamanho das gotas estara disponivel.

1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO .
2. Pressione m
3. Pressione .
O kit de interface de sensor de presséo é reconhecido pelo CAN bus 4. Selecione:
como um Médulo de Entrada/Saida (IOM) P Taxa de press@o maxima — usada para estabelecer a taxa de
pressdo maxima do sensor de pressdo conforme recomendado
Figura 5-18: Mddulo de Entrada/Saida pelo fabricante

» Alarme de pressao baixa— usado para digitar o ponto de pressédo
baixa determinado pelo usuario no qual o alarme ira soar

» Alarme de presséo alta— usado para digitar o ponto de presséo
alta determinado pelo usuario no qual o alarme ira soar

5. Pressione a seta RETORNAR 4’ ou a aba lateral
CONFIGURAGAO para retornar a tela principal Configuragéo.
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Figura 5-20: Sensor de presséo

Figura 5-21: Monitor de tamanho das gotas

Monitor de tamanho das gotas

Quando um kit de interface do sensor de presséo estiver presente, um
monitor de tamanho das gotas é usado para ativar/desativar o Monitor
de tamanho das gotas (DSM), pré-configurar até cinco (5) bocais e
selecionar o bocal atual.

Para obter instrugdes detalhadas de configuragao, consulte o capitulo
Monitor de tamanho das gotas neste manual.

1.
2.
3.

Pressione a aba lateral CONFIGURACAO .

HCEHIEY Monitor de tamanho das gotas §

Selecione se o monitor de tamanho das gotas esta ativado ou
desativado.

Quando ativado, selecione:

» Bocal predefinido - seleciona até cinco (5) bocais para uma coleta
rapida

» Bocal atual - seleciona o bocal atual para a determinagéo das
informagdes do tamanho das gotas

Pressione a seta RETORNAR 4’ ou a aba lateral
CONFIGURACAO para retornar a tela principal Configuragao.

AIL10015
AIL10015

CONFIGURACAO

Monitor de tamanho das gotas indisponivel
Se um kit de interface do sensor de pressdo néo estiver instalado,
as opgdes de configuragdo ndo estaréo disponiveis.

Figura 5-22: Kit de interface de sensor de pressdo ndo detectado
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== GERENCIAMENTO DE DADOS

0O gerenciamento de dados permite a transferéncia e gerenciamento dos Dados de trabalho

dados de trabalho, relatério de dados de trabalho, alteragdo do modo de No modo avangado de trabalho, as opgdes de dados de trabalho s&o
trabalho, e transferéncia e gerenciamento de configuragfes de maquina. usadas para transferir informagdes de trabalhos (excluir, importar,
1. Pressione a aba inferior CONFIGURAGAO DA UNIDADE . exportar) e para gerenciar as informagdes de trabalhos (criar um novo

trabalho, excluir um trabalho ou copiar dados de linha guia do trabalho,

2. Pressi ba lateral GERENCIAMENTO DE DADOS {=1.
fessione a aba falera % dados de limite e/ou dados aplicados a um novo trabalho).

3. Selecione:
Os dados de trabalho incluem:

+ Nome do trabalho

+ Nomes de cliente, fazenda e campo
+ Limite

+ Area de cobertura

+ Linhas de referéncia

» Relatérios — usado para criar relatérios de trabalhos e salva-los 1. Pressione a aba lateral GERENCIAMENTO DE DADOS %

num drive USB 2. Pressione [PEGLIECERTEE 1[N,

» Opgdes — usado para selecionar o modo de trabalho simples ouo  Figura 5-24: Dados de trabalho
modo de trabalho avangado

» Dados de trabalho — no modo avangado de trabalho, usado
para transferir informagdes de trabalhos (excluir, importar,
exportar) e para gerenciar as informagdes de trabalhos (criar
um novo trabalho, excluir um trabalho ou copiar dados de
linha guia do trabalho, limite de dados e/ou dados aplicados a
um novo trabalho)

» Configuragdes do maquina — usado para transferir as
configuragdes de maquina (excluir, importar, exportar) e gerenciar
a configuragdo da maquina (criar uma nova configuragéo de
maquina, copiar uma configuracdo de maquina, excluir uma
configuragdo de maquina, salvar a configuragéo de maquina atual
para o arquivo selecionado ou carregar uma configuragdo de
maquina do arquivo selecionado)

Figura 5-23: Opcdes de gerenciamento de dados

Dados de trabalho indisponiveis
Quando estiver em modo de trabalho simples, as opgdes de dados de
trabalho ndo estardo disponiveis.

Figura 5-25: Dados de trabalho indisponiveis

m www.teejet.com



MATRIX"PRO5106s © MATRIX PROsaoes

Transferir Gerenciar
Quando estiver em modo de trabalho avancado, a tela de transferéncia Quando estiver no modo de trabalho avangado, a tela de gerenciamento
de dados de trabalho permite a transferéncia dos trabalhos selecionados ~ de dados de trabalho permite a criagédo de um novo trabalho em branco e
para/de um drive USB além da exclus&o de trabalhos. a copia de dados de linha guia do trabalho selecionado, dados de limite
Os trabalhos transferidos para um dispositivo de armazenamento USB el/ou dados aplicados para um novo trabalho, além de excluir um trabalho
podem ser abertos e atualizados através do Fieldware Link. No Fieldware selecionado.
Link um usuario pode inserir dados de cliente, fazenda e campo, além OBSERVAQAO: Quando um trabalho esta ativo/iniciado, as opgbes de
de copiar/editar trabalhos para usar novamente os limites e linhas guia. gerenciamento ndo estéo disponiveis para selegéo.
A partir do Fieldware Link, trabalhos podem ser colocados de volta em Pare o trabalho atual para habilitar a fungéo.
um dispositivo de armazenamento pen-drive para voltar novamente ao 1. Pressione a aba lateral GERENCIAMENTO DE DADOS %
armazenamento interno do console para uso. )
. 2. Pressione .
OBSERVAGAO: Quando um trabalho esté ativo/iniciado, as opgoes 3. Pressione m
de transferéncia néo estéao disponiveis para selegao. 4 Selecions:
Encerre o trabalho atual para ativar a fungéo.
» Criar um novo trabalho — usado para criar um novo trabalho em
Os trabalhos transferidos para um dispositivo de branco sem dados de linha guia associados, dados de limite e/ou
armazenamento sdo removidos do console e néo ficam dados aplicados
disponiveis para uso. » Copiar dados de trabalho — usado para copiar os dados de
1. Pressione a aba lateral GERENCIAMENTO DE DADOS % linha guia, dados de limite e/ou dados aplicados do trabalho
2. Pressione . selecionado para um novo trabalho
3. Pressione . » Excluir dados de trabalho do armazenamento interno — usado para
4. Selecione: excluir os dados de trabalho do armazenamento interno
» Mover os dados de trabalho para o armazenamento USB - usado 9. Pressione a seta RETORNAR 4’ ou a aba lateral
para mover os dados de trabalho do armazenamento interno para GERENCIAMENTO DE DADOS s para retornar & tela principal
0 armazenamento USB Gerenciamento de dados
» Mover os dados de trabalho para o armazenamento interno — Figura 5-27: Dados de trabalho - Gerenciamento

usado para mover os dados de trabalho do armazenamento USB
para 0 armazenamento interno
» Excluir dados de trabalho — usado para excluir dados de trabalho
do armazenamento interno ou armazenamento USB.
5. Pressione a seta RETORNAR % ou a aba lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS % para retornar a tela principal
Gerenciamento de dados

Figura 5-26: Dados de trabalho - Transferéncia

Fertilize

Fertilize
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Rel atérios Figura 5-29: Relatérios - Modo de trabalho simples

Os relatérios é usado para criar relatorios de trabalho e salva-los em um
pen-drive.

OBSERVAGAO: Se o modo de trabalho simples estiver selecionado na
pégina de opgbes, somente o trabalho atual podera ser
salvo.

Quando um trabalho esta ativo/iniciado, os relatérios
néo estédo disponiveis para selegdo. Encerre o trabalho
atual para ativar a fungéo.

Ao encerrar um trabalho com um drive USB no console,
ha a opgéo para criar um relatério sobre o trabalho atual.

Pressione a aba lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=.)

Pressione .

Insira um drive USB no console.

Selecione o trabalho a ser salvo

o W=

Selecione:

» PDF ™ — relatério para impressdo
» KML “* — Mapa do Google Earth
» SHP ““ — Dados no formato ESRI
» ALL “* —todos os tipos de arquivos disponiveis 0p§6es

6. Pressione a seta RETORNAR 4’ ou a aba lateral As opgbes permitem que o operador selecione entre o modo de trabalho
GERENCIAMENTO DE DADOS [[=] para retomar 4 tela principal ~ simples e o avancado.
Gerenciamento de dados

i OBSERVAGAO: Quando um trabalho esta ativo/iniciado, a alteragéo
OBSERVAGAO: Os icones de arquivos " “* " " ou botGes néo do modo de trabalho néo esta disponivel. Encerre o

estéo disponiveis para selegéo (ficam esmaecidos) até trabalho atual para ativar a fungéo.

que um drive USB seja inserido adequadamente. ADVERTENCIA! Alterar os modos de trabalho exclui todos os dados de

Figura 5-28: Relatérios - Modo de trabalho avangado trabalho interno.

Pressione a aba lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [}

Pressione .

Pressione a seta PARA BAIXO ‘ para ter acesso a lista de opgdes.

B =

Selecione:

» Simples — somente a area contornada e as areas de cobertura sdo
exibidas na tela inicial. Somente o trabalho atual esta disponivel
para ser salvo nos relatorios. O uso com o Fieldware Link n&o
esta disponivel.

» Avangado - Cliente, fazenda, campo e nomes de trabalhos;
areas contornadas e de cobertura; e distancia a partir do trabalho
selecionado, séo exibidos na tela inicial. Em relagdo aos nomes,
apenas o nome de trabalho pode ser digitado usando o console.
Todos os trabalhos salvos podem estar no formato de arquivo
PDF, SHP ou KML em Dados->Relatérios. Com o Fieldware
Link, um usuario pode inserir dados de cliente, prédio e campo,
assim como duplicar/editar trabalhos para reutilizagdo de limites
e diretrizes. Cliente, fazenda e informagdes de campos somente
podem ser introduzidos usando o Fieldware Link.

Fertilize

5. "Alterar os modos de trabalho exige excluir todos os dados do
trabalho. Deseja alterar os modos?”

Pressione:
» Sim - para fazer a alteragéo
» N&o — para manter a configuragao atual
6. Pressione a seta RETORNAR 4’ ou a aba lateral

GERENCIAMENTO DE DADOS =] para retornar 4 tela
principal Gerenciamento de dados
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Figura 5-30: Opgdes - Alterar o modo de trabalho

Configuracoes de maquina

As configuragdes de maquina séo usadas para transferir os perfis para
as configuragdes de magquina (excluir, importar, exportar) e gerenciar os
perfis para as configuragdes de maquina (criar um novo perfil, copiar ou
excluir um perfil, salvar o perfil atual para o perfil selecionado ou carregar
as configuragdes de maquina do perfil selecionado).

As configuracdes de maquina incluem:
+ Configuragdes do implemento
+ Configuragdes do Piloto automatico/assistido
* Inclinagdo ativada/desativada

OBSERVAGAO: Nem todas as configuragdes séo salvas como parte
das configurag6es de maquina. Consulte a tabela de
disponibilidade de configuragéo para obter detalhes.

1. Pressione a aba lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [}

YA CLENEY configuragdes de maquina §

Figura 5-31: Configuracdes de maquina
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Transferir

Atela de transferéncia de configuragdes de maquina permite a
transferéncia das configuragdes de maquina selecionadas para/de um
drive USB, além da exclusdo das configuragdes de maquina.

As configuragdes de magquina transferidas para um dispositivo de
armazenamento USB podem ser abertas e atualizadas através do
Fieldware Link. A partir do Fieldware Link, as configuragdes de maquina

podem ser levadas de volta para um dispositivo de armazenamento USB

para serem movidas de volta para o armazenamento interno do console
para serem usadas.

OBSERVACAOQ: Nem todas as configuragdes salvas como parte das
configuragbes de maquina estéo disponiveis para

serem editadas no Fieldware Link. Consulte a tabela de

disponibilidade de configuragéo para obter detalhes.

As configuragbes de maquina transferidas para um
dispositivo de armazenamento sdo removidas do
console e néo ficam mais disponiveis para uso.

Pressione a aba lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [}

HEEH WY Configuragées de maquina |
Pressione .

Selecione:

N =

» Mover as configuragdes de maquina para um armazenamento
USB - usado para mover as configuragdes de maquina do
armazenamento interno para um armazenamento USB

» Mover as configuragdes de maquina para o armazenamento
interno — usado para mover as configuragdes de maquina do
armazenamento USB para o0 armazenamento interno

» Excluir as configuragdes de maquina — usado para excluir
as configuragdes de maquina do armazenamento interno ou
armazenamento USB.

5. Pressione a seta RETORNAR 4’ ou a aba lateral

GERENCIAMENTO DE DADOS % para retornar a tela principal

Gerenciamento de dados

Figura 5-32: Confiquragbes de maquina - Transferéncia

SpreaderTeejet

Gerenciar

Atela de gerenciamento de configuragdes de maquina permite a

criag@o de novas configuragdes de maquina, a copia de configuragdes
selecionadas da maquina para novas configuragdes de maquina, a
exclusdo de configuragdes selecionadas da maquina, a gravagao de
configuragdes atuais da maquina para configuragdes selecionadas da
maquina ou o carregamento das configuracdes selecionadas da maquina
para as configuragdes atuais.

Pressione a aba lateral GERENCIAMENTO DE DADOS [=.)

1

YRR S CREIEY Configuragées de maquina §
3. Pressione .
4.

Selecione:

» Criar novas configuragdes de maquina — usado para criar
novas configuracées de maquina sem nenhuma informag&o de
implemento associada

» Copiar as configuragdes de maquina — usado para copiar
as configuragdes selecionadas da maquina para novas
configuragdes de maquina

» Excluir as configuragdes de maquina do armazenamento interno —
usado para excluir as configuragdes selecionadas da maquina do
armazenamento interno

» Salvar as configuragdes de maquina — usado para salvar
as configuragdes atuais da maquina para as configuragdes
selecionadas da maquina

» Carregar as configuragdes de maquina — usado para carregar as
configuracdes selecionadas da maquina para as configuragdes
atuais

5. Pressione a seta RETORNAR 43 ou a aba lateral
GERENCIAMENTO DE DADOS E para retornar a tela principal
Gerenciamento de dados

Figura 5-33: Confiquragbes de maquina - Gerenciamento
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Disponibilidade de configuragdes de maquina

Pode ser editada em Gravado para o perfil exportado em

Configuragéao Matrix Pro GS | FieldWare Link | Matrix Pro GS FieldWare Link
Tipo de maquina 4 x v obtido do
Matrix Pro GS
Altura da antena do GPS v v v v
Tipo de implemento v v v v
Leiaute de implemento simétrico v x x x
= Distancia do afastamento do implemento v v v v
Diregéo do afastamento do implemento v v v v
NUmero de segdes do implemento v v v v
Largura da orientagéo v v v v
Largura de aplicativo/trabalho v v v v
Diregao de area aplicada v x x x
Diregéo de afastamento da barra 4 v v v
Antena para incrementar a distancia 4 v v v
Modo reto Sobreposicéo v v v v
tempos de retardo ligar/desligar v v v v
Implemento Tipo de cqnﬂggragéq: TeeJe'F v v v v
Antena até a distancia dos discos v v v v
Sobreposicéo v v v v
Tempos de retardo ligar/desligar 4 v v v
Distancia do afastamento de disperséo v v v v
Modo Afastamentos de seg&o v v v v
= espalhadora Comprimentos de se¢ao v v v v
i 1 30" o
Tipo de cqnﬂggragaq. OEM . v v v v &
Antena até a distancia dos discos v =
e . v v v S
Distancia de partida/parada v v v [C
. v e
Afastamentos de partida/parada v v v 3
N v o
da secéo
Direg&o de afastamento da segdo 1 v v v v
Modo Antena para a segéo 1 v v v v
escalonado Sobreposicéo v v v v
Tempos de retardo ligar/desligar v v v v
Afastamentos de se¢éo v v v v
. Configuragdes de maquina x v x x
Aplicativo = Produto % v x x
— Ativado/desati v v obtido do
ivado/desativado x Matrix Pro GS
;Lz?qjgn\é?alvglaavélvula i’ x g
- gonf'i?urlagéo Ciclo de funcionamento minimo “: : j M Otb.t'd: dOGS
€ valvuia esquerda/direita v atrix Fro
X . , . x v
Ciclo de funcionamento maximo
Ajuste aproximado de diregao v x '
_ Configuragdes Ajuste fino de diregéo v x v obtido do
de diregéo Banda morta v x 4 Matrix Pro GS
Piloto auto Olhar a frente v x v
X btido do
- v v °
Teste de valvula x Matrix Pro GS
o Niaanact . v v obtido do
Diagnéstico de valvula x Matrix Pro GS
= btido do
-0 S v v y
pgdes ensor do volante x Matrix Pro GS
N Ativar v x v .
- S;’gsgg angulo Calibrag&o do sensor v x v M t)tptld; doGS
¢ Calibragso on-line v x v atrix Fro
Corregéo de Ativado/desativado v x v obtido do
inclinagéo Nivel do campo v x v Matrix Pro GS
continua...
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Pode ser editada em Gravado para o perfil exportado em
Configuragéo Matrix Pro GS | FieldWare Link | Matrix Pro GS FieldWare Link
Barra de luzes v x x x
GPS v x x x
Video v x x x
Classificagéo de pressdo maxima v x x x
Sensores = Pressio: Alarme de presséo baixa v x x x
Alarme de presséo alta v x x x
oo - Aaioteta y ; : :
gotas
W CONSOLE |
A configuragdo do console é usada para ajustar o visor € as Visor
configuragdes do sistema. As informagdes sobre outros dispositivos Monitor & usado para configurar esquema de cores e brilho do LCD,
incluidos no sistema podem ser encontradas na segéo Sobre. estabelecer disponibilidade da captura de tela e calibrar a tela de toque.
1. Pressione a aba inferior CONFIGURACAO DA UNIDADE . 1. Pressione a aba lateral CONSOLE .
2. Pressione a aba lateral CONSOLE i 2. Pressione .
3. Selecione: 3. Selecione:
» Visor — usado para configurar o esquema de cores e o brilho do » Esquema de cores — usado para alterar o plano de fundo € as
LCD, estabelecer a disponibilidade da captura de tela e calibrar a cores de texto no visor
tela sensivel ao toque » Brilho do LCD - usado para ajustar o brilho do visor do console
» Sistema — usado para configurar as unidades, idioma e fuso » Captura da tela — usado para permitir que as imagens da tela
horario sejam salvas para um drive USB
» Volume do &udio - usado para ajustar o nivel de volume do alto- » Calibragao em tela de toque — usado para forgar uma calibrago
falante da tela sensivel ao toque
» Modo demonstragéo - usado para iniciar a reproducéo de dados 4. Pressione a seta RETORNAR 9 ou a aba lateral CONSOLE .
simulados do GPS. para retornar a tela principal Configuragdes do console

» Sobre — usado para exibir a verséo do software do sistema, além Figura 5-35: Opcdes de exibicao
das versdes de software de médulos conectados ao CAN bus e
exibir o cadigo QR para o link direto aos manuais de usuério

Figura 5-34: Opcdes do console
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Sistema
A opcéo Sistema é usada para configurar as unidades, idioma e fuso
horério.

1.
2.
3.

Pressione a aba lateral CONSOLE .

Pressione M

Selecione:

» Unidades — usado para definir as medidas do sistema

» Idioma — usado para definir o idioma do sistema

» Fuso horario — usado para estabelecer o fuso horario local

Pressione a seta RETORNAR 4’ ou a aba lateral CONSOLE .
para retornar a tela principal Configuragdes do console

Figura 5-36: Opgdes do sistema

Volume do audio
O volume do audio ajusta o nivel de volume do alto-falante.

Pressione a aba lateral CONSOLE .
Pressione .
3. Pressione:
» Seta PARA CIMA1 para aumentar o volume
» Seta PARA BAIXO "% para diminuir o volume

4. Pressione a seta RETORNAR 4’ ou a aba lateral CONSOLE .
para retornar a tela principal Configuragdes do console

N

Figura 5-37: Opcdes de volume do dudio

CONFIGURACAO
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Modo de demonstracao Sobre
O modo de demonstragao € usado para iniciar a reproducéo de um sinal Atela Sobre/salvar exibe a versdo do software do sistema, além das
de GPS simulado. versdes dos madulos conectados ao CAN bus e exibe o cédigo QR para

OBSERVAGAO: Essa ferramenta ira desabilitar as posigdes recebidas o link direto aos manuas.

pelo GPS e comegara a reproduzir os dados simulados. ~ Para auxiliar na solugao de problemas no campo, o usudrio pode acionar

Uma reinicializagdo do console é necessaria a fim de 0 botdo Salvar para fazer o download de um arquivo de texto contendo as
restaurar o GPS real. informagdes atuais do software, para um drive USB e, ent&o, enviar um
1. Pressione a aba lateral CONSOLE . e-mail do arquivo para o pessoal de suporte técnico.
2. Pressione Modo de demonstragao. 1. Pressione a aba lateral CONSOLE .
3. Pressione Iniciar. 2. Pressione m para ver os dados, incluindo:
4. Pressione a seta RETORNAR 2 ou a aba lateral CONSOLE . <Nimero do modelo da unidade
para retornar a tela principal Configuragdes do console. <«\ersdo do software
Figura 5-38: Opgdes do modo de demonstragéo «4Cddigo QR - link direto para a pagina de manuais do usuario do
Matrix Pro GS em www.TeeJet.com
<«4Mbdulos conectados
ou
Pressione para salvar as informagdes da opg&o Sobre para
um drive USB

A mensagem “Informagdes de versdo gravadas para o drive USB”
confirma a gravagao.
3. Pressione a seta RETORNAR 43 ou a aba lateral CONSOLE .
para retornar a tela principal Configuragdes do console
OBSERVAGAO: A opgéo néo esta disponivel para selegdo
(esta esmaecida) até que um drive USB seja inserido
adequadamente.

Figura 5-39: Opcdes do botéo Sobre

m www.teejet.com
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O menu Ferramenta permite que o operador faga varios calculos em
uma calculadora normal ou em um conversor de unidades. O conversor
de unidades calcula varias medicdes baseado em area, comprimento ou
volume.

1

2.
3.
4

Pressione a aba inferior CONFIGURAGAO DA UNIDADE .
Pressione a aba lateral FERRAMENTAS .

Pressione m

Selecione:

» Calculadora — usada para realizar calculos matematicos

» Conversor de unidades — usado para realizar conversdes de
unidades para area, comprimento e volume

Figura 5-40: Ferramentas

Figura 5-41: Calculadora

Figura 5-42: Conversor de unidades
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CAPITULO 6 - ORIENTACAO

O Matrix Pro GS permite que a aplicagdo do produto e a orientagdo do veiculo sejam realizadas simultaneamente. Uma vez que a configuragdo da
Unidade esteja completa, a orienta‘élo pode comegar. Cinco modelos de orientagdo permitem que o operador otimize o trabalho de campo: Reta AB

@, Curva AB @ Pivo circular , Ultima passagem e Préxima linha @ Uma otimizagao adicional pode ser realizada com a aplicagéo Limite
©&J), Curva a frente o Orientagao de retorno ao ponto @ e orientagéo do RealView sobre video @

o
=
m
5
P
0
p=
o

Trés telas de orientagdo ajudam a manter o usudrio informado. Escolha um Modo de Orientagéo
1. Pressione a aba OPGOES DE NAVEGAGAO E ORIENTAGAO [l
para exibir as opgdes de navegacéo.

2. Pressione o icone MODO DE ORIENTAGAO .
3. Selecione:

» Orientagéo reta AB

» Orientagédo curva AB
A t » Orientag&o Pivo circular

» Orientagdo ultima passagem m

» Orientagéo proxima linha

Figura 6-1: Escolha um modo de orientacdo

A orientacao de exibicao do veiculo cria uma imagem gerada
por computador da posigdo do veiculo, exibida na area de aplicagéo

Ty

& vEAP

T

A orientacao de Visao do Campo cria uma imagem
gerada por computador da posi¢&o do veiculo e da area de R
aplicac&o a partir de uma perspectiva aérea.

as anmr

T

A orientacao do RealView permite entrada de video ao
vivo para ser exibida ao invés de uma imagem gerada por
computador.

n www.teejet.com
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Opc¢oes de telas de navegacao

a Opcoes de orientacdo e navegagao

Linhas de referéncia

Q

Marca A. — marca o primeiro ponto da linha guia.

B}

Marca B @ - marca o ponto final da linha guia.
Esmaecido = a distancia minima néo foi percorrida.

©

Cancelar Marca A - cancela o processo da Marca A.
Reverter a linha de guia AB anterior (quando estabelecido).

Marca B da Proxima linha 4} — marca o ponto final da linha.

Grau azimute @) - estabelece uma medida direta de linha
guia por graus no sentido horério a partir da linha de base
norte. Norte = 0, Leste = 90, Sul = 180, Oeste = 270.

A+ avangar — muda a linha guia existente para a posicéo
atual do veiculo.

Proxima reta AB ou linha guia de grau azimute — exibe a
proxima linha guia direta, salva no trabalho atual.

Proxima linha guia da Curva AB — mostra a proxima linha
guia da Curva AB, salva no trabalho atual.

Proxima linha guia do Pivé circular — mostra a proxima
linha guia do Pivé circular, salva no trabalho atual.

ceeee 60

Curva a frente - fornece uma indicag&o sobre o local onde
a direc&o atual levara o veiculo, usando um “apontador”
como orientag&o.

Retornar ao ponto

Marca @) - estabelece um ponto na localizagéo do
veiculo. Esmaecido = 0 GPS esta indisponivel.

Retornar a orientagéo do ponto — fornece a distancia e a
orientacéo de volta ao ponto estabelecido.

Excluir ponto — exclui o ponto marcado.

Cancelar a orientagéo — esconde a distancia e volta a
orientagdo para o ponto marcado.

Opcoes de orientagao do RealView

®

Selegdo de camera de video - seleciona de uma a oito
visdes de cameras se um Modulo seletor de video (VSM)
estiver instalado.

®® Vis&o de camera dividida - seleciona um entre dois

(cXo) conjuntos de quatro entradas de cameras (A/B/C/D ou
E/F/G/H) para dividir a tela em quatro alimentadores de
video separados.

G Orientagao sobre a configuragao de video — acesso a

@ ativagdo da OrientagZo sobre o video ou Angulo de diregao

€ ajuste das linhas guia.

Orientac&o sobre o video — coloca linhas guia
tridimensionais no alimentador de video para assisténcia
navegacional.

Angulo de diregao — exibe a direcdo na qual o volante
necessita ser ajustado.

icones para cima e para baixo — usados para ajustar
as linhas de orientacgéo e linha do horizonte para
corresponderem a visdo da camera.

Captura de imagem da camera - salva uma foto
instantanea da visao atual da tela para um drive USB.

@‘\.«

n Opcoes de tela

Ampliacdo maior/menor

icones — para serem usados no Matrix Pro 570GS

AV

Botdes - para serem usados no Matrix Pro 840GS

Viséo do veiculo - os icones ou botdes ajustam a visdo
do veiculo ou a perspectiva em relagéo ao horizonte,

a partir da vis@o do veiculo em relagdo a visdo de um
passaro.

Z

Visdo do campo — os icones ou botdes aumentam/
diminuem a area exibida na tela.

Bl

Limite de marca — estabelece uma area de aplicagéo e ndo
determina nenhuma zona de aplicagdo. Ao criar um limite
externo ou inicial, a linha de limite sera para o exterior da
segdo boom mais externa. Ao criar um limite interior ou
adicional, a linha de limite sera para o interior da segao
boom mais interna. Esmaecido = o GPS est4 indisponivel.

Término de limite — finaliza o processo de limite. Os limites
podem também ser fechados na viagem dentro de uma
largura da faixa de aplicagdo do ponto inicial. Esmaecido =
a distancia minima nao foi percorrida.

(o}

Cancelar limite — cancela o novo processo de limite de
marca. Reverte para o limite anterior (quando estabelecido).

=

Excluir limite — exclui todos os limites estabelecidos do
trabalho atual.

A

BoomPilot

Segao Unica - liga ou desliga todas as barras.
Esmaecido = o GPS est4 indisponivel.

SmartCable/SDM - seleciona o modo BoomPilot.

Esmaecido = o GPS esta indisponivel.

4
—

Setas — permite ao operador focalizar areas especificas do
mapa sem movimentar o veiculo. Mova a vis&o na dire¢éo
correspondente.

T
&

Vis&o global -
disponivel.

estende a exibigéo da tela & maior area
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BARRA DE ORIENTACAO

Abarra de orientagdo o mantém informado sobre a sua escolha de informagdes selecionaveis (velocidade atual, dire¢éo, area aplicada total, Tempo
de aplicag&o atual, nimero da faixa, pressdo atual do sistema e tamanho atual da gota), atividade de navegagao [erro de percurso (metros), atividade

atual e status do GPS] e status da barra.

Figura 6-2: Exemplo de barra de orientagéo

Atividade de navegacao e Status da barra

Informagdes selecionaveis

Informagdes selecionaveis

Informagoes selecionaveis
Velocidade - exibe a velocidade atual do percurso

Diregao — exibe o progresso de percurso baseado no sentido horério a partir
da linha de base norte. Norte = 0, Leste = 90, Sul = 180, Oeste = 270.

Area aplicada total — exibe a area total acumulada que a aplicagéo usou,
incluindo areas de cobertura dupla

Tempo de aplicagéo — exibe o tempo total que a aplicagao esté ativa
durante o trabalho atual.

Hora - exibe o tempo atual com relagéo ao fuso horario selecionado

Numero da faixa — exibe o nimero de faixas atual em relagéo a linha
de orientagao inicial. O numero sera positivo quando o veiculo estiver
a direita da linha de base AB ou negativo quando o veiculo estiver a
esquerda da linha de base AB

Presséo do sistema - exibe a presséo atual do sistema (disponivel
somente quando um sensor de pressao estiver no sistema)

Tamanho de gota — exibe o tamanho de gota no bocal atual (disponivel
somente quando um sensor de pressao estiver no sistema)

Atividade de navegagao e Status da barra

Status do GPS - exibe a mensagem “Sem GPS” quando o GPS estiver
indisponivel ou “GPS lento” quando o GPS estiver recebendo dados do
GGA a menos de 5 Hz.

Erro de percurso — exibe a distancia a partir da linha guia desejada.

Atividade atual — exibe atividades como uma marca A ou B, a aproximagéo
do final de uma linha, indicando “vire agora” e a distancia para retornar ao
ponto marcado.

Status da barra — um ponto é exibido para cada secéo de barra
programada. Um ponto verde indica que a segéo esta ativa, um ponto
vermelho indica que a se¢do nao esta ativa atualmente.

E www.teejet.com
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BARRA DE STATUS

Abarra de status fornece informagdes sobre o status do GPS, modo de orientagéo, area limite, ajuste do piloto automatico/assistido, informagées de
corre¢do de inclinagdo, status de controle do implemento e informagdes de tamanho das gotas.

Figura 6-3: Barra de status Status do piloto automatico/assistido

’ Verde = engatado, piloto ativo

Amarelo = ativado, todas as condi¢des foram estabelecidas
para permitir o uso do piloto automatico/assistido

. Vermelho = desativado, ndo foram estabelecidas condigdes

Status do GPS para permitir o uso do piloto automatico/assistido

Sem icone = nenhum sistema de piloto automatico/assistido
instalado

Modo de orientagdo

Status da area contornada

Status do piloto automatico/

assistido
Status de correcédo de

inclinagdo
Status do BoomPilot

Status de correcao de inclinacao

a Colorido = engatado, aplicago ativa da correao de inclinagéo

@\ Vermelho = desativado

Sem icone = ndo ha um médulo de compensag&o de
inclinagéo instalado no sistema ou a inclinagéo esta
associada ao sistema de piloto automatico/assistido

Status de gota/presséo

Status do BoomPilot

Vermelho = desligado/manual

A Verde = automtico

Status do GPS
Vermelho = nenhum GPS

/. Amarelo = completamente ligado

Sem icone = secéo de barra unica (sem o SmartCable ou
Amarelo = Somente o GPS SDM instalados no sistema)

Verde = DGPS,WAAS/RTK, GLONASS

Q
=4
£
=
z
w
4
o

Status de gota/pressao
Laranja = Transi¢&o gradual/Limpar caminho

o fCHk 3

Colorido = engatado. A cor da gota esta diretamente
associada ao tamanho atual de gota. As opgdes de cores

incluem: QQ‘ ‘Q()Q

=
[=]
Q.
o
Q.
(]
=]
=
[
=
-
-3
Ca)
(-1
o

& Orientagéo reta AB & Um X’ = desativado
& Orientagéo curva AB Sem icone = nenhum kit de interface de sensor de presséo
Orientagao Pivo circular esta instalado
Orientagéo Ultima Passagem Telas de status/informacoes
Orientagao Proxima Linha Status do GPS
Sem icone = sem orientag&o O status do GPS exibe as informagdes sobre taxas de dados, niumero de

satélites na exibi¢&o, qualidade do satélite e ID.

1. Pressione o icone STATUS do GPS " BS{ " BE[ :

Limite externo = percurso atual fora da &rea contornada Figura 6-4: Status do GPS

Limite interno = percurso atual dentro da area contornada

Status da area contornada

Sem icone = sem limite estabelecido
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Status do modo de orientagao

O status do modo de orientagao exibe informagdes sobre 0 padrao de
orientagéo, nome da orientag&o atual e sobre o niimero de linhas guia
salvo no console.

1. Pressione o icone MODO DE ORIENTAGAO &= €& © @ (1),

Figura 6-5: Status do modo de orientagédo

Status da area contornada

O status da area contornada exibe informagdes sobre as areas nos
limites atuais.

1. Pressione o icone AREA CONTORNADA @) @)

Figura 6-6: Status da area contornada

Status do piloto automatico/assistido

O status do piloto automatico/assistido exibe informagdes sobre o status
atual do sistema de piloto automatico/assistido, incluindo o status de
inclinagdo.

1. Pressione o icone STATUS DO PILOTO AUTOMATICO/ASSISTIDO

Figura 6-7: Status do piloto automatico/assistido

Status de corregao de inclinagao

O status de corregéo de inclinagao exibe informagdes sobre o status atual
do sistema de corregao de inclinagéo.

1. Pressione o icone STATUS DE CORREGAO DE INCLINAGAO ?) &
Figura 6-8: Status de correcéo de inclinacéo

Status do BoomPilot

O status do BoomPilot exibe informagdes sobre o status atual do sistema
BoomPilot.

1. Pressione o icone STATUS DO BOOMPILOT A A A\

Figura 6-9: Status do BoomPilot

Status de gotal/pressao
O status de gota/presséo exibe informagdes sobre o status atual do
tamanho de gota e press&o do sistema.

1. Pressione o icone STATUS DE GOTAPRESSAO & 0 & & &

COXK

Figura 6-10: Status de gota/pressédo
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TELAS DE NAVEGACAO

Navegac&o e orientagdo Matrix Pro GS podem ser acessadas a partir da tela de Visualizagao do veiculo, tela de visualizagéo do campo ou tela do
RealView.

+ Pressione a aba OPCOES DE ORIENTAGAO E NAVEGACAO a para exibir as opgdes de navegagio
+ Pressione a aba OPCOES DO REALVIEW

&) para exibir a configuragdo da cdmera e opgdes de orientacéo

Figura 6-11: Opgdes da tela de orientagéo

Opgdes de orientagéo e navegacéo

L0A0000
N L d24% <
@0®O
L JAR=L

1B

Os icone de Ampliagdo maior/menor ndo estéo disponiveis nas
telas de orientagéo do Matrix Pro 840GS
ou do RealView

Opgoes do RealView

Tela Inicial/trabalho

(ou pressione o botéo Inicio)
Configuragao da unidade

Orientagéo da Visualizagao do veiculo
Orientagéo de Vis&o do campo
Orientag&o do RealView
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Visualizacao do veiculo
A Visualizagéo do veiculo cria uma imagem gerada pelo computador da posigao do veiculo mostrada na area de aplicagao. A partir desta tela,
todas as opgdes de configuracdo e navegacdo podem ser acessadas através da aba do lado direito da tela.

Figura 6-12: Visualizagdo do veiculo

Barra de orientagao

Bussola de horizonte

Veiculo com representagéo em tempo
real de segBes de barras ativas

Barra de status
fra de stald Aba de opgdes de navegacéo e orientagdo

Area de cobertura retratada

Linhas guia de navegagéo

Area de cobertura sobreposta

Orientacéo na tela « Ampliagio maior/menor e perspectiva — ajusta a visao do veiculo ou
+ Linhas guia perspectiva em relagdo ao horizonte, a partir da visdo do veiculo em
<«Laranja - linha de orientac&o ativa relagéo a visdo de um passaro.

<«Preta (multipla) - linhas de orientagéo adjacentes
<«Preta - linha limite

+ Segbes da barra
<«Caixas pretas — barras inativas

+ Pontos — marcadores para pontos estabelecidos <«Caixas brancas — barras ativas
<qPonto vermelho — Retornar ao ponto
<Ponto azul - Marca A Assisténcia dos botdoes do console do
<«Ponto verde — Marca B Matrix Pro 840GS

+ Ampliagéo maior/menor e perspectiva — os botées Para cima/Para
baixo & V' ajustam a visgo do veiculo ou perspectiva em relagéo
ao horizonte a partir da vis@o do veiculo em relagéo a viséo de um
passaro.

+ Bussola de horizonte — a diregao geral pode ser exibida no horizonte
(se estiver ampliada)

+ Area de cobertura - ilustra a area aplicada e de sobreposico:
<Azul - uma aplicagéo

<«Vermelho — duas ou mais aplicagdes + Tela Inicial/trabalho — o bot&o Inicial @ acessa a tela Inicial/

trabalho.

Para acessar a tela Visdo do Veiculo:

1. Pressione a aba ORIENTACAO DA Visualizag&o do veiculo @
Figura 6-13: Visao do veiculo com icones comuns exibidos

ﬂ www.teejet.com
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Visao do Campo
E A Visdo do Campo cria uma imagem gerada pelo computador da posigéo do veiculo e a area de aplicagdo em uma perspectiva aérea. A partir
desta tela, todas as opgdes de configuragdo e navegacdo e modo pan podem ser acessadas através da aba do lado direito da tela.

Figura 6-14: Visdo do Campo

Barra de orientagao

Representagao do veiculo

Barra de status Aba de opgdes de navegacao e orientagéo

Aba de opcdes da tela

Area de cobertura sobreposta

Linhas guia de navegagao | Area de cobertura retratada

Orientacao na tela + Panoramico — ajusta a area visivel do mapa sem movimentar o
+ Linhas guia veiculo.
<«Laranja - linha de orientagéo ativa
<«Preta (multipla) - linhas guia adjacentes
<«Preta - linha limite

+ Ampliagéo maior/menor — ajusta a area visivel do mapa.

Assisténcia dos botoes do console do

« Pontos — marcadores para pontos estabelecidos Matrix Pro 840GS
<Ponto vermelho — Retornar ao ponto + Ampliagéo maior/menor — os botdes Para cima/Para baixo AY
<«Ponto azul - Marca A ajustam a area visivel do mapa.

Ponto verde - Marca B + Tela Inicial/trabalho — o bot&o Inicial @ acessa a tela Inicialltrabalho.

+ Area de cobertura - ilustra a rea aplicada e de sobreposicdo:
<Azul - uma aplicagdo
<¢VVermelho — duas ou mais aplicagdes

Para acessar a tela Visdo do Campo:

1. Pressione a aba ORIENTAGAO DE VISAO DO CAMPO m ssasasasaasssas

Figura 6-15: Visdo do campo com icones comuns exibidos
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Orientacao RealView
A orientagdo do RealView permite entrada de video ao vivo para ser exibida ao invés de uma imagem gerada por computador. A partir dessa
tela, todas as configurages e opgdes de navegagao podem ser acessadas através das abas do lado direito da tela.

Se um Madulo seletor de video (VSM) estiver instalado no sistema, duas opgdes de video estarao disponiveis:
+ Exibigdo de cAmera Unica — uma em até oito entradas de cAmera podem ser selecionadas para alterar a exibi¢éo da entrada de video.

+ ExibigAo de camera dividida — um de dois conjuntos de quatro entradas de camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) podem ser selecionados para dividir a
tela em quatro alimentadores de video separados.

A partir desta tela, orientacdo sobre video e modos de angulo de diregdo podem ser acessados através das abas do icone do lado direito da tela.

Figura 6-16: Orientacdo do RealView

Barra de orientagdo

Linhas guia de navegagao
Linha do horizonte

Barra de status Aba de opgdes de navegagéo e orientagéo

Aba de opgdes RealView

Angulo de diregao

Orientacao na tela
+ Linhas guia
<«Laranja - linha de orientagéo ativa
<«Preta (multipla) - linhas de orientagéo adjacentes

+ <«Linha preta horizontal - linha do horizonte ajustavel

Para acessar a tela RealView:

1. Pressione a aba ORIENTAGCAO DO REALVIEW n
Figura 6-17: RealView com icones comuns exibidos
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Orientacao reta AB

A orientagao reta AB fornece uma orientac&o de linha reta baseada nos pontos de
referéncia A e B. Os pontos originais A e B s&o usados para calcular todas as outras
linhas guia paralelas.

OBSERVACAO: O afastamento em relagéo as linhas guia adjacentes seré calculado
usando a largura da orientagéo, a qual esta codificada na
configuragdo da Unidade, nas opgbes de Implemento.

S

Orientacao curva AB

A orientagao curva AB fornece orientagdo ao longo das linhas curvadas, com base na
linha de referéncia AB inicial. Essa linha de base inicial ¢ usada para calcular todas as
outras linhas guia.

OBSERVAGAO: E recomendado que a orientagéo curvada ndo exceda a 30° dentro
da linha guia AB.

O afastamento em relagdo as linhas adjacentes sera calculado
usando a largura da orientagéo, a qual esta codificada na
configuragdo da Unidade, nas opgbes de Implemento.

DICA: Ao trabalhar numa area contornada, o0 modelo de orientagéo que se
estende além dos pontos estabelecidos AB, sera a orientagédo da
linha direta.

ol

Orientacao Pivo Central

A Orientagdo Pivd Central fornece orientagéo ao redor da localizagéo central que
irradia para o interior ou exterior, com base numa linha de referéncia AB inicial.
Essa linha de base inicial é usada para calcular todas as outras linhas guia.

Ela é usada para a aplicagdo do produto num campo de pivo central, a0 mesmo
tempo que é orientada ao longo de uma linha guia que corresponde ao raio de um
sistema de irrigacéo de pivo central.

OBSERVAGAO: O afastamento em relagéo s linhas guia adjacentes sera
calculado usando a largura da orientagdo, a qual esta codificada
na configuragéo da Unidade, nas opgdes de Implemento.

g

Orientacao Ultima Passagem

A orientagao Ultima passagem oferece uma navegagéo verdadeira de Gltima
passagem. O console detectara automaticamente a area aplicada mais proxima e
estabelecera uma linha guia paralela em relagio aquela area.

OBSERVAGAO: Se um limite é estabelecido mas nenhuma aplicagéo ocorreu
durante o processo de delimitagéo, a orientacdo néo serd iniciada.

of

Orientacao Proxima Linha

Aorientagdo Proxima linha indica onde a Préxima linha esté localizada e fornece
orientag&o nos finais de linha até a préxima linha adjacente. Quando o operador marca
o fim da linha e comega a virar para a préxima linha, uma linha Reta AB é fornecida na
proxima linha. Quando o veiculo esta na Proxima linha, a orientagéo é desligada.

OBSERVAGAO: O afastamento ser calculado usando a largura da orientacéo, a qual
é codificada na configuragéo da Unidade, nas opgbes do Implemento.

A orientagdo Proxima linha ndo é compativel com linhas intercaladas.

Sem orientacao
A opcéo Sem orientagdo desliga a orientagao.

OBSERVAGAO: O modo Sem orientagéo néo exclui linhas guia estabelecidas ou pontos do console. Pare excluir dados determinados/
salvos do console, consulte a se¢éo de Gerenciamento de dados, na configuragdo da Unidade.
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LINHAS GUIA

Curva a frente o indica qual direcdo o veiculo ira tomar ao mover o
volante numa dada diregéo.

As linhas guia AB, Azimute, Préxima passagem e Préxima linha estéo
disponiveis dependendo do modo de orientag&o atual. Até 25 linhas

de guia estabelecidas podem ser armazenadas no console por trabalho.
A mudanga de uma orientagdo para a outra ira alterar as linhas guia
atuais disponiveis.

As linhas guia mdltiplas podem ser criadas em cada modo de orientag&o.
Se mais de uma linha guia é salva num unico modo de orientagéo, o
préximo recurso de linha guia estara disponivel. Ao pressionar a préxima
opgao de linha guia, @) @9 @ o veiculo sera direcionado & proxima
linha guia salva no console.

Um usuario pode duplicar e editar trabalhos para reutilizar os limites
¢ linhas guia para diferentes aplicages no mesmo campo, usando o
Fieldware Link ou a opgdo Dados->Dados de trabalho->Gerenciar.

Linha guia da Curva a frente
Alinha de guia olhar a frente curvado fornece uma indicagao de
onde a navegacao atual levara o veiculo utilizando um 'ponteiro’
como orientagdo A opgao Curva a frente esta disponivel em todos os
modos de orientago.

Para ativar a linha guia da Curva a frente:
1. Pressione a aba OPGOES de ORIENTACAO E NAVEGACAO (&)
para exibir as opgdes de navegagéo.

2. Selecione o icone CURVA A FRENTE @)
O ponteiro ficara visivel na tela de navegagao.

Figura 6-18: Curva a frente

Para remover a linha guia da Curva a frente:
1. Pressione a aba OPCOES de ORIENTAGAO E NAVEGAGAO a
para exibir as op¢des de navegagéo.

2. Selecione o icone CURVA A FRENTE &)

Marcacao dos pontos A e B

Q @ Para estabelecer uma diretriz AB:

1. Dirija ao local desejado do Ponto AD.

2. Pressione a aba OPCOES de ORIENTAGAO E NAVEGAGAO [
para exibir as op¢des de navegacao.

3. Enquanto o veiculo estiver em movimento, pressione o icone
maRcAA @.

4. Dirija ao local desejado do Ponto B L 2
Pressione o icone MARCAB @ para estabelecer a linha AB.

“Vocé gostaria de nomear esta linha?”

Pressione:
» Sim - para digitar um nome e salvar a linha guia no console
» Nao - para gerar um nome automaticamente e salvar a linha guia
no console
O console comegaré a fornecer informagdes de navegagao.
OBSERVACAO: O icone MARCAB ‘.:, néo esta disponivel para
selegéo (fica esmaecido) até que a distancia minima

seja percorrida (3,0 metros na orientagao Direta ou, em
Curva, 50,0 metros na orientagéo de Pivé circular)

OBSERVAGAO: Nao é necessario dirigir por toda a circunferéncia do
pivo central para iniciar uma orientagdo de Pivé circular.

Use o icone CANCELAR MARCA@ para cancelar o comando de
Marca A e reverter para a linha guia anterior (quando estabelecida).

Figura 6-19: Marca A

AEAASS
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Figura 6-20: Marca B Recurso A+ Avangar
O recurso A+ avangar permite que a linha guia atual seja deslocada para
a localizagéo atual do veiculo.

Para ajustar as linhas de guia:
1. Pressione a aba OPCOES de ORIENTACAO E NAVEGAGCAO a
para exibir as op¢des de navegacéo.

2. Pressione o icone A+ AVANCAR @
Figura 6-23: A+ Avancar
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Proximo recurso de linha guia

Se mais de uma linha guia é salva, o préximo recurso de linha guia estara
disponivel. Ao pressionar a opgao de proxima linha guia, . . . 0
veiculo seré dirigido & préxima linha guia salva no console.

Para alterar as outras linhas de guia disponiveis:

1. Pressione a aba OPCOES de ORIENTAGAO E NAVEGAGAO a
para exibir as opgdes de navegagéo.

2. Pressione o icone PROXIMA LINHA GUIA @) @ @ .

Alterne entre todas as linhas guia pressionando o icone PROXIMA LINHA

GUIA . . . novamente.

Fiqura 6-24: Préxima linha quia

Para visualizar qual linha guia esta ativa, pressione o icone de modo
Orientagao na Barra de status.

Fiqura 6-25: Verifique qual linha quia est4 ativa

Linhas guia de Ultima passagem

- A orientagao Ultima passagem oferece uma navegagéo verdadeira
de dltima passagem. O console detectara automaticamente a linha

aplicada mais proxima e estabelecerd linha de guia paralela baseada

nessa area.

Para ativar as linhas guia de Ultima passagem:

1. Dirigir a um local desejado para aplicar a primeira passada.

2. Dirija-se até a proximidade da area aplicada.

3. O console comegara a fornecer informagdes de navegacao.

OBSERVA(JAO: Se um limite for estabelecido, mas ndo ocorreu
nenhuma aplicac&o durante o processo de delimitagéo,
a orientagdo ndo serd iniciada.

Figura 6-26: Aplicacéo de primeira passagem

n www.teejet.com
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Linhas guia Préxima linha Grau azimute
A orientagao Préxima linha indica onde a proxima linha esta Um azimute é definido como um angulo horizontal medido
localizada com base na largura da orientagéo programada e em sentido horério a partir de uma linha de base norte. Ao usar

fornece orientagéo nos finais de linha marcados pelo usuario até a linha um azimute, o ponto a partir do qual o azimute se origina é o centro
adjacente. Quando o operador sinaliza o final da linha, uma linhaAB reta  de um circulo imaginario. Esse circulo é dividido em 360°. Norte = 0,
sera estabelecida na linha atual e a orientagéo é fornecida a préxima Leste =90, Sul = 180, Oeste = 270.

linha. Quando o veiculo esta na orientagéo Proxima Linha é desativado. Um grau azimute pode ser digitado para determinar a localizagéo exata

OBSERVAGAO: O deslocamento para a Préxima Linha ser calculado do veiculo. Quando um modo de navegagao € selecionado, o grau
usando a largura de orientagdo, que é estabelecida na azimute pode ser inserido.

Configuragéo de Unidade no menu Implementagéo.
Para estabelecer a linha guia de grau azimute:

Para ativar as linhas de guia da proxima linha: 1. Pressione a aba OPGCOES de ORIENTACAO E NAVEGACAO a
1. Pressione a aba OPGCOES de ORIENTACAO E NAVEGACAO a para exibir as opgdes de navegagao.

para exibir as op¢des de navegagao. 2. Pressione o icone AZIMUTE @ para digitar o grau azimute.
2. Ao final de uma linha (ao dirigir por uma linha reta), 3. Use atela de entrada para estabelecer o grau Azimute.

pressione o icone MARCA B. @ 4 Pressione:

<O final da linha sera marcado com um ponto verde @. » Aceitar @ para salvar as configuragoes

Vire em dirego & proxima linha. » Cancelar @ para sair do teclado sem salvar

4. Baseando-se nessa direcdo tomada, a orientagdo sera fornecida 5
para a proxima linha adjacente.

“Vocé gostaria de nomear esta linha de guia?”

Pressione:

<(Quando o veiculo estiver na linha, a orientagao é removida . . . )
» Sim - para digitar um nome e salvar a linha guia

5. Repita no final da préxima linha.
P P » N&o — para gerar um nome automaticamente

OBSERVACAO: O recurso de orientagdo da préxima linha ndo suporta

pular finhas O console comegara a fornecer informagdes de navegagao.
ular linhas.

Para estabelecer linhas guia adicionais de azimute, siga as mesmas

Figura 6-28: Marca final da linha . 5 . .y
etapas como na orientagdo de azimute inicial.

Figura 6-29: Orientacdo de azimute
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Limites de aplicagéo estabelecem areas onde a aplicagao é e ndo é Figura 6-30: Limite em progresso
aplicada ao usar ABSC ou BoomPilot. Limites podem ser estabelecidos 1
em todos os modos de orientagdo. Um limite exterior e até cinco (5) limites
interiores podem ser armazenados de uma so vez.

Usando Dados->Dados de trabalho->Gerenciar ou o Fieldware Link, um
usuario pode duplicar e editar trabalhos para reutilizar os limites e linhas
guia para diferentes aplicagdes sobre 0 mesmo campo.

Para estabelecer um limite de aplicagéo exterior:
1. Dirija-se a um local desejado no perimetro da area do campo/aplicagéo.

2. Pressione a aba OPCOES DE NAVEGAGAOQ E ORIENTACAO a
para exibir as op¢des de navegagéo.

3. Enquanto o veiculo estiver em movimento, pressione o icone
Lmite &

4. Percorra o perimetro do campo/area.
5. Término do limite:

» Percorra para dentro de uma largura de faixa do ponto inicial.
O limite fechara automaticamente (a linha guia branca ficara preta)

» Pressione o icone TERMINO DO LIMITE ¥ Uma linha reta
completaré o limite entre sua atual localizagao e o ponto inicial.

6. Pressione:

» Salvar - para salvar o limite
» Excluir — para excluir o limite

OBSERVA(JAO: No limite externo ou inicial, o icone TERMINO DO
LIMITE (B nao esta disponivel para selegéo (fica
esmaecido) até que a distancia minima seja percorrida
(cinco vezes a largura da faixa).

Se 0 mapeamento de um limite com uma ou mais barras provocar uma
interag&o e parar, & necessario manter essa configuragdo de barra
durante toda a passagem do limite. Qualquer alteragéo feita no nimero
de barras ativas e, portanto, a largura da maquina apdés o processo de
mapeamento de limite ja comegou; farad com que a aplicagdo mapeie

o limite na extremidade exterior de todas as barras programadas - néo
necessariamente aquelas que foram ativadas num determinado ponto Fiqura 6-32: Término do limite — Percurso até o ponto inicial
durante a passagem do limite.

Quando o mapeamento de um limite com algumas barras é desligado,

€ necessario retornar o BoomPilot para o0 modo Manual A e ligar

as chaves Mestra e de Barra para todas as barras que serdo usadas
durante a passagem do limite. Uma vez que a passagem do limite esteja
completa, as chaves da Barra podem ser desligadas, a chave Mestra
permanece ligada, o BoomPilot pode retornar ao modo Automatico A e
o controle automatico de seg&o de barra pode ser usado.

Ll T

OBSERVAGAOQ: Se um limite estd mapeado com algumas barras
com interagéo conforme descrito acima, poderé ser
necessario usar o icone A+ AVANCAR @ na linha
guia sobre a posigao correta para as passagens
subsequentes no campo.

www.teejet.com



MATRIX"PRO5106s © MATRIX PROsaoes

Figura 6-33: Salvar limite

Figura 6-36: Término do limite — Percurso até o ponto inicial

Use o icone CANCELAR LIMITE (€2 para cancelar o novo processo de
limite de campo e reverter para o limite anterior (quando estabelecido).

Para estabelecer um ou mais limites interiores, siga 0s mesmos passos
como para o limite inicial.

Figura 6-34: Adicéo de limite interior

Ao criar um limite externo ou inicial, a linha de limite sera para o exterior
da se¢do boom mais externa. Ao criar um limite interior ou adicional, a
linha limite estara no interior da seg&o da barra mais interna.

Use o icone EXCLUIR LIMITE &% para excluir todos os limites de
campo para o trabalho atual.

Figura 6-35: Término do limite — Percurso até o ponto inicial

D ceea
® A
\

Em correspondéncia com a localizagdo atual, o icone LIMITE INTERIOR
ou LIMITE EXTERIOR (&%) € exibido na barra de status uma vez que o
limite seja estabelecido.

.
A
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®

I+

98-05273-PT R4

o
<
£
=
=z
w
z
S




OYOVINIIHO

MATRIX'PRO5106s © MATRIX PROsaoes

i1+ RETORNAR AO PONTO

A opgao Retornar ao ponto fornece orientagao para a volta a um ponto
estabelecido na Visualizag&o do veiculo e na Visdo do campo. Na viséo

de veiculo, uma seta orienta o veiculo de volta ao ponto estabelecido. Na

Vis&o do campo, somente o ponto é exibido.

Um ponto de retorno é especifico do trabalho e permanecera ativo no
trabalho ativo até ser cancelado.

Marcagao de um ponto de retorno

Para marcar um ponto de retorno:

1. Dirija ao local desejado do ponto de retorno L 2

2. Pressione a aba NAVEGAGAQ e ORIENTAGAO a para exibir as
opgdes de navegagao.

3. Pressione o icone ADICIONAR PONTO @

Figura 6-37: Ponto de retorno estabelecido — Visualizagéo do veiculo

Exclusdo do ponto de retorno

Para excluir o ponto de retorno estabelecido:

1. Pressione a aba OPCOES de ORIENTAGAO E NAVEGACAO a
para exibir as opgdes de navegagéo.

2. Pressione o icone EXCLUIR PONTO o

O icone Excluir ponto ndo esta disponivel enquanto a orientagéo de

retorno ao ponto estiver ativa.

Figura 6-38: Excluséo de ponto

Orientacao para retornar a um ponto

Para mostrar a distancia e orientagéo para o ponto de retorno estabelecido:
1. Pressione a aba OPCOES de ORIENTAGAO E NAVEGAGAO a
para exibir as opges de navegacéo.
2. Pressione o icone ORIENTACAO PARA RETORNAR A
um ponto @.
O console comecaré a fornecer informagdes de distancia na barra de
orientagdo do veiculo até o ponto estabelecido.

Use o icone CANCELAR A ORIENTAGAO PARA RETORNAR A UM
PONTO @ para retornar a distancia e a orienta¢&o para o ponto
estabelecido.

A orientagao ndo pode ser calculada quando o sinal “?” aparece na
barra de orientag&o.

Figura 6-39: Orientagéo de retorno a um ponto — Visualizagdo do veiculo
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BOOMPILOT

Secao unica

Se um madulo de condutor de sego (SDM) ou SmartCable néo
estiver presente, o BoomPilot é usado para ligar ou desligar
todos os booms. Somente uma largura de segao de barra sera
ilustrada e a barra de status ndo terd nenhum icone.

OBSERVACAO: Se um SmartCable ou Médulo condutor de segdo (SDM)
estiver presente, consulte a Se¢do SmartCable ou SDM
para obter mais informagées.

Somente console

Para desligar ou ligar a aplicagéo usando o console:

1. Pressione a aba OPCOES de ORIENTACAO E NAVEGAGAO E
para exibir as opgdes de navegacéo.

2. Pressione o icone BOOMPILOT .

OBSERVAGAO: O GPS esta indisponivel quando o icone BOOMPILOT
estiver verde A\,

Em areas onde aplicagéo ndo é desejada:
<«Pressione o icone BOOMPILOT A

Pressione o icone BOOMPILOT A novamente para retornar a aplicagéo.

Figura 6-40: Todas as barras desligadas/ligadas - Sem SDM

Com a chave de trabalho opcional ligar/desligar
O BoomPilot pode ser substituido pelo uso de uma chave de
trabalho opcional ligar/desligar

OBSERVAGAO: Se a chave de trabalho ligar/desligar estiver na
posicdo “ligada”, toda a se¢do estara ativada e o icone
BOOMPILOT A néo tera nenhum efeito.

Uso da chave de trabalho ligar/desligar
Para ativar a aplicagdo usando a chave de trabalho ligar/desligar:
1. Coloque a chave de trabalho ligar/desligar para a posiggo “ligada’.

Para desativar a aplicagdo usando a chave de trabalho ligar/desligar:
1. Coloque a chave de trabalho ligar/desligar para a posigao “desligada’.

Uso do console

Para controlar a aplicag&o usando o console:

1. Achave de trabalho ligar/desligar deve permanecer na posi¢ao
“desligada”.

2. Pressione a aba OPCOES DE NAVEGAGAO e ORIENTACAO a
para exibir as opgdes de navegacéo.

3. Pressione o icone BOOMPILOTA.

OBSERVAGAO: O GPS esta indisponivel quando o icone BOOMPILOT

estiver verde A\.

Em &reas onde aplicagdo néo é desejada:
1. Pressione o icone BOOMPILOT A

Para retornar a aplicagéo, pressione o icone BOOMPILOT A novamente.
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SmartCable ou Médulo condutor de secao
Se um SmartCable ou um Mddulo condutor de secéo (SDM) estiver
presente, 0 BoomPilot é usado para ajustar o controle de secédo
automatico para desligado/manual A automatico A ou ligado

OBSERVAGAO: Se um SmartCable ou um Médulo condutor de segdo
(SDM) néo estiver presente, consulte Se¢éo Unica para
ver um exemplo.

O GPS esta indisponivel quando o icone BOOMPILOT
estiver esmaecido £\ O icone da barra de status do
BoomPilot estaré desligado/manual 4.

Figura 6-41: Automatico para todas as se¢bes no modo

Somente console

Para mudar o BoomPilot para automatico A:

1. Pressione a aba OPCOES de ORIENTACAO E NAVEGACAO a
para exibir as opgdes de navegagéo.

2. Pressione o icone BOOMPILOT A
<4Automatico - o icone da barra de status mudaréa para verde A

Em areas onde aplicag&o néo é desejada:
1. Pressione a aba OPGOES de ORIENTACAO E NAVEGACAO (81
para exibir as opgdes de navegagéo.

2. Pressione o icone BOOMPILOT A

<«4Desligado/manual - o icone da barra de status mudara para
vermelho

Pressione o icone BOOMPILOT A novamente para retornar & aplicagéo.

Para ativar todas as se¢des A:
1. Pressione a aba OPCOES de ORIENTAGAO E NAVEGACAO a
para exibir as opgdes de navegagéo.
2. Pressione e segure o icone BOOMPILOT A
<«Todas ativadas - O icone da barra de status mudara
para amarelo

Controlador de taxa

Configuragao do interruptor do Boompilot Matrix Pro GS

Controlador de taxa ou Caixa de interruptor

Para alternar o BoomPilot entre desligado/manual A e automatico

A quando um controlador de taxa ou caixa de interruptor estiverem

instalados no sistema:

1. Coloque a chave principal do controlador de taxa na posigao “Ligar”.
Os interruptores individuais das se¢des de boom devem permanecer
a posicao “Desligado”.

2. Pressione a aba OPGOES DE NAVEGAGAO e ORIENTAGAO a
para exibir as opgdes de navegacao.

3. Pressione o icone BOOMPILOT A .
<4Automatico - o icone da barra de status mudara para verde A

Em areas onde aplicacéo néo é desejada:
1. Pressione a aba OPCOES de ORIENTAGAO E NAVEGACAO a
para exibir as op¢des de navegacao.
Pressione o icone BOOMPILOT A
<«Desligado/manual - o icone da barra de status mudara para
vermelho
Pressione o icone BOOMPILOT A novamente para retornar a
aplicag&o.
ou

1. Desligue manualmente a chave principal do controlador de taxa para
desligar as barras.
<«4Desligado/manual - o icone da barra de status mudara para
vermelho

Ligar o interruptor mestre para reiniciar a aplicagao.

Para ativar todas as se¢des A:
1. Pressione a aba OPGOES de ORIENTACAO E NAVEGACAO (81
para exibir as opgdes de navegacao.

2. Pressione e segure o icone BOOMPILOT A

<«Todas ativadas — O icone da barra de status mudara
para amarelo A

Controlador de taxa com Mddulo condutor de se¢éo
interno

Ao usar um controlador de taxa com um médulo condutor de se¢&o
interno, tanto a chave principal como as chaves de se¢éo de barra devem
estar na posigao “Ligada”.

Chave de trabalho ligar/desligar
Quando instalada, a chave de trabalho ligar/desligar deve permanecer na
posicdo “desligada” para todas as opgdes de configuragao.

RC com SDM interno icone

Sistema do Interruptor de

BoomPilot (ABSC) Mestre | Chaves de barra Mestre | Chaves de barra trabalho de spray
Modo automatico Ligado Desligado Ligado Ligado Desligado A
Modo manual Ligado Ligado Ligado Ligado Desligado A

n www.teejet.com
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Na orientagao da Visdo do campo, 0 modo panoramico permite que a
tela seja posicionada manualmente conforme desejado. A posigao fora do
centro na tela permanecera até que o icone Global seja pressionado.

Visualizagao do veiculo
A ampliagdo maior/menor e a perspectiva sdo usadas para ajustar a visdo
do veiculo ou perspectiva em relagao ao horizonte a partir da visao do

veiculo em relagdo a visao de um passaro. Para entrar no Modo Panorémico e visualizar através da tela:
+ Aampliag&o maior KA ajustara a exibigéo para a viséo do 1. Pressione a aba OPGOES DE TELA E
veiculo através de uma bussola de horizonte 2 Pressione
+ Aampliagdo menor e\ v ajustara a exibigdo para a visdo do » E ARRASTAR A TELA na diregéo correspondente para
passaro movimentar a exibi¢ao na tela.

» SETAS " 6 ﬂ 1 na dire¢éo correspondente para
movimentar a exibicdo na tela (para baixo, esquerda, direita, para
cima).

» icone EXIBICAO GLOBAL @ para centralizar o veiculo na tela e
estender a exibi¢&o de tela para a maior area possivel.

OBSERVACAO: Pressione e segure as SETAS 4‘ ﬁ d A\'para
ajustar rapidamente as configuragées.

Figura 6-42: Ampliacdo maior para menor

Para fechar as opgdes do modo panorémico:
1. Pressione a aba OPGOES DE FECHAMENTO [

Figura 6-43: Modo panordmico

Q
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o

Visao do Campo
A ampliagdo maior/menor é usada para ajustar a area visivel do mapa.

A ampliagdo maior @\ A diminuira a area visivel do mapa

o a o .
+ Aampliagdo menor ~N 7 aumentara a area visivel do mapa

98-05273-PT R4
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23] OPCOES ESPECIFICAS REALVIEW

A orientagdo do RealView permite entrada de video ao vivo para ser
exibida ao invés de uma imagem gerada por computador.

Se um madulo de selegao de video (VSM) estiver instalado no sistema,
duas (2) opgdes de video estdo disponiveis:

» Exibigéo de camera tnica @ - uma (1) em até oito (8) entradas
de camera podem ser selecionadas para alterar a exibi¢éo da
entrada de video.

» Exibigao de camera dividida g_g —um (1) de dois (2) conjuntos de
quatro (4) entradas de camera (A/B/C/D ou E/F/G/H) podem ser
selecionados para dividir a tela em quatro alimentadores de video
separados.

Também esta disponivel:
» Captura de imagem da cdmera do RealView a — salva uma foto
congelada da exibi¢ao atual da tela em um drive USB

As opgoes de orientagdo do RealView também incluem a orientagao
sobre video, um indicador de angulo de diregéo e uma captura de
imagem de camera.

Figura 6-44: Opcdes do RealView

Figura 6-45: Selecao de cdmera Unica
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Opcoes de configuracao do RealView g
« ¢+ Opgcdes de configuragéo RealView acessam ferramentas de %
orientagdo adicionais incluindo a orientag&o sobre video e um B
indicador de &ngulo de diregéo. o
Para acessar as opgbes RealView. 2
1. Pressione a aba OPCOES DO REALVIEW u para exibir as =
opcdes do RealView 5
2. Pressione o icone OPCOES DE ORIENTAGAO DO REALVIEW 7‘6. | |
3. Selecione: ]
» Orientagéo sobre video Q - coloca linhas guia tridimensionais 5
no alimentador de video para assisténcia de navegagédo ;
» Indicador de &ngulo de diregdo  — - exibe a direg&o na qual o 2
volante precisa ser ajustado L

» Ajuste da linha do horizonte 4\ W - ajusta o horizonte da tela
alinhando-o para cima ou para baixo <
Figura 6-47: Opcdes de configuracéo do RealView g
=
3

o
<
£
£
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w
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CAPITULO 7 - GPS

O GPS é usado para configurar o tipo de GPS, a porta do GPS e o PRN, além de visualizar as informagdes de status do GPS.

Sd9

GPS

OBSERVACAQ: Essas configuragdes sdo necessérias para o piloto Figura 7-1: GPS
automatico/assistido e para a operagéo do sensor de
inclinagéo, além da operagéo adequada do implemento.

1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO (o5,

2. Pressione @

3. Selecione:

» Tipo de GPS - ajusta o recebimento das transmissdes da fonte
do GPS

» Porta do GPS - ajusta a porta de comunicagao do (D)GPS

» Informagd de status do GPS - exibe informagdes sobre GGAVTG
(Taxas de dados), Numero de satélites, HDOP, PRN, Qualidade
de GGA, Receptor de GPS, Verséo do receptor e zona UTM

» Programando o receptor — permite a realizagéo de programagéo
direta do receptor do GPS através da interface de linha de
comando

» PRN - seleciona 0 SBAS PRN que fornecera dados de corregédo
diferencial do GNSS

» PRN Alternado — quando o PRN néo ¢é automatico, um segundo
SBAS PRN alternado fornecera um conjunto secundario de dados
de corregéo diferencial do GNSS

4. Pressione a seta RETORNAR 45 ou a aba lateral CONFIGURACAO
para retomar a tela principal Configurag&o.

ﬂ www.teejet.com
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Tipo de GPS

O tipo de GPS pode ser personalizado para receber as transmissoes de
fontes de GPS (somente sinais ndo corrigidos), transmissdes de fontes DGPS
(somente sinais corrigidos diferencialmente) ou ambos os tipos de sinal.
1. Pressione a seta PARA BAIXO l para ter acesso a lista de opgdes.
2. Selecione:

» Somente GPS - sinais no corrigidos

» Somente DGPS - sinais corrigidos diferencialmente

» GPS/DGPS — ambos os tipos de sinal

» GPS+GLONASS - sinais néo corrigidos de ambos os sistemas
GPS e GLONASS

Figura 7-2: Tipo de GPS

OBSERVAQA O: Quando “GPS+GLONASS" é selecionado, o PRN nédo
esta disponivel, e ndo é mostrado na tela.

Porta do GPS
A porta COM pode ser configurada para “Interna”, para usar o (D)GPS

interno (se equipado) e fazer a transmisséo, ou “Externo” para receber
dados externos do (D)GPS.
1. Pressione a seta PARA BAIXO l para ter acesso a lista de opgdes.
2. Selecione:

» Interna — para usar o (D)GPS interno (se equipado) e fazer a

transmisséo

» Externa — receber dados externos do (D)GPS

OBSERVAGAO: Ao trabalhar com sinais de GPS como o Omnistar HP/XP

ou RTK é necessario que a porta do GPS esteja
configurada como Externa.

Figura 7-3: Porta do GPS

Requisitos minimos de configuragéo do receptor externo
Antes que o Matrix faga conexao e funcione com o receptor externo de
GPS, esses requisitos minimos de configuragéo devem ser estabelecidos.

Configuragoes de portas seriais

Taxa de bauds: 19,200
Bits de dados: 8
Paridade: Nenhum
Bits de paradas: 1

Requisitos de conexdo de portas seriais
Cabo macho serial RS-232 de 9 pinos

OBSERVACAO: Pode necessitar de um cabo cruzado ("Null modem”),
dependendo do pino do receptor.

GGA 5Hz
VTG opcional 5 Hz, 2 Hz, Desligado
ZDA 0,2 Hz

Informacgdes de status do GPS

O status do GPS exibe um resumo sobre as informagdes de status atual
do GPS.

1. Pressione .

2. Aexibicdo de dados inclui:

<«Taxas de dados de GGA/VTG - o numero de posigdes do GPS
por segundo.

<ANumero de satélites — 0 nimero de satélites de GPS na exibi¢do
(um minimo de 4 é necessario para o DGPS)

<«HDOP - uma medida da forca geométrica do satélite no plano
horizontal. Um valor de HDOP menor que 2 é preferivel.

<«4PRN -0 ID do satélite DGPS atual

<«4Qualidade do GGA - o indicador de qualidade atual do sinal do
GPS (consulte a tabela de GGA)

<4Receptor - o indicador atual do receptor
<«(\Versdo do receptor — a versao do software instalada no receptor
<4Zona UTM - &rea onde esta localizado atualmente

3. Pressione m para retornar a tela de configuragéo do GPS

OBSERVACAO: Se o GPS néo estiver disponivel, todas as entradas
indicardo “Invalido"

98-05273-PT R4 ﬂ
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Figura 7-4: Informagdes de status do GPS

Informagdes de status do GPS nas telas de orientagdo
O status do GPS exibe as informagdes sobre taxas de dados, nimero de

satélites na exibi¢&o, qualidade do satélite e ID.

1. Pressione o icone STATUS do GPS " M " Bsﬂ :

o

Requisitos do GGA
A qualidade de GGA necessaria para funcionar com varios tipos de sinal
pode variar. Consulte a tabela abaixo para verificar os requisitos.

Servigo ‘ Indicador ‘ Precisao
Somente GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <Im
RTK 4 4cm
Omnistar HP/XP 5 10cm
I::;iﬁio gradual/Limpar 9 “am

Programagao do receptor

O programa permite a programagéo direta do receptor de GPS através
da interface de linha de comando. Apenas técnicos de suporte da TeeJet
devem usar este recurso. Se utiliza-lo por conta prépria, a Teejet ndo se
responsabiliza!

1. Pressione m

2. Ajuste a programagéo conforme necessario.

Figura 7-5: Programando o receptor

PRN

O PRN seleciona o SBAS PRN que fornecera os dados de corregao
diferencial do GNSS.
1. Pressione a seta PARA BAIXO J' para ter acesso a lista de opgdes.
2. Selecione:

» Automatico — Seleg&o automatica do PRN

» NUmero — entre em contato com seu representante local para
obter o nimero associado com seu local de operagéo

Figura 7-6: PRN

ﬂ www.teejet.com
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PRN alternado
Quando o PRN nao é automatico, um segundo SBAS PRN fornecera um
conjunto secundario de dados de correcéo diferencial de GNSS.
1. Pressione a seta PARA BAIXO ‘ para ter acesso a lista de opgdes.
2. Selecione:

» Nenhum — nenhum niimero de PRN alternado

» Numero — entre em contato com o representante local para obter o
numero associado com o seu local de operagao

Figura 7-7: PRN alternado

PRN né&o mostrado
Quando o tipo de GPS esta configurado para “GPS+GLONASS", as opgdes
do PRN ndo est&o disponiveis e também n&o sdo mostradas na tela.

Figura 7-8: PRN

98-05273-PT R4 ﬂ
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CAPITULO 8 - CONFIGURACAO DO IMPLEMENTO

A configuragdo do implemento é usada para estabelecer varios ajustes associados aos modos reto, espalhadora ou escalonado.

As configuragdes irdo variar, dependendo se um SmartCable ou um Mddulo condutor de secéo (SDM) estiver presente.

Tipo de implemento
0 tipo de implemento seleciona o tipo de padrédo de aplicagdo que mais estritamente representa o seu sistema.
o Modo reto — as se¢des da barra ndo possuem comprimento e estdo numa linha a uma distancia fixa da antena

o Modo espalhadora — uma linha virtual é criada em direcéo aos discos de distribuigéo a partir dos quais a se¢éo ou se¢des da aplicagéo podem
variar em comprimento e podem estar a diferentes distancias a partir da linha

e Modo escalonado — uma linha virtual ¢ criada em dire¢éo a Seg&o 1 a partir da qual a segéo ou sec¢des da aplicagédo ndo possuem comprimento
e podem estar a diferentes distancias a partir da antena

Figura 8-1: Tipo de implemento - Reto Figura 8-3: Tipo de implemento - Escalonado

Figura 8-2: Tipo de implemento - Espalhadora

v

Numeros de segao
As segdes sdo numeradas da esquerda para a direita, se olharmos a maquina de frente, em sua posigao de avango.

ﬂ www.teejet.com
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USO DA TELA BASICA

Opgoes indisponiveis quando o trabalho esta ativo
Quando um trabalho esté ativo, algumas opgdes de configuragéo estdo
indisponiveis. Consulte a tabela de estrutura de menus do modo de
configuracéo da unidade para verificar quais opgdes néo estao acessiveis.

Figura 8-4: Exemplos de op¢des indisponiveis

Seleg¢oes de menus suspensos

Pressione a seta PARA BAIXO < para ter acesso as opgdes. Use
as setas PARA CIMA/PARA BAIXO ou a barra deslizante, se
necessario, para rolar através da lista estendida. Selecione a opgao
apropriada. Para fechar a lista sem selecionar uma opgao, toque em
qualquer lugar da tela fora do menu suspenso.

Figura 8-5. Exemplo de menu suspenso

Telas de rolagem

Algumas telas possuem mais informagdes ou opgdes que séo visiveis
além da tela atual. Use as setas PARA CIMA/PARA BAIXO ou
a barra deslizante para ter acesso as opgdes ou informagdes adicionais
que nado estdo visiveis atualmente na tela.

Figura 8-6: Exemplo de tela de rolagem

Tela de entrada do teclado
Pressione o icone do TECLADO E Use o teclado numérico para
inserir um valor.

Pressione o icone aceitar @ para salvar as configuragbes ou no
icone CANCELAR @ para sair do teclado sem salvar.

Figura 8-7: Exemplo de teclado

98-05273-PT R4
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CONFIGURACAO DE SECAO UNICA

A configurag&o de se¢&o Unica é usada quando um SmartCable ou um
Médulo condutor de se¢do (SDM) néo estdo no sistema. Toda a barra ou
a area de distribuigdo s&o consideradas como uma segéo.

OBSERVAGAO: Se um SmartCable ou um Médulo condutor de segéo
(SDM) estiver presente, consulte a “Configuragdo
do SmartCable ou Médulo condutor de seg¢édo” para
verificar as etapas de configuragéo.

1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO .

2. Pressione Qg G ERIGH.

3. Selecione:

» Tipo de maquina — usado para selecionar o tipo de maquina que
mais representa estritamente a sua maquina.

» Altura da antena do GPS - usado para medir a altura da antena a
partir do solo. O intervalo é de 0,0 a 10,0 metros.

» Tipo de implemento — usado para selecionar o leiaute das se¢des
para a localizagao do produto aplicado.

» Distancia de afastamento do implemento O - usado para digitar
a distancia a partir da linha central da maquina até o centro do
implemento. O intervalo é de 0 a 10,0 metros.

OBSERVAGAO: Para obter informagdes detalhadas
de configuragdo, consulte a segéo Afastamento de
implemento deste capitulo.

» Dirego de afastamento do implemento @ - direg&o a partir da
linha central da méaquina até o centro do implemento, se olharmos
a maquina de frente, em sua posic&o de avango.

» Largura da orientagéo - usado para digitar a distancia entre as
linhas guia. O intervalo é de 1,0 a 75,0 metros.

» Largura de aplicacao [tipo de implemento reto] — usado para
digitar a largura total do implemento.

» Largura de trabalho [tipo de implento espalhadora] — usado para
digitar a largura total do implemento.

» Direc&o de area aplicada — usado para estabelecer um diregdo
para sinalizar ao sair ou entrar numa area aplicada

» Tempo de dire¢éo de saida aplicado — quando um alarme de area
aplicada est4 ativado. Usado para ajustar o tempo antes de sair
da area aplicada na qual o alarme soara. O intervalo é de 0 a
10 segundos.

» Tempo de diregdo de entrada aplicado — quando um alarme de
area aplicada esta ativado. Usado para ajustar o tempo antes de
entrar numa area aplicada na qual o alarme soard. O intervalo é
de 0 a 10 segundos.

4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA [ para configurar as opgdes
de tipos de implementos especificos selecionados.

Figura 8-8: Implemento — secéo Unica

Figura 8-9: Distancia e direcdo de afastamento do implemento
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Tipo de implemento reto
1. Selecione tipo de implemento m na tela de implemento.
2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA B4,
3. Selecione:
» Diregéo de afastamento da barra — usado para selecionar se
a barra esta localizada em frente ou atras da antena do GPS
conforme o veiculo se movimenta a frente
» Distancia da antena & barra @ - usado para digitar a distancia da
antena do GPS até a barra. O intervalo é de 0,0 a 50,0 metros.
4. Pressione a seta RETORNAR 4’ para retornar a tela do
implemento ou a aba lateral CONFIGURAGAO para retornar a
tela principal Configurag&o.

Figura 8-10: Opgdes de configuragdo do implemento no modo reto

Tipo de implento espalhadora da TeeJet

1.
2.
3.

Selecione tipo de implento na tela de implemento.
Pressione a seta PROXIMA PAGINA B4,
Selecione:

» Tipo de configuracéo — usado para selecionar o tipo de dispersor

» Distdncia da antena até os discos @ - usado para digitar a
distancia da antena do GPS até os discos de distribuigdo ou o
mecanismo de dispersao. O intervalo é de 0,0 a 50,0 metros.

» Distancia de deslocamento de difusao @ - usado para digitar a
distancia de afastamento a partir dos discos ou do mecanismo
de disperséo, para onde o produto inicialmente toca o solo.

O intervalo é de 0,0 a 75,0 metros.

» Comprimento da diffusdo © - usado para digitar a comprimento
da diffusdo para a segdo. O intervalo é de 0,0 a 75,0 metros.

Pressione a seta RETORNAR 4’ para retornar a tela do

implemento ou a aba lateral CONFIGURAGAO para retornar

a tela principal Configurago.

Y

Figura 8-11: Opgdes de configuragéo do implemento no modo

espalhadora da TeeJet

IMPLEMENTO
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Tipo de implento espalhadora OEM

1.
2.
3.

Selecione tipo de implento na tela de implemento.
Pressione a seta PROXIMA PAGINA B3

Selecione:

» Tipo de configuragdo — usado para selecionar o tipo de
espalhadora m

» Distancia da antena até os discos — usado para digitar a distancia
da antena do GPS até os discos de distribuigdo ou 0 mecanismo
de dispers&o. O intervalo é de 0,0 a 50,0 metros.

» Distancia inicial — usado para ajustar a distancia inicial ao sair
da area aplicada. Consulte o fabricante do espalhadora para obter
os valores.

» Distancia de parada — usado para ajustar a distancia de parada
ao entrar na area aplicada. Consulte o fabricante da espalhadora
para valores.

Pressione a seta RETORNAR 4’ para retornar a tela do

implemento ou a aba lateral CONFIGURAGCAQO para retornar

a tela principal Configuracéo.

Figura 8-12: Opgdes de configuragéo do implemento no modo

espalhadora OEM

m www.teejet.com
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CONFIGURACAO DO SMARTCABLE OU DO MODULO CONDUTOR DE SECAO

A configuragéo do SmartCable ou do Mddulo condutor de secéo é usada  Figura 8-13: Implemento — SmartCable ou Médulo condutor de se¢édo
quando um SmartCable ou um Maédulo condutor de se¢&o (SDM) estao
no sistema. A barra ou area de distribuigdo pode ser inserida em até 15
secbes. Cada segdo pode variar em largura e, no modo espalhadora,
pode variar em comprimento. As opg¢des adicionais disponiveis com o
SDM incluem sobreposicao de aplicacéo, retardo de aplicagdo e modo
escalonado.

OBSERVAGAO: Se um SmartCable ou um Médulo condutor de segéo
(SDM) néo estiver presente, consulte a “Configuragdo
de segéo Unica" para verificar as etapas de
configuragéo.

1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO [,

2. Pressione fl sl E Y.

3. Selecione:
» Tipo de maquina — usado para selecionar o tipo de maquina que
mais representa estritamente a sua maquina.
» Altura da antena do GPS - usado para medir a altura da antena a
partir do solo. O intervalo € de 0,0 a 10,0 metros.
» Tipo de Implemento — usado para selecionar o leiaute das se¢des
para a localizag&o do produto aplicado.
» Leiaute de implemento simétrico — usado para estabelecer se
as secdes sdo pareadas e, portanto, compartilham os mesmos
valores de largura, afastamento e comprimento
» Distancia de afastamento do implemento O - usado para digitar
a distancia a partir da linha central da maquina até o centro do
implemento. O intervalo é de 0 a 10,0 metros.
OBSERVAGAO: Para obter informagées detalhadas
de configuragdo, consulte a se¢do Afastamento de
implemento deste capitulo.

» Diregéo de afastamento do implemento 0- direg&o a partir da
linha central da maquina até o centro do implemento, se olharmos
a magquina de frente, em sua posigao de avango.

» NUmero de segdes de implemento — usado para selecionar o
numero de se¢des de implemento

» Largura da orientag&o — usado para digitar a distancia entre as
linhas guia. O intervalo é de 1,0 a 75,0 metros.

IMPLEMENTO

» Largura de aplicacao [tipo de implemento reto ou escalonado]
— usado para digitar a largura total de todas as segoes do Figura 8-14: Distancia e direcéo de afastamento do implemento
implemento. Cada secéo pode ter uma largura diferente. As _
secOes sdo numeradas da esquerda para a direita, se olharmos
a maquina de frente, em sua posicao de avango. O intervalo para
cada segao ¢ de 0,0 a 75,0 metros. O total para todas as se¢des
deve ser maior que 1,0 metro.

» Largura de trabalho [tipo de implento espalhadora] — usado para G&
digitar a largura total de todas as se¢des do implemento. Cada
secao pode ter uma largura diferente. As segdes séo numeradas
da esquerda para a direita, se olharmos a maquina de frente, em (E
sua posigao de avanco. O intervalo para cada segéo é de 0,0 a 75,0
metros. O total para todas as se¢des dever ser maior que 1,0 metro.

4. Pressione a seta PROXIMA PAGINA B para configurar as opgdes
especificas do implemento.
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Tipo de implemento reto
1. Selecione tipo de implemento m na tela de implemento.

2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA B3
3. Selecione:

» Diregéo de afastamento da barra — usado para selecionar se
a barra esta localizada em frente ou atras da antena do GPS
conforme o veiculo se movimenta a frente

» Distancia da antena & barra @ - usado para digitar a distancia da
antena do GPS até a barra. O intervalo é de 0,0 a 50,0 metros.

» Sobreposigao — usado para selecionar a quantidade de
sobreposicao permitida quando as seces séo ativadas e
desativadas ao se usar o controle de segéo de barra automatico

» Tempo de retardo ligado — usado para ajustar o tempo quando cada
secao sera ativada ao se entrar na area que nao foi aplicada. Se a
aplicagdo é ativada muito cedo ao se entrar numa area no aplicada,
diminua o retardo em ligar. Se a aplicago ¢ ativada muito tarde,
aumente o retardo em ligar. O intervalo é de 0 a 10 segundos.

» Tempo de retardo desligado — usado para ajustar o tempo
quando cada segao sera desativada ao se entrar numa area
que foi aplicada. Se a aplicag&o é desativada muito cedo ao se
entrar numa area aplicada, diminua o retardo em desligar. Se
a aplicacéo é desativada muito tarde, aumente o retardo em
desligar. O intervalo é de 0 a 10 segundos.

4. Pressione a seta RETORNAR 4’ para retornar a tela do
implemento ou a aba lateral CONFIGURAGCAQ para retornar

a tela principal Configuracéo.

Figura 8-15: Opgdes de configuragdo do implemento no modo reto

Figura 8-16: Sobreposi¢do
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Tipo de implento espalhadora da TeeJet
1. Selecione tipo de implento na tela de implemento.

2. Pressione a seta PROXIMA PAGINAEX.
3. Selecione:

Figura 8-17: Opgoes de configuragéo do implemento no modo
espalhadora da TeeJet

» Tipo de configuracdo — usado para selecionar o tipo de dispersor

» Distancia da antena até os discos @ - usado para digitar a
distancia da antena do GPS até os discos de distribuigdo ou o
mecanismo de dispersao. O intervalo é de 0,0 a 50,0 metros.

» Sobreposigao — usado para selecionar a quantidade de
sobreposi¢ao permitida quando as segdes sao ativadas e
desativadas ao se usar o controle de se¢ao de barra automatico.

» Tempo de retardo ligado — usado para ajustar o tempo quando cada
seGao sera ativada ao se entrar na area que néo foi aplicada. Se a
aplicagdo é ativada muito cedo ao se entrar numa area néo aplicada,
diminua o retardo em ligar. Se a aplicagéo é ativada muito tarde,
aumente o retardo em ligar. O intervalo é de 0 a 10 segundos.

» Tempo de retardo desligado — usado para ajustar o tempo
quando cada secao sera desativada ao se entrar numa area
que foi aplicada. Se a aplicagéo é desativada muito cedo ao se
entrar numa area aplicada, diminua o retardo em desligar. Se
a aplicagdo é desativada muito tarde, aumente o retardo em
desligar. O intervalo é de 0 a 10 segundos.

» Distancia de deslocamento difusdo @ — usado para digitar a
distancia de afastamento a partir dos discos ou do mecanismo de
disperséo, para onde o produto inicialmente toca o solo na se¢éo
1. O intervalo é de 0,0 a 75,0 metros.

ol: 259 m

» Afastamentos da segédo © - usado para digitar a distancia de
afastamento a partir da extremidade principal da se¢do 1 (a linha
de afastamento de dispers&o) até a extremidade principal de cada
sec¢do. A secdo 1 é sempre de 0,0 metro. Todas as outras segdes
podem estar a distancias diferentes. As se¢des sdo numeradas da
esquerda para a direita, se olharmos a maquina de frente, em sua
posicdo de avango. O intervalo é de 0,0 a 75,0 metros.

» Comprimento de dispersao O —usado para digitar o comprimento
da se¢éo da aplicagéo para cada se¢do. Cada segdo pode ter um
comprimento diferente. As segdes sdo numeradas da esquerda
para a direita, se olharmos a maquina de frente, em sua posi¢édo de
avango. O intervalo é de 0,0 a 75,0 metros.

Pressione a seta RETORNAR 4’ para retornar a tela do
implemento ou a aba lateral CONFIGURAGAO para retornar

a tela principal Configurag&o.

Y

(4]
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Figura 8-18: Sobreposicdo

Tipo de implento espalhadora OEM

1. Selecione tipo de implento na tela de implemento.
2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA (4.
3. Selecione:

» Tipo de configuragdo — usado para selecionar o tipo de
espalhadora m

» Distancia da antena até os discos — usado para digitar a distancia
da antena do GPS até os discos de distribuigdo ou 0 mecanismo
de dispers&o. O intervalo é de 0,0 a 50,0 metros.

» Distancia inicial — usado para ajustar a distancia inicial ao sair da area
aplicada. Consulte o fabricante do espalhador para obter os valores.

» Distancia de parada — usado para ajustar a distancia de parada
ao entrar na area aplicada. Consulte o fabricante do espalhadora
para obter o valor.

» Afastamento do inicio dae seg¢&o — usado para ajustar a distancia
de afastamento a partir da extremidade principal de secéo 1
até a extremidade principal de cada se¢&o. A segéo 1 é sempre
de 0 metro. Todas as outras se¢des podem estar a distancias
diferentes. As se¢es sdo numeradas da esquerda para a direita,
se olharmos a maquina de frente, em sua posi¢éo de avango.
Consulte o fabricante do espalhador para obter os valores.

» Deslocamentos do fim da segao — usado para ajustar a distancia
de afastamento a partir da extremidade principal da seg&o 1 até
a extremidade principal de cada segdo. Cada seg&o pode estar a
uma distancia diferente. As segdes sdo numeradas da esquerda
para a direita, se olharmos a maquina de frente, em sua posicéo
de avango. Consulte o fabricante da espalhadora para valores.

4. Pressione a seta RETORNAR 4) para retornar a tela do
implemento ou a aba lateral CONFIGURACAOQ para retornar a
tela principal Configuragéo.

Figura 8-19: Opgdes de configuragao do implemento no modo
espalhadora OEM

Secao 2: 0,15 m

Tipo de implemento escalonado

1. Selecione tipo de implento na tela de implemento.
2. Pressione a seta PROXIMA PAGINA £

3. Selecione:

» Direcdo de afastamento da segao 1 — usado para estabelecer se a
secdo 1 (o ponto zero dos afastamentos da se¢&o) esta localizada
em frente ou atras da antena do GPS conforme o veiculo se move
numa diregéo a frente.

» Distancia da antena até a seg&o 1 O - usado para digitar a
distancia a partir da antena do GPS até a sec¢do 1 (o ponto zero
dos afastamentos de se¢do). O intervalo é de 0,0 a 50,0 metros.

» Sobreposi¢ao — usado para selecionar a quantidade de
sobreposicao permitida quando as seces séo ativadas e
desativadas ao se usar o controle de se¢éo de barra automético.

www.teejet.com
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» Tempo de retardo ligado — usado para ajustar o tempo quando cada Figura 8-20: Opcdes de configuracdo do implemento no modo escalonado
seGao sera ativada ao se entrar na area que néo foi aplicada. Se a
aplicago é ativada muito cedo ao se entrar numa area néo aplicada,
diminua o retardo em ligar. Se a aplicagéo é ativada muito tarde,
aumente o retardo em ligar. O intervalo é de 0 a 10 segundos.

» Tempo de retardo desligado — usado para ajustar o tempo
quando cada secao sera desativada ao se entrar numa area
que foi aplicada. Se a aplicag&o é desativada muito cedo ao se
entrar numa area aplicada, diminua o retardo em desligar. Se
a aplicagdo é desativada muito tarde, aumente o retardo em
desligar. O intervalo é de 0 a 10 segundos.

» Afastamentos da segao ® — ysado para ajustar a distancia de
afastamento a partir da se¢éo 1 (a linha de distancia da antena
até a secdo 1) para cada segéo. O valor de afastamento positivo
movera a se¢do para atras da se¢ao 1. O valor de afastamento
negativo movera a se¢éo para a frente da segdo 1. A segdo 1
é sempre de 0 metro. Todas as outras segdes podem estar a
distancias diferentes. As se¢des sdo numeradas da esquerda
para a direita, se olharmos a maquina de frente, em sua posi¢éo
de avango. O intervalo é de -75,0 a 75,0 metros.

4. Pressione a seta RETORNAR 4) para retornar a tela do
implemento ou a aba lateral CONFIGURACAO para retornar a
tela principal Configuracéo.

[I Secho 2: -5,18 m

IMPLEMENTO
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AJUSTE DA DISTANCIA DO AFASTAMENTO DO IMPLEMENTO

Adistancia de afastamento do implemento é usada para digitar a distancia Figura 8-22: Implemento distancia afastamento
a partir da linha central da maquina até o centro do implemento. Quando
um mapeamento na tela ndo exibe sobreposi¢do ou lacuna, a aplicagdo
de campo produz uma sobreposigao ou lacuna consistentemente

com apenas um lado na diregao do percurso. Um ajuste da distancia

de afastamento do implemento deve ser calculado e feito ao valor da
distancia de afastamento do implemento.

Se for usado um pulverizador automatico ou espalhadora, use o célculo
de ajuste de afastamento do GPS para calcular o ajuste da distancia de
afastamento do implemento.

Se é usado um implemento de trag&o ou reboque, use o calculo de ajuste
de afastamento de implemento para calcular o ajuste de distancia de
afastamento de implemento.

OBSERVAGAO: Ao usar o piloto automético/assistido, se um
mapeamento na tela exibe sobreposigdes e lacunas,
ajustes podem ser necessarios as configurages de
piloto automatico/assistido.

Calculo de ajuste de afastamento do GPS

Para calcular um ajuste de afastamento de GPS usando a mesma linha guia:

1. Crie um linha reta AB.

2. Com o piloto automatico/assistido ajustado, percorra a passagem (1 P pelo menos, 30 metros e coloque as sinalizagbes na barra de engate ou
préximas a maquina.

3. Dé avolta e ajuste o piloto automatico/assistido na passagem, @® na mesmallinha guia AB. Coloque as sinalizagdes na barra de engate ou
préximas & maquina, ou pare um pouco na linha guia AB, proximo as sinalizages colocadas na passagem @.

4. Mega a diferenga © entre as sinalizagdes de passagem @ e a passagem®.

5. Divida a distancia medida © pela metade. Essa diferenca sera o ajuste de afastamento.

6. Aumente ou diminua a distancia de afastamento conforme necessario, dependendo de onde a sobreposicéo da aplicagdo de campo ocorre e da
configuragao de diregéo de afastamento de implemento atual.

Configuragoes de afastamento atual

Sobreposic¢ao de aplicagao | Diregdo de afastamento = Diregdo de afastamento = Diregéo de afastamento = direita
de campo esquerda direita Distancia de afastamento =0 m

aumento do valor da distancia de diminuicdo do valor da distancia de aumento do valor da distancia de
afastamento afastamento afastamento

Para a direita da passagem @

mude a diregdo de afastamento de
implemento para a esquerda e aumente
a distancia do valor de afastamento

AANNNNNNNNNN

diminuig&o do valor da distancia de aumento do valor da distancia de

Para a esquerda da passagem @ afastamento afastamento

Figura 8-23: Distancia de afastamento do GPS

V/ /!
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Ajuste de afastamento de implemento
Para calcular um ajuste de afastamento de implemento usando linhas guia adjacentes:

1. Crie um linha reta AB.

2. Com o piloto automatico/assistido ajustado, percorra a passagem O como se fosse operar o implemento e coloque as sinalizagdes nas
extremidades exteriores do implemento.

3. Dé avolta e ajuste o piloto automatico/assistido na passagem, ® nalinha guia AB adjacente. Coloque as sinalizagdes adicionais nas
extremidades exteriores do implemento ou pare um pouco na linha guia AB, proximo as sinalizagdes colocadas na passagem 0.

4. Meca a diferenca © entre as sinalizagbes de passagemo e passagem (2}

5. Divida a distancia medida © pela metade. Essa diferenca sera o ajuste de afastamento.

6. Aumente ou diminua a distancia de afastamento @ conforme necessario, dependendo de onde a sobreposigdo da aplicagéo de campo ocorre e
da configuragéo de dire¢do de afastamento de implemento atual.

Configuragoes de afastamento atual

Diregao de afastamento = direita
Aplicagao de campo

Sobreposicéo a direita da
passagem @ ou

Lacuna a esquerda da passagem @

Diregao de afastamento =
esquerda

aumento do valor da distancia de
afastamento

Diregao de afastamento =
direita

diminuigéo do valor da distancia de
afastamento

Distancia de afastamento =0 m

aumento do valor da distancia de
afastamento

Sobreposicédo a esquerda da
passagem @ ou

Lacuna a direita da passagem@®

diminuigdo do valor da distancia de
afastamento

aumento do valor da distancia de
afastamento

mude a direcdo de afastamento de
implemento para a esquerda e aumente
a distancia do valor de afastamento

Figura 8-24: Distancia e direcdo de afastamento do implemento
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Secao Unica

Configuragédo
Descri¢ao de fé:ricag Intervalo
Tipo de maquina Roda dianteira
Altura da antena do GPS | 3,81 m | 0,0a10,0m
Tipo de implemento Reto
Distancia do afastamento | 0,0 m 0,0a10,0m
do implemento
Diregéo de afastamento do | Direita
implemento
Largura da orientagéo 18,288 m 1,0a750m
Largura da aplicagéo/ 3,6576 m 1,0a750m
Largura de trabalho
Direcéo de area aplicada | Desativado
Alarme de saida 00s 0,0a10,0s
Alarme de entrada 00s 0,0a10,0s

Tipo de implemento reto

. Configuragéao
Descricao de fét?ricag Intervalo
Diregéo de afastamento Para trés
de barra
Antena até a barra 0,0m | 0,0a50,0m

Tipo de implento espalhadora da TeeJet

. Configuragéao
Descricao de fé:ricag Intervalo
Tipo de configuragao TeeJet
Antena até discos 00m 0,0a50,0m
Distancia de deslocamento | 0,0 m 0,0a750m
de difusdo
Comprimento de dispersdo | 0,0 m 0,0a750m

CONFIGURACOES DE FABRICA E INTERVALOS

SmartCable ou Médulo condutor

de secao
Configuragédo
Descrigao de fé:ricag Intervalo
Tipo de maquina Roda dianteira
Altura da antena do GPS 381m | 0,0a10,0m
Tipo de implemento Reto
Leiaute de implemento Ativado
simétrico
Distancia do afastamento | 0,0 m 0,0a10,0m
do implemento
Direcéo de afastamento Direita
do implemento
NUmero de segdes de Depende do cabo ou do SDM
implementos
Largura da orientacéo 18,288 m | 1,0a750m

Largura da aplicagao/
Largura de trabalho

O total para todas as segdes dever ser
maior que 1,0 metro.

Largura de segédo 3,6576 m | 0,0a750m
Tipo de implemento reto

Descri¢ao ;::::zuragao de Intervalo

Diregéo de afastamento Para tras

de barra

Antena até a barra 00m | 0,0a50,0m

Sobreposicdo 50%

Retardo em ligar 10s 00a10,0s

Retardo em desligar 10s 0,0a10,0s

Tipo de implento espalhadora da TeeJet

Descri¢ao

Configuragéo

Intervalo
de fabrica

Tipo de implento espalhadora OEM Tipo de configuragéo TeeJet
o Configuragéo Antena até discos 00m | 0,0a50,0m

Descri¢ao n Intervalo —
de fabrica Sobreposicéo 50%

Tipo de configuragéo OEM Retardo em ligar 00s 0,0a10,0s

Antena até discos 0,0m | 0,0a50,0m Retardo em desligar 0,0s 0,0a10,0s

Distancia inicial Consulte o fabricante do espalhador para Distancia de deslocamento | 0,0 m 0,0a750m
obter valores de difuséo

Distancia de parada Consulte o fabricante do espalhador para Afastamento de segéo 0,0m 0,0a750m
obter valores Comprimento de disperséo | 0,0 m 0,0a750m
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Tipo de implento espalhadora OEM

Descri¢cdo

Tipo de configuragéo

Configuragao
de fabrica
OEM

Intervalo

Antena até discos

0,0m | 0,0a50,0m

Distancia inicial

Consulte o fabricante do espalhador para
obter valores

Distancia de parada

Consulte o fabricante do espalhador para
obter valores

Afastamentos de inicio
de secéo

Consulte o fabricante do espalhador para
obter valores

Afastamentos de parada
de secédo

Consulte o fabricante do espalhador para
obter valores

Tipo de implemento escalonado

Configuragao
Descri¢cdo de fé:ricag Intervalo
Diregao de afastamento da | Para tras
secdo 1
Distancia da antenaatéa | 0,0m 0,0a50,0m
secdo 1
Sobreposi¢éo 50%
Retardo em ligar 1,0s 0,0a10,0s
Retardo em desligar 10s 00a10,0s
Afastamentos de segao 0,0m -75,0a750m
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CAPITULO 9 - MONITOR DE TAMANHO DAS GOTAS

A configuragdo do Monitor de tamanho das gotas € usada para ajustar e ativar o Monitor de tamanho das gotas (DSM). Um kit de interface de sensor de
pressdo é necessario para ativar o Monitor de tamanho das gotas. O DSM esta disponivel em todas as paginas de orientagao, através da barra de status.

CONFIGURACAO DO MONITOR DE TAMANHO DAS GOTAS

Sensor de pressao
Quando um kit de interface do sensor de presséo estiver presente, as Figura 9-1: Sensor de presséo
opgdes de sensor de pressdo sdo usadas para digitar a taxa de pressao :
méaxima do fabricante do sensor e configurar os alarmes de pressao alta e
baixa determinados pelo usuério.

OBSERVAGAO: Se um kit de interface do sensor de presséo estiver em
uso, 0 monitor de tamanho das gotas estaré disponivel.

Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO .

Pressione m

Pressione o icone TECLADO @ para selecionar:

W N =

» Taxa de pressdo maxima — usada para estabelecer a taxa de
pressdo maxima do sensor de pressdo conforme recomendado
pelo fabricante

» Alarme de presséo baixa— usado para digitar o ponto de pressdo
baixa determinado pelo usuario no qual o alarme ira soar

» Alarme de presséo alta— usado para digitar o ponto de presséo alta
determinado pelo usuario no qual o alarme ira soar

5. Use o teclado numérico para inserir um valor.

6. Pressione o icone ACEITAR @ para salvar as configuragdes ou
CANCELAR @ para sair do teclado sem salvar.

7. Pressione a seta RETORNAR € ou a aba lateral CONFIGURACAO (B9
para retornar a tela Configuragao principal.

=
o]
=
5
3
o
o
=
8
=
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Monitor de tamanho das gotas Monitor de tamanho das gotas indisponivel
Quando um kit de interface do sensor de pressao estiver presente, um Se um kit de interface do sensor de pressé&o néo estiver instalado, as
monitor de tamanho das gotas é usado para ativar/desativar o Monitor opgdes de configuragdo néo estardo disponiveis.

de tamanho das gotas (DSM), pré-configurar até cinco (5) bocais e
selecionar o bocal atual.

1. Pressione a aba lateral CONFIGURAGAO [,

HEES Y Monitor tam da gota

Selecione se o monitor de tamanho das gotas esta ativado ou
desativado.

Figura 9-3: Kit de interface de sensor de presséo ndo detectado

4. Quando ativado, selecione:
» Bocal predefinido - seleciona até cinco (5) bocais para
uma coleta rapida
» Bocal atual - seleciona o bocal atual para a determinagéo das
informagdes do tamanho das gotas

5. Pressione a seta RETORNAR é ou a aba lateral
CONFIGURACAO para retornar a tela principal Configurago.

Fiqura9-2: Monitor de tamanho das gotas e bocais ; Ativar/desativar o monitor de tamanho das gotas
Ajustar o monitor de tamanho das gotas (DSM) para ativar ou desativar.

1. Pressione a seta PARA BAIXO J" para ter acesso a lista de opgdes.
2. Selecione:

» Ativado

» Desativado

Se 0 DSM esta ajustado para “desativado, todas as funcionalidades
dos bocais e fungdes de configuragao estardo desativadas (as opgdes
estardo esmaecidas).

Figura 9-4: Opcdes do DSM desativadas e ativadas

2
=
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=
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Bocais predefinidos Bocal atual

As pré-configuragdes dos bocais permitem salvar até cinco bocais para A opg&o bocal atual exibe o bocal ativo para a determinagao de
recuperagao rapida. informagdes atuais de tamanho de gotas. Os bocais devem ser pré-

1. Pressione . configurados para estar disponiveis para a selegao atual de bocais.

2. Selecione a série de bocais da TeeJet. 1. Pressione o bocal desejado.

3. Selecione a capacidade dos bocais. O bocal selecionado também estara visivel no visor de status de Gota/

Figura 9-5: Bocais predefinidos Presséo da barra de status, nas telas de orientagéo.

Figura 9-7: Bocal atual

AILLOOLS
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Figura 9-6: Tamanhos de gotas para selecionar os bocais da Teejet
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OPERACAO DO MONITOR DE TAMANHO DAS GOTAS

Barra de status
O status de gota/pressao exibe informagdes sobre o status atual do
tamanho de gota e pressédo do sistema.

1. Pressione o icone STATUS de GOTA/PRESSAO ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

2. Pressione a tela em qualquer lugar para retornar a tela de orientagao.

Figura 9-8: Status de gota/pressdo

Status de gota/pressao

Colorido = engatado. A cor da gota esta diretamente
associada ao tamanho atual de gota. As opgdes de cores

incluem: ‘6‘ QQQQ

& Um X’ = desativado

Sem icone = nenhum kit de interface de sensor de pressao
esta instalado no sistema

Tabela de tamanhos de gotas

Ao escolher um bocal de spray que produz tamanhos de gotas em uma
entre oito categorias de classificagéo de tamanho de gota, € importante
lembrar que um Unico bocal pode produzir classificagdes de gotas diferentes
a pressdes diferentes. Um bocal pode produzir gotas médias a baixas
pressdes, enquanto produz gotas pequenas conforme a pressdo aumenta.

Extremamente fina XF oleta
Muito fina VF ermelho
Fina F Laranja
Média M Amarelo
Grossa C A
Muito grossa VC erde
Extremamente grossa XC Branco
Ultra grossa uc Preto

Barra de orientagao
Abarra de orientagdo o mantém informado sobre suas escolhas de
informacdes selecionaveis, incluindo a press&o atual do sistema e o
tamanho atual das gotas.
1. Pressione a caixa de INFORMAGOES SELECIONAVEIS.
2. Selecione:

» Pressao do sistema — exibe a pressao atual do sistema

» Tamanho da gota — exibe o tamanho de gota do bocal atual

3. Pressione numa area fora da caixa de selegéo para retornar
a tela de orientagéo.

Figura 9-9: Informacdes selecionaveis da barra de orientacdo
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Especificagdes da unidade

Dimensoes Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0 cm
Peso Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Conector Power/CAN Coaxial de 8 pinos
Camera Coaxial de 5 pinos
Velocidade/Status Conxall de 8 pinos
ADVERTENCIA! Alguns consoles originais Matrix possuem uma conexao
de cabo conxall de 4 pinos. Os cabos de 4 e 8 pinos NAO
s&o intercambiaveis.
Ambiente Armazenamento -10a +70°C
Operagéo 0a+50°C
Umidade 90% sem condensagéo
Visor Matrix Pro 570GS Resolugéo de 320 x 240
14,5cm
Matrix Pro 840GS Resolugéo de 800 x 600
21,3¢cm
Entrada/saida USB 2,0
Requisitos de energia <9watts @ 12 VDC

Direitos autorais

© 2013 TeeJet Technologies. Todos os direitos reservados. Nenhuma parte deste documento ou programas computacionais nele descritos podem ser
reproduzidos, copiados, fotocopiados, traduzidos ou reduzidos de qualquer forma, de leitura eletrénica ou mecanica, gravado ou, caso contrario, sem a
autorizag&o prévia, por escrito, da TeeJet Technologies.

Marcas registradas
A menos que seja observado em outro local, todas as marcas ou nomes de produtos sdo marcas comerciais ou registradas de suas respectivas
companhias e organizagdes.

Limitagao de responsabilidade

ATEEJET TECHNOLOGIES FORNECE ESSE MATERIAL “NO ESTADO EM QUE SE ENCONTRA”, SEM GARANTIA DE QUALQUER NATUREZA,
MESMO EXPRESSA OU IMPLICITA. NENHUMA RESPONSABILIDADE DE DIREITO AUTORAL OU PATENTE E ASSUMIDA. SOB QUAISQUER
CIRCUNSTANCIAS, A TEEJET TECHNOLOGIES SERA RESPONSAVEL PELA PERDA DE NEGOCIOS, DE LUCROS, DE USOS OU DADOS,
INTERRUPGAO DE NEGOCIOS OU POR PREJUIZOS INDIRETOS, ESPECIAIS, CASUAIS OU DE CONSEQUENCIA DE QUALQUER NATUREZA,
MESMO SE A TEEJET TECHNOLOGIES FOR NOTIFICADA SOBRE ESSES PREJUIZOS ORIGINADOS DEVIDO AO SOFTWARE DA TEEJET

TECHNOLOGIES.
98-05273-PT R4




MATRIX PRO GS

MANUAL DO USUARIO

Atualizacoes disponiveis do produto
+ Piloto automatico/assistido FieldPilot®
Diregao assistida UniPilot®
Controle da segao da barra automatizado BoomPilot®
Médulo de compensagéo de inclinagao
Médulos de selegao de video para até 8 cameras
Receptor externo de GPS ou atualizagdes de antena
Aplicagao de organizacédo de dados otimizados Fieldware® Link

Kit do sensor de press&o para 0 monitor de tamanho das gotas

TeeJet Technologies TeeJet Aabybro TeeJet Technologies Orléans  TeeJet Technologies South America
1801 Business Park Drive ~ Mglhavevej 2 431 Rue de la Bergeresse Avenida Jo&o Paulo Ablas, n° 287
Springfield, lllinois 62703 DK 9440 Aabybro 45160 Olivet (Orléans) CEP: 06711-250

USA Denmark France Cotia - S&o Paulo - Brasil

www.teejet.com

A Subsidiary of @ Spraying Systems Co.
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