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PIERWSZE KROKI

1. Wiacz zasilanie
Naciénij przycisk ZASILANIA , aby wigczy¢ konsole.

2. Ekran gtéwny

Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakoriczona, pojawi si¢ ekran
gtéwny z opcja rozpoczecia nowego zadania lub kontynuowania
istniejacego zadania.

3. Przejdz do ustawien urzadzenia
1. Naci$nij doing karte USTAWIENIA URZADZENIA .
Opcje konfiguracji #* sg wyswietlane na poczatku. Dostep do opgji
Zarzadzanie danymi %, Ustawienia konsoli & oraz Narzedzia ]
mozna uzyskaé przy uzyciu klawiszy bocznych kart.
Ustawienia regionalne
1. Naci$nij przycisk boczny KONSOLA .
2. Naci$nij opcje .
Opcja ,Ustawienia regionalne” umozliwia konfiguracje jednostek, jezyka
oraz ustawien strefy czasowe;.

Ustawienia GNSS
1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .

IRV BN konrguraci oabiomika o)
Opcja GNSS umozliwia konfiguracje typu GNSS, portu GNSS oraz PRN,
jak rowniez wyswietlenie informacii o stanie GNSS.

Ustawienia osprzetu

1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Naciénij przycisk m

Ustawienia osprzetu umozliwiajg okreslenie poszczegéinych ustawien
zwigzanych z trybem prostym, trybem rozsiewacza lub trybem zakosu.
Ustawienia roznig sie w zalezno$ci od dostepnosci modutu SmartCable lub
modutu sterownika sekcji (SDM).

Ustawienia automatycznego sterowania
1. Naciéni boczna karte KONFIGURACJA @5,

A\ e [HelpaYe R4 Automatyczne sterowanie §

Jedli zainstalowany jest modut kontroli sterowania (SCM), dostepne
bedg opcije sterowania wspomaganego/automatycznego. Szczegbtowe
instrukcje dotyczace ustawiania mozna znalez¢ w odpowiednim
podreczniku instalacji sterowania wspomaganego/automatycznego.

4. Przejdz do ekranu Nawigacja

1. Naciénij karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU ,
NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA - lub NAWIGACJA
REALVIEW @)

2. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wySwietlenia opcji nawigacii.

Wybierz tryb nawigacji &

» Prosta AB B » Ostatni przejazd Ell
» Zakrzywiona AB & » Nastepny rzad =
» Jazda okrezna (@

Oznacz punkty AiB @ ©
Aby wyznaczy¢ trase nawigacyjng AB.
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ROZDZIAL 1 - WPROWADZENIE 1

Dostepne aktualizacje produktu 1

ELEMENTY SYSTEMU

Konsola Matrix Pro 570GS
Konsola Matrix Pro 840GS
Przyciski

|

Informacje dodatkowe
Kamera RealView®

w NN NN =

KONFIGURACIJE

||

OBStUGA EKRANU PODSTAWOWEGO

PrZyCiSKi AOINE] KATLY... ..ottt bbb bbbttt 3
Opcije niedostepne, kiedy zadanie Jest aKEYWNE .........cccoieiiiiiieieee e et 3
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PrZEWIJANIE EKIANOW .....ivieieiiiieiieic ettt ettt b et e s et e e be st et es e et e sae e e seeseeb et en s e teste st et eneeteneeeann 5
Ekran wprowadzania danych za pomocg KIQWIBTUIY............ccciiriiiiiiiic e 6
N Ty (=Y oL AT ) o 1 - RSOSSN 6
POLA WYDOTU L. bbb bbbt 6
ROZDZIAL 2 - ZADANIA/EKRAN GLOWNY 7
Lo o103 SRS 7
TEYD ZAAWANSOWANY .....veveecteete ettt bbb bbbt bbb bt b bt e bt b bt b et b ettt eb et b et r e 7

TRYB PROSTY

|

Nowe zadanie

8
Kontynuuj zadanie 8
Zamknij zadanie 8

Nowe zadanie 8

Rozpocznij zadanie 8

02T 0o T 8

Zamknij zadanie 8
ROZDZIAL 3 - PELNOEKRANOWY WIDOK WIDEO 9

Migawka z kamery 10

Opcje kamery VSM 10
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ROZDZIAL 4 - USTAWIENIA SYSTEMU 11
PRZEGLAD 11
Osprzet 13
B 0 o7 (T 13
Ustawienia POJEAYNCZE] SEKC]i ......oiviuiiiriiitiiit bbb 13
Wiele sekcji z ustawianiem SDIMISFIM ........cviiiiiiieiie et sttt ettt ne b e e ens 14
MONItOr WIBIKOSCE KIOPIT ...ttt ettt ettt st n ettt e et be et e e e ereeaeseeneeneas 15
Lo o 1o 7 SRS 16
MOTUE REVETSE SENSE .....viiviiiicteiieieie ettt ettt etttk et s et s et s st b et b et st et s s e s bt s et et b s e e s s 16
Nawigacja [pasek swietlny] 17
Automatyczne sterowanie 17
Niedostepne sterowanie wSPOMAaganNe/aQUIOMALYCZNE. ............ccevvvrrvesisrriesiisissssssiessssssssssssissssssssssssssssssssassssssssssnsanas 18
Korekcja przechytu 18
NIEAOSIEPNY POZIOM POIA........covvieeisrerieisieietsts ettt s et es sttt s s st ssn s s s s sanas 18
Korekcja przeChytU NIEAOSIEPNG. ...........c.vvucuiurieciiisiicitsists sttt 18
Konfiguracja odbiornika GNSS 19
PRI D JESE POKAZANY..........ooevteiereiseicieiseiciei sttt sttt 19
Wideo 19
Ustawienia Wideo S§ NEUOSIEDNE. ............c.vuiureiiriieiseistieie sttt 19
Czujniki 20
CZUJNIKI SG MIEUOSIEDNE ..........eveeoirie sttt 20
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F5" ZARZADZANIE DANYMI 21
Dane zadania 22
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TEANSTET .ttt bbb E bbbt bbbt 22
ZAZAAZA] ...t bbb E bbb bbb bbb bbbttt b 23
Raporty 23
Opcje (tryb zadania) 24
Ustawienia urzadzenia 25
L= 0151 OSSPSR 26
W& 4 Lo .z OSSOSO 26
® KONSOLA 27
Informacje 27
Wyswietlacz 28
Regionalne 28
Gtosnos¢ dzwieku 29
Pokazowy GNSS 29
Ponownie uruchom opcje POKAZOWY GNSS..........ciiiieciie et sr e ene s 30
Odblokowanie funkgji 30
® ° NARZEDZIA 31
Oprogramowanie do przesytania 31
Dodatki 32
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ROZDZIAL 1 - WPROWADZENIE

System Matrix Pro GS umozliwia zarzadzanie wieloma podtaczonymi modutami oraz mapowanie GNSS, nawigacja, FieldPilot®, BoomPilot®,
kontrolg dawki oraz gromadzeniem danych w ramach jednej konsoli przy uzyciu technologii magistrali CAN. UmoZliwia to zastgpienie wielu
konsoli w kabinie jednym niezawodnym systemem.

Dostepne aktualizacje produktu

+ Automatyczne sterowanie FieldPilot® + Ulepszenia zewnetrznego odbiornika GNSS lub anteny

+ Wspomagane sterowanie UniPilot® + Rozszerzona aplikacja organizacji danych Fieldware® Link

+ Automatyczne sterowanie sekcjami belki BoomPilot® + Zestaw interfejsu czujnika cisnienia do monitora wielkosci kropli
+ Zyroskopowy modut przechytu + Kontrola dawki innego producenta

* Moduty wyboru wideo maksymalnie do 8 kamer

ELEMENTY SYSTEMU

Konsola Matrix Pro 570GS

System Matrix 570GS zapewnia lata pracy w typowych rolniczych warunkach uzytkowania. Szczelna obudowa wraz z gumowymi ostonami
pofaczen wszystkich wtyczek oznacza, ze zapylone $rodowiska nie sprawig ktopotéw. Chociaz sporadyczne ochlapanie woda nie uszkodzi
jednostki, konsola Matrix Pro 570GS nie powinna by¢ narazona na dziatanie deszczu. Nie nalezy uzywac konsoli Matrix Pro GS w wilgotnych
warunkach.

Rysunek 1-1: Przéd i tyt konsoli Matrix Pro 570GS

Whbudowany pasek $wietlny

Przycisk zasilania

Port USB z gumowg ostong,

Jasny ekran dotykowy

Gtosnik

Przycisk zasilania

Zintegrowane mocowanie RAM
(wymagany montaz)

— Zigcze anteny GPS

Gumowe ostony ztaczy
Port USB z gumowg ostong,

Standardowy wspornik RAM Wpuszczane ziacza

(wymagany montaz)
Ztacze sygnatu predkosci

Ztacze kamery
Ztacze zasilania
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Konsola Matrix Pro 840GS

System Matrix 840GS zapewnia lata pracy w typowych rolniczych warunkach uzytkowania. Szczelna obudowa wraz z gumowymi ostonami
potaczen wszystkich wtyczek oznacza, Ze zapylone Srodowiska nie sprawig ktopotow. ChociaZ sporadyczne ochlapanie wodg nie uszkodzi
jednostki, konsola Matrix Pro 840GS nie powinna by¢ narazona na dziatanie deszczu. Nie nalezy uzywaé konsoli Matrix Pro GS w wilgotnych

warunkach.
Rysunek 1-2: Przod i tyt konsoli Matrix Pro 840GS

Port USB / a =

Z gumowa ostong

Jasny ekran dotykowy

Standardowy wspornik
RAM
(wymagany montaz)

Zintegrowane mocowanie RAM
(wymagany montaz)

Gumowe ostony ztaczy

Przyciski

Wiaczenie/wytaczenie zasilania

Wiaczanie — Naci$nij przycisk ZASILANIA , aby uruchomi¢

konsole. Po wiaczeniu konsoli Matrix Pro GS rozpoczyna sie

sekwencja uruchamiania.

Whylaczanie — Nacisnij i przytrzymaj przez chwile przycisk ZASILANIA

, az na ekranie pojawi si¢ potwierdzenie trybu wytaczania.

OSTRZEZENIE! Odczekaj 10 sekund przed ponownym
uruchomieniem konsol.

Ekran gtéwny (tylko Matrix Pro 840GS)

Przycisk ekranu gtéwnego m stanowi skrét do ekranu gtéwnego.

W gore/w doét (tylko Matrix Pro 840GS)

Przyciski W GORE/W DOL AV zapewniajq regulacje widoku
pojazdu lub perspektywy wzgledem horyzontu z widoku pojazdu na
widok z lotu ptaka w widoku pojazdu i nawigaciji z widokiem pola.

Wbudowany pasek
Swietiny

Przycisk zasilania

Przycisk ekranu
gtéwnego

AN Przyciski przyblizania/

oddalania Gtosnik

Ztacze anteny GPS

Ztacze sygnatu predkosci
Ztacze kamery

Ztacze zasilania

Informacje dodatkowe
Wszelkie zmiany sg zapisywane automatycznie.

Konsole nalezy wytaczy¢ i wiaczy¢ przy zmianie lub podtaczaniu
sprzetu do systemu Matrix Pro GS.

Sekwencja uruchamiania

Uruchomienie konsoli trwa okoto dwdch minut. W tym czasie pojawi

sie kilka ekrandw, diody zapala sig i zgasng oraz bedzie zmieniat si¢
poziom jasnosci. Po zakoriczeniu sekwencji uruchamiania pojawi sie
ekran gtowny.

Zalecana instalacja anteny
Antena GNSS powinna by¢ zamontowana jak najbardziej z przodu na
gorze kabiny na metalowej powierzchni wielkosci okoto 10 cm?,

n www.teejet.com
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Kamera RealView®

Kamera RealView TeeJet Technologies umozliwia wy$wietlanie

obrazu wideo na ekranie urzadzenia Matrix Pro GS. Kamera Rysunek, ktry znajdowat sig w tym miejscu i dotyczyt poprzednich
moze by¢ skierowana do przodu w celu umozliwiania nawigacji wersji oprogramowania, zostat przeniesiony do zatacznika.
RealView z podgladem lub moze by¢ skierowana na inne aspekty

operacyjne sprzetu. Kamera jest wyposazona w elastyczne

mocowanie RAM, zintegrowang ostone przeciwstoneczng i

zapewnia o$wietlenie podczerwone, co umozliwia uzyskanie

czytelnego obrazu nawet

W ciemnosci.

OBStUGA EKRANU PODSTAWOWEGO

Matrix Pro GS moze by¢ uzywany jako prosty system do obstugi biezacego zadania lub zaawansowany system zarzadzania wieloma
zadaniami. Niezaleznie od trybu konsoli podstawowe funkcje ekranu sg takie same.

WPROWADZENIE

+ Dolne i boczne karty zapewniajg dostep do réznych ekrandw i ekranéw podrzednych
+ Ostrzezenia i wyskakujace komunikaty informujg uzytkownika o czynno$ciach konsoli i szczegétach ustawien lub funkcjach nawigacji

+ Opcje ustawien moga by¢ w fatwy sposdb konfigurowane przy uzyciu menu rozwijanego lub ekranéw z funkcjg wprowadzania danych przy
uzyciu klawiatury

Aby szybko znalez¢ opcje ustawienia, nalezy zapozna¢ sie z punktem ,Ustawienia menu konsoli Matrix Pro GS” w tym podreczniku.

Przyciski dolnej karty Opcje niedostepne, kiedy zadanie jest aktywne
Przyciski dolnej karty zawsze sg dostepne na ekranie. Te przyciski Gdy zadanie jest aktywne, niektdre opcje ustawiania sa niedostepne:
zapewniajg dostep do zadan, opcji ustawien i nawigagii. patrz punkt ,Ustawienia menu konsoli Matrix Pro GS” w tym

/|-.|\ Ekran glowny/zadania podreczniku.

Rysunek 1-4: Przyktady niedostepnych opcji

4% Ustawianie systemu
ﬁ Nawigacja z widokiem pojazdu
E Nawigacja z widokiem pola

Nawigacja RealView
lub petnoekranowy widok wideo z kamery RealView

UWAGA: opcje nawigacji RealView sq dostepne wytgcznie z kamerg
zainstalowang w systemie.

Rysunek 1-3: Przyciski dolnej karty
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Kolory ekranu konsoli

Konsola moze by¢ uzywana w sze$ciu wersjach kolorystycznych. Za
pomoca dolnego przycisku ustawien systemu wybierz boczng karte
KONSOLA @i przejdz do opoji [T o). Nacisnij strzalke
WDOL *‘ aby uzyska¢ dostep do opcji Schemat koloréw, aby
wybrac tryb koloréw.

Rysunek 1-5: Schematy kolorow
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Tryb prosty lub zaawansowany

Aby przelaczy¢ sie pomiedzy trybem prostym i zaawansowanym,
nalezy zapoznac si¢ z rozdziatem dotyczacym konfiguracji w sekcji
Dane —> Opcie.

W trybie prostym w danej chwili dostepne jest tylko jedno zadanie. Na
ekranie gtéwnym wy$wietlane s wytacznie obszary pokrycia i obszar
ograniczony. Wytacznie biezace zadanie moze zosta¢ zapisane

w raportach. Uzywanie z oprogramowaniem Fieldware Link jest
niedostepne.

Rysunek 1-6: Ekran gtowny trybu prostego

W trybie zaawansowanym stale dostepne bedzie wiecej niz jedno
zadanie. Na ekranie gtownym wy$wietlane sa nazwy klienta,
gospodarstwa, pola i zadania; obszary pokrycia, czas stosowania oraz
odlegto$¢ od wybranego zadania. Wszystkie zapisane profile zadan
mozna wyeksportowac jako plik PDF, SHP lub KML na naped USB
przy uzyciu opcji Dane -> Raporty.

Informacje o kliencie, informacje o gospodarstwie, informacje o polu
oraz mapy dawkowania mozna wprowadzac wytacznie przy uzyciu
oprogramowania Fieldware Link. Nazwe zadania mozna edytowac
wylgcznie przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link.

Uzytkownik moze skopiowa¢ zadania w celu ponownego
wykorzystania granic, tras nawigacji, danych pokrycia oraz map
dawkowania przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link lub opcji
Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj na konsoli.

Rysunek 1-7: Ekran gtéwny trybu zaawansowanego
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Ostrzezenia i okna z informacjami

Ostrzezenie lub okno z informacjami jest wy$wietlane przez okoto
pie¢ (5) sekund. Dotkniecie dowolnego obszaru ekranu powoduje
usuniecie okna z informacja.

Rysunek 1-8: Przyktad tekstowego okna informacyjnego

Informacje o opcjach ustawien

Naciénij ikone opcji lub nazwe opcji dowolnej pozycji menu, aby
wyswietli¢ definicje i wartosci zakresu danej pozycji. Naci$niecie
dowolnego obszaru ekranu powoduje usuniecie okna z informacja.

Rysunek 1-9: Przyktad tekstowego okna informacyjnego

Wyb6r menu rozwijanego

Naciénij strzatke W DOL v‘ aby przejs¢ do opcji. Uzy;j strzatek
W GORE/W DOL = = lub w razie potrzeby rozwin pasek

i przejrzyj rozwinieta liste. Wybierz odpowiednig opcje. Aby
zamkna( liste bez wybierania opcji, dotknij ekran w dowolnym
miejscu poza menu rozwijanym.

WPROWADZENIE

Rysunek 1-10: Przyktad menu rozwijanego

Przewijanie ekranow

Na niektorych ekranach wystepuje wigcej informacji lub opcji, niz
umozliwia widok biezacego ekranu. Za pomoca strzatek W GORE/
W DOL = : lub suwaka uzyskaj dostep do dodatkowych opcji lub
informaciji, ktére obecnie sg niewidoczne na ekranie.

Rysunek 1-11: Przyktad przewijania ekranu
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Ekran wprowadzania danych za pomoca klawiatury Nastepna strona

Naciénij ikone KLAWIATURY El Uzyj klawiatury numerycznej Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA 9 aby ustawi¢ dodatkowe
do wpisania warto$ci. opcje dla wybranej pozycii.
Nacisnij ikone AKCEPTUJ @ aby zapisac ustawienia lub ikong Rysunek 1-13: Przyktad nastepnej strony

ANULUJ @ aby opusci¢ klawiature bez zapisywania.
Rysunek 1-12: Przyktad klawiatury

Pola wyboru
Nacisnij POLE WYBORU |v" |/ D aby wybra¢ lub usuna¢ wybor
opcji.

Rysunek 1-14: Przyktady pdl wyboru
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ROZDZIAL 2 - ZADANIA/EKRAN GLOWNY

Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakonczona i konsola odbiera
GNSS, pojawi sie ekran gtéwny z opcjg rozpoczecia nowego zadania
lub kontynuowania istniejacego zadania.

Ustawienia danego urzadzenia i jego elementéw
muszg by¢ skonfigurowane przed rozpoczeciem
zadania. Gdy zadanie jest juz aktywne, niektérych opcji ustawien
nie mozna juz zmienia¢. Wigcej informacji mozna znalez¢ w punkcie
,Ustawienia menu konsoli Matrix Pro GS".

Aby przelaczy¢ sie pomigdzy trybem prostym i zaawansowanym,
przejdz do opcji Dane -> Opcje -> Tryb zadania w Ustawieniach
systemu.

Tryb prosty

W trybie prostym w danej chwili dostepne jest tylko jedno zadanie.
Na ekranie gtownym wyswietlany jest tylko obszar ograniczony,
obszary pokrycia oraz czas stosowania. Wylgcznie biezace zadanie
moze zostac zapisane w raportach. Uzywanie z oprogramowaniem
Fieldware Link jest niedostepne.

Rysunek 2-1: Ekran gtéwny trybu prostego

EKRAN GLOWNY

Tryb zaawansowany

W trybie zaawansowanym stale dostepne bedzie wiecej niz jedno
zadanie. Na ekranie gtdwnym wy$wietlane sg nazwy klienta,
gospodarstwa, pola i zadania; obszary pokrycia, czas stosowania oraz
odlegtos¢ od wybranego zadania. Wszystkie zapisane profile zadan
mozna wyeksportowaé jako plik PDF, SHP lub KML na naped USB
przy uzyciu opcji Dane -> Raporty.

Informacje o kliencie, informacje 0 gospodarstwie, informacje o polu
oraz mapy dawkowania mozna wprowadza¢ wytacznie przy uzyciu
oprogramowania Fieldware Link. Nazwe zadania mozna edytowac
wylacznie przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link.

Uzytkownik moze skopiowa¢ zadania w celu ponownego
wykorzystania granic, tras nawigacji, danych pokrycia oraz map
dawkowania przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link lub opgiji
Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj na konsoli.

Rysunek 2-2: Ekran gtéwny trybu zaawansowanego
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TRYB PROSTY

Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakoriczona, pojawi sig ekran
gtéwny z opcjg rozpoczecia nowego zadania lub kontynuowania
istniejacego zadania.

Konsola musi otrzyma¢ dane GNSS przed rozpoczeciem lub
kontynuowaniem zadania.

Nowe zadanie
Rozpoczecie nowego zadania spowoduje wyczyszczenie danych
poprzedniego zadania.

Aby rozpoczaé nowe zadanie:
1. Na ekranie gtownym * nacisnij przycisk .
Konsola przejdzie do widoku pojazdu.

Kontynuuj zadanie

Aby kontynuowat istniejace zadanie:

1. Na ekranie gtownym 2 nacisnij przycisk .

Konsola przejdzie do widoku pojazdu i zaczng pojawia¢ sie informacje
nawigacyjne.

Jesli wybrane zadanie znajduje sie w strefie UTM innej niz biezaca lub
sasiednia strefa UTM, opcja bedzie wytgczona.

UWAGA: wigcej informacji mozna znalez¢ w zatgczniku Strefa UTM.

Zamknij zadanie
Aby zamkna¢ zadanie:

1. Na ekranie gtownym * nacisnij przycisk .

Aby utworzyC raport z zadania przy zamykaniu zadania:
1. W6z naped USB do portu USB konsoli.

2. Na ekranie gtownym /1\ nacisnij przycisk .
3. Wybierz;

» Tak — aby utworzy¢ raport z ostatniego zadania

P Nie — aby wréci¢ na ekran gtéwny bez zapisywania

TRYB ZAAWANSOWANY

Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakoriczona, pojawi sie ekran
gtéwny z opcja rozpoczecia nowego zadania lub kontynuowania
istniejacego zadania.

Konsola musi otrzyma¢ dane GNSS przed rozpoczeciem lub
kontynuowaniem zadania.

Nowe zadanie
Rozpoczecie nowego zadania spowoduje wyczyszczenie danych
poprzedniego zadania.

Aby rozpoczaé nowe zadanie:
1. Na ekranie gtownym ) nacisnij przycisk .
2. Naciéni:
» Tak — aby automatycznie wygenerowa¢ nazwe
» Nie — aby wprowadziC nazwe przy uzyciu klawiatury ekranowe;

Informacje o kliencie, gospodarstwie i polu sg wprowadzane przy
uzyciu oprogramowania Fieldware Link.

Konsola przejdzie do widoku pojazdu.

Rozpocznij zadanie

Narzedzie wyszukiwania pola systemu Matrix Pro GS ufatwia
uzytkownikowi wyszukiwanie zadania znajdujacego si¢ najblizej
lokalizacji pojazdu. Po uzyskaniu danych GPS lista wyboru zadar
bedzie aktualizowana co dziesig¢ sekund. Podczas tej aktualizacii
lista zadan jest sortowana wedtug odlegtosci i na poczatku listy
wyswietlane sg dwa najblizsze zadania. Ponizej wyswietlane sg
pozostate zadania.

Aby kontynuowac istniejace zadanie: |

1. Na ekranie gtéwnym ° naciénij strzatke W DOL ]’ , aby przejsé
do listy zadan na konsoli.

2. Wybierz nazwe zadania do rozpoczecia/kontynuowania.

3. Naci$nij przycisk T2 LI G FZLENEY.

Konsola przejdzie do widoku pojazdu i zaczng pojawiac sie informacje
nawigacyjne.

Odlegtosc

Jesli wybrane zadanie znajduie sie w strefie UTM innej niz biezaca
lub sasiednia strefa UTM, obok odlegtosci pojawi sie tekst ,Poza
zasiegiem” i opcja bedzie nieaktywna.

UWAGA: wigcej informacji mozna znalez¢ w zafqczniku Strefa UTM.

Jesli nie ma zadnych zapisanych informaciji w przypadku wybranego
zadania, w polu Odlegto$¢ pojawi sie tekst ,Brak danych”.

Zamknij zadanie

Aby zamkna¢ zadanie:

1. Na ekranie giownym /= naciénij przycisk P2 Eor ey
Aby utworzy¢ raport z zadania przy zamykaniu zadania:

1. Wibz naped USB do portu USB konsoli.

2. Na ekranie gtownym o nacisnij przycisk .
3. Wybierz:

» Tak — aby utworzy¢ raport z ostatniego zadania

» Nie — aby wrdcic na ekran gtowny bez zapisywania
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ROZDZIAL 3 - PELNOEKRANOWY WIDOK WIDEO

Podglad obrazu na petnym ekranie RealView pozwala na wyswietlanie obrazu na zywo. Podglad strumieni obrazu i konfiguracja kamer
bez dostepnych danych GNSS. Opcje nawigacji RealView nie sg dostepne na tym ekranie.
P Pojedyncza kamera — pojedyncza kamera jest podtgczona bezposrednio do konsoli
» Modut wyboru wideo — jesli w systemie zainstalowany jest modut wyboru wideo (VSM), dostepne sq dwie (2) opcje wideo:
+ Widok jednej kamery — mozna wybra¢ jedng z maksymalnie o8miu kamer do zmiany widoku wejscia wideo.

PEENY EKRAN

+ Widok podzielonej kamery — mozna wybra¢ jeden z dwéch zestawow wejs¢ kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H) do podzielenia ekranu
na cztery osobne sygnaty wideo.

Aby ustawi¢ widok kamery (odwrécony, obrécony), przejdz do opcji Ustawienia -> Konfiguracja -> Wideo.
Aby przej$¢ do trybu petnoekranowego wideo:
1. Nacisnij dolng karte PODGLAD OBRAZU NA PELNYM EKRANIE Z KAMERY REALVIEW

3. Wybierz jedng z opciji:
» Widok z pojedynczej kamery @ [tylko VSM] — mozna wybra¢ jedna (1) z o$miu (8) kamer do zmiany widoku wideo.
» Widok podzielonej kamery @@ [tylko VSM] — mozna wybra¢ jeden (1) z dwdch (2) zestawow czterech (4) kamer (A/B/C/D lub

E/F/G/H) do podzielenia ekranu na cztery osobne sygnaty wideo.
» Przechwytywanie obrazu z kamery w trybie RealView @f - zapisuje zdjecie biezacego widoku ekranu na napedzie USB.
Rysunek 3-1: Petnoekranowy widok wideo w trybie RealView
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Migawka z kamery

Przechwytywanie migawki z kamery w trybie RealView
zapisuje zdjecie biezacego widoku ekranu na napedzie

USB.
1. Wt6z naped USB.

4.

Nacisnij dolng karte PODGLAD OBRAZU NA PELNYM
EKRANIE Z KAMERY REALVIEW (&

Naci$nij karte OPCJE REALVIEW &
opcji RealView.
Naciénij ikong MIGAWKA Z KAMERY @8

w celu wyswietlenia

Rysunek 3-2: Petnoekranowy widok wideo z kamery w trybie

RealView

Rysunek 3-3: Wybdr pojedynczej kamery z VSM

Opcje kamery VSM

Q gg Jesli w systemie zainstalowany jest modut wyboru

1.

wideo (VSM), dostepne sa dwie (2) opcje wideo:
Nacisnij dolng karte PODGLAD OBU NA PELNYM
EKRANIE Z KAMERY REALVIEW &35,
Naci$nij karte OPCJE REALVIEW ﬂ w celu wySwietlenia
opcji RealView.
Wybierz jedng z opcji:

» Widok z pojedynczej kamery @ - mozna wybrac jedna (1)

z o$miu (8) kamer do zmiany widoku wideo.

» Widok podzielonej kamery § & —mozna wybrac jeden (1)
z dwdch (2) zestawow czterech (4) kamer (A/B/C/D lub
E/F/G/H) do podzielenia ekranu na cztery osobne sygnaty
wideo.

Rysunek 3-4: Wybierz podzielony widok z VSM
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ROZDZIAL 4 - USTAWIENIA SYSTEMU

Ustawienia systemu umozliwiaja konfiguracje konsoli, urzadzenia oraz jego osprzetu. Cztery boczne karty zapewniajg dostep do opcji
Konfiguracja urzadzenia/osprzetu, Zarzadzanie danymi, Ustawienia konsoli oraz Narzedzia.

PRZEGLAD

Cztery boczne karty zapewniajg dostep do nastepujacych opcii:

‘,’:‘ Konfiguracja osprzetu

Osprzet (konfiguracja prosta, zakosowa lub rozsiewacza;
informacje o wyborze dyszy, w tym monitor wielko$ci kropli,
konfiguracja biegu wstecznego)

Czuto$¢ nawigacji (pasek $wietiny)

Automatyczne sterowanie (ustawianie zawordw, ustawienia
sterowania, test zaworow, diagnostyka zawordw, czujnik
kierownicy, czujnik kata sterowania)

Korekcja przechytu

Konfiguracja odbiornika GNSS

Konfiguracja wideo

Czujniki (czujnik ci$nienia modutu wejsé/wyjsc (I0M))

% Zarzadzanie danymi

+ Dane zadania (transfer, zarzadzanie)

* Raporty

+ Opcje (tryb zadania)

+ Ustawienia urzadzenia (transfer, zarzadzanie)
i Ustawienia konsoli

+ Informacje (informacje o systemie)

+ Wyswietlacz

* Regionalne

+ Glosnos¢ dzwieku

+ Pokazowy GNSS

+ Odblokowanie funkgji
i Narzedzia

+ Oprogramowanie do przesytania

+ Dodatki (kalkulator, konwerter jednostek)

Rysunek 4-1: Opcje ustawien

Boczne karty

"I | =—— Boczna karta Konfiguracja

Boczna karta Zarzadzanie danymi
Boczna karta Ustawienia konsoli

Boczna karta Narzedzia

Dolna karta Ustawienia systemu
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Konfiguracja umozliwia konfigurowanie opcji Osprzet, Nawigacja, Automatyczne sterowanie, Korekcja przechytu, Odbiornik GNSS,
Wideo i Czujniki.

UWAGA: dostepnosc opcji bedzie uzalezniona od urzgdzeri dostepnych w systemie Matrix Pro GS.

1. Naciénij dolna karte USTAWIENIA SYSTEMU [0,
2. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA @.
3. Wybierz jedna z opciji:

» Osprzet — umozliwia ustawianie (zaleznie od opcji) typu » Nawigacja — umozZliwia ustawienie odlegto$ci wokét trasy
urzadzenia, wysokosci anteny GNSS, typu osprzetu, nawigaciji, ktora jest traktowana jako btad zerowy
symetrycznego uktadu osprzetu, modutow wyjs¢ sekcji, » Automatyczne sterowanie — umozliwia wiaczanie/wytaczanie
liczby sekcji osprzetu, szerokosci nawigaci, szerokosci sterowania wspomaganego/automatycznego, jak rowniez
stosowania/roboczej, monitora wielkosci kropli, wyboru ustawianie zaworéw, ustawianie sterowania, ustawianie
dyszy, odstepu dyszy, trybu uruchamiania BoomPilot, czujnika kata sterowania oraz przeprowadzanie testu
modutu Reverse Sense zawordw i diagnostyki zaworow
e W trybie prostym — odlegto$¢/kierunek przesunigcia » Korekcja przechytu — umozliwia wiaczanie/wytaczanie oraz

osprzetu rzgdowego/poprzecznego, warto$¢ procentowa kalibrowanie funkaji korekcji przechytu oraz usprawnia

natozenia, czas wigczania/wytgczania op6znienia aplikacje na pochytym lub pagérkowatym terenie

osprzetu » Konfiguracja odbiornika GNSS — umozliwia okreslenie typu,
o W trybie rozsiewacza: portu GNSS oraz PRN, jak réwniez wyswietlenie informacji o

TeelJet - odlegtos¢ anteny do dyskéw, odlegtosé/kierunek stanie GNSS

przesuniecia osprzetu poprzecznego, warto$¢ procentowa
natozenia, czas wiaczenia/wytaczenia opdznienia,
odlegtos¢ przesuniecia rozrzutu, odlegto$ci przesunigcia
sekcji, dtugo$ci sekcii

OEM - odlegtos¢ anteny od dyskow, odlegto$c/kierunek
przesuniecia osprzetu, odlegtos¢ poczatkowa/koncowa,
odlegtosci przesuniecia poczatku/korca sekcji

o W trybie zakosu — odlegtosé/kierunek przesunigcia sekcji
1 rzedowej/poprzecznej, wartos¢ procentowa natozenia,
czas wigczenia/wytgczenia opdznienia, przesunigcia
sekcji

» Wideo — umozliwia ustawienie poszczegdlnych kamer
P Czujniki — umozliwiajg okreslenie ustawien czujnika cisnienia

Rysunek 4-2: Opcje konfiguraciji
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Osprzet Rysunek 4-4: Typ osprzetu — rozsiewacz

Ustawienia osprzetu umozliwiajg okre$lenie poszczegoinych
ustawien zwigzanych z trybem prostym, trybem rozsiewacza lub
trybem zakosu. Dostepne ustawienia bedg rozni¢ sie w zaleznosci
od okre$lonego sprzetu dostepnego w systemie.

Ta sekcja obejmuje opcje ustawien dla nastepujacych konfiguracii
osprzetu:

» Pojedyncza sekcja

P Wiele sekcji z modutem sterownika sekcji lub modutem

funkcji przetacznika
UWAGA: wiecej informacji mozna znalezé w rozdziale Osprzet w
tym podreczniku. Rysunek 4-5: Typ osprzetu — zakosowy

Typ osprzetu
Typ osprzetu pozwala wybraé typ wzorca aplikacii, ktory
najbardziej odpowiada Twojemu systemowi.

o W trybie prostym — sekcje belki nie majg dtugosci i sg w linii
statej odlegto$ci od anteny

o W trybie rozsiewacza — tworzona jest wirtualna linia
zgodna z dyskami podawania, od ktorych sekcja lub sekcje
stosowania moga mie¢ rézng diugos¢ i moga znajdowac
sig w roznych odlegto$ciach od linii (dostepno$c¢ jest
uzalezniona od okreslonego sprzetu w systemie)

o W trybie zakosu — tworzona jest wirtualna linia zgodna z
sekcjq 1, od ktdrej sekcja lub sekcje stosowania nie majg Ustawienia pojedynczej sekcji

=
=z
=
E
=
)
o

diugosci i mogq znajdowac sie w réznych odlegtosciach Ustawienia pojedynczej sekcji s3 uzywane, gdy w systemie nie
od anteny (dostgpnosc jest uzalezniona od okreslonego ma opcji SmartCable, modutu sterownika sekcji (SDM) lub modutu
sprzetu w systemie) funkcji przetacznika (SFM, tj. nie ma sterowania sekcji). Caty
UWAGA: wigcej informacji mozna znalez¢ w punkcie , Typ obszar dostarczania lub belka sg traktowane jako jedna sekcja.
osprzetu” w rozdziale Osprzet w tym podreczniku. 1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA B,
Rysunek 4-3: Typ osprzetu — prosty 2. Naci$nij przycisk m

3. Wybierz jedna z opciji:

P Typ urzadzenia — umozliwia wybér typu urzadzenia, ktore w
najwiekszym stopniu odpowiada danemu urzadzeniu

» Wysokos¢ anteny GNSS — umozliwia pomiar wysokosci
anteny od ziemi

P Typ osprzetu — umozliwia wybdr uktadu sekcji dla
zastosowanej lokalizacji produktu

P Szeroko$¢ nawigacji — umozliwia ustawienie odlegtosci
pomiedzy trasami nawigacji

P Szeroko$¢ robocza [typ osprzetu rozsiewacza] — umozliwia
wprowadzanie catkowitej szeroko$ci osprzetu

P Szeroko$¢ stosowania [typ osprzetu do pracy w linii prostej]
— umozliwia wprowadzanie catkowitej szeroko$ci osprzetu

» Monitor wielkosci kropli [w zalezno$ci od dostepnosci]
— umozliwia wtaczenie monitorowania wielkosci kropli
maksymalnie dla pieciu wczesniej wybranych dyszy
opryskiwacza

» Wybor dyszy [w zaleznosci od dostepnosci] — umozliwia
wybor typu dyszy opryskiwacza (seria i pojemnos¢) w celu
ustalenia parametréw dotyczacych wielkoSci kropli
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» Alarm obszaru stosowania — umozliwia okreslenie alarmu
informujacego o opuszczeniu lub wjechaniu na obszar
stosowania

» Tryb uruchamiania BoomPilot — umoZliwia ustalenie, czy
funkcja BoomPilot bedzie sterowana przy uzyciu predkosci
lub ikony BoomPilot

» lkona BoomPilot — umozliwia aktywacje ekranu nawigacji w
celu recznego sterowania rysowaniem aplikacji na ekranie

4. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA - aby
skonfigurowa¢ okre$lone opcje osprzetu. Szczegétowe
informacje mozna znalez¢ w rozdziale Osprzet.

5. Naciénij strzatke WROC 9 Iub boczna karte
KONFIGURACJA , aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracja.

Rysunek 4-6: Osprzet — Ustawianie pojedynczej sekcji

Wiele sekcji z ustawianiem SDM/SFM

Opcja wielu sekcji z ustawianiem SDM/SFM jest uzywana wtedy,
gdy w systemie znajduje sie modut sterownika sekcji (SDM) lub
modut funkcji przetacznika (SFM). Obszar dostarczania lub belki
moze zawiera¢ do 15 sekcji o zréznicowanej szerokosci oraz

(w trybie rozsiewacza) diugosci. Dodatkowe opcje dostepne z
modutem SDM obejmuja Natozenie stosowania, Opdznienie
stosowania oraz Tryb zakosu.

Modut funkcji przetacznika umozliwia reczne i automatyczne
sterowanie maksymalnie 20 belkami.

1. Nacisénij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Nacisnij przycisk Sl
3. Wybierz jedng z opciji:
» Typ urzadzenia — umozliwia wybor typu urzadzenia, ktére w
najwiekszym stopniu odpowiada danemu urzadzeniu
» Wysokos¢ anteny GNSS - umozliwia pomiar wysokosci
anteny od ziemi
» Typ osprzetu — umozZliwia wybér uktadu sekcji dla
zastosowanej lokalizacji produktu
» Symetryczny osprzet — umozliwia ustalenie, czy sekcje
sg parowane i w zwigzku z tym majq t same wartosci
szerokosci, przesuniecia i diugosci
» Wiele modutéw wyjéciowych sekcji — umozliwia stosowanie
wielu modutéw wyjsciowych sekcji na magistrali CAN
» Liczba sekcji osprzetu — umozliwia wybdr liczby sekcji
osprzetu
» Szeroko$¢ nawigacji — umozliwia wprowadzenie odlegto$ci
pomiedzy trasami nawigacji
» Szeroko$¢ stosowania [typ osprzetu do pracy w linii proste;
lub zakosowo] — umozliwia wprowadzanie catkowite;
szerokosci wszystkich sekcji osprzetu
» Szeroko$¢ robocza [typ osprzetu rozsiewacza] — umozliwia
wprowadzanie catkowitej szerokosci osprzetu
» Monitor wielkoci kropli [w zalezno$ci od dostepnosci]
— umozliwia wigczenie monitorowania wielkosci kropli
maksymalnie dla pieciu wcze$niej wybranych dyszy
opryskiwacza
» Wybor dyszy [typ osprzetu do pracy w linii prostej lub
zakosowo] — umozliwia wybor typu dyszy opryskiwacza
4. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA =D aby
skonfigurowac okreslone opcje osprzetu. Szczegdtowe
informacje mozna znalez¢ w rozdziale Osprzet.
5. Naciénij strzatke WROC 9 ub boczna karte
KONFIGURACJA , aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracja.
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Rysunek 4-7: Osprzet — Wiele sekcji z ustawianiem SDM lub SFM_ Monitor wielkosci kropli

Gdy system obejmuje zestaw interfejsu czujnika cisnienia (PSIK)
lub podwaéjny modut sterowania z typem stosowania sterowania
produktem ustawionym na ,Plyn” oraz gtdwny czujnik albo monitor
jest ustawiony na ,Cinienie”, mozna wtaczyc/wytaczyé monitor
wielkosci kropli. Modut DSM nastepnie bedzie dostepny na
ekranach roboczych.

UWAGA: wigcej informacji mozna znalezé w punkcie ,Monitor

wielkoci kropli” w rozdziale Osprzet w tym podreczniku.

1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Naci$nij przycisk m

3. Wybierz, czy monitor wielosci kropli ma by¢ wigczony lub
wytaczony. (Jesli ma by¢ wiaczony, nalezy réwniez przeczytat
wyswietlane informacje i nacisna¢ opcje M).

4. Naciénij strzatke WROC Y Iub boczn karte
KONFIGURACJA , aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracja.

Rysunek 4-8: Monitor wielko$ci kropli
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Wybér dyszy

Wybér dyszy umozliwia wstepne ustawienie do pieciu (5) dysz w

celu zapewnienia szybkiego dostepu oraz wyboru biezacej dyszy.

UWAGA: wiecej informacji mozna znalez¢ w punkcie ,, Wybor

dyszy” w rozdziale Osprzet w tym podreczniku.

Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .

Naci$nij przycisk m

Naci$nij strzatke wyboru dyszy NASTEPNA STRONA 9

Wybierz jedna z opcji:

» Ustawienia dyszy 1-5 — wybor do pieciu (5) dysz w celu
zapewnienia szybkiego dostepu oraz wyboru biezace;

dyszy w celu okre$lenia parametrow dotyczacych wielkosci
kropli

A

» Biezaca dysza — wysSwietla biezaca dysze

5. Naciénij strzatke WROC Y 1ub boczna karte
KONFIGURACJA , aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracja.

Rysunek 4-9: Wybér dyszy

AI110015

AI110015

Modut Reverse Sense
Ustawianie modutu Reverse Sense umozliwia dodawanie modutu
Reverse Sense do dowolnej konfiguracii.

UWAGA: wiecej informacji mozna znalez¢ w punkcie ,Modut
Reverse Sense” w rozdziale Osprzet w tym podreczniku.

Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Naci$nij przycisk .

3. Wybierz;

» Wiaczenie funkcji BoomPilot na biegu wstecznym [w

zaleznosci od dostepnosci] — umozliwia wigczenie funkcii
BoomPilot podczas jazdy na biegu wstecznym

—_

» Opdznienie sygnatu jazdy w tyt — umozliwia ustawienie
opdznienia przy przetaczaniu z trybu jazdy do przodu na
jazde do tytu lub z trybu jazdy do tytu na jazde do przodu;
w rezultacie ikona pojazdu na ekranie nawigacji zmienia
kierunek

4. Naciénij strzatke WROG 9 1ub boczna Karte
KONFIGURACJA , aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracja.

Rysunek 4-10: Modut Reverse Sense

AIL10015
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Nawigacja [pasek swietiny]

Opcje nawigaciji umozliwiaja konfiguracje btedu zejscia z kursu

wySwietlanego na pasku Swietinym.

UWAGA: w poprzedniej wersji oprogramowania ta funkcja byta
nazywana ,paskiem $wietinym’”.

1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Naciénij przycisk [N cot)
3. Wybierz jedng z opciji:
P Jasno$¢ LED - umozliwia regulacje jasnosci diod LED
» Tryb wyswietlania — umoZliwia ustalenie, czy pasek $wietiny
reprezentuje pokos czy pojazd

o W przypadku ustawienia ,pokos” diody LED przedstawiajg
poloZenie trasy nawigacji, a ruchoma dioda LED
przedstawia pojazd

o W przypadku ustawienia ,pojazd” $rodkowa dioda LED
przedstawia potoZenie pojazdu, a ruchoma dioda LED
przedstawia trase nawigacji

» Rozmieszczenie LED — umozliwia ustawienie odlegtosci od
trasy nawigacji lub pojazdu reprezentowanych przez kazdg
pod$wietlong diode LED

4. Naciéni strzatke WROC D b boczna karte KONFIGURACJA
, aby powrdéci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.
Rysunek 4-11: Nawigacja

Automatyczne sterowanie
Jedli zainstalowany jest modut kontroli sterowania (SCM), dostepne
beda opcje sterowania wspomaganego/automatycznego.

UWAGA: szczegotowe instrukcje dotyczace ustawiania mozna
znalez¢ w odpowiednim podreczniku instalacji sterowania
wspomaganego/automatycznego.

Ustawianie automatycznego sterowania umozliwia wigczanie/
wylaczanie sterowania wspomaganego/automatycznego, jak réwniez
konfiguracje ustawiania zaworéw, ustawianie sterowania, ustawianie
czujnika kierownicy (opcjonalne), czujnika kata sterowania oraz
przeprowadzanie testu zaworéw i diagnostyki zawordw.

1. Naciéni boczna karte KONFIGURACJA @5,

2. Naci$nij przycisk XTI ERTE TS E AR,

3. Wybierz, czy sterowanie wspomagane/automatyczne jest
wigczone lub wytgczone.
4. Jeslijest wigczone, wybierz:

» Ustawienia zaworéw — umozliwia konfiguracje typu zaworow,
czestotliwosci zawordw, minimalnego cyklu roboczego w lewo/
prawo oraz maksymalnego cyklu roboczego w lewo/prawo

P Ustawienia sterowania — umoZliwia ustalenie zgrubnej regulacii
sterowania, dokfadnej regulacji sterowania, strefy martwej oraz
wyprzedzania kierunku

P Test zawordw — umoZzliwia sprawdzenie, czy sterowanie jest
kierowane prawidtowo

» Diagnostyka zaworéw — umoZliwia testowanie zawordw w celu
sprawdzenia, czy s one odpowiednio podtaczone

» Opcje: Czujnik kierownicy — umozliwia okre$lenie, czy czujnik
wylaczenia sterowania jest magnetyczny lub ciSnieniowy

P Czujnik kata sterowania — umozliwia okre$lenie i kalibracje
czujnika kata sterowania (SAS) jako gtéwnego czujnika
reakcyjnego dla automatycznego sterowania

5. Naciénij strzatke WROC 9 lub boczna karte KONFIGURACJA

A aby powréci¢ do ekranu gtownego Konfiguracja.

Rysunek 4-12: Automatyczne sterowanie
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Niedostepne sterowanie wspomagane/automatyczne Rysunek 4-14: Korekcja przechytu
Jesli system sterowania wspomaganego/automatycznego nie jest
zainstalowany, opcje ustawiania beda niedostepne.

Rysunek 4-13: Nie wykryto sterowania wspomaganego/
automatycznego

Korekcja przechytu

Gdy zainstalowany jest modut kontroli sterowania (SCM) lub Niedostepny poziom pola

zyroskopowy modut przechytu (TGM), dostepna jest korekcja Jesli pojazd porusza sie, opcja poziomu pola jest niedostepna.
przechytu. Umozliwia ona korekcje sygnatu GNSS w celu Aby rozpocza¢ kalibracje korekcji przechytu, pojazd musi byé

skompensowania bledéw w potozeniu GNSS w przypadku pracy zatrzymany na przynajmniej 10 sekund.

na gorzystym lub pochytym terenie. Korekeja przechytu niedostepna

Szczegbtowe instrukcje dotyczace ustawiania mozna znalezEw jesli modut SCM lub TGM nie jest podiaczony, opcje ustawiania
odpowiednim podreczniku instalacji sterowania wspomaganego/ beda niedostepne.

automatycznego lub w biuletynie ustawiania przechytu.
1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA @,

2. Naci$nij przycisk .

3. Wybierz, czy funkcja korekcji przechytu jest wigczona lub
wytgczona.

4. Gdy funkcja jest wigczona, wybierz opcje , aby
skalibrowac korekcje przechytu.

5. Naciénij strzatke WROC 9 Iub boczng karte
KONFIGURACJA , aby powréci¢ do ekranu gtéwnego
Konfiguracja.

UWAGA: jesli uzywana jest funkcja FieldPilot lub UniPilot,

Zyroskopowy modut przechytu jest juz wbudowany w
system.

Rysunek 4-15: Nie wykryto korekcji przechytu

UWAGA: przed kalibracjg przechytu nalezy wprowadzi¢ wysoko$¢
anteny.
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Konfiguracja odbiornika GNSS

Konfiguracja odbiomika GNSS umozliwia konfiguracje typu GNSS,
portu GNSS oraz PRN, jak réwniez wyswietlenie informacii o stanie
GNSS.

UWAGA: wigcej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Konfiguracja
odbiornika GNSS w tym podreczniku.

Te ustawienia sq wymagane do sterowania
wspomaganego/automatycznego, obstugi czujnika
przechytu oraz funkcji kontroli dawki, jak réwniez w celu
zapewnienia prawidfowego dziafania osprzetu.

1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Naciénij opcje .
3. Wybierz jedng z opciji:
P Typ GNSS - umozliwia zatwierdzenie transmisji zrodtowych

GNSS: GPS, GLONASS, SBAS (z lub bez wymaganego
DGPS)

P Port GNSS - ustawia port komunikacyjny jako wewnetrzny lub
zewnetrzny

» Informacije o stanie GNSS - wy$wietla informacje o biezacym
stanie GNSS

P Program — te funkcje powinni obstugiwa¢ wytacznie specjalisci
TeeJet

» PRN - wybor SBAS PRN, ktory zapewni inne dane

korekcji GNSS. Ustaw jako , aby zapewni¢
automatyczny wybor PRN.

4. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA=> aby ustawi¢ wybrane
okreslone opcje GNSS.

5. Nacisnij strzatke WROC D boczna karte KONFIGURACJA
, aby powrdéci¢ do ekranu gtownego Konfiguracja.

Rysunek 4-16: Opcje konfiguracji odbiornika GNSS

PRN nie jest pokazany
Opcje PRN sg dostepne wytacznie z wybranym typem SBAS GNSS.

Wideo

Ustawienia wideo umozliwiajq ustawienie pojedynczej, bezposrednio
podiaczonej kamery lub poszczegdinych kamer, uzywajac trybu

o$mio- (8) lub czterokanalowego (4) modutu wyboru wideo (VSM). Jesli
zainstalowany jest modut VSM, mozna skonfigurowa¢ maksymalnie 8
kamer.

1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Naciénij [[ES.
3. Zaznacz odpowiednie pola wyboru:
» Odwroc- DA
» obrec- VBC
W przypadku standardowego widoku wideo ABC nalezy
usunag¢ zaznaczenie wszystkich pdl wyboru.
4. Nacisni strzatke WROC D b boczna karte KONFIGURACJA
, aby powrdci¢ do ekranu gtownego Konfiguracja.
Rysunek 4-17: Opcje VSM wideo z 4 kanatami

Ustawienia wideo sg niedostepne
Jesli kamera lub modut VSM nie sg podtaczone, opcje ustawiania
beda niedostepne.

Rysunek 4-18: Wideo niedostepne
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Czujniki Czujniki sq niedostgpne

Gdy zestaw interfejsu czujnika ci$nienia (szczegdlnie modut wejéé/  Jesli zestaw interfejsu czujnika cisnienia nie jest zainstalowany,
wyj$¢ (IOM)) jest zainstalowany w systemie, opcje ustawiania i opcje ustawiania beda niedostgpne.

konfiguracji czujnika beda dostepne. Rysunek 4-21: Nie wykryto zestawu interfejsu czujnika ci$nienia

UWAGA: czujnik ci$nienia w podwojnym module sterowania nie
ma wplywu na te ustawienia.

1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Naciénij opcje .

Rysunek 4-19: Czujniki

Czujnik cisnienia modutu wejsé/wyjsé

Jesli zainstalowany jest zestaw interfejsu czujnika cisnienia, opcje
czujnika ci$nienia umozliwiajg wprowadzanie maksymalnego
ci$nienia znamionowego producenta czujnika oraz ustawianie
wysokiego i niskiego alarmu ci$nienia okre$lanego przez
uzytkownika.

Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .

Naci$nij opcje .

\EEWI] Czujnik ci$nienia modutu wejsé/wyjsé (IOM) |
Wybierz jedng z opcji:

» Maksymalne ci$nienie znamionowe — umozliwia ustalenie

maksymalnego ci$nienia znamionowego czujnika cisnienia,
zgodnie z zaleceniami producenta

o~

Zestaw interfejsu czujnika cisnienia zostaje rozpoznany na ekranie » Alarm niskiego cisnienia — umozliwia wprowadzenie punktu
Informacje o konsoli jako Modut wej$¢/wyjs¢ (IOM). niskiego ci$nienia ustalanego przez uzytkownika, przy
Rysunek 4-20: Modut wejsc/wyisc ktérym zostanie uruchomiony alarm

» Alarm wysokiego ci$nienia — umozliwia wprowadzenie
punktu wysokiego ci$nienia ustalanego przez uzytkownika,
przy ktorym zostanie uruchomiony alarm

5. Naciénij strzatke WROC D b boczna karte

KONFIGURACJA [, aby powrdcié do ekranu gtéwnego

Konfiguracja.
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Rysunek 4-22: Opcje czujnika ci$nienia modutu wejsé/wy;j$¢

Monitor wielkoSci kropli
Jesli uzywany jest zestaw interfejsu czujnika cisnienia, bedg
dostepne opcje monitora wielkosci kropli.

1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Naci$nij przycisk [e557Z1Y.

3. Naci$nij opcje .

4. Wybierz, czy monitor wieloSci kropli ma by¢ wigczony lub
wylaczony.

5. Naciénij strzatke WROC D 1w boczna karte
KONFIGURACJA , aby powréci¢ do ekranu gtownego
Konfiguracja.

Rysunek 4-23: Monitor wielkoSci kropli

&= 7ARZADZANIE DANYMI

Zarzadzanie danymi umozliwia przesytanie i zarzadzanie danymi
zadania, raportowanie danych zadania, zmiang trybu zadania oraz
przesyfanie i zarzadzanie ustawieniami urzadzenia.

1. Nacisnij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .
2. Naci$nij boczng karte ZARZADZANIE DANYMI %
3. Wybierz jedng z opciji:
» Dane zadania — opcja w zaawansowanym trybie
zadania umozliwia przesytanie informacji o zadaniu
(usuwanie, importowanie, eksportowanie) oraz
zarzadzanie informacjami o zadaniu (tworzenie
nowego zadania, usuwanie zadania lub kopiowanie
tras nawigacyjnych zadania, granic, danych obszaru
stosowania oraz/lub mapy dawkowania do nowego
zadania)
» Raporty — umozliwiajg tworzenie raportéw z zadan i
zapisywanie ich na napedzie USB
» Opcje — umozliwiajg wybor prostego lub
zaawansowanego trybu zadania
P Ustawienia urzadzenia — umozliwiajg przesytanie ustawien
urzadzenia (usuwanie, importowanie, eksportowanie) i
zarzadzanie ustawieniami urzadzenia (tworzenie nowego
ustawienia urzadzenia, kopiowanie ustawienia urzagdzenia,
usuwanie ustawienia urzadzenia, zapisywanie biezacego
ustawienia urzadzenia do wybranego pliku lub wczytywanie
ustawienia urzadzenia z wybranego pliku)

Rysunek 4-24: Opcje zarzadzania danymi
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Dane zadania

W zaawansowanym trybie zadania opcje danych zadania
umozliwiajg przesytanie informacji 0 zadaniu (usuwanie,
importowanie, eksportowanie) oraz zarzadzanie informacjami

0 zadaniu (tworzenie nowego zadania, usuwanie zadania lub
kopiowanie tras nawigacyjnych zadania, granic, danych obszaru
stosowania oraz/lub mapy dawkowania do nowego zadania).

Dane zadania obejmujg nastepujace elementy:
+ Nazwa zadania
+ Nazwy klienta, gospodarstwa i pola
+ Granica
+ Obszar pokrycia
+ Trasy nawigacyjne
+ Mapy (pokrycie, dawkowanie, stosowanie ustawiong
docelowa dawke)
+ Bfedy dyszy

1. Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI [=.

I \ECRIT] Dane zadania }

3. Wybierz jedna z opcji:
» Transfer — w zaawansowanym trybie zadania umozliwia
przesytanie wybranych zadan na naped USB lub z napedu
USB, jak réwniez usuwanie zadan
» Zarzadzaj — w zaawansowanym trybie zadania umozliwia
tworzenie nowego pustego zadania, kopiowanie tras
nawigacyjnych, granic, danych obszaru stosowania oraz/lub
mapy dawkowania wybranego zadania do nowego zadania,
jak réwniez usuwanie wybranego zadania
4. Naci$nij strzatke POWROT <3 lub boczng karte
ZARZADZANIE DANYMI, % aby powrdci¢ na gtowny
ekran Zarzadzanie danymi.
Rysunek 4-25: Opcje danych zadania

Niedostepne dane zadania
W prostym trybie zadania opcje danych zadania bedq
niedostepne.

Rysunek 4-26: Niedostepne dane zadania

Transfer

W zaawansowanym trybie zadania ekran przesytania danych
zadania umoZliwia przesytanie wybranych zadar na naped USB
lub z napedu USB, jak réwniez usuwanie zadan.

Zadania przesytane na urzadzenie pamigci masowej USB moga by¢
otwierane i aktualizowane przy uzyciu oprogramowania Fieldware
Link. Za pomoca oprogramowania Fieldware Link uzytkownik moze
wprowadza¢ dane klienta, gospodarstwa oraz pola, jak réwniez moze
kopiowac/edytowaé zadania w celu ponownego uzycia granic i tras
nawigacyjnych. Z oprogramowania Fieldware Link zadania moga by¢
przenoszone z powrotem na urzadzenie pamieci masowej USB w
celu przeniesienia do wewnetrznej pamigci konsoli.

UWAGA: gdy zadanie jest aktywne/uruchomione, opcje
przesytania sq niedostepne. Zatrzymaj biezgce
zadanie, aby wigczy¢ te funkcje.

Zadania przeniesione na urzadzenie pamigci masowej
S usuwane z konsoli i sq hiedostepne do uzycia.

. Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =)

R oane acanis}
B \ERE] Transter |

. Wybierz jedng z opcii:

» Przenie$ dane zadania na pamigé¢ USB i> - umozliwia
przenoszenie danych zadania z pamigci wewnetrznej na
pamig¢ USB )

» Przenie$ dane zadania na pamie¢ wewnetrznq« -
umozliwia przenoszenie danych zadania z pamieci USB do
pamieci wewnetrzne

» Usur dane zadania E‘j — umoZliwia usuwanie danych zadania
Z pamieci wewnetrzne

. Naciénij strzatke POWROT <§ lub boczna karte

ZARZADZANIE DANYMI, e aby powrdci€ na gtowny

ekran Zarzadzanie danymi.
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Rysunek 4-27: Dane zadania — Transfer Rysunek 4-28: Dane zadania — Zarzgdzanie

Fertiize

Fortilize

Zarzadzaj Raporty g
W zaawansowanym trybie zadania ekran zarzadzania danymi Raporty umozliwiajg tworzenie raportdw z zadan i zapisywania ich %
zadania umozliwia tworzenie nowego pustego zadania, w napedzie USB.
kopiowanie tras nawigacyjnych, granic, danych obszaru UWAGA: jesli na stronie Opcje wybrany jest Tryb prosty, tylko
stosowania oraz/lub mapy dawkowania wybranego zadania do biezgce zadanie moze zostac zapisane.
nowego zadania, jak réwniez usuwanie wybranego zadania. Gdy zadanie jest aktywne/uruchomione, raporty s
UWAGA: gdy zadanie jest aktywne/uruchomione, opcje niedostepne. Zatrzymaj biezgce zadanie, aby wigczyc te
zarzgdzania sq niedostepne. Zatrzymaj biezgce funkcje.
zadanie, aby wigczyc tg funkcje. W przypadku zamykania zadania z napedem USB
1. Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI E podfaczonym do konsoli dostepna jest opcja utworzenia
2. Naci$nij . raportu z biezgcego zadania.
3. Naci$nij opcje P2zarea] 1. Nacisnij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =
4. Wybierz jedna z opcji: Bl \ERRT] Raporty }
» Nowe — umozliwia utworzenie nowego pustego zadaniabez 3. Umies¢ napgd USB w konsoli.
powigzanych tras nawigacyjnych, granic, danych obszaru 4. \Wybierz zadanie do zapisania.
stosowania lub mapy dawkowania 5. Wybierz:
» Kopiuj — umozliwia kopiowanie tras nawigacyjnych, granic, » PDF = — raport do wydrukowania

danych obszaru stosowania oraz/lub mapy dawkowania

, , » KML “® — mapa Google Earth
wybranego zadania do nowego zadania

» SHP == — dane ksztattu ESRI
» WSZYSTKIE = — wszystkie dostepne typy plikow

6. Naciénij strzatke POWROT 9 lub boczng karte
ZARZADZANIE DANYMI, % aby powrdci¢ na gtéwny
ekran Zarzadzanie danymi.

P Usun — umozliwia usuwanie danych zadania z pamieci
wewngtrznej
5. Naciénij strzatke POWROT <;, lub boczna karte
ZARZADZANIE DANYMI, % aby powrdci¢ na gtowny
ekran Zarzadzanie danymi.

UWAGA: ikony danych = == = =5 Jub przyciski sq
niedostepne (wyszarzone) dopoki naped USB nie
zostanie prawidfowo podfgczony.
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Rysunek 4-29: Raporty — Tryb zaawansowany zadania

Fertilize

Rysunek 4-30: Raporty — Tryb prosty zadania

Opcje (tryb zadania)
Opcje umozliwiajg operatorowi wybor pomiedzy prostym i
zaawansowanym trybem zadania.

UWAGA: gdy zadanie jest aktywne/rozpoczete, nie mozna juz

zmieni¢ trybu zadania. Zatrzymaj biezgce zadanie, aby
wigczyc te funkcje.

OSTRZEZENIE! Zmiana trybéw zadania powoduje usunigcie

o~

wszystkich wewnetrznych danych zadania.
Nacinij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =),

Naciénij [,

Naciénij strzatke W DOL ; aby przej$é do listy opiji.

Wybierz;

» Prosty — na ekranie gtownym wy$wietlane sg wytacznie
obszary pokrycia i obszar ograniczony. Wytgcznie biezace
zadanie moze zosta¢ zapisane w raportach. Uzywanie z
oprogramowaniem Fieldware Link jest niedostepne.

» Zaawansowany — zawsze bedzie dostepne wiecej niz
jedno zadanie. Na ekranie gtdwnym wySwietlane sg nazwy
klienta, gospodarstwa, pola i zadania; obszary pokrycia,
czas stosowania oraz odlegto$¢ od wybranego zadania.
Wszystkie zapisane profile zadan mozna wyeksportowaé
jako plik PDF, SHP lub KML na naped USB przy uzyciu
opcji Dane -> Raporty.

e Informacje o kliencie, informacje o gospodarstwie,
informacje o polu oraz mapy dawkowania mozna
wprowadza¢ wytgcznie przy uzyciu oprogramowania
Fieldware Link. Nazwe zadania mozna edytowaé
wylacznie przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link.

o UZzytkownik moze skopiowa¢ zadania w celu ponownego
wykorzystania granic, tras nawigacji, danych pokrycia
oraz map dawkowania przy uzyciu oprogramowania
Fieldware Link lub opcji Dane -> Dane zadania ->
Zarzadzaj na konsoli.

5. ,Zmiana trybdéw zadania wymaga usunigcia wszystkich danych

zadania. Czy chcesz zmienic tryby?”
Nacisnij:

» Tak — aby wprowadzi¢ zmiany

» Nie — aby pozostawi¢ biezace ustawienie

Naciénij strzatke POWROT 9 Iub boczna karte
ZARZADZANIE DANYMI, =] aby powrécié na glowny
ekran Zarzgdzanie danymi.
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Rysunek 4-31: Opcje — Zmiana trybu zadania

Ustawienia urzadzenia

Ustawienia urzadzenia umozliwiajg przesytanie

profili ustawien urzadzenia (usuwanie, importowanie,
eksportowanie) i zarzadzanie profilami ustawien urzadzenia
(tworzenie nowego profilu, kopiowanie lub usuwanie profilu,
zapisywanie biezacego profilu w wybranym profilu lub
wczytywanie ustawien urzadzenia z wybranego profilu).

Ustawienia urzadzenia obejmujg nastepujace opcje:
+ Ustawienia osprzetu
+ Ustawienia automatycznego sterowania/korekcji przechytu
+ Ustawienia kontroli dawki
+ Ustawienia charakterystyczne dla zadania (w tym dawki
stosowania, typ stosowania oraz przypisane kanaty produktu)

UWAGA: nie wszystkie ustawienia sq zapisywane w ramach
ustawien urzgdzenia. Wiecej informacji mozna znalez¢
w punkcie ,Ustawienia menu konsoli Matrix Pro GS”.

1. Naciénij boczng karte ZARZADZANIE DANYMI %
2. Nacisnij opcje .
3. Wybierz jedna z opciji:

P Transfer — umozliwia przesytanie wybranych ustawien
urzadzenia na naped USB lub z napedu USB, jak réwniez
usuwanie ustawien urzadzenia

P Zarzadzaj — umozliwia tworzenie nowych pustych ustawien
urzadzenia, kopiowanie wybranych ustawien urzadzenia
do nowych ustawien urzadzenia, usuwanie wybranych
ustawien urzadzenia, zapisywanie biezacych ustawien
urzadzenia do wybranych ustawieh urzadzenia lub
wczytywanie wybranych ustawien urzadzenia do biezacych
ustawien

4. Naciénij strzatke POWROT Y Iub boczna karte

ZARZADZANIE DANYMI, s aby powrdci¢ na gtéwny

ekran Zarzadzanie danymi.

Rysunek 4-32: Ustawienia urzadzenia
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Transfer

Ekran przesytania ustawien urzadzenia umozliwia przesytanie
wybranych ustawier urzadzenia na naped USB lub z napedu USB,
jak réwniez usuwanie ustawien urzadzenia.

Ustawienia urzadzenia przesytane na urzadzenie pamieci
masowej USB moga by¢ otwierane i aktualizowane przy uzyciu
oprogramowania Fieldware Link. Z oprogramowania Fieldware
Link ustawienia urzadzenia moga by¢ przenoszone z powrotem
na urzadzenie pamieci masowej USB w celu przeniesienia do
wewnetrznej pamieci konsoli.

UWAGA: nie wszystkie ustawienia zapisywane w ramach ustawien
urzadzenia sq dostepne do edycji w oprogramowaniu
Fieldware Link. Szczegdtowe informacje mozna znalezé¢ w
Zestawieniu dostepnosci ustawien.

Ustawienia urzgdzenia przeniesione na urzadzenie pamieci
masowej sq usuwane z konsoli i sq niedostepne do uzycia.

Naciénij boczng karte ZARZADZANIE DANYMI E

\EERfoees] Ustawienia urzadzenia !
\EWEN] Transfer]

Wybierz jedna z opcii: B

» Przenie$ ustawienia urzadzenia na pamie¢ USB » -
umozliwia przenoszenie ustawienr urzadzenia z pamieci
wewnetrznej na pamig¢ USB

» Przenie$ ustawienia urzadzenia na pamie¢ wewnetrznqﬁ -
umozliwia przenoszenie ustawien urzadzenia z pamigci USB
na pamie¢ wewnetrzng

» Usun ustawienia urzadzenia @ — usuwanie ustawien
urzadzenia z pamigci wewnetrznej lub pamieci USB

5. Naciénij strzatke POWROT 9 lub boczna karte

ZARZADZANIE DANYMI, E aby powrdci¢ na gtéwny

ekran Zarzadzanie danymi.

el

Rysunek 4-33: Ustawienia urzadzenia — Transfer

Dryl section

Zarzadzaj

Ekran Zarzadzaj ustawieniami urzadzenia umozliwia tworzenie
nowych pustych ustawien urzadzenia, kopiowanie wybranych
ustawien urzadzenia do nowych ustawieni urzadzenia, usuwanie
wybranych ustawier urzadzenia, zapisywanie biezacych ustawien
urzadzenia do wybranych ustawien urzadzenia lub wezytywanie
wybranych ustawien urzadzenia do biezacych ustawien.

UWAGA: nie wszystkie ustawienia sg zapisywane w ramach
ustawieni urzadzenia. Wigcej informacji mozna znalez¢ w
punkcie ,Ustawienia menu konsoli Matrix Pro GS”.

Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =3,
i o, [PTYTEREY
Nacisnij opcje .

Wybierz jedna z opiji:

B~ -

» Nowe — umozliwia tworzenie nowego ustawienia urzadzenia
bez powigzanych informacji 0 osprzecie
» Kopiuj — umozliwia kopiowanie wybranych ustawien urzadzenia
do nowych ustawien urzadzenia
» Usur —umozliwia usuwanie wybranych ustawien urzadzenia z
pamigci wewnetrznej
» Zapisz — umozliwia zapisywanie biezacych ustawien
urzadzenia w wybranych ustawieniach urzadzenia
» Wezytaj — umozliwia wezytywanie wybranych ustawier
urzadzenia do biezacych ustawien
5. Naciénij strzatke POWROT @ lub boczna karte
ZARZADZANIE DANYMI, e aby powrdci€ na gtowny
ekran Zarzadzanie danymi.
Rysunek 4-34: Ustawienia urzgdzenia — Zarzgdzanie

Straight - 5 section
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[ KONSOLA

Ustawienia konsoli umozliwiajg konfiguracje ustawien wyswietlania Informacje

oraz regionalnych, odblokowywanie zaawansowanych funkcj, Ekran Informacje/Zapisz wys$wietla wersje oprogramowania
potaczenie z siecig bezprzewodowa oraz odtwarzanie pokazowych — systemowego, a takze wersje programéw modutéw podtgczonych
danych GNSS. Informacje o innych urzadzeniach podtaczonych do magistrali CAN.

do systemu mozna znalez¢ w sekcji Informacie. Aby wspomdc rozwigzywanie problemow, uzytkownik moze uzyé
1. Naciénij dolna karte USTAWIENIA SYSTEMU 2. przycisku Zapisz w celu pobrania pliku tekstowego zawierajacego
2. Nacisnij przycisk boczny KONSOLA . biezace informacje o programach na naped USB, a nastepnie

3. Wybierz jedna z opdii moze wystac plik poczta e-mail do personelu pomocy technicznej.

» Informacje — wy$wietlaja wersje oprogramowania systemu, 1. Naciénij przycisk boczny KONSOLA (=]

a takze wersje programéw modutéw podtgczonych do 2. Naci$nij przycisk .
magistrali CAN 3. Wybierz jedna z opciji:
» Wyswietlacz — umozliwia konfiguracje schematéw kolorow i » Wyswietlanie informacji, takich jak numer seryjny
jasnosci LCD, ustawianie dostepnosci zrzutéw ekranowych urzadzenia, wersja oprogramowania oraz podtaczone
oraz kalibracje ekranu dotykowego moduty
» Regionalne — umozliwiaja konfiguracj¢ jednostek, jezyka » Gdy naped USB jest podtaczony do konsoli, naciénij
oraz ustawien strefy czasowej przycisk F24ted, aby zapisat informacje w napedzie
P Glosnos¢ dzwieku — umozliwia regulacje poziomu gtosnosci USB. Komunikat Zapisano informacje w napedzie USB -
glosnikow potwierdza zapisanie informacii. §
P Pokazowy GNSS - umozliwia rozpoczecie odtwarzania 4. Naciénij strzalke POWROT 9 lub boczna karte KONSOLA . §
symulowanych danych GNSS aby powrdci¢ na ekran gtowny Ustawienia konsoli.
» Odblokowanie funkcji — umozliwia odblokowywanie UWAGA: opcja m nie moze zosta¢ wybrana (jest
zaawansowanych funkcji wyszarzona), dopoki naped USB nie zostanie
Rysunek 4-35: Opcje konsoli prawidfowo podiaczony.

Rysunek 4-36: Opcje informaciji
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Wyswietlacz Regionalne
Wyswietlacz umozliwia konfiguracje schematow koloréw i jasnosci  Opcja Regionalne umozliwia konfiguracje jednostek, jezyka oraz
LCD, ustawianie dostepnosci zrzutéw ekranowych oraz kalibracje ~ ustawien strefy czasowej.

ekranu dotykowego. 1. Naciénij przycisk boczny KONSOLA .
1. Naciénij przycisk boczny KONSOLA [, PRERT ™ Regionaine
2. Naci$nij . 3. Wybierz jedng z opj:
3. Wybierz jedng z opcji: » Jednostki — umozliwiajg zdefiniowanie jednostek systemu
» Schemat koloréw — umozliwia wybdr schematu koloréw, » Jezyk — umozliwia zdefiniowanie jezyka systemu
ktdry jest fatwiejszy do odczytania » Strefa czasowa — umozliwia ustalenie lokalnej strefy
» Jasno$¢ LCD - umozliwia regulacje jasnosci wyswietlacza czasowej
konsoli 4. Naciénij strzalke POWROT 9 1ub boczna karte KONSOLA

» Zrzut ekranu — umozliwia zapisywanie zrzutéw ekranu w , aby powrdcié na ekran gtowny Ustawienia konsoli.
napedzie USB Rysunek 4-38: Opcje regionalne

» Kalibracja ekranu — umozliwia kalibracje ekranu
dotykowego

4. Naciéni strzatke POWROT Y 1ub boczna karte KONSOLA (B3,
aby powrdci¢ na ekran gtowny Ustawienia konsoli.

Rysunek 4-37: Opcje wy$wietlacza
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Glosnosc dzwieku Pokazowy GNSS

Opcja Gtosnos¢ dzwieku umozliwia regulacje poziomu gtosnosci Opcja Pokazowy GNSS umozliwia rozpoczecie odtwarzania
dzwieku gtosnika. symulowanego sygnatu GNSS.

1. Nacisnij przycisk boczny KONSOLA . OSTRZEZENIE! To narzedzie wytacza przychodzgce pozycje
2. Naciénij opcje . GNSS i zaczyna odtwarzanie symulowanych danych.
3. Naciénij W celu przywrécenia prawdziwego sygnafu GNSS

wymagane jest ponowne uruchomienie konsoli.
Nacinij przycisk boczny KONSOLA [,

\ERRIRATY Pokazowy GNSS |

NEREI] Rozpocznij |

Naciénij strzatke POWROT <'13 lub boczna karte KONSOLA .
aby powrdci¢ na ekran gtowny Ustawienia konsoli.

UWAGA: w celu przywrécenia prawdziwego sygnatu GNSS
wymagane jest ponowne uruchomienie konsoli.

Rysunek 4-40: Pokazowy GNSS

» Strzatka W GORiﬁ' zwieksza poziom glosnosci
» Strzatka W DOL ‘ zmniejsza poziom gtosnosci

4. Naciénij strzatke POWROT 9 lub boczng karte KONSOLA
, aby powrdci¢ na ekran gtowny Ustawienia konsoli.

Rysunek 4-39: Opcje glosnosci dzwieku
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Ponownie uruchom opcje Pokazowy GNSS Rysunek 4-42: Odblokowanie funkcji
Mozna ponownie uruchomi¢ demonstracje GNSS.

. Naciénij przycisk boczny KONSOLA (.

1

2. Naci$nij opcje .

3. Naciénij przycisk .

4. Naciénj strzalke POWROT 9 lub boczna kartg KONSOLA [
aby powrdci¢ na ekran gtéwny Ustawienia konsoli.

Rysunek 4-41: Ponownie uruchom opcje Pokazowy GNSS

Odblokowanie funkgji

Odblokowanie funkcji umozliwia odblokowanie zaawansowanych

funkcii.

UWAGA: kod odblokowywania jest unikatowy dla kazdej
konsoli. Skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta firmy
TeedJet Technologies. Odblokowana funkcja pozostaje
odblokowana do chwili petnego zresetowania konsoli.

1. Naci$nij przycisk boczny KONSOLA .
2. Naciénij opcje .
3. Nacisnij przycisk zablokowanej funkcii ;
» Funkcja BoomPilot dla rozsiewacza — umozliwia dostep

do opcji stosowania rozsiewacza w przypadku uzywania
zgodnego osprzetu rozsiewacza

» Kontrola dawki innego producenta — umoZliwia dostep
do opciji kontroli dawki w przypadku uzywania zgodnego
kontrolera dawki innego producenta

4. Wprowadz kod odblokowujacy.
5. Uruchom ponownie konsole.
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= * NARZEDZIA

Opcja Narzedzia umozliwia przesytanie aktualizacji
oprogramowania dla urzadzen systemowych oraz
przeprowadzanie réznych obliczen przy uzyciu tradycyjnego
kalkulatora lub konwertera jednostek.
1. Naci$nij doing karte USTAWIENIA SYSTEMU .
2. Nacisnij boczng karte NARZEDZIA .
3. Wybierz jedng z opciji:
P Przeslij oprogramowanie — umozliwia przesytanie
aktualizacji oprogramowania urzadzen systemowych z
napedu USB.

» Dodatki — dostep do kalkulatora i konwertera jednostek
Rysunek 4-43: Opcje Narzedzi

Rysunek 4-44: Przeslij oprogramowanie

Oprogramowanie do przesytania
Ekran Prze$lij oprogramowanie umozliwia przesytanie aktualizacji
oprogramowania urzadzen systemowych z napedu USB.

UWAGA: dostepno$c tej funkcji jest uzalezniona od wersji
oprogramowania.

1. Naciénij boczna karte NARZEDZIA (.

JRVPRR RN i oprogramovani
3. Podtacz naped USB z aktualizacjami oprogramowania do
konsoli.

4. Nacisnij strzatke W DOL 4 przy urzadzeniu i wybierz

urzadzenie, ktérego oprogramowanie ma by¢ zaktualizowane:

5. Naciénij strzatke W DOL 4 przy oprogramowaniu i wybierz
aktualizacje oprogramowania, ktdra ma by¢ przestana do
urzadzenia.

IRV rozpocani przceyani
7. Gdy pojawi sie polecenie, nacisnij m
8. Naciénij strzatke POWROT <35 , aby powrdci¢ na ekran

Narzedzia lub naci$nij boczng karte KONSOLA ., aby
powrdci¢ na gtéwny ekran Ustawienia konsoli.
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Dodatki
1. Naciénij boczng karte NARZEDZIA .
2. Naciénij opcje .
3. Wybierz jedng z opciji:
» Kalkulator — umozliwia przeprowadzanie obliczen
matematycznych
» Konwerter jednostek — umozliwia przeprowadzanie
konwersji jednostek dla obszaru, dtugosci, objetosci,
ci$nienia, masy, temperatury lub kata
Rysunek 4-45: Kalkulator

Rysunek 4-46: Konwerter jednostek
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ROZDZIAL 5 - KONFIGURACJA ODBIORNIKA GNSS

Konfiguracja odbiornika GNSS umozliwia konfiguracje typu GNSS, portu GNSS i PRN, jak réwniez innych parametréw GNSS oraz wyswietlenie
informaciji o stanie GNSS.

Konfiguracja odbiornika GNSS

UWAGA: te ustawienia s wymagane do kontroli dawki, sterowania ~ Rysunek 5-1: Opcje GNSS
wspomaganego/automatycznego oraz obstugi czujnika
przechytu, jak rowniez do prawidtowego dziatania osprzetu.

1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA @5,

YA\ EIv Koo Y Konfiguracja odbiornika GNSSH

3. Wybierz jedng z opciji:

P Typ GNSS - umozliwia zatwierdzenie transmisji zrodtowych
GNSS: GPS, GLONASS lub SBAS (z lub bez wymaganego
DGPS).

P Port GNSS — ustawia port komunikacyjny: jako wewnetrzny lub
zewnetrzny

» Informacije o stanie GNSS - wy$wietla informacje o biezacym
stanie GNSS: GGA/VTG (stopnie danych), Liczba satelitow,
HDOP, PRN, Jako$¢ GGA, Odbiornik, Wersja odbiornika, Strefa
UTM oraz model korekgji

» Program — umozliwia bezposrednie programowanie odbiornika
GNSS przy uzyciu interfejsu wiersza polecen. Tylko specjalisci
TeeJet powinni uzywacé tej funkcji. Uzywasz na wtasne ryzyko!

» PRN —wybor SBAS PRN, ktéry zapewni inne dane
korekcji GNSS. Ustaw jako , aby zapewnic¢
automatyczny wybér PRN.

» Inny PRN — gdy PRN nie jest automatyczny, drugi alternatywny
SBAS PRN zapewni drugi zestaw danych korekgji réznicowej
GNSS

4. Nacisnij strzatke WROC D boczna karte KONFIGURACJA
, aby powrdci¢ do ekranu gtownego Konfiguracja.

GNSS
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Typ GNSS
Oprécz sygnatéw GPS mozna dostosowac typ GNSS w celu
zatwierdzenia sygnatow zwiekszania GNSS: réznicowo korygowanych
transmisji zrédiowych SBAS, nieskorygowanych transmisji zrodtowych
GLONASS lub obu transmisji. Réwniez moga by¢ wymagane
transmisje zrodiowe DGPS.

1. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA BB, aby przejs¢ do listy
opcji.
2. Wybierz:
» GPS - nieskorygowane sygnaly z systemu GPS
UWAGA: GPS jest zawsze wybrany.
» GLONASS - dodaje nieskorygowane sygnaty z systemu
GLONASS
» SBAS (np. EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) - dodaje
réznicowo korygowane sygnaty z systemu SBAS
» Wymagany DGPS - dodaje réznicowo skorygowane sygnaty
GPS (system SBAS réwniez musi by¢ wybrany)
UWAGA: konsola nie umozliwi nawigacji w trybie
wymaganego DGPS bez skorygowanego sygnatu
DGPS.

3. Zamknij ten ekran, aby rozpoczag inicjalizacje odbiornika GNSS.
Potrwa to okoto jednej minuty i konsola nie bedzie reagowac
przez ten czas.

Rysunek 5-2: Typ GNSS

Port GNSS
Port COM mozna ustawi¢ jako ,wewnetrzny”, aby uzywac
wewnetrznego odbiornika GNSS i wysytac lub jako ,zewnetrzny”, aby
odbiera¢ zewnetrzne dane GNSS.
1. Naciénij strzatke W DOL ¥, aby przejs¢ do listy opcji.
2. Wybierz:

» Wewnetrzny — wykorzystanie wewnetrznego GNSS i

transmisja
» Zewnetrzny — odbieranie zewnetrznych danych GNSS

UWAGA: praca z sygnatami, takimi jak OmniSTAR HP/XP lub RTK
bedzie wymagac, aby port GNSS byt ustawiony jako
zewnetrzny.

Rysunek 5-3: Port GNSS

Minimalne wymogi konfiguracyjne odbiornika
Zewnetrznego

Zanim system Matrix Pro GS potaczy sie i bedzie dziatat z
zewnetrznym odbiornikiem GNSS, nalezy spetni¢ nastepujace
minimalne warunki konfiguracyjne.

Ustawienia portu szeregowego

Szybkos¢ transmisji: 19200
Bity danych: 8
Parzystos¢: Brak
Bity zakoriczenia transmisji: 1

Wymagania dotyczace podtaczenia portu szeregowego

Meski 9-stykowy kabel szeregowy RS-232
UWAGA: w zaleznosci od uktadu stykow odbiornika moze by¢
wymagany zerowy adapter modemu.

Ciagi NMEA

GGA 5Hz
Opcjonalny VTG 5Hz, 2 Hz, wyt.
ZDA 0,2 Hz
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Informacje o stanie GNSS
Opcja Informacje o stanie GNSS wy$wietla zdjecie biezacych
informaciji o stanie GNSS.

1. Naci$nij przycisk .
2. Wyswietlane dane obejmujg nastepujace elementy:

<Wartosci danych GGANTG - liczba pozycji GNSS na
sekunde.

«Liczba satelitow — liczba dostepnych satelitow GNSS (w
przypadku DGPS wymagane sa przynajmniej 4 satelity)

<4HDOP — wymiar sity geometrii satelity w ptaszczyznie
poziomej. Preferowana jest wartos¢ HDOP wynoszaca ponize;
2.

<«4PRN - identyfikator biezacej satelity DGPS

<4Jako$¢ GGA - biezacy wskaznik jakosci sygnatu GNSS (patrz
zestawienie wymagan GGA)

<4 Odbiornik — biezacy wskaznik odbiornika

<4Wersja odbiornika — wersja oprogramowania zainstalowanego
na odbiomniku
<« Strefa UTM - strefa obecnej lokalizacji (patrz ,Wspdtrzedne i
strefy UTM” w tym podreczniku)
<4Model — modele korekcji dostepne do stosowania z biezacq
konfiguracjg odbiornika
3. Naci$nij m aby wréci¢ na ekran konfiguraciji odbiornika GNSS.
UWAGA: jesli sygnat GNSS jest niedostepny, wszystkie wpisy bedg
LJhieprawidfowe”.

Rysunek 5-4: Informacje o stanie GNSS

Informacje o stanie GNSS na ekranach nawigacji

Stan GNSS wyswietla informacje dotyczace biezacego stanu GNSS,
w tym wartosci danych, liczbe dostepnych satelitéw, stan HDOP i
PRN, odbiomik i wersje, jakos¢ satelity oraz identyfikator oraz strefe
UTM

1. Naciéni ikone STAN GNss lell [zl el [l

Rysunek 5-5: Informacije o stanie GNSS na ekranie nawigacii

Wymagania GGA
Jako$¢ GGA potrzebna do pracy z réznymi rodzajami sygnatu moze
sie rézni¢. Wymagania sa podane w tabeli ponize;j.

Obstuga Wskaznik | Doktadnosé

Tylko GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <Im é
RTK 4 4 cm

OmniSTAR HP/XP 5 10 cm
Glide/ClearPath 9 <im
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Program Inny PRN

Program umozliwia bezpo$rednie programowanie odbiornika GNSS Gdy PRN nie jest automatyczny, drugi alternatywny SBAS PRN
przy uzyciu interfejsu wiersza polecen. Tylko specjalisci TeeJet zapewni drugi zestaw danych korekcji roznicowej GNSS.
powinni uzywac tej funkcji. Uzywasz na wasne ryzyko! 1. Naciénij strzatke W DOL 3 aby przejsé do listy opcji.
(\CEE] Rozpocznii 2. Wybierz

2. Wyreguluj odpowiednio programowanie. » Brak — brak innego numeru PRN

Rysunek 5-6: Programowanie odbiornika » Liczba — skontaktuj sie z lokalnym dealerem, aby uzyskac¢

liczbe powigzana z dana lokalizacjg roboczg,
Rysunek 5-8: Inny PRN

PRN nie jest pokazany
Opcje PRN sg dostepne wytacznie z wybranym typem SBAS GNSS.

Rysunek 5-9: PRN nie jest pokazany

PRN
PRN wybiera SBAS PRN, kt6ry zapewnia dane korekcji réznicowe;
GNSS.
1. Naciénj strzatke W DOL ¥, aby przejs¢ do listy opdji.
2. Wybierz:
» Automatyczny — automatyczny wyb6r PRN

» Liczba — skontaktuj sie z lokalnym dealerem, aby uzyskaé
liczbe powigzang z dang lokalizacjg roboczg

Rysunek 5-7: PRN
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Glosariusz GNSS

Komercyjny dostawca ustug satelitarnych:

Inne powszechne zrddto sygnatéw DGPS. Informacie o korekgiji
bteddw uzyskane ze stacji bazowych sg wysytane do satelity
komunikacyjnego (innego niz satelity GPS) i s transmitowane do
uzytkownika. Takie korekcje wykonywane z uzyciem satelitdw majq
szersze pokrycie niz sygnaty nadawane przez wieze (facza FM), a na
dokfadnos¢ systemu nie ma duzego wptywu odlegtos¢ uzytkownika
od odbiornikéw stacji bazowych. Wigkszo$¢ z tych ustugodawcow
wymaga opfat abonamentowych. Powszechnie znanym dostawca jest
OmniSTAR®.

CORS (Continuously Operating Reference Station)/
sieciowy RTK:

Szereg stacji bazowych roziozonych w danym regionie geograficznym
(np. na terenie catego panstwa/powiatu), ktére sg potaczone w sie¢
dzieki centralnemu komputerowi i transmisji danych korekcji RTK
przez Internet. Sieci CORS moga by¢ obstugiwane przez podmioty
panstwowe badz prywatne i mogg oferowaé bezptatne sygnaty lub
wymagacé rocznej optaty abonamentowej. Uzyskujac dostep do

sieci CORS za po$rednictwem operatora komérkowego, uzytkownik
eliminuje koniecznos¢ posiadania stacji bazowe;.

Réznicowy GPS (DGPS):

Najczestszy sposob korygowania bleddéw wystepujacych zwykle
w nawigacji GPS. Do przyktaddw DGPS nalezy WAAS, EGNOS,
OmniSTAR® i RTK.

EGNOS (European Geostationary Navigation Overlay
Service):

Satelitarny system wspomagania (Satellite Based Augmentation
System - SBAS) opracowany wspolnie przez Europejska Agencie
Kosmiczng (ESA), Wspélnotg Europejskg i EUROCONTROL.
Korzystanie z systemu jest bezpfatne i zapewnia pokrycie korekcji
réznicowej przede wszystkim na kontynencie europejskim. EGNOS
zapewnia dokfadno$¢ pass-to-pass 15-25 cm i wieloletnig doktadno$¢
w zakresie +/- 1 m.

GLONASS (Global Navigation Satellite System):
System globalnej nawigacii satelitarnej opracowany i prowadzony
przez rzad rosyjski. Sktada sie on z okoto 24 satelitow, ktore
nieustannie krazg wokét Ziemi. Pierwsze odbiomiki GNSS zazwyczaj
wykorzystywaty tylko sygnaty GPS. Wiele z dzisiejszych odbiornikow
GNSS moze korzystac z sygnatow GPS i GLONASS, skutecznie
zwiekszajac taczna liczbe satelitdw gotowych do uzycia.

GPS (Global Positioning System):

Nazwa satelitarnej sieci nawigacyjnej obstugiwanej przez ministerstwo
obrony Standw Zjednoczonych Ameryki. Skiada sie on z okoto 30
satelitow, ktore nieustannie krazg wokét Ziemi. Termin ten jest rowniez
uzywany w odniesieniu do kazdego urzadzenia, ktdrego dziatanie
zalezy od satelitow nawigacyjnych.

NTRIP (Networked Transportation of RTCM via
Internet Protocol):

Internetowa aplikacja, ktéra udostepnia kazdemu z dostepem do
Internetu dane korekcyjne RTCM ze stacji CORS oraz odpowiednie
poswiadczenia logowania do serwera NTRIP. Zazwyczaj uzywa ona
tacza komérkowego, aby potaczyC si¢ z Internetem oraz z serwerem
NTRIP.

Znos GPS:

Przesunigcia potozenia, ktére moga by¢ spowodowane przez zmiany
w konstelacji satelitow, dziatajacych w poblizu drzew lub innych
przeszkod oraz bledy zegardw satelitow. Korekcja RTK jest zalecana
do stosowania w terenie, na ktérym skutki znosu GPS muszg by¢
ograniczone do minimum.

GNSS (Global Navigation Satellite System):

Ogdlny termin odnoszacy sie do wielu systemdw nawigacji satelitarnej
wykorzystanych przez odbiornik w celu obliczania jego pozycji.
Przyktady takich systemdw obejmuja; GPS opracowany przez Stany
Zjednoczone i GLONASS opracowany przez Rosje. Dodatkowe
systemy bedace w trakcie realizacji obejmujg Galileo wdrazany
przez Unie Europejskq oraz Compass wdrazany przez Chiny.
Odbiomniki GNSS nowej generacji umozliwiajace korzystanie z wielu
sygnatéw GNSS (np. GPS i GLONASS). W zaleznosci od konstelacji
i potrzebnych pozioméw doktadnosci, wydajnosé systeméw mozna
doskonali¢ przez dostep do wigkszej liczby satelitow.

RTK (Real Time Kinematic):

Obecnie najdoktadniejszy dostepny system korekcji GPS,

ktéry wykorzystuje naziemne stacje referencyjne,

znajdujace sie stosunkowo blisko odbiornika GPS. RTK moze
zapewni¢ doktadno$¢ pass-to-pass jednocalowg, znana réwniez
jako centymetrowa oraz zapewnia wieloletnig stabilno$¢ pozycji.
Uzytkownicy RTK moga mie¢ wiasne stacje bazowe, subskrybowaé
ustugi sieci RTK lub uzywa¢ CORS.

SBAS (Satellite Based Augmentation System):
Ogdlny termin odnoszacy sie do kazdego satelitarnego systemu
korekcji réznicowej. Przyktady SBAS obejmuja; WAAS w

Stanach Zjednoczonych, ENGOS w Europie i MSAS w Japonii.
Prawdopodobnie w przysztosci bedzie istnie¢ dodatkowe pokrycie
SBAS innych regionow $wiata.

WAAS (Wide-Area Augmentation System):

Ustuga korekciji satelitarnej opracowana przez Federal Aviation
Administration (FAA). Korzystanie z niej jest bezptatne i zapewnia
pokrycie terenu USA oraz czesci Kanady i Meksyku. WAAS zapewnia
doktadnos¢ pass-to-pass w zakresie 15-25 cm, a wieloletnia
doktadnos$¢ bedzie wynosic +/- 1 m.

98-05273-PL R5
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ROZDZIAL 6 - USTAWIENIA OSPRZETU

Ustawienia osprzetu umoZliwiajg okreslenie poszczegdlnych ustawier zwigzanych z trybem prostym, trybem rozsiewacza oraz trybem zakosu.

Ustawienia beda réznic sie w zalezno$ci od tego, czy dostepne jest sterowanie sekcjami: SmartCable, modut sterownika sekcji (SDM) lub modut
funkcji przefacznika (SFM).

TYP OSPRZETU

Typ osprzetu pozwala wybraé typ wzorca aplikacji, kidry najbardzie]
odpowiada Twojemu systemowi. Rysunek 6-2: Typ osprzetu — rozsiewacz
o W trybie prostym — sekcje belki nie majg dtugosci i sa w linii
statej odlegtosci od anteny

o W trybie rozsiewacza — tworzona jest wirtualna linia zgodna z
dyskami podawania, od ktorych sekcja lub sekcje stosowania
moga mie¢ r6zng diugos¢ i mogag znajdowaé sie w réznych
odlegtosciach od linii (dostepnosé jest uzalezniona od
okreslonego sprzetu w systemie)

o \W trybie zakosu — tworzona jest wirtualna linia zgodna z sekcjg
1, od ktorej sekcja lub sekcje stosowania nie majg dtugosci
i moga znajdowac sie w réznych odlegtosciach od anteny
(dostepnos¢ jest uzalezniona od okreslonego sprzetu w
systemie)

Rysunek 6-1: Typ osprzetu — prosty

Rysunek 6-3: Typ osprzetu — zakosowy

Numery sekc;ji
Sekcje sa ponumerowane od lewej do prawej, patrzac na urzadzenie
od przodu.

m www.teejet.com



Matrix® Pro 970GS  Matrix® Pro 840GS

Prosty

Sekeje belki nie majg dtugosci i sg w linii statej odlegtosci od anteny.

Pojedyncza sekcja
W systemie nie ma dostepnego sterowania sekcjami.

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.

2. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA» w sekcji Typ osprzetu.

3. Wybierz jedng z opciji:

» Kierunek przesuniecia osprzetu w linii @ — umozliwia
okre$lenie, czy osprzet znajduije sie przed lub za anteng,
GNSS, gdy pojazd porusza sie do przodu

» Odleglo$¢ przesuniecia osprzetu w linii @ — umozliwia
okre$lenie odlegtosci w linii od anteny GNSS do osprzetu.

» Kierunek przesunigcia osprzetu poprzecznego @ — umozliwia
wybdr poprzecznego kierunku od linii Srodkowej urzadzenia do
$rodka osprzetu, patrzac na maszyne od przodu

» Odleglo$¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego @ —
umozliwia okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu

4. Naciénij strzatke POWROT <}3 , aby powréci¢ na ekran Osprzet
lub nacisnij boczng karte KONFIGURACJA , aby powréci€ na
gtowny ekran Konfiguracja.

Rysunek 6-4: Pojedyncza sekcja

Rysunek 6-5: Kierunki i odlegfosci przesuniecia

Wiele sekc;ji
Dostepne jest sterowanie sekcjami (SmartCable, modut sterownika
sekcji (SDM), modut funkcji przetacznika (SFM) lub ISOBUS).

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.
2. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONAQ w sekcji Typ osprzetu.
3. Wybierz jedna z opciji:

» Kierunek przesuniecia osprzetu w linii @ — umozliwia
okre$lenie, czy osprzet znajduije sie przed lub za anteng,
GNSS, gdy pojazd porusza sie do przodu

» Odleglo$¢ przesuniecia osprzetu w linii @ — umozliwia
okreslenie odlegtosci w linii od anteny GNSS do osprzetu.

» Kierunek przesunigcia osprzetu poprzecznego @ — umozliwia
wybor poprzecznego kierunku od linii Srodkowej urzadzenia do
$rodka osprzetu, patrzac na maszyne od przodu

» Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego @ —
umozliwia okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii $rodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu

» Natozenie — umozliwia okre$lenie wielkosci dopuszczalnego
natoZenia, gdy uzywane jest automatyczne sterowanie
sekcjami belek

» Opdznienie czasu wigczenia — umozliwia ustawianie czasu
wigczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym nie
prowadzono prac

UWAGA: jesli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano
zadnych prac, zmnigjsz warto$¢ opdznienia czasu
wigczenia. Jedli stosowanie wigcza sie zbyt p6zno,
zwigksz warto$¢ opdznienia czasu wigczenia.

OSPRZET

» Opdznienie czasu wytaczenia — umozliwia ustawianie czasu
wylaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym
prowadzono prace

UWAGA: jesli stosowanie wytacza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano
Zadnych prac, zmniejsz warto$¢ opoznienia
czasu wytqczenia. Jesli stosowanie wytacza sie
zbyt pézno, zwigksz warto$¢ opbznienia czasu
wyfgczenia.
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4. Naciénij strzatke POWROT <§ , aby powrdcic na ekran Osprzet
lub nacisnij boczng karte KONFIGURACJA , aby powréci¢ na
gtowny ekran Konfiguracja.

Rysunek 6-6: Wiele sekgiji

Rysunek 6-8: Natozenie

Rysunek 6-7: Kierunki i odleglosci przesuniecia

Rozsiewacz - TeeJet

Tworzona jest wirtualna linia zgodna z dyskami podawania, od
ktorych sekcja lub sekcje stosowania moga mie¢ rézng dtugosc i
moga znajdowac sie w réznych odlegtosciach od linii (dostepnos¢ jest
uzalezniona od okreslonego sprzetu w systemie).

Pojedyncza sekcja
W systemie nie ma dostepnego sterowania sekcjami.

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.
2. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA w sekcji Typ osprzetu 9
3. Wybierz jedna z opgiji:

» Typ ustawiania — umozliwia wybér typu rozsiewacza

» Odleglo$¢ anteny do dyskow @ — umozliwia okreslenie
odlegtosci od anteny GNSS do dyskéw lub mechanizmu
rozpylania

» Kierunek przesunigcia osprzetu poprzecznego @ — umozliwia
wybor poprzecznego kierunku od linii Srodkowej urzadzenia do
$rodka osprzetu, patrzac na maszyne od przodu

» Odlegtos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego @ —
umozliwia okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii $rodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu

» Odlegtos¢ przesuniecia rozrzutu € — umozliwia ustawienie
odlegtosci miedzy dyskami lub mechanizmem rozpylania oraz
miejsca, gdzie produkt poczatkowo trafia na ziemig w danej
sekdji

» Dtugosé rozrzutu @ — umozliwia ustawienie diugosci
stosowania dla sekcji

. Naciénij strzatke POWROT <33 , aby powrdci¢ na ekran Osprzet

lub naciénij boczna karte KONFIGURACJA g, aby powrécié na
gtowny ekran Konfiguracja.
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Rysunek 6-9: Pojedyncza sekcja

Rysunek 6-10: Odllegfosc i dfugos¢

Rysunek 6-11: Kierunek i odlegfos$¢ przesuniecia poprzecznego

<

Wiele sekc;ji
Dostepne jest sterowanie sekcjami (SmartCable, modut sterownika
sekcji (SDM), modut funkcii przetacznika (SFM) lub ISOBUS).

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.
2. Naci$nij strzatke NASTEPNA STRONA w sekcji Typ osprzetu =

3. Wybierz jedng z opciji:

P Typ ustawiania — umozliwia wybor typu rozsiewacza

» Odleglo$é anteny do dyskow @ — umozliwia okreslenie
odlegtosci od anteny GNSS do dyskow lub mechanizmu
rozpylania

» Kierunek przesuniecia osprzetu poprzecznego @ — umozliwia
wybor poprzecznego kierunku od linii Srodkowej urzadzenia do
$rodka osprzetu, patrzac na maszyne od przodu

» Odleglo$¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego @ —
umozliwia okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu

» Natozenie — umozliwia okre$lenie wielkosci dopuszczalnego
natoZenia, gdy uzywane jest automatyczne sterowanie
sekcjami belek

» Opdznienie czasu wigczenia — umoZliwia ustawianie czasu
wigczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym nie
prowadzono prac

UWAGA: jesli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano
Zadnych prac, zmnigjsz warto$¢ opoZznienia czasu
wigczenia. Jedli stosowanie wigcza sie zbyt pézno,
zwieksz warto$¢ opoZnienia czasu wigczenia.

» Opdznienie czasu wylgczenia — umozliwia ustawianie czasu
wyltaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym
prowadzono prace

UWAGA: jesli stosowanie wytacza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano
Zadnych prac, zmnigjsz warto$¢ opoZnienia
czasu wyfgczenia. Jesli stosowanie wylgcza sig
zbyt pézno, zwigksz warto$¢ opbznienia czasu
wyfaczenia.

» Odleglo$¢ przesuniecia rozrzutu € — umozliwia ustawienie
odlegtosci miedzy dyskami lub mechanizmem rozpylania oraz
miejsca, gdzie produkt poczatkowo trafia na ziemie w sekdji 1.

» Przesunigcia sekcji @ — umozliwia ustawienie odlegtosci
przesuniecia od sekcji 1 (linia przesunigcia rozrzutu) do
wiodacej krawedzi kazdej sekcji. Sekcja 1 zawsze wynosi
0. Wszystkie pozostate sekcje moga by¢ w réznych
odlegtosciach.

» Diugosci sekcji @ — umozliwia ustawienie diugosci stosowania
w kazdej sekcji. Kazda sekcja moze mie¢ inng dtugosé.
UWAGA: sekcje sq ponumerowane od lewej do prawej,
patrzac na urzgdzenie od przodu.

. Naciénij strzatke POWROT 3 , aby powrdci¢ na ekran Osprzet

lub naciénij boczna karte KONFIGURACJA g, aby powrécié na
gtowny ekran Konfiguracja.
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Rysunek 6-12: Wiele sekcji Rysunek 6-14: Kierunek i odlegto$¢ przesunigcia poprzecznego

[ |

Rysunek 6-13: Odlegfosé i diugosé

I
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Rozsiewacz - OEM

Tworzona jest wirtualna linia w linii z dyskami podawania, od ktérych
sekcja lub sekcje stosowania moga mie¢ rézng dlugosc i mogq
znajdowac sie w réznych odlegtosciach od linii.

Pojedyncza sekcja
W systemie nie ma dostepnego sterowania sekcjami.

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.

2. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONAQ w sekcji Typ osprzetu.
3. Wybierz jedng z opciji:

» Typ ustawiania — umozliwia wybdr typu rozsiewacza m

P Odlegtos¢ anteny do dyskow — umozliwia okreslenie odleglosci
od anteny GNSS do dyskow lub mechanizmu rozpylania

P Kierunek przesuniecia osprzetu poprzecznego — umozliwia
wybdr poprzecznego kierunku od linii Srodkowej urzadzenia do
$rodka osprzetu, patrzac na maszyne od przodu

» Odlegtos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego — umozliwia
okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej urzadzenia
do $rodka osprzetu

P Odlegto$¢ poczatkowa — umozliwia ustawienie odlegtosci
poczatkowej przy opuszczaniu obszaru stosowania (warto$¢
nalezy uzyska¢ od producenta rozsiewacza)

P Odlegtos¢ korncowa — umozliwia ustawienie odlegtosci
kofcowej przy wjezdzaniu na obszar stosowania (warto$¢
nalezy uzyskac od producenta rozsiewacza)

UWAGA: informacje na temat odlegtosci poczatkowej
i koricowej nalezy uzyskac od producenta
rozsiewacza.

. Nacisnij strzatke POWROT <}3 , aby powrécic na ekran Osprzet
lub nacisnij boczng karte KONFIGURACJA , aby powrdci¢ na
gtowny ekran Konfiguracja.

Rysunek 6-16: Pojedyncza sekcja

Wiele sekc;ji
Dostepne jest sterowanie sekcjami (SmartCable, modut sterownika
sekcji (SDM), modut funkcji przetacznika (SFM) lub ISOBUS).

. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.
2. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONA ™ w sekaji Typ osprzetu.

3. Wybierz jedna z opciji:

P Typ ustawiania — umozliwia wybér typu rozsiewacza m

P Odlegtos¢ anteny do dyskow — umozliwia okre$lenie odlegtosci
od anteny GNSS do dyskow lub mechanizmu rozpylania

P Kierunek przesuniecia osprzetu poprzecznego — umozliwia
wybor poprzecznego kierunku od linii Srodkowej urzadzenia do
$rodka osprzetu, patrzac na maszyne od przodu

» Odlegtos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego — umozliwia
okre$lenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej urzadzenia
do $rodka osprzetu

» Odlegtos¢ poczatkowa — umozliwia ustawienie odlegtosci
poczatkowej przy opuszczaniu obszaru stosowania (wartos¢
nalezy uzyska¢ od producenta rozsiewacza)

P Odlegtos¢ korncowa — umozliwia ustawienie odlegtosci
koncowej przy wjezdzaniu na obszar stosowania (wartos¢
nalezy uzyska¢ od producenta rozsiewacza)

UWAGA: informacje na temat odlegfosci poczatkowej
i koricowej nalezy uzyskac od producenta
rozsiewacza.

P Przesunigcia poczatku sekcji — umozliwia ustawienie odlegtosci
przesuniecia od sekcji 1 do wiodacej krawedzi kazdej sekcji.
Sekcja 1 zawsze wynosi 0. Wszystkie pozostate sekcje moga
by¢ w réznych odlegtosciach.

P Przesunigcia konca sekcji — umozliwia ustawienie odlegtosci
przesuniecia od sekcji 1 do koncowej krawedzi kazdej sekcii.
KaZzda sekcja moze mie¢ inng odlegtosc.

UWAGA: informacje na temat warto$ci przesuniecia
poczatkowego i koricowego sekcji nalezy
uzyskac od producenta rozsiewacza. Sekcje sq
ponumerowane od lewej do prawej, patrzac na
urzadzenie od przodu.

4. Naciénij strzatke POWROT <5 , aby powréci¢ na ekran Osprzet

lub nacisnij boczng karte KONFIGURACJA , aby powrdci¢ na
gtéwny ekran Konfiguracja.
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Rysunek 6-17: Wiele sekgji

Zakos

Tworzona jest wirtualna linia w linii z sekcjg 1, od ktérej sekcja lub
sekcje stosowania nie majg diugosci i moga znajdowac sie w réznych
odlegtosciach od anteny.

Wiele sekc;ji
Dostepne jest sterowanie sekcjami (SmartCable, modut sterownika
sekcji (SDM), modut funkcji przetacznika (SFM) lub ISOBUS).

1. Wybierz typ osprzetu m na ekranie Osprzet.
2. Naciénij strzatke NASTEPNA STRONAQ w sekcji Typ osprzetu.
3. Wybierz jedna z opgiji:

» Kierunek przesunigcia sekgji 1 w linii @ — umozliwia
okre$lenie, czy sekcja 1 (punkt zerowy przesunie¢ sekcji)
znajduje sie przed lub za anteng GNSS, gdy pojazd porusza
sie do przodu

» Odlegtosc przesuniecia sekcji 1 w linii @ — umozliwia
okreslenie odlegtosci w linii od anteny GNSS do sekgji 1 (punkt
zerowy przesunie¢ sekcji)

» Kierunek przesunigcia osprzetu poprzecznego @ — umozliwia
wybor poprzecznego kierunku od linii Srodkowej urzadzenia do
$rodka osprzetu, patrzac na maszyne od przodu

» Odleglo$¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego @ —
umozliwia okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii $rodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu

» Natozenie — umozliwia okreslenie wielkosci dopuszczalnego
nalozenia, gdy uzywane jest automatyczne sterowanie
sekcjami belek

» Op&znienie czasu wigczenia — umozliwia ustawianie czasu
wigczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym nie
prowadzono prac

UWAGA: jesli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano
Zadnych prac, zmniejsz warto$¢ opdZznienia czasu
wigczenia. Jesli stosowanie wigcza sie zbyt p6zno,
zwigksz warto$¢ opbZnienia czasu wigczenia.

» Opdznienie czasu wylgczenia — umoZliwia ustawianie czasu
wytaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym
prowadzono prace

UWAGA: jesli stosowanie wyfacza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano
Zadnych prac, zmnigjsz warto$¢ opdznienia
czasu wyfgczenia. Jedli stosowanie wytacza sie
zbyt p6zno, zwigksz warto$¢ op6znienia czasu
wyfgczenia.

» Przesuniecia sekcji © — umozliwia ustawienie odlegtosci
przesuniecia od sekcji 1 (linia odlegtosci przesuniecia sekcji
1 w linii) do kazdej sekcji. Dodatnia warto$¢ przesuniecia
spowoduje przeniesienie sekcji za sekcje 1. Ujiemna warto$¢
przesuniecia przeniesie te sekcje przed sekcje 1. Sekcja 1
zawsze wynosi 0. Wszystkie pozostate sekcje moga byé w
réznych odlegtosciach.

4. Naciénij strzatke POWROT <3 , aby powrdci¢ na ekran Osprzet
lub nacisnij boczng karte KONFIGURACJA , aby powrdci¢ na
gtéwny ekran Konfiguracja.

m www.teejet.com



Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

Rysunek 6-18: Wiele sekciji Rysunek 6-20: Kierunki i odlegfosci przesuniecia — przed sekcjg 1

|]

Rysunek 6-19: Kierunki i odlegtoSci przesuniecia — za sekcjg 1

|]
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SZEROKOSC STOSOWANIA LUB ROBOCZA BRALECELG

Szeroko$¢ stosowania [typ osprzetu do pracy w linii prostej lub
typ osprzetu do pracy w trybie zakosu] lub szeroko$¢ robocza
[typ osprzetu rozsiewacza] umozliwia wprowadzanie szerokoSci
pojedynczej sekcji lub szerokosci kazdej sekcji w celu obliczenia
catkowitej szerokosci osprzetu.

Pojedyncza sekcja
W systemie nie ma dostepnego sterowania sekcjami.

Szeroko$¢ stosowania lub szeroko$¢ robocza umozliwia
wprowadzanie catkowitej szeroko$ci pojedynczej sekcji osprzetu.
Zakres wynosi od 1,0 do 75,0 metrow.

1. Nacisnij boczna karte KONFIGURACJA .

2. Nacisnij przycisk m

3. Naci$nij ikone klawiatury EZ] Szerokos¢ stosowania [typ osprzetu
do pracy w linii prostej] lub Szeroko$¢ robocza [typ osprzetu
rozsiewacza).

4. Uzyj klawiatury numerycznej do wpisania warto$ci.

5. Naciéni strzatke WROC ) lub boczna karte KONFIGURACJA

A\ aby powrdci¢ do ekranu gtownego Konfiguracja.
Rysunek 6-22: Pojedyncza sekcja — szeroko$¢ stosowania lub
robocza

Dostepne jest sterowanie sekcjami (SmartCable, modut sterownika
sekcji (SDM), modut funkciji przetacznika (SFM) lub ISOBUS).

Szeroko$¢ stosowania lub szeroko$¢ robocza umozliwia
wprowadzanie szerokosci kazdej sekcji w celu obliczenia catkowitej
szeroko$ci wszystkich sekcji osprzetu. Kazda sekcja moze mie¢ inng
szeroko$¢. Sekcje s ponumerowane od lewej do prawej, patrzac na
urzadzenie od przodu. Zakres dla kazdej sekcji wynosi od 0,0 do 75,0
metréw. Laczna wartos¢ dla wszystkich sekcji musi by¢ wieksza od
1,0 metra.

1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Nacisnij przycisk .

3. Naciénij ikone klawiatury E2 Szerokost stosowania [typ osprzetu

do pracy w linii prostej lub typ osprzetu do pracy w trybie zakosu]

lub Szerokos¢ robocza [typ osprzetu rozsiewaczal.

Zaznacz sekcje, ktora ma by¢ wprowadzona lub edytowana.

Naciénij ikone Klawiatury EZ]

. Za pomoca klawiatury numerycznej wprowadz szerokosé

wybranej sekgiji.

7. Naciéni strzalke POWROT 9 Iub boczna karte
KONFIGURACJA , aby powrdci¢ na ekran Osprzet lub na
ekran giéwny Konfiguracja.

UWAGA: jesli Uktad symetryczny osprzetu jest wigczony, tylko

pierwsza z kazdej pary ustawionych sekcji bedzie dostepna
do zaznaczenia.

o oA

Rysunek 6-23: Wiele sekcji — szerokos¢ stosowania lub robocza
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REGULACJA ODLEGtOSCI PRZESUNIECIA OSPRZETU POPRZECZNEGO

Odlegtos¢ przesunigcia osprzetu poprzecznego umozliwia
wprowadzenie odlegtosci od linii Srodkowej urzadzenia do $rodka
osprzetu. Gdy mapowanie na ekranie przedstawia brak natozenia
lub przerwe, natomiast stosowanie w polu zapewnia spojne
nafoZenie lub przerwe jedynie z jednej strony kierunku jazdy, nalezy
obliczy¢ regulacje odlegtosci przesuniecia osprzetu poprzecznego i
skorygowac warto$¢ odlegtosci przesunigcia osprzetu.

W przypadku uzywania opryskiwacza lub rozsiewacza samobieznego
nalezy uzy¢ kalkulacji regulacji przesuniecia GNSS w celu obliczenia
regulacji odlegtosci przesuniecia osprzetu.

W przypadku uzywania opryskiwacza lub rozsiewacza wleczonego
lub doczepianego nalezy uzy¢ kalkulacji regulacii przesuniecia
osprzetu w celu obliczenia regulacii odlegtosci przesuniecia osprzetu.

UWAGA: w przypadku uzywania sterowania wspomaganego/
automatycznego, jesli mapowanie na ekranie przedstawia
nafoZenia lub przerwy, moze by¢ wymagane skorygowanie
ustawien sterowania wspomaganego/automatycznego.

Obliczanie regulacji przesuniecia GNSS

Rysunek 6-24: Odleglos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego

Aby obliczy¢ regulacje przesunigcia GNSS przy uzyciu tej samej frasy nawigacyjnej:

1. Utworz linie prosta AB.

2. Przy wiaczonym sterowaniu wspomaganym/automatycznym przejedz @ przynajmniej 30 metrow i umies¢ flagi na dyszlu lub obok

urzadzenia.

3. Zawrdé i wiacz sterowanie wspomagane/automatyczne, mijajac @ na tej samej trasie nawigacyjnej AB. Umiesé flagi na dyszlu lub obok

urzadzenia lub zatrzymaj sie na trasie nawigacyjnej AB obok flag umieszczonych przy przejezdzie @.

4. Zmierz roznice © pomiedzy flagami przejazdu @ i przejazdu @.

5. Podziel zmierzona odlegtos¢ © na pdt. Ta roznica bedzie stanowic regulacjg przesuniecia.
6. Odpowiednio zwigksz lub zmniejsz odlegtosé przesuniecia, w zaleznosci od tego, gdzie wystepuje natozenie stosowania w polu i biezace

ustawienie kierunku przesuniecia osprzetu.

Biezace ustawienia przesuniecia

Natozenie stosowania w

Kierunek przesuniecia = w
polu lewo

Zwigksz warto$¢ przesuniecia

W prawo przejazdu @ odleglosc

Kierunek przesuniecia =w
prawo

Zmniejsz warto$¢ przesunigcia
odlegtosci

Kierunek przesuniecia = w
prawo

Odlegtos¢ przesuniecia=0m
Zwigksz warto$¢ przesuniecia
odlegtosci

Zmniejsz warto$¢ przesuniecia

W lewo przejazdu @ odleglosc

Zwieksz wartos¢ przesunigcia
odlegtosci

Zmien na kierunek przesuniecia
osprzetu w lewo i zwigksz wartosé
przesuniecia odlegtosci

Rysunek 6-25: Odlegtosé przesuniecia GNSS
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Regulacja przesuniecia osprzetu poprzecznego
Aby obliczy¢ regulacje przesuniecia osprzetu przy uzyciu sasiednich tras nawigacyjnych:

Utworz linie prostg AB.

2. Przy wigczonym sterowaniu wspomaganym/automatycznym przejedz @ tak, jakby uzywany byt osprzet i umieé¢ flagi na zewnetrznych
krawedziach osprzetu.

3. Zawroé i wiacz sterowanie wspomagane/automatyczne, mijajac @ na sasiedniej trasie nawigacyjnej AB. Umieé dodatkowe flagi na
zewnetrznych krawedziach osprzetu lub zatrzymaj sie na trasie nawigacyjnej AB obok flag umieszczonych przy przejezdzie ©@.

4. Zmierz réznice © pomiedzy flagami przejazdu @ i przejazdu @.
Podziel zmierzong odleglosé € na pét. Ta roznica bedzie stanowié regulacje przesuniecia.

Odpowiednio zwigksz lub zmnigjsz odlegtos¢ przesunigcia @, w zaleznosci od tego, gdzie wystepuje natozenie stosowania w polu i
biezace ustawienie kierunku przesuniecia osprzetu.

Biezace ustawienia przesuniecia

Kierunek przesuniecia = w
Kierunek przesuniecia=w | Kierunek przesuniecia=w | prawo
Stosowanie w polu lewo prawo Odlegtos¢ przesunigcia = 0 m

Natozenie z prawej strony przejazdu
O b Zwigksz warto$¢ przesuniecia Zmniejsz warto$¢ przesuniecia Zwigksz warto$¢ przesuniecia

odlegtosci odlegtosci odlegtosci
Przerwa z lewej strony przejazdu @

NatoZenie z lewej strony przejazdu

Zmien na kierunek przesunigcia
O b Zmniejsz warto$¢ przesuniecia Zwigksz warto$¢ przesuniecia ) p. ¢ ”
) ) dledlosai dleglosai osprzetu w lewo i zwieksz wartosé
F:'zerwa z prawej strony przejazdu odlegtosc odlegiosci przesuniecia odleglosci

Rysunek 6-26: Odleglo$¢ i kierunek przesunigcia osprzetu poprzecznego
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MODUt REVERSE SENSE

Jazda na biegu wstecznym na ekranach nawigaciji
Aktywna funkcja BoomPilot podczas jazdy na biegu wstecznym
umozliwia automatyczne sterowanie sekcjami. Mapowanie
stosowania i sterowanie dawka, stosowania beda dziafa¢ tak, jakby

Ustawianie modutu Reverse Sense umozliwia dodawanie modutu
Reverse Sense do dowolnej konfiguraciji. Umozliwia mapowanie
stosowania oraz sterowanie nim i zapewnia nawigacje na ekranie
podczas jazdy na biegu wstecznym.

1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Naciénij przycisk m

3. Oprocz standardowych opcji wybierz:

P Wigczenie funkcji BoomPilot na biegu wstecznym — umozliwia
wigczenie funkcji BoomPilot podczas jazdy na biegu
wstecznym

P Opdznienie sygnatu jazdy w tyt— umozliwia ustawienie
opbznienia przy przetaczaniu z trybu jazdy do przodu na
jazde do tytu lub z trybu jazdy do tytu na jazde do przodu; w
rezultacie ikona pojazdu na ekranie nawigacji zmienia kierunek

Rysunek 6-27: Modut Reverse Sense

AIL10015

urzadzenie jechato do przodu.

<4Predkos¢ na pasku nawigacji podczas jazdy na biegu
wstecznym zmieni kolor na czerwony

Rysunek 6-28: Jazda do przodu

98-05273-PL R5

OSPRZET



1374dSO

Matrixe Pro 570GS « Matrixe Pro 840GS

WYBOR DYSZY

Gdy system obejmuije zestaw interfejsu czujnika cisnienia (PSIK),
Wybér dyszy umozliwia wybor typu dyszy opryskiwacza (serig i
pojemno$¢) w celu okreslenia informacii o wielkosci kropli.
1. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Naci$nij przycisk

<4Biezacy wybdr dyszy jest przedstawiony w polu informaciji
3. Naci$nij strzatke wyboru dyszy NASTEPNA STRONA =
4. Wybierz jedna z opiji:

» Ustawienia dyszy 1-5 — wybdr do pieciu (5) dysz w celu
zapewnienia szybkiego dostepu oraz wyboru biezacej dyszy w
celu okreslenia parametréw dotyczacych wielkosci kropli

» Biezaca dysza — wyswietla biezaca dysze

5. Naciénij strzatke WROC “2 lub boczng karte KONFIGURACJA
A\ aby powrdci¢ do ekranu gtownego Konfiguracja.

Rysunek 6-30: Monitor wielkoSci kropli

AI110015

AlL10015

AlILL00LS

Ustawienie

Ustawienia dyszy umozliwiajg zapisanie do pieciu dysz, ktére mozna
szybko wywotac z pamieci.

1. Naciéni [

2. Wybierz serie dyszy TeeJet.

3. Wybierz pojemnos¢ dyszy.

Rysunek 6-31: Ustawiona dysza

AIL10015

AIL10015
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Biezaca dysza
Biezaca dysza przedstawia aktywng dysze w celu ustalenia biezacych
informacji o wielkosci kropli. Dysze musza by¢ ustawione, aby byly
dostepne do wyboru biezacej dyszy.
1. Naci$nij wymagang dysze.
Pokazana bedzie wybrana dysza:
<«4Pole informacji na ekranie Osprzet
<«4Stan kropli/ciSnienia wySwietlany na pasku stanu na ekranach
nawigacii
Rysunek 6-32: Biezaca dysza

AIL10015

MONITOR WIELKOSCI KROPLI

Gdy system obejmuije zestaw interfejsu czujnika cisnienia (PSIK),
mozna wigczy¢iwytaczy¢ monitor wielkosci kropli. Modut DSM
nastepnie bedzie dostepny na ekranach roboczych.

Ustawienia

Wiacziwytacz DSM

. Naci$nij boczna karte KONFIGURACJA .

Naciénij przycisk (e5:1z4-14.

NEWITReoo=] Monitor wielkosci kropli §

Wybierz, czy monitor wielosci kropli ma byé wiaczony lub

wytaczony.

5. Na0|sn|1 strzatke WROC 9 lub boczna karte KONFIGURACJA
29, aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

UWAGA: gdy monitor wielkosci kropli jest wyfaczony, stan kropli/
cinienia jest niedostepny na pasku stanu ekranu nawigacji.

B

Rysunek 6-33: Monitor wielkosci kropli

AIL1001!
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Wybor dyszy/biezaca dysza Zestawienie wielkosci kropli

Aby okresli¢ ustawienia dyszy oraz biezaca dysze, nalezy zapoznac¢ W przypadku wybierania dyszy opryskowej, ktéra wytwarza krople o

sie z punktem ,Wybor dyszy” w tym rozdziale. wielkosci ujetej w jednej z o$miu kategorii klasyfikacji wielkosci kropli,
zawsze nalezy pamietaé, Ze jedna dysza w zaleznosci od ci$nienia

Czujnik cisnienia modutu wejs¢/wyjsé moze wytworzy¢ krople o wielkosci ujetej w réznych klasyfikacjach.

Jesli zainstalowany jest zestaw interfejsu czujnika cisnienia, opcje Dysza moze wytwarzac $rednie krople przy niskim ci$nieniu oraz

czujnika cisnienia umozliwiaja wprowadzanie maksymalnego ci$nienia  drobne krople przy wyzszym cinieniu.
znamionowego producenta czujnika oraz ustawianie wysokiego i

niskiego alarmu ci$nienia okreslanego przez uzytkownika. Kategoria Symbol Kod koloru
UWAGA: wigcej informacji mozna znalez¢ w punkcie ,,Czujniki” w Ekstremalnie drobne XF S

rozdziale Ustawienia w tym podreczniku. Bardzo drobne VF Bl

Drobne F Pomaranczowy
Obstuga Srednie M Zotty
Pasek stanu Grube C ebie
Stan kropli/cisnienia wyswietla informacje o biezacym stanie wielkosci Bardzo grube VC elo
kropli i ci$nienia systemu. Ekstremalnie grube XC Bialy
1. Naciénij ikone STAN KROPLICISNIENAG @ & 66 @ Skrajnie grube uc
Pasek nawigacji

2. Nacisnij ekran w dowolnym miejscu, aby wréci¢ na ekran
nawigaciji.
Rysunek 6-34: Stan kropli/ci$nienia

Pasek nawigacji przedstawia wybrane informacje, w tym biezace
cinienie systemu oraz biezaca wielkos¢ kropli.

1. Naciénij pole WYBIERANE INFORMACJE.
2. Wybierz jedna z opgiji:

» Cisnienie systemu — wySwietla biezace cisnienie systemu
» Wielkos¢ kropli — wyswietla biezaca wielkos¢ kropli z dyszy
3. Naci$nij migjsce poza polem wyboru, aby wrdci¢ na ekran
nawigagcji.
Rysunek 6-35: Wybieranie informacje na pasku nawigacji

Stan kropli/ci$nienia

Kolorowy = wigczony. Kolor kropli jest bezpo$rednio
powigzany z biezacq wielkoscig kropli. Opcje koloréw
obejmuja; (YY)

& Przekreslony = wytaczony

Brak ikony = brak zainstalowanego zestawu interfejsu
czujnika cidnienia w systemie
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FUNKCJA BOOMPILOT

Dostepnych jest wiele opcji sterowania sekcjami BoomPilot —w
zaleznosci od tego, czy zainstalowany jest system sterowania
sekcjami, a gdy jest zainstalowany, jakiego typu sterowanie sekcjami
jest zastosowane oraz jakie opcje sg wigczone. Ustawienia trybu
uruchamiania BoomPilot oraz ikony BoomPilot umoZliwiajg zmiang

obstugi sterowania sekcjami na ekranach nawigacji.
1. Naciéni boczna karte KONFIGURACJA @,

2. Nacisnij przycisk M

3. Wybierz jedna z opciji:

» Tryb uruchamiania BoomPilot — umozliwia wigczanie
automatycznej aktywacji funkcji BoomPilot na podstawie
predkosci (w przeciwnym razie recznie przy uzyciu ikony)

» lkona BoomPilot — umoZliwia aktywacje ikony recznego

sterowania funkcjg BoomPilot

4. Naciénij strzatke WROC <3 lub boczna karte KONFIGURACJA

, aby powrécic do ekranu gtdwnego Konfiguracja.

Schemat konfiguracji systemu

Dostepny tryb
uruchamiania

BoomPilot

Brak modutu sterowania sekcjami
(SCM)

Dostepna
ikona
BoomPilot

Tylko konsola *

v’ - Wiacz

Z opcjonalnym wiacznikiem/
wytacznikiem roboczym

v - Wylacz

Z modutem sterowania sekcjami
TeeJet (SCM) i skrzynka rozdzielczg x
lub ISM

Z modutem sterowania sekcjami v

TeeJet (SCM)

x

%  Ustawienie trybu uruchamiania BoomPilot nie ma Zadnego

wplywu na dziatanie tej opcji.
v" Dostepne.
% Niedostepne.

Tryb uruchamiania BoomPilot
Tryb uruchamiania BoomPilot umozliwia okre$lenie, czy sterowanie
BoomPailot jest uruchamiane automatycznie na podstawie predkosci
lub recznie przy uzyciu ikony BoomPilot.
1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Naciénij przycisk m
3. Naciénij strzatke W DOL «.v , aby wybra¢ opcje Wytaczony lub
Automatyczny.
<A\Wytaczony — Funkcja BoomPilot bedzie sterowana przy uzyciu
ikony BoomPilot w opcjach Nawigacja i naprowadzanie na
ekranach nawigadji
<4 Automatyczny — Funkcja BoomPilot bedzie sterowana na
podstawie predkosci
Rysunek 6-36: Ikona BoomPilot
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Ikona BoomPilot
lkona BoomPilot umozliwia aktywacje ikony w opcjach Nawigacja i
naprowadzanie na ekranach nawigacji w celu recznego sterowania
funkcjg BoomPilot
1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Nacisnij przycisk M
3. Naciénij strzatke W DOL 4'v , aby wybra¢ opcje Wytacz lub
Wytacz.
<4\Wigcz - lkona BoomPilot bedzie dostepna w opcjach
Nawigacja i naprowadzanie na ekranach nawigacji,
umozliwiajac obstuge automatycznego sterowania sekcjami
<AWyigcz - lkona BoomPilot bedzie niedostepna w opcjach
Nawigacja i naprowadzanie
Rysunek 6-37: Ikona BoomPilot
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ROZDZIAL 7 - NAWIGACJA

System Matrix Pro GS umozliwia jednoczesne stosowanie produktu i nawigacije pojazdu. Nawigacja jest mozliwa od razu po zakonczeniu
ustawiania urzadzenia. Pie¢ trybow nawigacji pozwala operatorowi optymalizowaé prace w polu: Prosta AB @ Zakrzywiona AB @ Jazda
okrezna , Ostatni przejazd € | Nastepny rzad @ Dodatkowymi elementami optymalizujacymi prace jest Stosowanie granic &3, Tryb
jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku o Nawigacja powrotu do punktu @ i Nawigacja z podgladem RealView ®.

Biezace informacje sg dostepne na trzech ekranach nawigacji. Aby wybra¢ tryb nawigacii:
Nawigacja z widokiem pojazdu tworzy obraz wygenerowany ~ 1-  Nacinij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA a w
komputerowo przedstawiajacy pozycje pojazdu na obszarze celu wySwietlenia opcji nawigacji.
stosowania. 2. Naciénij ikong TRYB NAWIGACJI &.
' 3. Wybierz jedna z opiji:

» Prosta nawigacja AB

» Zakrzywiona trasa nawigacyjna AB

» Nawigacja okrezna

» Nawigacja ostatniego przejazdu @
» Nawigacja nastepnego rzedu
» Brak nawigacji

Rysunek 7-1: Wybierz tryb nawigacji

Nawigacja z widokiem pola tworzy obraz wygenerowany
komputerowo przedstawiajacy pozycje pojazdu i obszar stosowania z
perspektywy lotniczej.

Nawigacja RealView umoZliwia wyswietlanie wejscia wideo
zamiast obrazu generowanego komputerowo. S

ORI
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Opcje ekranéw nawigacji

a Opcje nawigacji i naprowadzania

Tryb nawigacji

Tryb nawigacji — dostep do opcji trybu nawigacji

[

Prosta nawigacja AB & — zapewnia nawigacje
po linii prostej na podstawie punktéw odniesienia
AiB

Zakrzywiona trasa nawigacyjna AB & — zapewnia
nawigacje wzdtuz zakrzywionych linii na
podstawie wstepnej linii odniesienia AB

Nawigacja okrezna © — zapewnia naprowadzanie
wokét centralnej lokalizacii, ktora rozchodzi sie

do wewnatrz lub na zewnatrz, w zalezno$ci od
poczatkowej linii odniesienia AB

Nawigacja ostatniego przejazdu & — oferuje
wierng nawigacje ostatniego przejazdu

Sl
=

Nawigacja nastepnego rzedu @ — wskazuje
lokalizacje nastepnego rzedu i przekazuje
dane przejazdu na koricu rzedéw do kolejnego
sasiedniego rzedu

Brak nawigacji — wytacza nawigacje

A

Zaznacz granice — ustala obszar stosowania i
okresla strefy nieobjete stosowaniem. Podczas
tworzenia zewnetrznej lub poczatkowej granicy
linia granicy bedzie na zewnafrz najbardziej
zewngtrznej sekcji. Podczas tworzenia
wewnetrznej lub dodatkowej granicy linia granicy
bedzie wewnatrz najbardziej wewnetrznej sekcji.
Wyszarzone = dane GNSS sa niedostepne.

Zakoncz granice — koriczy proces ustalania
granicy. Granice mozna réwniez zamknag,
przejezdzajac po szerokosci pokosu od punktu
poczatkowego. Wyszarzone = nie przejechano
minimalnego dystansu.

Anuluj granice — anuluje proces wyznaczania
nowej granicy. Przywraca poprzednig granice
(jesli zostata okreslona).

Usun granicg — usuwa z biezacego zadania
wszelkie wytyczone granice.

A

funkcja BoomPilot

Wiacza i wylacza automatyczne sterowanie
opryskiwaczem (ASC). Wyszarzone = dane
GNSS sg niedostepne.

Powrot do punktu

Zaznacz punkt @ — wyznacza punkt w lokalizacji
pojazdu. Wyszarzone = dane GNSS sg
niedostepne.

Nawigacja powrotu do punktu — podaje odlegtosé i
nawiguje z powrotem do ustalonego punktu.

Usun punkt — usuwa zaznaczony punkt.

Anuluj nawigacje — ukrywa odlegtos¢ i nawigacje
do zaznaczonego punktu.

Trasy nawigacyjne

A

Punkt A @ — zaznacza pierwszy punkt na trasie
nawigacyjne;.

B

Punkt B @ - zaznacza kofcowy punkt na trasie
nawigacyjnej.

Wyszarzone = nie przejechano minimalnego
dystansu.

Anuluj punkt A— anuluje proces zaznaczania
punktu A. Przywraca poprzednig trase
nawigacyjna AB (je$li jest wyznaczona).

Punkt B nastepnego rzedu @ - zaznacza
punkt koricowy rzedu.

Stopien azymutu @ — ustala prostg trase
nawigacyjng mierzong w stopniach, w prawo
od pdtnocnej warto$ci poczatkowej. Péinoc = 0,
Wschod = 90, Potudnie = 180, Zachod = 270.

Przesuniecie A+ — przesuwa istniejgca trase
nawigacyjng do biezacej pozycji pojazdu.

Nastepna prosta trasa nawigacyjna —
przedstawia prostg AB lub trase nawigacyjng
stopnia azymutu zapisang w biezacym zadaniu.

Nastepna zakrzywiona trasa nawigacyjna
AB - pokazuje nastepng zakrzywiong trase
nawigacyjng AB zapisang w biezacym zadaniu.

Nastepna okrezna trasa nawigacyjna —
pokazuje nastepna okrezng trase nawigacyjng,
AB zapisang w biezacym zadaniu.

@ @ ¢ e 60

Tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem
kierunku — wskazuje miejsce, gdzie biezace
sterowanie doprowadzi pojazd, przy uzyciu
wskaznika petnigcego role nawigacii.
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9 opce ekrany

Przyblizanie/oddalanie Pasek nawigacji przedstawia wybrane informacje, czynnosci
G &~ | lkony-uzywane w systemie Matrix Pro 570GS nawigacyjne oraz stan sekgji.

Przyciski — uzywane w systemie Matrix Pro 840GS Czynnoéé nawigacji i stan belki

Stan GNSS - wySwietla ,Brak GNSS’, gdy sygnat GNSS jest
niedostepny lub ,Wolny GNSS”, gdy system GNSS odbiera dane
GGA z czestotliwoscig ponizej 5 Hz.

AY

Widok pojazdu — ikony lub przyciski dostosowujg widok z @
pojazdu lub perspektywe siegajaca horyzontu do widoku

z lotu ptaka.
Widok pola — ikony lub przyciski zwiekszaja/zmniejszaja Btad zej$cia z kursu — wySwietla odlegtos¢ od wybranej trasy
obszar wyéwietlany na ekranie. nawigacyjnej.
Biezaca czynnos¢ — wyswietla czynnoci, takie jak oznaczenie punktu
rzesuwa|e : : - Alub B, podchodzenie do korica rzedu, wskazujac chwile skretu i
l - Strzalki — przesuwanie wySwietlanego odlegtos¢ do powrotu do oznaczonego punktu.

Stan sekcji — jeden punkt jest wyswietlany w przypadku kazdej
zaprogramowanej sekciji: zielony punkt oznacza, Ze sekcja jest
aktywna, a czerwony punkt oznacza, Ze sekcja jest nieaktywna

obszaru mapy w odpowiednim kierunku bez
67 przemieszczania pojazdu.
@ Widok ogélny — rozszerzenie widoku ekranu na
najszerszy mozliwy.

Rysunek 7-2: Czynno$¢ nawigacii/stan belki

2 Opcje nawigacji RealView

@ Wybér kamery wideo — wybér jednego z o$miu
e widokéw z kamer, je$li podtgczony jest modut
wyboru trybu wideo (VSM).

®® Widok podzielonej kamery — wybér jednego

&8 z dwoch zestawdw czterech wejS¢ kamery
(A/BIC/D lub E/F/G/H) do podzielenia ekranu
na cztery osobne sygnaty wideo.

3 ’té Ustawienia nawigacji z podgladem — umozliwia

wiaczenie funkcji nawigacji z podgladem lub
kata sterowania oraz dostosowanie trasy
nawigacyjnej.

@ Nawigacja z podgladem — naktada

= trojwymiarowe trasy nawigacyjne na obraz
wideo w celu usprawnienia nawigacii.

Blad zejscia z kursu

Odlegtos¢ wokét trasy nawigacyjnej odbierana jako biad zerowy moze
by¢ skorygowana przy uzyciu opcji Konfiguracja -> Nawigacja ->
Czutos¢ nawigacii.

A ieni f Swietlania odlegtosci:
Kat sterowania — wyswietla kierunek, w ktérym by zmienic format wySwietiania odlegfosci

| nalezy przekrecic kierownice. 1. Naci$nij pole czynno$ci nawigacji na pasku nawigacji.

AV lkony w gore i W DOL — umozliwiajg 2. Wybierz format pomiaru.
dopasowanie linii nawigacji i linii horyzontu do

widoku kamery.

a Przechwytywanie obrazu z kamery — zapisuje

zdjecie biezgcego widoku ekranu w napedzie

USB.

<
<
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Wybierane informacje
Predko$¢ — wyswietla biezaca predko$¢ jazdy

Kurs — wy$wietla kurs jazdy zgodnie z ruchem wskazdwek zegara, od
poinocno-potudniowej wartosci poczatkowej. Potnoc = 0°, Wschod =
90°, Potudnie = 180°, Zachéd = 270°.

Catkowity obszar stosowania — wys$wietla catkowity obszar
stosowanego produktu, w tym réwniez obszary pokrycia podwojnego.

Czas stosowania — wyswietla catkowity czas, przez ktory aplikacja jest
aktywna w trakcie wykonywania biezacego zadania

Czas — wyswietla biezacy czas w oparciu o wybrana strefe czasowg,

Liczba pokosu — wyswietla biezaca liczbe pokosu w odniesieniu
do poczatkowe; linii nawigaciji AB, w kierunku od A do B. Liczba
jest dodatnia, gdy pojazd znajduje sie z prawej strony wartoSci
poczatkowej AB lub ujemna, gdy pojazd znajduie sie z lewej strony
warto$ci poczatkowej AB.

Cisnienie systemu — wy$wietla biezace cisnienie systemu (dostepne
tylko wtedy, gdy system jest wyposazony w modut wejsé/wyjsc)

Wielko$¢ kropli — wyswietla biezaca wielkosé kropel (dostepne tylko
wtedy, gdy system jest wyposazony w modut wejsé/wyjsc)

Rysunek 7-3: Wybierane informacje

PASEK STANU

Pasek stanu zapewnia informacje dotyczace stanu GNSS,

trybu nawigacii, obszaru granicznego, wigczania sterowania
wspomaganego/automatycznego, korekcji przechytu, stanu
sterowania osprzetem, stanu kropli/ci$nienia, stanu przeptywu dyszy
oraz stanu kontroli dawki.

Po nacisnigciu ikony wySwietlane sg odpowiednie informacie o stanie.

Rysunek 7-4: Pasek stanu

Stan GNSS
\

Tryb nawigacji ~__

Stan obszaru ograniczonego ——

Stan sterowania wspomaganego/ _—
automatycznego

Stan korekcji przechytu /

Stan funkcji BoomPilot /

Stan kropli/ci$nienia

Zielony = GPS, GLONASS lub SBAS (z lub bez
wymaganego DGPS)

Z6tty = tylko GPS

Czerwony = brak GNSS

Pomarariczowy = Glide/ClearPath

=X X

-
-
<
o
=}
[
z
Q
Q
<:

Prosta nawigacja AB
Zakrzywiona nawigacja AB
Nawigacja okrezna

Nawigacja ostatniego przejazdu

©e060

Nawigacja nastepnego rzedu

Brak ikony = brak nawigacii

Stan obszaru ograniczonego
Poza granica = jazda poza ograniczonym obszarem
Wewnatrz granicy = jazda w obrebie ograniczonego
obszaru
Brak ikony = nie wytyczono granicy
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Stan sterowania wspomaganego/automatycznego

. Zielony = wigczony, aktywnie sterowany

Z6ity = wigczony, wszystkie warunki dla sterowania
wspomaganego/automatycznego sq spetnione

. Czerwony = wylgczony, nie sg spetione wszystkie
warunki dla sterowania wspomaganego/automatycznego
Brak ikony = brak zainstalowanego systemu sterowania
wspomaganego/automatycznego

Stan korekgji przechytu

a Kolorowy = wigczony, aktywne stosowanie korekcji
przechytu

€\ Czerwony = wylaczony

Brak ikony = brak zainstalowanego w systemie
zyroskopowego modutu przechytu lub przechyt jest
zwigzany z systemem sterowania wspomaganego/
automatycznego

Stan funkcji BoomPilot
A. Zielony = automatyczny

A\ Z6tty = wszystko wigczone
A. Czerwony = wylaczony/reczny

Brak ikony = pojedyncza sekcja (w systemie nie
zainstalowano SmartCable lub SDM)

Stan kropli/cisnienia
Kolorowy = wigczony. Kolor kropli jest bezposrednio
powigzany z biezacq wielkoscig kropli. Opcje kolorow
obejmujg: GO L 66 @

&  Przekreslony = wylaczony
Brak ikony = brak zainstalowanego zestawu interfejsu

czujnika cisnienia, brak monitora czujnika ci$nienia w
DCM

Ekrany stanu/informacyjne

Stan GNSS

Stan GNSS wyswietla informacje dotyczace biezacego stanu GNSS,
w tym wartosci danych, liczbe dostepnych satelitéw, stan HDOP i
PRN, odbiomik i wersje, jakos¢ satelity oraz identyfikator oraz strefe
UTM

1. Naciéni ikone STAN GNss [lell [/ il 1)

Stan trybu nawigacji

Stan trybu nawigacji wyswietla informacje dotyczace sposobu
nawigacji, nazwe biezacej nawigacji oraz liczbe zapisanych tras
nawigacyjnych w konsoli.

1. Naciénijikone TRYB NAWIGACJI & & .
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Stan obszaru ograniczonego Stan funkcji BoomPilot

Stan obszaru ograniczonego wyswietla informacje dotyczace obszaru  Stan funkcji BoomPilot wy$wietla informacje o biezacym stanie
w biezacych granicach. systemu BoomPilot.

1. Naciénj ikone OBSZAR OGRANICZONY @ @) 1. Naciéni ikone STAN BOOMPILOT A A A.

Stan sterowania wspomaganego/automatycznego Stan kropli/ci$nienia

Stan sterowania wspomaganego/automatycznego wyswietla Stan kropli/cisnienia wySwietla informacie o biezacym stanie wielkosci
informacje dotyczagce biezacego stanu systemu sterowania kropli i ciSnienia systemu.

wspomaganego/automatycznego, w tym réwniez stanu 1. Naciénij ikone STAN KROPLICISNIENIA

przechylu 000 00 60X

1. Naciénij ikong STAN STEROWANIA WSPOMAGANEGO/

AUTOMATYCZNEGO @ @ @

Stan korekcji przechylu
Stan korekcji przechytu wyswietla informacje dotyczace biezacego
stanu systemu korekcji przesytu.

1. Naciénij ikong STAN KOREKCJI PRZECHYLU €Y €.
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EKRANY NAWIGACJI

Dostep do nawigacji i naprowadzania mozna uzyskac z ekranu Widok pojazdu, Widok pola lub RealView.
+ Nacisénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZAN IAa w celu wySwietlenia opcji nawigacii.

+ Naciénij karte OPCJE REALVIEW {@}], aby wyswietlic opcje ustawier kamery i nawigacii.

Rysunek 7-5: Opcje ekranu Nawigacja

Opcje nawigacji i naprowadzania

040000

& Qe ®
@0OB®®
O ®
©

lkony przyblizania/oddalania sg niedostepne w systemie Matrix Pro
840GS lub na ekranach nawigacji RealView

Opcje RealView

)’ y—N
s
o @b

@

4> E

Ekran gtéwny/zadania (lub nacisnij _J
przycisk ekranu gtéwnego)
Ustawienia urzadzenia

Nawigacja z widokiem pojazdu
Nawigacja z widokiem pola
Nawigacja RealView

<
=
O
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9
<
P4
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Widok pojazdu
Widok pojazdu tworzy wykreowany komputerowo obraz pozycji pojazdu wySwietlany na obszarze stosowania. Na tym ekranie wszystkie
opcje ustawiania i nawigacji sq dostepne przy uzyciu kart Opcje po prawej stronie ekranu.

Aby uzyskac¢ dostep do ekranu Widok pojazdu:

1. Naciénij karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU @
Rysunek 7-6: Widok pojazdu

Pasek nawigacji

Kompas horyzontu

Pojazd z aktywnymi sekcjami belki
przedstawionymi w czasie rzeczywistym

Karta Opcje nawigacji i naprowadzania

Pasek stanu

Obszar pokrycia

Trasy nawigacyjne

Obszar pokrycia natozenia

Nawigacja na ekranie

+ Trasy nawigacyjne
<qPomaranczowy — aktywna linia nawigacji
<«4Czamy (wiele) — sasiednie linie nawigacii
<4Czamy - linia granicy

+ Punkty — znaczniki okre$lonych punktow
<4Czerwony punkt — powrét do punktu
<ANiebieski punkt — znak A
<«dZielony punkt — znak B

+ Kompas horyzontu — na horyzoncie mozna wy$wietlac ogélny
kierunek (przy zblizeniu)

+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar stosowania oraz
nalozenie:
<ANiebieski — jedna aplikacja
<4Czerwony — dwie lub wiecej aplikacii

+ Sekcje
<Puste pola - nieaktywne sekcje
<«Biale pola - aktywne sekcje

Pomoc przycisku konsoli Matrix Pro 840GS
+ Przyblizenie/oddalenie i perspektywa — przyciski W GORE/W
DOL AV umozliwiajg dostosowanie widoku pojazdu lub
perspektywy do horyzontu, od widoku pojazdu do widoku z lotu
ptaka.

m www.teejet.com
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Widok pola

E Widok pola tworzy generowany komputerowo obraz pozycji pojazdu i obszaru stosowania z perspektywy lotniczej. Na tym ekranie
wszystkie ustawienia i opcje nawigacji oraz tryb Przesuwanie sg dostepne przy uzyciu karty Opcje po prawej stronie ekranu.

Aby uzyskaé dostep do ekranu Widok pola:

1. Naciénij karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA m
Rysunek 7-7: Widok pola

Pasek nawigacii

Odwzorowanie pojazdu

Karta Opcje nawigacji i naprowadzania

Pasek stanu Karta Opcje ekranu

Obszar pokrycia natozenia

Trasy nawigacyjne Mapowany obszar pokrycia

Nawigacja na ekranie @ Karta Opcje nawigacji i naprowadzania
+ Trasy nawigacyjne
<qPomaranczowy - aktywna linia nawigacji
<«4Czamy (wiele) — sasiednie linie nawigacji
<4Czamy - linia granicy

+ Punkty — znaczniki okre$lonych punktow
<4Czerwony punkt — powrdt do punktu
<ANiebieski punkt — znak A
<Zielony punkt —znak B

+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar stosowania i natozenie
<Niebieski — jedna aplikacja
<4Czerwony — dwie lub wiecej aplikacji

Pomoc przycisku konsoli Matrix Pro 840GS
+ Przyblizanie/oddalanie — przyciski W GORE/W DOL AV
dostosowujg widoczny obszar mapy.

1 Karta Opcje ekranu
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Nawigacja RealView
Nawigacja RealView umoZliwia wy$wietlanie wejscia wideo zamiast obrazu generowanego komputerowo. Na tym ekranie wszystkie
ustawienia i opcje nawigacji s dostepne przy uzyciu kart po prawej stronie ekranu. Aby ustawi¢ widok kamery [odwrdcony, obrécony],
przejdz do opcji Ustawienia -> Konfiguracja -> Wideo.

» Pojedyncza kamera — pojedyncza kamera jest podiaczona bezposrednio do konsoli
» Modut wyboru wideo — jesli w systemie zainstalowany jest modut wyboru wideo (VSM), dostepne sg dwie (2) opcje wideo:
+ Widok jednej kamery — mozna wybra¢ jedng z maksymalnie oSmiu kamer do zmiany widoku wejcia wideo.

+ Widok podzielonej kamery — mozna wybra¢ jeden z dwoch zestawow wejs¢ kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H) do podzielenia ekranu na
cztery osobne sygnaty wideo.

Aby przej§¢ na ekran RealView:

1. Nacisnij karte NAWIGACJA REALVIEW n
Rysunek 7-8: Nawigacja RealView

Pasek nawigacji

Trasy nawigacyjne Linia horyzontu

Karta Opcje nawigacji i naprowadzania
Pasek stanu

Karta opcji RealView

Kat sterowania

Nawigacja na ekranie
+ Trasy nawigacyjne
<qPomarariczowy - aktywna linia nawigacji
<«4Czamy (wiele) — sasiednie linie nawigacii
<qPozioma czama linia — regulowana linia horyzontu

Q Karta Opcje nawigacji i naprowadzania
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== | Prosta nawigacja AB
e

Prosta nawigacja AB zapewnia nawigacie po linii prostej na podstawie punktow
odniesienia A i B. Poczatkowe punkty Ai B umoZliwiajg obliczanie wszystkich
pozostatych réwnolegtych tras nawigacyjnych.

UWAGA: przesuniecie do sgsiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone przy
uzyciu szeroko$ci nawigacji: patrz ,Konfiguracja” w rozdziale Ustawianie
systemu.

Zakrzywiona nawigacja AB

Zakrzywiona nawigacja AB zapewnia nawigacje wzdtuz krzywych na podstawie
wstepnej linii odniesienia AB. Ta warto$¢ poczatkowa umozliwia obliczanie
wszystkich pozostatych tras nawigacyjnych.

cH

UWAGA: zalecane jest, aby zakrzywiona nawigacja nie przekraczafa 30° w
Zakresie trasy nawigacji AB.

Przesunigcie do sasiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone przy
uzyciu szeroko$ci nawigacji: patrz ,Konfiguracja” w rozdziale Ustawianie
systemu.

WSKAZOWKA: w przypadku pracy z obszarem ograniczonym wzorzec nawigacji
wykraczajacy poza ustalone punkty AB bedzie linig prostej
nawigacji.

Nawigacja okrezna

Nawigacja okrezna zapewnia naprowadzanie wokot centralnej lokalizaci,
ktdra rozchodzi sie do wewnafrz lub na zewnatrz, w zalezno$ci od
poczatkowej linii odniesienia AB. Ta warto$¢ poczatkowa umozliwia obliczanie
wszystkich pozostatych tras nawigacyjnych.

ol

Tryb ten jest uzywany do jazdy w centrum pola przy jednoczesnym naprowadzaniu
wzdhuz linii okregu, zgodnej z promieniem systemu nawadniania w centrum obrotu.

UWAGA: przesunigcie do sgsiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone
przy uzyciu szerokosci nawigacji: patrz ,Konfiguracja” w rozdziale
Ustawianie systemu.

Nawigacja ostatniego przejazdu

Nawigacja ostatniego przejazdu oferuje wierng nawigacje ostatniego
przejazdu. Konsola automatycznie wykryje najblizszy obszar stosowania i
ustali rdwnolegte trasy nawigacji na podstawie tego obszaru.

2g

UWAGA: jedli wytyczono granice, ale nie nastapito dziatanie podczas procesu
ustalania granicy, nawigacja nie zostanie rozpoczeta.

NAWIGACJA

Nawigacja nastepnego rzedu

Nawigacja nastepnego rzedu wskazuije lokalizacje nastepnego rzedu i przekazuje
dane przejazdu na koricu rzedéw do nastepnego sasiedniego rzedu. Gdy operator
zaznaczy koniec rzedu i rozpoczyna zwrot do nastepnego rzedu, podawane

sq dane prostej nawigacji AB dla nastepnego rzedu. Gdy pojazd znajduije sie w
nastepnym rzedzie, nawigacja zostaje wytaczona.

UWAGA: przesunigcie do nastepnego rzedu zostanie obliczone przy uzyciu
szerokosci nawigagji: patrz ,Konfiguracja” w rozdziale Ustawianie
systemu.

Nawigacja nastepnego rzedu nie obstuguje pomijania rzedow.

@ | Brak nawigacji

Brak nawigacji powoduje wytgczenie nawigacii.

UWAGA: tryb braku nawigacji nie usuwa wyznaczonych linii nawigacji lub punktow z konsoli. Aby usuna¢ wyznaczone/
zapisane dane z konsoli, nalezy zapoznac sig z rozdziatem ,Zarzadzanie danymi” w rozdziale Ustawienia
systemu.
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TRASY NAWIGACYJNE

Trasy nawigacyjne AB, trasy nawigacyjne azymutu, trasy nawigacyjne
nastepnego przejazdu oraz trasy nawigacyjne nastepnego rzedu

sq dostepne w zaleznosci od biezacego trybu nawigacji. W

przypadku jednego zadania moze byé przechowywane w konsoli

do 25 ustalonych tras nawigacyjnych. Przetaczanie z jednego trybu
nawigacji na inny zmienia obecnie dostepne tryby nawigacyjne.

W kazdym trybie nawigacji moze by¢ utworzonych wiele tras
nawigacyjnych. Jesli zapisanych jest wiecej niz jedna trasa
nawigacyjna w pojedynczym trybie nawigacji, pojawi sie opcja
Nastepna trasa nawigacyjna. Naci$niecie opcji Nastepna trasa
nawigacyjna @) @9 . sprawi, ze pojazd zostanie skierowany na
nastepna trase nawigacyjng zapisang w konsoli.

Uzytkownik moze skopiowac¢ i edytowa¢ zadania w celu ponownego
wykorzystania granic i tras nawigacyjnych dla réznych aplikacji na tym
samym polu, przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link lub opcji
Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj.

Nawigacja w trybie jazdy po krzywej z

wyprzedzeniem kierunku

o Nawigacja w trybie jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku
jest wskaznikiem, ktory pokazuje, dokad biezgce sterowanie

zaprowadzi pojazd. Tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku

jest dostepny we wszystkich trybach nawigacji.

Aby aktywowac tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku:

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wyswietlenia opcji nawigacii.

2. Wybierz ikone TRYBU JAZDY PO KRZYWEJ Z
WYPRZEDZENIEM KIERUNKU @.

Wskaznik bedzie widoczny na ekranie nawigacji.

Rysunek 7-9: Tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku

Aby usunag tryb jazdy po krzywej z wyprzedzeniem kierunku:

1. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wyswietlenia opcji nawigacii.

2. Wybierz ikong TRYBU JAZDY PO KRZYWEJ Z
WYPRZEDZENIEM KIERUNKU @.

Oznaczanie punktéw AiB
Q @ Aby wytyczy¢ wzorzec trasy nawigacyjnej AB:

1. Podjedz do wybranej lokalizacji punktu A @.

2. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAa w
celu wySwietlenia opcji nawigacji.

Gdy pojazd jest w ruchu, naciénij ikone PUNKT A (A)
Podjedz do wybranego miejsca punktu B @.

Naciénij ikong Punkt B @, aby wyznaczy¢ linig AB.

o g b~ w

,Czy chcesz nazwac te trase nawigacyjng?”

Naciénij;

» Tak — aby wpisa¢ nazwe i zapisac trase nawigacyjng w konsoli

» Nie — aby automatycznie utworzy¢ nazwe i zapisac trase

nawigacyjng w konsoli

Konsola rozpocznie podawanie informacji o nawigacii.

UWAGA: ikona PUNKT B \&J jest niedostepna dla wybranej opcji
(wyszarzona) do chwili, gdy zostanie pokonana minimalna
odlegfosc (3,0 metry w trybie prostej lub zakrzywionej
nawigacji, 50,0 metréw w trybie nawigacji okreznej).

UWAGA: nie trzeba przejechac catego obwodu osi obrotu, aby

zainicjowac nawigacje okrezna.

Uzyj ikony @ anuLuy PUNKT, aby anulowa¢ polecenie Punkt Ai

powrdci¢ do poprzedniej trasy nawigacyjnej (jesli zostata wytyczona).

Rysunek 7-10: Zaznacz punkt A
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Rysunek 7-11: Zaznacz punkt B Funkcja Przesunigcie A+
Funkcja Przesuniecie A+ pozwala na przeniesienie biezacej
trasy nawigacyjnej w obecne potoZzenie pojazdu.

Aby dopasowact trase nawigacyjna;

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wySwietlenia opcji nawigacii.

2. Naciénij ikong Przesuniecie A+ @

Rysunek 7-14: Przesunigcie A+
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Funkcja Nastepna trasa nawigacyjna
. . . Jedli zapisana jest wiecej niz jedna trasa

nawigacyjna, pojawi sie funkcja Nastepna trasa
nawigacyjna. Naciénigcie opcji Nastepna trasa nawigacyjna sprawi,
Ze pojazd zostanie skierowany na nastepna trase nawigacyjng
zapisang W konsoli.

Aby przejs¢ na inne dostepne trasy nawigacyjne:
1. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wySwietlenia opcji nawigacji.

2. Naciénijikone NASTEPNA TRASANAWIGACYINA@D & @ .

Aby przefaczy¢ sie pomiedzy trasami nawigacyjnymi, nalezy
ponownie nacisna¢ ikone NASTEPNA TRASA NAWIGACYJNA =

Rysunek 7-15: Nastepna trasa nawigacyjna

Aby zobaczyc, ktora trasa nawigacyjna jest aktywna, na pasku stanu
nacisnij ikone Tryb nawigacji.

Rysunek 7-16: Zobacz, ktdra trasa nawigacyjna jest aktywna

Trasy nawigacyjne ostatniego przejazdu
Nawigacja ostatniego przejazdu oferuje wiermna nawigacie
ostatniego przejazdu. Konsola automatycznie wykryje

najblizszy obszar stosowania i ustali réwnolegtg trase nawigacyjng na

podstawie tego obszaru.

W celu aktywacii tras nawigacyjnych ostatniego przejazdu:

1. Podjedz do wybranej lokalizacji i wykonaj pierwszy przejazd.

2. Powr6¢ nastepnie do obszaru stosowania.

3. Konsola rozpocznie podawanie informacji o nawigacii.

UWAGA: jesli wytyczono granice, ale nie nastapito dziafanie
podczas procesu ustalania granicy, nawigacja nie zostanie

rozpoczeta.
Rysunek 7-17: Ustalanie pierwszeqo przejazdu

Rysunek 7-18: Jedz zgodnie z nawigacja
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Trasa nawigacyjna nastepnego rzedu
Nawigacja nastepnego rzedu wskazuje lokalizacje nastepnego
rzedu na podstawie zaprogramowanej szerokosci nawigaci i
przekazuje dane przejazdu na koricu rzedéw do nastepnego
sasiedniego rzedu. Kiedy operator sygnalizuje koniec rzedu, linia
prosta AB bedzie ustalona w biezacym rzedzie i nawigowanie
zostanie zastosowane dla nastepnego rzedu. Gdy pojazd znajduje
sie w nastepnym rzedzie, nawigacja zostaje wytaczona.
UWAGA: przesuniecie do nastepnego rzedu zostanie obliczone
przy uzyciu szerokosci nawigacji: patrz ,Konfiguracja”
w rozdziale Ustawianie systemu.

Aby aktywowacé trasy nawigacyjne nastepnego rzedu:

1. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJ! | NAPROWADZANIAE w
celu wySwietlenia opcji nawigacii.

2. Nakoncu rzedu (podczas jazdy w linii prostej)
nacisnij ikone PUNKT B ().
<(Koniec rzedu bedzie oznaczony zielonym punktem @.

3. Skre¢ w kierunku nastepnego rzedu.

4. Na podstawie wybranego kierunku nawigacja zostanie
zapewniona dla nastepnego sasiedniego rzedu.

<4Gdy pojazd znajdzie sie w rzedzie, trasa nawigacyjna zostanie
usunieta.
5. Powtdrz na koricu nastepnego rzedu.
UWAGA: funkcja nawigacji nastepnego rzedu nie obstuguje
pomijania rzedéw.

Rysunek 7-19: Oznacz koniec rzedu

Stopien azymutu

@ Azymut to kat od poziomu mierzony w prawo od p&tnocnej
wartosci poczatkowej. W przypadku uzywania azymutu punkt, z

ktorego wychodzi azymut, jest $rodkiem pozomego okregu. Péinoc =

0°, Wschod = 90°, Potudnie = 180°, Zachdd = 270°.

Mozna wprowadzi€ stopief azymutu w celu ustalenia doktadnej
lokalizacji pojazdu. Gdy wybrany jest tryb Prosta nawigacja AB,
mozna wprowadzi¢ stopier azymutu.

Aby ustanowi¢ trase nawigacyjnq stopnia azymutu:
1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wySwietlenia opcji nawigacii.
2. Nacisnij ikone AZYMUT @ aby wprowadzi¢ stopien azymutu.
3. Na ekranie wprowadzania ustaw stopier azymutu.
4. ,Czy chcesz nazwac te trase nawigacyjng?”
Nacisnij:
P Tak — aby wpisa¢ nazwe i zapisa¢ trase nawigacyjng
» Nie — aby automatycznie utworzy¢ nazwe
Konsola rozpocznie podawanie informacji o nawigacii.

Aby wytyczy¢ dodatkowe trasy nawigacyjne azymutu, postepuj
zgodnie z punktami ustalania pierwszej trasy nawigacyjnej azymutu.

Rysunek 7-20: Nawigacja na azymut
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Granice stosowania okreslajg obszary, gdzie produkt jest oraz nie jest ~ Rysunek 7-21: Wytyczanie granicy
stosowany podczas uzywania funkcji ABSC lub BoomPilot. Granice

moga by¢ okreslane we wszystkich trybach nawigacji. Jednoczesnie
mozna przechowywaé jedng zewnetrzng granice oraz maksymalnie
pie¢ (5) wewnetrznych granic.

Przy uzyciu opcji Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj lub
oprogramowania Fieldware Link uzytkownik moze skopiowac
i edytowac zadania w celu ponownego wykorzystania tras
nawigacyjnych do innych zastosowar na tym samym polu.

Aby ustali¢ zewnetrzng granice stosowania:
1. Przejedz do wybranej lokalizacji na obwodzie obszaru
stosowania.

2. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wySwietlenia opcji nawigacji.

3. Gdy pojazd jest w ruchu, nacisnij ikong GRANICA &3,

4. Przejedz po obwodzie obszaru stosowania.

5. Zakorcz granice:

» PrzejedZ szeroko$¢ jednego pasa od punktu poczatkowego.
Granica zamknie si¢ automatycznie (biata trasa nawigacyjna
zmieni kolor na czamy).

» Naci$nij ikone KONIEC GRANICY & Linia prosta wypelni
granice pomiedzy obecng lokacjg a punktem poczatkowym.

6. Nacisnij:
» Zapisz — w celu zapisania granicy

Rysunek 7-22: Zakoncz granice — Linia prosta do punktu
poczatkowego

EREAREAREERENRAN

—Q @ M®
@Al

» Usur —w celu usunigcia granicy
UWAGA: na zewnetrznej lub poczatkowej granicy ikona KONIEC
GRANICY ‘B nie jest dostepna (jest wyszarzona), az do
przejechania minimalnej odlegtosci (pie¢ razy szeroko$¢
pasa).

W przypadku mapowania granicy w przypadku jednej lub kilku
zwinigtych lub wytaczonych sekcji, nalezy zachowac te konfiguracje
sekcji na czas przejazdu granica, Wszelkie zmiany wprowadzone w
liczbie wiaczonych sekcji i w rezultacie w szeroko$ci urzadzenia po
rozpoczeciu procesu mapowania granicy, spowodujg, Ze aplikacja
przeprowadzi mapowanie granicy po zewnetrznej krawedzi wszystkich
zaprogramowanych sekcji — niekoniecznie tych wiaczonych w chwili
przejazdu granicy.

W przypadku mapowania granicy z wytaczonymi niektorymi sekcjami
konieczne jest przetaczenie funkcji BoomPilot w tryb reczny A

oraz wigczenie przetacznika gtownego oraz przetacznikéw sekgji dla
wszystkich sekcji, ktore bedg uzywane podczas przejazdu granica. Po
zakonczeniu przejazdu granica przetaczniki sekcji mozna wylaczyc,
przelacznik gléwny pozostaje wiaczony, funkcja BoomPilot moze by¢
przefaczona do trybu automatycznego A i nastepnie mozna uzy¢
automatycznego sterowania sekcjami.

UWAGA: jesli granica zostanie zmapowana ze zwinigtymi niektorymi
sekcjami, jak opisano powyzej, moze by¢ konieczne uzycie
ikony PRZESUNIECIE A+ @ na trasie hawigacyjnej nad
prawidfowg pozycjq dla kolejnych przejazdéw na polu.
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Rysunek 7-23: Zakorcz granice — JedZ do punktu poczatkowego

Przy uzyciu ikony USUN GRANICE (&) mozna usunaé wszystkie
granice pola dla biezacego zadania.

Rysunek 7-26: Usun granice

Rysunek 7-24: Zapisz granice

Zgodnie z biezaca lokalizacjg uzytkownika, po wytyczeniu granicy na
pasku stanu wyswietlana jest ikona W GRANICY & lub ikona
POZA GRANICA(@.

Rysunek 7-27: Granica na pasku stanu

Uzyj ikony ANULUJ GRANICE (€2, aby anulowa¢ proces tworzenia
nowej granicy pola i powrdci¢ do poprzedniej granicy (jesli jest
wytyczona).

Aby utworzy¢ przynajmniej jedng wewnetrzng granice, wykonaj te
same dziatania, jak w przypadku poczatkowej granicy.

Rysunek 7-25: Dodaj wewnetrzng granice

<
=
J
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9
=
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Podczas tworzenia zewnetrznej lub poczatkowej granicy, linia granicy
bedzie na zewnafrz najbardziej zewnetrznej aktywnej sekcji. Podczas
tworzenia wewnetrznej lub dodatkowej granicy, linia granicy bedzie
wewnarz najbardziej wewnetrznej aktywnej sekcji.

Jesli Zadne sekcje nie sq aktywne, granica bedzie oznaczona na
koricu najbardziej zewnetrznej sekgji.
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Powr6t do punktu zapewnia nawigacje do ustalonego punktu w Rysunek 7-29: Usun punkt
widoku pojazdu lub widoku pola. W widoku pojazdu strzatka kieruje
pojazd z powrotem do ustalonego punktu. W widoku pola wys$wietlany
jest tylko punkt.

Punkt powrotu jest zalezny od zadania i pozostaje aktywny, dopoki
zadanie nie zostanie anulowane.

Oznaczanie punktu powrotu

Aby oznaczy¢ punkt powrotu:

1. Podjedz do wymaganej lokalizacji punktu powrotu @.

2. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wysSwietlenia opcji nawigacji.

3. Naciénij ikong DODAJ PUNKT @

Rysunek 7-28: Punkt powrotu jest okreslony — widok pojazdu

Nawigacja do punktu powrotu

Aby pokaza¢ odlegtos¢ i nawigacje do ustalonego punktu powrotu:

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wyswietlenia opcji nawigacii.

2. Nacisnij ikone NAWIGACJA POWROTU DO PUNKTU (-]

Konsola zacznie podawac na pasku nawigacji informacje o odlegtosci

od pojazdu do ustalonego punktu.

Uzyj ikony ANULUJ NAWIGACJE POWROTU DO PUNKTU Lo
celu ukrycia odlegtosci i nawigacji do ustalonego punktu.

Nie mozna obliczy¢ nawigacji, gdy symbol ,?” pojawia sie na
pasku nawigaciji.

Rysunek 7-30: Nawigacja powrotu do punktu — widok pojazdu

Usun punkt powrotu

Aby usung¢ okreslony punkt powrotu;

1. Nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wySwietlenia opcji nawigacji.

2. Naciénij ikone USUN PUNKT ®

lkona Usun punkt jest niedostepna, gdy nawigacja powrotu do punktu

jest aktywna.
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FUNKCJA BOOMPILOT

Dostepnych jest wiele opcji sterowania sekcjami BoomPilot —w
zaleznosci od tego, czy zainstalowany jest system sterowania
sekcjami, a gdy jest zainstalowany, jakiego typu sterowanie sekcjami
jest zastosowane oraz jakie opcje sg wigczone.
Ta sekcja obejmuje opcje ustawien dla nastepujacych konfiguracii:
P Brak modutu sterowania sekcjami
o Tylko konsola
e Z opcjonalnym wiacznikiem/wytacznikiem roboczym
» Z modutem sterowania sekcjami TeeJet i skrzynka rozdzielczg
lub ISM
» Z modutem sterowania sekcjami TeeJet

Brak modutu sterowania sekcjami

Jesli system sterowania sekcjami nie jest zainstalowany, ikona
BoompPailot lub opcjonalny wiacznik/wytacznik roboczy umoziiwia
wigczanie lub wytaczanie pojedynczej sekcji. Przedstawiona bedzie
wyltacznie szeroko$¢ sekcji i pasek stanu nie bedzie miat ikony.

UWAGA: jedli zainstalowany jest sterownik ISOBUS, SmartCable,
modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkcji
przetacznika (SFM), nalezy zapoznac sie z nastepujacymi
informacjami, aby uzyskac wiecej informacji.

UWAGA: ikona BOOMPILOT jest szara A gdy dane GNSS sq
niedostepne.

Tylko konsola
lkona BoomPilot umoZliwia wtgczanie lub wytaczanie sekiji.

Aby ustawi¢ ustawienia konfiguracyjne:
1. Naci$nij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .

2. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA 2.
3. Naci$nij przycisk S5 geesl.
4. Ustaw ,lkong BoomPilot” jako [[TEte200t.

UWAGA: ustawienie trybu uruchamiania BoomPilot nie ma zadnego
wplywu na dziatanie tej opcji.

Aby wytaczy¢ lub wigczy¢ aplikacje przy uzyciu konsoli:

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJ! | NAPROWADZANIAE w
celu wyswietlenia opcji nawigacii.

2. Nacisnij ikonge BOOMPILOT A

3. Naciénij ikone BOOMPILOT A aby wigczy¢ lub wytaczy¢
sekcje.

Rysunek 7-31: lkona BoomPilot | wskaznik paska stanu

Z opcjonalnym wiacznikiem/wytacznikiem roboczym
Wiacznik/wytacznik roboczy umozliwia wigczanie lub wytaczanie
sekji.

Aby ustawic ustawienia konfiguracyjne:
1. Naciénij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .

2. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA 2.
3. Naci$nij przycisk S5 el
4. Ustaw ,lkong BoomPilot” jako [[Eaa .

UWAGA: ustawienie trybu uruchamiania BoomPilot nie ma zadnego
wpfywu na dziafanie tej opcji.

Na obszarach, gdzie stosowanie jest wymagane:
1. Ustaw wigcznik/wytacznik roboczy w potozeniu wigczenia.

Na obszarach, gdzie stosowanie nie jest wymagane:
1. Ustaw wigcznik/wytacznik roboczy w potozeniu wytaczenia.

Uzywanie konsoli

Aby sterowa¢ sekcjg przy uzyciu ikony BoomPilot z zainstalowanym

w systemie wigcznikiem/wytacznikiem roboczym:

1. Ustaw ,lkone BoomPilot’ jako (R ee)-

2. Wigcznik/wytacznik roboczy powinien znajdowac sie w polozeniu
wytaczenia.

3. Naci$nij ikone BOOMPILOT A aby wiaczy¢ lub wytaczy¢
sekcje.
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Z modutem sterowania sekcjami TeeJet i
skrzynka rozdzielcza lub ISM

SmartCable, modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkii
przetacznika (SFM) oraz skrzynka rozdzielcza lub modut stanu
osprzetu (ISM) jest zainstalowany.

UWAGA: ikona BOOMPILOT jest szara A gdy dane GNSS sg

niedostegpne. lkona paska stanu BoomPilot bedzie w trybie
wylqczenia/recznym A

Aby automatycznie wylaczy¢ lub wlaczy¢ stosowanie:
1. Przycisk automatycznej/recznej belki musi by¢ w potozeniu ,Auto”.
<4Automatyczny — ikona na pasku stanu bedzie zielona A

2. Przetacznik gtowny i przetaczniki sekcji musza znajdowac sie w

polozeniu wigczenia.

UWAGA: stosowanie moze byc¢ sterowane recznie w trybie
automatycznego BoomPilot, przy uzyciu przetacznikéw na
skrzynce rozdzielczej lub przefacznikow podfaczonych do
modutu ISM.

Aby recznie wytaczy¢ lub wiaczy¢ stosowanie:

1. Przycisk automatycznej/recznej belki musi by¢ w potozeniu
,Reczny”.
<4Reczny - ikona na pasku stanu bedzie czerwona A

2. Uzyj przefacznikow na skrzynce rozdzielczej lub przetacznikow
podiaczonych do ISM.

Z modutem sterowania sekcjami TeeJet
SmartCable, modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkii
przetacznika (SFM) jest zainstalowany Funkcja BoomPilot umozliwia
ustawianie automatycznego sterowania sekcjami w trybie wytaczenia/
recznym A automatycznym A lub stosowania punktowego

UWAGA: ikona BOOMPILOT jest szara A gdy dane GNSS sg
niedostepne. lkona paska stanu BoomPilot bedzie w trybie
wylgczenia/recznym A

Aby automatycznie wytgczyé lub wiaczy¢ stosowanie:

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wyswietlenia opcji nawigacii.

2. Naci$nij i zwolnij ikone BOOMPILOT A
<A\Wigcz - ikona paska stanu zmieni kolor na zielony A
<A\Wylgcz - ikona paska stanu zmieni kolor na czerwony A

Aby zastosowat stosowanie punktowe:

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w
celu wySwietlenia opcji nawigacii.

2. Nacisnij i przytrzymaj ikone BOOMPILOT A\ nad obszarem
stosowania.

<« Stosowanie punktowe — ikona na pasku stanu zmieni kolor na

2oty A\

& & PRZYBLIZANIE/ODDALANIE

Widok pojazdu
Opcije przyblizania/oddalania oraz perspektywa umozliwiajq
dostosowanie widoku pojazdu lub perspektywy do horyzontu, od
widoku pojazdu do widoku z lotu ptaka.
+ Opcja przyblizania % A umozliwia dostosowanie widoku
pojazdu i wy$wietla kompas na horyzoncie.
+ Opcja oddalania S 7 umozliwia dostosowanie widoku do
widoku z lotu ptaka

Rysunek 7-32: Od przyblizania do oddalania

Widok pola

Funkcja przyblizania/oddalania umozliwia dostosowanie widocznego
obszaru mapy.
+ Funkcja przyblizania HA powoduje zmnigjszenie
widocznego obszaru mapy

* Funkcja oddalania S powoduje zwiekszenie widocznego
obszaru mapy
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& TRYB PRZESUNIECIE MAPOWANIE STOSOWANIA

W trybie nawigacji z widokiem pola tryb Przesunigcie umozliwia
reczng zmiang potozenia ekranu. Niecentralna pozycja ekranu jest
utrzymywana, gdy nacisniety jest przycisk Ziemi.

Aby przej$¢ do trybu Przesuniecie i przesuwac ekran:
1. Naci$nij karte OPCJE EKRANU E
2. Naciénij:
» | PRZECIAGNIJ EKRAN w odpowiednim kierunku, aby
przesunag¢ obraz na ekranie.
» STRZALKI I € ) ‘8 w odpowiednich kierunkach, aby
przesuwac obraz na ekranie (w dot, w lewo, w prawo, w gore).
» lkona WIDOK OGOLNY@ umozliwia wysrodkowanie pojazdu
na ekranie oraz rozszerzenie widoku ekranu do najszerszego
mozliwego obszaru.
UWAGA: nacisnij i przytrzymaj STRZALKI - €mwp B aby
szybko dostosowac ustawienia.

Aby zamknag¢ opcje trybu Przesuniecie:
1. Naci$nij karte ZAMKNIJ OPCJE .

Rysunek 7-33: Tryb Przesuniecie

Mapowanie stosowania produktu na podstawie GNSS jest dostepne
w widoku pojazdu lub widoku pola, w dowolnym trybie nawigacji, gdy
sterowanie dawkg innego producenta jest odblokowane i kontroler
dawki jest zainstalowany w systemie. Mapowanie moze rejestrowaé
obszary objete osprzetem (pokrycie) lub ilos¢ i miejsce stosowania
produktu (stosowanie) i moze pokierowa¢ stosowaniem produktu

0 pojedynczej i zmiennej dawce (ustawienie docelowej dawki i
dawkowania).

UWAGA: wigcej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Kontrola dawki
w tym podreczniku.

Aby uzyskaé¢ dostep do mapowania stosowania:
1. Nacisnij doing karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU
lub dolng karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA
2. Naci$nij karte OPCJE MAPOWANIA i aby wy$wietli¢ opcje
mapowania.
3. Wybierz jedna lub wigcej opciji:
» Mapa pokrycia @ — przedstawia obszary objete osprzetem,
bez wzgledu na to, czy produkt byt stosowany
» Mapa dawkowania (CJ — wczeéniej zatadowana mapa, ktdra
przekazuje informacje do kontrolera dawki, umozliwiajac
stosowanie produktu
» Mapa stosowania (4 — przedstawia ilo$¢ i miejsce stosowania
produktu, przy uzyciu koloru oznaczajacego poziom w
odniesieniu do wcze$niej ustawionych lub automatycznie
okreslonych maksymalnych i minimalnych poziomow
» Mapa dawki docelowej @ — przedstawia dawke stosowania,
ktora kontroler dawki stara sie uzyskac¢ w kazdej lokalizacji
UWAGA: mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogq
byc wybrane jednoczesnie.

Rysunek 7-34: Mapa pokrycia
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Rysunek 7-35: Mapa dawkowania

Rysunek 7-36: Mapa stosowania

Rysunek 7-37: Mapa dawki docelowsj

SPECYFICZNE OPCJE REALVIEW

Nawigacja RealView umozliwia wySwietlanie wejscia wideo zamiast
obrazu generowanego komputerowo. Opcje ustawien RealView
zapewniajq dostep do dodatkowych narzedzi nawigacji, takich jak
nawigowanie z podgladem oraz wskaznik kata sterowania.
» Pojedyncza kamera — pojedyncza kamera jest podtaczona
bezposrednio do konsoli
» Modut wyboru wideo — jesli w systemie zainstalowany jest
modut wyboru wideo (VSM), dostepne sg dwie (2) opcje wideo:

+ Widok jednej kamery — mozna wybra¢ jedng z maksymalnie
o$miu kamer do zmiany widoku wejscia wideo.

+ Widok podzielonej kamery — mozna wybra¢ jeden z dwoch
zestawow wejs¢ kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H) do podzielenia
ekranu na cztery osobne sygnaty wideo.

Aby ustawi¢ widok kamery (odwrdcony, obrocony), przejdz do opciji

Ustawienia -> Konfiguracja -> Wideo.

Aby przej$¢ do opcji RealView:

1. Naci$nij dolng karte NAWIGACJA REALVIEW [ &

2. Naci$nij kartg OPCJE REALVIEW |@
RealView.

3. Wybierz jedng z opciji:
» Widok z pojedynczej kamery @ [tylko VSM] - mozna wybra¢

jedna (1) z 0$miu (8) kamer do zmiany widoku wideo.

» Widok podzielonej kamery § & [tylko VSM] - mozna wybra¢
jeden (1) z dwoch (2) zestawdw czterech (4) kamer (A/B/C/D
lub E/F/G/H) do podzielenia ekranu na cztery osobne sygnaly
wideo.

» Opcje ustawien RealViews' — zapewniajg dostep do
dodatkowych narzedzi nawigacji, takich jak nawigowanie z
podgladem oraz wskaznik kata sterowania.

» Przechwytywanie obrazu z kamery w trybie RealView (@f) -
zapisuje zdjecie biezacego widoku ekranu na napedzie USB.

Rysunek 7-38: Nawigacja RealView
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Opcje nawigacji RealView
« ¢+ Opcje ustawien RealView zapewniajg dostep do dodatkowych
narzedzi nawigacji, takich jak nawigowanie z podgladem oraz
wskaznik kata sterowania.
1. Naci$nij karte OPCJE REALVIEW ﬂ w celu wySwietlenia opcji
RealView.
2. Naciénij ikone OPCJE NAWIGACJI REALVIEW #%.
3. Wybierz jedng z opciji:
» Nawigacja z podgladem @v — naktada tréjwymiarowe trasy
nawigacyjne na obraz wideo w celu utatwienia nawigacji
» Wskaznik kata sterowania — —wySwietla kierunek, w ktorym
nalezy obrocic kierownice.
» Dostosowywanie linii horyzontu 4\ W — dostosowuie linie
horyzontu, przesuwajac jg w gore lub w dét
Rysunek 7-39: Opcje ustawieri RealView

Migawka z kamery
Przechwytywanie migawki z kamery w trybie RealView zapisuje
zdjecie biezacego widoku ekranu na napedzie USB.
1. Wiz naped USB.
2. Naciénij karte OPCJE REALVIEW (@)
RealView.
3. Naciénij ikong MIGAWKA Z KAMERY @4

Rysunek 7-40: Petnoekranowy widok wideo z kamery w trybie
RealView

w celu wySwietlenia opaji

Opcje kamery VSM
Q gg P Jesli w systemie zainstalowany jest modut wyboru
= 7 wideo (VSM), dostepne sq dwie (2) opcje wideo:
1. Naciénij karte OPCJE REALVIEW @&
RealView.
2. Wybierz jedng z opciji:
» Widok z pojedynczej kamery @ - mozna wybra¢ jedno (1) z
o$miu (8) wejs¢ kamer do zmiany widoku wideo

w celu wySwietlenia opaji

» Widok podzielonej kamery & — mozna wybra¢ jeden (1) z
dwdch (2) zestawdw czterech (4) wejsé kamer (A/B/C/D lub
E/F/G/H) do podzielenia ekranu na cztery osobne sygnaty
wideo
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Rysunek 7-41: Wybdr pojedynczej kamery z VSM
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ROZDZIAL 8 - KONTROLER DAWKI INNEGO PRODUCENTA

Gdy zainstalowany jest system kontrolera dawki innego producenta  [K@IBJ1 HOIN@AUZNN | SR WO\ A R{O] BRI K
a kontrola dawki jest odblokowana, informacie o stosowaniu oraz INNEGO PRODUCENTA

mapowanie moga by¢ przedstawione na ekranach nawigacji.

Odblokowanie funkcji umozliwia odblokowanie zaawansowanych
Aby doda¢ do systemu kontroler dawki innego producenta: funkcji.

1. Dodaj do systemu kontroler dawki. UWAGA: kod odblokowywania jest unikatowy dla kazdej konsoli.

2. Uruchom kontroler dawki.

3. Nakonsoli Matrix Pro GS odblokuj kontroli dawki innego
producenta.

4. Uruchom ponownie system Matrix Pro GS. 1.

5. Na konsoli Matrix Pro GS skonfiguruj ustawienia kontroli dawki 2
innego producenta — stosowane do konfiguracji interfejsu sprzetu 3
i komunikaciji.

6. Na konsoli Matrix Pro GS skonfiguruj ustawienia produktu —

Skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta firmy TeeJet
Technologies. Odblokowana funkcja pozostaje odblokowana
do chwili pefnego zresetowania konsoli.

Nacisnij przycisk boczny KONSOLA .

. Naciénij opcje [l TS CINERTER TG,

. Naci$nij przycisk zablokowanej funkcii * kontroli dawki innego

producenta.

, - . T 4. Wprowadz kod odblokowuijacy.
stosowane do konfiguracji nazwy produktu, pojemnosci zbiornika/ .
zasobnika, docelowych dawek zastosowania, przyrostu do 3. Uruchom ponownie konsole.
regulacji dawek docelowych oraz kolorowego mapowania Rysunek 8-1: Odblokowanie funkcji

limitow dawki maksymalnej/minimalnej oraz odpowiadajacych
wySwietlanych kolorow.

98-05273-PL R5
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OPCJE USTAWIEN

Kontrola dawki innego producenta

Gdy zainstalowany jest system kontroli dawki innego producenta i
kontrola dawki jest odblokowana, mozna wigczyéiwylaczy¢ kontrole
dawki innego producenta.

Naciénij dolna karte USTAWIENIA SYSTEMU (2.

1.
2. Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .

3.

4. Wybierz, czy kontrola dawki innego producenta jest wigczona lub

\ETEEIT] Kontrola dawki innego producenta

wytaczona.

Jesli jest wylgczona, wybierz:

» Interfejs sprzetu — umozliwia wybér interfejsu komunikacii z
kontrolerem dawki innego producenta.

» Protokét komunikaciji — umozliwia wybor protokotu komunikacii
z kontrolerem dawki innego producenta.

» Tryb kontrolera — jesli wybrany jest odpowiedni protokdt,
umozliwia wybor trybu kontrolera pasujacego do konfiguracii
kontrolera dawki.

» Predkosc¢ transmisji szeregowej — w przypadku korzystania
z urzadzenia z interfejsem szeregowym umozliwia wybor
odpowiedniej predko$ci transmisji szeregowej.

W dowolnej chwili wybierz;

» Stan kontroli dawki — umozliwia widok stanu podtaczonego
kontrolera dawki innego producenta.

Rysunek 8-2: Kontrola dawki innego producenta

Produkt

Gdy zainstalowany jest system kontroli dawki innego producenta

i kontrola dawki jest odblokowana, dostepne sg opcje produktu

do konfiguracji nazw kanatu sterowania produktu oraz limitéw
maksymalnej/minimalnej dawki i odpowiednich koloréw wys$wietlania
do mapowania.

i

Naci$nij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .

Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .

Naciéni [

Wybierz jedng z opcji:

» Nazwa produktu — umozliwia wprowadzanie nazwy produktu
dla biezacego kanatu sterowania

» Kolor dawki maksymalnej/minimalnej — umozliwia tworzenie
schematu kolorow, ktory najlepiej przedstawia zmiane dawek w
ramach zastosowania lub na mapie dawki docelowej

» Zakres koloréw — umozliwia wybdr trybu automatycznego lub
recznego do ustawiania koloru dawki maksymalnej i minimalne;

» Gy limit mapowania stosowanej dawki [tylko manualny
zakres koloréw] — umozliwia ustawianie maksymalnej dawki,
dla ktdrej uzywany bedzie kolor dawki maksymalnej (wyzsze
dawki beda wykorzystywa¢ wybrany kolor dawki maksymainej)

» Dolny limit mapowania stosowanej dawki [tylko manualny
zakres koloréw] — umoZliwia ustawianie minimalnej dawki, dla
ktorej uzywany bedzie kolor dawki minimalnej (nizsze dawki
beda wykorzystywa¢ wybrany kolor dawki minimalnej)

Rysunek 8-3: Opcje produktu

m www.teejet.com
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OPCJE EKRANU NAWIGACJA

Gdy kontroler dawki innego producenta jest zintegrowany z
systemem, dostepne sg dodatkowe opcje kontroli dawki i mapowania
na ekranach widoku pojazdu i nawigacji z widokiem pola.

Nawigacja na ekranie
Oprécz standardowych opcji nawigacji dostepne beda nastepujace
informacje wraz z kontrolg dawki innego producenta:

+ Trasy nawigacyjne
<4Czama/Biala - linia granicy strefy mapy dawkowania
+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar stosowania oraz
nalozenie:
<AWybrany przez uzytkownika — mapa stosowania i obszary
stosowania mapy dawki docelowej przedstawiajg kolorowe
paski powigzane z wybranym zakresem koloru i wybrang,

mapa,

Pasek nawigacji

Oprocz standardowych opcji paska nawigacji dostepne beda
nastepujace wybierane informacje wraz z kontrolg dawki innego
producenta:

P Faktyczna dawka stosowania — wySwietla biezacq dawke
stosowania

P Docelowa dawka zastosowania — wySwietla docelowg dawke
zastosowania
Rysunek 8-4: Wybieranie informacje na pasku nawigacji

Pasek stanu
Oprécz standardowych opcji paska stanu ikona stanu kontroli dawki
produktu przedstawia informacje dotyczace stanu kontroli dawki.

Po nacisnigciu ikony wyswietlane sg odpowiednie informacie o stanie.

1. Naciénij ikone STAN KONTROLI DAWKI @ @ @ .
Rysunek 8-5: Stan kontroli dawki produktu

Mapowanie stosowania

Mapowanie stosowania produktu na podstawie GNSS jest dostepne
w widoku pojazdu lub widoku pola, w dowolnym trybie nawigacji, gdy
kontroler dawki jest zainstalowany w systemie. Mapowanie moze
rejestrowac obszary objete osprzetem (pokrycie) lub ilos¢ i migjsce
stosowania produktu (stosowanie) i moze pokierowa¢ stosowaniem
produktu o pojedynczej i zmiennej dawce (ustawienie docelowej dawki
i dawkowania).

UWAGA: przed uzyciem mapowania nalezy ustawi¢ lub zweryfikowac
opcje mapowania w sekcji Konfiguracja -> Produkt.

Aby uzyskaé¢ dostep do mapowania stosowania:
1. Nacisnij dolng karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU
lub dolna kartg NAWIGACJAZ WIDOKIEM POLA [}
2. Naci$nij karte OPCJE MAPOWANIA i aby wyswietli¢ opcje
mapowania.
3. Wybierz jedng lub wigcej opciji:
» Mapa pokrycia (@ — przedstawia obszary objgte osprzetem,
bez wzgledu na to, czy produkt byt stosowany
» Mapa dawkowania (T3 — wczeéniej zatadowana mapa, ktdra
przekazuje informacje do kontrolera dawki, umozliwiajac
stosowanie produktu
» Mapa stosowania (4 — przedstawia ilo$¢ i miejsce stosowania
produktu, przy uzyciu koloru oznaczajacego poziom w
odniesieniu do wczesniej ustawionych lub automatycznie
okre$lonych maksymalnych i minimalnych pozioméw

KONTROLA DAWKI

» Mapa dawki docelowej @ — przedstawia dawke stosowania,
ktérg kontroler dawki stara sig uzyska¢ w kazdej lokalizacji
UWAGA: mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogq
byc wybrane jednoczesnie.
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Rysunek 8-6: Mapa pokrycia

Kopiowanie i przesyfanie map

Mapy sg przechowywane w danych zadania. Przy uzyciu opcji Dane
-> Dane zadania -> Zarzadzaj mozna kopiowa¢ lub przesyta¢ dane
zadania zawierajgce mapy do oprogramowania Fieldware Link, aby
umozliwi¢ otwieranie, wy$wietlanie, edytowanie i drukowanie map, jak
rowniez przestanie ich z powrotem do konsoli. Zapoznaj si¢ z punktem
,Dane zadania” w rozdziale Ustawienia systemu.

Przy uzyciu opcji Dane -> Raporty mozna generowac raporty w wielu
formatach, ktdre zawierajg dane oraz mapy z zadania.

Mapa pokrycia
Mapa pokrycia przedstawiajgca obszary objete osprzetem. DCM
nie wymaga stosowania produktu. ISOSBUS nie wymaga
stosowania produktu.

Mapowanie na ekranie
+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar stosowania oraz
natozenie:
<ANiebieski — jedna aplikacja
<4Czerwony — dwie lub wiecej aplikacii

Rysunek 8-7: Mapa pokrycia

Mapa dawkowania

(o Mapa dawkowania to wcze$niej zatadowana mapa, ktéra
przekazuje informacje do kontrolera dawki, umozliwiajac

stosowanie produktu. Mapy dawkowania zawierajq informacje o

dawce produktu ze wspdtrzednymi geograficznymi. System

Matrix Pro GS umozliwia importowanie danych zadania zawierajacych

mapy dawkowania do uzywania ze stosowaniem o zmiennej dawce

(VRA) przy uzyciu zgodnych kontrolerow dawki.

Mapowanie na ekranie
* Linie strefy:
<4Czame przy zblizaniu sig do strefy stosowania.
<«Biale w zakresie strefy stosowania.
<dInne strefy z tg samg dawka réwniez bedg oznaczone biatym
kolorem.

+ Obszar pokrycia — przedstawia rézne strefy dawkowania:
<AWybierane przez uzytkownika — kolory strefy sg wybierane na
etapie ustalania mapy dawkowania.

Przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link (v5.01 lub nowszego)

uzytkownicy mogg importowa¢ zadania VRA utworzone w

oprogramowaniu Fieldware Link, jak réwniez mogg eksportowac dane

zadania z konsoli, edytowa¢ zawarte mapy w celu utworzenia dawki

docelowej lub map dawkowania i przekazywac je z powrotem do

konsoli w celu wykorzystania w zadaniu.

UWAGA: w przypadku zastosowar zmiennej dawki wymagany jest
Zaawansowany tryb zadania. Zapoznaj sie z punktem
Opcje (Tryb zadania) w rozdziale Ustawienia systemu.

Rysunek 8-8: Mapa dawkowania

Mapa stosowania
4 Mapa stosowania przedstawia ilo$¢ i miejsce stosowania
produktu, przy uzyciu koloru oznaczajacego poziom w
odniesieniu do wcze$niej ustawionych lub automatycznie okreslonych
maksymalnych i minimalnych pozioméw.

UWAGA: mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogq
by¢ wybrane jednoczesnie.

Mapowanie na ekranie
+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar stosowania:
<A\Wybrany przez uzytkownika — obszary stosowania
przedstawiajg kolorowe paski powigzane z wybranym
zakresem koloru i wybrang mapa.

m www.teejet.com
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Rysunek 8-9: Mapa stosowania Rysunek 8-10: Opcje produktu

Wybor zakresu kolorow
Opcje produktu konfigurujg limity maksymalnej/minimalnej dawki oraz
powigzane kolory dla mapowania.

1. Naciéni boczna karte KONFIGURACJA @5,

2. Naci$nij [ZEL 0.

3. Wybierz:
B Zakres kolorow — tryb umozliwiajacy ustawianie dawki dla
koloru dawki maksymalnej i koloru dawki minimalne;.

<qAutomatyczny — wartoS¢ maksymalna i minimalna bedzie
okreélona na podstawie obecnie zastosowanych wartosci
dawki lub warto$ci dawki docelowej

<4Reczny - limit maksymalny i minimalny bedzie ustawiony
w przypadku wartosci ustawionych w opcjach Gorny limit
mapowania stosowanej dawki i Dolny limit mapowania
stosowanej dawki

P Kolor dawki maksymalnej — umozliwia ustawianie koloru dawki
maksymalnej. W trybie manualnego zakresu koloréw ten kolor
bedzie uzywany w przypadku wszystkich dawek powyzej
gdrnego limitu mapowania stosowanej dawki

» Kolor dawki minimalnej — umozliwia ustawianie koloru dawki
minimalnej. W trybie manualnego zakresu koloréw ten kolor
bedzie uzywany w przypadku wszystkich dawek ponizej
dolnego limitu mapowania stosowanej dawki

KONTROLA DAWKI
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Mapa dawki docelowej Wybor zakresu koloréw
Mapa dawki docelowej przedstawia docelowa dawke Opcije produktu konfigurujg limity maksymalnej/minimalnej dawki oraz
zastosowania, ktorg kontroler dawki stara sie uzyskac w kazdej ~ powigzane kolory dla mapowania.
lokalizadji 1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA BS.
UWAGA: mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogq 2. Naciénij m
by¢ wybrane jednoczesnie. 3. Wybierz
Mapowanie na ekranie » Zakres kolorow — tryb umozliwiajacy ustawianie dawki dla
+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar stosowania: koloru dawki maksymalnej i koloru dawki minimalne;.
<AWybrany przez uzytkownika — obszary stosowania < Automatyczny — warto$¢ maksymalna i minimalna bedzie
przedstawiaja kolorowe paski powiazane z wybranym okreslona na podstawie obecnie zastosowanych wartosci
zakresem koloru i wybrang mapa, dawki lub wartosci dawki docelowej

Rysunek 8-11: Mapa dawki docelowej

<A Reczny - limit maksymalny i minimalny bedzie ustawiony
w przypadku wartosci ustawionych w opcjach Gomy limit
mapowania stosowanej dawki i Dolny limit mapowania
stosowanej dawki
» Kolor dawki maksymalnej — umoZliwia ustawianie koloru dawki
maksymalnej. W trybie manualnego zakresu koloréw ten kolor
bedzie uzywany w przypadku wszystkich dawek powyzej
gbmego limitu mapowania stosowanej dawki
» Kolor dawki minimalnej — umoZliwia ustawianie koloru dawki
minimalnej. W trybie manualnego zakresu kolorow ten kolor
bedzie uzywany w przypadku wszystkich dawek ponizej
dolnego limitu mapowania stosowanej dawki
Dawki docelowe Rysunek 8-12: Opcje produktu

Ustawione docelowe dawki zastosowania definiujg dawki docelowe
produktu stosowanego na hektar/akr. Ustawienia te okre$lajg to samo
w przypadku wszystkich aktywnych zadan.

m www.teejet.com
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ZALACZNIK A - KONFIGURACJE SYSTEMU

Ponizsze zestawienia przedstawiajq typowe konfiguracje systemu Matrix Pro GS. W zwigzku z duzg liczbg mozliwych konfiguracii,
zestawienie stuzy jedynie do celdow referencyjnych.

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS
Zesta mocowanie RAM i przyssawka \

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626

Przewod zasilania/CAN/danych
(dotgczony do zestawu
FieldPilot, UniPilot

lub BoomPilot) Opcje TeeJet CAN

Antena GPS RXA-30
Antena GPS GLONASS 2 " e S
Odbiornik RX510 GPS / odbiornik RX610 GPS G 5 Modut wyboru obrazu wideo

doRS-232
System automatycznego
> sterowania FieldPilot

&, Zestaw interfejsu cisnieniowego monitora
> wielkosci kropli (DSM)
do akumulatora

do zaworowdo
sterowania sekcjami

do zaworéw do sterowania sekcjami <
&

78-08086 — modut funkcji [
przetaczania (SFM)

do zawordw do sterowania sekcjami

98-05273-PL R5 m
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Matrixe Pro 570GS o Matrix® Pro 840GS
ZALACZNIK B - USTAWIENIA MENU KONSOLI MATRIX PRO GS

W tym zataczniku zostaly przedstawione ustawienia menu konsoli Matrix Pro GS oraz nastepujace elementy:

+ Ustawienia dostepne w przypadku aktywnego zadania.
+ Ustawienia, ktére mozna wprowadzi¢ w samej konsoli Matrix Pro GS lub przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link.
+ Ustawienia dostepne po wyeksportowaniu do profilu z konsoli Matrix Pro GS lub z oprogramowania Fieldware Link.
Objasnienie symboli
Symbole w ponizszych tabelach informuja, czy ustawienia sg dostepne w trakcie aktywnego zadania:
v Dostepne podczas aktywnego zadania

x Niedostepne podczas aktywnego zadania

Ustawienia konfiguracji

Zapisane w
wyeksportowanym
Dostepne z Mozna edytowac w profilu w
=~ aktywnym Matrix Fieldware | Matrix | Fieldware
»)\. Ustawienia konfiguraciji zadaniem Pro Link Pro Link
Typ urzadzenia x v v v v
Wysoko$¢ anteny GNSS x v v v v
Typ osprzetu x v v v v
Uktad symetryczny osprzetu x v v v v
Liczba sekcji osprzetu x v v v v
Szeroko$¢ nawigacji x v v v v
Szeroko$¢ stosowania/robocza x 4 v v v
Monitor wielkosci kropli v v v v v
Wybor dyszy v v v v v
Alarm obszaru zastosowania v v v v v
Godzina wjazdu v v v v v
Godzina wyjazdu ... v v v v v
Zezwalaj na BoomPilot podczas jazdy w tyt.. v v v v v
Tryb uruchamiania BoomPilot.... v v v v v
lkona BoomPilot v v v v v
Opodznienie sygnatu Jazdy Wty ..o v v v v v
Kierunek przesuniecia osprzetu w linii.. x v v v v
Odlegtos¢ przesuniecia osprzgtu w linii x 4 v v v
Osprzet Tryb prosty Kierunek przesunigcia osprzetu poprzecznego.... x v v ' v
Odlegtos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego.. x v v v v
NatOZENI€......coocvreeeieiierrsins v v v v v
Czasy wiaczania/wytaczania opdznienia 4 v v v v
Typ ustawiania: TeeJet v v v v
Odlegtos¢ anteny do dyskow x 4 v v v
Kierunek przesunigcia osprzetu poprzecznego.... x v v v v
Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego............ x 4 v v v
NAHOZENIE......coeeeie e v v v v v
Czasy wiaczania/wytaczania opdznienia 4 v v v v
Odlegto$¢ przesuniecia rozrzutu x v v v v
Tryb. Przesuniecia sekcii x v v v v
OZSIEWacza  pyygosci sekeji x v v v v
Typ ustawiania: OEM v v v v
Odlegtos¢ anteny do dyskéw x v v v v
Kierunek przesunigcia osprzetu poprzecznego.... x v v v v
Odlegtos¢ przesuniecia osprzgtu poprzecznego............ x v v v v
Odlegto$¢ poczatkowalkonCoWa ..........c.cvererrereereereernenns x v ' v v
Przesunigecia poczatku/konca SekGji........cvveeucercereennen. x 4 v v v
Cigg dalszy...
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Zapisane w
wyeksportowanym
Dostepne z Mozna edytowaé w profilu w
a, aktywnym Matrix Fieldware Matrix Fieldware
N Ustawienia konfiguracii zadaniem Pro Link Pro Link
Kierunek przesuniecia od sekcji 1 W linii ..........cccoevvennee x v v v v
Odlegtos¢ przesunigcia od sekcji 1 w linii.... x v v v v
Osprzet Kierunek przesuniecia osprzetu poprzecznego... x v 4 v v
(cip jalsz ) Tryb zakosu ~ Odlegto$¢ przesunigcia osprzetu poprzecznego. x v v 4 4
9 Y, Natozenie ' v v v v
Czasy wigczania/wytaczania opdznienia v v v v 4
Przesuniecia SEKCji.........cvvurreurrrierieineiseirecneieeineias x v v v v
JasnoSC LED ... v v x x x
Nawigacja ~ Tryb wySwietlania ..... v v x x x
ROZMIESZCZENIE LED ...t v v x x x
Wiaczone/wytaczone sterowanie wspomagane/automatyczne............... v v Tylko do gelow v Uzyskang z
referencyjnych konsoli
Typ ZaWoru .................. x v v
Ustawienia  Czestotliwo$¢ zaworow x v Tylko do celéw v Uzyskane z
Zaworow Lewy/prawy minimalny cykl roboczy x v referencyjnych v konsoli
Lewy/prawy maksymalny cykl roboczy x v v
Przyblizona regulacja sterowania v v 4
Ustawienia  Doktadna regulacja sterowania ... v v Tylko do celow v Uzyskane z
sterowania  Strefa martwa.............ccceevnnee v v referencyjnych v konsoli
Automatyczne Wyprzedzanie KIerunku ... v v v
sterowanie .
ToSt ZAWOIOW o x v Tylko do celéw v Uzyskane z
referencyjnych konsoli
DiagnoStyKa ZAWOTOW..........cuvurverireieicieieineeteiseiseessise e x v Tylko do (,:eléw v UZySkan? z
referencyjnych konsoli
Opcje CZUJNIK KIETOWNICY ..ot x v Tylko do gelow v Uzyskang z
referencyjnych konsoli
- Wigczone/wytaczone x v v
Czujnik kat 5
sarovia | Kol ’ T emomer oot
Kalibracja liniowa...........cccceucreeinencineiencnsncsenens v v any v
Korekcja Wigczone/wylgczone v Tylko do celow v Uzyskane z
przechytu Poziom pola v referencyjnych v konsoli
. U TYP GNSS s x 4 v
zg;f(')?:lf:’a Port GNSS x v , v
GNSS Informacje o stanie GNSS v v gflg?eﬂz gsl(::\?]/ v Uzg:::glf z
Program x v yiny v
x v v
Wideo OAWIOEIODIOE ...ttt v v v v v
Czujnik
cinienia Maksymalne ci$nienie znamionowe ............ccocevcuceeenn. v v v v v
Czujniki modutu Alarm niskiego CISNIENIA ..........covveeereerrinrierrreireeeeees v v v v v
WejSEIWYISE  Alarm wySOKIEgO CISNIENIA ..oovv.oceveeeeveerssee s v v v v v
(IOM)
NazZWa PrOAUKLU. ..o e x v v v v
Kolor dawki maksymalnej v v v v v
Produkt* Kolor dawki minimalnej v v v v v
Zakres kolorow v v v v v
Gorny limit mapowania zastosowanej dawki x v 4 4 4
Dolny limit mapowania zastosowanej dawki................cccoeeereinieneirneennen. x v v v v
Wiacz/Wytacz x x x x x
Kontrola Interfejs sprzetu x x x x x
dawki Protokét komunikacii x x x x x
innego Tryb kontrolera x x x x x
producenta®  Tempo trans. szereg x x x x x
Stan komputera sterujacego. v x x x x

*Dostepne tylko z aktywnym kontrolerem dawki innego producenta w systemie.

ZALACZNIK
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Ustawienia zarzadzania danymi

Dostepne z
— LG
5= Ustawienia zarzadzania danymi zadaniem
EKSPOIUJ...c..oeveicicicc s
Transfer IMPOTUJ.c .o
Dane USUR oottt
zadania EKSPOMUJ .. ovvvveeeeoe e x
Zarzadzaj IMPOIUJ..cove e x
USUR .ot x
ZAPISZ PDF ...ttt x
Zapisz KML.. x
Raporty Zapisz SHP...... x
ZapiSZ WSZYSKIE PlKI .......cvveereercieiceiececeee s x
Opcje Tryb ZAdANIA..........ooocee s x
EKSPOMUJ....cvvvveeeriienieec et v
Transfer IMPOTUJ.c. v v
USUN oottt ess et sssssss st ssssssssses v
Ustawienia NOWY ..ottt v
urzadzenia KODIUj-vrersersreeseessersessesssssessssesssaessessseesn v
Zarzadzaj USUR oot v
ZAPIST ..ottt s v
WEZYE] ..ottt x

Ustawienia konsoli

Dostepne z
" aktywnym
Ustawienia konsoli zadaniem
If ) Informacje systemowe
n ormacje ZaplSZ ...................................................................................................... /
SChemat KOIOTOW ...........ccuiuuiieiiicieiecreieier e x
Wi Jasnos$E eKranU LCD .........ccviveiiveiieceeee e 4
yowetacz ZIZUE KFANOWY ..ottt v
Kalibracja €KranU...........co.veeieriinieeiiisseseise e v
JEANOSHKI ... s v
Regionalne JBZYK oo v
SHrEfa CZASOWE .......cvveeercerericer sttt v
Glosnose &nndh dwi v
dhvieky GHOSNOSE AZWIBKU. ...t
Pokazowy
GNSS SHAM .. v
Odblokowanie = BOOMPIlot do rOZSIBWACZA .........ccouvvuieriici s v
funkeji Kontrola dawki innego producenta ...............ccooeeeevveeeereereeeevveessenseeensonns

Ustawienia narzedzi

Dostepne z
ELGT
7 Ustawienia narzedzi zadaniem
Oprogramowarie  UTZAGZENIE vttt v
doprzesylana  OprOGraMOWENIE .............covvvvvvvvvvveveesresssssssssssssesseeesessssssssssssssssssssssssssen v
) KaIKUIGEOT. ... v
Docatd Konwerter JEANOSLEK..........c.cuueureiereiriiererses s v ‘

MINZDVIvZ
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Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

ZALACZNIK C - PARAMETRY URZADZENIA

Wymiary Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0cm
Masa Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Ztaczka Zasilanie/CAN 8 stykéw Conxall
Kamera 5 stykéw Conxall
Predkosé/stan 8 stykéw Conxall
OSTRZEZENIE! Niektére oryginalne konsole Matrix posiadaja
4-stykowe ztgcze kablowe conxall. Kable 4-stykowe i
8-stykowe NIE sq zamienne.
Dane $rodowiskowe Przechowywanie 0d -10 do +70°C
Praca 0d 0 do +50°C
Wilgotno$¢ 90% bez kondensacii
Wyswietlacz Matrix Pro 570GS Rozdzielczo$¢ 320 x 240
14,5cm
Matrix Pro 840GS Rozdzielczos¢ 800 x 600
21,3¢cm
Wejscie/wyjscie USB 2.0
Zasilanie <9Wprzy 12V DC

ZALACZNIK D - ZAKRESY USTAWIEN

Naci$nij nazwe opcji dowolnej pozycji menu, aby wyswietli¢ definicje i wartosci zakresu danej pozycji.

Rysunek A-2: Przykiad tekstowego okna informacyjnego
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Matrixe Pro 970GS « Matrix® Pro 840GS

ZALACZNIKE - STREFY |l WSPOLRZEDNE UTM

Systemy Matrix® Pro 570GS i Matrix® Pro 840GS wykorzystuja uktad wspétrzednych Universal Transverse Mercator (UTM) do
$ledzenia lokalizacji zadania. Uktad wspétrzednych UTM dzieli powierzchnie Ziemi na sze$édziesiat ponumerowanych stref pdtnocno-
potudniowych, ktore nastepnie sg podzielone na strefy szeroko$ci geograficznej oznaczone literami, jak pokazano ponize;.

Rysunek A-3: Uktad wspotrzednych UTM — globalny

"

Konsola Matrix Pro GS nastepnie $ledzi strefy UTM, w ktérych przeprowadzane sg kazde prace stosowania produktu. Te informacje o
strefie nastepnie sg wykorzystywane do ustalenia, czy zadanie moze by¢ rozpoczete/kontynuowane lub w celu odnalezienia zapisanego
zadania, ktére znajduije sie najblizej obecnej pozycji pojazdu.

Jesli wybrane zadanie znajduje sie w strefie UTM innej niz biezaca lub sasiednia strefa UTM, obok odlegtosci pojawi sie tekst ,Poza

zasiegiem” i opcja lub bedzie nieaktywna.

Jesli nie ma zadnych zapisanych informacji w przypadku wybranego zadania, w polu Odlegto$¢ pojawi sie tekst ,Brak danych”.

m www.teejet.com



Prawa autorskie

© 2015 TeeJet Technologies. Wszystkie prawa zastrzezone. Zadna cze$¢ tego dokumentu lub opisanego tu oprogramowania nie moze
by¢ powielana, kopiowana, ttumaczona lub skracana w jakikolwiek sposéb, jakimikolwiek Srodkami, elektronicznymi i mechanicznymi, bez
uprzedniej pisemnej zgody firmy TeeJet Technologies.

Znaki handlowe
O ile nie okre$lono inaczej, wszystkie nazwy marek i produktéw sg znakami handlowymi lub zastrzezonymi znakami handlowymi odpowiednich
firm lub organizacii.

Ograniczenie odpowiedzialnosci

TEEJET TECHNOLOGIES OFERUJE TEN PRODUKT ,TAKI JAKI JEST” BEZ ZADNEJ GWARANCJI, WYRAZNEJ ANI DOROZUMIANE..
FIRMA TEEJET TECHNOLOGIES NIE PONOSI ODPOWIEDZIALNOSCI ZA PRAWA AUTORSKIE | PATENTOWE. W ZADNYM WYPADKU
FIRMA TEEJET TECHNOLOGIES NIE MOZE BYC POCIAGNIETA DO ODPOWIEDZIALNOSCI ZA JAKIEKOLWIEK STRATY BIZNESOWE,
UTRATE DOCHODOW, UTRATE MOZLIWOSCI CZY DANYCH, PRZERWE W DZIALALNOSCI LUB ZA NIEBEZPOSREDNIE, CELOWE,
PRZYPADKOWE CZY POSREDNIE STRATY DOWOLNEGO RODZAJU, NAWET JESLI TEEJET TECHNOLOGIES UPRZEDZONO O TAKICH
STRATACH SPOWODOWANYCH OPROGRAMOWANIEM TEEJET TECHNOLOGIES.

Informacje o bezpieczenstwie
Firma TeeJet Technologies nie odpowiada za uszkodzenia lub szkody fizyczne spowodowane niestosowaniem sie do tych wymagan
bezpieczenstwa.

Jako operator pojazdu uzytkownik odpowiada za jego bezpieczne dziatanie.

System Matrix Pro GS wraz z urzadzeniem do sterowania wspomaganego/automatycznego nie zastepujg operatora pojazdu.
Uzytkownikowi nie wolno opuszcza¢ pojazdu, gdy system Matrix Pro GS jest uruchomiony.

Przed uruchomieniem i w trakcie pracy urzadzenia nalezy upewnic sig, ze w okolicy pojazdu nie ma innych 0s6b lub przeszkéd.

System Matrix Pro GS jest przeznaczony do wspomagania i zwigkszenia wydajno$ci prac polowych. Kierowca odpowiada w petni za jako$¢
pracy i jej rezultaty.

Przed wjechaniem na drogi publiczne nalezy odtaczy¢ lub usuna¢ wszelkie urzadzenia do sterownia wspomaganego/automatycznego.
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Dostepne aktualizacje produktu

+ Automatyczne sterowanie FieldPilot®

+ Wspomagane sterowanie UniPilot®

+ Automatyczne sterowanie sekcjami belki BoomPilot®
Zyroskopowy modut przechytu
Moduty wyboru wideo maksymalnie do 8 kamer
Ulepszenia zewnetrznego odbiornika GPS lub anteny
Rozszerzona aplikacja organizacji danych Fieldware® Link
Zestaw czujnika cisnienia do monitora wielko$ci kropli

Kontrola dawki innego producenta
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