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DARBO PRADZIA

1. Jjunkite maitinima
Paspauskite MAITINIMO mygtukq (') kad jjungtuméte pulta.

2. Pradzios ekranas
ljungus jrenginj bus rodomas PradZios ekranas su parinktimi, kuris leis
pradéti naujg uzduotj, arba testi esama.

3. Jjungti jrenginio nustatyma
1. Paspauskite [RENGINIO NUSTATYMO skirtukg apacioje .
Pirmiausiai bus rodomos Konfigdracijos #* parinktys.
Duomeny valdyma, % Pulto nuostatas @ ir [rankius ] galima
pasiekti per Soninius skirtuky mygtukus.

Kultarinis nustatymas

2. Paspauskite PULTO $oninj skirtuka (3.

3. Spauskite m

Kultdrinis nustatymas yra naudojamas vienety, kalbos ir laiko
juosty nuostatoms sukonfigdiruoti.

GPS nustatymas
1. Paspauskite KONFIGORACIJOS $oninj skirtuka .

2. Paspauskite @

GPS yra naudojama sukonfigdruoti GPS tipa, GPS jungtj ir PRN
bei perZiaréti GPS bisenos informacija.

Padargo nustatymas
1. Paspauskite KONFIGORACIJOS Soninj skirtuka .

2. Paspauskite .

Padargo nustatymas yra naudojamas jvairioms nuostatoms,
susijusioms su tiesiu rezimu, purk$tuvo rezimu arba svyruojanciu
rezimu, nustatyti. Nuostatos skirsis, atsizvelgiant { tai, ar yra
,SmartCable" ar ruoZo vairuotojo modulis (SDM).

Rankinio/automatinio vairavimo nustatymas
1. Paspauskite KONFIGURACIJOS Soninj skirtuka G-

2. Paspauskite GERTEETNEEUTERETETIES.

Kai yra vairavimo valdymo modulis (SCM), bus galimos rankinio/
automatinio vairavimo parinktys. ISsamias nustatymo instrukcijas
rasite savo konkretaus rankinio/automatinio vairavimo

jrenginio vadove.

4, Jjungti valdymo ekrana
1. Paspauskite TRANSPORTO PRIEMONES VAIZDO
VALDYMO skirtuka ({7}, LAUKO VAIZDO VALDYMO

skirtuka )] arba REALVIEW VALDYMO skirtuka (i@

2. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukg a kad bty rodomos navigacijos parinktys.

Pasirinkite valdymo rezima &

» Tiesus AB 59 » Paskutinis pragjimas E1
> Kreivés AB & » Kita eile =
» Sukantis ratu ©

Pazymékite A ir B taskus @ ©
Ir nustatykite AB nuoroda.
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Saugos informacija
A .1eedet Technologies® neatsako uz pazeidimus ar fizing Zala, kurig Iémé Siy saugos reikalavimy nesilaikymas.

Kaip transporto priemonés operatorius, jis esate atsakingas uz jos saugy naudojima.
,Matrix Pro GS* kartu su bet kokiu rankinio/automatinio vairavimo jrenginiu néra skirti pakeisti transporto priemonés operatoriy.
Nepalikite transporto priemonés, kol yra jjungtas ,Matrix Pro GS*.
Prie$ {jungdami sitikinkite, ar aplink transporto priemone néra zmoniy ir kliaciy.

,Matrix Pro GS* yra skirtas padéti ir pagerinti efektyvuma dirbant lauke. Vairuotojas yra visiSkai atsakingas uz kokybe ir su darbu
susijusius rezultatus.

I$junkite arba iSimkite rankinio/automatinio vairavimo jrenginj prie$ vaziuodami vieSaisiais keliais.
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APZVALGA

1 SKYRIUS. SISTEMOS APZVALGA

,Matrix Pro GS* suteikia galimybe valdyti kelis prijungtus modulius ir GPS Zemélapius, valdyma, ,FieldPilot®, ,BoomPilot® ir duomeny
rinkimg viename pulte naudojant CAN magistralés technologija. Viena tvirta sistema kabinoje pakeicia kelis pultus.

Galimi gaminiy naujovinimai

+ FieldPilot®™ automatinis vairavimas + Vaizdo parinkimo moduliai iki 8 kamery,
+ ,UniPilot™ rankinis vairavimas + |3orinis GPS imtuvas arba antenos naujovinimai
+ ,BoomPilot®™ automatinis sekcijos ruozy valdymas « Fieldware® Link" patobulinta duomeny tvarkymo taikomoji

+ Pokrypio giromodulis programa

+ Slégio jutiklio vartotojo sasajos rinkinys ladeliy dydzio monitoriui

SISTEMOS DALYS

»Matrix Pro 570GS” pultas

,Matrix Pro 570GS" skirtas naudoti mety metus esant jprastoms Zemés tkio naudojimo salygoms. Sandarus gaubtas su guminiais visy,
jungCiy dangteliais uZtikrins, kad jprasta dulkéta aplinka nesukelty naudojimo problemu. |renginys nesuges, jeigu kartais ant jo uztik§
vandens, bet ,Matrix Pro 570GS* néra skirtas darbui esant tiesioginiam lietaus poveikiui. Bukite atsargs ir nenaudokite ,Matrix Pro GS*
drégnomis salygomis.

1-1 pav. ,Matrix Pro 570GS" pulto priekis ir galas

|[montuota Sviesos juosta

Maitinimo mygtukas

USB jungtis su guminiu dangteliu

RySkus jutiklinis ekranas

Garsiakalbis

Maitinimo mygtukas

Integruotas RAM aptaisas
(reikalingas surinkimas)

— GPS antenos jungtis
Guminiai jung€iy dangteliai
USB jungtis su guminiu dangteliu

Standartinis RAM laikiklis
(reikalingas surinkimas) Junglys suiséma
Greicio signalo jungtis
Kameros jungtis

Maitinimo jungtis
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~Matrix Pro 840GS” pultas

,Matrix Pro 840GS" skirtas naudoti mety metus esant jprastoms Zemés dkio naudojimo salygoms. Sandarus gaubtas su guminiais visy
jung€iy dangteliais uZtikrins, kad jprasta dulkéta aplinka nesukelty naudojimo problemu, [renginys nesuges, jeigu kartais ant jo uZtik$
vandens, bet ,Matrix Pro 840GS* néra skirtas darbui esant tiesioginiam lietaus poveikiui. Bakite atsargds ir nenaudokite ,Matrix Pro GS
drégnomis salygomis.

“

1-2 pav. ,Matrix Pro 840GS* pulto priekis ir galas

|montuota Sviesos juosta
Maitinimo mygtukas

R Pradzios mygtukas
USB jungtis I ——

su guminiu dangteliu Didinimo / mazinimo mygtukai ~ Garsiakalbis

GPS antenos

jungtis

Ryskus jutiklinis ekranas

Standartinis RAM laikiklis
(reikalingas surinkimas)

Integruotas RAM aptaisas
(reikalingas surinkimas)
Guminiai jungciy,
dangteliai

Greicio signalo jungtis
Kameros jungtis

Maitinimo jungtis

~RealView®” kamera

.1eelet Technologies* ,RealView* kamera suteikia galimybe rodyti vaizdo jradus ,Matrix Pro GS* ekrane. Kamerg galima nukreipti |
priek|, kad baty galima valdyti ,RealView* vaizdo jra8g, arba ji gali bati nustatyta taip, kad bty galima Zidreéti kitus jlsy jrangos veikimo
aspektus. Kameroje yra lankstus RAM aptaisas, integruotas skydelis nuo saulés ir ji suteikia infraraudonosios Sviesos apSvietima, todél
galima gauti aiSkius vaizdus netgi esant tamsioms salygoms.

Papildoma informacija

Visi pakeitimai yra i$saugomi automatikai. Paleidimo seka

Pulto maitinimui jjungti reikia mazdaug 40 sekundziy. Siuo metu
bus rodoma eilé ekrany, uZsidegs ir uzges Sviesdiodinés lemputés
ir svyruos rySkumo lygiai. Kai maitinimo jjungimo seka bus atlikta,
bus rodomas PradZios ekranas.

Pultg reikia iSjungti ir vél jjungti, kai keiCiate arba prijungiate jrangg
prie ,Matrix Pro GS* sistemos.

Maitinimo jjungimas :
Paspauskite MAITINIMO mygtuk , kad jjungtuméte pulta. . ]
P ygtuka O, kad jung P Rekomenduotos antenos jrengimas

ljungus maitinima, ,Matrix Pro GS* prades vykdyti savo paleidimo  Gpg antena turety bati montuojama kuo toliau | priekj ant kabinos

seka. virsaus, ant bent 10 cm ploto metalinio pavirsiaus.

Maitinimo iSjungimas |
Paspauskite ir trumpai palaikykite MAITINIMO mygtukg O kol
patvirtinimo ekrane bus patvirtintas iSjungimo reZimas.

[SPEJIMAS! Palaukite 30 sekundziy prie$ vél jjungdami pulta po
maitinimo i§jungimo.
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KONFIGURACIJOS

APZVALGA

Siame paveikslélyje pavaizduota jprasta ,Matrix Pro GS* konfigdracija. Dél galimy jvairiy konfigtiracijy, is paveikslélis turéty bati
naudojamas tik informaciniais tikslais.

1-3 pav. ,Matrix Pro GS* su VSM ir keliomis ,RealView" kameromis, ,FieldPilot* ir ,BoomPilot"

o ,Matrix Pro 840GS"*

Matrix o 7850187 PS At 75-30084

Rankinis/automatinis vairavimas RXA-30 65.05226 3650 1259“"3 (75-30090 su GLONASS
T GPS Antenna - . -

»BoomPilot ' @[ Rinkinys, laikiis [ =}, 78-50190 su GLONASS ,

Pasirenkamas priedas 4 *| RXA-30 antena )

45-05786: 6 m
5 45-05787: 9 m
Antenos kabelis
,Matrix Pro 570GS*
75-30082
75-30083 su GLONASS 5 pad.

Rinkinys, RAM stovas su siurbtuku
90-02349 (,Matrix 570°)
90-02700 (,Matrix 840°)

Maitinimo/CAN/
duomeny kabelis
(iskaitant ,FieldPilot",
L,UniPilot" arba
,BoomPilot" rinkiniai)

45-05617: 6 m 1
45-05618: 18 m
Kameros ilginamasis laidas

fouL;

Vaizdo parinkiklis
modulis

78-08067: 4 kanalas
78-08068: 8 kanalas

10 A saugiklis
45-07703
SCM maitinimo j¢jimas/i$éjimas

78-08075
Vairavimo valdymas
modulis (SCM)

45-08117
CAN ilginamasis laidas 6 m

90-04005: 3 m
3 - 90-04006: 10 m
| = La3eliy dydzio monitorius

45-05381
Baterija
3,66 m S S ]
su15A o

Saugikliai

91-07011
Vairavimas
Ratas
Jungiklis
Rinkinys &

Srauto valdiklis

32-04020
Pasirenkama
Kojinis jungiklis

32-04040 —

Nuotolinis ,BoomPilot* dirzas
|jungti/ Dalies numeris
iSjungti 4 priklauso nuo srauto valdiklio

45-10103 ,BoomPilot*
Dirzas RuoZo vairuotojas
Vairavimas (A+B) (15MI’(L)J((1;|LIB

Vairavimas S LT Pulto dirzas
Voztuvas Voztuvai
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2 SKYRIUS. ]ZANGA

,Matrix Pro GS* galima naudoti kaip paprastg esamy uzduociy sistema arba kaip pazangig keliy uzduoc€iy sistema. Nepaisant kuriuo
rezimu veikia pultas, pagrindinés ekrano funkcijos yra tos pacios.

+ Apatiniais ir Soniniais skirtukais galima pasiekti {vairius ekranus ir poekranius

* |spéjimy ir informaciniai iSkylantieji langai informuoja apie pulto veikima ir pateikia informacijg apie nustatymo arba
valdymo funkcijas

+ Nustatymo parinktis galima lengvai nustatyti naudojant iSskleidZiamuosius meniu arba klaviatdros {vedimo ekranus

Norédami greitai rasti nustatymo funkcija, Zr. {renginio nustatymo reZimo meniu struktdros lentele.

PAGRINDINE EKRANO PASKIRTIS

Apatiniai skirtuky mygtukai Negalimos parinktys, kai aktyvi uzduotis
Apatiniai skirtuky mygtukai yra visada matomi ekrane. Sie mygtukai Kai uzduotis aktyvi, tam tikros nustatymo parinktys yra negalimos.
suteikia prieiga prie uzduogiy, nustatymo parinkgiy ir navigacijos.  Zr. jrenginio nustatymo rezimo meniu strukttiros lentele, kurios

inkt ieki .
/|-.|\ Pradzios/uzduoties ekranas parinictys yra nepasiekiamos

2-2 pav. Negalimy parinkéiy pavyzdziai

}’3 |renginio nustatymas
E Transporto priemonés vaizdo valdymas
- Lauko vaizdo valdymas

,RealView* valdymas arba ,RealView* kameros vaizdas
visame ekrane

PASTABA: ,RealView" valdymo parinktys galimos tik kai sistemoje
yra diegta kamera.

2-1 pav. Apatiniai skirtuky mygtukai
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Pulto ekrano spalvos

Pultas gali veikti SeSiy spalvy schemomis. Nuo jrenginio
nustatymo apatinio mygtuko spauskite PULTO Soninj skirtukqi ir
perjunkite | parinktis . Spauskite rodykle ZEMYN ~'v kad
pasiektuméte spalvy schemy parinktis ir pasirinktuméte spalvinj
rezima.

2-3 pav. Spalvy schemos

Skystakristalio ekrano ryikurmas |50

Ekrarng nuolrauka

Yartotojo sgsajos spalyy schema |Stilius 4

Skystakristalio ekrano rylkurmas |50

grstakristalio ekrano rylkumas 50

Ekrang nuotrauks
Pultas->Raodyti

Vartotojo sasajos spalvy schema

Skystakristalio ekrano ryfkumas (30

lungtas

Pradéti
@®

Ekrandg naolrauka

B OE

Jutiklinio ekrang kalibravimas

o

Paprastas arba iSpléstinis rezimas

Norédami suzinoti, kaip perjungti tarp paprasto ir iSpléstinio
rezimo, skaitykite konfiglracijos skyriy, esantj Duomeny,
valdymas->Parinktys.

Dirbant paprastu rezimu, tik viena uZduotis bus pasiekiama vienu
metu. Pradzios ekrane rodomi tik ribotas plotas ir padengimo
plotai. Ataskaitose galima jraSyti tik esamg uzduotj. Negalima
naudoti su ,Fieldware Link".

JZANGA

2-4 pav. Paprasto reZimo pradZios ekranas

Dirbant iSpléstiniu reZzimu bet kuriuo metu bus pasiekiama daugiau
nei viena uzduotis. PradZios ekrane rodomi kliento, dkio, lauko ir
uzduoties pavadinimai, riboti ir padengimo plotai ir atstumas nuo
pasirinktos uZduoties. Naudojant pulta, galima jvesti tik uZduoties
pavadinima. Visas iSsaugotas uzduotis galima jradyti PDF, SHP
arba KML failu parinktyse Duomenys -> Ataskaitos. Naudodamas
L,rieldware Link*, naudotojas gali {vesti kliento, tkio ir lauko
duomenis bei daryti kopijas/redaguoti uzduotis pakartotiniam riby,
ir gairiy naudojimui. Kliento, Okio ir lauko informacijg galima jvesti
tik naudojant ,Fieldware Link".

2-5 pav. ISpléstinio reZimo pradZios ekranas

98-05273-LT R4 “
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Ispéjimai ir informaciniai iSkylantieji langai Slenkantys ekranai

ISkylantysis jspéjimo arba informacinis langas bus rodomas Tam tikruose ekranuose yra daugiau informacijos ar parink¢iy

mazdaug 5 (penkias) sekundes. Norédami pasalinti informacinj nei matoma esamame ekrane. Naudokite rodykles

langa, bakstelékite bet kurioje ekrano vietoje. AUKSTYN/ZEMYN = = arba slankiojanCig juosta, kad
pasiektuméte papildomas parinktis arba informacija, kurios Siuo

Informacija apie nustatymo parinktis metu nesimato ekrane.

Paspauskite bet kurio meniu elemento parinkties piktograma arba
parinkties pavadinima, kad bty rodomas to elemento apibrézimas
ir intervalo vertés. Norédami pa3alinti informacini langa,
paspauskite bet kurioje ekrano vietoje.

2-8 pav. Slenkanéio ekrano pavyzdys

2-6 pav. Informacinio tekstinio lango pavyzdys

Klaviatiros jvedimo ekranas
Paspauskite KLAVIATUROS piktogramq@. Vertei jvesti
naudokite skaiéiy klaviatdra.

Paspauskite piktogramg PRIIMTI @ kad i§saugotuméte
nuostatas, arba piktograma ATSAUKTI @ jog iSeituméte i§
klaviatros neiSsaugoje.

2-9 pav. Klaviatiiros pavyzdys

ISskleidziamojo meniu pasirinkimai

Spauskite rodykle ZEMYN v'r kad pasiektuméte parinktis.
Naudokite rodykles AUKSTYN/ZEMYN [y [ arba slankiojancia
juosta, jeigu reikia perzidréti iSpléstin| sarasa. Pasirinkite tinkama
parinktj. Norédami uzdaryti sara$q nepasirinke parinkties,
bakstelékite bet kurioje ekrano vietoje, ne i8skleidZziamajame
meniu.

2-7 pav. ISskleidZiamojo meniu pavyzdys

GPS/DGPS

n www.teejet.com
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JRENGINIO NUSTATYMO REZIMO MENIU PARINKTYS

A Konfigiracija (12 psl.)

98-05273-LT R4

L\ 0 U d d D
Masinos rasis x Vaizdo jraas = Kameros v
GPS antenos aukstis x — —
Padargo rasis x o N Dld.Z'I.aUSIaS |9IStIn€vlS slgglg, v
Simetriskas padargy isdéstymas x [ | Jutikiiai = Slegis: [spéjimas apie mazq slég] v
Padargo nuokrypio atstumas x [spéjimas apie didelj slégj v
= Padargo nuokrypio kryptis x Laseli
Padargo ruozy skai€ius x dydiig{ _ liungta/i$jungta v
Valdymo plotis x monitorius Purkstuko parinkimas v
Apdorojimo/darbinis plotis x
Apdoroto ploto jspéjimas v
Sekcijos nuokrypio kryptis x = Duomeny valdymas (20 psl.)
Tiesus Atstumas nuo antenos iki sekcijos | % :
rezimas Persidengimas v | Eksportuoti x
lungimoligjungimo delsos laikas | v/ = Perduoti | Importuofi x
sduoti Salinti x
. « UZduoties
Nustatymo rasis: ,TeeJet x duomenvs -
+ Atstumas nuo antenos iki disky | % y . Naujas x
Padargas + Persidengimas v = Valdyti Kopijuoti x
* |jlungimo/i§jungimo delsos Salinti *
laikas v -
raSyti PDF x
. * PurSkimo nuokrypio atstumas | % ' {raézti KML x
Purkstuvo + Ruozo nuokrypiai x Ataskaitos = lrayti SHP «
=) fezlmas * Ruozyilgiai x |rasyti visus tipus x
Nustatymo rasis: OEM x . — Usdinfi ..
+ Atstumas nuo antenos iki disky | * Parinktys Uzduoties rezimas *
+ Paleidimo/pabaigos atstumas | % Eksportuoti v
* Ruozo pradzios/pabaigos x = Perduoti Importuoti v
nuokrypiai Salinti v
1 ruozo nuokrypio kryptis x Maéi?ots Naujas 4
... Atstumas nuo antenos iki 1 ruozo | x nuostatos Kopijuoti v
rsegrr;’:lsan“s Persidengimas v - Valdyti | Salinti v
[jungimo/igjungimo delsos laikas | v [radyti v
RuoZo nuokrypiai x Apkrova x
— |jungta/i§jungta v
Voztuvo risis x ® Pulto nuostatos (26 psl.)
. VoZtuvo daznis x
- Voztuvo MaZiausio galingumo ciklas x Vartotojo sgsajos spalvy schema x
nustatymas | iran/deginén Rodyti _ Skystakristalio ekrano ryskumas v
Didziausio galingumo ciklas x Ekrano nuotrauka v
o _— Kalibruoti ekrang, v
Apytikrio vairavimo reguliavimas | v* . .

- Vairavimo  Tikslaus vairavimo reguliavimas | v Vienetai v
Rankinis/ = otatos TusGioji eiga v | |Kulttrinis = Kalba v
automatinis Zitréjimas pirmyn v Laiko zona v
vairavimas

= Voztuvo patikra x Garsumas = Garsumas v
= VoZztuvo diagnostika x Demo = Pradéti v
rezimas
= Parinktys Vairo jutiklis x
. Sistemos informacija v
Vairavimo ljungti x Apie = QR kodas - tiesioginé nuoroda | naudotojo vadovg | v
- EOS“"'° Jutiklio kalibravimas v Iradyti sistemos informacija v
Kampo Kalibravimas internetu v
jutiklis
Pakreipimo  _ |lungta/isjungta v =t [rankiai (29 psl.)
pataisa Lauko lygis v
Sviesdiodzio rvik % Papildiniai = Skaiciuotuvas v
.. viesdiodzio ry$kumas Vienety keitiklis v
_Swetsos = Rodymo rezimas v !
Juosta Sviesdiodziy intervalai v
v Galimi, kai uzduotis aktyvi
GPS risis x
GPS jungtis x | x Negalimi, kai uZzduotis aktyvi
GPS = GPS basenos informacija v
Programuojamas imtuvas x
PRN x

JZANGA
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3 SKYRIUS. UZDUOTYS/PRADZIOS EKRANAS

o
ol
>
]
R
>

Atlikus maitinimo jjungimo seka, bus rodomas PradZios ekranas su parinktimi pradéti naujg uzduotj arba testi esama uzduotj.

Pulte turi bati GPS prie$ pradedant arba tesiant uzduot.

PrieS pradedant uzduotj reikia atlikti konkre¢ios masinos ir jos daliy nustatyma. Kai uZduotis yra aktyvi, kai
kuriy nustatymo parinkéiy negalima pakeisti. ISsamesne informacijq rasite jZangos skyriuje, {renginio nustatymo rezimo meniu strukttros

lenteléje.

Norédami perjungti tarp paprasto ir iSpléstinio rezimo, skaitykite konfigtracijos skyriu, esantj Duomeny valdymas —> Parinktys.

Paprastas rezimas

Dirbant paprastu reZimu, tik viena uZduotis bus prieinama vienu
metu. Pradzios ekrane rodomi tik ribotas plotas, padengimo plotai
ir naudojimo trukmé. Ataskaitose galima jraSyti tik esama uzduotj.
Negalima naudoti su ,Fieldware Link".

3-1 pav. Paprasto rezimo pradzios ekranas

ISpléstinis rezimas

Dirbant iSpléstiniu rezimu bet kuriuo metu bus prieinama daugiau
nei viena uzduotis. PradZios ekrane rodomi kliento, Okio, lauko

ir uzduoties pavadinimai, riboti ir padengimo plotai, naudojimo
trukmé ir atstumas nuo pasirinktos uzduoties. Naudojant pulta,
galima jvesti tik uzduoties pavadinima, Visas iSsaugotas uzduotis
galima jrasyti PDF, SHP arba KML failu parinktyse Duomenys ->
Ataskaitos. Naudodamas ,Fieldware Link*, naudotojas gali

jvesti kliento, Tkio ir lauko duomenis bei daryti kopijas/redaguoti
uZduotis pakartotiniam riby ir gairiy naudojimui. Kliento, Gkio ir
lauko informacija galima jvesti tik naudojant ,Fieldware Link".

3-2 pav. ISpléstinio reZimo pradZios ekranas

n www.teejet.com
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PAPRASTAS REZIMAS ISPLESTINIS REZIMAS

Atlikus maitinimo jjungimo seka, bus rodomas pradzios ekranas su
parinktimi pradéti naujg uzduotj arba testi esama uzduotj.

Pulte turi bati GPS prie§ pradedant arba tesiant uzduotj.

Nauja uzduotis

Pradéjus naujg uzduotj ankstesnés uzduoties duomenys bus
pasalinti.

Norédami pradéti nauja uzduotj:

1. PradZios ekrane /m\ spauskite .

Pultas perSoks | transporto priemonés vaizda.

Testi uzduotj

Mygtukas Testi neprieinamas, kai esama uzduotis yra nutolusi
daugiau nei per 2 (dvi) UTM zonas.

Norint testi esama uzduotj:

1. Pradzios ekrane /= spauskite [T3gd.

Pultas perSoks | transporto priemonés vaizda ir pradés teikti
navigacijos informacija.

Uzverti uzduotj
Norédami uzverti uzduotj:

1. Pradzios ekrane 42> spauskite [Nl

Norédami sukurti uzduoties ataskaitg uzveriant uzduotj:

1. |dékite USB diska j pulto USB jungt;.

2. Pradzios ekrane /m\ spauskite .

3. Pasirinkite:
P Taip — kad sukurtuméte paskutinés uzduoties ataskaitg
P Ne - kad sugrjztuméte j PradZios ekrang neiSsaugoje

Atlikus maitinimo jjungimo seka, bus rodomas pradzios ekranas su
parinktimi pradéti naujq uzduot] arba testi esama uzduotj.

Pulte turi bati GPS prie$ pradedant arba tesiant uzduotj.

Nauja uzduotis

Pradéjus naujg uzduotj ankstesnés uzduoties duomenys bus
pasalinti.

Norédami pradéti naujg uzduotj;

1. PradZios ekrane /m\ spauskite [NEITENTFL LIS,

2. Spauskite:
» Taip - kad automatiSkai sukurtuméte pavadinimg
» Ne — kad jvestuméte pavadinimg naudodami ekrano
klaviatirg
Kliento, Tkio ir lauko informacija jvedama naudojant
,Fieldware Link".

Pultas perSoks | transporto priemonés vaizda.

Pradzios uzduotis

,Matrix Pro* yra uzprogramuota su lauko radimo jrankiu, kad

naudotojui padéty surasti artimiausig transporto priemonés

vietai uzduotj. |sigijus GPS, uzduociy pasirinkimo sarasas bus

atnaujinamas kas deSimt sekundziy. Atnaujinant uzduo€iy sarasas

iSroSiuojamas pagal atstuma ir dvi artimiausios uzduotys yra

rodomos sara$o virSuje. Likusios uzduotys yra iSvardijamos po ju.

Mygtukas PradZios uzduotis yra neprieinamas ir atstumas bus

rodomas Neatitinka intervalo, kai esama uzduotis yra nutolusi

daugiau nei 2 (dviem) UTM zonomis. Bus rodoma, kad atstumas

Néra duomenu, kai esamai uzduodiai néra jradytos informacijos.

Norint testi esama uzduotj:

1. Pradzios ekrane 2> spauskite rodykle ZEMYN } kad
pasiektuméte pulte jradyty uzduoCiy sarada.

2. Pasirinkite norimos pradéti/testi uZzduoties pavadinima.

3. Spauskite [HECHLIFLITTES.

Pultas perSoks | transporto priemonés vaizdg ir pradés teikti
navigacijos informacija.

Uzverti uzduotj
Norédami uzverti uzduotj:

1. PradZios ekrane /m\ spauskite LA RIPZ LY.

Norédami sukurti uzduoties ataskaitg uzveriant uzduotj:

1. |dékite USB diska | pulto USB jungti.

2. Pradzios ekrane 2> spauskite .

3. Pasirinkite:
» Taip — kad sukurtuméte paskutinés uzduoties ataskaitg
P Ne - kad sugrjztuméte | pradzios ekrang neiSsaugoje

98-05273-LT R4 n
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4 SKYRIUS. VISO EKRANO VAIZDAS

,RealView" viso ekrano vaizdas suteikia galimybe matyti vaizda realiu laiku. PerZiGrékite vaizdo transliacijg (-as) ir nustatymo kameras
be GPS. ,RealView* valdymo parinktys Siame ekrane yra neprieinamos.

Jeigu sistemoje yra jrengtas vaizdo pasirinkimo modulis (VSM), prieinamos 2 (dvi) vaizdo parinktys:
» Vienos kameros vaizdas @ - norint pakeisti vaizdo jvestj, galima pasirinkti 1 (viena) i$ 8 (adtuoniy) kamery {gjimy, kad pakeisty
vaizdo jraSo {gjimo vaizda.
» Padalytas kameros vaizdas § @ - norint padalyti ekrang | keturias vaizdo transliacijas, galima pasirinkti 1 (viena) i 2 (dviejy)
4 (keturiy) kamery j€jimy, (A/B/C/D arba E/F/G/H) rinkiniy, kad baty galima padalyti ekrang j keturis atskirus vaizdo jéjimus.

Taip pat galima:
» ,RealView* kameros momentiné nuotrauka (@jf) — esamo vaizdo ekrane nuotrauka i$saugoma USB diske

1. Paspauskite ,REALVIEW* KAMEROS VISO EKRANO VAIZDO apatinj skirtuka | 7 .
4-1 pav. ,RealView" kameros viso ekrano vaizdas

n www.teejet.com
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5 SKYRIUS. SISTEMOS NUSTATYMAS

Sistemos nustatymas yra naudojamas pultui, masinai ir jos padargamws sukonfigtiruoti. Keturiais Soniniais skirtukais pasiekiamos
Masinos/padargy konfigdracijos, Duomeny valdymo, Pulto nuostaty ir jrankiy parinktys.

APZVALGA

Keturiais Soniniais skirtukais pasiekiamos nustatymo parinktys:

}’3 Masinos/padargo konfigiracija;

Padargas (tiesus, purkstuvas, svyruojantis);
Sviesos juosta;

Rankinis/automatinis vairavimas (voZtuvo nustatymas,
vairavimo nuostatos, voztuvo patikra, voztuvo diagnostika,
vairo jutiklis, vairavimo posikio kampo jutiklis);

Pakreipimo pataisa;

GPS;

Vaizdo konfigaracija;
Jutikliai (slégio monitorius);

LaSeliy dydZio monitorius;

5-1 pav. Nustatymo parinktys

% Duomeny tvarkymas;
+ UZduoties duomenys (perdavimas, tvarkymas);
+ Ataskaitos;
+ Parinktys: uZduoties rezimas;
+ Masinos nuostatos (perdavimas, tvarkymas);
i Pulto nuostatos;
* Rodyti;

+ Kultdrinis;

NUSTATYMAS

+ Garsumas;
+ Demo reZimas;
+ Informacija apie sistema;
i [rankiai (skaiiuotuvas, vienety keitiklis).

Soniniai skirtukai
Konfigaracijos Soninis skirtukas
Duomeny, tvarkymo Soninis skirtukas
Pulto nuostaty Soninis skirtukas

|rankiy Soninis skirtukas

|renginio nustatymo apatinis skirtukas

98-05273-LT R4 n
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Negalimos parinktys, kai aktyvi uZduotis
Kai uzduotis aktyvi, tam tikros nustatymo parinktys yra negalimos. Zr. jrenginio nustatymo rezimo meniu struktiros lentele, kurios
parinktys yra nepasiekiamos.

5-2 pav._Negalimy parinkciy pavyzdZiai

"N\ KONFIGURACIJA

Konfigiracija yra naudojama Padargo, Sviesos juostos, Rankinio/automatinio vairavimo, Pakreipimo pataisos, GPS, Vaizdo jraso,
jutikliy ir laseliy dydZio monitoriui konfigaruoti.

PASTABA: savybiy prieinamumas skirsis priklausomai nuo galimy prietaisy ,Matrix Pro GS* sistemoje.

1. Paspauskite [RENGINIO NUSTATYMO skirtukg apacioje .

2. Paspauskite KONFIGURACIJOS éonin[skirtukq.

3. Pasirinkite i8:

» Padargas — naudojama masinos tipui, GPS antenos P Pakreipimo pataisa — naudojama pakreipimo giromoduliui,
auksciui, padargo tipui, simetriSkam padargo iSdéstymui, suteikian¢iam galimybe naudoti pakreipimo pataisg kalvotame
padargo nuokrypio atstumui/krypciai, padargo ruozy, skaiiui, arba Slaituotame pavirsiuje, jjungti/iSjungti ir kalibruoti
valdymo plociui, apdorojimo darbiniam plociui ir apdorojamo » GPS — naudojama GPS tipui,jungéiai ir PRN nustatyti bei
ploto {spéjimo laikui nustatyti. perzitréti GPS biisenos informacijg
e Tiesiu rezimu — sekcijos nuokrypio kryptis, atstumas nuo » Vaizdo jra$as — naudojama atskiroms kameroms nustatyti

antenos iki sekcijos, persidengimo procentas, padargo

» Jutikliai — naudojamas slégio jutiklio nuostatoms nustatyti
jjungimo delsa ir padargo iSjungimo delsa

P Ladeliy dydZio monitorius — naudojamas i$ anksto
nustatytiems ir esamiems purktukams jjungti/igjungti ir
nustatyti

5-3 pav. Konfigdracijos parinktys

o Purkstuvo rezimu: , TeeJet" — atstumas nuo antenos
iki disky, persidengimo procentas, padargo jjungimo
delsos laikas, padargo i§jungimo delsos laikas, purSkimo
nuokrypio atstumas, ruozy nuokrypio atstumai ir ruozy,
ilgiai

o Purkstuvo rezimu: OEM - atstumas nuo antenos iki disku,
pradZios atstumas, pabaigos atstumas, ruozo pradzios
nuokrypiai ir ruozy pabaigos nuokrypiai

e Svyruojanciu rezimu — 1 ruozo nuokrypio kryptis, atstumas
nuo antenos iki 1 ruozo, persidengimo procentas, padargo
jjungimo delsos laikas, padargo i§jungimo delsos laikas ir
ruozy nuokrypiai

» Sviesos juosta — naudojama $viesos diody ryskumui, ekrano
rezimui ir Sviesos diody intervalams nustatyti

» Rankinis/automatinis vairavimas — naujama rankiniam/
automatiniam vairavimui jjungti/isjungti bei nustatyti voztuvo
nustatymo nuostatas, vairavimo nuostatas ir vairavimo
posikio kampo jutiklio nuostatas bei atlikti voztuvo patikras
arba voZtuvo diagnostikg

n www.teejet.com
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Padargas

Padargo nustatymas yra naudojamas jvairioms nuostatoms,
susijusioms su tiesiu reZimu, purkStuvo rezimu arba svyruojanciu
rezimu, nustatyti. ISsamias nustatymo instrukcijas rasite $io
vadovo skyriuje Padargas.

Nuostatos skirsis, atsizvelgiant i tai, ar yra ,SmartCable" ar ruozo
vairuotojo modulis (SDM).

Padargo rusis
Padargo rsyje pasirenkama apdorojimo modelio rasis, kuri
geriausiai atitinka josy sistema.
o Tiesiu rezimu — sekcijy ruozai neturi ilgio ir yra vienoje
linijoje fiksuotu atstumu nuo antenos
o Purkstuvo reZimu - sukuriama virtuali linija su tiekimo
diskais, nuo kuriy apdorojamo ruozo ar ruozy ilgiai gali
skirtis, ir jie gali bati skirtingu atstumu nuo linijos
o Svyruojanciu reZzimu — sukuriama virtuali linija su 1 ruoZu,
nuo kurio apdorojamas ruozas ar ruozai neturi ilgio ir gali
bati skirtingu atstumu nuo antenos
5-4 pav. Padargo rusis — tiesus

5-5 pav. Padarqo risis — purkStuvas

5-6 pav. Padargo risis — svyruojantis

Vieno ruozo nustatymas

Vieno ruozo nustatymas naudojamas, kai sistemoje néra
,omartCable" arba ruozo vairuotojo modulio (SDM). Visas sekcijos
ar apdorojamas plotas yra laikomas vienu ruozu.

PASTABA: jeigu yra ,SmartCable” arba ruoZo vairuotojo
modulis (SDM), nustatymo veiksmus rasite skyrelyje
»omartCable” arba ruoZo vairuotojo modulio
nustatymas.

1. Paspauskite KONFIGURACIJOS $oninj skirtukg .
2. Paspauskite .
3. Pasirinkite i8:
» Masinos risis — naudojama masinos tipui pasirinkti, kuris
yra artimiausias jisy masinai.
» GPS antenos aukstis — naudojama antenos auks¢iui nuo
Zemés matuoti
P Padargo risis — naudojama apdorojamos vietos ruozy,
iSdéstymui pasirinkti.
P Padargo nuokrypio atstumas — naudojama atstumui nuo
masinos vidurio linijos iki padargo centro jvesti

» Padargo nuokrypio kryptis — kryptis nuo masinos vidurio
linijos iki padargo vidurio masinos priekinés eigos kryptimi

NUSTATYMAS

P Valdymo plotis — naudojama atstumui tarp gairiy, jvesti

» Apdorojimo plotis [tiesaus padargo rasis] — naudojama
bendram padargo plogiui jvesti

» Darbinis plotis [purkStuvo padargo rasis] — naudojama
bendram padargo plo€iui jvesti

» Apdorojamo ploto jspéjimas — haudojama jspéjimui
nustatyti, kai i vaziuojama arba jvaziuojama | apdorojamg
plotg

4. Spauskite rodykle KITAS PUSLAPIS, E4 kad nustatytuméte
pasirinktas specialias padargo rasies parinktis.

98-05273-LT R4 n



SYWALVLSNN

MATRIX'PRO5106s © MATRIX PROsaoes

5-7 pav. Padargas

»~SmartCable“ arba ruozo vairuotojo modulio
nustatymas

,omartCable" arba ruozo vairuotojo modulio (SDM) nustatymas
naudojamas, kai sistemoje yra ,SmartCable" arba ruozo vairuotojo
modulis (SDM). Sekcijg arba apdorojama plotg galima jvesti

iki 15 ruozy. Kiekvieno ruoZo plotis, purkStuvo rezimas ir ilgis

gali skirtis. Su SDM galimos papildomos parinktys: apdorojimo
persidengimas, apdorojimo delsa ir svyruojantis rezimas.
PASTABA: jeigu néra ,SmartCable” arba ruoZo vairuotojo modulio

(SDM), nustatymo veiksmus rasite skyrelyje Vieno
ruozo nustatymas.

1. Paspauskite KONFIGORACIJOS $oninj skirtuka 8.

2. Paspauskite .
3. Pasirinkite is:
» Masinos rasis — naudojama masinos tipui pasirinkti, kuris
yra artimiausias jasy masinai.
» GPS antenos aukstis — naudojama antenos auksgiui nuo
Zemés matuoti
» Padargo riisis — naudojama apdorojamos vietos ruozy
iSdéstymui pasirinkti.
» SimetriSkas padargy iSdéstymas — naudojama nustatyti, ar
ruozai yra suporuoti ir todél turi bendras plocio, nuokrypio ir
ilgio vertes

» Padargo nuokrypio atstumas — naudojama atstumui nuo
masinos vidurio linijos iki padargo centro jvesti

» Padargo nuokrypio kryptis — kryptis nuo masinos vidurio
linijos iki padargo vidurio masinos priekinés eigos kryptimi

» Padargo ruozy skaicius — naudojama padargo ruozy
skaiiui pasirinkti

» Valdymo plotis — naudojama atstumui tarp gairiy jvesti.

» Apdorojimo plotis [tiesaus padargo rsis arba svyruojancio
padargo risis] — naudojama bendram visy padargo ruozy
plociui {vesti

» Darbinis plotis [purkStuvo padargo rasis] — naudojama
bendram visy padargo ruozy plo€iui jvesti

4. Spauskite rodykle KITAS PUSLAPIS [, kad nustatytuméte

pasirinktas specialias padargo rasies parinktis.
5-8 pav. Padargas
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Sviesos juosta

Sviesos juostos nustatymas yra naudojamas $viesos diody
rySkumui, rodymo reZimui ir Sviesos diody intervalams
konfigdruoti.

1. Paspauskite KONFIGURACIJOS $oninj skirtuka .
2. Paspauskite .
3. Pasirinkite i$:
» Sviesdiodzio ryskumas — naudojama &viesos diody
rySkumui reguliuoti

» Rodymo rezimas — naudojama nustatyti, ar Sviesos juosta

rodo pradalge ar transporto priemone. Kai nustatyta
.pradalgé®, Sviesos diodai rodo gairés vieta, o judantis
Sviesos diodas — transporto priemone. Kai nustatyta
Lfransporto priemoné®, vidurinis Sviesos diodas rodo
transporto priemonés vietg, o judantis Sviesos diodas —
nuoroda.

» Sviesdiodziy intervalai — naudojama nustatyti atstuma

nuo gairés ar transporto priemonés, kurig rodo kiekvienas

Svieciantis diodas

4. Spauskite rodykle GR|ZTI ) arba KONFIGURACIJOS $oninj

skirtuka, kad sugriztuméte | pagrindinj konfigdracijos
ekrana.

5-9 pav. Sviesos juosta

Rankinis/automatinis vairavimas
Kai yra vairavimo valdymo modulis (SCM), bus galimos rankinio/
automatinio vairavimo parinktys. I8samias nustatymo instrukcijas rasite
savo konkretaus rankinio/automatinio vairavimo irenginio vadove.
PASTABA: gali prireikti atnaujinti jisy SCM programine jranga,
kai naujovinate ,Matrix Pro GS*i§ ankstesniy ,Matrix*
sistemy. Norédami perziréti informacijg apie
programine jrangaq, Zidrékite Pultas -> Apie ekrang.
Rankinio/automatinio vairavimo nustatymas yra naudojamas
rankiniam/automatiniam vairavimui jjungti/i§jungti ir sukonfigaruoti
voztuvo nustatyma, vairavimo nuostatas, voztuvo patikra, vozZtuvo
diagnostika ir vairavimo postkio kampo jutiklj.
1. Paspauskite KONFIGURACIJOS $onin skirtuka @9,

2. Paspauskite [EUTHETNEIGEUTEAETEVIES.

3. Pasirinkite, ar rankinis/automatinis vairavimas yra jjungtas
arba iSjungtas.
4. Kai jjungtas, pasirinkite i8:

» VoZtuvo nustatymas — naudojama voztuvo tipui, voZtuvo
daZniui, minimaliam darbo ciklui kairén/deSinén ir
maksimaliam darbo ciklui nustatyti

P Vairavimo nuostatos — naudojama apytikrio vairavimo
reguliavimui, tikslaus vairavimo reguliavimui, tusciajai eigai
ir Zidréjimui | priekj nustatyti

» Voztuvo patikra — naudojama patikrinti, ar tinkama
vairavimo kryptis

P VoZtuvo diagnostika — naudojama iSbandyti voztuvus, ar jie
tinkamai sujungti

P Parinktys: Vairo jutiklis — naudojamas pasirinkti, ar vairavimo
iSjungimo jutiklis yra magneto ar slégio jutiklio pagrindu

P Vairavimo postkio kampo jutiklis — naudojamas vairavimo
posikio kampo jutikliui nustatyti ir kalibruoti kaip
automatinio vairavimo pirminio atsako jutikliui.

5. Spauskite rodykle GR|ZTI 9 arba KONFIGURACIJOS $oninj
skirtuka, kad sugriztuméte | pagrindinj konfigdracijos ekrana.
5-10 pav. Rankinis/automatinis vairavimas

NUSTATYMAS
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Negalimas rankinis/automatinis vairavimas 5-12 pav. Pakreipimo pataisa
Jeigu automatinio vairavimo sistema nejdiegta, nustatymo
parinktys bus negalimos.

5-11 pav. Rankinis/automatinis vairavimas neaptiktas

Pakreipimo pataisa

Kai yra naudojamas vairavimo valdymo modulis arba pakreipimo
giromodulis, pakreipimo pataisos parinktys bus galimos. 18samias
nustatymo instrukcijas rasite savo konkretaus rankinio/automatinio
vairavimo jrenginio vadove arba pakreipimo nustatymo suvestinéje.
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Negalimas lauko lygis

Jeigu transporto priemoné juda, lauko lygio parinktis bus negalima.
Transporto priemoné turi bati sustabdyta bent 10 sekundziy, kad
baty galima pradéti kalibruoti pakreipimo pataisa.

Pakreipimo pataisos funkcija pataiso GPS signalg, kad
kompensuoty GPS padéties paklaidas, kai dirbama kalvotame
plote.

1. Paspauskite KONFIGURACIJOS $oninj skirtuka By,

2. Spaus [CTETTRYSTT

3. Pasirinkite, ar pakreipimo pataisa yra jjungta ar i§jungta. Nggallma pakreipimo Ratalsa _

4. Kai jjungta, pasirinkite FEERUCRIZ[EY, kad sukalibruotuméte Je|gu|.TGM arba SCM neprijungtas, nustatymo parinktys bus
negalimos.

pakreipimo pataisg.
5. Spauskite rodykle GRIZTI ) arba KONFIGURACIJOS goninj  9-13pav. Pakreipimo pataisa neaptikta
skirtukq , kad sugrjztuméte | pagrindinj konfigdracijos
ekrang.
PASTABA: jeigu naudojamas ,FieldPilot“ arba ,UniPilot",
pakreipimo giromodulis yra jdiegtas sistemoje.

PASTABA: antenos aukstj reikia jvesti prie$ pakreipimo
kalibravima.
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GPS Vaizdo jrasas

GPS yra naudojama sukonfigdruoti GPS tipg, GPS jungtj ir PRN Vaizdo jraSo nustatymas yra naudojamas vienai, tiesiogiai

bei perzitréti GPS blisenos informacija. ISsamias nustatymo prijungtai kamerai arba atskiroms kameroms nustatyti naudojant
instrukcijas rasite $io vadovo skyriuje ,GPS". 8 (aStuoniy) kanaly arba 4 (keturiy) kanaly vaizdo parinkiklio modulj

PASTABA: Sios nuostatos reikalingos rankiniam/automatiniam (VSM). Galima sukonfigruoi ki 8 kameru, jeigu idiegta VSM.

vairavimui ir pakreipimo jutiklio veikimui bei tinkamam 1. Paspauskite KONFIGURACIJOS $oninj skirtukg .
padargo veikimui. 2. Paspauskite .
1. Paspauskite KONFIGURACIJOS Soninj skirtuka . 3. Pasirinkite atitinkama (-us) zymimaji (-uosius) langelj (-ius):
2. Paspauskite [S53. > Atoulai - O A
3. Pasirinkite i§: » Apverstai- VBC
P GPS risis — pasirinkite GPS siuntimo $altinj Normaliam vaizdui ABC nepazymékite né vieno zymimojo
» GPS jungtis — nustatoma (D)GPS rysio jungtis langelio.
» GPS biisenos informacija — rodoma informacija apie GGA/ 4. Spauskite rodykle GRIZTI 9 arba KONFIGURACIJOS Zoninj
VTG (duomeny srauty greiciai), palydovy skaicius, HDOP, skirtuka @, kad sugriztuméte | pagrindinj konfigaracijos ekrana,

PRN, GGA kokybé, GPS imtuvas, imtuvo versija ir UTM zona  5-15 pav. Vaizdo jrasas su 4 kanaly VSM

» Programuojamas imtuvas — suteikia galimybe tiesiogiai
uzprogramuoti GPS imtuva naudojant sgsajos komandy
eilute

P PRN - pasirenka kitg SBAS PRN, kuris teiks GNSS
diferencialinio iStaisymo duomenis. Nustatykite ,
kad PRN bty parenkamas automatiskai.

P Kitas PRN - kai PRN neautomatinis, antras, kitas SBAS
PRN pateiks antrg GNSS diferencialinio i$taisymo duomeny
rinkinj.

4. Spauskite rodykle GR|ZTI ) arba KONFIGURACIJOS $oninj
skirtukg. , kad sugriztuméte | pagrindinj konfiglracijos ekrana.
5-14 pav. GPS
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Vaizdo jraSo nustatymas negalimas
Jeigu kamera arba VSM neprijungtas, nustatymo parinktys bus
negalimos.

5-16 pav. Vaizdo jrasSas neqalimas

PRN nerodomas
Kai GPS rasis nustatytas | ,GPS + GLONASS, PRN parinktys
néra prieinamos, nei rodomos ekrane.
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Jutikliai Negalimi jutikliai

Kai jutiklis yra sistemoje, bus prieinamos jutiklio nustatymo ir Jeigu slégio jutiklio sasajos rinkinys nejrengtas, nustatymo
konfigravimo parinktys. parinktys nebus galimos.

1. Paspauskite KONFIGURACIJOS $oninj skirtuka _ 5-19 pav. Slégio jutiklio sgsajos rinkinys neaptiktas

2. Paspauskite .

5-17 pav. Jutikliai

Slégio jutiklis

Kai yra slégio jutiklio sasajos rinkinys, slégio jutiklio parinktys
yra naudojamos slégio jutiklio gamintojo didZiausiam vardiniam
slégiui jvesti ir nustatyti naudotojo didZiausio ir maZiausio slégio
ispéjimo ribas.
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PASTABA: jeigu naudojamas slégio jutiklio sgsajos rinkinys, bus
galimas laSeliy dydZio monitorius.

1. Paspauskite KONFIGURACIJOS Soninj skirtuka .
2. Paspauskite .
3. Paspauskite .
Slegio jutiklio sasajos rinkinys atpaZistamas CAN magistraléje kaip 4 Pasirinkite is:
jvesties/i$vesties modulis (IOM). » DidZiausias leistinas slégis — naudojamas nustatyti
5.18 pav. Jvesties/iSvesties modulis d|d2|lausl|q slégio jutiklio leisting slégj, kurj rekomenduoja
gamintojas

» |spéjimas apie maza slégj — naudojama jvesti maziausig,
naudotojo nustatyta slégj, kuriam esant pasigirs jspé&jimas
» |spéjimas apie didelj slégj — naudojama jvesti didZiausig
naudotojo nustatyta slégj, kuriam esant pasigirs jspéjimas
5. Spauskite rodykle GR|ZTI \] arba KONFIGURACIJOS $oninj
skirtukg , kad sugrjztuméte | pagrindin konfigdracijos
ekrana,
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5-20 pav. Slégio jutiklis 5-21 pav. LaSeliy dydZio monitorius

AlL10015
AIL10015
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Laseliy dydzio monitorius Negalimas la$eliy dydZio monitorius

Kai yra slégio jutiklio sasajos rinkinys, laSeliy dydZio monitorius Jeigu slégio jutiklio sasajos rinkinys nejrengtas, nustatymo
naudojamas jjungti/i$jungti ladeliy dydZio monitoriy (DSM), parinktys nebus galimos.

i§ anksto nustatyti iki 5 (penkiy) purkstuky ir pasirinkti esama 5-22 pav. Slégio jutiklio sgsajos rinkinys neaptiktas
purkstuka.

ISsamias nustatymo instrukcijas rasite Sio vadovo skyriuje LaSeliy
dydZio monitorius.

1. Paspauskite KONFIGORACIJOS $oninj skirtuka .

2. Paspauskite FEEE TR LN NI,

3. Pasirinkite, ar laSeliy dydZio monitorius yra jjungtas arba
iSjungtas.
4. Kai jjungtas, pasirinkite is:
P Purks$tuky iSankstinés nuostatos — pasirenkama
iki 5 (penkiy) greitam iSkvietimui

P Esamas purkStukas — pasirenkamas esamas purkstukas
laSeliy dydZio duomenims nustatyti
5. Spauskite rodykle GR|ZTI N arba KONFIGURACIJOS 3oninj
skirtukq, kad sugriztuméte  pagrindinj konfigdracijos
ekrana.
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# DUOMENU TVARKYMAS

Duomeny tvarkymo funkcija suteikia galimybe perduoti ir tvarkyti
uzduoties duomenis, pranesti uzduoties duomenis, pakeisti
uzduoties rezimg bei perduoti ir tvarkyti masinos nuostatas.

1. Paspauskite RENGINIO NUSTATYMO skirtuka,

apagioje .

2. Paspauskite DUOMENUY TVARKYMO 3oninj skirtukqe.
3. Pasirinkite iS:

» Uzduoties duomenys — iSpléstiniame uzduoties rezime
naudojama perduoti uzduoties informacijq (Salinti,
importuoti, eksportuoti) ir tvarkyti uzduoties informacijg
(kurti naujg uzduotj, Salinti uzduotj arba kopijuoti
uzduoties gairiy duomenis, riby duomenis ir (arba)
apdorojimo duomenis naujai uzduociai)

» Ataskaitos — naudojamos uzduodiy ataskaitoms sukurti ir
iradyti jas USB diske

» Parinktys — naudojama pasirinkti paprastg arba iSpléstinj
uZduoties rezimg

» Masinos nuostatos — naudojama masinos nuostatoms
perduoti (3alinti, importuoti, eksportuoti) ir tvarkyti masinos
nuostatas (sukurti naujg masinos nuostata, kopijuoti
masinos nuostata, $alinti maSinos nuostat, jradyti esamg
masinos nuostata | pasirinkta failg arba jkelti pasirinkto failo
masinos nuostatq)

5-23 pav. Duomeny tvarkymo parinktys

Uzduoties duomenys

I8pléstiniame uZduoties rezime uzduoties duomeny parinktys
naudojamos perduoti uzduoties informacijg (Salinti, importuoti,
eksportuoti) ir tvarkyti uzduoties informacijg (kurti nauja uzduot,
Salinti uZduotj arba kopijuoti uzduoties gairiy duomenis, riby,
duomenis ir (arba) apdorojimo duomenis naujai uzduogiai).

UZduoties duomenys apima:
+ uzduoties pavadinimg;
+ kliento, Ukio ir lauko pavadinimus;
* ribas;
* padengimo plotg;
* gaires.

1. Paspauskite DUOMENUY TVARKYMO Soninj skirtukg %

2. Paspauskite [EEZ TSGR ENA.

5-24 pav. UZduoties duomenys

Negalimi uZduoties duomenys
Dirbant paprastu uzduoties rezimu, uzduoties duomeny parinktys
bus neprieinamos.

5-25 pav. Negalimi uZduoties duomenys
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Perduoti

Dirbant iSpléstiniu uzduoties rezimu, uzduoties duomeny
perdavimo ekranas suteikia galimybe pasirinktas uzduotis perduoti
j arba i§ USB disko bei jas pasalinti.

| USB laikmeng perkeltos uzduotys gali bati atvertos ir atnaujintos
naudojant ,Fieldware Link*. Naudodamas ,Fieldware Link*
naudotojas gali jvesti kliento, Tkio ir lauko duomenis bei daryti
kopijas/redaguoti uzduotis pakartotiniam riby ir gairiy naudojimui.
I$ ,Fieldware Link* uzduotis galima vél importuoti | USB laikmeng,
ir perkelti  pulto vidine atmintj naudojimui.

PASTABA: kai uZduoti yra aktyvi/pradéta, negalima pasirinkti
perkélimo parinkCiy. Sustabdykite esama uZduotj, kad
jungtuméte funkcija.

| laikmeng perkeltos uZduotys yra paSalinamos i$
pulto ir daugiau neprieinamos naudojimui.

Paspauskite DUOMENU TVARKYMO Soninj skirtuka =)

EEREINNOCY Uzduoties duomenys |
Paspauskite .

Pasirinkite is:

L h =

P Perkelti uzduoties duomenis | USB laikmeng — naudojama
uzduoties duomenims perkelti i$ vidinés laikmenos | USB
laikmeng,

P Perkelti uzduoties duomenis | vidine laikmeng — naudojama
uzduoties duomenims perkelti i§ USB laikmenos | viding
laikmeng,

» Salinti uzduoties duomenis — naudojama uzduoties
duomenims Salinti i§ vidinés ar USB laikmenos

5. Spauskite rodykle GR|ZTI 9 arba DUOMENUY TVARKYMO

Soninj skirtukg E kad sugrjztuméte | pagrindinj duomeny,

tvarkymo ekrana.

5-26 pav. UZduoties duomenys — Perduoti

Valdyti

Dirbant iSpléstiniu uzduoties rezimu, uzduoties duomeny tvarkymo
ekranas suteikia galimybe sukurti naujg tuscig uzduotj ir kopijuoti
pasirinktos uzduoties gairiy, riby duomenis ir (arba) taikomus
naujai uzduoCiai duomenis bei pa3alinti pasirinktg uzduotj.

PASTABA: kai uZduotis yra aktyvi/pradéta, negalima pasirinkti
tvarkymo parinkciy. Sustabdykite esama uZduotj, kad
jungtuméte funkcija.

Paspauskite DUOMENY TVARKYMO Soninj skirtuka =)

EES IR CY Uzduoties duomenys |
Paspauskite NEIEGH.

Pasirinkite is:

=

» Kurti naujg uzduotj — naudojama naujai tusciai uzduodiai
sukurti be susijusiy gairiy duomenu, riby duomeny ir (arba)
pritaikomy duomeny

P Kopijuoti uzduoties duomenis — naudojama kopijuoti
pasirinktus uzduoties gairiy, riby ir (arba) pritaikomus
duomenis naujai uzduogiai

» Salinti uzduoties duomenis i$ vidings laikmenos — naudojama
uzduoties duomenims Salinti i$ vidinés laikmenos

5. Spauskite rodykle GR|ZTI 9 arba DUOMENUY
TVARKYMO $oninj skirtukg (=, kad sugriztuméte |
pagrindinj duomeny tvarkymo ekrana,

5-27 pav. UZduoties duomenys — Valdyti

Fertilse
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Ataskaitos 9-29 pav. Ataskaitos — paprastas uzduoties rezimas

Ataskaitos — naudojamos uzduo€iy ataskaitoms sukurti ir jradyti
jas USB diske.

PASTABA: jeigu parinkciy puslapyje pasirenkamas tik paprastas
uzduoties reZimas, bus iSsaugota tik esama uzduotis.
Kai uZduotis yra aktyvi/pradéta, negalima pasirinkti
ataskaity. Sustabdykite esamg uzduotj, kad
jjungtuméte funkcija.

Kai uZveriate uZduotj su jdétu USB disku pulte,
galésite sukurti esamos uZduoties ataskaitq.

Paspauskite DUOMENU TVARKYMO Soninj skirtuka [=.

Paspauskite PAEEEHEH.

|dékite USB diska j pulta.
Pasirinkite norima jradyti uzduotj.

o LN~

Pasirinkite:

» PDF == — ataskaitai atspausdinti

» KML “ — Google Earth“ Zemélapis

» SHP =2 — ESRI formos duomenys

» VISI =2 — visi galimi faily tipai

6. Spauskite rodykle GRIZTI 45 arba DUOMENUY
TVARKYMO $oninj skirtukg E kad sugriztuméte |
pagrindinj duomeny tvarkymo ekrana.

Parinktys
Parinktys suteikia operatoriui galimybe pasirinkti paprastg arba
iSpléstinj uzduoties rezima.
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PASTABA: kai uzduoties yra aktyvi/pradéta, negalima pakeisti
uzduoties reZimo. Sustabdykite esama uZduotj, kad
jjungtuméte funkcija.

PASTABA: faily piktogramy = ™ "™ = arba mygtuky negalima
pasirinkti (jie yra pilki), kol USB diskas tinkamai
nejdedamas. _

|SPEJIMAS! Keiciant uZduoCiy reZimus paSalinami visi vidiniai

uZduoties duomenys.

1. Paspauskite DUOMENY TVARKYMO $oninj skirtuka (=)

. Spauskite .
3. Spauskite rodykle ZEMYN J"’ kad pasiektuméte parinkgiy
sgrasa.

5-28 pav. Ataskaitos — iSpléstinis uZduoties rezimas

. Pasirinkite:

» Paprastas — pradzios ekrane rodomi tik ribotas plotas ir
padengimo plotai. Ataskaitose galima jradyti tik esamg
uzduotj. Negalima naudoti su ,Fieldware Link".

» 13pléstinis — pradzios ekrane rodomi kliento, dkio ir
uzduoties pavadinimai, riboti ir padengimo plotai ir atstumas
nuo pasirinktos uzduoties. Naudojant pulta, galima jvesti tik
uZduoties pavadinima. Visas isaugotas uZduotis galima
jra8yti PDF, SHP arba KML failu parinktyse Duomenys ->
Ataskaitos. Naudodamas ,Fieldware Link", naudotojas gali
ivesti kliento, kio ir lauko duomenis bei daryti kopijas/
redaguoti uzduotis pakartotiniam riby ir gairiy naudojimui.
Kliento, Tkio ir lauko informacijg galima jvesti tik naudojant
,Fieldware Link".

E www.teejet.com
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5. ,KeiCiant uZduoties rezimus reikia pasalinti visus uZduoties Masinos nuostatos

duomenis. Ar norite pakeisti rezimus?" Masinos nuostatos yra naudojamos masinos nuostaty ($alinti,
Spauskite: importuoti, eksportuoti) profiliy perdavimui ir masinos nuostaty
P Taip — pakeitimui atlikti (kurti naujg profilj, kopijuoti arba Salinti profilj, jradyti esamg
» Ne - esamai nuostatai islaikyti profil| pasirinktam profiliui arba jkelti pasirinkto profilio masinos
6. Spauskite rodykle GRIZTI <9 arba DUOMENY nuostatas) profiliy, tvarkymui.
TVARKYMO 3oninj skirtuka, % kad sugriztuméte | Masinos nuostatos apima:
pagrindini duomeny tvarkymo ekrana, + padargo nuostatas;
5-30 pav. Parinktys — keisti uzduoties rezima + rankinio/automatinio vairavimo nuostatas;

+ pakreipimo jjungima/isjungima.
PASTABA: ne visos nuostatos i§saugomos kaip masinos

nuostaty dalis. ISsamesne informacijg rasite nuostaty
prieinamumo lenteléje.

1. Paspauskite DUOMENY TVARKYMO $oninj skirtuka [

2 Paspausic [PETERET

5-31 pav. Masinos nuostatos
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Perduoti

Masinos nuostaty perdavimo ekranas suteikia galimybe perduoti
pasirinktas masinos nuostatas | arba i§ USB disko bei paSalinti
masinos nuostatas.

| USB laikmeng perkeltos masinos nuostatos gali bti atvertos

ir atnaujintos naudojant ,Fieldware Link“. 13 ,Fieldware Link*

masinos nuostatas galima vél importuoti | USB laikmeng ir perkeli

{ pulto vidine atmint] naudojimui.

PASTABA: ne visos nuostatos, i§saugotos kaip maSinos nuostaty
dalis, gali bati redaguojamos ,Fieldware Link.
ISsamesne informacijg rasite nuostaty prieinamumo
lenteléje.

| laikmeng perkeltos masinos uzduotys yra
pasalinamos i§ pulto ir daugiau neprieinamos
naudojimui.

Paspauskite DUOMENU TVARKYMO Soninj skirtuka [=.

T lasinos nuostatos
Paspauskite .

Pasirinkite i$:

L

» Perkelti masinos nuostatas | USB laikmeng — naudojama
masinos nuostatoms perkelti i$ vidinés laikmenos |
USB laikmena.

» Perkelti maSinos nuostatas i viding laikmeng — naudojama
masinos nuostatoms perkelti i§ USB laikmenos |
vidine laikmena,

» Salinti maginos nuostatas — naudojama masinos nuostatoms
$alinti i$ vidinés laikmenos arba USB laikmenos.

5. Spauskite rodykle GRIZTI 9 arba DUOMENY
TVARKYMO $Soninj skirtukg =], kad sugriztuméte |
pagrindinj duomeny tvarkymo ekrana.

5-32 pav. MaSinos nuostatos — perduoti

John Deere 9120

Valdyti

Masinos nuostaty tvarkymo ekranas suteikia galimybe sukurti
naujas tus¢ias masSinos nuostatas, kopijuoti pasirinktas maSinos
nuostatas | naujas masinos nuostatas, pasalinti pasirinktas
masinos nuostatas, jradyti esamas masinos nuostatas | pasirinktas
masinos nuostatas arba ikelti pasirinktas masinos nuostatas |
esamas nuostatas.

. Paspauskite DUOMENY TVARKYMO $oninj skirtuka =3

1
2. Paspauskite .
3. Paspauskite .
4. Pasirinkite i8:
» Kurti naujas masinos nuostatas — naudojama naujoms
masinos nuostatoms kurti be susijusios padargo informacijos.
» Kopijuoti masinos nuostatas — naudojama kopijuoti
pasirinktas masinos nuostatas | naujas masinos nuostatas.
» Salinti masinos nuostatas i$ vidinés laikmenos — naudojama
pasirinktoms masinos nuostatoms $alinti i$ vidinés laikmenos.
» |rasyti maSinos nuostatas — naudojama jraSyti esamas
masinos nuostatas | pasirinktas masinos nuostatas.

» |kelti masinos nuostatas — naudojama ikelti pasirinktas
masinos nuostatas | esamas masinos nuostatas.

5. Spauskite rodykle GRIZTI 9 arba DUOMENUY
TVARKYMO $oninj skirtukg (=], kad sugriztuméte |
pagrindinj duomeny tvarkymo ekrana.

5-33 pav. Ma$inos nuostatos — valdyti

john Deere 9120
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Masinos nuostaty prieinamumas

Galima redaguoti Irasyti eksportuotame profilyje
»Fieldware »Fieldware

Nuostata ,Matrix Pro GS* Link* ,»Matrix Pro GS“ Link“

Masinos rasis 4 x v gautas i$
,Matrix Pro GS*
GPS antenos aukstis v v v v
Padargo rusis v v v v
Simetriskas padargy iSdéstymas v x x x
= Padargo nuokrypio atstumas v v v v
Padargo nuokrypio kryptis v v v v
Padargo ruozy skaicius v v v v
Valdymo plotis v v v v
Apdorojimo/darbinis plotis v v v v
Apdoroto ploto jspéjimas v x x x
Sekcijos nuokrypio kryptis v v v v
Tiesus Atstumas nuo antenos iki sekcijos 4 v v v
rezimas Persidengimas v v v v
|jungimo/i8jungimo delsos laikas v v v v
Padargas Nustatymo rasis: , TeeJet* v v v v
Atstumas nuo antenos iki disky, v v v v
Persidengimas v v v v
ljungimo/i§jungimo delsos laikas v v v v
} Purskimo nuokrypio atstumas 4 v v v
PurkStivo Ruoz0 nuokrypiai v v v v
=| rezimas Ruozy ilgiai v v v v 2
=
Nustatymo rasis: OEM v v v 4 g
Atstumas nuo antenos iki disky, v v v v q
Paleidimo/pabaigos atstumas v v v v =
RuoZo pradzios/pabaigos nuokrypiai v v v v
1 ruoZo nuokrypio kryptis v v v v
Svyruoiantis Atstumas nuo antenos iki 1 ruozo v v v v
rei}ilmals Persidengimas v v v v
|jungimo/i8jungimo delsos laikas v v v v
Ruozo nuokrypiai v v v v
Aodoroiimas Masinos nuostatos x v x x
pdoro} Gaminys x v x x
- ljungta/ijungta v v gautas is
lungtafSjung * Matrix Pro GS*
VoZztuvo rasis v x v
_ Voztuvo VoZztuvo daznis v x v gautas i§
nustatymas ~ MazZiausio galingumo ciklas kairén/desinen v x v ,Matrix Pro GS*
DidZiausio galingumo ciklas 4 x v
Apytikrio vairavimo reguliavimas 4 x v
_ Vairavimo Tikslaus vairavimo reguliavimas 4 x v gautas i$
nuostatos  TusCioji eiga v x v ,Matrix Pro GS*
Rankinis/ Zidréjimas pirmyn v x v
automatinis qautas s
vairavimas = oz i v v
VoZtuvo patikra x Matrix Pro GS*
- Vo3 . . v v gautas i§
‘0ztuvo diagnostika x Matrix Pro GS*
= Parinktys Vairo jutiklis v v gautas i$
y J * ,Matrix Pro GS*
Vzgg;(/i?o [jungti v x v .
- Eam o Jutiklio kalibravimas v x v y S:?“‘;S 'SG N
Kamp Kalibravimas internetu v x v »Malrx Fro
jutiklis
Pakreipimo _ lungta/iSjungta v x v gautas i§
pataisa Lauko lygis 4 x v ,Matrix Pro GS*
tesinys...
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Galima redaguoti Irasyti eksportuotame profilyje
,Fieldware ,Fieldware
Nuostata ,,Matrix Pro GS* Link* ,Matrix Pro GS“ Link*

Sviesos juosta v x x x
GPS v x x x
Vaizdo jraSas v x x x
DidZiausias leistinas slégis v x x x
Jutikliai = Slégis: |spéjimas apie maza slégj 4 x x x
|spéjimas apie didelj slégj v x x x
Laseliy dydzio _ [jungta/igjungta 4 x x x
monitorius Purkstuko parinkimas v x x x

Pulto nustatymas yra naudojamas rodymo ir kultGrinéms Rodyti
nuostatoms sukonfigdruoti. Informacija apie kitus prie sistemos Ekranas yra naudojamas konfigdiruoti spalvy schema ir
prijungtus prietaisus galima rasti skyrelyje ,Apie. skystakristalio ekrano rySkuma, nustatyti momentinés nuotraukos
1. Paspauskite [RENGINIO NUSTATYMO skirtuka apacioje [l Prieinamumair kaloruotijutiklin ekrana,
2. Paspauskite PULTO Soninj skirtuka (3. 1. Paspauskite PULTO Soninj skirtuka 3.
3. Pasirinkite is: 2. Paspauskite 0.
» Rodyti— naudojama konfigaruoti spalvy schema ir 3. Pasirinkite is:
skystakristalio ekrano ry8kuma, nustatyti momentinés » Vartotojo sasajos spalvy schema - naudojama pakeisti fono
nuotraukos prieinamuma ir kalibruoti jutiklinj ekrang, ir teksto spalvoms ekrane.
» Kultdrinis — naudojama vienety, kalbos ir laiko juosty, » RySkumas — naudojama pulto ekrano rySkumui reguliuoti.
nuostatoms sukonfigtiruoti. » Ekrano nuotrauka — naudojama ekrano vaizdams jradyti
» Garsumas — naudojama garsiakalbio garsumui reguliuoti. USB diske.
» Demo rezimas — naudojama sumuliuoty GPS duomeny, » Kalibruoti — naudojama priverstinai sukalibruoti jutikliniam
atkdrimui paleisti. ekranui.
» Apie — naudojama rodyti sistemos programinés jrangos 4. Spauskite rodykle GR|ZTI 9 arba PULTO Soninj skirtukq.,
versijg bei prie CAN magistralés prijungty moduliy, kad sugriztuméte | pagrindin pulto nuostaty ekrana.
programinés jrangos versijas ir tiesioginés nuorodos { 5-35 pav. Rodymo parinktys

naudotojo vadovus QR koda.
5-34 pav. Pulto parinktys

m www.teejet.com
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Kultarinis Garsumas

Kultarinis nustatymas yra naudojamas vienety, kalbos ir laiko Garsumas naudojamas garsiakalbio garsumui reguliuoti.

Juosty nuostatoms sukonfigaruot 1. Paspauskite PULTO Soninj skirtuka

1. Paspauskite PULTO $oninj skirtuka (&3, 2. Paspauskite [T

2. Spauskite m 3. Spauskite:

3. Pasirinkite is: » AUKSTYN rodykle * garsui didinti.
P Vienetai — naudojama matavimo sistemai nustatyti » ZEMYN rodykle v', garsui mazinti.
» Kalba — naudojama sistemos kalbai nustatyti 4. Spauskite rodykle GRIZTI 9 arba PULTO Sonin skirtuka (&,
P Laiko juosta — naudojama vietos laiko juostai nustatyti kad sugrjztuméte | pagrindinj pulto nuostaty ekrana.

4. Spauskite rodykle GRIZTI 4’ arba PULTO Soninj skirtukq . 5-37 pav. Garsumo parinktys
kad sugriztuméte | pagrindinj pulto nuostaty ekrana.
5-36 pav. Kultirinés parinktys
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Demo rezimas

Demo rezimas yra naudojamas simuliuoto GPS signalo atkdrimui

paleisti.

PASTABA: Sis jrankis i§jungs jeinanCias GPS padétis ir pradés
rodyti simuliuotus duomenis. Reikia vél i§ naujo
paleisti pulta, kad bty atkurta tikra GPS sistema.

Paspauskite PULTO $oninj skirtuka .

Y oo rims|
Spauskite .

il

kad sugrjztuméte | pagrindin pulto nuostaty ekrana.
5-38 pav. Demo reZimo parinktys

Spauskite rodykle GRZTI 2 arba PULTO Soninj skirtuka [,

Apie
ApiefiraSyti ekrane rodoma sistemos programinés jrangos versija
bei prie CAN magistralés prijungty moduliy programinés jrangos
versijos ir tiesioginés nuorodos | naudotojo vadovus QR kodas.
Salinant problemas lauke, galutinis vartotojas gali naudoti mygtuka
[radyti, kad parsisiysty tekstinj faila, kuriame yra informacija apie
esama programine jranga, | USB diska, tada el. pastu iSsiysty failg
palaikymo darbuotojams.
1. Paspauskite PULTO 3oninj skirtuka (&3,
2. Paspauskite M kad perzitrétuméte duomenis, jskaitant:
<«|renginio modelio numerj
<4Programinés {rangos versijg
<«QR kodg - tiesiogine nuorodg j ,Matrix Pro GS* naudotojy
vadovy puslapj www.Teedet.com
<«Prijungtus modulius
ARBA
Paspauskite , kad iSsaugotuméte Apie informacija USB
diske.
.| USB diska jradytos versijos informacija“ patvirtinkite
iSsaugojimui.
3. Spauskite rodykle GR|ZTI 4’ arba PULTO Soninj skirtuka_.,
kad sugriztuméte | pagrindin pulto nuostaty ekrana.
PASTABA: parinkties negalima pasirinkti (i pilka), kol
USB diskas néra tinkamai jdétas.

5-39 pav. Apie parinktis

m www.teejet.com
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(- CRANKAL |

[rankiy meniu suteikia operatoriui galimybe atlikti jvairius 5-41 pav. SkaiCiuotuvas
skai€iavimus su jprastu skai€iuotuvu arba naudojant vienety
keitiklj. Vienety keitiklis skaiciuoja jvairius matavimus pagal plota,
ilgj arba tdr|.

. . v. . EORS
1. Paspauskite [RENGINIO NUSTATYMO skirtukg apacioje .
2. Paspauskite [RANKIY $oninj skirtuka [E.
3. Paspauskite .
4,

Pasirinkite iS:

APZVALGA

|ZANGA | |

P SkaiCiuotuvas — naudojamas matematiniams
skaiCiavimams atlikti

PRADZIA

P Vienety keitiklis — naudojamas ploto, ilgio ir tirio
vienetams keisti
5-40 pav. Jrankiai

VISAS EKRANAS
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5-42 pav. Vienety keitiklis

VALDYMAS

GPS

PADARGAS

[ caseciy monmorius | |
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6 SKYRIUS. VALDYMAS

,Matrix Pro GS* suteikia galimybe naudoti produktg ir valdyti transporto priemone vienu metu. Pabaigus jrenginio nustatyma, galima
pradéti valdyma. Penki valdymo reZimai suteikia operatoriui galimybe optimizuoti darbg lauke: tiesus AB @ kreives AB &7,
sukantis ratu @ paskutinio praéjimo @ ir kitos eilés . Galima atlikti papildoma optimizavima pritaikant ribas &3,

naudojant kreivés Zidrint pirmyn (4 ] grizimo [taékq@ valdymg ir ,RealView* valdyma per vaizdo kamerg, ®.

SYWAQTVA

Trys valdymo ekranai padeda informuoti naudotoja. Norint pasirinkti valdymo reZima:
1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY

Transporto priemonés vaizdo valdymo metu . o X
skirtukg a kad bty rodomos navigacijos parinktys.

kompiuteriu sukuriamas transporto priemonés padéties,

rodomos apdorojamame plote, vaizdas. 2. Paspauskite VALDYMO REZIMO piktograma .
( ] 3. Pasirinkite i8:
> Tiesus AB valdymas
» Valdymas kreive AB
P Valdymas sukantis ratu
...1 - = E » Paskutinio pragjimo valdymas

P Valdymo pagal kitg eile parinktis
6-1 pav. Pasirinkite valdymo reZimg

7 SRl <
Lauko vaizdo valdyme kompiuteriu sukuriamas saiasaasnssaa
transporto priemonés padéties ir apdorojamo ploto

vaizdas i$ pauks$cio skrydzio perspektyvos.

as anmr

»RealView” valdymas suteikia galimybe rodyti
tikralaikj vaizda, o ne kompiuterio sukurtg vaizda.

m www.teejet.com
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Navigacijos ekrany parinktys

a Navigac

ijos ir valdymo parinktys

AZyma . — zymi pirma gairés taska.

B zyma @ - Zymi paskutinj gairés taska. Pilka =
nenukeliautas minimalus atstumas.

AtSaukti A zyma — atSaukiamas A Zymos procesas.
Sugriztama prie ankstesnés AB gairés (kai nustatyta).

Kitos eilés B zyma @) — Zymi paskutinj eilés taska,

Azimuto laipsnis ' - nustatoma tiesi gairé, iSmatuota
laipsniais pagal laikrodzio rodykle nuo Siaurés pagrindinés
linijos. Siauré = 0, rytai = 90, pietdis = 180, vakarai = 270.

A+ baksteléjimas — perjungia esama nuorodg | transporto
priemonés esamg padétj.

Kita tiesaus AB arba azimuto laipsniy gairé — rodo kitg,
tiesig nuoroda, iSsaugota esamoje uzduotyje.

Kita kreivés AB gairé — rodo kitg kreivés AB nuoroda,
iSsaugota esamoje uzduotyje.

Kita sukimosi ratu gairé — rodo kitg sukimosi ratu AB
nuoroda, iSsaugota esamoje uzduotyje.

ceecee 60 ©
Sl

Kreivés zilréjimas pirmyn — parodo, kur po esamo vairavimo
atsidurs transporto priemoné, valdymui naudojant zymeki;.

Sugrjzimas j

taska

Zymos taskas @ - nustatomas transporto priemonés
vietos taskas. Pilka = GPS neprieinama.

Grizimo | taska valdymas — pateikiamas atstumas ir
vedimas atgal | nustatyta taska.

Salinti tadka — pasalina pazyméta taska.

AtSaukti vedima — paslepiamas atstumas ir vedimas atgal |
pazyméta taska.

PaZyméta riba — nustatomas apdorojimo plotas ir
neapdorojimo zonos. Kuriant iSorine ar pradine riba, ribos
linija eis iki labiausiai | iSore nutolusio sekcijos ruozo iSorés.
Kuriant viding ar pradine riba, ribos linija eis iki labiausiai
vidinio sekcijos ruozo vidaus. Pilka = GPS neprieinama.

Baigti ribg — baigiamas riby nustatymo procesas. Ribas
taip pat galima uZdaryti keliaujant | pradinj taSkq pradalgés
plo¢iu. Pilka = nenukeliautas minimalus atstumas.

AtSaukti ribg — atSaukiamas naujo zyméjimo riby nustatymo
procesas. Sugrjztama prie ankstesnés ribos (kai nustatyta).

Salinti ribg — padalinamos visos nustatytos ribos i esamos
uzduoties.

,BoomPilot”

Vienas ruozas — jjungiamos arba i§jungiamos visos
sekcijos. Pilka = GPS nepriginama.

,SmartCable/SDM - pasirenkamas ,BoomPilot* rezimas.
Pilka = GPS neprieinama.

sRealView" valdymo parinktys

@

Vaizdo kameros pasirinkimas — pasirenkamas vienas
i aStuoniy kamery vaizdy, jeigu yra prijungtas vaizdo
pasirinkimo modulis (VSM).

®06 Padalytas kameros vaizdas - pasirenkamas vienas i$

@e dviejy keturiy kamery i&jimy (A/B/C/D arba E/F/G/H)
rinkiniy, kad baty galima padalyti ekrang | keturis atskirus
vaizdo jgjimus.

G, Valdymas per vaizdo nustatyma — galima jjungti valdyma

® per vaizda arba vairavimo postkio kampa ir koreguoti

gaires.

Valdymas per vaizdg — navigacinés pagalbos tikslais ant
vaizdo gjimo nustatomos trijy matmeny gairés.

Vairavimo posukio kampas — rodoma kryptis, kuria reikia
reguliuoti vaira,

Aukstyn ir Zemyn piktogramos — naudojamos vedimo
linijoms ir horizonto linijai koreguoti, kad atitikty kameros
vaizda.

Kameros vaizdo fiksavimas — esamo vaizdo ekrane
nuotrauka iSsaugoma USB diske.

E Ekrano parinktys

Didinimas/mazinimas

[
\@‘\v‘

Piktogramos — naudojamos ,Matrix Pro 570GS*

AY

Mygtukai — naudojami ,Matrix Pro 840GS*

Transporto priemonés vaizdas — piktogramos ar
mygtukai, skirti transporto priemonés vaizdui ar
perspektyvai | horizonta koreguoti pradedant transporto
priemonés vaizdu ir baigiant vaizdu i$ pauk3cio skrydzio.

Z

Lauko vaizdas — piktogramos ar mygtukai, skirti didinti/
mazinti ekrane rodoma plota.

Bl

B

Panorama

Rodyklés — suteikia operatoriui galimybe sutelkti démesj |
konkrecCius zemélapio plotus nejudant transporto priemone.
Perkelia vaizda atitinkama kryptimi.

=
«t
%

Pasaulio vaizdas - padidina ekrano vaizdg iki placiausio
galimo ploto.

98-05273-LT R4 m
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VALDYMO JUOSTA

Valdymo juosta informuoja apie pasirinktg informacijg (esama greitj, kryptj, bendrg naudojama plota, esama laikg, juostos numerj, esamg
sistemos slégj ir esama laseliy dydj), navigacijos veiksmus (Soninj nuokrypj (metrais), esamus veiksmus ir GPS biiseng) ir sekcijos

bdsena.

6-2 pav. Valdymo juostos pavyzdys

Navigacijos veiksmai ir sekcijos bisena

Pasirenkama informacija

Pasirenkama informacija

Pasirenkama informacija
Greitis — rodomas esamas vaziavimo greitis

Kryptis — rodomas kelionés kursas pagal laikrodZio rodykle nuo
Siaurés pagrindinés linijos. Siauré = 0, rytai = 90, piettis = 180,
vakarai = 270.

Bendras naudojamas plotas — rodomas bendras plotas, kuris buvo
apdorotas, jskaitant dvigubo padengimo plotus.

Naudojimo trukmé — rodoma bendra naudojimo trukmé aktyvi
esamai uzduociai.

Laikas — rodomas esamas laikas pagal pasirinktg laiko juosta,

Juostos numeris — rodomas esamas juostos numeris atsizvelgiant
{ pradine gairiy linijg. Numeris rodomas kaip teigiamas skaicius, kai
transporto priemoné yra | deSine nuo AB pagrindinés linijos, arba
kaip neigiamas skaicius, kai transporto priemoné yra | kaire nuo AB
pagrindinés linijos.

Sistemos slégis — rodomas esamas sistemos slégis (galimas tik kai
sistemoje yra slégio jutiklis).

LaSeliy dydis — rodomas esamas purk$tuko laseliy dydis (galimas
tik kai sistemoje yra slégio jutiklis).

Navigacijos veiksmai ir sekcijos blusena

GPS biisena - rodoma ,Néra GPS*, kai GPS neprieinama, arba
.Léta GPS*, kai GPS gauna GGA duomenis mazesniu nei 5 Hz
dazniu.

Soninis nuokrypis — rodomas atstumas nuo pageidaujamos gairés.

Esama veikla — rodoma veikla, pavyzdziui, A arba B tasko
Zyméjimas, artéjimas prie eilés pabaigos, nurodymas dabar
pasisukti ir sugrizimo | pazymétg taska atstumas.

Sekcijos blisena - rodomas vienas taskas kiekvienam

uzprogramuotam sekcijos ruozui. Zalias taskas reiskia, kad ruozas
yra aktyvus, raudonas taskas — ruozas Siuo metu neaktyvus.
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BUSENOS JUOSTA

Bisenos juostoje pateikiama informacija apie GPS biisena, valdymo reZima, apribotg plotg, rankinio/automatinio vairavimo {jungima,
pakreipimo pataisos informacija, padargo valdymo blseng ir informacija apie laseliy dyd;.

6-3 pav. Bisenos juosta

GPS bisena

Valdymo rezimas

Apriboto ploto bisena

Rankinio/automatinio
vairavimo bisena

Pakreipimo pataisos blsena

,BoomPilot" blsena

Laeliy/slégio bisena

GPS bisena

el Raudona - néra GPS
&l Geltona - tik GPS
ol Zalia - DGPS, WAASIRTK, GLONASS

&l Oranziné - Glide"/,ClearPath*

s
Q.
<
3
o
-
o
=K
3
[
(73

Tiesus AB valdymas
Valdymas kreive AB
Valdymas sukantis ratu

Paskutinio praéjimo valdymas

806060

Valdymo pagal kitg eile parinktis

Néra piktogramos — néra valdymo

Apriboto ploto biisena
Uz riby — Siuo metu keliaujama ne apribotame plote

Riby viduje — Siuo metu keliaujama apribotame plote

Néra piktogramos — nenustatytos ribos

Rankinio/automatinio vairavimo biisena
@ Zalia - jungtas, aktyvus vairavimas

Geltona — suaktyvinta, jvykdytos visos rankinio/
automatinio vairavimo sglygos

. Raudona - i§jungta, nejvykdytos visos rankinio/
automatinio vairavimo sglygos.
Néra piktogramos — nejdiegta rankinio/automatinio

vairavimo sistema

Pakreipimo pataisos busena

& Spalvota - jjungta, aktyviai taikoma pakreipimo pataisa
€\ Raudona - ijungta

Néra piktogramos — sistemoje nejdiegtas pakreipimo
giromodulis arba pakreipimas yra susijes su rankinio/
automatinio vairavimo sistema

~BoomPilot” busena

Raudona - ijungta/rankinis
A, Zalia - automatinis
A Geltona - viskas jjungta

Néra piktogramos — vienos sekcijos ruozas (néra sistemoje
jdiegto ,SmartCable" arba SDM)

Laseliy/slégio buisena

Spalvota - jjungta. LaSelio spalva yra tiesiogiai
susijusi su esamu laselio dydziu.

Spalvy parinktys: (YYRIY) Q [ )

& Perbraukta - igjungta

Néra piktogramos — nejdiegtas slégio jutiklio sgsajos rinkinys

Busenos/informaciniai ekranai

GPS biisena
GPS biisenoje rodoma informacija, susijusi su duomeny greiciais,
matomy palydovy skaiéiumi bei palydovy kokybe ir ID.

1. Spauskite GPS BUSENOS piktogramq" B{ " 83[ ;
6-4 pav. GPS bisena
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Valdymo rezimo biisena Pakreipimo pataisos bisena
Valdymo rezimo bisenoje rodoma informacija, susijusi su valdymo  Pakreipimo pataisos blisenoje rodoma informacija, susijusi su
metodu, esamo valdymo pavadinimas ir kiek gairiy yra iSsaugota esama pakreipimo pataisos sistemos bisena.

pulte. 1. Paspauskite PAKREIPIMO PATAISOS BUSENOS piktograma
1. Paspauskite VALDYMO REZIMO piktograma = &3 (@)
6-5 pav. Valdymo rezimo bisena 6-8 pav. Pakreipimo pataisos biisena

Apriboto ploto busena ,BoomPilot“ blisena

Apriboto ploto biisenoje rodoma informacija, susijusi su Siuo metu  ,BoomPilot* blisenoje rodoma informacija, susijusi su esama
apribotais plotais. ,BoomPilot" sistemos bisena.

1. Spauskite APRIBOTO PLOTO piktograma @) @. 1. Paspauskite BOOMPILOT BUSENOS piktograma A A A\
6-6 pav. Apriboto ploto bisena 6-9 pav. ,BoomPilot” basena

Rankinio/automatinio vairavimo busena Laseliy/slégio bisena
Rankinio/automatinio vairavimo bsenoje rodoma informacija, LaSeliy/slégio bisenoje rodoma informacija, susijusi su esama
susijusi su esama rankinio/automatinio vairavimo sistemos laSeliy dydZio bdsena ir sistemos slégiu.
blisena, jskaitant pakreipimo busena. 1. Paspauskite LASELIY/SLEGIO BUSENOS
1. Paspauskite RANKINIOJAUTOMATINIO VAIRAVIMO pktograma @ & & 6 6 0 XK.
BUSENOS piktograma @ & @. 6-10 pav. Laseliy/slégio busena

6-7 pav. Rankinio/automatinio vairavimo bisena

' N
Y \ e
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NAVIGACIJOS EKRANAI
,Matrix Pro GS* valdyma ir navigacijg galima pasiekti i$ transporto priemonés vaizdo ekrano, lauko vaizdo ekrano arba
,RealView* ekrano.
+ Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIU skiﬂukqa, kad baty rodomos navigacijos parinktys
+ Paspauskite ,REALVIEW* PARINKCIU skirtukg @) Kad baty rodomos kameros nustatymo ir valdymo parinktys

6-11 pav. Valdymo ekrano parinktys

Navigacijos ir valdymo parinktys

L0A0000
N L d24% <
@0®O
L JAR=L

1B

Didinimo/mazinimo parinktys yra neprieinamos
,Matrix Pro 840GS* arba ,RealView" valdymo ekranuose

,RealView" parinktys

VALDYMAS

PradZios/uzduoties ekranas (arba
spauskite Pradzios mygtuka)

|renginio nustatymas

Transporto priemonés vaizdo valdymas
Lauko vaizdo valdymas

,RealView" valdymas

98-05273-LT R4 E
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Transporto priemonés vaizdas
Transporto priemonés vaizde kompiuteriu sukuriamas transporto priemonés padéties, rodomos apdorojamame plote, vaizdas.
Siame ekrane galima pasieki visas nustatymo ir navigacijos parinktis, naudojant skirtuka, esantj ekrano desingje.

6-12 pav. Transporto priemonés vaizdas

Valdymo juosta

Horizonto kompasas

Transporto priemoné su tikralaikiu
aktyviy sekcijy ruozy rodymu

Bis juosta
senos jue Navigacijos ir valdymo parinkéiy skirtukas

Dazytas padengimo plotas

Navigacijos gairés

Persidengiantis padengimo plotas

Valdymas ekrane + Didinimas/mazinimas ir perspektyva — reguliuoja transporto
+ Gairés priemonés vaizda arba perspektyva horizonto atzvilgiu
<4 Oranziné — aktyvi gairiy linija pradedant vaizdu i$ transporto priemonés ir baigiant vaizdu i$
<qJuoda (kelios) — gretimos gairiy linijos paukscio skrydzio.

< Juoda - riby linija + Sekcijos ruozai

+ TaSkai - nustatyty tasky Zymos <QJuodi langeliai — neaktyvios sekcijos
<qRaudonas taskas — griZti | taSkq <«4Balti langeliai — aktyvios sekcijos
<4Mélynas tadkas - A zyma
«/alias tagkas - B zyma »Matrix Pro 840GS*“ pulto pagalbos mygtukai

+ Didinimas/maZinimas ir perspektyva — mygtukai aukstyn/
zemyn &V reguliuoja transporto priemonés vaizda arba
perspektyva horizonto atzvilgiu pradedant vaizdu i$ transporto
priemonés ir baigiant vaizdu i§ paukscio skrydzio.

+ Kompasas — bendra kryptis gali bati parodyta horizonte (kai
padidinta)

+ Padengimo plotas - rodo apdorotg plotg ir persidengima;
<4Mélynas - vienas apdorojimas

<«Raudonas — du arba daugiau apdorojimy + Pradzios/uzduoties ekranas — pradzios mygtuku @

pasiekiamas pradzios/uzduoties ekranas.

Norédami pasiekti transporto priemonés vaizdo ekrang;

m www.teejet.com
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Lauko vaizdas

E Lauko vaizde k?mpiuteriu sukuriamas transporto priemonés padéties ir apdorojamo ploto vaizdas i$ paukscio skrydZio
perspektyvos. Siame ekrane galima pasiekti visas nustatymo ir navigacijos parinktis bei panoraminj rezima, naudojant parinkiy,

skirtukus, esancius ekrano deSinéje.

6-14 pav. Lauko vaizdas

Valdymo juosta

Transporto priemonés
vaizdavimas

Bsenos juosta Navigacijos ir valdymo parinkéiy skirtukas

Ekrano parinkéiy skirtukas
Persidengiantis padengimo
plotas

Navigacijos gairés DaZytas padengimo plotas

Valdymas ekrane + Panorama - koreguojamas zemélapio matomas plotas
+ Gairés nejudant transporto priemonei.
<«Oranziné - aktyvi gairiy linija

. . o + Didinimas/mazinimas — koreguojamas Zemélapio matomas
<QJuoda (kelios) — gretimos gairiy linijos

W plotas.
<QJuoda - riby linija
+ Taskai - nustatyty tasky zymos »Matrix Pro 840GS“ pulto pagalbos mygtukai
<Raudonas taskas — grizti | taska + Didinimas/mazinimas — mygtukais aukStyn/zemyn AY
<«4Mélynas tadkas - AZzyma reguliuojamas zemélapio matomas plotas.

<Zalias taskas - B zyma + Pradzios/uzduoties ekranas — pradzios mygtuku ®

+ Padengimo plotas — rodo apdorota plotg ir persidengima; pasiekiamas pradzios/uzduoties ekranas.
<4Mélynas - vienas apdorojimas
<4Raudonas - du arba daugiau apdorojimy,

Norédami pasiekti lauko vaizdo ekrang; e

1. Paspauskite LAUKO VAIZDO VALDYMO skirtukg m
6-15 pav. Lauko vaizdas su rodomomis jorastomis piktogramomis
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»~RealView” valdymas
,RealView" valdymas suteikia galimybe rodyti tikralaikj vaizda, o ne kompiuterio sukurtg vaizda. Siame ekrane galima pasiekti
visas nustatymo ir navigacijos parinktis, naudojant skirtukus, esancius ekrano deSinéje.

Jeigu sistemoje yra jrengtas vaizdo pasirinkimo modulis (VSM), prieinamos dvi vaizdo parinktys:
+ Vienos kameros vaizdas — galima pasirinkti vieng i$ aStuoniy kamery, jgjimy, kad pakeisty vaizdo jraso jjimo vaizda.

+ Padalytas kameros vaizdas — galima pasirinkti vieng, i$ dviejy keturiy kamery, jgjimy (A/B/C/D arba E/F/G/H) rinkiniu, kad baty,
galima padalyti ekrang | keturis atskirus vaizdo jéjimus.

Siame ekrane galima pasiekti valdymo per vaizda ir vairavimo postikio kampo rezimus naudojant piktogramy skirtukus, esanéius ekrano
desinéje puséje.

6-16 pav. ,RealView" valdymas

Valdymo juosta

Navigacijos gairés
Horizonto linija

Bisenos juosta Navigacijos ir valdymo parinkéiy skirtukas

,RealView" parink¢iy skirtukas

Vairavimo posikio kampas

Valdymas ekrane
+ Gairés
<«4OranZiné — aktyvi gairiy linija
<qJuoda (kelios) — gretimos gairiy linijos

+ <«qHorizontali juoda linija — reguliuojama horizonto linija

Norint pasiekti ,RealView" ekrana; T e arat=r S

1. Spauskite ,REALVIEW* VALDYMO skirtuka, @MY, : ®0 @

6-17 pav. Tikralaikis vaizdas su rodomomis jprastomis piktogramomis
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Tiesus AB valdymas
Tiesus AB valdymas suteikia valdyma tiesia linija pagal A ir B atskaitos taskus.
Pradiniai A ir B taSkai yra naudojami visoms kitoms lygiagreCioms gairéms
apskaiciuoti.
PASTABA: nuokrypis | gretimas gaires bus apskaiciuotas naudojant
valdymo plotj, kuris yra uzkoduotas jrenginio nustatyme, padargo
parinktyse.

©H

Valdymas kreive AB

Naudojant valdyma kreive AB valdoma pagal kreives, remiantis pradine

AB atskaitos linija. Si pradiné linija yra naudojama visoms kitoms gairéms
apskaiciuoti.

PASTABA:  valdant kreive rekomenduojama nevirsyti 30° per AB nuoroda.

Nuokrypis | gretimas gaires bus apskaiciuotas naudojant
valdymo plotj, kuris yra uZkoduotas jrenginio nustatyme,
padargo parinktyse.

PATARIMAS: dirbant apribotame plote valdymo metodas uz nustatyty AB
tasky bus valdymas tiesia linija.

ol

Valdymas sukantis ratu

Naudojant valdyma sukantis ratu valdoma aplink centrine vieta, kuri iSeina
i vidy arba i$ore pagal prading AB atskaitos linijg. Si pradiné linija yra
naudojama visoms kitoms gairéms apskaiciuoti.

Ji naudojama apdorojant produktu lauke sukantis ratu, valdant pagal apvalig
nuoroda, atitinkancig besisukancios ratu drékinimo sistemos spindul.

PASTABA: nuokrypis | gretimas gaires bus apskaiCiuotas naudojant
valdymo plotj, kuris yra uzkoduotas jrenginio nustatyme, padargo
parinktyse.

2g

Paskutinio praéjimo valdymas

Paskutinio praéjimo valdymas rodo tikrg paskutinio praéjimo navigacija,
Pultas automatiskai aptiks artimiausig apdorotg plotg ir nustatys lygiagrecia
nuorodg pagal tq plota.

PASTABA: jeigu riba buvo nustatyta, bet riby nustatymo metu nebuvo
apdorojimo, valdymas nebus pradétas.

of

Valdymo pagal kita eile parinktis

Valdymo pagal kit eile parinktis nurodo, kur yra kita eilé ir eilés galuose veda
prie kitos gretimos eilés. Kai operatorius pazymi eilés galg ir pradeda suktis
prie kitos eilés, kitoje eiléje naudojamas tiesus AB valdymas. Kai transporto
priemoné yra kitoje eiléje, valdymas yra i§jungiamas.

PASTABA: nuokrypis  kita eilé bus apskaiciuotas naudojant valdymo plof],
kuris yra uZkoduotas jrenginio nustatyme, padargo parinktyse.

Valdymo pagal kitg eile parinktis nepalaiko eiliy praleidimo.

Néra valdymo
Esant Siai parinkCiai valdymas i§jungiamas.

PASTABA: be valdymo reZimas nepaSalina nustatyty gairiy arba tasky i§ pulto. Norédami paSalinti nustatytus/issaugotus
duomenis is pulto, skaitykite duomeny tvarkymo skyrelj prie jrenginio nustatymo.
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GAIRES

ISlenkta iSankstiné perZitra © rodo, kokia kryptimi judés
transporto priemoné, vairuojant nurodyta kryptimi.

AB gairés, azimuto gairés, kito praéjimo gairés ir kitos eilés gairés
prieinamos priklausomai nuo esamo valdymo rezimo. Pulte vienai
uzduociai galima jradyti iki 25 nustatyty gairiy. Perjungus vieng,
valdymo reZimg j kitg, pasikeis esamos prieinamos gairés.

Kiekvienu valdymo reZimu galima sukurti kelias gaires. Jeigu vienu

valdymo rezimu iSsaugoma daugiau nei viena gairé, kita gairiy
funkcija taps prieinama. Paspaudus kitos gairés @) @9 @ parinkt;,
transporto priemoné bus nukreipta prie kitos pulte i§saugotos gairés.

Naudotojas gali kopijuoti ir redaguoti uzduotis riby ir gairiy
pakartotiniam naudojimui skirtingiems apdorojimams tame
paCiame lauke, naudodamas ,Fieldware Link"“ arba Duomenys-
>UZduoties duomenys->Tvarkymo parinktis.

Islenkta iSankstinés perziuros gairé
o ISlenkta iSankstinés perzidros gairé rodo, kur transporto

priemoné atsidurs su esamu vairavimu, naudojant valdymui
ZymekI. ISlenktos iSankstinés perzidros parinktis galima visuose
valdymo rezimuose.

Norint suaktyvinti i8lenktg Zidréjimo pirmyn nuoroda;
1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukg, a kad bty rodomos navigacijos parinktys.

2. Pasirinkite ISLENKTA ZIOREJIMO PIRMYN piktogramqo.
Navigacijos ekrane matysis zymeklis.

6-18 pav. ISlenkta iSankstiné perZiira

Norint pa3alinti ilenktg iSankstinés perZidros nuoroda;
1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukg a kad bty rodomos navigacijos parinktys.

2. Pasirinkite ISLENKTA ZIUREJIMO PIRMYN piktogramqo.

A ir B tasky zenklinimas

Q @ Norint nustatyti AB nuoroda;

1. Vaziuokite | pageidaujama A tasko vietg @.

2. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukg a kad bty rodomos navigacijos parinktys.

3. Kai transporto priemoné juda, spauskite
A ZYMOS piktograma @.

4. Vaziuokite | pageidaujama B tasko vietg @.

5. Paspauskite B ZYMOS piktograma @ kad nustatytuméte
AB linija.

6. ,Ar norétuméte pavadinti Sig nuorodg?”

Spauskite:
» Taip — pavadinimui jvesti ir gairei jradyti pulte
» Ne — automatiskai sukurti pavadinima ir jrasyti
nuoroda pulte
Pultas pradés teikti navigacijos informacija.
PASTABA: B ZYMOS piktograma ‘& neprieinama pasirinkimui
(pilka), kol nenuvaziuojamas minimalus atstumas

(3,0 metrai tiesiu arba kreivés valdymu, 50,0 metry
judéjimo ratu valdymu).

PASTABA: nebiitina vaZiuoti visq sukimosi aSies perimetra, kad
baty pradétas sukimosi apskritimu valdymas.

Naudokite ATSAUKTI ZYMA piktograma (&, kad atSauktuméte
A Zymos komanda ir sugriztuméte prie ankstesnés gairés
(kai nustatyta).

6-19 pav. A Zymos taskas
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6-20 pav. B Zymos taskas A+ baksteléjimo savybé
A+ baksteléjimo savybé suteikia galimybe esama nuorodg perkelti
i transporto priemonés esama vieta.

Norint koreguoti nuoroda;

1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtuka a kad baty rodomos navigacijos parinktys.

2. Paspauskite A+ BAKSTELEJIMO piktograma, @

6-23 pav. A+ baksteléjimas

6-21 pav. Jrasyti nuorodg

VALDYMAS
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Kitos gairés savybe

Jeigu iSsaugoma daugiau nei viena gairé, kita gairiy funkcija taps
prieinama. Paspaudus kitos gairés . . . parinktj, transporto
priemoné bus nukreipta prie kitos pulte i§saugotos gairés.

Norint pakeisti | kitas prieinamas gaires:
1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukq a kad bty rodomos navigacijos parinktys.

2. Paspauskite KITOS GAIRES piktograma @) @ @.
Junginékite visas gaires pakartotinai spausdami KITOS GAIRES

piktogramq. . .

6-24 pav. Kita gairé

Paskutinio praéjimo gaires
Paskutinio praéjimo valdymas rodo tikrg paskutinio praéjimo
navigacijg. Pultas automatiSkai aptiks artimiausig apdorotg
plotg ir nustatys lygiagre€ig nuorodg pagal tg plota.

Norint suaktyvinti paskutinio praéjimo gaires:

1. VaZiuokite | pageidaujama vietg paskutiniam praéjimui.
2. Toliau vaziuokite | apdorotg plota.

3. Pultas pradés teikti navigacijos informacija.

PASTABA: jeigu riba buvo nustatyta, bet riby nustatymo metu
nebuvo apdorojimo, valdymas nebus pradétas.
6-26 pav. Taikykite pirmq praéjimg

Norédami perziaréti, kuri gairé yra aktyvi, blsenos juostoje
spauskite valdymo rezimo piktograma,.

6-25 pav. PerZidirékite, kuri gairé yra aktyvi
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Kitos eilés gaireés
Valdymo pagal kitg eile parinktis rodo, kur yra kita eilé pagal
uzprogramuotg valdymo plotj, ir pateikia valdyma naudotojo
pazymétuose eiliy galuose | kitg gretima eile. Kai operatorius
pazymi eilés galg, esamoje eiléje naudojamas tiesus AB valdymas
ir vedama | kitg eile. Kai transporto priemoné yra kitoje eiléje,
valdymas yra iSjungiamas.
PASTABA: nuokrypis | kitg eile bus apskaiciuotas naudojant
valdymo plotj, kuris nustatomas jrenginio
nustatyme prie padargo nustatymo.

Norint suaktyvinti kitos eilés gaires:
1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukg, a kad baty rodomos navigacijos parinktys.

2. Eilés pabaigoje (kai vaziuojate tiesia linija), spauskite B zymos
piktograma @
«Eilés pabaiga bus pazyméta zaliu tasku @.
3. Pasukite j kitg eile.
4. Pagal pasukimo kryptj bus pateiktas valdymas i kitq,
gretima eile.
<«AKai transporto priemoné yra eiléje, gairé pasalinama
5. Kartokite kitos eilés pabaigoje.
PASTABA: valdymo pagal kita eile parinktis nepalaiko eiliy
praleidimo.

6-28 pav. Pazymékite eilés pabaigg

Azimuto laipsnis

@ Azimutas yra apibréZiamas kaip horizontalus kampas,
iSmatuotas pagal laikrodZio rodykle nuo Siaurés pagrindinés

linijos. Kai naudojamas azimutas, taskas,

nuo kurio skaiiuojamas

azimutas, yra jsivaizduojamo apskritimo centras. Sis apskritimas yra
dalijamas j 360°. Siauré = 0, rytai = 90, piettis = 180, vakarai = 270.

Azimuto laipsnius galima jvesti, kad baty nustatyta tiksli transporto
priemonés vieta. Kai pasirenkamas navigacijos rezimas, azimuto

laipsnius galima jvesti.

Norint nustatyti azimuto laipsniy nuoroda;
1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukg a kad biity rodomos navigacijos parinktys.

2. Paspauskite AZIMUTO piktograma @ kad jvestuméte

azimuto laipsni.

3. Naudokite jvedimo ekrang azimuto laipsniams nustatyti.

4. Spauskite:
» Sutikti @ nuostatoms jradyti

P AtSaukti @ neiSsaugojus iSeiti i$ klaviatdros

5. LArnorétuméte pavadinti Sig nuorodg?”

Spauskite:

P Taip — pavadinimui jvesti ir gairei jradyti

P Ne — kad automatiSkai sukurtuméte pavadinima,

Pultas pradés teikti navigacijos informacija.

Norédami nustatyti papildomas azimuto gaires, atlikite tuos pacius

veiksmus kaip ir pradinei azimuto gairei.

6-29 pav. Azimuto valdymas
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8) APDOROJIMO RIBOS

Apdorojimo ribos nustato plotus, kurie yra apdorojama ir
neapdorojami, naudojant ABSC arba ,BoomPilot. Ribas galima
nustatyti dirbant visais valdymo reZimais. Vienu metu galima jradyti
vieng iSorine riba ir iki 5 (penkiy) vidiniy riby.

Naudotojas gali kopijuoti ir redaguoti uzduotis riby ir gairiy
pakartotiniam naudojimui skirtingiems apdorojimams
tame pacgiame lauke, naudodamas ,Fieldware Link* arba
Duomenys->Uzduoties duomenys->Tvarkymo parinktis.

Norint nustatyti iSorinio apdorojimo riba;
1. VaZiuokite | pageidaujama vietg lauko/apdorojamo ploto
perimetru.
2. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukq a kad baty rodomos navigacijos parinktys.
3. Kai transporto priemoné juda, spauskite RIBOS
piktograma &.
4. Vaziuokite lauko/ploto perimetru.
5. Pabaigti riba;
» VaZiuokite nuo pradinio taSko vienos pradalgés plogiu. Riba
automatiskai uzsidarys (balta gairé taps juoda)
» Spauskite RIBOS UZBAIGIMO piktograma B2 Tiesi linija
uzbaigs riba tarp jisy esamos vietos ir pradinio tasko
6. Spauskite:
» |raSyti — ribai jrasyti
» Salinti - ribai Salinti
PASTABA: iSorinei ar pradinei ribai negalima pasirinkti
RIBOS UZBAIGIMO piktogramos & (pilka), kol
nenuvaziuojamas minimalus atstumas (penkiy
pradalgés plociy).

Jeigu riba Zymima zemélapyje su viena ar daugiau uZlenkty ir iSjungty
sekcijy, batina iSlaikyti Sios sekcijos konfiglracija ribos praéjimo
laika. Bet kokie {jungty sekcijy pakeitimai ir tuo paciu masinos
ploCio pakeitimai, pradéjus riby Zyméjimo Zemélapyje procesa,
lems ribos Zyméjima ties visy uzprogramuoty sekcijy iSoriniu
kraStu, nebatinai jjungty sekcijy bet kuriuo ribos praéjimo metu.

Kai riba Zymima Zemélapyje i$jungus tam tikras stréles, bitina
perjungti ,BoomPilot*  rankinj rezima A ir jjungti pagrinding ir
stréliy jungiklius visoms stréléms, kurios bus naudojamos ribos
praéjime. Pabaigus ribos praéjima, stréliy jungiklius galima
ISJUNGTI, pagrindinis jungiklis lieka [JUNGTAS, ,BoomPilot*
galima perjungti | automatinj reZzima, A ir galima naudoti
automatinj strélés ruozy valdyma.

PASTABA: jeigu riba paZymima Zemélapyje su kai kuriomis
strélémis sulenktomis taip, kaip apraSyta anksciau, gali
prireikti naudoti A+ BAKSTELEJIMO piktograma AV
gairei, kad pakoreguotuméte tolesniy praéjimy lauke
padétj.

6-30 pav. Vykdoma riba
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6-33 pav. Jradyti ribg Pagal jisy esama vietg blisenos juostoje rodoma RIBOSE
piktograma (@) arba UZ RIBY piktograma (&), kai ribos yra
nustatomos.

6-36 pav. UZbaigti ribg — vaZiuoti | pradinj taska

Naudokite ATSAUKTI RIBA piktograma (€2, kad atSauktuméte
naujg lauko riby nustatymo procesa ir sugriztuméte prie
ankstesniy riby, (jei nustatytos).

Norédami nustatyti vieng arba kelias vidines ribas, atlikite tuos
pacius veiksmus kaip ir pradinei ribai.

6-34 pav. Pridéti vidine ribg

VALDYMAS

Kuriant iSorine ar pradine riba, ribos linija eis iki labiausiai  iSore
nutolusio sekcijos ruozo iSorés. Kuriant viding ar prading riba,

Naudokite SALINTI RIBA piktograma &%, kad pasalintuméte
visas esamos uzduoties lauko ribas.

6-35 pav. Uzbaigti ribg — vaZiuoti j pradinj taska
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Grizimas | taska veda atgal | nustatyta taska transporto priemonés  6-38 pav. Salinti taskq
vaizde ir lauko vaizde. Transporto priemonés vaizde rodyklé
nukreipia transporto priemone atgal | nustatytq taska. Lauko
vaizde rodomas tik taskas.

Sugrizimo taskas yra specialus uzduogiai ir jis liks aktyvus
aktyvioje uzduotyje, kol nebus atSauktas.

Grjzimo tasko zyméjimas

Norint pazyméti grizimo tadka;

1. Vaziuokite | pageidaujama grizimo tasko vieta @.

2. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukg a, kad baty rodomos navigacijos parinktys.

3. Paspauskite PRIDETI TASKA piktograma, @&.

6-37 pav. Grjzimo taSkas nustatytas — transporto priemonés vaizdas

Valdymas j grjzimo taska

Norint parodyti atstuma ir valdyma | nustatyta grizimo taska;

1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukq a kad baty rodomos navigacijos parinktys.

2. Spauskite GR|ZIMO | TASKA VALDYMO piktograma @&.

Pultas pradés teikti informacijg apie atstumg valdymo juostoje nuo

transporto priemonés iki nustatyto tasko.

Naudokite ATSAUKTI GR[ZIMO | TASKA VALDYMO piktogramq@,
kad pasléptuméte atstuma ir valdyma | nustatyta taska.

Valdymo negalima apskaiciuoti, kai ,?" rodomas valdymo
juostoje.

s
=
=)
<
=
>
n

6-39 pav. Grjzimo | taskq valdymas — transporto priemonés vaizdas

Salinti grjzimo taska

Norint paSalinti nustatytg grizimo taska;

1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukg a kad bty rodomos navigacijos parinktys.

2. Paspauskite SALINTI TASKA piktograma @.
Ta$ko $alinimo piktograma yra neprieinama, kai yra aktyvus
vedimas | grizimo taska.
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BOOMPILOT

Vienas ruozas

Jeigu néra ,SmartCable" arba ruozo vairuotojo modulio (SDM),
naudojamas ,BoomPilot* visoms sekcijoms jjungti arba ijungti.
Tik vienos sekcijos ruozo plotis bus parodytas ir blsenos juostoje
nebus piktogramy.

PASTABA: jeigu yra ,SmartCable” arba ruoZo vairuotojo modulis
(SDM), i§samesne informacijq rasite skyrelyje
»omartCable” arba SDM.

Tik pultas

Norint iSjungti arba jjungti apdorojima naudojant pulta;

1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukaq a kad baty rodomos navigacijos parinktys.

2. Paspauskite BOOMPILOT piktograma A

PASTABA: GPS yra neprieinama, kai BOOMPILOT
piktograma yra pilka A\

Plotuose, kuriy apdorojimas nepageidaujamas:
<«Paspauskite BOOMPILOT piktograma A\.

Vél paspauskite BOOMPILOT piktograma A kad galétuméte
testi apdorojima.

6-40 pav. Visy sekcijy iSjungimas/jjungimas — néra SDM

Su pasirenkamu darbiniu jjungimol/isSjungimo

jungikliu

,BoomPilot* galima nepaisyti naudojant pasirenkama

darbinj {jungimo/i§jungimo jungiklj.

PASTABA: jeigu darbinis jjungimo/i§jungimo jungiklis yra
jungimo padétyje, visas ruozas bus suaktyvintas ir
BOOMPILOT piktograma A neturés poveikio.

Darbinio jjungimo/isjungimo jungiklio naudojimas
Norint i§jungti arba jjungti apdorojima naudojant darbinj {jungimo/
iSjungimo jungiklj:

1. |junkite darbinj jjungimo/ijungimo jungiklj | jungimo padétj.
Norint i§jungti apdorojimg naudojant darbinj jjungimo/isjungimo
jungiklj:

1. |junkite darbinj jjungimo/i§jungimo jungikl j iSjungimo padétj.

Pulto naudojimas

Norint kontroliuoti apdorojimg naudojant pulta;

1. Darbinis jjungimo/i§jungimo jungiklis turi likti iSjungimo
padétyje.

2. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukg a kad bty rodomos navigacijos parinktys.

3. Paspauskite BOOMPILOT piktograma A

PASTABA: GPS yra neprieinama, kai BOOMPILOT

piktograma yra pilka £

Plotuose, kuriy apdorojimas nepageidaujamas:
1. Paspauskite BOOMPILOT piktogramg A

Vél paspauskite BOOMPILOT piktogramg A kad galétuméte
testi apdorojima.
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»~SmartCable” arba ruozo vairuotojo modulis

Jeigu yra ,SmartCable" arba ruozo vairuotojo modulis (SDM),

,BoomPilot* yra naudojamas nustatyti automatiniam ruozy

valdymui | i§jungimo/ranking A automatine A arba visy,

ruozy jjungimo padetj £ \.

PASTABA: jeigu néra ,SmartCable” arba ruoZo vairuotojo modulio
(SDM), pavyzdj rasite skyrelyje ,Vienas ruozas”.

GPS yra neprieinama, kai BOOMPILOT piktograma
yra pilka £ ,BoomPilot* basenos juostos
piktograma bus iSjungimo/rankinéje padétyje 4.

6-41 pav. Automatinis visy ruozy jjungimo rezimas

Tik pultas
Norint perjungti ,BoomPilot* | automatinj reZimg, A:
1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIU

skirtukg a kad bty rodomos navigacijos parinktys.
2. Paspauskite BOOMPILOT piktogramg A
<4 Automatinis — blisenos juostos piktograma taps Zalia A

Plotuose, kuriy apdorojimas nepageidaujamas:

1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIU
skirtukg a kad bty rodomos navigacijos parinktys.

2. Paspauskite BOOMPILOT piktogramg A
<dI$jungti/rankinis — blsenos juostos piktograma taps

raudona A
Vél paspauskite BOOMPILOT piktograma, A kad galétuméte
testi apdorojima.

Norint jjungti visus ruozus /'\:
1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIUY
skirtukg a kad bty rodomos navigacijos parinktys.

2. Paspauskite ir palaikykite BOOMPILOT piktograma, A
<«Visi jjungti — bisenos juostos piktograma taps geltona /.\

»Matrix Pro GS“ ,Boompilot* jungiklio konfigiiracija

Srauto valdiklis arba jungikliy blokas

Norint perjungti ,BoomPilot* | i§jungimo/rankine A ir automatine

padeét A kai sistemoje yra srauto valdiklis arba jungikliy blokas:

1. Pasukite srauto valdiklio pagrindin jungiklj | jjungimo padét;.
Atskiry sekcijos ruozy jungikliai turi likti iSjungimo padétyje.

2. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtuka &, kad baty rodomos navigacijos parinktys.

3. Paspauskite BOOMPILOT piktograma A
<4 Automatinis — blisenos juostos piktograma taps zalia A

Plotuose, kuriy apdorojimas nepageidaujamas:

1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukg &Y, kad baty rodomos navigacijos parinktys.

2. Paspauskite BOOMPILOT piktograma .
<«dISjungti/rankinis — blisenos juostos piktograma taps
raudona

Vél paspauskite BOOMPILOT piktograma, A kad galétuméte

testi apdorojima.

ARBA

1. Rankiniu badu i§junkite srauto valdiklio pagrindinj jungiklj,
kad iSjungtuméte sekcijas.
<dI3jungti/rankinis — bisenos juostos piktograma taps

raudona A

ljunkite pagrindinj jungiklj { jjungimo padétj, kad galétuméte testi

apdorojima,.

Norint jjungti visus ruozus /\:

1. Paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIY
skirtukg a kad blty rodomos navigacijos parinktys.

2. Paspauskite ir palaikykite BOOMPILOT piktograma, A
<«Visi jjungti — blisenos juostos piktograma taps geltona A

Srauto valdiklis su vidinio ruozo vairuotojo moduliu

Kai naudojamas srauto valdiklis su vidinio ruozo vairuotojo
moduliu, tiek pagrindinis jungiklis, tiek sekcijos ruozy jungikliai turi
bati jjungimo padétyje.

Darbinis jjungimo/i§jungimo jungiklis
Kai jrengtas, darbinis jjungimo/i§jungimo jungiklis turi likti i§jungimo
padétyje visoms nustatymo parinktims.

Srauto valdiklis RC su vidiniu SDM
,BoomPilot* Sekcijos Sekcijos Darbinis Purskimo
(ABSC) sistema Pagrindiniai jungikliai Pagrindiniai jungikliai jungiklis piktograma
Automatinis reZzimas ljungti ISjungti ljungti [jungti I§jungti A
Rankinis rezimas jungti [jungti [jungti [jungti I$jungti A
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¥ DIDINIMAS/MAZINIMAS

Transporto priemonés vaizdas
Didinimas/mazinimas ir perspektyva naudojami transporto
priemonés vaizdui arba perspektyvai reguliuoti horizonto atzvilgiu
pradedant vaizdu i$ transporto priemonés ir baigiant vaizdu i§
paukscio skrydzio.
« Didinimas ¥\ A pakoreguos vaizda pagal transporto
priemonés vaizda, rodydamas kompasg horizonte

« Mazinimas S\ 'V pakoreguos vaizda pagal vaizda i$
paukscio skrydzio

6-42 pav. Didinimas ir maZinimas

Lauko vaizdas
Didinimas/mazinimas naudojami Zemélapio matomam plotui
koreguoti.

+ Didinimas ¥ A sumazins Zemélapio matomo ploto dydj

« Mazinimas S\ 'V padidins Zemélapio matomo ploto dydj

S PANORAMINIS REZIMAS

Dirbant lauko vaizdo valdymo rezimu, panoraminis rezimas
suteikia galimybe nustatyti pageidaujama ekrano padétj rankiniu
bddu. Nukrypusi nuo centro padétis ekrane bus ilaikyta, kol
nebus paspausta pasaulio piktograma.

Norint {jungti panoramin reZima,ir sukti per ekrana;
1. Paspauskite EKRANO PARINKCIU skirtuka [§ §
2. Spauskite
» IR VILKITE EKRANA atitinkama kryptimi, kad perkeltuméte
vaizdg ekrane.
» RODYKLES F €= 5 I atitinkama kryptimi, kad
perkeltuméte vaizda ekrane (zemyn, kairén, desinén, aukstyn).
» PASAULIO VAIZDO piktogramqe  viduring transporto
priemone ekrane ir prapléskite ekrano vaizda, kad
matytuméte plaCiausig galimg plota.
PASTABA: paspauskite ir palaikykite RODYKLES g’ @« » }
kad greitai pakoreguotuméte nuostatas.

Norint uzverti panoraminio rezimo parinktis:
1. Spauskite UZVERTI PARINKTIS skirtuka (-

6-43 pav. Panoraminis reZimas

VALDYMAS
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©' ,REALVIEW" SPECIALIOS PARINKTYS

VOIVAZAY

,RealView" valdymas suteikia galimybe rodyti tikralaikj vaizda, o 6-45 pav. Vienos kameros pasirinkimas
ne kompiuterio sukurtg vaizda,

Jeigu sistemoje yra jrengtas vaizdo pasirinkimo modulis (VSM),
prieinamos dvi (2) vaizdo parinktys:
» Vienos kameros vaizdas @ - norint pakeisti vaizdo {vest],
galima pasirinkti vieng (1) i§ astuoniy (8) kamery vaizdo
ivesCiy.

VONVZI

» Padalytas kameros vaizdas g @ — norint padalyti ekrang
{ keturias vaizdo transliacijas, galima pasirinkti vieng (1)
i$ dviejy (2) keturiy (4) kamery vaizdo jvesciy, rinkiniy,
(A/BICID arba E/FIG/H).

VIZAvyd

Taip pat galima:
» ,RealView* kameros vaizdo fiksavimas (@ — esamo vaizdo
ekrane nuotrauka iSsaugoma USB diske.

,RealView" valdymo parinktys taip pat apima valdyma per vaizda,
vairavimo posikio kampo indikatoriy ir kameros vaizdo fiksavima,.

SYNVYEMI SYSIA

6-44 pav. ,RealView" parinktys

SYWALVLSNN
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~RealView” nustatymo parinktys

« 4+ ,RealView* nustatymo parinktimis pasiekiami papildomi
valdymo jrankiai, jskaitant valdyma per vaizda ir vairavimo

posiikio kampo indikatoriy.

Norint pasiekti ,RealView* parinktis:
1. Spauskite ,REALVIEW* PARINKCI skirtuka ﬂ kad biity
rodomos ,RealView" parinktys.
2. Spauskite ,REALVIEW* VALDYMO PARINKCIY
piktograma +'.
3. Pasirinkite i8:
» Valdymas per vaizdg @ — navigacinés pagalbos tikslais
ant vaizdo jvesties nustatomos trijy matmeny gairés.
P Vairavimo postikio kampo indikatorius — —rodoma
kryptis, kuria reikia reguliuoti vaira.
» Horizonto linijos koregavimas 4 W - ekrane
koreguojama horizonto linija auk3tyn arba Zemyn.
6-47 pav. ,RealView* nustatymo parinktys
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7 SKYRIUS. GPS

GPS yra naudojama sukonfigruoti GPS tipa, GPS jungtj ir PRN bei perzidréti GPS blsenos informacija.

GPS

PASTABA: Sios nuostatos reikalingos rankiniam/automatiniam 7-1pav. GPS

vairavimui ir pakreipimo jutiklio veikimui bei tinkamam
padargo veikimui.
1. Paspauskite KONFIGURACIJOS éonin[skirtukq.
2. Paspauskite m
3. Pasirinkite i8:
» GPS rasis — nustatomas GPS Saltinio transliacijy priémimas
» GPS jungtis — nustatoma (D)GPS rysio jungtis
» GPS bisenos informacija — rodoma informacija apie GGA/
VTG (duomeny srauty greiciai), palydovy skaicius, HDOP,
PRN, GGA kokybé, GPS imtuvas, imtuvo versija ir UTM
zona
» Programuojamas imtuvas — suteikia galimybe tiesiogiai
uzprogramuoti GPS imtuvg naudojant sasajos komandy eilute
» PRN - pasirenka kitg SBAS PRN, kuris teiks GNSS
diferencialinio iStaisymo duomenis
» Kitas PRN - kai PRN neautomatinis, antras, kitas SBAS
PRN pateiks antrg GNSS diferencialinio iStaisymo
duomeny rinkinj
4. Spauskite rodykle GRIZTI 9 arba KONFIGURACIJOS $oninj
skirtukq , kad sugriztumeéte | pagrindinj konfigdracijos ekrana,
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GPS rasis
GPS tipg galima tinkinti, siekiant priimti GPS Saltinio perdavimus
(tik neiStaisyti signalai), DGPS Saltinio perdavimus (tik
diferencialiai iStaisytus signalus) arba abu signaly tipus.
1. Spauskite rodykle ZEMYN 4‘ kad pasiektuméte parinkéiy
sarasa.
2. Pasirinkite:
P Tik GPS - netaisyti signalai.
» Tik DGPS - diferencialiniu biidu iStaisyti signalai
» GPS/DGPS - bet kurios rasies signalas
P GPS + GLONASS - neistaisyti signalai tiek i§ GPS, tiek
i§ GLONASS sistemu.
7-2 pav. GPS risis

GPS/DGPS

PASTABA: kai pasirinkta ,GPS + GLONASS®, PRN neprieinama
ir nerodoma ekrane.

GPS jungtis
COM prievada galima nustatyti j ,Vidinis®, kad bty galima naudoti
vidinj (D)GPS (jei jrengtas) ir perduoti, arba { ,ISorinis" ir gauti
iSorinius (D)GPS duomenis.
1. Spauskite rodykle ZEMYN 4‘ kad pasiektuméte parinkéiy
sgrasa.
2. Pasirinkite:
» Vidiné - naudojamas vidinis (D)GPS (jeigu yra) ir siuntimui
» ISoriné — gaunami iSoriniai (D)GPS duomenys
PASTABA: dirbant su tokiais GPS signalais kaip ,Omnistar HP/
XP*arba RTK reikia, kad GPS jungtis bty nustatyta |
ISoriné.
7-3 pav. GPS jungtis

ISorinis

ISorinio imtuvo minimalios konfigdracijos reikalavimai
Prie§ ,Matrix" prisijungiant ir dirbant su iSoriniu GPS imtuvu, turi
bati jvykdyti Sie minimalios konfiglracijos reikalavimai.

Nuosekliosios jungties nuostatos

Greitis bodais: 19200
Duomeny bitai: 8
Lyginumas: Nieko
Sustojimo bitai: 1

Nuosekliosios jungties rysio reikalavimai
KiStukinis 9 kontakty RS-232 nuoseklusis kabelis

PASTABA: gali prireikti nulinio modemo adapterio, priklausomai
nuo imtuvo kontakty.

NMEA gyslos
GGA 5Hz
Pasirenkama VTG 5Hz, 2 Hz, iSjungta

ZDA 0,2Hz

GPS biisenos informacija

Rodomas dabartinés GPS biisenos informacijos momentinis
vaizdas.

1. Spaust [ETTERTETY

PerZitréti duomenis jskaitant:

A

<4 GGANTG duomeny srauty greitis — GPS padéciy skaicius
per sekunde.

<«Palydovy skaicius — matomy GPS palydovy skaicius
(DGPS reikia bent 4)

<4HDOP - palydovy geometrijos stiprio matas horizontalioje
plok$tumoje. Pageidaujama mazesné nei 2 HDOP verteé.

<«4PRN - esamas DGPS palydovo ID
<4 GGA kokybé — GPS signalo esamas kokybés indikatorius
(zr. GGA diagrama)
<«Imtuvas - esamas imtuvo indikatorius
<dImtuvo versija — imtuve jdiegta programinés jrangos versija
<«4UTM zona - zona, kurioje dabar esate
3. Spauskite m kad sugriztuméte | GPS nustatymo ekrang
PASTABA: jeigu GPS neprieinama, visi jrasai bus ,Netinkami".

98-05273-LT R4 m
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7-4 pav. GPS bisenos informacija

GPS basenos informacija valdymo ekranuose
GPS bisenoje rodoma informacija, susijusi su duomeny greiciais,
matomy, palydovy skai€iumi bei palydovy kokybe ir ID.

1. Spauskite GPS BUSENOS piktograma Jlfl (/2! el [l

GGA reikalavimai
GGA kokybé, reikalinga, kad baty galima dirbti su jvairiais signalo
tipais, gali skirtis. Reikalavimus rasite pateiktus toliau lenteléje.

Paslauga ‘ Indikatorius ‘ Tikslumas

Tik GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <im
RTK 4 4 cm
,Omnistar HP/XP* 5 10 cm
,Glide*/,ClearPath* 9 <im

Programuojamas imtuvas
Programa suteikia galimybe tiesiogiai uzprogramuoti GPS imtuvg
naudojant sgsajos komandy eilute. Tik , TeeJet* palaikymo

1. Spauskite .

2. Pakoreguokite programavima, kaip reikalinga.
7-5 pav. Programuojamas imtuvas

PRN
PRN pasirenka SBAS PRN, kuris teiks GNSS diferencialinio
iStaisymo duomenis.
1. Spauskite rodykle ZEMYN " kad pasiektuméte parinkciy,
sgrasa.
2. Pasirinkite:
» Automatinis — automatinis PRN pasirinkimas

» Numeris — kreipkités | savo vietin| prekybos atstovg dél
numerio, susijusio su jasy darbo vieta

7-6 pav. PRN

4-.

m www.teejet.com
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Kitas PRN
Kai PRN neautomatinis, antras, kitas SBAS PRN pateiks antrg
GNSS diferencialinio iStaisymo duomeny rinkini.

1. Spauskite rodykle ZEMYN l, kad pasiektuméte parinkéiy
sgrasa.

2. Pasirinkite:
P Néra — néra kito PRN numerio

» Numeris — kreipkités | savo vietinj prekybos atstova del
numerio, susijusio su jusy darbo vieta
7-7 pav. Kitas PRN

PRN nerodomas
Kai GPS rasis nustatytas | ,GPS + GLONASS, PRN parinktys
néra prieinamos, nei rodomos ekrane.

7-8 pav. PRN

98-05273-LT R4 E
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8 SKYRIUS. PADARGO NUSTATYMAS

Padargo nustatymas yra naudojamas jvairioms nuostatoms, susijusioms su tiesiu reZzimu, purktuvo reZimu arba svyruojanciu rezimu,
nustatyti.

Nuostatos skirsis, atsizvelgiant | tai, ar yra ,SmartCable" ar ruozo vairuotojo modulis (SDM).

Padargo rusis
Padargo r8yje pasirenkama apdorojimo modelio rasis, kuri geriausiai atitinka jasy sistema.
e Tiesiu rezimu — sekcijy ruozai neturi ilgio ir yra vienoje linijoje fiksuotu atstumu nuo antenos
e Purkstuvo rezimu — sukuriama virtuali linija su tiekimo diskais, nuo kuriy apdorojamo ruozo ar ruozy ilgiai gali skirtis, ir jie gali bati
skirtingi nuo linijos
e Svyruojanciu rezimu — sukuriama virtuali linija su 1 ruoZu, nuo kurio apdorojamas ruozas ar ruozai neturi ilgio ir gali bti skirtingu
atstumu nuo antenos
8-1 pav. Padargo rasis — tiesus 8-3 pav. Padargo rasis — svyruojantis

8-2 pav. Padarqo risis — purkStuvas

Ruozy numeriai
Ruozai yra sunumeruoti i$ kairés | deSine nuo masinos priekio.

m www.teejet.com
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PAGRINDINE EKRANO PASKIRTIS

Negalimos parinktys, kai aktyvi uzduotis

Kai uzduotis aktyvi, tam tikros nustatymo parinktys yra negalimos.
Zr. jrenginio nustatymo rezimo meniu struktdros lentele, kurios
parinktys yra nepasiekiamos.

8-4 pav. Negalimy parinkéiy pavyzdziai

4
g5
‘E.
3

i & &

ISskleidZziamojo meniu pasirinkimai

Spauskite rodykle ZEMYN b, kad pasiektumeéte parinktis.
Naudokite rodykles AUKSTYNIZEMYN |4 [id arba slankiojancia
juosta, jeigu reikia perziaréti iSpléstinj sarada. Pasirinkite tinkama,
parinktj. Norédami uZdaryti saradq nepasirinke parinkties,
bakstelékite bet kurioje ekrano vietoje, ne iSskleidziamajame
meniu.

8-5 pav. ISskleidZziamojo meniu pavyzdys

Slenkantys ekranai

Tam tikruose ekranuose yra daugiau informacijos ar

parinkéiy nei matoma esamame ekrane. Naudokite rodykles
AUKSTYNIZEMYN [N [N arba slankiojancia juosta, kad
pasiektuméte papildomas parinktis arba informacija, kurios Siuo
metu nesimato ekrane.

8-6 pav. Slenkancio ekrano pavyzdys

Klaviatiros jvedimo ekranas
Paspauskite KLAVIATUROS piktograma EZ. Vertei jvesti
naudokite skaiciy klaviatra.

Paspauskite piktogramg PRIIMTI @ kad iSsaugotuméte
nuostatas, arba piktograma ATSAUKTI @ jog iSeituméte
i§ klaviatdros neiSsaugoje.

8-7 pav. Klaviatiiros pavyzdys

98-05273-LT R4
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Vieno ruozo nustatymas naudojamas, kai sistemoje néra 8-8 pav. Padargas — vienas ruozas
,omartCable" arba ruozo vairuotojo modulio (SDM). Visas sekcijos
ar apdorojamas plotas yra laikomas vienu ruozu.

PASTABA: jeigu yra ,SmartCable" arba ruozZo vairuotojo
modulis (SDM), nustatymo veiksmus rasite skyrelyje
yomartCable* arba ruoZo vairuotojo modulio nustatymas.

1. Paspauskite KONFIGORACIJOS Soninj skirtuka 8.

2. Paspauskite .
3. Pasirinkite i8:

» Masinos rasis — naudojama masinos tipui pasirinkti, kuris
yra artimiausias jasy masinai.

» GPS antenos aukstis — naudojama antenos auksciui nuo
Zemés matuoti. Intervalas nuo 0,0 iki 10,0 metry.

» Padargo riisis — naudojama apdorojamos vietos ruozy
iSdéstymui pasirinkti.

» Padargo nuokrypio atstumas @ — naudojama atstumui nuo
masinos vidurio linijos iki padargo centro jvesti. Intervalas
nuo 0 iki 10,0 metry.

PASTABA: i$samias nustatymo instrukcijas rasite $io
vadovo skyriuje ,Padargo nuokrypis®.

» Padargo nuokrypio kryptis @ — kryptis nuo masinos vidurio
linijos iki padargo vidurio masinos priekinés eigos kryptimi.

» Valdymo plotis — naudojama jvesti atstuma tarp gairiy.
Intervalas nuo 1,0 iki 75,0 metry.

» Apdorojimo plotis [tiesaus padargo rasis] — naudojama
bendram padargo plo€iui {vesti.

» Darbinis plotis [purkStuvo padargo risis] — naudojama
bendram padargo plogiui {vesti. 8-9 pav. Padargo nuokrypio atstumas ir kryptis

» Apdorojamo ploto jspéjimas — naudojama jspéjimui nustatyti,
kai i§ vaziuojama arba jvaziuojama | apdorojama plotg

» Apdorojamo jspéjimo iSéjimo laikas — kai apdorojamo ploto
ispéjimas yra aktyvus, naudojama laiko trukmei nustatyti

% prie$ paliekant apdorojama plotg, kuriai praéjus girdésis
2 ispéjimas. Intervalas nuo 0 iki 10 sekundziy. (E A 1
» Apdorojamo ploto jspéjimo jvaZiavimo laikas — kai 0
apdorojamo ploto jspéjimas yra aktyvus, naudojama laiko (E |

trukmei nustatyti prie$ jvaziuojant | apdorojama plotg,
kuriai praéjus girdésis jspéjimas. Intervalas nuo 0 iki
10 sekundZiy.
4. Spauskite rodykle KITAS PUSLAPIS [, kad nustatytuméte
pasirinktas specialias padargo rusies parinktis.

m www.teejet.com
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Tiesaus padargo rusis

1. Padargo ekrane pasirinkite padargo rasj julSELd.
2. Spauskite KITO PUSLAPIO rodykle E3.

3. Pasirinkite i8:

P Sekcijos nuokrypio kryptis — naudojama pasirinkti, ar
sekcija yra prie$ ar po GPS antenos, kai transporto
priemoné juda | priek|.

» Atstumas nuo antenos iki sekcijos @ — naudojama
atstumui jvesti nuo GPS antenos iki sekcijos. Intervalas
nuo 0,0 iki 50,0 metry.

4. Spauskite rodykle GR|ZTI 45 kad sugrjztuméte | padargo
ekrana, arba KONFIGURACIJOS $oninj skirtuka [g, kad
sugriztuméte | pagrindin konfigtracijos ekrana.

8-10 pav. Padargo nustatymo parinktys tiesiu rezimu

»1eedet” purkstuvo padargo rusis

1.
2.
3.

Padargo ekrane pasirinkite padargo rasj [Z{STES.

Spauskite KITO PUSLAPIO rodykle E3.

Pasirinkite i8:

» Nustatymo rasis — naudojama purksStuvo tipui
pasirinkti.

» Atstumas nuo antenos iki disky @ - naudojama atstumui
nuo GPS antenos iki apdorojimo disky arba dispersinio
mechanizmo jvesti. Intervalas nuo 0,0 iki 50,0 metru.

» Purskimo nuokrypio atstumas @ — naudojama nuokrypio
atstumui nuo disky arba dispersinio mechanizmo, kur
produktas pradZioje pasiekia Zeme, jvesti. Intervalas nuo
0,0 iki 75,0 metry.

» Purskimo ilgis © — naudojama ruozo apdorojimo ilgiui
jvesti. Intervalas nuo 0,0 iki 75,0 metry.

Spauskite rodykle GR|ZTI 4’ , kad sugriztuméte | padargo

ekrang, arba KONFIGURACIJOS $oninj skirtukg , kad

sugriztuméte | pagrindinj konfigtracijos ekrana.

Y

8-11 pav. Padarqgo nustatymo parinktys , Teedet” purkStuvo rezimu

PADARGAS
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OEM purkstuvo padargo rusis

1. Padargo ekrane pasirinkite padargo rasj LS IER.

2. Spauskite KITO PUSLAPIO rodykle [EX.

3. Pasirinkite i8:

» Nustatymo rdsis — naudojama m purkStuvo tipui
pasirinkti.

» Atstumas nuo antenos iki disky — naudojama atstumui
nuo GPS antenos iki apdorojimo disky arba dispersinio
mechanizmo jvesti. Intervalas nuo 0,0 iki 50,0 metry.

» Pradzios atstumas — naudojama pradzios atstumui
nustatyti, kai iSvaziuojama i§ apdorojamo ploto. Dél vertés
kreipkités { purktuvo gamintoja,

» Pabaigos atstumas — naudojama sustojimo atstumui
nustatyti, kai jvaZiuojama | apdorojama plota. Dél vertés
kreipkités | purkstuvo gamintoja.

4. Spauskite rodykle GRIZTI 45 , kad sugriZtuméte j padargo
ekrana, arba KONFIGURACIJOS $oninj skirtuka (@, kad
sugriztuméte | pagrindinj konfiglracijos ekrana.

8-12 pav. Padargo nustatymo parinktys OEM purkStuvo rezimu
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,SMARTCABLE” ARBA RUOZO VAIRUOTOJO MODULIO NUSTATYMAS

,omartCable* arba ruoZo vairuotojo modulio nustatymas 8-13 pav. Padargas — ,SmartCable" arba ruoZo vairuotojo modulis
naudojamas, kai sistemoje yra ,SmartCable” arba ruozo vairuotojo
modulis (SDM). Sekcijg arba apdorojama plota galima jvesti

iki 15 ruozy. Kiekvieno ruoZo plotis, purk&tuvo reZimas ir ilgis

gali skirtis. Su SDM galimos papildomos parinktys: apdorojimo
persidengimas, apdorojimo delsa ir svyruojantis rezimas.

PASTABA: jeigu néra ,SmartCable" arba ruoZo vairuotojo modulio
(SDM), nustatymo veiksmus rasite skyrelyje Vieno
ruoZo nustatymas.

1. Paspauskite KONFIGORACIJOS Soninj skirtuka 8.

2. Paspauskite .
3. Pasirinkite i8:

» Masinos rasis — naudojama masinos tipui pasirinkti, kuris
yra artimiausias jasy masinai.

P GPS antenos aukstis — naudojama antenos auk3¢iui nuo
Zemés matuoti. Intervalas nuo 0,0 iki 10,0 metry.

P Padargo risis — naudojama apdorojamos vietos ruozy,
iSdéstymui pasirinkti.

P SimetriSkas padargo iSdéstymas — naudojama nustatyti, ar
ruozai yra suporuoti ir todél turi bendras plogio, nuokrypio ir
ilgio vertes

» Padargo nuokrypio atstumas @ - naudojama atstumui nuo
masinos vidurio linijos iki padargo centro jvesti. Intervalas
nuo 0 iki 10,0 metry.

PASTABA: i$samias nustatymo instrukcijas rasite Sio
vadovo skyriuje Padargo nuokrypis.

» Padargo nuokrypio kryptis @ - kryptis nuo masinos vidurio (1 sekcija: 3.66 m
linijos iki padargo vidurio maSinos priekinés eigos kryptimi.

P Padargo ruozy skaicius — naudojama padargo ruozy
skaiCiui pasirinkti

» Valdymo plotis — naudojama jvesti atstuma, tarp gairiu,
Intervalas nuo 1,0 iki 75,0 metry.

» Apdorojimo plotis [tiesaus padargo rasis arba svyruojancio
padargo rasis] — naudojama bendram visy padargo ruozy
ploCiui jvesti. Kiekvienas ruoZas gali bati skirtingo plocio.
RuoZai yra sunumeruoti i$ kairés | deSine nuo masinos
priekio. Kiekvieno ruozo intervalas yra nuo 0,0 iki 75,0 8-14 pav. Padargo nuokrypio atstumas ir kryptis
metry. Visy ruozy suma turi bati didesné nei 1,0 metras. 1

» Darbinis plotis [purktuvo padargo rasis] - naudojama
bendram visy padargo ruozy plo€iui jvesti. Kiekvienas
ruozas gali biti skirtingo plocio. Ruozai yra sunumeruoti
i$ kairés | deSine nuo masinos priekio. Kiekvieno ruozo

intervalas yra nuo 0,0 iki 75,0 metry. Visy ruozy suma turi (E 7 T
bati didesné nei 1,0 metras. o
4. Spauskite rodykle KITAS PUSLAPIS BB, kad nustatytuméte
specialias padargo parinktis. Q -
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Tiesaus padargo rasis 8-15 pav. Padargo nustatymo parinktys tiesiu reZimu
1. Padargo ekrane pasirinkite padargo ru§i.
2. Spauskite KITO PUSLAPIO rodykle [EX.

3. Pasirinkite i8:

» Sekcijos nuokrypio kryptis — naudojama pasirinkti, ar
sekcija yra prie$ ar po GPS antenos, kai transporto
priemoné juda i priek|.

» Atstumas nuo antenos iki sekcijos @ — naudojama
atstumui jvesti nuo GPS antenos iki sekcijos. Intervalas
nuo 0,0 iki 50,0 metry.

» Persidengimas — naudojama leistinam persidengimui
pasirinkti, kai ruoZai yra jjungti ir i§jungti naudojant
automatinj sekcijos ruozy valdyma,

» |jungimo delsos laikas — naudojama laikui nustatyti,
kai kiekvienas ruozas jsijungia, jvaziavus | neapdorotg
plota. Jeigu apdorojimas sijungia per greitai jvaZiavus |
neapdorotg plotg, sumazinkite {jungimo delsos laika. Jeigu
apdorojimas jsijungia per vélai, padidinkite jjungimo delsos
laika. Intervalas yra nuo 0 iki 10 sekundziy.

» I18jungimo delsos laikas — naudojama laikui nustatyti,
kai kiekvienas ruozas issijungia, jvaziavus | apdorota 8-16 pav. Persidengimas
plota. Jeigu apdorojimas iSsijungia per greitai jvaziavus |
apdorotg plota, sumazinkite ijungimo delsos laikg. Jeigu
apdorojimas iSsijungia per vélai, padidinkite i§jungimo
delsos laika. Intervalas nuo 0 iki 10 sekundziu.

4. Spauskite rodykle GR|ZTI 45 , kad sugriztuméte | padargo
ekrana, arba KONFIGURACIJOS $oninj skirtuka [, kad
sugriztuméte | pagrindin konfigliracijos ekrana.
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»1eedet” purkstuvo padargo rusis 8-17 pav. Padargo nustatymo parinktys , TeeJet purkstuvo rezimu
1. Padargo ekrane pasirinkite padargo rasj [ZI{ ST

2. Spauskite KITO PUSLAPIO rodykle E3.

3. Pasirinkite i8:

» Nustatymo rasis — naudojama purk$tuvo tipui
pasirinkti.

» Atstumas nuo antenos iki disky @ - naudojama atstumui
nuo GPS antenos iki apdorojimo disky arba dispersinio
mechanizmo jvesti. Intervalas nuo 0,0 iki 50,0 metry.

P Persidengimas — naudojama leistinam persidengimui
pasirinkti, kai ruozai yra jjungti ir iSjungti naudojant
automatin sekcijos ruozy valdyma,

P |jungimo delsos laikas — naudojama laikui nustatyti,
kai kiekvienas ruozas jsijungia, jvaziavus | neapdorotq
plota. Jeigu apdorojimas sijungia per greitai jvaziavus |
neapdorotg plota, sumazinkite jjungimo delsos laika. Jeigu
apdorojimas jsijungia per vélai, padidinkite jjungimo delsos
laika. Intervalas yra nuo 0 iki 10 sekundziu.

P ISjungimo delsos laikas — naudojama laikui nustatyt,
kai kiekvienas ruoZas i8sijungia, jvaZiavus | apdorotg
plotg. Jeigu apdorojimas iSsijungia per greitai jvaziavus |
apdorotg plotg, sumazinkite iSjungimo delsos laika. Jeigu
apdorojimas i$sijungia per vélai, padidinkite iSjungimo
delsos laika. Intervalas nuo 0 iki 10 sekundziu,

» Purgkimo nuokrypio atstumas @ — naudojama nuokrypio
atstumui nuo disky arba dispersinio mechanizmo, kur 1 sekcija: 2,59 m
produktas pradzioje pasiekia zeme 1 ruoze, jvesti.

Intervalas yra nuo 0,0 iki 75,0 metry.

» Ruozo nuokrypial © — naudojama nuokrypio atstumui
nuo 1 ruozo priekinio krasto (purskimo nuokrypio linijos) iki
kiekvieno ruozo priekinio krasto jvesti. 1 ruozas visada yra
0,0 metro. Visi kiti ruoZai gali bati skirtingy atstumy. RuoZai
yra sunumeruoti i§ kairés | deSing nuo masinos priekio.
Intervalas yra nuo 0,0 iki 75,0 metry.

» Ruo?o ilgial ilgis @ — naudojama kiekvieno ruozo
apdorojimo ilgiui jvesti. Kiekvienas ruozas gali biti skirtingo
ilgio. Ruozai yra sunumeruoti i kairés | deSine nuo masinos
priekio. Intervalas yra nuo 0,0 iki 75,0 metry.

4. Spauskite rodykle GR|ZTI 9 , kad sugriztuméte | padargo
ekrang, arba KONFIGURACIJOS $oninj skirtuka [, kad
sugriztuméte | pagrindin konfigtiracijos ekrana.
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8-18 pav. Persidengimas

OEM purkstuvo padargo rusis

1. Padargo ekrane pasirinkite padargo rasj m
2. Spauskite KITO PUSLAPIO rodykle B3

3. Pasirinkite iS:

» Nustatymo riiSis — naudojama @ purkStuvo tipui pasirinkti.

» Atstumas nuo antenos iki disky — naudojama atstumui
nuo GPS antenos iki apdorojimo disky arba dispersinio
mechanizmo jvesti. Intervalas nuo 0,0 iki 50,0 metry.

» Pradzios atstumas — naudojama pradzios atstumui
nustatyti, kai iSvaziuojama i§ apdorojamo ploto. Dél vertés
kreipkités | purkstuvo gamintoja.

» Pabaigos atstumas — naudojama sustojimo atstumui
nustatyti, kai jvaziuojama | apdorojama plota. Dél vertés
kreipkités | purkStuvo gamintoja.

» RuoZo pradzios nuokrypiai — naudojama nuokrypio atstumui
nuo 1 ruozo priekinio krasto iki kiekvieno ruozo priekinio
kra$to nustatyti. 1 ruozas visada yra 0,0 metro. Visi kiti
ruozai gali bati skirtingy atstumy. RuoZai yra sunumeruoti i§
kairés | deSine nuo masinos priekio. Dél verciy kreipkités |
purkstuvo gamintoja.

» RuoZo pabaigos nuokrypiai — naudojama nuokrypio
atstumui nuo 1 ruozo priekinio krasto iki kiekvieno ruozo
galinio krasto nustatyti. Kiekvienas ruozas gali bati skirtingo
atstumo. RuoZai yra sunumeruoti i$ kairés  deSine nuo
masinos priekio. Dél vertés kreipkités { purk$tuvo gamintoja.

4.

Spauskite rodykle GR|ZTI 9 , kad sugriztuméte | padargo
ekrana, arba KONFIGURACIJOS $oninj skirtuka [, kad
sugriztuméte | pagrindin konfigdracijos ekrana.

8-19 pav. Padargo nustatymo parinktys OEM purkstuvo reZzimu

2 sekcija: 0,15 m

Svyruojanéio padargo rusis

1.
2.
3.

Padargo ekrane pasirinkite padargo risj .

Spauskite KITO PUSLAPIO rodykle B3

Pasirinkite iS:

» 1 sekcijos poslinkio kryptis — transporto priemonei judant
pirmyn, nustatoma, jei 1 ruozas (ruozo nuokrypiy nulinis
taskas) yra prieSais arba uz GPS antenos.

» Atstumas nuo antenos iki 1 sekcijos @ — naudojama
atstumui nuo GPS antenos iki 1 ruozo (ruoZo nuokrypiy,
nulinio tasko) jvesti. Intervalas nuo 0,0 iki 50,0 metry.

» Persidengimas — naudojama leistinam persidengimui
pasirinkti, kai ruozai yra jjungti ir i§jungti naudojant
automatin sekcijos ruozy, valdyma,

m www.teejet.com
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P |jungimo delsos laikas — naudojama laikui nustatyti, 8-20 pav. Padargo nustatymo parinktys svyruojanciu rezimu
kai kiekvienas ruozas jsijungia, jvaziavus | neapdorotg
plota. Jeigu apdorojimas sijungia per greitai jvaziavus |
neapdorotg plota, sumazinkite jjungimo delsos laika. Jeigu
apdorojimas jsijungia per vélai, padidinkite jjungimo delsos
laikg. Intervalas yra nuo 0 iki 10 sekundziy.

P ISjungimo delsos laikas — naudojama laikui nustatyt,
kai kiekvienas ruozas isijungia, jvaZiavus | apdorotg
plota. Jeigu apdorojimas iSsijungia per greitai jvaziavus |
apdorotg plotg, sumazinkite iSjungimo delsos laika. Jeigu
apdorojimas iSsijungia per vélai, padidinkite iSjungimo
delsos laika. Intervalas nuo 0 iki 10 sekundziu,

» Ruozy nuokrypiai @ — naudojama nuokrypio atstumui
nuo 1 ruozo (atstumui nuo antenos iki 1 ruozo linijos)
iki kiekvieno ruozo nustatyti. Teigiama nuokrypio vertés
perkels ruoZg uz 1 ruozo. Neigiama nuokrypio verté perkels
ruozg prie$ 1 ruoza. 1 ruozas visada yra 0 metry. Visi kiti
ruozai gali bati skirtingy atstumy. Ruozai yra sunumeruoti
i$ kairés | deSine nuo masinos priekio. Intervalas yra nuo
-75,0 iki 75,0 metry.

. Spauskite rodykle GR|ZTI 4) kad sugriztuméte | padargo

ekrang, arba KONFIGURACIJOS $oninj skirtuka &4, kad

sugriztuméte  pagrindin konfigdracijos ekrana.

I] |

PADARGAS
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Padargo nuokrypio atstumas yra naudojamas atstumui nuo 8-22 pav. Padargo nuokrypio atstumas
masinos vidurio linijos iki padargo centro jvesti. Kai sudarant
Zemélapj ekrane nesimato persidengimo ar tarpo, o apdorojant
laukg atsiranda persidengimas arba tarpas nuosekliai tik | vieng,
puse judéjimo kryptimi, reikia apskaiciuoti padargo nuokrypio
atstumo koregavima ir atlikti padargo nuokrypio atstumo vertés
koregavima.

Jeigu naudojate savaeigj purkStuvg arba kratytuva, naudokite GPS
nuokrypio koregavimo skai¢iavimg padargo nuokrypio atstumo
koregavimui apskaiiuoti.

Jeigu naudojate traukiama arba velkama padargg, naudokite
padargo nuokrypio koregavimo skaiiavima, kad apskaiCiuotuméte
padargo nuokrypio atstumo koregavima.

PASTABA: kai naudojate rankinj/automatinj vairavima, jeigu
Zemélapyje ekrane rodomi persidengimai ir tarpai,
gali prireikti pareguliuoti rankinio/automatinio
vairavimo nuostatas.

GPS nuokrypio reguliavimo skai¢iavimas
Norint apskaiciuoti GPS nuokrypio reguliavimg naudojant tg pacig nuoroda;
1. Sukurkite tiesig AB linija.

2. Kai jjungtas rankinis/automatinis vairavimas, vaziuokite pragjima @ bent 30 metry ir jsmeikite véliavéles ties vilkimo strypu arba
greta masinos.

3. Apsisukite ir {junkite rankinj/automatinj vairavima, pravaziuodami @ tg pacia AB nuoroda, Padékite véliavéles prie vilkimo strypo arba
greta masinos arba sustabdykite, kai esate AB gairéje greta véliavéliy, kurias jsmeigéte pragjime @.

4. I3matuokite skirtuma © pragjimo véliavéliy @ ir pragjimo @.
5. Padalykite iSmatuota atstuma © pusiau. Sis skirtumas bus nuokrypio koregavimas.

6. Padidinkite arba sumazinkite nuokrypio atstuma pagal poreikj, atsizvelgdami | tai, kur yra lauko apdorojimo persidengimas, ir { esama
padargo nuokrypio krypties nuostata.

Esamos nuokrypio nuostatos

Lauko apdorojimo Nuokrypio kryptis — deSinén
persidengimas Nuokrypio kryptis - kairén | Nuokrypio kryptis — desinén | Nuokrypio atstumas — 0 m

% | desine nuo praéjimo (1] padidinkite atstumo nuokrypio verte sumazinkite atstumo nuokrypio verte | padidinkite atstumo nuokrypio verte
o
& pakeiskite padargo nuokrypio kryptj |
| kairg nuo pragjimo @ sumazinkite atstumo nuokrypio verte | padidinkite atstumo nuokrypio verte kaire ir padidinkite atstumo nuokrypio
verte

8-23 pav. GPS nuokrypio atstumas

/!
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Padargo nuokrypio reguliavimas
Norint apskaiciuoti padargo nuokrypio koregavimg naudojant gretimas gaires:

1.
2.

Sukurkite tiesig AB linija.

Su jjungtu rankiniu/automatiniu vairavimu, vaZiuokite pragjima @ taip lyg naudotuméte padarga ir smeikite véliavéles ties padargo

iSoriniais krastais.

Apsisukite ir jjunkite rankinj/automatinj vairavima pravaziuodami @ gretimg AB nuoroda. [smeikite papildomas véliavéles padargo
iSoriniuose kra$tuose arba sustokite AB gairéje, greta véliavéliy, kurias jsmeigéte praéjime @.

ISmatuokite skirtuma © pragjimo véliavéliy @ ir pragjimo @.

5. Padalykite iSmatuota atstuma © pusiau. Sis skirtumas bus nuokrypio koregavimas.

Padidinkite arba sumaZinkite nuokrypio atstuma @ kaip reikalinga, atsizvelgdami | tai, kur yra lauko apdorojimo persidengimas,
ir { esamg padargo nuokrypio krypties nuostata.

Lauko apdorojimas

Persidengimas pragjimo desinéje @
arba tarpas pragjimo kairéje @

Esamos nuokrypio nuostatos

Nuokrypio kryptis - kairén

padidinkite atstumo nuokrypio verte

Nuokrypio kryptis — desinén

sumazinkite atstumo nuokrypio verte

Nuokrypio kryptis — desinén
Nuokrypio atstumas - 0 m

padidinkite atstumo nuokrypio verte

Persidengimas pragjimo kairéje @
arba tarpas pragjimo degingje @

sumazinkite atstumo nuokrypio verte

padidinkite atstumo nuokrypio verte

pakeiskite padargo nuokrypio kryptj |
kaire ir padidinkite atstumo nuokrypio
verte

8-24 pav. Padargo nuokrypio atstumas ir kryptis

98-05273-LT R4
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~SmartCable” arba ruozo vairuotojo

Vienas ruozas

oo Gamyklos modulis
Apibldinimas Intervalas
nuostata oo Gamyklos
Apibudinimas Intervalas
Masinos rasis Priekinis ratas nuostata
GPS antenos aukitis | 3,81 m 10,0-10,0m Masinos rusis Priekinis ratas
Padargo rasis Tiesiai GPS antenos aukstis 3,81 m | 0,0-10,0m
Padargo nuokrypio 0,0m 0,0-10,0m Padargo rusis Tiesiai
atstumas SimetriSkas padargy [jungtas
Padargo nuokrypio Desinén iSdéstymas
kryptis Padargo nuokrypio 0,0m 0,0-10,0 m
Valdymo plotis 18,288 m 1,0-75,0m atstumas
Apdorajimo plotis/ 3,6576 m 1,0-750m Padargo nuokrypio Desinén
darbinis plotis kryptis
Apdoroto ploto jspéjimas | I$jungtas Padargo ruozy skai¢ius | Priklauso nuo kabelio ar SDM
Ivaziavimo ispgjimas | 0,0 sek 0,0-10,0 sek Valdymo plotis 18,288 m | 1,0-750m
|vaZiavimo jspéjimas 0,0 sek 0,0-10,0 sek Apdorojimo plotis/ Visy ruozy suma turi bati didesné
darbinis plotis nei 1,0 metras.
Tiesaus padargo risis Ruozo plotis 3,6576 m 10,0-750m
Apibldinimas gs:z:::s Intervalas Tiesaus padargo risis
Sekcijos nuokrypio Atgal Apibidinimas Gamyklos Intervalas
kryptis nuostata
Nuo antenos iki sekcijos | 0,0m 10,0-50,0m Sekcijos nuokrypio Atgal
kryptis
»1eedet” purkstuvo padargo rusis Nuo antenos iki sekcijos | 0,0 m | 0,0-50,0m
oo Gamyklos Persidengimas 50 %
Apibudinimas nuostata Intervalas [jungimo delsos laikas 1,0 sek 0,0-10,0 sek
Nustatymo rasis JJeelet I8jungimo delsos laikas | 1,0 sek 0,0-10,0 sek
Nuo antenos iki disky 0,0m 0,0-50,0 m
Purdkimo nuokrypio 0.0m 0.0-75.0m »1eedet” purkstuvo padargo rusis
alstumas Apibudinimas Gamyklos Intervalas
5 Purskimo ilgis 0,0m 0,0-75,0 m nuostata
= Nustatymo rasis JJeelet
d  OEM purkstuvo padargo risis Nuo antenos iki disky | 0,0m 0,0-50,0m
v Gamyklos Intervalas Persidengimas 50 %
nuostata iungimo delsos laikas | 0,0 sek 0,0-10,0 sek
Nustatymo rasis OEM I$jungimo delsos laikas | 0,0 sek 0,0-10,0 sek
Nuo antenos iki disky 00m | 0,0-50,0 m Purskimo nuokrypio 0,0m 0,0-750m
PradZios atstumas Dél vertés kreipkités | purkStuvo atstumas
gamintojg Ruozo nuokrypis 00m 0,0-75,0 m
Pabaigos atstumas Dél vertés kreipkités | purkStuvo Purgkimo ilgis 0,0m 0,0-75,0 m
gamintojg
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OEM purkstuvo padargo rusis
Gamyklos

Apibudinimas Intervalas

nuostata
Nustatymo rasis OEM
Nuo antenos iki disky, 0,0m | 0,0-50,0 m
Pradzios atstumas Dél vertés kreipkités | purkstuvo
gamintojg
Pabaigos atstumas Dél vertés kreipkités | purkStuvo
gamintojg
RuoZo pradZios Dél vertés kreipkités | purkStuvo
nuokrypiai gamintojg
RuoZo pabaigos Dél vertés kreipkités | purk$tuvo
nuokrypiai gamintojg

Svyruojanéio padargo rusis

Apibudinimas Gamyklos Intervalas
nuostata

1 ruoZo nuokrypio Atgal

kryptis

Atstumas nuo antenos | 0,0 m 0,0-50,0 m

iki 1 ruozo

Persidengimas 50 %

[jungimo delsos laikas | 1,0 sek 0,0-10,0 sek

I$jungimo delsos laikas | 1,0 sek 0,0-10,0 sek

RuoZo nuokrypiai 00m -75,0-750m

98-05273-LT R4 ﬂ
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9 SKYRIUS. LASELIY DYDZIO MONITORIUS

La3eliy dydZio monitoriaus nustatymas yra naudojamas laeliy dydZio monitoriui sukonfigdruoti ir jjungti. Slégio jutiklio sgsajos rinkinys
yra reikalingas laSeliy dydZio monitoriui jjungti. DSM yra prieinamas visy valdymo puslapiy blisenos juostoje.

—
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LASELIU DYDZIO MONITORIAUS NUSTATYMAS

Slégio jutiklis
Kai yra slégio jutiklio sasajos rinkinys, slégio jutiklio parinktys 9-1 pav. Slégio jutiklis
yra naudojamos slégio jutiklio gamintojo didZiausiam vardiniam '
slégiui jvesti ir nustatyti naudotojo didZiausio ir maZiausio slégio
ispéjimo ribas.

PASTABA: jeigu naudojamas slégio jutiklio sgsajos rinkinys, bus
galimas laSeliy dydZio monitorius.

Paspauskite KONFIGURACIJOS $oninj skirtuka @,

Paspauskite .

Paspauskite .

Paspauskite KLAVIATUROS piktogramqﬁ, kad

pasirinktuméte is:

» DidZiausias leistinas slégis — naudojamas nustatyti
didZiausig slégio jutiklio leisting slégj, kurj rekomenduoja
gamintojas

» |spéjimas apie mazg slégj — naudojama jvesti maziausia,
naudotojo nustatytq slégj, kuriam esant pasigirs {spéjimas

L~

P |spéjimas apie didel slégj — naudojama jvesti didZiausig
naudotojo nustatytg slégj, kuriam esant pasigirs jspéjimas

5. Vertei jvesti naudokite skaiciy klaviatdra.

6. Paspauskite piktogramg PRIIMTI @, kad iSsaugotuméte
nuostatas, arba piktograma ATSAUKTI @ jog iSeituméte i§
klaviatlros neiSsaugoje.

7. Spauskite rodykle GRIZTI ¢ arba KONFIGURACIJOS
Soninj skirtuka &Y, kad sugriztuméte | pagrindinj
konfigdracijos ekrana.

www.teejet.com
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Laseliy dydzio monitorius
Kai yra slégio jutiklio sasajos rinkinys, ladeliy dydZio monitorius
naudojamas jjungti/i§jungti laseliy dydZio monitoriy, i§ anksto
nustatyti iki 5 (penkiy) purkstuky, ir pasirinkti esama purkstuka.
1. Paspauskite KONFIGURACIJOS $oninj skirtuka .
2. Paspauskite .
3. Pasirinkite, ar laSeliy dydZio monitorius yra jjungtas arba i$jungtas.
4. Kai {jungtas, pasirinkite i8:
P PurksStuky iSankstinés nuostatos — pasirenkama iki 5
(penkiy) purkstuky greitam iSkvietimui
» Esamas purkstukas — pasirenkamas esamas purkstukas
la3eliy dydZio duomenims nustatyti
5. Spauskite rodykle GR|ZTI ¢ arba KONFIGURACIJOS $oninj
skirtukq, , kad sugriztuméte | pagrindinj konfigdracijos ekrana,
9-2 pav. LaSeliy dydZio monitorius ir purkStukai

AlLL0015
AIL10015

LaTT)02

Negalimas laSeliy dydzio monitorius
Jeigu slégio jutiklio sasajos rinkinys nejrengtas, nustatymo
parinktys nebus galimos.

9-3 pav. Slégio jutiklio sgsajos rinkinys neaptiktas

ljungti/iSjungti laseliy dydzio monitoriy
Nustatykite, ar {jungti, ar i§jungti laseliy dydzio monitoriu.
1. Spauskite rodykle ZEMYN Jl' kad pasiektuméte parinkéiy
sgrasa.
2. Pasirinkite:
P |jungtas
» ISjungtas
Jeigu DSM nustatytas | iSjungimo padeétj, visos purkstuky galimybés
ir nustatymo funkcijos bus i§jungtos (parinktys bus pilkos).

9-4 pav. ISjungtos ir jjungtos DSM parinktys
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Purkstuko iSankstiné nuostata Esamas purkstukas

Purkstuko iSankstinés nuostatos leidzia jraSyti iki penkiy, Esamas purkstukas rodo aktyvy purkstuka laseliy dydzio
purkStuky, kad juos baity galima greitai iSkviesti. duomenims nustatyti. PurkStukai turi bdti i$ anksto nustatyti, kad
1. Spauskite . jie baty prieinami esamo purk3tuko pasirinkimui.

2. Pasirinkite , TeeJet" purkstuky serija. 1. Paspauskite pageidaujama purkstuka.

3. Pasirinkite purkstuko pajéguma. Pasirinktas purk3tukas taip pat bus matomas laseliy/slégio

9-5 pav. I$ anksto nustatykite purkstuka bisenos rodinyje i$ blisenos juostos valdymo ekranuose.

9-7 pav. Esamas purkStukas

AlLL0015

AIL10015

1/4TT)02 AIL10015

Tl

9-6 pav. LaSeliy dydZiai pasirinktiems , TeeJet” purkStukams
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LaSeliy dydis

< Smulkds Stambis >
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LASELIY DYDZIO MONITORIAUS NAUDOJIMAS

Bisenos juosta Valdymo juosta
LaSeliu/slégio biisenoje rodoma informacija, susijusi su esama Valdymo juosta informuoja apie informacijos pasirinkima, jskaitant
ladeliy dydZio blsena ir sistemos slégiu. esama sistemos slégj ir esama laseliy dyd;.
1. Paspauskite LASELIU/SLEGIO BUSENOS 1. Paspauskite PASIRENKAMOS INFORMACIJOS langelj.
piktograma & @ &~ & & )& XK. 2. Pasirinkite i
2. Paspauskite bet kurioje ekrano vietoje, kad sugrlituméte i » Sistemos S|eg|s - rodo esama sistemos S|egl
valdymo ekrang.

P LaSeliy dydis — rodo esama purkstuko laseliy dyd]

. Spauskite ne pasirinkimo lange, kad sugriztuméte | valdymo
ekrana.

9-9 pav. Valdymo juostos pasirenkama informacija

9-8 pav. LaSeliy/slégio biisena 3

Laseliy/slégio busena

Spalvota - jjungta. LaSelio spalva yra tiesiogiai
susijusi su esamu laelio dydziu.

Spalvy parinktys: (YYRBY Y) () ¢

& Perbraukta - i§jungta

Néra piktogramos — sistemoje nejdiegtas slégio jutiklio
$gsajos rinkinys

Laseliy dydzio lentelé

Renkantis purkStuka, kuriuo gaunami vienos i$ astuoniy laSeliy,
dydzio klasifikacijos kategorijuy laSeliai, svarbu nepamirsti, kad
vienu purk3tuku galima gauti skirtingas laseliy dydzio klasifikacijas
skirtingais slégiais. PurkStuku galima gauti vidutinius la3elius
naudojant mazg slégj ir mazus laSelius slégj padidinus.

Itin smulkds XF oletiné 3
Labai smulks VF Raudona g
Smulkds F Oranziné :
Vidutiniai M Geltona g
Stambiis C €

Labai stambiis VC alia

Itin stambis XC Balta

Ultra stambis uc oda
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Irenginio specifikacijos

Matmenys ,Matrix Pro 570GS" 16,15x 14,91 x 5,84 cm
,Matrix Pro 840GS* 27,0x18,0x6,0 cm
Svoris ,Matrix Pro 570GS* 0,794 kg
,Matrix Pro 840GS" 1,06 kg
Jungtis Maitinimo/CAN 8 kontakty ,Conxall*
Kamera 5 kontakty ,Conxall®
Greicio/blsenos 8 kontakty ,Conxall*
[SPEJIMAS! Tam tikruose originaliuose ,Matrix* pultuose yra
4 kontakty ,,Conxall* kabelio jungtis. 4 kontakty
ir 8 kontakty kabeliy NEGALIMA sukeisti.
Aplinka Laikymas nuo -10 iki 70°C
Darbiné temperatira nuo 0 iki 50°C
Drégmé 90 % be kondensato
Ekranas ,Matrix Pro 570GS" 320 x 240 skiriamoji geba
14,5 cm
,Matrix Pro 840GS* 800 x 600 skiriamoji geba
21,3 cm
[vestis/ivestis UsSB 2.0
Maitinimo reikalavimai <9 W esant 12 V nuolatinei srovei

Autoriy teisés

© 2013 m. ,TeeJet Technologies". Visos teisés saugomos. Jokia Sio dokumento dalis arba jame apraSytos kompiuterinés programos
negali bati dauginamos, kopijuojamos, daromos jy fotokopijos, veréiamos ar maZinamos bet kokia forma ar priemonémis, elektroninémis
ar nuskaitomos, {raSomos jrenginiais ar kitaip be iSankstinio rastisko ,TeeJet Technologies* sutikimo.

Prekiy zenklai
Jeigu nenurodyta kitaip, visi kiti prekiy Zenklai ar gaminiy pavadinimai yra atitinkamy bendroviy ar organizacijy prekiy Zenklai arba
registruotieji prekiy zenklai.

Atsakomybés apribojimas

,TEEJET TECHNOLOGIES* PATEIKIA SIA MEDZIAGA TOKIA ,KOKIA YRA* BE JOKIOS AISKIOS AR NUMANOMOS GARANTIJOS.
NEPRISIIMAMA JOKIA ATSAKOMYBE DEL AUTORIY TEISIY AR PATENTY. JOKIOMIS APLINKYBEMIS , TEEJET TECHNOLOGIES®
NEATSAKO UZ VERSLO NETEKIMA, PELNO NETEKIMA, NAUDOJIMO AR DUOMENY NETEKIMA, VEIKLOS PERTRAUKIMAAR
UZ BET KOKIANETIESIOGINE, YPATINGA, ATSITIKTINE AR KAIP PASEKME PATIRTA ZALA, NETGI JEI , TEEJET TECHNOLOGIES®
BUVO PRANESTAAPIE SIA ZALA, ATSIRADUSIA DEL ,TEEJET TECHNOLOGIES* PROGRAMINES |[RANGOS.
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Galimi gaminiy naujovinimai

TeeJet Technologies TeeJet Aabybro
1801 Business Park Drive  Mglhavevej 2
Springfield, lllinois 62703 DK 9440 Aabybro
JAV Danija

www.teejet.com

A Subsidiary of @ Spraying Systems Co.

98-05273-LT-A4 R4 Lithuanian/lietuviskai
© ,TeeJet Technologies* 2014 m.

,FieldPilot® automatinis vairavimas

,UniPilot® rankinis vairavimas

,BoomPilot® automatinis sekcijos ruozy valdymas

Pokrypio giromodulis

Vaizdo parinkimo moduliai iki 8 kamery,

ISorinis GPS imtuvas arba antenos naujovinimai

,Fieldware® Link" patobulinta duomeny tvarkymo taikomoji programa

Slégio jutiklio rinkinys laseliy dydZio monitoriui
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