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KAYTON ALOITUS

1) Laita virta paalle |
Konsoli laitetaan péélle painamalla VIRTAPAINIKETTA O

2) Aloitusnaytto
Kun kéynnistyssarja on paattynyt, avautuu Aloitus-nakyma, jossa voidaan aloittaa
uusi tyo tai jatkaa jo luotua tyota.

3) Siirry laitteen asetuksiin
1. Paina LAITTEEN ASETUS -alavaliehtes .

Konfiguroinnin #% asetukset naytetaan ensin. Tietojen hallinta % ohjauspaatteen
asetukset -ja tyokalut ﬁ voidaan asettaa sivupalkin nappaimilla.

Maakohtaiset asetukset
1. Paina KONSOLI-sivupalkkia [

2. Paina [EEICIIEIERY.

Maakohtaisia asetuksia kaytetaan yksikkojen, kielen ja aikavydhykkeen
asettamiseen.

GNSS-vastaanottimen asetus
1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia [gg.

VAN =-1(1F-] GNSS-vastaanottimen konfigurointi |

GNSS-vastaanottimen konfigurointia kaytetddn GNSS-tyypin, GNSS-portin,
GNSS-tiedonsiirtonopeuden ja PRN-koodin maarittamiseen seka GNSS-
tilatietojen tarkasteluun.

Tyévélineen asetus
1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia @9,

Tydvélineen asetusta kaytetaan erilaisten suoraan tilaan, levitintilaan

tai porrastettuun tilaan liittyvien asetusten vahvistamiseen. Asetukset
vaihtelevat riippuen siitd, onko laitteessa automaattiohjaus- tai BoomPilot-
jarjestelmaa vai ei.

Kartoitussijainnin asetus

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

2. Paina .

Kartoitussijainnilla vahvistetaan sijainti, josta raja- ja monikulmiokartoitus
tehdaan.

Automaattiohjauksen asetus

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .
2. Paina . AI110015
Avustetun/automaattisen ohjauksen valinnat ovat kaytettavissa,
kun ohjauksen ohjausmoduuli (SCM tai SCM Pro) on kaytdssa.
Tarkat asennusohjeet 16ytyvat erillisestd automaattisen ohjauksen
asennusohjeesta.




4) Aloita uusi tyo
1. Paina KOTl-alavélilehted m

2. Paina .

Jos haluat vaihtaa yksinkertaisen ja edistyneen tilan vélilla, siirry
jarjestelmaasetuksissa kohtaan Tiedot -> Asetukset -> Tyétila.
Yksinkertainen tai edistynyt tila
Ohjeet vaihtamiseen yksinkertaisen ja edistyneen tilan valilla 16ytyvat
konfigurointiluvun kohdasta Tiedot -> Asetukset.

» Yksinkertainen tila — k&ytettavissa on vain yksi tyd kerrallaan.
Aloitusndkymassa nakyvat ainoastaan rajattu alue ja peitto.
Raportteihin voidaan tallentaa ainoastaan senhetkinen tyd. Kayttd
Fieldware Linkin kanssa ei ole mahdollista.

» Edistynyt tila — useita t6itd on kaytettavissa samanaikaisesti.
Aloitusnaytolla nakyvat asiakkaan, maatilan, pellon ja tydn nimet,
rajatut ja peittoalueet, ruiskutusaika seké etaisyys valitusta tyosta.
Kaikki tallennetut tydprofiilit voidaan tallentaa PDF-, SHP- tai KML-
tiedostona muistitikulle kayttden valikkokohtaa Tiedot -> Raportit.

5) Siirry opastusndytolle
Paina AJONEUVONAKYMAOPASTUS- [f23)) PELTONAKYMAOPASTUS -

[ ts TODELLISEN NAKYMAN OPASTUS -vailehicé [

2. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta [f)

Opastustilan valinta &

» Suora A-B == » Viimeinen ohitus B
» Kaareva A-B & » Seuraava rivi &
» Ympyran keskipiste © » Mukautuva kayra &8

Merkitse A- ja B-pisteet (ANB)

A-B-opastearvon asettaminen.

3. Raja-

ja monikulmioasetukset tulevat nékyviin painamalla RAJA- JA

MONIKULMIOASETUKSET -palkkia !
Luo ruiskutusraja & & @

Raja- ja monikulmioasetukset -palkki ! nayttaa kaikissa opastusnakymissa
ulkorajan, sisarajan ja monikulmioasetukset.

Ruiskutusrajat asettavat ne tydalueet, joille tuotetta ruiskutetaan tai ollaan
ruiskuttamatta automaattista ruiskutusohjainta tai BoomPilotia kéytettaessa.

Ulkoraja Gk — asettaa tydalueen, jolle tuotetta ruiskutetaan
automaattista ruiskutusohjainta tai BoomPilotia kaytettaessa

Siséraja &l - asettaa tydalueen, jolle tuotetta El ruiskuteta
automaattista ruiskutusohjainta tai BoomPilotia kaytettaessa

Monikulmio Q‘ - maarittaa kartoitusalueen
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TARKEA TURVALLISUUSHUOMAUTUS

Kaikki turva- ja kayttoohjeet tulee lukea huolellisesti ennen kuin jarjestelmaa kéytetdan. Koneiden turvallinen kayttd on kéyttajan vastuulla. Turvamenettelyt
tulee kiinnittaa laitteen laheisyyteen siten, ettd ne ovat kéyttéjan helposti nahtavissé ja luettavissa. Turvamenettelyjen tulee vastata kaikkia yhtion ja paikallisia
saanndksia, seka myos kayttturvallisuustiedotteiden (MSDS) vaatimuksia. Jos tarvitset neuvoa, ota yhteys paikalliseen jalleenmyyjaasi.

Turvahilytysmerkintéjen méaaritelmat:

VAARA! Tamé merkinta on varattu &drimmaisille tilanteille, joissa vakava henkildvahinko tai kuolema voi olla todennakéinen seuraus.

VAROITUS! Tama merkinta kertoo vaarallisesta tilanteesta, joka voi johtaa vakavaan henkilévahinkoon tai kuolemaan.

HUOMIO! Tama merkinta kertoo vaarallisesta tilanteesta, joka voi johtaa lievaan tai keskivakavaan henkilévahinkoon.

HUOMAUTUS: Tama merkinta kertoo kaytannoista, joista kayttajan tulee olla tietoinen.

il >

YLEISET VAROITUKSET JA VAROTOIMET

VAARA!

+ Lue ohjeet ja noudata niita. Jos ohjeet ovat kayttdohjeen lukemisen jélkeen epéselvét, ota yhteys paikalliseen jalleenmyyjaén.

>

+ Pidét lapset poissa laitteiden laheisyydesta.
« Al3 kayta koneita alkoholin tai minkaan laittoman paihteen vaikutuksen alaisena.

« Joihinkin jarjestelmiin sisaltyy puhalliniammitin. Al koskaan peita lammitint3, sill3 seurauksena saattaa olla vakava tulipalon
vaaral

m VAROITUS! SAHKO-/SAHKOISKUVAARAT

+ Ennen kuin tydskentelet mink&én tietyn komponentin kanssa, varmista etta kaikki virtalahteet on kytketty pois paélté, eika niita
voida kytkeé takaisin paalle vahingossa.

+ Irrota virtajohdot ennen kaarihitsauslaitteen kéyttoa laitteille tai mihink&an, mika on yhteydess4 laitteeseen.

+ Taajuusmuuttajakayttoisilla laitteilla on olemassa jadnndsjénnitteestd johtuvan sahkoiskun vaara. Ei ole sallittua avata laitetta tai
irrottaa jérjestelman johtoja tai mitdén pikaliitdntda ennen kuin viisi minuuttia on kulunut siita, kun teho poistettiin laitteesta.

+ Kayta jarjestelmad vain sen kédyttdoppaassa maéritetysta virtalahteesta. Mikali et ole varma virtalahteesta, pyydé neuvoa
asiantuntevilta huoltohenkililta.

« Al kayta korkeapainepesuria sahkékomponenttien pesemiseen. Se saattaa vahingoittaa sdhkkomponentteja ja aiheuttaa
kéyttajalle sahkdiskun vaaran.

+ Laitteen virtalahteen tulee olla kaapeloitu ja yhdistetty laitteeseen oikein. Kaikkien liitdntdjen tulee vastata maaritettyja
vaatimuksia.
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VAROITUS! PAINEHYDRAULIIKKAJARJESTELMAT
+ Kéyta aina henkildkohtaisia suojavarusteita kun teet t6itd hydrauliikkajarjestelmille.

+ Noudata koneen valmistajan hyvaksymi& kunnossapito-ohjeita kun tydskentelet hydrauliikkajérjestelmalla.

+ Aseta aina laitteet pois paalta kun tydskentelet hydrauliikkajarjestelmalla. Noudata asianmukaisia varotoimenpiteita kun avaat
jarjestelmia, joissa on aiemmin ollut paine.

+ Muista, ettd hydrauliikkadljy voi olla &&rimmaisen kuumaa ja korkeassa paineessa.

VAROITUS! KEMIKAALIEN KASITTELY
m + Kayta aina henkilokohtaisia suojavarusteita, kun késittelet mita tahansa kemikaalia.
+ Noudata aina kemikaalin valmistajan tai toimittajan antamia turvamerkintéja ja -ohjeita.
+ Kéyttdjan tulee tuntea taysin levitettdvan materiaalin ominaisuudet ja levitettdvé maéara.

+ NOUDATA KAIKKIA VALTAKUNNALLISIA JA PAIKALLISIA SAANNOKSIA, JOTKA MAARAAVAT MAATALOUSKEMIKAALIEN
KASITTELYSTA, KAYTOSTA TAI HAVITTAMISESTA.

+ On tarke&a huomioida asianmukaiset turvallisuutta koskevat varotoimet, kun kaytetaan paineistettua ruiskutusjarjestelmaa.
Paineen alaiset nesteet voivat lavistaa ihon ja aiheuttaa vakavia henkildvahinkoja.

m VAROITUS! PAINEISTETTU RUISKUTUSJARJESTELMA

+ Jarjestelman paineen ei koskaan tule ylittda sen pienimman paineluokan komponentin nimellispainetta. Tunne aina jarjestelmasi
ja kaikkien sen komponenttien valmiudet, maksimipaineet ja virtausméaarét.

+ Suodattimet voi avata vain, kun suodattimen edessé ja takana olevat manuaaliset sulkuventtiilit ovat kiinni-asennossa. Mikéali
putkistosta pitda poistaa mika tahansa laite, manuaaliventtiilien kyseisen laitteen edessa ja takana pitaa olla kiinni-asennossa.
Jos laitteita asennetaan uudelleen, varmista etté se tapahtuu oikein, ettd kyseinen laite on oikein suunnattu ja etta kaikki litannat
ovat tiukkoja.

+ Laitteen putkiosien tulee noudattaa kaikkia yhtion ja paikallisia sadnndksia ja ne tulee ohjata ja liittaa laitteeseen oikein. Kaikkien
litantdjen tulee vastata maaritettyja vaatimuksia.

+ Suositellaan, etta nestelinja tyhjennetaan ja ilmataan, kun laitteen odotetaan olevan pidemmaén aikaa pois kéaytosta.

+ Jotta véltetddn ajoneuvon yliajamisesta tai ohjausjarjestelman automaattisesta liikkeesta johtuvat vakavat henkildvahingot tai
kuolema, &la koskaan poistu ajoneuvon kuljettajan paikalta jarjestelmén ollessa kytkettyné péaalle.

m VAROITUS! Automaattiohjauksen turvallisuus

+ Jotta véltetddn ajoneuvon yliajamisesta tai ohjausjarjestelman automaattisesta liikkeesta johtuvat vakavat henkildvahingot tai
kuolema, varmista ennen kaynnistysta, kalibrointia tai jarjestelman viritysta tai kytkemist4, ettd ajoneuvoa ymparéivalla alueella
ei ole ihmisid tai esteita.

+ Varmista, etta laitteet ovat tiukasti kiinni asianmukaisissa komponenteissa.

+ Ala koskaan aja julkisilla teill4 jarjestelman ollessa kytkettyna paalle.

+ Ainoastaan péatevien ja asianmukaisesti koulutettujen henkildiden tulee kayttaa laitetta. Heidan tulee osoittaa taitonsa laitteen
kaytossa.

m HUOMIO! LAITETURVALLISUUS, KUNNOSSAPITO JA HUOLTO

+ Ennen laitteen k&yttda kayttdjan tulee tarkistaa, etta laite on hyvéssa kunnossa ja sita voidaan kéyttaa turvallisesti. Jos ndin ei
ole, laitetta ei saa kayttaa.

+ Kaikkien tarvittavien henkilokohtaisten suojavarusteiden tulee olla helposti kdyttajan saatavilla kaikkina aikoina.

+ Tarkista jarjestelmé ja sen komponentit kulumisen ja vaurioiden varalta osana saannéllisté rutiiniasi. Vaihda tai korjaa ne tarpeen
mukaan.

+ Vain valtuutetut ja pétevat asiantuntijat saavat suorittaa laitteistolle korjaus- tai huoltotoimenpiteitd. K&yttd- ja huolto-ohjeet tulee
lukea tarkoin ja niité tulee noudattaa huolellisesti.

+ Laitteiden taydellisten kayttdohjeiden tulee olla kaikkina aikoina kéyttajan tai huoltoteknikon saatavilla.
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Tarkasta sd&nndllisesti kaikki johtosarjat ja letkut, ja varmista ettei niissa ole vaurioita tai kulumista. Vaihda tai korjaa ne tarpeen

HUOMIO! JOHTOSARJOJEN JA LETKUJEN TURVALLISUUS

mukaan.

Al vie johtosarjoja ja letkuja teravien kulmien yli.

Ala kiinnit johtosarjoja tai letkuja putkiin, joissa esiintyy voimakasta tarinaa tai painepiikkeja.
Al kiinnitd johtosarjoja tai letkuja putkiin, joissa kulkee kuumia nesteita.

Suojaa johtosarjat ja letkut teravilta esineiltd, laitteista tulevilta roskilta ja kertyvilta materiaaleilta.

J&ta riittava likkumavara johtosarjojen ja letkujen niihin osiin, jotka likkuvat kayton aikana, ja varmista, etté johtosarjat ja letkut
eivat roiku laitteiden alapuolella.

Jata riittdva turvavali johtosarjoista ja letkuista tyGvalineen ja koneen toiminta-alueen valiin.

Kun puhdistat laitteita, suojaa johtosarjat korkeapainepesulta.

@ HUOMIO: KOSKETUSNAYTON KUNNOSSAPITO

Pida teravat esineet kaukana kosketusnayttolaitteesta. Ruudun koskettaminen teravélla esineelld voi vaurioittaa nayttoa.

Al3 kayta konsolin/ndytdn puhdistamiseen voimakkaita kemikaaleja. Oikea tapa puhdistaa konsoli/ndyttd on kyttad pehmeaa
kosteaa kangasta tai antistaattista pyyhettd, samalla tavalla kuin pudistetaan tietokone tai monitori.

HUOMIO: SUOSITELLUT VARAOSAT
@ + Jarjestelma on suunniteltu komponenteilla, jotka toimivat yhdessa tarjotakseen parhaan suorituskyvyn jérjestelmélle. Kun

jarjestelmaan tarvitaan varaosia, vain Teejetin suosittelemia komponentteja tulee kéyttaa jérjestelmén asianmukaisen toiminnan
ja turvallisuuden yllapitdmiseksi.
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LUKU 1 - JOHDANTO

Matrix Pro GS:n ansiosta useiden kytkettyjen moduulien sek& GNSS-kartoituksen, ohjauksen, FieldPilotin®, BoomPilotin® méaran saadon seka tietojen
keruun hallinta on mahdollista yhden ainoan konsolin kautta CAN-vaylatekniikkaa kéyttden. Tdma korvaa useat ohjaamokonsolit yhdella vankalla
jarjestelmalla.

Saatavilla olevat tuotepdivitykset
+ FieldPilot®- tai FieldPilot® Pro -automaattiohjaus

Ulkoisen GNSS-vastaanottimen tai antennin paivitykset

+ Avustettu UniPilot®- tai UniPilot® Pro -ohjaus + Fieldware® Link -sovellus tehostettuun tietojen jarjestelyyn
+ Automatisoitu BoomPilot®-ohjain puomilohkolle + Paineanturin rajapintasarja pisaran koon valvontaan
+ Kallistuksen gyromoduuli + Ulkopuolisen valmistajan maéran saédin

+ Videovalintamoduulit jopa kahdeksalle kameralle

JARJESTELMAN OSAT

Matrix Pro 570GS -konsoli

Matrix Pro 570GS on suunniteltu kestdm&an useita vuosia normaaleissa maatalouden kayttoolosuhteissa. Tiukasti istuva kotelo ja kumisuojilla
paallystetyt liittimet takaavat, ettd normaali pélyinen kéyttdympaéristd ei aiheuta toimintaongelmia. Vaikka satunnaiset vesiroiskeet eivét vaurioitakaan
laitetta, ei Matrix Pro 570GS ole suunniteltu kestdmaén sadetta. Matrix Pro GS:n kéyttda marissé olosuhteissa tulee valttaa.

Figure 1-1: Matrix Pro 570GS -konsoli, etu- ja takapuoli

Sisaan rakennettu valopalkki

Virtapainike

USB-portti kumisuojuksella

Kirkas kosketusnayttd
MATRIX PROSmey

Kaiutin

Virtapainike
L= GPS-antenniliitin
Integroitu RAM-kiinnike
(edellyttaé kokoamista)

-
s

Kumiset liitinsuojukset

USB-portti kumisuojuksella

RAM-vakiokannatin

(edellyttad kokoamista) Upotetut littimet

Pikadigitaalikytkenta
Kameran kytkenta

Virran kytkenta
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Matrix Pro 840GS -konsoli

Matrix Pro 840GS on suunniteltu kestdmaan useita vuosia normaaleissa maatalouden kayttdolosuhteissa. Tiukasti istuva kotelo ja kumisuojilla
paallystetyt liittimet takaavat, ettd normaali polyinen kéyttéymparisto ei aiheuta toimintaongelmia. Vaikka satunnaiset vesiroiskeet eivat vaurioitakaan
laitetta, ei Matrix Pro 840GS ole suunniteltu kestdmaan sadetta. Matrix Pro GS:n kéyttda marissé olosuhteissa tulee valttaa.

Figure 1-2: Matrix Pro 840GS -konsoli, etu- ja takapuoli

Sisaan rakennettu
valopalkki

Virtapainike

/ ] Aloitus-painike
USB-portti E

kumisuojuksella \ Lahenna-/Loitonna-

painikkeet Kaiutin

Kirkas kosketusnayttd

MATRIS PRl

RAM-vakiokannatin
(edellyttad kokoamista)

Integroitu RAM-kiinnike
(edellyttad kokoamista)

Kumiset liitinsuojukset

Pikasignaalikytkenta
Kameran kytkenta

Virran kytkenta

Painikkeet Lisatiedot
Kaikki muutokset tallennetaan automaattisesti.
Virta paalle/pois paalta
Paélla — konsoliin kytketéan virta painamalla VIRTAPAINIKETTA . Kun Konsoli tulee sammuttaa ja laittaa taas takaisin péélle Matrix Pro
virta laitetaan paa”e‘ Matrix Pro GS aloittaa kéynnistyssal’jan. GS 'jérjestelmén laitteita vaihdettaessa tai uusia kiinnitettdessa.

Pois paalta - virta kytketdan pois paélta painamalla ja pitamalla

VIRTAPAINIKETTA [@) pohjassa, kunnes naet sulkemistilan nayttavan Kaynnistyssarja
vahvistusruudun. Konsolin kdynnistyminen kestaa noin kaksi minuuttia. Taman aikana

naytolle tulee sarja nakymia, LED-valot syttyvat ja sammuvat, ja
kirkkauden taso vaihtelee. Kun kaynnistysjakso paattyy, nakyviin tulee
Aloitus-nakyma.

VAROITUS! Odota 10 sekuntia ennen konsolin uudelleen kaynnistamista.

Aloitus (vain Matrix Pro 840GS)
Aloitus-painike @ on pikan@ppéin aloitusnakymaan. Suositeltu antenniasennus

GNSS-antenni tulee kiinnittd@ ohjaamon paalle niin eteen kuin se on

Ylos/alas (vain Matrix Pro 840GS) mahdollista vahintddn 10 cm x 10 cm:n kokoiselle metallipinnalle.

Yls/alas-painikkeilla A 'V saddetaan ajoneuvon nikyma tai
nakokulmaa horisonttiin ajoneuvonakymasta lintuperspektiiviin
Ajoneuvonadkyma- ja Peltondkymaopastuksessa.

GPS-antenniliitin
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Virran kytkeminen ja aloitusliike avustetulla/ Alapalkin nappaimet

automaattisella ohjauksella Alapalkin nappéimet ovat aina néytolla. Naiden nappaimien avulla
Suositellaan, ettei jarjestelmad kytketé paalle ennen kuin GNSS- voidaan siirty4 tdihin, asetusvaihtoehtoihin seka navigointiin.
antennilla on esteetdn nakyma taivaalle ja se voi laskea aseman. \

" Aloitus-tyonakyma

Jarjestelmén paalle kytkemisen jalkeen ajoneuvon ensimmaisen liikkeen G . .
. & Jarjestelméan asetukset
tulisi aina suuntautua eteenpéin.

75| Ajoneuvondkyméopastus

Mikéali ylla esitettyja suosituksia ei noudateta, ja ruudun karttandkyman

suuntaus on vaara, aja konetta eteenpin n. 150 metrié jaliempana EJ Peltonakymaopastus

esitettyd nopeutta nopeammin, jotta SCM Pro voi méarittaé ajoneuvon G RealView-opastus tai

oikean suuntauksen: RealView-kameran tdyden naytén videonakyma
GNSS-vastaanotin m HUOMAUTUS: RealView-ohjauksen asetukset ovat kéytettévissa vain,
RTK 16 km/h mikéli jérjestelméén on asennettu kamera.
Autonominen GNSS ja SBAS 3,6 kmih Figure 1-3: Alapalkin néppaimet
Yhden vastaanottimen tarkka paikannus (PPP)

4 km/h

ja Float RTK 5,4 km/

RealView®-kamera

TeeJet Technologiesin RealView-kameralla Matrix Pro GS:n néytélle
voidaan valitt44 videokuvaa. Kamera voidaan suunnata osoittamaan
eteenpadin, ja ottaa néin kayttdon RealView-ohjaus videon kautta.
Vaihtoehtoisesti se voidaan sijoittaa ndyttdmaan laitteen muita
toiminnallisia elementteja. Kamerassa on joustava RAM-kiinnitys ja
erillinen aurinkosuoja. Liséksi siiné on infrapunavalaisu, mink4 ansiosta
videokuva on selkea pimeissakin olosuhteissa.

KONFIGUROINNIT

Aikaisemmissa ohjelmistoversioissa tassé kohdassa ollut kaavio on Asetukset, jotka eivat ole kdytettavissa aktiivisen
siirretty liitteeseen. tyon aikana

Kun jokin ty6 on aktiivinen, jotkut asetusvaihtoehdoista eivat ole
kaytettavissa: katso taman kayttboppaan osio "Matrix Pro GS -konsolin
valikkoasetukset".

NAYTON PERUSKAYTTO

Matrix Pro GS -laitetta voidaan kayttaa yksinkertaisena senhetkisen
tyon jérjestelmana tai edistyneempana monity6jarjestelmana. Nayton
perustoiminnot ovat samat riippumatta siitd, missé tilassa konsoli on.

Figure 1-4: Esimerkkejd asetuksista, jotka eivét ole kdytettdvisséd

+ Alapalkkien seka sivupalkkien kautta p4&see eri nékymiin seka
alan@kymiin.

+ Varoitus- ja tietoponnahdusikkunat kertovat kayttajélle konsolin
toiminnasta. Ne antavat my6s tietoja asetuksesta tai
opastustoiminnoista.

+ Asetusvaihtoehtojen valinta on helppoa pudotusvalikoilla tai
nappaimistonakymilla.

Ohjeet asetusominaisuuksien nopeaan I8ytamiseen ovat tdmén
kayttdohjeen osiossa "Matrix Pro GS -konsolin valikkoasetukset".
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Konsolin ndytdn varit

Konsolia voidaan kéyttaa kuudella eri variskaalalla. Siirry
jarjestelmaasetuksen alanappaimeen, paina KONSOLI-sivupalkkia .
ja syota -asetukset. Painamalla ALAS-nuolta ‘ voidaan siirtya
variskaala-asetuksiin, jossa varitila voidaan valita.

Figqure 1-5: Vériskaalat

=Display

Colour scheme

Style 2

LCD brightness 50

Night mode Disabled

Console->Display

Colour scheme
LCD brightness
play
Colour scheme Style 4

LCD brightness 50

Colour scheme Style 5

LCD brigh

Miaht marde

Console-=Display
b |

Colour scheme  (Style 6 ‘ | e }.:
LCD brightness |50 ﬂ =
Night mode ‘
Screenshot Enabled .’ I
Screen calibration Start | v

EIEIL ] )

Yksinkertainen tai edistynyt tila
Ohjeet vaihtamiseen yksinkertaisen ja edistyneen tilan valilla 16ytyvat
konfigurointiluvun kohdasta Tiedot -> Asetukset.

Yksinkertaisessa tilassa on kaytettavissa vain yksi tyo kerrallaan.
Aloitusnakymassa nakyvat ainoastaan rajattu alue ja peitto. Raportteihin
voidaan tallentaa ainoastaan senhetkinen ty6. Kéyttd Fieldware Linkin
kanssa ei ole mahdollista.

Figure 1-6: Yksinkertaisen tilan aloitusndkyma

Edistyneessé tilassa voidaan kasitella useampia t6itd samanaikaisesti.
Aloitusnéytdlla nakyvat asiakkaan, maatilan, pellon ja tyén nimet, rajatut
ja peittoalueet, ruiskutusaika seké etdisyys valitusta tyosté. Kaikki
tallennetut tydprofiilit voidaan tallentaa PDF-, SHP- tai KML-tiedostona
muistitikulle kayttden valikkokohtaa Tiedot -> Raportit.

Asiakkaan, maatilan ja pellon tiedot seké asetuskartat voidaan sy6ttaa
vain kéyttdmalla Fieldware Linkid. Tydn nimed voidaan muokata
ainoastaan Fieldware Linkia kayttdmalla.

Kayttaja voi luoda toista kaksoiskappaleita ohjeiden, rajojen, kaytettyjen
tietojen, asetuskarttojen ja/tai monikulmioiden uudelleenkayttamista
varten. Tama tapahtuu kayttdmalla Fieldware Linki tai siirtyméalla kohtaan
Tiedot -> Tyon tiedot -> Hallinnoi konsolissa.

Figure 1-7: Edistyneen tilan aloitusnéytté
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Varoitus- ja tietoponnahdusikkunat
Ponnahdusikkunavaroitus tai -tietoruutu tulee nékyviin noin viideksi (5)
sekunniksi. Tietoruutu poistetaan napauttamalla jotain naytén kohtaa.

Figure 1-8: Esimerkki tietotekstiruudusta

Asetusvaihtoehdon tiedot

Painamalla asetuskuvaketta tai valikkokohteista l6ytyvien asetusten nimia
saadaan nakyviin kyseisen kohteen maaritelmé ja sen vaihteluvalin arvot.
Tietoruutu poistetaan painamalla jotain ndyton kohtaa.

Figure 1-9: Esimerkki tietotekstiruudusta

Pudotusvalikkovalinnat

Asetuksiin siirrytdan painamalla ALAS-nuolta J‘ . YLOS/ALAS-nuolia
tai liukus@adinta voidaan tarvittaessa kayttaa laajennetun

listan selaamiseen. Valitse haluamasi vaihtoehto. Jos lista halutaan

sulkea valitsematta mitdan vaihtoehtoa, napauta jotain kohtaa naytosta

pudotusvalikon ulkopuolella.

JOHDANTO

Figure 1-10: Esimerkki pudotusvalikosta

Backward

Vieritysnakymat

Joissain ndkymiss& on enemmén tietoja tai vaihtoehtoja kuin mita
senhetkinen nakyma pystyy nayttdmaan. YLOS/ALAS-nuolia =
tai liukus&adinta voidaan kayttaa niihin lisévaihtoehtoihin tai -tietoihin
siirtymiseen, jotka eivat silld hetkelld ndkyméassa nay.

Figure 1-11: Esimerkki vieritysndkymésta
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Nappaimistondakyma Seuraava sivu

Paina NAPPAIMISTO-kuvaketta E24. Systa arvoja Valitulle kohteelle voidaan asettaa ylimaaraisia asetuksia painamalla
numeronappaimistolla. SEURAAVA SIVU -nuolta 9

Asetukset tallennetaan painamalla HYVAKSY-kuvaketta @ Figure 1-13: Esimerkki seuraavasta sivusta

Néappaimistdsta poistutaan tallentamatta nappailtyja tietoja painamalla
PERUUTA-kuvaketta €.

Figure 1-12: Esimerkki ndppdimistosta

Valintaruudut
Valinta suoritetaan ja se poistetaan painamalla VALINTARUUTU

Vi

Figure 1-14: Esimerkkejé valintaruuduista
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LUKU 2 - TYOT/ALOITUSNAKYMA

Kun kaynnistyssarja on paattynyt ja konsoli vastaanottaa GNSS-signaalia, ~ Edistynyt tila

avautuu Aloitus-nakyma, jossa voidaan aloittaa uusi tyo tai jatkaa jo Edistyneessa tilassa voidaan kasitella useampia t6itd samanaikaisesti.
luotua tyota. Aloitusnaytolla nakyvat asiakkaan, maatilan, pellon ja tydn nimet, rajatut
ja peittoalueet, ruiskutusaika seka etaisyys valitusta tydsta. Kaikki
tallennetut tydprofiilit voidaan tallentaa PDF-, SHP- tai KML-tiedostona
muistitikulle kayttaen valikkokohtaa Tiedot -> Raportit.

%)
o
=
Q
=
<<

Kaytettdavan koneen ja sen osien asetusten tulee olla
valmiit ennen tyon aloittamista. Kun tyd on aktiivinen, joitain
asetusvaihtoehtoja ei voi enaa muuttaa. Katso osio "Matrix Pro GS
konsolivalikon asetukset" taman kayttdoppaan liitteesta. Asiakkaan, maatilan ja pellon tiedot sek& asetuskartat voidaan syéttaa
vain kayttamalla Fieldware Linkia. Tyon nimea voidaan muokata
ainoastaan Fieldware Linkia kayttamalla.

Jos haluat vaihtaa yksinkertaisen ja edistyneen tilan valill, siirry
jarjestelmaasetuksissa kohtaan Tiedot -> Asetukset -> Tyétila.
Kayttaja voi luoda toista kaksoiskappaleita ohjeiden, rajojen, kaytettyjen
Yksinkertainen tila tietojen, asetuskarttojen ja/tai monikulmioiden uudelleenkayttamista
Yksinkertaisessa tilassa on kaytettavissa vain yksi tyd kerrallaan. varten. Tama tapahtuu kéyttdmalla Fieldware Linki4 tai siirtymalla kohtaan
Aloitusnakymassa nakyvat ainoastaan rajattu alue, peitto ja ruiskutusaika. ~ Tiedot -> Tyén tiedot -> Hallinnoi konsolissa.
Raportteihin voidaan tallentaa ainoastaan senhetkinen tyd. Kayttd
Fieldware Linkin kanssa ei ole mahdollista.

Figure 2-2: Edistyneen tilan aloitusnéytto

Figure 2-1: Yksinkertaisen tilan aloitusndkymé
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YKSINKERTAINEN TILA

Kun ké&ynnistyssarja on paattynyt, avautuu Aloitus-ndkyma, jossa voidaan
aloittaa uusi tyo tai jatkaa jo luotua tyota.

Konsolin tulee vastaanottaa GNSS-signaalia ennen tydn aloittamista tai
sen jatkamista.

Uusi tyo

Uuden tydn aloittaminen tyhjent&a kaikki aiemmat tyotiedot.

Uuden tyon aloittaminen:
1. Paina aloitusndkymassa /1\ .
Konsoli siirtyy ajoneuvondkymaan.

Tyon jatkaminen
Jo luodun tyon jatkaminen:
1. Paina aloitusndkymassa ‘m .

Konsoli siirtyy ajoneuvondkymaan ja alkaa valittda navigointitietoja.

Mikali valittu tyd on jollain muulla kuin senhetkisella tai viereisella UTM-
vyohykkeella, -vaihtoehto ei ole kaytossa.

HUOMAUTUS: Lisétietoja Ioytyy UTM-vybhykkeité késittelevéstd liitteesta.

Tyon sulkeminen

Ty6n sulkeminen:

1. Paina aloitusndkymassa /ﬁ\ .
Tyoraportin luonti ty6ta suljettaessa:

1. Aseta konsolin USB-porttiin muistitikku.

2. Paina aloitusndkymassa /1\ .

3. Valitse:
P Kylld — jos haluat luoda raportin viimeisesta tysta
P Ei - jos haluat palata aloitusnakymé&an tallentamatta

EDISTYNYT TILA

Kun ké&ynnistyssarja on paattynyt, avautuu Aloitus-ndkyma, jossa voidaan
aloittaa uusi tyo tai jatkaa jo luotua tyota.

Konsolin tulee vastaanottaa GNSS-signaalia ennen tydn aloittamista tai
sen jatkamista.

Uusi tyo

Uuden tydn aloittaminen tyhjent&a kaikki aiemmat tyotiedot.

Uuden tyon aloittaminen:
1. Paina aloitusndkymassa /1\ .
2. Paina:

» Kylld — jos haluat luoda nimen automaattisesti
P Ei - jos haluat sydttdd nimen ndyton néppéimistolla
Asiakkaan, maatilan ja pellon tiedot sybtetaén kayttdmalla Fieldware Linkia.

Konsoli siirtyy ajoneuvondkymaan.

Tyon aloitus

Matrix Pro GS -laitteeseen on ohjelmoitu pellonhakutyokalu. Se auttaa
kayttajaa l6ytamaan ajoneuvon sijaintia lahinna olevan tyén. Kun
GNSS-signaalia vastaanotetaan, toiden valintalista péivittyy joka

kymmenes sekunti. Tdmén paivityksen aikana tydlista jarjestyy etéisyyden
perusteella, ja listan ylimmaisina n&kyvat kaksi 1&hinté tyota. Muut ty6t
nakyvat luona naiden kahden tyon alla.

Jo luodun tyon jatkaminen:
1. Voit siirtya konsoliin tallennettuun tyélistaan painamalla
aloitusnakyméassa /m\ALAS-nuoIta }

2. Valitse sen tyon nimi, jonka haluat aloittaa tai jota haluat jatkaa.

3. Paina [ACHERZY.

Konsoli siirtyy ajoneuvondkymaan ja alkaa valittda navigointitietoja.

Etéisyys

Mikali valittu ty6 on jollain muulla kuin senhetkisell4 tai viereisellda UTM-
vybhykkeelld, etdisyyden viereen tulee nakyviin teksti "Toiminta-alueen
ulkopuolella’. ei ole kaytossa.

HUOMAUTUS: Lisétietoja I6ytyy UTM-vyGhykkeité késittelevéstd liifteesta.

Mikali valitulla tyll ei ole tallennettuja tietoja, etdisyyden kohdalla on
teksti "Ei tietoja".

Tyon sulkeminen
Ty6n sulkeminen:

1. Paina aloitusndkymassa /m\ .

Ty6raportin luonti ty6ta suljettaessa:
1. Aseta konsolin USB-porttiin muistitikku.

2. Paina aloitusnakymassa /m\ .

3. Valitse:
» Kylla — jos haluat luoda raportin viimeisesta tyosta
P Ei - jos haluat palata aloitusnakymé&an tallentamatta
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LUKU 3 - TAYDEN NAYTON VIDEONAKYMA

Tayden néyton RealView-videondakymé mahdollistaa suoran videosy6ton nayttdmisen. Voit katsoa videosyotettad/-syotteita ja asettaa kamerat iiman
GNSS-signaalia. RealView-opastuksen asetukset eivat ole kaytdssa tdssé nakymassa.
» Yksi kamera — yksittéinen kamera on kiinnitetty suoraan konsoliin
» Videovalintamoduuli — mikali jarjestelm&an on asennettu videovalintamoduuli, k&ytettavissa on kaksi (2) videovaihtoehtoa:
+ Yhden kameran nakyma — yksi enintdan kahdeksasta kamerasisaantulosta voidaan valita vaihtamaan videosisaantulon nakymaa.
+ Jaettu kamerandkymé — yksi kahdesta neljan kameran tulosarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H) voidaan valita ndyton jakamiseksi neljaan erilliseen
videosyotteeseen.

Jos haluat s&atéda kameran ndkymaa [taaksepéin, ylésalaisin], siirry kohtaan Asetus -> Konfigurointi -> Video.

o)
)
=
Z
=z
Z
=

Tayden nékyman videotilaan siirtyminen:

1. Paina REALVIEW-KAMERAN TAYDEN NAYTON VIDEONAKYMA -alapalkkia
2. RealView-asetukset tulevat nakyviin painamalla REALVIEW-ASETUKSET -valilehtea [§&4.
3. Valitse seuraavista:
» Yhden kameran nakyma @ [vain videovalintamoduuli] — yksi (1) enintdan kahdeksasta (8) kamerasiséantulosta voidaan valita vaihntamaan
videosisaantulon nakyméaa
» Jaettu kameranakyma gg [vain videovalintamoduuli] - yksi (1) kahdesta (2) neljan (4) kameran tulosarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H) voidaan
valita ndyton jakamiseksi neljaén erilliseen videosydtteeseen

» RealView-kameran kuvakaappaus (@jf - tallentaa muistitikulle valokuvan nayton senhetkisestd nakymésta

Figure 3-1: RealView-kameran tayden néyton videondkyméa

98-05273-FIR9 n
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Kameran pikakuva

4.

RealView-kameran pikakuva tallentaa muistitikulle valokuvan
ndytdn senhetkisesta nakymasta.
Kiinnita USB-asema.
Paina REALVIEW-KAMERAN TAYDEN NAYTON VIDEONAKYMA -
alapalkkia .
RealView-asetukset tulevat nékyviin painamalla REALVIEW-
ASETUKSET -valilehted &A1,
Paina KAMERAN PIKAKUVA -kuvaketta 6

Figure 3-2: RealView-kameran tdyden ndyton videondkymé

Figure 3-3: Yksittaisen kameran valinta videovalintamoduulilla

Videovalintamoduulin kamera-asetukset
Q @@ Mikali jarjestelmaén on asennettu videovalintamoduuli,
= ee kaytettavissa on kaksi (2) videovaihtoehtoa:

1.

Paina REALVIEW-KAMERAN TAYDEN NAYTON VIDEONAKYMA -

alapalkkia [{@Y.

RealView-asetukset tulevat nakyviin painamalla REALVIEW-

ASETUKSET -vélilehted ﬂ

Valitse seuraavista:

» Yhden kameran nakyma Q — yksi (1) enintédan kahdeksasta (8)
kamerasiséantulosta voidaan valita vaihtamaan videosisaantulon
nakymaa.

» Jaettu kameranakyma gg - yksi (1) kahdesta (2) neljan (4)
kameran tulosarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H) voidaan valita ndyton
jakamiseksi neljaén erilliseen videosyodtteeseen.
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LUKU 4 - JARJESTELMAN ASETUKSET

Jérjestelman asetuksia kaytetadan konsolin, koneen ja sen tyévalineiden maarittdmiseen. Neljan sivupalkin kautta voidaan siirtyé koneen/ty6valineen
konfiguroinnin, tietojen hallinnan, ohjauspéatteen asetusten seké tyékalujen asetusvaihtoehtoihin.

YLEISTA

Neljan sivupalkin kautta voidaan siirtya seuraaviin asetusvaihtoehtoihin:

\}’3 Konfigurointi

Tydvéline (suoran, viuhkamaisen tai porrastetun ty6valineen
konfiguroinnit, suuttimen valintatiedot mukaan lukien pisaran koon
valvonta, peruutuksen konfigurointi)

Kartoitus ja opastus (kartoitussijainti, valopalkki, ulkoinen valopalkki)
GNSS-vastaanottimen konfigurointi

Videon konfigurointi

Anturit (sisdantulo/ulostulo-moduulin paineanturi)

Tuotekonfigurointi

Ulkopuolisen valmistajan maaran saatimen konfigurointi
Automaattiohjaus

<«FieldPilot (venttiiliasetukset, ohjausasetukset, venttiilitesti, venttiilin
vianmaaritys, ohjauspydran anturi, ohjauskulman anturi)

<«FieldPilot Pro/UniPilot Pro (ajoneuvon hallinta, kalibroinnit, saadot,
Ql-arvojen valinta, kuljetustila, huoltotila)

Kallistuksen korjaus

Figure 4-1: Asetusvaihtoehdot

P
{ = Tietojen hallinta

Tyon tiedot (siirto, kasittely)
Raportit
Asetukset (tydtila)

Koneasetukset (siirto, kasittely)

. Ohjauspéaéatteen asetukset

Tietoja (jarjestelmén tiedot)
Nayttd
Maakohtainen
Aanenvoimakkuus
Demo-GNSS
Ominaisuuden avaus
Tyokalut
Lataa ohjelmisto
Lisatoiminnot (laskin, yksikkdmuunnin)

Sivupalkit

Konfigurointi-sivupalkki

Tietojen hallinta -sivupalkki

Ohjauspaétteen asetukset -sivupalkki

Tyokalut-sivupalkki

Jérjestelman asetukset -alapalkki

98-05273-FIR9 n
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\.” KONFIGUROINTI

Konfigurointia kaytetaan jarjestelman osien maarittamiseen. Naita osia ovat esimerkiksi tyovalineet, ohjauslinjat, ohjaus, naytét ja anturit.

HUOMAUTUS: Ominaisuuden kéytettavyys rijppuu Matrix Pro GS -jérjestelméssé kéytettdvissé ja avattuina olevista laitteista.

f. Paina JARJESTELMAN ASETUKSET -alapalkkia [l
2. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia (@9,
3. Valitse seuraavista:

» Tyovaline — kaytetddn asettamaan (tarpeen mukaan) koneen
tyyppi, GNSS-antennin korkeus, ty6vélineen tyyppi, symmetrinen
tyévélineen asettelu, lohkon ulostulomoduulit, tyévélineen
lohkojen maéra, ruiskutus-/tydskentelyleveys, pisaran koon
valvonta, suuttimen valinta, suutinten véli, BoomPilot-aloitustila
ja peruutusmoduuli

e Suorassa tilassa — linja-/sivutydvélineen poikkeaman suunta/
etéisyys, paallekkaisyyden prosenttiosuus, tydvalineen viiveen
paélla/pois paalta -aika

o Viuhkatilassa:

TeelJet — antennin ja levyjen valinen etéisyys, sivutyovalineen
poikkeaman suunta/etdisyys, paallekkaisyyden prosenttiosuus,
viiveen paalla/pois paalta -ajat, viunkan poikkeaman etéisyys,
lohkon poikkeaman etaisyydet, lohkon pituudet

Alkuperainen laitevalmistaja — antennin ja levyjen vélinen
etdisyys, sivutydvalineen poikkeaman suunta/etdisyys, aloitus-/
pysaytysetaisyys, lohkon aloituksen/pysaytyksen poikkeaman
etéisyydet

e Porrastetussa tilassa - linja-/sivulohkon 1 poikkeaman suunta/
etéisyys, paallekkaisyyden prosenttiosuus, viiveen paalla/pois
paalta -ajat, lohkon poikkeamat

» Kartoitus ja opastus — nailla maéaritetdan valopalkissa nakyva
kartoitussijainti, opastuksen leveys seké poikkeama reitilta

» GNSS-vastaanottimen konfigurointi — kaytetddn GNSS-tyypin,
GNSS-portin, tiedonsiirtonopeuden ja PRN:n méaarittdmiseen seka
GNSS-tilatietojen tarkasteluun

» Video — kdytetadn automaattisen peruutuskameran aktivoinnin
asettamiseen paélle tai pois paélta seka kameran asetusten
muuttamiseen
» Anturit — kdytetdan paineanturiasetusten maarittdmiseen
» Tuote — kéytetdan tuotteen nimen maarittdmiseen, seka enimmais-/
vahimmaisnopeusrajojen ja niita vastaavien nayttdvarien
varikartoitukseen
» Ulkopuolisen valmistajan maaran saatimen asetukset — kaytetaan
laitteistorajapinnan ja tietoliikenteen maérittdmiseen
» Automaattiohjaus — kaytetaan avustetun/automaattisen ohjauksen
ottamiseen kayttéon/poistamiseen kaytdsta seka sen kalibrointiin
o FieldPilot — kaytetdan venttiiliasetusten, ohjausasetusten,
ohjauspy6ran ja ohjauskulman anturiasetusten vahvistamiseen
sekd venttiilien testaamiseen ja vianmé&aritykseen

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro — kaytetaan ajoneuvon hallinnan
asetuksiin, anturien kalibrointiin, Ql-arvojen valintaan seka
kuljetustilan ja huoltotilan maarittdmiseen

» Kallistuksen korjaus — kaytetaan kallistuksen korjaustoiminnon
ottamiseen kayttéon/poistamiseen kaytdsta ja kalibrointiin seka
ruiskutuksen parantamiseen kumpareisessa tai rinnemaastossa

Figure 4-2: Konfigurointiasetukset
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Tyovailine Figure 4-4: ybvélineen tyyppi — viuhka

Tydvélineen asetusta kaytetaan erilaisten suoraan tilaan, viuhkatilaan
tai porrastettuun tilaan liittyvien asetusten maérittdmiseen. Kaytettavissa
olevat asetukset riippuvat jarjestelméssé olevista laitteista.

Téssé osiossa on asetusvaihtoehdot naille tydvalineen konfiguroinneille:

» Yksittainen lohko
» Useita, osioelementtimoduulilla tai kytkintoimintomoduulilla
varustettuja lohkoja

HUOMAUTUS: Lisétietoja Ioytyy témén kéyttoppaan Tyévéline-
luvusta.

Tyévélineen tyyppi
Tydvélineen tyyppi valitsee omaa jarjestelméési 1ahinné edustavan

, ; , Figure 4-5: Ty6vélineen tyyppi — porrastettu
ruiskutusmallin tyypin.

e Suora-tilassa — puomilohkoilla ei ole pituutta ja ne ovat linjassa
kiintella etdisyydelld antennista

e Viuhkatilassa — ruiskutuslevyjen kanssa linjassa luodaan
virtuaalinen linja, josta ruiskutusosio tai -osiot voivat
vaihdella eri pituisina ja ne voivat olla eri etaisyydella linjasta
(kéyttdmahdollisuus riippuu jarjestelmassa olevasta laitteistosta)

e Porrastetussa tilassa — osion 1 kanssa linjassa luodaan virtuaalinen
linja, josta ruiskutusosiolla tai -osioilla ei ole pituutta ja ne voivat olla
eri etdisyydella linjasta (kayttémahdollisuus riippuu jarjestelmassa
olevasta laitteistosta)

HUOMAUTUS: Lisétietoja I0ytyy témén kéyttéoppaan Tydvéline-luvun

kohdasta "Tyévélineen tyyppi”. yyus
onaasia “lyovalineen lyypp! Yksittaisen lohkon asetus

Figure 4-3: Ty6vélineen tyyppi — suora Yksittdisen lohkon asetusta kéaytetaan, kun jarjestelméssa ei ole
alykaapelia, lohkoelementtimoduulia tai kytkintoimintomoduulia (toisin
sanoen lohko-ohjainta ei ole). Koko puomi tai ruiskutustuotetta valittava
alue katsotaan yhdeksi lohkoksi.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia [gg.

3. Valitse seuraavista:

» Koneen tyyppi [mik&li sellaista on] — k&ytetdan valitsemaan omaa
konettasi lahinn& edustavan koneen tyyppi

» GNSS-antennin korkeus [mikali sellaista on] — k&ytetéén
mittaamaan antennin korkeutta maasta

» Tyovalineen tyyppi — kdytetdan valitsemaan lohkojen asettelua
ruiskutettavan tuotteen sijainnille

» Tyoskentelyleveys [viuhkatydvalinetyyppi] — kaytetaan sy6ttamaan
tyévalineen kokonaisleveys

» Ruiskutusleveys [suora tydvalinetyyppi] — kaytetdan syottdmaan
tyovalineen kokonaisleveys

» Pisaran koon valvonta [mikali sellaista on] — talla voidaan valvoa
enintaan viiden etukateen valitun ruiskusuuttimen pisaran kokoa

» Suuttimen valinta [mikali mahdollista] - kaytetaan ruiskusuuttimen
tyypin valintaan (sarja ja kapasiteetti) pisaran kokotietojen
méarittdmista varten

» Ruiskutetun alueen halytys — Halytysmerkki poistuttaessa tai
saavuttaessa ruiskutetulle alueelle
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» BoomPilot-kuvake — télla aktivoidaan ohjausnakymén kuvake, jotta
naytolla olevaa ruiskutuskuvaa voidaan hallita késin

4. Erityisia tyovalineasetuksia voidaan asettaa painamalla SEURAAVA
SIVU -nuolta 9 Lisatietoja [6ytyy Tyovaline-luvusta.

5. Konfiguroinnin paanaytolle palataan painamalla PALUU-nuolta <b
tai KONFIGUROINTI-sivupalkiia (G35,

Figure 4-6: Tyévéline — Yksittdisen lohkon asetus

Useita lohkoja lohkoelementtimoduulilla/
kytkintoimintomoduulilla -asetus

Useita lohkoja lohkoelementtimoduulilla/kytkintoimintomoduulilla -
asetusta kaytetaan, kun jarjestelméssa on lohkoelementtimoduuli tai
kytkintoimintomoduuli. Puomissa tai ruiskutettavan aineen valittavalla
alueella voi olla enintaan 30 eri levyista ja (viuhkatilassa) pituista lohkoa.
Yliméaaraisia lohkoelementtimoduulin kanssa kaytettavissa olevia
vaihtoehtoja ovat esimerkiksi ruiskutuksen paallekkaisyys, ruiskutusviive
seka porrastettu tila.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .
2. Paina .
3. Valitse seuraavista:
» Koneen tyyppi [mikali sellaista on] — kéytetaan valitsemaan omaa
konettasi lahinna edustavan koneen tyyppi
» GNSS-antennin korkeus [mikali sellaista on] — kaytetaan
mittaamaan antennin korkeutta maasta
» Ty6vélineen tyyppi — kéytetédén valitsemaan lohkojen asettelua
ruiskutettavan tuotteen sijainnille
» Symmetrinen tydvaline — talla maéaritetdan, ovatko lohkot
paritettuja ja onko niilla nain ollen samat leveyden, poikkeaman ja
pituuden arvot
» Usean lohkon lahetysmoduulit — kaytetdan mahdollistamaan usean
lohkon lahetysmoduulien kayttd CAN-vaylassa

» Ty6vélinelohkojen maéra — kaytetéan tydvalinelohkojen méarén
valitsemiseen

» Ruiskutusleveys [suora tai porrastettu tyévalinetyyppi] — kaytetaan
syottamaan tydvalineen kaikkien lohkojen kokonaisleveys

» Tyoskentelyleveys [viuhkatydvalinetyyppi] — kaytetaan syottdmaan
tydvalineen kokonaisleveys

» Pisaran koon valvonta [mikali sellaista on] — talla voidaan valvoa
enintdan viiden etukateen valitun ruiskusuuttimen pisaran kokoa

» Suuttimien valinta [suora tai porrastettu tydvalinetyyppi] —
kéytetdan ruiskutussuuttimien tyypin valintaan

» BoomPilotin aloitustila [kun saatavilla] — k&ytetd&n maérittdmaan
tila, jossa tyd aloitetaan.

e Automaattinen — automaattinen lohko s&&té on paélla ja lohkon
aktivointi ja/tai naytolla oleva kartoitus ohjautuu GNSS:n ja
nopeuden perusteella

e Pois paalta — automaattinen lohkon saadin on pois paalta mutta
lohkon aktivointi ja/tai ndytdlla olevaa kartoitus voidaan asettaa
paéalle manuaalisesti kytkinrasialla tai BoomPilot-kuvakkeella
opastusnakymien navigointi- ja opastusasetuksissa

4. Erityisia tydvalineasetuksia voidaan asettaa painamalla SEURAAVA

SIVU -nuolta » Lisatietoja [6ytyy Tyévéline-luvusta.

5. Konfiguroinnin paanaytélle palataan painamalla PALUU-nuolta <§

tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia (555,

Figure 4-7: Tyévéline — Useita lohkoja lohkoelementtimoduulilla/

kytkintoimintomoduulilla -asetus

.
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Pisaran koon valvonta Suuttimen valinta

Kun jarjestelméssa on paineanturin rajapintasarja, pisaran koon valvonta Suuttimen valinnalla voidaan asettaa ennakkoon enintdan viisi (5) suutinta
voidaan ottaa kayttdon/poistaa kaytdsta. Pisaran koon valvonta ilmaantuu  nopeaa muistista hakemista varten seka valita senhetkinen suutin.

taman jalkeen nayton toimintanakymiin.

HUOMAUTUS: Lisétietoja 16ytyy téman kéyttboppaan Tyévéline-luvun
HUOMAUTUS: Lisétietoja I6ytyy témén kéyttéoppaan Tyévéline-luvun kohdasta "Suuttimen valinta".
osiosta "Pisaran koon valvonta".

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

1. Paina KONFIGUROINTL-sivupalkkia [gg. 2. paina [N

Paina . 3. Paina suuttimen valinnan SEURAAVA SIVU -nuolta 9

Valitse, otetaanko pisaran koon valvonta kéyttdon vai ei. (mikali se 4. Valitse seuraavista:

otetaan kayttoon, lue mybs esiin tulevat tiedot ja paina )' » Suuttimen asetus etukéteen 1-5 — valitsee enintéan viisi (5)
4. Konfiguroinnin pa&néytdlle palataan painamalla PALUU-nuolta <3 suutinta nopeaa muistista hakemista varten seka valitun

tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia - senhetkisen suuttimen pisaran koon tietojen maarittamista varten
Figure 4-8: Pisaran koon valvonta » Nykyinen suutin — ndytta senhetkisen suuttimen

5. Konfiguroinnin paanaytolle palataan painamalla PALUU-nuolta @
tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

Figure 4-9: Suuttimen valinta

Al110015

Al110015

Al110015

AI110015
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Peruutusasetukset Kartoitus ja opastus [valopalkki]
Peruutusasetuksia kaytetaan, kun johonkin konfigurointiin lisataan Kartoituksen ja opastuksen asetuksilla maaritetaan valopalkissa nakyvé
peruutusmoduuli tai SCM Pro (Steering Control Module Pro kartoitussijainti, opastuksen leveys seka poikkeama reitilta. Valinnaista
FieldPilot Pro:lle/UniPilot Pro:lle). Téma mahdollistaa ruiskutuksen ulkoisen valopalkin moduulia voidaan kayttaa lisdohjaustietojen
kartoituksen ja valvonnan seka naytdlla tapahtuvan ohjauksen ajoneuvoa  saamiseen.

peruutettaessa.

HUOMAUTUS: Ohjelmiston aikaisemmissa versioissa tdhdn ominaisuuteen
HUOMAUTUS: Lisétietoja I6ytyy tdmén kéyttGoppaan Tyévéline-luvun viitattiin "valopalkkina".

osiosta "Peruutusmoduuli”. e
! utu uut o Kartoitus ja opastus [vain konsoli] - talla maéaritetdan naytolla

Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia (9.
Paina .
Valitse:

» Salli BoomPilot peruutettaessa [mikali sellaista on] — kéytetaan
BoomPilot-toiminnan kayttédn ottamiseen peruutettaessa

olevassa opastuspalkissa nakyvat kartoitussijainti, opastuksen
leveys seké opastuksen herkkyys/poikkeama reitilta

o Kartoitus ja opastus [ulkoista valopalkkia kaytettdessd] — télla
méaritetdan valinnainen, lisdopastustietoja valittava ulkoisen
valopalkin moduuli.

» Peruutussignaalin viive — tall3 asetetaan suunnan muuttuessa Figure 4-11: Kartoitus ja opastus
eteenpéin suuntaavasta peruuttamiseen tai painvastoin viive,
jonka jélkeen navigointindkymén ajoneuvokuvake muuttaa
suuntaa

4. Konfiguroinnin p&anéytélle palataan painamalla PALUU-nuolta <:3

tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

Figure 4-10: Peruutusasetukset

Kartoitus ja opastus [vain konsoli]
1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia (@9,

VAR SETIEY Kartoitus ja opastus |

3. Valitse:

AI110015 » Kartoitussijainti — maérittda sen sijainnin asettelun, josta rajat tai

monikulmio piirretaan.

e Oletussijainti — Ulkoista rajaa tai monikulmiota luotaessa linja
tulee olemaan ulommaisen aktiivisen lohkon ulkopuoli; sisdista
rajaa luotaessa linja tulee olemaan sisimmaisen aktiivisen
lohkon sisépuoli. Mikali aktiivisia lohkoja ei ole, rajaksi
merkitddn ulommaisen lohkon loppu.

o Kayttdjan syottdma — kayttaja voi méarittaa linja- ja
sivupoikkeaman GNSS-antennin suunnista ja etdisyyksista.
Enint&an viisi (5) sydtetta voidaan luoda. Tarkempia tietoja
[8ytyy kohdasta "Kayttdjan syottdma kartoitussijainti".

» Opastuksen leveys — télla asetetaan ohjauslinjojen vélinen
etaisyys

» LED-valojen kirkkaus — kaytetdan LED-valojen kirkkauden
s&atamiseen

» Esitystila — maarittaa, esittdako valopalkki ajovéylaa vai ajoneuvoa

e Jos asetus on "ajovayld", LED-valot edustavat ohjauslinjan
sijaintia ja liikkuva LED-valo edustaa ajoneuvoa.

e Jos asetus on "ajoneuvo”, keskimmainen LED-valo edustaa
ajoneuvon sijaintia ja liikkuva LED-valo edustaa ohjauslinjaa.
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» LED-valojen véli — talla asetetaan se etéisyys ohjauslinjasta tai
ajoneuvosta, jota kukin valaistu LED-valo edustaa

4. Konfiguroinnin paénaytélle palataan painamalla PALUU-nuolta <:3
tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

Figure 4-12: Kartoitus ja opastus

Kartoitus ja opastus ulkoista valopalkkia kdytettaessa
Ulkoisen valopalkin k&yttd mahdollistaa ylim&aréisia
konfigurointivaihtoehtoja.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia g9,

PRI -1 F] Kartoitus ja opastus |

3. Valitse seuraavista:
» Kartoitussijainti — maérittda sen sijainnin asettelun, josta rajat tai
monikulmio piirretaan.

o Oletussijainti — Ulkoista rajaa tai monikulmiota luotaessa linja
tulee olemaan ulommaisen aktiivisen lohkon ulkopuoli; sisdista
rajaa luotaessa linja tulee olemaan sisimmaisen aktiivisen
lohkon sisépuoli. Mikéli aktiivisia lohkoja ei ole, rajaksi
merkitdan ulommaisen lohkon loppu.

o Kéyttdjan syottama — k&yttdja voi maéarittad linja- ja
sivupoikkeaman GNSS-antennin suunnista ja etdisyyksista.
Enintaan viisi (5) syotetta voidaan luoda. Tarkempia tietoja
[6ytyy kohdasta "Kayttéjan sy6ttdma kartoitussijainti".

» Opastuksen leveys — télla asetetaan ohjauslinjojen vélinen
etaisyys

» LED-valojen kirkkaus — kdytetaan konsolissa olevien LED-valojen
kirkkauden saatamiseen

» Esitystila — tdma maarittaa ulkoisen valopalkin ollessa "kaytossa",
edustavatko valopalkit ajovaylaa vai ajoneuvoa
e Jos asetus on "ajovayld", LED-valot edustavat ohjauslinjan
sijaintia ja likkuva LED-valo edustaa ajoneuvoa.
e Jos asetus on "ajoneuvo", keskimméinen LED-valo edustaa
ajoneuvon sijaintia ja liikkuva LED-valo edustaa ohjauslinjaa.

» LED-valojen valit -

e Jos ulkoinen valopalkki on "kaytossa", talla asetetaan etaisyys
ohjauslinjasta tai ajoneuvosta, jota kukin valaistu LED-valo
edustaa.

o Jos ulkoisen valopalkin asetus on "ei kaytossa", tama
asettaa ohjauslinjan ympérilla olevan virheettdmaksi katsotun
etaisyyden.

» Ulkoinen valopalkki — ottaa ulkoisen valopalkin kayttén/poistaa
sen kaytosta

Jos ulkoisen valopalkin moduuli on kdytdssé, voidaan valita

seuraavista:

» Ulkoisen valopalkin LED-valojen kirkkaus — saataa ulkoisen
valopalkin LED-valojen kirkkauden

» Ulkoisen valopalkin tekstin kirkkaus — sa&téa ulkoisen valopalkin
tekstin kirkkauden

» Poikkeama reitilta, ulkoinen — nayttaa/piilottaa reitilta poikkeamisen
tiedot ulkoisessa valopalkissa

» Ajovaylan numero, ulkoinen — nayttaa/piilottaa ajovéylan numeron
tiedot ulkoisessa valopalkissa

» Vauhti, ulkoinen — nayttaa/piilottaa nopeustiedot ulkoisessa
valopalkissa

» Todellinen maéra, ulkoinen [kéytettavissa ulkopuolisen valmistajan
méaaran saatimessa] — nayttaé/piilottaa todellisen méaran tiedot
ulkoisessa valopalkissa

» Tavoiteméaard, ulkoinen [kaytettavissé ulkopuolisen valmistajan
maaran saatimessa] — nayttaa/piilottaa tavoitemaaran tiedot
ulkoisessa valopalkissa

» Ruiskutettu tuote, ulkoinen [kéytettavissa ulkopuolisen valmistajan
maaran saatimessa] — nayttad/piilottaa ruiskutetun tuotteen tiedot
ulkoisessa valopalkissa

Konfiguroinnin paanaytdlle palataan painamalla PALUU-nuolta <:3
tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia .
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Figure 4-13: Kartoitus ja opastus ulkoisella valopalkilla » Kartoitussijainnin sivuttaispoikkeaman suunta — tall valitaan
sivuttaissuunta koneen keskilinjasta kartoitussijaintiin koneen
kulkusuuntaan katsottuna

» Kartoitussijainnin sivuttaispoikkeaman etaisyys — talla maaritetaan
sivuttaisetaisyys koneen keskilinjasta kartoitussijaintiin

6. Paina PALUU-nuolta <}, , jos haluat palata Kartoitus ja opastus -
nakymaan tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia (g, jos haluat palata
konfiguroinnin paanaytolle.

Figure 4-14: Kayttdjdn syottama kartoitussijainti

SNL3sY

Kéayttajan syottama kartoitussijainti
Kartoitussijainnilla vahvistetaan sijainti, josta raja- ja monikulmiokartoitus
tehdaan.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia (@9,

VAN SETiEY Kartoitus ja opastus |

3. Valitse kayttdjan sy6ttdma sijainti Kartoitussijainnit-pudotusvalikon
vaihtoehdoista.

4. Valitut erityiset kartoitussijainnin vaihtoehdot asetetaan painamalla
KARTOITUSSIJAINTI, SEURAAVA SIVU -nuolta 9

5. Valitse:

» Sijainnin nimi - talla sy6tetdan kartoitussijainnin nimi valitulle
senhetkiselle kayttdjan syottamélle tiedolle

» Kartoitussijainnin linjapoikkeaman suunta - tall valitaan,
sijaitseeko kartoitussijainti GNSS-antennin edessa vai takana
ajoneuvon kulkusuuntaan katsottuna

» Kartoitussijainnin linjapoikkeaman etdisyys — talld méaritetaén
linjaetdisyys GNSS-antennista kartoitussijaintiin
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GNSS-vastaanottimen konfigurointi
GNSS-vastaanottimen konfigurointia kdytetddn GNSS-tyypin, GNSS-
portin, GNNS-tiedonsiirtonopeuden ja PRN-koodin méaarittamiseen seka
GNSS-tilatietojen tarkasteluun.

HUOMAUTUS: Lisétietoja 16ytyy tdman kdyttéoppaan GNSS-
vastaanottimen konfigurointia kasittelevasta luvusta.

Né&ma asetukset ovat pakollisia avustetulle/automaattiselle
ohjaukselle, kallistusanturin toiminnalle ja méérén séédén
toiminnallisuudelle seké tyévélineen asianmukaiselle
toiminnalle.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia (@9,

VAR FTI1F] GNSS-vastaanottimen konfigurointi §

3. Valitse seuraavista:
» GNSS tyyppi — asettuu hyvaksymaan GNSS-lahteen lahetykset:
GPS, GLONASS, SBAS (pakollisella DGPS:I4 tai ilman)
» GNSS-portti — asettaa GNSS-tietoliikenneportin siséiseksi tai
ulkoiseksi
» GNSS-tiedonsiirtonopeus — asettaa GNNS-portin baudinopeuden
ja NMEA-viestien taajuuden konsolin RS232-portissa.
» GNSS-tilatiedot — ndyttaa senhetkiset GNSS-tilatiedot
» Ohjelma — vain TeeJet-tuen teknikoiden tulisi kayttaa tata
ominaisuutta
» PRN - valitsee ensimmaisen kahdesta mahdollisesta SBAS
PRN:std SBAS-korjaustietojen vélittdmisté varten; Aseta
EULTEEEE Y automaattista PRN:n valintaa varten.
» Vaihtoehtoinen PRN - jos PRN-koodi ei ole automaattinen, talla
asetuksella voidaan valita toinen korjaustiedot valittavéa SBAS PRN
» Nayta GNSS-sijainnin paivityksen painike — maarittaa,
onko GNSS-sijainnin paivityksen painike kaytettavissa
opastusnakymissé.
4. Valitut GNSS-méaaritykset voidaan asettaa painamalla SEURAAVA
SIVU -nuolta ™
5. Konfiguroinnin paanaytdlle palataan painamalla PALUU-nuolta <:3
tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

Figure 4-15. GNSS-vastaanottimen konfiquroinnin asetukset

PRN-koodia ei ndyteta
PRN-asetukset ovat kaytettavissa vain, jos SBAS GNSS -tyyppi on
valittuna.

Video

Videoasetuksia kaytetaan asettamaan paalle/pois paalta automaattinen
peruutuskameran aktivointi ja maarittdmaan yksi suoraan kytketty kamera
tai yksittaisia kameroita kahdeksankanavaista (8) tai nelikanavaista (4)
videovalintamoduulia kéytettdessa. Enintdan kahdeksan kameraa voidaan
méaaritta, jos videovalintamoduuli on asennettuna.

1,

Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia [@9.

Paina .

Valitse seuraavista:
» Peruutuskamera - kun peruutuksen anturi on asennettuna,

on mahdollista vaihtaa automaattisesti RealView Camera-
videon&kymé&an tai RealView Guidance -opastukseen
peruutettaessa. Kun eteenpéin likkuminen havaitaan, palautuu
edellinen ruutu/ndkymé. Jos videovalintamoduuli havaitaan,
peruutuskamera on asennossa A.

» Kameran asetukset - Kaytetaan yhden suoraan yhdistetyn

kameran tai yksittdisten kameroiden (kun videovalintamoduuli on
havaittu) maarittdmiseen normaalindkymaan, peruutusnakymaan,
ylosalaiseen nakymaan tai kahden tai kolmen néakyméan
yhdistelmanakymaan.

— Kaanteinen - 08 A
- Yiosalaisin- VBC

- Jos halutaan kayttda normaalia videonakymaa, ABC
kaikista valintaruuduista tulee poistaa valinta.
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4. Konfiguroinnin paanaytolle palataan painamalla PALUU-nuolta <}3 Anturit
tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia é Kun jarjestelméssa on paineanturin rajapintasarja (erityisesti siséntulo/

Figure 4-16: Video nelikanavaisilla videovalintamoduuliasetuksila :'_,"j“:’t?'f"“f””")' anturin asetus- ja madritysvaintoehdot ovat
aytettavissa.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia [gg.

2. Paina m

Figure 4-17: Anturit

Paineanturin rajapintasarja nakyy konsolin Tietoja-nakymassa sisaantulo/
ulostulo-moduulina.

Videoasetukset eivét ole kéytettavisséd Figure 4-18: Sisédéntulo/ulostulo-moduuli
Mikéli kameraa tai videovalintamoduulia ei ole kytketty, asetusvaihtoehdot
eivat ole kéytettavissa.

Anturit eivét ole kéytettavissé
Mikali paineanturin rajapintasarjaa ei ole asennettu, asetusvaihtoehdot
eivét ole kaytettavissa.
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Sisaantulo/ulostulo-moduulin paineanturi

Kun jarjestelméassa on paineanturin rajapintasarja, paineanturiasetuksilla

sydtetaan valmistajan enimmaispaineluokitus seka asetetaan kayttajan
maarittdmat korkean ja matalan paineen halytykset.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .
2. Paina m
4. \Valitse seuraavista:

» Enimmaispaineen luokitus - talld maaritetdan paineanturin
enimmaispaineen maara valmistajan suosituksen mukaisesti

» Matalan paineen halytys — talla sy6tetaan se kayttdjan maarittama

matalan paineen piste, jossa halytys kuuluu

» Korkean paineen halytys — talla syotetddn se kayttdjan maarittama

korkean paineen piste, jossa halytys kuuluu

5. Konfiguroinnin paanaytdlle palataan painamalla PALUU-nuolta <'1,
tal KONFIGUROINTI-sivupalkiia [

Figure 4-19: Sisdéntulo/ulostulo-ndytén moduulin paineanturiasetukset

Pisaran koon valvonta

Mikali paineanturin rajapintasarjaa kaytetaan, pisaran koon valvonnan
asetukset ovat kaytettavissa.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

2. Paina .

4. \Valitse, otetaanko pisaran koon valvonta kayttéon vai ei.

5

Konfiguroinnin paanaytdlle palataan painamalla PALUU-nuolta Q’
tai KONFIGUROINTI-sivupaliia [

Figure 4-20: Pisaran koon valvonta

Al110015

Tuote

Kun jarjestelméssa on ulkopuolisen valmistajan mé&aran saatimen
jarjestelmd ja mé&aran saadin on avattu, tuoteasetukset ovat kéytettavissa
tuotekontrollikanavan nimien sek& enimmais-/vahimmaisméaarien

rajojen ja niit4 vastaavien kartoitukseen kéytettavien nayttdvarien
maarittdmiseen.

Lisétietoja [6ytyy tdman kéyttdohjeen maéran s&atda kasittelevasta luvusta.

Figure 4-21: Tuoteasetukset
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Ulkopuolisen valmistajan maaran saadin
Jos jarjestelmassa on ulkopuolisen valmistajan maaran saatimen
jarjestelma ja se on avattu, ulkopuolisen valmistajan méaran saadin
voidaan ottaa kayttdon / poistaa kaytosta.

Lisatietoja [8ytyy tdman kayttdohjeen maaran saatoa kasittelevasta
luvusta.

Figure 4-22: Ulkopuolisen valmistajan mééran sdédin

Automaattiohjaus
Avustetun/automaattisen ohjauksen valinnat ovat kaytettavissa, kun
ohjauksen ohjausmoduuli (SCM tai SCM Pro) on kéytossa.

HUOMAUTUS: Tarkat asetusohjeet I6ytyvét erillisesté avustetun/
automaattisen ohjauksen asennusohjeesta.

Automaattiohjaus on asetettu ottamaan avustettu/automaattinen ohjaus
kayttoon ja poistamaan se kaytdsta seka sen kalibrointiin.

o FieldPilot [SCM:&a kaytettdessa] — kaytetaan venttilliasetusten,
ohjausasetusten, ohjauspyéran ja ohjauskulman anturiasetusten
maarittdmiseen seka venttiilien testaamiseen ja vianmaaritykseen

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro [SCM Pro:ta kéytettdessa] — kaytetadan
ajoneuvon hallinnan asetuksiin, anturien kalibrointiin, Ql-arvojen
valintaan seké kuljetustilan ja huoltotilan maarittdmiseen

Figure 4-23: Automaattiohjaus

Avustettu/automaattinen ohjaus ei ole kéytettévissé
Mikali avustettua/automaattista ohjausjérjestelmaa ei ole asennettu,
asetusvaihtoehdot eivét ole kaytettavissa.

Figure 4-24: Avustettua/automaattista ohjausta ei I6ydy
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FieldPilot [SCM:44 kaytettaessa]

1,

2.
3.
4

Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

Paina .

Valitse, onko avustettu/automaattinen ohjaus kaytossé vai ei.
Kun se on kéytdssé, voidaan valita seuraavista:

» Venttiiliasetukset — talld maaritetddn venttiilin tyyppi, venttiilin
taajuus, vahimmaiskayttdjakso vasemmalle/oikealle ja
enimmaiskayttdjakso vasemmalle/oikealle

» Ohjausasetukset — néilla maaritetddn ohjauksen karkea s&éto,
ohjauksen hienos&étd, kuollut alue ja ennakointi

» Venttiilitesti — talla tarkistetaan, onko ohjaus suunnattu oikein

» Venttiilin vianmaaritys — talla tarkistetaan, onko venttiilit kytketty
oikein

» Vaihtoehdot: Ohjauspydréan anturi — talla valitaan, onko ohjauksen
vapautusanturi magneettinen vai paineanturipohjainen

» Ohjauskulman anturi — talla maéaritetaan ja kalibroidaan
ohjauskulman anturi ensisijaiseksi automaattiohjauksen
takaisinkytkentdanturiksi

Konfiguroinnin p&anaytdlle palataan painamalla PALUU-nuolta <}3

tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

Figure 4-25: Automaattiohjaus

FieldPilot Pro/UniPilot Pro [SCM Pro:ta kaytettdessa]

1.
2.
3.

Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia (9.

311} Automaattiohjaus

Valitse seuraavista:

» Ajoneuvojen hallinta — tall4 kayttaja voi valita, muokata, luoda,
kopioida tai poistaa ajoneuvoprofiileja, seka

+ suorittaa ajoneuvon ja anturien kalibroinnin tdménhetkiselle
ajoneuvolle

+ Suorita vain kallistuskalibrointi. T&ma vaihtoehto on valittavissa
vasta sen jalkeen, kun aktiiviselle ajoneuvolle on suoritettu
aloituskalibrointi.

+ Tee saatoja ohjausvasteeseen, linjan hakuun, suuntauksen
aggressiivisuuteen, poikkeamaan reitilta, peruutusvasteeseen
ja moottorin aggressiivisuuten (UniPilot Pro).

HUOMAUTUS: Uutta ajoneuvoprofiilia luotaessa tai jo luotua
profiilia muokattaessa manuaalinen vapautus tulee asettaa
ennen automaattisen kalibroinnin suorittamista.

<«Uusi © - luo uuden ajoneuvoprofiilin.
<«Lataa - aktivoi korostetun ajoneuvoprofiilin.

<AMuokkaa © - tall4 kayttaja voi muokata aktiivisen
ajoneuvoprofiilin parametreja mukaan lukien akselivéli,
antennin linjapoikkeaman suunta ja etéisyys, antennin
sivuttaispoikkeaman suunta ja etéisyys, antennin korkeus,
SCM Pro:n linjapoikkeaman suunta ja etdisyys, SCM Pro:n
sivuttaispoikkeaman suunta ja etéisyys, SCM Pro:n korkeus,
SCM Pro:n suunta ja ohjauksen tyyppi.

<AKopioi - luo kaksoiskappaleen aktiivisesta ajoneuvoprofiilista

< Automaattinen kalibrointi ® — opastaa kayttajan aktiiviselle
ajoneuvolle suoritettavan kalibrointiprosessin Iapi. Kalibroinnin
vaiheet opettavat FieldPilot Pro- tai UniPilot Pro -jarjestelmélle
ajoneuvon ominaisuudet. Ndmé vaiheet ovat ehdottoman
tarkeitd, jotta ihanteellinen valvontateho saavutetaan.

«S3ada - Kun ajoneuvo on kalibroitu, sen tulisi toimia
asianmukaisella tavalla useimmissa normaaleissa
peltokayttdtilanteissa. Joissain tilanteissa saattaa kuitenkin
olla tarpeellista saataa ohjausta, jotta se ottaa huomioon
pellon olosuhteet, tydvalineen valinnan, ajoneuvon nopeuden
jne. Ajoneuvon saato -ruudussa voit saataa ajoneuvon
ohjaussuorituskykya vastaamaan naita muuttuvia tekijéita.

— Manuaalinen vapautus @ — saataa rajaa, jossa FieldPilot
Pro tai UniPilot Pro vapautetaan, kun ohjauspyoraa
k&annetdan manuaalisesti.

<«Poista - talla kayttaja voi poistaa tarpeettomiksi muuttuneet
ajoneuvoprofillit. Aktiivista ajoneuvoprofiilia ei voi poistaa.
» Ql-arvojen valinta — talla kéyttaja voi méarittdd ne GNSS-sijainnin
vahimmaislaadun (tarkkuuden) vaatimukset, joilla FieldPilot Pro tai
UniPilot Pro aktivoituu ja pysyy kytkettyna.

» Suurin mahdollinen DOP-arvo — suurin mahdollinen DOP-
arvo (satelliittigeometrian vaikutus paikannuksen tarkkuuteen)
asettaa enimmaisarvon GNSS-sijainnin kokonaislaadulle sen
satelliittigeometrian pohjalta, jota kaytetaan arvon laskentaan.
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Arvot 1-2 ovat erinomaisia, 2-5 ovat hyvia, 5-10 ovat kohtalaisia,
10-20 ovat tyydyttavia, ja 20 ylittavat arvot ovat heikkoja.

Parhaat tulokset saadaan avustettua/automaattista ohjausta
kaytettdessa, kun DOP-arvo on alle 4.

» Kuljetustila — kun tama on kaytossa, kaikki automaattiohjauksen
toiminnot ovat pois kaytdsta eika niita voida aktivoida.

» Huoltotila — kun tdma on kaytdssa, Wi-Fi on kaytettavissa
(ainoastaan) tdman kaynnistyksen ja sammutuksen vélisenad
aikana, jotta teknikko voi luoda yhteyden suoraan SCM Pro:hon
huollon suorittamista varten.

» Kéyttajan lasnéolo — asettaa kayttdjan 1&sndolon kytkimen vasteen

- Ota kayttoon — FieldPilot Pro tai UniPilot Pro ei ole
mahdollinen, mikali kytkin on AUKI. Suositeltu asetus
riippumatta siita, onko kéyttajan lasnaolon kytkinté vai ei.

— Poista kaytosta — kayttdjan lasnéolon tunnistus on poissa

kaytosta eika se vaikuta FieldPilot Pro:hon tai UniPilot Pro:hon.

Tamaé on erittdin tarkea turvallisuusominaisuus, joka
tulee poistaa kaytdsta vain koneen valmistajan tai TeeJet
Technologiesin niin ohjeistaessa.

4. Konfiguroinnin paanaytélle palataan painamalla PALUU-nuolta <:3
tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

Aktiivinen ajoneuvo

Aktiivinen ajoneuvo on korostettu ja sen yhteydessa on sarja
tahtimerkkeja (*). Tama on se ajoneuvoprofiili, jota FieldPilot Pro- tai
UniPilot Pro -jarjestelm& on tall4 hetkella ohjelmoitu k&yttdmaan.

Figure 4-26: FieldPilot Pro tai UniPilot Pro -asetuksen avausndkyma

Kallistuksen korjaus

Kun laitteessa on ohjauksen ohjausmoduuli tai kallistuksen gyromoduuli,
kallistuksen korjaus on kaytettavissa. Taméa korjaa GNSS-signaalia, jotta
se kompensoi GNSS-sijainnin virheitd kumpareisessa tai rinnemaastossa
tydskenneltaessa.

Tarkat asetusohjeet Idytyvat erillisesta avustetun/automaattisen ohjauksen
asennusohjeesta tai kallistuksen asetuksen ohjeista.

Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia [g9.

1] Kallistuksen korjaus

Valitsee, onko kallistuksen korjaus kdytdssé vai pois kaytosta.

A

Kun tdma on kaytdssé, kallistuksen korjaus kalibroidaan valitsemalla
roton oo

5. Konfiguroinnin paanaytélle palataan painamalla PALUU-nuolta <33
tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

.
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HUOMAUTUS: Mikéli FieldPilot Pro:ta tai UniPilot Pro:ta kéytetéén,
kallistuksen gyromoduuli on sisdénrakennettuna
jérjestelmaén. FieldPilot Pro:ta tai UniPilot Pro:ta
kéytettdessd kallistuksen korjaus on kalibroitu
kohdassa Asetus -> Konfigurointi -> Automaattiohjaus ->

Ajoneuvojen hallinta -> S&éda -> Kallistuksen kalibrointi.

HUOMAUTUS: Antennin korkeus tulee syéttaa ennen kallistuksen
kalibrointia.

Figure 4-27: Kallistuksen korjaus

Pellon taso ei ole kéytettdvisséd

Jos ajoneuvo on liikkeessa, pellon tason asetus ei ole kaytettavissa.
Ajoneuvo tulee pyséyttaa vahintddn kymmeneksi sekunniksi, jotta
kallistuksen korjauksen kalibrointi alkaa.

Kallistuksen korjaus ei ole kéytettavisséa

Mikali ohjauksen ohjausmoduulia tai kallistuksen gyromoduulia ei ole
kytketty, asetusvaihtoehdot eivat ole kaytettavissa. FieldPilot Pro:ta tai
UniPilot Pro:ta kaytettdessé kallistuksen korjaus on kalibroitu kohdassa
Asetus -> Konfigurointi -> Automaattiohjaus -> Ajoneuvojen hallinta ->
Saada -> Kallistuksen kalibrointi.

= TIETOJEN HALLINTA

Tietojen hallinnalla voidaan siirta4 ja kasitelld tydn tietoja, raportoida tyén
tietoja, vaihtaa tydtilaa ja siirtad ja késitelld koneen asetuksia.

1. Paina JARJESTELMAN ASETUKSET -alapalkkia .

2. Paina TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia [

3. Valitse seuraavista:

» Tyon tiedot — edistyneessa tyétilassa, kaytetadan tydtietojen
siirtdmiseen (poisto, tuonti, vienti) ja kasittelyyn (uuden tyén
luonti, tydn poisto tai tydn ohjauslinjojen, rajojen, ruiskutetun
maaran tietojen, asetuskartan ja/tai monikulmioiden kopiointi

johonkin uuteen tyéhon)

» Raportit — kaytetan tydraporttien luontiin ja niiden tallentamiseen

muistitikulle

» Asetukset — kaytetdan yksinkertaisen tai edistyneen tyétilan

valitsemiseen

» Koneasetukset — kaytetaan koneasetusten (poisto, tuonti,
vienti) siirtoon ja kasittelyyn (uuden koneasetuksen luonti,
koneasetuksen kopiointi, koneasetuksen poisto, nykyisen
koneasetuksen tallentaminen valittuun tiedostoon tai valitun

tiedoston koneasetusten lataaminen)
Figure 4-28: Tietojen hallinnan asetukset
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Tyon tiedot

Edistyneessa tydtilassa tydn tietojen asetuksia kaytetaan tydtietojen
siirtdmiseen (poisto, tuonti, vienti) ja kasittelyyn (uuden tyon luonti,
tydn poisto tai tydn ohjauslinjojen, rajojen, ruiskutetun maaran tietojen,
asetuskartan ja/tai monikulmioiden kopiointi johonkin uuteen ty6hon).

Tyon tietoja ovat esimerkiksi:

+ Tyén nimi

+ Asiakkaan, maatilan ja pellon nimet

+ Rajat (ulkoinen, sisdinen)

+ Monikulmiot

+ Peittoalue

+ Ohjauslinjat

+ Kartat (peitto, asetus, ruiskutus, etukateen asetettu tavoitemaara)
1. Paina TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia E

2. Paina ki 4.

3. Valitse seuraavista:
» Siirrd - talla voidaan edistyneessa tydtilassa siirtaa valittuja toita
muistitikulle tai -tikulta seka poistaa tgita
» Hallinnoi — mahdollistaa edistyneessa tydtilassa uuden tyhjan tyon
luonnin ja valittujen tdiden ohjauslinjojen, rajojen, ruiskutustietojen,
asetuskartan ja/tai monikulmioiden siirron uuteen tyohdn seka
valittujen téiden poiston
4. Tietojen hallinnan p&anéytélle voidaan palata painamalla
PALUU-nuolta <§ tai TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia %

Figure 4-29: Tyén tietojen asetukset

Tyon tiedot eivét ole kéytettédvissé
Yksinkertaista tydtilaa kaytettdessa tyon tietojen asetukset eivéat ole
kaytettavissa.

Figure 4-30: Tyén tiedot eivét ole kdytettavissé

Siirrd
Edistyneessa tyétilassa tydn tietojen siirron ndkyméa mahdollistaa
valittujen téiden siirron muistitikulle tai -tikulta seka toiden poiston.

USB-tallennuslaitteelle siirrettyja toita voidaan avata ja paivittaa
Fieldware Linkia kayttdmalla. Fieldware Linkissa kéyttaj voi sy6ttaa
asiakkaan, maatilan ja pellon tietoja seka kopioida/muokata tita rajojen
ja ohjauslinjojen uudelleen kayttamista varten. Fieldware Linkista téita
voidaan tuoda takaisin USB-tallennuslaitteelle tai siirtaa takaisin konsolin
sisdiseen tallennustilaan kayttoa varten.

HUOMAUTUS: Kun jokin ty6 on aktiivinen/aloitettu, siirtoasetuksia
ei voi valita. Senhetkinen ty0 téytyy pyséyttaa, jotta
kyseisen toiminnon saa kayttoén.
Tallennuslaitteelle siirretyt tydt poistetaan konsolista eiké
niitd voi endé kayttaa.

Paina TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia =)

Paina .

Paina .

Valitse seuraavista:

» Siirra tyon tiedot USB-tallennusvalineelle ﬂ — kaytetaan
tydn tietojen siirtdmiseen siséisesté tallennustilasta USB-
tallennusvalineelle

A

» Siirra tyon tiedot sisdiseen tallennustilaan ﬁ — kéytetdan
tydn tietojen siirtdmiseen USB-tallennusvalineelta sisdiseen
tallennustilaan

» Poista tydn tiedot W — kéytetdan tyon tietojen poistamiseen
sisdisesta tallennustilasta

5. Tietojen hallinnan paanaytélle voidaan palata painamalla PALUU-

nuolta <§ tai TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia E

n www.teejet.com



MATRIX Pro 570GS * MATRIK" Pro 840GS

Figure 4-31: Tyén tiedot - siirto

Figure 4-32: Tyén tiedot — hallinnoi

Fertilize

Hallinnointi

Tyon tietojen hallinnoinnin ndkyma mahdollistaa edistyneessa tyotilassa
uuden tyhjan tydn luonnin, valittujen tdiden ohjauslinjojen, rajojen,
ruiskutustietojen ja/tai asetuskartan siirron uuteen tydhén seka valittujen
tdiden poiston.

HUOMAUTUS: Kun jokin ty6 on aktiivinen/aloitettu, kasittelyasetuksia ei
voi valita. Senhetkinen ty6 taytyy pysayttaa, jotta kyseisen
toiminnon saa k&ytt6dn.

Paina TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia [

31liF] Tyon tiedot §

Valitse seuraavista:

L=

» Uusi - kdytetdan uuden sellaisen tyhjan tyén luontiin, johon ei ole
litetty ohjauslinjoja, rajoja, aikaisempien ruiskutusten tietoja tai
asetuskarttaa

» Kopioi — talld kopioidaan valitun tydn ohjauslinjat, rajat,
aikaisempien ruiskutusten tiedot, asetuskartta ja/tai monikulmiot
uusiin téihin

» Poista — kaytetaén tyon tietojen poistamiseen sisdisesta
tallennustilasta

5. Tietojen hallinnan p&énaytélle voidaan palata painamalla
PALUU-nuolta <3) tai TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia %

Fertilize

HUOMAUTUS: Aikaisempien ruiskutusten tietojen kopiointia ei suositella,
sillé sen jélkeen kéyttéjélld on kaksi kopiota, jotka
saattavat muuttua. Varmuuskopiota oteftaessa on parasta
siirtéd ty0 Fieldware Linkiin ja ottaa varmuuskopio
luettelosta.

Tyon tietojen kopiointi

Edistyneessé tyétilassa tyon tietojen kopioinnin vaihtoehtoa kéytetédan
tyétietojen (ohjauslinjat, rajat, aikaisempien ruiskutusten tiedot,
asetuskartta ja/tai monikulmiot) kopiointiin johonkin toiseen ty6hon.

Paina TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia =)

Paina .

Paina m

Paina m

Valitse uuteen tydhdn kopioitavat tydn ohjauslinjat, rajat, aikaisempien
ruiskutusten tiedot, asetuskartta ja/tai monikulmiot.

Paina m

Nimea uusi tyo.

Uusi tyo tallennetaan painamalla HYVAKSY-kuvaketta @

Nappaimistdsta poistutaan tallentamatta syotettyja tietoja painamalla
PERUUTA-kuvaketta €.

9. Tietojen hallinnan p&énaytélle voidaan palata painamalla
PALUU-nuolta <1‘3 tai TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia e

o B~ L=

© N o
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Figure 4-33: Ty6n tiedot — tietojen kopiointi Raportit

Raportit-osiossa on asetuksia tyon tietojen raportin luontiin. Raportin voi
luoda kolmessa eri muodossa, jotka voidaan tallentaa muistitikulle.

HUOMAUTUS: Mikéli Asetukset-sivulla on valittuna yksinkertainen tydtila,
vain senhetkinen tyé voidaan tallentaa.
Kun jokin tyé on aktiivinen/aloitettu, raporttiosiota ei voi
valita. Senhetkinen ty6 taytyy pyséyttda, jotta kyseisen
toiminnon saa kayttédn.

Mikali ty6ta ollaan sulkemassa muistitikun ollessa
kiinnitettyné konsoliin, on mahdollista luoda raportti
senhetkisestd tyosté.

Paina TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia =,

RETIEN Raportit i

Sydta muistitikku konsoliin.
Valitse tallennettava tyo.

Sl e e

Valitse:

» PDF =2 — raportti tulostettavaksi

» KML “* - Google Earth -kartta

» SHP =2 — ESRI-muototiedot

» ALL “ —kaikki kaytettavissa olevat tiedostotyypit

6. Tietojen hallinnan paénaytélle voidaan palata painamalla
PALUU-nuolta <‘P) tai TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia %

HUOMAUTUS: Tiedostokuvakkeita “= ™= ““* = taj -painikkeita ei voi
valita (ne ovat harmaita), ellei muistitikku ole kiinnitetty
kunnolla.

Figure 4-34: Raportit — edistynyt tydtila

Fertilize
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Figure 4-35: Raportit — yksinkertainen tyétila

Asetukset (tyotila)
N&ill4 vaihtoehdoilla kéyttaja voi valita yksinkertaisen tai edistyneen
tydtilan valilla.

HUOMAUTUS: Jos jokin tyé on aktiivinen/aloitettu, tydtilan vaihtaminen ei

ole kdytettévissa. Senhetkinen ty0 taytyy pyséyttaa, jotta
kyseisen toiminnon saa kéyttéon.

VAROITUS! Tyétilan vaihtaminen poistaa kaikki sisdiset tyon tiedot.

1

2.
3.
4

Paina TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia [

Siirry asetuslistaan painamalla ALAS-nuolta @
Valitse:

» Yksinkertainen — aloitusndkymassé nakyvat ainoastaan rajattu
alue ja peitto. Raportteihin voidaan tallentaa ainoastaan
senhetkinen tyd. Kéyttd Fieldware Linkin kanssa ei ole
mahdollista.

» Edistynyt — useita tdita on kéytettavissa samanaikaisesti.
Aloitusnaytolla nakyvat asiakkaan, maatilan, pellon ja tydn nimet,
rajatut ja peittoalueet, ruiskutusaika seka etdisyys valitusta tyosta.
Kaikki tallennetut tyéprofiilit voidaan tallentaa PDF-, SHP- tai KML-
tiedostona muistitikulle kayttaen valikkokohtaa Tiedot -> Raportit.

o Asiakkaan, maatilan ja pellon tiedot sek& asetuskartat voidaan
syottad vain kayttamall4 Fieldware Linkid. Tydn nimea voidaan
muokata ainoastaan Fieldware Linkid kéyttamalla.

o Kayttaja voi luoda tdisté kaksoiskappaleita ohjeiden,
rajojen, kaytettyjen ruiskutustietojen, asetuskarttojen ja/tai
monikulmioiden uudelleenkayttdmista varten. Tama tapahtuu
kayttamalla Fieldware Linkia tai Tiedot -> Tydn tiedot ->
Hallinnoi konsolissa.

5. "Tydtilojen muuttaminen edellyttad kaikkien tyétietojen poistamista.

Haluatko vaihtaa tilaa?"
Paina:
» Kylla - jos haluat vaihtaa

» Ei - jos senhetkinen asetus halutaan sailyttaa

6. Tietojen hallinnan paanaytolle voidaan palata painamalla
PALUU-nuolta <3) tai TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia {=1.

Figure 4-36: Asetukset — tydn tilan vaihto
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Koneen asetukset
Koneasetusvalikolla luodaan ja hallinnoidaan yksittaisia koneprofiileja,
jotka edustavat konsolin konfigurointia joissain tietyissa ajoneuvo-/
laiteasetuksissa. Kukin koneprofiili tallentaa profiilin luonnin hetkella
kaytdssé olevat asetukset. Nain kayttaja voi palauttaa niiden tarkat
asetukset mydhempéaa kayttda varten. Koneprofiileja voidaan kéyttaa
asetusten siirtdmiseen toiseen samaa koontiversiota olevaan ja
samanmalliseen konsoliin, johon on kytketty sama laitteisto.
Koneasetuksia ovat esimerkiksi:

+ Tyovalineen asetukset

+ Automaattiohjauksen/kallistuksen korjauksen asetukset

+ Maéran s&adon asetukset

+ TyoOkohtaiset asetukset (mukaan lukien ruiskutusmaarat,

ruiskutuksen tyyppi seka tuotekanavan kohdistamiset)

HUOMAUTUS: Kaikkia asetuksia ei tallenneta koneasetusten osana.
Tarkempia tietoja I6ytyy liitteestd "Matrix Pro GS -
konsolivalikon asetukset".

1. Paina TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia (=)

VAR FTIEY Koneasetukset |

3. Valitse seuraavista:

» Siirrd — mahdollistaa valittujen koneasetusten siirron muistitikulle
tai muistitikulta seké koneasetusten poiston

» Hallinnoi - talla luodaan uusia tyhjia koneasetuksia, kopioidaan
valittuja koneasetuksia uusiin koneasetuksiin, poistetaan valittuja
koneasetuksia, tallennetaan senhetkisia koneasetuksia valittuihin
koneasetuksiin tai ladataan valittuja koneasetuksia senhetkisiin
asetuksiin

4. Tietojen hallinnan p&anéytélle voidaan palata painamalla
PALUU-nuolta <§ tai TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia E

Figure 4-37: Koneen asetukset

Siirra
Koneasetusten siirron nakymalla voidaan siirtaa valittuja koneasetuksia
muistitikulle tai muistitikulta seka poistaa koneasetuksia.

USB-tallennuslaitteelle siirrettyja koneasetuksia voidaan avata ja péivittaa
Fieldware Linkilla. Fieldware Linkista koneasetuksia voidaan tuoda
takaisin USB-tallennuslaitteelle tai siirtda takaisin konsolin sisaiseen
tallennustilaan kayttda varten.

HUOMAUTUS: Kaikkia koneasetusten osana tallennettuja asetuksia ei
voi muokata Fieldware Linkissa. Tarkempia tietoja I6ytyy
liitteestd "Matrix Pro GS -konsolivalikon asetukset".

Tallennuslaitteelle siirretyt koneasetukset poistetaan
konsolista eikd niitd voi endé kayttaa.

Paina TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia =)

R=IEY Koneasetukset |
Paina .
Valitse seuraavista:

» Koneasetusten siirto USB-tallennuslaitteelle ﬂ — kaytetaan
koneasetusten siirtoon sisaisesta tallennustilasta USB-
tallennuslaitteelle

B e =

» Koneasetusten siirto sisdiseen tallennustilaan 6 — kaytetadan
koneasetusten siirtoon USB-tallennuslaitteelta sisaiseen
tallennustilaan

» Poista koneasetukset w — kéytetaan koneasetusten poistoon
sisdisest tallennustilasta tai USB-tallennuslaitteelta

5. Tietojen hallinnan paanaytdlle voidaan palata painamalla

PALUU-nuolta <‘i, tai TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia

Figure 4-38: Koneasetukset — siirto

Dryl section
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Hallinnointi Kopioi koneen profiili
Koneasetusten hallinnoinnin ndkymdssa luodaan uusia tyhjia "Kopioi koneen profiili" -vaihtoehtoa kaytetaén luomaan valitusta
koneasetuksia, kopioidaan valittuja koneasetuksia uusiin koneasetuksiin, koneprofiilista kaksoiskappale, jotta kyseinen profiili voidaan palauttaa
poistetaan valittuja koneasetuksia, tallennetaan senhetkisia muistista my6hemmin. Koneprofiileja voidaan kayttaa asetusten
koneasetuksia valittuihin koneasetuksiin tai ladataan valittuja siirtdmiseen toiseen samaa koontiversiota olevaan ja samanmalliseen
koneasetuksia senhetkisiin asetuksiin. konsoliin, johon on kytketty sama laitteisto.
HUOMAUTUS: Kaikkia asetuksia ei tallenneta koneasetusten osana. 1. Paina TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia E
Tarkempia tietoja [6ytyy liitteestd "Matrix Pro GS - 2 Paina _
konsolivalikon asetukset". 3 Paina m
1. Paina TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia E 4. Valitse koneprofiili, joka halutaan kopioida uuteen profiliin.
2. Paina - 5. Paina m
3. Paina m 6. Nimea uusi profiii.
4. Valitse seuraavista: 7. Uusi profiil tallennetaan painamalla HYVAKSY-kuvaketta @
» Uusi - talla luodaan uusi koneasetus, johon ei ole liitetty Nappaimistdsta poistutaan tallentamatta syotettyjd tietoja painamalla
tydvélinetietoja PERUUTA-kuvaketta @
» Kopioi - talld kopioidaan valitut koneasetukset uusiin 8. Tietojen hallinnan p&anéytélle voidaan palata painamalla
koneasetuksiin PALUU-nuolta <‘F) tai TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia [=].
» Poista - talla poistetaan valittuja koneasetuksia sisaisesta Figure 4-40: Koneasetukset — profiilin kopiointi
tallennustilasta
» Tallenna - téll4 tallennetaan senhetkiset koneasetukset valittuihin
koneasetuksiin
» Lataa - talla ladataan valitut koneasetukset senhetkisiin asetuksiin fStraight - 5 section

5. Tietojen hallinnan paanaytolle voidaan palata painamalla
PALUU-nuolta <3) tai TIETOJEN HALLINTA -sivupalkkia {=1.

Figure 4-39: Koneen asetukset — hallinnointi

|Straight - 5 section

|Straight - 5 section
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Tietoja
Tietoja/tallenna-nakyma nayttaa jarjestelmén ohjelmistoversion seka

Konsoli-asetusta kaytetddn néyton ja maakohtaisten asetusten CAN-vaylaan kytkettyjen moduulien ohjelmistoversiot.
madrittamiseen, edistyneiden ominaisuuksien avaamiseen ja GNSS- Kentalld ilmaantuvien ongelmien selvittdmisen avuksi loppukayttaja
tietojen demoversion toistamiseen. Tietoja muista jarjestelméan litetyista o jadata Tallenna-painikkeella senhetkiset ohjelmistotiedot sisaltévén
laitteista loytyy Tietoja-osiosta. tekstitiedoston muistitikulle ja lahettéa tiedoston sitten sahkopostitse
1. Paina JARJESTELMAN ASETUKSET -alapalkkia . tukihenkildstolle.
2. Paina KONSOLI-sivupalkkia . 1. Paina KONSOLI-sivupalkkia .
3. Valitse seuraavista: 2. Paina .
» Tietoja — tilla ndytetdén jarjestelman ohjelmistoversio sekd CAN- 3. Valitse seuraavista:
vaylaan kytkettyjen moduulien ohjelmistoversiot » Tall4 voidaan tarkastella tietoja, kuten laitteen sarjanumero,
» Naytto - talla madritetdan variskaala seka nestekidenéyton ohjelmistoversio ja kytketyt moduulit.
kirkkaus, maaritetaan nayttokuvan oton mahdollisuus seka » Jos konsoliin on kytketty muistitikku, tallenna Tietoja-osion
kalibroidaan kosketusnaytto siséltdmét tiedot muistitikulle painamalla . "Version tiedot
» Maakohtaiset — kaytetaan yksikkojen, kielen ja aikavyohykkeen tallennettu USB-asemaan" vahvistaa tallennuksen.
asettamiseen 4. Ohjauspaatteen asetukset -paanaytolle palataan painamalla PALUU-
» Adnenvoimakkuus - tll4 séadetéén kaiuttimen nuolta 9 tai KONSOLI-sivupalkkia .
aanenvoimakkuuden tasoa HUOMAUTUS: -asetusta ei voi valita (se nékyy harmaana), jollei
» Demo-GNSS - télla aloitetaan simuloitujen GNSS-tietojen toisto muistitikkua ole kiinnitetty kunnolla.

» Ominaisuuden avaus - talla avataan edistyneitd ominaisuuksia Fiqure 4-42: Tietoja asetuksista

Figure 4-41: Konsoliasetukset
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Naytto

Nayttoa kaytetdan variskaalan ja nestekidenayton kirkkauden maérittam-
iseen, nayttdkuvan oton mahdollisuuden maarittdmiseen seka
kosketusndytdn kalibrointiin.

1,

Paina KONSOLI-sivupalkkia .

Paina .

Valitse seuraavista:

» Vériskaala - talla valitaan helppolukuisin variskaala

» Nestekidendytonkirkkaus — talla sd&detdan konsolin ndyton
kirkkautta

» Yotila - k&ytetddn ruudun himmentamiseen yokaytossa sen
katselun helpottamiseksi. Asetus muuttaa rajapinnan variskaalan
tyyliin 2 ja LCD:n kirkkauden 20 %:iin. Ottamalla pois kéytosta
palataan edelliseen rajapinnan vériskaalan ja LCD:n kirkkauden
asetuksiin.

» Nayttokuva — talla voidaan ottaa kuvakaappauksia nakymista ja
tallentaa ne muistitikulle

» Nayton kalibrointi — talla kalibroidaan kosketusnayttd

Ohjauspaatteen asetukset -paanaytdlle palataan painamalla PALUU-
nuolta <‘F’ tai KONSOLI-sivupalkkia .

Figure 4-43: Néyttéasetukset

Maakohtainen
Maakohtaisia asetuksia kaytetaan yksikkdjen, kielen ja aikavyohykkeen
asettamiseen.
1. Paina KONSOLI-sivupalkkia .
Paina .
Valitse seuraavista:
» Yksikot — kaytetaan jarjestelman yksikkodjen maarittamiseen
» Kieli — télla maaritetaan jarjestelmén kieli
» Aikavydhyke — talla maaritetaan paikallinen aikavy6hyke
4. Ohjauspaatteen asetukset -paanaytdlle palataan painamalla PALUU-

nuolta 9 tai KONSOLI-sivupalkiia [

Figure 4-44: Kulttuuriasetukset
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Ainenvoimakkuus

Aanenvoimakkuudella saadetaan kaiuttimen &anenvoimakkuuden tasoa.
1.

2.
3.

Paina KONSOLI-sivupalkkia .

Paina .

Paina:

» YLOS-nuoli m nostaa danenvoimakkuutta
» ALAS-nuoli % vaimentaa aanta

Ohjauspéaatteen asetukset -paanaytolle palataan painamalla
PALUU-nuolta 9 tai KONSOLI-sivupalkkia .

Figure 4-45: Adnenvoimakkuuden asetukset

Demo-GNSS

Demo-GNSS:lia aloitetaan simuloidun GNSS-signaalin toisto.

VAROITUS! Tdma tybkalu poistaa saapuvat GNSS-sijainnit kdyt6sté ja

B w o

alkaa toistaa simuloituja tietoja. Konsoli taytyy kdynnistaé
uudelleen, jotta todellinen GNSS-signaali palautuu.

Paina KONSOLI-sivupalkkia (3.
Paina .

Ohjauspéaatteen asetukset -paanaytolle palataan painamalla PALUU-
nuolta <3 tai KONSOLI-sivupalkkia .

HUOMAUTUS: Konsoli taytyy kdynnistaa uudelleen, jotta todellinen

GNSS-signaali palautuu.

Figure 4-46: Demo-GNSS

.
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Kéaynnista demo-GNSS uudelleen Figure 4-48: Avattu ominaisuus
GNSS-demonstraatio voidaan kaynnistaa uudelleen.

1. Paina KONSOLI-sivupalkkia [
4.

Ohjauspaatteen asetukset -paanaytolle palataan painamalla PALUU-
nuolta 9 tai KONSOL I-sivupalkkia .

Figure 4-47: Kéynnistd demo-GNSS uudelleen

Ominaisuuden avaus
Ominaisuuden avauksella avataan edistyneitad ominaisuuksia.

HUOMAUTUS: Jokaisella konsolilla on oma ainutkertainen avauskoodi.
Ota yhteytta Teedet Technologiesin asiakaspalveluun.
Kun ominaisuus on avattu, se pysyy avattuna siihen asti,
kunnes konsoli palautetaan alkuasetuksiin.

1. Paina KONSOLI-sivupalkkia [
2. Paina .
3. Paina lukitun ominaisuuden "Lukittu ominaisuus" -painiketta ;
» BoomPilot viuhkalle — viuhkaruiskutus on mahdollista, kun sita
kéytetdan yhdessé jonkin yhteensopivan levitintydvalineen kanssa

» FieldPilot Pro/UniPilot Pro — automaattiohjauksen asetukset ovat
kéytdssa, kun SCM Pro:ta kaytetaan

» Ulkopuolisen valmistajan mé&arén séadin — maaran saadon
asetukset ovat kaytdssa, kun kaytetaan jotain yhteensopivaa
ulkopuolisen valmistajan maaréan saadinta

4. Kirjoita avauskoodi, mikali sitd vaaditaan.

Kaynnista konsoli uudelleen.
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m Figure 4-50: Lataa ohjelmisto

Tyokaluja kaytetdan ohjelmistopéivitysten lataamiseen jarjestelman
|aitteisiin seka eri laskelmien tekoon normaalissa laskimessa tai
yksikkémuuntimessa.

o , . B3
1. Paina JARJESTELMAN ASETUKSET -alapalkkia .
2. Paina TYOKALUT-sivupalkkia ({89,
3. Valitse seuraavista:

» Lataa ohjelmisto — kéytetdan ohjelmistopéivitysten lataamiseen
muistitikulta jarjestelman laitteisiin

» Lisatoiminnot — tall& voidaan siirty4 laskimeen seka
yksikkémuuntimeen

Figure 4-49: Tyékaluasetukset

Lataa ohjelmisto
"Lataa ohjelmisto” -nakyméaa kaytetadan ohjelmistopaivitysten lataamiseen
muistitikulta jarjestelman laitteisiin.

HUOMAUTUS: Tdmén ominaisuuden kéytettévissé olo vaihtelee
ohjelmistoversiosta rijppuen.

Paina TYOKALUT-sivupalkkia [0,

ZETIEY Lataa ohjelmisto |

Kiinnita ohjelmistopéivitykset siséltdva muistitikku konsoliin.

B o=

Paina laitteen ALAS-nuolta ‘ ja valitse laite, johon ohjelmisto
paivitetdan:

5. Paina ohjelmiston ALAS-nuolta £ ja valitse laitteelle ladattava
ohjelmistopaivitys.

6. Paina [AEHENEIENE.

7. Paina kehotettaessa m

8. Tyokalut-ndkymaan palataan painamalla PALUU-nuolta <1‘3 .Jos Lisatoiminnot
taas haluat palata ohjauspaéatteen asetusten paanayttoon, paina 1. Paina TYOKALUT-sivupalkkia .
KONSOLI-sivupalkkia i

3. Valitse seuraavista:
» Laskin — kaytetddn matemaattisiin laskutoimituksiin

» Yksikkdmuunnin — k&ytetédan alueen, pituuden, méérén, paineen,
massan, ldmpétilan tai kulman yksikkdjen muuntamiseen
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Figure 4-51: Laskin

Figure 4-52: Yksikkémuunnin
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LUKU 5 - GNSS-VASTAANOTTIMEN KONFIGUROINTI

GNSS-vastaanottimen konfigurointia kaytetddn GNSS-tyypin, GNSS-portin, PRN-koodin seka muiden GNSS-parametrien maarittdmiseen sekd GNSS-
tilatietojen tarkasteluun.

GNSS-vastaanottimen konfigurointi Figure 5-1: GNSS-asetukset

HUOMAUTUS: Némé asetukset ovat pakollisia maérén sdéatimelle,
avustetulle/automaattiselle ohjaukselle ja kallistusanturin
toiminnalle seké tydvélineen asianmukaiselle toiminnalle.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .
3. Valitse seuraavista:
» GNSS tyyppi — asettuu hyvaksyméaan GNSS-lahteen lahetykset:
GPS, GLONASS tai SBAS (pakollisella DGPS:I4 tai iiman).

» GNSS-portti — asettaa GNSS-tietoliikenneportin sisaiseksi tai
ulkoiseksi

» GNSS-tiedonsiirtonopeus — asettaa GNNS-portin baudinopeuden
ja NMEA-viestien taajuuden konsolin RS232-portissa.

» GNSS-tilatiedot — nayttaa senhetkisen baudinopeuden,
baudinopeuden tilan, GNSS-tilatiedot: GGA/VTG (datanopeudet),
satelliittien maara, HDOP, PRN-koodi, GGA-laatu, vastaanotin,
vastaanottimen versio, UTM-vydhyke seka korjausmalli

» Ohjelma — mahdollistaa GNSS-vastaanottimen suoran
ohjelmoinnin komentorivirajapinnan kautta. Vain TeeJet-tuen
teknikkojen tulisi kayttaa tata ominaisuutta. Kayttd omalla
vastuullal

» PRN - valitsee ensimmaisen kahdesta mahdollisesta SBAS
PRN:std SBAS-korjaustietojen valittdmista varten.

» Vaihtoehtoinen PRN-koodi — tall& asetuksella voidaan valita toinen
korjaustiedot valittdva SBAS PRN
» Naytd GNSS-sijainnin paivityksen painike — maérittaa,
onko GNSS-sijainnin paivityksen painike kéytettavissa
opastusnékymissé
4. Valitut GNSS-méaritykset voidaan asettaa painamalla SEURAAVA
SIVU - nuolta =
5. Konfiguroinnin paanaytélle palataan painamalla PALUU-nuolta <“')
tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia .
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GNSS-tyyppi

Talla valikolla kayttaja voi maarittad GGA-laatuilmaisimen tietokentan
pohjalta sovellusohjelmiston vastaanottamien GGA-tietojen vaatimukset.
Nama valinnat sanelevat kaytettavan siséisen vastaanottimen
ohjelmoimiseksi lahetettdvat komennot.

+ GPS - GPS-jarjestelmasta vastaanotetut korjaamattomat signaalit

+ GLONASS - GLONASS-jarjestelmasta vastaanotetut
korjaamattomat signaalit

+ SBAS (esim. EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) — SBAS-
jarjestelmasta vastaanotetut differentiaalikorjatut signaalit

+ DGPS:44 vaaditaan - differentiaalikorjatut GPS-signaalit

1. Asetusluetteloon siirrytdan painamalla SEURAAVA SIVU -nuolta =
2. Valitse:
» GPS - vain ne GPS:&an pohjautuvat yksipisteiset korjaamattomat
sijaintitiedot, joissa GGA:n Ql-arvo "1" on hyvaksytty.
HUOMAUTUS: GPS on aina valittuna.

» GPS+GLONASS — GPS:4an ja GLONASS:iin pohjautuvat
yksipisteiset korjaamattomat sijaintitiedot, joissa GGA:n Ql-arvo "1"
on hyvaksytty.

» GPS+SBAS - joko yksipisteiset korjaamattomat tai korjatut SBAS-
sijaintitiedot hyvaksytaan — GGA:n Ql-arvo "1" tai "2" (3, 4 tai 5
hyvéksytaan myos).

» GPS+GLONASS+SBAS - joko yksipisteiset korjaamattomat tai
korjatut SBAS-sijaintitiedot hyvaksytaan - GGA:n Ql-arvo "1" tai
"2" (3, 4 tai 5 hyvaksytadan myos).

» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - vain ne GGA-tiedot, joiden
QI- arvo on vahintaan "2" hyvaksytaan (3, 4 tai 5 hyvaksytaan
myos).

HUOMAUTUS: Kaikki konsoliin pohjautuvat kartoitus-,
ruiskutus- ja opastustoiminnot lakkaavat, mikéli GGA:n QI -
arvo laskee alle 2:n, kun tdma asetus on valittuna.

3. GNSS-vastaanottimen alustus aloitetaan poistumalla tasta
nakymasta. Tdma kest&a noin minuutin eikd konsoli vastaa, ennen
kuin alustus on paattynyt.

Fiqure 5-2: GNSS-tyyppi

GNSS-portti

COM-portti voidaan asettaa tilaan "Sisainen", jolloin se kéyttaa sisdista
GNSS-vastaanotinta ja lahettaa ulos, tai tilaan "Ulkoinen", jolloin se
vastaanottaa ulkoisia GNSS-tietoja.

1. Siirry asetuslistaan painamalla ALAS-nuolta 1
2. Valitse:

» Sisdinen — kayttaa sisdisestd GNSS-vastaanottimesta saatuja
sijaintitietoja; nAma NMEA-tiedot |ahetetd&n Matrix-johtosarjan
RS-232-sarjaportti A:han valitulla GNSS-tiedonsiirtonopeudella.

» Ulkoinen — kayttdd Matrix-johtosarjan RS-232-sarjaportti
A:han ulkoisesti kiinnitetystd GNSS-vastaanottimesta saatuja
sijaintitietoja

HUOMAUTUS: Ulkoisen vastaanottimen tulee toimia TerraStar-, OmniStar
HP/XP- tai RTK-sijaintitietojen kanssa.

Figure 5-3: GNSS-portti
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Ulkoisen vastaanottimen véhimméiskonfiguroinnin
vaatimukset

Ennen kuin konsoli luo yhteyden ja toimii ulkoisen GNSS-vastaanottimen
kanssa, néiden konfiguroinnin vahimmaisehtojen tulee tayttya.

Sarjaportin asetukset

Baudinopeus: ei sallittu alle arvon 38 400

38 400, 56 000, 57 600,
76 800 tai 115 200

Suositeltu

FieldPilot Pro/UniPilot

Pro 115 200
Tietobitit: 8
Pariteetti: Eiole
Pysaytysbitit: 1

Sarjaportin liitinnédn vaatimukset

Yhdeksannastainen RS-232-sarjakaapeli, uros

HUOMAUTUS: Saattaa tarvita nollamodeemisovitinta rijppuen
vastaanottimen pinnijérjestyksesta.

NMEA-lausekkeet

GGA 10 Hz
Valinnainen VTG 10 Hz
ZDA 1Hz

GNSS-tiedonsiirtonopeus

Kun kéytetaan sisdistd GNSS-vastaanotinta, GNSS-tiedonsiirtonopeus
asettaa GNNS-portin baudinopeuden ja NMEA-viestien taajuuden
konsolin RS232-portissa.

HUOMAUTUS: FieldPilot Pro/Unipilot Pro vaativat nopeat asetukset; siksi
asetusta ei voi muuttaa, kun FieldPilot Pro/UniPilot Pro on
lukitsemattomana.

1. Siirry asetuslistaan painamalla ALAS-nuolta 2 2

2. Valitse:

» Nopea (115 200 + 10 Hz) — 115 200 baudinopeus, GGA @ 10 Hz,
VTG @ 10 Hz, ZDA@ 1 Hz

» Hidas (19 200 + 5 Hz) — 19 200 baudinopeus, GGA @ 5 Hz,
VTG @ 5Hz, ZDA@ 1 Hz

Figure 5-4: GNSS-tiedonsiirtonopeus

4

Fast (115,200 +

GNSS-tilatiedot
GNSS-tilatiedot ndyttaa pikakuvan nykyisistd GNSS-tilatiedoista.

1. Paina \EWERIEY.

2. Tarkasteltavia tietoja ovat esimerkiksi:
<4Baudinopeus — GNSS:n senhetkinen tila
<4Baudinopeuden tila — nopeus, jolla tietoja siirretaan.
HUOMAA: jotkut ohjelmistoversiot saattavat edellyttaé
vdhimméisbaudinopeutta, jotta ne toimisivat huipputeholla.
<4AGGANTG/TCP-datanopeudet — GNSS-sijaintien méara sekuntia
kohden.

«Satelliittien maara — nakyvissa olevien GNSS-satelliittien maara
(DGPS:lle vaaditaan vahintaan nelja)

<«4HDOP - satelliittigeometrian voimakkuuden mitta vaakatasolla
HDOP-suositusarvo on alle kaksi

<«4PRN - senhetkisen DGPS-satelliitin tunnus

4 GGA-laatu — GNSS-signaalin senhetkinen laatuilmaisin (katso
GGA-vaatimuskaavio)

<«(Vastaanotin — vastaanottimen senhetkinen ilmaisin

<«(Vastaanottimen versio - vastaanottimeen asennetun ohjelmiston
versio

<AUTM-vybhyke — senhetkisen sijainnin vydhyke (katso tdman
kéyttdoppaan osio "UTM-koordinaatit ja -vyohykkeet")

<«4Malli - senhetkisen vastaanottimen konfiguroinnin kanssa
kéytettavissa olevat korjausmallit

3. GNSS-vastaanottimen konfigurointinakymaan palataan

painamalla m

HUOMAUTUS: Mikéli GNSS:&4 ei ole saatavilla, kaikki syotteet saavat
merkinnén "Ei kelpaa".

Figure 5-5: GNSS-tilatiedot
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GNSS-tilan tiedot opastusnékymilla

GNSS-tila nayttaa tietoja senhetkisestd GNSS-tilasta, mukaan lukien
datanopeudet, nakyvissa olevien satelliittien maara, HDOP- ja PRN-tilat,
vastaanotin ja sen versio, satelliitin laatu ja tunnus sekd UTM-vy6hyke.

1. Paina GNSS-TILAN kuvaketta " M " Bzﬂ :

Figure 5-6: Opastusndkyméan GNSS-tilatiedot

GGA-vaatimukset
Alla oleva taulukko osoittaa GGA-laadun osoittimen, jota voidaan odottaa
eri GNSS-signaalityypeilta.

. . . GGA-laadun Tyypillinen
GNSS-signaalityyppi ‘ osoitin :,ayrzkuus
Yksi piste/autonominen GNSS 1 <2m
Yksi piste/autonominen GNSS 1 <im
GLIDE/ClearPathilla
SBAS jarjestelmét, joihin kuuluu
WAAS, EGNOS, GAGAN, 2tai9 0,7m
MSAS, jne.

TerraStar L (konvergoitunut) 2 40 cm
RTK (kiinted) 4 1,0cm + 1 ppm
RTK (float) 5 4cm
TerraStar-C (konvergoitunut) 5 4 cm
OmniStar HP/XP/G2 5 ~10cm

*60 minuutin ajan.

Ohjelmointi

Ohjelmointi mahdollistaa GNSS-vastaanottimen suoran ohjelmoinnin
komentorivirajapinnan kautta. Vain TeeJet-tuen teknikkojen tulisi kayttaa
taté ominaisuutta. K&yttd omalla vastuulla!

3. S&ada ohjelmointia tarpeen mukaan.

Figure 5-7: Vastaanottimen ohjelmointi

PRN

Kaytettaessa sisaistd GNSS-vastaanotinta voidaan PRN-valikolla valita
korkeintaan kaksi erityista SBAS-satelliittia SBAS-korjauksia varten. Nain
kayttaja voi poistaa huonosti toimivista SBAS-satelliiteista saadut SBAS-
korjaustiedot.

1. Siirry asetuslistaan painamalla ALAS-nuolta l
2. Valitse:
» Automaattinen — PRN-koodin automaattinen valinta

» Numero - ota yhteytt paikalliseen jalleenmyyjaan, jotta saat
omaan toimintasijaintiisi litetyn numeron

Figure 5-8: PRN
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Vaihtoehtoinen PRN-koodi GNSS-sijainnin paivityksen painikkeen nayttaminen
Jos PRN-koodi ei ole automaattinen, télla asetuksella voidaan valita Nayta "Paivitd GNSS-sijainti" -painike — maarittad, onko GNSS-sijainnin
toinen korjaustiedot valittdva SBAS:n PRN-koodi. paivityksen painike kaytettavissa opastusnakymissa.
1. Siirry asetuslistaan painamalla ALAS-nuolta L 4 "Paivitd GNSS-sijainti" -painike nollaa OEMStar-vastaanottimen
2. Valitse: ClearPath-suotimen niissa tapauksissa, joissa kayttajan vastaanotin on
» Ei mitan — ei vaihtoehtoista PRN-numeroa ollut 1ahella laajaa puualuetta ja/tai rakennuksia.
» Numero — ota yhteytta paikalliseen jalleenmyyjaan, jotta saat HUOMAUTUS: Péivityksen kdynnistédminen tyén aikana aiheuttaa
omaan toimintasijaintiisi liitetyn numeron tilapéisen keskeytyksen GNSS-tietojen vélityksessa. On

erittdin todenndkdista, etté tasta johtuen automaattisessa
BoomPilot-tilassa jo olevat lohkot menevét hetkeksi pois
padlta.

Figure 5-9: Vaihtoehtoinen PRN-koodi

Paéivitysta ei tulisi tehdé ruiskutuksen ollessa kdynnissé.

Figure 5-11: "Péivitd GNSS-sijainti” -painike

PRN-koodia ei néytetéd
PRN-asetukset ovat kaytettavissa vain, jos SBAS GNSS -tyyppi on
valittuna ja asetettuna sisdiselle GNSS-vastaanottimelle.

Figure 5-10: PRN-koodia ei néyteta
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GNSS-sanasto

Kaupallinen satelliittipalvelujen tarjoaja:

Erés yleisista DGPS-signaalien l&hteista. Niiden tukiasemista saadut
virheiden korjaustiedot l&hetetaén tietoliikennesatelliittiin (erilladn GPS-
satelliiteista) ja lahetetaan kayttajalle. Nailla satelliittipohjaisilla korjauksilla
on yleensé laajempi peitto kuin tornipohjaisilla lahetyksilla (FM-linkit).
Lisaksi kayttajan etaisyys tukiasemien vastaanottimista ei vaikuta suuresti
jarjestelman tarkkuuteen. Useimmat naisté palveluntarjoajista veloittavat
kéytdstd tilausmaksun. Eras yleisesti tunnettu palveluntarjoaja on
OmniSTAR.

CORS (continuously operating reference station,
kiintea tukiasemaverkko)/RTK (Real Time Kinematic,
verkon reaaliaikainen liikkuva mittaus):

Eri puolilla maarattya maantieteellista aluetta (kuten koko laéni/kunnan
alue) oleva sarja tukiasemia, jotka on verkotettu keskitetyn tietokoneen
kautta ja jotka lahettavéat RTK-korjaustietoja internetin valitykselld. CORS-
verkkojen omistus ja yllapito voi olla seka julkista etté yksityisté ja ne
saattavat valittaa iimaista signaalia tai vaatia vuosittaista kéyttémaksua.
Jos loppukéyttaja kayttdd CORS-verkkoa matkapuhelinverkkoyhteyden
kautta, ei omaa tukiasemaa tarvita.

Differentiaalikorjaukset:

Differentiaalikorjaus on erityisesti "kaksoisdifferentiointialgoritmia" koskeva
ratkaisu. Silla maaritetdan oikeat korjausarvot, joita RTK kohdistaa kunkin
GNSS-satelliitin kantamatietoihin. "Korjaukset" on yleinen termi, jota
kaytetaan kaikentyyppisistd mahdollisista SBAS:ista (WAAS/EGNOS),
OmniStarista, TerraStar PPP:sté ja RTK:sta vastaanotetuista korjauksista.

Differentiaali-GPS (DGPS):
Jonkin tietyn RTK-ratkaisun kéyttd differentiaalikorjauksien
kohdistamiseksi GPS-satelliittikonstellaation tietoihin.

EGNOS (European geostationary navigation
overlay service, Euroopan geostationaarinen
navigointilisajarjestelma):

yhdessa Euroopan avaruusjarjeston (ESA), Euroopan yhteison seka
EUROCONTROL:in kanssa kehitetty satelliittipohjainen paikannuksen
tehostamisjarjestelma (satellite based augmentation system, SBAS).
Jarjestelman kaytto on ilmaista ja se tarjoaa differentiaalikorjausta
ensisijaisesti Euroopan mantereella. EGNOS valittaa 15-25 cm:n
ohituskertojen valisia tarkkuuksia seké +/-1 m:n kahden perékkaisen
vuoden valisia tarkkuuksia.

GLONASS (Globalnaja navigatsionnaya
sputnikovaya sistema, maailmanlaajuinen
paikannussatelliittijarjestelma):

Vendjan valtion kehittama ja yllapitama maailmanlaajuinen
satelliittipaikannusjarjestelma. Se koostuu noin 24:std maata jatkuvasti
kiertavasta satelliitista. Vaikka ensimmaiset GNSS-vastaanottimet
kayttivatkin yleensa vain GPS-signaaleja, useat tdmén paivan GNSS-
vastaanottimista voivat kayttaa sekd GPS:sta ettd GLONASS:ista
vastaanotettuja signaaleja kasvattaen néin kaytettavissé olevien
satelliittien kokonaismaaraa.

GNSS:n PPP-menetelma (Precise Point Positioning,
yhden vastaanottimen tarkka paikannus)

PPP on tilattavissa ja maailmanlaajuisesti kaytettavissa oleva
satelliittikorjauspalvelu, jota lahetetd&n asianmukaisesti

varustettuihin GNSS-vastaanottimiin. PPP kayttdd maailmanlaajuista
tukiasemaverkostoa satelliittikellon ja kiertovirheiden korjaamiseen.
Korjaukset lahetetaan sitten paikallisiin vastaanottimiin. PPP edellyttda
konvergenssiaikaa.

GNSS (Global navigation satellite system,
maailmanlaajuinen paikannussatelliittijarjestelma):
Useista satelliiteista koostuvaan, vastaanottimien oman sijaintinsa
laskentaan kéyttdmaan paikannusjarjestelméén viittaava yleinen termi.
Esimerkkeja ndisté jarjestelmista: Yhdysvaltojen kehittdma GPS ja
Vendjan kehittdma GLONASS. Muita kehitteill4 olevia jérjestelmia

ovat esimerkiksi Euroopan unionin Galileo ja Kiinan Compass. Uuden
sukupolven GNSS-vastaanottimia suunnitellaan useita GNSS-signaaleja
kayttaviksi (esim. GPS ja GLONASS). Konstellaatiosta ja halutusta
tarkkuustasosta riippuen jarjestelman teho saattaa parantua, mikéli silla
on kaytettavissaan useampia satelliitteja.

GPS (Global positioning system, maailmanlaajuinen
paikannusjarjestelma):

Yhdysvaltain puolustusministerion yllapitdmén satelliittipaikannusverkon
nimi. Se koostuu noin 30:std maata jatkuvasti kiertdvésta satelliitista.
Termid kaytetddn myos viittaamaan kaikkiin laitteisiin, joiden toiminta
riippuu paikannussatelliiteista.

NTRIP (Networked transportation of RTCM via
internet protocol, verkotettu RTCM:n lahetys
internetprotokollan vélityksella):

Internetpohjainen sovellus, jonka ansiosta RTCM-korjaustiedot ovat
saatavilla kenelle tahansa, jolla on internetyhteys ja asianmukaiset
kirjautumistunnukset NTRIP-palvelimeen. Kayttaa yleensa
matkapuhelinverkon linkkia internetiin ja NTRIP-palvelimeen siirtymiseen.

98-05273-FIR9 n
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Sijainnin siirtyma

GNSS-sijainnin laskennassa esiintyva jatkuva muutos, joka aiheutuu
ensisijaisesti iimakehan ja ionosfaarin muutoksista, heikosta
satelliittigeometriasta (johtuu mahdollisesti rakennusten ja puiden
tapaisista esteista, satelliittikellon virheista seka satelliittijarjestelman
muutoksista). Desimetria pienempaa tarkkuutta varten suositellaan
kaksoistaajuuksellisia, PPP- tai RTK-ratkaisuja kéyttavia vastaanottimia.

RTK (Real time kinematic, reaaliaikainen liikkuva
mittaus):

Talla hetkella kaikkein tarkin saatavilla oleva maapohjaista, GPS-vasta
anotinta suhteellisen lahella sijaitsevaa tukiasemaa kayttava GPS-
korjausjarjestelma. RTK voi valittda yhden tuuman (tunnetaan myds
senttimetrind) ohituskertojen valisen tarkkuuden ja se antaa myGs kahden
perakkaisen vuoden valisen sijainnin stabiiliuden. RTK-kayttajilla voi olla
omia tukiasemia tai he voivat tilata RTK-verkon kayttdoikeuden tai k&yttaa
CORS-verkkoa.

SBAS (Satellite based augmentation

system, satelliittipohjainen paikannuksen
tehostamisjarjestelma):

Kaikkiin satelliittipohjaisiin differentiaalikorjausjérjestelmiin viittaava
yleinen termi. Esimerkkeja SBAS-jarjestelmista: WAAS Yhdysvalloissa,
EGNOS Euroopassa ja MSAS Japanissa. Muita, maailman muita alueita
kattavia SBAS-jarjestelmia tulee todennakdisesti tulevaisuudessa
verkkoon.

WAAS (Laajan alueen paikannuksen
tehostamisjarjestelma):

Yhdysvaltain liittovaltion ilmailuhallinnon kehittdmé satelliittikorjauspalvelu.
Sen kaytto on ilmaista ja se kattaa Yhdysvallat seka osittain Kanadaa ja
Meksikoa. WAAS valittaa 15-25 cm:n ohituskertojen vélista tarkkuutta.
Kahden perakkaisen vuoden vélinen tarkkuus on kuitenkin valilla +/-1 m.

.
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LUKU 6 - TYOVALINEEN ASETUS

Tydvélineen asetusta kaytetaan erilaisten suoraan tilaan, viuhkatilaan ja porrastettuun tilaan liittyvien asetusten maérittamiseen.

Asetukset vaihtelevat riippuen siitd, onko lohkosaédinté kaytettavissé vai ei: SmartCable, lohkoelementin moduuli tai kytkintoimintomoduuli.

Usean lohkon ulostulomoduulit (Section
Output Modules)

CAN-vaylaan voidaan asentaa usean lohkon ulostulomoduuleja, jolloin
lohkoja on kaytéssa enemmén kuin yhdelld moduulilla. Mikali lohkon
l&hetysmoduuli on jarjestelméssa, asetukset tulee asettaa ensin usean
lohkon ulostulomoduuleille.

1.
2.
3.

N o o &

Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia [g9.

Paina .

Paina kohdan Usean lohkon ulostulomoduulit SEURAAVA SIVU -
nuolta »

Paina .

Paina ALAS -nuolta 4 ja aseta lohkoille oikea moduulin tunnus.

[311F] Aktivoi moduulit §

Paina PALUU-nuolta <3) , jos haluat palata Ty6valine-nakymaan tai
KONFIGUROINTI-sivupalkkia , jos haluat palata konfiguroinnin
paanaytolle.

Figure 6-1: Asetukset usean lohkon ulostulomoduuleille
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TYOVALINEEN TYYPPI

Tyovalineen tyyppi valitsee omaa jarjestelmaési Iahinna edustavan Suora
ruiskutusmallin tyypin. Puomilohkoilla ei ole pituutta ja ne ovat linjassa kiintealla etisyydella
antennista.

e Suora-tilassa — puomilohkoilla ei ole pituutta ja ne ovat linjassa

kiintealla etéisyydelld antennista s
v Yksittdinen lohko

e Viuhkatilassa — ruiskutuslevyjen kanssa linjassa luodaan Jariestelmass i ole lohkon s&adint.

virtuaalinen linja, josta ruiskutusosio tai -osiot voivat
vaihdella eri pituisina ja ne voivat olla eri etaisyydellé linjasta 1. Valitse Tyovaline-nakymassé [Ee] tyovalineen tyyppi.
(kayttémahdollisuus riippuu jarjestelméssa olevasta laitteistosta) 2. Paina Tyovalineen tyyppi SEURAAVA SIVU -nuolta 9

o Porrastetussa tilassa — osion 1 kanssa linjassa luodaan 3. Valitse seuraavista:
virtuaalinen linja, josta ruiskutusosiolla tai -osioilla ei ole pituutta ja » Tyovilineen linjapoikkeaman suunta @ — maarittaa, sijaitseeko
ne voivat olla eri etaisyydella linjasta (kayttomahdollisuus riippuu laite GNSS-antennin edessa (eteenpain) vai takana (taaksepéin)
jarjestelmassa olevasta laitteistosta) ajoneuvon kulkusuuntaan katsottuna

» Tydvalineen linjapoikkeaman etisyys @ — mitataan
samansuuntaisesti ajoneuvon keskilinjan kanssa; maarittaa
suoran etaisyyden GNSS-antennista tydvalineeseen metrien
desimaaleissa

Figure 6-2: Tybvélineen tyyppi - suora » Tydvilineen sivuttaispoikkeaman suunta @ — maarittaa

sivuttaissuunnan — vasen tai oikea — koneen keskelté tyévalineen

keskelle ajoneuvon kulkusuuntaan katsottuna

Lohkojen numerot
Lohkot on numeroitu vasemmalta oikealle koneen kulkusuuntaan
katsottuna.

» Tydvalineen sivuttaispoikkeaman etdisyys @ — maarittaa
sivuttaisetaisyyden koneen keskelta tydvalineen keskelle metrien
desimaaleissa

4. Paina PALUU-nuolta <}, , jos haluat palata Tydvéline-nakymaén tai

KONFIGUROINTI-sivupalkkia , jos haluat palata konfiguroinnin

paanéytolle.

Figure 6-3: Tyévélineen tyyppi — viuhka Figure 6-5: Yksittdinen lohko
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Figure 6-4: Tyévélineen tyyppi — porrastettu
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Figure 6-6: Poikkeamien suunnat ja etéisyydet

Figure 6-7: Useita lohkoja

Useita lohkoja
Lohkosaadin on kaytettavissa (SmartCable, lohkoelementin moduuli tai
kytkintoimintomoduuli).

1.

Valitse Tydvéline-nakyméassa @ tyévalineen tyyppi.
Paina Tydvélineen tyyppi SEURAAVA SIVU -nuolta Q
Valitse seuraavista:

» Tydvalineen linjapoikkeaman suunta @ — maarittaa, sijaitseeko
laite GNSS-antennin edessa (eteenpéin) vai takana (taaksepéin)
ajoneuvon kulkusuuntaan katsottuna

» Tydvalineen linjapoikkeaman etéisyys @ - mitataan
samansuuntaisesti ajoneuvon keskilinjan kanssa; maarittaa
suoran etaisyyden GNSS-antennista tydvalineeseen metrien
desimaaleissa

» Tyovalineen sivuttaispoikkeaman suunta @ — maarittaa
sivuttaissuunnan — vasen tai oikea — koneen keskelté tyvalineen
keskelle ajoneuvon kulkusuuntaan katsottuna

» Tyovalineen sivuttaispoikkeaman etdisyys @ — maarittaa
sivuttaisetaisyyden koneen keskelta tydvalineen keskelle metrien
desimaaleissa

» Paallekkaisyys - sallittu paallekkaisyyden maara automaattista
puomilohkon saat6a kaytettdessa

» Viive paélla -aika — asettaa ajan, jolloin kukin lohko kytkeytyy
paalle ruiskuttamattomalle alueelle saavuttaessa

HUOMAUTUS: Jos ruiskutus kaynnistyy liian pian
ruiskuttamattomalle alueelle saavuttaessa, lyhennd Viive
paéllé -aikaa. Jos ruiskutus kdynnistyy liian myéhéan, lisdé
Viive p&élla -aikaa.

» Viive pois péalta -aika — asettaa ajan, jolloin kukin lohko kytkeytyy
pois péalta ruiskutetulle alueelle saavuttaessa
HUOMAUTUS: Jos ruiskutus loppuu liian pian
ruiskuttamattomalle alueelle saavuttaessa, lyhennd Viive pois
paélta -aikaa. Jos ruiskutus loppuu liian myéhéén, liséé Viive
pois paélta -aikaa.

Paina PALUU-nuolta <"3 , jos haluat palata Tyévéaline-néakymaan tai
KONFIGUROINTI-sivupalkkia , jos haluat palata konfiguroinnin
paanaytolle.

Figure 6-8: Poikkeamien suunnat ja etaisyydet
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Figure 6-9: Paallekkaisyys

Viuhka - Teejet

Linjassa ruiskutuslevyjen kanssa luodaan virtuaalinen linja, josta
ruiskutusosio tai -osiot voivat vaihdella eripituisina ja ne voivat olla eri
etéisyydella linjasta (kayttdmahdollisuus riippuu jarjestelmassa olevasta
laitteistosta).

Yksittdinen lohko
Jarjestelmassa ei ole lohkon s&adinta.
1. Valitse Ty6véline-ndkymassa tyévalineen tyypiksi .
2. Paina Tyévélineen tyyppi SEURAAVA SIVU -nuolta 9
3. Valitse seuraavista:
» Asetuksen tyyppi — kaytetaan -viuhkatyypin valintaan

» Antennin ja levyjen vélinen etaisyys @ - talla maaritetdan
etdisyys GNSS-antennista levyihin tai hajaantumismekanismiin

» Tydvalineen sivuttaispoikkeaman suunta @ — maarittaa
sivuttaissuunnan — vasen tai oikea — koneen keskelté tydvalineen
keskelle ajoneuvon kulkusuuntaan katsottuna

» Tydvalineen sivuttaispoikkeaman etaisyys @ — maarittaa
sivuttaisetaisyyden koneen keskelté tydvalineen keskelle metrien
desimaaleissa

» Viuhkan poikkeaman etéisyys © - téll4 asetetaan levyjen tai
hajaantumismekanismin valinen etéisyys seka se, missa kohtaa
tuote alun perin osuu maahan kyseisessa lohkossa

» Viuhkan pituus @ - tall3 asetetaan ruiskutuksen pituus kyseessa
olevassa lohkossa

4. Paina PALUU-nuolta <39 , jos haluat palata Tyovéline-ndkymaan tai
KONFIGUROINTI-sivupalkkia , jos haluat palata konfiguroinnin
paanaytolle.

Figure 6-10: Yksittdinen lohko

Figure 6-11: Etéisyydet ja pituus

Figure 6-12: Sivuttaisen poikkeaman suunta ja etdisyys
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Useita lohkoja
Lohkos&adin on kaytettavissé (SmartCable, lohkoelementin moduuli tai
kytkintoimintomoduuli).

1. Valitse Ty6véline-nakymassa tyovalineen tyypiksi .
2. Paina Tydvalineen tyyppi SEURAAVA SIVU -nuolta 9
3. Valitse seuraavista:
» Asetuksen tyyppi — kaytetaan -viuhkatyypin valintaan

» Antennin ja levyjen vélinen etéisyys @ — talla maaritetaan
etaisyys GNSS-antennista levyihin tai hajaantumismekanismiin

» Tydvalineen sivuttaispoikkeaman suunta @ — maarittaa
sivuttaissuunnan — vasen tai oikea — koneen keskelta ty6valineen
keskelle ajoneuvon kulkusuuntaan katsottuna

» Tyévilineen sivuttaispoikkeaman etaisyys @ — maarittaé
sivuttaisetaisyyden koneen keskelta tyévalineen keskelle metrien
desimaaleissa

» Paallekkaisyys — sallittu paallekkaisyyden maara automaattista
puomilohkon s&é&téa kaytettdessa

» Viive paalla -aika — asettaa ajan, jolloin kukin lohko kytkeytyy
paalle ruiskuttamattomalle alueelle saavuttaessa

HUOMAUTUS: Jos ruiskutus kdynnistyy liian pian
ruiskuttamattomalle alueelle saavuttaessa, lyhenné Viive
pééllé -aikaa. Jos ruiskutus kdynnistyy liian myéhééan, liséé
Viive péélla -aikaa.

» Viive pois paalta -aika — asettaa ajan, jolloin kukin lohko kytkeytyy
pois paalta ruiskutetulle alueelle saavuttaessa
HUOMAUTUS: Jos ruiskutus loppuu liian pian
ruiskuttamattomalle alueelle saavuttaessa, lyhenné Viive pois
péélté -aikaa. Jos ruiskutus loppuu liian my6héan, liséé Viive
pois p&élta -aikaa.

» Viuhkan poikkeaman etéisyys © - talla asetetaan levyjen tai
hajaantumismekanismin valinen etéisyys seka se, missé kohtaa
tuote alun perin osuu maahan kyseisessa lohkossa 1.

» Lohkon poikkeamat @ — asettaa poikkeaman etisyyden
lohkosta 1 (viuhkapoikkeaman linja) jokaisen lohkon etureunaan.
Lohko 1 on aina 0. Kaikki muut lohkot voivat olla eri etdisyyksilla.

» Lohkojen pituudet © — tilla asetetaan ruiskutuksen pituus
kussakin lohkossa. Jokainen lohko voi olla eripituinen.

HUOMAUTUS: Lohkot on numeroitu vasemmalta oikealle
koneen kulkusuuntaan katsottuna.

4. Paina PALUU-nuolta <;) , jos haluat palata Tydvaline-nakymaan tai
KONFIGUROINTI-sivupalkkia , jos haluat palata konfiguroinnin
paanaytolle.

Figure 6-13: Useita lohkoja

Figure 6-14: Etéisyydet ja pituus
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Figure 6-15: Sivuttaisen poikkeaman suunta ja etéisyys Viuhka - alkuperdinen laitevalmistaja
| | Linjassa ruiskutuslevyjen kanssa luodaan virtuaalinen linja, josta

ruiskutusosio tai -osiot voivat vaihdella eripituisina ja ne voivat olla eri
etéisyydella linjasta.

Yksittdinen lohko
CP_ Jarjestelmassa ei ole lohkon saadinta.

1. Valitse Ty6valine-nakymassé tydvélineen tyypiksi .
2. Paina Tyovalineen tyyppi SEURAAVA SIVU -nuolta »
3. Valitse seuraavista:

I I » Asetuksen tyyppi — kaytetaan -

viuhkatyypin valintaan

Figure 6-16: Pééllekkéisyys » Antennin ja levyjen valinen etaisyys - télld maaritetaan etéisyys
GNSS-antennista levyihin tai hajaantumismekanismiin

» Tydvalineen sivuttaispoikkeaman suunta — maarittaa
sivuttaissuunnan — vasen tai oikea — koneen keskelta tyvalineen
keskelle ajoneuvon kulkusuuntaan katsottuna

» Tyovélineen sivuttaispoikkeaman etdisyys — maarittaa
sivuttaisetaisyyden koneen keskilinjasta tydvalineen keskelle
metrien desimaaleissa

» Aloitusetdisyys — talla asetetaan aloitusetdisyys ruiskutetulta
alueelta poistuttaessa (pyydé levittimen valmistajalta oikea arvo)

P Lopetusetaisyys — talla asetetaan lopetusetéisyys ruiskutetulta
alueelta poistuttaessa (pyyda levittimen valmistajalta oikea arvo)

HUOMAUTUS: Pyyda levittimen valmistajalta aloitus- ja
lopetusetaisyydet.

4. Paina PALUU-nuolta <:3 , jos haluat palata Tydvéline-nakymaén tai
KONFIGUROINTI-sivupalkkia , jos haluat palata konfiguroinnin
paanaytolle.
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Figure 6-17: Yksittdinen lohko » Lohkon lopetuspoikkeamat — asettaa poikkeaman etaisyyden
lohkosta 1 jokaisen lohkon takareunaan. Jokainen lohko voi olla
eri etaisyydella.
HUOMAUTUS: Pyyda levittimen valmistajalta lohkon aloitus- ja
lopetuspoikkeamien arvot. Lohkot on numeroitu vasemmalta
oikealle koneen kulkusuuntaan katsottuna.

4. Paina PALUU-nuolta <33 , jos haluat palata Ty6valine-nakymaan tai
KONFIGUROINTI-sivupalkkia , jos haluat palata konfiguroinnin
paanaytolle.

Figure 6-18: Useita lohkoja

Useita lohkoja
Lohkosaadin on kéytettavissa (SmartCable, lohkoelementin moduuli tai
kytkintoimintomoduuli).
1. Valitse Ty6véline-nakymassa tyovalineen tyypiksi .
Paina Tyévélineen tyyppi SEURAAVA SIVU -nuolta 9
Valitse seuraavista:
» Asetuksen tyyppi — kaytetaan -
viuhkatyypin valintaan
» Antennin ja levyjen valinen etdisyys — talla maaritetaan etaisyys
GNSS-antennista levyihin tai hajaantumismekanismiin

» Tyovélineen sivuttaispoikkeaman suunta — maarittaa
sivuttaissuunnan — vasen tai oikea — koneen keskelta tyvalineen
keskelle ajoneuvon kulkusuuntaan katsottuna
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» Tyovélineen sivuttaispoikkeaman etdisyys — maérittaé
sivuttaisetaisyyden koneen keskilinjasta tydvalineen keskelle
metrien desimaaleissa

» Aloitusetdisyys — talla asetetaan aloitusetaisyys ruiskutetulta
alueelta poistuttaessa (pyyda levittimen valmistajalta oikea arvo)

» Lopetusetdisyys — tilla asetetaan lopetusetdisyys ruiskutetulta
alueelta poistuttaessa (pyyda levittimen valmistajalta oikea arvo)

HUOMAUTUS: Pyyda levittimen valmistajalta aloitus- ja
lopetusetaisyydet.

» Lohkon aloituspoikkeamat — asettaa poikkeaman etdisyyden
lohkosta 1 jokaisen lohkon etureunaan. Lohko 1 on aina 0. Kaikki
muut lohkot voivat olla eri etaisyyksilla.
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Porrastettu Figure 6-19: Useita lohkoja

Osion 1 kanssa linjassa luodaan virtuaalinen linja, josta ruiskutuslohkolla
tai -lohkoilla ei ole pituutta ja ne voivat olla eri etaisyydella linjasta.

Useita lohkoja
Lohkos&adin on kaytettavissa (SmartCable, lohkoelementin moduuli tai
kytkintoimintomoduuli).

1. Valitse Tydvaline-nakyméassa tydvélineen tyyppi.
2. Paina Tyovalineen tyyppi SEURAAVA SIVU -nuolta »
3. Valitse seuraavista:

» Linjalohkon 1 poikkeaman suunta @ - tallé valitaan, sijaitseeko
lohko 1 (lohkopoikkeamien nollapiste) GNSS-antennin edessa vai
takana ajoneuvon kulkusuuntaan katsottuna

» Linjalohkon 1 poikkeaman etéisyys @ — talla maaritetdan
linjaetdisyys GNSS-antennista lohkoon 1 (lohkopoikkeamien
nollapiste)

» Tydvalineen sivuttaispoikkeaman suunta @ — maarittaa
sivuttaissuunnan — vasen tai oikea — koneen keskelté tydvalineen
keskelle ajoneuvon kulkusuuntaan katsottuna

» Tyévilineen sivuttaispoikkeaman etdisyys @ — maarittaa
sivuttaisetaisyyden koneen keskeltd ty6vélineen keskelle metrien
desimaaleissa

» Paallekkaisyys — sallittu paallekkéisyyden maaré automaattista
puomilohkon s&atéa kaytettdessa

» Viive paalla -aika — asettaa ajan, jolloin kukin lohko kytkeytyy
paalle ruiskuttamattomalle alueelle saavuttaessa

HUOMAUTUS: Jos ruiskutus kdynnistyy liian pian
ruiskuttamattomalle alueelle saavuttaessa, lyhenné Viive

pééllé -aikaa. Jos ruiskutus kdynnistyy liian myGhéén, liséé Viive
péélla -aikaa.

» Viive pois paélta -aika — asettaa ajan, jolloin kukin lohko kytkeytyy

pois paalta ruiskutetulle alueelle saavuttaessa
HUOMAUTUS: Jos ruiskutus loppuu liian pian
ruiskuttamattomalle alueelle saavuttaessa, lyhenné Viive pois
péélta -aikaa. Jos ruiskutus loppuu liian my6héén, liséé Viive
pois péélté -aikaa. Figure 6-20: Poikkeamien suunnat ja etdisyydet — lohkon 1 taakse

lohkosta 1 (linjalohkon 1 poikkeaman etdisyyden linja) kuhunkin ”

lohkoon. Positiivinen poikkeama-arvo siirtdd kyseessa olevan

lohkon lohkon 1 taakse. Negatiivinen poikkeama-arvo siirtda G&

kyseessé olevan lohkon lohkon 1 etupuolelle. Lohko 1 on aina 0. 9 -
Kaikki muut lohkot voivat olla eri etisyyksilla. GE
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» Lohkopoikkeamat © - tall4 asetetaan poikkeaman etaisyys

4. Paina PALUU-nuolta <‘) , jos haluat palata Tyovéline-ndkyméaan tai -
KONFIGUROINTI-sivupalkkia , jos haluat palata konfiguroinnin
paanaytolle.
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Figure 6-21: Poikkeamien suunnat ja etéisyydet — lohkon 1 etupuolelle
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Figure 6-22: Paéllekkaisyys
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RUISKUTUS TAI TYOSKENTELYLEVEYS

Ruiskutusleveytta [suora tydvalineen tyyppi tai porrastettu tyévalineen
tyyppi] tai tydskentelyleveytta [viuhkamainen tydvélinetyyppi] kéytetaan
sy6ttamaan yksittaisen lohkon leveyden tai kunkin lohkon leveyden
syottamiseen. Talla lasketaan tyovalineen kokonaisleveys.

Yksittdinen lohko
Jarjestelmassa ei ole lohkon s&adinta.

Ruiskutusleveytta tai tydskentelyleveytta kaytetaan syottamaan
tydvalineessa olevan yksittdisen lohkon kokonaisleveys. Vaihteluvali
on 1-75 metria.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

2. Paina .

3. Paina ruiskutusleveyden [suora tydvalineen tyyppi] tai
tydskentelyleveyden [viuhkamainen tyévalinetyyppi]
NAPPAIMISTO-kuvaketta =2

4. Syota arvoja numerondppaimistolla.

5. Konfiguroinnin paanaytdlle palataan painamalla PALUU-nuolta <}5
tai KONFIGUROINTI-sivupalkiia (G5,

Figure 6-23: Yksi lohko — ruiskutus- tai tyéskentelyleveys

AI110015

Useita lohkoja

Lohkon saadin on kaytettavissé jonkin seuraavista sisaltyessa
jarjestelmaan: SmartCable, lohkoelementin moduuli tai
kytkintoimintomoduuli.

Ruiskutusleveytta tai tydskentelyleveytté k&ytetddn syottdméan
jokaisen lohkon leveys, jotta tydvalineessé olevan kaikkien lohkojen
kokonaisleveys voidaan laskea. Jokainen lohko voi olla eri levyinen.
Lohkot on numeroitu vasemmalta oikealle koneen kulkusuuntaan
katsottuna. Kunkin lohkon vaihteluvali on 0-75 metria. Kaikkien lohkojen
kokonaissumman on oltava yli metri.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia [@§.

2. Paina .

3. Paina ruiskutusleveyden [suora tai porrastettu tyévalineen tyyppi] tai
tydskentelyleveyden [viuhkamainen tydvalinetyyppi] NAPPAIMISTO-
kuvaketta E

Korosta syotettava tai muokattava lohko.
Paina NAPPAIMISTO-kuvaketta EZ2]
Syota valitun lohkon leveys numeronappaimistolla.

N o o

Tydvaline-naytolle tai konfiguroinnin padnaytolle palataan painamalla
PALUU-nuolta tai KONFIGUROINT I-sivupalkkia .
HUOMAUTUS: Mikéli symmetrinen tyévélineen asettelu on otettu
kéyttdén, vain ensimméinen kustakin linjaan asetetusta
lohkoparista voidaan korostaa.

Figure 6-24: Useita lohkoja — ruiskutuksen tai tydskentelyn leveys

.
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TYOVALINEEN SIVUTTAISPOIKKEAMAN ETAISYYDEN SAATO

Tydvélineen sivuttaispoikkeaman etéisyytta kaytetaan sydttdméan
etéisyys koneen keskilinjasta tyvalineen keskelle. Kun naytélla oleva
kartoitus ei ndyté paallekkaisyytta tai aukkoa, mutta peltoruiskutuksessa
esiintyy silti jatkuvasti paallekkaisyytta tai aukko vain yhdella puolella
kulkusuunnassa, tulee laskea tyévélineen sivuttaispoikkeaman etaisyyden
saato ja luoda siita tyovalineen poikkeamaetaisyyden arvo.

Mikali kaytossa on itsestaan pyoriva ruisku tai levitin, tulee tydvalineen
poikkeamaetdisyyden saadon laskentaan kayttad GNSS-poikkeaman
s&adon laskentaa.

Mikali kaytetdan perassa vedettavaa tai hinattavaa tyvalinetta, tulee
tyévalineen poikkeamaetaisyyden saadon laskentaan kayttaa tyovalineen
poikkeaman saadén laskentaa.

HUOMAUTUS: Mikéli avustettua/automaattista ohjausta kéytettdesséd
néytolld oleva kartoitus néyttda paéallekkaisyyksia ja
aukkoja, sdéddot avustetun/automaattisen ohjauksen
asetuksiin saattavat olla tarpeen.

GNSS-poikkeaman saadon laskenta
GNSS-poikkeaman saaddn laskenta samaa ohjauslinjaa kayttéen:

1. Luo suora A-B-linja.

Figure 6-25: Tyévalineen sivuttaispoikkeaman etaisyys

Kytke avustettu/automaattinen ohjaus, aja reittia @ vahintaan 30 metrié ja sijoita lippuja vetotankoon tai koneen viereen.

Kaanny ympéri ja kytke avustettu/automaattinen ohjaus reittin @ samalla A-B-ohjauslinjalla. Sijoita liput vetotankoon tai koneen viereen tai
pysahdy ollessasi A-B-ohjauslinjalla reitilla @ sijoittamiesi lippujen vieressa.

Mittaa ero © reitin @ ja reitin @ lippujen valilla.
Jaa mitattu etaisyys © kahdella. TAmé ero on poikkeaman saato.

Kasvata tai pienenné poikkeaman etéisyytta poikkeaman saatdarvolla, joka maaritettiin vaiheessa 5, ja toista testi. Sivuantennin poikkeaman
etéisyys on saadetty oikein, kun ajoneuvon renkaan urat ovat samassa kohdassa kumpaankin suuntaan ajettaessa. Mikéli taman saaddn tuloksena
sivuantennin poikkeaman etdisyys muuttuu enemman kuin 10 cm, tulisi automaattinen kalibrointi suorittaa uudelleen.

Nykyiset poikkeama-asetukset

Peltoruiskutuksen Poikkeaman suunta = oikea
paallekkaisyys Poikkeaman suunta = vasen Poikkeaman suunta = oikea Poikkeaman etéisyys = 0 m

Reitin @ oikealla puolella Laske etaisyyden poikkeaman arvoa | Nosta etdisyyden poikkeaman arvoa | Nosta etaisyyden poikkeaman arvoa
Muuta tyévélineen poikkeaman

Reitin @ vasemmalla puolella Nosta etdisyyden poikkeaman arvoa | Laske etéisyyden poikkeaman arvoa | suuntaa vasemmalle ja lisda etdisyyden
poikkeaman arvoa

Figure 6-26: GNSS-poikkeaman etaisyys
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MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

Tyoévélineen sivuttaispoikkeaman saato

Tyovalineen poikkeaman sa&don laskenta vierekkéisia ohjauslinjoja kayttaen:
1.
2.
3.

Luo suora A-B-linja.

Aja avustetun/automaattisen ohjauksen ollessa kytkettyna reitti @ ikaan kuin kayttaisit tydvalinetts ja sijoita lippuja tydvalineen ulkoreunoille.

Kaanny ympéri ja kytke avustettu/automaattinen ohjaus reittiin @ viereisella A-B-ohjauslinjalla. Aseta ylimaaraisia lippuja tyévalineen ulkoreunoille
tai pysahdy ollessasi A-B-ohjauslinjalla reitilld @ asettamiesi lippujen vieressa.

Mittaa ero © reitin @ ja reitin @ lippujen valilla.

Jaa mitattu etdisyys © kahdella. TAm4 ero on poikkeaman s3ato.

Lisaa tai pienenna poikkeaman etéisyyttd @ tarpeen mukaan riippuen siita, missé peltoruiskutuksen paallekkaisyys tapahtuu ja riippuen
senhetkisista tydvalineen poikkeaman suunnan asetuksista.

Nykyiset poikkeama-asetukset

Poikkeaman suunta = oikea

Peltoruiskutus

Paallekkaisyys reitin @ oikealla
puolella tai

aukko reitin @ vasemmalla puolella

Poikkeaman suunta = vasen

Nosta etéisyyden poikkeaman arvoa

Poikkeaman suunta = oikea

Laske etdisyyden poikkeaman arvoa

Poikkeaman etéisyys =0 m

Nosta etéisyyden poikkeaman arvoa

Paallekkaisyys reitin @ vasemmalla
puolella tai

aukko reitin @ oikealla puolella

Laske etaisyyden poikkeaman arvoa

Nosta etéisyyden poikkeaman arvoa

Muuta tyévalineen poikkeaman
suuntaa vasemmalle ja lisaa etéisyyden
poikkeaman arvoa

Figure 6-27: Tybvélineen sivupoikkeaman etaisyys ja suunta
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PERUUTUS

Peruutusasetuksia kaytetaén, kun johonkin konfigurointiin lisataén
peruutusmoduuli, SCM (ohjauksen ohjausmoduuli FieldPilot IV:lle) tai
SCM Pro (Steering Control Module Pro FieldPilot Pro:lle/UniPilot Pro:lle).
Téma mahdollistaa ruiskutuksen kartoituksen ja s&adon seka naytolla
tapahtuvan ohjauksen ajoneuvoa peruutettaessa.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .
2. Paina .
3. Vakioasetusten lisaksi voidaan valita seuraavista:
» Salli BoomPilot takaperin — kéytetaan BoomPilot-toiminnan
kayttdon ottamiseen kuljettaessa takaperin
» Peruutussignaalin viive - talla asetetaan suunnan muuttuessa
eteenpain suuntaavasta peruuttamiseen tai painvastoin viive,
jonka jalkeen navigointindkyman ajoneuvokuvake muuttaa
suuntaa

Figure 6-28: Peruutusmoduuli

Takaperin kulku opastusnakymissa
BoomPilotin pitdminen peruutuksen aikana aktiivisena takaperin
mahdollistaa tuotteen ruiskutuksen, automaattisen lohkon s&&don seka
peruuttavalle koneen liikkeelle oikean kartoituksen.

<4Opastuspalkin vauhti muuttuu punaiseksi ajettaessa takaperin
Figure 6-29: Ajo eteenpéin

Al110015

Kaytettavyys eri jarjestelmakonfiguroinneilla

BoomPilot takaperin -

BoomPilot ominaisuus voidaan

Automaattisen Laite havaitsee takaperin - laittaa paalle/pois paalta Signaalin viivetta voidaan
lohkon saadon laite ajoneuvon takaperin ominaisuus valikosta kayttaen saataa kayttamalla
jarjestelmassa kulkevan liikkeen kaytettavissa Salli BoomPilot peruutettaessa Peruutussignaalin viive

FieldPilot IV * v v v
Lo'hkon. ka)lfttn.)vmmamod'uull Peruutusmoduuli v v v
tai kytkintoimintomoduuli

FieldPilot Pro/UniPilot Pro v v 3

* Valinnainen, laitteistosta rijppuva toiminto.
** FieldPilot Pro:n/UniPilot Pro:n suorassa hallinnassa.
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SUUTTIMEN VALINTA

Kun jarjestelméssé on paineanturin rajapintasarja, suuttimien valintaa Esiasetus
kéytetdan ruiskusuuttimen tyypin valintaan (sarja ja kapasiteetti), jotta Suuttimen esiasetuksilla voidaan tallentaa enintaan viisi suutinta nopeaa
pisaran koon tiedot voidaan maarittaa. muistista hakemista varten.
1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia (gg 1. paina [l
2. Paina . 2. Valitse Teejet-suutinsarja.
<«Senhetkisen suuttimen valinta nakyy tietoruudussa 3. Valitse suutinkapasiteett.
3. Paina suuttimen valinnan SEURAAVA SIVU -nuolta #. Figure 6-32: Suutinten esiasetus

4. Valitse seuraavista:

» Suuttimen asetus etukateen 1-5 — valitsee enintdan viisi (5)
suutinta nopeaa muistista hakemista varten seka valitun AI110015

senhetkisen suuttimen pisaran koon tietojen maarittamista varten T

» Nykyinen suutin — ndyttda senhetkisen suuttimen
5. Konfiguroinnin paanaytélle palataan painamalla PALUU-nuolta <35
tai KONFIGUROINTI-sivupalkiia (G35,

Figure 6-31: Pisaran koon valvonta

Al110015

Al110015

AlI110015

Valkoinen

Keltainen

Sininen

Punainen

Ruskea
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Nykyinen suutin PISARAN KOON VALVONTA

Nykyinen suutin néyttaa aktiivisen suuttimen, jotta senhetkisen pisaran

koon tiedot voidaan maarittad. Suuttimet tulee asettaa etukateen, jotta Kun jarjestelmassa on paineanturin rajapintasarja, pisaran koon valvonta
senhetkisen suuttimen valinta on kaytettavissa. voidaan ottaa k&yttdon/poistaa kaytdsté. Pisaran koon valvonta iimaantuu

1. Paina haluttua suutinta.

taman jalkeen nayton toimintanakymiin.

Valittu suutin nakyy: Asetus

<«Tietoruutu Tydvaline-nakyméassa
<«Pisaran/paineen tilan nayttd opastusnakymien tilapalkista
Figure 6-34: Nykyinen suutin

AIL10015

2
3.
4.
5

Ota pisaran koon valvonta kayttoon/pois se kaytosta
1.

Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .
Paina .
Valitse, otetaanko pisaran koon valvonta kayttoon vai ei.

Konfiguroinnin paénaytdlle palataan painamalla PALUU-nuolta
tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

HUOMAUTUS: Kun pisaran koon valvonta on pois kdytdsta, pisaran/

paineen tila ei ole saatavilla opastusndkyman tilapalkissa.

Figure 6-35: Pisaran koon valvonta

Al110015

Al110015
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Suuttimen valinta/nykyinen suutin
Tietoja suutinten esiasetuksista ja nykyisesta suuttimesta l6ytyy timan
luvun "Suuttimen valinta" -osiosta.

Sisaantulo/ulostulo-moduulin paineanturi

Kun jarjestelmassa on paineanturin rajapintasarja, paineanturiasetuksilla
syotetdan valmistajan enimmaispaineluokitus seka asetetaan kéyttéjan
méarittdmét korkean ja matalan paineen halytykset.

HUOMAUTUS: Lisétietoja I6ytyy tdmén kéyttdoppaan Asetukset-luvun
osiosta "Anturit".

Toiminta
Tilapalkki

Pisaran/paineen tila nayttaa tietoja pisaran koon ja jarjestelmépaineen
senhetkisesta tilasta.

1. Paina PISARAN/PAINEEN TILA kuvaketa O @ & @ &

2. Opastusnakymaan voi palata painamalla jotain ndytén kohtaa.

Figure 6-36: Pisaran/paineen tila

Pisaran/paineen tila

Vérillinen = kytketty. Pisaran vari on suoraan sidottu
senhetkiseen pisaran kokoon. Varivaihtoehtoja ovat

esimerkiksi: ‘ ‘ Q ‘ ‘ ‘

& | Rasti paalla = poissa kéytostd

Ei kuvaketta = jarjestelmaan ei ole asennettu paineanturin
rajapintasarjaa

Pisarakokokaavio

Valittaessa jotain luokituksessa olevista kahdeksasta pisarakoosta
ruiskuttavaa ruiskusuutinta tulee aina muistaa, etta yksittainen suutin
voi ruiskuttaa eri pisarakokoluokituksia eri paineilla. Suutin saattaa
esimerkiksi ruiskuttaa keskikokoisia pisaroita matalassa paineessa ja
hienojakoisia pisaroita paineen kasvaessa.

Luokka Merkki Vérikoodi

Erittain hieno XF ole

Hyvin hieno VF Punaine

Hieno F Oranssi

Keskikoko M Keltainen

Karkea C €

Hyvin karkea VC ed

Erittéin karkea XC | Valoinen

Ultrakarkea uc
Opastuspalkki

Opastuspalkki kertoo tietoja valittavina olevien tietojen vaihtoehdoista,
mukaan lukien senhetkinen jarjestelmén paine seka senhetkinen pisaran
koko.
1. Paina VALITTAVANA OLEVAT TIEDOT -ruutua.
2. Valitse seuraavista:
» Jérjestelmén paine — ndyttaa senhetkisen jérjestelmén paineen
P Pisaran koko — ndytta4 senhetkisen suuttimen pisaran koon

3. Opastusnakyméan palataan painamalla jotain kohtaa valintaruudun
ulkopuolella.

Figure 6-37: Opastuspalkin valittavissa olevat tiedot

m www.teejet.com



MATRIK Pro 570GS * MATRIX" Pro 840GS

BOOMPILOT: IN LOHKON SAADIN

BoomPilotin lohkon s&atimelle on useita vaihtoehtoja riippuen siité, onko
lohkon saaddn jérjestelmaa vai ei, ja minkalaista lohkon saadinta (mikali
sellaista on) kaytetdan ja mita asetuksia on otettu kayttodn. Seuraavat
ovat yleisimmat konfiguroinnit:

» Ei lohkon s&&ddn moduulia
e Vain konsoli
o Valinnaisella Tyd paalla/pois paalté -kytkimella
» ISOBUS-ruisku
® Vain konsoli ja ECU
o Kytkimella
o |SOBUS tydvalineen tilan moduulilla (ISO ISM)
» ISOBUS-levitin
e \/ain konsoli
e Valinnaisella Levitin paalla/pois paélta -kytkimella
» Teejetin lohkon s&addn moduulilla ja kytkinrasialla tai tyévélineen
tilan moduulilla
» Teejetin lohkon saadén moduulilla
Kaikissa naissa konfiguroinneissa on kaksi lohkon saadon valintaa:
+ Automaattinen lohkon s&até A — GNSS-sijainnin ja nopeustiedon
mukaan lohkot kytkeytyvét péalle ja pois tarpeen mukaan.
Sama lohkon ruiskutuksen tieto esitetdén opastusnakymissa.
Konfiguroinnista riippuen automaattista lohkon s&atéa voidaan

ohjata manuaalisesti kytkinrasialla, kytkimella tai BoomPilot-
kuvakkeella ohjausruutujen navigoinnin ja opastuksen asetuksista.

+ Manuaalinen lohkon saaté ‘ — lohkot voidaan tarpeen mukaan
kytkea paalle tai pois manuaalisesti kytkimella tai BoomPilot-
kuvakkeella navigoinnin ja opastuksen asetuksista. Konfiguroinnista
rippuen sama lohkon ruiskutuksen tieto voidaan esittaa
opastusnakymissa.

BoomPilotin aloitustilan ja BoomPilot-kuvakkeen asetukset muuttavat sita,
kuinka lohkon saadinta kasitelldan opastusnakymissa.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia [gg.

Valitse seuraavista:

» BoomPilotin aloitustila — kéytetdan maérittdmaan tila, jossa tyd

aloitetaan.

<4Automaattinen — automaattinen lohko s&atd on paallé ja lohkon
aktivointi ja/tai naytolla oleva kartoitus ohjautuu GNSS:n ja
nopeuden perusteella

<«Pois paalta — automaattinen lohkon s&adin on pois paaltd mutta
lohkon aktivointi ja/tai ndytdll& olevaa kartoitus voidaan asettaa
paalle manuaalisesti kytkimella tai BoomPilot-kuvakkeella
opastusnakymien navigointi- ja opastusasetuksissa

» BoomPilot-kuvake - talla maaritetdan, onko BoomPilot-kuvake
kéytettavissa opastusnakymien navigointi- ja opastusasetuksissa
BoomPilotin manuaalista saatéa varten
<« Ota kayttdon — BoomPilot-kuvake on kéytettavissa
opastusnakymien navigointi- ja opastusasetuksissa, ja silla
voidaan s&ataa automaattista lohkon saatéa

<«Poista kaytdstd — BoomPilot-kuvake ei ole kaytettavissa
paikannus- ja opastusasetuksissa

4. Konfiguroinnin paanéytélle palataan painamalla PALUU-nuolta <:3
tai KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

Figure 6-38: BoomPilot-asetukset

Al110015

Figure 6-39: BoomPilot-kuvake opastusndkyméassé
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Kaytettavyys eri laitteistojarjestelmilla

BoomPilot-kuvakkeen
Boompilotin aloitustila nékyminen asetettavissa BoomPilot-kuvake

asetettavissa kohdasta kohdasta naytetadn paikannus- ja
Jarjestelmassa oleva laitteisto Kokoonpano -> Tyoviline Kokoonpano -> Ty6véline opastusasetuksissa

» Ei lohkon s&&don moduulia

® Vain konsoli Ei Kylla Kylla

e Valinnaisella Ty paéalla/pois paalta -

kytiimella Ei Kylla Kylla

> Teedet SDM* tai SFM*** + ISM* kanssa Ei - BoomPllot ia on asetettu Ei Ei
tydvalineen tilan moduulissa (ISM)

» TeeJet SDM** tai SFM*** kanssa Kylla Ei Kylla

* Vaatii tyévélineen tilan moduulin (ISM) v2.00 tai uudempi
** Vaatii lohkoelementin tilan moduulin (SDM) v21.00 tai uudempi
*** Vaatii kytkintoimintomoduulin (SFM) v21.00 tai uudempi
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LUKU 7 - OPASTUS JA KARTOITUS

Matrix Pro GS -laitteella voidaan ruiskuttaa tuotetta ja ohjata ajoneuvoa samanaikaisesti. Kun jarjestelmén asetus on valmis, opastus voi alkaa.
Kayttajat voivat optimoida peltotydskentelya kuudella eri opastustilalla: Suora A-B @ Kaareva A-B @ Ympyran keskipiste , Viimeinen
ruiskutuskerta , SeuraavaRivi @ja Mukautuva kayra @ Lisaoptimointi on mahdollista seuraavilla: sisarajan (&, ulkorajan Cab jattai
monikulmioruiskutuksella @, kaareva ennakointi o paluu pisteeseen @ seké RealView-opastus videon vélityksella @ peiton & ja

ruiskutuskartoituksen & toiminnot voivat liséksi nayttaa ja tallentaa tuotteen ruiskutusta, ja asetus- & ja tavoitemaarakartat @ voivat ohjata
tuotteen ruiskutusta.

Yleista

Kolmen opastusnayton avulla kayttaja saa koko ajan tietoja.

Ajondkyma-opastus vélittaa tietokoneen Peltondkymaopastus vilittda tietokoneen RealView-opastus vilitt44 suoraa videokuvaa
luoman kuvan ajoneuvon sijainnista ndytettyna  luoman kuvan ajoneuvon sijainnista ja tietokoneen luoman kuvan sijaan.

ruiskutusalueella. ruiskutusalueesta ilmasta katsottuna.
' . A ) N A

S000000000R00000R000RSOORRRNS

Opastustilan valinta: Figure 7-1: Opastustilan valinta

1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta (S,

2. Paina OPASTUSTILA-kuvaketta .
3. Valitse seuraavista:

» Ei opastusta

» Suora A-B -opastus

» Kaareva A-B -opastus

» Ympyran keskipiste -opastus

» Viimeinen ruiskutuskerta -opastus* @ :) @ ﬁ

» SeuraavaRivi -opastus®
» Mukautuva kéyra @E

*Opastusvaihtoehdot eivét ole vélttdmatta kdytdssa. Tama riippuu
asennetusta avustetusta/automaattisesta ohjausjérjestelmésté.

OPASTUS

98-05273-FIR9 n
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Nayton vaihtoehdot
Opastukseen ja navigointiin voidaan siirtya ajoneuvonakymasta,
peltonakymasté tai RealView-nakymasta.

+ Navigointi- ja opastusasetukset -palkki a — kaikissa
opastusnakymissa, nayttaa navigointiasetukset, kuten opastustilat,
opastusasetukset, paluu pisteeseen -asetukset, GNSS:n paivitys,
BoomPilotin vaihtelu ja kaarevan ennakoinnin vaihtelu.

* Raja- ja monikulmioasetukset -palkki ﬁ - kaikissa
opastusnakymissa, nayttaa ulkorajan, sisarajan ja
monikulmioasetukset.

+ Kartoitusasetukset-palkki i — ajoneuvonakyman tai peltonakyméan

opastusnakymissa, nayttdd monikulmiokartat, peittokartat ja
ruiskutuskartat.

+ Nayttoasetukset-palkki ﬁ — peltonakyman opastusnakymassa,
nayttaa lahennys- ja panorointiasetukset.

+ RealView-asetukset-palkki #&M — RealView-opastusnakymassa,
nayttda kamera-asetukset ja videon valityksella tapahtuvan
opastuksen asetukset.

Figure 7-2: Opastusnédkymén asetukset

LN A

L8855 800000000000000000002 2808

Ajoneuvonakymé

Peltondkyma

RealView

Q Navigoinnin ja opastuksen asetukset

Kaikissa opastusnakymissa, nayttaa navigointiasetukset kuten
opastustilat, opastusasetukset, paluu pisteeseen -asetukset, GNSS:n
paivitys, BoomPilotin vaihtelu, kaarevan ennakoinnin vaihtelu.

LS A

L2555 00000000008000008800800222.0:0

Opastustila

. Opastustila - siirtyminen opastustilan asetuksiin

Ei opastusta — kytkee opastuksen pois paalta

Suora A-B-opastus S - valittas opastuksen suoraa
linjaa pitkin viitepisteiden A ja B valilla

IR IR

Kaareva A-B-opastus @S- opastaa kaarevien
viivojen suuntaisesti alkuperaista A-B-viitelinjaa
pitkin

Ympyrén keskipiste -opastus © - opastaa
keskikohdan ympari; kyseinen keskikohta levittaytyy
sisaan- tai ulospain alkuperaisesta A-B-viitelinjasta
riippuen

°

Viimeinen ruiskutuskerta -opastus & - valittaa
tarkkaa viimeiseen ruiskutukseen pohjautuvaa
navigointia

g

SeuraavaRivi-opastus @- nayttaa kohdan, jossa
seuraava rivi sijaitsee ja opastaa rivien lopussa
seuraavaan viereiseen riviin

(

Mukautuva kayra -opastus ®o opastaa kaarevaa
linjaa pitkin alkuperaisen A-B-viitelinjan pohjalta,
jossa kukin viereinen ohjauslinja piirtyy luodusta
ohjauslinjan leveydesta ja suunnasta

Ohjauslinjat

Merkki A 4 — ohjauslinjan alkupiste.

B

Merkki B @ - ohjauslinjan paatepiste. Harmaa =
vahimmaisetaisyytté ei ole kuljettu.

Peruuta Merkki A — peruuttaa Merkki A -
merkintatoiminnon; palauttaa aiemman A-B-
ohjauslinjan (jos sellainen on maéritetty).

Q
B
@

.
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SeuraavaRivi-merkki B @ - rivin paatepisteen
merkinta.

Atsimuuttikulma @ — maérittaa suoran ohjauslinjan
mitattuna asteina my6tapaivaan pohjoissuunnasta.
Pohjoinen = 0, it = 90, eteld = 180, lansi = 270.

At+-siirto — siirt4é jo luodun ohjauslinjan ajoneuvon
senhetkiseen sijaintiin.

Seuraava suora ohjauslinja — ndyttaa seuraavan,
senhetkiseen tydhon tallennetun suoran A-B- tai
atsimuuttikulmaohjauslinjan.

Seuraava kaareva A-B-ohjauslinja — nayttaa
seuraavan, senhetkiseen ty6hon tallennetun
kaarevan ohjauslinjan.

@ @ @ee 60

Seuraava ympyran keskipiste -ohjauslinja — nayttaa
seuraavan, senhetkiseen tydhon tallennetun
ympyran keskipiste -A-B-ohjauslinjan.

Seuraava mukautuvan kayran ohjauslinja — nayttda
seuraavan, senhetkiseen ty6hon tallennetun
mukautuvan k&yran A-B-ohjauslinjan.

Paluu pisteeseen

Merkitse piste 4 — asettaa pisteen ajoneuvon
sijaintikohtaan. Harmaana = GNSS ei ole kaytdssa.

Paluu pisteeseen -opastus — ndyttéa etdisyyden ja
opastaa takaisin méaritettyyn pisteeseen.

Poista piste — poistaa merkityn pisteen.

Peruuta opastus - piilottaa etéisyyden ja opastuksen
takaisin merkittyyn pisteeseen.

BoomPilot

A

Vaihtelee automaattista ruiskutusohjainta péélle ja
pois paalta. Harmaana = GNSS ei ole kéytdssa.

Kaareva ennakointi

limaisee osoittimen avulla, minne nykyinen ohjaus
vie ajoneuvon.

%%

9
&

GNSS-sijainnin paivitys

Nollaa OEMStar-vastaanottimen ClearPath-
suotimen.

D Raja- ja monikulmioasetukset
Kaikissa opastusnékymissé, nayttaa ulkorajan, sisérajan ja
monikulmioasetukset.

Merkitse ulkoraja — m&éritta4 ruiskutusalueen seké
alueet, joille ei ruiskuteta; ulkoista rajaa luotaessa
rajan linja tulee olemaan ulommaisen aktiivisen
lohkon ulkopuoli Harmaana = GNSS ei ole kdytdssa.

Peruuta ulkoraja — peruuttaa ulkorajan merkinnén
prosessin

Paata ulkoraja — viimeistelee senhetkisen ulkorajan
merkinnan prosessin; rajat voidaan myos sulkea
kulkemalla yhden ajovaylan leveyden paahan
aloituspisteesta

Keskeyta ulkoraja — keskeyttaa ulkorajan merkinnan
prosessin

Jatka ulkorajaa - jatkaa ulkorajan merkinnan
prosessia

Poista viimeinen merkitty raja — poistaa viimeisen
merkityn rajan (sis&- tai ulkorajan) senhetkisesta
tydstd; painamalla uudelleen voidaan poistaa
muitakin rajoja viimeisimmasta luodusta rajasta
alkaen

98-05273-FIR9 “
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&

Merkitse siséraja — maarittaa ruiskutusalueen seka
alueet, joille ei ruiskuteta; sisarajaa luotaessa

linja tulee olemaan sisimmaisen aktiivisen lohkon
sisdpuoli Harmaana = GNSS ei ole kaytossa.

Peruuta siséraja — peruuttaa senhetkisen sisarajan
merkinnan

&
@

Paata siséraja — viimeistelee senhetkisen sisarajan
merkinndn; rajat voidaan myés viimeistella
kulkemalla yhden ajovaylan leveyden paahén
aloituspisteesta

Keskeyta siséraja — keskeyttda kaynnissa olevan
sisarajan merkinnan

@9

Jatka sisarajaa — jatkaa sisarajan merkintaa

Poista viimeinen merkitty raja — poistaa viimeisen
merkityn rajan (sisé- tai ulkorajan) senhetkisesta
tyostd; painamalla uudelleen voidaan poistaa
muitakin rajoja viimeisimmasta luodusta rajasta
alkaen

Merkitse monikulmio — maarittaa kartoitusalueet
Harmaana = GNSS ei ole kaytdssa.

Peruuta monikulmio — peruuttaa senhetkisen
monikulmion merkinnan

P&ata monikulmio — viimeistelee senhetkisen
monikulmion merkinnan

Keskeytd monikulmio — keskeyttdd monikulmion
merkinnan

Jatka monikulmiota — jatkaa monikulmion merkint&a

Poista viimeinen merkitty monikulmio — poistaa
viimeisen merkityn monikulmion senhetkisesta
tydsta; painamalla uudelleen voidaan poistaa
muitakin monikulmioita viimeisimmasta luodusta
monikulmiosta alkaen

' Kartoitusasetukset
Nayttaa ajoneuvondkyman tai peltondkymén opastusnékymissa
monikulmiokartat, peittokartat ja ruiskutuskartat.

HUOMAUTUS: Asetukset ovat kéytettédvissa ainoastaan silloin, kun

jérjestelméssé on méérén kontrolleri tai kun monikulmio
on mééritetty.

LN A

1535550000000 080080000880008283.0.8

Peittokartta — nayttaa tyévélineen kulkemat alueet
riippumatta siitd, onko tuotetta ruiskutettu vai ei

Monikulmiokartta — nayttaa kaikki kartoitetut
monikulmiot

Asetuskartta — nayttaa etukateen ladatun kartan,
jossa on tietoja maaran kontrollerista kaytettavaksi
tuotteen ruiskutuksessa

(>

Ruiskutuskartta — ndyttaa, minne tuotetta on
ruiskutettu kayttden varia osoittamaan tasoa
suhteessa etukateen asetettuihin enimmais- ja
vahimmaistasoihin

©

Tavoitemaarékartta — nayttaa tavoitemaéran, jonka
maaran saadin yrittda saavuttaa (voidaan tarkkailla
méaaran saatimen alapalkista)

P & Kuvakkeet — kaytettaviksi Matrix Pro 570GS -laitteessa
\_‘ \"
a V Painikkeet - kaytettaviksi Matrix Pro 840GS -laitteessa

Ajoneuvonakyma - kuvakkeet tai
painikkeet saatavat horisonttiin
suuntautuvaa ajoneuvon nakymaa
tai perspektiivia ajoneuvonakymésta
lintuperspektiiviin

Peltonakyma — kuvakkeet tai painikkeet
kasvattavat/vahentavat naytossa nakyvaa
aluetta

ﬂ www.teejet.com
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‘:’ Nayttoasetukset @ RealView-opastuksen asetukset
Pelton&dkyman opastusnakyméssa, nayttaa lahennys- ja RealView-opastusnakyméssa; ndyttaa kamera-asetukset ja videon
panorointiasetukset. valityksell4 tapahtuvan opastuksen asetukset.

Lahennd/loitonna

P Kuvakkeet — kéytettaviksi Matrix Pro 570GS - @ Videokameran valinta — valitsee yhden enint&én

NN laitteessa - kahdeksasta kamerasta, mikali videovalintamoduuli
AT Painikkeet - kaytettaviksi Matrix Pro 840GS - on liitettyna.

laitteessa ®® Jaettu kameranékyma — valitsee yhden kahdesta
Ajoneuvonakyma — kuvakkeet tai painikkeet % ee neljan kameran tulosarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H)
saatavat horisonttiin suuntautuvaa ja jakaa nayton neljaén erilliseen videosyotteeseen.
ajoneuvon nakymaa tai perspektiivia 3 Opastus videon valityksella -asetus - talla laitetaan
ajoneuvonakymasta lintuperspektiiviin /@ paélle videon valityksella tapahtuva opastus tai
Peltonékymé — kuvakkeet tai painikkeet E ohjauskulma ja saadetaan ohjauslinjoja.
kasvattavat/vahentavat naytossé nakyvaa @ Opastus videon valityksella — asettaa kolmiulotteisia
aluetta 2D | ohjauslinjoja videosyotteen paalle navigoinnin avuksi.

Ohjauskulma — nayttaa suunnan, johon

| ohiauspyras o e

J\‘ * Nuolet — naytettya kartta-aluet?a voidaanl .siin'aé AV Ylds- ja alas-kuvakkeet — nailla saadetaan
' ﬁ nuolta vastaavaan suuntaan ajoneuvoa likuttamatta. opastuslinjoja ja horisonttilinjaa kameran nakymaa
« vastaaviksi.
@ Maailmanakyma - laajentaa nayton nakyman a Kameran kuvakaappaus - tallentaa muistitikulle
laajimmalle mahdolliselle alueelle. valokuvan naytén senhetkisesta nakymasta.
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OPASTUSPALKKI

Opastuspalkki vélittda tietoja valittavissa olevien tietojen vaihtoehdoista, navigointitoiminnasta ja lohkon tilasta.

Navigointitoiminnot ja puomin tila
GNSS:n tila — ndyttaa "Ei GNSS:aa", jos GNSS ei ole saatavilla tai "Hidas
GNSS'", jos GNSS vastaanottaa GGA-tietoja alle 5 Hz:n nopeudella

Poikkeama reitiltd — nayttaa etéisyyden halutusta ohjauslinjasta

Nykyinen toiminta — ndyttaa toimintoja, kuten A- tai B-pisteen merkinta,
rivin lopun lahestyminen, kehotus kaantya heti seka etaisyys, josta
palataan merkittyyn pisteeseen

Lohkon tila - kullekin ohjelmoidulle lohkolle nakyy yksi piste: vihred piste
tarkoittaa aktiivista lohkoa ja punainen piste tarkoittaa, etté lohko ei ole
aktiivinen

Figure 7-3: Navigointitoiminnot/lohkon tila

Poikkeama reitilté
Ohjauslinjan ympérilld olevaa virheettdmaksi katsottua etaisyytta voidaan
saataa kohdassa Konfigurointi -> Opastus -> Ohjauslinjan herkkyys.

Jos halutaan muuttaa muotoa, jossa etaisyys esitetaan:

1. Paina opastuspalkissa olevaa navigointitoimintaruutua.
2. Valitse mitan muoto.

Valittavissa olevat tiedot
Nopeus — nayttaa senhetkisen kulkunopeuden

Suunta — ndyttaa ajokurssin mydtasuuntaan tarkasta pohjoissuunnasta.
Pohjoinen = 0°, itd = 90°, eteld = 180°, Iansi = 270°.

Ruiskutettu alue yhteensa — nayttaa sen kokonaisalueen, jolle tuotetta on
ruiskutettu, mukaan lukien kahteen kertaan ruiskutettu alue

Ruiskutusaika — ndyttaa sen kokonaisajan, jolloin ruiskutus on ollut
aktiivista senhetkisen tyon aikana

Aika — ndyttaa senhetkisen ajan valitun aikavyohykkeen mukaisesti

Ajovaylan numero - ndyttaa senhetkisen ajovaylan numeron suhteessa
alkuperdiseen A-B-opastuslinjaan katsottaessa pisteesta A pisteen B
suuntaan. Numero on positiivinen ajoneuvon ollessa A-B-peruslinjan
oikealla puolella ja negatiivinen ajoneuvon ollessa A-B-peruslinjan
vasemmalla puolella.

Jérjestelman paine — nayttéa senhetkisen jarjestelman paineen
(kéaytettavissa vain, mikali jarjestelmassa on sisdantulo/ulostulo-moduuli)

Pisaran koko — naytta senhetkisen suuttimen pisaran koon (kaytettavissa
vain, mikali jarjestelmassé on sisaantulo/ulostulo-moduuli)

Todellinen ruiskutusmaara — nayttda senhetkisen ruiskutusmaaran
(kaytettavissa vain, mikali jarjestelméssa on ulkopuolisen valmistajan
maaran kontrolleri)

Tavoiteruiskutusmaara — nayttda senhetkisen ruiskutusmaaran
(kaytettavissa vain, mikali jarjestelméassa on ulkopuolisen valmistajan
maaran kontrolleri)

Figure 7-4: Valittavissa olevat tiedot
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TILAPALKKI

Tilapalkki ndyttaa tietoja GNSS:n tilasta, opastustilasta, peltoalueesta,
avustetun/automaattisen ohjauksen kytkennasta, kallistuksen
korjauksesta, tyévalineen saatdtilasta, pisaran/paineen tilasta seka
maaran saadon tilasta.

Kuvaketta painettaessa sita vastaavat tilatiedot tulevat nakyviin.

Figure 7-5: Tilapalkki

GNSS-tila —_
Opastustila ———_ @

Peltoalueen tila —— @

Avustetun/automaattisen ohjauksen tila ——— @

Kallistuksen korjauksen tila

BoomPilotin tila ——

Maéran saadon tia —

Vihred = GPS, GLONASS tai SBAS (pakollisella DGPS:II4 tai
ilman)

Keltainen = vain GPS

Punainen = ei GNSS:aa

Oranssi = Glide/ClearPath

(]
T
')
n
-,
[
w
=
o

OPASTUS

Ei kuvaketta = ei opastusta
Suora AB -opastus

Kaareva AB -opastus
Ympyréan keskipiste -opastus
Viimeinen ohitus -opastus
SeuraavaRivi -opastus

Adaptiivinen kaarre -opastus

©60000

Peltoalueen tila

Peltoalueen ulkopuolella = likutaan peltoalueen ulkopuolella
Peltoalueen sisépuolella = likutaan peltoalueen sisépuolella

Ei kuvaketta = rajaa ei ole asetettu (ulkoista tai sisaista)

Avustetun/automaattisen ohjauksen tila
Vihrea = kytketty, ohjaus aktiivinen

Keltainen = kaytossa, kaikki ehdot ovat tayttyneet ja avustettu/
automaattinen ohjaus on kaytettavissa

Punainen = poissa kaytosta, kaikkia ehtoja ei ole taytefty, jotta
avustettu/automaattinen ohjaus olisi kaytettavissa

Ei kuvaketta = avustettua/automaattiohjausta ei ole asennettu

Kallistuksen korjauksen tila
a Vérillinen = kytketty, kallistuksen korjaus kéytdssa parhaillaan
€\ Punainen = ei kaytbssa

Ei kuvaketta = jarjestelméan ei ole asennettu kallistuksen
gyromoduulia tai kallistus on liitetty avustettuun/automaattiseen
ohjausjarjestelméén

BoomPilotin tila

Vihred = automaattinen
Keltainen = kaikki kaytdssa
Punainen = pois kaytdstd/manuaalinen

Ei kuvaketta = yksittdinen lohko (jarjestelmaan ei ole asennettu
SmartCablea tai lohkon kayttévoimamoduulia)

Pisaran/paineen tila

Vérillinen = kytketty. Pisaran vari on suoraan sidottu senhetkiseen
pisaran kokoon. Vrivaihtoehtoja ovat esimerkiksi: ‘ ‘ é ‘

Rasti paalla = poissa kaytosta

Ei kuvaketta = jarjestelmaan ei ole asennettu paineanturin
rajapintasarjaa, DCM:ssa ei ole paineanturin valvontaa

Maaran saadon tila

@
®

Vihrea = normaali toiminta
Keltainen = jarjestelman varoitus (vaara maara/paine tms.)

Punainen = jarjestelmavirhe (vaara maara/paine tms.)

Ei kuvaketta = maaran saadinta ei ole asetettu
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Tila-/tietonakymat

GNSS-tila Peltoalueen tila

GNSS-tila ndyttaa tietoja senhetkisestd GNSS-tilasta, mukaan lukien Peltoalueen tila nayttaa tietoja nykyisten sisé- ja ulkorajojen sisalla
datanopeudet, nakyvissa olevien satelliittien maara, HDOP- ja PRN-tilat, olevasta alueesta.

vastaanotin ja sen versio, satelliitin laatu ja tunnus seka UTM-vydhyke. 1 Paina PELTOALUE -kuvaketta

1. Paina GNSS-TILAN kuvaketta I | [ofl [ <Peltoalue - kaikkien ulkorajojen kokonaisalue, josta on vahennetty

kaikkien sisarajojen alue
<Ulkorajojen alue - kaikkien ulkorajojen kokonaisalue
<«Sisaalue - kaikkien sisarajojen alue
Figure 7-6: Peltoalueen tila

Opastustilan tila

Opastustilan tila nayttda opastusmalliin liittyvia tietoja, senhetkisen
ohjauslinjan nimen sek& sen, kuinka monta ohjauslinjaa konsoliin on
tallennettu.

1. Paina OPASTUSTILA-kuvaketta @ @ @ @

Avustetun/automaattisen ohjauksen tila
Avustetun/automaattisen ohjauksen tila ndyttaa avustetun/
automaattisen ohjauksen senhetkiseen tilaan liittyvia tietoja, mukaan
lukien kallistuksen tila.

1. Paina AVUSTETTU/AUTOMAATTINEN TILA -kuvaketta . .

.
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Kallistuksen korjauksen tila Pisaran/paineen tila ]
Kallistuksen korjauksen tila nayttaa kallistuksen korjauksen jarjestelman Pisaran/paineen tila nayttaa tietoja pisaran koon ja jarjestelmapaineen -
senhetkiseen tilaan liittyvia tietoja. senhetkisesta tilasta. E
1. Paina KALLISTUKSEN KORJAUKSEN TILA -kuvaketta a & 1. Pzirz IZSARQI\ZPAINEE&TILA -kuvaketta 5

BoomPilotin tila

BoomPilotin tila néytté& BoomPilot-jérjestelmén senhetkiseen tilaan Maaran saadon tila
liittyvia tietoja. Maaran saadon tila antaa tietoja maéran saadon tilasta.
1. Paina BOOMPILOTIN TILA -kuvaketia . A /. 1. Paina TUOTTEEN MAARAN SAADON TILA -kuvaketta @ ©® @ B

GNSS

TYOVALINE

(%)
2
=
%)
&
o

| [ mAARANSAADIN ]

LIITE
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NAVIGOINTINAKYMAT

Ajoneuvonakyma
Ajonakyma valittaa tietokoneen luoman kuvan ajoneuvon sijainnista naytettyna ruiskutusalueella. Tasta nakymasta kasin voidaan siirtya
nakyman oikealla puolella olevan asetuspalkin kautta kaikkiin asetus-, raja-, monikulmio-, kartoitus-, ruiskutus- ja navigointivaihtoehtoihin.

Ajoneuvonakymaan siirtyminen:
1. Paina AJONEUVONAKYMA-OPASTUS-palkkia @
Figure 7-7: Ajoneuvondkyméa

) Horisonttikompassi
Opastuspalkki

Ajoneuvo aktiivisten puomin lohkojen
tosiaikaisella esityksella

Tilapalkki
Navigoinnin ja opastuksen asetukset -palkki

Raja- ja monikulmioasetukset -palkki
Kartoitusasetukset-palkki

Navigoinnin ohjauslinjat

Paallekkaisyyspeittoalue Peittoalue

Opastus naytolla

+ Ohjauslinjat
<«Oranssi - aktiivinen opastuslinja
<«Musta (useita) — vierekkaiset opastuslinjat
<4Musta — ulkorajan linja
<qHarmaa - sisérajan linja
<«Sininen — monikulmiorajan linja

+ Pisteet — maaritettyjen pisteiden merkit
<4Punainen piste — palaa pisteeseen
<«Sininen piste — merkki A
<«\/ihred piste — merkki B

* Horisonttikompassi — yleinen suunta voidaan nayttaé horisontissa
(lahennettéessa)

+ Peittoalue — ndyttaa ruiskutetun alueen seka péallekkéisyyden:
<«4Sininen - yksi ruiskutus
<qPunainen - vahintaan kaksi ruiskutusta.
+ Lohkot
<«Tyhjat ruudut — lohkot eivét ole aktiivisia
<«\Valkoiset ruudut — aktiiviset lohkot

Matrix Pro 840GS -ohjauspéaatteen painikeohje
+ Lahennys/loitonnus ja perspektiivi — ylos/alas-painikkeilla
AV saadetasn horisonttiin suuntautuvaa ajoneuvon nakymaa
tai perspektiivia ajoneuvonékymésta lintuperspekdiiviin.

.
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Peltonakyma
Peltondkyma valittaa tietokoneen luoman kuvan ajoneuvon sijainnista ja ruiskutusalueesta ilmasta katsottuna. Tasté nakymasta késin voidaan
siirtyd nakyman oikealla puolella olevan asetuspalkin kautta kaikkiin asetus-, raja-, monikulmio- ja navigointivaihtoehtoihin seké panorointitilaan
ja kartoitusasetuksiin.

Siirtyminen peltonakymaan naytolla:
1. Paina PELTONAKYMA-OPASTUS -vélilehtea m
Figure 7-8: Peltondkymé

Opastuspalkki
i\_ A

S2888080000808RRRRLRRRRRRRRRRS

Ajoneuvon esitys

Navigoinnin ja opastuksen asetukset -palkki
Tilapalkki o o )
Raja- ja monikulmioasetukset -palkki

Néyttdasetukset-palkki

Kartoitusasetukset-palkki

Navigoinnin ohjauslinjat

Paallekkaisyyspeittoalue

Kartoitettu peittoalue

Opastus naytolla
+ Ohjauslinjat
<«Oranssi — aktiivinen opastuslinja
<«4Musta (useita) — vierekkaiset opastuslinjat
<4Musta - rajalinja
<qHarmaa - sisdrajan linja
<«Sininen — monikulmiorajan linja

+ Pisteet — maéritettyjen pisteiden merkit
<qPunainen piste — palaa pisteeseen
<«Sininen piste — merkki A
<«Vihrea piste — merkki B

+ Peittoalue — naytt&a ruiskutetun alueen seka péallekkaisyyden
<«Sininen - yksi ruiskutus
<«(Punainen - vahintaan kaksi ruiskutusta

OPASTUS

Matrix Pro 840GS -ohjauspaatteen painikeohje
+ Lahennys/loitonnus — ylos-/alas-painikkeet AV sastavat kartalla
nakyvaé aluetta.
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RealView-opastus
RealView-opastus valittda suoraa videokuvaa tietokoneen luoman kuvan sijaan. Tasta nakymasta kasin voidaan siirtyd nakyman oikealla puolella
olevien palkkien kautta kaikkiin asetus-, raja-, monikulmio- ja navigointivaihtoehtoihin. Jos haluat sa4tda kameran nakymaa [taaksepain,
ylosalaisin], siirry kohtaan Asetus -> Konfigurointi -> Video.

» Yksi kamera - yksittainen kamera on kiinnitetty suoraan konsoliin
» Videovalintamoduuli — mikali jarjestelmaan on asennettu videovalintamoduuli, kaytettavissa on kaksi (2) videovaihtoehtoa:
+ Yhden kameran nakyma — yksi enintdan kahdeksasta kamerasiséantulosta voidaan valita vaihtamaan videosisaantulon nakymaa.

+ Jaettu kameranakymé — yksi kahdesta neljan kameran tulosarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H) voidaan valita nayton jakamiseksi neljaan erilliseen
videosyotteeseen.

RealView-nakymaan siirtyminen:
1. Paina REALVIEW-OPASTUS-palkkia
Figure 7-9: RealView-opastus

Navigoinnin ohjauslinjat Horisonttiviiva

Tilapalkki Navigoinnin ja opastuksen asetukset -palkki

Raja- ja monikulmioasetukset -palkki

RealView-asetukset-palkki
Ohjauskulma

Opastus naytolla
+ Ohjauslinjat

<«Oranssi - aktiivinen opastuslinja
<«AMusta (useita) — vierekkaiset opastuslinjat
<«Vaakasuuntainen musta viiva — sdadettévé horisonttilinja
<«4Musta — ulkorajan linja
<qHarmaa - sisérajan linja
<«Sininen — monikulmiorajan linja

.
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OPASTUSTILAT
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Suora AB-opastus

Suora AB-opastus — vélittda opastuksen suoraa linjaa pitkin viitepisteiden A ja B valilla.
Alkuperaisia A- ja B-pisteita kaytetdan kaikkien muiden samansuuntaisten ohjauslinjojen
laskentaan.

HUOMAUTUS: Poikkeama viereisiin ohjauslinjoihin lasketaan kdyttdmélla opastuksen
leveytté: katso Jérjestelméan asetus -luvun kohtaa "Konfigurointi ->
Kartoitus ja opastus".

)

Kaareva AB-opastus
Kaareva AB-opastus opastaa kaarevien viivojen suuntaisesti alkuperéista A-B-
viitelinjaa pitkin. T4t alkuperdista peruslinjaa kaytetéan kaikkien muiden ohjauslinjojen
laskentaan.
HUOMAUTUS: On suositeltavaa, ettd kaareva ohjauslinja ei A-B-ohjauslinjan puitteissa
ylité 30°.
Poikkeama viereisiin ohjauslinjoihin lasketaan kéyttdméllé opastuksen

leveytta: katso Jarjestelmén asetus -luvun kohtaa "Konfigurointi ->
Kartoitus ja opastus".

VINKKI: Mééritettyjen A- ja B-pisteiden ylittdvé opastusmalli on suoran linjan
opastus rajatulla alueella tydskenneltdessa.

$%

Mukautuva kayran AB-opastus

Mukautuva kayra -opastus* opastaa kaarevaa linjaa pitkin alkuperaisen A-B-viitelinjan
pohjalta, jossa kukin viereinen ohjauslinja piirtyy luodusta ohjauslinjan leveydesté ja
suunnasta.

HUOMAUTUS: Poikkeama viereisiin ohjauslinjoihin lasketaan kéyttdméllé opastuksen
leveytta: katso Jarjestelmén asetus -luvun kohtaa "Konfigurointi ->
Kartoitus ja opastus".

ol

Ympyran keskipiste -opastus

Ympyran keskipiste -opastus opastaa keskikohdan ympari; kyseinen keskikohta
levittaytyy sisdan- tai ulospain alkuperaisesta A-B-viitelinjasta riippuen. Tata
alkuperaista peruslinjaa kdytetaan kaikkien muiden ohjauslinjojen laskentaan.

Sité kaytetaan ruiskutettaessa pelloilla, joilla halutaan seurata ympyrén muotoista,
kastelujarjestelman toimintasateen keskipisteeseen tdsmaavaa opastusta.

HUOMAUTUS: Poikkeama viereisiin ohjauslinjoihin lasketaan kdyttdmélla opastuksen
leveytté: katso Jérjestelmén asetus -luvun kohtaa "Konfigurointi ->
Kartoitus ja opastus".

28

Viimeinen ruiskutuskerta -opastus

Viimeinen ruiskutuskerta -opastus* vélittaa tarkkaa viimeiseen ruiskutuskertaan
pohjautuvaa navigointia. Ohjauspaate tunnistaa automaattisesti lahimman ruiskutetun
alueen ja asettaa samansuuntaisia ohjauslinjoja kyseisen alueen pohjalta.

HUOMAUTUS: Mikéli raja on asetettu, mutta ruiskutusta ei suoritettu rajojen
merkitsemisen aikana, opastus ei kdynnisty.
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SeuraavaRivi-opastus

SeuraavaRivi-opastus* iimaisee kohdan, jossa seuraava rivi sijaitsee ja opastaa rivien
lopussa seuraavaan viereiseen riviin. Kun kayttaja merkitsee rivin lopun ja aloittaa

kaantymisen seuraavalle riville, jarjestelma valittaa seuraavalla rivilla suoran A-B-

opastuslinjan. Kun ajoneuvo on seuraavassa rivissa, opastus menee pois paalta.

HUOMAUTUS: Seuraavan rivin poikkeama lasketaan kdyttdmélld opastuksen leveytta:
katso Jérjestelmén asetus -luvun kohtaa "Konfigurointi -> Kartoitus ja
opastus".

SeuraavaRivi-opastus ei tue rivien jéttdmista véliin.

Ei opastusta

Ei opastusta* kytkee opastuksen pois paalta.

HUOMAUTUS: Ei opastusta -tila ei poista ohjauspaétteestd jo asetettuja ohjauslinjoja tai pisteita. Ohjeet mééritettyjen/tallennettujen
tietojen poistamiseen ohjauspaétteestd I6ytyvét Jarjestelméan asetus -luvun "Tietojen hallinta" -osiosta.

*Opastusvaihtoehdot eivét ole valttdmaétta kdytéssa. Tamé riippuu asennetusta avustetusta/automaattisesta ohjausjérjestelmésta.

Viereisia riveja voidaan jattaa valiin Suora A-B -opastuksessa, Kaareva A-B -opastuksessa, Mukautuva kayra -opastuksessa seka Ympyrén
keskipiste -opastuksessa. Viimeinen ruiskutuskerta -opastus ja SeuraavaRivi-opastus eivat tue viereisten rivien jattamista valiin.

OHJAUSLINJAT

A-B-ohjauslinjojen, atsimuuttikulmaohjauslinjojen, seuraavan ruiskutuskerran ohjauslinjojen seka SeuraavaRivi-ohjauslinjojen kaytettavyys riippuu
senhetkisesta opastustilasta. Vaihtaminen opastustilasta toiseen muuttaa silla hetkella kaytettavissé olevia ohjauslinjoja.

Kaikkiin opastustiloihin voidaan luoda useita ohjauslinjoja. Mikali yksittdiseen opastustilaan tallennettavia ohjauslinjoja on enemmaén kuin yksi, Seuraava
ohjauslinja -ominaisuus tulee nékyviin. Painamalla Seuraava ohjauslinja @) @5 @ & -asetusta ajoneuvo ohjautuu seuraavaan ohjauspéétteeseen
tallennettuun ohjauslinjaan.

Kayttaja voi luoda tdista kaksoiskappaleita ja muokata niita ohjauslinjojen, rajojen, kaytettyjen tietojen, asetuskarttojen ja/tai monikulmioiden uudelleen
kayttdmista varten. Tama tapahtuu kayttamalla Fieldware Linkia tai siirtymalla asetukseen Tiedot -> Tyén tiedot -> Hallinnoi.

A- ja B-pisteiden merkinta

0 @ A-B-ohjauslinjan asettaminen: HUOMAUTUS: Ympyrén keskipiste -opastuksen aloitus ei edellytd koko
ympyrén kehén ajamista.

1. Aja haluttuun Piste A @ -kohtaan. Merkki A -komento peruutetaan ja aiempi ohjauslinja (mikali sellainen on

2. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA maaritetty) palautetaan kayttamalla PERUUTA MERKKI -kuvaketta @

OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta a

Paina MERKKI A -kuvaketta @.

Aja haluttuun Piste B @ -kohtaan.

A-B-linja m&aritetdén painamalla MERKKI B -kuvaketta @
"Haluatko antaa nimen télle ohjauslinjalle?"

Figure 7-10: Merkitse A-piste

o 0 AW

Paina:
» Kylla - jos haluat sydttaa nimen ja tallentaa ohjauslinjan
ohjauspaatteeseen
» Ei - jos haluat luoda nimen ja tallentaa ohjauslinjan
ohjauspaéatteeseen automaattisesti
Ohjauspéaate aloittaa navigointitietojen vélittdmisen.

HUOMAUTUS: MERKITSE B -kuvake & ei ole valittavissa
(se on harmaa), kunnes vdhimméismatka on kuljettu
(3 metria suorassa, kaarevassa ja mukautuvan kayrén
opastuksessa seké 50 metri& Ympyrén keskipiste
-opastuksessa).

.
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Figure 7-11: Merkitse B-piste A+-siirto-ominaisuus
At-siirto-ominaisuudella senhetkinen ohjauslinja voidaan siirtaa
ajoneuvon senhetkiseen sijaintiin.

HUOMAUTUS: Kéytettévissé ainoastaan Suora A-B- ja Kaareva A-B
-opastuksissa.

Ohjauslinjan s&ato:
1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT kuvaketta [f&.

2. Paina A+SIIRTO-kuvaketta @Y.
Figure 7-14: A+-siirto

Seuraava ohjauslinja -ominaisuus
Mikali tallennettavia ohjauslinjoja on enemman kuin yksi,
Seuraava ohjauslinja -ominaisuus tulee nakyviin. Painamalla
Seuraava ohjauslinja -asetusta ajoneuvo ohjautuu seuraavaan
ohjauspaatteeseen tallennettuun ohjauslinjaan.

(%)
2
=
%)
&
o

+ Seuraava suora ohjauslinja . - nayttda seuraavan, senhetkiseen
tydhon tallennetun suoran A-B- tai atsimuuttikulmaohjauslinjan.

+ Seuraava kaareva A-B-ohjauslinja . — ndyttaa seuraavan,
senhetkiseen ty6hdn tallennetun kaarevan ohjauslinjan.

+ Seuraava ympyran keskipiste -ohjauslinja . - nayttaa seuraavan,
senhetkiseen ty6hdn tallennetun ympyran keskipiste -A-B-
ohjauslinjan.

+ Seuraava mukautuvan kéyrén ohjauslinja @ - nayttaa seuraavan,
senhetkiseen ty6hon tallennetun mukautuvan kéyran A-B-
ohjauslinjan.

HUOMAUTUS: Vierekkaisten ohjauslinjojen poikkeama lasketaan
ohjauslinjan leveydesta. Katso Jérjestelmén asetukset -
luvun "Konfigurointi -> Kartoitus ja opastus”.

98-05273-FIR9
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Muiden kaytettavissé olevien ohjauslinjojen muuttaminen: Figure 7-17: Ensimméisen ruiskutuskerran suorittaminen

1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta (S,

2. Paina SEURAAVA OHJAUSLINJA -kuvaketta @) @5 @ €.
Ohjauslinjojen valilla voidaan vaihdella painamalla SEURAAVA

OHJAUSLINJA -kuvaketta @) @9 @ & uudelleen.

Figure 7-15: Seuraava ohjauslinja

Nykyinen aktiivinen opastustila tulee nakyviin painamalla tilapalkissa
olevaa Opastustila-kuvaketta.

Figure 7-16: Aktiivisen ohjauslinjan nédyttdminen

SeuraavaRivi-ohjauslinjat
SeuraavaRivi-opastus nayttaa ohjelmoidun opastusleveyden
pohjalta kohdan, jossa seuraava rivi sijaitsee ja opastaa

manuaalisesti kayttajan merkitsemien rivien lopussa seuraavaan

viereiseen riviin. Kun kayttaja merkitsee rivin lopun, senhetkiseen riviin

syntyy Suora A-B-opastusviiva ja jarjestelma opastaa seuraavaan riviin.

Kun ajoneuvo on siirtynyt seuraavaan riviin, opastusta tai ohjauslinjoja

ei ndy.

HUOMAUTUS: Seuraavan rivin poikkeama lasketaan kayttamalld
opastuksen leveytta: katso Jarjestelmén asetus -
luvun kohtaa "Konfigurointi -> Kartoitus ja opastus".

HUOMAUTUS: SeuraavaRivi-vaihtoehto ei ole vélttdmaétta kaytossa.
Téma rijppuu asennetusta avustetusta/automaattisesta

Viimeinen ruiskutuskerta -ohjauslinjat
Viimeinen ruiskutuskerta -opastus valittaa tarkkaa viimeiseen

ruiskutuskertaan pohjautuvaa navigointia. Ohjauspééte tunnistaa
automaattisesti Iahimman ruiskutetun alueen ja asettaa samansuuntaisen
ohjauslinjan kyseisen alueen pohjalta.

ohjausjérjestelméasta.
HUOMAUTUS: Viimeisen ruiskutuskerran vaihtoehto ei ole vélttdmaétta
kéytdssa. Tamé ripppuu asennetusta avustetusta/ SeuraavaRivi-ohjauslinjojen aktivointi:
automaattisesta ohjausjérjestelmésta. 1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA

OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta (S

2. Kun olet rivin lopussa (suoraa linjaa ajettaessa), paina MERKKI B
-kuvaketta @
<Rivin loppuun ilmestyy vihrea piste L 2

Viimeinen ruiskutuskerta -ohjauslinjojen aktivointi:

1. Aja haluttuun paikkaan ja suorita ensimmainen ruiskutuskerta.

2. Aja ruiskutetun alueen viereen.

3. Ohjauspaéte aloitt igointitietojen vélittmisen. . ) o
jauspaate aloittaa navigointitietojen valittdmisen 3. Kaanny kohti seuraavaa rivia.

HUOMAUTUS: Mikali raja on asetettu, mutta ruiskutusta ei suoritettu

. — ) e 4. Opastus seuraavaan viereiseen riviin tulee nakyviin sen perusteella,
rajojen merkitsemisen aikana, opastus ei kdynnisty.

mihin suuntaan kaannyttiin.
<4Kun ajoneuvo on siirtynyt riviin, ohjauslinja katoaa.
5. Toista seuraavan rivin lopussa.

.
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HUOMAUTUS: SeuraavaRivi-opastusominaisuus ei tue rivien
jattémista véliin.

Figure 7-19: Merkitse rivin paétepiste

Figure 7-20: Atsimuuttikulma-opastus

Atsimuuttikulma

Atsimuuttikulma on horisontaalitason kulma mitattuna

my6tapéivaan tarkasta pohjoissuunnasta. Atsimuuttikulmaa
kéytettdessd atsimuuttikulman alkupiste on kuvitteellisen ympyran
keskipiste. Pohjoinen = 0°, itd = 90°, eteld = 180°, lansi = 270°.
Atsimuuttikulmaopastus valittda ohjauslinjan ajoneuvon
senhetkisen sijainnin (A-piste) ja 100 metrin padhan, syotettyd
atsimuuttikulmasuuntaa pitkin asetetun B-pisteen valilla.

Atsimuuttikulman ohjauslinjan asettaminen:
1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta ().

2. Atsimuuttikulma sy6tetd&n painamalla ATSIMUUTTIKULMA-
kuvaketta @
Atsimuuttikulma maaritetdan kayttdmalla syottonayttoa.
"Haluatko antaa nimen télle ohjauslinjalle?"
Paina:
» Kylla - jos haluat sy6tté nimen ja tallentaa ohjauslinjan
» Ei - jos haluat luoda nimen automaattisesti

Ohjauspééte aloittaa navigointitietojen vélittdmisen.

Jos haluat asettaa lisda atsimuuttikulmaohjauslinjoja, suorita samat

toimenpiteet kuin ensimmaista atsimuuttikulmaohjauslinjaa asettaessasi.

=
-
-
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"Paluu pisteeseen” opastaa takaisin maarattyyn pisteeseen ajoneuvo- ja Figure 7-22: Pisteen poisto

peltonakymassa. Ajoneuvonakymassa nuoli ohjaa ajoneuvon takaisin
madritettyyn pisteeseen. Peltonakyméassa vain piste nakyy.

Paluupiste on tydkohtainen ja pysyy aktiivisena aktiivisessa tydssa aina
pisteen poistamiseen asti.

HUOMAUTUS: Paluu pisteeseen -opastus ei ole vélttdmaétta kéyt6ssa.
Témé riippuu asennetusta avustetusta/automaattisesta
ohjausjarjestelmésta.

Paluupisteen merkitseminen

Paluupisteen merkitseminen:
1. Aja haluttuun paluupisteeseen { 2

2. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA

OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta (£ Opastus paluupisteeseen
3. Paina LISAA PISTE -kuvaketta m Asetettuun pisteeseen kohdistetun etaisyyden ja opastuksen nayttaminen:

Figure 7-21: Paluupiste asetettu — ajoneuvondkymé 1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
————————————— OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta (S
2. Paina PALUU PISTEESEEN -OPASTUS -kuvaketta G

Ohjauspaate alkaa nayttaa opastuspalkissa etaisyystietoja ajoneuvosta
asetettuun pisteeseen.

Etaisyys ja opastus asetettuun pisteeseen voidaan piilottaa painamalla
PERUUTA PALUU PISTEESEEN -OPASTUS -kuvaketta @

Opastusta ei voida laskea, jos opastuspalkkiin ilmestyy "?".

Figure 7-23: Paluu pisteeseen -opastus — ajoneuvonédkymé

Paluupisteen poisto

Asetetun paluupisteen poisto:

1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta a

2. Paina POISTAPISTE -kuvaketta o

Poista piste -kuvake ei ole kdytettavissa, jos "Paluu pisteeseen" -opastus

on kaytéssa.
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BOOMPILOT

BoomPilotin lohkon saatimelle on useita vaihtoehtoja riippuen siité, onko
lohkon saaddn jarjestelmaa vai ei, ja minkalaista lohkon saadintéa (mikali
sellaista on) kaytetaan ja mita asetuksia on otettu kayttéon.

Téssé osiossa on asetusvaihtoehdot naille konfiguroinneille:

» Ei lohkon saadén moduulia
e \/ain konsoli
e Valinnaisella Tyd paalla/pois paéalta -kytkimella

» Teejetin lohkon sdadén moduulilla ja kytkinrasialla tai tydvalineen
tilan moduulilla

» Teejetin lohkon sdadén moduulilla

Figure 7-24: BoomPilot-kuvake ja tilapalkin osoitin

D 6 A

A

-

Ei lohkon saadon moduulia

Jos lohkon saaddn moduulia ei ole saatavilla, manuaalinen lohkon saato
on saatavilla. Valinnaisella "Ty6 paalld/pois paalta" -kytkimella yksittainen
lohko laitetaan paalle tai pois paéltad. BoomPilot-kuvaketta kdytetdan
ruiskutuksen tietojen asettamiseksi opasteruutuihin. Vain yksi lohkon
leveys nakyy, ja tilapalkissa ei ole kuvaketta.

HUOMAUTUS: Mikéli jérjestelméssé on ISOBUS-kontrolleri, SmartCable,
lohkon kéyttévoimamoduuli tai kytkintoimintomoduuli,
katso niité koskevat lisétiedot seuraavista osioista.

HUOMAUTUS: BOOMPILOT-kuvake on harmaa Ao, kun GNSS ei ole
saatavilla.

Vain konsoli
BoomPilot-kuvaketta kéytetdan lohkon ruiskutuksen kartoituksen
laittamiseen padlle tai pois paalta.

Konfigurointiasetusten asettaminen: ~
1. Paina JARJESTELMAN ASETUKSET -alapalkkia .

2. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia (@9,
3. Paina .
4. Aseta BoomPilot-kuvake tilaan .

Ruiskutuksen kartoituksen laittaminen pois paalta tai paalle

ohjauspaétetta kayttdmalla:

1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta a

2. Lohkon tilaa voidaan vaihdella paalle ja pois paalta painamalla
BOOMPILOT-kuvaketta 4.

Valinnaisella Tyo paalla/pois paalta -kytkimella
"Tyd paélla/pois paalta" -kytkimella lohko laitetaan paélle tai pois paalta.

Konfigurointiasetusten asettaminen: <
1. Paina JARJESTELMAN ASETUKSET -alapalkkia .

2. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia oy,
3. Paina .
4. Aseta BoomPilot-kuvake tilaan .

Alueilla, joita halutaan ruiskuttaa:
1. Laita "Tyo paalld/pois paalta" -kytkin paalle.

Alueilla, joita ei haluta ruiskuttaa:
1. Laita "Ty0 paalla/pois paalta" -kytkin pois paalta.

Ohjauspéétteen kaytté

Lohkon saaté BoomPilot-kuvaketta k&yttdmalla, kun jarjestelméssé on

Tyo paalla/pois paalta -kytkin:

1. Aseta BoomPilot-kuvake tilaan .

2. Tyo paalla/pois paalta -kytkimen tulee olla pois paalta.

3. Lohkon tilaa voidaan vaihdella paalle ja pois paalta painamalla
BOOMPILOT-kuvaketta 4.

Teejetin lohkon saadon moduulilla ja
kytkinrasialla tai ISM:lla

Jérjestelméssa on SmartCable, lohkon kéyttdvoimamoduuli tai
kytkintoimintomoduuli seka kytkinrasia tai tydvalineen tilan moduuli.

HUOMAUTUS: BOOMPILOT-kuvake on harmaa A, kun GNSS ei
ole saatavilla. BoomPilotin tilapalkin kuvake on pois
paéltd/manuaalinen 4.

Ruiskutuksen laittaminen pois paalta tai paalle automaattisesti:
1. Automaattisen/manuaalisen puomin kytkin tulee olla tilassa
"automaattinen”.
< Automaattinen - tilapalkin kuvake on vihrea A
2. Pé&akytkimen ja lohkojen kytkimien tulee olla "P&all&"-tilassa.
HUOMAUTUS: Ruiskutusta voidaan ohjata késin automaattisessa
BoomPilot-tilassa kéyttdmélla kytkinrasian kytkimié
tai tyévélineen tilan moduuliin liitettyja kytkimié.

Ruiskutuksen laittaminen pois paélt4 tai p&élle manuaalisesti:
1. Automaattisen/manuaalisen puomin kytkin tulee olla tilassa
"manuaalinen”.

<4Manuaalinen - tilapalkin kuvake on punainen A

98-05273-FIR9 n
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2. Kéyta kytkinrasian kytkimia tai tyévélineen tilan moduuliin liitettyja
kytkimia.

Teejetin lohkon saadon moduulilla

Kun jarjestelmassa on SmartCable, lohkon kayttévoimamoduuli tai

kytkintoimintomoduuli, BoomPilotia k&ytetdan automaattisen lohkon

saatimen asettamiseen pois paaltd/manuaaliseksi A, automaattiseksi
tai kayttamiseen yksittaiseen ruiskutukseen

HUOMAUTUS: BOOMPILOT-kuvake on harmaa A kun GNSS
ei ole saatavilla. BoomPilotin tilapalkin kuvake on
pois paéltd/manuaalinen 4.

Ruiskutuksen laittaminen pois paéalté tai paalle automaattisesti:
1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta [

2. Paina BOOMPILOT-kuvaketta A ja vapauta se.
«(Ota kiiyttoon — tilapalkin kuvake muuttuu vihredksi A
«Poista kaytosta - tilapalkin kuvake muuttuu punaiseksi A

Yksittéisen ruiskutuksen suorittaminen:
1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta (G

2. Paina BOOMPILOT-kuvaketta Aja pida sita ruiskutettavan alueen
ylapuolella.

<«Yksittainen ruiskutus - tilapalkin kuvake muuttuu keltaiseksi A

Ao KAAREVA ENNAKOINTI

Kaareva ennakoiva ohjauslinja iimaisee osoittimen avulla kohtaa,
johon nykyinen ohjaus vie ajoneuvon. Kaareva ennakointi -asetus
on kaytettavissa kaikissa opastustiloissa.

Kaarevan ennakoinnin ohjauslinjan aktivointi:
1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN
JA OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta (&,

2. Valitse KAAREVA ENNAKOINTI -kuvake @9.
Osoitin tulee nakyviin navigointindkymaan.

Figqure 7-25: Kaareva ennakointi

Kaarevan ennakoinnin ohjauslinjan poisto:
1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta (S

2. Valitse KAAREVA ENNAKOINTI -kuvake @9.

2ty GNSS-SIJAINNIN PAIVITYS

GNSS-sijainnin paivitys nollaa OEMStar-vastaanottimen ClearPath-
suotimen niissa tapauksissa, joissa vastaanotinta on kéytetty lahella
laajaa puualuetta ja/tai rakennuksia. Ohjeet Paivita GNSS-sijainti -
kuvakkeen aktivointiin [8ytyvét kohdasta "Konfigurointi -> GNSS-
vastaanottimen konfigurointi".

HUOMAUTUS: Péivityksen kdynnistdminen ty6n aikana aiheuttaa
tilapéisen keskeytyksen GNSS-tietojen vélityksessa. On
erittéin todennékoista, etté tésté johtuen automaattisessa
BoomPilot-tilassa jo olevat lohkot menevét hetkeksi pois
paélta.

Péivitysta ei tulisi tehdd ruiskutuksen ollessa kdynnissa.

GNSS-sijainnin paivitys:
1. Navigointivaihtoehdot tulevat esiin painamalla NAVIGOINNIN JA
OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta G

2. Valitse Péaivita GNSS-SIJAINTI -kuvake C‘é\a
Fiqure 7-26: GNSS-sijainnin péivitys
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B8) RAJAT JA MONIKULMIOT

Raja- ja monikulmioasetukset -palkki nayttaa kaikissa opastusnakymissa
ulkorajan, sisérajan ja monikulmioasetukset.

Kartoitussijainti
Kartoitussijainti maérittda sen sijainnin asettelun, josta rajat tai monikulmio
piirretaan.

» Oletussijainti — ulkoista rajaa tai monikulmiota luotaessa linja
tulee olemaan ulommaisen aktiivisen lohkon ulkopuoli. sisdista
rajaa luotaessa linja tulee olemaan sisimmaisen aktiivisen
lohkon sis&puoli. Mik&li aktiivisia lohkoja ei ole, rajaksi merkitdén
ulommaisen lohkon loppu.

» Kayttajan syottdma — kayttaja voi maarittaa linja- ja
sivupoikkeaman GNSS-antennin suunnista ja etéisyyksista.
Enintaan viisi (5) syotetté voidaan luoda. Tarkemmat tiedot
I6ytyvét kohdasta "Konfigurointi -> Kartoitus ja opastus ->
Kartoitussijainti -> Kayttajan syottdma kartoitussijainti".

Rajan tai monikulmion luonti (kartoitus) ei edellyta ruiskuttamista.

Mikali rajaa tai monikulmiota luodaan siten, ettd vahintaan yksi lohkoista
on vedetty sisaan ja laitettu pois paalta, tulee tdma sama lohkomaaritys
séilyttaa koko rajan tai monikulmion luonnin ajan. Kaikkiin paalla

oleviin lohkoihin, ja nain ollen koneen leveyteen rajan tai monikulmion
luonnin aloittamisen jalkeen tehdyt muutokset aiheuttavat sen, etta
sovellus piirtaa rajan tai monikulmion kaikkien ohjelmoitujen lohkojen
ulkoreunasta - ei valttdmétta niiden, jotka laitetaan paalle jollain hetkella
rajan tai monikulmion luonnin aikana.

Kun rajaa tai monikulmiota luodaan joidenkin lohkojen ollessa pois paalta,
on BoomPilot asetettava manuaalitilaan A Taman lisaksi kaikkien
rajan tai monikulmion luonnin aikana kéytettavien lohkojen péé- ja
lohkokytkimet tulee laittaa p&élle. Kun rajan tai monikulmion aé&riviivat
ovat valmiit, lohkojen kytkimet voidaan laittaa pois paalta, paakytkin

jaa péélle, BoomPilot voidaan palauttaa automaattiseen tilaan ja
automaattista lohkojen saadinté voidaan sen jélkeen kayttaa.

HUOMAUTUS: Mikéli raja luodaan joidenkin lohkojen ollessa vedettyné
sisdén ylld kuvatulla tavalla, saattaa olla tarpeen kéyttéa
oikean sijainnin p&éalla olevan ohjauslinjan A+-SIIRTO-

kuvaketta @ seuraavilla kulkukerroilla pellon yli.

Rajat

Ruiskutusrajat asettavat ne tydalueet, joille tuotetta ruiskutetaan tai
ollaan ruiskuttamatta automaattista ruiskutusohjainta tai BoomPilotia
kéytettdessa.

+ Ulkoraja Gk asettaa tydalueen, jolle tuotetta ruiskutetaan
automaattista ruiskutusohjainta tai BoomPilotia kaytettdessa.

+ Sisdraja &L asettaa tydalueen, jolle tuotetta El ruiskuteta
automaattista ruiskutusohjainta tai BoomPilotia kaytettdessa.

Rajoja voidaan luoda kaikissa opastustiloissa. Yhteen tyéhén voidaan
tallentaa yhteensa enintdén 100 ulko- ja/tai sisérajaa. Rajan luonti ei
edellyta ruiskuttamista.

Kohdassa "Tietojen kayttd -> Tydn tiedot -> Hallinnoi" tai Fieldware
Linkiss& kayttaja voi luoda téista kaksoiskappaleita tai muokata niita ja
kéyttaa rajoja uudestaan samalla pellolla tehtéviin toisiin ruiskutuksiin.

Ulko- tai sisérajan luonti:

1. Aja haluttuun kohtaan ruiskutusalueen reunalla ja suuntaa ajoneuvo
méaritetyn kartoitussijainnin mukaisesti. Tarkemmat tiedot I6ytyvat
kohdasta "Konfigurointi -> Kartoitus ja opastus -> Kartoitussijainti".

2. Raja- ja monikulmioasetukset tulevat ndkyviin painamalla RAJA- JA
MONIKULMIOASETUKSET -palkkia g
Paina MERKITSE RAJA -kuvaketta sk &1,
4. Tarkista, etté kartoituksen sijainti on oikein.
<AMikali kartoitussijainti ei ole oikein, paina m ja siirry sitten
kohtaan Konfigurointi -> Kartoitus ja opastus -> Kartoitussijainti.
5. Aja ruiskutusalueen ympari.
Kayté tarvittaessa ajoneuvon liikkuessa:
» Keskeyta raja U &h- keskeyttaa rajan merkinnan.
» Jatka rajaa G & - jatkaa rajan merkinta.
» Peruuta raja Lo & - peruuttaa rajan merkinnan.
6. Rajan viimeistely:
» Automaattinen sulkeminen - aja yhden ajovaylan leveyden mitan

paahan aloituspisteesta. Raja sulkeutuu automaattisesti (valkoinen
ohjauslinja muuttuu mustaksi).

» Manuaalinen sulkeminen — paina PAATA RAJA -kuvaketta Cigk
&, jos haluat sulkea rajan varustettuna senhetkisen sijainnin ja
aloituspisteen valilla kulkevalla suoralla linjalla.

HUOMAUTUS: Mikéli véhimmaéisetaisyytta ei kuljeta (viisi kertaa
ajovéylan leveys), nékyviin tulee virheviesti.
7. Paina:
» Tallenna - tallentaa rajan
» Poista — poistaa rajan

98-05273-FIR9 m
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Figure 7-27: Ulkoraja Figure 7-28: Lisdd siséraja
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Poista viimeinen merkitty raja

POISTA RAJA -kuvakkeella (&2 poistetaan viimeinen merkitty rajan
(sisé- tai ulkoraja) senhetkisesta tyosta. Painamalla kuvaketta uudelleen
voidaan poistaa muitakin rajoja viimeisimmasta luodusta rajasta alkaen.

Figure 7-29: Poista viimeinen merkitty raja

Peltoalue tilapalkissa

Nykyiseen sijaintisi mukaan PELTOALUEELLA-kuvake (@) tai El
PELTOALUEELLA -kuvake naytetaan tilapalkissa sen jalkeen kun
raja on madritetty.

1.

Paina PELTOALUE -kuvaketta .

<«Peltoalue - kaikkien ulkorajojen kokonaisalue, josta on vahennetty
kaikkien sisarajojen alue

<qUlkorajojen alue — kaikkien ulkorajojen kokonaisalue
<«Sisaalue - kaikkien sisarajojen alue

Figure 7-30: Peltoalue tilapalkissa

Monikulmiot

Monikulmiot maérittavat kartoitusalueet. Monikulmioita voidaan luoda
kaikissa opastustiloissa. Yksittaiseen tydhon voidaan tallentaa enintaéan
100 monikulmiota. Monikulmion luonti ei edellyta ruiskuttamista.

Kohdassa "Tietojen kayttd -> Tyon tiedot -> Hallinnoi" tai Fieldware
Linkissa kayttaja voi luoda tdista kaksoiskappaleita tai muokata niita
ja kayttaa monikulmioita uudestaan samalla pellolla tehtaviin toisiin
ruiskutuksiin.

Monikulmion asetus:

1,

Aja haluttuun kohtaan alueen reunalla ja suuntaa ajoneuvo
maaritetyn kartoitussijainnin mukaisesti. Tarkemmat tiedot I6ytyvat
kohdasta "Konfigurointi -> Kartoitus ja opastus -> Kartoitussijainti".

Raja- ja monikulmioasetukset tulevat nkyviin painamalla RAJA- JA

MONIKULMIOASETUKSET -palkkia -

Paina MERKITSE MONIKULMIO -kuvaketta ‘@,

Tarkista, etté kartoituksen sijainti on oikein.

<«Mikali kartoitussijainti ei ole oikein, paina m ja siirry sitten
kohtaan Konfigurointi -> Kartoitus ja opastus -> Kartoitussijainti.

Aja alueen ympari.

Kayta tarvittaessa ajoneuvon liikkuessa:

» Keskeytd monikulmio ﬁi — keskeyttdd monikulmion merkinnén
prosessin.

» Jatka monikulmiota G — jatkaa monikulmion merkintaa.

» Peruuta monikulmio & — peruuttaa monikulmion merkinnén
prosessin.

Senhetkisen monikulmion merkinnan prosessi viimeistellaan
painamalla PAATA MONIKULMIO -kuvaketta @%. Suora viiva
taydentaa monikulmion senhetkisen sijaintisi ja aloituspisteen vélill.

Paina:
» Tallenna ja nimed — jos monikulmio halutaan tallentaa yksilidylla
nimelld. Aikaisemmin annetut nimet nakyvat pudotuslistalla 3

» Tallenna nimeamatta — jos monikulmio halutaan tallentaa
antamatta sille nimea

» Poista — monikulmio poistetaan

98-05273-FIR9 m
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Figure 7-31: Monikulmio

Poista viimeinen merkitty monikulmio
Viimeinen merkitty monikulmio poistetaan senhetkisesta tydstd POISTA

MONIKULMIO -kuvakkeella @ Painamalla uudelleen voidaan poistaa
muitakin monikulmioita viimeisimmasta luodusta monikulmiosta alkaen.

Figure 7-32: Poista viimeinen merkitty monikulmio
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Kartoitusasetukset-palkki nayttaa kaikkien opastustilojen Monikulmioiden luonti
ajoneuvonakyman tai peltondkyman opastusnakymissa monikulmiokartat,
peittokartat ja ruiskutuskartat.

Monikulmioiden luontiin siirtyminen:
1. Kartoitusasetukset saadaan esiin painamalla

Monikulmio- ja peitekartoitus on kaytettavissa monikulmion luonnin KARTOITUSASETUKSET-palkkia (@),
jalkeen. 2. Valitse yksi tai useampia:
GNSS-pohjainen tuotteen ruiskutuksen kartoitus on kaytettavissa, mikéli P Peittokartta

jarjestelméssé on maarakontrolleri. M&&ran s&adon kartoitus voi tallentaa » Monikulmiot (@

tyovalineen kulkemia alueita (peitto) tai sita, kuinka paljon tuotetta on
ruiskutettu ja minne (ruiskutus). Liséksi se voi ohjata yksittéisen ja
muuttuvan maaran ruiskutusta (ensimmainen viittaa etukateen asetettuun
tavoitemaaraan ja jalkimmainen asetukseen).

Figure 7-33: Peittokartta monikulmioilla

+ Peittokartta (@8 — nayttaa ty6valineen kulkemat alueet riippumatta
siita, onko tuotetta ruiskutettu vai ei

+ Monikulmiot @ - néyttaa kaikki luodut monikulmiot

+ Asetuskartta (C3) - etukateen ladattu kartta, joka valittaa tietoja
maarakontrollerille tuotteen ruiskutuksessa kaytettavaksi

o~
-
B8

+ Ruiskutuskartta ,S - nayttad, kuinka paljon tuotetta on ruiskutettu
ja minne kayttaen varia osoittamaan tasoa suhteessa etukéateen tai
automaattisesti asetettuihin enimmais- ja vahimmaistasoihin

+ Tavoitemaarakartta @ - nayttaa sen tavoitemaaran, jonka
maarakontrolleri on yrittanyt saavuttaa kussakin paikassa

HUOMAUTUS: Aseta tai tarkista ennen kartoitusta kartoitusasetukset
kohdassa Konfigurointi -> Tuote. Katso Jérjestelmén
asetus -luvusta kohta "Tuote". Lisétietoja
ruiskutuskartoituksesta I6ytyy tdmén kéyttéoppaan
Maéérén sééto -luvusta.

Maaran saadon kartoitus

Méaaran saadon kartoitukseen siirtyminen:
1. Kartoitusasetukset saadaan esiin painamalla
KARTOITUSASETUKSET-palkkia (@),

2. Valitse yksi tai useampia:
> Peittokartta (S
» Asetuskartta (C)
» Ruiskutuskartta (&
» Tavoitemadrékartta @

HUOMAUTUS: Ruiskutuskarttaa ja tavoiteméérékarttaa ei voida valita
samanaikaisesti.

OPASTUS
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Figure 7-34: Peittokartta maérdn sdddén kartoituksella

-
.
—_

Peltonakyma
Lahenna/loitonna-asetusta kaytetadn sdatdmaan kartan nakyvissa olevaa
aluetta.

+ Lahenna @\ A supistaa nakyvissa olevan kartan maaraa.

. a e A
+ Loitonna N v lisda nakyvissa olevan kartan maaraa.

PANOROINTITILA

Panorointitilalla naytté voidaan sijoittaa peltonakyméopastuksessa
manuaalisesti halutulla tavalla. Epakeskinen sijainti naytolla pysyy,
kunnes Maailma-kuvaketta painetaan.

43 Q \ LA HENN A/ LOITONNA Panorointitilaan siirtyminen ja panorointi naytolla:

) o 1. Paina NAYTTOASETUKSET-kuvaketta [ 0.
Ajoneuvonikyma 2 Paina:
Lahennysté/loitonnusta ja perspektiivia kaytetaan saatamaan horisonttiin
suuntautuvaa ajoneuvon nadkyma4 tai perspektiivia ajoneuvonakymésta

» JAVEDA NAYTTOA vastaavaan suuntaan, jotta ndytn nakyma

. . siirtyy.
lintuperspektiiviin. L
» NUOLIA “ « » t niitd vastaavaan suuntaan, jotta ndyton
) s B A s s o
. Lahenna.*—\ . s?ataa nakyman ajoneuvondkyméan nayttaen nakymé liikkuu (alas, vasemmalle, oikealle, yl5s).
kompassmohonsontlssa » MAAILMANAKYMA-kuvaketta ﬂ jos haluat keskittaa ajoneuvon
+ Loitonna N v s&ataa nakyman lintuperspektiiviin naytolla ja laajentaa ndkymaa leveimmalle mahdolliselle alueelle.
Figure 7-35: Ldhennyksestd loitonnukseen HUOMAUTUS: Asetuksia voi pikasdétda painamalla NUOLIA <" ﬁ

wp B ja pitamela nita alhaala.

Panorointitilan asetusten sulkeminen:
1. Paina SULJE ASETUKSET -palkkia [

Figure 7-36: Panorointitila
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REALVIEW-ASETUKSET

RealView-opastus valittda suoraa videokuvaa tietokoneen luoman
kuvan sijaan. RealView-asetuksilla voidaan siirtya ylimaaraisiin
opastustyokaluihin. Naita tyokaluja ovat esimerkiksi opastus videon
vélityksell ja ohjauskulman osoitin.

» Yksi kamera — yksittéinen kamera on kiinnitetty suoraan konsoliin

» Videovalintamoduuli — mikali jarjestelmaan on asennettu
videovalintamoduuli, kdytettavissa on kaksi (2) videovaihtoehtoa:

+ Yhden kameran nakyma - yksi enintdan kahdeksasta
kamerasiséantulosta voidaan valita vaihtamaan
videosisaantulon nakymaa.

+ Jaettu kameranakymé — yksi kahdesta neljan kameran
tulosarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H) voidaan valita ndytén
jakamiseksi neljaan erilliseen videosyotteeseen.

Jos haluat saataa kameran nakymaa [taaksepéin, yldsalaisin], siirry
kohtaan Asetus -> Konfigurointi -> Video.

RealView-asetuksiin siirtyminen:

1. Paina REALVIEW-OPASTUS-alapalkkia .

2. RealView-asetukset tulevat nakyviin painamalla REALVIEW-
ASETUKSET -valiehtes (@)

3. Valitse seuraavista:

» Yhden kameran nakymé @ [vain videovalintamoduuli] - yksi
(1) enintaan kahdeksasta (8) kamerasisaantulosta voidaan valita
vaihtamaan videosis&éntulon ndkymaa

» Jaettu kameranakyma & [vain videovalintamoduuli] - yksi
(1) kahdesta (2) neljan (4) kameran tulosarjasta (A/B/C/D tai
E/F/G/H) voidaan valita ndytdn jakamiseksi neljaan erilliseen
videosyotteeseen

> RealView-asetukset #%g — naillé voidaan siirtya ylimaaraisiin
opastustyokaluihin, kuten esimerkiksi opastukseen videon
valityksella ja ohjauskulman osoitin

» RealView-kameran kuvakaappaus a ~ tallentaa muistitikulle
valokuvan néytdn senhetkisesti ndkymasté

Figure 7-37: RealView-opastus

RealView-opastuksen asetukset

« «+  RealView-asetuksilla voidaan siirtya ylimaaraisiin opastustydkaluihin.
Naité tydkaluja ovat esimerkiksi opastus videon valitykselld ja

ohjauskulman osoitin.

1. RealView-asetukset tulevat nékyviin painamalla REALVIEW-
ASETUKSET -vélilehted ‘
Paina REALVIEW-OPASTUKSEN ASETUKSET -kuvaketta ¢°g.
Valitse seuraavista:

» Opastus videon valitykselld @ - asettaa videosydtteen paalle
kolmiulotteisia ohjauslinjoja navigoinnin avuksi

» Ohjauskulman osoitin = - néyttaa suunnan, johon ohjauspyoréaé
tulee saataa

» Horisonttilinjan saato 4\ W — saataa naytolia nakyvaa
horisonttilinjaa yl0s tai alas

Figure 7-38: RealView-asetusten vaihtoehdot
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Kameran pika kuva Figure 7-40: Yksittdisen kameran valinta videovalintamoduulilla

RealView-kameran pikakuva tallentaa muistitikulle valokuvan
ndytdn senhetkisesté nakymasta.
1. Kiinnita USB-asema.

2. RealView-asetukset tulevat nakyviin painamalla REALVIEW-
ASETUKSET -vélilehted @),

3. Paina KAMERAN PIKAKUVA -kuvaketta a

Figure 7-39: RealView-kameran pikakuva

Videovalintamoduulin kamera-asetukset

Q g g Mikéli jarjestelmaan on asennettu videovalintamoduuli,
" kaytettavissa on kaksi (2) videovaihtoehtoa:
1. RealView-asetukset tulevat ndkyviin painamalla REALVIEW-
ASETUKSET -valilehted ‘ .
2. Valitse seuraavista:
» Yhden kameran nakyma Q — yksi (1) enintaén kahdeksasta (8)
kamerasis&antulosta voidaan valita vaihtamaan videosis&antulon
nakymaa

P Jaettu kameranakyma & & - yksi (1) kahdesta (2) neljén (4)
kameran tulosarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H) voidaan valita ndytén
jakamiseksi neljaan erilliseen videosyotteeseen
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LUKU 8 - ULKOPUOLISEN VALMISTAJAN MAARAN SAADIN

Kun jérjestelmassa on ulkopuolisen valmistajan maaran saadon ULKOPUOLISEN VALMISTAJAN MAARAN
jarjestelma ja maaran saadin on avattu, ruiskutustiedot ja kartoitus SAATIMEN AVAUS
voidaan nayttaa opastusnakymissa.

Ominaisuuden avauksella avataan edistyneitd ominaisuuksia.

Ulkopuolisen valmistajan madréan saatimen lisaaminen HUOMAUTUS: Jokaisella konsolilla on oma ainutkertainen avauskoodi.

jarjestelmaan: Ota yhteytté TeeJet Technologiesin asiakaspalveluun.

1. Lisaa madran saadin jarjestelmaan. Kun ominaisuus on avattu, se pysyy avattuna siihen asti,
Laita maéran saadin paalle. kunnes konsoli palautetaan alkuasetuksiin.
Avaa Matrix Pro GS -ohjauspaatteessa ulkopuolisen valmistajan 1. Paina KONSOLI-sivupalkkia .

maaran saadin. .

Kéynnista Matrix Pro GS uudelleen. ) L o
3. Ulkopuolisen valmistajan maarén séétimeen siirrytéén painamalla

Maérita Matrix Pro GS -ohjauspaéatteessa ulkopuolisen valmistajan lukitun ominaisuuden painiketta ; .

maaran saatimen asetukset — kaytetadn maarittdmaan laitteiston

rajapintaa seké tietoliikennetta. 4. Kirjoita avauskood.

6. Maarita Matrix Pro GS -ohjauspaétteessa tuoteasetukset — kéytetaan - Keynnista konsoli uudelleen.

tuotteen nimen, sailion tilavuuksien ja tavoiteruiskutusméaarien Figure 8-1: Ominaisuuden avaus
maarittamiseen, tavoitemaarien sdadon lisayksiin seka enimmais-/
vahimmaismaaran rajojen ja niita vastaavien nayttovarien
varikartoitukseen.

HUOMAUTUS: Varmista, etté ohjaintila ja mééran ohjauksen yksikot
vastaavat toisiaan.
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ASETUSVAIHTOEHDOT

Ulkopuolisen valmistajan maaran saadin

Jos jarjestelmassa on ulkopuolisen valmistajan méaaran séatimen
jarjestelma ja se on avattu, ulkopuolisen valmistajan maarén saédin
voidaan ottaa kayttdon / poistaa kaytosta.

B =

Paina JARJESTELMAN ASETUKSET -alapalkkia .
Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia (@9,

2=1[1F-] Ulkopuolisen valmistajan maaran saadin §

Valitse, onko ulkopuolisen valmistajan maarén saédin k&ytdssa vai
poissa kaytosta.

Jos se on poissa kaytosta, valitse seuraavista:

» Laitteiston rajapinta — télla valitaan rajapinta tiedonsiirtoon
ulkopuolisen valmistajan mé&aran séatimen kanssa.

» Tietolikenneprotokolla — talla valitaan yhteyskaytanto

tiedonsiirrolle ulkopuolisen valmistajan maaran saatimen kanssa.

» Kontrolleritila — jos on valittu soveltuva protokolla, talla valitaan
maarakontrollerin konfiguraatiota vastaava kontrolleritila.

» Sarjabaudinopeus - jos kaytdssa on sarjarajapintalaite, télla
valitaan asianmukainen tiedonsiirron baudinopeus.

Milloin tahansa voidaan valita:

» Méaaran saatimen tila — tall& ndytetaan kytketyn ulkopuolisen
valmistajan maarékontrollerin tila.

Figure 8-2: Ulkopuolisen valmistajan maaran saadin

Tuote

Kun jarjestelméssé on ulkopuolisen valmistajan maaran saatimen
jarjestelma ja maaran saédin on avattu, tuoteasetukset ovat kéytettavissa
tuotekontrollikanavan nimien seka enimmais-/vahimméaismaarien
rajojen ja niit4 vastaavien kartoitukseen kaytettavien ndyttovérien
madrittamiseen.

A

Paina JARJESTELMAN ASETUKSET -alapalkkia .
Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .

Paina RITTIEY.

Valitse seuraavista:

» Tuotteen nimi — kaytetaan tuotteen nimen syéttdmiseen
senhetkista kontrollikanavaa varten

» Enimmais-/vahimmaismaaran vari — talla laaditaan variskaala,
joka parhaiten esittaa maarien muutoksen ruiskutus- tai
tavoitemaarakartalla

» Vérialue - talla valitaan automaattinen tai manuaalitila, jolla
asetetaan enimmais- ja vahimmaismaaran véri

» Ruiskutetun maaran kartoituksen yléraja [vain manuaalinen
varialue] — tall4 asetetaan se enimmaisraja, jota varten
enimmaismaaran varia kaytetdan (suuremmat maarat kayttavat
valittua enimmaismaaran varia)

» Ruiskutetun méarén kartoituksen alaraja [vain manuaalinen
varialue] - talla asetetaan se vahimmaisraja, jota varten
vahimmaismaaran varia kaytetaan (pienemmat maarat kayttavat
valittua vahimmaismaaran varia)

Figure 8-3: Tuoteasetukset

www.teejet.com
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OPASTUSNAKYMAN ASETUKSET

Kun ulkopuolisen valmistajan méé&rakontrolleri on integroitu jérjestelméan, ylimaaraiset maarén saadon ja kartoituksen asetukset ovat kaytettévissé
ajoneuvonakyma- ja peltondkyméopastuksen nakymissa.

Opastus naytolla Tilapalkki
Vakio-opastusasetusten liséksi seuraavat tiedot ovat kéytettavissa Vakiotilapalkkiasetusten lisaksi tuotteen maaran saadon tilakuvake
ulkopuolisen valmistajan maéran séatimen yhteydessa: valittaa tietoja maéran saadon tilasta.
+ Ohjauslinjat Kuvaketta painettaessa sita vastaavat tilatiedot tulevat nakyviin.
<AMusta/valkoinen — asetuskartan vyohykkeen rajalinja 1. Paina TUOTTEEN MAARAN SAADON TILA -kuvaketta @ @ @
* Peittoalue - néyttaa ruiskutetun alueen seké paallekkaisyyden: Fiqure 8-5 Tuotteen maéran séédén tila

<«Kayttdjan valitsema — ruiskutuskartalla ja tavoiteméaarakartalla
ruiskutetut alueet nayttavat varillisia varialueeseen ja kartan
valintaan liittyvia palkkeja.

Opastuspalkki
Vakio-opastusasetusten lisaksi seuraavat valittavissa olevat tiedot ovat
kaytettavissa ulkopuolisen valmistajan maaran saatimen yhteydessa:
» Todellinen ruiskutusmaara — nayttaa senhetkisen ruiskutusmaaran
» Tavoiteruiskutusmaara — nayttaa tavoiteruiskutusmaaran

Figure 8-4: Opastuspalkin valittavissa olevat tiedot

. Vihrea = normaali toiminta

Keltainen = jérjestelman varoitus (vaara maaré/paine tms.)
. Punainen = jarjestelmavirhe (vaara maara/paine tms.)

Ei kuvaketta = maaran saadinta ei ole asetettu

98-05273-FIR9 ﬂ
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KARTOITUSASETUKSET

Kartoitusasetukset-palkki nayttaa kaikkien opastustilojen
ajoneuvonakyman tai peltonakyman opastusnakymissa monikulmiokartat,
peittokartat ja ruiskutuskartat.

Monikulmio- ja peitekartoitus on kéytettavissa monikulmion luonnin jélkeen.

GNSS-pohjainen tuotteen ruiskutuksen kartoitus on kaytettavissa, mikéli
jarjestelmassa on maarakontrolleri. Maaran saadon kartoitus voi tallentaa
tyovalineen kulkemia alueita (peitto) tai sita, kuinka paljon tuotetta on
ruiskutettu ja minne (ruiskutus). Lisaksi se voi ohjata yksittéisen ja
muuttuvan maaran ruiskutusta (ensimmainen viittaa etukéteen asetettuun
tavoitemaaraan ja jalkimmainen asetukseen).

HUOMAUTUS: Aseta tai tarkista ennen kartoitusta kartoitusasetukset
kohdassa Konfigurointi -> Tuote. Katso Jérjestelmén
asetus -luvusta kohta "Tuote".

Karttojen kaksoiskappaleiden luonti ja siirto

Kartat tallennetaan tyon tietoihin. Kayttamalla asetusta Tiedot -> Tyon
tiedot tyotietoja sisaltavista kartoista voi luoda kaksoiskappaleita tai ne
voi siirtda Fieldware Linkiin. Nain karttoja voi avata, tarkastella, muokata,
tulostaa ja siirtaa takaisin ohjauspaatteeseen. Tarkemmat tiedot Iytyvat
Jarjestelman asetus -luvun kohdista "Tietojen hallinta -> Tyon tiedot ->
Siirto" seka "Tietojen hallinta -> Tydn tiedot -> Hallinnoi".

Kohdassa Tietojen kayttd -> Raportit voidaan luoda raportteja useissa
muodoissa. Nama raportit siséltdvat tyon tietoja sek& mahdolliset kartat.

Ruiskutuksen kartoitukseen siirtyminen:
1. Paina AJONEUVONAKYMAOPASTUS-alapalkkia @ tai
PELTONAKYMAOPASTUS-alapalkkia m
2. Kartoitusasetukset saadaan esiin painamalla
KARTOITUSASETUKSET-palkkia i
3. Valitse yksi tai useampia:
» Peittokartta ; - néyttad tydvalineen kulkemat alueet riippumatta
siitd, onko tuotetta ruiskutettu vai ei
» Monikulmiot @ — néytt kaikki luodut monikulmiot
» Asetuskartta (O - etukéteen ladattu kartta, joka valittaa tietoja
madrakontrollerille tuotteen ruiskutuksessa kaytettavaksi
» Ruiskutuskartta .5 - nayttaa, kuinka paljon tuotetta on ruiskutettu
ja minne kayttaen varia osoittamaan tasoa suhteessa etukateen
tai automaattisesti asetettuihin enimmais- ja vahimmaistasoihin
» Tavoitemaarakartta @) — néyttéé sen tavoitemééran, jonka
maarakontrolleri on yrittanyt saavuttaa kussakin paikassa
HUOMAUTUS: Ruiskutuskarttaa ja tavoiteméaérékarttaa ei voida valita
samanaikaisesti.

Figure 8-6: Peitto-, monikulmio- ja tavoiteméaérakartat

Peittokartta

' Tybvalineen kasittelemét alueet ndyttava peittokartta.

Néytolla tapahtuva kartoitus
+ Peittoalue — nayttaa ruiskutetun alueen seka paallekkaisyyden:
<«Sininen - yksi ruiskutus
<qPunainen - vahintaan kaksi ruiskutusta

Figure 8-7: Peittokartta

.
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Monikulmiokartta
‘ Monikulmiokartta nayttaa kaikki luodut monikulmiot.

Né&ytolla tapahtuva kartoitus
¢ Ohjauslinjat
<«Sininen — monikulmiorajan linja

Fiqure 8-8: Mé&éran sdédélla varustettu monikulmiokartta kéytettdvissé

Figure 8-9: Asetuskartta

Asetuskartta
Asetuskartta on etukateen ladattu kartta, joka valittaa tietoja
maarakontrollerille tuotteen ruiskutuksessa kaytettavaksi.
Asetuskartta sisaltdd maantieteelliseen koordinaatistoon sidottuja
tuotemaaratietoja. Yhteensopivilla maarakontrollereilla Matrix Pro GS
voi tuoda asetuskarttoja siséltévia tyon tietoja kaytettaviksi vaihtelevan
maaran ruiskutuksissa.

Néytolla tapahtuva kartoitus
+ Vybhykelinjat:
<AMusta ruiskutusvydhyketta lahestyttaessa.
<«Valkoinen ruiskutusvyéhykkeen sisalla.

<AMuut vydhykkeet, joilla on sama m&aré nakyvat myos valkoisina.

+ Peittoalue — ndyttaa eri asetusmaaravyohykkeet:
«Kayttdjan valitsema — vydhykkeen varit valitaan asetuskarttaa
luotaessa.
Fieldware Linkilla (v5.01 tai uudempi) kéyttajat voivat tuoda
Fieldware Linkissa luotuja vaihtelevan maaran ruiskutustoita seka
vieda tydtietoja ohjauspaatteesta, muokata siséllytettyja karttoja
tavoitem&aran tai asetuskarttojen luomista varten sek3 siirtaa niita
takaisin ohjauspéatteeseen tyokayttoa varten.

HUOMAUTUS: Edistynyt tyétila vaaditaan muuttuvan maérén
ruiskutuksille. Katso Jérjestelmén asetus -luvun kohta
Asetukset (Tyétila).

Ruiskutus- ja tavoitemaarakartat
Ruiskutuskartta ,Z, nayttad, kuinka paljon tuotetta on ruiskutettu ja minne
kéyttaen vérig osoittamaan tasoa suhteessa etukateen tai automaattisesti
asetettuihin enimmais- ja vahimmaistasoihin

Tavoitemaarékartta @ naytta sen tavoitemaaran, jonka
maarakontrolleri on yrittdnyt saavuttaa kussakin paikassa

HUOMAUTUS: Ruiskutuskarttaa ja tavoiteméérékarttaa ei voida valita
samanaikaisesti.

Ruiskutuskartta

A Ruiskutuskartta nayttaa, kuinka paljon tuotetta on ruiskutettu ja
" minne kayttaen varia osoittamaan tasoa suhteessa etukateen tai
automaattisesti asetettuihin enimmais- ja véhimmaistasoihin.

HUOMAUTUS: Ruiskutuskarttaa ja tavoiteméérékarttaa ei voida valita
samanaikaisesti.

Né&ytolla tapahtuva kartoitus
+ Peittoalue — néyttaa ruiskutetun alueen:
«Kayttdjan valitsema — ruiskutetut alueet nayttavéat varillisia
palkkeja, jotka liittyvat valittuun vérialueeseen ja kartan valintaan.
Figure 8-10: Ruiskutuskartta
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Tavoiteméaarékartta
@ Tavoitemaarakartta nayttaa sen tavoiteruiskutusmaaran, jonka
maarakontrolleri on yrittanyt saavuttaa kussakin paikassa

HUOMAUTUS: Ruiskutuskarttaa ja tavoiteméérékarttaa ei voida valita
samanaikaisesti.

Néytollé tapahtuva kartoitus
+ Peittoalue — ndyttaa ruiskutetun alueen:
«Kayttdjan valitsema — ruiskutetut alueet ndyttavéat varillisia
palkkeja, jotka liittyvat valittuun vérialueeseen ja kartan valintaan.
Figure 8-11: Tavoitem&érékartta

Figure 8-12: Tuoteasetukset

Tavoiteméaérat

Etukateen asetetut tavoiteruiskutusmaarat maarittavat ruiskutettavan
tuotteen tavoitemaarat hehtaaria/eekkeria kohden. Namé asetukset
tulevat olemaan samat kaikille aktiivisille tdille.

Varialueen valinta
Tuoteasetukset maarittavat kartoitusta varten enimmais-/
vahimmaisméaaran rajat seka niita vastaavat nayttovarit.

1. Paina KONFIGUROINTI-sivupalkkia .
2. Paina iz,
3. \Valitse:
» Varialue - tila, jota k&ytetddn enimmaéis- ja vahimmaismaaravérin
maaran asettamiseen
<qAutomaattinen — todelliset ruiskutusmaaraarvot tai
tavoitemaaraarvot maarittavat enimmais- ja vahimmaisrajat
<4Manuaalinen — enimmais- ja vahimmaisrajat asetetaan
ruiskutetun maaran kartoituksessa asetettuihin yla- ja alaraja-
asetuksiin
» Enimmaismaéran vari — talla asetetaan enimmaismaaran vari; kun
manuaalinen varialuetila on valittuna, tata varia kaytetaan kaikille
ruiskutetun maaran kartoituksen ylarajan ylittaville maérille
» Vahimmaismaaran vari — tilla asetetaan vahimmaismaaran vari;
kun manuaalinen vérialuetila on valittuna, tata varia kaytetdan
kaikille ruiskutetun maaran kartoituksen alarajan alittaville méarille

n www.teejet.com
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LIITE A - JARJESTELMAN KONFIGUROINNIT

Seuraavat kaaviot esittavét tyypillisid Matrix Pro GS -konfigurointeja. Koska mahdollisia konfigurointeja on useita, tata tulisi kayttaa vain viitteend.

Figure A-1: Matrix Pro GS FieldPilot-automaattiohjausjérjestelmélld

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626
Virta-/CAN-/datakaapeli
(sisaltyy

FieldPilot-, UniPilot- tai

BoomPiotsaroiin) TeeJetin CAN-vaylaasetukset

RXA-30 GNSS -antenni
RX520 GNSS -vastaanotin
GNSS GLONASS -antenni

RS-232¢en

&, Naytto pisaran kokoa varten, painerajapintasarja

akkuun

lohkon ohjausventtiileihin

¥ 45.05897 - lohkon kéyttovoimamoduuli 15,
lohkon suojus

lohkon ohjausventtiileihin
§

o e
Paatevastus
> Y virtakaapelin
lohkon ohjausventtiileihin
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Figure A-2: Matrix Pro GS FieldPilot Pro- tai UniPilot Pro -ohjausjarjestelmalld

90-02349 (Matrix 570) 45-05626
90-02700 (Matrix 840) Virta-/CAN-/datakaapeli
(sisaltyy

FieldPilot-, UniPilot-
tai BoomPilot-sarjoihin)

h=]

RXA-30 GNSS -antenni
RX520 GNSS -vastaanotin
GNSS GLONASS -antenni

7 Videovalitsinmoduuli
7

» Peruutusmoduuli
(ei saa kéyttad FieldPilot Pro- / UniPilot Pro -jérjestelmén kanssa)

.. Néyttd pisaran kokoa varten, painerajapintasarja

akkuun

lohkon ohjausventtiileihin

45-05897 - lohkon kayttévoimamoduuli 15,
lohkon suojus

lohkon ohjausventtiileihin <

45-05986 - Ethernet-rajapinnasta RJ5 Conxalliin

=

~

65-05251 - pidike, SCM Pro, litted

78-08086 - kytkintoiminnon moduuli

© SCM Pro

78-08097 UniPilot Pro

78-08098 hydraulinen avaus
78-08095 hydraulinen/RTK-avaus

r %’N
””” ~3791-05023 - UniPilot Pro -kokoonpano.
TAI Kierronestosokka
Ajoneuvokohtainen ohjausventtiili,
FieldPilot Pro -suojus

Ajoneuvokohtainen
Ohjausventiili
FieldPilot Pro

paineanturi
16-05022 -
pyéran kulman anturi

32-04020 - jalkakytkin

&
2-04059 - jalkakytkin
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LIITE B - MATRIX PRO GS -OHJAUSPAATTEEN VALIKON ASETUKSET

Tassa liitteessa on Matrix Pro GS -ohjauspaatteen valikkoasetukset ja siitd  Merkkiluettelo
[Bytyy myds seuraavat: Nama merkit seuraavissa taulukoissa iimaisevat, ovatko asetukset
+ aktiivisen tydn yhteydessa kéytettavissa olevat asetukset. kéytettavissa aktiivisen tyon aikana:
+ asetukset, joita voidaan tehda Matrix Pro GS -ohjauspaatteessa
itsesséan tai Fieldware Link -ohjelmistoa kayttaen.
+ asetukset, jotka sisallytetaan vietaessa profiiliin Matrix Pro
GS -ohjauspaatteesta tai Fieldware Linkista.

v Kéytettavissa aktiivisessa tydssa

x Ei kaytettavissa aktiivisessa tydssa

<« Siilytetdan ohjauspaéatteesta profiilin kanssa
» Sailytetdan Fieldware Linkista profiilin kanssa

Konfigurointiasetukset

Kaytettavissa Tallennettu vietyyn
~ aktiivisen tyon Voidaan muokata kohteessa profiiliin kohteessa
J\' Konfigurointiasetukset yhteydessa Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link
Koneen tyyppi x v x v P
GNSS-antennin korkeus x v v v v
Tydvélineen tyyppi x v v v v
Symmetrinen ty6valineen asettelu x v v v v
Usean lohkon ulostulomoduulit (Section Output MOdUIES)...........cvcreereeerrieneereees x 4 v v |
Tydvélinelohkojen maara x v v v v
Ruiskutus/tydskentelylevey: x v v v v
Pisaran koon valvonta v v x v <
Suuttimen Nykyinen suutin 4 v |
valinta Suutinten tus v v <
Ruiskutettu-halytys v v x v <
Saapumisaika v v x v <
Poistumisaika v v x v <«
Salli BoomPilot peruutettaessa v v x v <
BoomPilot-aloitustila v v x v <
BoompPilot-kuvake v v x v <
Peruutussignaalin viive v v x v <
Tydvalineen linjapoikkeaman suunta... x v v v v
Tyévalineen linjapoikkeaman etisyys.. x v v v v
Tydvéline Suora tla Tyovélineen sivupoikkeaman suunta x v v v v
Tyévalineen sivuttaispoikkeaman etaisyy x v v v v
Paallekkaisyys 4 v v v v
Viive péalld/pois paalta -ajat v v v v v
Asetuksen tyyppi: TeeJet x v v v v
Antennin ja levyjen valisen linjapoikkeaman etdisyys .. x v v v v
Tydvalineen sivupoikkeaman suunta x v v v v
Tydvalineen sivuttaispoikkeaman etaisyys.............c.c..ccouvvvnnieee. x v v v v
Paéllekkaisyys v v v v v
Viive péalla/pois paalta -ajat v v v v v
Viuhkan poikkeaman etéisyys x v v v v
Viuhkatila Lohkon poikkeamat x v v v v
Lohkon pituudet x v v v v
Asetuksen tyyppi: OEM x v v v v
Antennin ja levyjen valisen linjapoikkeaman etdisyys .. x 4 4 v v
Tydvalineen sivupoikkeaman suunta x v v v v
Tydvalineen sivuttaispoikkeaman etaisyys...........ccoeuveurerniereenne x v v v v
Aloitus-/lopetusetdisyydet x v v v v
Lohkon aloitus-/lopetuspoikkeamat...............ccc.cvernivernrinnireninnns x v v v v
Lohkon 1 linjapoikkeaman suunta x 4 v v v
Lohkon 1 linjapoikkeaman etdisyys. x v v v v
Tyovaline Tydvalineen sivupoikkeaman suunta x v v v v
(athuu) Porrastettu tila ~ Tydvélineen sivuttaispoikkeaman etaisyys ............coouwwwrvvvennenes x v v v v
Paéllekkaisyys v v v v v
Viive péalla/pois paalta -ajat v v v v v
Lohkon poikkeamat x v v v v
Jatkuu...
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Kaytettavissa Tallennettu vietyyn
- aktiivisen tyon Voidaan muokata kohteessa profiiliin kohteessa
Q\' Konfigurointiasetukset yhteydessa Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link
Kartoitussijainti v v x v <«
Sijainnin nimi v v x v <«
Kartoituksen sijainnin linjapoikkeaman suunta.............ccccoucvvees v v x v <
Kartoituksen sijainnin linjapoikkeaman etéisyys 4 v x v <
Kartoituksen sijainnin sivuttaispoikkeaman suunta . v v x v <
Kartoituksen sijainnin sivuttaispoikkeaman etéisyys .................. v v x v R |
Opastusleveys x v v v v
LED-valojen kirkkaus v v x x x
Nayttétila v v x x x
LED-valojen valit v v x x x
Ulkoinen valopalkki v v x x x
) Ulkoisen valopalkin LED-valojen kirkkaus v v x x x
Opastus ja . ) L
kartoitus Ulkoisen valopalkin tekstin kirkkaus v v x x x
Ulkoinen poikkeama reitilta v v x x x
Ulkoisen ajovaylén numero v v x x x
Ulkoinen nopeus v v x x x
Ulkoinen todellinen maara 4 v x x x
Ulkoinen tavoitem&ara 4 v x x x
Ulkoinen ruiskutettu tuote v v x x x
GNSS-tyyppi x v x x x
GNSS-portti x v x x x
GNSS-vasta-  GNSS-tiedonsiirtonopeus x v x x x
anottimen GNSS-tilatiedot v v x x x
konfigurointi Ohjelma x v x x x
PRN x v x x x
GNSS-sijainnin paivityksen painikkeen nayttdminen 4 v x x x
) Peruutuskamera v v
Video
Kameran asetukset. v v
Sisaantulo/ Enimmaispaineen mééra v v v v v
Anturit qustqu- Matalan paineen halytys v v v v v
moduulin
paineanturi Korkean paineen halytys v 4 4 4 v
Tuotteen nimi x v v v v
Suuttimen vakio x x v > v
Enimmaismaaran véri 4 4 x v <
Tuote* Al aa
Vahimmaismaaran vari v v x v <
Vérialue v v x v <
Ruiskutetun maarén kartoituksen ylé-/alarajat x v x v <
Ota kayttoon/poista kaytosta x 4 x x x
Ulkopuolisen Laitteistorajapinta x v x x x
valmistajan Tietoliikenteen yhteyskéytantd x v x x x
méaaran Kontrolleritila x 4 x x x
saadin* Sarjabaudinopeus x v x x x
Maarakontrollerin tila v v x x x
Jatkuu...
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Kaytettavissa Tallennettu vietyyn
- aktiivisen tyon Voidaan muokata kohteessa profiiliin kohteessa
0\, Konfigurointiasetukset yhteydessa Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link
Uusi x v x x x
Lataa x v x x x
) . Muokkaa x v x x x
AJopeuVOJen Kobioi " v N N .
hallinta v : e
Automaattinen kalibrointi x 4 x x x
Saada v v x x x
Poista x v x x x
Manuaalinen vapautus x v x x x
Moottorin reagointinopeus v v x x x
Automagattio- Unipilot pro -vapaaliike v v x x x
hjaus Ohjausvaste v v x x x
mukana Saada Suunnan reagointinopeus v v x x x
FieldPilot Pro Poikkeama ritlts v v x x x
tai UniPilot Pro Linjan hankinta v v x x x
Estosuuntainen vaste v v x x x
Kallistuksen kalibrointi x v x x x
Pyéréan kulma-anturin (WAS) kalibrointi.... x v x x x
Ql-arvojen valinta v v x x x
Suurin mahdollinen DOP-arvo v v x x x
Kuljetustila v v x x x
Huoltotila v v x x x
Kéyttéjan lasnéolo v v x x x
Avustettu/automaattinen ohjaus kaytdssa/pois kAytOSta.............ccoceverurriinrirecns v v x v <
Venttiilityyppi x v x v <
Venttiiliasetuk-  Venttiilin taajuus x v x v <
set Vahimmaiskayttojakso vasemmalle/oikealle ............cocvcevvucennee x 4 x 4 <
Enimmaiskayttdjakso vasemmalle/oikealle .............coccvirernirnnnes x 4 x 4 |
Karkea ohjauksen saaté v v x v <
Ohjausasetuk-  Ohjauksen hienoséato v v x v <
Automaattio-  Set Kuollut alue v v x v <
hjaus Ennakointi v v x v <
Ventiilitesti x v x v <
Venttiilin vianmaaritys x v x v <
Asetukset Ohjauspydran anturi x 4 x v <
. Kaytossa/poissa kaytosta x v x v <
Ohjauskulman
o tjur‘: YMAN " Anturin Kalibrointi v v x v <
Kalibrointi ohjauslinjaan v v x v <
Kallistuksen Kéytossé/poissa kaytosta x v x v ]
korjaus Peltotaso x v x v <

*Saatavana ainoastaan kéytettdessé jérjestelméssé olevaa aktiivista ulkopuolisen valmistajan nopeusohjainta.
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MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

Tietojen hallinnan asetukset

Kaytettavissa aktiivisen

—
5= Tietojen hallinnan asetukset tyon yhteydessa
Vie x
Siirra Tuo x
Poista x
Tyén tiedot -
Uusi x
Hallinnointi Kopioi x
Poista
Tallenna PDF x
Raporit Tallenna KML .
aport Tallenna SHP «
Tallenna kaikki tyypit x
Asetukset Tydtila %
Vie v
Siirra Tuo v
Poista v
Koneen Uusi v
asetukset Kopioi L,
Hallinnointi Poista v
Tallenna v
Lataa x

Ohjauspaatteen asetukset

Kaytettavissa aktiivisen

Ohjauspaétteen asetukset tyon yhteydessa
Tietor Jérjestelman tiedot v
letoja Tallenna v
Variskaala v
Nestekidenayton kirkkaus. v
Nayttd Yétila v
Nayttokuva v
Nayton kalibrointi v
Yksikot v
Maakohtainen  Kieli v
Aikavyohyke v
Adnenvoi- Adnenvoimakkuus v
makkuus
Demo-GNSS ~ Kaynnistys v
BoomPilot levittimelle v
Ominaisu- : ot .
uden avaus Ulkopuolisen valmistajan nopeudenohjain v
FieldPilot Pro/UniPilot Pro v

Tyokalujen asetukset

Kaytettavissa aktiivisen

° ° Tyokaluasetukset tyon yhteydessa
Lataa Laite

ohjelmisto Ohjelmisto

Lisatoiminnot Laskin v

SAOMINNOL v sikkemuunnin v

=
=
m
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MATRIK Pro 570GS * MATRIX" Pro 840GS

LITE C- LAITTEEN TEKNISET TIEDOT

VAROITUS! Joissain alkuperéisissé Matrix-konsoleissa on nelinastainen Conxall-kaapelikytkenté. Nelinastaiset ja kahdeksannastaiset

Mitat Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27x18x6 cm

Paino Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg

Liitin Virta/CAN-véyla Kahdeksannastainen Conxall
Kamera Viisinastainen Conxall
Nopeusftila Kahdeksannastainen Conxall

kaapelit EIVAT ole keskenaan vaihtokelpoisia.

Kaytto- ja sailytysympéristd Sailytys -10-+70°C
Kaytto 0-+50°C
Kosteus 90 %, ei tiivistyva
Nayttd Matrix Pro 570GS Pistetarkkuus 320 x 240, 14,5 cm
Matrix Pro 840GS Pistetarkkuus 800 x 600, 21,3 cm
Sisaantulo/ulostulo UsB 2.0
Virrantarve <9W@12VvDC

LIITE D - ASETUSTEN VAIHTELUVALIT

Painamalla valikkokohteista Idytyvien asetusten nimia saadaan nakyviin kyseisen kohteen maéaritelmé ja sen vaihteluvalin arvot.

Figure A-3: Esimerkki tietotekstiruudusta

98-05273-FIR9 m
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MATRIK Pro 5706GS * MATRIX" Pro 840GS

LIITE E - UTM-KOORDINAATIT JA -VYOHYKKEET

Matrix Pro 570GS ja Matrix Pro 840GS kéyttavat UTM-koordinaattijarjestelméé (Universal Transverse Mercator) tdiden sijaintien paikantamiseen. UTM-
koordinaattijérjestelmé jakaa maan pinnan 60:een numeroituun pohjois-eteld-suuntaiseen vydhykkeeseen, jotka on vield jaettu kirjaimin nimettyihin
leveysastevydhykkeisiin alla nakyvalla tavalla.

Figure A-4: UTM-koordinaattijériestelmé — maailmanlaajuinen

Matrix Pro GS -konsoli paikantaa tdmén jalkeen ne UTM-vyohykkeet, joissa kukin tuotteen levitystyé suoritetaan. Tata vyohyketietoa kéytetaan sitten
méaarittdmaan, voidaanko jokin tyd aloittaa tai voidaanko sité jatkaa tai ajoneuvon senhetkista sijaintia lahinna olevan tallennetun tydn etsintaan.

Mikali valittu tyd on jollain muulla kuin senhetkisell4 tai viereiselld UTM-vyohykkeelld, etdisyyden viereen tulee nékyviin teksti "Toiminta-alueen

ulkopuolella". PXETERZY tai ei ole kaytdssa.

Mikéli valitulla tyll4 ei ole tallennettuja tietoja, etéisyyden kohdalla on teksti "Ei tietoja".

m www.teejet.com



KAYTTAJAN ASETUKSET

MATRIX PRO GS

ASETUKSET OHJELMISTOLLE v4.33
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Tekijanoikeudet

© 2018 TeeJet Technologies. Kaikki oikeudet pidatetaan. Taté asiakirjaa tai sen osia tai siind kuvattuja tietokoneohjelmia ei saa jaljentaa, kopioida, valokopioida,
kaantaa tai typistda mihink&dan muotoon eika millaan valineella iilman TeeJet Technologiesilta etukéteen saatua kirjallista suostumusta. Tamé on voimassa riippumatta
siitd, onko kyseessa sahkoinen tai koneiden luettavissa oleva kappale, tallennus tai jokin muu.

Tavaramerkit
Mikali toisin ei ilmoiteta, kaikki muut tuotemerkki- tai tuotenimet ovat niiden kunkin oman yhtién tai organisaation tavaramerkkeja tai rekisteroityja tavaramerkke;ja.

Vastuunrajoitus

TEEJET TECHNOLOGIES TOIMITTAA MATERIAALIN "SELLAISENA KUIN SE ON", ILMAN TAKUITA. TAMA KOSKEE SEKA NIMENOMAISIA ETTA
HILJAISIA TAKUITA. EI TEKIJANOIKEUS- TAI PATENTTIKORVAUSVASTUITA. TEEJET TECHNOLOGIES EI OLE MISSAAN OLOSUHTEISSA VASTUUSSA
LIKETOIMINNAN MENETTAMISESTA, TULONMENETYKSESTA, KAYTTOMAHDOLLISUUKSIEN TAI TIETOJEN MENETTAMISESTA, LIKETOIMINNAN
KESKEYTYMISESTA EIKA VALITTOMISTA, ERITYISISTA, VALILLISISTA TAI OHEISVAHINGONKORVAUKSISTA. TAMA PATEE MYOS SELLAISISSA
TAPAUKSISSA, JOISSA TEEJET TECHNOLOGIESILLE OLISI ILMOITETTU TALLAISISTA TEEJET TECHNOLOGIESIN OHJELMISTON KAYTOSTA
SYNTYNEISTA VAHINGOISTA TAI VAHINGONKORVAUKSISTA.

Turvallisuusohjeet
TeelJet Technologies ei ole vastuussa seuraavien turvallisuusohjeiden noudattamatta jattdmisesta aiheutuvista vaurioista tai fyysisista vahingoista.
Ajoneuvon kayttajalla on vastuu sen turvallisesta toiminnasta.

Matrix Pro GS: n ja avustettuun/automaattiseen ohjaukseen kaytettavan laitteen yhdistelmaé ei ole suunniteltu korvaamaan ajoneuvon kayttajaa.

Ala poistu ajoneuvosta, kun avustettu/automaattinen ohjaus on kytkettyna paalle.

Ajoneuvon ympérillé ei tule olla ihmisia tai esteitd ennen kytkentéa tai sen aikana.

Matrix Pro GS on suunniteltu tukemaan ja parantamaan peltotydskentelyn tehokkuutta. Laatu ja ty6td koskevat tulokset ovat taysin kuljettajan vastuulla.

Vapauta tai irrota mahdolliset avustetun ohjauksen laitteet/automaattiohjauslaitteet ennen kayttoa julkisilla teilla.
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+ FieldPilot®-automaattiohjaus

¢ Avustettu UniPilot®-ohjaus

+ Automatisoitu BoomPilot®-ohjain lohkolle
Kallistuksen gyromoduuli
Videovalintamoduulit jopa kahdeksalle kameralle
Ulkoisen GNSS-vastaanottimen tai antennin paivitykset
Fieldware® Link -sovellus tehostettuun tietojen jarjestelyyn
Paineanturisarja pisaran koon valvontaan
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