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INTRODUCCION

N.° 1 Encender
|
Presione el botén de ENCENDIDO &4 para encender la consola.

N.° 2 Pantalla de inicio

Una vez que se complete la secuencia de encendido, aparecera la
pantalla de Inicio con la opcion de iniciar un nuevo trabajo o continuar un
trabajo existente.

N.° 3 Ir a configuracion de la unidad
1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DE UNIDAD .
Las opciones de configuracion % se mostraran primero. Se tienen
acceso a la Administracion de datos %, Configuracion de la consola a
y Herramientas B8 desde los botones de pestafias laterales.
Configuracion cultural
1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

o
2. Presione [ef{TTEN. N.°3

Cultura se utiliza para configurar unidades, el idioma y la zona horaria.

Configuracién de GNSS
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION [@.

YRR SN Configuracion del receptor de GNSS §

GNSS se utiliza para configurar el tipo de GNSS, el puerto de GNSS y
PRN, ademas para ver la informacion del estado de GNSS.

Configuracion de implemento
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION (@.

2. Presione g,

La configuracion de implemento se utiliza para establecer varias
configuraciones asociadas con modo recto, modo de esparcidor o modo
escalonado. Las configuraciones variaran segun si esta presente un
SmartCable o un Modulo de controlador de seccion (Section Driver
Module, SDM).

Configuracién de AutoSteer
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION [g.

2. Presione XNGEICEA.

Cuando un médulo de control de direccion (Steering Control Module,
SMC) esta presente, las opciones de piloto asistido/automatico estaran
disponibles. Para obtener instrucciones de configuracion detalladas,
consulte el manual de instalacién del piloto asistido/automatico especifico.

N.° 4 Ir a la pantalla de guia

1. Presione la pestafia GUIA DE VISTA DE VEHICULO &5, la
pestafia GUIA DE VISTADE LOTE [ o la pestafia GUIA DE
REALVIEW @},

2. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION E
para mostrar las opciones de navegacion.

Elija un modo de guia &
» AB recta = » Ultima pasada B

» AB curva ¥ » NextRow (proxima fila) &
» Eje de circulo ©

Puntos marque Ay B (ANB

Para establecer una guia de AB.
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CAPITULO 1: INTRODUCCION
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Matrix Pro GS permite la administracion de varios modulos conectados ademas de la asignacion de GNSS, guia, FieldPilot®,
BoomPilot®, control de las tasas y recopilacién de datos en una sola consola utilizando la tecnologia de bus de la red CAN. Esto
reemplaza varias consolas en la cabina por un solo sistema robusto.

Actualizaciones de productos disponibles

+ Direccion automatica FieldPilot® + Aplicacion de organizacion de datos mejorados de Fieldware®
+ Direccién asistida UniPilot® Link

+ Control de seccion de la barra automatizado de BoomPilot® + Kit de interfaz de sensor de presion para el Monitor del

+ Médulo giroscopico de inclinacién tamafio de la gota

+ Mddulos de seleccidn de video para 8 cdmaras maximo + Control de tasa de terceros

+ Receptor GNSS externo o actualizaciones de antena

COMPONENTES DEL SISTEMA

Consola Matrix Pro 570GS

La consola Matrix Pro 570GS esta disefiada para ofrecer afios de servicio en condiciones tipicas de operaciones agricolas. Un gabinete
bien ajustado, junto con cubiertas de goma para todos los conectores, hace que los ambientes de polvo tipicos no causen problemas
de funcionamiento. Mientras que las salpicaduras ocasionales de agua no dafiaran la unidad, la consola Matrix Pro 570GS no esta
disefiada para la exposicion directa a la lluvia. Tenga cuidado de no utilizar la consola Matrix Pro GS en condiciones hiimedas.

Figura 1-1: Parte anterior y parte posterior de la consola Matrix Pro 570GS

Barra de luces integrada

Botdn de encendido

Puerto USB con cubierta de goma

Pantalla tactil brillante
HATRI Phlliees

Altavoz

Botdn de encendido

Soporte de RAM integrado
(requiere montaje)

— Conexién de antena GPS

Cubiertas de conectores
Puerto USB con cubierta de goma de goma

Sujetador de RAM estandar Conectores empotrados

(requiere montaje)
Conexion de sefal de velocidad

Conexion de camara

Conexion de energia
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Consola Matrix Pro 840GS

La consola Matrix Pro 840GS esta disefiada para ofrecer afios de servicio en condiciones tipicas de operaciones agricolas. Un gabinete
bien ajustado, junto con cubiertas de goma para todos los conectores, hace que los ambientes de polvo tipicos no causen problemas
de funcionamiento. Mientras que las salpicaduras ocasionales de agua no dafiaran la unidad, la consola Matrix Pro 840GS no esta
disefiada para la exposicion directa a la lluvia. Tenga cuidado de no utilizar la consola Matrix Pro GS en condiciones hiimedas.

Figura 1-2: Parte anterior y parte posterior de la consola Matrix Pro 840GS

Barra de luces integrada
Botdn de encendido

/ Botdn Inicio
Puerto USB

con cubierta de goma

X\ Botones de acercamiento/

o Altavoz
alejamiento

Conexién de antena
GPS

Pantalla tactil brillante

Sujetador de RAM
estandar
(requiere montaje)

Soporte de RAM integrado
(requiere montaje)

Cubiertas de conectores
de goma

Conexién de sefial de velocidad
Conexion de camara

Conexion de energia

Botones Informacion adicional

! Todos los cambios se guardan automaticamente.
Encendido/apagado ‘

Encendido: presione el boton de ENCENDIDO [@) para encender La consola necesita apagarse y volverse a encender cuando se
la consola. Al encenderse, la consola Matrix Pro GS comenzara la  Cambia 0 se conecta cualquier equipo al sistema Matrix Pro GS.

secuencia de inicio.

Apagar:; presione el boton de ENCENDIDO y manténgalo
presionado brevemente hasta que una pantalla de
confirmacién reconozca el modo de apagado.

jADVERTENCIA! Espere 10 segundos antes de reiniciar la
consola.

Secuencia de inicio

La consola tarda aproximadamente dos minutos en encenderse.
Durante este tiempo se mostraran una serie de pantallas, las
luces LED se encenderan y se apagaran y los niveles de brillo
fluctuaran. Una vez que se complete la secuencia de encendido,
aparecera la pantalla de Inicio.

Inicio (Matrix Pro 840GS solamente)
El botén Inicio [ﬁﬂ proporciona un acceso directo hasta la pantalla
de inicio.

Instalacion de antena recomendada
La antena GNSS se debe montar lo mas hacia adelante posible
en la parte superior de la cabina sobre una superficie de metal de

Arriba/Abajo (Matrix Pro 840GS solamente) porlo menos 10 cm cuadrados.

Los botones Arriba/Abajo AV ajustan la vista del vehiculo o
perspectiva al horizonte de la vista de vehiculo a la vista aérea en
la guia vista de vehiculo y vista de lote.
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Camara RealView®

La camara RealView de TeeJet Technologies permite que las

imagenes de video se muestren en la pantalla de Matrix Pro GS. El diagrama que estaba en este lugar en las versiones anteriores
La camara se puede colocar viendo hacia el frente para activarla  del software se traslado al apendice.

guia de RealView sobre video o se puede colocar para visualizar

otros aspectos operativos del equipo. La camara esta equipada

con soporte de RAM flexible, un parasol esencial y proporciona

iluminacién infrarroja, lo que produce imagenes de video nitidas,

incluso en condiciones de oscuridad.

USO BASICO DE LA PANTALLA

La consola Matrix Pro GS se puede utilizar como sistema para un trabajo actual simple 0 como sistema avanzado para varios trabajos.
Independientemente del modo en que se encuentre la consola, las funciones basicas de la pantalla son las mismas.
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+ Las pestafas inferiores y las pestafias laterales proporcionan acceso a varias pantallas y pantallas secundarias

+ Los elementos emergentes de advertencias e informacion sefialan las actividades de la consola y los detalles sobre las funciones
de configuracion y de guia

+ Las opciones de configuracion se pueden ajustar facilmente por medio de menus desplegables o de pantallas de introduccién de
datos con teclado

Para encontrar rapidamente una funcion de configuracién, consulte “Configuracion del menu de la consola Matrix Pro GS” en este
manual.

Teclas de pestana inferiores Opciones no disponibles cuando un trabajo esta
Las teclas de pestafia inferiores siempre estan disponibles en activo

la pantalla. Estas teclas dan acceso a trabajos, opciones de Cuando un trabajo esta activo, algunas opciones de configuracion
configuracion y navegacion. no estan disponibles: consulte “Configuracion del mend de la

@ Pantalla de inicioltrabajo consola Matrix Pro GS” en este manual.

Figura 1-4: Ejemplos de opciones no disponibles

}':‘ Configuracion del sistema
ﬁ Guia de vista de vehiculo
E Guia de vista de lote

Guia de RealView o
vista de video de pantalla completa de camara RealView

NOTA: Las opciones de guia de RealView solo estan disponibles
si una cdmara esta instalada en el sistema.

Figura 1-3: Teclas de pestafa inferiores
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Colores de la pantalla de la consola

La consola esta disponible en seis esquemas de colores. Desde
la tecla inferior de configuracion de la unidad, presione la pestafia
lateral CONSOLA @ e introduzca las opciones de .
Presione la flecha hacia ABAJO Jv‘ para obtener acceso a las
opciones de esquemas de colores para seleccionar el modo de
color.

Figura 1-5: Esquemas de colores

'Console-=Display
Colgur scheme
LCD brightness
Console-=Display .

%

Colour scheme Style &

LCD brightness 50

| ]|w]| ]

Screenshot IEnabled

Screen calibration Start
x EERN )

CEIERE

Modo simple o avanzado
Para cambiar entre el modo simple y el modo avanzado, consulte
el capitulo de configuracion, en Datos -> Opciones.

En el modo simple, solo un trabajo estara disponible a la vez. Solo
las areas delimitadas y de cobertura se muestran en la pantalla
de inicio. Solo el trabajo actual esta disponible para guardar en
Reportes. El uso con Fieldware Link no se encuentra disponible.

Figura 1-6: Pantalla de inicio de modo simple

En modo avanzado, més de un trabajo estara disponible en
cualquier momento. Cliente, predio, lote y trabajo; area delimitada
y areas de cobertura, hora de aplicacion y la distancia del trabajo
seleccionado se muestran en la pantalla de inicio. Todos los
trabajos guardados se pueden exportar como un archivo PDF,
SHP 0 KML a una unidad USB mediante Datos -> Informes.

La informacion del cliente, predio y lote, y los mapas de
prescripcion solo se puede introducir utilizando Fieldware Link. El
nombre de un trabajo solo se puede editar utilizando Fieldware
Link.

Un usuario puede duplicar trabajos para la reutilizacién de los
limites, guias, datos de cobertura y mapas de prescripcion al
utilizar Fieldware Link o la opcion

Datos -> Datos del trabajo -> Administrar en la consola.

Figura 1-7: Pantalla de inicio del modo avanzado
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Elementos emergentes de advertencia e Selecciones del menu desplegable

informacion Presione la flecha ABAJO I para obtener acceso a las

Un elemento emergente de advertencia o informacion aparecera opciones. Utilice las flechas ARRIBA/ABAJO = : olabarra §
durante casi cinco (5) segundos. Para quitar el cuadro de deslizante si es necesario para desplazarse por la lista extendida. é
informacion, puntee en cualquier parte de la pantalla. Seleccione la opcion apropiada. Para cerrar la lista sin seleccionar g

una opcién, puntee en cualquier parte de la pantalla fuera del
menu desplegable.

Figura 1-8: Ejemplo de cuadro de texto de informacién

Figura 1-10: Ejemplo de ment desplegable

Backward

Informacion de opciones de configuracién
Presione el icono de opcion o el nombre de opcién de cualquier

elemento del menu para mostrar una definicion y el rango de Pantallas de desplazamiento

valores de ese elemento. Para quitar el cuadro de informacion, Algunas pantallas tienen mas informacion u opciones que se
presione en cualquier parte de la pantalla. pueden ver mas alla de la pantalla actual. Utilice las flechas
Figura 1-9: Ejemplo de cuadro de texto de informacion ARRIBA/ABAJO = u 0 la barra deslizante para obtener

acceso a opciones adicionales o informacion no visible en la
pantalla.

Figura 1-11: Ejemplo de pantalla de desplazamiento
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Pantalla de introduccion de datos con teclado Pagina siguiente

Presione el icono TECLADO NUMERICO EZ. Use el teclado Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 para configurar las
numérico para introducir un valor. opciones adicionales para el elemento seleccionado.

Presione el icono ACEPTAR @ para guardar la Figura 1-13: Ejemplo de pégina siquiente

configuracion o el icono CANCELAR @ para salir del
teclado numérico sin guardar.

Figura 1-12: Ejemplo de teclado

Casillas
Presione la CASILLA a / D para seleccionar o deseleccionar.

Figura 1-14: Ejemplos de casillas
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CAPITULO 2:TRABAJOS / PANTALLA DE INICIO

Una vez que se complete la secuencia de encendido y la consola  Modo avanzado

reciba sefial GNSS, aparecerd la pantalla de Inicio con la opcion En modo avanzado, mas de un trabajo estara disponible en

de iniciar un nuevo trabajo o continuar un trabajo existente. cualquier momento. Cliente, predio, lote y trabajo; area delimitada
y areas de cobertura, hora de aplicacion y la distancia del trabajo
seleccionado se muestran en la pantalla de inicio. Todos los
trabajos guardados se pueden exportar como un archivo PDF,
SHP o KML a una unidad USB mediante Datos -> Informes.

La configuracion de la maquina especifica y sus
componentes debe estar completa antes de iniciar
un trabajo. Una vez que un trabajo esté activo, algunas
opciones de configuracién no estan disponibles para cambiarse.

Consulte “Configuracion del menu de la consola Matrix Pro GS” La informacion del cliente, predio y lote, y los mapas de

en el apéndice de este manual. prescripcion solo se puede introducir utilizando Fieldware Link. El

Para cambiar entre el modo simple y el modo avanzado, en la nf)mbre de un trabajo solo se puede editar utilizando Fieldware

configuracion del sistema vaya hasta Datos -> Opciones -> Modo Link.

de trabajo. Un usuario puede duplicar trabajos para la reutilizacién de los
limites, guias, datos de cobertura y mapas de prescripcion al

Modo simple utilizar Fieldware Link o la opcion

En el modo simple, solo un trabajo estaré disponible a la vez. En Datos -> Datos del trabajo -> Administrar en la consola.

la pantalla de inicio solo se muestran area delimitada, areas de Fiqura 2-2: Pantalla de inicio del modo avanzado

cobertura y hora de aplicacién. Solo el trabajo actual esta disponible
para guardar en Reportes. El uso con Fieldware Link no se
encuentra disponible.

Figura 2-1: Pantalla de inicio de modo simple
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MODO SIMPLE

Una vez que se complete la secuencia de encendido, aparecera
la pantalla de Inicio con la opcién de iniciar un nuevo trabajo o
continuar un trabajo existente.

La consola debe tener GNSS antes de iniciar o continuar un
trabajo.

Nuevo trabajo
El iniciar un nuevo trabajo borrara los datos del trabajo anterior.

Para iniciar un nuevo trabajo:

1. Enla pantalla de Inicio /1\ presione LIEZRIETETT.
La consola cambiara a Vista de vehiculo.

Continuar trabajo

Para continuar con el trabajo actual:

1. En la pantalla de Inicio /=", presione [ M-
La consola cambiara a Vista de vehiculo y comenzara a
proporcionar informacién de navegacion.

Si el trabajo seleccionado se encuentra en una zona UTM distinta
ala zona UTM actual o adyacente, la opcion estara
desactivada.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el apéndice Zona
UTM.

Cerrar trabajo
Para cerrar un trabajo:

1. Enla pantalla de Inicio e, RIS Cerrar trabajo §

Para crear un informe del trabajo cuando se cierre un trabajo:
1. Inserte una unidad USB en el puerto USB de la consola.

2. Enla pantalla de Inicio /1\ presione .
3. Seleccionar:

» Si: para crear un informe del Ultimo trabajo

» No: para regresar a la pantalla de Inicio sin guardar

MODO AVANZADO

Una vez que se complete la secuencia de encendido, aparecera
la pantalla de Inicio con la opcién de iniciar un nuevo trabajo o
continuar un trabajo existente.

La consola debe tener GNSS antes de iniciar o continuar un trabajo.

Nuevo trabajo
El iniciar un nuevo trabajo borrara los datos del trabajo anterior.

Para iniciar un nuevo trabajo:

1. Enla pantalla de Inicio /1\ presione L\EEZRTEETY.

2. Presione:
» Si: para generar un nombre automaticamente

» No: para introducir un nombre por medio del teclado en la
pantalla

La informacion del cliente, predio y lote se introducen utilizando
Fieldware Link.

La consola cambiara a Vista de vehiculo.

Iniciar trabajo

La consola Matrix Pro GS estéa programada con una herramienta de
busqueda de lotes para ayudarle al usuario a encontrar el trabajo
mas cercano a la ubicacion del vehiculo. Con la adquisicion de
GPS, la lista de seleccion de trabajos se actualizara cada diez
segundos. Durante esta actualizacion, la lista de trabajos se ordena
por distancia y los dos trabajos mas cercanos se muestran en

la parte superior de la lista. Los trabajos restantes se enumeran
después de estos.

Para continuar con el trabajo actual:
1. la pantalla de Inicio e, presione la flecha hacia ABAJO
para obtener acceso a la lista de trabajos guardados en la
consola.

2. Seleccione el nombre del trabajo a iniciar/continuar.

3. Presione [HEERIELETE.

La consola cambiara a Vista de vehiculo y comenzara a
proporcionar informacion de navegacion.

Distancia
Si el trabajo seleccionado se encuentra en una zona UTM distinta
de la zona UTM actual o adyacente, junto a la Distancia se

mostrara “Fuera de rango”, y la opcién [RIEETRIETETLY estara
desactivada.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el apéndice Zona UTM.

Si un trabajo seleccionado no tiene informacion registrada, la
distancia mostrara “Sin datos”.

Cerrar trabajo
Para cerrar un trabajo:

1. Enla pantalla de Inicio /1\ presione .

Para crear un informe del trabajo cuando se cierre un trabajo:
1. Inserte una unidad USB en el puerto USB de la consola.

2. Enla pantalla de Inicio 4=, presione IR B )
3. Seleccionar:

» Si: para crear un informe del Ultimo trabajo

» No: para regresar a la pantalla de Inicio sin guardar
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CAPITULO 3: VISTA DE VIDEO DE PANTALLA COMPLETA

La vista de video de pantalla completa RealView permite que se muestre la entrada de video en directo. Ver videos y configurar
camaras sin GNSS disponible. Las opciones de guia de RealView no estan disponibles en esta pantalla.
P Una sola camara: una sola camara esta conectada directamente a la consola

» Modulo de seleccion de video: si un mddulo de seleccion de video (Video Selection Module, VSM) esta instalado en el sistema,
dos (2) opciones de video estan disponibles:
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+ Vista de una sola camara: se puede seleccionar una de hasta ocho entradas de la cdmara para cambiar la vista de la entrada
de video.

+ Vista de camaras divididas: se puede seleccionar uno de dos grupos de cuatro entradas de la camara (A/B/C/D o E/F/G/H)
para dividir la pantalla en cuatro sefiales de video por separado.

Para ajustar la vista de camara [reversa, girar 180 grados], vaya hasta Ajustes -> Configuracion -> Video.
Para ingresar en el modo de vista de video de pantalla completa:

1. Presione la pestafia inferior VISTA DE VIDEO DE PANTALLA COMPLETA DE CAMARA REALVIEW ®

2. Presione la pestafia OPCIONES REALVIEW [ para mostrar las opciones RealView.

3. Seleccione entre:

» Vista de una sola camara @ [solo VSM]: se puede seleccionar una (1) a ocho (8) entradas de la cdmara para cambiar la vista
de la entrada de video
> Vista de camaras divididas § 9 [solo VSM]: se puede seleccionar uno (1) de dos (2) grupos de cuatro (4) entradas de la camara

(A/BIC/D o E/FIG/H) para dividir la pantalla en cuatro sefales de video por separado
» Captura de imagenes de camara RealView @f: guarda una foto fija de la vista actual en la pantalla en una unidad USB

Figura 3-1: Vista de video de pantalla completa RealView
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Instantanea de camara Figura 3-3: Seleccion de una sola camara con VSM

La instantanea de camara RealView guarda una foto fija de
la vista actual en la pantalla en una unidad USB.

NOIDDNAOYLNI

1. Inserte una unidad USB.

2. Presione la pestafia inferior VISTA DE VIDEO DE PANTALLA
COMPLETA DE CAMARA REALVIEW n

3. Presione la pestafia OPCIONES REALVIEW
las opciones RealView.

4. Presione el icono INSTANTANEA DE CAMARA @8.

Figura 3-2: Vista de video de pantalla completa de la camara
RealView

&) para mostrar
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Opciones de la camara VSM

gg Si un mddulo de seleccion de video (Video Selection
=~ Module, VSM) esta instalado en el sistema, dos (2)
opciones de video estan disponibles:

1. Presione la pestafa inferior VISTA DE VIDEO DE PANTALLA
COMPLETA DE CAMARA REALVIEW (18,

2. Presione la pestafia OPCIONES REALVIEW (&
las opciones RealView.

3. Seleccione entre:

vIND

para mostrar

» Vista de una sola camara @ : se puede seleccionar una
(1) a ocho (8) entradas de la cdmara para cambiar la vista
de la entrada de video.

SVYSVL3A T0YLINOD

» Vista de camaras divididas § & : se puede seleccionar uno
(1) de dos (2) grupos de cuatro (4) entradas de la cdmara
(A/BIC/D o E/F/GIH) para dividir la pantalla en cuatro
sefiales de video por separado.

3DIANIdY
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CAPITULO 4 : CONFIGURACION DEL SISTEMA

La configuracion del sistema se usa para configurar la consola, la maquina y sus implementos. Cuatro pestafias laterales dan acceso a
las opciones de la configuracién de maquina/implemento, administracion de datos, configuracion de la consola y herramientas.

DESCRIPCION GENERAL

—\
Cuatro pestafias laterales dan acceso a las opciones de { = Administracion de datos

configuracion para: « Datos del trabajo (transferir, administrar)

#° Configuracién del implemento + Informes

* Implemento (configuraciones de implemento recto, esparcidor  « Qpciones (modo de trabajo)
o escalonado; informacion de seleccion de boquilla que
incluye la informacion del monitor del tamafio de la gota,
configuracion de reversa)

+ Configuracién de maquina (transferir, administrar)
i Configuracion de la consola
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« Sensibilidad de guia (barra de luces) * Acerca de (informacion del sistema)
+ AutoSteer (configuracion de valvula, configuracion de la * Mostrar

direccion, prueba de valvula, diagndsticos de valvula, sensor + Cultural

del volante, sensor de angulo de direccion) « Volumen de audio
+ Correccion de inclinacion + GNSS de demostracion

+ Configuracion del receptor de GNSS Funcion desbloqueo

+ Configuracion de video i Herramientas
+ Sensores (Sensor de presidn del modulo de entrada/salida,

+ Cargar software
[Input/Output Module, IOM])

+ Extras (calculadora, conversor de unidades)

Figura 4-1: Opciones de configuracion

Pestanas laterales

— Pestafia lateral de configuracion

Pestaia lateral de administracion de datos
Pestania lateral de configuracién de la consola

Pestafia lateral de herramientas

' Pestafia inferior de configuracion del sistema
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N’ CONFIGURACION

La configuracion se utiliza para configurar el implemento, la guia AutoSteer, correccion de inclinacion, receptor GNSS, video y sensores.

NOTA: La disponibilidad de las funciones variara dependiendo de los dispositivos disponibles en el sistema de Matrix Pro GS.
Presione la pestaiia inferior CONFIGURACION DEL SISTEMA .

1.
2.

Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

3. Seleccione entre:

» Implemento: se utiliza para configurar (segun corresponda)
el tipo de maquina, la altura de la antena GNSS, el tipo
de instrumento, el disefio del implemento simétrico, los
maddulos de salida de la seccion, la cantidad de secciones
del implemento, el ancho de la guia, el ancho de aplicacion/
trabajo, el monitor del tamafio de la gota, preseleccion de la
boquilla, el espaciamiento de la boquilla, el modulo de inicio
de BoomPilot, el médulo del sensor de reversa

e En modo recto: la direccion/distancia de compensacion
en lineallateral del implemento, porcentaje de traslape,
tiempo de demora activado/desactivado

e En modo de esparcidor;
TeelJet: distancia de antena a discos, direccion/distancia
de compensacién lateral del implemento, porcentaje
de traslape, tiempo de demora activado/desactivado,
distancia de compensacion de esparcidor, distancias de
compensaciones de secciones y longitudes de secciones
OEM: distancia de antena a discos, direccién/distancia
de compensacion lateral del implemento, distancia de
inicio/detencion, distancias de compensacion de inicio/
detencién de la seccion

e En modo escalonado: direccion/distancia de
compensacion en linea/lateral de seccion 1, porcentaje
de traslape, tiempo de demora activado/desactivado y
compensaciones de secciones

Figura 4-2: Opciones de configuracion

P Guia: se utiliza para establecer la distancia alrededor de la
guia que se percibe como un error de cero

P AutoSteer: se utiliza para activar/desactivar el piloto asistido/
automatico, asi como para establecer los valores de
configuracion de valvula, la configuracién de la direccion, la
configuracion del sensor de angulo de direccion y realizar
pruebas de valvulas o diagnésticos de valvulas

P Correccion de inclinacion: se utiliza para activar/desactivar y
calibrar la funcién de correccion de la inclinacion y mejorar
la aplicacion en terreno montafioso o con pendientes

» Configuracién del receptor de GNSS: se utiliza para
establecer el tipo de GNSS, el puerto y PRN, ademas para
ver la informacion del estado de GNSS

P Video: se utiliza para establecer camaras individuales

P Sensor: se utiliza para establecer la configuracion del
sensor de presion
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Implemento Figura 4-4: Tipo de implemento. esparcidor

La configuracion de implemento se usa para establecer varias
configuraciones asociadas con modo recto, modo de esparcidor
0 modo escalonado. Las configuraciones disponibles variaran de
acuerdo con el equipo especifico presente en el sistema.

Esta seccion incluye las opciones de instalacion para estas
configuraciones de implementos:

» Seccion Unica

P Secciones multiples con un modulo controlador de seccion

0 un médulo de funcion del interruptor
NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el capitulo
Implemento de este manual. Figura 4-5: Tipo de implemento: escalonado

Tipo de implemento

El tipo de implemento selecciona el tipo de patron de aplicacion
que mejor represente su sistema.

o En modo recto: las secciones de barra no tienen longitud y
se encuentran en una linea a una distancia fija de la antena

o En el modo de esparcidor: se crea una linea virtual en linea
con los discos de entrega a partir de la cual la seccién o
las secciones de la aplicacién pueden variar en longitud
y pueden estar a distancias diferentes desde la linea (la
disponibilidad depende del equipo especifico en el sistema)
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o En el modo escalonado: se crea una linea virtual en

linea con la seccion 1, a partir de la cual la seccion o Configuracion de seccion unica
secciones de aplicacion no tienen longitud y pueden tener  |a configuracién de seccién Gnica se usa cuando no esta en el
una distancia diferente desde la antena (la disponibilidad sistema un SmartCable, médulo de controlador de seccion (SDM)
depende del equipo especifico en el sistema) 0 un mddulo de funcion del interruptor (SFM) (es decir, no esta
NOTA: Para obtener més informacién, consulte el “Tipo de presente ningun control de secciones). Toda el area de la barra o
implemento” en el capitulo Implemento de este manual. de entrega es considerada como una seccion.
Fiqura 4-3: Tipo de implemento: recto 1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [l EHERTEY.

3. Seleccione entre:

» Tipo de maquina: se usa para seleccionar el tipo de
méquina que mejor represente su maquina

P Altura de la antena de GNSS: se usa para medir la altura
de la antena desde el suelo

» Tipo de implemento: se utiliza para seleccionar la
disposicién de las secciones para la ubicacién del producto
aplicado

» Ancho de guia: se usa para establecer la distancia entre
guias

» Ancho del trabajo [tipo de implemento esparcidor]: se utiliza
para introducir el ancho total del implemento

» Ancho de aplicacion [tipo de implemento recto]: se utiliza
para introducir el ancho total del implemento

» Monitor del tamafio de la gota [cuando esté disponible]:
se usa para activar el monitoreo del tamafio de gota hasta
cinco boquillas del pulverizador preseleccionadas

P Seleccion de boquilla [cuando esté disponible]: se usa
para seleccionar el tipo de boquilla del pulverizador (serie
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y capacidad) para determinar la informacién del tamafio de
gota

» Alerta de aplicacion: se usa para establecer una alerta para
sefialar al salir o entrar en un area de aplicacion

» Modo de inicio de BoomPilot: se usa para establecer si el
BoomPilot se controlara mediante la velocidad o el icono
BoomPilot

» icono BoomPilot; se usa para activar el icono de pantalla
de guia para controlar manualmente la aplicacién de la
pintura en la pantalla

4. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE # para configurar
las opciones especificas del implemento. Consulte el capitulo
Implemento para obtener detalles.

5. Presione la flecha de RETORNO 9 ola pestafia lateral
de CONFIGURACION [ para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 4-6: Implemento: configuracion de seccion tnica

Secciones multiples con configuracion SDM/SFM
Las secciones multiples con configuracién SDM/SFM se utilizan
cuando esta presente en el sistema un Médulo de controlador de
seccion (Section Driver Module, SDM) o un Médulo de funciéon

del interruptor (Switch Function Module, SFM). La barra o area

de entrega puede incluir hasta 15 secciones de ancho y longitud
variables (en modo de esparcidor). Las opciones adicionales
disponibles con SDM incluyen el traslape de la aplicacion, la
demora de la aplicacién y el modo escalonado.

El Médulo de funcién del interruptor activa el control manual o
automatico de hasta 20 barras.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION 2.

2. Presione [T EGERCY.

3. Seleccione entre:

» Tipo de maquina: se usa para seleccionar el tipo de
maquina que mejor represente su maquina

» Altura de la antena de GNSS: se usa para medir la altura
de la antena desde el suelo

» Tipo de implemento: se utiliza para seleccionar la
disposicion de las secciones para la ubicacion del producto
aplicado.

» Implemento simétrico: se utiliza si las secciones estan
emparejadas y por lo tanto comparten los mismos valores
de anchura, compensacion y longitud

» Los mddulos de salida de seccion multiple: se usan para
activar varios modulos de salida de seccién en el bus de la
red CAN

» Numero de secciones de implemento: se usa para
seleccionar el nimero de secciones de implemento

» Ancho de guia: se usa para introducir la distancia entre las
guias

» Ancho de aplicacion [tipo de implemento recto o
escalonado]: se utiliza para introducir el ancho total de
todas las secciones del implemento

» Ancho del trabajo [tipo de implemento esparcidor]: se utiliza
para introducir el ancho total del implemento

» Monitor del tamafio de la gota [cuando esté disponible]:
se usa para activar el monitoreo del tamafio de gota hasta
cinco boquillas del pulverizador preseleccionadas

» Seleccion de boquilla [tipo de implemento recto o
escalonado]: se utiliza para seleccionar el tipo de boquilla
del pulverizador

4. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 para configurar
las opciones especificas del implemento. Consulte el capitulo

Implemento para obtener detalles.

5. Presione la flecha de RETORNO 9 ola pestafia lateral

de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de

configuracion principal.
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Figura 4-7: Implemento:secciones mdltiples con configuracion
SDM o SFM

Monitor del tamaiio de la gota

Cuando el sistema incluye un kit de interfaz de sensor de presion
(Pressure Sensor Interface Kit, PSIK) o un médulo de control
dual con una aplicacién de control del producto configurada

en “Liquido” y el sensor principal o un monitor configurado en
“Presidn”, se puede activar/desactivar el monitor del tamafio

de la gota. EI DSM después esta disponible en las pantallas de
operacion.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte “Monitor del

tamafrio de la gota” en el capitulo Implemento de este
manual.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION @.

2. Presione S ENEECY.

3. Seleccione si el monitor del tamafio de la gota esta activado
o desactivado. (Si esta activado, también debe leer la
informacion que se muestra y presionar ).

4. Presione la flecha de RETORNO 2 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 4-8: Monitor del tamafio de la gota

AI110015
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Seleccion de boquillas

Seleccion de boquillas permite que se predefinan hasta cinco (5)
boquillas para agilizar el acceso y se pueda seleccionar la boquilla
actual.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte “Seleccion de
boquillas” en el capitulo Implemento de este manual.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione .

3. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 en la seleccion
de boquillas.

4. Seleccione entre:

» Valores predefinidos de boquilla 1 a 5: selecciona hasta
cinco (5) boquillas para recuperar rapidamente y la boquilla
seleccionada actual para determinar la informacién del
tamafio de la gota.

» Boquilla actual: muestra la boquilla actual

5. Presione la flecha de RETORNO 9 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 4-9: Seleccién de boquillas

AI110015

AI110015

Médulo de sensor de reversa

La configuracion del modulo de sensor de reversa se utiliza
cuando se agrega un madulo de sensor de reversa a cualquier
configuracion.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte “Médulo de
sensor de reversa” en el capitulo Implemento de este
manual.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [T EGERECY.

3. Seleccionar:

» Permitir BoomPilot en reversa [cuando esta disponible]: se
utiliza para activar la funcion de BoomPilot mientras que
realiza un recorrido en reversa

» Demora en la sefial de reversa: se utiliza para establecer
la demora cuando la marcha va de adelante a reversa o de
reversa hacia adelante, antes de que el icono del vehiculo
de la pantalla de navegacion cambie de direccidn

4. Presione la flecha de RETORNO <3 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 4-10: Médulo de sensor de reversa

AIL10015
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Guia [barra de luces]
Las opciones de guia se utilizan para configurar el error de traza
que se muestra en la barra de luces.

NOTA: En las versiones anteriores del software, esta funcion se
denominaba “Barra de luces”.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION [g.

2. Presione m

3. Seleccione entre:
P Brillo de LED: se utiliza para ajustar el brillo de los LED

» Modo pantalla: se utiliza para determinar si la barra de
luces representa el barrido o el vehiculo
e Cuando se configura en “barrido”, los LED representan la
ubicacion de guia y los LED en movimiento representan
el vehiculo
e Cuando se configura en “vehiculo”, los LED centrales
representan la ubicacion del vehiculo y los LED en
movimiento representan la guia
» Espaciamiento de LED: se utiliza para establecer la
distancia de la guia o vehiculo que cada LED iluminado
representa
4. Presione la flecha de RETORNO <“'3 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 4-11: Guia

AutoSteer

Cuando un modulo de control de direccion (Steering Control

Module, SMC) esta presente, las opciones de piloto asistido/

automatico estaran disponibles.

NOTA: Para obtener instrucciones de configuracion detalladas,
consulte el manual de instalacion del piloto asistido/
automatico especifico.

La configuracidn AutoSteer se utiliza para activar/desactivar

el piloto asistido/automatico y la configuracién de valvula,

configuracion de direccién, el sensor de volante (opcional), el

sensor de &ngulo de la direccion y realizar la prueba de valvula y

diagndstico de valvulas.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione .

3. Seleccione si el piloto asistido/automatico esta activado o

desactivado.

4. Cuando esté activado, seleccione entre:

» Configuracién de valvula: se utiliza para configurar el tipo
de valvula, la frecuencia de la valvula, el ciclo de trabajo
minimo de izquierda/derecha y el ciclo de trabajo méaximo
de izquierda/derecha

» Configuracion de direccion: se utiliza para establecer el
ajuste grueso de direccion, ajuste exacto de direccion, zona
muerta y anticipacion

P Prueba de valvula: se utiliza para verificar si la direccion se
dirige correctamente

P Diagndstico de valvulas: se utiliza para comprobar las
valvulas y determinar si estan conectadas correctamente

» Opciones: Sensor de volante: se utiliza para seleccionar
si el sensor de desengranado de direccion es magnético o
basado en sensor de presién

» Sensor de angulo de la direccion: se utiliza para establecer
y calibrar el Sensor de angulo de la direccién (SAS) como
el sensor de retroalimentacion primaria de direccion
automética

5. Presione la flecha de RETORNO 9 o la pestafia lateral

de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de

configuracion principal.

Figura 4-12: AutoSteer
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Piloto asistido/automatico no disponible
Si no esta instalado un sistema de piloto asistido/automatico, las
opciones de configuracidn no estaran disponibles.

Figura 4-13: No se detecta piloto asistido/automatico

Figura 4-14: Correccion de inclinacion

Correccion de inclinacion

Cuando haya un Maédulo de control de direccion (Steering
Control Module, SCM) o Médulo giroscopico de inclinacién (Tilt
Gyro Module, TGM), las opciones de correccion de inclinacion
estaran disponibles. Esto corrige la sefial GNSS para compensar
los errores en la posicion GNSS cuando se opera en terreno
montafioso o con pendientes.

Para obtener instrucciones de configuracion detalladas, consulte
el manual de instalacién del piloto asistido/automatico especifico o
el boletin de configuracion de inclinacion.

Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

1.
IR i ao ninacio]

3. Seleccione si la Correccidn de inclinacion esta activada o
desactivada.

4. Cuando esté activada, seleccione para calibrar
la correccién de inclinacion.

5. Presione la flecha de RETORNO <’5 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

NOTA: Si se esta utilizando FieldPilot o UniPilot, un médulo

giroscopico de inclinacion esté integrado en el sistema.

NOTA: La altura de la antena se debe introducir antes de la
calibracion de inclinacion.

Nivel de lote no disponible

Si el vehiculo esta en movimiento, la opcidn de nivel de lote

no estara disponible. El vehiculo debe detenerse durante al
menos 10 segundos para comenzar a calibrar la correccidn de
inclinacion.

Correcci6n de inclinacion no disponible

Si no se conecta un SCM o TGM, las opciones de configuracion
no estaran disponibles.

Figura 4-15: No se detecta la correccion de inclinacion
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Configuracion del receptor de GNSS Video
La configuracion del receptor de GNSS se utiliza para configurar Configuracion de video se utiliza para configurar una sola camara
el tipo de GNSS, el puerto de GNSS y PRN, ademas para ver la conectada directamente o camaras individuales durante el uso

informacion del estado de GNSS. de un médulo selector de video (VSM) de ocho (8) o cuatro (4)
NOTA: Para obtener méas informacién, consulte el capitulo canales. Se pueden configurar hasta 8 cAmaras si se ha instalado
Configuracién del receptor de GNSS de este manual. un VSM.
Estas configuraciones son necesarias para el piloto 1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .
asistido/automatico y el funcionamiento del sensor de 2 Presione _
mclmac;gn yla functonaltdad de control de tasas, asi como 3. Seleccione las casillas apropiadas:
el manejo adecuado del implemento. » Reversa: DA
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION |g§. '
) o AT > i 80 grados ¥ BC
. onftiguracion del receptor de .
= . Para utilizar la vista de video normal ABC desactive todas

3. Seleccione entre:

P Tipo de GNSS: se configura para aceptar transmisiones
de fuente GNSS: GPS, GLONASS, SBAS (con o sin
necesidad de DGPS)

» Puerto GNSS: configura el puerto de comunicacién GNSS
ya sea como interno o externo

» Informacién del estado de GNSS: muestra la informacion
del estado actual de GNSS

P Programa: solo los técnicos de soporte de TeeJet deben
utilizar esta funcion

P PRN: selecciona el SBAS PRN que proporcionara los datos
de correccion diferencial GNSS. Configure a
para la selecciéon PRN automatica.

4. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 para configurar
las opciones especificas de GNSS.
5. Presione la flecha de RETORNO Q’ 0 la pestafia lateral

de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de

configuracion principal.

Figura 4-16: Opciones de configuracion del receptor de GNSS

las casillas.

Presione la flecha de RETORNO 9 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 4-17: Opciones de video con 4 canales VSM
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Configuracion de video no disponible
Si no se conecta una camara o VSM, las opciones de
configuracion no estaran disponibles.

Figura 4-18: Video no disponible

PRN no mostrado
Las opciones de PRN solo estan disponibles si se selecciond el
tipo SBAS GNSS.
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Sensores

Cuando un Kit de interfaz de sensor de presion (especificamente,

un médulo de entrada salida (IOM)) esta presente en el sistema,
las opciones para instalar y configurar el sensor estaran
disponibles.

NOTA: Estas configuraciones no se ven afectadas por el uso de
un sensor de presion en un modulo de control dual.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione m

Figura 4-19: Sensores

Sensores no disponibles
Si un kit de interfaz de sensor de presion no esta instalado, las
opciones de configuracidn no estaran disponibles.

El Kit de interfaz de sensor de presion se reconoce en la pantalla

Acerca de la consola como un modulo de entrada/salida (IOM).
Figura 4-20: Médulo de entrada/salida

3.
low }

. Seleccione entre:

Figura 4-21: No se detecta el kit de interfaz de sensor de presion

Sensor de presion del médulo de entrada/salida
Si un Kit de interfaz de sensor de presidn esta presente, se
utilizan las opciones del sensor de presion para introducir la
clasificacion de presién maxima de fabrica del sensor y establecer
alarmas de alta presion y de baja presion que determina el
usuario.

Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

Presione m
MENINEY Sensor de presion del médulo de entrada salida

» Clasificacion de presion maxima: se utiliza para establecer
la clasificacion de presion maxima del sensor de presion,
segun las recomendaciones del fabricante

» Alarma de baja presion: se utiliza para introducir el punto
de baja presion determinado por el usuario en el cual
sonaré la alarma

» Alarma de alta presién: se utiliza para introducir el punto de
alta presion determinado por el usuario en el cual sonara la
alarma

Presione la flecha de RETORNO 9 0 la pestafia lateral

de CONFIGURACION [ para regresar a la pantalla de

configuracion principal.
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Figura 4-22: Opciones del sensor de presién del médulo de
entrada/salida

Monitor del tamafio de la gota

Si se esta utilizando un kit de interfaz de sensor de presion, el
monitor del tamafio de la gota estara disponible.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [ EHEREY.

KIS S0 Monitor del tamaiio de la gota §

4

. Seleccione si el Monitor del tamafio de la gota esta activado o
desactivado.
5. Presione la flecha de RETORNO 9 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.
Figura 4-23: Monitor del tamafio de la gota

=== ADMINISTRACION DE DATOS

La administracion de datos permite la transferencia y
administracion de los datos del trabajo, informar datos del
trabajo, cambiar de modo de trabajo, y transferir y administrar las
configuraciones de maquina.

1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL SISTEMA
)\x .
2. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS

3. Seleccione entre:

» Datos del trabajo: en el modo de trabajo avanzado, se
utiliza para transferir informacion de trabajo (eliminar,
importar, exportar) y administrar la informacién de
trabajo (crear un nuevo trabajo, eliminar un trabajo o
copiar los datos de guia de un trabajo, datos de limite,
datos aplicados y/o mapa de prescripcidn a un nuevo
trabajo)

» Informes: se utiliza para crear informes del trabajo y
guardarlos en una unidad USB

» Opciones: se utiliza para seleccionar el modo de
trabajo simple o el modo de trabajo avanzado

» Configuracién de maquina: se utiliza para transferir la
configuracion de maquina (eliminar, importar, exportar) y
administrar la configuracién de maquina (crear una nueva
configuracion de maquina, copiar una configuracion de
maquina, eliminar una configuraciéon de maquina, guardar
la configuracion actual de maquina al archivo seleccionado
o cargar la configuracién de maquina del archivo
seleccionado)

Figura 4-24: Opciones de administracion de datos
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Datos del trabajo

En el modo de trabajo avanzado, se utiliza para transferir
informacion de trabajo (eliminar, importar, exportar) y administrar
la informacién de trabajo (crear un nuevo trabajo, eliminar un
trabajo o copiar los datos de guia de un trabajo, datos de limite,
datos aplicados y/o mapa de prescripcién a un nuevo trabajo).

Los datos del trabajo incluyen lo siguiente:
+ Nombre del trabajo
+ Nombres del cliente, predio y lote
+ Limite
+ Area de cobertura
+ Guias
+ Mapas (cobertura, prescripcidn, aplicacion, tasa de objetivo
predefinida)
+ Fallas de boquillas

1. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS

2. Presione DEGGCERTEETY.

3. Seleccione entre:

» Transferir: en el modo de trabajo avanzado permite la
transferencia de trabajos seleccionados hacia o desde una
unidad USB, asi como eliminar trabajos

» Administrar: en el modo de trabajo avanzado permite la
creacion de un nuevo trabajo vacio, copiar los datos de
guia de un trabajo seleccionado, los datos de limite, datos
aplicados y/o mapa de prescripcion a un nuevo trabajo, asi
como eliminar un trabajo seleccionado

4. Presione la flecha RETORNO <§ 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS % para regresar a la
pantalla principal de administracién de datos.

Figura 4-25: Opciones de los datos del trabajo

Datos del trabajo no disponibles
En el modo de trabajo simple, las opciones de datos del trabajo no
estaran disponibles.

Figura 4-26: Datos del trabajo no disponibles

Transferir

En el modo de trabajo avanzado, la pantalla de transferencia

de datos del trabajo permite la transferencia de trabajos
seleccionados hacia o desde una unidad USB, asi como eliminar
trabajos.

Los trabajos transferidos a un dispositivo de almacenamiento USB
se pueden abrir y actualizar con Fieldware Link. En Fieldware
Link, un usuario puede introducir datos de cliente, predio y lote,
asi como copiar/editar trabajos para volver a usar limites y guias.
Desde Fieldware Link, los trabajos se pueden trasladar de nuevo
a un dispositivo de almacenamiento USB para trasladarse de
nuevo al almacenamiento interno de la consola para su uso.

NOTA: Cuando un trabajo esta activo/iniciado, las opciones
de transferencia no estan disponibles para
seleccionar. Detenga el trabajo actual para activar la
funcion.

Los trabajos transferidos a un dispositivo de
almacenamiento se quitan de la consola y ya no estan
disponibles para su uso.

1. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS

2. Presione DEICHCERTEEE.
3. Presione .

4. Seleccione entre:

» Mover datos de trabajo a almacenamiento USB ﬂ: se
utiliza para mover datos de trabajo de almacenamiento
interno a almacenamiento USB )

» Mover datos de trabajo a almacenamiento interno g
utiliza para mover datos de trabajo de almacenamiento
USB al almacenamiento interno

» Eliminar datos de trabajo Wz se utiliza para eliminar datos
de trabajo del almacenamiento interno

5. Presione la flecha RETORNO <:9 o la pestafia lateral

ADMINISTRACION DE DATOS % para regresar a la

pantalla principal de administracion de datos.
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Figura 4-27: Datos del trabajo: transferir Figura 4-28: Datos del trabajo: Administrar

Fertiize

Fortilize

8

Administrar Informes . . 2
En el modo de trabajo avanzado, la pantalla de administracion de Informgs se utiliza para crear informes de trabajo y guardarlos en %
datos de trabajo permite la creacion de un nuevo trabajo vacio, una unidad USB. o
copiar los datos de guia de un trabajo seleccionado, los datos NOTA: Si se selecciona el modo de trabajo simple en la pagina
de limite, datos aplicados y/o mapa de prescripcion a un nuevo de opciones, solo el trabajo actual se puede guardar.
trabajo, asi como eliminar un trabajo seleccionado. Cuando un trabajo esté activo/iniciado, los informes no
NOTA: Cuando un trabajo esté activo/iniciado, las opciones estan disponibles para seleccionar. Detenga el trabajo

de Administrar no estan disponibles para seleccionar. actual para activar la funcion.

Detenga el trabajo actual para activar la funcion. Cuando se cierra un trabajo con una unidad USB en Ia
1. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS consola, tiene la opcion de crear un informe del trabajo

. actual.
2. Presione R Bl o . 1. Presione la pestaria lateral ADMINISTRACION DE DATOS

3. Presione .

4. Seleccione entre: Presione m
P Nuevo: se utiliza para crear un nuevo trabajo vacio Inserte una unidad USB en la consola.
sin datos de guia, limites, datos aplicados 0 mapa de

prescripcion asociados

Seleccione el trabajo a guardar.

S

Seleccionar:
» Copiar: se utiliza para copiar la guia del trabajo

seleccionado, limites, datos aplicados y/o el mapa de
prescripcion a un nuevo trabajo

» PDF = informe para imprimir

» KML “*: mapa de Google Earth

» SHP =2: datos de forma ESRI

P ALL ==: todos los tipos de archivo disponibles

6. Presione la flecha RETORNO <39 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS =] para regresar a la
pantalla principal de administracion de datos.

» Eliminar: se utiliza para eliminar datos de trabajo del
almacenamiento interno
5. Presione la flecha RETORNO <b 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS % para regresar a la
pantalla principal de administracién de datos.

{ AL IR por M kv sHe |

NOTA: Los iconos o botones de archivos no estan
disponibles para su seleccion (estan atenuados) hasta
que una unidad USB se haya insertado correctamente.
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Figura 4-29: Informes: modo de trabajo avanzado

Fertilize

Figura 4-30: Informes: modo de trabajo simple

Opciones (modo de trabajo)
Opciones permite al operador seleccionar entre el modo de
trabajo simple o avanzado.

NOTA: Cuando un trabajo esta activo/iniciado, cambiar el modo

de trabajo no esta disponible. Detenga el trabajo actual
para activar la funcion.

JADVERTENCIA! El cambio de modos de trabajo elimina todos los

5.

datos de trabajo internos.

. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS

Presione .

. Presione la flecha ABAJO % para obtener acceso a la lista

de opciones.
Seleccionar:

» Simple: solo la area delimitada y &reas de cobertura se
muestran en la pantalla de inicio. Solo el trabajo actual
esta disponible para guardar en Reportes. El uso con
Fieldware Link no se encuentra disponible.

» Avanzado: mas de un trabajo estara disponible en cualquier
momento. Cliente, predio, lote y trabajo; area delimitada
y éreas de cobertura, hora de aplicacion y la distancia del
trabajo seleccionado se muestran en la pantalla de inicio.
Todos los trabajos guardados se pueden exportar como
un archivo PDF, SHP o KML a una unidad USB mediante
Datos -> Informes.

e La informacién del cliente, predio y lote, y los mapas de
prescripcion solo se puede introducir utilizando Fieldware
Link. El nombre de un trabajo solo se puede editar
utilizando Fieldware Link.

e Un usuario puede duplicar trabajos para la reutilizacion
de los limites, guias, datos de cobertura y mapas de
prescripcion al utilizar Fieldware Link o la opcion
Datos -> Datos del trabajo -> Administrar en la consola.

“El cambio de modo del trabajo requiere eliminar todos los
datos del trabajo. ;Desea cambiar de modo?”

Presione:
» Si: para hacer el cambio
» No: para mantener la configuracion actual

Presione la flecha RETORNO <33 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS =] para regresar a la
pantalla principal de administracion de datos.
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Figura 4-31: Opciones: cambiar modo de trabajo

Configuracion de maquina

Configuracion de maquina se utiliza para transferir perfiles

para configuracion de maquina (eliminar, importar, exportar) y
administrar perfiles para la configuracion de maquina (crear un
nuevo perfil, copiar o eliminar un perfil, guardar el perfil actual al
perfil seleccionado o cargar la configuracion de maquina del perfil
seleccionado).

La configuracién de méquina incluye lo siguiente:
+ Configuracién del implemento
+ Configuracion de la correccién de AutoSteer/inclinacion
+ Configuracién del control de tasas
+ Configuraciones especificas del trabajo (entre ellas, las
asignaciones de las tasas de aplicacion, el tipo de aplicacion
y del canal del producto)

NOTA: No todas las configuraciones se guardan como parte de
las configuraciones de la maquina. Consulte el apéndice
“Configuracion del ment de la consola Matrix Pro GS”
para obtener detalles.

1. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS

YRS TN Configuracion de maquina |

3. Seleccione entre:

» Transferencia: permite la transferencia de configuracion de
maquina seleccionada hacia o desde una unidad USB, asi
como borrar la configuracién de maquina.

» Administrar: permite la creacién de nuevas configuraciones
de maquina vacias, la copia de configuraciones de maquina
seleccionadas a nuevas configuraciones de maquina, la
eliminacion de configuraciones de maquina seleccionadas,
el guardar las configuraciones actuales de maquina a las
configuraciones de maquina seleccionadas o la carga de
las configuraciones de la maquina seleccionadas a las
configuraciones actuales.

4. Presione la flechg RETORNO <}3 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS =] para regresar a la
pantalla principal de administracion de datos.

Figura 4-32: Configuracion de méaquina
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Transferir

La pantalla de transferencia de configuracion de maquina permite
la transferencia de la configuracién de maquina seleccionada hacia
0 desde una unidad USB, asi como borrar la configuracién de
magquina.

Las configuraciones de maquina transferidas a un dispositivo de
almacenamiento USB se pueden abrir y actualizar con Fieldware
Link. Desde Fieldware Link, las configuraciones de maquina se
pueden trasladar de nuevo a un dispositivo de almacenamiento
USB para trasladarse de nuevo al almacenamiento interno de la
consola para su uso.

NOTA: No todas las configuraciones guardadas como parte de
las configuraciones de la maquina estan disponibles
para editarse en Fieldware Link. Consulte la tabla de
disponibilidad de configuracion para obtener detalles.

La configuracién de maquina transferida hacia un
dispositivo de almacenamiento se quita de la consola
y ya no esta disponibles para su uso.

1. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS

VAR (-H[N11EY Configuracién de maquina
3. Presione RIchSE .

4. Seleccione entre:

» Mover configuracion de maquina a almacenamiento USB -

se utiliza para mover la configuracion de maquina de
almacenamiento interno a almacenamiento USB

» Mover configuracién de maquina a Almacenamiento Interno

se utiliza para mover la configuracion de maquina de
almacenamiento USB a almacenamiento interno

» Eliminar configuracion de maquina @ . se utiliza para
eliminar la configuracion de maquina del almacenamiento
interno o0 almacenamiento USB

5. Presione la ﬂechg RETORNO <}5 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS =] para regresar a la
pantalla principal de administracion de datos.

Figura 4-33: Configuracion de maquina: transferir

Dryl section

Administrar

La pantalla administrar configuracién de maquina permite la
creacion de una nueva configuracion de maquina vacia, la copia
de una configuracién de maquina seleccionada a una nueva
configuracion de maquina, la eliminacién de una configuracion de
maquina seleccionada, el guardar la configuraciéon de maquina
actual a la configuracidn de maquina seleccionada o la carga de la
configuracion de maquina seleccionada a las configuracién actual.

NOTA: No todas las configuraciones se guardan como parte de

w »

las configuraciones de la maquina. Consulte el apéndice
“Configuracion del ment de la consola Matrix Pro GS”
para obtener detalles.

Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS

HEHOIWEY Configuracion de maquina
esone [EETR

Seleccione entre:

» Nueva: se utiliza para crear una nueva configuracion de
méquina sin informacidn de implemento asociada

» Copiar: se utiliza para copiar la configuracion de maquina
seleccionada a una nueva configuracion de maquina

» Eliminar: se utiliza para eliminar la configuracién de
maquina seleccionada del almacenamiento interno

» Guardar: se utiliza para guardar la configuracién de
maquina actual a la configuracion de la maquina
seleccionada

» Cargar: se utiliza para cargar la configuracion de maquina
seleccionada a la configuracion actual

Presione la flecha RETORNO <"‘) 0 la pestafia lateral

ADMINISTRACION DE DATOS % para regresar a la

pantalla principal de administracién de datos.

Figura 4-34: Configuracion de maquina: Administrar

Straight - 5 section
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Configuracion de consola se utiliza para configurar la pantalla
y la configuracién cultural, desbloquear funciones avanzadas,
conectarse a una red inaldambrica y reproducir los datos de GNSS
de demostracion. Podra encontrar informacion acerca de otros
dispositivos conectados al sistema en la seccion Acerca de.
1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL SISTEMA
=
2. Presione la pestafia lateral CONSOLA .
3. Seleccione entre:
P Acerca de: se utiliza para mostrar la versidn de software del
sistema, asi como las versiones de software de modulos
conectados al bus de la red CAN

P Pantalla: se utiliza para configurar el esquema de colores
y el brillo de LCD, establecer disponibilidad de captura de
pantalla y calibrar la pantalla tactil

» Cultural: se utiliza para configurar las unidades, el idioma y
la configuracion de la zona horaria

» Volumen de audio: se utiliza para ajustar el nivel de
volumen del altavoz

» GNSS de demostracién: se utiliza para iniciar la
reproduccion de los datos simulados de GNSS

P Funcion desbloqueo: se utiliza para desbloquear las
funciones avanzadas

Figura 4-35: Opciones de consola

Acercade

La pantalla Acerca de/guardar muestra la version de software
del sistema, asi como las versiones de software de médulos
conectados al bus de la red CAN.

Para ayudar en la solucion de problemas en el lote, un usuario
final puede utilizar el boton Guardar para descargar un archivo
de texto que contenga informacion actual de software en una
unidad USB y después enviar el archivo por correo electronico al
personal de soporte.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione .

3. Seleccione entre:

» Ver informacion incluyendo el nimero de serie de la unidad,
la version del software y los modos conectados
» Con una unidad USB en la consola, presione m
para guardar la informacién Acerca de en una unidad USB.
Se guard6 informacion de la version de la unidad USB
confirmara guardar.
Presione la flecha de RETORNO <3 o la pestafia lateral de
CONSOLA . para regresar a la pantalla de configuracion
de la consola principal.
NOTA: La opcion m no esta disponible para seleccionar
(esta atenuada) hasta que una unidad USB se inserte
correctamente.

Ea

Figura 4-36: Opciones de Acerca de
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Mostrar

Pantalla se utiliza para configurar el esquema de colores y el
brillo de LCD, establecer la disponibilidad de captura de pantalla y
calibrar la pantalla tactil.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione ERIEIES.

3. Seleccione entre:
» Esquema de colores: se utiliza para elegir el esquema de
colores que sea el mas facil de leer
» Brillo de LCD: se utiliza para ajustar el brillo de la pantalla
de la consola
» Captura de pantalla: se utiliza para permitir que las
imagenes de pantalla se guarden en una unidad USB
» Calibracion de pantalla: se utiliza para calibrar la pantalla
tactil
4. Presione la flecha de RETORNO 63 0 la pestafia lateral de
CONSOLA. para regresar a la pantalla de configuracion
de la consola principal.
Figura 4-37: Opciones de pantalla

Cultural
Cultural se utiliza para configurar unidades, el idioma y la
configuracion de la zona horaria.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .
2. Presione .
3. Seleccione entre:
» Unidades: se usa para definir las unidades del sistema
» Idioma: se usa para definir el idioma del sistema
» Zona horaria: se usa para establecer la zona horaria local

4. Presione la flecha de RETORNO 9 o la pestafia lateral de
CONSOLA. para regresar a la pantalla de configuracion
de la consola principal.

Figura 4-38: Opciones culturales
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Volumen de audio
El volumen de audio ajusta el nivel de volumen del altavoz.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione .

3. Presione:
» La flecha ARRIBA 'ﬂ‘ para aumentar el sonido
» La flecha ABAJO g’ para disminuir el sonido

4. Presione la flecha de RETORNO <’5 0 la pestafia lateral de
CONSOLA . para regresar a la pantalla de configuracion
de la consola principal.

Figura 4-39: Opciones de volumen de audio

GNSS de demostracion
El GNSS de demostracién se utiliza para iniciar la reproduccion de
una sefial GNSS simulada.

JADVERTENCIA! Esta herramienta desactivara las posiciones
del GNSS entrantes e iniciara la reproduccion de datos
simulados. Es necesario reiniciar la consola para restaurar
el GNSS real.

Presione la pestafia lateral CONSOLA .

[MESIE] GNSS de demostracion §
Presione m

Presione la flecha de RETORNO <‘i’ o la pestafia lateral de
CONSOLA . para regresar a la pantalla de configuracién
de la consola principal.

L=

NOTA: Es necesario reiniciar la consola para restaurar el
GNSS real.

Figura 4-40: GNSS de demostracion
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Reiniciar GNSS de demostracion Figura 4-42: Funcioén desblogueo

El GNSS de demostracién se puede reiniciar.
Presione la pestafia lateral CONSOLA .

1.

PR CHDIEY GNSS de demostracion |
3. Presione [;ESEEE.
4.

Presione la flecha de RETORNO G’ o la pestafia lateral de
CONSOLA. para regresar a la pantalla de configuracion
de la consola principal.

Figura 4-41: Reiniciar GNSS de demostracién

Funcion desbloqueo
La Funcion desbloqueo se utiliza para desbloquear las funciones
avanzadas.

NOTA: El cédigo de desbloqueo es Unico para cada consola.
Comuniquese con el servicio de atencion al cliente de
TeeJet Technologies. Una vez desbloqueada, la funcion
permanecera asi salvo que la consola se restablezca
completamente.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

PR S SN [-Y Funcion desbloqueo |

3. Presione el boton bloqueado de la funcién | para la funcién

bloqueada:

» BoomPilot para esparcidor: activa las opciones de
la aplicacion de esparcidor cuando se utiliza con un
implemento esparcidor compatible

» Control de tasas de terceros: activa las opciones de control
de tasas cuando se utiliza un controlador de tasas de
terceros compatible

4. Introduzca el codigo de desbloqueo.

5. Reiniciar la consola.
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Herramientas se utiliza para cargar en los dispositivos del sistema  Figura 4-44: Cargar software
las actualizaciones del software y para realizar diversos calculos
mediante una calculadora normal o un conversor de unidades.

1. Presione la pestafa inferior CONFIGURACION DEL SISTEMA
X

2. Presione la pestana lateral HERRAMIENTAS .

3. Seleccione entre:

» Cargar software: se utiliza para cargar en los dispositivos
del sistema las actualizaciones del software desde una
unidad USB.

P Extras: accede a la calculadora y el conversor de unidades
Figura 4-43: Opciones de herramientas
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Cargar software

La pantalla Cargar software se utiliza para cargar en los
dispositivos del sistema las actualizaciones del software desde
una unidad USB.

NOTA: La disponibilidad de esta caracteristica variara
dependiendo de la version del software.

1. Presione la pestafia lateral HERRAMIENTAS i,

2. Presione eI E R E Y.

3. Inserte en la consola la unidad USB que contiene las
actualizaciones del soporte.

4. Presione la flecha ABAJO ¥ del dispositivo y seleccione el
dispositivo para el cual se actualizara el software:

5. Presione la flecha ABAJO ¥ del software y seleccione el
software que se cargara en el dispositivo.

6. Prsione [EFPYETTY

7. Cuando vea la indicacion, presione m

8. Presione la flecha de RETORNO 9 para regresar a la
pantalla de herramientas, o la pestafia lateral CONSOLA
para regresar a la pantalla principal de configuracion de la
consola.
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Extras
1. Presione la pestafia lateral HERRAMIENTAS (.

2. Presione m
3. Seleccione entre:
» Calculadora: se utiliza para realizar calculos matematicos

» Conversor de unidades: se utiliza para realizar
conversiones de unidades de area, longitud y volumen,
presién, masa, temperatura o angulo

Figura 4-45: Calculadora

Figura 4-46: Conversor de unidades
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CAPITULO 5: CONFIGURACION DEL RECEPTOR DE GNSS

La configuracion del receptor de GNSS se utiliza para configurar el tipo de GNSS, el puerto de GNSS, PRN, otros parametros de GNSS
y para ver la informacién del estado de GNSS.

Configuracion del receptor de GNSS

NOTA: Estas configuraciones son necesarias para el control de 4. Presione la flecha de RETORNO 9 0 la pestafia lateral

las tasas, el piloto asistido/automatico y la operacion del de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
sensor de inclinacion, asi como el manejo adecuado del configuracion principal.
implemento.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION 2.

YRR ST IiEY Configuracion del receptor de GNSS § Figura 5-1: Opciones de GNSS

3. Seleccione entre:

» Tipo de GNSS: se configura para aceptar transmisiones
de fuente GNSS: GPS, GLONASS o SBAS (con o sin
necesidad de DGPS).

P Puerto GNSS: configura el puerto de comunicacién GNSS:
Interno o externo

» Informacion del estado de GNSS: muestra la informacién
del estado actual de GNSS: GGA/VTG (tasas de datos),
numero de satélites, HDOP, PRN, calidad de GGA, receptor,
versién del receptor, zona UTM y modelo de correccién

GNSS

» Programa: permite la programacion directa del receptor
de GNSS a través de una interfaz de linea de comandos.
Solo los técnicos de soporte de TeeJet deben utilizar esta
funcion. jUtilice a su propio riesgo!

P PRN: selecciona el SBAS PRN que proporcionara los datos
de correccion diferencial GNSS. Configure a
para la seleccion PRN automatica.

» PRN alterno: cuando el PRN no es automatico, un segundo
SBAS PRN alternativo proporcionara un segundo conjunto
de datos de correccién diferencial GNSS

98-05273-ESR5 m
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Tipo de GNSS

Ademas de las sefiales de GPS, el tipo de GNSS se puede
personalizar para que acepte sefiales de magnificacion GNSS:
transmisiones de fuentes SBAS corregidas diferencialmente,
transmisiones de fuentes GLONASS no corregidas o ambas. Es
posible que también se requieran de transmisiones de fuente
DGPS.

1. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE [EX para obtener
acceso a la lista de opciones.
2. Seleccionar:
» GPS: sefiales sin correccion desde el sistema GPS
NOTA: GPS siempre esta seleccionado.
» GLONASS: agrega sefiales sin correccion desde el sistema
GLONASS
» SBAS (por €j., EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS):
agrega sefiales con correccion diferencial desde el sistema
SBAS
» DGPS requerido: agrega sefiales GPS con correccion
diferencial (también se debe seleccionar SBAS)
NOTA: La consola no permitira una guia en el modo
DGPS requerido si una sefial DGPS corregida.

3. Salga de esta pantalla para empezar la inicializacion del
receptor de GNSS. Esto tarda aproximadamente un minuto y
la consola no respondera hasta que se haya completado.

Figura 5-2: Tipo de GNSS

Puerto de GNSS

El puerto COM se puede establecer a “Interno” para usar el
receptor de GNSS interno y transmitir fuera, o bien a “Externo”
para recibir datos de GNSS externos.

1. Presione la flecha ABAJO ¥ para obtener acceso a la lista
de opciones.

2. Seleccionar:
» Interno: utilizar el GNSS interno y transmitir fuera
» Externo: recibir datos GNSS externos

NOTA: Para trabajar con sefiales como Omnistar HP/XP o RTK,
sera necesario que el puerto de GNSS se configure como
Externo.

Figura 5-3: Puerto de GNSS

Requisitos de configuracion minimos del receptor
externo

Antes de que la consola Matrix Pro GS se conecte y trabaje
con un receptor de GNSS externo, se deben cumplir con estos
requisitos de configuracion minimos.

Configuracion del puerto en serie

Velocidad en baudios: 19.200
Bits de datos: 8
Paridad: Ninguno
Bits de detencion: 1

Requisitos de conexion del puerto serie

Cable macho en serie de 9 pines RS-232
NOTA: Podria requerir adaptador de médem nulo segun el pin

del receptor.
GGA 5Hz
VTG opcional 5Hz, 2 Hz, Apagado
ZDA 0,2 Hz
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Informacion del estado de GNSS
La informacion de estado de GNSS, muestra una instantanea de
la informacién del estado actual de GNSS.

1. Presione .

2. \ler datos, que incluyen:

<«Tasas de datos GGA/VTG: el niumero de posiciones del
GNSS por segundo.

<ANumero de satélites: el numero de satélites de GNSS a la
vista (son necesarios un minimo de 4 para DGPS)

<«4HDOP: una medida de la potencia de la geometria de
los satélites en el plano horizontal. Es preferible un valor
HDOP inferior a 2.

<«4PRN: la identificacion del satélite DGPS actual

<« Calidad GGA: el indicador de calidad actual de la sefial de
GNSS (consulte el grafico de requisitos GGA)

<Receptor: el indicador actual del receptor

<\Version de receptor: la version del software instalado en el
receptor

<4 Zona UTM: zona de ubicacion actual (consulte
“Coordenadas y zonas UTM” en este manual)

<4 Modelo: los modelos de correccion disponibles que se
utilizaran con la configuracion actual del receptor

3. Presione m para regresar a la pantalla de configuracion del
receptor de GNSS.

NOTA: Siel GNSS no esta disponible, todas las entradas seran

Pantallas de guia de la informacion del estado de
GNSS

El estado de GNSS muestra informacion sobre el estado actual
del GNSS, las velocidades (tasas) de datos, el nimero de
satélites en la vista, el estado de HDOP y PRN, el receptor y la
version, la calidad e identificacion de los satélites y la zona UTM.

1. Presione el icono ESTADO DE GNSS " W " W :

Figura 5-5: Pantalla de guia de la informacion del estado de
GNSS

Requisitos de GGA

La calidad de GGA requerida para poder trabajar con diferentes
tipos de sefales puede variar. Consulte los requisitos en la tabla a
continuacion.

GNSS

“no vélidas”. Servicio | Indicador | Precision
Figura 5-4: Informacion del estado de GNSS Solamente GPS 1 <$m
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <Im
RTK 4 4cm
Omnistar HP/XP 5 10 cm
Deslizar/ClearPath 9 <im
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Programa PRN alterno
Programa permite la programacién directa del receptor de GNSS ~ Cuando el PRN no es automatico, un segundo SBAS PRN
a través de una interfaz de linea de comandos. Solo los técnicos alternativo proporcionara un segundo conjunto de datos de

de soporte de TeeJet deben utilizar esta funcién. jUtilice a su correccion diferencial GNSS.

propio riesgo! 1. Presione la flecha ABAJO # para obtener acceso a la lista
1. Presione ISR, de opciones.

2. Ajuste la programacion segun sea necesario. 2. Seleccionar:

Figura 5-6: Programando receptor » Ninguno: sin nimero PRN alterno

» Numero: contacte al distribuidor local para obtener el
nlmero asociado a su lugar de operacién

Figura 5-8: PRN alterno

PRN no mostrado
Las opciones de PRN solo estan disponibles si se seleccioné el
tipo SBAS GNSS.

Figura 5-9: PRN no mostrado

PRN
PRN selecciona el SBAS PRN que proporcionaré los datos de
correccion diferencial GNSS.

1. Presione la flecha ABAJO ¥ para obtener acceso a la lista
de opciones.

2. Seleccionar:
» Automatico: seleccion PRN automatica

» Numero: contacte al distribuidor local para obtener el
numero asociado a su lugar de operacion
Figura 5-7: PRN
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Glosario de GNSS

Proveedor de satélites comerciales:

Otra fuente comun para las sefiales DGPS. La informacion de
correccion de errores que se obtiene de las estaciones base y se
envia a los satélites de comunicaciones (que son independientes de
los satélites de GPS) y la transmiten al usuario. Estas correcciones
basadas en satélite suelen tener una cobertura mas amplia que las
transmisiones basadas en torres (enlaces FM) y la precision del
sistema no se ve afectada en gran medida por la distancia a que se
encuentra el usuario de los receptores de la estacion base. La mayor
parte de estos proveedores de servicio requieren de una tarifa de
suscripcion para utilizarlo. Un proveedor cominmente conocido es
OmniSTAR®.

CORS (Estacion de referencia de funcionamiento
continuo [Continuously Operating Reference Station])/
red RTK:

Una serie de estaciones base esparcidas a lo largo de una regién
geografica determinada (como todo un estado/condado) que estan
interconectadas a través de una computadora central y que transmiten
los datos de correccion RTK por Internet. Las redes CORS pueden ser
de propiedad/operacion publica o privada y pueden ofrecer una sefial
gratuita o requerir de una tarifa de suscripcion anual. Al obtener acceso
a una red CORS a través de una conexidn celular, el usuario final
elimina la necesidad de una estacion base propia.

GPS diferencial (Differential GPS, DGPS):

La manera mas comun de corregir los errores de GPS que suceden
normalmente. Ejemplos de DGPS incluyen WAAS, EGNOS,
OmniSTAR® y RTK.

EGNOS (Servicio europeo de navegacion
geoestacionaria por traslape [European Geostationary
Navigation Overlay Service]):

Un sistema de verificacion basada en satélite (Satellite Base
Augmentation System, SBAS) desarrollado en forma conjunta por

la Agencia Espacial Europea (European Space Agency, ESA), la
Comunidad Europea y EUROCONTROL. El sistema es de uso gratuito
y proporciona cobertura de correccidn diferencial principalmente en
todo el continente europeo. EGNOS entrega una precision entre
pasadas de 15 a 25 cm y precisiones entre afios de +/- 1 m.

GLONASS (Sistema de navegacion satelital global
[Global Navigation Satellite System)):

Un sistema de navegacion satelital global desarrollado y operado por
el gobiemo ruso. Consta de aproximadamente 24 satélites que orbitan
la Tierra continuamente. Si bien los primeros receptores de GNSS

por lo general utilizaban Unicamente sefiales GPS, una gran cantidad
de los receptores GNSS actuales pueden utilizar sefiales GPS y
GLONASS, lo que aumenta de manera eficaz la cantidad total de
satélites disponibles para usar.

GPS (Sistema de posicionamiento global [Global
Positioning System)):

El nombre de la red de navegacion satelital mantenida por el
Departamento de Defensa de los Estados Unidos. Consta de
aproximadamente 30 satélites que orbitan la Tierra continuamente. El
término también se utiliza para referirse a cualquier dispositivo cuya
funcionalidad dependa de la navegacion satelital.

NTRIP (Transporte interconectado de RTCM via el
protocolo de Internet [Networked Transportation of
RTCM via Internet Protocol]):

Una aplicacion basada en Internet que pone a disposicion los datos
de correccién RTCM de las estaciones CORS a cualquier persona
que cuente con una conexion de Internet y las credenciales de inicio
de sesidn apropiadas para el servidor NTRIP. Por lo general utiliza un
enlace celular para conectarse a Intemet y al servidor NTRIP.

Variacion de GPS:

Desplazamiento posicional que puede ser provocado por los cambios
en la constelacion satelital, la operacion cerca de arboles u otros
obstaculos, y los errores en el reloj del satélite. La correccidn RTK se
recomienda para las aplicaciones de lote donde se deben minimizar
los efectos de la variacion del GPS.

GNSS (Sistema de navegacion satelital global [Global
Navigation Satellite System]):

Término general que se refiere a un sistema de navegacion de varios
satélites que es utilizado por un receptor para calcular su posicion.
Ejemplos de estos sistemas incluyen: GPS desarrollado por los
Estados Unidos y GLONASS por Rusia. Los sistemas adicionales que
estan en desarrollo incluyen a Galileo por parte de la Union Europea

y Compass por China. La nueva generacion de receptores GNSS

se esta disefiando para utilizar varias sefiales GNSS (como GPS y
GLONASS). Dependiendo de la constelacion y los niveles de precision
deseados, es posible mejorar el rendimiento del sistema al tener
acceso a un mayor nimero de satélites.

RTK (Cinética en tiempo real [Real Time Kinematic]):
Actualmente es el sistema de correccion GPS mas preciso disponible
que utiliza una estacion de referencia en tierra cuya localizacion es
relativamente cerca del receptor GPS. RTK puede proporcionar una
precision entre pasadas de una pulgada (también conocida como
centimetro) y proporciona ademas una estabilidad en cuanto a la
posicion entre afios. Los usuarios de RTK pueden tener sus propias
estaciones base, suscribirse a las redes RTK o utilizar CORS.

GNSS

SBAS (Sistema de magnificacion basado en satélites
[Satellite Based Augmentation System]):

Término general que se refiere a cualquier sistema de correccion
diferencial basado en satélites. Ejemplos del SBAS incluyen los
siguientes: WAAS en los Estados Unidos, EGNOS en Europa y MSAS
en Japdn. Es muy probable que en el futuro se activara un SBAS
adicional que cubra otras regiones del mundo.

WAAS (Sistema de magpnificacion de area amplia
[Wide-Area Augmentation System]):

Es un servicio de correccion satelital desarrollado por la Administracion
General de Aviacion (Federal Aviation Administration, FAA). Se

utiliza gratuitamente y proporciona cobertura en todo EE. UU. junto
con partes de Canada y México. WAAS entrega una precision entre
pasadas de 15 a 25 cm; sin embargo, la precision entre afios estara en
elrango de +-1m.

98-05273-ESR5



OLNIWITdWI

Matrix® Pro 970GS  Matrix® Pro 840GS

CAPITULO 6: CONFIGURACION DE IMPLEMENTO

La configuracion de implemento se utiliza para establecer varias configuraciones asociadas con modo recto, modo de esparcidor y
modo escalonado.

Las configuraciones variaran segun si esta disponible un control de seccion: SmartCable, Mddulo de controlador de seccidn (Section
Driver Module, SDM) o Médulo de funcién del interruptor (Switch Function Module, SFM).

TIPO DE IMPLEMENTO

El tipo de implemento selecciona el tipo de patrén de aplicacién Figura 6-2: Tipo de implemento: esparcidor
que mejor represente su sistema.

e En modo recto: las secciones de barra no tienen longitud y
se encuentran en una linea a una distancia fija de la antena

e En el modo de esparcidor; se crea una linea virtual en linea
con los discos de entrega a partir de la cual la seccién o
las secciones de la aplicacion pueden variar en longitud
y pueden estar a distancias diferentes desde la linea (la
disponibilidad depende del equipo especifico en el sistema)

e En el modo escalonado: se crea una linea virtual en
linea con la seccién 1, a partir de la cual la seccion o
secciones de aplicacion no tienen longitud y pueden tener
una distancia diferente desde la antena (la disponibilidad Fiqura 6-3: Tipo de implemento: escalonado
depende del equipo especifico en el sistema)

Figura 6-1: Tipo de implemento: recto

Numeros de seccion
Las secciones estan numeradas de izquierda a derecha mientras
que estén orientadas hacia delante de la maquina.
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Recto Figura 6-5: Direcciones y distancias de compensacion

Las secciones de barra no tienen longitud y se encuentran en una
linea a una distancia fija de la antena.

Seccioén Unica

Ningun control de seccién esta disponible en el sistema.

1. Seleccione el tipo de implemento m en la pantalla del
implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 del tipo de GE
implemento.

3. Seleccione entre:

(2]

» Direccion de compensacion del implemento en linea @:

se usa para seleccionar si el implemento se encuentra al Secciones multiples
frente o detras de la antena GNSS conforme el vehiculo se  El control de seccidn esta disponible (SmartCable, médulo de
mueve orientado hacia adelante controlador de seccidn (Section Driver Module, SDM) o Médulo de

» Distancia de compensacion del implemento en linea @: se  funcion del interruptor (Switch Function Module, SFM) o ISOBUS).
usa para definir la distancia en linea desde la antena GNSS 1. Seleccione el tipo de implemento m en la pantalla del

hasta el implemento. implemento.

» Direccion de compensacion lateral del implemento @: 2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE ™ del tipo de
utiliza para seleccionar la direccion lateral desde la linea implemento.
central de la maquina al centro del implemento cuando se 3. Seleccione entre:
orientan hacia adelante de la maquina » Direccion de compensacion del implemento en linea @:

» Distancia de compensacion lateral del implemento @: se se usa para seleccionar si el implemento se encuentra al
usa para definir la distancia lateral desde la linea central de frente o detras de la antena GNSS conforme el vehiculo se
la maquina hasta el centro del implemento mueve orientado hacia adelante

4. Presione la flecha de RETORNO 9 para regresar » Distancia de compensacion del implemento en linea @: se

a la pantalla del implemento o la pestaria lateral de usa para definir la distancia en linea desde la antena GNSS

CONFIGURACION [ para regresar a la pantalla principal hasta el implemento.

de configuracion. » Direccion de compensacion lateral del implemento @:

utiliza para seleccionar la direccion lateral desde la linea
central de la maquina al centro del implemento cuando se
orientan hacia adelante de la maquina
» Distancia de compensacion lateral del implemento @: se
usa para definir la distancia lateral desde la linea central de
la maquina hasta el centro del implemento
P Traslape: se utiliza para definir la cantidad de traslape
permitido cuando se usa el control de secciones del boom
automatico
P Anticipacion de activado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se enciende al entrar en un
area que no ha sido aplicada
NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto
al entrar en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de
anticipacion de activado. Si la aplicacién se enciende
demasiado tarde, aumente el tiempo de anticipacion de
activado.
» Anticipacion de desactivado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se apaga al entrar en un area
que ha sido aplicada

Figura 6-4: Seccion tnica
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NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto
al entrar en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de
anticipacion de desactivado. Si la aplicacion se apaga
demasiado tarde, aumente el tiempo de anticipacion de
desactivado.

4. Presione laflecha de RETORNO 9 para regresar
a la pantalla del implemento o la pestafia lateral de
CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal
de configuracion.

Figura 6-8: Traslape

Figura 6-6: Secciones multiples

Figura 6-7: Direcciones y distancias de compensacion

Esparcidor: TeeJet
Se crea una linea virtual en linea con los discos de entrega a
partir de la cual la seccion o secciones de la aplicaciéon pueden
variar en longitud y pueden estar a distancias diferentes desde
la linea (la disponibilidad depende del equipo especifico en el
sistema).
Seccidn Unica
Ningun control de seccion esté disponible en el sistema.
1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla
de implemento.
2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE ™ de/ tipo de
implemento.
3. Seleccione entre:
» Tipo de configuracion: se usa para seleccionar el tipo de
esparcidor
» Distancia de antena a discos @: se usa para definir la
distancia desde la antena del GNSS hasta los discos o el
mecanismo de dispersion
» Direccion de compensacion lateral del implemento @:
utiliza para seleccionar la direccion lateral desde la linea
central de la maquina al centro del implemento cuando se
orientan hacia adelante de la maquina
» Distancia de compensacion lateral del implemento @: se
usa para definir la distancia lateral desde la linea central de
la maquina hasta el centro del implemento
» Distancia de compensacion de esparcidor ©: se utiliza
para configurar la distancia de compensacion de los discos
o0 el mecanismo de dispersién, al lugar donde el producto
toca por primera vez el suelo en la seccién
» Longitud de esparcidor @: se utiliza para configurar la
longitud de la aplicacion de la seccidn
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4. Presione la flecha de RETORNO 9 para regresar Secciones multiples

a la pantalla del implemento o la pestafia lateral de
CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal
de configuracion.

Figura 6-9: Seccion tnica

Figura 6-10: Distancia y longitud

Figura 6-11: Direccién y distancia de compensacion lateral

<

2.

3.

El control de seccién esta disponible (SmartCable, médulo de
controlador de seccion (Section Driver Module, SDM) o Madulo de
funcion del interruptor (Switch Function Module, SFM) o ISOBUS).

1.

Seleccione el tipo de implemento en la pantalla

de implemento.

Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE * del tipo de

implemento.

Seleccione entre:

» Tipo de configuracion: se usa para seleccionar el tipo de
esparcidor m

» Distancia de antena a discos @: se usa para definir la
distancia desde la antena del GNSS hasta los discos o el
mecanismo de dispersion

» Direccion de compensacion lateral del implemento @:
utiliza para seleccionar la direccion lateral desde la linea
central de la maquina al centro del implemento cuando se
orientan hacia adelante de la maquina

» Distancia de compensacion lateral del implemento @: se
usa para definir la distancia lateral desde la linea central de
la maquina hasta el centro del implemento.

P Traslape: se utiliza para definir la cantidad de traslape
permitido cuando se usa el control de secciones del boom
automatico

P Anticipacion de activado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se enciende al entrar en un
area que no ha sido aplicada

NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto
al entrar en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de
anticipacion de activado. Si la aplicacién se enciende
demasiado tarde, aumente el tiempo de anticipacion de
activado.

P Anticipacion de desactivado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se apaga al entrar en un area
que ha sido aplicada

NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto
al entrar en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de
anticipacion de desactivado. Si la aplicacién se apaga
demasiado tarde, aumente el tiempo de anticipacion de
desactivado.

» Distancia de compensacion de esparcidor ©: se usa para
configurar la distancia de compensacion de los discos o el
mecanismo de dispersion, al lugar donde el producto toca
por primera vez el suelo en la seccién 1.

» Compensacion de seccion @: se utiliza para configurar
la distancia de compensacion desde la seccién 1 (la linea
de compensacion de esparcidor) al borde delantero de
cada seccion. La seccién 1 siempre es 0. Todas las demas
secciones pueden tener distancias diferentes.

» Longitud de la seccion ©: se usa para configurar la
longitud de la aplicacion en cada seccion. Cada seccion
puede tener una longitud diferente.

NOTA: Las secciones estan numeradas de izquierda a
derecha mientras que estén orientadas hacia delante de la
maquina.

Presione la flecha de RETORNO 9 para regresar

a la pantalla del implemento o la pestafia lateral de

CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal

de configuracion.
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Figura 6-12: Secciones multiples Figura 6-14: Direccion y distancia de compensacion lateral
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Figura 6-13: Distancia y longitud
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Esparcidor: OEM

Se crea una linea virtual en linea con los discos de entrega a

partir de la cual la seccién o las secciones de la aplicacién pueden

variar en longitud y pueden estar a distancias diferentes desde la

linea.

Seccion Unica

Ningun control de seccion esta disponible en el sistema.

1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla
de implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE * del tipo de
implemento.

3. Seleccione entre:

P Tipo de configuracion: se utiliza para seleccionar el tipo de
esparcidor ﬁ

P Distancia de antena a discos: se utiliza para definir la
distancia desde la antena del GNSS hasta los discos o el
mecanismo de dispersion

» Direccion de compensacion lateral del implemento: utiliza
para seleccionar la direccion lateral desde la linea central
de la maquina al centro del implemento cuando se orientan
hacia adelante de la maquina

P Distancia de compensacion lateral del implemento: se
utiliza para definir la distancia lateral desde la linea central
de la maquina hasta el centro del implemento

P Distancia de inicio: se utiliza para establecer la distancia de
inicio al salir de un area de aplicacion (consulte este valor
con el fabricante del esparcidor)

» Distancia de detencion: se utiliza para establecer la
distancia de detencion al ingresar a un area de aplicacion
(consulte este valor con el fabricante del esparcidor)

NOTA: Consulte al fabricante del esparcidor para conocer
las distancias de inicio y detencion.
4. Presione la flecha de RETORNO 9 para regresar

ala pantalla del implemento o la pestafia lateral de

CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal

de configuracion.

Figura 6-16: Seccion tnica

Secciones multiples

El control de seccion esta disponible (SmartCable, médulo de
controlador de seccion (Section Driver Module, SDM) o Médulo de
funcion del interruptor (Switch Function Module, SFM) o ISOBUS).

1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla
de implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 del tipo de
implemento.

3. Seleccione entre:
» Tipo de configuracién: se utiliza para seleccionar el tipo de

esparcidor m

P Distancia de antena a discos: se utiliza para definir la
distancia desde la antena del GNSS hasta los discos o €l
mecanismo de dispersion

P Direccion de compensacion lateral del implemento:; utiliza
para seleccionar la direccién lateral desde la linea central
de la maquina al centro del implemento cuando se orientan
hacia adelante de la maquina

P Distancia de compensacién lateral del implemento: se
utiliza para definir la distancia lateral desde la linea central
de la maquina hasta el centro del implemento

» Distancia de inicio: se utiliza para establecer la distancia de
inicio al salir de un area de aplicacion (consulte este valor
con el fabricante del esparcidor)

P Distancia de detencion: se utiliza para establecer la
distancia de detencion al ingresar a un area de aplicacion
(consulte este valor con el fabricante del esparcidor).

NOTA: Consulte al fabricante del esparcidor para conocer
las distancias de inicio y detencion.

» Compensacion de inicio de seccion: se utiliza para
configurar la distancia de compensacion desde la seccién 1
al borde delantero de cada seccion. La seccién 1 siempre
es 0. Todas las demas secciones pueden tener distancias
diferentes.

» Compensacion de detencién de seccion: se utiliza para

configurar la distancia de compensacion desde la seccion

1 al borde posterior de cada seccion. Cada seccion puede

tener una distancia diferente.
NOTA: Consulte al fabricante del esparcidor para conocer
los valores de compensacion del inicio y detencién de la
seccion. Las secciones estan numeradas de izquierda a
derecha mientras que estén orientadas hacia delante de la
maquina.

. Presione la flecha de RETORNO <}3 para regresar
ala pantalla del implemento o la pestafia lateral de
CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal
de configuracion.
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Figura 6-17: Secciones multiples

Escalonado

Se crea una linea virtual en linea con la seccion 1, a partir de la
cual la seccion o las secciones de aplicacidn no tienen longitud y
pueden tener una distancia diferente desde la antena.

Secciones multiples

El control de seccién esta disponible (SmartCable, médulo de
controlador de seccion (Section Driver Module, SDM) o Médulo de
funcion del interruptor (Switch Function Module, SFM) o ISOBUS).

1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla
de implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 del tipo de
implemento.

3. Seleccione entre:

» Direccion de compensacion de la seccion 1 en linea @: se
utiliza para establecer si la seccion 1 (el punto cero de la
compensacion de seccion) se encuentra al frente o detras
de la antena GNSS conforme el vehiculo se mueve hacia
adelante

» Distancia de compensacion de la seccion 1 en linea
©: se utiliza para definir la distancia en linea desde la
antena GNSS hasta la seccion 1 (el punto cero de las
compensaciones de la seccidn)

» Direccion de compensacion lateral del implemento @:
utiliza para seleccionar la direccion lateral desde la linea
central de la maquina al centro del implemento cuando se
orientan hacia adelante de la maquina

» Distancia de compensacion lateral del implemento @: se
usa para definir la distancia lateral desde la linea central de
la maquina hasta el centro del implemento

» Traslape: se utiliza para definir la cantidad de traslape
permitido cuando se usa el control de secciones del boom
automatico

» Anticipacion de activado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se enciende al entrar en un
area que no ha sido aplicada

NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto
al entrar en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de
anticipacion de activado. Si la aplicacion se enciende
demasiado tarde, aumente el tiempo de anticipacion de
activado.

» Anticipacion de desactivado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se apaga al entrar en un area
que ha sido aplicada

NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto
al entrar en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de
anticipacion de desactivado. Si la aplicacion se apaga
demasiado tarde, aumente el tiempo de anticipacion de
desactivado.

» Compensaciones de seccion ©: se utiliza para configurar
la distancia de compensacion desde la seccion 1 (la
linea de distancia de la antena a la seccion 1 en linea)
hasta cada seccidn. El valor de compensacién positivo
desplazara la seccion hacia atras de la seccién 1. El valor
de compensacién negativo desplazara la seccién hacia
adelante de la seccion 1. La seccion 1 siempre es 0. Todas
las demas secciones pueden tener distancias diferentes.
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4. Presione la flecha de RETORNO 9 para regresar Figura 6-20: Direcciones y distancias de compensacion: delante
a la pantalla del implemento o la pestatia lateral de de la seccion 1
CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal
de configuracion.

Figura 6-18: Secciones mdltiples I (E

o[

Figura 6-21: Traslape

Section 3: 2.00 m

IMPLEMENTO

Figura 6-19: Direcciones y distancias de compensacion: hacia
atras de la seccion 1
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ANCHO DEL TRABAJO O LA

Ancho de aplicacién [tipo de implemento recto o tipo de
implemento escalonado] o ancho del trabajo [tipo de implemento
de esparcidor] se utiliza para introducir el ancho de la seccién
Unica o el ancho de cada seccion a fin de calcular el ancho total
del implemento.

Seccion unica
Ningun control de seccion esta disponible en el sistema.

El ancho de aplicacion o el ancho del trabajo se utilizan para
introducir el ancho total de la seccién unica del implemento. El
rango es de 1,0 a 75,0 metros.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione IHTdEEGEY.

3. Presione el icono de TECLADO NUMERICO @ para el
ancho de aplicacion [tipo de implemento recto] o el ancho del
trabajo [tipo de implemento de esparcidor].

4. Use el teclado numérico para introducir un valor.

5. Presione la flecha de RETORNO <3 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 6-22: Seccién unica: ancho del trabajo o la aplicacion

Secciones multiples

El control de seccion esta disponible (SmartCable, modulo de
controlador de seccion (Section Driver Module, SDM) o Médulo de
funcion del interruptor (Switch Function Module, SFM) o ISOBUS).

El ancho de aplicacion o el ancho del trabajo se utilizan para
introducir el ancho de cada seccion a fin de calcular el ancho total
de todas las secciones del implemento. Cada seccion puede tener
un ancho diferente. Las secciones estan numeradas de izquierda
a derecha mientras que estén orientadas hacia delante de la
maquina. El rango para cada seccion es de 0,0 a 75,0 metros. El
total para todas las secciones debe ser mayor a 1,0 metro.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [T EGERCY.

3. Presione el icono de TECLADO NUMERICO EZ3, para el
ancho de aplicacion [tipo de implemento recto o tipo de
implemento escalonado] o el ancho del trabajo [tipo de
implemento de esparcidor].

4. Resalte la seccion que se ingresaréa o editara.

5. Presione el icono TECLADO NUMERICO EZ.

6. Puse el teclado numérico para introducir el ancho de la
seccion seleccionada.

7. Presione la flecha de RETORNO <9 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla del
implemento o la pantalla principal de configuracion.

NOTA: Si esta activado el Disefio de implemento simétrico, solo

el primero de cada par de secciones alineadas se podra
resaltar.

Figura 6-23: Secciones multiples: ancho del trabajo o la aplicacion
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La distancia de compensacion lateral del implemento se usa para  Figura 6-24: Distancia de compensacion lateral del implemento
introducir la distancia desde la linea central de la maquina hasta
el centro del implemento. Cuando la asignacion en pantalla no
muestra ningun traslape ni intervalo, sin embargo, la aplicacion
de lote produce un traslape o intervalo de modo consistente hacia
un solo lado en la direccidn del recorrido, se debera calcular un
ajuste a la distancia de compensacion lateral del implemento y
llevar al valor de la distancia de compensacién de implemento.

Si utiliza un pulverizador o esparcidor autopropulsado, utilice
el calculo de ajuste de compensacion de GNSS para ajustar
distancia de compensacién de implemento.

Si usa un implemento arrastrado o remolcado, utilice el calculo
para ajustar la compensacion de implemento y asi ajustar la
distancia de compensacién de implemento.

NOTA: Durante el uso del piloto asistido/automatico, sila
asignacion en la pantalla muestra traslapes e intervalos,
es posible que deban realizarse ajustes a la configuracion
del piloto asistido/automatico.

Calculo de ajuste de compensaciéon de GNSS
Para calcular un ajuste de compensacion de GNSS usando la misma guia:

Cree una linea AB recta.

2. Con el piloto asistido/automatico engranado, conduzca en pasada @ al menos 30 metros y coloque indicadores en la barra de
traccion o junto a la maquina.

3. Gire y engrane el piloto asistido/automatico sobre el paso @ en la misma guia de AB. Coloque indicadores en la barra de traccion o
junto a la maquina, o deténgase mientras que esté en la guia de AB junto a los indicadores que colocd sobre el paso @.

4. Mida la diferencia © entre los indicadores de pasada @ y pase @.
Divida la distancia medida © a la mitad. La diferencia ser4 el ajuste de compensacion.

6. Aumente o disminuya la distancia de compensacion segun sea necesario dependiendo de donde se produzca el traslape de la
aplicacion de lote y la configuracion actual de direccion de compensacion del implemento.

Configuracion de compensacion actual

Traslape de la Direccion de compensacion = | Direccion de compensacion = | Direcciéon de compensacion = derecha
aplicacion de lote | izquierda derecha distancia de compensacion = 0 ft/m

IMPLEMENTO

Ala derecha del Aumentar el valor de compensacion de Disminuir el valor de compensacion de ¥ ) .

) ) . . Aumentar el valor de compensacion de distancia
paso @ distancia distancia

- R o " Cambie para implementar la direccion de

Alaizquierda del Disminuir el valor de compensacion de Aumentar el valor de compensacion de P ) P . B

) ) . ) compensacion del implemento hacia la izquierda y
paso @ distancia distancia o ) )

aumente el valor de compensacion de la distancia

Figura 6-25: Distancia de compensacion de GNSS
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Ajuste de la compensacion lateral del implemento

Para calcular un ajuste de compensacion de implemento con las guias adyacentes:

1. Cree una linea AB recta.

2. Con el piloto asistido/automatico engranado, conduzca en pasada @ como si estuviera operando el implemento y coloque
indicadores en los bordes exteriores del implemento.

3. Gire y engrane el piloto asistido/automatico sobre el paso @ en la guia de AB adyacente. Coloque indicadores adicionales en los
bordes exteriores del implemento o deténgase mientras que esté en la guia de AB junto a los indicadores que colocd sobre el paso

0.
Mida la diferencia © entre los indicadores de pasada @ y pase @.
Divida la distancia medida © a la mitad. La diferencia sera el ajuste de compensacion.
6. Aumente o disminuya la distancia de compensacion @ seglin sea necesario dependiendo de donde se produzca el traslape de la
aplicacion de lote y la configuracion actual de direccion de compensacion del implemento.

Configuracion de compensacion actual

Direccion de Direccion de Direccion de compensacion = derecha
Aplicacion de lote compensacion = izquierda | compensacion = derecha | distancia de compensacion =0 m

Traslape en la derecha del

paso @ o Aumentar el valor de Disminuir el valor de - . .
L . . B ) ) Aumentar el valor de compensacion de distancia

Intervalo en la izquierda del compensacion de distancia compensacion de distancia

paso @

Traslape en la izquierda del

- Cambie para implementar la direccion de
paso @ o Disminuir el valor de Aumentar el valor de P - P : B
compensacion de distancia compensacion de distancia compensacion del implemento hacia la izquierda y
Interv:!: en la derecha de P P aumente el valor de compensacion de la distancia
paso

Figura 6-26: Direccion y distancia de compensacion lateral del
implemento
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MODULO DE SENSOR DE REVERSA

La configuracién del mddulo de sensor de reversa se utiliza
cuando se agrega un mddulo de sensor de reversa a cualquier
configuracion. Esto permite la asignacion y control de la aplicacion
y una guia en pantalla al realizar un recorrido en reversa.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .
2. Presione .
3. Ademas de las opciones estandar, seleccione entre;

» Permitir BoomPilot en reversa: se utiliza para permitir que
BoompPilot funcione mientras que se desplaza en reversa
» Demora en la sefial de reversa: se utiliza para establecer
la demora cuando la marcha va de adelante a reversa o de
reversa hacia adelante, antes de que el icono del vehiculo
de la pantalla de navegacion cambie de direccién
Figura 6-27: Médulo de sensor de reversa

AIL10015

Pantallas de guia de la reversa

Mientras que se desplaza en reversa, tenga el BoomPilot en
reversa activo permitira el control automatico de seccién. La
asignacion de la aplicacion y el control de la tasa de aplicacion
funcionaran como si la maquina estuviera avanzando.

<«La velocidad en la barra de guia se volvera roja mientras
que se desplaza en reversa
Figura 6-28: Recorrer el trayecto hacia adelante
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Cuando el sistema incluye un Kit de interfaz del sensor de Predefinida

presion (Pressure Sensor Interface Kit, PSIK), se puede utilizar Los valores predefinidos de la boquilla permiten guardar hasta
la seleccién de boquilla para seleccionar el tipo de boquilla del cinco boquillas para una recuperacion rapida.

pulverizador (serie y capacidad) para determinar la informacion 1. Presione .

del tamafio de la gota. 2. Seleccione una serie de boquillas TeeJet.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION . 3. Seleccione la capacidad de la boquilla.

2. Presione . Figura 6-31: Boquilla predefinida

<«En el cuadro de informacion se muestra la seleccién de la
boquilla actual
3. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE ™ en fa seleccion Qe
de boquillas. AIL10015
4. Seleccione entre:
» Valores predefinidos de boquilla 1 a 5: selecciona hasta
cinco (5) boquillas para recuperar rapidamente y la boquilla
seleccionada actual para determinar la informacion del tamafio
de la gota
» Boquilla actual: muestra la boquilla actual

5. Presione la flecha d,e REORNO 9 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 6-30: Monitor del tamafio de la gota

AI110015

AlL10015

AlILL00LS
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Cuando el sistema incluye un Kit de interfaz del sensor de presidn
(Pressure Sensor Interface Kit, PSIK), el monitor de tamafio de la
gota se puede activar/desactivar. El DSM después esta disponible

Boquilla actual

La boquilla actual muestra la boquilla activa para determinar la
informacion actual del tamafio de la gota. Las boquillas deben ser
predefinidas para que estén disponibles para la seleccion de la
boquilla actual.

1. Presione la boquilla deseada.

La boquilla seleccionada se mostrara:
<«En el cuadro de informacion en la pantalla del implemento

<«En la pantalla del estado de la gota/presion de la barra de
estado en las pantallas de guia

Figura 6-32: Boquilla actual

e mAE

AIL10015

en las pantallas de operacién.

Configuracion

Activar/desactivar el DSM

1.

Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [l EHERTEY.
3.
4. Seleccione si el Monitor del tamafio de la gota esta activado o

HES N IMonitor del tamaiio de la gota

desactivado.

Presione la flecha de RETORNO 9 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

NOTA: Cuando el Monitor del tamafio de la gota esta

desactivado, el estado de la gota/presion no esta
disponible en la barra de estado de la pantalla de guia.

Figura 6-33: Monitor del tamafio de la gota

AI11001!
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Seleccion de boquillas/boquilla actual Gréfico de tamafios de gota
Para establecer los valores predefinidos de la boquilla y la boquilla Al elegir una boquilla de aspersién que produzca distintos
actual, consulte “Seleccion de boquilla” en este capitulo. tamafrios de gotas en una de las ocho categorias de clasificacion

de tamafios de gota, se debe recordar siempre que una sola
Sensor de presion del médulo de entrada/salida  boquilla puede producir diferentes clasificaciones de tamafios de
Si un Kit de interfaz de sensor de presidn esta presente, se gota a diferentes presiones. Una boquilla podria producir gotas
utilizan las opciones del sensor de presion para introducir la medianas a bajas presiones, mientras que produce gotas finas a
clasificacion de presion maxima de fabrica del sensor y establecer  medida que aumenta la presion.
alarmas de alta presién y de baja presién que determina el

usuario. Categoria Simbolo Cadigo de colores
NOTA: Para obtener mas informacion, consulte “Sensores” el Extremadamente fina XF S

capitulo Configuracién de este manual. Muy fina VF ofe

.z Fina F Naranja
Operacion Mediana M Amarillo
Barra de estado Gruesa C .
El estado de gota/presion muestra informacion sobre el estado Muy gruesa VC erde
actual del tamafio de la gota y la presion del sistema. Extremadamente gruesa XC Blanco
1, Pre(zione el icono ESTADO DE GOTA/PRESIONG & & @ | Ultra gruesa uc egro
(Y1} §

Barra de guia

La barra de guia lo mantiene informado de su eleccién de la
informacion seleccionable, lo que incluye la Presion actual del
sistema y el Tamafio de gota actual.

1. Presione la caja INFORMACION QUE SE PUEDE
e talaianiatatatstatats SELECCIONAR.

2. Seleccione entre:

2. Presione la pantalla en cualquier lugar para volver a la
pantalla de guia.
Figura 6-34: Estado de gota/presién

» Presion del sistema: muestra la presion del sistema actual
» Tamafio de gota: muestra el tamafio de las gotas de
boquilla actual
3. Presione fuera del cuadro de seleccion para volver a la
pantalla de guia.

Figura 6-35: Informacién de la barra de guia que se puede
seleccionar

Estado de gota/presion

Con color = engranado. El color de la gota esta
asociado directamente con el tamafio de gota actual.

Las opciones de colores incluyen: (Y Y BY Y YOY)

& Tachada = desactivada

Sin icono = no hay kit de interfaz de sensor de presion
instalado en el sistema
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BOOMPILOT

Dependiendo de si un sistema de control de secciones esta
presente y cuando esté presente el tipo de control de secciones
que se utiliza, ademas de cuales son las opciones activadas,
existen multiples opciones para el control de seccién BoomPilot.
La configuracién del modo de inicio de BoomPilot y el icono
BoomPilot cambia la forma en que se maneja el control de la
seccion en las pantallas de guia.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .
2. Presione .
3. Seleccione entre:
» Modo de inicio de BoomPilot: se usa para permitir la
activacion de BoomPilot automatico mediante la velocidad
(de lo contrario de forma manual mediante el icono)
» icono BoomPilot: se usa para activar el icono a fin de
controlar el BoomPilot manualmente
4. Presione la flecha de RETORNO <3 o la pestafa lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.
Gréfico de configuracion del sistema

Modo de
inicio de

icono de
BoomPilot
disponible

BoomPilot
disponible

Sin médulo de control de
seccidn (Section Control
Module, SCM)

Consola solamente *

v': Activar

con interruptor de
encendido/apagado de »*
trabajo opcional

v": Desactivar

Con mddulo de control de
secciones (Section Control

Module, SCM) de TeelJet y caja * *
de interruptores o ISM
Con mddulo de control de

v x

secciones (SCM) de TeelJet

*  La configuracion del modo de inicio de BoomPilot no
marcara ninguna diferencia en la funcion de esta opcion.

v" Disponible.
% No disponible.

Modo de inicio de BoomPilot

El modo de inicio de BoomPilot se usa para configurar si el control
de BoomPilot se inicia automaticamente mediante la velocidad, o
manualmente mediante el icono BoomPilot.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [l EHEGTEY.

3. Presione la flecha ABAJO «.v para seleccionar apagado o
automatico.
<4 Apagado: el icono BoomPilot controla al BoomPilot en las
opciones de navegacion y guia en las pantallas de guia

<4 Automatico: BoomPilot se controla por medio de la
velocidad

Figura 6-36: Icono de BoomPilot
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Icono de BoomPilot

El icono BoomPilot se utiliza para activar un icono en las opciones
de navegacion y guia en las pantallas de guia para controlar
BoomPilot manualmente

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione MG HEEY.
3

Presione la flecha ABAJO @r para seleccionar activar o

desactivar.

<«Activar: el icono BoomPilot estara disponible en las
opciones de navegacion y guia en las pantallas de guia
para controlar el control automatico de seccién

<«4Desactivar: el icono BoomPilot mostrara disponible en las
opciones de navegacion y guia

Figura 6-37: Icono de BoomPilot
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CAPITULO 7: GUIA

La consola Matrix Pro GS permite realizar la aplicacion del producto y la guia del vehiculo simultaneamente. Una vez que la unidad se
ha configurado, la guia puede comenzar. Cinco modos de guia permiten al operador optimizar el trabajo en el lote: AB recta @ AB
curva @, Eje de circulo , Ultima pasada € y Proxima fila @ La optimizacion adicional se puede lograr con la aplicacion Limite
&, Anticipacion de curva @9, guia de Retorno a punto @ y guia de RealView sobre video @®.

Tres pantallas de guia ayudan a mantener informado al usuario.

La guia de vista de vehiculo crea una imagen generada por Para elegir un Modo de guia:
computadora de la posicion del vehiculo mostrada en el area de 1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA'Y NAVEGACION
aplicacion. E para mostrar las opciones de navegacion.
2. Presione el icono MODO DE GUIA @.
3. Seleccione entre:

» Guia AB recta

» Guia AB curva

» Guia de eje de circulo

P Guia de Ultima pasada

» Guia de préxima fila
_ FxdiFSEP ik , » Sin guia

i . _— . Figura 7-42: Elija un modo de guia
Guia de vista de lote crea una imagen generada por

computadora de la posicion del vehiculo y del &rea de aplicacion
desde una perspectiva aérea.

& " BF
Guia de RealView permite que se muestre la entrada de video
en directo en lugar de una imagen generada por computadora. | RS

98-05273-ESR5 E

GUIA



Matrixe Pro 970GS « Matrix® Pro 840GS

Opciones de pantallas de navegacion

a Opciones de guia y navegacion
Modo de guia

Modo de guia: obtiene acceso a las opciones
del modo de guia

=

Guia AB recta ©: proporciona guia de linea
recta basada en puntos de referenciaAy B

Guia AB curva : proporciona guia sobre
lineas curvas basada en una linea de
referencia inicial AB

Guia de eje de circulo ©: proporciona guia en

torno a una ubicacién central que irradia hacia

dentro o hacia fuera sobre la base de una linea
de referencia inicial AB

Guia de ultima pasada &: proporciona
navegacion real de Gltima pasada

S

Guia de proxima fila @: indica donde se
encuentra la proxima fila y proporciona una
guia en los extremos de la fila a la siguiente fila
adyacente

Sin guia: apaga la guia

U

Marcar limite: establece el &rea de aplicacion y
determina las zonas de no aplicar. Al crear un
limite externo o inicial, la linea de limite estara
en el exterior de la seccion de la seccion méas
externa. Al crear un limite interior o adicional,
la linea de limite estara en el interior de la
seccion de la seccién mas interior.

Atenuado = GNSS no esta disponible.

Terminar limite: finaliza el proceso de limite.
Los limites también se pueden cerrar al realizar
una trayectoria dentro de un ancho de barrido
del punto de partida. Atenuado = no se ha
recorrido la distancia minima.

Cancelar limite: cancela el proceso nuevo
de marcar limite. Se revierte al limite anterior
(cuando se haya establecido).

Eliminar limite: elimina todos los limites
establecidos del trabajo actual.

Retorno a punto

Punto de marca @: establece un punto en la
ubicacion del vehiculo. Atenuado = GNSS no
esta disponible.

Guia de retorno a punto: proporciona la
distancia y guia para volver a un punto
establecido.

Eliminar punto: elimina el punto marcado.

Cancelar guia: oculta la distancia y guia de
regreso al punto marcado.

Marque A @: marca el primer punto de la guia.

Marque B @: marca el punto final de la guia.
Atenuado = no se ha recorrido la distancia
minima.

Cancelar marque A: cancela el proceso de
Marque A. Se revierte a la guia de AB anterior
(cuando se haya establecido).

Marque B de Proxima fila ¢B: marca el punto
final de la fila.

Grado de acimut 4: establece una guia recta
medida en grados hacia la derecha desde la
linea de base del norte/sur. Norte = 0, Este =
90, Sur = 180, Oeste = 270.

A+ desplazamiento: desplaza la guia existente
a la posicién actual del vehiculo.

Préxima guia recta: muestra la préxima guia de
AB recta o0 el Grado de acimut que se guardd
en el trabajo actual.

Préxima guia de AB curva: muestra la proxima
guia de AB curva guardada en el trabajo actual.

Préxima guia de eje de circulo: muestra la
préxima guia de AB eje de circulo guardada en
el trabajo actual.

@ @6 ee e@@@e

Anticipacién curva: indica a donde dirige
al vehiculo la direccién actual usando un
“puntero” como guia.

A

BoomPilot

Alterna el Control automatico del pulverizador
(Automatic Sprayer Control, ASC) para
encenderlo o apagarlo. Atenuado = GNSS no
esta disponible.
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n Opciones de pantalla

Acercamiento/alejamiento
F [ Iconos: para utilizarse en la consola Matrix Pro 570GS

\.‘\v‘

AV

Vista del vehiculo: los iconos o botones ajustan la vista @
o la perspectiva del vehiculo para el horizonte desde la
vista de vehiculo a vista aérea.

Botones: para utilizarse en la consola Matrix Pro 840GS

Vista de lote: los iconos o botones aumentan/ B
disminuyen el area mostrada en la pantalla.

Panoramico

\‘ b Flechas: mueven el area del mapa que se
A muestra en la direccion correspondiente sin
& ﬂ' mover el vehiculo.
@ Vista mundial: amplia la vista de pantalla al
area mas amplia disponible.

Opciones de guia de RealView

@ Seleccion de camara de video: selecciona una
de hasta ocho vistas de camara si se conecta
un modulo de seleccion de video (VSM).

®® Vista de camaras divididas: selecciona uno de

L8 dos grupos de cuatro entradas de la cdmara
(A/BIC/D o E/F/GIH) para dividir la pantalla en
cuatro sefiales de video por separado.

3 ’é Configuracion de guia sobre video: acceso

para encender guia sobre video o angulo de
direccion y ajustar guias.

@ Guia sobre video: coloca guias en tres
=21 dimensiones sobre la sefial de video para la
asistencia de navegacion.

Angulo de direccion: muestra la direccién en la
===| que el volante direccién se necesita ajustar.

AV iconos de abajo y arriba: se usan para ajustar
las lineas de guias y la linea de horizonte para

coincidir con la vista de la camara.

a Captura de imagenes de camara: guarda una
foto fija de la vista actual en la pantalla en una

unidad USB.

BARRA DE GUIA

La barra de guia lo mantiene informado de su eleccion de la
informacion que se puede seleccionar, la actividad de navegacion
y el estado de las secciones.

Actividad de navegacion y estado de la barra
Estado de GNSS: muestra “Sin GNSS” cuando GNSS no esta
disponible 0 “GNSS lento” cuando GNSS recibe datos GGA a
menos de 5Hz.

Error de traza: muestra la distancia desde su guia deseada.

Actividad actual: muestra actividades como la marca de un
punto A o B, aproximarse al final de una fila, indicar virarya y la
distancia para volver a un punto marcado.

Estado de la seccion; se muestra un punto para cada seccion
programada: un punto verde indica que la seccién esta activa y
uno rojo que la seccién no esta activa.

Figura 7-1: Actividad de navegacion y estado de la seccion

Error de traza

La distancia alrededor de la guia que se percibe como un error
de cero se puede ajustar utilizando Configuracién> Guia>
Sensibilidad de guia.

Para cambiar el formato en que se muestra la distancia:

1. Presione el cuadro Actividad de navegacion en la barra de
guia.
2. Seleccione el formato de la medicion.

98-05273-ESR5
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Informacion que se puede seleccionar
Velocidad: muestra la velocidad actual del recorrido

Encabezado: muestra el recorrido basado hacia la izquierda
desde una linea de base norte/sur. Norte = 0°, Este = 90°, Sur =
180°, Oeste = 270°.

Area de aplicacion total: muestra el 4rea total acumulada a la que
se aplicé el producto, incluyendo las areas de doble cobertura

Hora de aplicacion: muestra el tiempo total que la aplicacién esta
activa durante el trabajo actual

Tiempo: muestra la hora actual, basada en la zona horaria
seleccionada

NUmero de barrido: muestra el numero de barrido actual en
referencia con la linea de guia de AB Inicial, orientado desde A
hasta B. El nimero sera positivo cuando el vehiculo esté a la
derecha de la linea de base AB o negativo cuando el vehiculo
esté a la izquierda de la linea de base AB.

Presion del sistema: muestra la presion actual del sistema
(disponible solo cuando un médulo de entrada/salida esta en el
sistema)

Tamafio de gota: muestra el tamafio de gota de la boquilla actual
(disponible solo cuando un médulo de entrada/salida esta en el
sistema)

Figura 7-2: Informacioén que se puede seleccionar

BARRA DE ESTADO

La barra de estado proporciona informacion sobre el estado del
GNSS, modo de guia, area de limite, activacion del piloto asistido/
automatico, correccion de inclinacion, estado de control del
implemento, estado de gota/presidn, estado del flujo de la boquilla
y estado del controlador de tasas.

Cuando se presiona un icono, se muestra la informacién de
estado relacionada.

Figura 7-3: Barra de estado

Estado de GNSS

N

Modo de guia ~__

Estado del &rea delimitada ——

Estado del piloto asistido/automatico —
Estado de correccion de inclinacion /

Estado de BoomPilot /

Estado de gota/presion

Estado de GNSS

Verde = GPS, GLONASS o SBAS (con o sin necesidad de
DGPS)

Amarillo = GPS solamente
Rojo = sin GNSS

Naranja = deslizar/ClearPath

o o

=
o
-
o
o
o
Q
=
o

Guia AB recta
Guia AB curva
Guia de eje de circulo
Guia de ultima pasada

Guia de proxima fila

©e06ed

Sin icono = sin guia

Estado del area delimitada
Limite exterior = con recorrido fuera del &rea delimitada

Limite interior = con recorrido dentro del area delimitada

Sin icono = sin limite establecido
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Estado del piloto asistido/automatico

@ Verde = engranado, con direccion activa

Amarillo = activado, todas las condiciones se han
cumplido para permitir el piloto asistido/automatico

@ Rojo = desactivado, todas las condiciones se han

cumplido para permitir el piloto asistido/automatico

Sin icono = sin piloto asistido/automatico instalado en el

sistema

Estado de correccion de inclinacion

a Con color = engranado, aplicando correccién de
inclinacion activamente

¥\ Rojo = desactivado

Sin icono = sin médulo giroscopico de inclinacién
instalado en el sistema o la inclinacion esta asociada con
el sistema de piloto asistido/automatico

Estado de BoomPilot

A Verde = automatico
/A Amarillo = todo encendido
A Rojo = apagado/manual

Sin icono = seccion Unica (sin SmartCable 0 SDM
instalados en el sistema)

Estado de gota/presion

Con color = engranado. El color de la gota esté asociado
directamente con el tamafio de gota actual. Las opciones

de colores incluyen: (YYRY) Q 6

& Tachada = desactivada

Sinicono = no hay Kit de interfaz de sensor de presion
instalado, sin monitor de sensor de presion en el DCM

Pantallas de estado/informacion
Estado de GNSS

El estado de GNSS muestra informacion sobre el estado actual
del GNSS, las velocidades (tasas) de datos, el nimero de
satélites en la vista, el estado de HDOP y PRN, el receptor y la
version, la calidad e identificacion de los satélites y la zona UTM.

1. Presione el icono ESTADO DE GNSS " W H W

Estado de modo de guia

El estado del modo de guia muestra informacion sobre el patron
de guia, el nombre de la guia actual y la cantidad de guias que se
guardan en la consola.

1. Presione el icono MODO DE GUIA— & © @ ().

GUIA

98-05273-ESR5 m
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Estado del area delimitada
El estado de area delimitada muestra informacion sobre las areas
en los limites actuales.

1. Presione el icono AREA DELIMITADA @ @

Estado del piloto asistido/automatico

El estado del piloto asistido/automatico muestra informacion
sobre el estado actual del sistema de piloto asistido/
automatico incluyendo el estado de inclinacion.

1. Presione el icono ESTADO DEL PILOTO ASISTIDO/
AUTOMATICO @ & @.

Estado de correccion de inclinacion
El estado de correccion de inclinacion muestra informacion sobre
el estado actual del sistema de correccion de inclinacion.

1. Presione el icono ESTADO DE CORRECCION DE
INCLINACION ) 8.

Estado de BoomPilot
El estado de BoomPilot muestra informacion sobre el estado
actual del sistema BoomPilot.

1. Presione el icono ESTADO DE BOOMPILOT A A A\

Estado de gota/presion
El estado de gota/presion muestra informacion sobre el estado
actual del tamafio de la gota y la presion del sistema.

1. Presione el icono ESTADO DE GOTA/PRESION

000 000K
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PANTALLAS DE NAVEGACION

Se puede acceder a la guia y navegacion de la consola Matrix Pro GS desde la pantalla de vista del vehiculo, pantalla de vista de Lote
o0 vehiculo o de la pantalla RealView.

+ Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION a para mostrar las opciones de navegacion.
« Presione la pestaia OPCIONES REALVIEW (@

Figura 7-4: Opciones de pantalla de quia

para mostrar las opciones de configuracion de la camara y guia.

Opciones de guia y navegacion

L04A0000
N QOB ®
00O
L JAdE]

(B

Los iconos de acercamiento/alejamiento no estan disponibles en la
consola Matrix Pro 840GS
ni en las pantallas de guia de RealView

Opciones de RealView

® 0@

-+
le®

4> E

Pantalla de inicio/trabajo _J
(o presione el botén Inicio)
Configuracion de la unidad

Guia de vista de vehiculo
Guia de vista de lote
Guia de RealView
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Vista de vehiculo
La vista de vehiculo crea una imagen generada por computadora de la posicion del vehiculo mostrada en el area de aplicacion. Desde
esta pantalla, se puede acceder a todas las opciones de navegacién y configuracién desde las pestafias en la parte derecha de la
pantalla.

Para obtener acceso a la pantalla de Vista de vehiculo:

1. Presione la pestafia GUIA DE VISTA DE VEHICULO @
Figura 7-5: Vista de vehiculo

Barra de guia

Brujula del horizonte

Vehiculo con representacion en tiempo real de
secciones de barra activas

Pestafia de las opciones de guia y navegacion
Barra de estado

Area de cobertura

Guias de navegacion

Area de cobertura de traslape

Guia en la pantalla @ Pestaiia de las opciones de guiay
+ Guias navegacion
<«ANaranja: linea de guia activa
<«Negro (varias): lineas de guia adyacentes
<Negro: linea de limite

+ Puntos: marcadores para puntos establecidos
<qPunto rojo: retorno a punto
<qPunto azul: marque A
<4Punto verde: marque B

+ Brujula del horizonte: el rumbo general se puede mostrar en
el horizonte (al acercarse)

+ Area de cobertura: ilustra el 4rea de aplicacion y el traslape:
<4Azul: una aplicacion
<«4Rojo: dos 0 mas aplicaciones

+ Secciones
<« Casillas vacias: secciones inactivas
<« Casillas blancas: secciones activas

Asistencia de boton de la consola
Matrix Pro 840GS
+ Acercamiento/alejamiento y perspectiva: los botones Arriba/
Abajo AY ajustan la vista de vehiculo o perspectiva al
horizonte de la vista de vehiculo a la vista aérea.
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Vista de lote

E La vista de lote crea una imagen generada por computadora de la posicién del vehiculo y del area de aplicacién desde una
perspectiva aérea. Desde esta pantalla todas las opciones de navegacion, configuracién y el modo panoramico se pueden
acceder a través de la pestafia en la parte derecha de la pantalla.

Para obtener acceso a la pantalla de Vista de lote:

1. Presione la pestafia GUIA DE VISTA DE LOTE m
Figura 7-6: Vista de lote

Barra de guia

.-",d

Representacion del vehiculo

Pestafia de las opciones de guia y navegacion

Barra de estado Pestafia de opciones de la pantalla

Area de cobertura de traslape

Guias de navegacion Area de cobertura asignada

Guia en la pantalla @ Pestaiia de las opciones de guia 'y
* Guias navegacion
<«Naranja: linea de guia activa

<ANegro (varias): lineas de guia adyacentes _ .
<ANegro: linea de limite

+ Puntos: marcadores para puntos establecidos
<4Punto rojo: retorno a punto
<«4Punto azul: marque A
<Punto verde: marque B

+ Area de cobertura: ilustra el 4rea de aplicacion y traslape:
<4Azul: una aplicacion
<«Rojo: dos 0 mas aplicaciones

Asistencia de boton de la consola
Matrix Pro 840GS
« Acercamiento/alejamiento: los botones Arriba/Abajo A V'
ajustan el rea visible del mapa.

1 Pestaiia de opciones de la pantalla

.-",d
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Guia de RealView
Guia de RealView permite que se muestre la entrada de video en directo en lugar de una imagen generada por computadora.
Desde esta pantalla, se puede acceder a todas las opciones de navegacion y configuracion desde las pestafias en la parte
derecha de la pantalla. Para ajustar la vista de camara [reversa, girar 180 grados], vaya hasta Ajustes -> Configuracién -> Video.

NOIDDNAOYLNI

» Una sola camara: una sola camara esta conectada directamente a la consola

» Modulo de seleccién de video: si un mddulo de seleccion de video (Video Selection Module, VSM) esta instalado en el sistema,
dos (2) opciones de video estan disponibles:

+ Vista de una sola camara: se puede seleccionar una de hasta ocho entradas de la camara para cambiar la vista de la entrada
de video.

OIDINI

+ Vista de camaras divididas: se puede seleccionar uno de dos grupos de cuatro entradas de la camara (A/B/C/D o E/F/IG/H)
para dividir la pantalla en cuatro sefiales de video por separado.

Para obtener acceso a la pantalla RealView:

1. Presione la pestafia GUIA DE REALVIEW
Figura 7-7: Guia de RealView

Barra de guia

V131dWOD VTTV.LNYd

Guias de navegacion Linea de horizonte

NOIDVHNDIINOD

Pestafia de las opciones de guia y navegacion
Barra de estado

Pestaria de opciones RealView

Angulo de direccién

SSND

Guia en la pantalla
+ Guias
<«ANaranja: linea de guia activa
<ANegro (varias): lineas de guia adyacentes
<«Linea negra horizontal: linea de horizonte ajustable

OLNIWITdWI

| @ Pestaiia de las opciones de guia y
navegacion

SVYSVL3A T04LINOD

3DIANIdY
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=
e

Guia AB recta

La guia AB recta proporciona guia de linea recta basada en puntos de
referencia Ay B. Los puntos Ay B originales se usan para calcular las demas
guias paralelas.

NOTA: Las guias de compensacion a adyacentes se calcularan utilizando el
ancho de guia: consultar “Configuracion” en el capitulo configuracion
del sistema.

o

Guia AB curva

La guia AB curva proporciona guia sobre lineas curvas basada en una linea de
referencia inicial AB. Esta linea de base inicial se usa para calcular todas las
demas guias.

NOTA: Se recomienda que la guia curva que no exceda 30° dentro de la guia
de AB.

Las guias de compensacion a adyacentes se calcularan utilizando el
ancho de guia: consultar “Configuracion” en el capitulo configuracion
del sistema.

SUGERENCIA: mientras que trabaja en un érea delimitada, el patron guia que
se extiende mas alla de los puntos AB establecidos sera guia
de linea recta.

ol

Guia de eje de circulo

La Guia de eje de circulo proporciona guia en torno a una ubicacion central

que irradia hacia dentro o hacia fuera sobre la base de una linea de referencia
inicial AB. Esta linea de base inicial se usa para calcular todas las demés guias.

se usa para la aplicacion del producto en un lote de pivote central mientras que
es guiado a lo largo de una guia circular que coincide con un radio de sistema
de riego de eje central.

NOTA: Las guias de compensacion a adyacentes se calcularan utilizando el
ancho de guia: consultar “Configuracion” en el capitulo configuracién
del sistema.

2g

Guia de ultima pasada

La guia de ultima pasada proporciona navegacion real de Gltima pasada.
La consola detectard automaticamente el area de aplicacién mas cercana y
establecera guias paralelas basadas en esa area.

NOTA: Si se establece un limite, pero no se produjo ninguna aplicacion durante
el proceso de limite, la guia no iniciara.

Guia de proxima fila

La Guia de préxima fila indica donde se encuentra la proxima fila y proporciona
una guia en los extremos de la fila a la siguiente fila adyacente. Cuando el
operador marca el final de la fila y comienza a girar a la préxima fila, una linea
de guia AB recta se presenta en la proxima fila. Cuando el vehiculo esté en la
Proxima fila, la guia se apaga.

NOTA: Las guias de compensacion a la Proxima fila se calcularan utilizando el
ancho de guia: consultar “Configuracion” en el capitulo configuracion
del sistema.

La Guia de proxima fila no admite omitir filas.

Sin guia
Sin guia apaga la guia.

NOTA: En el modo Sin guia no se eliminan las lineas de guias establecidas ni los puntos desde la consola. Para eliminar
datos establecidos/guardados de la consola, consulte “Administracion de datos” en el capitulo Configuracion del

sistema.

98-05273-ESR5 m
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GUIAS

Las guias de AB, guias Acimut, guias de préxima pasada y guias
de proxima fila estan disponibles dependiendo del modo de

guia actual. En la consola se pueden almacenar hasta 25 guias
establecidas por trabajo. EI cambio de un modo de guia a otro
cambiara las guias actuales disponibles.

Se pueden crear guias multiples en cada modo de guia. Si se
guarda mas de una guia en un solo modo de guia, la funcién
Proxima guia estara disponible. Al presionar la opcién Proxima
guia @) @ @, ¢! vehiculo sera dirigido a la proxima guia
guardada en la consola.

Un usuario puede duplicar y editar trabajos para la reutilizacién de
los limites y guias para diferentes aplicaciones en el mismo lote

al utilizar Fieldware Link o la opcion Datos->Datos del trabajo-
>Administrar.

Guia de anticipacion de curva

o La guia de anticipacién de curva indica hacia donde la
direccién actual llevara al vehiculo con un “puntero” como

guia. La opcién Anticipacion curva esta disponible en todos los

modos de guia.

Para activar la guia de anticipacién de curva:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Seleccione el icono ANTICIPACION CURVA @9.
El puntero seré visible en la pantalla de navegacion.

Figura 7-8: Anticipacion curva

Para eliminar la guia de anticipacién de curva:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Seleccione el icono ANTICIPACION CURVA @).

Marcacion de puntos Ay B

Q @ Para establecer una guia de AB:

1. Conduzca a la ubicacion deseada del Punto A @.

2. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

3. Mientras que el vehiculo esté en movimiento, presione el
icono MARQUE A @.

Conduzca a la ubicacion deseada del Punto B @.

5. Presione el icono MARQUE B & para establecer la linea AB.
6. “¢Desea darle un nombre a esta guia?”

Presione:

>

» Si: para introducir un nombre y guardar la guia en la
consola

» No: para generar un nombre automaticamente y guardar la
guia en la consola

La consola comenzara a proporcionar informacion de navegacion.
NOTA: El icono MARQUE B (& no esté disponible para
seleccionar (atenuado) hasta que se haya recorrido la

distancia minima (3,0 metros en la guia recta o curva,
50,0 metros en la guia de eje de circulo).

NOTA: No es necesario conducir toda la circunferencia del eje
central con el fin de iniciar la guia de eje de circulo.

Utilice el icono CANCELAR MARCA @ para cancelar el
comando Marque Ay revertir a la guia anterior (cuando se haya
establecido).

Figura 7-9: Punto de marque A
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Figura 7-10: Punto de marque B Funcion A+ desplazamiento
@ La funcion A+ desplazamiento permite que la guia actual sea
desplazada a la ubicacién actual del vehiculo.

Para ajustar la guia:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
a para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono A+ DESPLAZAMIENTO @
Figura 7-13: A+ desplazamiento

Figura 7-12: Sequir quia

GUIA
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Funcion Proxima guia Guias de ultima pasada

. . . Si se guarda mas de una guia, la funcién La guia de ultima pasada proporciona navegacion real de
Préxima guia estara disponible. Al presionar la Ultima pasada. La consola detectara automaticamente el

opcion Proxima guia, el vehiculo seréa dirigido a la préxima guia area de aplicacion mas cercana y establecera guias paralelas

guardada en la consola. basadas en esa area.

Para cambiar a otras guias disponibles: Para activar las guias de Ultima pasada:

1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA'Y NAVEGACION 1. Conduzca a una ubicacién deseada para aplicar la primera

a para mostrar las opciones de navegacion. pasada.
2. Presione el icono PROXIMAGUIA @) @ @ . 2. Después vaya al 4rea de aplicacion.
Alterne entre todas las guias al presionar el icono PROXIMA GUIA 3. La consola comenzara a proporcionar informacion de

' . . otra vez. navegacion.

Fiqura 7-14: Préxima quia NOTA: Si se establece un limite, pero no se produjo ninguna
aplicacion durante el proceso de limite, la guia no iniciara.
Figura 7-16: Aplicar la primera pasada

Para ver qué guia esta activa, presione el icono de modo de guia
en la barra de estado.

Figura 7-15: Ver cual quia esta activa
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Guia de proxima fila
La Guia de proxima fila indica donde se encuentra la
proxima fila con base en el ancho de guia programado y
proporciona la guia en los extremos de fila marcados por el
usuario a la proxima fila adyacente. Cuando el operador indica el
final de la fila, una linea AB recta se establecera en la fila actual y
se proporciona la guia para la Préxima fila. Cuando el vehiculo
esta en la Proxima fila, la guia se apaga.

NOTA: Las guias de compensacion a Proxima fila se
calcularan utilizando el ancho de guia: consultar
“Configuracion” en el capitulo configuracion del
sistema.

Para activar las guias de préxima fila:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Alfinal de la fila (al conducir en una linea recta)
presione el icono MARQUE B (&).

«Elfinal de la fila se marcara con un punto verde @.
3. Gire hacia la siguiente fila.

4. Basado en esa misma direccion, se proporcionara la guia
para la siguiente fila adyacente.

<4Cuando el vehiculo esta en la fila, se retira la guia.
5. Repita al final de la préxima fila.
NOTA: La funcién guia de préxima fila no admite omitir filas.

Figura 7-18: Marcar el fin de la fila

Grado de acimut

@ Un acimut se define como el angulo horizontal medido hacia
la derecha desde una linea de base norte. Al utilizar un

acimut, el punto de origen del acimut es el centro de un circulo

imaginario. Norte = 0°, Este = 90°, Sur = 180°, Oeste = 270°.

Se puede introducir un grado de acimut para determinar la
ubicacion exacta del vehiculo. Cuando se selecciona el modo
guia AB recta, se puede introducir el grado de acimut.

Para establecer una guia de grado de acimut:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono ACIMUT @ para introducir acimut.

3. Utilice la pantalla de entrada para establecer el grado de
acimut.

4. *“;Desea darle un nombre a esta guia?”’
Presione:
» Si: para introducir un nombre y guardar la guia
P No: para generar un nombre automaticamente
La consola comenzara a proporcionar informacion de navegacion.

Para establecer guias de acimut adicionales, siga los mismos
pasos que la guia inicial de azimut.

Figura 7-19: Guia acimut

GUIA
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) LIMITE DE APLICACION

Los limites de aplicacion establecen areas donde el producto se
aplica y no se aplica al utilizar ABSC o BoomPilot. Se pueden
establecer limites en todos los modos de guia. Un limite exterior
y hasta cinco (5) limites interiores se pueden almacenar al mismo
tiempo.

Al utilizar la opcién Datos -> Datos del trabajo -> Administrar o con
Fieldware Link, un usuario puede duplicar y editar trabajos para
volver a usar los limites y guias para diferentes aplicaciones en el
mismo lote.

Para establecer un limite de aplicacidn exterior:
1. Conduzca a una ubicacién deseada en el perimetro del area
de aplicacion.
2. Presione la pestaiia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

3. Mientras el vehiculo esté en movimiento, presione el icono
LiMITE &.

4. Recorra el perimetro del area de aplicacion.
5. Terminar el limite:

» Recorra hacia un ancho de barrido a partir del punto de
partida. El limite se cerrara automaticamente (la guia
blanca cambiara al color negro).

» Presione el icono TERMINAR LIMITE . Una linea recta
completara limite entre su ubicacion actual y el punto de
partida.

6. Presione:
» Guardar: para guardar el limite
» Eliminar: para eliminar el limite

NOTA: En el limite externo o inicial, el icono TERMINAR LIMITE
B2 no se puede seleccionar (atenuado) hasta que la
distancia minima se recorra (cinco veces el ancho de
barrido).

Si la asignacion de un limite con una 0 mas secciones esta
doblada hacia dentro y apagada, es necesario mantener esta
configuracion de la seccion mientras que dure la pasada del
limite. Cualquier cambio realizado al nimero de secciones
encendidas, y por lo tanto al ancho de la maquina después de
que el proceso de asignacion de limite haya comenzado, resultara
en la asignacion de la aplicacion del limite en el borde exterior

de todas las secciones programadas; no necesariamente las que
estén encendidas en cualquier momento durante la pasada limite.

Al asignar un limite con algunas secciones apagadas, es
necesario cambiar BoomPilot al modo manual A y ENCENDER
los interruptores maestros y de seccidn para todas las secciones
que se usaran durante la pasada limite. Una vez que la

pasada del limite se haya completado, los interruptores de las
secciones pueden APAGARSE, el interruptor maestro permanece

ENCENDIDO, el BoomPilot se puede revertir al modo automatico
A y finalmente se puede usar el control automatico de seccion.

NOTA: Si se asigna un limite con algunas secciones dobladas
como se describid anteriormente, puede ser necesario
utilizar el icono A+ desplazamiento @ en la guia sobre la
posicion correcta para las pasadas posteriores en el lote.

Figura 7-20: Limite en curso

1]

[
5
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Figura 7-22: Terminar limite. ir al punto de inicio Utilice el icono ELIMINAR LIMITE &% para eliminar todos los

limites de lote para el trabajo actual.

L P i Figura 7-25: Eliminar limite

Cer@
O

A

\

Figura 7-23: Guardar limite

En correspondencia a su ubicacion actual, el

icono LIMITE INTERIOR @ o el icono LIMITE EXTERIOR
aparecen en la barra de estado una vez que se haya establecido
el limite.

Figura 7-26: Limite en la barra de estado

Utilice el icono CANCELAR LIMITE (€2 para cancelar el nuevo
proceso de limite de lote y revertir al limite anterior (cuando se
haya establecido).

Para establecer uno o més limites interiores, siga los mismos
pasos que en el limite inicial.

Figura 7-24: Agregar limite interior

Al crear un limite externo o inicial, la linea de limite estara en el
exterior de la seccidn de la seccion mas externa. Al crear un limite
interior o adicional, la linea de limite estara en el interior de la
seccion de la seccién mas interior.

Si no hay secciones activas, el limite se marcara al final de la
seccidn mas externa.

98-05273-ESR5

GUIA



Matrix® Pro 970GS  Matrix® Pro 840GS

r+ RETORNO A PUNTO

El retorno a punto proporciona la guia de regreso a un punto
establecido en la vista de vehiculo y vista de lote. En la vista de
vehiculo una flecha dirige el vehiculo al punto establecido. En la
vista de lote se muestra Unicamente el punto.

Un punto de retorno es especifico del trabajo y se mantendra
activo en el trabajo activo hasta que se cancele.

Marcacion de punto de retorno
Para marcar un punto de retorno:
1. Conduzca a la ubicacién deseada del punto de retorno @.

2. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
a para mostrar las opciones de navegacion.

3. Presione el icono AGREGAR PUNTO @
Figura 7-27: Punto de retorno establecido: vista de vehiculo

Eliminar el punto de retorno

Para eliminar el punto de retorno establecido:

1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono ELIMINAR PUNTO @.

El icono Eliminar punto no esta disponible mientras que esta

activa la guia de retorno a punto.

Figura 7-28: Eliminar punto

Guia a un punto de retorno

Para mostrar la distancia y la guia al punto de retorno establecido:
1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono GUIA DE RETORNO A PUNTO G

La consola comenzara a proporcionar la informacion de la
distancia en la barra de guia del vehiculo hasta el punto
establecido.

Utiice el icono CANCELAR GUIA DE RETORNO A PUNTO @&
para ocultar la distancia y la guia al punto establecido.

La guia no se puede calcular cuando el signo “?” aparece en
la barra de guia.

Figura 7-29: Guia de retorno a punto: vista de vehiculo

www.teejet.com



Matrixe Pro 370GS « Matrix® Pro 840GS

BOOMPILOT

Dependiendo de si un sistema de control de secciones esta
presente y cuando esté presente el tipo de control de secciones
que se utiliza, ademas de cuales son las opciones activadas,
existen multiples opciones para el control de seccién BoomPilot.

Esta seccion incluye las opciones de instalacion para estas
configuraciones:

» Sin modulo de control de seccion
e Consola solamente
e Con interruptor de encendido/apagado de trabajo
opcional

» Con maddulo de control de secciones de TeelJet y caja de
interruptores o ISM

Sin mddulo de control de seccidn

Si no esta presente un médulo de control de seccién (SDM), el
icono de BoomPilot o un interruptor de encendido/apagado de
trabajo opcional se utiliza para encender o apagar la seccion
Unica. Solo un ancho de seccidn seré ilustrado y la barra de
estado no tendré ningun icono.

NOTA: Si un controlador ISOBUS, SmartCable, médulo de
controlador de seccion (SDM) o un médulo de funcion del
interruptor (SFM) esta presente, consulte las siguientes
secciones para obtener mas informacion.

NOTA: El icono de BOOMPILOT esta atenuado A cuando
GNSS no esta disponible.

Consola solamente
El icono de BoomPilot se utiliza para encender o apagar la
seccion.

Para determinar los ajustes de configuracion:
1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL SISTEMA
>,

2. Presione la pestaria lateral CONFIGURACION [g.
3. Presione .
4. Configure el “icono de BoomPilot” a .

NOTA: La configuracion del modo de inicio de BoomPilot no
marcarg ninguna diferencia en la funcion de esta opcion.

Para apagar o encender la aplicacion utilizando la consola:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.
2. Presione el icono BOOMPILOT A
3. Presione el icono BOOMPILOT A para alternar la seccién
para encenderla 0 apagarla.

» Con modulo de control de secciones de TeeJet
Figura 7-30: Icono BoomPilot e indicador de la barra de estado

Con interruptor de encendido/apagado de trabajo
opcional

El interruptor de encendido/apagado de trabajo se utiliza para
encender o apagar la seccién.

Para determinar los ajustes de configuracion:
1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL SISTEMA
>

e

2. Presione la pestaia lateral CONFIGURACION .

3. Presione |nlS EERIE.

4. Configure el “icono de BoomPilot” a [t -

NOTA: La configuracion del modo de inicio de BoomPilot no
marcara ninguna diferencia en la funcion de esta opcion.

En areas donde se desea la aplicacion:
1. Cambie el interruptor de encendido/apagado de trabajo a la
posicién “encendido”.

En &reas donde no se desea la aplicacion:
1. Cambie el interruptor de encendido/apagado de trabajo a la
posicién “apagado”.

Coémo utilizar la consola

Para controlar la seccion utilizando el icono de BoomPilot

mientras que haya un interruptor de encendido/apagado de

trabajo en el sistema:

1. Configure el “Icono de BoomPilot” a .

2. Elinterruptor de encendido/apagado de trabajo debe
permanecer en la posicion “‘apagado”.

3. Presione el icono BOOMPILOT A para alternar la seccién
para encenderla 0 apagarla.
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Con modulo de control de secciones de
Teelet y caja de interruptores o ISM
SmartCable, médulo de controlador de seccién (Section Driver
Module, SDM) o médulo de funcion del interruptor (Switch
Function Module, SFM) y esta presente una caja de interruptores
0 un modulo de estado del implemento (Implement Status Module,
ISM).

NOTA: Elicono de BOOMPILOT esta atenuado A cuando
GNSS no esta disponible. El icono de la barra de estado
de BoomPilot estara apagado/manual

Para apagar o encender la aplicacién de forma automatica:
1. Elinterruptor automatico/manual de la barra debe estar en la
posicién “automatico”.
<4Automético: el icono de la barra de estado sera de color
verde

2. Elinterruptor maestro y los interruptores de la seccion deben

estar en la posicidn “encendido”.

NOTA: La aplicacion puede controlarse de forma manual mientras
que esté en el modo BoomPilot automatico mediante los
interruptores que se encuentran en la caja de interruptores
o los interruptores conectados al ISM.

Para apagar o encender la aplicacion de forma manual:

1. Elinterruptor automatico/manual de la barra debe estar en la
posicion “manual”.
<4Manual: el icono de la barra de estado sera de color rojo

2. Uso de los interruptores en la caja de interruptores con los
instructores conectados al ISM.

Con mddulo de control de secciones de
Teelet

Si esta presente un SmartCable, mddulo de controlador de
seccion (SDM) o un médulo de funcién del interruptor (SFM)
BoomPilot utiliza para configurar el control automético de seccién
a apagado/manual A, automatico A 0 aplicacion puntual

NOTA: El icono de BOOMPILOT esta atenuado Ah. cuando
GNSS no esta disponible. El icono de la barra de estado
de BoomPilot estara apagado/manual

Para apagar o encender la aplicacién de forma automatica:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.
2. Presione brevemente el icono BOOMPILOT A
<«Activar: el icono de la barra de estado se cambiara al color
verde
<4Desactivar; el icono de la barra de estado se cambiara al
color rojo

Para realizar una aplicacion de lugar:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.
2. Presione y sostenga el icono BOOMPILOT A sobre el 4rea
en que se realizara la aplicacion.
< Aplicacion de lugar: el icono de la barra de estado se
cambiara al color amarillo

@& & ACERCAMIENTO/

Vista de vehiculo

Las opciones Acercamiento/alejamiento y perspectiva se utilizan
para ajustar la vista o perspectiva del vehiculo al horizonte a partir
de la vista del vehiculo a la vista aérea.

+ Acercamiento Ty A ajustara la vista a la vista de vehiculo
mostrando una brdjula en el horizonte

. . = . , . . P
+ Alejamiento = 'V ajustara la vista a la vista aérea

Figura 7-31: De acercamiento a alejamiento

Vista de lote
Acercamiento/alejamiento se utiliza para ajustar el area visible del
mapa.

« Acercamiento F\ A disminuir la cantidad de 4rea visible
del mapa

+ Alejamiento S\ 7 aumentara la cantidad de érea visible
del mapa

www.teejet.com
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% MODO PANORAMICO ASIGNACION DE LA APLICACION

En la guia de vista de lote, el modo panoramico permite posicionar
la pantalla manualmente si lo desea. La posicion descentrada en
la pantalla se mantendra hasta que se presione el icono Mundial.

Para entrar en el modo panoramico y utilizarlo:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE PANTALLA E
2. Presione:

» Y ARRASTRE LA PANTALLA en la direccion
correspondiente para mover la vista en la pantalla.

» FLECHAS l - 1 en la direccién correspondiente
para mover la vista en la pantalla (abajo, izquierda,
derecha, arriba).

» Icono VISTA MUNDIAL ® para centrar el vehiculo en la
pantalla y ampliar la vista de la pantalla al &rea mas amplia
disponible.

NOTA: Presione y sostenga las FLECHAS ‘ - Tf para
ajustar la configuracion répidamente.

Para cerrar las opciones del modo panoramico:
1. Presione la pestafia CERRAR OPCIONES (.

Figura 7-32: Modo panoramico

B A

La asignacion de la aplicacion del producto basado en GNSS

esta disponible en la vista de vehiculo o vista de lote, en

cualquier modo de guia, cuando el control de tasa de terceros
esta desbloqueado y un controlador de tasas esta presente en

el sistema. La asignacion puede registrar las areas cubiertas por
el implemento (cobertura) o la cantidad de producto que ha sido
aplicado y dénde (aplicacion) y puede dirigir la aplicacion del
producto a una tasa Unica y variable (tasa deseada preestablecida
y de prescripcion, respectivamente).

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Control
de tasas de este manual.

Para obtener acceso a la asignacion de la aplicacion:
1. Presione la pestafia inferior GUIA DE VISTA DE VEHICULO
o la pestafta inferior GUIA DE VISTA DE LOTE[L L))
2. Presione la pestafia OPCIONES DE ASIGNACION i para
mostrar las opciones de la asignacion.
3. Seleccione uno o mas:
» Mapa de cobertura @: muestra las areas cubiertas por
el implemento, independientemente de si se aplico o no el
producto
» Mapa de prescripcion (CJ: mapa precargado que
proporciona informacién al controlador de tasas para su
uso en la aplicacién del producto
» Mapa de la aplicacion (A : muestra la cantidad de producto
que se aplicd y en qué lugar, utilizando colores para
indicar el nivel en proporcidn para predefinir o establecer
automaticamente los niveles maximo y minimo
» Mapa de tasa deseada €@ muestra la tasa de aplicacion
que el controlador de tasas intenta lograr en cada ubicacién
NOTA: El mapa de la aplicacién y el mapa de tasa deseada no se
pueden seleccionar de forma simultanea.

Figura 7-33: Mapa de cobertura
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Figura 7-34: Mapa de prescripcion

Figura 7-35: Mapa de la aplicacion

Figura 7-36: Mapa de tasa deseada

OPCIONES ESPECIFICAS DE

REALVIEW

Guia de RealView permite que se muestre la entrada de video
en directo en lugar de una imagen generada por computadora.
Las opciones de configuracion RealView obtienen acceso a
herramientas de guia adicionales que incluyen la guia sobre video
y un indicador de angulo de direccién.
» Una sola cdmara: una sola camara esta conectada
directamente a la consola
» Modulo de seleccién de video: si un médulo de seleccion
de video (Video Selection Module, VSM) esta instalado en
el sistema, dos (2) opciones de video estan disponibles:
+ Vista de una sola camara: se puede seleccionar una de
hasta ocho entradas de la cdmara para cambiar la vista
de la entrada de video.

+ Vista de cdmaras divididas: se puede seleccionar uno de

dos grupos de cuatro entradas de la camara (A/B/C/D o
E/F/G/H) para dividir la pantalla en cuatro sefiales de video
por separado.

Para ajustar la vista de camara [reversa, girar 180 grados], vaya

hasta Ajustes -> Configuracion -> Video.

Para obtener acceso a las opciones RealView:

1. Presione la pestafia inferior GUIA DE REALVIEW

2. Presione la pestafia OPCIONES REALVIEW (@)

las opciones RealView.

3. Seleccione entre:

» Vista de una sola camara @ [solo VSM]: se puede
seleccionar una (1) a ocho (8) entradas de la camara para
cambiar la vista de la entrada de video

> Vista de camaras divididas & [solo VSM]: se puede
seleccionar uno (1) de dos (2) grupos de cuatro (4)
entradas de la cdmara (A/B/C/D o E/F/G/H) para dividir la
pantalla en cuatro sefiales de video por separado

» Opciones de la guia de RealView % : obtiene acceso
a herramientas de guia adicionales que incluyen la guia
sobre video y un indicador de angulo de direccion

» Captura de imagenes de camara RealView @j): guarda
una foto fija de la vista actual en la pantalla en una unidad
USB

Figura 7-37: Guia de RealView

para mostrar

www.teejet.com
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Opciones de guia de RealView

« ¢+ Las opciones de configuracion RealView obtienen acceso a
herramientas de guia adicionales que incluyen la guia sobre

video y un indicador de angulo de direccion.

1. Presione la pestafia OPCIONES REALVIEW {8

las opciones RealView.
2. Presione el icono OPCIONES DE GUIA DE REALVIEW #%.
3. Seleccione entre;

» Guia sobre video @v : coloca guias en tres dimensiones
sobre la sefial de video para la asistencia de navegacion

para mostrar

» Indicador de angulo de direccion |~ : muestra la direccion
en la que se debe ajustar el volante

> Ajuste de linea de horizonte 4 W : ajusta la linea de
horizonte en pantalla hacia arriba o hacia abajo

Figura 7-38: Opciones de configuracion de RealView

Instantanea de camara

a La instantanea de camara RealView guarda una foto fija de
la vista actual en la pantalla en una unidad USB.

1. Inserte una unidad USB.

2. Presione la pestafia OPCIONES REALVIEW ﬂ para mostrar
las opciones RealView.

3. Presione el icono INSTANTANEA DE CAMARA @4

Figura 7-39: Vista de video de pantalla completa de la camara
RealView

Opciones de la camara VSM

gg Si un médulo de seleccion de video (Video Selection

" Module, VSM) estéa instalado en el sistema, dos (2)

opciones de video estan disponibles:

1. Presione la pestaiia OPCIONES REALVIEW |§&
las opciones RealView

2. Seleccione entre;

para mostrar

» Vista de una sola camara @ : se puede seleccionar una (1)
a ocho (8) entradas de la cdmara para cambiar la vista de
la entrada de video

» Vista de camaras divididas § & : se puede seleccionar uno
(1) de dos (2) grupos de cuatro (4) entradas de la camara
(A/BIC/D o E/FIG/H) para dividir la pantalla en cuatro
sefiales de video por separado

98-05273-ESR5
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Figura 7-40: Seleccion de una sola cdmara con VSM
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CAPITULO 8 : CONTROL DE TASA DE TERCEROS

Cuando un controlador de tasas de terceros esta presente y se
ha desbloqueado el control de tasas, las pantallas de guias se

pueden mostrar en la informacion de la aplicacion y la asignacion.

Para agregar un controlador de tasas de terceros al sistema:
1. Agregue un controlador de tasas al sistema.

2. Encienda el controlador de tasas.

3. Enla consola Matrix Pro GS, desbloguee el control de tasas
de terceros.

4. Reinicie la consola Matrix Pro GS.

5. Enla consola Matrix Pro GS, configure los valores de
configuracion del control de tasas de terceros, que se utiliza
para configurar la interfaz de hardware y comunicacion.

6. La consola Matrix Pro GS, configure los valores de
configuracion del producto, que se utiliza para configurar
el nombre, los volumenes del tanque/recipiente, las
velocidades de aplicaciones deseadas, el aumento del ajuste
de la tasa deseada y la asignacion de color de los limites
maximo/minimo de la tasa y los colores de visualizacion
correspondientes

DESBLOQUEO DEL CONTROL DE TASA
DE TERCEROS

La Funcion desbloqueo se utiliza para desbloquear las funciones
avanzadas.

NOTA: El cédigo de desbloqueo es tnico para cada consola.
Comuniquese con el servicio de atencion al cliente de
TeeJet Technologies. Una vez desbloqueada, la funcion
permanecera asi salvo que la consola se restablezca
completamente.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione [FEE G ES S ELERY.

3. Presione el boton bloqueado de la funcién ;. para el control
de tasas de terceros.

4. Introduzca el codigo de desbloqueo.
5. Reiniciar la consola.
Figura 8-1: Funcion desbloqueo
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OPCIONES DE CONFIGURACION

Control de tasa de terceros

Cuando un sistema de control de tasas de terceros esta presente
y el control de tasas se ha desbloqueado, el control de tasas de
terceros puede activarse/desactivarse.

1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL SISTEMA
3\. .
2. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

MERI] Control de tasa de terceros §

Seleccione si se activara o desactivada el control de tasa

terceros.

5. Cuando esté desactivado, seleccione entre:

» Interfaz de hardware: se utiliza para seleccionar una
interfaz para comunicarse con el controlador de tasas de
terceros.

» Protocolo de comunicacion: se utiliza para seleccionar un
protocolo para comunicarse con un controlador de tasas de
terceros.

» Modo del controlador: si se selecciona un protocolo que
corresponde, se utiliza para seleccionar el modo de
controlador que coincida con la configuracion del controlador
de tasas.

» Tasa de transmisidn: si usa un dispositivo de interfaz en
serie, se utiliza para seleccionar la tasa apropiada de
transmision.

En cualquier momento, seleccione:

» Estado del controlador de tasas: se utiliza para ver el
estado de un controlador de tasas de terceros conectado.

Figura 8-2: Control de tasa de terceros

Producto

Cuando un sistema de control de tasa de terceros esta presente y
el control de tasas se ha desbloqueado, las opciones del producto
estan disponibles para configurar los nombres de los canales de
control del producto y los limites maximos/minimos de las tasas y
los colores de visualizacion correspondientes de la asignacion.

1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL SISTEMA
\)\Q' .
Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

Presione .

Seleccione entre:

» Nombre del producto: se usa para introducir el nombre del
producto para canales de control actuales

» Color de tasa maxima/minima: se usa para crear el
esquema de colores que representa mejor el cambio en las
tasas en toda una aplicacion o mapa de tasa deseada

» Rango de colores: se usa para seleccionar el modo
automatico o0 manual cuando se configura el color de tasa
maxima y minima

» Limite superior de asignacion de tasa aplicada [solo para el
rango de colores manual]: se usa para establecer las tasas
maximas para la cual se usara el color de tasa maxima
(las tasas mayores utilizaran el color de tasa maxima
seleccionado)

» Limite inferior de asignacion de tasa aplicada [solo para
rango de colores manual]: se utiliza para establecer la tasa
minima para la cual se utilizara el color de la tasa minima
(las tasas inferiores utilizaran el color de la tasa minima
seleccionado)

Figura 8-3: Opciones del producto
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OPCIONES DE PANTALLA DE GUIA

Cuando un controlador de tasas de terceros e integrado al
sistema, estaran disponibles opciones adicionales de control y
asignacion de tasas, en las pantallas guia de Vista de vehiculo y
guia de Vista de lote.

Guia en la pantalla
Ademas de las opciones de guia estandar, con el control de tasas
de terceros estara disponible la siguiente informacién:

+ Guias
<Negro/blanco: linea de limite de la zona del mapa de
prescripcion
+ Area de cobertura; ilustra el 4rea de aplicacion y el traslape:
<« Seleccionado por el usuario: las areas de aplicacién
del mapa de la aplicacién y del mapa de tasa deseada
muestran barras de colores que corresponden al rango de
colores seleccionado y la seleccion del mapa.

Barra de guia

Ademas de las opciones de la barra de guia estandar, con
el control de tasas de terceros estara disponible la siguiente
informacion que se puede seleccionar;

P Tasa de aplicacion actual: muestra la tasa de aplicacion
actual
P Velocidad de aplicacion deseada: muestra la velocidad de
aplicacion objetivo
Figura 8-4: Informacién de la barra de guia que se puede
seleccionar

Barra de estado

Ademas de las opciones de la barra estandar Barra de estado, el
icono Estado del controlador de tasas del producto proporciona
informacion sobre el estado del control de tasas.

Cuando se presiona un icono, se muestra la informacién de
estado relacionada.

1. Presione icono ESTADO DEL CONTROLADOR DE TASAS

@@

Figura 8-5: Estado del controlador de tasas del producto

Asignacion de la aplicacion

La asignacion de la aplicacion del producto basado en GNSS
esta disponible en la vista de vehiculo o vista de lote, en
cualquier modo de guia, cuando el controlador de tasas esté
presente en el sistema. La asignacion puede registrar las areas
cubiertas por el implemento (cobertura) o la cantidad de producto
que ha sido aplicado y dénde (aplicacion) y puede dirigir la
aplicacion del producto a una tasa Unica y variable (tasa deseada
preestablecida y de prescripcion, respectivamente).

NOTA: Antes de usar la asignacion, configure o verifique las
opciones de asignacion del producto en Configuracion ->
Producto.

Para obtener acceso a la asignacion de la aplicacion:
1. Presione la pestafia inferior GUIA DE VISTA DE VEHICULO
.o la pestafia inferior GUIA DE VISTA DE LOTE [0}

2. Presione la pestafia OPCIONES DE ASIGNACION (i8] para
mostrar las opciones de la asignacion.

3. Seleccione uno o mas:

» Mapa de cobertura @& : muestra las areas cubiertas por
el implemento, independientemente de si se aplicd o no el
producto

» Mapa de prescripcion (CJ: mapa precargado que
proporciona informacién al controlador de tasas para su
uso en la aplicacién del producto

» Mapa de la aplicacion (A : muestra la cantidad de producto
que se aplicd y en qué lugar, utilizando colores para
indicar el nivel en proporcion para predefinir o establecer
autométicamente los niveles maximo y minimo

» Mapa de tasa deseada € muestra la tasa de aplicacion
que el controlador de tasas intenta lograr en cada ubicacién

NOTA: El mapa de la aplicacion y el mapa de tasa deseada no se
pueden seleccionar de forma simultanea.
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Figura 8-6: Mapa de cobertura

Coémo duplicar y transferir mapas

Los mapas se almacenan en los datos del trabajo. Usando Datos
-> Datos del trabajo -> Administrar, se pueden duplicar o transferir
a Fieldware Link los datos de trabajo que contienen mapas

para que estos se puedan abrir, ver, editar e imprimir y volver

a transferirse a la consola. Consulte “Datos del trabajo” en el
capitulo Configuracion del sistema.

Usando Datos -> Informes, se pueden generar informes en varios
formatos que contengan datos y cualquier mapa del trabajo.

Mapa de cobertura
El mapa de cobertura muestra las areas cubiertas por el
implemento. EI DCM no requiere que se aplique el producto.
ISOBUS si requiere que se aplique el producto.

Asignacion en pantalla
+ Area de cobertura: ilustra el 4rea de aplicacion y el traslape:
<4 Azul: una aplicacién
<«Rojo: dos o més aplicaciones

Figura 8-7: Mapa de cobertura

Mapa de prescripcion

El mapa de prescripcion es un mapa precargado que

proporciona informacion al controlador de tasas para su uso en
la aplicacién del producto. Los mapas de prescripcidn contienen
informacion de la tasa del producto con referencias geograficas. La
consola Matrix Pro GS puede importar datos del trabajo que incluyen
los mapas de prescripcion que se utilizaran con la aplicacién de tasas
variables (Variable-Rate Application, VRA) que utiliza controladores de
tasas compatibles.

Asignaci6n en pantalla
+ Lineas de zonas:
<A Negras al aproximarse a la zona de aplicacion.
< Blancas cuando se encuentra dentro de la zona de
aplicacion.
<« Las otras zonas que tienen la misma tasa también se
mostraran en color blanco.

+ Area de cobertura: ilustra las zonas de las diferentes tasas
de prescripcion:
<« Seleccionado por el usuario: los colores de la zona se
seleccionan cuando se establece el mapa de prescripcion.

Con Fieldware Link (v5.01 o superior), los usuarios pueden
importar los trabajos VRA que se crearon en Fieldware Link,
ademas de exportar los datos del trabajo de la consola, editar los
mapas que se incluyen para crear la tasa deseada o los mapas de
prescripcion, y transferirlos de nuevo a la consola para usarlos en
el trabajo.

NOTA: Para las aplicaciones de tasas variables se requiere el
Modo de trabajo avanzado. Consulte Opciones (Modo de
trabajo) en el capitulo Configuracion del sistema.

Figura 8-8: Mapa de prescripcion
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Mapa de la aplicacion
4 El'mapa de la aplicaciéon muestra la cantidad de producto
que se aplicd y donde, utilizando colores para indicar el nivel
en proporcién con los valores predefinidos o establecer
autométicamente en el lider m&ximo y minimo.

NOTA: El mapa de la aplicacién y el mapa de tasa deseada no se
pueden seleccionar de forma simultanea.

Asignacion en pantalla
+ Area de cobertura; ilustra el 4rea de aplicacion:
<« Seleccionado por el usuario: las areas de aplicacién
muestran barras de colores que corresponden al rango de
colores seleccionado y la seleccién del mapa.
Figura 8-9: Mapa de la aplicacion

Figura 8-10: Opciones del producto

Seleccion de rango de colores

Las opciones del producto configuran los limites maximo/minimo
de las tasas y los colores de visualizacién correspondientes de la
asignacion.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION [@.

Presione .

3. Seleccionar:

» Rango de colores: modo usado para configurar la tasa para
el color de tasa maxima y el color de tasa minima.

<4Automatico: los valores maximos y minimos se
determinaran por los valores de tasa aplicados actuales
o los valores de tasa deseada

<4Manual: los limites maximos y minimos se estableceran
a como estan establecidos en las opciones de Limite
superior de asignacion de tasa aplicada y Limite inferior
de asignacion de tasa aplicada

» Color de tasa maxima: se usa para establecer el color
de tasa maxima. Cuando esté en el modo de rango de
colores manual, este color se usara para todas las tasas
que sobrepasen el limite superior de asignacién de tasa
aplicada

» Color de tasa minima: se usa para establecer el color de
tasa minima. Cuando esté en el modo Rango de colores
manual, este color se usara para todas las tasas que se
encuentren por debajo del limite inferior de asignacion de
tasa aplicada
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Mapa de tasa deseada Seleccion de rango de colores
@ Mapa de tasa deseada muestra la velocidad de aplicacion Las opciones del producto configuran los limites maximo/minimo
deseada que el controlador de tasas intenta lograr en cada de las tasas y los colores de visualizacidn correspondientes de la
ubicacion. asignacion.
NOTA: El mapa de la aplicacién y el mapa de tasa deseadanose 1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .
pueden seleccionar de forma simultanea. 2 Presione .
Asignacion en pantalla 3. Seleccionar:
+ Area de cobertura; ilustra el &rea de aplicacion: » Rango de colores: modo usado para configurar la tasa para
<« Seleccionado por el usuario: las areas de aplicacion el color de tasa maxima y el color de tasa minima.
muestran barras de colores que corresponden al rango de <Automético: los valores maximos y minimos se
colores seleccionado y la seleccion del mapa. determinaran por los valores de tasa aplicados actuales
Figura 8-11: Mapa de tasa deseada o los valores de tasa deseada

<4Manual: los limites maximos y minimos se estableceran
a como estan establecidos en las opciones de Limite
superior de asignacion de tasa aplicada y Limite inferior
de asignacion de tasa aplicada

» Color de tasa maxima: se usa para establecer el color
de tasa maxima. Cuando esté en el modo de rango de
colores manual, este color se usara para todas las tasas
que sobrepasen el limite superior de asignacion de tasa
aplicada
» Color de tasa minima: se usa para establecer el color de
tasa minima. Cuando esté en el modo Rango de colores
Tasas deseadas manual, este color se usara para todas las tasas que se
encuentren por debajo del limite inferior de asignacion de
tasa aplicada

Las velocidades de aplicaciones deseadas predefinidas definen
las tasas deseadas del producto que se aplicara por hectarea/

acre. Estas configuraciones estableceran lo mismo para todos los ~ Figura 8-12: Opciones del producto
trabajos activos.
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Matrixe® Pro 570GS o Matrix® Pro 840GS
APENDICE A: CONFIGURACIONES DEL SISTEMA

Los siguientes diagramas representan las configuraciones tipicas de la consola Matrix Pro GS. Debido a la variedad de configuraciones
posibles, se debe usar esto solo como una referencia.

Figura A-1: Matrix Pro GS

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS
90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626

Cable de alimentacion/de
red CAN/de datos
(incluido con los

kits FieldPilot,

0 UniPilot o BoomPilot)

Opciones de la red CAN de TeeJet

Antena de GPS RXA-30
Antena GPS GLONASS
Receptor GPS RX510/receptor GPS RX610

&, Kit de interfaz de sensor de presion para el Monitor del
%> tamafio de la gota (DSM)

a la bateria
%& a las vélvulas de control de secciones

45-05897: arnés de la seccion SDM 15

al interruptor & , »
de estado 78-05098: modulo de controlador de seccion

(SDM)

a las valvulas de control de secciones <
&

78-08086: modulo de funcion del ll
interruptor (SFM)

a las valvulas de control de secciones
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APENDICE B: CONFIGURACION DEL MENU DE LA CONSOLA
MATRIX PRO GS

Este apéndice enumera las configuraciones de menu de la consola Matrix Pro GS y brinda también lo siguiente:

+ Configuraciones disponibles con un trabajo activo.
+ La configuracién se puede realizar en la misma consola Matrix Pro GS, o mediante el software Fieldware Link.

+ Configuracién que se incluye cuando se exporta un perfil desde la consola Matrix Pro GS, o desde Fieldware Link.

Claves de simbolos
En las siguientes tablas, estos simbolos indican si la configuracion esta disponible durante un trabajo activo:

v'Disponible durante un trabajo activo

v'No disponible durante un trabajo activo

Ajustes de configuracion

Disponible Guardado en el
conun Se puede editar en perfil exportado en

>, trabajo FieldWare FieldWare
\ Ajustes de configuracion activo Matrix Pro Link Matrix Pro Link

Tipo de maquina v v v v
Altura de la antena de GNSS x v ' v v
Tipo de implemento x v v v v
Disefio de implemento simétrico x v v v v
Numero de secciones de implemento .........cccvveveeieerieseeeeessenns x v v v v
ANCHO € GUIA ..ot x v v v v
Ancho de aplicacion/rabajo ..............oceeeeermrerermneireeneieeiereseserseeees x v v v v
Monitor del tamafio de 1a gota...........cocererierercrinereireereccseces v v v v v
Seleccion BOQUIILA ...........ccueeeierrireee e 4 v v v v
Alerta de apliCaCION .........cuuiuriereie e ' v v v v
Tiempo de entrada v v v v v
Tiempo de salida v v v v v
Permitir BoomPilot en reversa v v v v v
Modo de inicio de BoomPilot v v v v v
Icono de BoomPilot v v v v v
Demora en 1a sefial de rEVErSa .........cccovucveeeieesieieieeee e v v v v v
Direccion de compensacion del implemento en linea..... x v v v v

Distancia de compensacion del implemento en linea .... x v v v v

Implemento Modo recto Direccion de compensacién lateral del implemento....... x v v ' v
Distancia de compensacion lateral del implemento ....... x v v v v

TraSIAPE. ..o v v v v v

Tiempo de demora activado/desactivado..................... v v v v v

Tipo de configuracion: TeeJet v v v v

Distancia de antena a disCoS..........ccvvurrurrereerrerrerseneennens x v ' v v

Direccién de compensacion lateral del implemento........ x v v v v

Distancia de compensacion lateral del implemento ....... x v 4 v v
TraSIAPE......ceceeei s v v v v v

Tiempo de demora activado/desactivado..................... v v v v v

Distancia de compensacion de esparcidor..................... x v v v v

Modo ‘?e Compensaciones de SECCION..........cvererererrereereerrereens x v ' v v
esparcidor Longitudes de SECCIONES..........orereeerereereereireireiseineens x v v v v
Tipo de configuracion: OEM ' v v v

Distancia de antena a discos............ccoveereerrienrireninnnns x v v v v

Direccion de compensacion lateral del implemento ....... x v 4 v v

Distancia de compensacion lateral del implemento ....... x v 4 4 v

Distancia de inicio/detencion...........ccccovvvrvennens x v ' v v
Compensaciones de inicio/detencién de seccion........... x v v v v

Continuacion....
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Disponible Guardado en el
con un Se puede editar en perfil exportado en
o, trabajo FieldWare FieldWare
N Ajustes de configuracion activo Matrix Pro Link Matrix Pro Link
Direccién de compensacion de seccion 1 en linea......... x v v v v
Distancia de compensacion de la seccién 1 en linea..... x v v v v
Direccién de compensacion lateral del implemento........ x v v v v
Implemento Modo . ; - .
L Distancia de compensacion lateral del implemento ....... x v v v v
(continuacién) = escalonado
TrASIAPE ... v v v v v
Tiempo de demora activado/desactivado..................... v v v v v
Compensaciones de SECCION..........cccvvvereereerrererersersennns x v v v v
Brillo de LEDs v v x x x
Guia Modo de pantalla. v v x x x
Espaciamiento de LEDS ..o v v x x x
Solo como Retenido
Piloto asistido/automatico activado/desactivado ............ccccocuverecrrerennee. v v ) v desde la
referencia
consola
Tip0o de VAIVUIA ... x v v )
Configuracién  Frecuencia de la valvula % v Solo como v Eet‘zn'?o
de valvula Ciclo de trabajo minimo de izquierda/derecha................ x v referencia v Ci?ls;:
Ciclo de trabajo izquierda/derecha maximo ................... x v v
Ajuste grueso de direCCion ............cveereereereereeneeneeereeenns v v v .
Configuracion  Ajuste exacto de direccion....................wverreeereereressen v v Solo como v Eetedm(ljo
de direcCidn  ZONa MUEIA ........cocvevcierceecsce s v v referencia v ci?]silaa
ANCIPACION ..ot v v v
AutoSteer S oo Retenido
Prueba de VAIVUIA.............cceviveieece e x v ; v desde la
referencia
consola
Solo como Retenido
DiagnOstico de VAIVUIAS.............cuieiirriiesee e x v ) v desde la
referencia
consola
Retenido
. Solo como
Opciones Sensor de volante x v : v
P referencia desde la
consola
Sensor de Activado/desactivado x v Sol6 COMMo v Retenido
angulodela  Calibracion de sensor 4 v ) 4 desde la
L e . referencia
direccion Calibracion N lINEa..........cc..ovveeeerveeeereeieresieseesiessiessens v v v consola
Correccion de  Activado/desactivado % v Solo como v Eetzniclio
inclinacién NIVEIAB I01B.....eoeccctct ettt x v referencia v esde fa
consola
Configuracién Tipo de GNSS * g Y
g Puerto de GNSS x v v Retenido
del receptor B Solo como
Informacién del estado de GNSS 4 v ; v desde la
de GNSS referencia
0T =111 OSSP x v v consola
PRN .ot ss st s s ss et ssenaan x v v
Video REVEISA/INVETISA........oocvereicicrcreeseeseteeteste s ssssssnes v v v v v
Sensor de
presion del Tasa de presion MAXIMA..........ccocveveerrrrrrrneeneesesseseeneens v v v v v
Sensores médulo de Alarma de presion baja...........coceeereurrinernenerneeneeenns v v 4 v v
entrada salida, ~ Alarma de presion alta......................oecccceerereeerrrrrrrreeee v v v v v
IOM
Nombre del ProdUCHD ........c.vveererirrieierieise e nees x v v v v
Color de tasa MAXIMAL...........ccoverriiirieieieeee e v v v v v
R Color de tasa minima .. v v v v v
Producto
Rango de colores ........ v v v v v
Limite superior de asignacion de tasa aplicada .............cccooeerernieininennns x v v v v
Limite inferior de asignacion de tasa aplicada ...........cc.coeireeneenrenennns x v v v v
ACHVAIIAESACHVAN ..ottt x x x x x
Interfaz de hardware............cccceviveiiveiecce s x x x x x
Control de L
Protocolo de COmMUNICACION ............ccueveveeceeieieieiee et x x x x x
tasa de v
. Modo de CONrOladOr..........c..cuiueiriii s x x x x x =)
terceros . &
Tasa de transmision. x x x x x &
Estado del controlador de tasas v x x x x

*Disponible solamente con el controlador de tasas de terceros activo en el sistema.
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Configuracion de administracion de datos

Disponible
pu con un
¥ Configuracion de administracion de datos trabajo activo

EXPOMAr. ..o e

Transferir IMPOMAT ..o snes
Datos del ElMINGT. ..o x
trabajo EXPOMAT oo x
Administrar — IMPOMAT .......coieeeceee s x
ElMINGT. ...t x
GUArdAr €N PDF ...ttt x
Inf Guardar en KML.. x
niormes Guardar en SHP........ x
Guardar todos 10S tiPOS ......vvurvrrerreeerirrirrirsissssiesresssesse e x
Opciones Modo de trab@jo..........cccvuurrvecriierrie e x
EXPOIAT ...ttt 4
Transferir IMPOMAT ... 4
ElMINGT.....oicec e v
Configuracion NUBVO ..o s v
de maquina O v
Administrar — EMINGT.........cocoviicceeseseeeeeenes v
GUATAT ...ttt v
CarGar.......coorieiiciineieeseer s x

Disponible
conun
trabajo activo

Acerca de Guardar ... v

ESQUEMA d& COlOTES..........cvureriiiririeirreetiereree e x

Most BIllo dE LCD ..ottt v

ostrar Captura de pantalla....... v

Calibracion de pantalla.. v

Unidades .......cccouevvenennee v

Cultural Idioma........ v

ZONA NOTAMA ......oocvvieiiie ettt v

Volumen de : v
audio VoIUMEN d€ AUAIO.........ucviciictetctece et

GNSS de o, v
demostracion INICIAT ...t nn

Funcién BOOMPIlOt €SPArCIAON ..o v
desbloqueo  Controlador de tasas de terCeros ............coouvrreeensmsreemsessessnesssess

Configuracion de herramientas

Disponible
con un
" Configuracion de herramientas trabajo activo
Cargar Dispositivo ... v
software SOMWATE v e s s s s s es s v
Ext CalCUIAONA ....vovvevr e v
xiras Conversor de UNIAdES ...........c..reeererereeriirieirie e v

b
o
m
=z
9
[a)
m
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APENDICE C: ESPECIFICACIONES DE UNIDADES

Dimensiones Matrix Pro 570GS 16,15 % 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0cm
Peso Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Conector Potencia/red CAN Conxall de 8 pines
Cémara Conxall de 5 pines
Velocidad/estado Conxall de 8 pines
JADVERTENCIA! Algunas consolas Matrix originales tienen una
conexion de cable Conxall de 4 pines. Los cables de 4 pines
y 8 pines NO son intercambiables.
Ambiental Almacenamiento de10a+70°C
Operacion de0a+50°C
Humedad 90% sin condensacién
Mostrar Matrix Pro 570GS Resolucion de 320 x 240
14,5¢cm
Matrix Pro 840GS Resolucion de 800 x 600
21,3¢cm
Entrada/salida USB 2.0
Requisito de potencia <9vatiosa12Vec.c.

APENDICE D: RANGOS DE LA CONFIGURACION

Presione el nombre de opcién de cualquier elemento del menu para mostrar una definicion y el rango de valores de ese elemento.

Figura A-2: Ejemplo de cuadro de texto de informacion

w
Y
[a)
zZ

&
o
<<
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APENDICE E: COORDINACION Y ZONAS UTM

La consolas Matrix® Pro 570GS y Matrix® Pro 840GS utilizan el sistema de coordenadas Universal Transversal de Mercator (Universal
Transverse Mercator, UTM) para hacer un seguimiento de las ubicaciones de los trabajos. El sistema de coordenadas UTM divide la
superficie de la tierra en sesenta zonas Norte/Sur numeradas, que a su vez se dividen en zonas de latitud designada por letras, tal
como se muestra a continuacion.

Figura A-3: Sistema de coordenadas UTM: global

Después, la consola Matrix Pro GS hace un seguimiento de las zonas UTM donde se realiza cada trabajo de aplicacién del producto.
Esta informacion de zona entonces se utiliza para determinar si se puede iniciar/continuar un trabajo o bien para encontrar un trabajo
guardado que esté mas cerca de la posicion actual del vehiculo.

Si el trabajo seleccionado se encuentra en una zona UTM distinta de la zona UTM actual o adyacente, junto a la Distancia se mostrara

“Fuera de rango”, y la opcion JHEETRTETET 0 estara desactivada.

Si un trabajo seleccionado no tiene informacion registrada, la distancia mostrara “Sin datos”.
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Derechos reservados

© 2015 Teedet Technologies. Todos los derechos reservados. Ninguna parte de este documento o de los programas informaticos descritos en
él se pueden reproducir, copiar, fotocopiar, traducir o reducir en cualquier forma o por cualquier medio, electrénico o legible por maquina, de
grabacién o cualquier otro, sin el consentimiento previo por escrito de TeeJet Technologies.

Marcas registradas
A menos que se indique lo contrario, todas las otras marcas 0 nombres de productos son marcas comerciales 0 marcas comerciales
registradas de sus respectivas empresas u organizaciones.

Limitacion de responsabilidad

TEEJET TECHNOLOGIES PROPORCIONA ESTA MATERIAL “TAL CUAL” SIN GARANTIA DE NINGUN TIPO, YA SEA EXPRESA

O IMPLICITA. NO SE ASUME NINGUNA RESPONSABILIDAD DE DERECHOS O PATENTES. EN NINGUN CASO SERA TEEJET
TECHNOLOGIES RESPONSABLE POR CUALQUIER PERDIDA DE NEGOCIO, PERDIDA DE GANANCIAS, PERDIDA DE USO O DE
DATOS, INTERRUPCION DEL NEGOCIO, O POR DANOS INDIRECTOS, ESPECIALES, IMPREVISTOS, O RESULTANTES DE CUALQUIER
TIPO, INCLUSO SI TEEJET TECHNOLOGIES HAYA SIDO ADVERTIDO DE TALES DANOS DERIVADOS DE SOFTWARE TEEJET
TECHNOLOGIES.

Informacion de seguridad
TeeJet Technologies no se hace responsable de dafios ni de dafio fisico causado por no adherirse a los siguientes requisitos de
seguridad.

Como el operador del vehiculo, usted es responsable de su funcionamiento seguro.

La consola Matrix Pro GS en combinacion con cualquier dispositivo de piloto asistido/automatico no esta disefiada para sustituir al operador del
vehiculo.

No deje un vehiculo mientras que el Matrix Pro GS esté engranado.
Asegurese de que no haya personas ni obstaculos en el area alrededor del vehiculo antes y durante la activacion.

La consola Matrix Pro GS esta disefiada para apoyar y mejorar la eficacia mientras que se trabaja en el lote. EIl conductor tiene la plena
responsabilidad de la calidad y los resultados relacionados con el trabajo.

Desengrane o quite cualquier dispositivo de piloto asistido/automatico antes de conducir en vias publicas.
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Actualizaciones de productos disponibles

+ Direccion automatica FieldPilot®

+ Direccién asistida UniPilot®

+ Control de seccion de la barra automatizado de BoomPilot®
Médulo giroscépico de inclinacion
Mddulos de seleccidn de video para 8 camaras maximo
Receptor GPS externo o actualizaciones de antena
Aplicacién de organizacion de datos mejorados de Fieldware® Link
Kit de sensor de presion para el monitor del tamafio de la gota

Control de tasa de terceros
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