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INTRODUCCION

N.° 1. Encender ,
Presione el botén de ENCENDIDO O para encender la consola.

N.° 2. Pantalla de inicio
Una vez que se complete la secuencia de encendido, aparecera la pantalla de
inicio con la opcion de iniciar un nuevo trabajo o continuar un trabajo existente.

N.° 3. Ir a configuracion de la unidad
1. Presione la pestaiia inferior CONFIGURACION DE UNIDAD .
Las opciones de configuracion #% se mostraran primero. Se tiene acceso
a Administracion de datos % Configuracién de la consola (9]
y Herramientas B8 desde las teclas en las pestafias laterales.
Configuracion cultural
1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione [o/ITITETN.

Cultura se usa para configurar unidades, el idioma y la zona horaria.

Configuracion del receptor de GNSS
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION 2.

YA N (5] Configuracion del receptor de GNSS §

La configuracion del receptor de GNSS se utiliza para configurar el
tipo de GNSS, el puerto de GNSS, la tasa de datos de GNSS y PRN,
y ademas para ver la informacion del estado de GNSS.

Configuracion de implemento
1. Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [[LdENEGTEN.

La configuracién de implemento se usa para establecer varios valores
de configuracion asociados con modo recto, modo de esparcidor

0 modo escalonado. La configuracion variara segin si esta presente
el sistema AutoSteer 0 BoomPilot.

Configuracion de la ubicacion de asignacion
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione PGELEEERACTEY.

La ubicacién de asignacion establece la ubicacion desde la cual tendra
lugar la generacion de mapas del limite y el poligono.

Al110015

Configuracion de AutoSteer
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION 2.

2. Presione PUCEICEY.

Cuando un mddulo de control de direccién (SCM o SCM Pro)

esta presente, las opciones de piloto asistido/automatico estaran
disponibles. Para obtener instrucciones de configuracion detalladas,
consulte el manual de instalacién de AutoSteer especifico.




Inicie un trabajo nuevo n. 4
1. Presione la pestafa inferior de INICIO m

Para cambiar entre el modo simple y el modo avanzado, en la configuracién
del sistema vaya a Datos -> Opciones -> Modo de trabajo.
Modo simple o avanzado
Para cambiar entre el modo simple y el modo avanzado, consulte el
capitulo de configuracién, en Datos -> Opciones.

» Modo simple: solo un trabajo estara disponible a la vez. Solo
las areas delimitadas y de cobertura se muestran en la pantalla
de inicio. Solo el trabajo actual esta disponible para guardar en
Informes. El uso con Fieldware Link no se encuentra disponible.

» Modo avanzado: mas de un trabajo estara disponible en cualquier
momento. Nombres de cliente, predio, lote y trabajo; areas
delimitadas y areas de cobertura; hora de aplicacion y la distancia
del trabajo seleccionado se muestran en la pantalla de inicio. Todos
los trabajos guardados se pueden exportar como un archivo PDF,
SHP o KML a una unidad USB mediante Datos -> Informes.

N.° 5.Vaya a la pantalla de guia
1. Presione la pestafia GUIA DE VISTA DE VEHICULO [, Ia pestaria

GUIA DE ViSTA DE LOTE [[20) o Ia pestaria GUIA DE REALVIEW (@)

2. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION [ para
mostrar las opciones de navegacion.

Elija un modo de guia &

» AB recta » Ultima pasada EI
» AB curva » Proxima fila
» Pivote circular » Curva de adaptacion

Marque los puntos Ay B (ANB

Para establecer una guia de AB.

3. Presione la pestaria OPCIONES DE LIMITE Y POLIGONO (B para
mostrar las opciones de limite y poligono.

Crear un limite de aplicacion & & @

La pestafia Opciones de limites y poligonos u esta disponible en
cualquier pantalla de guia y muestra las opciones de limite exterior, limite
interior y de poligono.

Los limites de aplicacion establecen areas de trabajo donde el producto
se aplica y no se aplica al utilizar ASC o BoomPailot.

« Limite exterior &ak: establece un area de trabajo en la que se
aplicara la aplicacién mientras se usa ASC o BoomPilot

« Limite interior &2: establece un area de trabajo en la que NO
se aplicara la aplicacion mientras se usa ASC o BoomPilot

+ Poligono @ establece las areas de asignacion
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INFORMACION IMPORTANTE DE SEGURIDAD

Antes de hacer funcionar el sistema se deben leer todas las instrucciones operativas y relacionadas con la seguridad. La operacion segura de
la maquinaria es responsabilidad de los operadores. Los procedimientos de seguridad deben publicarse cerca del equipo, estar claramente

a la vista del operador y ser legibles. Los procedimientos de seguridad deberan cumplir con todas las regulaciones locales y de la empresa,
asi como con todos los requisitos en las hojas de datos de seguridad del material (MSDS). Para obtener asistencia, comuniquese con el

distribuidor local.

Definiciones de los simbolos de alerta de seguridad:

iPELIGRO! Este simbolo esta reservado para las situaciones mas extremas en las que son inminentes las lesiones
personales graves o la muerte.

jADVERTENCIA! Este simbolo indica una situacién peligrosa que podria producir lesiones personales graves
0 la muerte.

{PRECAUCION! Este simbolo peligrosa que podria producir lesiones personales menores o moderadas.

2l 2>

NOTA: Este simbolo sefiala practicas en las que el operador debe estar atento.

ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES GENERALES

.

>

iPELIGRO!

Lea y siga las instrucciones. Si las instrucciones no son claras después de leer el manual, comuniquese con un
distribuidor local.

Mantenga a los nifios alejados del equipo.
No haga funcionar la maquinaria bajo los efectos del alcohol o cualquier sustancia ilegal.

Algunos sistemas incluyen un calefactor con ventilador. jNunca cubra el calentador pues se produciria un peligro grave
de incendio!

Antes de trabajar en cualquier componente especifico, asegUrese de que todas las fuentes de alimentacion se hayan

jADVERTENCIA! PELIGROS ELECTRICOS O DE ELECTROCUCION

apagado y no se puedan encender accidentalmente.

Desconecte los contactos de alimentacion antes de usar una soldadora de arco eléctrico en el equipo o cualquier cosa
conectada al equipo.

Los sistemas que incluyen unidades de frecuencia presentan un riesgo de electrocucion por tension residual. No se
permite abrir el equipo ni desconectar el sistema o cualquier conexion rapida hasta 5 minutos después de que se haya
retirado la alimentacion.

Haga funcionar el sistema tnicamente con la fuente de alimentacién que se indica en el manual. Si no esta seguro de la
fuente de alimentacion, consulte con personal de servicio calificado.

No use un limpiador de alta presion para limpiar los componentes eléctricos. Esto podria dafiar los componentes
eléctricos y crear un riesgo de electrocucion para el operador.

El suministro eléctrico al equipo debera instalarse y conectarse correctamente con el equipo. Todas las conexiones
deberan cumplir con los requisitos especificados.
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Siempre use equipo de proteccion personal (PPE) al trabajar en los sistemas hidraulicos.

jADVERTENCIA! SISTEMAS HIDRAULICOS PRESURIZADOS

Respete las instrucciones de mantenimiento aprobadas por el fabricante de la maquina cuando trabaje en el sistema
hidraulico.

Siempre apague el equipo cuando trabaje en el sistema hidraulico. Tome las precauciones adecuadas cuando abra
sistemas que se han presurizado previamente.

Tenga presente que el aceite hidraulico puede estar extremadamente caliente y a presién alta.

Siempre use PPE cuando maneje sustancias quimicas.

jADVERTENCIA! MANEJO DE SUSTANCIAS QUIMICAS

Siempre siga las etiquetas e instrucciones de seguridad que proporcione el fabricante o el proveedor de las sustancias
quimicas.

El operador debera tener la informacion completa sobre la naturaleza y la cantidad del material que se va a distribuir.

RESPETE LAS REGULACIONES FEDERALES, ESTATALES Y LOCALES RELACIONADAS CON EL MANEJO,
EL USO Y DESECHO DE LAS SUSTANCIAS QUIMICAS AGRICOLAS.

jADVERTENCIA! SISTEMA PRESURIZADO DE PULVERIZACION
+ Esimportante reconocer las precauciones de seguridad adecuadas al momento de usar un sistema presurizado de

pulverizacion. Los fluidos bajo presion pueden penetrar la piel u ocasionar lesiones personales graves.

La presion del sistema nunca deberéa superar el componente que tenga la capacidad nominal més baja. Siempre conozca
las capacidades del sistema y de todos los componentes, asi como las presiones maximas y los caudales.

Los filtros solo se pueden abrir cuando las valvulas manuales, en la parte delantera y trasera del filtro, estén en posicion
cerrada. Si cualquier aparato debe retirarse de la tuberia, las valvulas manuales en la parte delantera y trasera de este
aparato deben estar en posicion cerrada. Si se vuelven a instalar, asegurese de hacerlo correctamente, que este aparato
esté bien alineado y que todas las conexiones sean firmes.

El suministro de plomeria al equipo debera cumplir con todas las regulaciones locales y de la empresa, y debera instalarse
y conectarse correctamente con el equipo. Todas las conexiones deberan cumplir con los requisitos especificados

Se debe drenar y purgar el tren de liquido cuando el equipo no se vaya a usar durante un periodo de tiempo prolongado.

Para evitar lesiones personales graves o la muerte causada por atropellamiento por el vehiculo o el movimiento

jADVERTENCIA! SEGURIDAD DEL PILOTO AUTOMATICO

automatizado del sistema de direccién, nunca abandone el asiento del operador del vehiculo con el sistema engranado.

Para evitar lesiones personales graves o la muerte causada por atropellamiento por el vehiculo o el movimiento
automatizado del sistema de direccion, compruebe que en el area alrededor del vehiculo no haya personas ni obstaculos
antes de encender, calibrar, ajustar o engranar el sistema.

Asegurese de que el equipo esté firmemente sujeto a los componentes apropiados.

Nunca conduzca en caminos publicos con el sistema engranado.
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{PRECAUCION! SEGURIDAD, MANTENIMIENTO Y SERVICIO DEL EQUIPO
+ Solo el personal correctamente capacitado y calificado deberéa operar el equipo. Estos deberan haber demostrado sus

habilidades en la operacién del equipo.

+ Antes de usar el equipo, el operador debe revisar si el equipo esta en buenas condiciones y si se puede usar de manera
segura. De no ser asi, el equipo no se puede usar.

+ Todo el PPE necesario debe estar listo para el operador en todo momento.

+ Revise el sistema y los componentes habitualmente en busca de desgaste y dafios. Reemplacelos o reparelos cuando
sea necesario.

+ Solo los expertos autorizados y calificados tienen permitido reparar o dar mantenimiento a la instalacion. El mantenimiento
y las instrucciones de operacion deberan observarse y respetarse estrictamente.

+ Un manual completo del equipo debera estar disponible para el operador o técnico de mantenimiento en todo momento.

i{PRECAUCION! SEGURIDAD DE LAS MANGUERAS Y LOS CABLES DEL ARNES

+ Revise de manera rutinaria todos los cables del arnés y las mangueras en busca de dafios o desgaste. Reemplacelos
o reparelos cuando sea necesario.

+ Noinstale los cables del arnés y las mangueras con dobleces agudos.

+ No ate los cables del arnés y las mangueras a lineas que presenten alta vibracion o elevaciones de presion.

+ No ate los cables del arnés y las mangueras a lineas que transporte fluidos calientes.

+ Proteja los cables del arnés y las mangueras de objetos afilados, restos de equipo y acumulacién de materiales.

+ Permita la longitud suficiente para que los cables del arnés y las mangueras tengan movimiento libre en las secciones
que se mueven durante la operacion, y asegurese de que los cables del arnés y las mangueras no cuelguen por debajo
del equipo.

+ Permita el espacio libre suficiente para los cables del arnés y las mangueras del implemento y las zonas operativas de
la maquina.

+ Allimpiar el equipo, proteja los cables del arnés de los lavados con alta presion.

. NOTA: CUIDADO DE LA PANTALLA TACTIL

+ Mantenga los objetos afilados alejados del dispositivo de pantalla tactil. Tocar la pantalla con un objeto afilado podria
provocar dafios a la pantalla.

+ No use quimicos agresivos para limpiar la consola o la pantalla. La manera correcta de limpiar una consola o pantalla es
usar un pafio suave y himedo o una toallita antiestatica, similar a la limpieza del monitor de una computadora.

NOTA: PIEZAS RECOMENDADAS DE REEMPLAZO

+ El sistema se disefié con componentes que funcionan juntos para proporcionar el mejor rendimiento del sistema. Cuando
el sistema requiere piezas de repuesto, solo se deben usar componentes recomendados de TeeJet para mantener la
operacion y la seguridad adecuadas del sistema.

n www.teejet.com
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CAPITULO 1: INTRODUCCION

Matrix Pro GS permite la administracion de varios modulos conectados ademas de la asignacion de GNSS, guia, FieldPilot®, BoomPilot®,
control de tasas y recopilacion de datos en una sola consola utilizando la tecnologia de bus de la CAN. Esto reemplaza varias consolas en la
cabina por un solo sistema robusto.

Actualizaciones de productos disponibles

+ Piloto automatico FieldPilot® o FieldPilot® Pro + Receptor de GNSS externo o actualizaciones de antena

+ Piloto asistido UniPilot® o UniPilot® Pro + Aplicacion de organizacion de datos mejorados de Fieldware Link®
+ Control de secciones automatizado de la barra de BoomPilot® + Kit de interfaz de sensor de presion para el monitor del tamafio

+ Modulo giroscdpico de inclinacién delagota

+ Modulos de seleccion de video para 8 cdmaras maximo + Control de tasas de terceros

COMPONENTES DEL SISTEMA

Consola Matrix Pro 570GS

La consola Matrix Pro 570GS esta disefiada para ofrecer afios de servicio en condiciones tipicas de operaciones agricolas. Un gabinete
bien ajustado, junto con cubiertas de goma para todos los conectores, hace que los ambientes de polvo tipicos no causen problemas de
funcionamiento. Aunque las salpicaduras ocasionales de agua no dafiaran la unidad, la consola Matrix Pro 570GS no esta disefiada para la
exposicion directa a la lluvia. Tenga cuidado de no utilizar la consola Matrix Pro GS en condiciones humedas.

Figura 1-1: Parte anterior y parte posterior de la consola Matrix Pro 570GS

Barra de luces integrada

Boton de encendido

Puerto USB con cubierta de goma

Pantalla tactil brillante

Altavoz

Boton de encendido
Conexion de antena GPS
Soporte de RAM integrado

(requiere montaje) Cubiertas de conectores de

Puerto USB con cubierta de goma goma

Sujetador de RAM estandar Conectores a desnivel

(requiere montaje)
Conexion digital de velocidad

Conexién de camara

Conexion de energia
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Consola Matrix Pro 840GS

La consola Matrix Pro 840GS esta disefiada para ofrecer afios de servicio en condiciones tipicas de operaciones agricolas. Un gabinete
bien ajustado, junto con cubiertas de goma para todos los conectores, hace que los ambientes de polvo tipicos no causen problemas de
funcionamiento. Aunque las salpicaduras ocasionales de agua no dafaran la unidad, la consola Matrix Pro 840GS no esta disefiada
para la exposicion directa a la lluvia. Tenga cuidado de no utilizar la consola Matrix Pro GS en condiciones humedas.

Fiqura 1-2: Parte anterior y parte posterior de la consola Matrix Pro 840GS

Puerto USB con cubierta / !

de goma

Pantalla tactil brillante

MATRIX PRl

Sujetador de RAM
estandar
(requiere montaje)

Soporte de RAM integrado
(requiere montaje)

Cubiertas de
conectores de goma

Botones

Encendido/apagado

Encendido: presione el boton de ENCENDIDO para encender
la consola. Al encenderse, la consola Matrix Pro GS comenzara la
secuencia de inicio.

Apagado: presione el boton de ENCENDIDO @) y manténgalo
presionado brevemente hasta que una pantalla de confirmacién
reconozca el modo de apagado.

JADVERTENCIA! Espere 10 segundos antes de reiniciar la consola.

Inicio (Matrix Pro 840GS solamente)
El botén de inicio m proporciona un acceso directo a la pantalla de
inicio.

Arriba/Abajo (Matrix Pro 840GS solamente)

Los botones Arriba/Abajo AV ajustan la vista del vehiculo

0 perspectiva al horizonte de la vista del vehiculo a vista aérea en
Vista de vehiculo y Guia de vista de lote.

Barra de luces integrada
Botén de encendido

Boton de inicio

\ Botones de acercamiento/

- Altavoz
alejamiento

Conexién de
antena GPS

Conexién de camara

Conexion de energia

Informacion adicional
Todos los cambios se guardan automaticamente.

La consola necesita apagarse y volverse a encender cuando se
cambia 0 se conecta cualquier equipo al sistema Matrix Pro GS.

Secuencia de inicio

La consola tarda aproximadamente dos minutos en encenderse.
Durante este tiempo se mostrara una serie de pantallas, las luces
LED se encenderan y se apagaran y los niveles de brillo fluctuaran.
Una vez que se complete la secuencia de encendido, aparecera la
pantalla de inicio.

Instalacion de antena recomendada

La antena GNSS se debe montar lo mas hacia adelante posible en
la parte superior de la cabina sobre una superficie de metal de por lo
menos 10 cm x 10 cm.

n www.teejet.com

Conexion de sefial de velocidad



MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

Encendido y movimiento inicial con piloto asistido/

automatico

Se prefiere que no se encienda el sistema hasta que la antena GNSS
tenga una vista despejada del cielo y pueda calcular una posicion.

El primer movimiento del vehiculo después de encender el sistema

siempre debera estar orientado hacia adelante.

Si no se siguen estas recomendaciones y la orientacion del mapa
en la pantalla no es correcta, conduzca la maquina en la direccion
orientada hacia adelante por ~150 m a velocidades mayores a las
siguientes, a fin de permitir que el SCM Pro restablezca la orientacion

correcta del vehiculo:

Receptor de GNSS Velocidad

Teclas de pestaia inferiores

Las teclas de pestafa inferiores siempre estan disponibles en
la pantalla. Estas teclas dan acceso a trabajos, opciones de

configuracion y navegacion.

@ Pantalla de inicio/trabajo
\,’: Configuracion del sistema
ﬁ Guia de vista de vehiculo

@ Guia de vista de lote
G Guia de RealView o

Vista de video de pantalla completa de la cdmara RealView

NOTA: Las opciones de guia de RealView solo estan disponibles si
una camara esta instalada en el sistema.

Figura 1-3: Teclas de pestafia inferiores

RTK 1,6 km/h
GNSS y SBAS auténomos 3,6 km/h
PPPy RTK var 5,4 km/h

Camara RealView®

La camara RealView de TeeJet Technologies permite que las
imagenes de video se muestren en la pantalla de Matrix Pro GS.
La camara se puede colocar viendo hacia el frente para activar la
guia de RealView sobre video o se puede colocar para ver otros
aspectos operativos del equipo. La camara esta equipada con
soporte de RAM flexible, un parasol esencial y proporciona
iluminacién infrarroja, lo que produce imagenes de video nitidas,

incluso en condiciones de oscuridad.

CONFIGURACION

El diagrama que estaba en este lugar en las versiones anteriores del

software se traslado al apéndice.

USO BASICO DE LA PANTALLA

La consola Matrix Pro GS se puede utilizar como sistema para un
trabajo actual simple o como sistema avanzado para varios trabajos.
Independientemente del modo en que se encuentre la consola, las
funciones basicas de la pantalla son las mismas.

+ Las pestafas inferiores y las pestafias laterales proporcionan

acceso a varias pantallas y pantallas secundarias

+ Los elementos emergentes de advertencias e informacion
sefialan las actividades de la consola y los detalles sobre las

funciones de configuracion y de guia

+ Las opciones de configuracion se pueden establecer
facilmente por medio de menuUs desplegables o de pantallas de

introduccién de datos con teclado

Para encontrar rapidamente una funcién de configuracion, consulte
“Configuracion del menu de la consola Matrix Pro GS” en este manual.

\

/

Opciones no disponibles cuando un trabajo esta activo
Cuando un trabajo esta activo, algunas opciones de configuracion no
estan disponibles: consulte “Configuracién del menu de la consola

Matrix Pro GS” en este manual.

Figura 1-4: Ejemplos de opciones no disponibles

98-05273-ES R9 n
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Colores de la pantalla de la consola

La consola esta disponible en seis esquemas de colores. Desde la
tecla inferior de configuracién de la unidad, presione la pestafia lateral
CONSOLA. e introduzca las opciones de . Presione

la flecha hacia ABAJO ; para obtener acceso a las opciones de
esquemas de colores para seleccionar el modo de colores.

Figura 1-5: Esquemas de colores

Colour scheme

LCD brightness

Night mode Disabled

Console->Display

Colour scheme

LCD brightness

Colour scheme

LCD brightness

Colour scheme Style 5

LCD brightness 50

Mioht more Nisahled

Console->Display

b |

Colour scheme  [Style 6 ‘ | o

LCD brightness 50 ﬂ

Night mode Disabled ‘ I

Screenshot Enabled l I

Screen calibration Start | v

(2 [X]@] J

Modo simple o avanzado
Para cambiar entre el modo simple y el modo avanzado, consulte el
capitulo de configuracién, en Datos -> Opciones.

En el modo simple, solo un trabajo estara disponible a la vez. Solo las
areas delimitadas y de cobertura se muestran en la pantalla de inicio.
Solo el trabajo actual esta disponible para guardar en Informes. El
uso con Fieldware Link no se encuentra disponible.

Figura 1-6: Pantalla de inicio del modo simple

En el modo avanzado, mas de un trabajo estara disponible en
cualquier momento. Nombres de cliente, predio, lote y trabajo; areas
delimitadas y areas de cobertura; hora de aplicacion y la distancia del
trabajo seleccionado se muestran en la pantalla de inicio. Todos los
trabajos guardados se pueden exportar como un archivo PDF, SHP

o0 KML a una unidad USB mediante Datos -> Informes.

La informacién del cliente, predio y lote, asi como los mapas de
prescripcion, solo se pueden introducir utilizando Fieldware Link. El
nombre de un trabajo solo se puede editar utilizando Fieldware Link.

Un usuario puede duplicar trabajos para la reutilizacion de guias,
limites, datos aplicados, mapa de prescripcion y/o poligonos al utilizar
Fieldware Link o la opcion Datos -> Datos del trabajo -> Administrar
en la consola.

Figura 1-7: Pantalla de inicio del modo avanzado

n www.teejet.com
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Elementos emergentes de advertencia e informacion Selecciones del menu desplegable

Un elemento emergente de advertencia o cuadro de informacién
aparecera durante casi cinco (5) segundos. Para quitar el cuadro de
informacion, pulse en cualquier parte de la pantalla.

Figura 1-8: Ejemplo de cuadro de texto de informacion

Informacion de opciones de configuracion

Presione el icono de opcidn o el nombre de opcidn de cualquier
elemento del menu para mostrar una definicién y el rango de valores
de ese elemento. Para quitar el cuadro de informacion, presione en
cualquier parte de la pantalla.

Figura 1-9: Ejemplo de cuadro de texto de informacion

Presione la flecha ABAJO % para obtener acceso a las opciones.
Utiice las flechas ARRIBA/ABAJO [y [N o 1a barra deslizante si
es necesario para desplazarse por la lista extendida. Seleccione la
opcion apropiada. Para cerrar la lista sin seleccionar una opcion,

pulse en cualquier parte de la pantalla fuera del men( desplegable.

INTRODUCCION

Figura 1-10: Ejemplo de menu desplegable

Backward

Pantallas de desplazamiento

Algunas pantallas tienen mas informacion u opciones que se pueden

ver mas alla de la pantalla actual. Utilice las flechas ARRIBA/ABAJO
0 la barra deslizante para obtener acceso a opciones

adicionales o informacién no visible en la pantalla.

Figura 1-11: Ejemplo de pantalla de desplazamiento

98-05273-ES R9 “
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Pantalla de introduccion de datos con teclado Pagina siguiente

Presione el icono TECLADO NUMERICO @ Use el teclado Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 para configurar las
numérico para introducir un valor. opciones adicionales para el elemento seleccionado.

Presione el icono ACEPTAR @ para guardar la configuracion o el Figura 1-13: Ejemplo de pagina siquiente

icono CANCELAR @ para salir del teclado numérico sin guardar.
Figura 1-12: Ejemplo de teclado

Casillas
Presione la CASILLA |v" |/ G para seleccionarla o deseleccionarla.

Figura 1-14: Ejemplos de casillas

n www.teejet.com
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CAPITULO 2: PANTALLA DE TRABAJOS/INICIO

Una vez que se complete la secuencia de encendido y la consola Modo avanzado
reciba sefial de GNSS, aparecera la pantalla de inicio con la opcion En el modo avanzado, mas de un trabajo estara disponible en
de iniciar un nuevo trabajo o continuar un trabajo existente. cualquier momento. Nombres de cliente, predio, lote y trabajo; areas

delimitadas y reas de cobertura; hora de aplicacion y la distancia del
trabajo seleccionado se muestran en la pantalla de inicio. Todos los
trabajos guardados se pueden exportar como un archivo PDF, SHP

0 KML a una unidad USB mediante Datos -> Informes.

La configuraciéon de la maquina especifica y sus
componentes debe estar completa antes de iniciar un
trabajo. Una vez que un trabajo esté activo, algunas opciones de
configuracion ya no se pueden cambiar. Consulte “Configuracion del
menu de la consola Matrix Pro GS” en el apéndice de este manual. La informacién del cliente, predio y lote, asi como los mapas de
prescripcidn, solo se pueden introducir utilizando Fieldware Link. El

Para cambiar entre el modo simple y el modo avanzado, en la . _ - _ _
nombre de un trabajo solo se puede editar utilizando Fieldware Link.

configuracion del sistema vaya a Datos -> Opciones -> Modo de trabajo.
Un usuario puede duplicar trabajos para la reutilizacion de guias,

Modo simple limites, datos aplicados, mapa de prescripcion y/o poligonos al utilizar
En el modo simple, solo un trabajo estara disponible a la vez. Fieldware Link o la opcion Datos -> Datos del trabajo -> Administrar
En la pantalla de inicio solo se muestran area delimitada, areas de en la consola.

cobertura y hora de aplicacion. Solo el trabajo actual esta disponible Fiqura 2-2: Pantalla de inicio del modo avanzado
para guardar en Informes. El uso con Fieldware Link no se encuentra
disponible.

Figura 2-1: Pantalla de inicio del modo simple

98-05273-ES R9
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MODO SIMPLE

Una vez que se complete la secuencia de encendido, aparecera la
pantalla de inicio con la opcion de iniciar un nuevo trabajo o continuar
un trabajo existente.

La consola debe tener GNSS antes de iniciar o continuar un trabajo.

Nuevo trabajo
El iniciar un nuevo trabajo borraré los datos del trabajo anterior.

Para iniciar un nuevo trabajo:

1. Enla pantalla de inicio /ﬁ\ S Nuevo trabajo §

La consola cambiara a Vista de vehiculo.

Continuar trabajo
Para continuar con el trabajo actual:

1. Enla pantalla de inicio /ﬂ\ presione .

La consola cambiaré a Vista de vehiculo y comenzara a proporcionar
informacion de navegacion.

Si el trabajo seleccionado se encuentra en una zona UTM distinta a la
zona UTM actual o adyacente, la opcién estara desactivada.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el apéndice Zona UTM.

Cerrar trabajo
Para cerrar un trabajo:

1. Enla pantalla de inicio /ﬂ\ RN Cerrar trabajo |

Para crear un informe del trabajo cuando se cierre un trabajo:
1. Inserte una unidad USB en el puerto USB de la consola.

2. Enla pantalla de inicio /ﬁ\ presione .
3. Seleccione:

» Si: para crear un informe del Gltimo trabajo

» No: para volver a la pantalla de inicio sin guardar

MODO AVANZADO

Una vez que se complete la secuencia de encendido, aparecera la
pantalla de inicio con la opcion de iniciar un nuevo trabajo o continuar
un trabajo existente.

La consola debe tener GNSS antes de iniciar o continuar un trabajo.

Nuevo trabajo
El iniciar un nuevo trabajo borraré los datos del trabajo anterior.

Para iniciar un nuevo trabajo:

1. Enla pantalla de inicio /m\ presione NITEZRIELE.

2. Presione:

» Si: para generar un nombre automaticamente

» No: para introducir un nombre por medio del teclado en la pantalla
La informacién de cliente, predio y lote se introduce utilizando
Fieldware Link.

La consola cambiara a Vista de vehiculo.

Iniciar trabajo

La consola Matrix Pro GS esta programada con una herramienta de
busqueda de lotes para ayudarle al usuario a encontrar el trabajo méas
cercano a la ubicacion del vehiculo. Con la adquisicion de GNSS,

la lista de seleccion de trabajos se actualizara cada diez segundos.
Durante esta actualizacion, la lista de trabajos se ordena por distancia
y los dos trabajos mas cercanos se muestran en la parte superior de
la lista. Los trabajos restantes se enumeran después de estos.

Para continuar con el trabajo actual:
1. Enla pantalla de inicio /ﬂ\ presione la flecha hacia ABAJO }
para obtener acceso a la lista de trabajos guardados en la consola.

2. Seleccione el nombre del trabajo a iniciar/continuar.

3. Presione [[IEERIELET.

La consola cambiara a Vista de vehiculo y comenzara a proporcionar
informacion de navegacion.

Distancia
Si el trabajo seleccionado se encuentra en una zona UTM distinta
de la zona UTM actual o adyacente, junto a la distancia se mostrara

“Fuera de rango” y la opcion [LIHEIRIELETY estard desactivada.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el apéndice Zona UTM.

Si un trabajo seleccionado no tiene informacion registrada, la
distancia mostrara “Sin datos”.

Cerrar trabajo
Para cerrar un trabajo:

1. Enla pantalla de inicio /m\ presione (oL ETRTEETY.

Para crear un informe del trabajo cuando se cierre un trabajo:
1. Inserte una unidad USB en el puerto USB de la consola.

2. Enla pantalla de inicio /m\ presione .
3. Seleccione:

» Si: para crear un informe del Gltimo trabajo

» No: para volver a la pantalla de inicio sin guardar

n www.teejet.com
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CAPITULO 3: VISTA DE VIDEO DE PANTALLA COMPLETA

La vista de video de pantalla completa RealView permite que se muestre la entrada de video en directo. Vea videos y configure camaras sin
que GNSS esté disponible. Las opciones de guia de RealView no estan disponibles en esta pantalla.
» Una sola camara: una sola camara esta conectada directamente a la consola

» Mddulo de seleccion de video: si un médulo de seleccién de video (VSM) esta instalado en el sistema, dos (2) opciones de video estan
disponibles:

+ Vista de una sola camara: se puede seleccionar una de hasta ocho entradas de la camara para cambiar la vista de la entrada de video.

+ Vista de cdmaras divididas: se puede seleccionar uno de dos grupos de cuatro entradas de la cdmara (A/B/C/D o E/F/G/H) para dividir
la pantalla en cuatro sefiales de video por separado.

Para ajustar la vista de camara [reversa, girar 180 grados], vaya a Ajustes -> Configuracion -> Video.

=
5
'
o
=
o
v}
<
-
=
=
=z
S

Para ingresar en el modo de vista de video de pantalla completa:

1. Presione la pestafia inferior VISTA DE VIDEO DE PANTALLA COMPLETA DE CAMARA REALVIEW ®
Presione la pestafia OPCIONES DE REALVIEW &
Seleccione entre:

para mostrar las opciones de RealView.

» Vista de una sola camara @ [solo VSM]: se puede seleccionar una (1) de hasta ocho (8) entradas de la camara para cambiar la vista
de la entrada de video.

> Vista de camaras divididas &9 [solo VSM]: se puede seleccionar uno (1) de dos (2) grupos de cuatro (4) entradas de la camara
(A/BIC/D o E/F/G/H) para dividir la pantalla en cuatro sefiales de video por separado.

» Captura de imagenes de camara RealView a; guarda una foto fija de la vista actual en la pantalla en una unidad USB
Figura 3-1: Vista de video de pantalla completa RealView

98-05273-ES R9 n
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Instantanea de camara Figura 3-3: Seleccion de una sola camara con VSM

a La instantanea de cdmara RealView guarda una foto fija de la
vista actual en la pantalla en una unidad USB.
1. Inserte una unidad USB.

2. Presione la pestafia inferior VISTA DE VIDEO DE PANTALLA
COMPLETA DE CAMARA REALVIEW @,

3. Presione la pestafia OPCIONES DE REALVIEW &
mostrar las opciones de RealView.

4. Presione el icono INSTANTANEA DE CAMARA @8-
Figura 3-2: Vista de video de pantalla completa de la camara RealView
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Opciones de la camara VSM
® @ Siun modulo de seleccion de video (VSM) esta
ee instalado en el sistema, dos (2) opciones de video
estan disponibles:
1. Presione la pestafa inferior VISTA DE VIDEO DE PANTALLA
COMPLETA DE CAMARA REALVIEW @,
2. Presione la pestafia OPCIONES DE REALVIEW &
las opciones de RealView.

VN

para mostrar

Seleccione entre:

» Vista de una sola camara @ : se puede seleccionar una (1)
de hasta ocho (8) entradas de la camara para cambiar la vista
de la entrada de video.

SVSVL3d T04LINOD
w

» Vista de camaras divididas @ g : se puede seleccionar uno
(1) de dos (2) grupos de cuatro (4) entradas de la cdmara
(A/BIC/D o E/F/G/H) para dividir la pantalla en cuatro sefiales
de video por separado.

n www.teejet.com
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CAPITULO 4: CONFIGURACION DEL SISTEMA

La configuracion del sistema se usa para configurar la consola, la maquina y sus implementos. Cuatro pestafias laterales dan acceso a las
opciones de la configuracion de maquina/implemento, administracién de datos, configuracion de la consola y herramientas.

DESCRIPCION GENERAL

Cuatro pestafias laterales dan acceso a las opciones de
configuracion para:

Voo ‘r
#° Configuracion

+ Implemento (configuraciones de implemento recto, esparcidor
0 escalonado; informacion de seleccion de boquilla que incluye
la informacion del monitor del tamario de la gota, configuracion
de reversa)

Asignacion y guia (ubicacién de asignacion, barra de luces, barra
de luces externa)

Configuracion del receptor de GNSS

Configuracién de video

Sensores (sensor de presion del modulo de entrada/salida [IOM])

Configuracién del producto

Configuracién del controlador de tasas de terceros
AutoSteer

<«FieldPilot (configuracién de valvula, configuracion de direccion,
prueba de valvula, diagnostico de valvulas, sensor de volante,
sensor de angulo de direccién)

<«FieldPilot Pro/UniPilot Pro (administrar vehiculos, calibraciones,
ajustes, seleccionar valores de IC, modo de transporte, modo
de servicio)

+ Correccion de inclinacion

Figura 4-1: Opciones de configuracion

—
{ = | Administracion de datos

+ Datos del trabajo (transferir, administrar)

* Informes

+ Opciones (modo de trabajo)

+ Configuracion de la maquina (transferir, administrar)
. Configuracion de la consola

+ Acerca de (informacion del sistema)

* Mostrar

+ Cultural

+ Volumen de audio

+ Demostracion de GNSS

Desbloqueo de funciones

i Herramientas

+ Cargar software
+ Extras (calculadora, conversor de unidades)

Pestaias laterales

Pestania lateral de configuracion
Pestania lateral de administracion de datos
Pestafia lateral de configuracion de la consola

Pestafia lateral de herramientas

Pestafia inferior de configuracion del sistema
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\,” CONFIGURACION

La configuracion se usa para configurar los componentes del sistema, lo que incluye implementos, guias, direccién, monitores y sensores.

NOTA: La disponibilidad de las funciones variara dependiendo de los dispositivos disponibles y desbloqueados en el sistema Matrix Pro GS.

1.
2.

Presione la pestaiia inferior CONFIGURACION DEL SISTEMA .

Presione la pestafia lateral CONFIGURACION (@5,
Seleccione entre:

» Implemento: se usa para establecer (seglin corresponda) el
tipo de maquina, la altura de la antena de GNSS, el tipo de
implemento, el disefio de implemento simétrico, los médulos de
salida de la seccidn, el nimero de secciones de implemento, el
ancho de aplicacién/trabajo, el monitor del tamafio de la gota,
la seleccion de la boquilla, el espaciamiento de la boquilla, el
modo de inicio de BoomPilot, el médulo de sensor de reversa

e En el modo recto:; la distancia/direccion de compensacion en
lineallateral del implemento, porcentaje de traslape, tiempo
de demora activado/desactivado del implemento

e En el modo de esparcidor:
Teedet: distancia de antena a discos, distancia/direccion
de compensacion lateral del implemento, porcentaje de
traslape, tiempo de demora activado/desactivado, distancia
de compensacion de esparcidor, distancias de compensacion
de seccion y longitudes de seccion
OEM: distancia de antena a discos, distancia/direccion de
compensacion lateral del implemento, distancia de inicio/
detencion, distancias de compensacion de inicio/detencion
de la seccion

e En modo escalonado: distancia/direccién de compensacion
en lineallateral de seccidn 1, porcentaje de traslape, tiempos
de demora activados/desactivados, compensaciones de
seccion

P Asignacion y guia: se utilizan para configurar la ubicacién

de asignacion, el ancho de guia y el error de traza que se

muestran en la barra de luces

Figura 4-2: Opciones de configuracion

» Configuracion del receptor de GNSS: se usa para establecer el
tipo de GNSS, el puerto, la tasa de datos y PRN, asi como para
ver la informacién del estado de GNSS

» Video: se usa para activar/desactivar la camara de reversa
automatica y para definir la configuracion de la camara

» Sensor: se usa para establecer la configuracion del sensor de
presion

» Producto: se usa para configurar el nombre del producto, los
limites de tasas maximo/minimo de asignacién de colores, asi
como los colores correspondientes en la pantalla

» Configuracion de controlador de tasas de terceros: se usa para
configurar la interfaz de interfaz de hardware y la comunicacion.

» AutoSteer: se usa para activar/desactivar y calibrar el piloto
asistido/automatico

o FieldPilot: se utiliza para establecer los valores de
configuracion de valvula, la configuracion de direccion, la
configuracion de volante y del sensor de angulo de direccion
y para realizar pruebas de valvulas o diagnéstico de valvulas

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro: se utiliza para administrar los
valores de configuracion del vehiculo, calibrar los sensores
y seleccionar valores de IC, ademas para establecer el modo
de transporte y el modo de servicio
» Correccion de inclinacion: se utiliza para activar/desactivar
y calibrar la funcién de correccién de inclinacién y mejorar la
aplicacién en terreno montafioso o con pendientes
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Implemento Figura 4-4: Tipo de implemento: esparcidor

La configuracién de implemento se usa para establecer varios valores
de configuracién asociados con el modo recto, el modo de esparcidor
0 el modo escalonado. Los valores de configuracién disponibles
variaran de acuerdo con el equipo especifico presente en el sistema.

Esta seccion incluye las opciones de configuracion para estas
configuraciones de implementos:
» Seccion Unica
» Secciones multiples con un modulo del controlador de seccion
0 un médulo de funcion del interruptor

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el capitulo

Implemento de este manual. . .
Figura 4-5: Tipo de implemento: escalonado

Tipo de implemento
El tipo de implemento selecciona el tipo de patron de aplicacion que
mejor represente su sistema.

o En el modo recto: las secciones de barra no tienen longitud
y se encuentran en una linea a una distancia fija de la antena

e En el modo de esparcidor: se crea una linea virtual en linea
con los discos de entrega a partir de la cual la seccion o las
secciones de la aplicacion pueden variar en longitud y pueden
estar a distancias diferentes desde la linea (la disponibilidad
depende del equipo especifico en el sistema)
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e En el modo escalonado: se crea una linea virtual en linea
con la seccion 1, a partir de la cual la seccion o secciones
de la aplicacion no tienen longitud y pueden tener distancias Configuracion de seccion unica
diferentes con respecto a la linea (la disponibilidad depende La configuracion de seccion Unica se usa cuando el sistema no
del equipo especifico en el sistema) tiene un SmartCable, modulo del controlador de seccién (SDM) o un

maddulo de funcién del interruptor (SFM) (es decir, no esta presente

ningun control de secciones). Toda el area de la barra o de entrega se
considera como una seccion.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION 2.

2. Presione [L9ENENGY.

3. Seleccione entre:

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el “Tipo de
implemento” en el capitulo Implemento de este manual.

Figura 4-3: Tipo de implemento: recto

» Tipo de maquina [cuando esta disponible]: se usa para
seleccionar el tipo de maquina que mejor represente su
maquina

» Altura de la antena de GNSS [cuando esta disponible]: se usa
para medir la altura de la antena desde el suelo

» Tipo de implemento: se usa para seleccionar la disposicién de
las secciones para la ubicacion del producto aplicado

» Ancho de trabajo [tipo de implemento esparcidor]: se usa para
introducir el ancho total del implemento

» Ancho de aplicacion [tipo de implemento recto]: se usa para
introducir el ancho total del implemento

» Monitor del tamafio de la gota [cuando esté disponible]: se usa
para activar la monitorizacion del tamafio de gota hasta cinco
boquillas del pulverizador preseleccionadas
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» Seleccion de boquilla [cuando esté disponible]: se usa para
seleccionar el tipo de boquilla del pulverizador (serie y capacidad)
para determinar la informacion del tamafio de gota

» Alerta de aplicacion: se usa para establecer una alerta para
sefialar al salir o entrar en un area aplicada

» |cono de BoomPilot: se usa para activar el icono de pantalla de
guia para controlar manualmente la aplicacion de pintura en la
pantalla

4. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE = para configurar
las opciones especificas del implemento. Consulte el capitulo

Implemento para obtener detalles.

5. Presione la flecha de RETORNO C? o la pestafa lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracion
principal.

Figura 4-6: Implemento: configuracion de seccion dnica

Secciones multiples con configuracion SDM/SFM
Las secciones mdltiples con configuracion SDM/SFM se utilizan
cuando esta presente en el sistema un modulo del controlador de
seccion (SDM) o un médulo de funcién del interruptor (SFM). La barra
o el area de entrega puede incluir hasta 30 secciones de ancho y
longitud variables (en modo de esparcidor). Las opciones adicionales
disponibles con SDM incluyen el traslape de la aplicacién, la demora
de la aplicacion y el modo escalonado.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [[SEHEGTEY.

3. Seleccione entre:
» Tipo de maquina [cuando esta disponible]: se usa para
seleccionar el tipo de maquina que mejor represente su
maquina

» Altura de la antena de GNSS [cuando esta disponible]: se usa
para medir la altura de la antena desde el suelo

» Tipo de implemento: se usa para seleccionar la disposicidn de
las secciones para la ubicacion del producto aplicado

» Implemento simétrico: se utiliza si las secciones estan
emparejadas y por lo tanto comparten los mismos valores de
anchura, compensacion y longitud

» Los modulos de salida de seccion multiple: se usan para
activar varios mddulos de salida de seccién en el bus de la
red CAN

» Numero de secciones de implemento: se usa para seleccionar
el numero de secciones de implemento

» Ancho de aplicacion [tipo de implemento escalonado o recto]:
se utiliza para introducir el ancho total de todas las secciones
del implemento

» Ancho de trabajo [tipo de implemento esparcidor]: se usa para
introducir el ancho total del implemento

» Monitor del tamafio de la gota [cuando esté disponible]: se usa
para activar la monitorizacién del tamafio de gota hasta cinco
boquillas del pulverizador preseleccionadas

» Seleccidn de boquilla [tipo de implemento escalonado o recto]:
se usa para seleccionar el tipo de boquilla del pulverizador

» Modo de inicio de BoomPilot [cuando esta disponible]: se usa
para establecer el modo en el que se inicia un trabajo.

e Automético: el control automatizado de secciones se activa
y la activacion de seccion o la asignacion en pantalla sera
controlada por GNSS y velocidad

e Apagado: el control automatico de secciones esta
desactivado pero la activacién de una seccion o la
asignacion en pantalla se pueden activar manualmente
mediante una caja de interruptores o el icono de
BoomPilot en las opciones de guia y navegacion de las
pantallas de guia

Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 para configurar

las opciones especificas del implemento. Consulte el capitulo
Implemento para obtener detalles.

Presione la flecha de RETORNO <}3 0 la pestafia lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracion
principal.
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Figura 4-7: Implemento: secciones mdltiples con configuracion SDM Figura 4-8: Monitor del tamario de la gota
0 SFM

Al110015

Seleccion de boquillas

La seleccion de boquillas permite que se predefinan hasta cinco (5)
boquillas para recuperacion rapida y se pueda seleccionar la boquilla
actual.
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Monitor del tamaio de la gota NOTA: Para obtener més informacion, consulte “Seleccion de

Cuando el sistema incluye un kit de interfaz del sensor de presion
(PSIK), el monitor del tamafio de la gota se puede activar/desactivar.
EI DSM después esta disponible en las pantallas de operacion.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte “Monitor del tamafio
de la gota” en el capitulo Implemento de este manual.

1. Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

Presione {3 EREGTEY,

Seleccione si el monitor del tamafio de la gota esta activado
o desactivado. (Si esta activado, también debe leer la informacion
que se muestra y presionar ).

4. Presione la flecha de RETORNO <3§ 0 la pestafia lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracion
principal.

boquillas” en el capitulo Implemento de este manual.

Presione la pestafia lateral CONFIGURACION [@.

Presione [[QdEGEE.

Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en la seleccion de
boquillas ™.
Seleccione entre:
» Valores predefinidos de boquilla 1 a 5: selecciona hasta
cinco (5) boquillas para recuperacion rapida y la boquilla
seleccionada actual para determinar la informacion del tamafio
de gota
» Boquilla actual: muestra la boquilla actual
Presione la flecha de RETORNO <3) o la pestafia lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracion
principal.
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Figura 4-9: Seleccion de boquillas : 4. Presione la flecha de RETORNO <33 0 la pestafia lateral de

‘ CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracion
principal.

Figura 4-10: Opciones del sensor de reversa

Al110015
Al110015

Al110015
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Al110015

Asignacion y guia [barra de luces]

Las opciones de asignacién y guia se utilizan para configurar la
ubicacién de asignacion, el ancho de guia y el error de traza que
se muestra en la barra de luces. Se puede usar un modulo de barra
de luces externa (ELM) opcional para brindar informacién de guia
adicional.

NOTA: En las versiones anteriores del software, esta funcion se

Opciones del sensor de reversa denominaba "Barra de luces”.

Las opciones del sensor de reversa se usan cuando se agrega e Asignacion y guia [consola solamente]: se usa para configurar

un médulo de sensor de reversa o SCM Pro (madulo de control la ubicacion de asignacion, el ancho de guia y la sensibilidad

de direccion Pro para FieldPilot Pro/UniPilot Pro) a cualquier de guialerror de traza que se muestra en la barra de guia en

configuracién. Esto permite el control y la asignacién de la aplicacion la pantalla

Yy una guia en pantalla al realizar un recorrido en reversa. e Asignacion y guia [con una barra de luces externa]: se usa

NOTA: Para obtener mas informacién, consulte “Médulo de sensor de para configurar un médulo de barra de luces externa (ELM)
reversa” en el capitulo Implemento de este manual. opcional que proporciona informacién de guia adicional.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION . Figura 4-11: Asignacion y quia

2. Presione .

3. Seleccione:

» Permitir BoomPilot en reversa [cuando esta disponible]: se
usa para activar la funcion de BoomPilot mientras realiza un
recorrido en reversa

» Demora en la sefial de reversa: se usa para establecer la
demora cuando la marcha va de adelante a reversa o de
reversa hacia adelante, antes de que el icono del vehiculo
de la pantalla de navegacién cambie de direccion
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Asignacion y guia [consola solamente]

1.
2.
3.

4.

Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

Presione .

Seleccione:

» Ubicacion de asignacion: establece el disefio de la ubicacién
desde la que se asignaré el limite o poligono.

o Ubicacion predeterminada: al crear un poligono o limite
exterior, la linea de limite estara en el exterior de la seccién
activa mas externa. Al crear un limite interior, la linea estaréd
en el interior de la seccion activa mas interior. Si no hay
secciones activas, el limite se marcara al final de la seccion
mas externa.

e Entrada de usuario: el usuario puede especificar la
compensacion en linea o lateral desde las direcciones
y distancias de la antena GNSS. Se pueden crear hasta
cinco (5) entradas de usuario. Consulte “Ubicacion de
asignacion introducida por el usuario” para ver los detalles.

» Ancho de guia: se usa para establecer la distancia entre guias

» Brillo de LED: se usa para ajustar el brillo de los LED

» Modo pantalla: se usa para determinar si la barra de luces
representa el barrido o el vehiculo

e Cuando se establece en “barrido”, los LED representan la
ubicacion de la guia y los LED en movimiento representan
el vehiculo

e Cuando se establece en “vehiculo”, los LED centrales
representan la ubicacién del vehiculo y los LED en
movimiento representan la guia

» Espaciamiento de LED: se usa para establecer la distancia de

la guia o vehiculo que cada LED iluminado representa
Presione la flecha de RETORNO 0 la pestafa lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracion
principal.

Figura 4-12: Asignacion y quia

Asignacion y guia mediante una barra de luces
externa

Hay mas opciones de configuracion disponibles cuando se usa una
barra de luces externa.

1.

Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

IMCHIEY Asignacion y guia §

Seleccione entre:

» Ubicacion de asignacion: establece el disefio de la ubicacion
desde la que se asignara el limite o poligono.

e Ubicacion predeterminada: al crear un poligono o limite
exterior, la linea de limite estara en el exterior de la seccién
activa mas externa. Al crear un limite interior, la linea estara
en el interior de la seccion activa mas interior. Si no hay
secciones activas, el limite se marcara al final de la seccion
més externa.

e Entrada de usuario: el usuario puede especificar la
compensacion en linea o lateral desde las direcciones
y distancias de la antena GNSS. Se pueden crear hasta
cinco (5) entradas de usuario. Consulte “Ubicacién de
asignacion introducida por el usuario” para ver los detalles.

» Ancho de guia: se usa para establecer la distancia entre guias

» Brillo de LED: se usa para ajustar el brillo de los LED de la
consola

» Modo de pantalla: cuando la barra de luces externa esta
“activada”, determina si las barras de luces representan el
barrido o el vehiculo
e Cuando se establece en “barrido”, los LED representan la

ubicacion de la guia y los LED en movimiento representan
el vehiculo

e Cuando se establece en “vehiculo”, los LED centrales
representan la ubicacion del vehiculo y los LED en
movimiento representan la guia

» Espaciamiento de LED:

e Cuando la barra de luces externa esta “activada”, establece
la distancia de separacion de la guia o vehiculo que
representa cada LED iluminado

e Cuando la barra de luces externa esta “desactivada’,
establece la distancia alrededor de la guia que se percibe
como error igual a cero

» Barra de luces externa: activa/desactiva el uso de la barra de
luces externa

Con un mddulo de barra de luces externa (ELM) activado,

seleccione entre:

» Brillo de LED de barra de luces externa: ajusta el brillo de las

LED de la barra de luces externa

» Brillo del texto de la barra de luces externa: ajusta el brillo del
texto de la barra de luces externa

» Traza externa: activa/desactiva la visualizacién de informacion
de error de traza en la barra de luces externa
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» NUmero de barrido externo: activa/desactiva la visualizacion de  Ubicacion de asignacién introducida por el usuario
informacion del nimero de barrido en la barra de luces externa  La ubicacion de asignacion establece la ubicacion desde la cual

» Velocidad externa: activar/desactiva la visualizacién de tendra lugar la generacion de mapas del limite y el poligono.

informacién de velocidad en la barra de luces externa Presione la pestafia lateral CONFIGURACION _

» Tasa actual externa [disponible con el controlador de tasas de 9 prasione FelereEen ) G,
terceros]: activa/desactiva la visualizacion de la informacién de

la tasa actual en la barra de luces externa

—_

Seleccione la ubicacién de entrada del usuario en las opciones
desplegables de Ubicaciones de asignacion.
» Tasa deseada externa [disponible con el controlador de tasas 4 Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE DE UBICACION DE

:e ltertceroz]. actl(;/a/deTact:)tlva l‘z V||suaI|zaclon de la informacion ASIGNACION » para configurar las opciones seleccionadas
n I xterna. - C N
€ 1a lasa deseada en fa barra de luces externa especificas de ubicacion de asignacion.

» Producto aplicado externo [disponible con el controlador de 5
tasas de terceros]: activa/desactiva la visualizacion de la
informacion del producto aplicado en la barra de luces externa.

5. Presione la flecha de RETORNO <3 0 la pestafia lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracién
principal.

Figura 4-13: Asignacion y quia con una barra de luces externa

Seleccione:

» Nombre de la ubicacion: se usa para introducir el nombre de
la ubicacion de asignacién para la entrada seleccionada de
usuario actual

» Direccion de compensacion en linea de la ubicacion de
asignacion: se usa para seleccionar si la ubicacion de asignacion
se encuentra al frente o detrés de la antena GNSS mientras el
vehiculo se mueve orientado hacia adelante

» Distancia de compensacion en linea de la ubicacion de
asignacion: se usa para definir la distancia en linea, desde la
antena GNSS hasta la ubicacion de asignacion

a)
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» Direccion de compensacion lateral de la ubicacion de
asignacion: se usa para seleccionar la direccion lateral desde
la linea central de la maquina a la ubicacion de asignacién en
la misma direccién cuando la maquina esta orientada hacia
adelante

» Distancia de compensacion lateral de la ubicacion de
asignacion: se usa para definir la distancia lateral desde la
linea central de la maquina a la ubicacién de asignacion

6. Presione la flecha de RETORNO <3 para volver a la pantalla

Asignacion y guia o a la pestaia lateral CONFIGURACION

para volver a la pantalla principal de configuracién.
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Figura 4-14: Ubicacion de asignacion introducida por el usuario Conﬁguracién del receptor de GNSS

: La configuracion del receptor de GNSS se utiliza para configurar el
tipo de GNSS, el puerto de GNSS, la tasa de datos de GNSS y PRN,
y ademas para ver la informacién del estado de GNSS.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el capitulo
Configuracién del receptor de GNSS de este manual.

Estos valores de configuracién son necesarios para el

piloto asistido/automatico y el funcionamiento del sensor de
inclinacién y la funcionalidad de control de tasas, asi como el
manejo adecuado del implemento.

Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

IMCEHOIEY Configuracion del receptor de GNSS |

Seleccione entre:

» Tipo de GNSS: se configura para aceptar transmisiones de
fuente GNSS: GPS, GLONASS, SBAS (con o sin necesidad
de DGPS)

» Puerto GNSS: configura el puerto de comunicacion GNSS ya
sea como interno o externo

» Tasa de datos de GNSS: define la tasa de transmision del
puerto GNSS y la frecuencia de los mensajes de NMEA
disponibles en el puerto RS232 de la consola.

» Informacion del estado de GNSS: muestra la informacion del
estado actual de GNSS

» Programa: solo los técnicos de soporte de TeeJet deben
utilizar esta funcién

» PRN: selecciona el primero de dos PRN SBAS posibles
para proporcionar datos de correccion de SBAS. Establezca
a para la seleccion PRN automatica.

» PRN alterno: cuando el PRN no es automatico, permite
la posible seleccién de un segundo PRN SBAS para
proporcionar datos de correccion

» Mostrar el botdn Actualizar posicidon de GNSS: determina si
el botdn de actualizacién de GNSS esta disponible en las
pantallas de guia.

Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 para configurar las

opciones especificas de GNSS.

Presione la flecha de RETORNO <§ o la pestafia lateral de

CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracion

principal.
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Figura 4-15: Opciones de configuracion del receptor de GNSS

PRN no mostrado
Las opciones de PRN solo estan disponibles si se selecciond el tipo
GNSS SBAS.

Video

Configuracidn de video se utiliza para activar/desactivar la cdmara
de reversa automatica y para configurar una sola camara conectada
directamente o cdmaras individuales durante el uso de un médulo
selector de video (VSM) de ocho (8) o cuatro (4) canales. Se pueden
configurar hasta 8 camaras si se ha instalado un VSM.

Presione la pestafia lateral CONFIGURACION (@5,

1.
2. Presione .
3. Seleccione entre:

» Camara de reversa: con un dispositivo de deteccion de reversa
instalado, permite cambiar automaticamente a la vista de
video de la cdmara RealView o a la guia de RealView cuando
se mueve en reversa. Cuando se detecte el movimiento hacia
adelante, volvera a la pantalla/vista previa. Si se detecta un
VSM, la camara de reversa estara en la posicion A.

» Configuracion de la camara: se usa para configurar una sola
camara conectada directamente o camaras independientes (si
se detecta un VSM) en la vista normal, la vista de reversa, la
vista de arriba a abajo o una combinacién de dos de las tres
opciones de visualizacion.

~ Reversa: DA
— Girar 180 grados: vBC

— Para utilizar la vista de video normal ABC desactive
todas las casillas.

4. Presione la flecha de RETORNO Q’ 0 la pestafia lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracion
principal.

Figura 4-16: Opciones de video con 4 canales VSM

Configuracion de video no disponible
Si no se conecta una camara o VSM, las opciones de configuracion
no estaran disponibles.

Sensores

Cuando hay un kit de interfaz de sensor de presion (especificamente,
un modulo de entrada salida [IOM]) presente en el sistema, las
opciones para instalar y configurar el sensor estaran disponibles.

1. Presione la pestaria lateral CONFIGURACION [,

2. Presione m
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Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

Presione m
MG Sensor de presion del médulo de entrada salida (IOM) §

Seleccione entre:

Figura 4-17: Sensores

-

» Tasa de presion maxima: se utiliza para establecer la
tasa de presién méaxima del sensor de presion, segun las
recomendaciones del fabricante
» Alarma de presion baja: se usa para introducir el punto de baja
presion determinado por el usuario y en el cual sonaré la alarma
» Alarma de presion alta: se usa para introducir el punto de alta
presion determinado por el usuario y en el cual sonara la alarma
5. Presione la flecha de RETORNO <;, o la pestafia lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracién
principal.
Figura 4-19: Opciones del sensor de presién del monitor de
entrada/salida
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El kit de interfaz de sensor de presion se reconoce en la pantalla
“Acerca de” de la consola como un médulo de entrada/salida (IOM).

Figura 4-18: Mddulo de entrada/salida

Monitor del tamafio de la gota
Si se esta usando un kit de interfaz de sensor de presion, el monitor
del tamafio de la gota estaréa disponible.

Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

Sensores no disponibles
Si no esta instalado un kit de interfaz de sensor de presion, Presione .

1.
2.
las opciones de configuracién no estaran disponibles. .
P g P KRN S LY Monitor del tamaio de la gota §
4.

io j ; Seleccione si el monitor del tamario de la gota esta activado
Sensor de presién del médulo de entrada/salida 1one Sl : 9 iv

o desactivado.
Si un kit de interfaz de sensor de presion esté presente, se utilizan . .
' I. I z ”p I . p. vz o 5. Presione la flecha de RETORNO <}, 0 la pestafia lateral de
las opciones del sensor de presion para introducir la tasa de presion

L p o CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracién
maxima de fabrica del sensor y establecer alarmas de alta presion y

) ~ ) ) principal.
de baja presion que determina el usuario.
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Figura 4-20: Monitor del tamario de la gota

Al110015

Producto

Cuando un sistema de controlador de tasas de terceros esta presente
y el control de tasas se ha desbloqueado, las opciones del producto
estan disponibles para configurar los nombres de los canales de
control del producto y los limites maximos/minimos de las tasas y los
colores de visualizacién correspondientes de la asignacidn de mapas.

Consulte el capitulo Control de tasas de este manual para obtener
mas informacion.

Figura 4-21: Opciones del producto

Controlador de tasas de terceros

Cuando un sistema de controlador de tasas de terceros esta presente
y el control de tasas se ha desbloqueado, el controlador de tasas de
terceros se puede activar/desactivar.

Consulte el capitulo Control de tasas de este manual para obtener
mas informacion.

Fiqura 4-22: Controlador de tasas de terceros

AutoSteer

Cuando un médulo de control de direccién (SCM o SCM Pro)
esta presente, las opciones de piloto asistido/automatico estaran
disponibles.

NOTA: Para obtener instrucciones de configuracion detalladas,
consulte el manual de instalacion del piloto asistido/
automatico especifico.

La configuracion de AutoSteer se usa para activar/desactivar
y calibrar el piloto asistido/automatico.

e FieldPilot [usando un SCM]: se usa para establecer los valores
de configuracion de valvula, la configuracion de direccion, la
configuracion de volante y del sensor de angulo de direccion
y para realizar pruebas de valvulas o diagnostico de valvulas

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro [usando un SCM Pro]: se utiliza
para administrar los valores de configuracion del vehiculo,
calibrar los sensores y seleccionar valores de IC, ademas para
establecer el modo de transporte y el modo de servicio

m www.teejet.com
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Figura 4-23: AutoSteer » Sensor de angulo de direccion: se utiliza para establecer
) y calibrar el Sensor de angulo de direccion (SAS) como el
sensor de retroalimentacion principal del piloto automatico
5. Presione la flecha de RETORNO <3 0 la pestafa lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracion
principal.
Figura 4-25: AutoSteer

Piloto asistido/automatico no disponible
Si no esta instalado un sistema de piloto asistido/automatico, las
opciones de configuracion no estaran disponibles.

Figura 4-24: No se detecta piloto asistido/automatico
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FieldPilot Pro/UniPilot Pro [usando un SCM Pro]
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION (.

2. Presione PUCECEY.

FieldPilot [usando un SCM] 3. Seleccione entre:
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION . » Administrar vehiculos: permite al operador seleccionar, editar,
2. Presione _ copiar o eliminar perfiles del vehiculo, asi como

+ Realizar una calibracién del vehiculo y de los sensores para
el vehiculo actual

+ Realizar la calibracion de inclinacién solamente. Esta opcion
esta disponible solo después de que el vehiculo activo haya
finalizado la calibracion inicial.

+ Realizar ajustes en la respuesta de la direccion, adquisicion
de linea, agresividad de rumbo, error de traza, respuesta de

3. Seleccione si el piloto asistido/automatico esta activado o
desactivado.
4. Cuando esté activado, seleccione entre:
» Configuracién de valvula: se utiliza para configurar el tipo de
valvula, la frecuencia de valvula, el ciclo de trabajo minimo de
izquierda/derecha y el ciclo de trabajo maximo de izquierda/

derecha reversa y agresividad del motor (para UniPilot Pro).

» Configuracion de direccion: se usa para establecer el ajuste NOTA: Al crear un nuevo perfil del vehiculo o editar un perfil
grueso de direccion, ajuste exacto de direccion, zona muerta de vehiculo existente, se debe configurar el desengrane
y anticipacion manual antes de realizar la calibracion automatica.

» Prueba de valvula: se usa para verificar si la direccion se dirige <«Nuevo @: crea un nuevo perfil de vehiculo.
correctamente

o ) ) <«Cargar: activa el perfil de vehiculo resaltado.
» Diagnostico de vélvulas: se usa para comprobar las valvulas

. " <«Editar ©: permite al operador modificar los parametros
y determinar si estan conectadas correctamente

del perfil de vehiculo activo, incluida la distancia entre
ejes, la direccion y distancia de compensacion en linea
de la antena, la direccién y distancia de compensacién
lateral de la antena, la altura de la antena, la direccién

98-05273-ES R9 m
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y distancia de compensacién en linea de SCM Pro, la
direccion y distancia de compensacion lateral de SCM Pro,
la altura de SCM Pro, la orientacién de SCM Pro y el tipo
de direccion

<A Copiar: duplica el perfil de vehiculo activo

<« Calibracion automatica ©: guia al operador a través del
proceso de calibracion del vehiculo activo. Los pasos de
calibracion indican al sistema FieldPilot Pro o UniPilot
Pro las caracteristicas del vehiculo y los pasos que son
fundamentales para lograr el rendimiento de control 6ptimo.

<Ajustar: después de calibrado el vehiculo, este debe
tener un rendimiento adecuado para la mayoria de las
operaciones normales en el lote. No obstante, en algunas
situaciones, es posible que sea necesario ajustar el
rendimiento de la direccién para que se tengan en cuenta
las condiciones del lote, la seleccion de implementos, la
velocidad de recorrido, etc. La pantalla Ajuste del vehiculo
permite al operador ajustar el rendimiento de la direccion
del vehiculo para que coincida con estas condiciones
cambiantes.

— Desengrane manual @: ajuste el limite al que se
desengrana FieldPilot Pro o UniPilot Pro cuando el
volante se vira manualmente.

<«Eliminar: permite al operador eliminar un perfil de vehiculo
que ya no es necesario. No se puede eliminar el perfil de
vehiculo activo.

» Seleccionar valores de IC: permite al usuario configurar los
requisitos de calidad de posicion de GNSS minimos (nivel
de precision) para permitir la activacion de FieldPilot Pro
o0 UniPilot Pro y que este permanezca engranado

» DOP méaxima: la dilucién de precisién (DOP) méxima establece
el valor méximo de la calidad general de una posicion de
GNSS en funcion de la geometria del satélite que se usa para
calcularla.

Un valor de 1 a 2 es excelente, 2-5 es bueno, 5-10 es
moderado, 10-20 es justo y algo superior a 20 es malo.

La direccién de piloto asistido/automatico debe realizarse
cuando la DOP esta por debajo de 4 para lograr los mejores
resultados.

» Modo de transporte: al activarse, todas las funciones de
AutoSteer se desactivan y no pueden activarse.

» Modo de mantenimiento: cuando se active, el WiFi estara
disponible durante el presente reinicio (solamente) para que
un técnico pueda conectarse directamente al SCM Pro y
realizar tareas de mantenimiento

P Presencia del operador: establezca la respuesta del interruptor
de presencia del operador

— Activar: no es posible usar FieldPilot Pro o UniPilot Pro con
el interruptor ABIERTO. Configuracion recomendada sin
importar la presencia/ausencia del interruptor de presencia
del operador.

- Desactivar: se ha desactivado la deteccién de presencia
del operador y esto no afectara a FieldPilot Pro o UniPilot
Pro. Esta es una funcién de seguridad esencial que solo
debe desactivarse cuando el fabricante de la maquina
o0 TeeJet Technologies lo indiquen.

4. Presione la flecha de RETORNO <:3 0 la pestafia lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracion
principal.

Vehiculo activo

El vehiculo activo esta resaltado con una serie de asteriscos ().
Este es el perfil de vehiculo que el sistema FieldPilot Pro o UniPilot
Pro esta programado para usar ahora.

Figura 4-26: Pantalla de apertura de configuracién de FieldPilot Pro
0 UniPilot Pro
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Correccion de inclinacion Nivel de lote no disponible
Cuando haya un médulo de control de direccion (SCM) o médulo Si el vehiculo esta en movimiento, la opcidn de nivel de lote no estard
giroscopico de inclinacion (TGM) presente, las opciones de disponible. El vehiculo debe detenerse durante al menos 10 segundos

correccion de inclinacion estaran disponibles. Esto corrige la sefial e para comenzar a calibrar la correccion de inclinacion.

GNSS para compensar los errores en la posicion GNSS cuando se . o ] ]
opera en terreno montarioso o con pendientes. Correccion de inclinacion no disponible

Sino se conecta un SCM o TGM, las opciones de configuracion
no estaran disponibles. Cuando se usa un FieldPilot Pro o UniPilot
Pro, la correccién de inclinacion se calibra en Configuracion ->
Configuracion -> AutoSteer -> Administrar vehiculos -> Ajustar ->
Calibracion de inclinacion.

Para obtener instrucciones de configuracion detalladas, consulte el
manual de instalacién del piloto asistido/automatico especifico o el
boletin de configuracion de inclinacién.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION 2.

Seleccione si la correccion de inclinacion esta activada — ADMINISTRACION DE DATOS

0 desactivada.

4. Cuando esté activada, seleccione para calibrar la La admm.lstramon de datos permite .transferuf y administrar los daFos
correccion de inclinacion. del trabajo, informar datos del trabajo, cambiar de modo de trabajo,

transferir y administrar la configuracion de la maquina.
5. Presione la flecha de RETORNO 9 ola pestafia lateral de Y ransierir y administarta contiguracion de 12 m?quma
CONFIGURACION | para volver a la pantalla de configuracion 1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL

principal. SISTEMA .

NOTA: Si se esté utilizando FieldPilot o UniPilot, un médulo 2. Presione la pestafia ateral ADMINISTRACION DE DATOS (= S
giroscopico de inclinacion esté integrado en el sistema. 3. Seleccione entre: %
Cuando se usa un FieldPilot Pro o UniPilot Pro, la correccién » Datos del trabajo: en el modo de trabajo avanzado, se %
de inclinacion se calibra en Configuracion -> Configuracion -> utiliza para transferir informacion de trabajo (eliminar, .
AutoSteer -> Administrar vehiculos -> Ajustar -> Calibracion importar, exportar) y administrar la informacion de trabajo
de inclinacion. (crear un nuevo trabajo, eliminar un trabajo o copiar las

NOTA: La altura de la antena se debe introducir antes de la guias, limites, datos aplicado, mapa de prescripcion y/o
calibracion de inclinacion. los poligonos de un trabajo a un nuevo trabajo)

» Informes: se usa para crear informes del trabajo

Figura 4-27: Correccion de inclinacién i
y guardarlos en una unidad USB

» Opciones: se usa para seleccionar el modo de trabajo
simple o el modo de trabajo avanzado

» Configuracion de la maquina: se usa para transferir la
configuracion de la maquina (eliminar, importar, exportar)
y administrar la configuracion de la maquina (crear una
nueva configuraciéon de maquina, copiar una configuracion de
maquina, eliminar una configuracion de maquina, guardar la
configuracion actual de maquina en el archivo seleccionado o
cargar la configuracion de maquina del archivo seleccionado)

Figura 4-28: Opciones de administracién de datos

98-05273-ES R9 ﬂ



MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

a)
]
=z
Sl
(2}
c
3
>
o
o
b4

Datos del trabajo

En el modo de trabajo avanzado, las opciones de datos del trabajo
se usan para transferir la informacién del trabajo (eliminar, importar,
exportar) y administrar la informacion de trabajo (crear un nuevo
trabajo, eliminar un trabajo o copiar las guias, limites, datos
aplicados, mapa de prescripcion y/o los poligonos de un trabajo a un
nuevo trabajo).

Los datos del trabajo incluyen lo siguiente:
+ Nombre del trabajo
+ Nombres del cliente, predio y lote
+ Limite (externo, interno)
+ Poligonos
+ Area de cobertura
+ Guias
+ Mapas (cobertura, prescripcion, aplicacion, tasa deseada
predefinida)
1. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS E

2. Presione [PECHCERTERE.
3

Seleccione entre:

» Transferir: en el modo de trabajo avanzado permite la
transferencia de trabajos seleccionados hacia o desde una
unidad USB, asi como eliminar trabajos

» Administrar: en el modo de trabajo avanzado, permite crear
un nuevo trabajo vacio, copiar las guias, los limites, los datos
aplicados, el mapa de prescripcién y/o los poligonos del
trabajo seleccionado a un nuevo trabajo, asi como eliminar un

trabajo seleccionado
4. Presione la flecha RETORNO <:3 0 la pestafa lateral
ADMINISTRACION DE DATOS para volver a la pantalla

principal de administracion de datos.

Figura 4-29: Opciones de los datos del trabajo

Datos del trabajo no disponibles
En el modo de trabajo simple, las opciones de datos del trabajo no
estaran disponibles.

Figura 4-30: Datos del trabajo no disponibles

Transferir

En el modo de trabajo avanzado, la pantalla de transferencia de
datos del trabajo permite transferir trabajos seleccionados hacia
o0 desde una unidad USB, asi como eliminar trabajos.

Los trabajos transferidos a un dispositivo de almacenamiento USB
se pueden abrir y actualizar con Fieldware Link. En Fieldware Link,
un usuario puede introducir datos de cliente, predio y lote, asi como
copiar/editar trabajos para volver a usar limites y guias. Desde
Fieldware Link, los trabajos se pueden trasladar de nuevo a un
dispositivo de almacenamiento USB para trasladarse de nuevo al
almacenamiento interno de la consola para su uso.

NOTA: Cuando un trabajo esta activo/iniciado, las opciones
de transferencia no estan disponibles para seleccionar.
Detenga el trabajo actual para activar la funcion.

Los trabajos transferidos a un dispositivo de almacenamiento
se quitan de la consola y ya no estéan disponibles para su uso.

Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =3,

Presione [EICEGE KIEEITY.
Presione .

Seleccione entre: ‘

» Mover datos del trabajo al almacenamiento USB i): se usa
para mover datos del trabajo del almacenamiento interno al
almacenamiento USB

» Mover datos del trabajo al almacenamiento interno ﬁ: se usa
para mover datos del trabajo del almacenamiento USB al
almacenamiento interno

» Eliminar datos del trabajo m: se usa para eliminar datos del
trabajo del almacenamiento interno

Presione la flecha RETORNO <'F, o la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS [ para volver a la pantalla
principal de administracién de datos.
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Figura 4-31: Datos del trabajo: transferir Figura 4-32: Datos del trabajo: administrar

|Fertilize

|Fertilize

NOTA: No se recomienda copiar datos aplicados porque el usuario
terminara con dos copias que se pueden cambiar. Al hacer
una copia de respaldo de los datos, es mejor transferir el
trabajo a Fieldware Link y hacer una copia de respaldo del
catélogo.

Administrar

En el modo de trabajo avanzado, la pantalla de Administracion de
datos del trabajo permite la creacion de un nuevo trabajo vacio,
copiar los datos de guia de un trabajo seleccionado, los datos de
limite, datos aplicados y/o mapa de prescripcidn a un nuevo trabajo,
asi como eliminar un trabajo seleccionado. Copiar datos del trabajo

Cuando se encuentra en modo de trabajo avanzado, la opcién de
copiar datos del trabajo se usa para duplicar la informacion del
trabajo (guias, limites, datos aplicados, mapa de prescripcion y/o
poligonos) a un nuevo trabajo.
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NOTA: Cuando un trabajo esta activo/iniciado, las opciones de
Administrar no estan disponibles para seleccionar. Detenga el
trabajo actual para activar la funcion.

1. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =1 , ,
, 1. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS (=,
3. Presione LXCIITTSIET.
. - 3. Presione .
4. Seleccione entre: 4 Presi _
» Nuevo: se utiliza para crear un nuevo trabajo vacio sin datos - rresione '
de guia, limites, datos aplicados o mapa de prescripcion 5. Seleccione las guias, los limites, los datos aplicados, el mapa de
asociados prescripcion y/o los poligonos del trabajo que se van a copiar a
» Copiar: se usa para copiar las guias, los limites, los datos un nuevo trabajo.
aplicados, el mapa de prescripcion y/o los poligonos del 6. Presione .

trabajo seleccionado a un nuevo trabajo
» Eliminar: se usa para eliminar datos del trabajo del
almacenamiento interno
5. Presione la flecha RETORNO <§ 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS % para volver a la pantalla
principal de administracién de datos.

Asigne un nombre al nuevo trabajo.

Presione el icono ACEPTAR @ para guardar el nuevo trabajo o
elicono CANCELAR @ para salir del teclado sin guardar.

9. Presione la flecha RETORNO <33 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS E para volver a la pantalla
principal de administracion de datos.
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Figura 4-33: Datos del trabajo: copiar datos Informes

Los informes brindan opciones para generar un informe de los datos
del trabajo en tres formatos distintos y guardarlos en una unidad USB.

NOTA: Si se selecciona el modo de trabajo simple en la pagina de
opciones, solo el trabajo actual se puede guardar.

Cuando un trabajo esta activo/iniciado, los informes no estan
disponibles para seleccionar. Detenga el trabajo actual para
activar la funcion.

Cuando se cierra un trabajo con una unidad USB en la
consola, tiene la opcion de crear un informe del trabajo actual.

Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =),

Presione .

Inserte una unidad USB en la consola.
Seleccione el trabajo a guardar.

I A

Seleccione:

» PDF =2: informe para imprimir

» KML “*: mapa de Google Earth

» SHP =#: datos de forma ESRI

» ALL ““: todos los tipos de archivos disponibles

6. Presione la flecha RETORNO <;’ 0 la pestafa lateral
ADMINISTRACION DE DATOS =] para volver a la pantalla
principal de administracién de datos.
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NOTA: Los iconos o botones de archivos no estan
disponibles para su seleccién (estan atenuados) hasta que
una unidad USB se haya insertado correctamente.

Fiqura 4-34: Informes: modo de trabajo avanzado

Fertilize
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Figura 4-35: Informes: modo de trabajo simple o Un usuario puede duplicar trabajos para la reutilizacion de
) guias, limites, datos aplicados, mapas de prescripcion y/o

poligonos mediante el uso de Fieldware Link o la opcién

Datos -> Datos del trabajo -> Administrar en la consola.

5. “El cambio de modo del trabajo requiere eliminar todos los datos
del trabajo. ;Desea cambiar de modo?”

Presione:
» Si: para hacer el cambio
» No: para mantener la configuracion actual

6. Presione la flecha RETORNO <}3 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS [[=] para volver a la pantalla
principal de administracién de datos.

Figura 4-36: Opciones: cambiar modo de trabajo

Opciones (modo de trabajo)
Opciones permite al operador seleccionar entre el modo de trabajo
simple o el avanzado.
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NOTA: Cuando un trabajo esta activo/iniciado, cambiar el modo de
trabajo no esté disponible. Detenga el trabajo actual para
activar la funcién.

JADVERTENCIA! El cambio de modos de trabajo elimina todos los
datos del trabajo internos.

1. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS (=3,

Presione .

Presione la flecha ABAJO ;' para obtener acceso a la lista de
opciones.

4. Seleccione:

» Simple: solo el area delimitada y areas de cobertura se
muestran en la pantalla de inicio. Solo el trabajo actual esta
disponible para guardar en Informes. El uso con Fieldware
Link no se encuentra disponible.

» Avanzado: méas de un trabajo estara disponible en cualquier
momento. Nombres de cliente, predio, lote y trabajo; areas
delimitadas y areas de cobertura; hora de aplicacion y la
distancia del trabajo seleccionado se muestran en la pantalla
de inicio. Todos los trabajos guardados se pueden exportar
como un archivo PDF, SHP o KML a una unidad USB
mediante Datos -> Informes.

o La informacion del cliente, predio y lote, asi como los
mapas de prescripcion, solo se pueden introducir utilizando
Fieldware Link. El nombre de un trabajo solo se puede
editar utilizando Fieldware Link.
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Configuracion de la maquina
El menu de configuracidn de la maquina se usa para crear
y administrar perfiles individuales de maquina que representan
la configuracién de la consola en una configuracion particular de
vehiculo/equipo. Cada perfil de maquina registra la configuracion que
se usa al momento en que se genera el perfil, lo que permite que el
cliente recupere su configuracion exacta para usarla posteriormente.
Los perfiles de maquina se pueden usar para transferir la
configuracion a otra consola de la misma marca y modelo con el
mismo hardware conectado.
La configuracion de la maquina incluye lo siguiente:
+ Configuracion del implemento
+ Configuracion de la correccion de inclinacion/AutoSteer
+ Configuracion del control de tasas
+ Valores de configuracién especificos del trabajo (entre ellos, las
asignaciones de las tasas de aplicacion, el tipo de aplicacion y
del canal del producto)

NOTA: No todos los valores de configuracion se guardan como parte
de la configuracion de la maquina. Consulte el apéndice
“Configuracion del menu de la consola Matrix Pro GS” para
obtener detalles.

Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =)

1.
2. Presione (NI R CAERIELDILEY
3

Seleccione entre:

» Transferencia: permite la transferencia de configuracion de
la maquina seleccionada hacia o desde una unidad USB, asi
como borrar la configuracion de la maquina

» Administrar: permite la creacion de una nueva configuracién de
la méquina vacia, la copia de una configuracion de la maquina
seleccionada a una nueva configuracion de la maquina, la
eliminacién de configuracion de la maquina seleccionada,
el guardado de la configuracion actual de la maquina a la
configuracién de la maquina seleccionada o la carga de la
configuracién de la maquina seleccionada a la configuracién
actual

4. Presione la flecha RETORNO <}3 0 la pestana lateral

ADMINISTRACION DE DATOS E para volver a la pantalla

principal de administracién de datos.

Figura 4-37: Configuracién de la maquina

Transferir

La pantalla de transferencia de configuracion de la maquina permite
la transferencia de la configuracién de la maquina seleccionada
hacia o desde una unidad USB, asi como borrar la configuracion de
la maquina.

Los valores de configuracion de la maquina transferidos a un
dispositivo de almacenamiento USB se pueden abrir y actualizar con
Fieldware Link. Desde Fieldware Link, los valores de configuracién
de la maquina se pueden trasladar de nuevo a un dispositivo de
almacenamiento USB para trasladarse de nuevo al almacenamiento
interno de la consola para su uso.

NOTA: No todos los valores de configuracion guardados como
parte de la configuracion de la maquina estan disponibles
para editarse en Fieldware Link. Consulte el apéndice
“Configuracion del menu de la consola Matrix Pro GS” para
obtener detalles.

La configuracion de la maquina transferida hacia un
dispositivo de almacenamiento se quita de la consola
y ya no esta disponible para su uso.

Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =)

MESNEY Configuracion de la maquina B
Presione .

Seleccione entre:

N

» Mover configuracion de la maquina al almacenamiento USB
»: se utiliza para mover la configuracién de la maquina, del
almacenamiento interno al USB

» Mover configuracion de la maquina al almacenamiento interno
ﬁ: se utiliza para mover la configuracion de la maquina, del
USB al almacenamiento interno
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» Eliminar configuracion de la maquina W: se usa para eliminar
la configuracién de la maquina del almacenamiento interno
0 almacenamiento USB
5. Presione la flecha RETORNO <3 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS para volver a la pantalla
principal de administracion de datos.

Figura 4-38: Configuracion de la maquina: transferir

Dry1 section

Administrar

La pantalla Administrar configuracion de la maquina permite crear una
nueva configuracion de la maquina vacia, copiar la configuracion de

la maquina seleccionada a una nueva configuracion de la maquina,
eliminar la configuracion de la maquina seleccionada, guardar la
configuracion actual de la maquina a la configuracién de la maquina
seleccionada o cargar la configuracion de la maquina seleccionada a la
configuracion actual.

NOTA: No todos los valores de configuracion se guardan como parte
de la configuracion de la maquina. Consulte el apéndice
“Configuracién del menu de la consola Matrix Pro GS” para
obtener detalles.

Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =2

[MESE] Configuracion de la maquina

Seleccione entre:

o~

» Nueva: se usa para crear una nueva configuracién de maquina
sin informacién de implemento asociada

» Copiar: se usa para copiar la configuracién de la maquina
seleccionada a una nueva configuracién de la maquina

» Eliminar: se usa para eliminar la configuracion de la maquina
seleccionada del almacenamiento interno

» Guardar: se usa para guardar la configuracion de la maquina
actual a la configuracién de la maquina seleccionada
» Cargar: se usa para cargar la configuracién de la maquina
seleccionada a la configuracién actual
5. Presione la flecha RETORNO <33 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS para volver a la pantalla
principal de administracion de datos.

Figura 4-39: Configuracién de la maquina: administrar

*

Straight - 5 section

Copiar perfil de maquina

La opcion de copiar perfil de maquina se usa para duplicar el perfil de
la maquina seleccionada para recuperarlo para su uso posterior. Los
perfiles de maquina se pueden usar para transferir la configuracion

a otra consola de la misma marca y modelo con el mismo hardware
conectado.

Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =2,

(MESI] Configuracion de la maquina §
Presione .

Seleccione el perfil de maquina que se va a copiar a un nuevo
perfil.

Presione .

Asigne un nombre al nuevo perfil.

E

Presione el icono ACEPTAR @ para guardar el nuevo perfil o el
icono CANCELAR @ para salir del teclado sin guardar.
Presione la flecha RETORNO <§ 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS para volver a la pantalla
principal de administracién de datos.
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Figura 4-40: Configuracion de la maquina: copiar perfil » Cultural: se usa para configurar las unidades, el idioma y la
) configuracion de la zona horaria

» Volumen de audio: se usa para ajustar el nivel de volumen del
altavoz

[Straight - 5 section [ » Demostracion de GNSS: se usa para iniciar la reproduccion de
los datos simulados de GNSS

» Desbloqueo de funciones: se usa para desbloquear las
funciones avanzadas

Figura 4-41: Opciones de consola
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Acerca de

La pantalla Acerca de/guardar muestra la versidn de software del
‘['sn-a'igm GemsiE ™ sistema, asi como las versiones de software de modulos conectados
Y al bus de la red CAN.

Para ayudar en la solucion de problemas en el lote, un usuario final
puede utilizar el botén Guardar para descargar un archivo de texto
que contenga informacion actual de software en una unidad USB

y después enviar el archivo por correo electronico al personal de
soporte.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione .
3

Seleccione entre:

7® CONSOLA

» Ver informacion incluyendo el nimero de serie de la unidad,

La configuracion de consola se utiliza para configurar la pantalla y la la version del software y los modos conectados
configuracién cultural, desbloquear funciones avanzadas y reproducir » Con una unidad USB en la consola, presione m para
los datos de demostracion de GNSS. Podra encontrar informacion guardar la informacién Acerca de en una unidad USB. Se
acerca de otros dispositivos conectados al sistema en la seccion guardd informacion de la version de la unidad USB confirmara
Acerca de. quardar.
1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL 4. Presione la flecha de RETORNO D ola pestafia lateral de

SISTEMA 5. CONSOLA. para volver a la pantalla de configuracion de la
2. Presione la pestafia lateral CONSOLA . consola principal.

Seleccione entre: NOTA: La opcion m no esta disponible para seleccionar

» Acerca de: se usa para mostrar la version de software del (esta atenuada) hasta que una unidad USB se inserte

sistema, asi como las versiones de software de madulos correctamente.

conectados al bus de la red CAN

» Pantalla: se utiliza para configurar el esquema de colores y el
brillo de LCD, establecer disponibilidad de captura de pantalla
y calibrar la pantalla tactil
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Figura 4-42: Opciones de Acerca de

Figura 4-43: Opciones de visualizacion

Mostrar

Pantalla se utiliza para configurar el esquema de colores y el brillo de
LCD, establecer la disponibilidad de captura de pantalla y calibrar la
pantalla tactil.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione ZEEIEY.

3. Seleccione entre:

» Esquema de colores: se utiliza para elegir el esquema de
colores que sea mas facil de leer

» Brillo de LCD: se utiliza para ajustar el brillo de la pantalla de
la consola

» Modo nocturno: se usa para oscurecer la pantalla a fin
de mejorarla durante el uso nocturno. Los valores de
configuracion cambian el esquema de colores de la interfaz de
usuario a Estilo 2 y el brillo de LCD a 20 %. Desactivelo para
volver a los valores anteriores de configuracién del esquema
de colores de la interfaz de usuario y el brillo de LCD.

» Captura de pantalla: se usa para permitir que las imagenes de
pantalla se guarden en una unidad USB

» Calibracion de pantalla; se usa para calibrar la pantalla tactil

4. Presione la flecha de RETORNO @ 0 la pestafia lateral de
CONSOLA. para volver a la pantalla de configuracién de la
consola principal.

Cultural
Cultural se usa para configurar unidades, el idioma y la configuracion
de la zona horaria.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .
Presione .
3. Seleccione entre:
» Unidades: se usa para definir las unidades del sistema
» Idioma: se usa para definir el idioma del sistema
P Zona horaria: se usa para establecer la zona horaria local

4. Presione la flecha de RETORNO G’ o la pestafia lateral de
CONSOLA. para volver a la pantalla de configuracion de la
consola principal.
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Figura 4-44: Opciones de Cultural
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Volumen de audio
El volumen de audio ajusta el nivel de volumen del altavoz.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .
2. Presione .
3. Presione:
» La flecha ARRIBAA' para aumentar el sonido
» La flecha ABAJO "7 para disminuir €l sonido
Presione la flecha de RETORNO <§ o la pestafia lateral de

CONSOLA. para volver a la pantalla de configuracion de la
consola principal.

Figura 4-45: Opciones de volumen de audio

Demostracion de GNSS
La demostracion de GNSS se usa para iniciar la reproduccion de una
sefial de GNSS simulada.

JADVERTENCIA! Esta herramienta desactivara las posiciones
del GNSS entrantes e iniciara la reproduccion de datos
simulados. Es necesario reiniciar la consola para restaurar el
GNSS real.

Presione la pestafia lateral CONSOLA .

MES ] Demostracion de GNSS |
Presione m

Presione la flecha de RETORNO <‘i’ 0 la pestafia lateral de
CONSOLA. para volver a la pantalla de configuracion de la
consola principal.

e

NOTA: Es necesario reiniciar la consola para restaurar un GNSS real.
Figura 4-46: Demostracion de GNSS

Reiniciar la demostracion de GNSS
El GNSS de demostracion se puede reiniciar.

Presione la pestafia lateral CONSOLA .

1

2. Presione .

3. Presione .

4. Presione la flecha de RETORNO G’ o la pestafia lateral de
CONSOLA. para volver a la pantalla de configuracién de la
consola principal.
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Figura 4-47: Reiniciar la demostraciéon de GNSS Figura 4-48: Funcion desbloqueada

Desbloqueo de funciones
El desbloqueo de funciones se usa para desbloquear funciones
avanzadas.

NOTA: El cédigo de desbloqueo es tnico para cada consola.
Comuniquese con el servicio de atencion al cliente de TeeJet
Technologies. Una vez desbloqueada, la funcidn permanecera
asi salvo que la consola se restablezca completamente.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

[MESI] Desbloqueo de funciones |

3. Presione el boton bloqueado de la funcion .{; para la funcion
bloqueada:
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» BoomPilot para esparcidor: activa las opciones de la aplicacion
de esparcidor cuando se usa con un implemento esparcidor
compatible

» FieldPilot Pro / UniPilot Pro: permite que se empleen las
opciones de AutoSteer cuando se usa un SCM Pro

» Controlador de tasas de terceros: activa las opciones de
control de tasas cuando se usa un controlador de tasas de
terceros compatible

4. Ingrese el codigo de desbloqueo si es necesario.

Reinicie la consola.
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Herramientas se utiliza para cargar en los dispositivos del sistema
las actualizaciones del software y para realizar muchos calculos
mediante una calculadora normal o un conversor de unidades.

1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL
SISTEMA oS

2. Presione la pestafia lateral HERRAMIENTAS .
Seleccione entre:

Figura 4-50: Cargar software

» Cargar software: se usa para cargar en los dispositivos del
sistema las actualizaciones del software desde una unidad USB.

» Extras: accede a la calculadora y el conversor de unidades
Figura 4-49: Opciones de herramientas
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Cargar software
La pantalla Cargar software se usa para cargar en los dispositivos del
sistema las actualizaciones del software desde una unidad USB.

NOTA: La disponibilidad de esta funcion variara dependiendo de la
version del software.

1. Presione la pestaria lateral HERRAMIENTAS [§.

2. Presione [ 1GE R AL Y.
3

Inserte en la consola la unidad USB que contiene las
actualizaciones del soporte.

4. Presione la flecha ABAJO ¥ del dispositivo y seleccione el
dispositivo para el cual se actualizara el software:

5. Presione la flecha ABAJO ¥ del software y seleccione el
software que se cargara en el dispositivo.

6. Presione .
, Extras

Cuando veaa ndicacion, presione . 1. Presione la pestaria lateral HERRAMIENTAS [§d.
8. Presione la flecha de RETORNO <3') para volver a la pantalla de .
2. Presione m

herramientas, o la pestafia lateral CONSOLA para volver a la

pantalla principal de configuracion de la consola. 3. Seleccione entre:

» Calculadora: se usa para realizar calculos matematicos

» Conversor de unidades: se usa para realizar conversiones
de unidades de area, longitud y volumen, presién, masa,
temperatura o ngulo
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Figura 4-51: Calculadora

|| INICIO | [ nTrRODUCCION

PANTALLA COMPLETA
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Figura 4-52: Conversor de unidades

| [ controLDETASAS | GUIA | [ IMPLEMENTO ] | GNSS

APENDICE
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CAPITULO 5: CONFIGURACION DEL RECEPTOR DE GNSS

La configuracion del receptor de GNSS se utiliza para configurar el tipo de GNSS, el puerto de GNSS, PRN, otros pardmetros de GNSS y para
ver la informacion del estado de GNSS.

Configuracion del receptor de GNSS Figura 5-1: Opciones de GNSS

NOTA: Estos valores de configuracién son necesarios para el control :
de tasas, el piloto asistido/automatico y la operacion del
sensor de inclinacion, asi como el manejo adecuado del
implemento.

1. Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

YRS N ] Configuracion del receptor de GNSS §
3

Seleccione entre:

» Tipo de GNSS: se configura para aceptar transmisiones de
fuente GNSS: GPS, GLONASS o SBAS (con o sin necesidad
de DGPS).

» Puerto GNSS: configura el puerto de comunicacion GNSS,
ya sea como interno o externo

» Tasa de datos de GNSS: define la tasa de transmision del
puerto GNSS y la frecuencia de los mensajes de NMEA
disponibles en el puerto RS232 de la consola.

» Informacion del estado de GNSS: muestra la informacion
actual de la tasa de transmisidn, el estado de la tasa de
transmision, la informacion del estado de GNSS: GGANTG
(tasas de datos), numero de satélites, HDOP, PRN, calidad de
GGA, receptor, version del receptor, zona UTM y modelo de
correccion

» Programa: permite la programacion directa del receptor de
GNSS a través de una interfaz de linea de comandos. Solo
los técnicos de soporte de TeeJet deben utilizar esta funcién.
jUtilice a su propio riesgo!

» PRN: selecciona el primero de dos PRN SBAS posibles para
proporcionar datos de correccién de SBAS.

» PRNalterno: permite la posible seleccion de un segundo PRN
SBAS para proporcionar datos de correccion
» Mostrar el botén Actualizar posicion de GNSS: determina si
el boton de actualizacion de GNSS esta disponible en las
pantallas de guia
4. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE * para configurar las
opciones especificas de GNSS.
5. Presione la flecha de RETORNO <5 0 la pestafia lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracién
principal.
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Tipo de GNSS Figura 5-2: Tipo de GNSS
Este menu permite que el usuario especifique los requisitos de los
datos de GGA que el software de la aplicacion recibe con base en
el campo de datos Indicador de calidad de GGA. Estas selecciones
determinan los comandos que se envian para programar el receptor
interno para su uso.

+ GPS: sefiales sin correccion desde el sistema GPS
+ GLONASS: senales sin correccion desde el sistema GLONASS

+ SBAS (por €j., EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS):
sefales con correccion diferencial desde el sistema SBAS

+ Se requiere DGPS; sefiales de GPS con correccion diferencial
1. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE ™ para obtener acceso
ala lista de opciones.
2. Seleccione:

» GPS: se aceptan datos de posicion sin correccion de punto
Unico con base en GPS solamente con el IC de GGA de “1”.

NOTA: GPS siempre esta seleccionado.
» GPS+GLONASS: se aceptan datos de posicion sin correccion

de punto Uunico con base en GPS y GLONASS con el IC de
GGAde “1".

» GPS+SBAS: se aceptan datos de posicion con correccion

SBAS o sin correccion de punto unico; IC de GGA de “1” 0 “2” Puerto de GNSS ) .
(también se aceptan 3, 4 0 5). EI pcl;;rst(; CCt)M se ptuede gitafblecer abllnterr1(|>E ;t)ara gsar el recl:s_ptor
e nterno y transmitir fuera, o bien a “Externo” para recibir
» GPS+GLONASS+SBAS: se aceptan datos de posicién con ! y fri ! X P o
datos de GNSS externos.

correccion SBAS o sin correccion de punto Unico; IC de GGA
de “1” 0“2 (también se aceptan 3, 4 0 5). 1. Presione la flecha ABAJO ¥ para obtener acceso a la lista de

» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS: solamente se aceptan datos OPCIOH‘?S'

GGA con un valor de IC de “2" o superior (también se aceptan & Seleccione:

3,405). » Interno: usa los datos de posicion del receptor de GNSS
interno; estos datos de NMEA se envian al “Puerto A” serie
RS-232 del arnés de Matrix a la tasa de datos de GNSS
seleccionada

NOTA: Todas las funciones de asignacion, aplicacion y guia
basadas en la consola terminan si el valor de IC de GGA cae

por debajo de “2” con esta configuracion seleccionada.
» Externo: usa los datos de posicion de un receptor de GNSS

conectado de manera externa al “Puerto A” serie RS-232 del
arnés de Matrix

3. Salga de esta pantalla para empezar la inicializacién del receptor
de GNSS. Esto tarda aproximadamente un minuto y la consola no

responderé hasta que se haya completado. . .
NOTA: Se requiere un receptor externo para trabajar con datos de

posicion de TerraStar, OmniStar HP/XP o RTK.
Figura 5-3: Puerto de GNSS
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Requisitos de configuracion minimos del receptor externo  Informacion del estado de GNSS
Antes de que la consola se conecte y trabaje con un receptor de GNSS ~ La informacién de estado de GNSS muestra una instantanea de la
externo, se debe cumplir con estos requisitos de configuracion minimos.  informacién del estado actual de GNSS.

Configuracion del puerto en serie 1. Presione '

. 2. Ver datos, que incluyen:
- no se permite menos de o
Tasa de transmision: 38.400 <«(Tasa de transmision: el estado actual del GNSS
38.400 56.000. 57 600 < Estado dfe la tasa de .transmisién.: la tasa a la cual la
Recomendado Co T informacion se transfiere/comunica.
76.800 0 115.200 NOTA: Una tasa de transmisién minima puede ser necesaria
FieldPilot Pro/ | - 19 para que alguna version del software funcione con
UniPilot Pro rendimiento optimo.
Bits de datos: 8 <«Tasas de datos GGA/VTG/TCP: el numero de posiciones del
Paridad: Ninguno GNSS por segundo.
Bits de detencion: 1 <ANumero de satélites: el nimero de satélites de GNSS a la vista

(son necesarios un minimo de 4 para DGPS)

<4HDOP: una medida de la potencia de la geometria de los
satélites en el plano horizontal. Es preferible un valor HDOP

Requisitos de conexion del puerto serie

Cable macho en serie de 9 pines RS-232

NOTA: Podria requerir adaptador de médem nulo segin el pin inferior a 2.
del receplor. <«PRN: la identificacion del satélite DGPS actual
Cadenas NMEA «Calidad de GGA: el indicador de calidad actual de la sefial de
GGA 10,0 Hz GNSS (consulte el grafico de requisitos GGA)
VTG opcional 10,0 Hz <4Receptor: el indicador actual del receptor
7DA 10 Hz <\Version de receptor: la version del software instalado en el
receptor
Tasa de datos de GNSS <4Zona UTM: la zona de la ubicacién actual (consulte

“Coordenadas y zonas UTM” en este manual)

<4Modelo: los modelos de correccion disponibles que se
utilizaran con la configuracion actual del receptor

3. Presione m para volver a la pantalla de configuracién del

Cuando se usa el receptor de GNSS interno, la Tasa de datos de
GNSS define la tasa de transmision del puerto GNSS y la frecuencia de
los mensajes de NMEA disponibles en el puerto RS232 de la consola.

NOTA: FieldPilot Pro/UniPilot Pro requieren de los valores de

) o . ) receptor de GNSS.
configuracion Rapido; por lo tanto, las opciones no estaran NOTA: Siel GNSS 44 disvonible. fodas Jas enfradl -
disponibles cuando FieldPilot Pro/UniPilot Pro esté - V;I?das" 1o esta aisponible, foaas 1as entradas seran no

desbloqueado.

Presione la flecha ABAJO ¥ para obtener acceso a la lista de Figura 5-5: Informacion del estado de GNSS

opciones.

Seleccione:

» Rapido (115.200 + 10 Hz): tasa de transmision de 115.200,
GGAa10Hz,VTGa 10 Hz, ZDAa 1 Hz

» Lento (19.200 + 5 Hz): tasa de transmision de 19.200,
GGAa5Hz,VIGa5Hz, ZDAa 1Hz

Figura 5-4: Tasa de datos de GNSS

—_
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Pantallas de guia de la informacion del estado de GNSS  Figura 5-7: Programando receptor
El estado de GNSS muestra informacion sobre el estado actual de
GNSS, las velocidades (tasas) de datos, el nimero de satélites en la
vista, el estado de HDOP y PRN, el receptor y la version, la calidad
e identificacion de los satélites y la zona UTM.

1. Presione el icono ESTADO DE GNSS " Bzﬂ " Bzﬂ :
Figura 5-6: Pantalla de quia de la informacion del estado de GNSS

Requisitos de GGA
La tabla a continuacion muestra el indicador de calidad de GGA que
se puede esperar de distintos tipos de sefial de GNSS.

Indicador de Precision

calidad de GGA |  tipica  [Faibka
Cuando se usa el receptor de GNSS interno, el ment PRN permite

Tipo de sefial de GNSS

5 <
Un punto/GNSS autc,momo 1 2m seleccionar hasta dos satélites SBAS especificos para usarlos para
Un punto/GNSS auténomo con 1 <«mt  correcciones de SBAS. Esto permite que el usuario elimine los datos
GLIDE/ClearPath de correccion de SBAS de los satélites SBAS que no funcionan bien.
Sistemas SBAS que incluyen 1. Presione la flecha ABAJO 4 para obtener acceso a la lista de
WAAS, EGNOS, GAGAN, 209 0,7m .
opciones.
MSAS, etc. )
TorraStar L ) 10 2. Seleccione:
erraStar L (convergente) om » Automaético: seleccion PRN automatica
RTK (fijo) 4 1’10 om * » Numero: comuniquese con el distribuidor local para obtener el
ppm numero asociado con su lugar de operacion
RTK (var) 5 46M  Fioura 5-8: PRN
TerraStar C (convergente) 5 4cm
OmniStar HPIXP/G2 5 ~10 cm

*Durante un periodo de 60 minutos.

Programa

El programa permite la programacion directa del receptor de GNSS
a través de una interfaz de linea de comandos. Solo los técnicos
de soporte de TeeJet deben utilizar esta funcion. jUtilicela bajo su
propio riesgo!

1. Presione m

2. Ajuste la programacion segun sea necesario.
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PRN alterno Mostrar el boton Actualizar posicion de GNSS
Cuando el PRN no es automatico, permite la posible seleccién de Mostrar el botdn Actualizar posicion de GNSS: determina si el botén
un segundo PRN SBAS para proporcionar datos de correccion. de actualizacion de GNSS esta disponible en las pantallas de guia.
1. Presione la flecha ABAJO ¥ para obtener acceso a la lista de El boton Actualizar posicidon de GNSS restablecera el filtro ClearPath
opciones. en el receptor OEMStar en casos en los que el usuario ha hecho
2. Seleccione: funcionar el receptor muy cerca de copas densas de arboles y/o
» Ninguno: sin nimero PRN alterno edificios.
» Numero: comuniquese con el distribuidor local para obtener NOTA: Si se activa la actualizacién mientras se encuentra en un

trabajo, se producira una interrupcion momentanea en el relé
de los datos de GNSS. Muy probablemente, esto provocara
que secciones que ya estan activadas en el modo BoomPilot
automatico se desactiven durante un breve periodo.

el nimero asociado con su lugar de operacion
Figura 5-9: PRN alterno

No se debera ejecutar una actualizacion durante la aplicacion
activa.

Figura 5-11: Botén Actualizar posicion de GNSS

PRN no mostrado
Las opciones de PRN solo estan con el tipo de GNSS SBAS
seleccionado, cuando se configura para el receptor de GNSS interno.

Figura 5-10: PRN no mostrado

o4
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Glosario de GNSS

Proveedor de satélites comerciales:

Otra fuente comUn para las sefiales DGPS. La informacién de
correccion de errores que se obtiene de las estaciones base y se
envia a los satélites de comunicaciones (que son independientes de
los satélites de GPS) y la transmiten al usuario. Estas correcciones
basadas en satélite suelen tener una cobertura més amplia que las
transmisiones basadas en torres (enlaces FM) y la precision del
sistema no se ve afectada en gran medida por la distancia a que se
encuentra el usuario de los receptores de la estacién base. La mayor
parte de estos proveedores de servicio requieren de una tarifa de
suscripcion para utilizarlo. Un proveedor cominmente conocido es
OmniSTAR.

CORS (Estacion de referencia de funcionamiento
continuo)/red RTK:

Una serie de estaciones base esparcidas a lo largo de una regién
geogréfica determinada (como todo un estado/condado) que estan
interconectadas a través de una computadora central y que transmiten
los datos de correccion RTK por Internet. Las redes CORS pueden
ser de propiedad/operacion publica o privada y pueden ofrecer una
sefial gratuita o requerir de una tarifa de suscripcion anual. Al obtener
acceso a una red CORS a través de una conexion celular, el usuario
final elimina la necesidad de una estacién base propia.

Correcciones diferenciales

Las correcciones diferenciales representan una solucion especifica
para el algoritmo de “doble diferenciacion” que se usa para
determinar los valores de correccion que aplica RTK a los datos de
rango de cada satélite GNSS. “Correcciones” es el término genérico
que se aplica a todas las formas de correcciones potenciales de
SBAS (WAAS/EGNOS) a Omnistar, TerraStar PPP y RTK.

GPS diferencial (DGPS):
Uso de la solucién especifica de RTK para aplicar correcciones
diferenciales a los datos de constelacién de satélite de GPS.

EGNOS (Servicio Europeo de Navegacion por
Complemento Geoestacionario):

Un sistema de aumentacion basada en satélite (SBAS) desarrollado
en forma conjunta por la Agencia Espacial Europea (ESA),

la Comunidad Europea y EUROCONTROL. El sistema es de

uso gratuito y proporciona cobertura de correccion diferencial
principalmente en todo el continente europeo. EGNOS ofrece
precision entre pasadas de 15 a 25 cm y precisiones de afio
aafiode +-1m.

GLONASS (sistema global de navegacion por
satélite):

Un sistema de navegacion satelital global desarrollado y operado
por el gobierno ruso. Consta de aproximadamente 24 satélites que
orbitan la Tierra continuamente. Si bien los primeros receptores de
GNSS por lo general utilizaban Unicamente sefiales GPS, una gran
cantidad de los receptores GNSS actuales pueden utilizar sefiales
GPS y GLONASS, lo que aumenta de manera eficaz la cantidad total
de satélites disponibles para usar.

Posicionamiento de punto preciso (PPP) de GNSS
EI PPP es una transmision de servicio de correccidn satelital que se
proporciona mundialmente, mediante suscripcidn, a los receptores de
GNSS que tienen el equipo adecuado. El PPP utiliza un arreglo global
de estaciones de referencia para corregir errores de reloj y érbita de
satélites que luego se transmiten a los receptores locales. EI PPP no
requiere un tiempo de convergencia.

GNSS (sistema global de navegacion por satélite):
Término general que se refiere a un sistema de navegacion de varios
satélites que es utilizado por un receptor para calcular su posicion.
Ejemplos de estos sistemas incluyen: GPS desarrollado por los
Estados Unidos y GLONASS por Rusia. Los sistemas adicionales
que estan en desarrollo incluyen Galileo de la Union Europea y
Compass de China. La nueva generacion de receptores GNSS

se estd disefiando para utilizar varias sefiales GNSS (como GPS

y GLONASS). Dependiendo de la constelacién y los niveles de
precisidn deseados, es posible mejorar el rendimiento del sistema
al tener acceso a un mayor niimero de satélites.

GPS (sistema de posicionamiento global):

El nombre de la red de navegacion satelital mantenida por el
Departamento de Defensa de los Estados Unidos. Consta de
aproximadamente 30 satélites que orbitan la Tierra continuamente.
El término también se utiliza para referirse a cualquier dispositivo
cuya funcionalidad dependa de la navegacion satelital.

NTRIP (red de transporte de datos en formato
RTCM via el protocolo de Internet):

Una aplicacion basada en Internet que pone a disposicion los datos
de correccion RTCM de las estaciones CORS a cualquier persona
que cuente con una conexidn de Internet y las credenciales de inicio
de sesion apropiadas para el servidor NTRIP. Por lo general utiliza
un enlace celular para conectarse a Internet y al servidor NTRIP.

98-05273-ES R9 m
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Variacion de posicion

El cambio constante en el calculo de posicién de GNSS provocado
principalmente por los cambios atmosféricos y ionosféricos,
geometria satelital deficiente (posiblemente provocada por
obstrucciones como edificios y arboles) errores de reloj satelital

y cambios de constelacion satelital. Para obtener precision
subdecimétrica se recomiendan los receptores de doble frecuencia
que usan soluciones PPP o RTK.

RTK (navegacion cinética satelital en tiempo real):
Actualmente es el sistema de correccion GPS més preciso disponible
que utiliza una estacion de referencia en tierra que se encuentra
relativamente cerca del receptor de GPS. RTK puede proporcionar
una precisién entre pasadas de una pulgada (también conocida como
centimetro) y proporciona ademas una estabilidad en cuanto a la
posicidn entre afios. Los usuarios de RTK pueden tener sus propias
estaciones base, suscribirse a las redes RTK o utilizar CORS.

SBAS (sistema de aumentacién basado en satélites):
Término general que se refiere a cualquier sistema de correccion
diferencial basado en satélites. Ejemplos de SBAS incluyen los
siguientes: WAAS en los Estados Unidos, EGNOS en Europa

y MSAS en Japén. Es muy probable que en el futuro se activara

un SBAS adicional que cubra otras regiones del mundo.

WAAS (sistema de aumentacion de area amplia):
Es un servicio de correccion satelital desarrollado por la
Administracion General de Aviacion (FAA). Se utiliza gratuitamente

y proporciona cobertura en todo EE. UU. junto con partes de Canada
y México. WAAS ofrece precision entre pasadas de 15 a 25 cm; sin
embargo, la precision de afio a afio estara en el rango de +/- 1 m.
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CAPITULO 6: CONFIGURACION DE IMPLEMENTO

La configuracién de implemento se usa para establecer varios valores de configuracion asociados con el modo recto, el modo de esparcidor

y el modo escalonado.

Las configuraciones variaran segun si esta disponible un control de secciones: SmartCable, médulo del controlador de seccion (SDM) o médulo

de funcién del interruptor (SFM).

Modulos de salida de seccion multiple
Se pueden instalar mddulos de salida de seccién mdiltiple en el bus
CAN para permitir mas secciones de las que permite un solo modulo.
Si hay un mddulo de control de secciones en el sistema, primero se
deben definir los valores de configuracion para los modulos de salida
de seccién multiple.

1. Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

MESY Implemento

Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE de los madulos de salida
de seccion maltiple 9

Presione m

Presione la flecha ABAJO y asigne la id. del mddulo correcta
a las secciones.

(MENEY Activar médulos

Presione la flecha de RETORNO @ para volver a la pantalla
del implemento o la pestafia lateral CONFIGURACION para
volver a la pantalla principal de configuracidn.

Figura 6-1: Opciones de configuracién para médulos de salida de

seccion multiple
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TIPO DE IMPLEMENTO

El tipo de implemento selecciona el tipo de patron de aplicacion que Recto
mejor represente su sistema. Las secciones de barra no tienen longitud y se encuentran en una

. . . . linea a una distancia fija de la antena.
e En el modo recto: las secciones de barra no tienen longitud

y se encuentran en una linea a una distancia fija de la antena co
Seccidn unica
Ningun control de secciones esta disponible en el sistema.

En el modo de esparcidor: se crea una linea virtual en linea
con los discos de entrega a partir de la cual la seccion o las

secciones de la aplicacién pueden variar en longitud y pueden 1. Seleccione el tipo de implemento m en la pantalla del

estar a distancias diferentes desde la linea (la disponibilidad implemento. )
depende del equipo especifico en el sistema) 2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en Tipo de
implemento =.

En el modo escalonado: se crea una linea virtual en linea
con la seccion 1, a partir de la cual la seccion o secciones
de la aplicacion no tienen longitud y pueden tener distancias » Direccion de compensacion en linea del implemento @:

diferentes con respecto a la linea (la disponibilidad depende establece si el implemento se encuentra al frente (hacia
del equipo especifico en el sistema) adelante) o atras (hacia atras) de la antena GNSS en la misma

direccion cuando el vehiculo esta orientado hacia adelante

3. Seleccione entre:

Nimeros de seccion » Distancia de compensacion en linea del implemento @: se
Las secciones estan numeradas de izquierda a derecha orientadas en mide paralelamente a la linea central del vehiculo, define la
la misma direccion cuando la maquina esté orientada hacia adelante. distancia en linea desde la antena GNSS hasta el implemento

Figura 6-2: Tipo de implemento: recto en metros decimales

» Direccion de compensacion lateral del implemento @: define
la direccion lateral, ya sea izquierda o derecha, de la linea
central de la maquina al centro del implemento en la misma
direccién cuando la maquina esta orientada hacia adelante

» Distancia de compensacion lateral del implemento @: define
la distancia lateral desde la linea central de la maquina hasta
el centro del implemento, en metros decimales

4. Presione la flecha de RETORNO <"3 para volver a la pantalla
del implemento o la pestafia lateral CONFIGURACION para
Figura 6-3: Tipo de implemento: esparcidor volver a la pantalla principal de configuracién.

Figura 6-5: Seccién tnica

Figura 6-4: Tipo de implemento: escalonado
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Figura 6-6: Direcciones y distancias de compensacion NOTA: Si la aplicacion se apaga demasiado pronto al entrar
en un érea sin aplicar, disminuya el tiempo de anticipacion
de desactivado. Sila aplicacion se apaga demasiado tarde,
aumente el tiempo de anticipacién de desactivado.

4. Presione la flecha de RETORNO <3 para volver a la pantalla
del implemento o la pestafia lateral CONFIGURACION para
(E m volver a la pantalla principal de configuracion.

9 Figura 6-7: Secciones multiples

Secciones multiples

El control de secciones esta disponible (SmartCable, modulo del
controlador de seccion [SDM] o médulo de funcion del interruptor
[SFM]).

1. Seleccione el tipo de implemento m en la pantalla del
implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en Tipo de
implemento »

3. Seleccione entre:

» Direccién de compensacion en linea del implemento @:
establece si el implemento se encuentra al frente (hacia
adelante) o atras (hacia atras) de la antena GNSS en la misma
direccion cuando el vehiculo esta orientado hacia adelante

» Distancia de compensacién en linea del implemento @: se
mide paralelamente a la linea central del vehiculo, define la
distancia en linea desde la antena GNSS hasta el implemento
en metros decimales

Figura 6-8: Direcciones y distancias de compensacion

» Direccion de compensacion lateral del implemento @: define 1
la direccion lateral, ya sea izquierda o derecha, de la linea
central de la maquina al centro del implemento en la misma
direccion cuando la maquina esta orientada hacia adelante

o
p=4
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=
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» Distancia de compensacion lateral del implemento @: define =
la distancia lateral desde la linea central de la maquina hasta G& JHL
el centro del implemento, en metros decimales

» Traslape: se usa para definir la cantidad de traslape permitido
cuando se usa el control de secciones automatico de la barra (E

» Anticipacion de activado: se usa para establecer el momento
en que cada seccion se encendera al entrar en un area que
no se ha aplicado

NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto al entrar
en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de anticipacion

de activado. Si la aplicacion se enciende demasiado tarde,
aumente el tiempo de anticipacion de activado.

» Anticipacién de desactivado: se usa para establecer el
momento en que cada seccién se apagara al entrar en un
area que se ha aplicado

98-05273-ES R9
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Figura 6-9: Traslape

Esparcidor: TeeJet

Se crea una linea virtual en linea con los discos de entrega a partir
de la cual la seccion o secciones de la aplicacion pueden variar

en longitud y pueden estar a distancias diferentes desde la linea
(la disponibilidad depende del equipo especifico en el sistema).

Seccidn unica
Ningun control de secciones esta disponible en el sistema.
1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla de
implemento.
2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en Tipo de
implemento »
3. Seleccione entre:
» Tipo de configuracion: se usa para seleccionar el tipo de
esparcidor
» Distancia de antena a discos @: se usa para definir la distancia
desde la antena GNSS a los discos 0 mecanismo de dispersion
» Direccion de compensacion lateral del implemento @: define
la direccion lateral, ya sea izquierda o derecha, de la linea
central de la maquina al centro del implemento en la misma
direccion cuando la maquina esta orientada hacia adelante
» Distancia de compensacion lateral del implemento @ define
la distancia lateral desde la linea central de la maquina hasta
el centro del implemento, en metros decimales
» Distancia de compensacion de esparcidor ©: se usa para
establecer la distancia de compensacion de los discos o el
mecanismo de dispersion, al lugar donde el producto toca por
primera vez el suelo en la seccion

» Longitud del esparcidor @: se utiliza para establecer la
longitud de la aplicacion de la seccién
4. Presione la flecha de RETORNO <"3 para volver a la pantalla
del implemento o la pestafia lateral CONFIGURACION para
volver a la pantalla principal de configuracién.
Figura 6-10: Seccién dnica

Figura 6-11: Distancias y longitud

Figura 6-12: Distancia y direccion de compensacion lateral
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Secciones multiples 4. Presione la flecha de RETORNO ) para volver a la pantalla
El control de secciones esta disponible (SmartCable, modulo del del implemento o la pestafia lateral CONFIGURACION para
controlador de seccion [SDM] o médulo de funcion del interruptor [SFM]). volver a la pantalla principal de configuracion.

1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla de Figura 6-13: Secciones multiples
implemento.

Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 en Tipo de implemento.
3. Seleccione entre:

» Tipo de configuracion: se usa para seleccionar el tipo de
esparcidor

» Distancia de antena a discos @: se usa para definir la
distancia desde la antena GNSS a los discos 0 mecanismo
de dispersion

» Direccion de compensacion lateral del implemento @: define
la direccion lateral, ya sea izquierda o derecha, de la linea
central de la maquina al centro del implemento en la misma
direccion cuando la maquina esta orientada hacia adelante

» Distancia de compensacion lateral del implemento @: define
la distancia lateral desde la linea central de la maquina hasta
el centro del implemento, en metros decimales

» Traslape: se usa para definir la cantidad de traslape permitido
cuando se usa el control de secciones automatico de la barra

» Anticipacion de activado: se usa para establecer el momento
en que cada seccion se encendera al entrar en un area que
no se ha aplicado

NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto al entrar
en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de anticipacion

de activado. Si la aplicacion se enciende demasiado tarde,
aumente el tiempo de anticipacion de activado.

» Anticipacion de desactivado: se usa para establecer el momento
en que cada seccién se apagara al entrar en un area que se ha
aplicado

NOTA: Si la aplicacién se apaga demasiado pronto al entrar
en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de anticipacion
de desactivado. Si la aplicacion se apaga demasiado tarde,
aumente el tiempo de anticipacion de desactivado.

o
p=4
i}
=
i}
=
o
=

» Distancia de compensacion de esparcidor ©: se usa para
establecer la distancia de compensacion entre los discos o el
mecanismo de dispersion y el lugar donde el producto toca por
primera vez el suelo en la seccion 1.

» Compensaciones de seccion @ se utiliza para establecer
la distancia de compensacion desde la seccion 1 (la linea de
compensacion de esparcidor) hasta el borde delantero de
cada seccion. La seccion 1 siempre es 0. Todas las demas
secciones pueden tener distancias diferentes.

» Longitud de la seccion ©: se usa para establecer la longitud
de la aplicacion en cada seccion. Cada seccion puede tener
una longitud diferente.

NOTA: Las secciones estan numeradas de izquierda a derecha
orientadas en la misma direccion cuando la maquina esté
orientada hacia adelante.

98-05273-ES R9 m



MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

Figura 6-14: Distancias y longitud Esparcidor: OEM

Se crea una linea virtual en linea con los discos de entrega a partir
de la cual la seccion o las secciones de la aplicacién pueden variar
en longitud y pueden estar a distancias diferentes desde la linea.

Seccién unica

Ningun control de secciones esta disponible en el sistema.

1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla de
implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 en Tipo de
implemento.

3. Seleccione entre:

Figura 6-15: Distancia y direccién de compensacion lateral
I_I » Tipo de configuracién: se utiliza para seleccionar el tipo de

esparcidor m

» Distancia de antena a discos: se usa para definir la distancia
desde la antena GNSS a los discos o el mecanismo de
dispersion

» Direccion de compensacion lateral del implemento: define
la direccion lateral, ya sea izquierda o derecha, de la linea
central de la maquina al centro del implemento en la misma
direccion cuando la maquina esta orientada hacia adelante

» Distancia de compensacién lateral del implemento: define la
distancia lateral desde la linea central de la méquina hasta el

Figura 6-16: Traslape centro del implemento, en metros decimales

» Distancia de inicio: se utiliza para establecer la distancia de
inicio al salir de un area aplicada (consulte este valor con el
fabricante del esparcidor)

» Distancia de detencion: se usa para establecer la distancia de
detencion al ingresar a un area aplicada (consulte este valor
con el fabricante del esparcidor)

NOTA: Consulte al fabricante del esparcidor para conocer las
distancias de inicio y detencion.

4. Presione la flecha de RETORNO <}3 para volver a la pantalla
del implemento o la pestafia lateral CONFIGURACION para
volver a la pantalla principal de configuracién.
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Figura 6-17: Seccion tnica borde delantero de cada seccion. La seccion 1 siempre
es 0. Todas las demas secciones pueden tener distancias
diferentes.

» Compensaciones de detencion de seccidn: se usan para
establecer la distancia de compensacion desde la seccion 1
hasta el borde posterior de cada seccién. Cada seccion puede
tener una distancia diferente.

NOTA: Consulte al fabricante del esparcidor para conocer los
valores de compensacion del inicio y detencion de la seccion.
Las secciones estan numeradas de izquierda a derecha
orientadas en la misma direccion cuando la maquina esta
orientada hacia adelante.

4. Presione la flecha de RETORNO <"5 para volver a la pantalla
del implemento o la pestafia lateral CONFIGURACION para
volver a la pantalla principal de configuracion.

Figura 6-18: Secciones mdltiples

Secciones multiples
El control de secciones esta disponible (SmartCable, modulo del
controlador de seccion [SDM] o mddulo de funcion del interruptor [SFM]).

1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla de
implemento.

Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 en Tipo de implemento.

Seleccione entre:

» Tipo de configuracion: se utiliza para seleccionar el tipo de
esparcidor m

» Distancia de antena a discos: se usa para definir la distancia
desde la antena GNSS a los discos o el mecanismo de
dispersion

» Direccion de compensacion lateral del implemento: define
la direccion lateral, ya sea izquierda o derecha, de la linea
central de la maquina al centro del implemento en la misma
direccion cuando la maquina esta orientada hacia adelante

» Distancia de compensacién lateral del implemento: define la
distancia lateral desde la linea central de la maquina hasta el
centro del implemento, en metros decimales

» Distancia de inicio: se utiliza para establecer la distancia de
inicio al salir de un area aplicada (consulte este valor con el
fabricante del esparcidor)

» Distancia de detencidn: se usa para establecer la distancia de
detencion al ingresar a un area aplicada (consulte este valor
con el fabricante del esparcidor)

NOTA: Consulte al fabricante del esparcidor para conocer las
distancias de inicio y detencion.

» Compensaciones de inicio de seccidn: se usan para establecer
la distancia de compensacion desde la seccién 1 hasta el
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Escalonado

Se crea una linea virtual en linea con la seccion 1, a partir de la
cual la seccion o las secciones de la aplicacion no tienen longitud
y pueden estar a distancias diferentes con respecto a la linea.

Secciones multiples

El control de secciones esta disponible (SmartCable, médulo del
controlador de seccion [SDM] o modulo de funcion del interruptor
[SFM)).

1.

Seleccione el tipo de implemento en la pantalla de
implemento.

Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 en Tipo de
implemento.

Seleccione entre:

» Direccion de compensacion de la seccién 1 en linea @: se usa
para establecer si la seccion 1 (el punto cero de la compensacion
de seccidn) se encuentra al frente o detras de la antena GNSS
a medida que el vehiculo se mueve orientado hacia adelante

» Distancia de compensacion de la seccion 1 en linea @: se utiliza
para definir la distancia en linea desde la antena GNSS a la
seccion 1 (el punto cero de las compensaciones de la seccion)

» Direccion de compensacion lateral del implemento @: define
la direccion lateral, ya sea izquierda o derecha, de la linea
central de la maquina al centro del implemento en la misma
direccion cuando la maquina esta orientada hacia adelante

» Distancia de compensacion lateral del implemento @: define
la distancia lateral desde la linea central de la maquina hasta
el centro del implemento, en metros decimales

» Traslape: se usa para definir la cantidad de traslape permitido
cuando se usa el control de secciones automatico de la barra

» Anticipacion de activado: se usa para establecer el momento
en que cada seccion se encendera al entrar en un area que no
se ha aplicado

NOTA: Si la aplicacién se enciende demasiado pronto al entrar
en un érea sin aplicar, disminuya el tiempo de anticipacion

de activado. Sila aplicacion se enciende demasiado tarde,
aumente el tiempo de anticipacion de activado.

» Anticipacion de desactivado: se usa para establecer el
momento en que cada seccion se apagara al entrar en un area
que se ha aplicado

NOTA: Si la aplicacién se apaga demasiado pronto al entrar
en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de anticipacion
de desactivado. Sila aplicacion se apaga demasiado tarde,
aumente el tiempo de anticipacion de desactivado.

» Compensaciones de seccion ©: se utiliza para configurar la
distancia de compensacion desde la seccién 1 (la linea de
distancia comp de la seccidn 1 en linea) a cada seccién. El
valor de compensacion positivo desplazara la seccion hacia
atras de la seccion 1. El valor de compensacion negativo
desplazara la seccion hacia adelante de la seccion 1. La
seccion 1 siempre es 0. Todas las demas secciones pueden
tener distancias diferentes.

4. Presione la flecha de RETORNO <"3 para volver a la pantalla

del implemento o la pestafia lateral CONFIGURACION para
volver a la pantalla principal de configuracién.

Figura 6-19: Secciones multiples
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Figura 6-20: Direcciones y distancias de compensacion: hacia atras
de la seccion 1
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Figura 6-21: Direcciones y distancias de compensacion: delante de la
seccion 1
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Figura 6-22: Traslape
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ANCHO DE TRABAJO O DE APLICACION

Ancho de aplicacion [tipo de implemento recto o tipo de implemento
escalonado] o ancho de trabajo [tipo de implemento de esparcidor] se
utiliza para introducir el ancho de la seccién Unica o el ancho de cada
seccion a fin de calcular el ancho total del implemento.

Seccion Unica
NingUn control de secciones esta disponible en el sistema.
El ancho de aplicacion o el ancho de trabajo se utilizan para introducir

el ancho total de la seccién Unica del implemento. El rango es de 1,0
a 75,0 metros.

1. Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

2. Presione .

3. Presione el icono de TECLADO NUMERICO EZ para el ancho
de aplicacion [tipo de implemento recto] o el ancho de trabajo
[tipo de implemento de esparcidor].

4. Use el teclado numérico para introducir un valor.

Presione la flecha de RETORNO <‘) o la pestafa lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracién
principal.

Figura 6-23: Seccién Unica: ancho de trabajo o aplicacion

AI110015

Secciones multiples

El control de secciones esta disponible cuando cualquiera de los
siguientes elementos estan presentes en el sistema: SmartCable,
maédulo del controlador de seccion (SDM) o médulo de funcién del
interruptor (SFM).

El ancho de aplicacion o el ancho de trabajo se utilizan para introducir
el ancho de cada seccion a fin de calcular el ancho total de todas

las secciones del implemento. Cada seccién puede tener un ancho
diferente. Las secciones estan numeradas de izquierda a derecha
orientadas en la misma direccion cuando la maquina esta orientada
hacia adelante. El rango para cada seccion es de 0,0 a 75,0 metros.
El total para todas las secciones debe ser mayor a 1,0 metro.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione (S E G,
3

Presione el icono de TECLADO NUMERICO @ para el ancho
de aplicacion [tipo de implemento recto o tipo de implemento
escalonado] o el ancho de trabajo [tipo de implemento de
esparcidor].

4. Resalte la seccion que se ingresara o editara.
Presione el icono TECLADO NUMERICO E

6. Puse el teclado numérico para introducir el ancho de la seccién
seleccionada.

7. Presione la flecha de RETORNO <'5) 0 la pestafia lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla del implemento
o la pantalla principal de configuracién.

NOTA: Si el disefio de implemento simétrico esta activado, solo se

podra resaltar el primero de cada par de secciones alineadas.

Figura 6-24: Secciones multiples : ancho de trabajo o aplicacion
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AJUSTE DE LA DISTANCIA DE COMPENSACION LATERAL DEL IMPLEMENTO

La distancia de compensacion lateral del implemento se usa para

introducir la distancia desde la linea central de la maquina hasta el
centro del implemento. Cuando la asignacion en pantalla no muestre

ningun traslape ni intervalo, pero la

aplicacion de lote produzca

un traslape o intervalo de modo uniforme hacia un solo lado en la

direccion del recorrido, se debera calcular un ajuste de la distancia

de compensacion lateral del implemento y aplicarlo al valor de la
distancia de compensacién de implemento.

Si utiliza un pulverizador o esparcidor autopropulsado, utilice el

calculo de ajuste de compensacion de GNSS para ajustar distancia

de compensacién de implemento.

Si usa un implemento arrastrado o remolcado, utilice el calculo
ajustar compensacion de implemento para ajustar la distancia de

compensacion de implemento.

NOTA: Durante el uso del piloto asistido/automatico, si la asignacién
en la pantalla muestra traslapes e intervalos, es posible que
deban realizarse ajustes a la configuracion del piloto asistido/

automatico.

Calculo de ajuste de compensacion de GNSS
Para calcular un ajuste de compensacién de GNSS usando la misma guia:

Cree una linea AB recta.

Figura 6-25: Distancia de compensacion lateral del implemento

2. Con el piloto asistido/automatico engranado, conduzca de pasada @ al menos 30 metros y coloque indicadores en la barra de traccion

0 junto a la maquina.

3. Dese la vuelta y engrane el piloto asistido/automatico sobre la pasada @ en la misma guia de AB. Coloque indicadores en la barra de
traccion o junto a la maquina, o deténgase mientras que esté en la guia de AB junto a los indicadores que colocd sobre la pasada @.

4. Mida la diferencia © entre los indicadores de la pasada @ vy la pasada @.

5. Divida la distancia medida © a la mitad. La diferencia sera el ajuste de compensacion.

6. Aumente o disminuya la distancia de compensacion usando el valor de ajuste de compensacién que se determind en el paso 5, y repita la
prueba. La distancia de compensacion lateral de antena se habra ajustado correctamente cuando las huellas de las ruedas del vehiculo
estén en la misma ubicacion al conducir en ambas direcciones. Si este ajuste provoca que la distancia de compensacion lateral de la
antena se ajuste mas de 10 cm, se debera volver a realizar la calibracién automatica.

Traslape de la Direccion de compensacion = | Direccion de Direccion de compensacion = derecha
aplicacion de lote izquierda compensacion =

derecha | Distancia de compensacion =0 m

Ala derecha de la pasada (1]

Configuracion de compensacion actual

Disminuir el valor de compensacion de
distancia

Aumentar el valor de
compensacion de distancia

Aumentar el valor de compensacion de distancia

Ala izquierda de la pasada @

Aumentar el valor de compensacion de
distancia

Disminuir el valor de
compensacion de distancia

Cambiar la direccién de compensacion de
implemento a la izquierda y aumentar el valor de
compensacion de la distancia

Figura 6-26: Distancia de compensacion de GNSS

// /1
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Ajuste de compensacion lateral del implemento
Para efectuar el calculo y ajustar compensacion de implemento con las guias adyacentes:

1.
2.

Cree una linea AB recta.

Con el piloto asistido/automatico engranado, conduzca de pasada @ como si estuviera operando el implemento y coloque indicadores en
los bordes exteriores del implemento.

Dese la vuelta y engrane el piloto asistido/automético sobre la pasada @ en la guia de AB adyacente. Coloque indicadores adicionales en
los bordes exteriores del implemento o deténgase mientras que esté en la guia de AB junto a los indicadores que coloco sobre la pasada @.

Mida la diferencia € entre los indicadores de la pasada @ y la pasada @.
Divida la distancia medida © a la mitad. La diferencia sera el ajuste de compensacion.

Aumente o disminuya la distancia de compensacion @ segun sea necesario dependiendo de donde se produzca el traslape de la
aplicacion de lote y la configuracion actual de direccion de compensacion de implemento.

Configuracion de compensacion actual

Direccion de Direccion de Direccion de compensacion = derecha
Aplicacion de lote compensacion = izquierda| compensacion = derecha| Distancia de compensacion =0 m

Traslape en la derecha de la pasada @ o | Aumentar el valor de compensacion| Disminuir el valor de

I . - ) . Aumentar el valor de compensacion de distancia
de distancia compensacion de distancia

Intervalo a la izquierda de la pasada @

Cambiar la direccion de compensacion de
implemento a la izquierda y aumentar el valor de
compensacion de la distancia

Traslape en la izquierda de a pasada @ o | Disminuir el valor de compensacion | Aumentar el valor de

Intervalo a la derecha de la pasada @ de distancia compensacion de distancia

Figura 6-27: Direccion y distancia de compensacion lateral del implemento
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SENSOR DE REVERSA

Las opciones del sensor de reversa se usan cuando se agrega un Pantallas de guia de la reversa

madulo de sensor de reversa, SCM (modulo de control de direccion Mientras se desplaza en reversa, tener BoomPilot en reversa

para FieldPilot IV) 0 SCM Pro (médulo de control de direccion Pro accionada permite la aplicacion del producto, el control automatico
para FieldPilot Pro/UniPilot Pro) a cualquier configuracion. Esto de secciones y la asignacion adecuada para el movimiento de la
permite el control y la asignacion de la aplicacion y una guia en maquina en reversa.

pantalla al desplazarse en reversa. <La velocidad en la barra de guia se volvera roja mientras se
1. Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION . desplaza en reversa

2. Presione . Figura 6-29: Desplazarse hacia adelante

3. Ademas de las opciones estandar, seleccione entre:
» Permitir BoomPilot en reversa: se usa para activar el
funcionamiento de BoomPilot mientras se desplaza en reversa
» Demora en la sefial de reversa: se usa para establecer la
demora cuando la marcha va de adelante a reversa o de
reversa hacia adelante, antes de que el icono del vehiculo
de la pantalla de navegacion cambie de direccion
Figura 6-28: Mddulo de sensor de reversa

Al110015
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Disponibilidad con distintas configuraciones de sistema

Dispositivo de La funcion de BoomPilot en reversa se
control automatico El dispositivo detecta | BoomPilot en puede activar o desactivar La demora en la seial se
de secciones en el movimiento del reversa esta en el menu mediante puede ajustar mediante
sistema vehiculo en reversa disponible Permitir BoomPilot en reversa | Demora en la seiial de reversa
FieldPilot IV * v v v
SDM o SFM Médulo de sensor de reversa v v v
FieldPilot Pro/UniPilot Pro v v 38

* Funcién opcional que no depende del hardware.
** Controlado directamente por FieldPilot Pro/UniPilot Pro.
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SELECCION DE BOQUILLAS

Cuando el sistema incluye un kit de interfaz del sensor de presion Predefinido
(PSIK), se puede utilizar la seleccion de boquilla para elegir el tipo Los valores predefinidos de la boquilla permiten guardar hasta cinco
de boquilla del pulverizador (serie y capacidad) a fin de determinar boquillas para una recuperacion rapida.
la informacion del tamafio de gota. 1. Presione _
Presione la pestafia lateral CONFIGURACION , 2. Seleccione una serie de boquillas TeeJet.
2. Presione , 3. Seleccione la capacidad de la boquilla.
<«En el cuadro de informacion se muestra la seleccion de la Figura 6-32: Boquilla predefinida

boquilla actual

3. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE » en la seleccion de
boquillas. AI110015
4. Seleccione entre: AI110015
» Valores predefinidos de boquilla 1 a 5: selecciona hasta
cinco (5) boquillas para recuperacion rapida y la boquilla
seleccionada actual para determinar la informacion del
tamario de gota
» Boquilla actual: muestra la boquilla actual
5. Presione la flecha de RETORNO @ o la pestafia lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracién
principal.

Figura 6-31: Monitor del tamario de la gota
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AI110015

Figura 6-33: Tamarios y colores asociados de boquilla

Capacidades y colores establecidos de boquilla
01 06

Blanco

AI110015

Al110015

Amarillo
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poquila acteal

La boquilla actual muestra la boquilla activa para determinar la

informacion actual del tamafio de gota. Las boquillas deben ser Cuando el sistema incluye un kit de interfaz del sensor de presion
predefinidas para que estén disponibles para la seleccion de la (PSIK), el monitor del tamario de la gota se puede activar/desactivar.
boquilla actual. ElI DSM después esta disponible en las pantallas de operacion.
1. Presione la boquilla deseada. Configuracién
La boquilla seleccionada se mostrara:

<«En el cuadro de informacién en la pantalla del implemento Activar/desactivar el DSM

. " o B
<«El estado de gota/presién se muestra a partir de la barra de 1. Pres!one la pestatia lateral CONFIGURACION '
estado en las pantallas de guia Presione '

2.
Figura 6-34: Boquilla actual 3. Presione '
4,

Seleccione si el monitor del tamafio de la gota esta activado
o desactivado.
5. Presione la flecha de RETORNO <"7 o la pestafia lateral de
CONFIGURACION para volver a la pantalla de configuracion
AI110015 (= principal.
-l NOTA: Cuando el monitor del tamafio de la gota esta desactivado,
el estado de gota/presion no esté disponible en la barra de
estado de la pantalla de guia.

Figura 6-35: Monitor del tamafio de la gota

Al110015
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Al110015
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Seleccion de boquillas/boquilla actual Gréfico de tamafios de gota

Para establecer los valores predefinidos de la boquilla y la boquilla Al elegir una boquilla de aspersion que produzca distintos tamafios

actual, consulte “Seleccion de boquilla” en este capitulo. de gota en una de las ocho categorias de clasificacion de tamafios de
gota, se debe recordar siempre que una sola boquilla puede producir

Sensor de presion del médulo de entrada/salida diferentes clasificaciones de tamarios de gota a diferentes presiones.

Si un kit de interfaz de sensor de presion esta presente, se utilizan Una boquilla podria producir gotas medianas a bajas presiones,

las opciones del sensor de presion para introducir la tasa de presion mientras que produce gotas finas a medida que aumenta la presion.
maxima de fabrica del sensor y establecer alarmas de alta presion

y de baja presion que determina el usuario. Categoria Simbolo Codigo de colores
NOTA: Para obtener mas informacion, consulte “Sensores” en el Extremadaments fina XF S
capitulo Configuracion de este manual. Muy fina VF ROJO

.. Fina F Naranja
Operacwn Mediana M Amarillo
Barra de estado Gruesa c ;
El estado de gota/presion muestra informacion sobre el estado actual Muy gruesa VC erde
del tamafio de gota y la presion del sistema. Extremadamente gruesa XC ‘ Blanco
1. Presione el icono ESTADO DE GOTAPRESION @ @ &~ @&  Ultra gruesa uc

oK

2. Presione la pantalla en cualquier lugar para volver a la pantalla
de guia.
Figura 6-36: Estado de gota/presién

Barra de guia

La barra de guia lo mantiene informado de su eleccion de la
informacion seleccionable, lo que incluye la presion del sistema actual
y el tamafio de gota actual.

1. Presione el cuadro de INFORMACION QUE SE PUEDE
SELECCIONAR.

2. Seleccione entre:

» Presion del sistema: muestra la presion del sistema actual

» Tamafio de gota: muestra el tamafio de las gotas de la boquilla
actual

3. Presione fuera del cuadro de seleccion para volver a la pantalla
de guia.
Figura 6-37: Informacion de la barra de guia que se puede seleccionar
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Estado de gota/presion

Con color = engranado. El color de la gota esta asociado
directamente con el tamafio de gota actual. Las opciones

de colores incluyen: Q ‘ ‘ Q ‘ 6

x Tachado = desactivado

Sin icono = no hay kit de interfaz de sensor de presion
instalado en el sistema

m www.teejet.com
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Dependiendo de si un sistema de control de secciones esta presente <4 Apagado: el control automatico de secciones se desactiva
y cuando esté presente el tipo de control de secciones que se utiliza, pero la activacion de una seccion o la asignacion en
ademas de cuales son las opciones activadas, existen multiples pantalla se puede activar manualmente mediante una caja
opciones para el control de seccion BoomPilot. Las siguientes de interruptores o el icono de BoomPilot en las opciones de
configuraciones son las comunes: guia y navegacion de las pantallas de guia

» Sin modulo de control de seccion P Icono de BoomPilot: se utiliza para establecer si el icono

de BoomPilot esta disponible en las opciones de guia y

navegacion de las pantallas de guia para controlar BoomPilot

manualmente

<«Activar: el icono de BoomPilot estara disponible en las
opciones de guia y navegacion de las pantallas de guia

o Consola solamente

e Con interruptor de encendido/apagado de trabajo opcional
» Pulverizador ISOBUS

e Consola y ECU solamente

e Con caja de interruptores para controlar el control automatico de secciones

e Con un médulo de estado del implemento ISOBUS (ISO ISM) <Desactivar: el icono de BoomPilot no estara disponible en
» Esparcidor ISOBUS las opciones de guia y navegacion

e Consola solamente 4. Presione la flecha de RETORNO <3 o la pestafa lateral de

o Con interruptor de encendido/apagado del esparcidor opcional CONFIGURACION |@ para volver a la pantalla de configuracion
» Con modulo de control de secciones de TeeJet y caja de principal.

interruptores o ISM Figura 6-38: Opciones de BoomPilot

» Con médulo de control de secciones de TeeJet

Con cualquiera de estas configuraciones, hay dos opciones de control
de secciones:

+ Control automatico de secciones A: se usan la posicién
GNSS y la informacion de la velocidad, las secciones se activan
o desactivan segun sea necesario. Se asignara la misma
informacién de aplicacién de secciones en las pantallas de
guia. En funcion de la configuracion, es posible que el control AI110015
automatico de secciones se pueda controlar manualmente
mediante una caja de interruptores, un interruptor o el icono
de BoomPilot en las opciones de guia y navegacion de las
pantallas de guia.

o
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+ Control manual de secciones A: usando una caja de
interruptores o el icono de BoomPilot en las opciones de
guia y navegacion, las secciones se pueden desactivar
0 activar manualmente segun sea necesario. En funcién
de la configuracion, la misma informacion de la aplicacion
de secciones se puede asignar en las pantallas de guia.

Figura 6-39: Icono de BoomPilot en la pantalla de quia

La configuracién del modo de inicio de BoomPilot y el icono de
BoomPilot cambia la forma en que se maneja el control de secciones
en las pantallas de guia.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION 2.

Presione {9 EREGTEY.

3. Seleccione entre:
» Modo de inicio de BoomPilot: se usa para establecer el modo
en el que se inicia un trabajo.
<4 Automatico: el control automatico de secciones se activa
y la activacidn de seccién y/o la asignacion en pantalla
seran controladas por el GNSS y la velocidad
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Disponibilidad con distintos sistemas de hardware

El modo de inicio de La presencia del icono
BoomPilot se puede de BoomPilot se puede

establecer en establecer en

Icono de BoomPilot
que se muestra en
las opciones de guia

Hardware en el sistema Configuracion -> Implemento | Configuracion -> Implemento

» Sin mddulo de control de seccién

y navegacion

o Consola solamente No Si Si
e Con interruptor dg ence.ndldo/ No Si si
apagado de trabajo opcional
b Con TeeJet SDM™ o SEM™ + ISM* No: el modo de BoomPilot se establece No No
en ISM
» Con TeeJet SDM** o SFM*** Si No Si

* Requiere el Médulo de estado del implemento (ISM) versién 2.00 o posterior
** Requiere el Médulo del controlador de seccion (SDM) version 21.00 o posterior
*** Requiere el Médulo de funcidn del interruptor (SFM) versién 21.00 o posterior

ﬂ www.teejet.com
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CAPITULO 7: GUIA Y ASIGNACION

La consola Matrix Pro GS permite realizar la aplicacion del producto y la guia del vehiculo simultaneamente. Una vez que la unidad se ha
configurado, la guia puede comenzar. Seis modos de guia permiten a los usuarios optimizar el trabajo en el lote: AB recta @ AB curva
@, Pivote circular , Ultima pasada , Proxima fila @ y Curva de adaptacion @ La optimizacion adicional se puede lograr con

la aplicacion Limite interior (&, Limite exterior €k y/o Poligono @: Anticipacion curva o Retorno a punto @ y Guia de RealView
sobre video @. Ademas, las funciones de asignacion de Cobertura @ y Aplicacion (& pueden mostrar y registrar la aplicacion de
productos y los mapas Prescripcion & y Tasa deseada @ pueden dirigir la aplicacién de productos.

Descripcion general
Tres pantallas de guia ayudan a mantener informado al usuario.

La guia de vista de vehiculo crea una La guia de vista de lote crea unaimagen La guia de RealView permite que se

imagen generada por computadora de la generada por computadora de la posicion del  muestre la entrada de video en directo
posicion del vehiculo que se muestra en el vehiculo y del area de aplicacion desde una  en lugar de una imagen generada por
area de aplicacion. perspectiva aérea. computadora.

N A ) Y A

AT IR LR RS RS A R R S R R R LY

Para elegir un modo de guia: Figura 7-1: Elija un modo de guia
1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION a
para mostrar las opciones de navegacion.
Presione el icono MODO DE GUIA @&.
3. Seleccione entre:
» Sin guia
> Guia de AB recta
> Guia de AB curva
>Guiadepivotecircular Tt T el
» Guia de Ultima pasada* > @ ‘
» Guia de la proxima fila* == . —
» Curva de adaptacion @w

*Es posible que las opciones de guia no estén disponibles; esto
depende del sistema de piloto asistido/automatico instalado.
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Opciones de pantallas
Se puede acceder a la guia y navegacion desde la pantalla Vista de
vehiculo, la pantalla Vista de lote o la pantalla RealView.

+ Pestafia Opciones de guia y navegacion E: en cualquier
pantalla de guia, muestra las opciones de navegacion que
incluyen los modos de guia, las opciones de guia, las opciones
de retorno a punto, actualizar GNSS, alternar BoomPilot
y alternar anticipacion curva.

+ Pestafia Opciones de limite y poligono ﬁ: en cualquier pantalla
de guia, muestra el limite exterior, el limite interior y las opciones
de poligono.

+ Pestafia Opciones de asignacién i: en las pantallas de
vista de vehiculo o de guia de vista de lote, muestra mapas de
poligono, mapas de cobertura y mapas de aplicacion.

+ Pestafia Opciones de pantalla E: en la pantalla Guia de vista
de lote, muestra las opciones de acercamiento y panoramica.

+ Pestaiia Opciones de RealView [&4: en la pantalla de guia de
RealView, muestra la configuracion de camara y las opciones de
guia sobre video.

Figura 7-2: Opciones de la pantalla de quia

A58 S

28888

Vista de vehiculo
Vista de lote

RealView

Q Opciones de guia y navegacion

En cualquier pantalla de guia, muestra las opciones de navegacion
que incluyen los modos de guia, las opciones de guia, las opciones
de retorno a punto, actualizar GNSS, alternar BoomPilot y alternar
anticipacion curva.

LS A

Modo de guia

. Modo de guia: se accede a las opciones del
modo de guia

Sin guia: desactiva la guia

Guia de AB recta = proporciona guia de linea
recta basada en puntos de referencia Ay B

Guia de AB curva ¥ proporciona guia sobre
lineas curvas con base en una linea de referencia
inicial AB

Guia de pivote circular ©: proporciona guia en
torno a una ubicacion central que irradia hacia
dentro o hacia fuera con base en una linea de
referencia inicial AB

288

©

Guia de Ultima pasada &: proporciona
navegacion verdadera de Ultima pasada

n e

Guia de la proxima fila @©): indica dénde se
encuentra la préxima fila y proporciona una guia
en los extremos de la fila para la siguiente fila
adyacente

Guia de curva de adaptacion #: proporciona
guia a lo largo de una linea curva con base en
una linea de referencia inicial AB en la que cada
guia adyacente se traza desde el ancho de guia
y el rumbo proyectados

Marque A @): marca el primer punto de la guia.

%

Marque B @: marca el punto final de la guia.
Atenuado = no se ha recorrido la distancia
minima.
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S

Cancelar marque A: cancela el proceso Marque
A. Se revierte a la guia de AB anterior (cuando se
haya establecido).

Marque B de proxima fila @: marca el punto final
de lafila.

Grado de acimut 4: establece una guia recta
medida en grados hacia la derecha desde la
linea de base de norte/sur. Norte = 0, Este = 90,
Sur =180, Oeste = 270.

A+ desplazamiento: desplaza la guia existente
a la posicion actual del vehiculo.

Proxima guia recta: muestra la préxima guia de
AB recta o grado de acimut que se guardo en el
trabajo actual.

Proxima guia de AB curva: muestra la préxima
guia de AB curva guardada en el trabajo actual.

Proxima guia de pivote circular: muestra la
préxima guia de AB de pivote circular guardada
en el trabajo actual.

@ @e¢ ee 60

Proxima guia de curva de adaptacion: muestra
la préxima guia de AB curva de adaptacién
guardada en el trabajo actual.

Retorno a punto

@ | &

Punto de marca @): establece un punto en la
ubicacion del vehiculo. Atenuado = GNSS no esta
disponible.

Guia de retorno a punto: proporciona la distancia
y guia para volver a un punto establecido.

Eliminar punto: elimina el punto marcado.

Cancelar guia: oculta la distancia y guia de
regreso al punto marcado.

BoomPilot

A

Alterna el control automatico del pulverizador
(ASC) para encenderlo o apagarlo. Atenuado =

GNSS no esta disponible.

Anticipacion curva

Indica a donde dirige al vehiculo la direccion
actual usando un “puntero” como guia.

Actualizar po

<
Jo

sicion de GNSS

Restablece el filtro de ClearPath en el receptor
OEMStar.

D Opciones de limite y poligono
En cualquier pantalla de guia, muestra el limite exterior, el limite
interior y las opciones de poligono.

~

-
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Limites exteriores

L

Marcar limite exterior: establece el area de
aplicacion y determina las zonas de no aplicar.

Al crear un limite exterior, la linea de limite estara
en el exterior de la seccién que se encuentra mas
afuera. Atenuado = GNSS no esta disponible.

Cancelar limite exterior: cancela el proceso de
marcar el limite exterior

Finalizar limite exterior; finaliza el proceso actual
de marcar el limite exterior. Los limites también
se pueden cerrar al realizar una trayectoria dentro
de un ancho de barrido del punto de partida.

Pausar limite exterior: pausa el proceso de
marcar el limite exterior

Qg

Reanudar limite exterior: reanuda el proceso de
marcar el limite exterior

Eliminar el ultimo limite marcado: elimina el
Ultimo limite marcado (interior o exterior) del
trabajo actual. Vuelva a presionarlo para eliminar
los limites adicionales en orden de creacidn mas
reciente a mas antigua
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. Opciones de asignaci(’)n

Marcar limite interior: establece el &rea de
@' aplicacion y determina las zonas de no aplicar.
Al crear un limite interior, la linea de limite estara
en el interior de la seccion que se encuentra mas
adentro. Atenuado = GNSS no esta disponible.

En las pantallas de vista de vehiculo o de guia de vista de lote, muestra
mapas de poligono, mapas de cobertura y mapas de aplicacion.

NOTA: Las opciones estan disponibles solamente cuando exista
un controlador de tasas en el sistema o cuando se haya
establecido un poligono.

Cancelar limite interior: cancela el proceso actual
de marcar el limite interior

Finalizar limite interior: finaliza el proceso actual
de marcar el limite interior. Los limites también se
pueden cerrar al realizar desplazamiento dentro
de un ancho de barrido del punto de partida

@ @

Pausar limite interior: pausa el proceso de marcar
el limite interior

Reanudar limite interior: reanuda el proceso de
marcar el limite interior

@9

Eliminar el dltimo limite marcado: elimina el dltimo
Q"' limite marcado (interior o exterior) del trabajo
actual. Vuelva a presionarlo para eliminar los
limites adicionales en orden de creacion més
reciente a mas antigua

. Mapa de cobertura: muestra las areas cubiertas
por el implemento, independientemente de si se

2bIch 0 10 &l proccto

Q Marcar poligono: establece las areas de ’ Mapa de poligonos: muestra todos los poligonos

asignacion. Atenuado = GNSS no esta disponible. asignados

. Mapa de prescripcion: muestra el mapa
Cancelar poligono: cancela el proceso actual de P P P o p

) precargado que proporciona informacion al
marcar el poligono

controlador de tasas para su uso en la aplicacion
del producto

Finalizar poligono: finaliza el proceso actual de
marcar el poligono

Mapa de la aplicacién: muestra la cantidad de

9590

Pausar poligono: pausa el proceso de marcar el A C "
) polig P P - producto que se aplico y donde, utilizando colores
poligono . . - .
para indicar el nivel en proporcién de los niveles
Reanudar poligono: reanuda el proceso de minimos y maximos predefinidos o establecidos
marcar el poligono automaticamente
.. Eliminar el dltimo poligono marcado: elimina @ Mapa de tasa deseada: muestra la tasa de
= el dltimo poligono marcado del trabajo actual. aplicacion que el controlador de tasas intentara
Vuelva a presionarlo para eliminar los poligonos obtener (se puede monitorizar desde la pestafia
adicionales en orden de creacion mas reciente inferior Control de tasas)
amas antigua P & Iconos: para usar en la consola Matrix Pro 570GS
NN
A v Botones: para usar en la consola Matrix Pro

840GS

Vista de vehiculo: los iconos o botones
ajustan la vista o la perspectiva del
vehiculo del horizonte desde vista del
vehiculo a vista aérea.

Vista de lote: los iconos o botones B
aumentan/disminuyen el area mostrada

en la pantalla
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‘:’ Opciones de pantalla @ Opciones de guia de RealView
En la pantalla Guia de vista de lote, muestra las opciones de En la pantalla Guia de RealView, muestra la configuracién de camara
acercamiento y panoramica. y las opciones de guia sobre video.

8855550008000 5080000000002284 8 5535558000000 000800000080002888 8

P S Iconos: para usar en la consola Matrix Pro 570GS @ Seleccion de cdmara de video: selecciona una
NN — de hasta ocho vistas de cdmara si se conecta
A v Botones: para usar en la consola Matrix Pro un médulo de seleccion de video (VSM).
840GS ®® Vista de camaras divididas: selecciona uno de
Vista de vehiculo: los iconos o botones % ee dos grupos de cuatro entradas de la camara
ajustan la vista o la perspectiva del (A/BIC/D o E/F/G/H) para dividir la pantalla en
vehiculo del horizonte desde vista del cuatro sefiales de video por separado.
vehiculo a vista aérea. AP, Configuracion de guia sobre video: acceda para
Vista de lote: los iconos o botones E s encender la guia sobre video o el angulo de
aumentan/disminuyen el area mostrada direccion y ajustar las guias.
en la pantalla ) Guia sobre video: coloca guias en tres
20 | dimensiones sobre la sefial de video para la
asstencia e navegacién.
J! * Flechas: mueven el area del mapa que se | Angulo de direccion: muestra la direccion en la
ﬁ muestra en la direccidn correspondiente sin | que el volante direccion se debe ajustar.
« mover el vehiculo.

v Iconos de abajo y arriba: se usan para ajustar
@ Vista mundial: amplia la vista de pantalla al area A las lineas de guias y la linea de horizonte para

mas amplia disponible. coincidir con la vista de la camara.

a Captura de imagenes de camara: guarda una
foto fija de la vista actual en la pantalla en una

unidad USB.
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BARRA DE GUIA

La barra de guia lo mantiene informado de su eleccion de la informacidn que se puede seleccionar, la actividad de navegacion y el estado de

las secciones.

Actividad de navegacion y estado de la barra
Estado de GNSS: muestra “Sin GNSS” cuando GNSS no esta
disponible 0 “GNSS lento” cuando GNSS recibe datos GGA a menos
de5Hz

Error de traza: muestra la distancia desde su guia deseada

Actividad actual: muestra actividades como la marca de un punto
Ao B, aproximarse al final de una fila, indicar virar ahora mismo
y la distancia para volver a un punto marcado

Estado de la seccion: se muestra un punto para cada seccion
programada; un punto verde indica que la seccion esta activa
y uno rojo que la seccion no esta activa

Figura 7-3: Actividad de navegacion y estado de la seccion

Error de traza

La distancia alrededor de la guia que se percibe como un error de
cero se puede ajustar utilizando Configuracién -> Guia -> Sensibilidad
de guia.

Para cambiar el formato en que se muestra la distancia:

1. Presione el cuadro Actividad de navegacion en la barra de guia.
2. Seleccione el formato de la medicion.

Informacion que se puede seleccionar
Velocidad: muestra la velocidad actual del recorrido

Rumbo: muestra el curso del recorrido hacia la derecha desde una
linea de base de norte verdadero. Norte = 0°, Este = 90°, Sur = 180°,
Oeste = 270°.

Area aplicada total: muestra el 4rea total acumulada a la que se
aplicé el producto, incluyendo las areas de doble cobertura

Hora de aplicacion: muestra el tiempo total que la aplicacion esta
activa durante el trabajo actual

Tiempo: muestra la hora actual, basada en la zona horaria
seleccionada

NUmero de barrido: muestra el nimero de barrido actual en referencia
ala linea de guia de AB inicial, orientado en la direcciéon de A a B. El
numero sera positivo cuando el vehiculo esté a la derecha de la linea
de base AB o negativo cuando el vehiculo esté a la izquierda de la
linea de base AB.

Presion del sistema: muestra la presion del sistema actual (disponible
solo cuando hay un médulo de entrada/salida en el sistema)

Tamafio de gota: muestra el tamafio de gota de la boquilla actual
(disponible solo cuando hay un médulo de entrada/salida en el
sistema)

Tasa de aplicacién actual: muestra la tasa de aplicacion actual
(disponible solo cuando hay un controlador de tasas de terceros en
el sistema)

Tasa de aplicacidn deseada: muestra la tasa de aplicacion deseada
(disponible solo cuando hay un controlador de tasas de terceros en
el sistema)

Figura 7-4: Informacién que se puede seleccionar
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BARRA DE ESTADO

La barra de estado proporciona informacion sobre el estado del
GNSS, modo de guia, superficie cultivable, engrane del piloto
asistido/automatico, correccion de inclinacion, estado de control del
implemento, estado de gota/presién y estado del control de tasas.

Cuando se presiona un icono, se muestra la informacién de estado
relacionada.

Figura 7-5: Barra de estado

Estado de GNSS —___
Modo de guia ——wo. g
Estado de superficie cultivable ~— @

Estado del piloto asistido/automatico ——— @

Estado de correccion de inclinacion
Estado de BoomPilot ——

Estado de gota/presion —

Estado del control de tasas —

Estado de GNSS

H Verde = GPS, GLONASS o SBAS (con o sin necesidad de

DGPS)
&l

Amarillo = GPS solamente
fel Rojo=sinGNsSS

Naranja = Glide/ClearPath
Modo de guia

Sinicono = sin guia

Guia de AB recta
Guia de AB curva
Guia de pivote circular
Guia de Ultima pasada

Guia de la préxima fila

©90000

Guia de curva adaptativa

Estado de superficie cultivable

Fuera de la superficie cultivable: al recorrer el exterior de la
superficie cultivable

Dentro de la superficie cultivable: al recorrer el interior de la
superficie cultivable

Sin icono = sin limite establecido (exterior o interior)

Estado del piloto asistido/automatico
@ Verde = engranado, con direccién activa

\{CD)) Amarillo = activado, todas las condiciones se han cumplido
para permitir el piloto asistido/automatico

@ Rojo = desactivado, todas las condiciones se han cumplido
para permitir el piloto asistido/automatico

Sin icono = sin piloto asistido/automatico instalado en el sistema

Estado de correccion de inclinacion

¥\ Con color = engranado, aplicando correccion de inclinacion
activamente

Rojo = desactivado
Sin icono = sin modulo giroscdpico de inclinacién instalado

en el sistema o la inclinacion esta asociada con el sistema
de piloto asistido/automatico

Estado de BoomPilot
Verde = automatico

Amarillo = todo encendido
Rojo = apagado/manual

Sin icono = seccidn unica (sin SmartCable o SDM instalados en
el sistema)

Estado de gota/presion

Con color = engranado. El color de la gota esta asociado
directamente con el tamafio de gota actual. Las opciones de
colores incluyen: Q ‘ ‘ ¢

Tachado = desactivado

) 4

Sin icono = el kit de interfaz de sensor de presidn no esta
instalado, no hay un monitor de sensor de presion en el DCM

Estado del control de tasas

@ Verde = funcionamiento normal
Amarillo = advertencia de sistema (tasa/presion incorrecta, etc.)
@ Rojo = eror de sistema (tasalpresion incorrecta, etc.)

Sin icono = no se instalé un control de tasas
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Pantallas de estado/informacion
Estado de GNSS

El estado de GNSS muestra informacion sobre el estado actual de
GNSS, las velocidades (tasas) de datos, el nimero de satélites en la
vista, el estado de HDOP y PRN, el receptor y la version, la calidad e
identificacién de los satélites y la zona UTM.

1. Presione el icono ESTADO DE GNSS " BE{ " B:?ﬂ

Estado de modo de guia

El estado del modo de guia muestra informacion sobre el patron
de guia, el nombre de la guia actual y la cantidad de guias que se
guardan en la consola.

1. Presione el icono MODO DE GUIA = &3 T,

Estado de superficie cultivable
El estado de superficie cultivable muestra la informacion relacionada
con las areas en los limites actuales exteriores e interiores.

Presione el icono SUPERFICIE CULTIVABLE @ @),

<Superficie cultivable: area total de todos los limites exteriores
menos el area de todos los limites interiores

—_

<« Area delimitada exterior; area total de todos los limites
exteriores

<« Area delimitada interior: area total de todos los limites
interiores

Figura 7-6: Estado de superficie cultivable

Estado del piloto asistido/automatico

El estado del piloto asistido/automatico muestra informacion
sobre el estado actual del sistema de piloto asistido/automatico,
incluyendo el estado de inclinacion.

1. Presione el icono ESTADO DEL PILOTO ASISTIDO/
AuToMATICO @ & @
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Estado de correccion de inclinacién Estado de gota/presion [ ]

El estado de correccion de inclinacion muestra informacion sobre el El estado de gota/presion muestra informacion sobre el estado actual S

estado actual del sistema de correccion de inclinacion. del tamafio de gota y la presién del sistema. 5

1. Presione el icono ESTADO DE CORRECCION DE INCLINACION 1. Presione el icono ESTADO DE GOTA/PRESION é
00t 00 0K

RSSO O0aaaa0aaOO0000

INICIO

PANTALLA COMPLETA

Estado de BoomPilot Estado del control de tasas .
El estado de BoomPilot muestra informacion sobre el estado actual El estado de control de tasas proporciona informacion sobre el estado §
del sistema BoomPilot. de control de tasas. %
1. Presione el icono ESTADO DE BOOMPILOT A A A 1. Presione icono ESTADO DEL CONTROL DE TASAS . @ . %

GNSS

IMPLEMENTO

| [ controL DETASAS ]

APENDICE
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PANTALLAS DE NAVEGACION

Vista de vehiculo
La vista de vehiculo crea una imagen generada por computadora de la posicién del vehiculo que se muestra en el area de aplicacion.
Desde esta pantalla, se puede obtener acceso a todas las opciones de configuracién, limite, poligono, asignacién, aplicacién y
navegacion mediante las pestafias Opciones a la derecha de la pantalla.

Para obtener acceso a la pantalla Vista de vehiculo:

1. Presione la pestafia GUIA DE VISTA DE VEHICULO @
Figura 7-7: Vista de vehiculo

. Brajula del horizonte
Barra de guia

Vehiculo con representacion en tiempo
real de secciones de barra activas

Barra de estado
Pestafia Opciones de guia y navegacion

Pestafia Opciones de limite y poligono
Pestafia Opciones de asignacion

Guias de navegacion

Area de cobertura de traslape Area de cobertura

Guia en la pantalla
+ Guias
<«Naranja: linea de guia activa
<ANegro (varias): lineas de guia adyacentes
<ANegro: linea de limite exterior
«Gris: linea de limite interior
<Azul: linea de limite de poligono

* Puntos: marcadores para puntos establecidos
<qPunto rojo: retorno a punto
<4Punto azul: marque A
<qPunto verde: marque B
+ Brujula del horizonte: el rumbo general se puede mostrar en el
horizonte (al acercarse)

+ Area de cobertura: representa el 4rea aplicada y el traslape:
<4Azul: una aplicacion
<«Rojo: dos 0 mas aplicaciones.

+ Secciones
«Casillas vacias: secciones inactivas
<«Casillas blancas: secciones activas

Asistencia de boton de la consola Matrix Pro 840GS
+ Acercamiento/alejamiento y perspectiva: los botones arriba/
abajo AY ajustan la vista de vehiculo o la perspectiva al
horizonte desde la vista del vehiculo a vista aérea.

.
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Vista de lote

B La vista de lote crea una imagen generada por computadora de la posicion del vehiculo y del area de aplicacion desde una perspectiva
aérea. Desde esta pantalla, se puede obtener acceso a todas las opciones de configuracion, limite, poligono y navegacion, asi como
a las opciones de modo panoramico y asignacion, mediante las pestafias Opciones a la derecha de la pantalla.

Para obtener acceso a la pantalla Vista de lote:

1. Presione la pestafia GUIA DE VISTA DE LOTE m
Figura 7-8: Vista de lote

Barra de guia

Representacion del vehiculo

Pestafia Opciones de guia y navegacion
Barra de estado ' .
Pestafia Opciones de limite y poligono

Pestafia Opciones de pantalla

Pestafia Opciones de asignacion

Guias de navegacion

Area de cobertura de traslape

Area de cobertura asignada

Guia en la pantalla
+ Guias
<«Naranja: linea de guia activa
<«ANegro (varias): lineas de guia adyacentes
<Negro: linea de limite
<«Gris: linea de limite interior
<4Azul: linea de limite de poligono

+ Puntos: marcadores para puntos establecidos
<qPunto rojo: retorno a punto
<qPunto azul: marque A
<Punto verde: marque B

+ Area de cobertura: representa el area aplicada y el traslape
<4Azul: una aplicacién
<«Rojo: dos 0 mas aplicaciones

Asistencia de boton de la consola Matrix Pro 840GS
+ Acercamiento/alejamiento: los botones arriba/abajo AY
ajustan el area visible del mapa.

98-05273-ES R9

GUIA



MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

Guia de RealView
La guia de RealView permite que se muestre la entrada de video en directo en lugar de una imagen generada por computadora. Desde
esta pantalla, se puede obtener acceso a todas las opciones de configuracion, limite, poligono y navegacion mediante las pestafias a la
derecha de la pantalla. Para ajustar la vista de cdmara [reversa, girar 180 grados], vaya a Ajustes -> Configuracion -> Video.

» Una sola camara: una sola camara esta conectada directamente a la consola

» Mddulo de seleccion de video: si un médulo de seleccion de video (VSM) esta instalado en el sistema, dos (2) opciones de video estan
disponibles:

+ Vista de una sola camara: se puede seleccionar una de hasta ocho entradas de la camara para cambiar la vista de la entrada de video.

+ Vista de camaras divididas: se puede seleccionar uno de dos grupos de cuatro entradas de la cdmara (A/B/C/D o E/F/G/H) para dividir
la pantalla en cuatro sefiales de video por separado.

Para obtener acceso a la pantalla RealView:

1. Presione la pestafia GUIA DE REALVIEW
Figura 7-9: Guia de RealView

Barra de guia

Guias de navegacion Linea de horizonte

Barra de estado Pestafia Opciones de guia y navegacion

Pestafia Opciones de limite y poligono

Pestafia Opciones de RealView
Angulo de direccién

Guia en la pantalla
+ Guias

<«ANaranja: linea de guia activa
<«Negro (varias): lineas de guia adyacentes
<«Linea negra horizontal: linea de horizonte ajustable
<ANegro: linea de limite exterior
«Cris: linea de limite interior
<«Azul: linea de limite de poligono

.
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MODOS DE GUIA

=
e

Guia de AB recta

La guia de AB recta proporciona guia de linea recta basada en puntos de
referencia Ay B. Los puntos Ay B originales se usan para calcular las demas guias
paralelas.

NOTA: La compensacion para las guias adyacentes se calcularé utilizando el
ancho de guia: consulte “Configuracion -> Asignacion y guia” en el capitulo
Configuracion del sistema.

o8

Guia de AB curva

La guia de AB curva proporciona guia a lo largo de lineas curvas con base en una
linea de referencia inicial AB. Esta linea de base inicial se usa para calcular todas
las demas guias.

NOTA: Se recomienda que la guia curva no exceda 30° dentro de la guia
de AB.

La compensacion para las guias adyacentes se calculara
utilizando el ancho de guia: consulte “Configuracion -> Asignacion
y guia” en el capitulo Configuracion del sistema.

SUGERENCIA: Mientras trabaja en un area delimitada, el patron guia que se
extiende mas alla de los puntos AB establecidos sera guia de linea
recta.

$%

Guia de AB curva de adaptacion

La guia de curva de adaptacién* proporciona guia a lo largo de una linea curva con
base en una linea de referencia inicial AB en la que cada guia adyacente se traza
desde el ancho de guia y el rumbo proyectados.

NOTA: La compensacion para las guias adyacentes se calculara utilizando el
ancho de guia: consulte “Configuracion -> Asignacion y guia” en el capitulo
Configuracion del sistema.

)]

Guia de pivote circular

La guia de pivote circular proporciona una guia en torno a una ubicacion central
que irradia hacia adentro o hacia afuera con base en una linea de referencia inicial
AB. Esta linea de base inicial se usa para calcular todas las demas guias.

Se usa para la aplicacion de productos en un lote con pivote central a la vez que se
desplaza a lo largo de una guia circular que coincide con un radio del sistema de
riego del pivote central.

NOTA: La compensacion para las guias adyacentes se calculara utilizando el
ancho de guia: consulte “Configuracion -> Asignacion y guia” en el capitulo
Configuracion del sistema.

2g

Guia de ultima pasada

La guia de ultima pasada* proporciona navegacion verdadera de Ultima pasada.
La consola detectara automaticamente el area aplicada mas cercana y establecera
guias paralelas basadas en esa area.

NOTA: Si se establece un limite, pero no se produjo ninguna aplicacion durante el
proceso de limite, la guia no iniciara.
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Guia de la proxima fila

La guia de la préxima fila* indica donde se encuentra la proxima fila y proporciona
una guia en los extremos de la fila para la siguiente fila adyacente. Cuando el

operador marca el final de la fila y comienza a girar a la proxima fila, una linea

de guia de AB recta se presenta en la préxima fila. Cuando el vehiculo esta en la

proxima fila, la guia se apaga.

NOTA: La compensacion para la proxima fila se calculara utilizando el ancho
de guia: consulte “Configuracion -> Asignacion y guia” en el capitulo
Configuracion del sistema.

La guia de la préxima fila no admite omitir filas.

Sin guia

Sin guia® desactiva la guia.

NOTA: En el modo Sin guia no se eliminan las lineas de guia establecidas ni los puntos desde la consola. Para eliminar datos
establecidos/quardados en la consola, consulte “Administracion de datos” en el capitulo Configuracion del sistema.

*Es posible que las opciones de guia no estén disponibles; esto depende del sistema de piloto asistido/automatico instalado.

Las filas adyacentes se pueden omitir en la guia de AB recta, la guia de AB curva, la guia de curva de adaptacion y la guia de pivote circular.
Las opciones Guia de ultima pasada y Guia de la proxima fila no admiten la omisién de filas adyacentes.

GUIAS

Las guias de AB, guias Acimut, guias de préxima pasada y guias de préxima fila estan disponibles dependiendo del modo de guia actual.
El cambio de un modo de guia a otro cambiara las guias actuales disponibles.

Se pueden crear guias multiples en cada modo de guia. Si se guarda mas de una guia en un solo modo de guia, la funcién Préxima guia
estara disponible. Al presionar la opcion Proxima guia @) @ @ &, el vehiculo sera dirigido a la proxima guia guardada en la consola.

Un usuario puede duplicar y editar trabajos para la reutilizacion de guias, limites, datos aplicados, mapas de prescripcion y/o poligonos para
distintas aplicaciones en el mismo lote mediante Fieldware Link o la opcion Datos -> Datos del trabajo -> Administrar.

Marcado de los puntos Ay B

0 @ Para establecer una guia de AB: NOTA: No es necesario conducir toda la circunferencia del pivote
central para iniciar la guia de pivote circular.

1. Conduzca a la ubicacion deseada del Punto A @. Utilice el icono CANCELAR MARCA@ para cancelar el comando

2. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIAY NAVEGACION [ Marque Ay revertir a la guia anterior (cuando se haya establecido).
para mostrar las opciones de navegacion.

Presione el icono MARQUE A @,

Conduzca a la ubicacion deseada del Punto B @.

Presione el icono MARQUE B @ para establecer la linea AB.
“¢ Desea darle un nombre a esta guia?”

Figura 7-10: Punto de marca A

o o oW

Presione:
» Si: para introducir un nombre y guardar la guia en la consola

» No: para generar un nombre automaticamente y guardar la
guia en la consola

La consola comenzara a proporcionar la informacién de navegacion.

NOTA: El icono MARQUE B & no esta disponible para seleccionar
(atenuado) hasta que se haya recorrido la distancia minima
(3,0 metros en la guia recta, curva o de adaptacion;
50,0 metros en la guia de pivote circular).
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Figura 7-11: Punto de marca B Funcién A+ desplazamiento
! @ La funcion A+ desplazamiento permite que la guia actual sea
desplazada a la ubicacion actual del vehiculo.

NOTA: Disponible solamente cuando se usa una guia de AB recta
0 una guia de AB curva.

Para ajustar la guia:
1. Presione la pestaiia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION a
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono A+ DESPLAZAMIENTO &,
Fiqura 7-14: A+ desplazamiento

Figura 7-13: Sequir quia

&
=)
[C)
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Funcion Proxima guia

Si se guarda méas de una guia, la funcién Préxima guia estara
disponible. Al presionar la opcion Préxima guia, el vehiculo serd
dirigido a la préxima guia guardada en la consola.

» Proxima guia recta @)): muestra la proxima guia de AB recta o
grado de acimut que se guardo en el trabajo actual.

+ Proxima guia de AB curva @): muestra la proxima guia de AB
curva guardada en el trabajo actual.

+ Préxima guia de pivote circular .: muestra la proxima guia de
AB de pivote circular guardada en el trabajo actual.

+ Préxima guia de curva de adaptacion .: muestra la proxima
guia de AB curva de adaptacion guardada en el trabajo actual.

NOTA: La compensacion para las guias adyacentes se calculara
utilizando el ancho de guia. Consulte “Configuracion ->
Asignacion y guia” en el capitulo Configuracién del sistema.

Para cambiar a otras guias disponibles:
1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION a
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono PROXIMA GUIA @) @ @ &.

Alterne entre todas las guias al presionar el icono PROXIMA GUIA
@) B @ & otravez.

Figura 7-15: Préxima quia

Para ver qué guia esta activa, presione el icono de modo de guia en
la barra de estado.

Figura 7-16: Ver cual quia esta activa

Guias de ultima pasada

La guia de Ultima pasada proporciona navegacion verdadera
de ultima pasada. La consola detectara automaticamente el

area aplicada més cercana y establecera guias paralelas basadas

en esa area.

NOTA: Es posible que la guia de dltima pasada no esté disponible;
esto depende del sistema de piloto asistido/automatico instalado.

Para activar las guias de ultima pasada:

1. Conduzca a una ubicacion deseada para aplicar la primera pasada.

2. Después vaya al area aplicada.

3. Laconsola comenzara a proporcionar la informacion de
navegacion.

NOTA: Si se establece un limite, pero no se produjo ninguna

aplicacion durante el proceso de limite, la guia no iniciara.
Figura 7-17: Aplicar la primera pasada
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Guia de la proxima fila
La guia de la préxima fila indica donde se encuentra la préxima
fila con base en el ancho de guia programado, y proporciona
informacion de guia manual en los extremos de la fila marcados por
el usuario para la siguiente fila adyacente. Cuando el operador indica
el final de la fila, una linea AB recta se establecera en la fila actual y
se proporciona la guia para la préxima fila. Una vez que el vehiculo
ha entrado en la proxima fila, se muestran sin guia o con guia.

NOTA: La compensacion para la proxima fila se calculara utilizando
el ancho de guia: consulte “Configuracion -> Asignacion y
guia” en el capitulo Configuracion del sistema.

NOTA: Es posible que la guia de la proxima fila no esté disponible;
esto depende del sistema de piloto asistido/automatico
instalado.

Para activar las guias de proxima fila:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION [
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Alfinal de la fila (al conducir en una linea recta) presione el icono
MARQUE B &).
«Elfinal de la fila se marcara con un punto verde L 2
Gire hacia la proxima fila.

Basado en esa misma direccidn, se proporcionara la guia para la
siguiente fila adyacente.

<4Cuando el vehiculo esta en la fila, se retira la guia.
5. Repita al final de la préxima fila.
NOTA: La funcioén guia de la proxima fila no admite omitir filas.

Figura 7-19: Marcar el fin de la fila

Grado de acimut
Un acimut se define como el &ngulo horizontal medido
hacia la derecha desde una linea de base de norte
verdadero. Al utilizar un acimut, el punto de origen del acimut
es el centro de un circulo imaginario. Norte = 0°, Este = 90°,
Sur =180°, Oeste = 270°.

La guia de grado de acimut proyecta una guia entre la posicién actual
del vehiculo (el punto A) y un punto B establecido a 100 metros de
distancia hacia el rumbo de acimut que se introdujo.

Para establecer una guia de grado de acimut:
1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION a
para mostrar las opciones de navegacion.

Presione el icono ACIMUT @ para introducir acimut.
Utilice la pantalla de entrada para establecer el grado de acimut.
“; Desea darle un nombre a esta guia?”
Presione:
» Si: para introducir un nombre y guardar la guia
» No: para generar un nombre automaticamente
La consola comenzara a proporcionar la informacion de navegacion.

Para establecer guias de acimut adicionales, siga los mismos pasos
que la guia inicial de azimut.

Figura 7-20: Guia de acimut
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1+ RETORNO A PUNTO

El retorno a punto proporciona la guia de regreso a un punto
establecido en la vista de vehiculo y la vista de lote. En la vista
de vehiculo, una flecha dirige el vehiculo de regreso al punto
establecido. En la vista de lote se muestra Unicamente el punto.

Un punto de retorno es especifico para el trabajo y se mantendra
activo en el trabajo activo hasta que se cancele.

NOTA: Es posible que la guia de retorno a punto no esté disponible;
esto depende del sistema de piloto asistido/automatico
instalado.

Marcacién de un punto de retorno
Para marcar un punto de retorno:
1. Conduzca a la ubicacion deseada del punto de retorno @.

2. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION s
para mostrar las opciones de navegacion.

3. Presione el icono AGREGAR PUNTO @.
Figura 7-21: Punto de retorno establecido: vista de vehiculo

Figura 7-22: Eliminar punto

Eliminar el punto de retorno

Para eliminar el punto de retorno establecido:

1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION a

para mostrar las opciones de navegacion.
2. Presione el icono ELIMINAR PUNTO C

El icono Eliminar punto no esta disponible mientras esta activa la guia

de retorno a punto.

Guia a un punto de retorno

Para mostrar la distancia y la guia al punto de retorno establecido:

1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION s
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono GUIA DE RETORNO A PUNTO 0

La consola comenzara a proporcionar la informacién de la distancia

en la barra de guia del vehiculo hasta el punto establecido.

Use el icono CANCELAR GUIA DE RETORNO A PUNTO @ para
ocultar la distancia y la guia al punto establecido.

La guia no se puede calcular cuando el signo “?” aparece en la
barra de guia.

Figura 7-23: Guia de retorno a punto: vista de vehiculo
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BOOMPILOT

Dependiendo de si un sistema de control de secciones esta presente
y cuando esté presente el tipo de control de secciones que se utiliza,
ademéas de cuales son las opciones activadas, existen multiples
opciones para el control de seccion BoomPilot.

Esta seccion incluye las opciones de configuracion para estas
configuraciones:
» Sin mddulo de control de seccién
o Consola solamente
o Con interruptor de encendido/apagado de trabajo opcional

» Con modulo de control de secciones de TeeJet y caja de
interruptores o ISM

» Con modulo de control de secciones de TeeJet

Figura 7-24: Icono de BoomPilot e indicador de la barra de estado

jalsie slelefeleialelolelslolelefolelsfelolele fulsle]slnls e )
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Sin modulo de control de seccidn

Sino hay un sistema de control de secciones, estara disponible el

control manual de secciones. Un interruptor de encendido/apagado

de trabajo opcional se usa para encender o apagar la seccion

Unica. El icono de BoomPilot se usa para asignar la informacion de

aplicacion en las pantallas de guia. Solo un ancho de seccién sera

ilustrado y la barra de estado no tendra ningun icono.

NOTA: Si un controlador ISOBUS, SmartCable, mdulo del
controlador de seccién (SDM) o un médulo de funcién del
interruptor (SFM) esta presente, consulte las siguientes
secciones para obtener mas informacion.

NOTA: El icono de BOOMPILOT esté atenuado Ao cuando GNSS
no esté disponible.

Consola solamente
El'icono de BoomPilot se usa para encender o apagar la asignacion
de la aplicacion de la seccién.

Para establecer los ajustes de configuracion:

1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL
SISTEMA .
Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

Presione {4 E NG

Establezca el “icono de BoomPilot” en .

Para apagar o encender la asignacion de la aplicacion utilizando la

consola:

1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA' Y NAVEGACION a
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono de BOOMPILOT A para alternar la seccion
entre encendida y apagada.

Con interruptor de encendido/apagado de trabajo
opcional

El interruptor de encendido/apagado de trabajo se usa para encender
0 apagar la seccion.

Para establecer los ajustes de configuracion:
1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL
SISTEMA .

Presione la pestafia lateral CONFIGURACION (@.

MESY Implemento

Establezca el “icono de BoomPilot” en .

En areas donde se desea la aplicacion:
1. Cambie el interruptor de encendido/apagado de trabajo a la
posicién “encendido”.

En areas donde no se desea la aplicacion:
1. Cambie el interruptor de encendido/apagado de trabajo a la
posicidn “apagado”.

Cémo utilizar la consola

Para controlar la seccién utilizando el icono de BoomPilot mientras

haya un interruptor de encendido/apagado de trabajo en el sistema:

1. Establezca el “icono de BoomPilot” en .

2. Elinterruptor de encendido/apagado de trabajo debe permanecer
en la posicion “apagado”.

3. Presione el icono de BOOMPILOT A para alternar la seccion
entre encendida y apagada.

Con mddulo de control de secciones de
Teelet y caja de interruptores o ISM
SmartCable, modulo del controlador de seccion (SDM) o mddulo
de funcion del interruptor (SFM) y esta presente una caja de
interruptores o un modulo de estado del implemento (ISM).

NOTA: Elicono de BOOMPILOT estéa atenuado A cuando
GNSS no esté disponible. El icono de la barra de estado de
BoomPilot sera apagado/manual A

Para apagar o encender la aplicacion automaticamente:
1. Elinterruptor automatico/manual de la barra debe estar en la
posicion “automatico”.
<4 Automatico: el icono de la barra de estado estara de color
verde

2. Elinterruptor maestro y los interruptores de la seccion deben

estar en la posicién “encendido”.
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NOTA: La aplicacion puede controlarse de forma manual mientras
esté en el modo BoomPilot automatico mediante los
interruptores que se encuentran en la caja de interruptores
o los interruptores conectados al ISM.

Para apagar o encender la aplicacion manualmente:

1. Elinterruptor automatico/manual de la barra debe estar en la
posicion “manual’.
<4Manual: el icono de la barra de estado sera de color rojo A

2. Uso de los interruptores en la caja de interruptores con los
instructores conectados al ISM.

Con modulo de control de secciones de
Teelet

Si esta presente un SmartCable, se usa un médulo del controlador
de seccion (SDM) o un médulo de funcion del interruptor (SFM),
BoomPilot para establecer el control automatico de secciones a
apagado/manual A automatico A o aplicacion de un lugar A

NOTA: El icono de BOOMPILOT esté atenuado A cuando
GNSS no esté disponible. El icono de la barra de estado de
BoomPailot sera apagado/manual A

Para apagar o encender la aplicacion automaticamente:
1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION a
para mostrar las opciones de navegacion.
2. Presione brevemente el icono de BOOMPILOT A
<Activar: el icono de la barra de estado se cambiara al color
verde
<4Desactivar: el icono de la barra de estado se cambiara al color
rojo

Para realizar una aplicacion de lugar:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION (&)
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono de BOOMPILOT A y manténgalo presionado
sobre el area donde se va a aplicar.

< Aplicacion de lugar: el icono de la barra de estado cambiara
a color amarillo %

a4 ANTICIPACION CURVA

La guia de anticipacion curva indica hacia dénde la direccion actual
llevara al vehiculo con un “puntero” como guia. La opcién Anticipacion
curva esta disponible en todos los modos de guia.

Para activar la guia de anticipacion curva:
1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION a
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Seleccione el icono ANTICIPACION CURVA €.
El puntero estard visible en la pantalla de navegacion.

Figura 7-25: Anticipacion curva

Para eliminar la guia de anticipacion curva:
1. Presione la pestaiia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION a
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Seleccione el icono ANTICIPACION CURVA o

Aty ACTUALIZAR POSICION DE GNSS

Actualizar posicién de GNSS restablecera el filtro ClearPath en el

receptor OEMStar en casos en los que el usuario ha hecho funcionar

el receptor muy cerca de copas densas de arboles y/o edificios.

Consulte “Configuracion -> Configuracion del receptor de GNSS” para

activar el icono de actualizacién de posicion de GNSS.

NOTA: Si se activa la actualizacién mientras se encuentra en un
trabajo, se producira una interrupcion momentanea en el relé
de los datos de GNSS. Muy probablemente, esto provocaré

que secciones que ya estan activadas en el modo BoomPilot
automatico se desactiven durante un breve periodo.

No se debera ejecutar una actualizacion durante la aplicacion
activa.

Para actualizar la posicion de GNSS:
1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION a
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Seleccione el icono Actualizar POSICION DE GNSS :‘@
Figura 7-26: Actualizar posicién de GNSS
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[(%8) LIMITES Y POLIGONOS

La pestafia Limites y poligonos esta disponible en cualquier pantalla
de guia y muestra el limite exterior, el limite interior y las opciones de
poligono.

Ubicacion de asignacion
La ubicacién de asignacion establece el disefio de la ubicacion desde
la que se asignara el limite o poligono.

» Ubicacion predeterminada: al crear un poligono o limite
exterior, la linea de limite estara en el exterior de la seccién
activa mas externa. Al crear un limite interior, la linea estara
en el interior de la seccion activa mas interior. Si no hay
secciones activas, el limite se marcara al final de la seccién
mas externa.

» Entrada de usuario: el usuario puede especificar la
compensacion en linea o lateral desde las direcciones y
distancias de la antena GNSS. Se pueden crear hasta
cinco (5) entradas de usuario. Consulte “Configuracién ->
Asignacion y guia -> Ubicacion de asignacion -> Ubicacion de
asignacion ingresada por el usuario” para obtener detalles.

No se necesita la aplicacién para asignar un limite o poligono.

Si se va a asignar un limite o un poligono con una 0 mas secciones
dobladas hacia adentro y apagadas, es necesario mantener esta
configuracion de la seccidén mientras que dure la pasada del limite
o poligono. Cualquier cambio realizado al nimero de secciones
encendidas y, por lo tanto, al ancho de la méquina después de que
el proceso de asignacion de limite o poligono haya comenzado,
resultara en la asignacion de la aplicacion del limite o poligono

en el borde exterior de todas las secciones programadas; no
necesariamente las que estén encendidas en cualquier momento
durante la pasada del limite o poligono.

Al asignar un limite o poligono con algunas secciones apagadas, es
necesario cambiar BoomPilot al modo manual A y ENCENDER
los interruptores maestros y de secciones para todas las secciones
que se usaran durante la pasada del limite o poligono. Una vez que
la pasada del limite o poligono se haya completado, los interruptores
de secciones pueden APAGARSE, el interruptor maestro permanece
ENCENDIDO, el BoomPilot se puede revertir al modo automatico

y entonces se puede usar el control automatico de secciones.

NOTA: Si se genera el mapa de un limite con algunas secciones
dobladas como se describio anteriormente, podria ser
necesario usar el icono A+ DESPLAZAMIENTO Y en la
guia sobre la posicion correcta para las pasadas posteriores
en el lote.

Limites
Los limites de aplicacion establecen areas de trabajo donde el
producto se aplica y no se aplica al utilizar ASC o BoomPilot.

« Limite exterior &ak: establece un area de trabajo en la que se
aplicara la aplicacién mientras se usa ASC o BoomPilot.

+ Limite interior &}: establece un area de trabajo en la que NO se
aplicara la aplicacién mientras se usa ASC o BoomPilot.

Se pueden establecer limites en todos los modos de guia. Se puede
almacenar hasta un total de 100 limites exteriores o interiores dentro
de un solo trabajo. No se necesita la aplicacion para asignar un limite.

Mediante la opcién Datos -> Datos del trabajo -> Administrar, o con
Fieldware Link, un usuario puede duplicar y editar trabajos para
volver a usar los limites para diferentes aplicaciones en el mismo lote.

Para establecer un limite exterior o interior:

1. Conduzca hasta un lugar deseado en el perimetro del area de
aplicacion y oriente el vehiculo con respecto a la ubicacion de
asignacion establecida. Consulte “Configuracion -> Asignacion
y guia -> Ubicacién de asignacion” para obtener detalles.

2. Presione la pestafia OPCIONES DE LIMITE Y POLIGONO Q
para mostrar las opciones de limite y poligono.

Presione el icono MARCAR LiMITE &t &1
Verifique que la ubicacion de asignacion sea correcta.
<«Si la ubicacion de asignacion no es correcta,
presione y vaya a Configuracién -> Asignacion
y guia -> Ubicacién de asignacion.
5. Recorra el perimetro del area de aplicacion.
Mientras se desplaza, use las opciones como sea necesario:
» Pausar limite &l Gl pausa el proceso de marcar un limite.
» Reanudar limite & & reanuda el proceso de marcar un
limite.
» Cancelar limite && &: cancela el proceso de marcar un limite.
6. Terminar el limite:

» Cierre automatico: desplacese un ancho de barrido desde el
punto de partida. El limite se cerrard automaticamente (la guia
blanca se cambiara al color negro).

» Cierre manual: presione el icono FINALIZAR LIMITE G Gk
para cerrar el limite con una linea recta entre la ubicacion
actual y el punto de partida.

NOTA: Si no se recorre la distancia minima (cinco veces el
ancho de barrido), aparecera un mensaje de error.

7. Presione:
» Guardar: para guardar el limite
» Eliminar: para eliminar el limite
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Figura 7-27: Limite exterior Figura 7-28: Agregar limite interior
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Eliminar el dltimo limite marcado

Use el icono ELIMINAR LIMITE (&2 para eliminar el dltimo limite
marcado (interior o exterior) del trabajo actual. Vuelva a presionarlo
para eliminar los limites adicionales en orden de creacién mas
reciente a mas antigua.

Figura 7-29: Eliminar el ultimo limite marcado

Superficie cultivable en la barra de estado

Con relacion a su ubicacién actual, se muestra el icono DENTRO
DE LA SUPERFICIE CULTIVABLE @ o elicono FUERADE LA
SUPERFICIE CULTIVABLE (2) en la barra de estado una vez que
se establece un limite.

1. Presione el icono SUPERFICIE CULTIVABLE @ @

<« Superficie cultivable: area total de todos los limites exteriores
menos el area de todos los limites interiores

<« Area delimitada exterior: area total de todos los limites exteriores
<« Area delimitada interior: area total de todos los limites interiores

Figura 7-30: Superficie cultivable en la barra de estado
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Poligonos

Los poligonos establecen las areas de asignacién. Se pueden
establecer poligonos en todos los modos de guia. Se pueden
almacenar hasta 100 poligonos dentro de un solo trabajo. No se
necesita la aplicacion para asignar un poligono.

Mediante las opciones Datos -> Datos del trabajo -> Administrar o con
Fieldware Link, un usuario puede duplicar y editar trabajos para volver
a usar los poligonos para diferentes aplicaciones en el mismo lote.

Para establecer un poligono:

1.

Conduzca hasta un lugar deseado en el perimetro del area

y oriente el vehiculo con respecto a la ubicacion de asignacion
establecida. Consulte “Configuracién -> Asignacion y guia ->
Ubicacién de asignacion” para obtener detalles.

Presione la pestafia OPCIONES DE LIMITE Y POLIGONO [
para mostrar las opciones de limite y poligono.

Presione el icono MARCAR POLIGONO ‘@
Verifique que la ubicacion de asignacion sea correcta.
<«Si la ubicacion de asignacidn no es correcta, presione

y vaya a Configuracion -> Asignacion y guia ->
Ubicacion de asignacion.

Recorra el perimetro del area.

Mientras se desplaza, use las opciones como sea necesario;

» Pausar poligono o pausa el proceso de marcar el poligono.

» Reanudar poligono @ reanuda el proceso de marcar el
poligono.

» Cancelar poligono @ cancelael proceso actual de marcar el
poligono.

Presione el icono FINALIZAR POLIGONO ‘@ para finalizar el

proceso actual de marcar el poligono. Una linea recta completara

el poligono entre su ubicacion actual y el punto de partida.

Presione:

» Guardar y asignar nombre: para guardar el poligono con un
nombre personalizado. Los nombres previamente establecidos
estaran disponibles en una lista desplegable l .

» Guardar sin asignar nombre: para guardar el poligono sin un

nombre
» Desechar: para eliminar el poligono
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Figura 7-31: Poligono

Eliminar el altimo poligono marcado

Use el icono ELIMINAR POLIGONO @ para eliminar el tltimo
poligono marcado del trabajo actual. Vuelva a presionarlo para
eliminar los poligonos adicionales en orden de creacion mas reciente
a mas antigua.

Figura 7-32: Eliminar el tltimo poligono marcado
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OPCIONES DE ASIGNACION

En las pantallas Vista de vehiculo o Guia de vista de lote, en
cualquier modo de guia, la pestafia Opciones de asignacion muestra
las opciones para mostrar mapas de poligono, mapas de cobertura
y mapas de la aplicacion.

El poligono y los mapas de cobertura estan disponibles cuando se ha
establecido un poligono.

La asignacion de la aplicacion del producto basado en GNSS esta
disponible cuando el controlador de tasas esté presente en el
sistema. La asignacion de control de tasas puede registrar las areas
cubiertas por el implemento (cobertura) o la cantidad de producto que
se ha aplicado y dénde (aplicacion) y puede dirigir la aplicacion del
producto a una tasa Unica y variable (tasa deseada predefinida y de
prescripcion, respectivamente).

* Mapa de cobertura @ muestra las areas cubiertas por el
implemento, independientemente de si se aplicé o no el producto

* Poligonos @ muestra todos los poligonos asignados

* Mapa de prescripcion (CJ): mapa precargado que proporciona
informacion al controlador de tasas para su uso en la aplicacién
del producto

* Mapa de la aplicacion (A : muestra la cantidad de producto
que se aplico y donde, utilizando colores para indicar el nivel
en proporcion de los niveles minimos y maximos predefinidos
o establecidos automaticamente

* Mapa de tasa deseada @): muestra la tasa de aplicacion que
el controlador de tasas intentd alcanzar en cada ubicacién

NOTA: Antes de usar la asignacion, establezca o verifique las
opciones de asignacion del producto en Configuracion ->
Producto. Consulte “Producto” en el capitulo Configuracion del
sistema. Para obtener més informacion sobre la asignacién
de la aplicacion, consulte el capitulo Control de tasas de este
manual.

Asignacion de poligono

Para acceder a la asignacion de poligono:
1. Presione la pestaiia OPCIONES DE ASIGNACION (@8l para
mostrar las opciones de la asignacion.

2. Seleccione uno 0 mas:
» Mapa de cobertura (@
» Poligonos @
Figura 7-33: Mapa de cobertura con poligonos

o
—
)

Asignacion de control de tasas

Para acceder a la asignacion de control de tasas:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE ASIGNACION (@8l para
mostrar las opciones de la asignacion.

2. Seleccione uno 0 mas:
» Mapa de cobertura (@
» Mapa de prescripcion (CJ)
» Mapa de la aplicacion (4
» Mapa de tasa deseada &

NOTA: El mapa de la aplicacion y el mapa de tasa deseada no se
pueden seleccionar simultaneamente.
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Figura 7-34: Mapa de cobertura con asignacion de control de tasas

-
—
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Vista de lote

Acercamiento/alejamiento se usa para ajustar el area visible del mapa.

* Acercamiento @\ A disminuira la cantidad de area visible del
mapa.
I =2 v . . . .
+ Alejamiento = ¥ aumentara la cantidad de area visible del
mapa.

‘_ MODO PANORAMICO

En la guia de vista de lote, el modo panoramico permite posicionar la
pantalla manualmente como se desee. La posicion descentrada en la
pantalla se mantendra hasta que se presione el icono Mundial.

Para entrar en el modo panoramico y utilizarlo:

i , 1. Presione la pestaria OPCIONES DE PANTALLA 71,
Vista de vehiculo resione fa pesiana 0

La opcion Acercamiento/alejamiento y perspectiva se usa para ajustar 2. Presione:
la vista de vehiculo o la perspectiva al horizonte desde la vista de » Y ARRASTRE LA PANTALLA en la direccion correspondiente
vehiculo hasta la vista aérea. para mover la vista en la pantalla.

» FLECHAS ’ « - T‘t en la direccion correspondiente para
mover la vista en la pantalla (abajo, izquierda, derecha, arriba).

» Icono VISTAMUNDIAL @ para centrar el vehiculo en la
pantalla y ampliar la vista de la pantalla al &rea mas amplia
Figura 7-35: De acercamiento a alejamiento disponible.

NOTA: Presione y sostenga las FLECHAS ‘ « » Tt para
ajustar la configuracion répidamente.

+ Acercamiento EE‘ A ajustara la vista a la vista de vehiculo
mostrando una brdjula en el horizonte

+ Alejamiento N v ajustara la vista a la vista aérea

Para cerrar las opciones del modo panoramico:
1. Presione la pestafia CERRAR OPCIONES [

Figura 7-36: Modo panoramico

- )
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OPCIONES ESPECIFICAS DE REALVIEW

La guia de RealView permite que se muestre la entrada de video
en directo en lugar de una imagen generada por computadora.
Las opciones de configuracidn de RealView obtienen acceso
a herramientas de guia adicionales que incluyen la guia sobre
video y un indicador de angulo de direccion.
» Una sola camara: una sola cdmara esta conectada
directamente a la consola
» Mddulo de seleccion de video: si un médulo de seleccién de
video (VSM) esta instalado en el sistema, dos (2) opciones
de video estan disponibles:

+ Vista de una sola camara: se puede seleccionar una de
hasta ocho entradas de la cdmara para cambiar la vista
de la entrada de video.

+ Vista de camaras divididas: se puede seleccionar uno de
dos grupos de cuatro entradas de la camara (A/B/C/D
0 E/F/G/H) para dividir la pantalla en cuatro sefiales de
video por separado.

Para ajustar la vista de camara [reversa, girar 180 grados], vaya
a Ajustes -> Configuracion -> Video.

Para obtener acceso a las opciones de RealView:

. Presione la pestafia inferior GUIA DE REALVIEW
2. Presione la pestafia OPCIONES DE REALVIEW |&
mostrar las opciones de RealView.
3. Seleccione entre:

» Vista de una sola camara @ [solo VSM]: se puede
seleccionar una (1) de hasta ocho (8) entradas de la cdmara
para cambiar la vista de la entrada de video.

» Vista de camaras divididas g [solo VSM]: se puede
seleccionar uno (1) de dos (2) grupos de cuatro (4) entradas
de la camara (A/B/C/D o E/FIG/H) para dividir la pantalla en
cuatro sefiales de video por separado.

» Opciones de la guia de RealView #°g: obtiene acceso
a herramientas de guia adicionales que incluyen la guia sobre
video y un indicador de angulo de direccion

» Captura de imagenes de camara RealView (@f): guarda una
foto fija de la vista actual en la pantalla en una unidad USB

Figura 7-37: Guia de RealView

Opciones de guia de RealView
“ 4+ Las opciones de configuracion de RealView obtienen acceso

a herramientas de guia adicionales que incluyen la guia sobre

video y un indicador de angulo de direccién.

1.

Presione la pestafia OPCIONES DE REALVIEW @
mostrar las opciones de RealView.

Presione el icono OPCIONES DE GUIA DE REALVIEW #%.
Seleccione entre:

para

» Guia sobre video @y : coloca guias de tres dimensiones sobre
la sefial de video para la asistencia de navegacion

» Indicador de angulo de direccion |~ : muestra la direccion en
la que se debe ajustar el volante

» Ajuste de linea de horizonte 4 W ajusta la linea de
horizonte en pantalla hacia arriba o hacia abajo

Figura 7-38: Opciones de configuracion de RealView
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Instantanea de camara Figura 7-40: Seleccion de una sola camara con VSM

a La instantanea de cdmara RealView guarda una foto fija de la
vista actual en la pantalla en una unidad USB.
1. Inserte una unidad USB.

2. Presione la pestafia OPCIONES DE REALVIEW
mostrar las opciones de RealView.

3. Presione el icono INSTANTANEA DE CAMARA @4
Figura 7-39: Instantanea de cdmara RealView
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Opciones de la camara VSM

®® Siun modulo de seleccion de video (VSM) esta

©@ irstalado en el sistema, dos (2) opciones de video

estan disponibles:

1. Presione la pestafia OPCIONES DE REALVIEW &
mostrar las opciones de RealView.

@

para

SSND

2. Seleccione entre:

» Vista de una sola camara @ : se puede seleccionar una (1)
de hasta ocho (8) entradas de la cdmara para cambiar la vista
de la entrada de video

P Vista de camaras divididas § § : se puede seleccionar uno
(1) de dos (2) grupos de cuatro (4) entradas de la camara
(A/BICID o E/F/G/H) para dividir la pantalla en cuatro sefiales
de video por separado
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CAPITULO 8: CONTROLADOR DE TASAS DE TERCEROS

Cuando un controlador de tasas de terceros esta presente y se ha
desbloqueado el control de tasas, las pantallas de guias pueden
mostrar la informacion de la aplicacion y la asignacion.

Para agregar un controlador de tasas de terceros al sistema:
1. Agregue un controlador de tasas al sistema.

2. Encienda el controlador de tasas.

3. Enla consola Matrix Pro GS, desbloquee el controlador de tasas
de terceros.

Reinicie la consola Matrix Pro GS.

En la consola Matrix Pro GS, configure los valores de
configuracion del controlador de tasas de terceros, que se utiliza
para configurar la interfaz de hardware y comunicacion.

6. La consola Matrix Pro GS, configure los valores de configuracion
del producto, que se utiliza para configurar el nombre, los
volumenes del tanque/de la tolva, las tasas de aplicaciones
deseadas, el aumento para ajustar la tasa deseada y la
asignacion de colores de los limites méximo/minimo de la tasa
y los colores correspondientes en la pantalla

NOTA: Verifique que coincidan el modo de controlador y las unidades
del controlador de tasas.

DESBLOQUEO DEL CONTROLADOR DE
TASAS DE TERCEROS

El desbloqueo de funciones se usa para desbloquear funciones
avanzadas.

NOTA: El cédigo de desbloqueo es tnico para cada consola.
Comuniquese con el servicio de atencion al cliente de TeeJet
Technologies. Una vez desbloqueada, la funcion permanecera
asi salvo que la consola se restablezca completamente.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA i

2. Presione PESNELTEER: CR IS NG

3. Presione el boton de la funcion bloqueada _; del controlador de
tasas de terceros.

4. Introduzca el cddigo de desbloqueo.
5. Reinicie la consola.
Figura 8-1: Desbloqueo de funciones
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OPCIONES DE CONFIGURACION

Controlador de tasas de terceros

Cuando un sistema de controlador de tasas de terceros esta presente
y el control de tasas se ha desbloqueado, el controlador de tasas de
terceros se puede activar/desactivar.

1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL
SISTEMA .
Presione la pestafia lateral CONFIGURACION (g5,

MES I Controlador de tasas de terceros §

Seleccione si se activara o desactivara el controlador de tasas

de terceros.

5. Cuando esté desactivado, seleccione entre:

» Interfaz de hardware: se usa para seleccionar una interfaz
para comunicarse con el controlador de tasas de terceros.

» Protocolo de comunicacion: se utiliza para seleccionar un
protocolo para comunicarse con un controlador de tasas
de terceros.

» Modo del controlador: si se selecciona un protocolo
correspondiente, se utiliza para seleccionar el modo de
controlador que coincida con la configuracion del controlador
de tasas.

P Tasa de transmision: si usa un dispositivo de interfaz en serie,
se usa para seleccionar la tasa apropiada de transmisién de
comunicacion.

En cualquier momento, seleccione:

» Estado de control de tasas: se usa para ver el estado de un
controlador de tasas de terceros conectado.

Figura 8-2: Controlador de tasas de terceros

Producto

Cuando un sistema de controlador de tasas de terceros esta presente
y el control de tasas se ha desbloqueado, las opciones del producto
estan disponibles para configurar los nombres de los canales de
control del producto y los limites maximos/minimos de las tasas y los
colores de visualizacion correspondientes de la asignacion de mapas.

1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL
sisTEMA [
2. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION [g5.

Presione .

4. Seleccione entre:

» Nombre del producto: se usa para introducir el nombre del
producto para el canal de control actual

» Color de tasa maxima/minima: se usa para crear el esquema
de colores que representa mejor el cambio en las tasas en
toda una aplicacion o mapa de tasa deseada

» Rango de colores: se usa para seleccionar el modo automatico
o manual para establecer el color de tasa maxima y minima

» Limite superior de asignacion de tasa aplicada [solo para el
rango de colores manual]: se usa para establecer las tasas
maximas para la cual se usara el color de tasa maxima (las
tasas mayores utilizaran el color de tasa méaxima seleccionado)

» Limite inferior de asignacion de tasa aplicada [solo para el rango
de colores manual]: se utiliza para establecer la tasa minima
para la cual se utilizara el color de la tasa minima (las tasas
inferiores utilizaran el color de la tasa minima seleccionado)

Figura 8-3: Opciones del producto
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Cuando un controlador de tasas de terceros se integra al sistema, estaran disponibles opciones adicionales de control y asignacion de tasas en
las pantallas Vista de vehiculo y Guia de vista de lote.

Guia en la pantalla Barra de estado
Ademas de las opciones de guia estandar, con el controlador de Ademas de las opciones de la barra estandar Barra de estado,
tasas de terceros estara disponible la siguiente informacion: el icono Estado del controlador de tasas del producto proporciona
. informacion sobre el estado del control de tasas.
. Guias inf i6n sobre el estado del control de t
<ANegro/blanco: linea de limite de la zona del mapa de Cuando se presiona un icono, se muestra la informacion de estado
prescripcion relacionada.
+ Area de cobertura: representa el area aplicada y el traslape: 1. Presione icono ESTADO DEL CONTROL DE TASAS . ‘

<« Seleccionado por el usuario: las areas aplicadas del mapa de Fiqura 8-5: Estado del control de tasas del producto
la aplicacién y del mapa de tasa deseada muestran barras de

colores que corresponden al rango de colores seleccionado
y la seleccion del mapa.

Barra de guia

Ademas de las opciones de la barra de guia estandar, con el
controlador de tasas de terceros estara disponible la siguiente
informacién que se puede seleccionar:

» Tasa de aplicacion actual: muestra la tasa de aplicacién actual

» Tasa de aplicacion deseada: muestra la tasa de aplicacion
deseada

Figura 8-4: Informacion de la barra de guia que se puede seleccionar

Estado del control de tasas

@ Verde = funcionamiento normal
@ Amarillo = advertencia de sistema (tasa/presion incorrecta, etc.)
. Rojo = error de sistema (tasa/presion incorrecta, etc.)

Sin icono = no se instal6 un control de tasas
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OPCIONES DE ASIGNACION

En las pantallas Vista de vehiculo o Guia de vista de lote, en
cualquier modo de guia, la pestafia Opciones de asignacion muestra
las opciones para mostrar mapas de poligono, mapas de cobertura
y mapas de la aplicacion.

El poligono y los mapas de cobertura estan disponibles cuando se ha
establecido un poligono.

La asignacion de la aplicacion del producto basado en GNSS esta
disponible cuando el controlador de tasas esté presente en el
sistema. La asignacion de control de tasas puede registrar las areas
cubiertas por el implemento (cobertura) o la cantidad de producto que
se ha aplicado y dénde (aplicacion) y puede dirigir la aplicacién del
producto a una tasa Unica y variable (tasa deseada predefinida y de
prescripcion, respectivamente).

NOTA: Antes de usar la asignacion, establezca o verifique las
opciones de asignacion del producto en Configuracion ->
Producto. Consulte “Producto” en el capitulo Configuracion
del sistema.

Como duplicar y transferir mapas

Los mapas se almacenan en los datos del trabajo. Bajo Datos ->
Datos del trabajo, los datos de trabajo que contienen mapas se
pueden duplicar o transferir a Fieldware Link para poderlos abrir,
ver, editar e imprimir y volver a transferir a la consola. Consulte
“Administracion de datos -> Datos del trabajo -> Transferir” y
“Administracion de datos -> Datos del trabajo -> Administrar” en
el capitulo Configuracién del sistema para obtener detalles.

Usando Datos -> Informes, se pueden generar informes en varios
formatos que contengan datos y cualquier mapa del trabajo.

Para obtener acceso a la asignacion de la aplicacion:
1. Presione la pestafia inferior GUIA DE VISTA DE VEHICULO
[F2) o 1a pestaria inferior Guia DE visTA DE LoTE [

2. Presione la pestafia OPCIONES DE ASIGNACION i para
mostrar las opciones de la asignacion.
3. Seleccione uno o mas:
» Mapa de cobertura @ muestra las areas cubiertas por el
implemento, independientemente de si se aplicé el producto
» Poligonos @ muestra todos los poligonos asignados
» Mapa de prescripcion (CJ: mapa precargado que proporciona
informacion al controlador de tasas para su uso en la
aplicacion del producto
» Mapa de la aplicacion (4 : muestra la cantidad de producto
que se aplico y dénde, utilizando colores para indicar el nivel
en proporcion de los niveles minimos y maximos predefinidos
o establecidos automéaticamente
» Mapa de tasa deseada @) muestra la tasa de aplicacion que
el controlador de tasas intent alcanzar en cada ubicacion

NOTA: El mapa de la aplicacion y el mapa de tasa deseada no se
pueden seleccionar simultaneamente.

Figura 8-6: Mapas de cobertura, poligonos y tasa deseada

Mapa de cobertura
Mapa de cobertura que muestra las areas cubiertas por el
implemento.

Asignacion en pantalla
+ Area de cobertura: representa el area aplicada y el traslape:
<4Azul: una aplicacion
<«Rojo: dos 0 més aplicaciones

Fiqura 8-7: Mapa de cobertura
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Mapa de poligonos

’ El mapa de poligonos muestra todos los poligonos asignados.

Asignacion en pantalla
+ Guias
<Azul: linea de limite de poligono

Figura 8-8: Hay un mapa de poligonos con control de tasas disponible

Mapa de prescripcion

El mapa de prescripcion es un mapa precargado que

proporciona informacion al controlador de tasas para su uso al
aplicar el producto. Los mapas de prescripcion contienen informacion
de la tasa del producto con referencias geogréficas. La consola Matrix
Pro GS puede importar datos del trabajo que incluyen los mapas de
prescripcidn que se utilizaran con la aplicacion de tasas variables
(VRA) mediante controladores de tasas compatibles.

Asignacion en pantalla
+ Lineas de zonas:
<ANegras al aproximarse a la zona de aplicacion.
<{Blancas cuando se encuentra dentro de la zona de aplicacion.
<«Las otras zonas que tengan la misma tasa también se
mostraran en color blanco.

+ Area de cobertura: representa las zonas de las diferentes tasas
de prescripcion:
<« Seleccionado por el usuario: los colores de la zona se
seleccionan cuando se establece el mapa de prescripcion.
Con Fieldware Link (versién 5.01 o superior), los usuarios pueden
importar trabajos VRA creados en Fieldware Link, ademas de
exportar los datos del trabajo de la consola, editar los mapas que
se incluyen para crear la tasa deseada o los mapas de prescripcion
y transferirlos de nuevo a la consola para usarlos en el trabajo.

NOTA: Para las aplicaciones de tasas variables, se requiere el Modo
de trabajo avanzado. Consulte Opciones (Modo de trabajo) en
el capitulo Configuracion del sistema.

Figura 8-9: Mapa de prescripcion

Mapas de aplicacion y tasa deseada

El mapa de la aplicacion (4 muestra la cantidad de producto que se
aplicé y dénde, utilizando colores para indicar el nivel en proporcion
de los niveles minimos y maximos predefinidos o establecidos
automaticamente

El mapa de tasa deseada @ muestra la tasa de aplicacion que el
controlador de tasas intentd alcanzar en cada ubicacién

NOTA: El mapa de la aplicacion y el mapa de tasa deseada no se
pueden seleccionar simultaneamente.

Mapa de la aplicacion

» El'mapa de la aplicacién muestra la cantidad de producto
- que se aplico y donde, utilizando colores para indicar el nivel
en proporcion de los niveles minimos y méximos predefinidos
o establecidos automéaticamente.

NOTA: El mapa de la aplicacion y el mapa de tasa deseada no se
pueden seleccionar simultaneamente.

Asignacion en pantalla
+ Area de cobertura: representa el area aplicada:
<«Seleccionado por el usuario: las areas aplicadas muestran
barras de colores que corresponden al rango de colores
seleccionado y la seleccion del mapa.
Figura 8-10: Mapa de la aplicacion
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Mapa de tasa deseada Figura 8-12: Opciones del producto

El mapa de tasa deseada muestra la tasa de aplicacion deseada
que el controlador de tasas intent6 alcanzar en cada ubicacion.

NOTA: El mapa de la aplicacion y el mapa de tasa deseada no se
pueden seleccionar simultaneamente.

Asignacion en pantalla
+ Area de cobertura: representa el area aplicada:
<A Seleccionado por el usuario: las areas aplicadas muestran
barras de colores que corresponden al rango de colores
seleccionado y la seleccion del mapa.
Figura 8-11: Mapa de tasa deseada

Tasas deseadas

Las tasas de aplicacion deseadas predefinidas definen las tasas
deseadas del producto que se aplicara por hectarea/acre. Estos valores
de configuracion estableceran lo mismo para todos los trabajos activos.

Seleccion de rango de colores
Las opciones del producto configuran los limites maximo/minimo de las
tasas y los colores de visualizacion correspondientes de la asignacion.

1. Presione la pestaria lateral CONFIGURACION (2.

2. Presione .

3. Seleccione:
» Rango de colores: modo usado para establecer la tasa para el
color de tasa maxima y el color de tasa minima.
<4Automatico: los valores maximos y minimos se
determinaran por los valores de tasa aplicados actuales
o los valores de tasa deseada

<«4Manual: los limites maximos y minimos se estableceran
segun los valores establecidos en las opciones de Limite
superior de asignacién de tasa aplicada y Limite inferior de
asignacion de tasa aplicada

» Color de tasa maxima: se usa para establecer el color de tasa
maxima. Cuando esté en el modo Rango de colores manual,
este color se usara para todas las tasas que sobrepasen el
limite superior de asignacion de tasa aplicada

» Color de tasa minima: se usa para establecer el color de tasa
minima. Cuando esté en el modo Rango de colores manual,
este color se usara para todas las tasas que se encuentren
por debajo del limite inferior de asignacién de tasa aplicada
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APENDICE A: CONFIGURACION DEL SISTEMA

Los siguientes diagramas representan las configuraciones tipicas de la consola Matrix Pro GS. Debido a la variedad de configuraciones
posibles, se debe usar esto solo como una referencia.

Figura A-1: Matrix Pro GS con sistema de piloto automatico FieldPilot

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

Kit, soporte de RAM con ventosa
90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626

Cable de alimentacion/de
red CAN/de datos
(se incluye con

los kits FieldPilot,
UniPilot 0 BoomPilot)

Antena GNSS RXA-30
Receptor de GNSS RX520
Antena GNSS GLONASS

> Moddulo de sensor de reversa

Kit de interfaz de sensor de presion para
@ el monitor del tamafio de la gota (DSM)

ala bateria

a las valvulas de control de secciones

to section control valves

78-08086: mddulo de funcion ﬁ
del interruptor (SFM
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Figura A-2: Matrix Pro GS con sistema de direccion FieldPilot Pro o UniPilot Pro

90-02349 (Matrix 570) 45-05626
90-02700 (Matrix 840) Cable de alimentacion/de
red CAN/de datos

(se incluye con

los kits FieldPilot,
UniPilot 0 BoomPilot)

P Modulo selector de video
4

alRS-232 5
» Modulo de sensor de reversa
Antena GNSS RXA-30 (no lo utilice con el sistema FieldPilot Pro/UniPilot Pro)
Receptor de GNSS RX520

Antena GNSS GLONASS Kit de interfaz de sensor de presion para el monitor

del tamafio de la gota (DSM)
ala bateria

alas valvulas de control de secciones

al interruptor &
de estado

78-05098: modulo del controlador de seccion (SDM)

alas valvulas de control de secciones

45-05986: Interfaz Ethernet RJ5 a Conxall

1

78-08086: modulo de funcion |7
del interruptor (SFM)

5251: Sujetador de SCM
Pro plano

SCM Pro

78-08097 UniPilot Pro

78-08098 Desbloqueo hidraulico
78-08095 Desbloqueo hidraulico/RTK

65-05246: equipo genérico del sujetador contra
giro de UniPilot Pro

91-05023: unidad UniPilot Pro Pasador
(o) contra giro

Valvula de direccion ~ Arnés de valvula de direccion especifica

especifica del del vehiculo de FieldPilot Pro '\:

vehiculo de

FieldPilot Pro

45-10166: arnés de UniPilot Pro

91-05023: dispositivo de direccion eléctrica,
UniPilot Pro

\@

32-04020: interruptor
de pie

R
~ % @:\
ala entrada del
16- interruptor de asiento
sensor de presion
16-05022:

sensor del angulo del volante

32-04059: interruptor de pie
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APENDICE B: CONFIGURACION DEL MENU DE LA CONSOLA MATRIX
PRO GS

Este apéndice enumera los valores de configuracién de menu de la Clave de simbolo
consola Matrix Pro GS y brinda también lo siguiente: En las siguientes tablas, estos simbolos indican si la configuracion
+ Configuracién disponible con un trabajo activo. esta disponible durante un trabajo activo:
+ La configuracién se puede realizar en la misma consola Matrix
Pro GS, o mediante el software Fieldware Link.
+ Configuracién que se incluye cuando se exporta un perfil desde
la consola Matrix Pro GS, o desde Fieldware Link.

v Disponible durante un trabajo activo

x No disponible durante un trabajo activo
<« Retenido desde la consola con perfil

» Retenido desde Fieldware Link con perfil

Ajustes de configuracion

Disponible con Se puede editar en Guardado en el perfil exportado en
justes de configuracion un trabajo activo Matrix Pro FieldWare Link Matrix Pro FieldWare Link
Tipo de maquina............... x v x v <
Altura de la antena de GNSS... x v v v v
Tipo de implemento x v v v v
Disefio de implemento simétrico .. x v v v v
Médulos de salida de seccién multiple.... x v v v <
Numero de secciones de implemento x v v v v
Ancho de aplicacién/trabajo x v v v v
Monitor del tamafio de la gota v v x v <
Seleccién de  Boquilla actual x 4 v <
boquillas Restablecimiento de boquilla x 4 4 <
Alerta de @plICACIAN .........c.vvrrrririeieieiecs st nen v v x v <
Tiempo de entrada v v x v <
Tiempo de salida v v x v <«
Permitir BoomPilot en reversa.. v v x v <
Modo de inicio de BoomPilot.... v v x v <
Icono de BoomPilot v v x v <
Demora en la sefial de reversa v v x v <
Direccion de compensacion en linea del implemento .......... x v v v v
Distancia de compensacion en linea del implemento .......... x 4 v v v
Implemento  p1odo recto Direccion de compensacion lateral del implemento.............. x v v v v
Distancia de compensacion lateral del implemento . x 4 v v v
TrASIAPE ..o 4 v v v v
Tiempos de demora activado/desactivado...........c..cccceeennae v v v v v
Tipo de configuracion: TeeJet............cccocovevnerncrnnrnenns x 4 v v v
Distancia de compensacion en linea de la antena a los
QISCOS ..vovvirierreieie et x 4 v v v
Direccion de compensacion lateral del implemento............. x v v v v
Distancia de compensacion lateral del implemento ............. x 4 v v v
TrASIAPE. ... v v v v v
Tiempos de demora activado/desactivado.... 4 4 4 v v
Distancia de compensacion de esparcidor x v v v v
Modo ‘?e Compensaciones de seccion x v v v v
esparcidor Longitudes de SECCION..........c.ovveveerrineinrreiesese e x v v v v
Tipo de configuracion: OEM.............ccccccvevinrinineireininne x v v v v
Distancia de compensacion en linea de la antena a los
QISCOS ..vavveriirieie e x 4 v v v
Direccion de compensacion lateral del implemento............. x v v v v
Distancia de compensacion lateral del implemento ............. x 4 4 4 v
Distancias de inicio/detencion ............ococreveneeneerieneennns x v 4 4 v
Compensaciones de inicio/detencion de seccion................. x v v v v
Continuacion...
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an Disponible con Se puede editar en Guardado en el perfil exportado en
\ Ajustes de configuracion un trabajo activo Matrix Pro | FieldWare Link Matrix Pro FieldWare Link
Direccion de compensacion en linea de la seccion 1........... x v v v v
Distancia de compensacion en linea de la seccion 1........... x v 4 4 v
Direccién de compensacion lateral del implemento.............. x v v v v
Implemento  Modo ) ) - .
) . Distancia de compensacion lateral del implemento ... x v v v v
(continuacion) ~ escalonado
Traslape.. v v v v v
Tiempos de demora activado/desactivado ... v v 4 4 v
Compensaciones de SECCION............covvvrrerieeeeneenienneeens x v v v v
Ubicacion de aSignacion............c.eeeienrieieirniiinsisieesssssisss s v v x v <
Nombre de 12 UDICACION...........coorrveerreereceeeceeeeeeeeeees v v x v <
Direccion de compensacion en linea de la ubicacion de
asignacion .. v v x v <
Distancia de compensacion en linea de la ubicacion de
ASIGNACION ..ot v v x v <
Direccion de compensacion lateral de la ubicacion de
ASIGNACION ..ottt v v x v <
Distancia de compensacion lateral de la ubicacion de
asignacion .. v v x v <
ANCNO 8 GUIA ... x v v v v
BIllO A& LED........ oot ssssssenes v v x x x
Modo de pantalla v v x x x
Espaciamiento de LED.. v v x x x
Barra de luces externa .. v v x x x
Guiay Brillo de LED de la barra de IuCes eXterna............cvuueveermmnieneineineesnniinsinennes 4 v x x x
. " Brillo del texto de la barra de luces externa ..........c.coeeevenincnirncenrnineininnes v v x x x
asignacion
Traza externa v v x x x
Numero de barrido externo v v x x x
Velocidad externa v v x x x
Tasa actual EXIEIMA ..o s v v x x x
Tasa deseada EXEEIMA ..ottt ees v v x x x
Producto aplicado EXtErN0..........c.euriierrieieieeie e v v x x x
TIPO 08 GNSS ... x v x x x
PUErto de GNSS........oiiieie s x v x x x
Config. del Tasa de datos de GNSS ...t sseeens x v x x x
receptor Informacion del estado de GNSS v v x x x
de GNSS x v x x x
x v x x x
v v x x x
Video CAMAIA A8 TBVETSA.......vvurieeriiciseeeriesissie ettt v v x x x
Configuracion d& CAMANA ...........c.crerrerrerrerreereerreesees st sessesseeens v v x x x
Sensor de Tasa de presion MAXIMA............ceverrreneerireererenrereeeeneesenes v v v v v
Sensores presion del Alarma de presion baja...............coecereerceenerenneeesesiisereins v 4 v v v
IOM Alarma de Presion alta..................eeeeeeeeeeeeeervessssssssssseeneenn v v v v v
Nombre de producto... x v v v v
Constante de la boquilla x x 4 > v
Color de tasa MAXIMA.........uuieerreririirieres e ens 4 4 x v <
Producto* n
Color de tasa MINIMA ..o s v v x v <
Rango de colores v v x v <«
Limites superior/inferior de asignacion de tasa aplicada x v x v <«
ACHVAIAESACHVAT ..ottt x v x x x
Interfaz de hardware............ocviiniin e x v x x x
Controlador o
Protocolo de comunicacion .. x v x x x
de tasas de
Modo de controlador... x v x x x
terceros* .
Tasa de transmision.... x v x x x
Estado del controlador de tasas ... v v x x x
Continuacion...
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N Disponible con Se puede editar en Guardado en el perfil exportado en
\ Ajustes de configuracion un trabajo activo Matrix Pro | FieldWare Link Matrix Pro | FieldWare Link
x v x x x
v x x x
. x v x x x
Administrar
; x v x x x
vehiculos L
Calibracion automatica.... x v x x x
Ajustar v v x x x
Eliminar. x v x x x
Desengrane Manual ..o x v x x x
Agresividad del MOtOr...........vuviririeeire s v v x x x
AutoSteer Desplazamiento axial de UniPilot Pro ... v v x x x
con Respuesta de direccion v v x x x
FieldPilot Pro Austar Agresividad de rumbo v v x x x
o UniPilot Pro : Error de traza... v v x x x
Adquisicion de linea .... v v x x x
Respuesta en reversa v v x x x
Calibracion de inclinacion... x v x x x
Calibracion del sensor del angulo del volante (WAS).......... x 4 x x x
Seleccionar valores de IC...........ocuueereeieeiseeeeeee s v v x x x
DOP MAXIMA ...ttt v v x x x
Modo de transporte .. v v x x x
Modo de servicio ... v v x x x
Presencia del operador .... v v x x x
Piloto asistido/automatico activado/desactivado .................cccovvueerrrivrinrciinnnncs v v x v <
TIPO de VAIVUIA ..o x v x v <
Configuracion  Frecuencia de valvula x v x v <
de vélvula Ciclo de trabajo minimo de izquierda/derecha x v x v <
Ciclo de trabajo méaximo de izquierda/derecha x v x v <
Ajuste grueso de direCCiON ..........covveveiereieereineineieeieins v v x v <
Configuracion  Ajuste exacto de direccion.... v v x 4 <
de direccion ~ Zona muerta .. v v x v <
AutoSteer Anticipacion v v x v <
Prueba de VAIVUIA. ... x v x v |
Diagndstico de VAIVUIAS.............cccvruiiririiescieeecseie e x v x v <
Opciones Sensor de VOIANtE.........c.vvivrririeieieeeee e x 4 x v <
Sensor de Activado/desactivado.... x v x v <
angulo de Calibracion de sensor... v v x v <
direccion Calibracion €N lINEa............c.coveevrrereierirrereiseieesesseseisessenens v v x v <
Correccion Activado/desactivado............cc.coevuerveierernrieis st x 4 x 4 |
de inclinacion  NIVEI dE TOtE........cviiiicrc e x 4 x v <

*Disponible solamente con el controlador de tasas de terceros activo en el sistema.
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Configuracion de administracion de datos

Disponible con un trabajo

onfiguracion de administracion de datos activo
EXPOMAr ...

Transferir Importar

Datos del Eliminar.
trabajo Nuevo x
Administrar  Copiar x
Eliminar, x
Guardar COMO PDF ... essesesenens x
Inf Guardar como KML ... x
riormes Guardar como SHP ... x
Guardar como t0dos 108 tPOS.........ccruurerrerrerneieeeeeieeeeeieeeeeeeeeeeeeeeeeens x
Opciones Modo de trabajo...........cccvverrvirrir e x
Exportar v
Transferir Importar v
ElMINGL....cooieiie e v
Configuracion 4
de la maquina v
Administrar 4
v
x

Configuracion de la consola

Disponible con un trabajo

P
Configuracién de la consola activo
Acerca d Informacion del SIStEMA...........c.ccvererveiieieeseee s v
ce € GUAITAN ..ottt bbbttt enna v
Esquema de colores v
Brillo de LCD v
Mostrar Modo nocturno v
Captura de pantalla v
Calibracion de pantalla............ccceerirririeeniineieeessse s v
Unidades .. 4
Cultural Idioma v
ZON@ NOTAMA ...t v
Volumende /o ;men de audio v
audio
Demos-
tracion de TNCIAT ¢ttt v
GNSS
BoomPilot para esparcidor........... v
Desblogueo Controlador de tasas de terceros . v
de funciones o o
FieldPilot Pro/UniPilot Pro............. v

Configuracion de herramientas
Disponible con un trabajo
° ° Configuracién de herramientas activo

Cargar Dispositivo
software Software

Calculadora
Conversor de unidades

AN

Extras
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o
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APENDICE C: ESPECIFICACIONES DE UNIDADES

Dimensiones Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x 18,0 x 6,0 cm

Peso Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg

Conector Potencia/red CAN Conxall de 8 pines
Cémara Conxall de 5 pines
Velocidad/estado Conxall de 8 pines

JADVERTENCIA! Algunas consolas Matrix originales tienen una conexién de cable Conxall de 4 pines. Los cables de 4 pines

y 8 pines NO son intercambiables.

Ambiental Almacenamiento de-10a+70°C
Operacion de0a+50 °C
Humedad 90 % sin condensacion

Mostrar Matrix Pro 570GS Resolucion de 320 x 240, 14,5 cm
Matrix Pro 840GS Resolucion de 800 x 600, 21,3 cm

Entrada/salida

UsSB 2.0

Requisito de potencia

<9vatiosa 12V CC

APENDICE D: RANGOS DE LA CONFIGURACION

Presione el nombre de opcion de cualquier elemento del menu para mostrar una definicion y el rango de valores de ese elemento.

Figura A-3: Ejemplo de cuadro de texto de informacion
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APENDICE E: COORDENADAS Y ZONAS UTM

La consolas Matrix Pro 570GS y Matrix Pro 840GS utilizan el Sistema de coordenadas universal transversal de Mercator (UTM) para hacer
un seguimiento de las ubicaciones de los trabajos. El sistema de coordenadas UTM divide la superficie de la tierra en sesenta zonas norte/sur
numeradas, que a su vez se dividen en zonas de latitud designada por letras, tal como se muestra a continuacion.

Figura A-4: Sistema de coordenadas UTM: global

Después, la consola Matrix Pro GS hace un seguimiento de las zonas UTM donde se realiza cada trabajo de aplicacion del producto. Esta
informacion de zona entonces se utiliza para determinar si se puede iniciar/continuar un trabajo o bien para encontrar un trabajo guardado que
esté mas cerca de la posicion actual del vehiculo.

Si el trabajo seleccionado se encuentra en una zona UTM distinta de la zona UTM actual o adyacente, junto a la distancia se mostrara “Fuera

de rango” y la opcion [IISERIEETES 0 estara desactivado.

Si un trabajo seleccionado no tiene informacion registrada, la distancia mostrara “Sin datos”.
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CONFIGURACION DE USUARIO ©
leglet
MATRIX PRO GS

OPCIONES DE CONFIGURACION PARA EL SOFTWARE VERSION 4.33

Para hacer una sugerencia, quite la marca de Usar valor predeterminado.

TABLA DE CONTENIDO
INICIO -> TRABAJO 105 Administrar VEhICUIOS........ccoviviiiiieiceee e 118
Seleccionar valores de IC ..........ocoiiiireiiicee e 120
AJUSTES DE CONFIGURACION 106 AutoSteer 121
Implemento 106 Correccion de inclinacion 121

Médulos de salida de seccidn multiple ...........cccceovveecrirene LB O NFIGURACION DE LA CONSOLA 122

MOAO FECED. ...t 108

Modo de esparcidor: Teedet ..........ccoeovrireieniiieieecc e 108 CONFIGURACION DE GUIA 123

Modo de esparcidor: OEM .........ccccooveiveiiiiiieccececeeeen 110 i

Barra de guia 123

Modo €SCalonado...........ccvvviiiiiiiciee e 111 .

. g , GUIBS ...t 123
Asignacion y guia 113 Limit lidon 123
Configuracion del receptor de GNSS 115 imites Y POlIGONOS .....cocviiiiiiiee e
Video INICE ADMINISTRACION DE DATOS 124
Sensores -> Sensor de presion IOM 116 Datos del trabajo 124
Producto 117 .

Opciones 124
Controlador de tasas de terceros 117 ., P

Configuracion de la maquina 124
AutoSteer con FieldPilot Pro o UniPilot Pro.........ccceeveeenneenneee 118

INICIO -> TRABAJO

98-01547-ES RO m



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

8l

Ll

9l

Gl

14

€l

4

b

0l

‘W 0} e Jokew Jes

80P SUOIIIAS SB| Sepo}
eled [e)0} [3 "W 0'GL B 0°0 9P
SO UQID29s eped eled obuel
|3 :so|dnnw S8u012293
‘wo'GL-0)

‘BOIUN UQID08S

W 9/G9'¢/ul ¥i|

oleqeun/ugioeaide sp oyouy

ocel G ojuswa|dwl 8p S8UOIII8S 8P 0JBWNN

OPEAIJOBSSp ‘OpPeAIOY opeAldY ooujswiIs ojuaws|duwi ap oussiq
Opeuo|eosa

‘JopioJedse ‘0108y OREN] ojuawa|dwi ap odi]

wo‘ol 00 wg'e SSNO 8p BuSIUE €| 8P BIN)Y

SOSS SSSSSNNSNSSSSSNS S SN SIS

opeujw.djepaid
JojeA Jesn

opuabns *Biyuod ap 1ojep

epejnoiJe ‘sebnio
21q0S ‘elsjuejep epany

sauojodojobuey

eJsjuejep epany

eolqe}
ap opeuiwiajapald Jojep

euinbew ap odi|

uojoduasag

ojudwa|duwyj

98-01547-ES RO

NOIDYHNDIINOD 3d SILSNIV m



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

opeulwJajepaid
lojeA Jesp

opuabns *H1juod ap Jojep

sauojadojobuey

\> S0'0L €00 S0'0 ©SIOABI B [BUSS B| US BIOWS(
\> OpEAIJOBSSP ‘OPEAIOY OpeAlOY 10[Idwoog 8p 0uo9)
\> OPEAOESap ‘OPBANDY OpeAldy 10]idwoog ap O1oIul 8p OPOJ|
\> OpEAI}OBS3p ‘OPEAIOY OpeAldy BSIBA3I UB 10|Iwo0g Jiiwiad
\> S0'0L 00 $00 epijes ap odwal|
\> s00Le00 s0'0 epeJjus ap odwal]
\> OpEAJOBSAP ‘OPEAIOY opeAloesa( uoioeolde ap epsly
\> wo 0‘005°L 80} wo 9609 se||inboq a.jus ojusjweloedsy
GoN
7oN
€oN
¢l ellinboq ap sopiulyapaid
. LoN sal0|eA A [enjoe ejiinbog <- ejjinboq ap ugI09s|8s
\> OpBAIJOBSSD ‘OPEAlIY opeAljoess( €106 | 8p oyeLe) [ap JO}UOI
\> 0¢
VA 6
/ %
/ r
\> 9%
/ %
\> 144
\> €
\> 44
\> 14
\> 0C
\> 61

eouqe}
ap opeuiwiajapald ojep

uojoduasaqg

98-01547-ES RO



-

CONFIGURACION DE USUARIO

TEEJET TECHNOLOGIES

opeujw.ajapaid

opuLiabns *H1juod ap Jojep
JojeA Jesq

sauoladojobuey

\> w'sLe00 w00 JopioJedss ap ugioesuadwod ap eiouelsiq
\> $00L20° $00 openoesap ap ugioediopuy
\> S0°0Le00 $0°0 opeAnoe ap ugioedionuy
\> % 00} ‘% 0S ‘% 0 % 001 adejsel]
\> wo'0Le00 woo ojuswa|dwi [ap [eJa)e| uglesuadwod ap elouelsiq
\> eyoalap ‘epiainbz] eplainbz| ojustua|dwi [ap [eJa}e| ugloesuadLI0d ap UgIdaI]

S09sIp
\> w‘0S - 00 W0 | SO| e eusjue e ap BaUl| Us UgDesUSdWOd op BlouBlsIq
\> N3O ‘Jereal Jores] uoloeInBljuod ap odi|

eoLI0E} 9p opeulw.a)epald Jojep

uojoduasaqg

oAljoBUj . oAy
19r99] :Joplosedsa ap opop

opeujw.djapaid
JojeA Jesn

opuabns *Biyuod ap Jojep

sauojodojobuey

\> 001800 s0') OpeAjjoesap ap ugioediouy
\> $0°01 800 s0') OpeAloe ap ugedionuy
\> % 00} ‘% 05 ‘% 0 % 001 adejsel]
\> wo'Le00 woo ojuswa|dwi [ap [eJa)e| ugloesuadwiod ap elouelsiq
\> eyoalap ‘epiainbz] epJainbz| ojustua|dwi [ap [eJa)e| ugloesuadLI0d Bp QoI
\> w05 - 00 wo'o ojustuadw [ap eauy| us ugioesuadwos ap ejuelsiq
\> ajuejape eloey ‘selje ejoeH selje ejoeH ojuswa|dwi [ap eaul| us ugioesuadwon sp ugioBIIQ

eoLI0E} 9p opeulw.a)epaid Jojep

uojoduasag

oApaeu .o\so,\
03991 OpO

ojnpouw ap *p| $9U01923G

a|diynw uo1923s ap epijes ap SOINPON

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

L5

4

4

44

1z

Loz

! 6l

L8l

L

Lol

Gl

Lyl

L el

Ll

0l

SSSISSSSISISSSSSSSSSSSSSSSS S

pnybuo] uoloes
-uadwoy

opeujw.ajepaid opuiabns “H1juod ap Jojep

JojeA Jesqy

wo'GLeG O

wo'GLe00
108 B Z S8U0I009S

W 00 81dwalS | UQID28g

sauojadojobuey

©oLIR) 8P OpeuwIa}apaid Jojep

Jopiosedsa |ap sepnyibuo

UQI298s 8p SaUOIESUAdWON

uojoduasaqg

98-01547-ES RO m




TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

~
~

o
~

[o>]

[ce]

~

©

w

<

(sl

o~

/
/
/
/
/
/
/
/
/
/
/
/
/
/
/
/
/

opeujwJajapaud

JojeA Jesqy

3 : w0'GLe00 wo'o UQID08S 8p UOIOUB}ap/0IdIUl 8P S8UOIoESUBdWOD
wo'GLeQ0 w0 uoIoUS)ep 8p eluB)SIg
wo'GLeQ0 w0 oloIUl 8p eluB)sIg
wo'olLe00 w0 ojuswiaduil [ap [esale| ugioesuadwiod ap elouelsig

eyoalap ‘epiainbz epiainbz) ojuawa|dwi |ap [ess)e] UgIoeSUSdwod ap UugidalIQ
W 0'0S - 00 W Q'0 | S00SIp SO & BUSJUE B| O BAUI| UB UQDESUSAWOD 3P BDUB)SI]
N30 “9rasL Jores] ugieinbiyuod ap odip

opuabns “Hjuod ap Jojep

sauojadojobuey

91I0R} Op OPBUIWLIA)AP

uojoduasaqg

oAnoeUj . ooy
N0 :Jopiosedsa ap opop

0¢

6¢

8¢

e

SNSSSS

opeujwajapaid
JojeA Jesqy

opuLiabns *Hjuod ap Jojep

sauojadojobuey

eolI0E} 9p opeulw.d)epaid Jojep

uojoduasaqg

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

opeulw.ajapaid
JojeA Jes

opLiabns *H1juod ap Iojep

sauojaodojobuey

eoLI0E} 9p opeulw.a)epald Jojep

\» wo'oLe00 wo'o ojuswa|dwi [ap [eJsle] UgDeSUSdWOoD Bp BlouBlsIg
\» eyoaiap ‘epiainbz] epJainbz] ojuswia|dwi [ap [essle| ugioesuadwod ap ugiooallq
\» w0'0s-00 wo'o | UQI008s B| 9p Bauj| Ud Ugioesuaduiod ap ejuelsiq

ajue|ope eioeyY ‘senje ejoeH selje eloeH | UQIooss B| 8p Bauj| U Ugioesuaduion ap ugiooaiiqg

uoladuasaq

oApoeU .0\53\
Opeuo|eISa Opoj

0¢

6¢

8¢

Lc

9

*14

124

€C

(44

74

0¢

6l

8l

Ll

9l

Gl

145

SSNSNSNSNSSSNSNSNSSS SN SN

€l

\

opeuiw.ajepaid

JojeA Jesq

opuiabns “H1juod ap Jojep

sauojodojobuey

©oLIR} 9P Opeuwa}apaid Jojep

uojoduasaqg

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

€

44

(¥4

0C

61

8l

Ll

9l

Gl

145

€l

al

0l

wo'sLe00
108 B Z S8U01208S

SSSTOSSISSSISSISSISSSSSSSSSSNSS S

opeulw.ajepaid
JojeA Jesn

L | wo'paidwalg ;| ugiooeg wo'o uQI208s ap sauoioesuUsdWoy
S00L 00 S0l opeAnoesap ap uoedionuy
$0'0L 200 $0') OPEA[jOE 8 UIDEdIONUY

% 00} ‘% 0S ‘% 0 % 001 adejsel|

opLiabns *H1juod ap Iojep

sauolaodojobuey

eoLIOE} 9p opeulw.a)epald Jojep

uoladuasaq

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

BYoaIap ‘epiainbz] epJainbz| | uoioruBiSe ap UQIORIIN B 8P [eJa)e| UgiorSUSdIOD 8p UgIodaIIQ

w0 -0 wQ'0 | ugeuBise ap UQIDEDIGN B] B BAUJ| U UQIoBSUSdWIOD 8p BloUB)SIq
ajuejepe

eloey ‘selje ejoeH selje eoeH | uoioeubise ap UQIORDIGN ] Bp BaUJ| Ud UgIoesuadwod ap ugiooaliq

¢ olensn ap epesjug

UQIoRDIN B| 8P BIGLION

€ epequg
ouensn

w0'0s-00 wQ'o | uooeubise ap UgioBdIgN Bl 8P [eJsje| UioeSUSdWIOD ap BloUBlSIq

eyoaIap ‘epiainbz epJainbz| | uoiorubise ap UQIORIIGN Bl Bp [eJa)e| ugiorsUadWoD ap UgiodaIl]

w0'0s-00 wQ'o | ugeubise ap UQIDEDIGN B 8P BAUJ| U UgIoBSUSdWOD ap BlouBlsIq
ajuejepe

eloey ‘senje ejoeH selje eloeH | uoioeubise ap UQIORDIGN B| 8P BaUJ| Ud UQIoesuaduwiod ap ugiooaliq

Z ouensn ap epesjug

UoIoBDIgN B| 8P BIGUION

¢ epeaug
ouensn

w'05-00 wQ'o | uooeubise ap UgIORIIGN | 8P [else| ugioesUadwoo ap elouBlsIq

eYo8Iap ‘epiainbz| epJainbz| | uoiorubise ap UgIoRIIgN Bl ap [eJa)e| ugioesuadWwo ap ugiodall]

w0'05-00 wQ'Q | uoleuBise ap uolEDIGN €| Op BAUJ| US UgIoBSUSdWOD ap BIOUEB)SI]
ajuejepe

eloey ‘senje ejoey selje eloeH | uoioeubiSe ap UQIORDIGN B| 8P BaUj| Ud UQIoesuaduIod ap ugiooaliq

SN SSSSS SSSSS SS

| oLensn ap epesjul

UoIoB2IgN B| 8P BIGLION

| epejul
ouensn

S

opeulw.ajepaid
lojeA Jesp

opuabns “Hjuod ap Jojep

G-1 oLensn ap epesjus

‘epeuwsjopald
uoedlqn

sauojadojobuey

epeujw.ajapaid
uooeadlqn

BaLIqey 9p
opeulw.ajapaid Jojep

ugioeuBise ap ugIoedIgN

uojoduasag

einb A uoneubisy

0¢

6¢

8¢

Lc

9¢

414

SSISSSSS

opeulw.ajepaid
lojeA Jesp

144
opuabns *Biyuoa ap Jojep

sauojodojobuey

©oLIqR) 8P OpeuwIa}apaid Jojep

uojoduasaqg

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

{ oliensn ap epesul

UQIOBDIgN B| 8P BIGLION

opeulw.ajepaid
lojeA Jesp

opuabns *Biyuod ap Jojep

w'0s-00
sauojodojobuey

wo'o
eoLIqe) 9p
opeujw.ajapaid Jojep

uoioeubise ap UQIoRIIgN | 8p [els)e| ugioesusdwioo ap elouBlsIq

\> 0PEAOBSSP ‘0PRANY opeapoessq ouJeixe opejjde 0}npoid

\> 0PBAOBSSP ‘0PRANDY opeapoesaq BUISIX® BPRaSAp BSE]

\> 0pPBAOBSEP ‘0PRANDY opeApoessq BUIBIX® [ENJOR BSE|

\> 0PBAOBSEP ‘0PRANDY opeApoesaq BUIBIX PEPIJOIOA

\> 0pEAIOBSEP ‘0pRARDY opeaoesaq OUIBIX® OpILE] 8P 0IBWINN

\> 0pPBAIOBSEP ‘0PRANDY openny BUIBIX® BZBI]

\» % 00LB %0 % G2 BUISIX® S80N| 8P B.IB] B| 8P 0}X8} [3p O]l

\» % 001 8% 0 9% 67 BUISIX® $80N| 8P BIe] B 8p 03 8P Ojlg

\» 0BRSS ‘0PeANDY openy BUIBIX® $80N| 8P Blleg
\» wo'ce 00 w oo d37 9p ojusiweroeds]
\> o|noIyaA ‘opiLieg oplueg g|lejued ap Opop
\> % 001 €% 0 % G a3iepolHg
\> wQ'GLeQ) W 88z'g) einb ap oyouy
\> w0'05-0'0 wQ'o | uooeubise ap UQIORDIGN Bl Bp [eldje| UOESUSAWOD 8p ElouEsIq

\> ByoRIap ‘epiainbz epioinbz| | uopeuBise ap UCIORDIGN B| Bp [eJBle| UQDBSUSAWOD B UQIoBIIQ

\> w0'05- 00 w‘p | uoeubise ap UIDBIGN B| 8p BaUJ| U8 Ugesuadwoo ap elouglsig 9 Mmmﬁmw

sjuejepe

\> BloRY ‘SBUjE BIOBH selje eioeH | ugeubise ap UQIOEDIGN B| 8P BaU| Us UgesUSdWon ap ugnosld

\> G ouensn ap epesug uQIoB2IN B| 8p BIGWION

\> w0'05- 00 wQ'o | uooeubise ap UQIORDIGN Bl Bp [eldje| UgESUSAWOD 8p elouesIq

\> eyo8Iap ‘Bplainbz| epioinbz| | uoeuBise ap UCIORDIGN B| 8P [eJsle| UQDBSUSAWOD B QORI

\> w0'05- 00 w0 | ugpeubise ap ugpeDIGN B| 8p B8 US Ugoesuadwod ap epuesiq ¥ Mnmnmw

ajuejepe

\> BI0BY ‘SBUJE BIOBH sesje eioeH | ugpeubise ap UQIDEDIGN &) 8P BaU| Us UgpesUsdwoo ap ugnosldg

/

/

uojoduasaqg

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

opeulw.ajapaid opuabns “Hjuod ap Jojep

JojeA Jesq

sauojadojobuey

edliqey
ap opeulwug)apaid Jojep

\» OpPEAIJOBSSp ‘OpeAlOY opeAljoesa( SSND ap ugIoIsod Jezifenjoy Uloq [ JBJISO|
\> 091J109dss osewWnNN 0zl oulalle NYd
09ljoadsa
\» oJawnu ‘odfjewoiny ooljewony N¥d
0[epol
LN euoz
J10)daoal ap ugIsian
JOGEREN]
V99 8p pepied
SSNO
Ndd  ap opejse
|ap uoioew
dOaH o]
se)ljgles ep pepnued
ZH0'0Z2ZH 00 ZH 0} 9 1A 8P SOjep 8p Sese|
ZH0'0Z22ZH 00 ZH 0} V99 8p sojep ap sesel
ugIsiwsuel) ap ese) e| ap opejs3
uoIsiwsuel ap ese|
(zH G + 002'61) OB
‘(zH 01 + 00Z'G}1) opidey (zH 0} + 00Z'G1}) opidey SSN9 8p sojep ap ese|
oulJa)xa ‘oulsju| oulaju| SSNO 8p ouand
Sd9a ‘sveas
‘SSYNO19 ‘Sd9 8iemnbal 8g SSYNOTO ‘SdO SSNO 8p odiL

uojoduasaqg

SSND ap 103dadaua |ap uoeInbyuod)

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

opeujw.ajapaid

JojeA Jesp

opuabns *H1juod ap Jojep

1eq 0'00} €00 1eq 0'Gl elle uoisaid ap ewlely
1eq 0'001 €00 1eq 00 eleq ugisaid ap ewiely
1Bq0'0ce 10 1eq 00} ewixew ugiseid ap ese|

sauojadojobuey

eolqe}
ap opeuiw.ajapaid Joje

OI Cmu_mw._ﬂ Op JI0SUIS <- S910SUIS

uojoduasaqg

opeulw.ajepaid
lojeA Jesp

opuabns “Hjuod ap Jojep

sauojadojobuey

edliqey
ap opeulwug)apald Jojep

OAJOBUI ‘OAOY OAljoBU| sopelb g Jello)
y 2 owpewonppy | omoew | —
OAlJOBUI ‘OAOY OAlJoBU| sopelb g, Jell9
y 2 owpewonpy | ompew | —
OAlJOBUI ‘OAOY OAJoBU| sopelb g Jello
Lr o owpewonpy | ompew | esionay
OAIJOBUI ‘OAIOY OAloBU| sopelb g Jeilo
. owpewonppy | ompew | esionay
OAIJOBUI ‘OAOY OAljoBU| sopelb g Jeilo
. owpewonppy | ompew | esionay
OAIJOBUI ‘OAOY OAljoBU| sopelb g Jelio
y 2 owpewonppy | ompew | esionay
OAJOBUI ‘OAOY OAljoBU| sopelb g Jello)
y 2 N owpewonppy | omoew | —
OAlJOBUI ‘OAOY OAlJoBU| sopelb g, Jell9
y 2 owpewonpy | ompew | —
\> OpEBAIJOESSP ‘0PEAIOY opeAnoesa( BSIoA3] D BlEWE)

uojoduasaqg

oap

98-01547-ES RO

.>m



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

Sese} ap |0JJU00 [ap OpelsT

00261}
‘0096 :U0J8] 8p sauoldo

0026} ‘0096
:86U98LPIN 9p seuolddQ

0096 8L op uoiodo
0096 :000GH1 9p uolodo

0096

uoIsisues} ap ese|

opinby|

‘Ie|nuels) :uojs] ap ssuoldo
a|qeolde

ON :86U93L I Op ugiodQ
[eradw] ‘gHN ‘HnL

‘SN IS 178 L ap ssuolodo
und

ap JopioJedss ‘elopelquias
‘sjuez||iis} JopezusAng
:000GH7 8p sauolodQ

Jopezuang

JOpE|0A}U0d 8p OpOjy

uoyeL
‘86Y93LPIN ‘p¥8rL ‘000GHT

000SH1

UOIDBDIUNWOD 8P 0]020}0Id

auss ‘NYO

ausg

alempiey ap zepsjul

/
/
/
/

opeujw.ajapaid

JojeA Jesq

opuabns “Hjuod ap Jojep

OpeAlJOBSSp ‘OpeAlOY

sauojadojobuey

opeAloesa(

edliqey
ap opeulwua)apald Jojep

018018} 8P SESE} 8P JOPE|OAUO)

uojoduasaqg

$0432.43)} 9p sese) ap Jopejoijuo)

epeojjde ese} ap ugioeubise ap JoLajul W

eped||de ese) ap ugloeubise ap Jouadns ajwi]

\> [EnUEBW ‘0olBWOINY ooljewolny 810|020 8p obuey
\> ole |nzy BWIUW BSE) 8 10]0)
\> 01250 N2y BWIXEW BSE) 8p 10j0)

opeulw.ajepaid
lojeA Jesp

opuabns “Hjuod ap Jojep

sauojadojobuey

edliqey
ap opeulwug)apaid Jojep

ojonpoud ap aiquioN

uojoduasaqg

0)>npoid

117

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

eyoaIap ‘eplainbz)

0ld DS 8P [eJa)e| ugioesuadwiod ap ugiodail(]

weyo'e-00

0id WOS 8p eaul] us ugioesuadwod ap eioue)siq

ajue|epe BIoRyY ‘Seuje eoeH

0id DS 8p esul| us uonesuadwod ap ugiadalg

wo'0ze0o

BUSJUE 8D BINY|Y

wey0'e-00

BUSJUE B| 8p [BJ8)E| UQIDBSUSdWOD 8p BIoUB)SI(

eyoalap ‘eplainbz|

eUSJUE B| Bp [BJIS}E] UQIDESUBdWOD 8 UQID8IIg

wey0'e-00

BUSIUE B| B BAUJ| U UQIoRSUadLIOD ap elouesiq

ajue|ape eloeyY ‘selje eloeH

BUS)UE B| B BBUJ| U UQIoSUSdLIOD 8p UQIooailq]

wo'0ze 00

salo a5us eluelsiq

oelj ojny eled ojsi| OS] UeaiS! B
eled 0}s1| ‘NYD :0[ndjyaA ‘el ojny eled 0s]| ‘zoping-ony
‘apin9nooy eled o}si] ‘0id JolidIun ‘odinelply epugls3

Jopejouod ap odi|

0013UsB ‘ajueoLqe) [ap 0olyoadsT

0JnoIyaA ap Oj3POJ

0o1guab ‘sjueolqey |ap 0oyjoads3

O[NoIyeA [8p BOJB}

\ SSSOSSISSSSSSS

JojeA Jesqy

opLiabns *H1juod ap Jojep

efinio ‘eiopela|ly
‘Jopeziisaind ‘gM4IN ‘SIuelo)) ‘OpeUIGUIOD ‘OpejnaILY

sauojodojobuey

ojnajyaA ap odip

uojoduasaqg

1ejpg . onenN
0InalyaA [8p [iied

:0[NDJYSA [8p BIGUION

SONDIYaA JeJjsiuiwpy

opeulw.ajepaid
lojeA Jesp

opuabns “Hjuod ap Jojep

sauojadojobuey eauqe}
ap opeulwug)apald Jojep

\> OpEAIJOBSp ‘0PEAIOY OpeAjoY Jopelado [ap eloussald
\> OpEAIJOESSp ‘OPEAOY OpeAoY 0I0IAISS B OpOJ
\> OpEAIJOESSp ‘OPEAOY OpeAoY ajodsues} ap opojy
\ 0'0L B 00 0'c Eluixew 40d

uojoduasaqg

98-01547-ES RO

01d 10]idIUN O 0id 10]idP|314 U0 193)}S0INY m



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

BIN}RAINY

oidjolidiun

0id Jolidiun ep epanw euoz

EINABA

ojnBug ap Josusg

B|NAI2A E] 8P BlaNW BUOZ

uoloBUIjoUl 0182 8p BJsand ugioosiIg

UQIoRUIIOUI 0180 8P [BIOIUI UQIDDRII

oquiny |9 Jeteds3

e|ninuq ap ugioelqlied

uojoduasaqg

Jojdwioo op . ejo[duio)
eoljeLIoINe UIoRIqIIeD

sopelb gog e epeyinb/z ojnbuy
sopesb gog e 082809/ A 0|nBuy
sopelb gog e 090UElRg/X OjNBuy

|euoboyo ou ‘|euobouQ

0ld WOS 3P U9IDEJUaLO

ajuasaid ‘ounbuiy

(S¥M) 8juejon [ap onbue |ap Josusg

wo'0zeoo

0ld WOS 9p einjly

SSISSSSS

opeulw.ajepaid
lojeA Jesp

wepo'e-00

opuabns “Biyuod ap Jojep sauoladojobuey

0id NOS 8p [eJaye| ugioesuadwioo ap euelsiq

uojoduasaqg

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

/
/
/
/
/

opeujwiajapaid

JoJeA Jesq)

opuabns *Hyuod ap Jojep

OpBAIOBSS ‘OPRANOY

sauoladojobuey

opeAnoy

edliqey
ap opeujuwua)apaid ojep

Ol 3p J0[eA

uojoduasag

9] 9p S9IO0|BA JRUOIIII|OS

(SVM) 8jue(oA [ap onBue [ap JOSUSS [ap UQIDEIGIRD

UgIoBUIIOU| 3P UQIDBIGIED)

\> 0cel 0l BSJ9A3I U B)sandsey
\> ocel 0l BaU|| Bp ugIISINbpy
\> ocel 0l ezel} 8p J0LI3
\> 0cel 1] oquwini ap peplaisaiby
\> ocel 0l uQId0alIp ap B)Seandsay
\> 0cel 0 0id 1o[Idiun ap [eIxe ojusiweze|dseq
\» ocel 0l Jojow [ap pepinisalby

opeujwiajapaid

JojeA Jesp

opuabns *H1juod ap Jojep

sauoladojobuey

ealqe}
ap opeuiw.ajapaid Jojep

[enuew suelbussaq

uojoduasaqg

onajyen jap ajsnly

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

80| 8p [SAIN

opeulw.ajepaid
J1ojeA Jesp

opuabns “Hjuod ap Jojep

OpBAIIOBSE ‘0PBAIDY

sauojadojobuey

opeAnoesa(]

edliqey
ap opeulwug)apaid ojep

OpBAIJOBSP/0PBANOY

uojoduasaqg

uoeUIPUI 3P UOIIIAUI0D)

eaU| Us ugioeIqIie)

opeulwJajepaid
lojeA Jesp

opuabns “H1juod ap Jojep

sauojadojobuey

edliqey
ap opeulwug)apaid Jojep

uoI08.Ip
10SUBS 8p UgIoRIqIeD ap ojnbue
ap Josuag
\> OpBAIJOBSBP ‘0PBAIOY opeAnoY OPBAIJOBSBP/0PRAIOY
\> OPBAIJOESSD ‘OpEAIOY OpeAlloess(] B)UBJOA 8P JOSUSS <- SBU0IdO
se|nAjeA ap oalsoubelq
e|nAjeA 8p Bganid
\> S0'0L-00 SOy uopedionuy
\> 680 6 EJaNU BUOZ uolooalIp
\> _ _ ap UoIvEINBIYU0D
000LEQ} o4 UQID28IIP Bp 0}0BX3 ASNfy
\» 0001 B0} (74 uoI0a.1p ap osanib ajsnly
\» % 0°001 & % 0°GZ % 0G owixew eydasep ap ofeqel} ap oI
\» % 0°00} € % 0'6Z % 0§ owixew epiainbzl ap ofeqel} ap o[
\> % 005 % 0'0 % 02 oulujw eyoalap ap ofeqel) ap 01D
B|NAJgA
\> % 0058 %00 % 02 owujw epiainbz| op ofeqes 8p 0PI gp ugpeInByuon
\> ZH 000G BZH | ZHG/L B|NAJRA 8P BloUsNoa.4
10lidlun “8|qed un ap NMd
‘0sJaAul 3e)|oA ‘Jepue)sa
VA alejlon "WMd/iepugls3 WM/ epuels3 BInAjen ap odiy
\> OPBAIJOESSP ‘OpBANOY opeAnoy OPEAIIOBSBP/OPEAIJOE 0Jl}ELIOINE/OPSISE 0)0]Id

uojoduasaqg

199)503ny

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

CONFIGURACION DE USUARIO

OpBAIJOES3P ‘0PBAIIY OpeAnoessg 0id olidiun/oid 1olidpial4 sauoiouny
ap oanbojgseq

OPBAIJOESSP ‘OPEAY OpeAoess( Jopioledss eied jojidwoog
OPBAIJOBSSP ‘OPBAIY OpeAoess( SSNO 8p ugle)sowsq
oolel 09 Olpne 8p Uslin|oA

(1ejsyy esed sopeisewa()

JaAUS(] :SOpIUN SOpE}ST

eLeIoy BUOZ

HZ ‘AS ‘NY
‘OY "¥8-Ld “1d “IN 11 °vr L

SNSSTOSS O SSSSS

PN T ‘ [eanyn)
NH ¥4 14 13 S3-S3 S3
‘SN-N3 ‘N3 '3d 'va ‘SO ‘0g so[bul Bwiop|
03BN “NN "33 SEJUIDN Sapepiun
ejjejued ap ugloeIqieD)
OPEAIJOBSSP ‘OPBAOY opeAoesa( e|jejued ap einyde)
OPEAIJOBSSP ‘OPBAIOY opeAoesa( 0UIN}o0U OO
JesiSo
ooLel 0S aoiepojug
09UE|q :9 o[ns3 ‘olos
'G 011S3 ‘epJaA :f o|3sg ‘oled
[nze :¢ o3s3 ‘04naso sub
\> :Z ons3 ‘osejo sub |, ons3 | ols3 $9.10|02 8p Sewanbsy
ap ey

opeulw.ajepaid
lojeA Jesp

opuabns “H1juod ap Jojep

sauojadojobuey

eauqey

ap opeuluwua)apaid Jojep

uojoduasaqg

VI1OSNOD V13d NOIDVHNDIANOD

98-01547-ES RO



TEEJET TECHNOLOGIES

-

CONFIGURACION DE USUARIO

souobijod A sajwi

seing

)Ue)Sal A0} B ap/anbue) [ap pepijued
‘opeoyde ojonpod/uswnion ‘epeasap ugioealde ap ese) ‘|enjoe ugoedljde ap ese} ‘ejof ap oyewe) ‘ewsisis [op ugisaid
‘oplJeq ap

\> oJawinu ‘eloy ‘ugloeoyde epeoide ealy 0y08JBP OpE) :8|qRUOINDB|SS UQIDBWLIOU]

ap eloy ‘ejo} epeyjde -

\> eale ‘oquinl ‘peploojaA PEepIdojoA opJainbzi ope| :8|qeU0I998]8S UQIDBWIOU]
[0G1] sosepued

\> ‘l05°1] sonaw ‘[g°1] sonep [*1] sonapy ugioebaneu ap pepIAioe ap ezel} ap Jodi]

opeulwJajepaid opuabns B1yuoa ap Jojep sauojodojobuey eoLIqR} uojoduasaq

JojeA Jesqy ap opeuiwiajapald Jojep

einb ap esleg

\> OpEBAIJOESSP ‘0PRAIOY opeAoess( eAno ugioedionuy

uoioejdepe ap

eAnd ‘ejy ewixoud ‘epesed
Bwn|n “4enatio ajoad ‘eand
gy ‘eyoal gy ‘einb uig 100l gy einb ap opopy

opeulw.ajapaid opuabns “Hjuod ap Jojep sauojadojobuey eoLqe} uojoduasaqg
JIojeA Jesn ap opeulwiajapaid Jojep

VIND 3d NOIDVHNDIANOD

98-01547-ES RO




CONFIGURACION DE USUARIO

BORRAR FORMULARIO

euinbew ej ap uopeinbyuo)

\> _ _ a|dwis ‘opezueny _ opezueAy _ oleqeJ) ap opoyy _

opeujwJiajapaud opuabns “Hjuod ap Jojep sauojadojobuey BoLIge} 9p uoloduasag
JojeA Jespy opeujwiajapald Jojep

sauondQ

ofeqeJy |9p sojeq

]Ieeéeﬁ

www.teejet.com

SO1Vd 3d NOIDVHLSININGY

Spraying Systems Co.

“—
)
>
—

]

=
w

o
=

(%2

<

98-01547-ES RO Spanish/Espafiol

© TeelJet Technologies 2018



Derechos reservados

© 2018 TeeJet Technologies. Todos los derechos reservados. Ninguna parte de este documento o de los programas informaticos descritos en él

se pueden reproducir, copiar, fotocopiar, traducir o reducir en cualquier forma o por cualquier medio, electronico o legible por maquina, de grabacion
o cualquier otro, sin el consentimiento previo por escrito de TeeJet Technologies.

Marcas comerciales
A menos que se indique lo contrario, todas las otras marcas o nombres de productos son marcas comerciales 0 marcas comerciales registradas de sus
respectivas empresas u organizaciones.

Limitacion de responsabilidad

TEEJET TECHNOLOGIES PROPORCIONA ESTA MATERIAL “TAL CUAL” SIN GARANTIA DE NINGUN TIPO, YA SEA EXPRESA O IMPLICITA. NO
SE ASUME NINGUNA RESPONSABILIDAD DE DERECHOS O PATENTES. EN NINGUN CASO SERA TEEJET TECHNOLOGIES RESPONSABLE
POR CUALQUIER PERDIDA DE NEGOCIO, PERDIDA DE GANANCIAS, PERDIDA DE USO O DE DATOS, INTERRUPCION DEL NEGOCIO, O POR
DANOS INDIRECTOS, ESPECIALES, IMPREVISTOS, O RESULTANTES DE CUALQUIER TIPO, INCLUSO SI TEEJET TECHNOLOGIES HAYA SIDO
ADVERTIDO DE TALES DANOS DERIVADOS DE SOFTWARE TEEJET TECHNOLOGIES.

Informacion de seguridad
TeeJet Technologies no se hace responsable de dafios ni de dafio fisico causado por no adherirse a los siguientes requisitos de seguridad.
Como el operador del vehiculo, usted es responsable de su funcionamiento seguro.
La consola Matrix Pro GS en combinacidn con cualquier dispositivo de piloto asistido/automatico no esta disefiada para sustituir al operador del vehiculo.
No abandone el vehiculo mientras el piloto asistido/automatico esté engranado.
Asegurese de que no haya personas ni obstaculos en el area alrededor del vehiculo antes y durante el engrane.

La consola Matrix Pro GS esta disefiada para apoyar y mejorar la eficacia mientras se trabaja en el lote. EI conductor tiene la plena responsabilidad de la
calidad y los resultados relacionados con el trabajo.

Desengrane o quite cualquier dispositivo de piloto asistido/automatico antes de conducir en vias publicas.
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Actualizaciones de productos disponibles

+ Piloto automético FieldPilot®

+ Piloto asistido UniPilot®

+ Control automatizado de secciones de BoomPilot®
Médulo giroscdpico de inclinacién
Madulos de seleccion de video para 8 camaras maximo
Receptor de GNSS externo o actualizaciones de antena
Aplicacion de organizacion de datos mejorados de Fieldware® Link
Kit de sensor de presion para el monitor del tamafio de la gota

Control de tasas de terceros

A Subsidiary of

Spraying Systems Co.

www.teejet.com
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