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INTRODUCCION

N.° 1 Encender
Presione el botén de ENCENDIDO (I) para encender la consola.

N.° 2 Pantalla de inicio
Una vez que se complete la secuencia de encendido, aparecera la pantalla de
inicio con la opcidn de iniciar un nuevo trabajo o continuar un trabajo existente.

N.° 3 Ir a configuracion de la unidad -
1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DE UNIDAD .

Las opciones de configuracion ¢% se mostraran primero. Se tienen
acceso a la Administracion de datos &=, Configuracion de la consola () y
Herramientas B8 desde los botones de pestafias laterales.

Configuracion cultural N.L3
1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione (&IEN.

Cultura se utiliza para configurar unidades, el idioma y la zona horaria.

Configuracion de GNSS
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

YARMCHIEY Configuracion del receptor de GNSS |

GNSS se utiliza para configurar el tipo de GNSS, el puerto
de GNSS y PRN, ademas para ver la informacion del estado
de GNSS.

Configuracion de implemento
1. Presione la pestaria lateral CONFIGURACION .

2. Presione [ EGEGECY.

La configuracidn de implemento se utiliza para establecer los
diversos valores de configuracién asociados con modo recto, modo
de esparcidor 0 modo escalonado. La configuracién variara segin
si esta presente el sistema AutoSteer o BoomPilot.

Configuracién de AutoSteer
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione PTGRIGE.

Cuando un modulo de control de direccion (SCM o SCM Pro)

esta presente, las opciones de piloto asistido/automatico estaran
disponibles. Para obtener instrucciones de configuracion detalladas,
consulte el manual de instalacion de AutoSteer especifico.

N.° 4 Ir a la pantalla de guia
1. Presione la pestafia GUIA DE VISTA DE VEHICULO [, la .
pestaria GUIA DE VISTA DE LOTE [ o la pestafia GUIA AR
2. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIAY NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

Elija un modo de guia &
» AB recta & » Ultima pasada B

» AB curva & » Proxima fila &
» Eje de circulo ©

Marque los puntos Ay B (ANEB

Para establecer una guia de AB.



Matrixe Pro 370GS « Matrix® Pro 840GS

Tahia de contenido

CAPITULO 1: INTRODUCCION 1

Actualizaciones de productos disponibles 1

COMPONENTES DEL SISTEMA

Consola Matrix Pro 570GS
Consola Matrix Pro 840GS
Botones
Informacion adicional

|

Camara RealView®

w N NN -

CONFIGURACION

||

USO BASICO DE LA PANTALLA

Teclas de Pestana INFEIIOMES .........vi ittt bbbttt et eb et ne b e 3
Opciones no disponibles cuando un trabajo €StA ACHVO..........ccovveiriiiiicei e 3
Colores de la pantalla de 18 CONSOIA ..ottt 4

Y ToTe (oIS gl o] ST IR= 17 12 Lo [o SO SPSP 4
Elementos emergentes de advertencia € informacion ...........cooiiiiiiiiii e 5
Informacion de opCiones de CONFIGUIACION .........iviuiiiiiieii ettt 5
Selecciones del MeNU deSPlEgable...........coiiiiiiie e 5
Pantallas de desplazamiEntO............cocvoiiiiii i et 5
Pantalla de introduccidn de datos CON tECIAT0 ...........oiuiiiiici e 6
PAGING SIGUIBNTE ...ttt stttk s bbbkttt b et 6

L0217 1TSS 6

CAPITULO 2: TRABAJOS / PANTALLA DE INICIO 7

1Y ToTo [0S 41] -SSP 7

Y FoToTo I 1= 4 Vo [o SRS 7
Nuevo trabajo 8
Continuar trabajo 8
Cerrar trabajo 8
Nuevo trabajo 8
Iniciar trabajo 8
DUSEAICI ...ttt 8

Cerrar trabajo 8

CAPITULO 3: VISTA DE VIDEO DE PANTALLA COMPLETA 9

Instantdnea de cdmara 10
Opciones de la cdmara VSM 10

98-05273-ES R6 -



Matrixe Pro 970GS « Matrix® Pro 840GS

CAPITULO 4: CONFIGURACION DEL SISTEMA 11
DESCRIPCION GENERAL 11
Implemento 13
TIDO € IMPIEMENTO ..ottt s ettt s s e s s s s s s s sn s nns 13
Configuracion de SECCION UNICA .....c.covviueuiierereiirieteteiete ettt ettt bttt b bbbttt e bbbttt b et eb s e e e s 13
Secciones multiples con configuracion SDM/SFM .........ccocoviiieiiiieieiiieise et ens 14
Monitor del tamafio A& 18 GOLA ..........ciriiiiiiiic s 15
LT oto o] T [T oo o[V 11 T3S 16
MOAUIO € SENSOI A8 FEVEISA ...ttt ettt sttt ettt ettt b e e e st et et ee e e e st eaeebeseeseebeebe e eneareaneanensaneas 16
Guia [barra de luces] 17
Configuracion del receptor de GNSS 18
PRIN N0 MOSHAUO ...ttt 18
Video 18
Configuracion de video N0 dISPONIDIE.............ccovveevreirieisieeseises ettt sss st ss st s s ssasananaens 18
Sensores 19
SENSOES NO TISPONIDIES........o.veeveveeieiieisieteeis ettt ettt ettt bbb as s n s nss e s s s s ananans 19
Sensor de presion del modulo de entrada/Salida .............ceveeiiiiriciiee e 19
Monitor del tamafio 08 18 QOLA ..........cccvveeeiereeisies ettt ettt 20
AutoSteer 20
Piloto asistido/automatico N0 dISPONIDIE.............c.cveerevereirieisieeseisss ettt sas s 20
FieldPilot [USANAO UN SCM] ......viuiiiiiicieisiee ettt b sttt st b e b st b e bene s s s 20
FieldPilot Pro / UniPilot Pro [usando Un SCM PrO]........ciciiiiiiiiiieiie ettt s naene s 21
VBRICUIO GCHIVO.......c.cooeeieeeeeeeee ettt ettt bbbt a bbb bbb s et et et b s s s s 22
Correccion de inclinacién 22
NIVE! dE 1018 NO QISPONIDIE...........coeeeeeee ettt ettt s s 22
Correccion de inclinacion NO dISPONIDIE...............c.rvreiuririeiseeestie sttt aenisnnis 22

i\

Datos del trabajo 23
Datos del trabajo N0 dISPONIDIES.............cccecviveieirieisieissisie ettt et s s 23
L1 L3(=1 (O OO OO SO OSSOSO PO TERTR PP 24
LYo 11111 - TSSO PRSTORPN 24
Informes 25
Opciones (modo de trabajo) 25
Configuracion de la maquina 26
TEANSTRIIE L.ttt ettt e bttt b bt b et e b e b et ekt b ekt e Rt b et b et b ettt b et 27
AGMENISTIAL .. ettt b ettt e et e et e b e e beete e b et e b e eat et e ebeete e st e b e ebeeae e beebeebeenrereereetaenaenes 27
® CONSOLA 28
Acerca de 28
Mostrar 29
Cultural 29
Volumen de audio 30
GNSS de demostracion 30
Reiniciar GNSS de deMOSITACION ..........cuiiiiiiicieiec ettt ettt b et s ettt n e s s s 31
Desbloqueo de funciones 31

n www.teejet.com



Matrixe Pro 370GS « Matrix® Pro 840GS

' ° HERRAMIENTAS 32
Cargar software 32
Extras 33

CAPITULO 5: CONFIGURACION DEL RECEPTOR DE GNSS 34
Configuracion del receptor de GNSS 34

TIPO A8 GNSS ...ttt sttt b et e st et et b e bbb Rt Re et a et R e et et e e re et ettt e et et s 35
VT (0T L3 €] N S TSSO SRSSSR 35
Requisitos de configuracion minimos del reCEPIOr @XIEINO ...........ccevveeiisieieesieee st 35
Informacion del estado de GNSS ...ttt sttt ee e e e
Pantallas de guia de la informacion del estado de GNSS
REQUISITOS 08 GGA ...ttt a2t s et n et s e e
0 To =T - OSSPSR
o N RSSO
PRIN GIBITIO ...ttt bttt
L A 0 110 o o U
Glosario de GNSS
CAPITULO 6: CONFIGURACION DE IMPLEMENTO 39
INUMETOS A8 SECCION. ...ttt st stee ettt te e sttt te st et et e teste s eeseese et et e st et e e be s e e e eneasenaeeeseeReebe e e s s eseatesae s eneanenneeas 39
Recto 40
ST ToTor (o] T 317 PRSP 40
SECCIONES MUILIPIES ....ovviiiitictecti ettt ettt ettt ettt e be et ettt et e st e st et ese et e s be b eseebe et et enseresresreaes 40
Esparcidor: Teelet 41
SECCION UNICA......cuiiviitiieiete ettt ettt ettt ettt et e et et e st e be st e st e s ebeeb e et et eseebeeb e b es s et e s be st esseseebesbe b eseebeebe b enseresresreans 41
SECCIONES MUILIPIES ...tttk b bbbttt b ettt b e 42
Esparcidor: OEM 44
LYoo (o] 3o PSSP 44
SECCIONES MUILIPIES ...ttt ettt ettt et ettt be et et ettt e st e st et ere et e st et eseebe et et enserasresreaes 44
Escalonado 45
SECCIONES MUILIPIES ...cvviviitictect ettt ettt ettt be b et e st et e st e st et ese et e s be st eseebe et et enserasresreans 45
ANCHO DE TRABAJO O DE APLICACION 47
T ToTut ol Yoo OSSOSO 47
Lot (o] LTS 1 10 o] LSRR 47

AJUSTE DE LA DISTANCIA DE COMPENSACION LATERAL DEL IMPLEMENTO

Calculo de ajuste de compensacion de GNSS ..ot 48

Ajuste de la compensacion lateral del ImpIEMENTO..........cooiiiiiiiiii e 49
MODULO DE SENSOR DE REVERSA 50
Pantallas de gUIia A8 18 FBVEISA ........cviiiiiiii bbbt bbbt 50
Disponibilidad con piloto aSiStido/AUIOMALICO .............ccoveueirierieiiesieisciesises st 50

SELECCION DE BOQUILLAS 51
=T =) 10T TSR RSSSS 51

BOQUINIA @CIUAI ...ttt e et e e b e e e e st et e et b et e ebe e te e st et e steene e b e beeteentenreare s 52

98-05273-ES R6 “



Matrixe Pro 570GS e Matrix° Pro 840GS

Configuracion 52
ACtiVar/deSactivar I DSM .......cc.oi ittt ettt ettt b ettt ettt reere st rene e 52
Seleccion de boquillas/boquUIlla ACHUAI ..........ccveieiieieic e 53
Sensor de presion del modulo de entrada/Salida ............ocvveeiiiiriceieeee e 53

Operacién 53
Barra 8 €SEA00 .....eiiiiicee e e b e e re s reeat et e besre et e naeareeneenrea 53

Grafico 06 TaMAAOS 08 QOLA.........cvveeiieesieeseiste ettt sttt s sttt st st s st s s s an s e ns s s s anananns 53

BAITA G QUI ... 53

BOOMPILOT 54

Modo de iNICIo de BOOMPIIO .......c.eiuiiiieieeie bbbt b b et b e bbbt sn e ene e 54

TotoT g ol =38 = oo} 1 =4 [o) USSR 54
CAPITULO 7: GUIA 55

Opciones de pantallas de navegacion 56

BARRA DE GUIA 58

Actividad de navegacion y estado de 18 Darra.........ccv i 58

Lo o[- . DO 58

Informacion que S& PUEAE SEIECCIONAT ..........cciviviiiieieiee ettt sttt e te st e saeseeresaesnensene s 58

BARRA DE ESTADO 59
59

Pantallas de estado/informacién

PANTALLAS DE NAVEGACION

Vista de vehiculo 62
Vista de lote 63
Guia de RealView 64
MODOS DE GUIA 65

Guia AB recta 65
Guia AB curva 65
Guia de eje de circulo 65
Guia de ultima pasada 65
Guia de proxima fila 65
Sin guia 65
GUIAS 66
Guia de anticipacion de curva 66
Marcacion de puntos Ay B 66
FUNCION A+ deSPIazZamiNTO ........coiiiie ettt et b et nn e ene e 67

Funciéon Préxima guia 68
Guias de ultima pasada 68
Guia de proxima fila 69
Grado de acimut 69
W) |iMITE DE APLICACION 70

n www.teejet.com



Matrixe Pro 370GS « Matrix® Pro 840GS

I+ RETORNO A PUNTO 72
Marcacion de PUNTO G FEIOINO .......iui ittt bbbttt 72

ElMINar €l pUNTO A€ FELOMO .. .ottt ettt s b e s et e st e steeneesaesbesteensentenre s 72

GUIA @ UN PUNTO A8 TEEOMO ...ttt bbbttt 72
BOOMPILOT 73

Sin médulo de control de seccién 73
CONSO0IA SOIAMENTE. ...ttt ettt s bbb st b et s bRt b et b et et s et et et ene s 73

Con interruptor de encendido/apagado de trabajo OPCIONAL .........ccvcviiierieiicie e 73

COMO ULNZAT 1 CONSOIA. ......c..evoveeireiseieieieeeie ettt 73

Con médulo de control de secciones de Teelet y caja de interruptores o ISM 74
Con moédulo de control de secciones de TeeJet 74
CP Q ACERCAMIENTO/ALEJAMIENTO 74
Vista de vehiculo 74
Vista de lote 74

& MODO PANORAMICO 75

ASIGNACION DE LA APLICACION 75

OPCIONES ESPECIFICAS DE REALVIEW

Opciones de guia de RealView 77

Instantdnea de cdmara 77

Opciones de la cdmara VSM 77
CAPITULO 8: CONTROLADOR DE TASA DE TERCEROS 79

DESBLOQUEO DEL CONTROLADOR DE TASA DE TERCEROS 79
OPCIONES DE CONFIGURACION 80

Controlador de taSa AE tEITEIOS ........eiui ettt ettt see e st ea e ae e e e neeae et eneerenee e s 80
o (010 1011 (o OSSPSR 80
BaITA 08 GUIA cvviieieeete ettt ettt ettt Rt bR e Rt e Rt R e Rete e Re R e R et e r e e re et e et anennees 81
BarTa A8 BSTAUO ...ttt Rt b et R et R ekt bttt bt et ebenae e 81
Asignacion de la aplicacién 81
COMO AUPIICAr Y tranSTEril MAP@S ...........c.eveieierieiieietetseste ettt b sttt s e s 82
YT oE= o L= R oTo] 1= (0 - SRS RSSSSR 82
ASIGNACION €N PANLANIA...........covoeeeiseieieetes ettt 82
YT oE= o L=l o1 =TTy o3 o oSSR RSSS 82
ASIGNACION €N PANLAIIA............coeeeeeiseiiesee ettt 82
YT ok o L= == o 7= T o] SRRSO 83
ASIGNACION €N PANLANIA...........covoeieiseieieseeets ettt 83
S€IECCION U8 FANGO (B COIOTES........vveversverieirieierstissiste et sttt ettt sss st ssas s sas s s et s e s asssanss e s s ansnsnssanen 83
MaPa A€ 18SA UESEAUA ... vttt ettt b et e et R e bt b bRt Rt b bRttt be et et ebe b eas 84
ASIGNACION €N PANTANIA. ..........cocveveesisveeisiiee e ettt sttt s s st s st st sas et as s assn e s s e s e s s s s sansanas 84
TASAS UESEAUAS ...ttt ettt 84

98-05273-ES R6 n



Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

APENDICE A: CONFIGURACION DEL SISTEMA 85
APENDICE B: CONFIGURACION DEL MENU DE LA CONSOLA MATRIX PRO GS 87
APENDICE C: ESPECIFICACIONES DE UNIDADES 90
APENDICE D: RANGOS DE LA CONFIGURACION 91
APENDICE E: COORDINACION Y ZONAS UTM 91

n www.teejet.com



Matrixe Pro 370GS « Matrix® Pro 840GS

CAPITULO 1: INTRODUCCION

INTRODUCCION

Matrix Pro GS permite la administracion de varios modulos conectados ademas de la asignacion de GNSS, guia, FieldPilot®,
BoomPilot®, control de las tasas y recopilacion de datos en una sola consola utilizando la tecnologia de bus de la red CAN. Esto
reemplaza varias consolas en la cabina por un solo sistema robusto.

Actualizaciones de productos disponibles

+ Piloto automatico FieldPilot® o FieldPilot® Pro + Receptor de GNSS externo o actualizaciones de antena
+ Piloto asistido UniPilot® o UniPilot® Pro + Aplicacién de organizacion de datos mejorados de

+ Control automatizado de secciones de la barra de BoomPilot® Fieldware Link®

+ Mbdulo giroscdpico de inclinacion + Kit de interfaz de sensor de presidn para el Monitor del
+ Mbdulos de seleccién de video para 8 cdmaras maximo tamafio de la gota

+ Control de tasa de terceros

COMPONENTES DEL SISTEMA

Consola Matrix Pro 570GS

La consola Matrix Pro 570GS esta disefiada para ofrecer afios de servicio en condiciones tipicas de operaciones agricolas. Un gabinete
bien ajustado, junto con cubiertas de goma para todos los conectores, hace que los ambientes de polvo tipicos no causen problemas
de funcionamiento. Mientras que las salpicaduras ocasionales de agua no dafiaran la unidad, la consola Matrix Pro 570GS no esta
disefiada para la exposicion directa a la lluvia. Tenga cuidado de no utilizar la consola Matrix Pro GS en condiciones hiimedas.

Figura 1-1: Parte anterior y parte posterior de la consola Matrix Pro 570GS

Barra de luces integrada

Botdn de encendido

Puerto USB con cubierta de goma

Pantalla tactil brillante
HATRI Phlliees

Altavoz

Botén de encendido

Soporte de RAM integrado
(requiere montaje)

= Conexion de antena GPS

Cubiertas de conectores de goma
Puerto USB con cubierta de goma

Sujetador de RAM estandar Conectores empotrados

(requiere montaje)
Conexidn de sefial de velocidad

Conexion de camara

Conexion de energia
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Consola Matrix Pro 840GS

La consola Matrix Pro 840GS esta disefiada para ofrecer afios de servicio en condiciones tipicas de operaciones agricolas. Un gabinete
bien ajustado, junto con cubiertas de goma para todos los conectores, hace que los ambientes de polvo tipicos no causen problemas
de funcionamiento. Mientras que las salpicaduras ocasionales de agua no dafiaran la unidad, la consola Matrix Pro 840GS no esta
disefiada para la exposicion directa a la lluvia. Tenga cuidado de no utilizar la consola Matrix Pro GS en condiciones hiimedas.

z
|
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Figura 1-2: Parte anterior y parte posterior de la consola Matrix Pro 840GS

Puerto USB P _—
con cubierta de goma 1

Pantalla tactil brillante

Sujetador de RAM
estandar (requiere
montaje)

Soporte de RAM integrado
(requiere montaje)

Cubiertas de conectores
de goma

Botones

Encendido/apagado

Encendido: presione el botén de ENCENDIDO [@) para encender
la consola. Al encenderse, la consola Matrix Pro GS comenzara la
secuencia de inicio.

Apagado: presione el boton de ENCENDIDO y manténgalo
presionado brevemente hasta que una pantalla de
confirmacién reconozca el modo de apagado.

JADVERTENCIA! Espere 10 segundos antes de reiniciar la consola.

Inicio (Matrix Pro 840GS solamente)
El botén Inicio @ proporciona un acceso directo a la pantalla
de inicio.

Arriba/Abajo (Matrix Pro 840GS solamente)

Los botones Arriba/Abajo AY ajustan la vista del vehiculo

o perspectiva al horizonte de la vista de vehiculo a la vista aérea
en la guia de vista de vehiculo y guia de vista de lote.

Barra de luces integrada
Botdn de encendido

Botén Inicio

\ Botones de acercamiento/

- Altavoz
alejamiento

Conexion de
antena GPS

Conexién de camara

Conexion de energia

Informacion adicional
Todos los cambios se guardan automaticamente.

La consola necesita apagarse y volverse a encender cuando se
cambia 0 se conecta cualquier equipo al sistema Matrix Pro GS.

Secuencia de inicio

La consola tarda aproximadamente dos minutos en encenderse.
Durante este tiempo se mostraran una serie de pantallas, las
luces LED se encenderan y se apagaran y los niveles de brillo
fluctuaran. Una vez que se complete la secuencia de encendido,
aparecera la pantalla de inicio.

Instalacion de antena recomendada

La antena GNSS se debe montar lo mas hacia adelante posible
en la parte superior de la cabina sobre una superficie de metal de
por lo menos 10 cm / 4 in cuadrados.

n www.teejet.com
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Camara RealView®

La camara RealView de TeeJet Technologies permite que las
imagenes de video se muestren en la pantalla de Matrix Pro GS.
La camara se puede colocar viendo hacia el frente para activar la
guia de RealView sobre video o se puede colocar para visualizar
otros aspectos operativos del equipo. La camara esta equipada
con soporte de RAM flexible, un parasol esencial y proporciona
iluminacién infrarroja, lo que produce imagenes de video nitidas,
incluso en condiciones de oscuridad.

CONFIGURACION

El diagrama que estaba en este lugar en las versiones anteriores
del software se traslado al apéndice.

USO BASICO DE LA PANTALLA

La consola Matrix Pro GS se puede utilizar como sistema para un trabajo actual simple 0 como sistema avanzado para varios trabajos.
Independientemente del modo en que se encuentre la consola, las funciones basicas de la pantalla son las mismas.

+ Las pestafas inferiores y las pestafias laterales proporcionan acceso a varias pantallas y pantallas secundarias

+ Los elementos emergentes de advertencias e informacion sefialan las actividades de la consola y los detalles sobre las funciones

de configuracion y de guia

+ Las opciones de configuracion se pueden ajustar facilmente por medio de menus desplegables o de pantallas de introduccién de

datos con teclado

Para encontrar rapidamente una funcion de configuracion, consulte “Configuracion del menu de la consola Matrix Pro GS” en

este manual.

Teclas de pestana inferiores

Las teclas de pestafia inferiores siempre estan disponibles en
la pantalla. Estas teclas dan acceso a trabajos, opciones de
configuracion y navegacion.

@ Pantalla de inicio/trabajo

}':‘ Configuracion del sistema

ﬁ Guia de vista de vehiculo

E Guia de vista de lote

Guia de RealView o
Vista de video de pantalla completa de la cdmara RealView

NOTA: Las opciones de guia de RealView solo estan disponibles
si una cdmara esta instalada en el sistema.

Figura 1-3: Teclas de pestafa inferiores

Opciones no disponibles cuando un trabajo
esta activo

Cuando un trabajo esta activo, algunas opciones de configuracién
no estan disponibles: consulte “Configuracion del ment de la
consola Matrix Pro GS” en este manual.

Figura 1-4: Ejemplos de opciones no disponibles

98-05273-ES R6 “
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Colores de la pantalla de la consola

La consola esta disponible en seis esquemas de colores. Desde
la tecla inferior de configuracién de la unidad, presione la pestafia
lateral CONSOLA @ e introduzca las opciones de .
Presione la flecha hacia ABAJO < para obtener acceso a las
opciones de esquemas de colores para seleccionar el modo

de colores.

Figura 1-5: Esquemas de colores

LCD brig

Enabled

LCD brightness

Crroonchar

LCD brightness

Enahlad

Console-=Display

Colour scheme  [styles | Jb

LCD brightness 50 T E
Screenshaot IEnabIed 3 I
Screen calibration Start

L (2 [x @] )

Modo simple o avanzado
Para cambiar entre el modo simple y el modo avanzado, consulte
el capitulo de configuracion, en Datos -> Opciones.

En el modo simple, solo un trabajo estara disponible a la vez. Solo
las areas delimitadas y de cobertura se muestran en la pantalla
de inicio. Solo el trabajo actual esta disponible para guardar en
Informes. El uso con Fieldware Link no se encuentra disponible.

Figura 1-6: Pantalla de inicio de modo simple

En modo avanzado, més de un trabajo estara disponible en
cualquier momento. Nombres de cliente, predio, lote y trabajo;
area delimitada y areas de cobertura, hora de aplicacion y la
distancia del trabajo seleccionado se muestran en la pantalla de
inicio. Todos los trabajos guardados se pueden exportar como un
archivo PDF, SHP o KML a una unidad USB mediante Datos ->
Informes.

La informacion del cliente, predio y lote, y los mapas de
prescripcion solo se puede introducir utilizando Fieldware
Link. El nombre de un trabajo solo se puede editar utilizando
Fieldware Link.

Un usuario puede duplicar trabajos para la reutilizacién de los
limites, guias, datos de cobertura y mapas de prescripcion al
utilizar Fieldware Link o la opcién Datos -> Datos del trabajo ->
Administrar en la consola.

Figura 1-7: Pantalla de inicio del modo avanzado

n www.teejet.com



Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

Elementos emergentes de advertencia

e informacién

Un elemento emergente de advertencia o informacion aparecera
durante casi cinco (5) segundos. Para quitar el cuadro de
informacion, puntee en cualquier parte de la pantalla.

Figura 1-8: Ejemplo de cuadro de texto de informacién

Informacion de opciones de configuracién
Presione el icono de opcion o el nombre de opcién de cualquier
elemento del mend para mostrar una definicion y el rango de
valores de ese elemento. Para quitar el cuadro de informacion,
presione en cualquier parte de la pantalla.

Figura 1-9: Ejemplo de cuadro de texto de informacion

Selecciones del menu desplegable

Presione la flecha ABAJO 4‘ para obtener acceso a las
opciones. Utilice las flechas ARRIBA/ABAJO = : olabarra
deslizante si es necesario para desplazarse por la lista extendida.
Seleccione la opcion apropiada. Para cerrar la lista sin seleccionar
una opcién, puntee en cualquier parte de la pantalla fuera del
menu desplegable.

Figura 1-10: Ejemplo de ment desplegable

Backward

Pantallas de desplazamiento

Algunas pantallas tienen méas informacion u opciones que se
pueden ver mas alla de la pantalla actual. Utilice las flechas
ARRIBA/ABAJO = u 0 la barra deslizante para obtener
acceso a opciones adicionales o informacién no visible en

la pantalla.

Figura 1-11: Ejemplo de pantalla de desplazamiento
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Pantalla de introduccion de datos con teclado Pagina siguiente

Presione el icono TECLADO NUMERICO EZ. Use el teclado Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 para configurar las
numérico para introducir un valor. opciones adicionales para el elemento seleccionado.

Presione el icono ACEPTAR @ para guardar la configuracion Figura 1-13: Ejemplo de pégina siquiente

o0 el icono CANCELAR @ para salir del teclado numérico
sin guardar.

Figura 1-12: Ejemplo de teclado

Casillas
Presione la CASILLA a / D para seleccionar o deseleccionar.

Figura 1-14: Ejemplos de casillas
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CAPITULO 2: TRABAJOS / PANTALLA DE INICIO

Una vez que se complete la secuencia de encendido y laconsola ~ Modo avanzado

reciba sefial de GNSS, aparecera la pantalla de inicio con la En modo avanzado, mas de un trabajo estara disponible en
opcion de iniciar un nuevo trabajo o continuar un trabajo existente.  cualquier momento. Nombres de cliente, predio, lote y trabajo;
La configuracién de la maquina especifica y sus area delimitada y areas de cobertura, hora de aplicacion y la
componentes debe estar completa antes de iniciar  distancia del trabajo seleccionado se muestran en la pantalla de
un trabajo. Una vez que un trabajo esté activo, algunas inicio. Todos los trabajos guardados se pueden exportar como un
opciones de configuracion no estan disponibles para cambiarse. archivo PDF, SHP o KML a una unidad USB mediante Datos ->
Consulte “Configuracion del menu de la consola Matrix Pro GS” Informes.
en el apéndice de este manual. La informacion del cliente, predio y lote, y los mapas de prescripcion
Para cambiar entre el modo simple y el modo avanzado, en la solo se puede introducir utilizando Fieldware Link. El nombre de un
configuraci()n del sistema vaya a Datos-> Opciones-> Modo trabajo solo se puede editar utilizando Fieldware Link.
de trabajo. Un usuario puede duplicar trabajos para la reutilizacion de los

. limites, guias, datos de cobertura y mapas de prescripcion al
Modo simple utilizar Fieldware Link o la opcion Datos -> Datos del trabajo ->
En el modo simple, solo un trabajo estara disponible a la vez. Administrar en la consola.

En la pantalla de inicio solo se muestran area delimitada, areas de
cobertura y hora de aplicacién. Solo el trabajo actual esta disponible
para guardar en Informes. El uso con Fieldware Link no se encuentra
disponible.

Figura 2-1: Pantalla de inicio de modo simple

Figura 2-2: Pantalla de inicio del modo avanzado
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MODO SIMPLE

Una vez que se complete la secuencia de encendido, aparecera
la pantalla de inicio con la opcidn de iniciar un nuevo trabajo
0 continuar un trabajo existente.

La consola debe tener GNSS antes de iniciar o continuar
un trabajo.

Nuevo trabajo
El iniciar un nuevo trabajo borraré los datos del trabajo anterior.

Para iniciar un nuevo trabajo:

1. Enla pantalla de inicio /ﬁ\ presione LIEZRIEET.
La consola cambiara a Vista de vehiculo.

Continuar trabajo

Para continuar con el trabajo actual:

1. Enla pantalla de inicio 4=, presione [N
La consola cambiara a Vista de vehiculo y comenzara a
proporcionar informacién de navegacion.

Si el trabajo seleccionado se encuentra en una zona UTM distinta
ala zona UTM actual o adyacente, la opcion estara
desactivada.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el apéndice
Zona UTM.

Cerrar trabajo
Para cerrar un trabajo:

1. Enla pantalla de inicio /n\ presione (I RIEE[E.

Para crear un informe del trabajo cuando se cierre un trabajo:
1. Inserte una unidad USB en el puerto USB de la consola.

2. Enla pantalla de inicio /n\ presione .
3. Seleccionar:

» Si: para crear un informe del ultimo trabajo

» No: para regresar a la pantalla de inicio sin guardar

MODO AVANZADO

Una vez que se complete la secuencia de encendido, aparecera
la pantalla de inicio con la opcion de iniciar un nuevo trabajo
0 continuar un trabajo existente.

La consola debe tener GNSS antes de iniciar o continuar
un trabajo.

Nuevo trabajo
El iniciar un nuevo trabajo borraré los datos del trabajo anterior.

Para iniciar un nuevo trabajo:

1. Enla pantalla de inicio 42>, presione [NIEZRELET ).
2. Presione:

» Si: para generar un nombre automaticamente

» No: para introducir un nombre por medio del teclado en
la pantalla

La informacion del cliente, predio y lote se introducen utilizando
Fieldware Link.

La consola cambiara a Vista de vehiculo.

Iniciar trabajo

La consola Matrix Pro GS esta programada con una herramienta de
busqueda de lotes para ayudarle al usuario a encontrar el trabajo
mas cercano a la ubicacién del vehiculo. Con la adquisicion de
GPS, la lista de seleccién de trabajos se actualizara cada diez
segundos. Durante esta actualizacion, la lista de trabajos se ordena
por distancia y los dos trabajos mas cercanos se muestran en

la parte superior de la lista. Los trabajos restantes se enumeran
después de estos.

Para continuar con el trabajo actual:
1. Enla pantalla de inicio =", presione la flecha hacia ABAJO }
para obtener acceso a la lista de trabajos guardados en la consola.

2. Seleccione el nombre del trabajo a iniciar/continuar.

3. Presione [GIEERIEEETY.

La consola cambiara a Vista de vehiculo y comenzara
a proporcionar informacion de navegacion.

Distancia

Si el trabajo seleccionado se encuentra en una zona UTM distinta
de la zona UTM actual o adyacente, junto a la Distancia se
mostrara “Fuera de rango”, y la opcion estara
desactivada.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el apéndice
Zona UTM.

Si un trabajo seleccionado no tiene informacion registrada,
la distancia mostrara “Sin datos”.

Cerrar trabajo
Para cerrar un trabajo:

1. Enla pantalla de inicio e, presione (IETRIEET.

Para crear un informe del trabajo cuando se cierre un trabajo:
1. Inserte una unidad USB en el puerto USB de la consola.

2. Enla pantalla de inicio /=", presione [ttt
3. Seleccionar:

» Si: para crear un informe del Ultimo trabajo

» No: para regresar a la pantalla de inicio sin guardar
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CAPITULO 3: VISTA DE VIDEO DE PANTALLA COMPLETA

La vista de video de pantalla completa RealView permite que se muestre la entrada de video en directo. Ver videos y configurar
camaras sin GNSS disponible. Las opciones de guia de RealView no estan disponibles en esta pantalla.
P Una sola camara: una sola camara esta conectada directamente a la consola
» Modulo de seleccion de video: si un mddulo de seleccion de video (VSM) esta instalado en el sistema, dos (2) opciones de video
estan disponibles:
+ Vista de una sola camara: se puede seleccionar una de hasta ocho entradas de la camara para cambiar la vista de la entrada
de video.
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+ Vista de camaras divididas: se puede seleccionar uno de dos grupos de cuatro entradas de la camara (A/B/C/D o E/F/G/H)
para dividir la pantalla en cuatro sefiales de video por separado.

Para ajustar la vista de camara [reversa, girar 180 grados], vaya a Ajustes-> Configuracién-> Video.
Para ingresar en el modo de vista de video de pantalla completa:

1. Presione la pestafia inferior VISTA DE VIDEO DE PANTALLA COMPLETA DE CAMARA REALVIEW ®

2. Presione la pestafia OPCIONES DE REALVIEW & para mostrar las opciones de RealView.

3. Seleccione entre:

» Vista de una sola camara @ [solo VSM]: se puede seleccionar una (1) a ocho (8) entradas de la cdmara para cambiar la vista
de la entrada de video.

> Vista de camaras divididas § 9 [solo VSM]: se puede seleccionar uno (1) de dos (2) grupos de cuatro (4) entradas de la camara

(A/BIC/D o E/FIG/H) para dividir la pantalla en cuatro sefales de video por separado.
» Captura de imagenes de camara RealView @f: guarda una foto fija de la vista actual en la pantalla en una unidad USB
Figura 3-1: Vista de video de pantalla completa RealView
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Instantanea de camara
La instantanea de camara RealView guarda una foto fija de
la vista actual en la pantalla en una unidad USB.

1. Inserte una unidad USB.

2. Presione la pestafia inferior VISTA DE VIDEO DE PANTALLA
COMPLETA DE CAMARA REALVIEW n

3. Presione la pestafia OPCIONES DE REALVIEW &) para
mostrar las opciones de RealView.

4. Presione el icono INSTANTANEA DE CAMARA @8.
Figura 3-2: Vista de video de pantalla completa de la camara RealView

—=g

Opciones de la camara VSM

Q ®® Siun mddulo de seleccion de video (VSM) esta
06 . . ! .

" instalado en el sistema, dos (2) opciones de video

estan disponibles;

1. Presione la pestafa inferior VISTA DE VIDEO DE PANTALLA
COMPLETA DE CAMARA REALVIEW n

2. Presione la pestaia OPCIONES DE REALVIEW {8
mostrar las opciones de RealView.

3. Seleccione entre:

para

» Vista de una sola camara @ : se puede seleccionar una
(1) a ocho (8) entradas de la cdmara para cambiar la vista
de la entrada de video.

» Vista de camaras divididas § & : se puede seleccionar uno
(1) de dos (2) grupos de cuatro (4) entradas de la cdmara
(A/BIC/D o E/F/GIH) para dividir la pantalla en cuatro
sefiales de video por separado.

Figura 3-3: Seleccion de una sola camara con VSM
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CAPITULO 4: CONFIGURACION DEL SISTEMA

La configuracion del sistema se usa para configurar la consola, la maquina y sus implementos. Cuatro pestafias laterales dan acceso
a las opciones de la configuracion de maquina/implemento, administracién de datos, configuracion de la consola y herramientas.

DESCRIPCION GENERAL

)
Cuatro pestafias laterales dan acceso a las opciones de ﬁ Administracién de datos
cqnﬂguramén para: « Datos del trabajo (transferir, administrar)
#° Configuracién del implemento + Informes
+ Implemento (configuracién de implemento recto, esparcidor + Opciones (modo de trabajo)

o escalonado; informacion de seleccion de boquilla que incluye

. ., . N , - + Configuracién de la maquina (transferir, administrar)
la informacion del monitor del tamafio de la gota, configuracion

de reversa) i Configuracién de la consola
+ Sensibilidad de guia (barra de luces, barra de luces externa) * Acerca de (informacion del sistema)
+ Configuracion del receptor de GNSS * Mostrar
+ Configuracion de video + Cultural
+ Sensores (sensor de presion del mddulo de entrada/salida + Volumen de audio
[Input/Output Module, IOM)) + GNSS de demostracion
* AutoSteer + Desbloqueo de funciones
<F.ieIdF’li|'ot (conﬁguraciép de vél.vula,lco.nfigurac’ién de i Herramientas
direccion, prueba de vélvula, diagndstico de valvulas, sensor
de volante de direccion, sensor de angulo de direccion) + Cargar software
<FieldPilot Pro / UniPilot Pro (administrar vehiculos, » Extras (calculadora, conversor de unidades)

calibraciones, ajustes, seleccionar valores de IC, modo
de transporte, modo de servicio)

+ Correccion de inclinacion

Figura 4-1: Opciones de configuracion

Pestanas laterales
— Pestafia lateral de configuracion

—— Pestafa lateral de administracion de datos

Pestafia lateral de configuracién de la consola

Pestafia lateral de herramientas

Pestafa inferior de configuracion del sistema
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N’ CONFIGURACION

La configuracion se utiliza para configurar el implemento, la guia, el receptor de GNSS, el video, los sensores, AutoSteer y la correccion

de inclinacion.

NOTA: La disponibilidad de las funciones variard dependiendo de los dispositivos disponibles en el sistema Matrix Pro GS.
Presione la pestaiia inferior CONFIGURACION DEL SISTEMA .

2. Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .
3. Seleccione entre:

» Implemento: se utiliza para configurar (segun corresponda)
el tipo de maquina, la altura de la antena de GNSS, el tipo
de instrumento, el disefio de implemento simétrico, los
mddulos de salida de la seccion, el nimero de secciones
de implemento, el ancho de guia, el ancho de aplicacion/
trabajo, el monitor del tamafio de la gota, preseleccion de
la boquilla, el espaciamiento de la boquilla, el modo de inicio
de BoomPilot, el mddulo de sensor de reversa

e En modo recto: la distancia/direccion de compensacion
en lineallateral del implemento, porcentaje de traslape,
tiempo de demora activado/desactivado del implemento

e En modo de esparcidor;
Teelet: distancia de antena a discos, distancia/direccion
de compensacion lateral del implemento, porcentaje
de traslape, tiempo de demora activado/desactivado,
distancia de compensacion de esparcidor, distancias
de compensacion de seccion y longitudes de seccion
OEM: distancia de antena a discos, distancia/direccion
de compensacion lateral del implemento, distancia de
inicio/detencion, distancias de compensacion de inicio/
detencién de la seccion

e En modo escalonado: distancia/direccién de compensacion
en linea/lateral de seccion 1, porcentaje de traslape,
tiempo de demora activado/desactivado y compensaciones
de seccidn

Figura 4-2: Opciones de configuracion

» Guia: se utiliza para establecer la distancia alrededor de la
guia que se percibe como un error de cero.

» Configuracién del receptor de GNSS: se utiliza para
establecer el tipo de GNSS, el puerto y PRN, ademas para
ver la informacion del estado de GNSS

P Video: se utiliza para establecer camaras individuales

P Sensor: se utiliza para establecer la configuracion del
sensor de presion

» AutoSteer: se utiliza para activar/desactivar y calibrar el
piloto asistido/automatico

o FieldPilot: se utiliza para establecer los valores de
configuracion de valvula, la configuracion de direccion,
la configuracion de volante y del sensor de angulo
de direccion y para realizar pruebas de valvulas
o diagnéstico de valvulas

o FieldPilot Pro / UniPilot Pro; se utiliza para administrar
los valores de configuracion del vehiculo, calibrar los
sensores Y seleccionar valores de IC, asi como también
para establecer el modo de transporte y el modo
de servicio
» Correccion de inclinacion: se utiliza para activar/desactivar
y calibrar la funcién de correccion de la inclinacién y mejorar
la aplicacion en terreno montafioso o con pendientes
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Implemento

La configuracion de implemento se usa para establecer los
diversos valores de configuracién asociados con modo recto,
modo de esparcidor 0 modo escalonado. Los valores de
configuracion disponibles variaran de acuerdo con el equipo
especifico presente en el sistema.

Esta seccion incluye las opciones de configuracion para estas
configuraciones de implementos:

P Seccion Unica
P Secciones mdltiples con un modulo controlador de seccion
0 un médulo de funcion del interruptor

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el capitulo
Implemento de este manual.

Tipo de implemento
El tipo de implemento selecciona el tipo de patron de aplicacidn
que mejor represente su sistema.

e En el modo recto: las secciones de barra no tienen longitud
y se encuentran en una linea a una distancia fija de
la antena

o En el modo de esparcidor: se crea una linea virtual en linea
con los discos de entrega a partir de la cual la seccién
o las secciones de la aplicacion pueden variar en longitud
y pueden estar a distancias diferentes desde la linea (la
disponibilidad depende del equipo especifico en el sistema)

e En el modo escalonado: se crea una linea virtual en linea
con la seccién 1, a partir de la cual la seccidn o secciones
de la aplicacion no tienen longitud y pueden tener una
distancia diferente desde la linea (la disponibilidad depende
del equipo especifico en el sistema)

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el “Tipo de
implemento” en el capitulo Implemento de este manual.

Figura 4-3: Tipo de implemento: recto

Figura 4-4: Tipo de implemento: esparcidor

Figura 4-5: Tipo de implemento: escalonado

Configuracion de seccion unica

La configuracidn de seccion Unica se usa cuando no esta en el
sistema un SmartCable, médulo de controlador de seccion (SDM)
o un mddulo de funcién del interruptor (SFM) (es decir, no esta
presente ningun control de secciones). Toda el area de la barra o
de entrega es considerada como una seccion.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [l EHERTEY.

3. Seleccione entre:

» Tipo de maquina [cuando esta disponible]: se usa para
seleccionar el tipo de maquina que mejor represente
Su maquina

P Altura de la antena de GNSS [cuando esta disponible]: se
usa para medir la altura de la antena desde el suelo

» Tipo de implemento: se utiliza para seleccionar la
disposicion de las secciones para la ubicacion del
producto aplicado

P Ancho de guia: se usa para establecer la distancia
entre guias

» Ancho de trabajo [tipo de implemento esparcidor]: se utiliza
para introducir el ancho total del implemento

» Ancho de aplicacion [tipo de implemento recto]: se utiliza
para introducir el ancho total del implemento

» Monitor del tamafio de la gota [cuando esté disponible]:
se usa para activar el monitoreo del tamafio de gota hasta
cinco boquillas del pulverizador preseleccionadas
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» Seleccidn de boquilla [cuando esté disponible]: se usa
para seleccionar el tipo de boquilla del pulverizador (serie
y capacidad) para determinar la informacion del tamafio
de gota
» Alerta de aplicacion: se usa para establecer una alerta para
sefialar al salir o entrar en un area de aplicacion
» Modo de inicio de BoomPilot: se usa para establecer si el
BoomPilot se controlara mediante la velocidad o el icono
BoomPilot
» icono BoomPilot: se usa para activar el icono de pantalla
de guia para controlar manualmente la aplicacién de la
pintura en la pantalla
4. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 para configurar
las opciones especificas del implemento. Consulte el capitulo
Implemento para obtener detalles.
5. Presione la flecha de RETORNO <3 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.
Figura 4-6: Implemento: configuracién de seccidn tnica

Secciones multiples con configuracion SDM/SFM
Las secciones multiples con configuracién SDM/SFM se utilizan
cuando esta presente en el sistema un modulo de controlador

de seccion (SDM) o un médulo de funcién del interruptor (SFM).
La barra o area de entrega puede incluir hasta 15 secciones de
ancho y longitud variables (en modo de esparcidor). Las opciones
adicionales disponibles con SDM incluyen el traslape de la
aplicacion, la demora de la aplicacién y el modo escalonado.

El Médulo de funcién del interruptor activa el control manual
0 automatico de hasta 20 barras.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

Presione [l BN ).

3. Seleccione entre:

» Tipo de maquina [cuando esta disponible]: se usa para
seleccionar el tipo de maquina que mejor represente
Su maquina

» Altura de la antena de GNSS [cuando esta disponible]: se
usa para medir la altura de la antena desde el suelo

» Tipo de implemento: se utiliza para seleccionar la
disposicion de las secciones para la ubicacién del
producto aplicado

» Implemento simétrico: se utiliza si las secciones estan
emparejadas y por lo tanto comparten los mismos valores
de anchura, compensacion y longitud

» Los médulos de salida de seccion multiple: se usan para
activar varios mddulos de salida de seccién en el bus de la
red CAN

» Numero de secciones de implemento: se usa para
seleccionar el nimero de secciones de implemento

» Ancho de guia: se usa para introducir la distancia entre
las guias

» Ancho de aplicacion [tipo de implemento escalonado
0 recto]: se utiliza para introducir el ancho total de todas las
secciones del implemento

» Ancho de trabajo [tipo de implemento esparcidor]: se utiliza
para introducir el ancho total del implemento

» Monitor del tamafio de la gota [cuando esté disponible]:
se usa para activar el monitoreo del tamafio de gota hasta
cinco boquillas del pulverizador preseleccionadas

» Seleccion de boquilla [tipo de implemento escalonado
0 recto]: se utiliza para seleccionar el tipo de boquilla del
pulverizador
4. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 para configurar
las opciones especificas del implemento. Consulte el capitulo
Implemento para obtener detalles.
5. Presione la flecha de RETORNO 9 ola pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.
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Figura 4-7: Implemento: secciones multiples con configuracion Monitor del tamaiio de la gota

SDM 0 SFM Cuando el sistema incluye un kit de interfaz de sensor de presion
(PSIK) 0 un modulo de control dual con el tipo de aplicacién de
control del producto configurado en “Liquido” y el sensor primario
o0 un monitor configurado en “Presién”, se puede activar/desactivar
el monitor del tamafio de la gota. EI DSM después esta disponible
en las pantallas de operacién.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte “Monitor del
tamafio de la gota” en el capitulo Implemento de este
manual.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION 2.

2. Presione [l EHEGTEY.

3. Seleccione si el monitor del tamafio de la gota esta activado
o desactivado. (Si esta activado, también debe leer la
informacion que se muestra y presionar ).

4. Presione la flecha de RETORNO 9 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 4-8: Monitor del tamafio de la gota
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Seleccion de boquillas

Seleccion de boquillas permite que se predefinan hasta cinco
(5) boquillas para agilizar el acceso y se pueda seleccionar la
boquilla actual.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte “Seleccion de
boquillas” en el capitulo Implemento de este manual.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione MG HE G,

3. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en la seleccion
de boquillas ™.
4. Seleccione entre:

» Valores predefinidos de boquilla 1 a 5: selecciona hasta
cinco (5) boquillas para recuperar rapidamente y la boquilla
seleccionada actual para determinar la informacién del
tamafio de gota.

» Boquilla actual: muestra la boquilla actual

5. Presione la flecha de RETORNO 9 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 4-9: Seleccién de boquillas

AI110015

AI110015

Médulo de sensor de reversa

La configuracion del modulo de sensor de reversa se utiliza
cuando se agrega un médulo de sensor de reversa 0 SCM Pro
(Médulo de control de direccion Pro) a cualquier configuracion.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte “Médulo de
sensor de reversa” en el capitulo Implemento de este
manual.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [T EGERECY.

3. Seleccionar:

» Permitir BoomPilot en reversa [cuando esta disponible]:
se utiliza para activar la funcion de BoomPilot mientras que
realiza un recorrido en reversa

» Demora en la sefial de reversa: se utiliza para establecer
la demora cuando la marcha va de adelante a reversa o de
reversa hacia adelante, antes de que el icono del vehiculo
de la pantalla de navegacion cambie de direccidn

4. Presione la flecha de RETORNO <3 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 4-10: Médulo de sensor de reversa

AN10015
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Guia [barra de luces] Figura 4-11: Guia para el modulo de barra de luces externa (ELM)

Las opciones de guia se utilizan para configurar el error de traza
que se muestra en la barra de luces.

NOTA: En las versiones anteriores del software, esta funcion se
denominaba “Barra de luces”.

Se puede usar un médulo de barra de luces externa (ELM)
opcional para brindar informacién de guia adicional.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION (@.

2. Presione m

3. Seleccione entre:
» Brillo de LED: se utiliza para ajustar el brillo de los LED

» Modo pantalla: se utiliza para determinar si la barra de
luces representa el barrido o el vehiculo
e Cuando se configura en “barrido”, los LED representan la
ubicacion de guia y los LED en movimiento representan
el vehiculo
e Cuando se configura en “vehiculo”, los LED centrales
representan la ubicacion del vehiculo y los LED en
movimiento representan la guia
P Espaciamiento de LED: se utiliza para establecer la
distancia de la guia o vehiculo que cada LED iluminado
representa
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4. Con un médulo de barra de luces externa (ELM), seleccione entre:

P Barra de luces externa: activa/desactiva el uso de la barra
de luces externa

» Brillo de LED de barra de luces externa: ajusta el brillo de
las LED de la barra de luces externa

P Brillo del texto de la barra de luces externa: ajusta el brillo
del texto de la barra de luces externa

P Traza externa: activa/desactiva la visualizacion de
informacion de error de traza en la barra de luces externa
» Numero de barrido externo: activa/desactiva la visualizacion
de informacién del nimero de barrido en la barra de
luces externa
P Velocidad externa: activar/desactiva la visualizacion de
informacion de velocidad en la barra de luces externa
P Tasa actual externa [disponible con el controlador de
tasa de terceros]: activa/desactiva la visualizacion de la
informacion de la tasa actual en la barra de luces externa
P Tasa deseada externa [disponible con el controlador
de tasa de terceros]: activa/desactiva la visualizacion
de la informacién de la tasa deseada en la barra de
luces externa.
P Tasa deseada externa [disponible con el controlador
de tasa de terceros]: activa/desactiva la visualizacion
de la informacién de la tasa deseada en la barra de
luces externa.
5. Presione la flecha de RETORNO 9 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.
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Configuracion del receptor de GNSS

La configuracién del receptor de GNSS se utiliza para configurar
el tipo de GNSS, el puerto de GNSS y PRN, ademas para ver la
informacion del estado de GNSS.

NOTA: Para obtener mas informacién, consulte el capitulo
Configuracion del receptor de GNSS de este manual.

Estos valores de configuracion son necesarios para el
piloto asistido/automético y el funcionamiento del sensor
de inclinacion y la funcionalidad de control de tasas, asi
como el manejo adecuado del implemento.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

YRS (S [Ni1FY Configuracion del receptor de GNSS |

3. Seleccione entre:

» Tipo de GNSS: se configura para aceptar transmisiones
de fuente GNSS: GPS, GLONASS, SBAS (con o sin
necesidad de DGPS)

» Puerto GNSS: configura el puerto de comunicacion GNSS
ya sea como interno o externo

» Informacion del estado de GNSS: muestra la informacién
del estado actual de GNSS

» Programa: solo los técnicos de soporte de TeeJet deben
utilizar esta funcién

» PRN: selecciona el SBAS PRN que proporcionara los datos
de correccion diferencial GNSS. Configure a
para la seleccion PRN automética

4. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 para configurar
las opciones especificas de GNSS.
5. Presione la flecha de RETORNO <3 0 la pestafia lateral

de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de

configuracion principal.

Figura 4-12: Opciones de configuracion del receptor de GNSS

PRN no mostrado
Las opciones de PRN solo estan disponibles si se seleccioné el
tipo SBAS GNSS.

Video

Configuracion de video se utiliza para configurar una sola camara
conectada directamente o cdmaras individuales durante el uso

de un mddulo selector de video (VSM) de ocho (8) o cuatro (4)
canales. Se pueden configurar hasta 8 camaras si se ha instalado
un VSM.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione .

3. Seleccione las casillas apropiadas:
» Reversa: DA
» Girar 180 grados: vBC

Para utilizar la vista de video normal ABC  desactive todas
las casillas.

4. Presione la flecha de RETORNO 9 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 4-13: Opciones de video con 4 canales VSM

Configuracion de video no disponible
Si no se conecta una camara o VSM, las opciones de
configuracion no estaran disponibles.
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Sensores Sensor de presion del médulo de entrada/salida
Cuando un Kit de interfaz de sensor de presion (especificamente, ~ Si un Kit de interfaz de sensor de presion esté presente, se

un médulo de entrada salida [IOM]) esta presente en el sistema, utilizan las opciones del sensor de presion para introducir la tasa
las opciones para instalar y configurar el sensor estaran de presion maxima de fabrica del sensor y establecer alarmas de
disponibles. alta presion y de baja presion que determina el usuario.

. ~ A * R
NOTA: Estos valores de configuracion no se ven afectados porel 1+ Presione la pestafia lateral CONFIGURACION X
uso de un sensor de presion en un modulo de control dual. 2. Presione m

1. Presione la pestafa lateral CONFIGURACION . 3.
. salida (IOM) |
2. Presione m

4. Seleccione entre:

» Clasificacion de presion maxima: se utiliza para establecer
la tasa de presién maxima del sensor de presion, segun las
recomendaciones del fabricante

» Alarma de presion baja: se utiliza para introducir el punto de
baja presion determinado por el usuario en el cual sonara
la alarma

P Alarma de presion alta: se utiliza para introducir el punto de
alta presion determinado por el usuario en el cual sonara
la alarma
5. Presione la flecha de RETORNO 9 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.
Figura 4-16: Opciones del sensor de presion del monitor de
entrada/salida

Figura 4-14: Sensores
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El Kit de interfaz de sensor de presion se reconoce en la pantalla
Acerca de la consola como un médulo de entrada/salida (IOM).

Figura 4-15: Mddulo de entrada/salida

Sensores no disponibles
Si un kit de interfaz de sensor de presion no esta instalado, las
opciones de configuracién no estaran disponibles.
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Monitor del tamafio de la gota
Si se esta utilizando un kit de interfaz de sensor de presion,
el monitor del tamafio de la gota estara disponible.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione MG HE G,
KSR Monitor del tamafio de la gota |
4

. Seleccione si el Monitor del tamafio de la gota esta activado
o0 desactivado.
5. Presione la flecha de RETORNO 9 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 4-17: Monitor del tamafio de la gota

AutoSteer

Cuando un médulo de control de direccién (SCM o SCM Pro)
esta presente, las opciones de piloto asistido/automatico estaran
disponibles.

NOTA: Para obtener instrucciones de configuracion detalladas,
consulte el manual de instalacion del piloto asistido/
automatico especifico.

La configuracién de AutoSteer activa/desactiva y calibra el piloto
asistido/automatico

o FieldPilot [usando un SCM)]: se utiliza para establecer
los valores de configuracion de valvula, la configuracion
de direccion, la configuracion de volante y del sensor de
angulo de direccion y para realizar pruebas de valvulas
o diagnostico de valvulas

o FieldPilot Pro / UniPilot Pro [usando un SCM Pro]: e utiliza para
administrar los valores de configuracion del vehiculo, calibrar
los sensores y seleccionar valores de IC, asi como también
para establecer el modo de transporte y el modo de servicio

Piloto asistido/automatico no disponible
Si no esta instalado un sistema de piloto asistido/automatico,
las opciones de configuracion no estaran disponibles.

Figura 4-18: No se detecta piloto asistido/automatico

FieldPilot [usando un SCM]
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione P:XNGEIGEA.

3. Seleccione si el piloto asistido/automatico esta activado

o desactivado.

4. Cuando esté activado, seleccione entre:

» Configuracion de valvula: se utiliza para configurar el tipo
de valvula, la frecuencia de valvula, el ciclo de trabajo
minimo de izquierda/derecha y el ciclo de trabajo maximo
de izquierda/derecha

» Configuracion de direccion: se utiliza para establecer el
ajuste grueso de direccion, ajuste exacto de direccion, zona
muerta y anticipacion

» Prueba de valvula: se utiliza para verificar si la direccion se
dirige correctamente

» Diagndstico de valvulas: se utiliza para comprobar las
valvulas y determinar si estan conectadas correctamente
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» Opciones: Sensor de volante: se utiliza para seleccionar
si el sensor de desengrane de direccién es magnético
0 basado en sensor de presion

< Copiar: duplica el perfil de vehiculo activo

<« Calibracion automatica ©: guia al operador a través
del proceso de calibracién del vehiculo activo. Los
pasos de calibracién indican al sistema FieldPilot
Pro o UniPilot Pro las caracteristicas del vehiculo
y los pasos que son fundamentales para lograr el
rendimiento de control dptimo.

<4Ajustar; después de calibrado el vehiculo, este debe tener un
rendimiento adecuado para la mayoria de las operaciones
normales en el lote. No obstante, en algunas situaciones,
es posible que sea necesario ajustar el rendimiento de la
direccion para que se tengan en cuenta las condiciones del
lote, la seleccién de implementos, la velocidad de recorrido,
etc. La pantalla Ajuste del vehiculo permite al operador
ajustar el rendimiento de la direccion del vehiculo para que
coincida con estas condiciones cambiantes.

» Sensor de angulo de direccion: se utiliza para establecer
y calibrar el Sensor de angulo de direccidn (SAS) como el
sensor de retroalimentacion primaria de direccidn automatica
5. Presione la flecha de RETORNO <}3 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.
Figura 4-19: AutoSteer

- Desengrane manual @: ajuste el limite al que se
desengrana FieldPilot Pro o UniPilot Pro cuando el
volante se vira manualmente.

<«Eliminar: permite al operador eliminar un perfil de
vehiculo que ya no es necesario. No se puede eliminar
el perfil de vehiculo activo.

» Seleccionar valores de IC: permite al usuario configurar
los requisitos de calidad de posicién de GNSS minimos
(nivel de precision) para permitir la activacion de FieldPilot
Pro o UniPilot Pro y que este permanezca engranado

» DOP maxima: la dilucién de precisién (DOP) maxima
establece el valor maximo de la calidad general de una
posicion de GNSS en funcién de la geometria del satélite
que se usa para calcularla.

Un valor de 1 a 2 es excelente, 2-5 es bueno, 5-10 es
moderado, 10-20 es justo y algo superior a 20 es malo.
La direccion de piloto asistido/automatico debe realizarse
cuando la DOP esta por debajo de 4 para lograr los
mejores resultados.
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FieldPilot Pro / UniPilot Pro [usando un SCM Pro]
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione GRIGE.

3. Seleccione entre:
» Administrar vehiculos: permite al operador seleccionar,
editar, copiar, eliminar o exportar/importar perfiles del
vehiculo, como también

» Modo de transporte: al activarse, todas las funciones de
AutoSteer estan desactivadas y no pueden activarse.

» Modo de mantenimiento: cuando se active, el WiFi estara
disponible durante el siguiente reinicio para que un técnico
pueda conectarse al SCM Pro directamente y realizar
tareas de mantenimiento.

NOTA: Al crear un nuevo perfil del vehiculo o editar

un perfil de vehiculo existente, se debe establecer el

desengrane manual antes de realizar la calibracion

P Presencia del operador: establezca la respuesta del
interruptor de presencia del operador

automatica.

<ANuevo @: crea un nuevo perfil de vehiculo.
<ACargar : activa el perfil de vehiculo resaltado.

<«Editar @: permite al operador modificar los parametros
del perfil de vehiculo activo, incluida la distancia entre
ejes, la direccion y distancia de compensacién en linea
de la antena, la direccién y distancia de compensacion
lateral de la antena, la altura de la antena, la direccién

— Activar; no es posible usar FieldPilot Pro o UniPilot
Pro con el interruptor ABIERTO. Configuracion
recomendada sin importar la presencia/ausencia del
interruptor de presencia del operador.

- Desactivar: se ha desactivado la deteccion de presencia
del operador y esto no afectara a FieldPilot Pro o
UniPilot Pro. Esta es una funcién de seguridad esencial
que solo debe desactivarse cuando el fabricante de la
maquina o TeeJet Technologies lo indiquen.

y distancia de compensacion en linea de SCM Pro, la
direccién y distancia de compensacion lateral de SCM
Pro, la altura de SCM Pro y la orientacion de SCM Pro

4. Presione la flecha de RETORNO <5 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION [§¥] para regresar a la pantalla de

configuracion principal.
98-05273-ES R6 n
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Vehiculo activo

El vehiculo activo esta resaltado con una serie de asteriscos
(*). Este es el perfil de vehiculo que el sistema FieldPilot Pro
o0 UniPilot Pro esta programado para usar ahora.

Figura 4-20: Pantalla de apertura de configuracion de FieldPilot

Pro o UniPilot Pro

Correccion de inclinacion

Cuando haya un médulo de control de direccion (SCM) o mddulo
giroscopico de inclinacidn (TGM), las opciones de correccién de
inclinacion estaran disponibles. Esto corrige la sefial de GNSS para
compensar los errores en la posicion GNSS cuando se opera en
terreno montafioso o con pendientes.

Para obtener instrucciones de configuracion detalladas, consulte
el manual de instalacion del piloto asistido/automatico especifico
o el boletin de configuracién de inclinacién.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione .

3. Seleccione si la Correccion de inclinacion esta activada
0 desactivada.

4. Cuando esté activada, seleccione para calibrar
la correccién de inclinacion.

5. Presione la flecha de RETORNO Q’ 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

NOTA: Si se esta utilizando FieldPilot o UniPilot, un médulo

giroscdpico de inclinacion esta integrado en el sistema.

NOTA: La altura de la antena se debe introducir antes de la
calibracion de inclinacion.

Figura 4-21: Correccion de inclinacion

Nivel de lote no disponible

Si el vehiculo esta en movimiento, la opcidn de nivel de lote
no estara disponible. El vehiculo debe detenerse durante al
menos 10 segundos para comenzar a calibrar la correccién
de inclinacion.

Correccion de inclinacion no disponible
Si no se conecta un SCM o TGM, las opciones de configuracion
no estaran disponibles.
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== ADMINISTRACION DE DATOS

La administracion de datos permite transferir y administrar los
datos del trabajo, informar datos del trabajo, cambiar de modo de
trabajo, y transferir y administrar la configuracion de la maquina.

1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL

SISTEMA .

2. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =,
3. Seleccione entre:

P Datos del trabajo: en el modo de trabajo avanzado, se
utiliza para transferir informacion de trabajo (eliminar,
importar, exportar) y administrar la informacién de trabajo
(crear un nuevo trabajo, eliminar un trabajo o copiar
los datos de guia de un trabajo, datos de limite, datos
aplicados y/o mapa de prescripcion a un nuevo trabajo)

» Informes: se utiliza para crear informes del trabajo
y guardarlos en una unidad USB

» Opciones: se utiliza para seleccionar el modo de trabajo
simple o el modo de trabajo avanzado

» Configuracion de la maquina: se utiliza para transferir la
configuracion de la maquina (eliminar, importar, exportar)
y administrar la configuracién de la maquina (crear una
nueva configuracién de maquina, copiar una configuracion
de maquina, eliminar una configuracién de maquina,
guardar la configuracion actual de maquina al archivo
seleccionado o cargar la configuracion de maquina del
archivo seleccionado)

Figura 4-22: Opciones de administracion de datos

+ Mapas (cobertura, prescripcion, aplicacion, tasa de objetivo
predefinida)
+ Fallas de boquillas

1. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS E

2. Presione DEICHGCERTEETRY.

3. Seleccione entre:

» Transferir: en el modo de trabajo avanzado permite la
transferencia de trabajos seleccionados hacia o desde una
unidad USB, asi como eliminar trabajos

» Administrar: en el modo de trabajo avanzado permite la
creacion de un nuevo trabajo vacio, copiar los datos de
guia de un trabajo seleccionado, los datos de limite, datos
aplicados y/o mapa de prescripcion a un nuevo trabajo, asi
como eliminar un trabajo seleccionado.

4. Presione la flecha RETORNO <3 0 la pestafia lateral

ADMINISTRACION DE DATOS E para regresar a la
pantalla principal de administracion de datos.

Figura 4-23: Opciones de los datos del trabajo

Datos del trabajo

En el modo de trabajo avanzado, se utiliza para transferir los
datos del trabajo (eliminar, importar, exportar) y administrar la
informacion de trabajo (crear un nuevo trabajo, eliminar un trabajo
o copiar los datos de guia de un trabajo, datos de limite, datos
aplicados y/o mapa de prescripcion a un nuevo trabajo).

Los datos del trabajo incluyen lo siguiente:
+ Nombre del trabajo
+ Nombres del cliente, predio y lote
¢ Limite
+ Area de cobertura
+ Guias

CONFIGURACION

Datos del trabajo no disponibles
En el modo de trabajo simple, las opciones de datos del trabajo no
estaran disponibles.

Figura 4-24: Datos del trabajo no disponibles
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Transferir

En el modo de trabajo avanzado, la pantalla de transferencia
de datos del trabajo permite transferir trabajos seleccionados
hacia o desde una unidad USB, asi como eliminar trabajos.

Los trabajos transferidos a un dispositivo de almacenamiento USB
se pueden abrir y actualizar con Fieldware Link. En Fieldware
Link, un usuario puede introducir datos de cliente, predio y lote,
asi como copiar/editar trabajos para volver a usar limites y guias.
Desde Fieldware Link, los trabajos se pueden trasladar de nuevo
a un dispositivo de almacenamiento USB para trasladarse de
nuevo al almacenamiento interno de la consola para su uso.

NOTA: Cuando un trabajo esta activo/iniciado, las opciones
de transferencia no estan disponibles para seleccionar.
Detenga el trabajo actual para activar la funcion.

Los trabajos transferidos a un dispositivo de
almacenamiento se quitan de la consola y ya no estan
disponibles para su uso.

MES] Datos del trabajo 8
Presione .

Seleccione entre:

» Mover datos del trabajo a almacenamiento USB ﬂ: se
utiliza para mover datos del trabajo del almacenamiento
interno al almacenamiento USB

» Mover datos del trabajo a almacenamiento interno 1«: se
utiliza para mover datos del trabajo del almacenamiento
USB al almacenamiento interno

» Eliminar datos del trabajo @: se utiliza para eliminar datos
del trabajo del almacenamiento interno

5. Presione la flecha RETORNO 9 0 la pestafia lateral

ADMINISTRACION DE DATOS E para regresar a la
pantalla principal de administracion de datos.

Figura 4-25: Datos del trabajo: transferir

el A\ e

Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS E

Fertilize

Administrar

En el modo de trabajo avanzado, la pantalla de administracion de
datos del trabajo permite la creacion de un nuevo trabajo vacio,
copiar los datos de guia de un trabajo seleccionado, los datos

de limite, datos aplicados y/o mapa de prescripcidn a un nuevo
trabajo, asi como eliminar un trabajo seleccionado.

NOTA: Cuando un trabajo esta activo/iniciado, las opciones
de Administrar no estan disponibles para seleccionar.
Detenga el trabajo actual para activar la funcion.

Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =,

Presione [ECEEERTETETY.
Presione .

Seleccione entre:

L

» Nuevo: se utiliza para crear un nuevo trabajo vacio
sin datos de guia, limites, datos aplicados o0 mapa de
prescripcion asociados

» Copiar: se utiliza para copiar la guia del trabajo
seleccionado, limites, datos aplicados y/o el mapa de
prescripcion a un nuevo trabajo

» Eliminar: se utiliza para eliminar datos del trabajo del
almacenamiento interno

5. Presione la flecha RETORNO <§ o la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS % para regresar a la
pantalla principal de administracion de datos.

Figura 4-26: Datos del trabajo: Administrar

Fertiize

m www.teejet.com



Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

Informes
Informes se utiliza para crear informes de trabajo y guardarlos en
una unidad USB.

NOTA: Si se selecciona el modo de trabajo simple en la pagina

NOTA: Los iconos o botones de archivos

S

de opciones, solo el trabajo actual se puede guardar.

Cuando un trabajo esta activo/iniciado, los informes no
estan disponibles para seleccionar. Detenga el trabajo
actual para activar la funcion.

Cuando se cierra un trabajo con una unidad USB en
la consola, tiene la opcién de crear un informe del
trabajo actual.

Presione la pestaria lateral ADMINISTRACION DE DATOS [=)

Presione m

Inserte una unidad USB en la consola.
Seleccione el trabajo a guardar.

Seleccionar:

» PDF = informe para imprimir

» KML “=: mapa de Google Earth

» SHP =2: datos de forma ESRI

P ALL ==: todos los tipos de archivo disponibles

Presione la flecha RETORNO 9 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS =] para regresar a la
pantalla principal de administracion de datos.

{ ALt Il por M kv Il SHP |

no estan
disponibles para su seleccion (estan atenuados) hasta
que una unidad USB se haya insertado correctamente.

Figura 4-27: Informes: modo de trabajo avanzado

Figura 4-28: Informes: modo de trabajo simple

Fertilize

Opciones (modo de trabajo)
Opciones permite al operador seleccionar entre el modo de
trabajo simple o0 avanzado.

NOTA: Cuando un trabajo esté activo/iniciado, cambiar el modo

de trabajo no esta disponible. Detenga el trabajo actual
para activar la funcién.

JADVERTENCIA! El cambio de modos de trabajo elimina todos los

datos del trabajo internos.

. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =)

2. Presione .

3. Presione la flecha ABAJO ‘l para obtener acceso a la lista

de opciones.

. Seleccionar:

P Simple: solo el area delimitada y areas de cobertura se
muestran en la pantalla de inicio. Solo el trabajo actual
esta disponible para guardar en Informes. El uso con
Fieldware Link no se encuentra disponible.

P Avanzado: mas de un trabajo estara disponible en cualquier
momento. Cliente, predio, lote y trabajo; area delimitada
y éreas de cobertura, hora de aplicacion y la distancia del
trabajo seleccionado se muestran en la pantalla de inicio.
Todos los trabajos guardados se pueden exportar como
un archivo PDF, SHP o KML a una unidad USB mediante
Datos -> Informes.

e La informacidn del cliente, predio y lote, y los mapas de
prescripcion solo se puede introducir utilizando Fieldware
Link. El nombre de un trabajo solo se puede editar
utilizando Fieldware Link.

e Un usuario puede duplicar trabajos para la reutilizacién
de los limites, guias, datos de cobertura y mapas de
prescripcidn al utilizar Fieldware Link o la opcién Datos
-> Datos del trabajo -> Administrar en la consola.
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5. “El cambio de modo del trabajo requiere eliminar todos los Configuracion de la maquina

datos del trabajo. ¢ Desea cambiar de modo?" Configuracion de la maquina se utiliza para transferir
Presione: perfiles para configuracién de la maquina (eliminar, importar,
» Si: para hacer el cambio exportar) y administrar perfiles para la configuracion de la

maquina (crear un nuevo perfil, copiar o eliminar un perfil,
guardar el perfil actual al perfil seleccionado o cargar la
configuracion de la maquina del perfil seleccionado).

» No: para mantener la configuracién actual

6. Presione la flecha RETORNO <3 o la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS =] para regresar a la

pantalla principal de administracién de datos. La configuracién de la maquina incluye lo siguiente:

+ Configuracion del implemento

+ Configuracion de la correccion de inclinaciéon/AutoSteer

+ Configuracion del control de tasas

+ Valores de configuracion especificos del trabajo (entre
ellos, las asignaciones de las tasas de aplicacion, el tipo
de aplicacion y del canal del producto)

Figura 4-29: Opciones: cambiar modo de trabajo

NOTA: No todos los valores de configuracién se guardan como
parte de la configuracion de la maquina. Consulte el
apéndice “Configuracion del menu de la consola Matrix
Pro GS” para obtener detalles.

1. Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS .

PR (H[N11F) Configuracion de la maquina

3. Seleccione entre:

» Transferencia: permite la transferencia de configuracion de
la méquina seleccionada hacia o desde una unidad USB,
asi como borrar la configuracion de la maquina

» Administrar: permite la creacion de una nueva configuracion
de la maquina vacia, la copia de una configuracién de la
maquina seleccionada a una nueva configuracién de la
maquina, la eliminacién de configuracién de la maquina
seleccionada, el guardado de la configuracién actual de
la maquina a la configuracién de la maquina seleccionada
o la carga de la configuracion de la maquina seleccionada
a la configuracién actual

4. Presione la flecha RETORNO 9 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS =] para regresar a la
pantalla principal de administracion de datos.

Figura 4-30: Configuracion de la maquina
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Transferir

La pantalla de transferencia de configuracion de la maquina
permite la transferencia de la configuracion de la maquina
seleccionada hacia o desde una unidad USB, asi como borrar
la configuracion de la maquina.

Los valores de configuracion de la maquina transferidos a un
dispositivo de almacenamiento USB se pueden abrir y actualizar
con Fieldware Link. Desde Fieldware Link, los parametros de
configuracion de la maquina se pueden trasladar de nuevo a un
dispositivo de almacenamiento USB para trasladarse de nuevo al
almacenamiento interno de la consola para su uso.

NOTA: No todos los valores de configuracién guardados como
parte de la configuracién de la maquina estan disponibles
para editarse en Fieldware Link. Consulte la tabla de
disponibilidad de configuracién para obtener detalles.

La configuracion de la méaquina transferida hacia un
dispositivo de almacenamiento se quita de la consola
Yy ya no esta disponible para su uso.

Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =)

IMESIEY Configuracion de la maquina
Presione .

Seleccione entre:

o h =

» Mover configuracion de la maquina a almacenamiento USB
%9 se utiliza para mover la configuracion de la maquina
del almacenamiento interno al almacenamiento USB

» Mover configuracion de la maquina a Aimacenamiento
Interno - se utiliza para mover la configuracion de la
maquina de almacenamiento USB a almacenamiento interno

» Eliminar configuracion de la maquina w : se utiliza para
eliminar la configuracion de la maquina del almacenamiento
interno o almacenamiento USB

5. Presione la flecha RETORNO <‘) 0 la pestafia lateral

ADMINISTRACION DE DATOS E para regresar a la

pantalla principal de administracion de datos.

Figura 4-31: Configuracion de la maquina: transferir

Dryl section

Administrar

La pantalla Administrar configuracion de la maquina permite la
creacién de una nueva configuracion de la maquina vacia, la copia
de una configuracién de la maquina seleccionada a una nueva
configuracion de la maquina, la eliminacién de configuracién de

la maquina seleccionada, el guardado de la configuracién actual
de la maquina a la configuracién de la maquina seleccionada

o la carga de la configuracion de la maquina seleccionada a la
configuracion actual.

NOTA: No todos los valores de configuracion se guardan como
parte de la configuracion de la maquina. Consulte el
apéndice “Configuracion del ment de la consola Matrix
Pro GS” para obtener detalles.

Presione la pestafia lateral ADMINISTRACION DE DATOS =],

MEHIEY Configuracién de la maquina
esone (X

Seleccione entre:

B =

» Nueva: se utiliza para crear una nueva configuracion de
méquina sin informacién de implemento asociada
P Copiar: se utiliza para copiar la configuracion de la maquina
seleccionada a una nueva configuracién de la maquina
» Eliminar: se utiliza para eliminar la configuracion de la
méaquina seleccionada del almacenamiento interno
P Guardar: se utiliza para guardar la configuracién de
la maquina actual a la configuracion de la maquina
seleccionada
» Cargar: se utiliza para cargar la configuracion de la
maquina seleccionada a la configuracién actual
5. Presione la flecha RETORNO <3 0 la pestafia lateral
ADMINISTRACION DE DATOS % para regresar a la
pantalla principal de administracién de datos.
Figura 4-32: Configuracion de la maquina: administrar

Straight - 5 section
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Configuracion de consola se utiliza para configurar la pantalla

y la configuracion cultural, desbloguear funciones avanzadas,
conectarse a una red inaldmbrica y reproducir los datos de GNSS
de demostracidn. Podra encontrar informacion acerca de otros
dispositivos conectados al sistema en la seccién Acerca de.

1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL

SISTEMA o5&,

2. Presione la pestaa lateral CONSOLA .
3. Seleccione entre:

» Acerca de: se utiliza para mostrar la version de software del
sistema, asi como las versiones de software de médulos
conectados al bus de la red CAN

» Pantalla: se utiliza para configurar el esquema de colores
y el brillo de LCD, establecer disponibilidad de captura de
pantalla y calibrar la pantalla tactil

» Cultural: se utiliza para configurar las unidades, el idioma
y la configuracion de la zona horaria

» Volumen de audio: se utiliza para ajustar el nivel de
volumen del altavoz

» GNSS de demostracién: se utiliza para iniciar la
reproduccion de los datos simulados de GNSS

» Desbloqueo de funciones: se utiliza para desbloquear las
funciones avanzadas

Figura 4-33: Opciones de consola

Acerca de

La pantalla Acerca de/guardar muestra la version de software
del sistema, asi como las versiones de software de modulos
conectados al bus de la red CAN.

Para ayudar en la solucidn de problemas en el lote, un usuario
final puede utilizar el botén Guardar para descargar un archivo de
texto que contenga informacion actual de software en una unidad
USB y después enviar el archivo por correo electrdnico al personal
de soporte.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione .

3. Seleccione entre:

» Ver informacién incluyendo el nimero de serie de la unidad,
la version del software y los modos conectados

» Con una unidad USB en la consola, presione m
para guardar la informacién Acerca de en una unidad USB.
Se guardo informacion de la versién de la unidad USB
confirmara guardar.

Presione la flecha de RETORNO <3 o la pestafia lateral de

CONSOLA. para regresar a la pantalla de configuracion

de la consola principal.

NOTA: La opcion no esta disponible para seleccionar

(esta atenuada) hasta que una unidad USB se inserte
correctamente.

e

Figura 4-34: Opciones de Acerca de
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Mostrar

Pantalla se utiliza para configurar el esquema de colores y el
brillo de LCD, establecer la disponibilidad de captura de pantalla
y calibrar la pantalla tactil.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione GEREIEN.

3. Seleccione entre:
P Esquema de colores: se utiliza para elegir el esquema de
colores que sea mas facil de leer
P Brillo de LCD: se utiliza para ajustar el brillo de la pantalla
de la consola
» Captura de pantalla: se utiliza para permitir que las
imagenes de pantalla se guarden en una unidad USB
» Calibracion de pantalla: se utiliza para calibrar la
pantalla tactil
4. Presione la flecha de RETORNO G’ 0 la pestafia lateral de
CONSOLA . para regresar a la pantalla de configuracion
de la consola principal.

Figura 4-35: Opciones de pantalla

Cultural

Cultural se utiliza para configurar unidades, el idioma y la

configuracion de la zona horaria.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione [ei{TTE .

3. Seleccione entre:

» Unidades: se usa para definir las unidades del sistema

» Idioma: se usa para definir el idioma del sistema

P Zona horaria: se usa para establecer la zona horaria local

4. Presione la flecha de RETORNO 9 o la pestafia lateral de
CONSOLA . para regresar a la pantalla de configuracién

de la consola principal.
Figura 4-36: Opciones culturales
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Volumen de audio
El volumen de audio ajusta el nivel de volumen del altavoz.

1.
2.

Presione la pestafia lateral CONSOLA .

MESEY Volumen de audio |

3. Presione:

» La flecha ARRIBA 1 para aumentar el sonido
» La flecha ABAJO % para disminuir el sonido

Presione la flecha de RETORNO 43 0 la pestafia lateral de
CONSOLA. para regresar a la pantalla de configuracion
de la consola principal.

Figura 4-37: Opciones de volumen de audio

GNSS de demostracion
El GNSS de demostracién se utiliza para iniciar la reproduccion
de una sefial de GNSS simulada.

JADVERTENCIA! Esta herramienta desactivara las posiciones

o~

del GNSS entrantes e iniciara la reproduccion
de datos simulados. Es necesario reiniciar la
consola para restaurar el GNSS real.

Presione la pestafia lateral CONSOLA .

MESNEY GNSS de demostracion §
Presione m

Presione la flecha de RETORNO <b o la pestafia lateral de
CONSOLA. para regresar a la pantalla de configuracion
de la consola principal.

NOTA: Es necesario reiniciar la consola para restaurar un

GNSS real.

Figura 4-38: GNSS de demostracion
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Reiniciar GNSS de demostracion Figura 4-40: Funcién desblogueada
El GNSS de demostracion se puede reiniciar.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

2. Presione el ESCECE LS T,
3. Presione .
4

. Presione la flecha de RETORNO <’|, o la pestafia lateral de
CONSOLA . para regresar a la pantalla de configuracion
de la consola principal.

Figura 4-39: Reiniciar GNSS de demostracion
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Desbloqueo de funciones
El desbloqueo de funciones se utiliza para desbloquear las
funciones avanzadas.

NOTA: El cédigo de desbloqueo es tnico para cada consola.
Comuniquese con el servicio de atencion al cliente de
TeeJet Technologies. Una vez desbloqueada, la funcion
permanecera asi salvo que la consola se restablezca
completamente.

1. Presione la pestafia lateral CONSOLA .

PR (=K1Y Desbloqueo de funciones §

3. Presione el boton blogueo de funcion _: para la funcion
bloqueada:
» BoomPilot para esparcidor: activa las opciones de
la aplicacion de esparcidor cuando se utiliza con un
implemento esparcidor compatible
» FieldPilot Pro / UniPilot Pro: permite que se empleen las
opciones de AutoSteer cuando se usa un SCM Pro
» Controlador de tasa de terceros: activa las opciones de
control de tasas cuando se utiliza un controlador de tasa
de terceros compatible
4. Ingrese el cddigo de desbloqueo si es necesario.

5. Reinicie la consola.
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Herramientas se utiliza para cargar en los dispositivos del sistema  Figura 4-42: Cargar software
las actualizaciones del software y para realizar diversos calculos
mediante una calculadora normal o un conversor de unidades.

1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL
SISTEMA o5&,

2. Presione la pestaia lateral HERRAMIENTAS .

3. Seleccione entre:

» Cargar software: se utiliza para cargar en los dispositivos
del sistema las actualizaciones del software desde una
unidad USB.

» Extras: accede a la calculadora y el conversor de unidades
Figura 4-41: Opciones de herramientas
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Cargar software

La pantalla Cargar software se utiliza para cargar en los
dispositivos del sistema las actualizaciones del software desde
una unidad USB.

NOTA: La disponibilidad de esta funcion variara dependiendo de
la version del soffware.

1. Presione la pestafa lateral HERRAMIENTAS .

2. Presione (RPN
3

Inserte en la consola la unidad USB que contiene las
actualizaciones del soporte.

4. Presione la flecha ABAJO ¥ del dispositivo y seleccione el
dispositivo para el cual se actualizara el software:

5. Presione la flecha ABAJO ¥ del software y seleccione el
software que se cargara en el dispositivo.

. Prsione [CETPYRY

7. Cuando vea la indicacion, presione m

8. Presione la flecha de RETORNO 4) para regresar a la pantalla
de herramientas, o la pestafia lateral CONSOLA [ para
regresar a la pantalla principal de configuracion de la consola.
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Extras
1. Presione la pestafia lateral HERRAMIENTAS .

2. Presione .
3. Seleccione entre:
» Calculadora: se utiliza para realizar calculos matematicos

» Conversor de unidades: se utiliza para realizar
conversiones de unidades de area, longitud y volumen,
presién, masa, temperatura o angulo

Figura 4-43: Calculadora

Figura 4-44: Conversor de unidades
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CAPITULO 5: CONFIGURACION DEL RECEPTOR DE GNSS

La configuracién del receptor de GNSS se utiliza para configurar el tipo de GNSS, el puerto de GNSS, PRN, otros parametros de GNSS
y para ver la informacion del estado de GNSS.

Configuracion del receptor de GNSS
NOTA: Estos valores de configuracion son necesarios para el control de las tasas, el piloto asistido/automatico y la operacién
del sensor de inclinacion, asi como el manejo adecuado del implemento.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION . Figura 5-1: Opciones de GNSS

PR (-EN1EY Configuracion del receptor de GNSS |

3. Seleccione entre:

» Tipo de GNSS: se configura para aceptar transmisiones
de fuente GNSS: GPS, GLONASS o SBAS (con o sin
necesidad de DGPS).

» Puerto GNSS: configura el puerto de comunicacion GNSS:
Interno o externo

» Informacion del estado de GNSS: muestra la informacion
actual de la tasa de transmision, el estado de la tasa de
transmision, la informacién del estado de GNSS: GGANTG
(tasas de datos), numero de satélites, HDOP, PRN, calidad
de GGA, receptor, version del receptor, zona UTM y modelo
de correccién

» Programa: permite la programacion directa del receptor
de GNSS a través de una interfaz de linea de comandos.
Solo los técnicos de soporte de TeeJet deben utilizar esta
funcion. jUtilice a su propio riesgo!

» PRN: selecciona el SBAS PRN que proporcionara los datos
de correccién diferencial GNSS. Configure a
para la seleccion PRN automatica.

» PRN alterno: cuando el PRN no es automatico, un segundo
SBAS PRN alternativo proporcionara un segundo conjunto
de datos de correccion diferencial GNSS

4. Presione la flecha de RETORNO <§ 0 la pestafia lateral

de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de

configuracion principal.
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Tipo de GNSS Puerto de GNSS

Ademas de las sefiales de GPS, el tipo de GNSS se puede El puerto COM se puede establecer a “Interno” para usar el

personalizar para que acepte sefiales de magnificacion GNSS: receptor de GNSS interno y transmitir fuera, o bien a “Externo”

transmisiones de fuentes SBAS corregidas diferencialmente, para recibir datos de GNSS externos.

transmisiones de fuentes GLONASS no corregidas o0 ambas. 1. Presione la flecha ABAJO % para obtener acceso a la lista

Es posible que también se requieran de transmisiones de de opciones.

fuente DGPS. 2. Seleccionar:

1. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE #» para obtener P Interno: utilizar el GNSS interno y transmitir fuera
acceso a la lista de opciones. » Externo: recibir datos GNSS externos

2. Seleccionar: NOTA: Para trabajar con sefiales como OmniSTAR HP/XP o RTK,
» GPS: sefiales sin correccion desde el sistema GPS sera necesario que el puerto de GNSS se configure

NOTA: GPS siempre esté seleccionado. como Externo.

> GLONASS: agrega sefiales sin correccion desde el sistema  [19ura 5-3: Puerto de GNSS

GLONASS

» SBAS (por ej., EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS):
agrega sefiales con correccion diferencial desde el
sistema SBAS

» DGPS requerido: agrega sefiales GPS con correccion
diferencial (también se debe seleccionar SBAS)

NOTA: La consola no permitira una guia en el modo
DGPS requerido si una sefial DGPS corregida.

3. Salga de esta pantalla para empezar la inicializacion del
receptor de GNSS. Esto tarda aproximadamente un minuto
y la consola no respondera hasta que se haya completado.

Figura 5-2: Tipo de GNSS

Requisitos de configuracién minimos del receptor externo
Antes de que la consola Matrix Pro GS se conecte y trabaje

con un receptor de GNSS externo, se deben cumplir con estos
requisitos de configuracién minimos.

Configuracion del puerto en serie

Velocidad en baudios: no se permite menos de 38.400
Recomendado 38.400, 56.000, 57.600, 76.800
0115.200
FieldPilot Pro /
UniPilot Pro 115200
Bits de datos: 8
Paridad: Ninguno
Bits de detencion: 1

Requisitos de conexion del puerto serie

Cable macho en serie de 9 pines RS-232
NOTA: Podria requerir adaptador de médem nulo segun el pin

del receptor.
GGA 10,0 Hz
VTG opcional 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz

98-05273-ES R6 m
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Informacion del estado de GNSS
La informacion de estado de GNSS, muestra una instantanea de
la informacion del estado actual de GNSS.

1. Presione .

2. \Ver datos, que incluyen:
<«Tasa de transmision: el estado actual del GNSS

<«Estado de la tasa de transmisién: |a tasa a la cual la
informacién se transfiere/comunica.

NOTA: una tasa de transmisién minima puede ser
necesaria para que alguna version del software funcione
en su rendimiento optimo.

<«Tasas de datos GGA/VTG: el nimero de posiciones del
GNSS por segundo.

<ANUmero de satélites: el nimero de satélites de GNSS a la
vista (son necesarios un minimo de 4 para DGPS)

<4HDOP: una medida de la potencia de la geometria de
los satélites en el plano horizontal. Es preferible un valor
HDOP inferior a 2.

<«4PRN: la identificacion del satélite DGPS actual

<4 Calidad de GGA: el indicador de calidad actual de la sefial
de GNSS (consulte el grafico de requisitos GGA)

<Receptor: el indicador actual del receptor

<«Version de receptor: la version del software instalado en
el receptor

<4Zona UTM: zona de ubicacion actual (consulte
“Coordenadas y zonas UTM” en este manual)

<4Modelo: los modelos de correccion disponibles que se
utilizaran con la configuracion actual del receptor

3. Presione m para regresar a la pantalla de configuracion del
receptor de GNSS.

NOTA: Siel GNSS no esta disponible, todas las entradas seran
“no vélidas”.

Figura 5-4: Informacion del estado de GNSS

Pantallas de guia de la informacion del estado
de GNSS

El estado de GNSS muestra informacién sobre el estado actual
del GNSS, las velocidades (tasas) de datos, el numero de
satélites en la vista, el estado de HDOP y PRN, el receptor y la
version, la calidad e identificacidn de los satélites y la zona UTM.

1. Presione el icono ESTADO DE GNSS " W " W :
Figura 5-5: Pantalla de guia de la informacion del estado de GNSS

Requisitos de GGA

La calidad de GGA requerida para poder trabajar con diferentes
tipos de sefiales puede variar. Consulte los requisitos en la tabla a
continuacion.

Servicio Indicador Precision
Solamente GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <Im
RTK 4 4 cm
Omnistar HP/XP 5 10 cm
Glide/ClearPath 9 <Im
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Programa PRN alterno

El programa permite la programacién directa del receptor de Cuando el PRN no es automatico, un segundo SBAS PRN
GNSS a través de una interfaz de linea de comandos. Solo los alternativo proporcionara un segundo conjunto de datos de
técnicos de soporte de TeeJet deben utilizar esta funcion. jUtilice  correccion diferencial GNSS.

a su propio riesgo! 1. Presione la flecha ABAJO % para obtener acceso a la lista
1. Presione [[IEH. de opciones.

2. Ajuste la programacion segiin sea necesario. 2. Seleccionar:

Fiqura 5-6: Programando receptor » Ninguno: sin nimero PRN alterno

» NUmero: contacte al distribuidor local para obtener el
numero asociado a su lugar de operacion

Figura 5-8: PRN alterno

PRN no mostrado
Las opciones de PRN solo estan disponibles si se selecciond el
tipo SBAS GNSS.

Figura 5-9: PRN no mostrado

PRN
PRN selecciona el SBAS PRN que proporcionara los datos de
correccion diferencial GNSS.

1. Presione la flecha ABAJO % para obtener acceso a la lista
de opciones.

2. Seleccionar:
P Automatico: seleccion PRN automatica

» NUmero: contacte al distribuidor local para obtener el
numero asociado a su lugar de operacion

Figura 5-7: PRN
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Glosario de GNSS

Proveedor de satélites comerciales:

Otra fuente comun para las sefiales DGPS. La informacion de
correccion de errores que se obtiene de las estaciones base y se
envia a los satélites de comunicaciones (que son independientes
de los satélites de GPS) y la transmiten al usuario. Estas
correcciones basadas en satélite suelen tener una cobertura
mas amplia que las transmisiones basadas en torres (enlaces
FM) y la precisién del sistema no se ve afectada en gran medida
por la distancia a que se encuentra el usuario de los receptores
de la estacion base. La mayor parte de estos proveedores de
servicio requieren de una tarifa de suscripcién para utilizarlo.

Un proveedor cominmente conocido es OmniSTAR®.

CORS (estacion de referencia de operacion
continua)/red RTK:

Una serie de estaciones base esparcidas a lo largo de una regién
geografica determinada (como todo un estado/condado) que
estan interconectadas a través de una computadora central y que
transmiten los datos de correccion RTK por Internet. Las redes
CORS pueden ser de propiedad/operacion publica o privada

y pueden ofrecer una sefial gratuita o requerir de una tarifa de
suscripcion anual. Al obtener acceso a una red CORS a través de
una conexion celular, el usuario final elimina la necesidad de una
estacion base propia.

GPS diferencial (DGPS):

La manera mas frecuente de corregir los errores de GPS que
suceden normalmente. Ejemplos de DGPS incluyen WAAS,
EGNOS, OmniSTAR® y RTK.

EGNOS (Servicio Europeo de Navegacion por
Complemento Geoestacionario):

Un sistema de verificacion basada en satélite (Satellite Base
Augmentation System, SBAS) desarrollado en forma conjunta
por la Agencia Espacial Europea (European Space Agency,
ESA), la Comunidad Europea y EUROCONTROL. El sistema

es de uso gratuito y proporciona cobertura de correccién
diferencial principalmente en todo el continente europeo. EGNOS
entrega una precision entre pasadas de 15 a 25 cm/6 a 10 in;

y precisiones entre afios de +/- 1 m/3 ft.

GLONASS (sistema global de navegacion

por satélite):

Un sistema de navegacion satelital global desarrollado y operado
por el gobierno ruso. Consta de aproximadamente 24 satélites
que orbitan la Tierra continuamente. Si bien los primeros
receptores de GNSS por lo general utilizaban Unicamente sefiales
GPS, una gran cantidad de los receptores GNSS actuales pueden
utilizar sefiales GPS y GLONASS, lo que aumenta de manera
eficaz la cantidad total de satélites disponibles para usar.

GPS (sistema de posicionamiento global):

El nombre de la red de navegacion satelital mantenida por
el Departamento de Defensa de los Estados Unidos. Consta
de aproximadamente 30 satélites que orbitan la Tierra
continuamente. El término también se utiliza para referirse
a cualquier dispositivo cuya funcionalidad dependa de la
navegacion satelital.

NTRIP (red de transporte de datos en formato
RTCM, via el protocolo de Internet):

Una aplicacion basada en Internet que pone a disposicion

los datos de correccion RTCM de las estaciones CORS a
cualquier persona que cuente con una conexion de Internet

y las credenciales de inicio de sesion apropiadas para el servidor
NTRIP. Por lo general utiliza un enlace celular para conectarse

a Internet y al servidor NTRIP.

Variacion de GPS:

Desplazamiento posicional que puede ser provocado por los
cambios en la constelacion satelital, la operacion cerca de
arboles u otros obstaculos, y los errores en el reloj del satélite.
La correccion RTK se recomienda para las aplicaciones de lote
donde se deben minimizar los efectos de la variacion del GPS.

GNSS (sistema global de navegacion

por satélite):

Término general que se refiere a un sistema de navegacion de
varios satélites que es utilizado por un receptor para calcular su
posicion. Ejemplos de estos sistemas incluyen: GPS desarrollado
por los Estados Unidos y GLONASS por Rusia. Los sistemas
adicionales que estan en desarrollo incluyen a Galileo por parte
de la Unién Europea y Compass por China. La nueva generacion
de receptores GNSS se esta disefiando para utilizar varias
sefiales GNSS (como GPS y GLONASS). Dependiendo de la
constelacion y los niveles de precision deseados, es posible
mejorar el rendimiento del sistema al tener acceso a un mayor
numero de satélites.

RTK (navegacion cinética satelital en tiempo real):
Actualmente es el sistema de correccion GPS mas preciso
disponible que utiliza una estacién de referencia en tierra cuya
localizacion es relativamente cercana a la del receptor GPS. RTK
puede proporcionar una precision entre pasadas de una pulgada
(también conocida como centimetro) y proporciona ademas una
estabilidad en cuanto a la posicion entre afios. Los usuarios de
RTK pueden tener sus propias estaciones base, suscribirse a las
redes RTK o utilizar CORS.

SBAS (sistema de aumentacion basado

en satélites):

Término general que se refiere a cualquier sistema de correccion
diferencial basado en satélites. Ejemplos del SBAS incluyen los
siguientes: WAAS en los Estados Unidos, EGNOS en Europa

y MSAS en Japén. Es muy probable que en el futuro se activard
un SBAS adicional que cubra otras regiones del mundo.

WAAS (sistema de aumentacion de area amplia):
Es un servicio de correccion satelital desarrollado por la
Administracion General de Aviacion (Federal Aviation
Administration, FAA). Se utiliza gratuitamente y proporciona
cobertura en todo EE. UU. junto con partes de Canada y México.
WAAS entrega una precision entre pasadas de 15 a 25 cm/6 a 10
in; sin embargo, la precisién entre afios estara en el rango de
+/-1m/3 ft.
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CAPITULO 6: CONFIGURACION DE IMPLEMENTO

La configuracion de implemento se utiliza para establecer los diversos valores de configuracion asociados con modo recto, modo de
esparcidor y modo escalonado.

Las configuraciones variaran segun si esta disponible un control de secciones: SmartCable, médulo de controlador de seccion (SDM)
0 mddulo de funcién del interruptor (SFM).

TIPO DE IMPLEMENTO
El tipo de implemento selecciona el tipo de patron de aplicacion Figura 6-2: Tipo de implemento: esparcidor
que mejor represente su sistema.
e En el modo escalonado: se crea una linea virtual en linea
con la seccion 1, a partir de la cual la seccidn o secciones

de la aplicacion no tienen longitud y pueden tener una Fiqura 6-3: Tipo de implemento: escalonado
distancia diferente desde la linea (la disponibilidad depende

del equipo especifico en el sistema)
Figura 6-1: Tipo de implemento: recto

e En modo recto: las secciones de barra no tienen longitud
y se encuentran en una linea a una distancia fija de
la antena

e En el modo de esparcidor: se crea una linea virtual en linea
con los discos de entrega a partir de la cual la seccién
o las secciones de la aplicacion pueden variar en longitud
y pueden estar a distancias diferentes desde la linea (la
disponibilidad depende del equipo especifico en el sistema)

Numeros de seccion
Las secciones estan numeradas de izquierda a derecha mientras
que estén orientadas hacia delante de la maquina.
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Recto
Las secciones de barra no tienen longitud y se encuentran en una
linea a una distancia fija de la antena.

Seccion Unica

Ningun control de secciones esta disponible en el sistema.

1. Seleccione el tipo de implemento m en la pantalla del
implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en Tipo de
implemento 9

3. Seleccione entre:

» Direccion de compensacion del implemento en linea @:
se usa para seleccionar si el implemento se encuentra al
frente o detras de la antena GNSS conforme el vehiculo se
mueve orientado hacia adelante

» Distancia de compensacion del implemento en linea @: se
usa para definir la distancia en linea desde la antena GNSS
hasta el implemento

» Direccion de compensacion lateral del implemento @:
se usa para seleccionar la direccién lateral desde la linea
central de la maquina al centro del implemento cuando esta
orientado hacia adelante como la maquina

» Distancia de compensacion lateral del implemento @: se
usa para definir la distancia lateral desde la linea central de
la méquina hasta el centro del implemento

4. Presione la flecha de RETORNO <§ para regresar

a la pantalla del implemento o la pestafia lateral de

CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal

de configuracion.

Figura 6-4: Seccion unica

Figura 6-5: Direcciones y distancias de compensacion

(2
¢ —

Secciones multiples

El control de secciones esta disponible (SmartCable, médulo de
controlador de seccién [SDM] o modulo de funcién del interruptor
[SFM] o ISOBUS).

1. Seleccione el tipo de implemento m en la pantalla del

implemento.

Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en Tipo de
implemento -

. Seleccione entre:

» Direccion de compensacion del implemento en linea @:
se usa para seleccionar si el implemento se encuentra al
frente o detras de la antena GNSS conforme el vehiculo se
mueve orientado hacia adelante

» Distancia de compensacion del implemento en linea @: se
usa para definir la distancia en linea desde la antena GNSS
hasta el implemento

» Direccion de compensacion lateral del implemento @:
se usa para seleccionar la direccion lateral desde la linea
central de la maquina al centro del implemento cuando esta
orientado hacia adelante como la maquina

» Distancia de compensacion lateral del implemento @: se
usa para definir la distancia lateral desde la linea central de
la maquina hasta el centro del implemento

» Traslape: se utiliza para definir la cantidad de traslape
permitido cuando se usa el control automatico de secciones
de la barra

» Anticipacion de activado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se enciende al entrar en un
area que no ha sido aplicada

NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto
al entrar en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de
anticipacion de activado. Si la aplicacién se enciende
demasiado tarde, aumente el tiempo de anticipacion
de activado.

» Anticipacion de desactivado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se apaga al entrar en un area
que ha sido aplicada
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NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto Figura 6-8: Traslape
al entrar en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de
anticipacion de desactivado. Si la aplicacion se apaga
demasiado tarde, aumente el tiempo de anticipacion de
desactivado.

4. Presione la flecha de RETORNO <33 para regresar
ala pantalla del implemento o la pestafia lateral de
CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal
de configuracion.

Figura 6-6: Secciones multiples

Esparcidor: TeeJet

Se crea una linea virtual en linea con los discos de entrega a partir
de la cual la seccidn o secciones de la aplicacién pueden variar en
longitud y pueden estar a distancias diferentes desde la linea (la
disponibilidad depende del equipo especifico en el sistema).

Seccion Unica
Ningun control de secciones esta disponible en el sistema.

1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla
de implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en Tipo de
implemento 9

Figura 6-7: Direcciones y distancias de compensacion

3. Seleccione entre:
P Tipo de configuracion: se usa para seleccionar el tipo de
I esparcidor
- » Distancia de antena a discos @: se usa para definir la
¢ 1T distancia desde la antena GNSS hasta los discos o el
= mecanismo de dispersion
@ i » Direccion de compensacion lateral del implemento @:
(E — se usa para seleccionar la direccion lateral desde la linea
central de la maquina al centro del implemento cuando esta
o - orientado hacia adelante como la maquina

» Distancia de compensacion lateral del implemento @: se
usa para definir la distancia lateral desde la linea central de
la maquina hasta el centro del implemento

» Distancia de compensacion de esparcidor ©: se utiliza
para configurar la distancia de compensacion de los discos
o0 el mecanismo de dispersidn, al lugar donde el producto
toca por primera vez el suelo en la seccion

» Longitud del esparcidor @: se utiliza para configurar la
longitud de la aplicacion de la seccién
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4. Presione la flecha de RETORNO <3 para regresar
a la pantalla del implemento o la pestafia lateral de
CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal
de configuracion.

Figura 6-9: Seccion tnica

Figura 6-10: Distancia y longitud

Figura 6-11: Direccion y distancia de compensacion lateral

Secciones multiples

El control de secciones esta disponible (SmartCable, modulo de
controlador de seccion [SDM] o modulo de funcién del interruptor
[SFM] 0 ISOBUS).

1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla
de implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en Tipo de
implemento -

3. Seleccione entre:
» Tipo de configuracion: se usa para seleccionar el tipo de

esparcidor

» Distancia de antena a discos @: se usa para definir la
distancia desde la antena GNSS hasta los discos o el
mecanismo de dispersion

» Direccion de compensacion lateral del implemento @:
se usa para seleccionar la direccion lateral desde la linea
central de la maquina al centro del implemento cuando esta
orientado hacia adelante como la maquina

» Distancia de compensacion lateral del implemento @: se
usa para definir la distancia lateral desde la linea central de
la maquina hasta el centro del implemento

» Traslape: se utiliza para definir la cantidad de traslape
permitido cuando se usa el control automatico de secciones
de la barra

» Anticipacion de activado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se enciende al entrar en un
area que no ha sido aplicada

NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto
al entrar en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de
anticipacion de activado. Si la aplicacién se enciende
demasiado tarde, aumente el tiempo de anticipacion
de activado.

» Anticipacion de desactivado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se apaga al entrar en un area
que ha sido aplicada

NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto
al entrar en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de
anticipacion de desactivado. Si la aplicacion se apaga
demasiado tarde, aumente el tiempo de anticipacion de
desactivado.

» Distancia de compensacion de esparcidor ©: se usa para
configurar la distancia de compensacion de los discos o el
mecanismo de dispersion, al lugar donde el producto toca
por primera vez el suelo en la seccién 1.

» Compensacion de seccion @: se utiliza para configurar
la distancia de compensacion desde la seccion 1 (la linea
de compensacion de esparcidor) al borde delantero de
cada seccion. La seccién 1 siempre es 0. Todas las demas
secciones pueden tener distancias diferentes.

» Longitud de la seccion ©: se usa para configurar la
longitud de la aplicacidn en cada seccién. Cada seccién
puede tener una longitud diferente.
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NOTA: Las secciones estan numeradas de izquierda Figura 6-13: Distancia y longitud
a derecha mientras que estén orientadas hacia delante
de la maquina.

4. Presione la flecha de RETORNO 9 para regresar
a la pantalla del implemento o la pestafia lateral de
CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal
de configuracion.

Figura 6-12: Secciones multiples

Figura 6-14: Direccién y distancia de compensacion lateral

[ |

Figura 6-15: Traslape
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Esparcidor: OEM

Se crea una linea virtual en linea con los discos de entrega a partir
de la cual la seccion o las secciones de la aplicacién pueden variar
en longitud y pueden estar a distancias diferentes desde la linea.

Seccion Unica

Ningun control de secciones esta disponible en el sistema.

1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla
de implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en Tipo de
implemento -

3. Seleccione entre:
» Tipo de configuracion: se utiliza para seleccionar el tipo de

esparcidor m

» Distancia de antena a discos: se utiliza para definir la
distancia desde la antena GNSS hasta los discos o el
mecanismo de dispersion

» Direccion de compensacion lateral del implemento: se
usa para seleccionar la direccion lateral desde la linea
central de la maquina al centro del implemento cuando esté
orientado hacia adelante como la maquina

» Distancia de compensacion lateral del implemento: se
utiliza para definir la distancia lateral desde la linea central
de la méquina hasta el centro del implemento

» Distancia de inicio: se utiliza para establecer la distancia de
inicio al salir de un area de aplicacion (consulte este valor
con el fabricante del esparcidor)

» Distancia de detencién: se utiliza para establecer la
distancia de detencién al ingresar a un &rea de aplicacion
(consulte este valor con el fabricante del esparcidor)

NOTA: Consulte al fabricante del esparcidor para conocer
las distancias de inicio y detencion.

4. Presione la flecha de RETORNO <3 para regresar a la pantalla
del implemento o la pestafia lateral de CONFIGURACION
para regresar a la pantalla principal de configuracion.

Figura 6-16: Seccion unica

Secciones multiples

El control de secciones esta disponible (SmartCable, modulo de
controlador de seccion [SDM] o modulo de funcién del interruptor
[SFM] 0 ISOBUS).

1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla
de implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en Tipo de
implemento -

3. Seleccione entre:
» Tipo de configuracion: se utiliza para seleccionar el tipo de

esparcidor m

» Distancia de antena a discos: se utiliza para definir la
distancia desde la antena GNSS hasta los discos o el
mecanismo de dispersion

» Direccion de compensacion lateral del implemento: se
usa para seleccionar la direccion lateral desde la linea
central de la maquina al centro del implemento cuando esta
orientado hacia adelante como la maquina

» Distancia de compensacion lateral del implemento: se
utiliza para definir la distancia lateral desde la linea central
de la méquina hasta el centro del implemento

» Distancia de inicio: se utiliza para establecer la distancia de
inicio al salir de un area de aplicacion (consulte este valor
con el fabricante del esparcidor)

» Distancia de detencién: se utiliza para establecer la
distancia de detencion al ingresar a un &rea de aplicacion
(consulte este valor con el fabricante del esparcidor)

NOTA: Consulte al fabricante del esparcidor para conocer
las distancias de inicio y detencion.
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» Compensacion de inicio de seccién: se utiliza para
configurar la distancia de compensacion desde la seccién 1
al borde delantero de cada seccion. La seccién 1 siempre
es 0. Todas las demas secciones pueden tener distancias
diferentes.

» Compensacion de detencion de seccién: se utiliza para
configurar la distancia de compensacion desde la seccion
1 al borde posterior de cada seccién. Cada seccion puede
tener una distancia diferente.

NOTA: Consulte al fabricante del esparcidor para conocer
los valores de compensacion del inicio y detencion de la
seccion. Las secciones estan numeradas de izquierda a
derecha mientras que estén orientadas hacia delante de
la maquina.

4. Presione la flecha de RETORNO 9 para regresar

a la pantalla del implemento o la pestafia lateral de
CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal
de configuracion.

Figura 6-17: Secciones multiples

Escalonado

Se crea una linea virtual en linea con la seccion 1, a partir de la
cual la seccion o las secciones de la aplicacion no tienen longitud
y pueden tener una distancia diferente desde la linea.

Secciones multiples

El control de secciones esta disponible (SmartCable, modulo de
controlador de seccion [SDM] o médulo de funcién del interruptor
[SFM] 0 ISOBUS).

1. Seleccione el tipo de implemento en la pantalla
de implemento.

2. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE en Tipo de
implemento 9
3. Seleccione entre:

» Direccion comp de la seccion 1 en linea @: se utiliza
para establecer si la seccion 1 (el punto cero de la
compensacion de seccidn) se encuentra al frente o detrés de
la antena GNSS conforme el vehiculo se mueve hacia adelante

» Distancia comp de la seccion 1 en linea @: se utiliza para
definir la distancia en linea desde la antena GNSS hasta la
seccion 1 (el punto cero de las compensaciones de la seccion)

» Direccion de compensacion lateral del implemento @: se usa
para seleccionar la direccion lateral desde la linea central de la
maquina al centro del implemento cuando esta orientado hacia
adelante como la maquina

» Distancia de compensacion lateral del implemento @: se
usa para definir la distancia lateral desde la linea central de la
maquina hasta el centro del implemento

P Traslape: se utiliza para definir la cantidad de traslape
permitido cuando se usa el control automatico de secciones
de la barra

P Anticipacion de activado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se enciende al entrar en un
area que no ha sido aplicada

NOTA: Si la aplicacion se enciende demasiado pronto al entrar
en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de anticipacién

de activado. Si la aplicacion se enciende demasiado tarde,
aumente el tiempo de anticipacion de activado.

P Anticipacion de desactivado: se utiliza para establecer el
tiempo en que cada seccion se apaga al entrar en un area
que ha sido aplicada

NOTA: Sila aplicacion se enciende demasiado pronto
al entrar en un area sin aplicar, disminuya el tiempo de
anticipacion de desactivado. Si la aplicacion se apaga
demasiado tarde, aumente el tiempo de anticipacion de
desactivado.
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» Compensaciones de seccion ©: se utiliza para configurar
la distancia de compensacion desde la seccion 1 (la linea
de distancia comp de la seccidn 1 en linea) hasta cada
seccién. El valor de compensacion positivo desplazara
la seccion hacia atrés de la seccion 1. El valor de
compensacion negativo desplazara la seccién hacia
adelante de la seccién 1. La seccién 1 siempre es 0. Todas
las demas secciones pueden tener distancias diferentes.

4. Presione la flecha de RETORNO 9 para regresar
a la pantalla del implemento o la pestana lateral de
CONFIGURACION para regresar a la pantalla principal
de configuracién.

Figura 6-18: Secciones multiples

Figura 6-19: Direcciones y distancias de compensacion: hacia
atras de la seccion 1

|] |

¢

©

Figura 6-20: Direcciones y distancias de compensacion: delante
de la seccion 1
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Figura 6-21: Traslape
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ANCHO DE TRABAJO O DE APLICACION

Ancho de aplicacién [tipo de implemento recto o tipo de implemento escalonado] o ancho de trabajo [tipo de implemento de esparcidor]
se utiliza para introducir el ancho de la seccion unica o el ancho de cada seccién a fin de calcular el ancho total del implemento.

Seccidn unica
Ningun control de secciones esta disponible en el sistema.
El ancho de aplicacion o el ancho de trabajo se utilizan para

introducir el ancho total de la seccién Unica del implemento.
El rango es de 1,0 a 75,0 metros.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [l EHEREY.

3. Presione el icono de TECLADO NUMERICO @ para el
ancho de aplicacion [tipo de implemento recto] o el ancho de
trabajo [tipo de implemento de esparcidor].

4. Use el teclado numérico para introducir un valor.

5. Presione la flecha de RETORNO <33 o la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 6-22: Seccion tnica: ancho de trabajo o la aplicacion

Secciones multiples

El control de secciones esta disponible (SmartCable, modulo de
controlador de seccion [SDM] o médulo de funcién del interruptor
[SFM] o ISOBUS).

El ancho de aplicacion o el ancho de trabajo se utilizan para
introducir el ancho de cada seccidn a fin de calcular el ancho total
de todas las secciones del implemento. Cada seccién puede tener
un ancho diferente. Las secciones estan numeradas de izquierda
a derecha mientras que estén orientadas hacia delante de la
méaquina. El rango para cada seccion es de 0,0 a 75,0 metros.

El total para todas las secciones debe ser mayor a 1,0 metro.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION [@.

2. Presione [ EHEGEY.

3. Presione el icono de TECLADO NUMERICO E&, para
el ancho de aplicacion [tipo de implemento recto o tipo
de implemento escalonado] o el ancho de trabajo [tipo de
implemento de esparcidor].

4. Resalte la seccién que se ingresara o editara.

5. Presione el icono TECLADO NUMERICO EZ.

6. Puse el teclado numérico para introducir el ancho de la
seccion seleccionada.

7. Presione la flecha de RETORNO <}3 o la pestafa lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla del
implemento o la pantalla principal de configuracién.

NOTA: Si el Disefio de implemento simétrico esta activado,

solo el primero de cada par de secciones alineadas se
podré resaltar.

Figura 6-23: Secciones mdltiples : ancho de trabajo o de
aplicacion

98-05273-ES R6

IMPLEMENTO



OLINIWITdWI

Matrix® Pro 970GS  Matrix® Pro 840GS

AJUSTE DE LA DISTANCIA DE COMPENSACION LATERAL DEL IMPLEMENTO

La distancia de compensacion lateral del implemento se usa para  Figura 6-24: Distancia de compensacion lateral del implemento
introducir la distancia desde la linea central de la maquina hasta
el centro del implemento. Cuando la asignacion en pantalla no
muestra ningUn traslape ni intervalo, sin embargo, la aplicacién
de lote produce un traslape o intervalo de modo consistente hacia
un solo lado en la direccidn del recorrido, se debera calcular un
ajuste a la distancia de compensacion lateral del implemento

y llevar al valor de la distancia de compensacién de implemento.

Si utiliza un pulverizador o esparcidor autopropulsado, utilice
el calculo de ajuste de compensacion de GNSS para ajustar
distancia de compensacién de implemento.

Si usa un implemento arrastrado o remolcado, utilice el calculo
para ajustar compensacion de implemento y asi ajustar la
distancia de compensacién de implemento.

NOTA: Durante el uso del piloto asistido/automatico, sila
asignacion en la pantalla muestra traslapes e intervalos,
es posible que deban realizarse ajustes a la configuracion
del piloto asistido/automatico.

Calculo de ajuste de compensacion de GNSS
Para calcular un ajuste de compensacion de GNSS usando la misma guia:

Cree una linea AB recta.

2. Con el piloto asistido/automatico engranado, conduzca en pasada @ al menos 30 metros y coloque indicadores en la barra de
traccion o junto a la maquina.

3. Gire y engrane el piloto asistido/automatico sobre la pasada @ en la misma guia de AB. Coloque indicadores en la barra de traccion
o junto a la maquina, o deténgase mientras que esté en la guia de AB junto a los indicadores que colocé sobre la pasada @.
Mida la diferencia © entre los indicadores de pasada @ y pasada @.

5. Divida la distancia medida © a la mitad. La diferencia sera el ajuste de compensacion.

6. Aumente o disminuya la distancia de compensacion segun sea necesario dependiendo de dénde se produzca el traslape de la
aplicacion de lote y la configuracion actual de direccion de compensacion de implemento.

Configuracion de compensacion actual

Direccion de Direccion de compensacion =

Traslape de la aplicacion | Direccion de compensacion = | compensacion = derecha Distancia de
de lote izquierda derecha compensacion: 0 ft/m

Aumentar el valor de compensacion Disminuir el valor de o ) .
Ala derecha del paso @ . . L . ) Aumentar el valor de compensacion de distancia

de distancia compensacion de distancia

N L Cambie la direccién de compensacion de
Ala izquierda del paso @ Disminuir el valor de compensacion Aumentar el valor de implemento a la izquierda y aumente el valor
q P de distancia compensacion de distancia » ) )
de compensacion de la distancia

Figura 6-25: Distancia de compensacion de GNSS
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Ajuste de la compensacion lateral del implemento
Para efectuar el célculo y ajustar compensacion de implemento con las guias adyacentes:

1. Cree una linea AB recta.

2. Con el piloto asistido/automatico engranado, conduzca en pasada @ como si estuviera operando el implemento y coloque
indicadores en los bordes exteriores del implemento.

3. Gire y engrane el piloto asistido/automatico sobre el paso @ en la guia de AB adyacente. Coloque indicadores adicionales en
los bordes exteriores del implemento o deténgase mientras que esté en la guia de AB junto a los indicadores que colocé sobre
el paso ©.

Mida la diferencia © entre los indicadores de pasada @ y pase @.
Divida la distancia medida @ a la mitad. La diferencia sera el ajuste de compensacion.

Aumente o disminuya la distancia de compensacion @ seguin sea necesario dependiendo de donde se produzca el traslape de la
aplicacion de lote y la configuracion actual de direccion de compensacion de implemento.

Configuracion de compensacion actual

Direccion de compensacion =

Direccion de Direccion de derecha
Aplicacion de lote compensacion = izquierda | compensacion = derecha | Distancia de compensaciéon =0 m
Traslape en la derecha del paso @ o | Aumentar el valor de Disminuir el valor de Aumentar el valor de compensacion de
Intervalo en la izquierda del paso @ compensacion de distancia compensacion de distancia distancia

Cambie la direccion de compensacion de
implemento a la izquierda y aumente el valor
de compensacion de la distancia

Traslape en la izquierda del paso @ o | Disminuir el valor de Aumentar el valor de
compensacion de distancia compensacion de distancia

Intervalo en la derecha del paso @

Figura 6-26: Direccion y distancia de compensacion lateral del
implemento
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MODULO DE SENSOR DE REVERSA

La configuracién del mddulo de sensor de reversa se utiliza
cuando se agrega un médulo de sensor de reversa a cualquier
configuracion. Esto permite la asignacion y control de la aplicacion
y una guia en pantalla al realizar un recorrido en reversa.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione MG HEEY.

3. Ademas de las opciones estandar, seleccione entre:

» Permitir BoomPilot en reversa: se utiliza para activar el
funcionamiento en reversa de BoomPilot funcione mientras
que se desplaza en reversa

» Demora en la sefial de reversa: se utiliza para establecer
la demora cuando la marcha va de adelante a reversa o de
reversa hacia adelante, antes de que el icono del vehiculo
de la pantalla de navegacién cambie de direccion

Figura 6-27: Médulo de sensor de reversa

AIL10015

Sistema de piloto Médulo de sensor de

Maodulo de controlador

Pantallas de guia de la reversa

Mientras que se desplaza en reversa, tener el BoomPilot en
reversa accionada permitira el control automatico de seccion.

La asignacion de la aplicacion y el control de la tasa de aplicacion
funcionaran como si la maquina estuviera avanzando.

<L a velocidad en la barra de guia se volvera roja mientras
que se desplaza en reversa

Figura 6-28: Recorrer el trayecto hacia adelante

LN I

AEAASS
)
" b,

-

Disponibilidad de
permitir BoomPilot

Disponibilidad de la
demora en la seial

asistido/automatico reversa (RSM) de seccion (SDM) en reversa de reversa
FieldPilot IV v v v
FieldPilot Pro / UniPilot Pro v x
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Cuando el sistema incluye un Kit de interfaz del sensor de presion ~ Predefinida
(PSIK), se puede utilizar la seleccion de boquilla para seleccionar  Los valores predefinidos de la boquilla permiten guardar hasta
el tipo de boquilla del pulverizador (serie y capacidad) para cinco boquillas para una recuperacion rapida.

determinar la informacion del tamafio de gota. 1. Presione .
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION (@. 2. Seleccione una serie de boquillas TeeJet.
2 Presione _ 3. Seleccione la capacidad de la boquilla.

«En el cuadro de informacion, se muestra la seleccion de la  Fiqura 6-31: Boquilla predefinida

boquilla actual

3. Presione la flecha PAGINA SIGUIENTE 9 en la seleccion
de boquillas.

4. Seleccione entre: AIL10015

AIL10015

» Valores predefinidos de boquilla 1 a 5: selecciona hasta
cinco (5) boquillas para recuperar rapidamente y la boquilla
seleccionada actual para determinar la informacién del
tamafio de gota.

» Boquilla actual: muestra la boquilla actual

5. Presione la flecha de RETORNO Dol pestafia lateral
de CONFIGURACION [ para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Figura 6-30: Monitor del tamafio de la gota

IMPLEMENTO

AI110015

AIL10015
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Boquilla actual

La boquilla actual muestra la boquilla activa para determinar la
informacion actual del tamafio de gota. Las boquillas deben ser
predefinidas para que estén disponibles para la seleccion de la
boquilla actual.

1. Presione la boquilla deseada.

La boquilla seleccionada se mostrara:;
<«En el cuadro de informacion en la pantalla del implemento

<«En la pantalla del estado de gota/presion de la barra de
estado en las pantallas de guia

Figura 6-32: Boquilla actual

AIL10015

MONITOR DEL TAMANO DE LA GOTA

Cuando el sistema incluye un Kit de interfaz del sensor de
presién (PSIK), el monitor del tamafio de la gota se puede activar/
desactivar. El DSM después esta disponible en las pantallas

de operacién.

Configuracion

Activar/desactivar el DSM -
1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

B S )Y Implemento |

2
B RO voritor dol amaro do a gotal
4. Seleccione si el Monitor del tamafio de la gota esta activado
o desactivado.
5. Presione la flecha de RETORNO 9 0 la pestafia lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.
NOTA: Cuando el Monitor del tamafio de la gota estéa
desactivado, el estado de gota/presion no esta disponible
en la barra de estado de la pantalla de guia.

Figura 6-33: Monitor del tamario de la gota

AI11001’
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Seleccion de boquillas/boquilla actual
Para establecer los valores predefinidos de la boquilla y la boquilla
actual, consulte “Seleccion de boquilla” en este capitulo.

Sensor de presion del médulo de entrada/salida
Si un Kit de interfaz de sensor de presion esta presente, se
utilizan las opciones del sensor de presion para introducir la tasa
de presion maxima de fabrica del sensor y establecer alarmas de
alta presion y de baja presion que determina el usuario.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte “Sensores”
en el capitulo Configuracién de este manual.

Operacion

Barra de estado
El estado de gota/presion muestra informacion sobre el estado
actual del tamafio de gota y el sistema de presion.

1. Presione el icono ESTADO DE GOTA/PRESION O & & &

(Y1 ) ¢

2. Presione la pantalla en cualquier lugar para volver a la
pantalla de guia.
Figura 6-34: Estado de gota/presién

1_.__ NN T YT T R

606 &

VAR fT

AN

Estado de gota/presion

Con color = engranado. El color de la gota esta
asociado directamente con el tamafio de gota actual.

Las opciones de colores incluyen: (YYRIY. Q ¢
& Tachada = desactivada

Sin icono = no hay kit de interfaz de sensor de presion
instalado en el sistema

Gréfico de tamarios de gota

Al elegir una boquilla de aspersion que produzca distintos
tamafios de gota en una de las ocho categorias de clasificacion
de tamafios de gota, se debe recordar siempre que una sola
boquilla puede producir diferentes clasificaciones de tamafios de
gota a diferentes presiones. Una boquilla podria producir gotas
medianas a bajas presiones, mientras que produce gotas finas

a medida que aumenta la presién.

Categoria Simbolo Cadigo de colores
Extremadamente fina XF oleta

Muy fina VF RoJoO

Fina F Naranja
Mediana Amarillo
Gruesa C A

Muy gruesa VC erde
Extremadamente gruesa XC Blanco

Ultra gruesa uc egro

Barra de guia

La barra de guia lo mantiene informado de su eleccién de la
informacion seleccionable, lo que incluye el Sistema de presion

actual y el Tamafio de gota actual.

1. Presione la caja INFORMACION QUE SE PUEDE

SELECCIONAR.
2. Seleccione entre:

» Sistema de presion: muestra el sistema de presién actual

» Tamafio de gota: muestra el tamafio de las gotas de

boquilla actual

3. Presione fuera del cuadro de seleccion para volver a la

pantalla de guia.

Figura 6-35: Informacién de la barra de guia que se puede

seleccionar
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BOOMPILOT

Dependiendo de si un sistema de control de secciones esta
presente y cuando esté presente el tipo de control de secciones
que se utiliza, ademas de cuales son las opciones activadas,
existen multiples opciones para el control de seccion BoomPilot.
La configuracién del modo de inicio de BoomPilot y el icono
BoomPilot cambia la forma en que se maneja el control de
secciones en las pantallas de guia.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione IHTdEEGTEY.

3. Seleccione entre:
» Modo de inicio de BoomPilot: se usa para habilitar la
activacion de BoomPilot automatico mediante la velocidad
(de lo contrario de forma manual mediante el icono)
» icono BoomPilot: se usa para activar el icono a fin de
controlar el BoomPilot manualmente
4. Presione la flecha de RETORNO <§ o la pestania lateral
de CONFIGURACION para regresar a la pantalla de
configuracion principal.

Modo de inicio de BoomPilot

El modo de inicio de BoomPilot se usa para configurar si el control
de BoomPailot se inicia automaticamente mediante la velocidad,

0 manualmente mediante el icono BoomPilot.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [ dEHEEY.

3. Presione la flecha ABAJO 4‘ para seleccionar apagado
0 automatico.
<4 Apagado: el icono BoomPilot controla al BoomPilot en las
opciones de guia y navegacién en las pantallas de guia
<4 Automatico: BoomPilot se controla por medio de
la velocidad
Figura 6-36: Modo de inicio de BoomPilot

Icono de BoomPilot

El icono BoomPilot se utiliza para activar un icono en las opciones
de guia y navegacion en las pantallas de guia para controlar
BoomPilot manualmente

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .

2. Presione [ dEHEEY.

3. Presione la flecha ABAJO % para seleccionar activar
0 desactivar.
<Activar: el icono BoomPilot estara disponible en las
opciones de guia y navegacién en las pantallas de guia
para controlar el control automatico de seccion

<«Desactivar: el icono BoomPilot no estara disponible en las
opciones de guia y navegacion
Figura 6-37: Icono de BoomPilot
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CAPITULO 7: GUIA

La consola Matrix Pro GS permite realizar la aplicacion del producto y la guia del vehiculo simultaneamente. Una vez que la unidad

se ha configurado, la guia puede comenzar. Cinco modos de guia permiten al operador optimizar el trabajo en el lote: AB recta

,AB curva @ Eje de circulo @ Ultima pasada @ y Préxima fila @ La optimizacién adicional se puede lograr con la aplicacién
Limite &, Anticipacion curva o Guia de retorno a punto Q y Guia de RealView sobre video @ Ademss, se pueden mostrar las
funciones de asignacion de Cobertura @ y Aplicacion (4 y registrar la aplicacion de productos, y los mapas de Prescripcion & y Tasa
deseada @ pueden dirigir la aplicacion de productos.

Tres pantallas de guia ayudan a mantener informado al usuario. Para elegir un Modo de guia:

la guia de vista de vehiculo crea unaimagen generada por 1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
computadora de la posicion del vehiculo mostrada en el area de para mostrar las opciones de navegacion.

aplicacion. ,
P 2. Presione el icono MODO DE GUIA &.
3. Seleccione entre:

> Guia AB recta > Guia de dltima

> Guia AB curva [ pasada*

» Guia de eje de circulo » Guia de proxima fila*
» Sin guia

*Es posible que las opciones de guia no estén disponibles;
esto depende del sistema de piloto asistido/automatico
instalado.

Guia de vista de lote crea una imagen generada por
computadora de la posicion del vehiculo y del &rea de

aplicacion desde una perspectiva aérea.

Figura 7-1: Elija un modo de guia

= 1]

Ll

Guia de RealView perte que se muestre la entrada de video
en directo en lugar de una imagen generada por computadora.
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Opciones de pantallas de navegacion

a Opciones de guia y navegacion
Modo de guia

Modo de guia: obtiene acceso a las opciones
del modo de guia

=

Guia AB recta ©: proporciona guia de linea
recta basada en puntos de referencia Ay B

Guia AB curva : proporciona guia sobre
lineas curvas basada en una linea de
referencia inicial AB

Guia de eje de circulo ©: proporciona guia en

torno a una ubicacién central que irradia hacia

dentro o hacia fuera sobre la base de una linea
de referencia inicial AB

Guia de Ultima pasada &: proporciona
navegacion real de Ultima pasada

ne

Guia de proxima fila ©: indica donde se
encuentra la proxima fila y proporciona una
guia en los extremos de la fila a la siguiente
fila adyacente

Sin guia: apaga la guia

=

Marcar limite: establece el area de aplicacion

y determina las zonas de no aplicar. Al crear un
limite externo o inicial, la linea de limite estara
en el exterior de la seccion de la seccion mas
externa. Al crear un limite interior o adicional,
la linea de limite estara en el interior de la
seccidn de la seccion mas interior.

Atenuado = GNSS no esta disponible.

Terminar limite: finaliza el proceso de limite.
Los limites también se pueden cerrar al realizar
una trayectoria dentro de un ancho de barrido
del punto de partida. Atenuado = no se ha
recorrido la distancia minima.

Cancelar limite: cancela el proceso nuevo
de marcar limite. Se revierte al limite anterior
(cuando se haya establecido).

=

Eliminar limite: elimina todos los limites
establecidos del trabajo actual.

Retorno a punto

Punto de marca @: establece un punto en la
ubicacion del vehiculo. Atenuado = GNSS no
esta disponible.

Guia de retorno a punto: proporciona la
distancia y guia para volver a un punto
establecido.

Eliminar punto: elimina el punto marcado.

Cancelar guia: oculta la distancia y guia de
regreso al punto marcado.

Marque A @: marca el primer punto de la guia.

Marque B @: marca el punto final de la guia.
Atenuado = no se ha recorrido la distancia
minima.

Cancelar marque A: cancela el proceso de
Marque A. Se revierte a la guia de AB anterior
(cuando se haya establecido).

Marque B de Proxima fila ¢B: marca el punto
final de la fila.

Grado de acimut 4: establece una guia recta
medida en grados hacia la derecha desde

la linea de base del norte/sur. Norte = 0,

Este = 90, Sur = 180, Oeste = 270.

A+ desplazamiento: desplaza la guia existente
a la posicién actual del vehiculo.

Préxima guia recta: muestra la préxima guia de
AB recta o0 el Grado de acimut que se guardd
en el trabajo actual.

Préxima guia de AB curva: muestra la proxima
guia de AB curva guardada en el trabajo actual.

Préxima guia de eje de circulo: muestra la
préxima guia de AB eje de circulo guardada
en el trabajo actual.

@ @6 ee e@@@e

Anticipacién curva: indica a donde dirige
al vehiculo la direccién actual usando un
“puntero” como guia.

A

BoomPilot

Alterna el control automatico del pulverizador
(ASC) para encenderlo o apagarlo. Atenuado =
GNSS no esta disponible.
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n Opciones de pantalla

Acercamiento/alejamiento
CP [ Iconos: para utilizarse en la consola Matrix Pro 570GS

\_,‘%

AV

Vista del vehiculo: los iconos o botones ajustan la vista @
o la perspectiva del vehiculo para el horizonte desde la
vista de vehiculo a vista aérea.

Botones: para utilizarse en la consola Matrix Pro 840GS

Vista de lote: los iconos o botones aumentan/ B
disminuyen el area mostrada en la pantalla.

‘ i Flechas: mueven el area del mapa que se
) &Y muestra en la direccion correspondiente sin
v W' mover el vehiculo.
@ Vista mundial: amplia la vista de pantalla al
area mas amplia disponible.

Opciones de guia de RealView

@ Seleccion de camara de video: selecciona una
de hasta ocho vistas de camara si se conecta

un modulo de seleccién de video (VSM).

Vista de camaras divididas: selecciona uno de

dos grupos de cuatro entradas de la cdmara

(A/BIC/D o E/F/GIH) para dividir la pantalla

en cuatro sefiales de video por separado.

®®
®@

G Configuracion de guia sobre video: acceso
para encender guia sobre video o angulo de
direccion y ajustar guias.

@ Guia sobre video: coloca guias en tres
“==1 dimensiones sobre la sefial de video para la
asistencia de navegacion.

Angulo de direccion: muestra la direccién en
| la que el volante direccién se necesita ajustar.

. V iconos de abajo y arriba: se usan para ajustar
las lineas de guias y la linea de horizonte para
coincidir con la vista de la camara.

a Captura de imagenes de camara: guarda una
foto fija de la vista actual en la pantalla en una
unidad USB.

i Opciones de asignacion
Disponible solamente cuando hay un controlador de tasas de
terceros en el sistema.

Mapa de cobertura: muestra las areas cubiertas
por el implemento, independientemente de si
se aplico o no el producto.

g

Mapa de prescripcion: mapa precargado que
proporciona informacién al controlador de tasas
para su uso en la aplicacién del producto

(>

Mapa de la aplicacion: muestra dénde se aplico
el producto, utilizando colores para indicar

el nivel en proporcion a los niveles maximos

y minimos predefinidos

©

Mapa de tasa deseada: muestra la tasa de
aplicacion que el controlador de tasas intentara
obtener (se puede monitorear desde la pestafia
inferior control de tasas)

e

Vista de vehiculo: los iconos ajustan @
la vista o la perspectiva del vehiculo con
el horizonte desde la vista del vehiculo
a vista aérea.

Vista de lote: los iconos aumentan/ EJ
disminuyen el &rea que se muestra
en la pantalla.
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BARRA DE GUIA

La barra de guia lo mantiene informado de su eleccidn de la informacién que se puede seleccionar, la actividad de navegacion y el

estado de las secciones.

Actividad de navegacion y estado de la barra
Estado de GNSS: muestra “Sin GNSS” cuando GNSS no esté
disponible 0 “GNSS lento” cuando GNSS recibe datos GGA
amenos de 5Hz.

Error de traza: muestra la distancia desde su guia deseada.

Actividad actual: muestra actividades como la marca de un
punto A o B, aproximarse al final de una fila, indicar virar ya y la
distancia para volver a un punto marcado.

Estado de la seccion; se muestra un punto para cada seccion
programada: un punto verde indica que la seccion esta activa
Yy uno rojo que la seccidn no esta activa.

Figura 7-2: Actividad de navegacion y estado de la seccion

Error de traza

La distancia alrededor de la guia que se percibe como un error
de cero se puede ajustar utilizando Configuracion-> Guia->
Sensibilidad de guia.

Para cambiar el formato en que se muestra la distancia:

1. Presione el cuadro Actividad de navegacion en la barra
de guia.
2. Seleccione el formato de la medicion.

Informacion que se puede seleccionar
Velocidad: muestra la velocidad actual del recorrido

Rumbo: muestra el curso del recorrido basado hacia la izquierda
desde una linea de base norte/sur. Norte = 0°, Este = 90°, Sur =
180°, Oeste = 270°.

Area de aplicacion total: muestra el 4rea total acumulada a la que
se aplicd el producto, incluyendo las areas de doble cobertura

Hora de aplicacion: muestra el tiempo total que la aplicacién esta
activa durante el trabajo actual

Tiempo: muestra la hora actual, basada en la zona horaria
seleccionada

Numero de barrido: muestra el numero de barrido actual en
referencia con la linea de guia de AB Inicial, orientado desde
Ahasta B. El nimero sera positivo cuando el vehiculo esté a la
derecha de la linea de base AB o negativo cuando el vehiculo
esté a la izquierda de la linea de base AB.

Sistema de presidn: muestra el sistema de presion actual
(disponible solo cuando un médulo de entrada/salida esta en
el sistema)

Tamario de gota: muestra el tamafio de gota de la boquilla actual
(disponible solo cuando un médulo de entrada/salida esta en
el sistema)

Tasa de aplicacion actual: muestra la tasa de aplicacién actual
(disponible solamente cuando el sistema tiene un controlador de
tasas de terceros)

Tasa de aplicacion deseada: muestra la tasa de aplicacién
deseada (disponible solamente cuando el sistema tiene un
controlador de tasas de terceros)

Figura 7-3: Informacion que se puede seleccionar
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BARRA DE ESTADO

La barra de estado proporciona informacién sobre el estado del
GNSS, modo de guia, area de limite, activacion del piloto asistido/
automatico, correccion de inclinacion, estado de control del
implemento, estado de gota/presién, estado del flujo de la boquilla
y estado del controlador de tasas.

Cuando se presiona un icono, se muestra la informacion de
estado relacionada.

Figura 7-4: Barra de estado

Estado de GNSS

N

Modo de guia ~__
Estado del area delimitada ——
Estado del piloto asistido/automatico —

Estado de correccion de inclinacion /

Estado de BoomPilot /

Estado de gota/presion

Estado de GNSS

Bell Verde = GPS, GLONASS o0 SBAS (con o sin necesidad
de DGPS)

Amarillo = GPS solamente
Rojo = sin GNSS
Naranja = Glide/ClearPath

Ko AECH

=
o
o
°
o
(1]
Q
=
Y]

Guia AB recta
Guia AB curva
Guia de eje de circulo
Guia de ultima pasada

8000

Guia de préxima fila
Sin icono = sin guia

Estado del area delimitada

Limite exterior = con recorrido fuera del &rea delimitada

@ Limite interior = con recorrido dentro del area delimitada

Sin icono = sin limite establecido

Estado del piloto asistido/automatico

@ Verde = engranado, con direccién activa

@ Amarillo = activado, todas las condiciones se han
cumplido para permitir el piloto asistido/automatico

@ Rojo = desactivado, todas las condiciones se han
cumplido para permitir el piloto asistido/automético
Sin icono = sin piloto asistido/automatico instalado en
el sistema

Estado de correccion de inclinacion

¥\ Con color = engranado, aplicando correccion de
inclinacién activamente

€\ Rojo = desactivado

Sin icono = sin médulo giroscopico de inclinacion

instalado en el sistema o la inclinacion esté asociada con

el sistema de piloto asistido/automatico

Estado de BoomPilot
Verde = automatico

/. Amarillo = todo encendido
A Rojo = apagado/manual

Sin icono = seccion Unica (sin SmartCable o0 SDM
instalados en el sistema)

Estado de gota/presion

Con color = engranado. El color de la gota esté asociado
directamente con el tamafio de gota actual. Las opciones

de colores incluyen: 6 6 ¢ Q [} Q 6

& Tachado = desactivado

Sin icono = no hay kit de interfaz de sensor de presion
instalado, sin monitor de sensor de presién en el DCM

Pantallas de estado/informacion
Estado de GNSS

El estado de GNSS muestra informacion sobre el estado actual
del GNSS, las velocidades (tasas) de datos, el nimero de
satélites en la vista, el estado de HDOP y PRN, el receptor y la
version, la calidad e identificacion de los satélites y la zona UTM.

1. Presione el icono ESTADO DE GNSS " BZE " BE[

GUIA
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Estado de modo de guia Estado de correccion de inclinacién
El estado del modo de guia muestra informacién sobre el patron El estado de correccion de inclinacion muestra informacién sobre
de guia, el nombre de la guia actual y la cantidad de guias que se el estado actual del sistema de correccién de inclinacion.

guardan en la consola. 1. Presione el icono ESTADO DE CORRECCION DE
1. Presione el icono MODO DE GUIA = & © & (), INCLINACION ¥} €.

DRI R S

T

Estado del area delimitada Estado de BoomPilot

El estado de area delimitada muestra informacion sobre las areas  El estado de BoomPilot muestra informacién sobre el estado
en los limites actuales. actual del sistema BoompPilot.

1. Presione el icono AREA DELIMITADA . 1. Presione el icono ESTADO DE BOOMPILOT A A A

DRI S RN RSO DRI RSO

Estado del piloto asistido/automatico Estado de gota/presion

El estado del piloto asistido/automatico muestra informacién El estado de gota/presion muestra informacion sobre el estado
sobre el estado actual del sistema de piloto asistido/ actual del tamafio de gota y el sistema de presion.

automatico incluyendo el estado de inclinacion. 1. Presione el icono ESTADO DE GOTA/PRESION

1. Presione el icono ESTADO DEL PILOTO ASISTIDO/ 000 000K

AUTOMATICO @ @ @.

m www.teejet.com



Matrixe Pro 370GS o Matrix® Pro 840GS

PANTALLAS DE NAVEGACION

Se puede acceder a la guia y navegacion de la consola Matrix Pro GS desde la pantalla de vista de vehiculo, pantalla de vista de Lote
o0 vehiculo o de la pantalla RealView.

+ Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION a para mostrar las opciones de navegacion.
+ Presione la pestafia OPCIONES REALVIEW ® para mostrar las opciones de configuracion de la camara y guia.
Figura 7-5: Opciones de pantalla de guia

Opciones de guia y navegacion

L04A0000
S L 424% <
@0®0
L JAR=L

(B

Los iconos de acercamiento/alejamiento no estan disponibles en la
consola Matrix Pro 840GS ni en las pantallas de guia de RealView

Opciones de RealView

® 5

®®

40 E

‘@@

Pantalla de inicio/trabajo _J \
(o presione el botén Inicio)
Configuracion de la unidad

Guia de vista de vehiculo

Guia de vista de lote
Guia de RealView

98-05273-ES R6 n

GUIA



Matrixe Pro 970GS « Matrix® Pro 840GS

Vista de vehiculo
La vista de vehiculo crea una imagen generada por computadora de la posicidn del vehiculo mostrada en el &rea de aplicacion.
Desde esta pantalla, se puede acceder a todas las opciones de navegacion y configuracion desde las pestafias en la parte
derecha de la pantalla.

Para obtener acceso a la pantalla de Vista de vehiculo:

1. Presione la pestafia GUIA DE VISTA DE VEHICULO @
Figura 7-6: Vista de vehiculo

Barra de guia

Brujula del horizonte

Vehiculo con representacion en tiempo real
de secciones de barra activas

Pestafia de las opciones de guia y navegacion
Barra de estado

Area de cobertura

Guias de navegacion

Area de cobertura de traslape

Guia en la pantalla @ Pestaiia de las opciones de guia
+ Guias y havegacion
<«ANaranja: linea de guia activa
<«Negro (varias): lineas de guia adyacentes
<Negro: linea de limite

+ Puntos: marcadores para puntos establecidos
<qPunto rojo: retorno a punto
<qPunto azul: marque A
<4Punto verde: marque B

+ Brujula del horizonte: el rumbo general se puede mostrar en
el horizonte (al acercarse)

+ Area de cobertura: ilustra el 4rea de aplicacion y el traslape:
<4Azul: una aplicacion
<«4Rojo: dos 0 mas aplicaciones

+ Secciones
<« Casillas vacias: secciones inactivas
<« Casillas blancas: secciones activas

Asistencia de botén de la consola Matrix Pro
840GS
+ Acercamiento/alejamiento y perspectiva: los botones Arriba/
Abajo AY ajustan la vista de vehiculo o perspectiva al
horizonte de la vista de vehiculo a la vista aérea.
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Vista de lote

E La vista de lote crea una imagen generada por computadora de la posicién del vehiculo y del area de aplicacién desde una
perspectiva aérea. Desde esta pantalla todas las opciones de navegacion, configuracién y el modo panoramico se pueden
acceder a través de la pestafia en la parte derecha de la pantalla.

Para obtener acceso a la pantalla de Vista de lote:

1. Presione la pestafia GUIA DE VISTA DE LOTE m
Figura 7-7: Vista de lote

Barra de guia

.-",d

Representacion del vehiculo

Pestafia de las opciones de guia y navegacion

Barra de estado Pestafia de opciones de la pantalla

Area de cobertura de traslape

Guias de navegacion Area de cobertura asignada

Guia en la pantalla @ Pestaiia de las opciones de guia
* Guias y navegacion
<«Naranja: linea de guia activa

<ANegro (varias): lineas de guia adyacentes _ .
<ANegro: linea de limite

+ Puntos: marcadores para puntos establecidos
<4Punto rojo: retorno a punto
<«4Punto azul: marque A
<Punto verde: marque B

+ Area de cobertura: ilustra el 4rea de aplicacion y el traslape
<4Azul: una aplicacion
<«Rojo: dos 0 mas aplicaciones

Asistencia de boton de la consola Matrix
Pro 840GS
« Acercamiento/alejamiento: los botones Arriba/Abajo A V'
ajustan el rea visible del mapa.

98-05273-ES R6 m
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Guia de RealView
Guia de RealView permite que se muestre la entrada de video en directo en lugar de una imagen generada por computadora.
Desde esta pantalla, se puede acceder a todas las opciones de navegacion y configuracion desde las pestafias en la parte
derecha de la pantalla. Para ajustar la vista de camara [reversa, girar 180 grados], vaya a Ajustes-> Configuracién-> Video.

» Una sola camara: una sola camara esta conectada directamente a la consola

» Modulo de seleccidn de video: si un médulo de seleccion de video (VSM) esta instalado en el sistema, dos (2) opciones de video
estan disponibles:

NOIDDNAOYLNI

+ Vista de una sola camara: se puede seleccionar una de hasta ocho entradas de la camara para cambiar la vista de la entrada
de video.

+ Vista de camaras divididas: se puede seleccionar uno de dos grupos de cuatro entradas de la camara (A/B/C/D o E/F/IG/H)
para dividir la pantalla en cuatro sefiales de video por separado.

OIDINI

Para obtener acceso a la pantalla RealView:

1. Presione la pestafia GUIA DE REALVIEW
Figura 7-8: Guia de RealView

Barra de guia

V131dWOD VTTV.LNYd

Guias de navegacion Linea de horizonte

Pestafia de las opciones de guia y navegacion
Barra de estado

NOIDVYYNOIINOD

Pestaria de opciones RealView

Angulo de direccién

SSNO

Guia en la pantalla
+ Guias
<«ANaranja: linea de guia activa
<ANegro (varias): lineas de guia adyacentes
<«Linea negra horizontal: linea de horizonte ajustable

OLNIWITdWI

@ Pestaiia de las opciones de guia
y navegacion

| [ svsvi3aiodinod

3DIANIdY
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MODOS DE GUIA

=
e

Guia AB recta

La guia AB recta proporciona guia de linea recta basada en puntos de
referencia Ay B. Los puntos Ay B originales se usan para calcular las demas
guias paralelas.

NOTA: Las guias de compensacion a adyacentes se calcularan utilizando el
ancho de guia: consultar “Configuracién” en el capitulo configuracién
del sistema.

©H

Guia AB curva

La guia AB curva proporciona guia sobre lineas curvas basada en una linea de
referencia inicial AB. Esta linea de base inicial se usa para calcular todas las
demas guias.

NOTA: Se recomienda que la guia curva no exceda 30° dentro de la guia de AB.

Las guias de compensacion a adyacentes se calcularan utilizando el
ancho de guia: consultar “Configuracion” en el capitulo configuracion
del sistema.

SUGERENCIA: Mientras que trabaja en un éarea delimitada, el patron guia que
se extiende més alla de los puntos AB establecidos seréa guia
de linea recta.

)

Guia de eje de circulo

La guia de eje de circulo proporciona guia en torno a una ubicacion central

que irradia hacia dentro o hacia fuera sobre la base de una linea de referencia
inicial AB. Esta linea de base inicial se usa para calcular todas las demés guias.

Se usa para la aplicacién del producto en un lote de pivote central mientras
que es guiado a lo largo de una guia circular que coincide con un radio de
sistema de riego de eje central.

NOTA: Las guias de compensacion a adyacentes se calcularan utilizando el
ancho de guia: consultar “Configuracion” en el capitulo configuracion
del sistema.

2g

Guia de ultima pasada

La guia de ultima pasada* proporciona navegacion real de Ultima pasada.
La consola detectaré automaticamente el area de aplicacién mas cercana
y establecera guias paralelas basadas en esa area.

NOTA: Si se establece un limite, pero no se produjo ninguna aplicacion
durante el proceso de limite, la guia no iniciara.

Guia de proxima fila

La guia de préxima fila* indica donde se encuentra la proxima fila y
proporciona una guia en los extremos de la fila a la siguiente fila adyacente.
Cuando el operador marca el final de la fila y comienza a girar a la préxima fila,
una linea de guia AB recta se presenta en la proxima fila. Cuando el vehiculo
esta en la proxima fila, la guia se apaga.

NOTA: Las guias de compensacion a préxima fila se calcularan utilizando el
ancho de guia: consultar “Configuracion” en el capitulo configuracion
del sistema.

La guia de préxima fila no admite omitir filas.

Sin guia
Sin guia® apaga la guia.

NOTA: En el modo Sin guia, no se eliminan las lineas de guias establecidas ni los puntos desde la consola. Para eliminar
datos establecidos/guardados de la consola, consulte “Administracion de datos” en el capitulo Configuracion

del sistema.

*Es posible que las opciones de guia no estén disponibles; esto depende del sistema de piloto asistido/automatico instalado.
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GUIAS

Las guias de AB, guias Acimut, guias de préxima pasada y guias
de proxima fila estan disponibles dependiendo del modo de

guia actual. En la consola se pueden almacenar hasta 25 guias
establecidas por trabajo. EI cambio de un modo de guia a otro
cambiara las guias actuales disponibles.

Se pueden crear guias multiples en cada modo de guia. Si se
guarda mas de una guia en un solo modo de guia, la funcién
Proxima guia estara disponible. Al presionar la opcién Proxima
guia @) @ @, ¢! vehiculo sera dirigido a la proxima guia
guardada en la consola.

Un usuario puede duplicar y editar trabajos para la reutilizacién de
los limites y guias para diferentes aplicaciones en el mismo lote

al utilizar Fieldware Link o la opcion Datos -> Datos del trabajo ->
Administrar.

Guia de anticipacion de curva

o La guia de anticipacién de curva indica hacia donde la
direccion actual llevara al vehiculo con un “puntero” como

guia. La opcion Anticipacion curva esta disponible en todos los

modos de guia.

Para activar la guia de anticipacién de curva:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Seleccione el icono ANTICIPACION CURVA €.
El puntero seré visible en la pantalla de navegacion.

Figura 7-9: Anticipacion curva

Para eliminar la guia de anticipacién de curva:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Seleccione el icono ANTICIPACION CURVA @).

Marcacion de puntos Ay B

Q @ Para establecer una guia de AB:

1. Conduzca a la ubicacion deseada del Punto A @.

2. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

3. Mientras que el vehiculo esté en movimiento, presione el
icono MARQUE A ).

Conduzca a la ubicacion deseada del Punto B @.

5. Presione el icono MARQUE B & para establecer la linea AB.
6. “¢Desea darle un nombre a esta guia?”

Presione:

>

» Si: para introducir un nombre y guardar la guia en
la consola

» No: para generar un nombre automaticamente y guardar la
guia en la consola

La consola comenzara a proporcionar informacion de navegacion.
NOTA: El icono MARQUE B &) no esté disponible para
seleccionar (atenuado) hasta que se haya recorrido la

distancia minima (3,0 metros en la guia recta o curva,
50,0 metros en la guia de eje de circulo).

NOTA: No es necesario conducir toda la circunferencia del eje
central con el fin de iniciar la guia de eje de circulo.

Utilice el icono CANCELAR MARCA @ para cancelar el
comando Marque Ay revertir a la guia anterior (cuando se haya
establecido).

Figura 7-10: Punto de marque A
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Figura 7-11: Punto de marque B Funcién A+ desplazamiento
@ La funcion A+ desplazamiento permite que la guia actual sea
desplazada a la ubicacién actual del vehiculo.

Para ajustar la guia:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
a para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono A+ DESPLAZAMIENTO @
Figura 7-14: A+ desplazamiento

GUIA
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Funcion Proxima guia

. . . Si se guarda mas de una guia, la funcién
Préxima guia estara disponible. Al presionar la

opcién Proxima guia, el vehiculo sera dirigido a la préxima guia

guardada en la consola.

Para cambiar a otras guias disponibles:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA'Y NAVEGACION
a para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono PROXIMA GUIA @) @ @ .
Alterne entre todas las guias al presionar el icono PROXIMA GUIA

' . . otra vez.

Figura 7-15: Préxima guia

Para ver qué guia esta activa, presione el icono de modo de guia
en la barra de estado.

Figura 7-16: Ver cual quia esta activa

Guias de ultima pasada
La guia de ultima pasada proporciona navegacion real de
Ultima pasada. La consola detectara automaticamente el
area de aplicacion mas cercana y establecera guias paralelas
basadas en esa area.

NOTA: Es posible que la guia de ultima pasada no esté
disponible; esto depende del sistema de piloto asistido/
automatico instalado.

Para activar las guias de Ultima pasada:

1. Conduzca a una ubicacion deseada para aplicar la
primera pasada.

2. Después vaya al area de aplicacion.

3. Laconsola comenzara a proporcionar informacion de
navegacion.

NOTA: Si se establece un limite, pero no se produjo ninguna

aplicacion durante el proceso de limite, la guia no iniciara.

Figura 7-17: Aplicar la primera pasada
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Guia de proxima fila
La guia de proxima fila indica dénde se encuentra la
proxima fila con base en el ancho de guia programado y
proporciona la guia en los extremos de fila marcados por el
usuario a la proxima fila adyacente. Cuando el operador indica el
final de la fila, una linea AB recta se establecera en la fila actual y
se proporciona la guia para la Préxima fila. Cuando el vehiculo
esta en la Proxima fila, la guia se apaga.

NOTA: Las guias de compensacion a Proxima fila se calcularan
utilizando el ancho de guia: consultar “Configuracion” en
el capitulo configuracion del sistema.

NOTA: Es posible que la guia de préxima fila no esté disponible;
esto depende del sistema de piloto asistido/automatico
instalado.

Para activar las guias de proxima fila:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA'Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Alfinal de la fila (al conducir en una linea recta)
presione el icono MARQUE B (&).

«Elfinal de la fila se marcara con un punto verde €.
3. Gire hacia la siguiente fila.

4. Basado en esa misma direccion, se proporcionara la guia
para la siguiente fila adyacente.

<4Cuando el vehiculo esta en la fila, se retira la guia.
5. Repita al final de la préxima fila.
NOTA: La funcion guia de proxima fila no admite omitir filas.

Grado de acimut

@ Un acimut se define como el angulo horizontal medido hacia
la derecha desde una linea de base norte. Al utilizar un

acimut, el punto de origen del acimut es el centro de un circulo

imaginario. Norte = 0°, Este = 90°, Sur = 180°, Oeste = 270°.

Se puede introducir un grado de acimut para determinar la
ubicacion exacta del vehiculo. Cuando se selecciona el modo
guia AB recta, se puede introducir el grado de acimut.

Para establecer una guia de grado de acimut:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono ACIMUT @ para introducir acimut.

3. Utilice la pantalla de entrada para establecer el grado
de acimut.

4. *“;Desea darle un nombre a esta guia?”’
Presione:
» Si: para introducir un nombre y guardar la guia
P No: para generar un nombre automaticamente
La consola comenzara a proporcionar informacion de navegacion.

Para establecer guias de acimut adicionales, siga los mismos
pasos que la guia inicial de azimut.

Figura 7-20: Guia acimut

Figura 7-19: Marcar el fin de la fila

GUIA
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Los limites de aplicacién establecen areas donde el producto se NOTA: Si se asigna un limite con algunas secciones dobladas
aplica y no se aplica al utilizar ABSC o BoomPilot. Se pueden como se describid anteriormente, puede ser necesario
establecer limites en todos los modos de guia. Un limite exterior utilizar el icono A+ DESPLAZAMIENTO @ en la guia
y hasta cinco (5) limites interiores se pueden almacenar al sobre la posicion correcta para las pasadas posteriores
mismo tiempo. en el lote.

Al utilizar la opcion Datos -> Datos del trabajo -> Administrar o con  Figura 7-21: Limite en curso
Fieldware Link, un usuario puede duplicar y editar trabajos para
volver a usar los limites y guias para diferentes aplicaciones en
el mismo lote.

Para establecer un limite de aplicacidn exterior:
1. Conduzca a una ubicacién deseada en el perimetro del area
de aplicacion.
2. Presione la pestaiia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.
3. Mientras el vehiculo esté en movimiento, presione el icono
LiMITE &.

4. Recorra el perimetro del area de aplicacion.

5. Terminar el limite:

» Recorra hacia un ancho de barrido a partir del punto de
partida. El limite se cerrara automaticamente (la guia
blanca cambiara al color negro).

» Presione el icono TERMINAR LIMITE €. Una linea recta
completara limite entre su ubicacién actual y el punto
de partida.

6. Presione:

» Guardar: para guardar el limite
» Eliminar: para eliminar el limite

NOTA: En el limite externo o inicial, el icono TERMINAR LIMITE
% no se puede seleccionar (atenuado) hasta que
la distancia minima se recorra (cinco veces el ancho
debarrido).

Si la asignacion de un limite con una o mas secciones esta
doblada hacia dentro y apagada, es necesario mantener esta
configuracion de la seccién mientras que dure la pasada del
limite. Cualquier cambio realizado al nimero de secciones
encendidas, y por lo tanto al ancho de la méquina después de
que el proceso de asignacion de limite haya comenzado, resultara
en la asignacion de la aplicacion del limite en el borde exterior

de todas las secciones programadas; no necesariamente las que
estén encendidas en cualquier momento durante la pasada limite.

Figura 7-23: Terminar limite: ir al punto de inicio

Al asignar un limite con algunas secciones apagadas, es
necesario cambiar BoomPilot al modo manual A y ENCENDER
los interruptores maestros y de seccidn para todas las secciones
que se usaran durante la pasada limite. Una vez que la

pasada del limite se haya completado, los interruptores de las
secciones pueden APAGARSE, el interruptor maestro permanece
ENCENDIDO, el BoomPilot se puede revertir al modo automatico
A y finalmente se puede usar el control automatico de seccion.

&)

L]
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Fiqura 7-24: Guardar limite Utilice el icono ELIMINAR LIMITE &% para eliminar todos los
limites de lote para el trabajo actual.

i e e Figura 7-26: Eliminar limite

Cer@
O

A

\

Utilice el icono CANCELAR LIMITE (€2 para cancelar el nuevo
proceso de limite de lote y revertir al limite anterior (cuando se
haya establecido).

o . ) En correspondencia a su ubicacién actual, el icono LIMITE
Para establecer uno o més limites interiores, siga los mismos INTERIOR @ o el icono LIMITE EXTERIOR (5) aparece en la
pasos que en el limite inicial. barra de estado una vez que se haya establecido el limite.
Figura 7-25: Agregar limite interior

Figura 7-27: Limite en la barra de estado

Al crear un limite externo o inicial, la linea de limite estara en el
exterior de la seccidn de la seccion mas externa. Al crear un limite
interior o adicional, la linea de limite estara en el interior de la
seccién de la seccion mas interior.

Si no hay secciones activas, el limite se marcara al final de la
seccion mas externa.

GUIA
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r+ RETORNO A PUNTO

El retorno a punto proporciona la guia de regreso a un punto
establecido en la vista de vehiculo y vista de lote. En la vista de
vehiculo una flecha dirige el vehiculo al punto establecido. En la
vista de lote se muestra Unicamente el punto.

Un punto de retorno es especifico del trabajo y se mantendra
activo en el trabajo activo hasta que se cancele.

NOTA: Es posible que la guia de retorno a punto no esté
disponible; esto depende del sistema de piloto asistido/
automético instalado.

Marcacion de punto de retorno
Para marcar un punto de retorno:
1. Conduzca a la ubicacion deseada del punto de retorno @.

2. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

3. Presione el icono AGREGAR PUNTO @&

Figura 7-29: Eliminar punto

Figura 7-28: Punto de retorno establecido: vista de vehiculo

Eliminar el punto de retorno

Para eliminar el punto de retorno establecido:

1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono ELIMINAR PUNTO @.

El icono Eliminar punto no esta disponible mientras que esta

activa la guia de retorno a punto.

Guia a un punto de retorno

Para mostrar la distancia y la guia al punto de retorno establecido:
1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION
para mostrar las opciones de navegacion.

2. Presione el icono GUIA DE RETORNO A PUNTO G

La consola comenzara a proporcionar la informacion de la
distancia en la barra de guia del vehiculo hasta el punto
establecido.

Utiice el icono CANCELAR GUIA DE RETORNO A PUNTO @&
para ocultar la distancia y la guia al punto establecido.

La guia no se puede calcular cuando el signo “?” aparece en
la barra de guia.

Figura 7-30: Guia de retorno a punto: vista de vehiculo

www.teejet.com



Matrixe Pro 570GS « Matrix® Pro 810GS

Dependiendo de si un sistema de control de secciones esta Fiqura 7-31: lcono BoomPilot e indicador de la barra de estado
presente y cuando esté presente el tipo de control de secciones T e T
que se utiliza, ademas de cuales son las opciones activadas,

existen multiples opciones para el control de seccién BoomPilot.

Esta seccion incluye las opciones de configuracion para estas
formaciones:
» Sin médulo de control de seccion
e Consola solamente
e Con interruptor de encendido/apagado de trabajo opcional

» Con mddulo de control de secciones de TeeJet y caja de
interruptores o ISM

» Con modulo de control de secciones de TeeJet

Sin modulo de control de secciéon

Si no esté presente un sistema de control de secciones, el icono ~ Con interruptor de encendido/apagado de

de BoomPilot o un interruptor de encendido/apagado de trabajo trabajo opcional

opcional se utiliza para encender o apagar la seccion unica. Solo  Elinterruptor de encendido/apagado de trabajo se utiliza para
un ancho de seccion sera ilustrado y la barra de estado no tendra  encender o apagar la seccion.

ningun icono.
: Para determinar los ajustes de configuracion:
NOTA: Si un controlador ISOBUS, SmartCable, médulo de 1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL
controlador de seccion (SDM) o un médulo de funcion del SISTEMA .

interruptor (SFM) esta presente, consulte las siguientes
secciones para obtener mas informacion.

NOTA: El icono de BOOMPILOT esta atenuado A cuando
GNSS no esta disponible.

2. Presione la pestaria lateral CONFIGURACION (.

3. Presione |nlS N ERE.

4. Configure el “icono de BoomPilot” a [Statey-

NOTA: La configuracion del modo de inicio de BoomPilot no

Consola solamente marcara ninguna diferencia en la funcion de esta opcion.

El icono de BoomPilot se utiliza para encender o apagar En 4reas donde se desea la aplicacion:

la seccion. 1. Cambie el interruptor de encendido/apagado de trabajo a la

. . i - icion “encendido”.
Para determinar los ajustes de configuracion: posicidn “encendido

1. Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL En areas donde no se desea la aplicacion:

SISTEMA . 1. Cambie el interruptor de encendido/apagado de trabajo a la
2. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION . posicion “apagado”.
3. Presione [[Ian Cémo utilizar la consola

4. Configure el “icono de BoomPilot” a [[TY Para controlar la seccion utilizando el icono de BoomPilot
NOTA: La configuracion del modo de inicio de BoomPilot no mientras que haya un interruptor de encendido/apagado de
marcara ninguna diferencia en la funcion de esta opcion. trabajo en el sistema:

o 1. Configure el “Icono de BoomPilot” a XS0z
Para apagar o encender la aplicacion utilizando la consola:

1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIAY NAVEGACION 2 El inferruptor de encendido/apagado de trabajo debe

para mostrar las opciones de navegacion. permanecer en la posicion “apagado”.
2 Presione el icono BOOMPILOT A 3. Presione el icono BOOMPILOT A para alternar la seccién

3. Presione el icono BOOMPILOT A para alternar la seccidn entre encendida y apagada.

entre encendida y apagada.

98-05273-ES R6
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Con modulo de control de secciones de Pararealizar una aplicacion de lugar:

Teelet y caja de interruptores olISM 1. Presione la pestaia OPCIONES DE GUIAY NAVEGACION

SmartCable, modulo de controlador de seccién (SDM) o médulo (&) para mostrar las opciones de navegacion.

de funcion del interruptor (SFM) y esta presente una caja de 2. Presione y sostenga el icono BOOMPILOT A\ sobre el drea

interruptores o un modulo de estado del implemento (ISM). en que se realizar4 la aplicacion.

NOTA: El icono de BOOMPILOT est4 atenuado A cuando < Aplicacion de lugar: el icono de la barra de estado se
GNSS no esta disponible. El icono de la barra de estado cambiara al color amarillo

de BoomPilot estara apagado/manual A q) Q ACERCAMIENTO/ALEJAMIENTO

Para apagar o encender la aplicacion de forma automatica:

1. Elinterruptor automatico/manual de la barra debe estar en la Vista de vehiculo
posicion “automatico”. Las opciones Acercamiento/alejamiento y perspectiva se utilizan

para ajustar la vista o perspectiva del vehiculo al horizonte a partir
de la vista de vehiculo a la vista aérea.

<4 Automatico: el icono de la barra de estado estara de color
verde A

2. Elinterruptor maestro y los interruptores de la seccion deben + Acercamiento “~ A\ ajustara la vista a la vista de vehiculo
estar en la posicion “encendido”. mostrando una brujula en el horizonte
NOTA: La aplicacion puede controlarse de forma manual mientras + Alejamiento S 4 ajustara la vista a la vista aérea

que esté en el modo BoomPilot automatico mediante los
interruptores que se encuentran en la caja de interruptores
o los interruptores conectados al ISM.

Figura 7-32: De acercamiento a alejamiento

Para apagar o encender la aplicacién de forma manual:

1. Elinterruptor automatico/manual de la barra debe estar en la
posicion “manual”.
<4Manual: el icono de la barra de estado sera de color rojo A

2. Uso de los interruptores en la caja de interruptores con los
instructores conectados al ISM.

Con mddulo de control de secciones de
Teelet

Si esta presente un SmartCable, mddulo de controlador de
seccion (SDM) o un moédulo de funcién del interruptor (SFM)
BoomPilot se utiliza para configurar el control automatico de
seccién a apagado/manual A automatico A 0 aplicacion en
un lugar

NOTA: Elicono de BOOMPILOT esta atenuado A cuando
GNSS no esta disponible. El icono de la barra de estado
de BoomPilot estara apagado/manual A

Para apagar o encender la aplicacién de forma automatica:
1. Presione la pestafia OPCIONES DE GUIA Y NAVEGACION

&) para mostrar las opciones de navegacion. Vista de lote
2. Presione brevemente el icono BOOMPILOT A\. Acercamiento/alejamiento se utiliza para ajustar el &rea visible
<Activar: el icono de la barra de estado se cambiara al color del mapa.
verde A + Acercamiento ¥\ A\ disminuira la cantidad de érea visible
<Desactivar: el icono de la barra de estado se cambiara al del mapa
color rojo A + Alejamiento S ¥ aumentara la cantidad de area visible
del mapa
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& MODO PANORAMICO

En la guia de vista de lote, el modo panoramico permite posicionar la pantalla manualmente si lo desea. La posicion descentrada en la
pantalla se mantendra hasta que se presione el icono Mundial.

Para entrar en el modo panoradmico y utilizarlo:

1.
2.

Presione la pestaiia OPCIONES DE PANTALLA E

Presione:

» Y ARRASTRE LA PANTALLA en la direccion
correspondiente para mover la vista en la pantalla.

» FLECHAS l - 1 en la direccion correspondiente
para mover la vista en la pantalla (abajo, izquierda,
derecha, arriba).

» Icono VISTA MUNDIAL @ para centrar el vehiculo en
la pantalla y ampliar la vista de la pantalla al &rea méas
amplia disponible.

NOTA: Presione y sostenga las FLECHAS l L L 2 1 para

ajustar la configuracion répidamente.

Para cerrar las opciones del modo panoramico:
1. Presione la pestafia CERRAR OPCIONES .

Figura 7-33: Modo panoramico

P

ASIGNACION DE LA APLICACION

La asignacion de la aplicacion del producto basado en GNSS esta disponible en la vista de vehiculo o vista de lote, en cualquier modo
de guia, cuando el controlador de tasa de terceros esta desbloqueado y un controlador de tasas esta presente en el sistema. La
asignacion puede registrar las areas cubiertas por el implemento (cobertura) o la cantidad de producto que ha sido aplicado y dénde
(aplicacion) y puede dirigir la aplicacion del producto a una tasa Unica y variable (tasa deseada preestablecida y de prescripcion,
respectivamente).

NOTA: Antes de usar la asignacion, configure o verifique las

opciones de asignacion del producto en Configuracion
-> Producto. Consulte “Producto” en el capitulo
Configuracion del sistema.

NOTA: Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Control

de tasas de este manual.

Para obtener acceso a la asignacion de la aplicacion:

1.

2.

3.

Presione la pestafia inferior GUIA DE VISTA DE VEHICULO
[0 o 1a pestaria inferior GUIA DE VisTA DE LOTE [0}
Presione la pestafia OPCIONES DE ASIGNACION i para
mostrar las opciones de la asignacion.
Seleccione uno 0 mas:
» Mapa de cobertura @: muestra las areas cubiertas por
el implemento, independientemente de si se aplic 0 no
el producto
» Mapa de prescripcion (C3: mapa precargado que
proporciona informacion al controlador de tasas para su
uso en la aplicacién del producto
» Mapa de la aplicacion (A : muestra la cantidad de producto
que se aplicd y en qué lugar, utilizando colores para
indicar el nivel en proporcion para predefinir o establecer
automaticamente los niveles maximo y minimo
» Mapa de tasa deseada @ muestra la tasa de aplicacion
que el controlador de tasas intenta lograr en cada ubicacién

NOTA: El mapa de la aplicacion y el mapa de tasa deseada no

se pueden seleccionar de forma simultanea.

Figura 7-34: Mapa de cobertura
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Figura 7-35: Mapa de prescripcion

Figura 7-36: Mapa de la aplicacion

Figura 7-37: Mapa de tasa deseada

OPCIONES ESPECIFICAS DE

REALVIEW

Guia de RealView permite que se muestre la entrada de video
en directo en lugar de una imagen generada por computadora.
Las opciones de configuracion RealView obtienen acceso
a herramientas de guia adicionales que incluyen la guia sobre
video y un indicador de angulo de direccion.
» Una sola cadmara: una sola camara esta conectada
directamente a la consola
» Modulo de seleccién de video: si un mddulo de seleccion
de video (VSM) esta instalado en el sistema, dos (2)
opciones de video estan disponibles:
+ Vista de una sola cdmara; se puede seleccionar una de
hasta ocho entradas de la cdmara para cambiar la vista
de la entrada de video.

+ Vista de camaras divididas: se puede seleccionar uno de
dos grupos de cuatro entradas de la camara (A/B/C/D
0 E/F/G/H) para dividir la pantalla en cuatro sefiales de
video por separado.

Para ajustar la vista de cdmara [reversa, girar 180 grados], vaya
a Ajustes-> Configuracion-> Video.
Para obtener acceso a las opciones RealView:

1. Presione la pestafia inferior GUIA DE REALVIEW

2. Presione la pestafia OPCIONES REALVIEW @
las opciones RealView.

3. Seleccione entre:

» Vista de una sola caémara @ [solo VSM]: se puede
seleccionar una (1) a ocho (8) entradas de la camara para
cambiar la vista de la entrada de video.

> Vista de camaras divididas § § [solo VSM]: se puede
seleccionar uno (1) de dos (2) grupos de cuatro (4)
entradas de la cdmara (A/B/C/D o E/F/G/H) para dividir la
pantalla en cuatro sefiales de video por separado.

» Opciones de la guia de RealView #% : obtiene acceso
a herramientas de guia adicionales que incluyen la guia
sobre video y un indicador de angulo de direccion

» Captura de imagenes de camara RealView @j: guarda
una foto fija de la vista actual en la pantalla en una
unidad USB

Figura 7-38: Guia de RealView

para mostrar
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Opciones de guia de RealView
« ¢+ Las opciones de configuracion RealView obtienen acceso
a herramientas de guia adicionales que incluyen la guia
sobre video y un indicador de angulo de direccion.
1. Presione la pestafia OPCIONES REALVIEW &
las opciones RealView.
2. Presione el icono OPCIONES DE GUIA DE REALVIEW #%.
3. Seleccione entre;
» Guia sobre video @v : coloca guias en tres dimensiones
sobre la sefial de video para la asistencia de navegacion
» Indicador de angulo de direccion |~ : muestra la direccion
en la que se debe ajustar el volante
> Ajuste de linea de horizonte 4 W : ajusta la linea de
horizonte en pantalla hacia arriba o hacia abajo
Figura 7-39: Opciones de configuracion de RealView

para mostrar

Instantanea de camara

a La instantanea de camara RealView guarda una foto fija de
la vista actual en la pantalla en una unidad USB.

1. Inserte una unidad USB.

2. Presione la pestafia OPCIONES REALVIEW ﬂ para mostrar
las opciones RealView.

3. Presione el icono INSTANTANEA DE CAMARA @4

Figura 7-40: Vista de video de pantalla completa de la cAmara
RealView

Opciones de la camara VSM

Q gg Si un médulo de seleccion de video (VSM) esta

" instalado en el sistema, dos (2) opciones de video

estan disponibles:

1. Presione la pestaiia OPCIONES REALVIEW |§&
las opciones RealView.

para mostrar

2. Seleccione entre:

» Vista de una sola camara @ : se puede seleccionar una
(1) a ocho (8) entradas de la cdmara para cambiar la vista
de la entrada de video.

» Vista de camaras divididas & : se puede seleccionar uno
(1) de dos (2) grupos de cuatro (4) entradas de la camara
(A/BIC/D o E/FIG/H) para dividir la pantalla en cuatro
sefiales de video por separado.

98-05273-ES R6
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Figura 7-41: Seleccion de una sola cdmara con VSM
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CAPITULO 8: CONTROLADOR DE TASA DE TERCEROS

Cuando un controlador de tasa de terceros esta presente y se
ha desbloqueado el control de tasas, las pantallas de guias se

pueden mostrar en la informacion de la aplicacion y la asignacion.

Para agregar un controlador de tasa de terceros al sistema:

1.
2.
3.

Agregue un controlador de tasas al sistema.
Encienda el controlador de tasas.

En la consola Matrix Pro GS, desbloquee el control de tasa
de terceros.

4. Reinicie la consola Matrix Pro GS.

En la consola Matrix Pro GS, configure los valores de
configuracion del controlador de tasa de terceros, que se

utiliza para configurar la interfaz de hardware y comunicacion.

La consola Matrix Pro GS, configure los valores de
configuracion del producto, que se utiliza para configurar

el nombre, los volumenes del tanque/recipiente, las
velocidades de aplicaciones deseadas, el aumento del ajuste
de la tasa deseada y la asignacion de color de los limites
maximo/minimo de la tasa y los colores de visualizacion
correspondientes

DESBLOQUEO DEL CONTROLADOR
DE TASA DE TERCEROS

El desbloqueo de funciones se utiliza para desbloquear las
funciones avanzadas.

NOTA: El codigo de desbloqueo es tnico para cada consola.

5.

Comuniquese con el servicio de atencion al cliente de
TeeJet Technologies. Una vez desbloqueada, la funcion
permanecera asi salvo que la consola se restablezca
completamente.

Presione la pestafia lateral CONSOLA .

MERE] Desbloqueo de funciones §

Presione el botén bloqueado de la funcién ‘“‘ para el
controlador de tasa de terceros.

Introduzca el codigo de desbloqueo.
Reiniciar la consola.

Figura 8-1: Desbloqueo de funciones
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OPCIONES DE CONFIGURACION

Controlador de tasa de terceros

Cuando un sistema de controlador de tasa de terceros esta
presente y el control de tasas se ha desbloqueado, el controlador
de tasa de terceros puede activarse/desactivarse.

1.

Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL

SISTEMA .

Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

MEERI] Controlador de tasa de terceros §

Seleccione si se activara o desactivara el controlador de tasa

de terceros.

Cuando esté desactivado, seleccione entre:

» Interfaz de hardware: se utiliza para seleccionar una
interfaz para comunicarse con el controlador de tasas
de terceros.

» Protocolo de comunicacidn: se utiliza para seleccionar un
protocolo para comunicarse con un controlador de tasas
de terceros.

» Modo del controlador: si se selecciona un protocolo que
corresponde, se utiliza para seleccionar el modo de
controlador que coincida con la configuracién del controlador
de tasas.

» Tasa de transmisidn:; si usa un dispositivo de interfaz
en serie, se utiliza para seleccionar la tasa apropiada
de transmision.

En cualquier momento, seleccione:

» Estado del controlador de tasas: se utiliza para ver el
estado de un controlador de tasas de terceros conectado.

Figura 8-2: Controlador de tasa de terceros

Producto

Cuando un sistema de controlador de tasa de terceros esta
presente y el control de tasas se ha desbloqueado, las opciones
del producto estan disponibles para configurar los nombres de los
canales de control del producto y los limites méximos/minimos
de las tasas y los colores de visualizacion correspondientes de la
asignacion.

1.

Presione la pestafia inferior CONFIGURACION DEL
sISTEMA [B53
Presione la pestaiia lateral CONFIGURACION .

Presione .

Seleccione entre:

» Nombre del producto: se usa para introducir el nombre del
producto para el canal de control actual

» Color de tasa maxima/minima: se usa para crear el
esquema de colores que representa mejor el cambio en las
tasas en toda una aplicacion o mapa de tasa deseada

» Rango de colores: se usa para seleccionar el modo
automatico 0 manual cuando se configura el color de tasa
maxima y minima

» Limite superior de asignacion de tasa aplicada [solo para el
rango de colores manual]: se usa para establecer las tasas
méximas para la cual se usara el color de tasa méxima
(las tasas mayores utilizaran el color de tasa maxima
seleccionado)

» Limite inferior de asignacion de tasa aplicada [solo para el
rango de colores manual]: se utiliza para establecer la tasa
minima para la cual se utilizara el color de la tasa minima
(las tasas inferiores utilizaran el color de la tasa minima
seleccionado)

Figura 8-3: Opciones del producto
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Cuando un controlador de tasas de terceros e integrado al sistema, estaran disponibles opciones adicionales de control y asignacion de
tasas, en las pantallas guia de Vista de vehiculo y guia de Vista de lote.

Guia en la pantalla Barra de estado
Ademas de las opciones de guia estandar, con el controlador de Ademas de las opciones de la barra estandar Barra de estado,
tasa de terceros estara disponible la siguiente informacién: el icono Estado del controlador de tasas del producto proporciona
. Guias informacion sobre el estado del control de tasas.
<ANegro/blanco: linea de limite de la zona del mapa Cuando se presiona un icono, se muestra la informacion de
de prescripcion estado relacionada.
+ Area de cobertura: ilustra el &rea de aplicacion y el traslape: 1. Presione icono ESTADO DEL CONTROLADOR DE TASAS
<« Seleccionado por el usuario: las areas de aplicacién . .

del mapa de la aplicacién y del mapa de tasa deseada
muestran barras de colores que corresponden al rango de
colores seleccionado y la seleccion del mapa.

Figura 8-5: Estado del controlador de tasas del producto

Barra de guia

Ademas de las opciones de la barra de guia estandar, con el
controlador de tasa de terceros estaré disponible la siguiente
informacion que se puede seleccionar:

P Tasa de aplicacién actual: muestra la tasa de aplicacion actual

P Tasa de aplicacion deseada: muestra la tasa de
aplicacion deseada

Figura 8-4: Informacion de la barra de quia que se puede seleccionar

Estado del controlador de tasas

@ Verde = funcionamiento normal

@ Amarillo = advertencia de sistema (tasa/presion
incorrecta, etc.)

. Rojo = error de sistema (tasa/presion incorrecta, etc.)

Sin icono = no se instalé un control de tasas

Asignacion de la aplicacion

La asignacion de la aplicacion del producto basado en GNSS

esta disponible en la vista de vehiculo o vista de lote, en cualquier
modo de guia, cuando el controlador de tasas esté presente en

el sistema. La asignacion puede registrar las areas cubiertas por
el implemento (cobertura) o la cantidad de producto que ha sido
aplicado y dénde (aplicacion) y puede dirigir la aplicacion del
producto a una tasa Unica y variable (tasa deseada preestablecida
y de prescripcion, respectivamente).

NOTA: Antes de usar la asignacion, configure o verifique las
opciones de asignacion del producto en Configuracion ->
Producto.

Para obtener acceso a la asignacion de la aplicacion:
1. Presione la pestafia inferior GUIA DE VISTA DE VEHICULO
2 0 1a pestaria inferior GUIA DE VisTA DE LOTE [[).

2. Presione la pestafia OPCIONES DE ASIGNACION [l para
mostrar las opciones de la asignacion.

3. Seleccione uno o mas:
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» Mapa de cobertura (@: muestra las &reas cubiertas por
el implemento, independientemente de si se aplicé 0 no
el producto

» Mapa de prescripcion (CJ: mapa precargado que
proporciona informacién al controlador de tasas para su
uso en la aplicacién del producto

» Mapa de la aplicacion (A : muestra la cantidad de producto
que se aplicéd y en qué lugar, utilizando colores para
indicar el nivel en proporcion para predefinir o establecer
automaticamente los niveles maximo y minimo

» Mapa de tasa deseada @) : muestra la tasa de aplicacion
que el controlador de tasas intenta lograr en cada ubicacién

NOTA: El mapa de la aplicacion y el mapa de tasa deseada no se
pueden seleccionar de forma simultanea.

Figura 8-6: Mapa de cobertura

Figura 8-7: Mapa de cobertura

Coémo duplicar y transferir mapas

Los mapas se almacenan en los datos del trabajo. Usando
Datos -> Datos del trabajo -> Administrar, se pueden duplicar

o transferir a Fieldware Link los datos de trabajo que contienen
mapas para que estos se puedan abrir, ver, editar e imprimir

y volver a transferirse a la consola. Consulte “Datos del trabajo”
en el capitulo Configuracion del sistema.

Usando Datos -> Informes, se pueden generar informes en varios
formatos que contengan datos y cualquier mapa del trabajo.

Mapa de cobertura

' El mapa de cobertura muestra las areas cubiertas por el
implemento. EI DCM no requiere que se aplique el producto.

ISOBUS si requiere que se aplique el producto.

Asignacion en pantalla
+ Area de cobertura: ilustra el 4rea de aplicacion y el traslape:
<4Azul: una aplicacién
<«4Rojo: dos 0 mas aplicaciones

Mapa de prescripcion

El mapa de prescripcién es un mapa precargado que

proporciona informacién al controlador de tasas para su uso
en la aplicacion del producto. Los mapas de prescripcion
contienen informacién de la tasa del producto con referencias
geogréficas. La consola Matrix Pro GS puede importar datos del
trabajo que incluyen los mapas de prescripcion que se utilizaran
con la aplicacion de tasas variables (Variable-Rate Application,
VRA) que utiliza controladores de tasas compatibles.

Asignacion en pantalla
+ Lineas de zonas:
<ANegras al aproximarse a la zona de aplicacion.
<4Blancas cuando se encuentra dentro de la zona de aplicacion.
<«Las otras zonas que tengan la misma tasa también se
mostraran en color blanco.

+ Area de cobertura: ilustra las zonas de las diferentes tasas
de prescripcion:
<« Seleccionado por el usuario: los colores de la zona se
seleccionan cuando se establece el mapa de prescripcion.

Con Fieldware Link (v5.01 o superior), los usuarios pueden
importar los trabajos VRA que se crearon en Fieldware Link,
ademas de exportar los datos del trabajo de la consola, editar los
mapas que se incluyen para crear la tasa deseada o los mapas de
prescripcion, y transferirlos de nuevo a la consola para usarlos en
el trabajo.

NOTA: Para las aplicaciones de tasas variables, se requiere el
Modo de trabajo avanzado. Consulte Opciones (Modo de
trabajo) en el capitulo Configuracion del sistema.

Figura 8-8: Mapa de prescripcion

m www.teejet.com
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Mapa de la aplicacion
4 El'mapa de la aplicaciéon muestra la cantidad de producto
que se aplicd y donde, utilizando colores para indicar el nivel
en proporcién con los valores predefinidos o establecer
autométicamente en el lider m&ximo y minimo.

NOTA: El mapa de la aplicacién y el mapa de tasa deseada no se
pueden seleccionar de forma simultanea.

Asignacion en pantalla
+ Area de cobertura: ilustra el 4rea de aplicacion:
<« Seleccionado por el usuario: las areas de aplicacién
muestran barras de colores que corresponden al rango de
colores seleccionado y la seleccién del mapa.
Figura 8-9: Mapa de la aplicacion

Figura 8-10: Opciones del producto

Seleccion de rango de colores

Las opciones del producto configuran los limites maximo/minimo
de las tasas y los colores de visualizacién correspondientes de
la asignacion.

1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION [@.

Presione .

3. Seleccionar:

» Rango de colores: modo usado para configurar la tasa para
el color de tasa maxima y el color de tasa minima.

<4Automatico: los valores maximos y minimos se
determinaran por los valores de tasa aplicados actuales
o los valores de tasa deseada

<4Manual: los limites maximos y minimos se estableceran
a como estan establecidos en las opciones de Limite
superior de asignacion de tasa aplicada y Limite inferior
de asignacion de tasa aplicada

» Color de tasa maxima: se usa para establecer el color
de tasa maxima. Cuando esté en el modo de rango de
colores manual, este color se usara para todas las tasas
que sobrepasen el limite superior de asignacién de tasa
aplicada

» Color de tasa minima: se usa para establecer el color de
tasa minima. Cuando esté en el modo Rango de colores
manual, este color se usara para todas las tasas que se
encuentren por debajo del limite inferior de asignacion de
tasa aplicada

98-05273-ES R6 m
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Mapa de tasa deseada Seleccion de rango de colores
@ Mapa de tasa deseada muestra la tasa de aplicacion Las opciones del producto configuran los limites maximo/minimo
deseada que el controlador de tasas intenta lograr en de las tasas y los colores de visualizacidn correspondientes de
cada ubicacion. la asignacion.
NOTA: El mapa de la aplicacién y el mapa de tasa deseadanose 1. Presione la pestafia lateral CONFIGURACION .
pueden seleccionar de forma simultanea. 2 Presione .
Asignacion en pantalla 3. Seleccionar:
+ Area de cobertura: ilustra el &rea de aplicacion: » Rango de colores: modo usado para configurar la tasa para
<« Seleccionado por el usuario: las areas de aplicacion el color de tasa maxima y el color de tasa minima.
muestran barras de colores que corresponden al rango de <Automético: los valores maximos y minimos se
colores seleccionado y la seleccion del mapa. determinaran por los valores de tasa aplicados actuales
Figura 8-11: Mapa de tasa deseada o los valores de tasa deseada

<4Manual: los limites maximos y minimos se estableceran
a como estan establecidos en las opciones de Limite
superior de asignacion de tasa aplicada y Limite inferior
de asignacion de tasa aplicada

» Color de tasa maxima: se usa para establecer el color
de tasa maxima. Cuando esté en el modo de rango de
colores manual, este color se usara para todas las tasas
que sobrepasen el limite superior de asignacion de tasa
aplicada

» Color de tasa minima: se usa para establecer el color de
tasa minima. Cuando esté en el modo Rango de colores

Tasas deseadas manual, este color se usara para todas las tasas que se

encuentren por debajo del limite inferior de asignacion

de tasa aplicada

Las velocidades de aplicaciones deseadas predefinidas definen
las tasas deseadas del producto que se aplicara por hectarea/

acre. Estos valores de configuracion estableceran lo mismo para  Figura 8-12: Opciones del producto
todos los trabajos activos.
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APENDICE A: CONFIGURACION DEL SISTEMA

Los siguientes diagramas representan las configuraciones tipicas de la consola Matrix Pro GS. Debido a la variedad de configuraciones

posibles, se debe usar esto solo como una referencia.

Figura A-1: Matrix Pro GS con sistema de piloto automatico FieldPilot

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)
45-05626
Cable de alimentacién/de
red CAN/de datos
incluido con los .
( kits FieldPilot, Opciones de la red CAN de TeeJet

) UniPilot o BoomPilot)

AN

Antena de GPS RXA-30
Antena GPS GLONASS
Receptor GPS RX510/receptor GPS RX610

> Mddulo de sensor de reversa

&, Kit de interfaz de sensor de presion para el Monitor del
%> tamafio de la gota (DSM)

(SDM)

a las valvulas de control de secciones

78-08086: médulo de funcion del [
interruptor (SFM)

.
alas valvulas de control de secciones

ala bateria
% a las valvulas de control de secciones

> 45-05897: arnés de la seccion SDM 15

78-05098: modulo de controlador de seccion
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Figura A-2: Matrix Pro GS con sistema de piloto FieldPilot Pro o UniPilot Pro

Matrix ProGS 840

Kit, soporte de RAM con ventosa

90-02349 (Matrix 570) 45-05626
90-02700 (Matrix 840) Cable de alimentacion/de
red CAN/de datos

(incluido con los

kits FieldPilot,

aRS-232 &P

Antena de GPS RXA-30
Antena GPS GLONASS
Receptor GPS RX510/receptor GPS RX610

to section control valves

78-08086: modulo de funcion del interruptor (1]
(SFM)

. 0
Vg:‘r’géiigﬁ Amés de valvula de direccion o
especifica del especifica del vehiculo de FieldPilot Pro
vehiculo de g

aentrada de

interruptor de asie

Sensor de presion
16-05022:
Sensor del angulo del volante

2-04059: Interruptor de pie

UniPilot o BoomPilot) \
(o) ®

» Mbdulo de sensor de reversa
(no lo utilice con el sistema FieldPilot Pro/UniPilot Pro)

., Kit de interfaz de sensor de presion para el monitor del
%> tamafio de la gota (DSM)
ala bateria

a las vélvulas de control de secciones

78-05098: modulo de controlador de seccion
(SDM)

45-05986: Interfaz Ethernet RJ5 a Conxall

&

05251: Sujetador de SCM
A Pro plano

A SCM Pro

78-08097 UniPilot Pro

78-08098 Desbloqueo hidraulico
78-08095 Desbloqueo hidraulico/RTK

65-05246: Equipo genérico de sujetador
contra giro de UniPilot Pro

91-05023: Montaje de pasador contra giro
de UniPilot Pro

91-05023: Dispositivo de direccion eléctrica,
UniPilot Pro

32-04020: Interruptor de pie
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APENDICE B: CONFIGURACION DEL MENU DE LA CONSOLA
MATRIX PRO GS

Este apéndice enumera los valores de configuracion de ment de la Claves de simbolos
consola Matrix Pro GS y brinda también lo siguiente:
+ Configuracién disponible con un trabajo activo.
+ La configuracién se puede realizar en la misma consola Matrix
Pro GS, o mediante el software Fieldware Link.
+ Configuracién que se incluye cuando se exporta un perfil
desde la consola Matrix Pro GS, o desde Fieldware Link.

Ajustes de configuracion

>,
x Ajustes de configuracion

Implemento

Tipo de maquina
Altura de la antena de GNSS
Tipo de implemento
Disefio de implemento simétrico
Numero de secciones de implemento ..o
Ancho de guia
Ancho de aplicacion/trabajo
Monitor del tamafio de 1@ gota.........c.ccrececincencrnnr s

Seleccionde  Boquilla actual ..o
boquillas Valor predefinido de boquilla ............cccoeneerieniencninennne.

Alerta de apliCACION .........cuveiereeieriineieieeie bbb
Tiempo de entrada
Tiempo de salida
Permitir BoomPilot en reversa
Modo de inicio de BoomPilot.
Icono de BoomPilot
Demora en la sefial de rEVEISA ........cocueveueiiieiiieeeeee et

Direccién de compensacion del implemento en linea.....
Distancia de compensacion del implemento en linea.....
Direccion de compensacion lateral del implemento........
Distancia de compensacion lateral del implemento .......
TrASIAPE ...
Tiempo de demora activado/desactivado

Modo recto

Tipo de configuracion: TeeJet..
Distancia de antena a discos
Direccidn de compensacion lateral del implemento........
Distancia de compensacion lateral del implemento .......
TrASIAPE ...
Tiempo de demora activado/desactivado

Distancia de compensacion de esparcidor
Compensaciones de SECCION..........cvererureerrereereereereens
Longitudes de SECCiON...........c.ovuereeuerrircrnireineieiineiins

Modo de
esparcidor

Tipo de configuracion: OEM...............ccccoocninenininnee.
Distancia de antena a disCos...........coceureereereineeniineninns
Direccion de compensacion lateral del implemento.......
Distancia de compensacion lateral del implemento .......
Distancia de inicio/detencion ............c.ccvcvveerecnieeeenennas
Compensaciones de inicio/detencién de seccion...........
Direccion comp de la seccién 1 enlinea........ccccevevnnee.
Distancia comp de la seccion 1 enlinea.........ccccoceuneee.
Direccién de compensacion lateral del implemento........
Distancia de compensacion lateral del implemento .......
TraSIAPE ...t
Tiempo de demora activado/desactivado..............c.c....
Compensaciones de SECCION...........ccceuevrerrerrerrnveninns

Modo
escalonado

Disponible
con un
trabajo activo

NN % % % x  0 0 A  %x x A %x X X X X X%

X X x N X x x %

X L U %X X X X X X X X X %

Matrix Pro

AN

SN N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N NN

Se puede editar en

FieldWare FieldWare
Link

CSANENENENENEN

CLULCLLL L0000 000000 UL X xR R ok X

En las siguientes tablas, estos simbolos indican si la configuracion
esta disponible durante un trabajo activo:

v Disponible durante un trabajo activo

x No disponible durante un trabajo activo
<« Retenido desde la consola con perfil

P Retenido desde Fieldware Link con perfil

Guardado en el perfil
exportado en

Matrix Pro Link

<«

CLULLLL LU0 LU SN AAAAAAA AA A A

AN N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N e N N N NN

<

Continuacion....
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Guardado en el perfil

Disponible Se puede editar en exportado en
\,\} conun FieldWare FieldWare
Ajustes de configuracion trabajo activo | Matrix Pro Link Matrix Pro Link
BllO B LED.......oeoieeieeveeesee ettt st st v v x x x
Modo de Pantalla...........coveererereererreses e 4 v x x x
Espaciamiento de LED.... v v x x x
Barra de luces externas... v v x x x
Brillo de LED de la barra de luces externa...........ccoveeveeieereereeieienenns v v x x x
Guia Brillo del texto de la barra de luces externa .... v v x x x
Traza externa v v x x x
NUmero de barrido eXtErN0..........ccccvevcveeecveiceteeeeeee et v v x x x
Velocidad externa v v x x x
Tasa real externa.. v v x x x
Tasa deseada externa v v x x x
Producto aplicado eXtErN0..........cuveeveieirieireeseee e v v x x x
TIPO 8 GNSS ...t x v x x x
Config. del ~ Puerto de GNSS x v x x x
receptor Informacion del estado de GNSS v v x x x
de GNSS PIOGIAMA. ...evorvvaisiissssise sttt nen x v x x x
[ OO x v x x x
Video REVEISA/INVETSA. ..ot ssssnsnes v v x x x
Tasa de presion maxima v v v v v
Sensor de o
Sensores - Alarma de presion baja 4 v v v v
presion IOM o
Alarma de presion alta.... 4 v v v v
NOMDIE el PrOAUCED ......veveeeireeie s x v v v v
Constante de 12 boquilla..............creirieiiiniceece s x x 4 > v
Producto* Color de tasa mfélx'ima v v x v <
Color de tasa minima v v x v <
RANGO & COIOTES .......ovvvuvrnrircriririeisi st enen v v x v <
Limites superiores/inferiores de asignacion de tasa aplicada..................... x 4 x v |
Activar/desactivar x v x x x
Interfaz de hardware. x v x x x
Control de L
tasa de Protocolo de comunicacion .... x v x x x
. Modo de CONTOIAAO ..o x 4 x x x
terceros L
Tasa de transmision x v x x x
Estado del controlador de tasas.... v v x x x
x v x x x
x v x x x
x v x x x
Administrar
vehiculos i x v x x x
Calibracién automatica... x v x x x
AJUSERT ..t 4 4 x x x
ElMINGT ... e x 4 x x x
Desengrane manual x v x x x
Agresividad del motor v v x x x
AutoSteer Desplazamiento axial de UniPilot Pro............cccocvvininnae v v x x x
con Respuesta de direccion v v x x x
FieldPilot Pro Ajustar Agresividad de rumbo v v x x x
o UniPilot Pro Error de fraza......ccoooccvvvvviseeecerivsecsscs v v x x *
Adaquisicion de linea v v x x x
Respuesta en reversa v v x x x
Calibracién de inclinacion x v x x x
Calibracion del sensor del angulo del volante (WAS)..... x v x x x
Seleccionar valores de IC..........cceveicieiereieieeee s v v x x x
DOP MEXIMA .....ocvececeeceece st enaes v v x x x
M0dO d€ tranSPOME .......c.ceueuuieiiriiriiriei s v v x x x
Modo de servicio v v x x x
Presencia del operador v v x x x
Continuacion....
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Guardado en el perfil

Disponible Se puede editar en exportado en
>, conun FieldWare FieldWare
N Ajustes de configuracion trabajo activo | Matrix Pro Link Matrix Pro Link
Piloto asistido/automatico activado/desactivado .............cc.cocereeecereunnen. 4 v x v <
Tipo de VAIVUIA ... x v x 4 <
Configuraciéon  Frecuencia de Valvula............cccocoeevcueencnncincncncneens x v x 4 <
de vélvula Ciclo de trabajo minimo de izquierda/derecha............... x v x v <
Ciclo de trabajo izquierda/derecha maximo ................. x v x v <
Ajuste grueso de direCCion .........c.ocreereveerererrerereerneeneens v v x v <
Configuracion  Ajuste exacto de direCCiON...........ccvcurrerernrerecneeerinenens 4 v x v <
de direccion ZON@ MU ... 4 v x 4 <
AutoSteer ANLCIPACION ... v v x v L |
Prueba de VAIVUIE............ooorrvvrcriec x v x v <
Diagnostico de VAIVUIES ..ot x v x v <
Opciones Sensor de VOlante............oevreuerneirecnieirnsierses x v x v <
Sensor de Activado/desactivado.........c..ccreerereenererincrerineenneiees x v v <
angulo de Calibracién de sensor-... . 4 v v <
direccion Calibracion en liNea.........cccoeueeereiencireineieineieeinees v v x v <
C -
d;)rrecmon Activado/desactivado x v x v <
T Nivel de lote v v <
inclinacion

*Disponible solamente con el controlador de tasas de terceros activo en el sistema.

Configuracion de administracion de datos

Disponible con un trabajo

== Configuracion de administracion de datos activo
EXPOMAI ...t
Transferir Importar
Datos del Eliminar
trabajo Nuevo
Administrar ~ Copiar
Eliminar x
Guardar en PDF x
Inf Guardar en KML x
riormes Guardar en SHP x
Guardar todos 10S tiPOS ........cuuvrrirrireieireiieeisie e x
Opciones MOdO e trabajo.........cvevurrrerrreierieereee e x
Exportar v
Transferir Importar v
ElMINGT. ...t 4
Configuracion v
de la maquina Copiar.. v
Administrar  Eliminar.... v
Guardar ... 4
x

APENDICE
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Configuracion de la consola

) Configuracion de la consola Disponible con un trabajo activo

Acerca d Informacion del sistema v
cerca de GUANTAE «....ocvieee bbb v
ESQUEMAS A€ COIOTES .......uvvviirciicisicisee s v
Most Bl dE LCD ..ttt eses v
ostrar Captura de pantalla........ccccceeeererenrrrensinsnsssesessss s v
Calibracion de pantalla............cccuevrerniierenerernenreseiseesesesenens v
UNIJAAES ..ottt v
Cultural JIOMA .. 4
ZONA NOTAMA ......ocvevevicricieeete ettt neas v
Volumen de . v
audio VOIUMEN € U0 ...t
GNSS de
demos- TNICIAT ... v
tracion
Desh BOOMPIIOt €SPAICIAON .......ocvveriiricriric e v
esbloqueo
de funciones C'ontro'lador de tasla ge BICEIOS ...t v
FieldPilot Pro / UniPIIOt Pro .........cc.ocueveeeeeeeeeeeeiee et v

Configuracion de herramientas

" " Configuracion de herramientas Disponible con un trabajo activo
Cargar DISPOSILIVO ....oovcevvreeceiisesseie st x
software SOMWAIE 1vvvveve e eeeeeeseeeseeeeseessessessseeseeessesssssessesesssssssessessseseessesesssees x
Ext CalCUIAONA .....oovevrieri e v
xiras Conversor de UNIAAdES ..o v

APENDICE C: ESPECIFICACIONES DE UNIDADES
]

Dimensiones Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x 18,0 x6,0 cm

Peso Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg

Conector Potencia/red CAN Conxall de 8 pines
Cémara Conxall de 5 pines
Velocidad/estado Conxall de 8 pines

JADVERTENCIA! Algunas consolas Matrix originales tienen una conexion de cable Conxall de 4 pines. Los cables de
4 pines y 8 pines NO son intercambiables.

Ambiental Almacenamiento de-10a+70°C
Operacion de0a+50°C
Humedad 90% sin condensacion
Mostrar Matrix Pro 570GS Resolucion de 320 x 240, 14,5 cm
Matrix Pro 840GS Resolucion de 800 x 600, 21,3 cm
Entrada/salida UsSB 2.0
Requisito de potencia <9vatiosa 12V CC
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APENDICE D: RANGOS DE LA CONFIGURACION

Presione el nombre de opcién de cualquier elemento del menu para mostrar una definicion y el rango de valores de ese elemento.

Figura A-3: Ejemplo de cuadro de texto de informacion

APENDICE E: COORDINACION Y ZONAS UTM

La consolas Matrix® Pro 570GS y Matrix® Pro 840GS utilizan el sistema de coordenadas Universal Transversal de Mercator (UTM) para
hacer un seguimiento de las ubicaciones de los trabajos. El sistema de coordenadas UTM divide la superficie de la tierra en sesenta zonas
Norte/Sur numeradas, que a su vez se dividen en zonas de latitud designada por letras, tal como se muestra a continuacién.

Figura A-4: Sistema de coordenadas UTM: global

Después, la consola Matrix Pro GS hace un seguimiento de las zonas UTM donde se realiza cada trabajo de aplicacién del producto.
Esta informacién de zona entonces se utiliza para determinar si se puede iniciar/continuar un trabajo o bien para encontrar un trabajo
guardado que esté mas cerca de la posicion actual del vehiculo.

Si el trabajo seleccionado se encuentra en una zona UTM distinta de la zona UTM actual o adyacente, junto a la distancia se mostrara

“Fuera de rango”, y la opcion [ar R el o estara desactivada.

Si un trabajo seleccionado no tiene informacion registrada, la distancia mostrara “Sin datos”.

APENDICE
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Derechos reservados

© 2016 Teedet Technologies. Todos los derechos reservados. Ninguna parte de este documento o de los programas informaticos descritos
en él se pueden reproducir, copiar, fotocopiar, traducir o reducir en cualquier forma o por cualquier medio, electrénico o legible por maquina,
de grabacién o cualquier otro, sin el consentimiento previo por escrito de TeeJet Technologies.

Marcas comerciales
A menos que se indique lo contrario, todas las otras marcas 0 nombres de productos son marcas comerciales 0 marcas comerciales
registradas de sus respectivas empresas u organizaciones.

Limitacion de responsabilidad

TEEJET TECHNOLOGIES PROPORCIONA ESTA MATERIAL “TAL CUAL” SIN GARANTIA DE NINGUN TIPO, YA SEA EXPRESA

O IMPLICITA. NO SE ASUME NINGUNA RESPONSABILIDAD DE DERECHOS O PATENTES. EN NINGUN CASO SERA TEEJET
TECHNOLOGIES RESPONSABLE POR CUALQUIER PERDIDA DE NEGOCIO, PERDIDA DE GANANCIAS, PERDIDA DE USO O DE
DATOS, INTERRUPCION DEL NEGOCIO, O POR DANOS INDIRECTOS, ESPECIALES, IMPREVISTOS, O RESULTANTES DE CUALQUIER
TIPO, INCLUSO SI TEEJET TECHNOLOGIES HAYA SIDO ADVERTIDO DE TALES DANOS DERIVADOS DE SOFTWARE TEEJET
TECHNOLOGIES.

Informacion de seguridad
TeeJet Technologies no se hace responsable de dafios ni de dafio fisico causado por no adherirse a los siguientes requisitos de
seguridad.

Como el operador del vehiculo, usted es responsable de su funcionamiento seguro.

La consola Matrix Pro GS en combinacién con cualquier dispositivo de piloto asistido/automatico no esta disefiada para sustituir al operador
del vehiculo.

No deje un vehiculo mientras que el Matrix Pro GS esté engranado.
Asegurese de que no haya personas ni obstaculos en el area alrededor del vehiculo antes y durante la activacion.

La consola Matrix Pro GS esta disefiada para apoyar y mejorar la eficacia mientras que se trabaja en el lote. EIl conductor tiene la plena
responsabilidad de la calidad y los resultados relacionados con el trabajo.

Desengrane o quite cualquier dispositivo de piloto asistido/automatico antes de conducir en vias publicas.



MATRIX PRO GS

MANUAL DE USUARI

Actualizaciones de productos disponibles

* Piloto automético FieldPilot®

* Piloto asistido UniPilot®

+ Control automatizado de secciones de la barra de BoomPilot®
Médulo giroscopico de inclinacién
Maédulos de seleccion de video para 8 camaras maximo
Receptor GPS externo o actualizaciones de antena
Aplicacién de organizacion de datos mejorados de Fieldware Link®
Kit de sensor de presion para el monitor del tamafio de la gota

Control de tasa de terceros

www.teejet.com

A Subsidiary of @ Spraying Systems Co.
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