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1. Teend for konsollen
Tryk pa TAND-knappen [@] for at teende for konsollen.

2, Startskaerm
Nar opstartssekvensen er fuldfert, vises startskeermen med mulighed for
at starte et nyt job eller fortsaette et eksisterende job.

3. Ga til enhedsopsaetning -
1. Tryk pa den nederste fane ENHEDSOPSETNING (o).

Valgmuligheder for Konfiguration 4% vises farst. Der er adgang
il Datastyringi=%, Konsolindstillinger O og Veerktgjer B via
sidefanetasterne.

Lokal opsatning
1. Tryk pa sidefanen KONSOL .

2. Trykpa [

Lokal bruges til at konfigurere indstillinger for enheder, sprog og 3.
tidszone.

Opsetning af GNSS _
1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

ALY =Y Konfiguration af GNSS-modtager §

GNSS bruges til at konfigurere GNSS-type, -port og PRN, savel
som til at vise GNSS-statusoplysninger.

Opsatning af redskab
1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

2. Trykpa ().

Opseetning af redskab bruges til at etablere forskellige
indstillinger, associeret med Lige-tilstand, Spredertilstand eller
Rystet tilstand. Indstillingerne kan variere afheengigt af, om
SmartCable eller Sektionstyremodul (SDM) er til stede.

Opsatning af Autostyring _
1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

2. Tryk pa [N

Nar der er et Styrekontrolmodul (SCM) til stede, er
valgmulighederne for Assisteret/automatisk styring tilgaengelige.
For detaljerede instruktioner i opsatning henvises der til din
specifikke installationsvejledning til assisteret/automatisk styring.

4. Ga til Navigeringsskaerme

1. Tryk pa fanen NAVIGERING | KGRET@JSVISNING
, NAVIGERING | MARKVISNING - eller REALVIEW-
NAVIGATION [@&J.

2. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING a
for at vise navigationsmuligheder.

Valg en navigeringstilstand &

» Lige AB = » Cirkelpivotering [©
» Kurvet AB &% » Sidste passage EI
» Naste reskke 2

Punkt A og B (ANB

Til at oprette en AB retningslinje
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KAPITEL 1 - INDLEDNING

Matrix Pro GS giver mulighed for at styre flere tilsluttede moduler plus GNSS-kortlaegning, Navigering, FieldPilot®, BoomPilot®,
Mangdestyring samt indsamling af data i en enkelt konsol ved hjaelp af CAN-bus-teknologi. Dette erstatter flere konsoller i farerkabinen
med ét enkelt, robust system.

Tilgeengelige produktopgraderinger

+ FieldPilot® automatisk styring + Opgraderinger af ekstern GNSS-modtager og -antenne
+ UniPilot® assisteret styring + Fieldware® Link program til forbedret dataorganisering
+ BoomPilot® automatisk bomsektionskontrol + Tryksensor-greensefladeseet til drabestgrrelsesmonitor
+ Tilt-gyromodul + Tredjeparts maengdestyring

+ Videosektionsmoduler til op til 8 kameraer

SYSTEMKOMPONENTER

Matrix Pro 570GS-konsol

Matrix Pro 570GS er designet til mangearigt arbejde under typiske landbrugsmaessige arbejdsforhold. Et teetsluttende kabinet kombineret
med gummidaeksler til alle stikforbindelser betyder, at de typisk stavede omgivelser ikke vil medfgre driftsmaessige problemer. Vandstaenk vil
ikke beskadige enheden, men Matrix Pro 570GS er ikke designet til at kunne tale direkte regn. Undga at bruge Matrix Pro GS'en under vade
forhold.

Figur 1-1: Matrix Pro 570G S-konsol — for- og bagside

Indbygget lyspanel

Teend-knap

USB-port med gummidaeksel

Tydelig bergringsskeerm

Hgijttaler

Teend-knap

Indbygget monteringsbeslag
(skal samles)

— GPS-antennetilslutning

Gummidaeksler til stik
USB-port med gummidaeksel

Standard RAM-beslag

(skal samles) Forsaenkede stik

Hastighed - digital tilslutning
Kameratilslutning

Strgmitilslutning
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Matrix Pro 840GS-konsol

Matrix Pro 840GS er designet til mangeérigt arbejde under typiske landbrugsmaessige arbejdsforhold. Et teetsluttende kabinet
kombineret med gummidaeksler til alle stikforbindelser betyder, at de typisk stavede omgivelser ikke vil medfare driftsmaessige
problemer. Vandsteenk vil ikke beskadige enheden, men Matrix Pro 840GS er ikke designet til at kunne tale direkte regn. Undga at bruge

Matrix Pro GS'en under vade forhold.
Figur 1-2: Matrix Pro 840GS-konsol — for- og bagside

USB-port / |

med gummidaeksel
Tydelig beraringsskaerm

Standard RAM-beslag
(skal samles)

Indbygget monteringsbeslag
(skal samles)

Gummidaeksler til stik

Knapper

Taend/sluk
Teend - tryk pa TAEND-knappen [@) for at teende for konsollen.

Nar du har teendt, begynder Matrix Pro GS'en sin opstartssekvens.

Sluk - tryk og hold TAEND-knappen [@] nede et kort gjeblik, indtil
der vises en bekreeftelse pa, at den er ved at lukke ned.

ADVARSEL! Vent 10 sekunder, inden du genstarter konsollen.

Start (kun Matrix Pro 840GS)
Startknappen m er en genve;j til startskeermen.

Op/ned (kun Matrix Pro 840GS)

Op/ned-knapperne AVjusterer karetgjsvisningen eller
perspektivet til horisonten fra karetgjsvisning til fugleperspektiv i
Karetgjsvisning og Navigering i markvisning.

Indbygget lyspanel

Hgijttaler

Kameratilslutning

Strgmitilslutning

Yderligere information
Alle &ndringer gemmes automatisk.

Konsollen skal slukkes og teendes igen, nar der skiftes eller
tilsluttes udstyr til Matrix Pro GS-systemet.

Opstartssekvens

Det tager ca. 2 minutter, fgr konsollen er helt startet. Under
opstartet vises en raekke skaermbilleder, LED'er teendes og
slukkes, og lysstyrkeniveauet svinger. Nar opstartssekvensen er
afsluttet, vises startskeermen.

Anbefalet antenneinstallation

GNSS-antennen skal monteres sa langt fremme som muligt,
oven pa fgrerkabinen og pa en metalflade, der er mindst 10
kvadratcentimer.

n www.teejet.com
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RealView®-kamera

TeelJet Technologies RealView-kamera ggr det muligt at vise

videobilleder pa Matrix Pro GS-skaermen. Kameraet kan vendes Diagrammet, der fandtes her for tidligere softwareversioner, er nu
fremad for at muliggere RealView-navigation med video, eller flyttet til appendikset.

det kan placeres, sa det viser andre driftsmaessige aspekter af

udstyret. Kameraet er udstyret med et fleksibelt monteringsbeslag,

integreret solskaerm og har infrargd belysning, som giver klare

videobilleder selv i marke.

GRUNDLAGGENDE SKARMBRUG

Matrix Pro GS kan anvendes som et enkelt system til et aktuelt job eller som et avanceret multijob-system. Uanset hvilken tilstand
konsollen er indstillet til, er de grundleeggende skaermfunktioner de samme.

(Y]
=z
P-4
[a)
m
=
[a)
=z

+ Pa de nederste faner og sidefaner kan du tilga forskellige skaerme og underskaerme

+ Pop op-vinduer med advarsler og information oplyser om konsollens aktivitet og giver informationer om opseetning eller
navigeringsfunktioner

* Valgmulighederne for opsaetning kan nemt indstilles ved hjeelp af rullemenuer eller via tastaturskaerme

Se "Menuindstillinger for Matrix Pro GS-konsollen" i denne brugervejledning for information om, hvordan du hurtigt kan finde en
opseetningsfunktion.

Knapper nederst pa fanen Deaktiverede valgmuligheder, nar job er aktivt
Knapperne pa den nederste fane er altid synlige p& skeermen. Nar et job er aktivt, er nogle af valgmulighederne ikke

Disse knapper giver adgang til jobs, valgmuligheder for opseetning  tilgaengelige: Se "Menuindstillinger for Matrix Pro GS-konsollen" i
0g navigation. denne brugervejledning.

/I'-|\ Start/jobskeerm Figur 1-4. Eksempler pa utilgeengelige valgmuligheder

4% Systemopsastning
ﬁ Navigering i keretgjsvisning
@ Navigering i markvisning

RealView-navigation eller
videovisning i fuldskaerm med RealView-kamera

BEM/ERK: RealView-navigation er kun tilgeengelig, hvis et
kamera er installeret i systemet.

Figur 1-3: Knapper nederst pa fanen
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Farver pa konsolskaermen
Konsollen er tilgeengelig i seks farveskemaer. Fra den nederste
tast Systemopseetning trykker du pa sidefanen KONSOL O forat

abne valgmulighederne for m Tryk pa NED-pilen v'v for at
abne Farveskema, hvor du kan veelge farvetilstand.

Figur 1-5: Farveskemaer

LCD brightness

Console-=Display

Colour scheme Style &

LCD brightness 50

|||

Screenshot

IEnabIed

Screen calibration Start
L XA )

EoE

Simpel eller avanceret tilstand
For at skifte mellem simpel og avanceret tilstand henvises der til
kapitlet Konfiguration under Data —> Valgmuligheder.

| simpel tilstand vil der kun veere ét job tilgeengeligt ad gangen.
Der vises kun Markstarrelse og Deekningsareal pa startskeermen.
Kun det aktuelle job kan gemmes i Rapporter. Brug af Fieldware
Link er ikke tilgeengelig.

Figur 1-6: Startskaerm for Simpel tilstand

| avanceret tilstand er der mere end ét job tilgaengeligt ad
gangen. Navne pa Kunde, Gard, Mark og Job; Markstarrelse

og Deekningsareal; Arbejdstid samt afstand fra valgjob vises pa
Startskeerm. Alle gemte jobprofiler kan eksporteres som en PDF-,
SHP- eller KML-fil til et USB-drev ved at bruge Data -> Rapporter.

Information om Kunde, Gard, Mark og Ordinationskort kan kun
indleeses med Fieldware Link. Et jobnavn kan kun redigeres med
Fieldware Link.

En bruger kan duplikere jobs til genbrug af Markgraenser,
Retningslinjer, data om deekning og Ordinationskort med Fieldware
Link eller Data -> Jobdata -> Administrér i konsollen.

Figur 1-7: Startskeerm for avanceret tilstand
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Advarsler og informationer i pop op-meddelelser Valg med rullemenu

En pop op-advarsel eller informationsboks vises i ca. fem (5) Tryk pa NED-pilen @v for at fa adgang til valgmulighederne.

sekunder. Du kan fierne informationsboksen ved at trykke et Brug OP/NED-pilene = eller rullepanelet, hvis det er g
vilkarligt sted pa skaermen. ngdvendigt at rulle gennem den udvidede liste. Valg den é
Fiqur 1-8: Eksempel pé informationstekstboks gnskede valgmulighed. Tryk et vilkarligt sted pa skeermen uden for 2

rullemenuen for at lukke listen uden at veelge en valgmulighed.

Figur 1-10: Eksempel pa rullemenu

Information om valgmuligheder for opsatning
Tryk pa en valgmuligheds ikon eller navn i et menuemne for at
vise en definition og omradevaerdier for det emne. Du kan fierne Skarme med rullepanel

informationsboksen ved at trykke et vilkérligt sted pa skaermen. Nogle skeerme har yderligere information eller flere

Figur 1-9: Eksempel pa informationstekstboks valgmuligheder, der ikke er synlige pa den aktuelle skaerm.

g : Brug OP/NED-pilene = : eller rullepanelet til at tilga den
yderligere information eller valgmulighederne, der ikke er synlige
pa skaermen.

Figur 1-11: Eksempel pa skaerm med rullepanel

98-05273-DA R5 “



z
]
=
m
o)
=
=z
a)

Matrixe Pro 570GS « Matrixe Pro 840GS

Indtastningsskarm med tastatur
Tryk pa ikonet TASTATUR El Brug det numeriske tastatur
il at indtaste en veerdi.

Tryk pa ikonet ACCEPTER @ for at gemme indstillingerne
eller pa ikonet ANNULLER @ for at forlade tastaturet uden
at gemme.

Figur 1-12: Eksempel pa tastatur

Naste side
Tryk pa NAESTE SIDE-pilen 9 for at opseette yderligere
valgmuligheder for det valgte emne.

Figur 1-13: Eksempel pa Naeste side

Afkrydsningsfelter
Tryk pa AFKRYDSNINGSFELT v |/[for at vesige eller
fraveelge.

Fiqur 1-14: Eksempler pa afkrydsningsfelter
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KAPITEL 2 - JOBS/STARTSKARM

Nar opstartssekvensen er fuldfert, og konsollen modtager GNSS, ~ Avanceret tilstand
vises startskaermen med mulighed for at starte et nyt job eller | avanceret tilstand er der mere end ét job tilgeengeligt ad
fortsaette et eksisterende job. gangen. Navne pa Kunde, Gard, Mark og Job; Markstarrelse

Opsatning af den bestemte maskine og dens dele og Daekningsareal; Arbejdstid samt afstand fra valgjob vises pa

skal vaere fuldfert, for et job kan startes. Nir et job Startskaerm. Alle ge'mte jobprofiler kan eksporteres som en PDF-,
er aktivt, kan visse valgmuligheder ikke laengere eendres. Se SHP- eller KML-Ail il et USB-drev ved at bruge Data -> Rapporter.

"Menuindstillinger for Matrix Pro GS-konsollen" i appendikset i Information om Kunde, Gard, Mark og Ordinationskort kan kun
denne brugervejledning. indlzeses med Fieldware Link. Et jobnavn kan kun redigeres med

Du kan skifte mellem simpel og avanceret tilstand ved at ga il Fieldware Link.

Data -> Valgmuligheder -> Jobtilstand i Systemopsaetning. En bruger kan duplikere jobs til genbrug af Markgraenser,
Retningslinjer, data om deekning og Ordinationskort med Fieldware
Simpel tilstand Link eller Data -> Jobdata -> Administrér i konsollen.

| simpel tilstand vil der kun veere ét job tilgeengeligt ad gangen.
Der vises kun Marksterrelse, Daekningsareal og Arbejdstid pa
startskaermen. Kun det aktuelle job kan gemmes i Rapporter. Brug
af Fieldware Link er ikke tilgeengelig.

Figur 2-2: Startskserm for avanceret tilstand

Figur 2-1: Startskeerm for Simpel tilstand
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Nar opstartssekvensen er fuldfert, vises startskeermen med
mulighed for at starte et nyt job eller fortszette et eksisterende job.

Konsollen skal have GNSS inden start eller fortseettelse af et job.
Nyt job
Hvis du starter et nyt job, slettes de tidligere jobdata.

Sadan startes et nyt job:
1. Pa startskeermen /= trykker du pa [STTETY.

Konsollen &bner Karetgjsvisning.

Fortseet job

Sadan fortseetter du et eksisterende job:

1. P4 startskaermen /2 trykker du pa m
Konsollen abner Karetgjsvisning og starter visning af
navigationsinformation.

Huvis et valgt job er i en UTM-zone, udenfor den aktuelle eller
tilstedende UTM-zone, vises m .

BEMAERK: For yderligere information henvises der til appendikset

UTM-zone.
Afslut job

Sédan afsluttes et job:

1. Pa startskeermen /=" trykker du pa XS

Sadan opretter du en rapport over jobbet, nar du afslutter et job:
1. Indseet et USB-drev i USB-porten pa konsollen.

2. Pa startskeermen 42> trykker du pa m
3. Velg:

» Ja - for at oprette en rapport over det sidste job
» Nej — for at ga tilbage til startskaermen uden at gemme

SIMPEL TILSTAND AVANCERET TILSTAND

Nar opstartssekvensen er fuldfert, vises startskeermen med
mulighed for at starte et nyt job eller fortszette et eksisterende job.

Konsollen skal have GNSS inden start eller fortsaettelse af et job.

Nyt job

Hvis du starter et nyt job, slettes de tidligere jobdata.

Sadan startes et nyt job:
1. Pa startskeermen /=" trykker du pa I,
2. Tryk pa:

» Ja - for automatisk at generere et navn
» Nej — for at indtaste et navn med skaermtastaturet

Information om Kunde, Gard og Mark indlzeses med Fieldware
Link.

Konsollen abner Karetgjsvisning.

Start job

Matrix Pro GS er programmeret med et marksggningsveerktej
for at hjeelpe operatgren med at finde det job, der er teettest
pa keretejets position. Nar der er oprettet forbindelse til GPS,
opdateres listen med jobs hvert 10. sekund. Under denne
opdatering sorteres listen efter afstand, og de teetteste to jobs
vises gverst i listen. Resten af jobbene vises under disse to.

Sédan fortsaetter du et eksisterende job:
1. Pa startskaermen 42 trykker du pa NED-pilen } for at tilga
listen over jobs, der er gemt pa konsollen.

2. Veelg navnet pa det job, du vil starte/fortseette.

3. Tryk pa g

Konsollen abner Karetgjsvisning og starter visning af
navigationsinformation.

Afstand

Hvis det valgte job er i en UTM-zone udenfor den aktuelle eller
tilstadende UTM-zone, vises "Uden for reekkevidde" ved siden af
Afstand, og ESEIRRLEY deaktiveres.

BEMZAERK: For yderligere information henvises der til appendikset
UTM-zone.

Hvis et valgt job ikke har gemt information, viser Afstand "Ingen
data".

Afslut job

Sadan afsluttes et job:

1. Pa startskeermen trykker du pa m

Sadan opretter du en rapport over jobbet, nar du afslutter et job:
1. Indseet et USB-drev i USB-porten pa konsollen.

2. Pa startskeermen 4> trykker du pa m
3. Veelg:

» Ja - for at oprette en rapport over det sidste job
» Nej - for at ga tilbage il startskeermen uden at gemme
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KAPITEL 3 - VIDEOVISNING PA FULD SKARM

RealView-videovisning pa fuld skaerm giver mulighed for at se live video. Se videofeed(s), og opseet kameraer uden tilgeengelig GNSS.
Valgmuligheder for RealView-navigation findes ikke pa denne skaerm.

P Enkelt kamera - et enkelt kamera er fastgjort direkte pa konsollen
» Videovalgmodul - hvis der er installeret et videovalgmodul (VSM) pa systemet, er der to (2) valgmuligheder tilgeengelige for video:
+ En kameravisning — der kan veelges mellem op til otte kameraindgange for at @&ndre visning af videoindgangen.

FULD SKARM

* Opdelt skeermbillede — der kan veelges mellem to seet af fire kameraindgange (A/B/C/D eller E/F/G/H), saledes at skaermen er
inddelt i fire separate videofeeds.

Hvis du vil justere skaermbilledet [bakgear, spejlvendt], skal du ga til Opsaetning-> Konfiguration-> Video.

Séadan skifter du til Video i fuldskeermstilstand:

1.
2. Tryk pa fanen VALGMULIGHEDER FOR REALVIEW [§

Tryk pa den nederste fane REALVIEW-KAMERA VIDEOVISNING | FULDSKARM .
@) for at vise valgmuligheder for RealView.

Velg mellem:

» Enkel kameravisning @ [kun VSM] - der kan vaelges én (1) af op il otte (8) kameraindgange for at skifte visningen af
videoindgangen

» Opdelt skeermbillede §¢ [kun VSM] - der kan veelges ét (1) af to (2) seet af fire (4) kameraindgange (A/B/C/D eller E/F/G/H),

saledes at skaermen er inddelt i fire separate videofeeds
» Billedtagning med RealView-kamera (@f — gemmer et stillbillede af den aktuelle visning pa skeermen til et USB-drev

Figur 3-1: RealView-videovisning i fuldskaerm
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Kamerabillede Fiqur 3-3: Enkelt kameravalg med VSM

RealView-kamerabillede gemmer et stillbillede af den T
aktuelle skeermvisning til et USB-drev.
1. Indseet USB-drev.

2. Tryk pé den nederste fane REALVIEW-KAMERA
VIDEOVISNING | FULDSKARM (&

3. Tryk pa fanen VALGMULIGHEDER FOR REALVIEW [@] for
at vise valgmuligheder for RealView.

4. Tryk pa ikonet KAMERABILLEDE @§.
Figur 3-2: Videovisning i fuldskaerm af RealView-kamera
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Valgmuligheder for VSM til kamera
Q gg Hvis der er installeret et videovalgmodul (VSM) pa
" systemet, er der to (2) valgmuligheder tilgeengelige for

video:

1. Tryk pa den nederste fane REALVIEW-KAMERA
VIDEOVISNING | FULDSK/ARM (&

2. Tryk pa fanen VALGMULIGHEDER FOR REALVIEW ﬂ for
at vise valgmuligheder for RealView.

3. Veelg mellem:

ONIYIDIAVN

» Enkel kameravisning @ - der kan veelges én (1) af
op til otte (8) kameraindgange for at skifte visningen af
videoindgangen.

» Opdelt skeermbillede §§ [kun VSM] - der kan veelges ét
(1) af to (2) seet af fire (4) kameraindgange (A/B/C/D eller
E/F/G/H), saledes at skaermen er inddelt i fire separate
videofeeds.

| | onmALsIaoNmw
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KAPITEL 4 - SYSTEMOPSATNING

Opseetning af systemet bruges il at konfigurere konsollen, maskinen og dens redskaber. Fire sidefaner giver adgang til valgmuligheder
for Konfiguration af Maskine/Redskab, Datastyring, Konsolindstillinger og Veerktgj.

OVERSIGT

Fire sidefaner giver adgang til opsaetningsmuligheder for:
4" Konfiguration af redskab

+ Redskab (konfiguration af redskab for Lige, Spreder
eller Rystet; information om valg af dyse, inklusive
Drabestgrrelsesmonitor, konfiguration af Bakgear)

* Fglsomhed for navigering (Lyspanel)

+ Autostyring (Opsaetning af ventil, Styringsindstillinger,
Ventiltest, Ventildiagnostik, Styretgjssensor,
Styretejsvinkelsensor)

+ Tilt-korrigering

+ Konfiguration af GNSS-modtager

+ Videokonfiguration

+ Sensorer (Input-/outputmodul (IOM)-tryksensor)

—\
 S—

Datastyring
Jobdata (Overfgr, Administrér)
Rapporter
Valgmuligheder (Jobtilstand)
Maskinindstillinger (Overfar, Administrér)

i Konsolindstillinger

Om (Systeminformation)
Skeerm
Lokal
Lydniveau
Demo-GNSS
Funktionsoplasning
Veerktgjer
Upload software
Ekstra (Lommeregner, Enhedsomregner)

Figur 4-1: Valgmuligheder for opsaetning

Sidefaner

"I [=—— Sidefanen Konfiguration

Sidefanen Datastyring
Sidefanen Konsolindstillinger

Sidefanen Veerktajer

Nederste fane Systemopszetning

98-05273-DA R5 n
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\,” KONFIGURATION

Konfiguration bruges til at konfigurere Redskab, Navigering, Autostyring, Tilt-korrigering, GNSS-modtager, Video og Sensorer.

BEM/ERK: En funktions tilgeengelighed kan veere forskellig afhaengigt af enhederne tilgaengelige i Matrix Pro GS-systemet.

1.
2.

Tryk pa den nederste fane SYSTEMOPSATNING .
Tryk pé sidefanen KONFIGURATION (.

3. Velg mellem:

» Redskab — bruges til at indstille (som det matte
veere ngdvendigt) maskintype, GNSS-antennehgjde,
redskabstype, symmetrisk redskabslayout,
sektionsoutputmoduler, antal redskabssektioner,
navigeringsbredde, udbringnings-/arbejdsbredde,
drabestarrelsesmonitor, dysevalg, dyseafstand, starttilstand
for BoomPilot, Sansningsmodul for bakningsgear

e | Lige-tilstand — retning/sideveerts redskab offset-distance,
overlapningsprocentdel, forsinkelse af redskabets start/
stoptid

o | Spredertilstand:

TeeJet — afstand mellem antenne og
spredetallerken, sideveerts redskab offset-distance,
overlapningsprocentdel, forsinkelse af start/stoptid,
spredning offset-afstand, sektion offset-distances,
sektionslangder

OEM - afstand mellem antenne og spredetallerken,
sideveerts redskab offset-retning/afstand, start/
stopafstand, offset-distance for start/stop af sektion

o | Rystet tilstand — i-linje/sideveerts sektion 1 offset-retning/
afstand, overlapningsprocentdel, forsinkelse af start/
stoptider, sektion offset

Figur 4-2: Valgmuligheder for konfiguration

P Navigering — bruges til at indstille afstanden omkring
retningslinjen, der opfattes som nul fejl

P Autostyring — bruges til at aktivere/deaktivere assisteret/
automatisk styring, savel som til at etablere indstillinger for
opseetning af ventil, styringsindstillinger, rat og indstillinger
for styretgjsvinkelsensor, samt til at udfere ventiltest og
ventildiagnostik

P Tilt-korrigering — bruges til at aktivere/deaktivere og kalibrere
tilt-korrigeringsfunktionen samt til at forbedre udbringningen
pa bakker eller skreenter

» Konfiguration af GNSS-modtager - bruges til at etablere
GNSS-type, port og PRN, savel som til at vise GNSS-
statusoplysninger

» Video — anvendes til opseetning af de enkelte kameraer
P Sensorer — bruges til at etablere indstillinger for tryksensor
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Redskab Figur 4-4: Redskabstype - Spreder

Opseetning af redskab bruges til at etablere forskellige indstillinger
associeret med Lige-tilstand, Spredertilstand eller Rystet tilstand.
Tilgeengelige indstillinger vil veere forskellige, atheengigt af det
specifikke udstyr, der er til stede i systemet.

Denne sektion inkluderer valgmuligheder for opsaetning for disse
redskabskonfigurationer:

P Enkel sektion

P Flere sektioner med Sektionstyremodul eller Skift

funktionsmodul
BEM/ERK: For yderligere information henvises til kapitlet
Redskab i denne brugervejledning. Figur 4-5: Redskabstype - Rystet

Redskabstype

Redskabstype veelger den type anvendelsesmanster, der bedst
repraesenterer dit system.

o | Lige-tilstand - bomsektionerne har ingen laengde og er
opstillet pa en fast linje fra antennen

o | Spredertilstand - en virtuel linje oprettes pa linje med
leveringsdisks, hvorfra udbringningsafsnittet eller
sektionerne kan variere i l&engde og kan veere i forskellige
afstande fra antennen (tilgeengeligheden afhaenger af det
specifikke udstyr i systemet)

o | Rystet tilstand - en virtuel linje oprettes pa linje med
sektion 1, hvorfra udbringningsafsnittet eller -sektionerne Opsatning af enkel sektion

OPSATNING

ikke har en leengde og kan veere i forskellige afstande fra Opseetning af enkel sektion bruges, nar der ikke findes et/en
antennen (tilgeengeligheden afhaenger af det specifikke SmartCable, Sektionstyremodul (SDM) eller Skift funktionsmodul
udstyr i systemet) (SFM) pa systemet (dvs. at der ikke findes en sektionskontrol).
BEMAERK: For yderligere information henvises til "Redskabstype”  Hele bommen eller leveringsomradet regnes som en sektion.
i kapitlet Redskab i denne brugervejledning. 1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION _
Figur 4-3: Redskabstype - Lige 2. Trykpa 0.

3. Veelg mellem:

» Maskintype — bruges til at veelge den maskintype, der bedst
repreesenterer din maskine

» GNSS-antennehgjde - bruges til at male hgjden af
antennen fra jorden

P Redskabstype — bruges til at veelge sektionernes layout i
omradet for udbragt produkt

» Navigeringsbredde — bruges til at indstille afstanden mellem
retningslinjer

P Arbejdsbredde [spreder redskabstype] — bruges il at angive
den totale bredde af redskabet

» Udbringningsbredde [lige redskabstype] - bruges til at
angive den totale bredde af redskabet

» Drabestarrelsesmonitor [nar tilgeengelig] — bruges til
at monitorere drabestarrelse for op til fem forvalgte
sprederdyser

» Dysevalg [nar tilgeengelig] — bruges til at veelge
sprederdysetype (serie og kapacitet) for at fastieegge
information om drabestarrelse
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» Anvendt alarm — En alarm, som lyder, nar et bearbejdet
omrade forlades eller startes igen
» Starttilstand for BoomPilot — bruges il at etablere, om
BoomPilot styres af hastighed eller af ikonet BoomPilot
» lkonet BoomPilot — bruges til at aktivere ikonet for
navigeringsskeermen til manuel styring af pavisning af
udbringning pa skaermen
4. Tryk pa NAESTE SIDE-pilen » for at opseette specifikke
valgmuligheder for redskab. Se kapitlet Redskab for yderligere
oplysninger.
5. Tryk pa RETUR-pilen D eller pa sidefanen
KONFIGURATION for at vende tilbage til Konfiguration-
skeermen.

Figur 4-6: Redskab — Opseetning af enkel sektion

Flere sektioner med SDM-/SFM-opsatning

Flere sektioner med SDM-/SFM-opseetning bruges, nar der findes
et Sektionstyremodul (SDM) eller Skift funktionsmodul (SFM)

pa systemet. Bommen eller leveringsomradet kan inkludere

op til 15 sektioner med forskellig bredde og (i spredertilstand)
lzengde. Yderligere valgmuligheder med et SDM inkluderer
Udbringningsoverlapning, Udbringningsforsinkelse og Rystet
tilstand.

Skift funktionsmodul muligger manuel og automatisk styring af op
til 20 bomme.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [&.

2. Trykpa [0S

3. Velg mellem:
» Maskintype - bruges til at veelge den maskintype, der bedst
repreesenterer din maskine
» GNSS-antennehgjde - bruges til at male hgjden af
antennen fra jorden
» Redskabstype — bruges til at veelge sektionernes layout i
omradet for udbragt produkt

» Symmetrisk redskab — bruges til at etablere, om sektioner
er parret og derfor kan dele de samme veerdier for bredde,
offset og leengde

» Moduler for multisektionoutput — bruges til at aktivere
brugen af flere moduler for multisektionoutput pa CAN-
bussen

» Antal redskabssektioner — bruges til at veelge antal
redskabssektioner

» Navigeringsbredde - bruges til at angive afstanden mellem
retningslinjer

» Udbringningsbredde [lige eller rystet redskabstype] —
bruges til at angive den totale bredde af sektioner pa
redskabet

» Arbejdsbredde [spreder redskabstype] — bruges til at angive
den totale bredde af redskabet
» Drabestarrelsesmonitor [nar tilgengelig] — bruges til
at monitorere drabestgrrelse for op til fem forvalgte
sprederdyser
» Dysevalg [lige eller rystet redskabstype] — bruges til at
veelge sprederdysetype
4. Tryk pa NAESTE SIDE-pilen 9 for at opseette specifikke
valgmuligheder for redskab. Se kapitlet Redskab for yderligere
oplysninger.
5. Tryk pa RETUR-pilen ) eller pa sidefanen
KONFIGURATION for at vende tilbage til Konfiguration-
skaermen.
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Figur 4-7: Redskab — Flere sektioner med SDM- eller SFM- Drabestarrelsesmonitor

opseetning Nar systemet inkluderer et tryksensor interfacesaet (PSIK), eller
et todelt kontrolmodul med produktkontrollens applikationstype
indstillet til "Vaeske", og den primeere sensor eller en monitor er
indstillet til "Tryk", kan du indstille til aktiveret/deaktiveret. DSM
bliver derefter tilgeengelig pa operatarskaermene.

BEM/ERK: For yderligere information henvises der til kapitlet
"Drabestarrelsesmonitor” i denne brugervejledning.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

2. Trykpa 0.

3. Veelg, om Drabestarrelsesmonitor skal veere aktiveret eller
deaktiveret. (Hvis aktiveret skal du ogsa leese den viste tekst

og trykke pa

4. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen
KONFIGURATION for at vende tilbage til Konfiguration-
skeermen.

Figur 4-8: Drabestgrrelsesmonitor

OPSATNING

AIL10015
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Dysevalg
Dysevalg aktiverer op til fem (5) dyser til forudindstilling, sa de
hurtigt kan indstilles og den aktuelle dyse veelges.

BEMZAERK: For yderligere information henvises til "Dysevalg" i
kapitlet Redskab i denne brugervejledning.

Tryk pé sidefanen KONFIGURATION (B,

Ul Redsib

Tryk pa Dysevalg NAESTE SIDE-pilen 9
Veelg mellem:

L

» Forudindstilling af dyse 1-5 — veelger op il fem (5) dyser
til forudindstilling, sa de hurtigt kan indstilles og den
aktuelle dyse vaelges til fastlzeggelse af information om
drabestgrrelse

» Aktuel dyse - viser den aktuelle dyse

5. Tryk pa RETUR-pilen ) eller pa sidefanen
KONFIGURATION for at vende tilbage til Konfiguration-
skeermen.

Figur 4-9: Dysevalg

AIL10015

AI110015

Sansningsmodul for bakningsgear
Opseetning af sansningsmodul for bakningsgear bruges til at tilfgje
et sansningsmodul for bakningsgear til en konfiguration.

BEMZAERK: For yderligere information henvises til kapitlet
"Sansningsmodul for bakningsgear" i kapitlet Redskab
i denne brugervejledning.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [&.

2. Trykpa [0S

3. Velg:

» Tillad BoomPilot i bakgear [nér tilgeengelig] — bruges til at
aktivere funktionen BoomPilot, nar der keres i bakgear
» Signalforsinkelse i bakgear — bruges til at indstille
forsinkelsen, nar der skiftes fra et fremadgaende gear
il bakgear, eller fra bakgear til et fremadgaende gear,
hvorefter ikonet for keretgjet pa navigeringsskaermen skifter
retning
4. Tryk pa RETUR-pilen D eller pa sidefanen
KONFIGURATION for at vende tilbage til Konfiguration-
skaermen.
Figur 4-10: Sansningsmodul for bakningsgear

AIL10015
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Navigering [Lyspanel]
Valgmuligheder for navigering bruges til at konfigurere Fejl i
krydsspor, vist pa lyspanelet.

BEM/ERK: | tidligere versioner af softwaren blev der refereret til
denne funktion som "Lyspanel".

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

2. Trykpa (BT
3. Veelg mellem:
P LED-lysstyrke — bruges til at justere lysstyrken for LED-
lamperne
» Displaymode — bruges til at fastizegge, om lyspanelet
repraesenterer sporet eller karetgjet
o Nar indstillet til "Spor", repreesenterer LED-lamperne
retningslinjeposition og den bevaegelige LED
repraesenterer karetgjet
o Nar indstillet til "Keretgj", repreesenterer den midterste
LED keretgijets position og den beveegelige LED
repraesenterer retningslinjen
P LED-afstand — bruges til at indstille afstanden vaek fra
retningslinjen eller karetgjet, der hver er repraesenteret af
en lysende LED
4. Tryk pd RETUR-pilen ) eller pa sidefanen
KONFIGURATION (& for at vende tilbage til Konfiguration-
skaermen.

Figur 4-11: Navigering

Autostyring
Nar der er et Styrekontrolmodul (SCM) til stede, er
valgmulighederne for Assisteret/automatisk styring tilgengelige.

BEM/ERK: For detaljerede instruktioner i opsaetning henvises
til din specifikke installationsvejledning til assisteret/
automatisk styring.

Opsatning af autostyring bruges til at aktivere/deaktivere
Assisteret/automatisk styring og konfigurere Opsaetning
af ventil, Styringsindstillinger, Styretgjssensor (valgfri) og
Styretgjsvinkelsensor samt til at udfgre Ventiltest eller
Ventildiagnostik.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

2. Tryk pa [N

3. Veelg om Assisteret/automatisk styring skal veere aktiveret
eller deaktiveret.

4. Nar aktiveret, vaelges der mellem:

» Opseetning af ventil — bruges til at konfigurere Ventiltype,
Ventilfrekvens, Minimum driftscyklus venstre/hgjre og
Maksimum driftscyklus venstre/hgjre

» Styringsindstillinger — bruges til at etablere Grovjustering,
Finjustering, Deadband og Lookahead

P Ventiltest — bruges til at kontrollere, om styringen udfares
korrekt

» Ventildiagnostik — bruges til at teste ventiler for at se, om de
er tilsluttet korrekt

» Valgmuligheder: Ratfaler — bruges til at vaelge, om sensoren
for frakobling af styring er magnetisk eller baseret pa tryk

» Styretgjsvinkelsensor — bruges til at etablere og kalibrere
styretgjsvinkelsensoren (SAS) som den primeere feedback-
sensor for automatisk styring

5. Tryk pa RETUR-pilen D eller pé sidefanen

KONFIGURATION for at vende tilbage til Konfiguration-

skeermen.

Figur 4-12: Autostyring

OPSATNING

98-05273-DA R5



SNINL1¥SdO

Matrixe Pro 570GS « Matrixe Pro 840GS

Assisteret/automatisk styring ikke tilgaengelig Figur 4-14: Tilt-korrigering
Hvis der ikke er installeret et assisteret/automatisk styring-system,
er valgmulighederne for opseetning ikke tilgeengelige.

Figur 4-13: Assisteret/automatisk styring ikke detekteret

Tilt-korrigering

Tilt-korrigering er tilgeengelig, nér der er et Styrekontrolmodul
(SCM) eller Tilt-gyromodul (TGM) il stede. Dette korrigerer GNSS- ~ Markniveau ikke tilgaengelig

signalet for at kompensere for fejl i GNSS-positionen under drift pa  Hvis keretajet er i bevaegelse, er valgmuligheden for markniveau
bakker eller skraenter. ikke tilgeengelig. Karetgjet skal stoppes i mindst 10 sekunder for at
kunne starte kalibrering af tilt-korrigering.

For detaljerede instruktioner i opsaetning henvises til din specifikke

installationsvejledning til assisteret/automatisk styring eller Tilt-korrigering ikke tilgeengelig

bulletinen for opsaetning af tilt. Hvis der ikke er tilsluttet SCM eller TGM, er valgmulighederne for

1. Tryk pé sidefanen KONFIGURATION [g. opsaetning ikke tilgengelige.

2. Tryk pa . Figur 4-15: Tilt-korrigering ikke detekteret

3. Veelg, om Tilt-korrigering skal veere aktiveret eller deaktiveret.

4. Nar aktiveret, veelger du [IEIZGIEEN for at kalibrere tilt-
korrigering.

5. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen
KONFIGURATION for at vende tilbage il Konfiguration-
skeermen.

BEMZAERK: Der er indbygget et Tilt-Gyro-modul i systemet, hvis

der anvendes FieldPilot eller UniPilot.

BEMZAERK: Antennehgjden skal indtastes, for der kan foretages
kalibrering af tilt.

n www.teejet.com
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Konfiguration af GNSS-modtager
Konfiguration af GNSS-modtager bruges til at konfigurere GNSS-
type, -port og PRN, savel som til at vise GNSS-statusoplysninger.

BEMAERK: For yderligere information henvises til kapitlet
Konfiguration af GNSS-modtager i denne
brugervejledning.

Disse indstillinger er nadvendige for assisteret/
automatisk styring, funktion af tilt-sensor og

maengdestyringsfunktionen, savel som korrekt funktion af
redskab.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

VA1 4 ) Konfiguration af GNSS-modtager !

3. Velg mellem:

» GNSS-type — indstiller til accept af GNSS-
kildetransmissioner: GPS, GLONASS, SBAS (med eller
uden pakraevet DGPS)

P GNSS-port — indstiller GNSS-kommunikationsport til enten
Intern eller Ekstern

» GNSS-statusoplysninger — viser aktuelle GNSS-
statusoplysninger

» Program — denne funktion ma kun bruges af
supportteknikere fra TeeJet

» PRN - vaelger den SBAS PRN, som vil levere GNSS-

differentialkorrektionsdata. Indstil til m for

automatisk PRN-valg.

4. Tryk pa NAESTE SIDE-pilen ™ for at opseette specifikke
valgmuligheder for GNSS.

5. Tryk pa RETUR-pilen Y eller pa sidefanen
KONFIGURATION [ for at vende tilbage til Konfiguration-
skaermen.

Figur 4-16: Valgmuligheder for konfiguration af GNSS-modtager

PRN ikke vist
Valgmuligheder for PRN er kun tilgaengelige med valgt type for
SBAS GNSS.

Video

Opseetning af video bruges til opseetning af et enkelt, direkte
tilsluttet kamera eller individuelle kameraer ved hjeelp af et Video
Selector Modul (VSM) med otte (8) kanaler eller med fire (4)
udgange. Der kan konfigureres op til 8 kameraer, hvis der er
installeret et VSM.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

2. Trykpa [T,

Veelg den/de relevante afkrydsningsfelt(er):

» Bagudvendt — O8A

» Spejlvendt — vBC

For normal videovisning ABC skaldu fierne afkrydsninger
fra alle afkrydsningsfelter.
4. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen
KONFIGURATION for at vende tilbage til Konfiguration-
skaermen.

Figur 4-17: Valgmuligheder for video med VSM med 4 kanaler

e

Opseetning af video ikke tilgaengelig
Hvis der ikke er tilsluttet et kamera eller VSM, er valgmulighederne
for opsaetning ikke tilgaengelige.

Figur 4-18: Video er ikke tilgaengelig
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Sensorer

Nar systemet inkluderer et tryksensor-interfaceszet (PSIK),
(specifikt et input-/outputmodul (IOM)), er valgmulighederne for
opsatning og konfiguration af sensoren tilgaengelige.

BEMZAERK: Disse indstillinger bliver ikke pévirket af en tryksensor

eller et todelt kontrolmodul.
1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

2. Trykpa 0L,

Figur 4-19: Sensorer

Tryksensor-interfacesaettet genkendes pa konsollens skaerm Om

som et input-/outputmodul (IOM).

Figur 4-20: Input-/outputmodul

Sensorer er ikke tilgeengelige
Hvis der ikke er installeret et tryksensor-interfacesaet, er
valgmulighederne for opszetning ikke tilgaengelige.

Figur 4-21: Tryksensor-interfacesset er ikke detekteret

Input-/output modul-tryksensor

Nar der er et tryksensor-interfaceseet til stede, bruges
valgmulighederne for tryksensoren til at angive sensorproducentens
maksimale tryk samt til at indstille hgje og lave brugerdefinerede
trykalarmer.

. Tryk pé sidefanen KONFIGURATION [B.

1
2. Trykpa [0S,
3.

4. Velg mellem:

Liy04¢%] Input-/outputmodul (IOM)-tryksensor |

» Maksimalt tryk - bruges il at indstille det maksimale tryk for
tryksensoren som anbefalet af producenten

» Alarm ved lavt tryk — bruges il at angive det
brugerdefinerede lave trykpunkt, der udlgser alarmen

» Alarm ved hgijt tryk - bruges il at angive det
brugerdefinerede hgje trykpunkt, der udlgser alarmen

. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen

KONFIGURATION [ for at vende tilbage til Konfiguration-
skeermen.
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Drabestgrrelsesmonitor
Hvis der bruges et tryksensor-interfacesaet, er valgmulighederne
for drabestarrelsesmonitor tilgeengelige.

1.
2. Tryk pa GECEER.

KRR Q=) Drabestorrelsesmonitor |

4. Velg, om Drabestgrrelsesmonitor skal veere aktiveret eller

Tryk pé sidefanen KONFIGURATION @,

deaktiveret.

Tryk pa RETUR-pilen Y eller pa sidefanen
KONFIGURATION (& for at vende tilbage til Konfiguration-
skaermen.

Figur 4-23: Drabestarrelsesmonitor

== DATASTYRING

Datastyring giver mulighed for overfersel og styring a jobdata,
rapportering af jobdata, andring af jobtilstand samt overfarsel og
styring af maskinindstillinger.

1. Tryk pa den nederste fane SYSTEMOPS/ETNING o).
2. Tryk pa sidefanen DATASTYRING %
3. Veelg mellem:
» Jobdata — i avanceret jobtilstand. Bruges til at overfgre
information om job (slette, importere, eksportere) og
styre information om job (oprette nye job, slette et
job eller kopiere et jobs Retningslinjer, Markgraenser,
Anvendt data og/eller Ordinationskort il et nyt job)
P Rapporter — bruges il at oprette jobrapporter og
gemme dem pa et USB-drev
» Valgmuligheder — bruges il at veelge en enkel eller
avanceret jobtilstand
» Maskinindstillinger — bruges til at overfgre
maskinindstillinger (slette, importere, eksportere) og styre
maskinindstillingen (oprette en ny maskinindstilling, kopiere
en maskinindstilling, slette en maskinindstilling, gemme den
aktuelle maskinindstilling i den valgte fil eller indleese den
valgte fils maskinindstilling)
Figur 4-24: Valgmuligheder for datastyring
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Jobdata

Nar du er i avanceret jobtilstand, bruges valgmuligheder for
jobdata til at overfgre information om job (slette, importere,
eksportere) og styre information om job (oprette nye job, slette et
job eller kopiere et jobs Retningslinjer, Markgraenser, Anvendt data
og/eller Ordinationskort til et nyt job).

Jobdata inkluderer:
+ Jobnavn
« Navne pa Kunde, Gard og Mark
+ Markgreense
+ Dakningsareal
* Retningslinjer
+ Kort (Deekning, Ordination, Udbringning, Forudindstillet
maldosering)
+ Dysefejl

1. Tryk pé sidefanen DATASTYRING [=).

2. Tryk pa [T

3. Veelg mellem:

» Overfgr — | jobtilstand kan du overfare valgte jobs til eller fra
et USB-drev, savel som slette jobs

» Administrér — i avanceret jobtilstand kan du oprette et nyt
tomt job, kopiere et valgt jobs Retningslinjer, Markgreenser,
Anvendt data og/eller Ordinationskort til et nyt job, savel
som slette et valgt job

4. Tryk pa RETUR-pilen Y eller pa sidefanen

DATASTYRING E for at vende tilbage til

hovedskaermen Datastyring.

Figur 4-25: Valgmuligheder for jobdata

Jobdata ikke tilgaengelige
| enkel jobtilstand er valgmuligheder for jobdata ikke tilgaengelige.

Figur 4-26: Jobdata ikke tilgeengelige

Overfor

| avanceret jobtilstand giver overfarselsskaermen for jobdata
dig mulighed for at overfere valgte jobs til eller fra et USB-
drev og slette jobs.

Jobs, der er overfert til en USB-hukommelsesenhed, kan abnes
og opdateres med Fieldware Link. | Fieldware Link kan en bruger
indtaste klient-, gard- og markdata samt kopiere/redigere jobs for
at genbruge markgraenser og retningslinjer. Fra Fieldware Link
kan jobs flyttes tilbage p& en USB-hukommelsesenhed, sa de kan
flyttes tilbage til konsollens interne hukommelse til senere brug.

BEM/ERK: Nar et job er aktivt/startet, er valgmulighederne
for overfarsel ikke tilgaengelige. Stop det aktuelle
job for at aktivere funktionen.

Jobs, der overfgres il en lagerenhed, fiernes fra
konsollen og kan ikke leengere bruges.

Tryk pa sidefanen DATASTYRING =),

Tryk pa .

Tryk pa .

Veelg mellem: \

» Flyt jobdata til USB-hukommelse - _ bruges il at flytte
jobdata fra intern hukommelse til USB-hukommelse

» Flyt jobdata til intern hukommelse ﬁ — bruges til at flytte
jobdata fra USB-hukommelse til den interne hukommelse

» Slet jobdata W - bruges til at slette jobdata fra intern
hukommelse

5. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen

DATASTYRING [=] for at vende tilbage til

hovedskaermen Datastyring.

el
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Figur 4-27: Jobdata - overfar

Figur 4-28: Jobdata - Administrér

Fortilize

Administrér

| avanceret jobtilstand kan du med administrationsskaermen for
jobdata oprette et nyt tomt job, kopiere et valgt jobs Retningslinjer,
Markgraenser, Anvendt data og/eller Ordinationskort til et nyt job,
savel som slette et valgt job.

BEMAERK: Nar et job er aktivt/startet, er valgmulighederne for
Administrér ikke tilgaengelige. Stop det aktuelle job for
at aktivere funktionen.

Tryk pa sidefanen DATASTYRING =3,

] Jobdata)
QAL Acministrer

Veelg mellem:

B o=

P Ny — bruges til at oprette et nyt tomt job uden associerede
Retningslinjer, Markgraenser, Anvendt data eller
Ordinationskort

P Kopier — bruges til at kopiere valgte jobs Retningslinjer,
Markgraenser, Anvendt data og/eller Ordinationskort til et
nyt job

P Slet - bruges til at slette jobdata fra intern hukommelse

5. Tryk pa RETUR-pilen Y eller pa sidefanen
DATASTYRING [ =] for at vende tilbage til
hovedskaermen Datastyring.

Fertiize

Rapporter
Rapporter bruges til at oprette jobrapporter og gemme dem pa et
USB-drev.

BEM/ERK: Huvis der veelges Enkel jobtilstand pa siden
Valgmuligheder, kan du kun gemme det aktuelle job.

Nar et job er aktivt/startet, kan Rapporter ikke vaelges.
Stop det aktuelle job for at aktivere funktionen.

Nar du lukker et job med et USB-drev i konsollen, har
du mulighed for at vaelge at oprette en rapport over
det aktuelle job.

Tryk pa sidefanen DATASTYRING E

Tryk pa .

Seet USB-drevet i konsollen.

Veelg det job, der skal gemmes.

Veelg:

» PDF == —rapport til udskrivning

» KML “® — Google Earth Map

» SHP == — ESRI shape data

> ALLE == - alle tilgaengelige filtyper

6. Tryk pa RETUR-pilen D) eller pa sidefanen
DATASTYRING for at vende tilbage til
hovedskeermen Datastyring.

BEM/ERK: Filikonerne “* ™ " == eller knapperne kan ikke

veelges (gra ikoner), far et USB-drev er korrekt indsat.

S
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Figur 4-29: Rapporter — Avanceret jobtilstand

Fertilize

Figur 4-30: Rapporter — Enkel jobtilstand

Valgmuligheder (Jobtilstand)
Valgmulighederne ger det muligt for operatgren at vaelge mellem
Enkel eller Avanceret jobtilstand.

BEMAERK: Nar et job er aktivt/startet, er valgmuligheden for

andring af jobtilstand ikke tilgeengelig. Stop det
aktuelle job for at aktivere funktionen.

ADVARSEL! /Endring af jobtilstande sletter alle interne jobdata.

. Tryk pa sidefanen DATASTYRING E

1
IR vomighocer]
3.

4. Velg:

Tryk pa NED-pilen ; for at abne listen over valgmuligheder.

» Enkel - der vises kun Markstarrelse og Daekningsareal
pa Startskeermen. Kun det aktuelle job kan gemmes i
Rapporter. Brug af Fieldware Link er ikke tilgeengelig.

» Avanceret — mere end et job vil veere tilgeengeligt.
Navne pa Kunde, Gard, Mark og Job; Markstarrelse og
Daekningsareal; Arbejdstid samt afstand fra valgjob vises pa
Startskaerm. Alle gemte jobprofiler kan eksporteres som en
PDF-, SHP- eller KML-fil til et USB-drev ved at bruge Data
-> Rapporter.

o Information om Kunde, Gard, Mark og Ordinationskort
kan indlzeses med Fieldware Link. Et jobnavn kan kun
redigeres med Fieldware Link.

e En bruger kan duplikere job til genbrug af Markgreenser,
Retningslinjer, data om deekning og Ordinationskort med
Fieldware Link eller Data -> Jobdata -> Administrér i
konsollen.

. "AEndring af jobtilstande kraever sletning af alle jobdata. Vil du

@ndre tilstande?"

Tryk pa:

» Ja - for at foretage eendring

» Nej — for at beholde den aktuelle indstilling

. Tryk pa RETUR-pilen ) eller pa sidefanen

DATASTYRING [=] for at vende tilbage til
hovedskeermen Datastyring.

m www.teejet.com



Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

Figur 4-31: Valgmuligheder — Skift jobtilstand

Maskinindstillinger

Maskinindstillinger bruges til at overfare profiler for
maskinindstillinger (slette, importere, eksportere) og
administrere profiler for maskinindstillinger (oprette en ny
profil, kopiere eller slette en profil, gemme den aktuelle
profil i den valgte profil eller indlzese den valgte profils
maskinindstillinger).

Maskinindstillinger inkluderer;
* Indstillinger for redskab
+ Indstillinger for Autostyring/Tilt-korrigering
+ Indstillinger for Meengdestyring
+ Jobspecifikke indstillinger (inklusive tildeling af
Udbringningsrate, Applikationstype og Produktkanal)

BEMZAERK: Ikke alle indstillinger gemmes som en del
af maskinindstillingerne. Se appendikset
"Menuindstillinger for Matrix Pro GS Console" for
yderligere oplysninger.

1. Tryk pé sidefanen DATASTYRING [=.

IR siininstiinger
3. Veelg mellem:

» Overfar — giver mulighed for at overfare valgte
maskinindstillinger til eller fra et USB-drev og til at slette
maskinindstillinger

» Administrér — Giver mulighed for at oprette nye, tomme
maskinindstillinger, kopiere valgte maskinindstillinger til nye
maskinindstillinger, slette valgte maskinindstillinger, gemme
aktuelle maskinindstillinger til de valgte maskinindstillinger
eller indleese valgte maskinindstillinger til de aktuelle
indstillinger

4. Tryk pd RETUR-pilen ) eller pa sidefanen

DATASTYRING [ =] for at vende tilbage til

hovedskeermen Datastyring.

Figur 4-32: Maskinindstillinger
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Overfor

Overfarselsskeerm for maskinindstillinger giver mulighed for at
overfgre valgte maskinindstillinger til eller fra et USB-drev og til at
slette maskinindstillinger.

Maskinindstillinger, der er overfart til en USB-hukommelsesenhed,
kan abnes og opdateres med Fieldware Link. Fra Fieldware

Link kan maskinindstillinger flyttes tilbage pa en USB-
hukommelsesenhed, sé de kan flyttes tilbage til konsollens interne
hukommelse til senere brug.

BEM/ERK: Ikke alle indstillinger, der gemmes som en del af
maskinindstillingerne, kan redigeres i Fieldware Link.
Se skemaet for tilgaengelighed af indstillinger for
yderligere oplysninger.
Maskinindstillinger, der overfares til en
lagerenhed, fiernes fra konsollen og kan ikke
leengere bruges.

Tryk pa sidefanen DATASTYRING (=)

L vescnincstinger

Tryk pa .

Veelg mellem:

» Flyt maskinindstillinger til USB-hukommelse » — bruges til
at flytte maskinindstillinger fra intern hukommelse til USB

» Flyt maskinindstillinger til intern hukommelse ﬁ - bruges
til at flytte maskinindstillinger fra USB til intern hukommelse

» Slet maskinindstillinger E‘j — bruges til at slette
maskinindstillinger fra intern hukommelse eller USB-
hukommelse

5. Tryk pa RETUR-pilen D eller pa sidefanen

DATASTYRING =] for at vende tilbage til

hovedskaermen Datastyring.

Figur 4-33: Maskinindstillinger - overfar

el

Administrér

Administrationsskaermen for maskinindstillinger giver mulighed

for at oprette nye, tomme maskinindstillinger, kopiere valgte
maskinindstillinger til nye maskinindstillinger, slette valgte
maskinindstillinger, gemme aktuelle maskinindstillinger til de valgte
maskinindstillinger eller indlaese valgte maskinindstillinger til de
aktuelle indstillinger.

BEMAERK: Ikke alle indstillinger gemmes som en del
af maskinindstillingerne. Se appendikset
"Menuindstillinger for Matrix Pro GS Console" for
yderligere oplysninger.

Tryk pa sidefanen DATASTYRING =),

Ly.4e%] Maskinindstillinger §
1ok CERTEEEE

Velg mellem:

il A\ e

» Ny — bruges il at oprette nye maskinindstillinger uden
information om associeret redskab
» Kopier — bruges il at kopiere valgte maskinindstillinger il
nye maskinindstillinger
» Slet - bruges til at slette valgte maskinindstillinger fra intern
hukommelse
» Gem - bruges til at gemme aktuelle maskinindstillinger til
de valgte maskinindstillinger
» Indlaes - bruges til at gemme aktuelle maskinindstillinger til
de valgte indstillinger
5. Tryk pa RETUR-pilen Y eller p sidefanen
DATASTYRING =] for at vende tilbage til
hovedskeermen Datastyring.
Figur 4-34: Maskinindstillinger — administrér

Dryl section

Straight - 5 section

m www.teejet.com



Matrixe Pro 570GS < Matrixe Pro 840GS

Opseetning af konsol bruges til at konfigurere visningen af lokale
indstillinger, oplasning af avancerede funktioner, oprettelse af
forbindelse til et tradlast netveerk og til at afspille data for demo-
GNSS. Information om andre enheder, der er ilsluttet til systemet,
kan findes i sektionen Om.

1. Tryk pa den nederste fane SYSTEMOPS/ATNING .
2. Tryk pa sidefanen KONSOL [,
3. Velg mellem:

» Om - bruges til at vise information om
systemsoftwareversionen samt softwareversioner for de
moduler, der er tilsluttet til CAN-bus’en

P Skaerm - bruges til at konfigurere farveskema og LCD-
lysstyrke, oprette mulighed for at tage skaermbillede og
kalibrere bergringsskeermen

P Lokal — bruges il at konfigurere indstillinger for enheder,
sprog og tidszone

P Lydniveau — bruges til at justere hgjttalerens lydniveau

» Demo-GNSS - bruges il at starte afspilning af simulerede
GNSS-data

» Funktionsoplasning — bruges til at oplase avancerede
funktioner

Figur 4-35: Valgmuligheder for konsol

Om

Skaermen OM/Gem bruges til at vise systemsoftwareversionen
samt de modulers softwareversioner, der er sluttet til CAN-bus’en.

Til hjeelp ved fejlfinding i tilfeelde af problemer i marken kan
operataren bruge Gem-funktionen til at downloade en tekstfil, der
indeholder de aktuelle softwareinformationer, til et USB-drev, og
derefter sende filen til supportafdelingen via e-mail.

1. Tryk pa sidefanen KONSOL .
2. Trykpa 1.
3. Velg mellem:
» Vis information, inklusive enhedens serienummer,
softwareversion og tilsluttede moduler

» Med et USB-drev tilsluttet il konsollen skal du trykke pa
m for at gemme Om-information pa USB-drevet. Gemte
versionsdata pa USB-drevet bekraefter, at informationen er
gemt.

4. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen KONSOL. for
at vende tilbage til hovedskaermen for Konsolindstillinger.
BEMAERK: [E54) kan ikke veelges (grétonet), far et USB-drev er
isat korrekt.

Figur 4-36: Om valgmuligheder
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Skaerm

Skaerm — bruges il at konfigurere farveskema og LCD-
lysstyrke, oprette mulighed for at tage skaermbillede og kalibrere
bergringsskeermen.

1. Tryk 4 sidefanen KONSOL (&,
2. Trykpa 20
3. Velg mellem:

» Farveskema — bruges til at veelge det farveskema, der er
nemmest at leese

» LCD-lysstyrke — bruges til at justere lysstyrken pa
konsollens skaerm

» Skeermbillede — bruges til at tage skeermbilleder, der
gemmes pa et USB-drev

» Kalibrering af skeerm — bruges til at kalibrere
bergringsskeermen

4. Tryk pa RETUR-pilen ) eller pa sidefanen KONSOL (& for
at vende tilbage til hovedskeermen for Konsolindstillinger.

Figur 4-37: Valgmuligheder for skserm

Lokal
Lokal bruges til at konfigurere indstillinger for enheder, sprog og
tidszone.

1. Tryk pa sidefanen KONSOL .

2. Tryk pa [R5

3. Velg mellem:
» Enheder - bruges til at definere systemets enheder
» Sprog — bruges til at angive systemets sprog
» Tidszone — bruges til at angive den lokale tidszone

4. Tryk pa RETUR-pilen 3 eller pa sidefanen KONSOL [ for
at vende tilbage til hovedskaermen for Konsolindstillinger.

Figur 4-38: Lokale valgmuligheder
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Lydniveau Demo-GNSS
Lydniveau justerer hgijttalerens lydniveau. Demo-GNSS bruges til at starte afspilning af et simuleret GNSS-
1. Tryk pa sidefanen KONSOL (. signal.
2. Trykpa _ ADVARSEL! Dette veerktej deaktiverer indkommende GNSS-
3. Tryk pa: positioner og starter afspilning af simulerede data. En

> OP-pil Q for at age lyden konsolgenstart er ngdvendig for at genetablere segte

GNSS.
» NED-pil @' for at deempe lyden
Tryk pa sidefanen KONSOL .

4. Tryk pa RETUR-pilen Y eller pa sidefanen KONSOL [E for
at vende tilbage til hovedskaermen for Konsolindstillinger.

Figur 4-39: Valgmuligheder for lydniveau

Tryk p EEREREIES]
Tryk pa .

Tryk pa RETUR-pilen 2 eller pé sidefanen KONSOL [ for
at vende tilbage til hovedskarmen for Konsolindstillinger.

BEMAERK: En konsolgenstart er ngdvendig for at genetablere
a&gte GNSS.

Figur 4-40: Demo-GNSS

=

OPSATNING
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Genstart Demo-GNSS Figur 4-42: Funktionsoplasning

Demonstrations-GNSS kan genstartes.
Tryk pa sidefanen KONSOL (.

1.

YRR LS:] Demo-GNSs |

IR YL Genstart |

4. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen KONSOL . for
at vende tilbage til hovedskeermen for Konsolindstillinger.

Figur 4-41: Genstart Demo-GNSS

Funktionsoplasning
Funktionsoplasning bruges til at oplase avancerede funktioner.

BEM/ERK: Oplasningskoden er unik for hver konsol. Kontakt
kundeservice hos TeedJet Technologies. Efter
oplasning forbliver en funktion oplast, indtil konsollen
nulstilles fuldsteendigt.

1. Tryk pa sidefanen KONSOL (&,
IR - cionsopissing
3. Tryk pa den laste funktionsknap 3 for den laste funktion:

» BoomPilot for Spreder — giver mulighed for valgmuligheder
for anvendelse af spreder, nar den bruges med et
kompatibelt sprederredskab

» Tredjeparts maengdestyring — giver valgmuligheder for
maengdestyring, nar den bruges med en kompatibel
maengdestyring fra en tredjepart

4. Indtast oplasningskoden.

5. Genstart konsollen.
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Veerktgjer bruges til at overfgre opdateringer til softwaren for
systemenheder og il at udfare forskellige beregninger pa en
almindelig lommeregner eller en enhedsomregner.
1. Tryk pa den nederste fane SYSTEMOPS/ATNING .
2. Tryk pa sidefanen VAERKT@JER .
3. Velg mellem:
» Overfer software — bruges til at overfare opdateringer til
softwaren fra et USB-drev for systemenheder.
P Ekstra — giver adgang til en lommeregner og en
enhedsomregner

Figur 4-44: Upload software

Figur 4-43: Valgmuligheder for veerktgjer

Upload software
Skeaermen til overfarsel af software bruges til at overfare
softwareopdateringer fra et USB-drev for systemenheder.

BEMAERK: Tilgaengeligheden af denne funktion afhsenger af
softwareversionen.

Tryk pa sidefanen VAERKTGJER (.

L ovoror sorvae

B =

Tryk pa enhedens NED-pil ‘ o0g veelg den enhed, hvis
software skal opdateres:

5. Tryk pa softwarens NED-pil “ og veelg den
softwareopdatering, der skal overfgres til enheden.

IR Y st vertorse ]
7. Trykpa m nar du bliver bedt om det.

8. Tryk pa RETUR-pilen 9 for at ga tilbage til skeermen
Veerktgjer, eller tryk pa sidefanen KONSOL . for at ga
tilbage il indstillingsskaermen for hovedkonsollen.

Slut USB-drevet med softwareopdateringerne til konsollen.

98-05273-DA R5 ﬂ

OPSATNING



| | WarH | | DNINAITANI

WYFMS a1nd

SNINL1¥SdO

| | onwasaaonyw | DNI¥IDIAYN [ avysa3y | | SSND

SHIANIddY

Matrixe Pro 570GS « Matrixe Pro 840GS

Ekstra Figur 4-46: Enhedsomregner

1. Tryk pa sidefanen VAERKT@JER .
2. Trykpa )
3. Veelg mellem:
» Lommeregner — bruges til matematiske beregninger

» Enhedsomregner — bruges til at udfare omregninger
for enheder for areal, lengde, volumen, tryk, masse,
temperatur eller vinkel

Figur 4-45: Lommeregner
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KAPITEL 5 - KONFIGURATION AF GNSS-MODTAGER

Konfiguration af GNSS-modtager bruges til at konfigurere GNSS-type, port og PRN, sével som til at vise GNSS-parametre og GNSS-
statusoplysninger.

Konfiguration af GNSS-modtager

BEM/ERK: Disse indstillinger er ngdvendige for maengdestyring, 4. Tryk pd RETUR-pilen ) eller pa sidefanen KONFIGURATION
assisteret/automatisk styring, funktion af tilt-sensor, for at vende tilbage til Konfiguration-skeermen.
savel som korrekt funktion af redskab. Figur 5-1: Valgmuligheder for GNSS

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION @5,

PRI €Y Konfiguration af GNSS-modtager |

3. Veelg mellem:

» GNSS-type — indstiller til accept af GNSS-
kildetransmissioner: GPS, GLONASS eller SBAS (med eller
uden pakreevet DGPS).

P GNSS-port — indstiller GNSS-kommunikationsport: Intern
eller ekstern

» GNSS-statusoplysninger — viser aktuelle GNSS-
statusoplysninger: GGA/VTG (datahastigheder),

Antal satellitter, HDOP, PRN, GGA-kvalitet, Modtager,
Modtagerversion, UTM-zone og korrektionsmodel

» Program — giver mulighed for direkte programmering
af GPS-modtageren via en greenseflade med en
kommandolinje. Denne funktion bar kun bruges af
supportteknikere fra TeeJet. Benyt pa eget ansvar!

» PRN - valger den SBAS PRN, som vil levere GNSS-
differentialkorrektionsdata. Indstil til m for
automatisk PRN-valg.

» Alternativ PRN — nar PRN ikke er automatisk, vil en
sekundeer alternativ SBAS PRN levere et sekundeert seet
GNSS-differentialkorrektionsdata-

GNSS

98-05273-DA R5 m
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GNSS-type
Ud over GPS-signaler kan GNSS-typen brugerdefineres til at
acceptere GNSS udvidede signaler: Differentielt korrigerede
SBAS-kildetransmissioner, ikke-korrigerede GLONASS-
kildetransmissioner eller begge. DGPS-kildetransmissioner kan
o0gsa veere pakreevet.
1. Tryk pa NAESTE SIDE-pilen £ for at tilga en liste over
valgmuligheder.
2. Velg:
» GPS - ikke-korrigerede signaler fra GPS-systemet
BEM/ERK: GPS er altid valgt.
» GLONASS - tilfgjer ikke-korrigerede signaler fra
GLONASS-systemet
» SBAS (f.eks. EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS)
- tilfgjer differentielt korrigerede signaler fra SBAS-systemet
» Kreever DGPS - tilfgjer differentielt korrigerede GPS-
signaler (SBAS skal ogsa veere valgt)
BEMZERK: Konsollen tillader ikke navigering i tilstanden
Kreever DGPS uden det korrigerede DGPS-signal.

3. Afslut denne skaerm for at starte initialisering af GNSS-
modtager. Dette tager ca. et minut, og konsollen reagerer ikke,
far processen er fuldfgrt.

Figur 5-2: GNSS-type

GNSS-port
COM-porten kan indstilles til "Intern” for at anvende den interne
GNSS-modtager og for at kunne sende, eller til "Ekstern” for at
modtage eksterne GNSS-data.
1. Tryk pa NED-pilen & for at &bne listen over valgmuligheder.
2. Velg:

» Intern — brug den interne GNSS, og send

» Ekstern — modtag eksterne GNSS-data

BEM/ERK: Huvis du vil arbejde med signaler, som f.eks.
OmniSTAR HP/XP eller RTK, skal GNSS-porten
indstilles til Ekstern.

Figur 5-3: GNSS-port

Minimumskrav til konfiguration af ekstern modtager
Nedenstaende minimumskrav til konfiguration skal opfyldes, far
Matrix Pro GS kan tilsluttes og arbejde sammen med en ekstern
GNSS-modtager.

Indstillinger for seriel port

Baud-hastighed: 19.200
Databit: 8
Paritet: Ingen
Stopbit: 1

Tilslutningskrav for seriel port
Serielt RS-232-kabel med 9-benet hanstik

BEM/ERK: Kan kreeve Null-modemadapter afhaengigt af
modtagerens stikforbindelse.

GGA 5Hz
Valgfri VTG 5Hz, 2Hz, Fra
ZDA 0,2Hz
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GNSS-statusoplysninger
GNSS-statusoplysninger viser et billede af den nuveerende GNSS-
statusoplysning.

1. Trykpa .

2. Se data, inklusive:

<4GGANTG-datahastigheder — antal GNSS-positioner pr.
sekund.

< Antal satellitter — antal GNSS-satellitter, der kan oprettes
forbindelse til (der kraeves mindst 4 for DGPS)

<«HDOP - en maling af styrken af satellitgeometrien i det
vandrette plan. Der foretreekkes en HDOP-vaerdi pa under
2.

<«4PRN - det aktuelle DGPS satellit-ID

<4 GGA-kvalitet — den aktuelle kvalitetsindikator for GNSS-
signalet (se skemaet for GGA-krav)

<4Modtager - den aktuelle indikator for modtageren

< Modtagerversion — softwareversionen, der er installeret pa
modtageren

<«4UTM-zone - zonen, hvor du aktuelt befinder dig (se "UTM-
koordinater og -zoner" i denne brugervejledning)

<«4Model - de tilgeengelige korrektionsmodeller, der kan
bruges med den aktuelle modtagerkonfiguration

3. Trykpa m for at ga tilbage til skaermen til konfiguration af
GNSS-modtager.

BEM/ERK: Hvis GNSS ikke er tilgaengelig, vil alle poster veere
indstillet som "Ugyldig".

Figur 5-4: GNSS-statusoplysninger

GNSS-statusoplysninger pa navigeringsskaerme
GNSS-status viser information om aktuel GNSS-status, inklusive
datahastigheder, antal synlige satellitter, status for HDOP og PRN,
modtager og version, satellitkvalitet og -ID samt UTM-zone.

1. Tryk pa ikonet GNss-sTATUS el (12 el (1 -
Figur 5-5: GNSS-statusoplysninger pa navigeringsskaerme

GGA-krav
Den GGA-kvalitet, der kraeves for at kunne arbejde med forskellige
signaltyper, kan variere. Se nedenstaende tabel for kravene.

Service ‘ Indikator ‘ Ngjagtighed

Kun GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <im

RTK 4 4cm g
OmniSTAR HP/XP 5 10 cm
Glide/ClearPath 9 <im

98-05273-DA R5 E
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Program Alternativ PRN
Programmet giver mulighed for direkte programmering af GPS- Nar PRN ikke er automatisk, vil en sekundzer alternativ SBAS
modtageren via en graenseflade med en kommandolinje. Denne PRN levere et sekundeert seet GNSS-differentialkorrektionsdata.
funktion bar kun bruges af supportteknikere fra TeeJet. Benyt pa eget 1. Tryk pa NED-pilen B for at abne listen over valgmuligheder.
ansvar!

2. Velg:
1. Trykpa S » Ingen — intet alternativt PRN-nummer
2. Dukan zendre programmeringen efter behov. » Nummer — kontakt din lokale forhandler for nummeret, der
Figur 5-6: Programmering af modtager er associeret med dit driftssted

Figur 5-8: Alternativ PRN

PRN ikke vist

Valgmuligheder for PRN er kun tilgeengelige med valgt type for
SBAS GNSS.

Figur 5-9: PRN ikke vist

PRN
PRN veelger den SBAS PRN, som vil levere GNSS-
differentialkorrektionsdata.
1. Tryk pad NED-pilen & for at abne listen over valgmuligheder.
2. Velg:

» Automatisk — automatisk PRN-valg

» Nummer — kontakt din lokale forhandler for nummeret, der
er associeret med dit driftssted

Figur 5-7: PRN
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Ordliste for GNSS

Kommerciel satellit-udbyder:

En anden almindelig kilde til DGPS-signaler.
Fejlkorrektionsoplysninger, der opnas fra basestationer,

sendes til en kommunikationssatellit (ikke tilsvarende GPS-
satellitter), og sendes til brugeren. Disse satellitbaserede
korrektioner har en tendens til at have en mere vidtspeendende
deekning end de tarnbaserede transmissioner (FM-links), og
systemngjagtigheden er ikke seerlig pavirket af brugerens afstand
fra basestationsmodtagerne. De fleste af disse serviceudbydere
opkraever abonnementsafgift for brug. En almindelig kendt
udbyder er OmniSTAR®.

CORS (Continuously Operating Reference
Station)/Netvaerks-RTK:

En serie af basestationer, der er spredt over et givet geografisk
omrade (eksempelvis en hel stat/amt), der er netvaerksforbundne
via en centraliseret computer, og som transmitterer RTK-
korrektionsdata via internettet. CORS-netveerker kan veere bade
offentlige og privatejede/-styrede, og de kan tilbyde gratis signaler
eller opkreeve et arligt abonnementsgebyr. Ved at fa adgang til

et CORS-netveerk via en mobilbaseret forbindelse eliminerer
slutbrugeren behovet for at eje en basestation.

Differentiel GPS (DGPS):

Den mest almindelige méde at korrigere normalt forekommende
GPS-fejl pa. Eksempler pa DGPS inkluderer WAAS, EGNOS,
OmniSTAR® og RTK.

EGNOS (European Geostationary Navigation
Overlay Service):

Et satellitbaseret udvidelsessystem (SBAS), der er udviklet i
feellesskab af Den europeeiske rumfartsorganisation (ESA), EU
og EUROCONTROL. Systemet er gratis at bruge og leverer
differentialkorrektionsdaekning primeert i Europa. EGNOS
leverer ngjagtigheder fra passage til passage pa 15-25 cm og
ngjagtigheder fra ar til ar pa +/-1 m.

GLONASS (Global Navigation Satellite System):
Et globalt satellitnavigationssystem, der er udviklet og styret af
den russiske regering. Det er sammensat af ca. 24 satellitter, der
kontinuerligt er i kredslgb om jorden. Mens de tidligere GNSS-
modtagere typisk kun anvendte GPS-signaler, kan mange af
nutidens GNSS-modtagere anvende signaler fra bade GPS og
GLONASS, hvilket effektivt @ger det samlede antal satellitter, der
er tilgeengelige for brug.

GPS (Global Positioning System):

Navnet péa satellitnetveerket, der bruges til navigering, og som
vedligeholdes af det amerikanske forsvarsministerium. Det er
sammensat af ca. 30 satellitter, der kontinuerligt er i kredslgb om
jorden. Begrebet anvendes ogsa til at referere til enhver enhed,
der er afhaengig af navigationssatellitter for at kunne fungere.

NTRIP (netvarksforbunden overfersel af RTCM
via internetprotokol):

Et internetbaseret program, som gar RTCM-korrigerede data fra
CORS-stationer tilgeengelige til alle, der har en internetforbindelse
og de rette login-data til NTRIP-serveren. Bruger normalt et mobilt
link til at ga pa internettet og tilgd NTRIP-serveren.

GPS-udfald:

Stillingsskift, der kan forarsages af &ndringer i satellittens
konstellation, drift i naerheden af traeer eller andre forhindringer og
fejl i satellituret. RTK-korrektion anbefales ved markudbringning,
hvor effekten af GPS-udslag skal minimeres.

GNSS (Global Navigation Satellite System):

Et generelt begreb, der refererer til et navigationssystem
bestaende af flere satellitter, der anvendes af en modtager til at
beregne dens position. Eksempler pa disse systemer inkluderer:
GPS udviklet af USA og GLONASS udviklet af Rusland. Yderligere
systemer under udvikling omfatter Galileo udviklet af EU og
Compass udviklet af Kina. Nye generationer af GNSS-modtagere
bliver designet til at anvende mange GNSS-signaler (som
eksempelvis GPS og GLONASS). Afhzengig af konstellationen
og de gnskede ngjagtighedsniveauer kan systempraestationen
forbedres ved adgang til et starre antal satellitter.

RTK (Real Time Kinematic):

| gjeblikket det mest ngjagtige GPS-korrektionssystem, der er
tilgeengeligt,

og som bruger en landbaseret referencestation placeret i relativ
neerhed af GPS-modtageren. RKT kan levere one-inch, ogsa
kendt som centimeter, ngjagtighed fra passage til passage og
levere positionsstabilitet fra ar til ar. RTK-brugere kan have deres
egen basestation, abonnere pa RTK Networks eller anvende
CORS.

SBAS (Satellite Based Augmentation System):

Et generelt begreb, der henviser til ethvert satellitbaseret
differentielt korrektionssystem. Eksempler pa SBAS inkluderer:
WAAS i USA, EGNOS i Europa og MSAS i Japan. Yderligere
SBAS, der daekker andre dele af verden, vil sandsynligvis komme
online i fremtiden.

WAAS (Wide-Area Augmentation System):

En satellitkorrektionsservice, der er udviklet af den Faderale
Luftfartsadministration (FAA). Den er gratis at anvende og leverer
deekning i hele USA, samt dele af Canada og Mexico. WAAS
leverer ngjagtigheder fra passage til passage pa 15-25 cm;
ngjagtigheder fra ar til ar indenfor et omrade pa +/- 1 m.

98-05273-DA R5
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KAPITEL 6 - OPSATNING AF REDSKAB

Opsaetning af redskab bruges til at etablere forskellige indstillinger, associeret med Lige-tilstand, Spredertilstand og Rystet tilstand.

Indstillingerne vil veere forskellige, athaengigt af om sektionskontrol er tilgeengelig: SmartCable, Sektionstyremodul (SDM) eller Skift

funktionsmodul (SFM).

REDSKABSTYPE

Redskabstype veelger den type anvendelsesmeanster, der bedst
repreesenterer dit system.

o | Lige-tilstand - bomsektionerne har ingen leengde og er
opstillet pa en fast linje fra antennen

e | Spredertilstand - en virtuel linje oprettes pa linje med
leveringsdisks, hvorfra udbringningsafsnittet eller
sektionerne kan variere i l&engde og kan veere i forskellige
afstande fra antennen (tilgeengeligheden afhaenger af det
specifikke udstyr i systemet)

o | Rystet tilstand - en virtuel linje oprettes pa linje med
sektion 1, hvorfra udbringningsafsnittet eller -sektionerne
ikke har en lzengde og kan veere i forskellige afstande fra
antennen (tilgeengeligheden afheaenger af det specifikke
udstyr i systemet)

Figur 6-1: Redskabstype - Lige

Figur 6-2: Redskabstype - Spreder

Figur 6-3: Redskabstype - Rystet

Sektionsnumre
Sektioner er nummeret fra venstre til hgjre set i maskinens
fremadgéende retning.
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Lige
Bomsektionerne har ingen lzengde og er opstillet pa en fast linje
fra antennen.

Enkel sektion
Ingen sektionskontrol tilgeengelig pa systemet.

1. Veelg redskabstypen pa skeermen Redskab.
2. Tryk pa Redskabstype NAESTE SIDE-pil .
3. Veelg mellem:

» Redskab offset-retning pa linje @ — bruges til at vaelge, om
redskabet er placeret foran eller bag GNSS-antennen, nar
keretejet karer i en fremadgéaende retning

» Redskab offset-distance pa linje @ — bruges til at definere
afstanden i en lige linje fra GNSS-antennen til redskabet.

» Sideveerts redskab offset-retning @ — bruges til at vaelge
den sideveerts retning fra maskinens midterlinje til midten af
redskabet set i maskinens fremadgaende retning

» Sidevaerts redskab offset-distance @ — bruges til at
definere den sideveerts distance fra maskinens midterlinje il
midten af redskabet

4. Tryk pa RETUR-pilen D forat ga tilbage til sksermen
Redskab eller sidefanen KONFIGURATION | for at ga
tilbage til skeermen Konfiguration.

Figur 6-4: Enkel sektion

Figur 6-5: Retninger og afstande for offset

Flere sektioner
Sektionskontrol er tilgeengelig (SmartCable, Sektionstyremodul
(SDM) eller Skift funktionsmodul (SFM) eller ISOBUS).

1. Veelg redskabstypen pa skaermen Redskab.
2. Tryk pa Redskabstype NAESTE SIDE-pil =
3. Velg mellem:

» Redskab offset-retning pa linje @ — bruges til at vaelge, om
redskabet er placeret foran eller bag GNSS-antennen, nar
karetgjet karer i en fremadgéaende retning

» Redskab offset-distance pa linje @ — bruges til at definere
afstanden i en lige linje fra GNSS-antennen til redskabet.

» Sidevaerts redskab offset-retning @ — bruges til at veelge
den sideveerts retning fra maskinens midterlinje til midten af
redskabet set i maskinens fremadgaende retning

» Sideveerts redskab offset-distance @ — bruges til at
definere den sideveerts distance fra maskinens midterlinje til
midten af redskabet

» Overlapning — bruges til at definere, hvor meget
overlapning der er tilladt, nar der anvendes automatisk
bomsektionskontrol

P Forsinkelse START-tid — bruges til at indstille tiden for,
hvornar sektionen slas til, nar du kerer ind i et ikke-
bearbejdet omrade

BEM/ERK: Hvis udbringelsen starter for tidligt, nar du
karer ind i et ikke-bearbejdet omrade, skal Forsinkelse
START-tid mindskes. Hvis udbringelsen starter for sent,
skal veerdien for Forsinkelse START-tid @ges.

P Forsinkelse STOP-tid — bruges til at indstille tiden for,
hvornar sektionen slas fra, nar du kerer ind i et bearbejdet
omrade

BEM/ERK: Hvis udbringelsen slar fra for tidligt, nar du
karer ind i et ikke-bearbejdet omrade, skal Forsinkelse
STOP-tid mindskes. Hvis udbringelsen slas fra for sent,
skal veerdien for Forsinkelse STOP-tid @ges.

REDSKAB

4. Tryk pa RETUR-pilen D forat ga tilbage til skeermen
Redskab eller sidefanen KONFIGURATION g for at ga
tilbage til skeermen Konfiguration.
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Figur 6-6: Flere sektioner Figur 6-8: Overlapning

Spreder - TeeJet

Der oprettes en virtuel linje pa linje med leveringsdiskene, hvorfra
applikationssektionen eller sektionerne kan variere i leengde

og kan veere i forskellige afstande fra linjen (tilgeengeligheden
afhaenger af det specifikke udstyr i systemet).

Figur 6-7: Retninger og afstande for offset

Enkel sektion
Ingen sektionskontrol tilgeengelig pa systemet.
1. Veelg redskabstypen pa skeermen Redskab.
2. Tryk pa Redskabstype NAESTE SIDE-pil 9
3. Veelg mellem:
» Opsaetningstype — bruges til at vaelge spredertype

- » Afstand mellem antenne og spredetallerken @ — bruges il
at definere afstanden fra GNSS-antennen til diskene eller
spredermekanismen

D
m
O
w
=
>
@

» Sidevaerts redskab offset-retning @ - bruges til at vaelge
den sideveerts retning fra maskinens midterlinje til midten af
redskabet set i maskinens fremadgaende retning

» Sidevaerts redskab offset-distance @ - bruges til at
definere den sideveerts distance fra maskinens midterlinje il
midten af redskabet

» Spredning offset-afstand © - bruges til at indstille
afstanden mellem diskene eller spredermekanismen og der,
hvor produktet farst rammer jorden, for denne sektion

» Spredningsleengde @ — bruges til at indstille leengden af
udbringningen for sektionen

4. Tryk pa RETUR-pilen D forat ga tilbage til skeermen

Redskab eller sidefanen KONFIGURATION [ for at ga

tilbage til skeermen Konfiguration.
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Figur 6-9: Enkel sektion

Figur 6-10: Afstande og lsengder

Figur 6-11: Sideveerts offset for retning og distance

<

Flere sektioner

Sektionskontrol er tilgeengelig (SmartCable, Sektionstyremodul
(SDM) eller Skift funktionsmodul (SFM) eller ISOBUS).

1. Veelg redskabstypen pa skeermen Redskab.

2. Tryk pa Redskabstype NAESTE SIDE-pil -

3. Veelg mellem:

P Opseetningstype — bruges til at vaelge spredertype

» Afstand mellem antenne og spredetallerken @ — bruges il
at definere afstanden fra GNSS-antennen til diskene eller
spredermekanismen

» Sidevaerts redskab offset-retning @ — bruges til at vaelge
den sideveerts retning fra maskinens midterlinje til midten af
redskabet set i maskinens fremadgéende retning

» Sidevaerts redskab offset-distance @ — bruges til at
definere den sideveerts distance fra maskinens midterlinje til
midten af redskabet

» Overlapning — bruges til at definere, hvor meget
overlapning der er tilladt, nar der anvendes automatisk
bomsektionskontrol

P Forsinkelse START-tid - bruges til at indstille tiden for,
hvornar sektionen slas til, nar du kerer ind i et ikke-
bearbejdet omrade

BEM/ERK: Hvis udbringelsen starter for tidligt, nar du
karer ind i et ikke-bearbejdet omrade, skal Forsinkelse
START-tid mindskes. Hvis udbringelsen starter for sent,
skal veerdien for Forsinkelse START-tid gges.

P Forsinkelse STOP-tid — bruges til at indstille tiden for,
hvornar sektionen slas fra, nar du kerer ind i et bearbejdet
omrade

BEM/ERK: Hvis udbringelsen slér fra for tidligt, nér du
kerer ind i et ikke-bearbejdet omrade, skal Forsinkelse
STOP-tid mindskes. Hvis udbringelsen slas fra for sent,
skal veerdien for Forsinkelse STOP-tid @ges.

» Spredning offset-afstand © — bruges til at indstille
distancen mellem diskene eller spredermekanismen og der,
hvor produktet farst rammer jorden, for Sektion 1.

» Sektion-offsets @ — bruges til at indstille offset-afstand fra
Sektion 1 (sprederens offset-linje) til den farende kant af
hver sektion. Sektion 1 er altid 0. Alle andre sektioner kan
have forskellige afstande.

» Sektionsleengder © — bruges til at indstille lzenden af
udbringningen i hver sektion. Hver sektion kan have en
forskellig leengde.

BEM/ERK: Sektioner er nummeret fra venstre til hgjre set i
maskinens fremadgaende retning.

. Tryk pa RETUR-pilen D forat ga tilbage til skeermen

Redskab eller sidefanen KONFIGURATION g for at ga
tilbage til skeermen Konfiguration.
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Figur 6-12: Flere sektioner Figur 6-14: Sideveerts offset for retning oq distance
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Figur 6-13: Afstande og leengder
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Spreder - OEM

Der oprettes en virtuel linje pa linje med leveringsdiskene, hvorfra
applikationssektionen eller sektionerne kan variere i laengde og
kan veere i forskellige afstande fra linjen.

Enkel sektion
Ingen sektionskontrol tilgaengelig pa systemet.

1. Veelg redskabstypen pa skaermen Redskab.
2. Tryk pa Redskabstype NAESTE SIDE-pil =,
3. Velg mellem:

P Opseetningstype — bruges til at veelge m spredertype

P Afstand mellem antenne og spredetallerken — bruges til
at definere afstanden fra GNSS-antennen til diskene eller
spredermekanismen

» Sideveerts redskab offset-retning — bruges il at veelge den
sideveerts retning fra maskinens midterlinje til midten af
redskabet set i maskinens fremadgaende retning

P Sideveerts redskab offset-distance — bruges til at definere
den sideveerts distance fra maskinens midterlinje til midten af
redskabet

» Startafstand — bruges til at indstille startafstanden ved
afslutning af et bearbejdet omrade (kontakt producenten af
sprederen for veerdier)

P Stopafstand — bruges til at indstille stopafstanden ved start af
et bearbejdet omrade (kontakt producenten af sprederen for
veerdier)

BEM/ERK: Kontakt producenten af sprederen for start- og
stopafstande.

4. Tryk pa RETUR-pilen D forat ga tilbage til skeermen Redskab
eller sidefanen KONFIGURATION g for at g4 tilbage til
skeermen Konfiguration.

Figur 6-16: Enkel sektion

Flere sektioner
Sektionskontrol er tilgeengelig (SmartCable, Sektionstyremodul
(SDM) eller Skift funktionsmodul (SFM) eller ISOBUS).

1. Veelg redskabstypen pa skeermen Redskab.

2. Tryk pa Redskabstype NAESTE SIDE-pil -

3. Veelg mellem:
P Opseetningstype — bruges til at vaelge m spredertype
P Afstand mellem antenne og spredetallerken — bruges til

at definere afstanden fra GNSS-antennen til diskene eller
spredermekanismen

P Sideveerts redskab offset-retning — bruges til at veelge den
sideveerts retning fra maskinens midterlinje til midten af
redskabet set i maskinens fremadgéende retning

» Sideveerts redskab offset-distance — bruges til at definere
den sideveerts distance fra maskinens midterlinje til midten
af redskabet

» Startafstand — bruges til at indstille startafstanden ved
afslutning af et bearbejdet omrade (kontakt producenten af
sprederen for veerdier)

P Stopafstand - bruges til at indstille stopafstanden ved start
af et bearbejdet omrade (kontakt producenten af sprederen
for veerdier)

BEM/ERK: Kontakt producenten af sprederen for start- og
stopafstande.

P Sektionsstart forskydning — bruges til at indstille offset-
afstanden fra Sektion 1 til den farende kant af hver
sektion. Sektion 1 er altid 0. Alle andre sektioner kan have
forskellige afstande.

P Sektionsstop forskydning — bruges til at indstille offset-
afstanden fra Sektion 1 til den bagerste kant af hver
sektion. Hver sektion kan have forskellig afstand.

BEM/ERK: Kontakt producenten af sprederen for offset-
veerdier for start og stop af sektion. Sektioner er nummeret
fra venstre til hgjre set i maskinens fremadgéaende retning.

. Tryk pa RETUR-pilen D forat ga tilbage til skeermen
Redskab eller sidefanen KONFIGURATION (@ for at ga
tilbage til skaeermen Konfiguration.
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Figur 6-17: Flere sektioner Rystet

Der oprettes en virtuel linje pa linje med Sektion 1, hvorfra
udbringningssektionen eller sektionerne ikke har en lzengde og
kan veere i forskellige afstande fra antennen.

Flere sektioner
Sektionskontrol er tilgeengelig (SmartCable, Sektionstyremodul
(SDM) eller Skift funktionsmodul (SFM) eller ISOBUS).

1. Veelg redskabstypen pa skeermen Redskab.
2. Tryk pa Redskabstype NAESTE SIDE-pil 9
3. Velg mellem:

» Sektion 1 offset-retning pa linje @ — bruges il at vaelge,
om Sektion 1 (nulpunktet for sektion offsets) er placeret
foran eller bag GNSS-antennen, set fra karetgijet i
karselsretningen

» Sektion 1 offset-distance pa linje @ — bruges til at definere
distancen i lige linje fra GNSS-antennen til Sektion 1
(nulpunktet for sektion-offsets)

» Sidevaerts redskab offset-retning @ — bruges til at vaelge
den sideveerts retning fra maskinens midterlinje til midten af
redskabet set i maskinens fremadgaende retning

» Sidevaerts redskab offset-distance @ — bruges til at
definere den sideveerts distance fra maskinens midterlinje il
midten af redskabet

» Overlapning — bruges til at definere, hvor meget
overlapning der er tilladt, nar der anvendes automatisk
bomsektionskontrol

» Forsinkelse START-tid — bruges til at indstille tiden for,
hvornar sektionen slas til, nar du kerer ind i et ikke-
bearbejdet omrade

BEM/ERK: Hvis udbringelsen starter for tidligt, nar du
karer ind i et ikke-bearbejdet omrade, skal Forsinkelse
START-tid mindskes. Hvis udbringelsen starter for sent,
skal veerdien for Forsinkelse START-tid gges.

» Forsinkelse STOP-tid — bruges il at indstille tiden for,
hvornar sektionen slas fra, nar du kerer ind i et bearbejdet
omréde

BEM/ERK: Hvis udbringelsen slar fra for tidligt, nar du
karer ind i et ikke-bearbejdet omréde, skal Forsinkelse
STOP-tid mindskes. Hvis udbringelsen slés fra for sent,
skal veerdien for Forsinkelse STOP-tid @ges.
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» Sektion-offsets € - bruges il at indstille offset-afstanden
fra Sektion 1 (Sektion 1 offset-afstand i lige linje) il hver
sektion. En positiv offset-veerdi vil flytte sektionen bag
Sektion 1. Negative offset-veerdier vil flytte sektionen foran
Sektion 1. Sektion 1 er altid 0. Alle andre sektioner kan
have forskellige afstande.

4. Tryk pa RETUR-pilen D forat ga tilbage til skeermen
Redskab eller sidefanen KONFIGURATION @ for at ga
tilbage til skeermen Konfiguration.
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Figur 6-18: Flere sektioner Figur 6-20: Retninger og afstande for offset - foran sektion 1
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Figur 6-19: Retninger og afstande for offset - bag sektion 1
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UDBRINGNINGS- ELLER

Udbringningsbredde [Lige redskabstype eller Rystet redskabstype]
eller Arbejdsbredde [Rystet redskabstype] bruges til at angive
bredden af den enkle sektion eller bredde af hver sektion for at
beregne hele redskabets bredde.

Enkel sektion
Ingen sektionskontrol tilgeengelig pa systemet.

Udbringningsbredde eller Arbejdsbredde bruges til at angive hele
bredden af den enkle sektion pa redskabet. Omradet er fra 1,0 il
75,0 meter.

1. Tryk pé sidefanen KONFIGURATION (&

2. Trykpa (Y.

3. Tryk pa Udbringningsbredde [Lige redskabstype] eller
Arbejdsbredde [Spreder redskabstype] TASTATUR-ikon E.

4. Brug det numeriske tastatur til at indtaste en veerdi.

5. Tryk pa RETUR-pilen D eller pa sidefanen
KONFIGURATION for at vende tilbage il Konfiguration-
skeermen.

Figur 6-22: Enkel sektion — Udbringnings- eller Arbejdsbredde

Flere sektioner
Sektionskontrol er tilgaengelig (SmartCable, Sektionstyremodul
(SDM) eller Skift funktionsmodul (SFM) eller ISOBUS).

Udbringningsbredde eller Arbejdsbredde bruges til at angive
bredden af hver sektion for at beregne hele bredden af alle
sektioner pa redskabet. Hver sektion kan have en forskellig
bredde. Sektioner er nummeret fra venstre til hgjre set i
maskinens fremadgaende retning Omradet for hver sektion er fra
0,0 til 75,0 meter. Den totale bredde for alle sektioner skal veere
mere end 1,0 meter.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

2. Trykpa (D

3. Tryk pa Udbringningsbredde [Lige redskabstype eller Rystet
redskabstype] eller Arbejdsbredde [Spreder redskabstype]
TASTATUR-ikon .

4. Fremhav sektionen, der skal indtastes eller redigeres en veerdi
for.

5. Tryk pa ikonet TASTATUR EZ

6. Brug det numeriske tastatur til at indtaste bredden af den
valgte sektion.

7. Tryk pa RETUR-pilen 43 eller sidefanen KONFIGURATION

for at ga tilbage til skeermen Redskab eller skeermen
Konfiguration.
BEM/ERK: Hvis Symmetrisk redskabslayout er aktiveret, er det
kun det farste af hvert par af justerede sektioner, der
kan fremheeves.

Figur 6-23: Flere sektioner — Udbringnings- eller Arbejdsbredde
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Sideveerts redskab offset-distance bruges til at angive Figur 6-24: Sideveerts redskab offset-distance
distancen fra maskinens midterlinje til midten af redskabet. Nar
kortleegningen pa skaermen viser, der ikke er overlapning eller
mellemrum, men markudbringningen vedvarende producerer en
overlapning eller et mellemrum i den ene side i karselsretningen,
skal der beregnes en justering il sideveerts redskab offset-
distancen, og den skal udfares i redskabets offset-afstand.

Hvis du bruger en selvkarende spreder, skal du bruge beregning
af justering af GNSS-offset il at beregne redskabets offset-
afstandsjustering.

Hvis du bruger et redskab, der skal traekkes, skal du bruge
beregningen af redskab offset-afstandsjusteringen til at beregne
redskab offset-afstandsjusteringen.

BEM/ERK: Hvis kortleegningen pé skeermen under brug af
assisteret/automatisk styring viser overlapninger og
mellemrum, skal der muligvis udfares justeringer til
indstillingen af assisteret/automatisk styring.

Beregning af justering af GNSS-offset
For beregning af justering af GNSS-offset ved brug af samme retningslinje:
1. Lav en lige AB-linje.

2. Med tilkoblet assisteret/automatisk styring keres passagen @ mindst 30 meter, og flag anbringes ved traekstangen eller ved siden af
maskinen.

3. Vend rundt, og tilkobl assisteret/automatisk styring i passagen @ pa samme AB retningslinje. Anbring flag ved traekstangen eller ved
siden af maskinen, eller stop, mens du er pa AB retningslinjen ved siden af flagene, du anbragte pa passagen ©.

4. Mal forskellen © mellem flagene i passage @ og passage @.
5. Del den malte afstand © med 2. Denne forskel vil vaere offset-justeringen.
6. @g eller mindsk offset-distancen efter behov, afhaengigt af hvor udbringningsoverlapningen forekommer og den aktuelle indstilling af

redskabets offset-retning.
Aktuel indstilling for offset

Offset-retning = hgjre
Udbringningsoverlapning | Offset-retning = venstre Offset-retning = hgjre offset-distance =0 m

Til hajre for passage @ @g veerdi for distancens offset Mindsk veerdi for distancens offset @g veerdi for distancens offset
#Endr redskabets offset-retning mod
Til venstre for passage @ Mindsk veerdi for distancens offset @g veerdi for distancens offset venstre, og gg veerdien for distancens
offset

Figur 6-25: Afstand for GNSS-offset
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Sidevarts redskab offset-justering
Sadan beregnes en justering af en redskabs-offset med de tilstadende retningslinjer:
1. Lav en lige AB-linje.

2. Kar passagen @ med assisteret/automatisk styring tilkoblet, som om du kerte med et redskab, og anbring flagene uden for
redskabets sider.

3. Vend rundt og tilkobl assisteret/automatisk styring i passagen @ pa den tilstadende AB retningslinje. Anbring flere flag ved kanten af
redskabet eller stop, mens du er pa AB retningslinjen ved siden af de flag, du placerede pa passagen @.

4. Malforskellen © mellem flagene i passage @ og passage @.
5. Del den malte afstand © med 2. Denne forskel vil vaere offset-justeringen.

6. @g eller mindsk offset-distancen @ efter behov, afhaengigt af, hvor udbringningsoverlapningen forekommer og den aktuelle
indstilling af redskabets offset-retning.

Aktuel indstilling for offset

Offset-retning = hgjre

Markudbringning Offset-retning = venstre Offset-retning = hgjre Offset-distance =0 m
Overlapning til hgjre for passagen
O cller

@g veerdi for distancens offset Mindsk veerdi for distancens offset @g veerdi for distancens offset
Mellemrum til venstre for passagen
(1]
Overlapning til venstre for passagen /Endr redskabets offset-retning mod
O cller Mindsk veerdi for distancens offset @g veerdi for distancens offset venstre, og @g vaerdien for distancens
Mellemrum til hajre for passagen @ offset

Figur 6-26: Sideveerts redskab offset-distance og -retning
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Opseetning af sansningsmodul for bakningsgear bruges il at Bakning med navigeringsskarme

tilfgje et sansningsmodul for bakningsgear til en konfiguration. Hvis du har BoomPilot aktiv, mens du bakker, kan du bruge

Dette giver mulighed for udbringningskortleegning og styring samt ~ automatisk sektionsstyring. Funktionerne Udbringningskortlaegning
navigering pa skaermen, nar du kerer i bakgear. og Udbringningsrate fungerer, som om maskinen kerer fremad.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION . <«Hastigheden pa navigeringslinjen skifter til redt, mens du

2. Trykpa . karer i bakgear

3. Ud over standard valgmuligheder kan der vaelges mellem: Figur 6-28: Korsel fremad

» Tillad BoomPilot i bakgear — bruges til at aktivere funktionen
BoomPilot, nar der kares i bakgear

P Signalforsinkelse i bakgear — bruges til at indstille
forsinkelsen, nar der skiftes fra et fremadgaende gear
til bakgear, eller fra bakgear til et fremadgéende gear,
hvorefter ikonet for keretgjet pa navigeringsskaermen skifter
retning

Figur 6-27: Sansningsmodul for bakningsgear
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DYSEVALG

Nar systemet inkluderer et tryksensor interfacesaet (PSIK), bruges ~ Forudindstil

Dysevalg til at vaelge typen af sprederdysen (serie og kapacitet) Forudindstilling af dyse ger det muligt at gemme op il fem dyser
for at fastleegge information om drébestarrelse. for hurtigt valg.

1. Tryk pé sidefanen KONFIGURATION &5 1. Trykpa

2. Tryk pa , 2. Velg en TeeJet-dyseserie.

3. Veelg dysekapacitet.
Figur 6-31: Forudindstil dyse

< Aktuelle dysevalg vises i informationsfeltet
3. Tryk pa Dysevalg NAESTE SIDE-pilen »
4. Velg mellem:
» Forudindstilling af dyse 1-5 — vaelger op til fem (5) dyser
til forudindstilling, sa de hurtigt kan indstilles og den

aktuelle dyse veelges il fastlaeggelse af information om
drébestarrelse

AIL10015

AIL10015

» Aktuel dyse — viser den aktuelle dyse

5. Trykpa RETUR—piIenﬁ eller pa sidefanen
KONFIGURATION [ for at vende tilbage til Konfiguration-
skaermen.

Figur 6-30: Drabestgrrelsesmonitor
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Aktuel dyse DRABEST@RRELSESMONITOR

Aktuel dyse viser den aktive dyse til fastleeggelse af information

om aktuel drabestarrelse. Dyser skal vaere forudindstillet for at Nar systemet inkluderer et tryksensor-greensefladeszet (PSIK) kan
kunne veere tilgeengelige til aktuelt dysevalg. drabesterrelsesmonitor aktiveres/deaktiveres. DSM bliver derefter

1. Tryk pa den gnskede dyse.

tilgeengelig pa operatgrskeermene.

Valgte dyse vises: Opsaetning
Aktiver/deaktiver DSM

<«Informationsfeltet pa skeermen Redskab

<«Visningen af drabe-/trykstatus i Statuslinje pa
navigeringsskaermene

Figur 6-32: Aktuel dyse

AIL10015

1.

Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [B5.

2. Tryk pa GECEE.
3.
4. Velg, om Drabestgrrelsesmonitor skal veere aktiveret eller

Ly, §:5] Drabestorrelsesmonitor |

deaktiveret.

Tryk pa RETUR-pilen Y eller pa sidefanen
KONFIGURATION for at vende tilbage til Konfiguration-
skaermen.

BEMAERK: Nar Drabestarrelsesmonitor er deaktiveret, er

Drabe-/trykstatus ikke tilgeenglig pa
navigeringsskaermens Statuslinje.

Figur 6-33: Drabestgrrelsesmonitor
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Dysevalg/Aktuel dyse
Se "Dysevalg" i dette kapitel for at fastsla dysens forudindstillinger
og den aktuelle dyse.

Input-/output modul-tryksensor

Nar der er et tryksensor-interfaceseet il stede, bruges
valgmulighederne for tryksensoren til at angive
sensorproducentens maksimale tryk samt til at indstille hgje og
lave brugerdefinerede trykalarmer.

BEMZAERK: For yderligere information henvises til kapitlet
"Sensorer" i kapitlet Opseetning i denne
brugervejledning.

Drift

Statuslinje
Drabe-/trykstatus viser information om den aktuelle status af
drabestgrrelse og systemtryk.

1. Tryk pa ikonet DRABE-TRYKSTATUS & &6 & 6 6 @

2. Tryk hvor som helst pa skaermen for at ga tilbage til
navigeringsskarmen.
Figur 6-34: Drabe-/trykstatus

Skema over drabestgrrelse

Nar du veelger en sprederdyse, der danner drabesterrelser i en af
de otte klassificeringskategorier for drabesterrelser, skal du altid
huske, at en enkelt dyse kan producere forskellige klassifikationer
af drabesterrelser ved forskellige tryk. En dyse kan producere
medium draber ved lavt tryk, mens den producerer fine draber,
efterhdnden som trykket @ges.

Drabe-/trykstatus

Farvet = tilkoblet. Drabens farve er direkte

associeret med den aktuelle drabestarrelse.
Farvevalgmulighederne inkluderer: (YY R Y) Q
[}

& Overstreget = deaktiveret

Intet ikon = intet tryksensor-greensefladesaet installeret
pa systemet

Kategori Symbol Farvekode
Seerdeles fine XF ole
Meget fine VF Rad
Fine F Orange
Medium Gul
Grove C Bl
Meget grove VC 0
Ekstremt groft XC Hvid
Ultragroft uc 0

Navigeringslinje
Navigeringslinjen viser information om dine valg af valgbar
information, inklusive aktuelt systemtryk og aktuel drabestgrrelse.
1. Tryk pa feltet VALGBAR INFORMATION.
2. Velg mellem:

» Systemtryk - viser det aktuelle systemtryk

» Drabestarrelse — viser drabestgrrelsen i den aktuelle dyse

3. Tryk uden for valgfeltet for at ga tilbage til
navigeringsskaermen.

Figur 6-35: Valgbar information pg Navigeringslinje
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BOOMPILOT

Afheengigt af, om der er et sektionskontrolsystem til stede,

og hvornar det er tilstede, hvilken slags sektionskontrol der
anvendes, samt hvilke valgmuligheder der er aktiverede, kan
der vaere mange valgmuligheder for BoomPilot sektionskontrol.
Indstillingerne for Starttilstand for BoomPilot og ikonet
BoomPilot &endrer, hvordan sektionskontrol fungerer pa
navigeringsskarmene.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [,

2. Trykpa 0.

3. Veelg mellem:

» Starttilstand for BoomPilot — bruges til at aktivere
automatisk BoomPilot efter hastighed (ellers gares det
manuelt med ikonet)

» Ikonet BoomPilot — bruges il at aktivere ikonet for manuel
styring af BoomPilot

4. Tryk pd RETUR-pilen D eller pa sidefanen

KONFIGURATION (&3 for at vende tilbage til Konfiguration-

skaermen.

Skema over systemkonfiguration

Starttilstand | lkonet
for BoomPilot | BoomPilot
tilgeengelig

tilgaengelig

Intet sektionskontrolmodul
(SCM)

Kun konsol *

v - Aktivér
med valgfri arbejde-teend/ v -
sluk-knap Deaktiver

Med TeeJet-

sektionskontrolmodul (SCM) og x x

Kontaktboks eller ISM

Med TeeJet-

sektionskontrolmodul (SCM)

#*  Indstillingen for Starttilstand for BoomPilot gar ingen forskel
i funktionen af denne valgmulighed.

v x

v" Tilgengelig.
x  |kke tilgeengelig.

Starttilstand for BoomPilot

Starttilstand for BoomPilot bruges til at indstille, om styringen af
BoomPilot startes automatisk efter hastighed eller manuelt med
ikonet BoomPilot.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .
2. Trykpa (0.
3. Tryk NED-pilen %‘for at vaelge Fra eller Automatisk.
<«Fra - BoomPilot kontrolleres automatisk af ikonet BoomPilot
i valgmulighederne for Navigering pa navigeringsskeermene
< Automatisk — BoomPilot kontrolleres af hastighed
Figur 6-36: Ikonet for BoomPilot
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Ikonet for BoomPilot

Ikonet BoomPilot bruges til at aktivere et ikon i valgmulighederne
for Navigering i navigeringsskaermene for manuel kontrol af
BoomPilot

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [&.
2. Trykpa 0.
3. Tryk pa NED-pilen w‘ for at veelge Aktiver eller Deaktiver.

< Aktiver — ikonet BoomPilot vil veere tilgeengeligt i
valgmulighederne for Navigering pa navigeringsskaermene
til kontrol af automatisk sektionsstyring

<4Deaktiver — ikonet BoomPilot vil ikke veere tilgeengeligt i
valgmulighederne for Navigering

Figur 6-37: Ikonet for BoomPilot
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KAPITEL 7 - NAVIGERING

Matrix Pro GS muligger produktudbringning og navigering af keretgjet pA samme tid. Nar opsaetning af enhed er fuldfert, er det muligt
at starte navigeringen. Fem navigeringstilstande giver operatgren mulighed for at optimere arbejdet pa marken: Lige AB @ Kurvet
AB @, Cirkelpivotering , Sidste passage €Y og @ Nazeste raekke. Der kan opnas yderligere optimering med & Anvendelse af
markgraense O, @ Kurvet udsyn @® Retur-til-punkt navigation og RealView-navigation over video.

Du bliver holdt informeret med tre navigeringsskaerme. For at veelge en navigeringstilstand:
Navigering i Keretajsvisning giver et computergenereret 1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING E for at

billede af karetgjets position, der bliver vist i udbringningsomradet. vise navigationsmuligheder.
( ) 2. Tryk pa ikonet NAVIGERINGSTILSTAND .

3. Veelg mellem:
» Lige AB-navigering
» Kurvet AB-guidance
» Cirkelpivotering-navigering
» Sidste passage-navigering @
» Rakkenavigering
» Ingen navigering

Figur 7-1: Veelg en navigeringstilstand

Navigering i Markvisning
giver et computergenereret billede af keretgjets position og
udbringningsomradet set fra luften.

NAVIGERING

RealView-navigation muligger visning af en live videoindgang i
stedet for et computergenereret billede. 2azns

O JEUI]
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Valgmuligheder for navigeringsskaerme

a Valgmuligheder for Navigering

Navigeringstilstand

Retur-til-punkt

SNI43IDIAVN

Navigeringstilstand — adgang til valgmuligheder
for navigeringstilstand

Lige AB-navigering & - viser en navigering i
lige linje baseret pa referencepunkterne A og B

Kurvet AB-navigering & - viser en navigering
langs kurvede linjer baseret pa en oprindelig
AB-referencelinje

Cirkelpivotering-navigering © — viser en
navigering rundt om et centralt punkt med en
varierende radius, baseret pa en indledende
AB-referencelinje

Sidste passage-navigering & - muligger reel
sidste passage-navigering

Reekkenavigering © - angiver, hvor den naeste
reekke befinder sig, og muligger navigering ved
reekkens afslutning til den neeste tilstadende
reekke

Ingen navigering - afbryder navigering

U

Markér markgreense — etablerer
udbringningsomradet og fastizegger de
omrader, den ikke omfatter. Nar du opretter
en ekstern eller indledende markgraense, vil
greenselinjen veere pa ydersiden af den ydre
bomsektion. Nar du opretter en indre eller
yderligere markgraense, vil greenselinjen veere
pa indersiden af den indre bomsektion.
Gratonet = GNSS er ikke tilgeengelig.

Afslut markgreense - feerdiggar
markgraenseprocessen. Markgraenser kan ogsa
afsluttes ved at kare inden for en sporvidde fra
startpunktet. Gra = minimumsafstanden er ikke
tilbagelagt.

Annuller markgraense — Annullerer processen
for ny markgreense. Vender tilbage til forrige
markgraense (hvis oprettet).

E:\?

Slet markgraense — Sletter alle etablerede
markgraenser i det aktuelle job.

BoomPilot

4

Slar Automatisk sprederkontrol (ASC) til og fra.
Gratonet = GNSS er ikke tilgeengelig.

Markeringspunkt 4l — markerer et punkt for
keretgjets position. Gratonet = GNSS er ikke
tilgeengelig.

Retur-til-punkt navigation — angiver afstanden
og navigeringen tilbage til det oprettede punkt.

Slet punkt — sletter det markerede punkt.

Annullér navigering — skjuler afstanden og
navigeringen tilbage til det markerede punkt.

Retningslinjer

A

Punkt A @ — markerer det farste punkt pa
retningslinjen.

B

Punkt B @ — markerer det sidste punkt pa
retningslinjen.
Gra = minimumsafstanden er ikke tilbagelagt.

S

Annullér Punkt A — annullerer
Punkt A-proecssen. Vend tilbage til forrige AB
retningslinje (hvis oprettet).

Neeste raekke Punkt B @ — markerer det sidste
punkt i reekken.

Retningsvinkel @ — fastsaetter en lige
retningslinje malt i grader i urets retning fra en
nordlig basislinje. Nord = 0, @st = 90, Syd =
180, Vest = 270.

A+ tilpasning — aendrer den eksisterende
retningslinje til karetgjets aktuelle position.

Neeste lige retningslinje — viser den naeste lige
AB eller retningslinje for retningsvinkel, gemt i
det aktuelle job.

Naeste kurvet AB retningslinje — viser den
naeste kurvede AB retningslinje, som er gemt i
det aktuelle job.

Neeste Cirkelpivotering-retningslinje — viser den
naeste cirkelpivoterede AB retningslinje, som er
gemt i det aktuelle job.

@ @ ¢ e 60

Kurvet udsyn — angiver, hvor den aktuelle
styring farer karetgjet hen ved hjeelp af en 'pil'
som navigering.

m www.teejet.com
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n Valgmuligheder for skarm

Zoom ind/ud

=
@‘\—‘

AV

Karetgjsvisning — ikonerne eller knapperne justerer
keretgjsvisningen eller perspektivet fra karetgjsvisning til
fugleperspektiv.

Ikoner — anvendes pa Matrix Pro 570GS

Knapper — anvendes pa Matrix Pro 840GS

Markvisning — ikoner eller knapper forager/formindsker B
det viste omrade pa skaermen.

Panorering

l é Pile - flytter det viste kortomrade i den
é p tilsvarende retning uden at flytte karetgjet.
1

Valgmuligheder for RealView-navigation

@ Valg af videokamera — veelger én af op til otte
— videokameravisninger, hvis der er tilsluttet et
videovalgmodul (VSM).

Verdensvisning — udvider skeermvisningen il at
omfatte det starst mulige omrade.

®® Opdelt skeermbillede — vaelger ét af to saet

&8 med fire kameraindgange (A/B/C/D eller
E/F/G/H) for at opdele skaermen i fire separate
videofeeds.

3 % Opseetning af videonavigering — adgang til at

aktivere Videonavigering eller Styretgjsvinkel
og il at justere retningslinjer.

@ Videonavigering — placerer tredimensionelle
retningslinjer pa videobilledet som hjeelp til
navigationen.

Styretgjsvinkel — viser den retning, hvori rattet
== | skal justeres.

Op- og Ned-ikoner — bruges til at justere
navigeringslinjer og horisontlinje, sa de
stemmer overens med kameraets visning.

Tag et billede - gemmer et stillbillede af den

aktuelle skeermvisning til et USB-drev.

NAVIGERINGSLINJE

Navigeringslinjen holder dig informeret om dit valg af valgbar
information, navigationsstatus og sektionsstatus.

Navigationsaktivitet og Bomstatus

GNSS-status — viser "Ingen GNSS", nar GNSS ikke er tilgeengelig,
eller "Langsom GNSS", nar GNSS modtager GGA-data pa under
5Hz

Fejl i krydsspor - viser afstanden fra den gnskede retningslinje

Aktuel aktivitet — viser aktiviteter, sdsom markering af et A- eller
B-punkt, hvis du neermer dig enden af raekken, samt angiver,
hvornar der skal vendes om, samt afstanden tilbage til et markeret
punkt

Sektionsstatus — der vises et punkt for hver programmeret sektion:
Et grent punkt angiver, at sektionen er aktiv og et rgdt punkt
angiver, at sektionen ikke er aktiv

Figur 7-2: Navigationsaktivitet/Sektionsstatus

Fejl i krydsspor
Afstanden rundt om retningslinjen, der regnes som uden fejl, kan
justeres i Konfiguration-> Navigering-> Navigeringsfalsomhed.

Du kan andre formatet, som afstanden vises i:
1. Tryk pa Navigationsaktivitet i navigeringslinjen.
2. Velg malingsformatet.

98-05273-DA R5
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Valgbar information
Hastighed - viser den aktuelle karselshastighed

Retning — viser kareretningen, baseret pa en retningslinje fra
nord til syd i urets retning. Nord = 0°, @st = 90°, Syd = 180°,
Vest = 270°.

Samlet bearbejdet areal — viser det totale akkumulerede omrade
med udbragt produkt, inklusive omrader med dobbelt deekning

Arbejdsstid — viser den samlede tid, udbringningen er aktiv i det
aktuelle job

Tid - viser den aktuelle tid baseret pa den valgte tidszone

Spornummer — viser det aktuelle spornummer i reference til den
indledende AB retningslinje, i retning fra A til B. Nummeret vil vaere
positivt, nar keretgjet er til hajre for AB basislinjen, eller negativ,
nar karetgijet er til venstre for AB basislinjen.

Systemtryk — viser det aktuelle systemtryk (kun tilgeengelig, nar
input-foutputmodulet er installeret pa systemet)

Drébesterrelse — viser den aktuelle dyses drabestarrelse (kun
tilgeengelig, nar input-/outputmodulet er installeret pa systemet)

Fiqur 7-3: Valgbar information

STATUSLINJE

Statuslinjen viser information om GNSS-status,
navigeringstilstand, markgraenseareal, tilkobling af assisteret/
automatisk styring, tilt-korrigering, kontrolstatus for redskab,
drabe-/trykstatus, dyseflowstatus og meengdekontrolstatus.

Nar du trykker pa et ikon, vises den relaterede statusinformation.

Figur 7-4: Statuslinje

GNSS-status

N

Navigeringstilstand —__

Status for markstarrelse ——

Status over assisteret/automatisk _—
styring

Status for tilt-korrigering —

Status for Boompilot /

Drabe-/trykstatus

Gran = GPS, GLONASS eller SBAS (med eller uden
pakreevet DGPS)

Gul = kun GPS
Red = ingen GNSS
Orange = Glide/ClearPath

Z2Xs X

=2
o
s
Q
)
=.
5
Q
wn
=
wn
-+
o
3
Q.

Lige AB-navigering
Kurvet AB-navigering
Cirkelpivotering-navigering

Sidste passage-navigering

©e06ed

Reekkenavigering

Intet ikon = ingen navigering

Status for markstorrelse

Uden for markgreense = karsel uden for afgraenset
omrade

Inden for markgreense = karsel inden for afgraenset
omrade

Intet ikon = ingen markgraense etableret
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Status over assisteret/automatisk styring

@ Gron =tilkoblet, aktiv styring

Gul = aktiveret, alle betingelser er opfyldt for at tillade
assisteret/automatisk styring

. Rad = deaktiveret, alle betingelser er ikke opfyldt for at

tillade assisteret/automatisk styring

Intet ikon = intet system med assisteret/automatisk styring

installeret

Status for tilt-korrigering
¢\ Farvet = tilkoblet anvender aktiv tilt-korrigering

€\ Rad = deaktiveret

Intet ikon = intet tilt-gyromodul installeret pa systemet,
eller tilt er associeret med system med assisteret/
automatisk styring

Status for Boompilot

A
A
A

Grgn = automatisk
Gul = alt teendt
Rad = slukket/manuel

Intet ikon = enkel sektion (SmartCable eller SDM er ikke
installeret pa systemet)

Drabe-/trykstatus

Farvet = tilkoblet. Drabens farve er direkte associeret med
den aktuelle drabestarrelse. Farvevalg inkluderer: (YY)

LY o1 )

& Overstreget = deaktiveret

Intet ikon = intet tryksensor-graensefladesaet installeret,
ingen tryksensormonitor p4 DCM

Skaerme med status/information
GNSS-status

GNSS-status viser information om aktuel GNSS-status, inklusive
datahastigheder, antal synlige satellitter, status for HDOP og PRN,
modtager og version, satellitkvalitet og -ID samt UTM-zone.

1. Tryk pa ikonet GNss-sTATUS el (2] fell [

Status for navigeringstilstand

Status for navigeringstilstand viser information om
navigeringsmenstre, navnet pa den aktuelle retningslinje og hvor
mange retningslinjer, der er gemt i konsollen.

1. Tryk pa ikonet NAVIGERINGSTILSTAND & & © @ (@),

NAVIGERING

98-05273-DA R5 m
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Status for marksterrelse Status for Boompilot

Status for markstarrelse viser information om arealer inden for de Status for BoomPilot viser information om den aktuelle status for
aktuelle markgreenser. BoomPilot-systemet.

1. Tryk pa ikonet MARKST@RRELSE @ @), 1. Tryk pa ikonet STATUS FOR BOOMPILOT A A A.

Status over assisteret/automatisk styring Drabe-/trykstatus
Status for assisteret/automatisk styring viser information om Drabe-/trykstatus viser information om den aktuelle status af
den aktuelle status for systemet med assisteret/automatisk drabestarrelse og systemtryk.
styring, inklusive tlt-status. 1. Tryk pé ikonet DRABE-/TRYKSTATUS
1. T.ryk Cps ik.onet ASSISTERET/AUTOMATISK STYRING 000 000K
.

Status for tilt-korrigering
Status for tilt-korrigering viser information om den aktuelle status
for systemet med tilt-korrigering.

1. Tryk pa ikonet TILT-KORRIGERING ) €.
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NAVIGATIONSSKARME

Navigering og navigation kan abnes fra skaermene Keretgjsvisning, Markvisning og RealView.
+ Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING a for at vise navigationsmuligheder.

Figur 7-5: Valgmuligheder for navigeringsskaerme

Skeermbilledet Hiem/Job
(eller tryk pa knappen Hjem)
Opseetning af enhed
Navigering i keretgjsvisning

Valgmuligheder for Navigering

L04A0000
S L a20%L o
@00
o=

(B

Ikonerne for zoom ind/ud er ikke tilgeengelige pa Matrix Pro 840GS
eller skeermene i RealView-navigation

Valgmuligheder for RealView

® 0@

®®
h‘@ 4l

4> E

Navigering i markvisning

RealView-navigation
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Koretgjsvisning
Karetgjsvisning giver et computergenereret billede af karetgjets position, der bliver vist i udbringningsomradet. Fra denne skaerm
kan du tilga alle valgmuligheder for opseetning og navigation pa fanerne Valgmuligheder til hgjre pa skaermen.

For adgang til skeermen Karetgjsvisning:

1. Tryk pa fanen NAVIGERING | KGRETAJSVISNING @
Figur 7-6: Karetgjsvisning

Navigeringslinje

Statuslinje

Retningslinjer for navigering

Overlappet deekningsareal

Navigering pa skaermen

Retningslinjer

<4 Orange - aktiv retningslinje

<« Sort (flere) - tilstadende retningslinjer
<«Sort - markens greenselinje

Punkter — markgrer for etablerede punkter
<«4Rgdt punkt - retur-til-punkt

<«BIat punkt - punkt A

<«Grgnt punkt - punkt B

Horisontkompas — den generelle retning kan vises i
horisonten (nar der er zoomet ind)

Deaekningsareal - viser et bearbejdet omrade og overlapning:
<«BIa - en udbringning

<«4Rad - to eller flere udbringninger

Sektioner

<4 Tomme felter - inaktive sektioner
<Hvide felter - aktive sektioner

Knap/taste-funktion for Matrix Pro 840GS-konsol

Zoom ind/ud og Perspektiv — op/ned-knapperne AY
justerer karetgjets visning eller perspekiv til horisonten fra
keretgjsvisning til fugleperspektiv.

Horisontkompas

Keretgj med visning i realtid
af aktive bomsektioner

Fanen Valgmuligheder for Navigering

Deekningsareal

m www.teejet.com
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Markvisning

E Markvisning giver et computergenereret billede af karetgjets position og udbringningsomrédet set fra luften. Fra denne skeerm kan
du tilga alle valgmuligheder for opseaetning og navigation, savel som Panoramatilstand, pa fanerne Valgmuligheder til hgjre pa
skeermen.

For adgang til skaermen Markvisning:

1. Tryk pa fanen NAVIGERING | MARKVISNING m
Fiqur 7-7: Markvisning

Navigeringslinje

.-",d

Repreaesentation af keretgj

Fanen Valgmuligheder for Navigering

Statuslinje Fanen Valgmuligheder for skaerm

Overlappet daekningsareal

Retningslinjer for navigering Kortlagt deekningsareal

Navigering pa skarmen
* Retningslinjer
<« Orange - aktiv retningslinje
<« Sort (flere) — tilstadende retningslinjer
<« Sort — markens greenselinje

+ Punkter — markgrer for etablerede punkter
<«4Radt punkt - retur-til-punkt
«4Blat punkt - punkt A
<«Crgnt punkt - punkt B

+ Dakningsareal - viser et bearbejdet omrade og overlapning
<«BIa - en udbringning
<«4Rad - to eller flere udbringninger

Knap/taste-funktion for Matrix Pro 840GS-konsol
« Zoom ind/ud — Op/ned-knappeme & Y justerer det synlige
omrade pa kortet.

NAVIGERING
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RealView-navigation
RealView-navigation muligger visning af en live videoindgang i stedet for et computergenereret billede. Fra denne skeerm kan du
fa adgang til alle valgmuligheder for opseetning og navigation pa fanerne i skeermens hgjre side. Hvis du vil justere skaermbilledet
[bakgear, spejlvendt], skal du ga til Opseetning-> Konfiguration-> Video.

» Enkelt kamera - et enkelt kamera er fastgjort direkte pa konsollen
» Videovalgmodul - hvis der er installeret et videovalgmodul (VSM) pa systemet, er der to (2) valgmuligheder tilgeengelige for video:
+ En kameravisning — der kan veelges mellem op til otte kameraindgange for at @ndre visning af videoindgangen.

+ Opdelt skeermbillede — der kan veelges mellem to seet af fire kameraindgange (A/B/C/D eller E/F/G/H), saledes at skeermen er
inddelt i fire separate videofeeds.

Sadan far du adgang til RealView-skaermen:

1. Tryk pa fanen REALVIEW-NAVIGATION n
Figur 7-8: RealView-navigation

Navigeringslinje

Retningslinjer for navigering N Horisontlinje

Fanen Valgmuligheder for Navigering
Statuslinje

Fanen Valgmuligheder for RealView

Styretgjsvinkel

Navigering pa skarmen @ Fanen Valgmuligheder for RealView (med
+ Retningslinjer VSM)
<«Orange — aktiv retningslinje
<« Sort (flere) — tilstedende retningslinjer
<qHorisontal Sort linje — justerbar horisontlinje

Q Fanen Valgmuligheder for Navigering
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== |Lige AB-navigering
e

Lige AB-navigering viser en navigering i lige linje baseret pa
referencepunkterne A og B. De oprindelige A- og B-punkter anvendes til at
beregne alle de andre parallelle retningslinjer.

BEMZAERK: Offset for tilstadende retningslinjer beregnes med
navigeringsbredde: Se "Konfiguration" i kapitlet Systemopsaetning.

Kurvet AB-navigering

Kurvet AB-navigering viser en navigering langs kurvede linjer baseret pa en
oprindelig AB-referencelinje. Denne oprindelige basislinje anvendes til at
beregne alle andre retningslinjer.

BEMAERK: Det anbefales ikke at ga ud over 30° af AB retningslinjen for
kurvet navigering.

cH

Offset for tilstadende retningslinjer beregnes med
navigeringsbredde: Se "Konfiguration" i kapitlet
Systemopseetning.

TIP: Ved arbejde i et afgraeenset omréade vil vejledningsmanstret, der
gar udenfor de etablerede AB-punkter, veere navigering i en lige
linje.

Cirkelpivotering-navigering

Cirkelpivotering-navigering viser en navigering rundt om et centralt punkt

med en varierende radius baseret pa en indledende AB-referencelinje. Denne

oprindelige basislinje anvendes til at beregne alle andre retningslinjer.

ol

Det anvendes til produktudbringning i en mark med centerpivotering, hvor der
navigeres langs en cirkuleer retningslinje, der svarer il radius i vandingsanlaeg
med centerpivotering.

BEM/ERK: Offset for tilstadende retningslinjer beregnes med
navigeringsbredde. Se "Konfiguration" i kapitlet
Systemopsaetning.

Sidste passage-navigering

Sidste passage-navigering muligger reel sidste passage-navigering.
Konsollen lokaliserer automatisk det neermeste bearbejdede omrade og
fastleegger parallelle retningslinjer baseret pa det areal.

2g

BEMZERK: Hvis en markgreense er etableret uden udbringelse i lgbet af
denne markgraenseproces, pabegyndes navigering ikke.

Raekkenavigering

Reekkenavigering angiver, hvor den naeste raekke befinder sig, og muligger
navigering ved reekkens afslutning til den neeste tilstedende raekke. Nar
operatgren markerer afslutningen af en reekke og begynder at dreje hen mod
den nzeste raekke, vises en lige AB-navigeringslinje i den naeste raekke. Nar
karetojet befinder sig i den naeste reekke, afbrydes navigeringen.

BEMAERK: Offset for naeste raeekke beregnes med navigeringsbredde:
Se "Konfiguration" i kapitlet Systemopsaetning.

Funktionen Raekkenavigering understotter ikke, at der springes over
reekker.

@ |Ingen navigering

Ingen navigering afbryder navigering.

BEM/ERK: Tilstanden Ingen navigering sletter ikke etablerede retningslinjer og punkter fra konsollen. Hvis du vil slette
etablerede/gemte data fra konsollen, skal du se "Datastyring” i kapitlet Systemopsaetning.
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RETNINGSLINJER

AB-retningslinjer, retningslinje-retningslinjer, naeste passage-
retningslinjer og naeste raekke-retningslinjer er tilgeengelige,
afheaengigt af den aktuelle navigeringstilstand. Der kan gemmes
op til 25 retningslinjer i konsollen pr. job. Hvis der skiftes fra

en navigeringstilstand til en anden, vil det eendre de aktuelt
tilgaengelige retningslinjer.

Der kan oprettes flere retningslinjer i hver navigeringstilstand.
Hvis der gemmes mere end én retningslinje i en enkelt
navigeringstilstand, vil funktionen Naeste retningslinje blive
tilgeengelig. Nar der trykkes pa Neeste retningslinje @) &5 @,
vil karetgjet blive rettet mod den naeste retningslinje, der er gemt i
konsollen.

En operater kan duplikere og redigere jobs, s& markgraenser og
retningslinjer kan bruges igen til forskellige udbringninger i den
samme mark ved hjeelp af Fieldware Link eller valgmuligheden
Data -> Jobdata -> Administrér.

Kurvet udsynsretningslinje

o Kurvet udsynsretningslinje angiver, hvor den aktuelle styring
vil fare keretgjet ved hjeelp af en pil. Valgmuligheden Kurvet

udsyn er tilgaengelig i alle navigeringstilstande.

Sadan aktiveres Kurvet udsynsretningslinje:
1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING a for
at vise navigationsmuligheder.

2. Vaelg ikonet KURVET UDSYN .
Pilen vil vaere synlig pa navigationsskeermen.

Figur 7-9: Kurvet udsyn

Sadan fierner du den kurvede udsynsretningslinje:
1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING a for
at vise navigationsmuligheder.

2. Valg ikonet KURVET UDSYN .

Markering af punkt A og B
Q @ Sadan oprettes en AB-retningslinje:

1. Ker til den gnskede position for Punkt A @.

2. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING a for
at vise navigationsmuligheder.

3. Tryk pa ikonet PUNKT A Q mens kgretgjet er
i bevaegelse.

4. Kaer til den gnskede position for Punkt B @.

5. Tryk pa ikonet PUNKT B @ for at oprette AB-linjen.

6. "@nsker du at angive et navn for denne retningslinje?"
Tryk pa:
» Ja - for at indtaste et navn og gemme retningslinjen i

konsollen

» Nej — for at oprette et navn automatisk og gemme
retningslinjen i konsollen

Konsollen begynder at vise navigationsoplysninger.
BEM/ERK: Ikonet PUNKT B (&) kan ikke veelges (gratonet), for du

har kgrt minimumsafstanden (3,0 meter i lige eller kurvet
navigering, 50,0 meter i cirkelpivotering-navigering).

BEMZAERK: Det er ikke ngdvendigt at kere hele omkredsen af
cirklen for at kunne pabegynde cirkelpivotering-
navigering.

Tryk pa ikonet ANNULLER MARKERING for @ atannullere
kommandoen PUNKT A og vende tilbage til den forrige
retningslinje (hvis oprettet).

Figur 7-10: Punkt A-punkt
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Figur 7-11: Punkt B-punkt Funktionen A+ tilpasning
@ Funktionen A+ tilpasning flytter den eksisterende
retningslinje til keretgjets aktuelle position.

Sadan justeres retningslinjen:
1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING a for
at vise navigationsmuligheder.

2. Tryk pa ikonet A+ TILPASNING (A)
Figur 7-14: A+ tilpasning

NAVIGERING
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Funktionen Nzeste retningslinje

. . . Hvis der gemmes mere end en retningslinje, vil
funktionen Neeste retningslinje blive tilgeengelig.

Nar der trykkes pa Neeste retningslinje, vil keretgjet blive rettet
mod den naeste retningslinje, der er gemt i konsollen.

Sédan skifter du til andre tilgeengelige retningslinjer:
1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING a for
at vise navigationsmuligheder.

2. Tryk pa ikonet NZESTE RETNINGSLINE @) @ @ .
Skift mellem alle retningslinjer ved at trykke pa ikonet NESTE
RETNINGSLINJE @) & @ igen.

Figur 7-15: Neeste retningslinje

Tryk pa ikonet Navigeringstilstand pa Statuslinje for at se, hvilken
retningslinje der er aktiv.

Figur 7-16: Se hvilken retningslinje, der er aktiv.

Sidste passage-retningslinjer
Sidste passage-navigering muligger reel sidste passage-
navigering. Konsollen lokaliserer automatisk det neermeste
bearbejdede omrade og fastleegger parallelle retningslinjer baseret
pa det areal.

Sédan aktiveres Sidste passage-retningslinjer:
1. Kaer til den gnskede position og begynd bearbejdning af den
farste passage.

2. Kear ved siden af det bearbejdede omrade.
3. Konsollen begynder at vise navigationsoplysninger.

BEM/ERK: Hvis en markgraense er etableret uden udbringelse
i labet af denne markgraenseproces, pabegyndes
navigering ikke.

Figur 7-17: Bearbejd forste passage
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Neeste reekke-retningslinjer
Reekkenavigering angiver, hvor den naeste reekke befinder
sig baseret pa den programmerede navigeringsbredde, og
muligger navigering ved brugermarkerede reekkeafslutninger til
den neeste tilstedende raekke. Nar operatgren signalerer enden af
reekken, vil en lige AB-linje blive etableret i den aktuelle raekke, og
navigeringen muliggeres for den naeste raekke. Nar keretgjet
befinder sig i den naeste reekke, afbrydes navigeringen.

BEM/ERK: Offset for neeste raekke beregnes med
navigeringsbredde: Se "Konfiguration” i kapitlet
Systemopseetning.

Sadan aktiveres Neeste raekke-retningslinjer:
1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING [ for
at vise navigationsmuligheder.

2. Ved afslutning af en raekke (mens man karer i lige linje)
skal der trykkes pa ikonet PUNKT B @
<«Afslutningen af raekken markeres med et grant punkt @.
3. Drej mod den nzeste raekke.
4. Der vises navigering for den neeste, tilstedende reekke baseret
pa vendingens retning.
<«Retningslinjen fiernes, mens karetgjet befinder sig i
reekken.
5. Gentag ved afslutningen af den naeste raekke.
BEMZAERK: Funktionen Reekkenavigering understatter ikke, at
der springes over raekker.

Figur 7-19: Markér slutning af reekke

Retningsvinkel

@ En retningsvinkel er defineret som en vandret vinkel malt i
urets retning fra en nordlig basislinje. Nar der bruges en

retningsvinkel, er punktet, hvorfra retningsvinklen starter, centrum i

en imagineer cirkel. Nord = 0°, @st = 90°, Syd = 180°, Vest = 270°.

En retningsvinkel kan indtastes for at bestemme
den ngjagtige placering af keretgjet. Du kan indtaste
retningsvinklen, nar tilstanden lige AB-navigering er valgt.

Sadan oprettes en retningslinje for retningsvinkel:
1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING [ for
at vise navigationsmuligheder.

2. Tryk pa ikonet RETNING @ for at indtaste retningsvinklen.
3. Brug indtastningsskeermen for at fastseette retningsvinklen.
4. "@nsker du at angive et navn for denne retningslinje?"

Tryk pa:

P Ja - for at indtaste et navn og gemme retningslinjen

» Nej — for at oprette et navn automatisk
Konsollen begynder at vise navigationsoplysninger.
For at fastseette yderligere retningslinjer for retningsvinkel fglges

samme fremgangsmade som for den farste retningslinje for
retningsvinkel.

Figur 7-20: Retningsnavigering

NAVIGERING
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) UDBRINGNINGSGRANSE

Anvendelsen af markgreenser etablerer omrader, hvor udbringning
bliver og ikke bliver anvendt ved brug af ABSC eller BoomPilot.
Markgraenser kan etableres i alle navigeringstilstande. Der

kan gemmes én ekstern markgraense og op til fem (5) interne
markgraenser pa én gang.

En operater kan duplikere og redigere jobs, s& markgraenser og
retningslinjer kan bruges igen til forskellige udbringninger i den
samme mark ved hjeelp af Fieldware Link eller valgmuligheden
Data -> Jobdata -> Administrér.

Sédan oprettes en ekstern udbringningsgraense:

1. Ker det til enskede sted i udbringningsomradets perimeter.

2. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING a for
at vise navigationsmuligheder.

3. Tryk pa ikonet MARKGRAENSE & mens koretojet er i
beveegelse.

4. Ker udbringningsomradets perimeter.
5. Fuldfer markgraensen:

» Kor til en bredde af et skar fra udgangspunktet.
Markgreaensen lukkes automatisk (den hvide retningslinje
bliver sort).

» Tryk pa ikonet AFSLUT MARKGR/NSE &3 . En lige linje
fuldfgrer markgraensen mellem din aktuelle position og
udgangspunktet.

6. Tryk pa:
» Gem — for at gemme markgraensen
» Slet - for at slette markgreensen

BEM/ERK: Pa den eksterne eller oprindelige markgraense er
ikonet for AFSLUT MARKGRAENSE B ikke valgbart
(gratonet), far du har kert minimumsafstanden (fem
gange skarbredden).

Hvis en markgreense kortleegges med en eller flere sektioner
foldet sammen og deaktiveret, er det nadvendigt at vedligeholde
denne sektionskonfiguration under hele gennemkerslen af
markgraensen. Alle andringer, der udfgres til det antal sektioner,
som er deaktiverede, dvs. til maskinbredden efter kortleegning af
markgraensen er startet, resulterer i udbringningskortlaegning af
markgraensen ved den udvendige kant af alle de programmerede
sektioner - ikke blot dem, der er aktiverede pa et givet tidspunkt
under gennemkgarsel af markgraensen.

Under kortleegning af en markgraense med nogle af sektionerne
deaktiverede er det ngdvendigt at sl& Manuel tilstand A og sla
hoved- og sektionskontakterne til for alle sektioner, der skal bruges
under gennemkgrslen af markgraensen. Nar gennemkerslen

af markgraensen er fuldfert, kan sektionskontakterne slas fra,
hovedkontakten skal forblive i til-tilstand og BoomPilot kan

skiftes tilbage til automatisk tilstand A hvorefter du kan bruge
automatisk sektionsstyring.

BEM/ERK: Hvis en markgraense er kortlagt med nogle af
sektionerne foldet sammen, som beskrevet ovenfor,
kan det veere nadvendigt at bruge ikonet A+ tilpasning
@ pa retningslinjen for at korrigere positionen for
efterfglgende gennemkarsler i marken.

Figur 7-21: Markgraense under udfarelse
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Figur 7-23: Afslut markqraense — ker til udgangspunktet Tryk pa ikonet SLET MARKGR/ENSE © for at slette alle
markgraenser for det aktuelle job.

Figur 7-26: Slet markgreense

Figur 7-24: Gem markgraense

| overensstemmelse med din aktuelle position vises ikonet
INDEN FOR MARKGRANSE (@) eller ikonet UDEN FOR
MARKGR/ANSE (&) pa Statuslinje, nar markgraensen er oprettet.

Figur 7-27: Markgraense pa Statuslinje

Tryk pa ikonet ANNULLER MARKGRANSE (€2 for at annullere
oprettelsen af den nye markgraense og vende tilbage til den forrige
markgraense (hvis den er oprettet).

For at oprette en eller flere interne markgreenser fglges samme
fremgangsmade som for den oprindelige markgreense.

Figur 7-25: Tilfgj intern markgraense

NAVIGERING

Nar du opretter en ekstern eller indledende markgreense, vil
greenselinjen veere pa ydersiden af den ydre bomsektion. Nar du
opretter en indre eller yderligere markgraense, vil graenselinjen
veere pa indersiden af den indre bomsektion.

Hvis ingen af sektionerne er aktive, markeres markgraensen ved
den yderste sektion.
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1+ RETUR-TIL-PUNKT

Retur-til-punkt muligger navigering tilbage til et oprettet punkt i
Karetgjsvisning og Markvisning. | Karetgjsvisning vejleder en pil
keretgjet tilbage til det etablerede punkt. | Markvisning vises kun
punktet.

Et retur-punkt er jobspecifikt og forbliver aktivt i det aktive job,
indtil det annulleres.

Markering af et retur-punkt
For at markere et retur-punkt:
1. Ker til den @nskede position for Retur-punkt @.

2. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING a for
at vise navigationsmuligheder.

3. Tryk pa ikonet TILF@J PUNKT @.
Figur 7-28: Retur-punkt oprettet — Karetgjsvisning

Figur 7-29: Slet punkt

Slet retur-punktet

Sadan slettes det oprettede retur-punkt:
1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING a for
at vise navigationsmuligheder.

2. Tryk pa ikonet SLET PUNKT @.

Ikonet Slet punkt er ikke tilgeengeligt, nar Retur-til-punkt navigation

er aktiv.

Navigering til et retur-punkt

Sadan vises afstand og navigering til det etablerede retur-punkt;

1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING E for
at vise navigationsmuligheder.

2. Tryk pa ikonet RETUR-TIL-PUNKT NAVIGATION (1]

Konsollen begynder at give afstandsinformation fra karetgjet til det

etablerede punkt i Navigeringslinje.

Brug ikonet ANNULLER RETUR-TIL-PUNKT NAVIGATION for
@ at skjule afstanden og navigeringen til det etablerede punk.

Navigering kan ikke beregnes, nar "?" vises i
navigeringslinjen.

Figur 7-30: Retur-til-punkt navigering — Karetgjsvisning
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BOOMPILOT

Afhzengigt af, om der er et sektionskontrolsystem il stede, og
hvornar det er tilstede, hvilken slags sektionskontrol der anvendes,
samt hvilke valgmuligheder der er aktiverede, kan der veere
mange valgmuligheder for BoomPilot sektionskontrol.

Denne sektion inkluderer valgmuligheder for opseetning for disse
konfigurationer:
P Intet sektionskontrolmodul
e Kun konsol
e Med valgfri arbejde-teend/sluk-knap
» Med TeeJet-sektionskontrolmodul og Kontaktboks eller ISM
» Med TeeJet-sektionskontrolmodul

Intet sektionskontrolmodul

Hvis der ikke er et sektionskontrol-system til stede, bruges ikonet
BoomPilot eller en valgfri arbejde-teend/sluk-knap til at sla Enkel
sektion til eller fra. Der vises kun én sektionsbredde, og der er
intet ikon i Statuslinje.

BEMAERK: Huvis der er en ISOBUS-kontrolenhed, SmartCable,
Sektionstyremodul (SDM) eller Skift funktionsmodul
(SFM) til stede, henvises der til falgende afsnit for
yderligere information.

BEM/ERK: Ikonet BOOMPILOT er gratonet A nar GNSS ikke
er tilgeengelig.

Kun konsol
Ikonet BoomPilot bruges til at sla sektionen til eller fra.

Sadan justeres indstillingerne for konfiguration:
>
1. Tryk pa den nederste fane SYSTEMOPSATNING .

2. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [g5.
3. Trykpa [,
4. Indstil "ikonet BoomPilot" til [X¥0Ag-

BEMAERK: Indstillingen for Starttilstand for BoomPilot gar ingen
forskel i funktionen af denne valgmulighed.

Sadan slas udbringning til eller fra ved hjeelp af konsollen:
1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING [ for
at vise navigationsmuligheder.

2. Tryk pa ikonet BOOMPILOT A\.

3. Tryk pa ikonet BOOMPILOT A\ for at skifte mellem at sla
sektionen til eller fra.

Figur 7-31: Ikonet BoomPilot og indikatoren Statuslinje

Med valgfri arbejde-teend/sluk-knap
Arbejde teend/sluk-knap bruges til at sla sektionen til eller fra.

Sadan justeres indstillingerne for konfiguration:
1. Tryk pa den nederste fane SYSTEMOPS/ATNING .

2. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [g.
3. Trykpa (G
4. Indstil "ikonet BoomPilot" til [PEELTAZIY.

BEMAERK: Indstillingen for Starttilstand for BoomPilot gar ingen
forskel i funktionen af denne valgmulighed.

| omréder, hvor udbringningen er gnsket:
1. Indstil Arbejde teend/sluk-knap il positionen "Teendt".

| omrader, hvor udbringningen ikke er gnsket:
1. Indstil Arbejde teend/sluk-knap til positionen "Slukket".

Séadan bruges konsollen

Sadan styres sektionen med ikonet BoomPilot, nér der er en

arbejde teend/sluk-knap pa systemet:

1. Indstil “ikonet BoomPilot" til XA

2. Arbejde teend/Sluk-knap skal forblive i positionen "Slukket".

3. Tryk pa ikonet BOOMPILOT A\ for at skifte mellem at sla
sektionen til eller fra.
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Med Teelet-sektionskontrolmodul o [
Kortaktboke ollas 1SM utog

SmartCable, Sektionstyremodul (SDM) eller Skift funktionsmodul Kgreta jsvisnin g
(SFM) og en Kontaktboks eller Statusmodul for redskab (ISM) er
til stede.

BEMZAERK: Ikonet BOOMPILOT er gratonet A nér GNSS ikke
er tilgaengelig. lkonet BoomPilot pé statuslinje vil vaere
slukket/manuel A.

Zoom ind/ud og Perspektiv bruges til at justere karetgjsvisning
eller perspektiv fra karetgjsvisning til fugleperspekiv.

« Zoomind ¥ A vil justere visning til kretgjsvisning med et
kompas i horisonten

+ Zoomud S\ T vil justere visning til fugleperspektiv
Sadan slas udbringelse til eller fra automatisk:
1. Kontakten for automatisk/manuel boom skal vaere i positionen
"Auto".

<4 Automatisk — statuslinje-ikonet vil veere grent A

2. Hovedkontakt og sektionskontakter skal veere i positionen
"Teendt".
BEMZAERK: Udbringelse kan styres manuelt i tilstanden Automatisk
BoomPilot med kontakterne pa kontaktboksen eller
kontakterne, der har forbindelse til ISM.

Figur 7-32: Zoom ind og zoom ud

Sadan slas udbringelse til eller fra manuelt:

1. Kontakten for automatisk/manuel boom skal vaere i positionen
"Manuel".
<4Manuel - statuslinje-ikonet vil veere radt A

2. Brug kontakterne pa kontaktboksen eller kontakterne, der har
forbindelse til ISM.

Med Teelet-sektionskontrolmodul
SmartCable, Sektionstyremodul (SDM) eller Skift funktionsmodul
(SFM) er til stede. BoomPilot bruges til at indstille automatisk
sektionsstyring til fra/manuel A automatisk A eller
spotudbringning

BEM/ERK: Ikonet BOOMPILOT er gratonet A nar GNSS ikke
er tilgeengelig. Ikonet BoomPilot pa statuslinje vil vaere Markvisning

slukketimanuel A Zoom ind/ud bruges il at justere det synlige areal pa kortet.
Sédan slas udbringelse til eller fra automatisk: + Zoomind * A vil mindske storrelsen af det synlige
1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING [ for kortlagte areal
at vise navigationsmuligheder. « Zoom ud S\ 7 vil age storrelsen af det synlige kortlagte
2. Tryk pa og slip ikonet BOOMPILOT A areal

< Aktiver - statuslinje-ikonet skifter til grent A
<«4Deaktiver - statuslinje-konet skifter til radt A

Sédan anvendes spotudbringning:
1. Tryk pa fanen med valgmuligheder for NAVIGERING a for
at vise navigationsmuligheder.

2. Tryk og hold ikonet BOOMPILOT A\ nede over arealet, hvor
produktet skal udbringes.

<« Spotudbringning - statuslinje-ikonet skifter til gult A
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| Navigering i markvisning gar Panoramatilstand det muligt GNSS-baseret udbringningskortieegning af produkt kan findes i
manuelt at flytte fokus som gnsket. Positionen pa skeermen uden  Karetgjsvisning eller Markvisning i alle navigeringstilstandene,
for centrum vil bevares, indtil der trykkes pa ikonet Verden. nar en tredjeparts meengdestyring er oplast, og der findes

en maengdestyring pa systemet. Kortleegning kan registrere

Séadan far du adgang til Panoramatilstand og panorerer hen over arealer, der er daekket af redskabet (Kaedning), eller hvor meget

:kae_lr_mekn: : f VALGMULIGHEDER FOR SKZERM E produkt der er udbragt samt hvor (Udbringelse), og det kan styre
- p? anen ‘ enkel og variabel maengde af produktudbringelse (henholdsvis
2. Trykpa: Forudindstillet maldosering og Ordination).

» OG TRAK SKARMEN i den tilsvarende retning for at flytte
visningen pa skaermen.

» Brug PILENE - €= 5 B ti at flytte fokus i den

BEM/ERK: For yderligere information henvises der til kapitlet
Meengdestyring i denne brugervejledning.

tilsvarende retning pa skaermen (ned, venstre, hgjre, op). Sédan far du adgang til udbringningskortlaegning:
> lkonet VERDENSVISNING @ bruges il at centrere 1. Tryk pé den nederste fane NAVIGERING |
keretgjet pa skeermen og udvide skeermvisning til det strst K@ORETAJSVISNING eller NAVIGERING |
mulige omrade. MARKVISNING .
BEMERK: Tryk og hold PILENE u -y *f nede for hurtig 2. Tryk pa fanen VALGMULIGHEDER FOR KORTLAGNING
justering af indstillingerne. i for at vise valgmulighederne for kortlegning.

3. Veelg en eller flere:
» Kort over deekning @ — viser arealer, der er daekket af
redskabet, uanset om produktet blev udbragt eller ej
» Ordinationskort (CJ - forudindleest kort, der viser
information om maengdestyring, som kan bruges il
produktudbringelse
» Udbringningskort (4 - viser, hvor meget produkt, der
er udbragt og hvor, ved hjeelp af farver for at angive
hvor meget i forhold til forudindstillede eller automatisk
indstillede hgjeste og laveste niveauer
» Malhastighedskort & — viser udbringningsraten, som
maengdestyringen forsagte at udbringe pa hver placering
BEM/ERK: Udbringningskort og Malhastighedskort kan ikke
veelges samtidigt.

Sadan lukker du valgmulighederne for Panoramatilstand:
1. Tryk pa fanen LUK VALGMULIGHEDER (.

Figur 7-33: Panoramatilstand

Figur 7-34: Kort over daekning
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Figur 7-35: Ordinationskort

Figur 7-36: Udbringningskort

Figur 7-37: Malhastighedskort

SPECIFIKKE VALGMULIGHEDER FOR

RealView-navigation muligger visning af en live videoindgang i
stedet for et computergenereret billede. Opsaetningsmuligheder
RealView abner yderligere navigeringsveerktgjer, herunder
videonavigering og en indikator til styretajsvinkel.
» Enkelt kamera - et enkelt kamera er fastgjort direkte pa
konsollen
» Videovalgmodul - hvis der er installeret et videovalgmodul
(VSM) pa systemet, er der to (2) valgmuligheder
tilgaengelige for video:
+ En kameravisning — der kan vaelges mellem op til otte
kameraindgange for at aendre visning af videoindgangen.

+ Opdelt skeermbillede — der kan veelges mellem to seet af
fire kameraindgange (A/B/C/D eller E/F/G/H), saledes at
skeermen er inddelt i fire separate videofeeds.

Hvis du vil justere skeermbilledet [bakgear, spejlvendt], skal du ga
til Opseetning-> Konfiguration-> Video.

Sadan far du adgang til valgmulighederne for RealView:

1. Tryk pa den nederste fane REALVIEW-navigation [S&2A5,

2. Tryk pa fanen VALGMULIGHEDER FOR REALVIEW (@ for
at vise valgmuligheder for RealView.

3. Veelg mellem:

» Enkel kameravisning @ [kun VSM] - der kan veelges én
(1) af op til otte (8) kameraindgange for at skifte visningen
af videoindgangen.

» Opdelt skeermbillede §§ [kun VSM] - der kan veelges ét
(1) af to (2) seet af fire (4) kameraindgange (A/B/C/D eller
E/F/G/H), saledes at skaermen er inddelt i fire separate
videofeeds.

» Valgmuligheder for RealView-navigation #°g — &bner
yderligere navigeringsveerktgjer, herunder videonavigering
og en indikator til styretgjsvinkel

» Billedtagning med RealView-kamera (@f) - gemmer et
stillbillede af den aktuelle visning pa skaermen til et USB-
drev

Figur 7-38: RealView-navigation
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Valgmuligheder for RealView-
navigation
3&» Opsaetningsmuligheder RealView abner yderligere
navigeringsveerktgjer, herunder videonavigering og en
indikator til styretgjsvinkel.
1. Tryk pa fanen VALGMULIGHEDER FOR REALVIEW |&
at vise valgmuligheder for RealView.
2. Tryk pa ikonet VALGMULIGHEDER FOR REALVIEW-
NAVIGATION #%.
3. Velg mellem:
» Videonavigering @ - placerer tredimensionelle
retningslinjer pa videobilledet som hjeelp til navigationen
» Indikator til styretgjsvinkel —~ — viser den retning, rattet
skal drejes i for at blive justeret

» Justering af horisontlinje A W - justerer horisontlinjen
pa skeermen op eller ned
Figur 7-39: Opseetningsmuligheder for RealView

Kamerabillede
RealView-kamerabillede gemmer et stillbillede af den
aktuelle skaermvisning til et USB-drev.

1. Indsaet USB-drev.

2. Tryk pa fanen VALGMULIGHEDER FOR REALVIEW [§8

at vise valgmuligheder for RealView.
3. Tryk pa ikonet KAMERABILLEDE @§.
Figur 7-40: Videovisning i fuldskeerm af RealView-kamera

Valgmuligheder for VSM til kamera
Q gg Hvis der er installeret et videovalgmodul (VSM) pa
—  systemet, er der to (2) valgmuligheder tilgeengelige for
video:
1. Tryk pa fanen VALGMULIGHEDER FOR REALVIEW |&

at vise valgmuligheder for RealView.

2. Vealg mellem:

» Enkel kameravisning @ - der kan veelges én (1) af
op til otte (8) kameraindgange for at skifte visningen af
videoindgangen

» Opdelt skeermbillede @& [kun VSM] - der kan veelges ét
(1) af (2) seet af fire (4) kameraindgange (A/B/C/D eller
E/FIG/H), saledes at skaermen er inddelt i fire separate
videofeeds

98-05273-DA R5
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Fiqur 7-41: Enkelt kameravalg med VSM
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KAPITEL 8 - TREDJEPARTS MANGDESTYRING

Nar der findes en tredjeparts maengdestyring, og Maengdestyring
er oplast, vil information om udbringning og kortlaegning vises pa
navigeringsskarmene.

Sadan tilfgjes en tredjeparts maengdestyring til systemet:

1.
2.
3.

Tilfgj en meengdestyring til systemet.
Teend for maengdestyringen.

Pa Matrix Pro GS-konsollen oplaser du tredjeparts
maengdestyringen.

4. Genstart Matrix Pro GS.

Pa Matrix Pro GS-konsollen konfigurerer du indstillingerne for
tredjeparts maengdestyringen - der bruges til at konfigurere
hardwareinterfacet og kommunikationen.

Pa Matrix Pro GS-konsollen konfigureres indstillingerne

for produktet - bruges il at konfigurere produktnavn, tank/
beholdervolumener, maldosering, trin for justering af
maldosering samt farverne for kortleegningens hgjeste/laveste
mangdegraenser.

OPLASNING AF TREDJEPARTS
MANGDESTYRING

Funktionsoplasning bruges til at oplase avancerede funktioner.
BEM/ERK: Oplasningskoden er unik for hver konsol. Kontakt

5.

kundeservice hos TeeJet Technologies. Efter
oplasning forbliver en funktion oplast, indlil konsollen
nulstilles fuldstsendigt.

. Tryk p4 sidefanen KONSOL .

L -uriconsopisring]
Tryk pa knappen for oplasningsfunktionen ; for tredjeparts
mangdestyring.

Indtast oplasningskoden.

Genstart konsollen.

Figur 8-1: Funktionsopldsning

98-05273-DA R5
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Tredjeparts mangdestyring

Nar der findes et tredjeparts maengdestyring-system, og
Maengdestyring er oplast, kan tredjeparts meengdestyring
aktiveres/deaktiveres.

. Tryk pa den nederste fane SYSTEMOPS/ETNING (o).
. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [&.

1

2

SRR B <cicpars maangecstyring)

4. Velg, om tredjeparts meaengdestyring skal veere aktiveret eller
deaktiveret.

5. Nar deaktiveret, kan du veelge mellem:

» Hardwareinterface - bruges til at veelge et interface til
kommunikation med en tredjeparts maengdestyring.

» Kommunikationsprotokol — bruges til at vaelge en protokol
for kommunikation med en tredjeparts maengdestyring.

» Computer-mode - hvis der er valgt en gyldig protokol,
skal du veelge den computertilstand, der matcher
konfigurationen af maengdestyringen.

» Seriel baud-rate — hvis du bruger en enhed med serielt
interface, skal du veelge den rigtige baud-rate for
kommunikationen.

Veelg, nar som helst:

» Mangdekontrolstatus — bruges til at vise status for den
tilsluttede tredjeparts maengdestyring.

Figur 8-2: Tredjeparts maengdestyring

VALGMULIGHEDER FOR OPSATNING

Produkt

Nar der er et tredjeparts maengdestyringssystem til stede, og
Meengdestyring er oplast, er valgmulighederne for Produkt
tilgeengelige til konfiguration af navne for produktets kontrolkanaler
samt til hgjeste/laveste meengdegraenser og kortleegningens
tilsvarende, viste farver.

Tryk pa den nederste fane SYSTEMOPS/ETNING o
Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

Tryk pa [T

Veelg mellem:

» Produktnavn — bruges il at indtaste navnet pa produktet for
de aktuelle kontrolkanaler

» Farver for hgjeste/laveste maengde - bruges til at oprette
farveskemaer, der bedst repraesenterer zendringer i maengder
i et udbringningskort eller malhastighedskort

» Farveregister — bruges fil at vaelge Automatisk eller Manuel
tilstand for indstillingen af farver for hgjeste og laveste
mangde

» Anvendt gvre greense for hastighedskortleegning [kun Manuel
farveinterval] — bruges fil at indstille den hgjeste greense
for, hvornar Farve for maksimum dosering bruges (sterre
maengder bruger den valgte Farve for maksimum dosering)

» Anvendt nedre greense for hastighedskortlaegning [kun
Manuel farveinterval] — bruges til at indstille den nederste
greense for, hvornar Farve for minimum dosering bruges
(mindre maengder bruger den valgte Farve for minimum
dosering)

Figur 8-3: Valgmuligheder for produkt

el
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VALGMULIGHEDER FOR

Nar der er integreret en tredjeparts meengdestyring i systemet, er
der yderligere valgmuligheder for maengdestyring og kortleegning
tilgaengelige pa skeermene Karetgjsvisning og Navigering i
markvisning.

Navigering pa skarmen
Ud over standard valgmuligheder for Navigering bliver
den fglgende information tilgaengelig med en tredjeparts
mangdestyring:
+ Retningslinjer
<« Sort/Hvid - ordinationskort med markens greenselinjezone
+ Dakningsareal - viser areal med udbragt produkt og
overlapning:
<«Brugervalgt — udbringningskort og malhastighedskort for
bearbejdede omrader viser farvede sgijler relativt til valgte
farveregister og kortvalg.

Navigeringslinje
Ud over standard valgmuligheder for Navigeringslinje bliver
fglgende valgbare information tilgeengelig med en tredjeparts
maengdestyring:

P Aktuel udbringningsrate — viser den aktuelle

udbringningsrate

» Maldosering — viser maldoseringen

Figur 8-4: Valgbar information pa Navigeringslinje

Statuslinje

Ud over standard valgmulighederne for Statuslinje giver
ikonet for produktets maengdekontrolstatus information om
maengdekontrolstatus.

Nar du trykker pa et ikon, vises den relaterede statusinformation.

1. Tryk pé ikonet PRODUKTETS MAENGDEKONTROLSTATUS
@>®

Figur 8-5: Produktets maengdekontrolstatus

Udbringningskortlaegning

GNSS-baseret udbringningskortleegning kan findes i
Karetgjsvisning eller Markvisning i alle navigeringstilstandene,
nar der findes en meengdestyring pa systemet. Kortlaegning kan
registrere arealer, der er deekket af redskabet (Kaedning), eller
hvor meget produkt der er udbragt samt hvor (Udbringelse), og
det kan styre enkel og variabel mangde af produktudbringelse
(henholdsvis Forudindstillet maldosering og Ordination).

BEMAERK: Inden brug af kortleegning skal du indstille eller
verificere valgmulighederne for kortleegning under
Konfiguration -> Produkt.

Sadan far du adgang til udbringningskortleegning:

1. Tryk pa den nederste fane NAVIGERING |
KORETAJSVISNING . eller NAVIGERING |
MARKVISNING .

2. Tryk pa fanen VALGMULIGHEDER FOR KORTLAGNING

i for at vise valgmulighederne for kortleegning.

3. Velg en eller flere:

» Kort over daekning @ — viser arealer, der er daekket af
redskabet, uanset om produktet blev udbragt eller ej

» Ordinationskort (C3 — forudindleest kort, der viser
information om maengdestyring, som kan bruges il
produktudbringelse

» Udbringningskort (4 — viser, hvor meget produkt, der
er udbragt og hvor, ved hjelp af farver for at angive
hvor meget i forhold il forudindstillede eller automatisk
indstillede hgjeste og laveste niveauer

MANGDESTYRING

» Malhastighedskort ) — viser udbringningsraten, som
meengdestyringen forsggte at udbringe pa hver placering
BEM/ERK: Udbringningskort og Méalhastighedskort kan ikke
veelges samtidigt.

98-05273-DA R5 m
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Figur 8-6: Kort over daekning

Duplikering eller overfarsel af kort

Kort gemmes i jobdataene. Ved hjeelp af Data -> Jobdata ->
Administrér kan jobdata, der indeholder kort, duplikeres eller
overfares til Fieldware Link, saledes at kortene kan abnes, vises,
redigeres og udskrives savel som overfares tilbage til konsollen.
Se "Jobdata" i kapitlet Systemopseetning.

Ved hjeelp af Data -> Rapporter kan du generere rapporter i flere
formater, der indeholder data og eventuelle kort fra jobbet.

Kort over dekning

' Kort over deekning viser arealer, der er deekket af redskabet.

DCM kraever ikke udbringning af produkt. ISOBUS kraever
ikke udbringning af produkt.

Kortleegning pa skaerm

« Dakningsareal - viser et bearbejdet omrade og overlapning:

<«BI4 - en udbringning
<«4Rgd - to eller flere udbringninger

Figur 8-7: Kort over deekning

Ordinationskort

Ordinationskort er et forudindleest kort, der viser information
Q ; . .

om maengdestyring, som kan bruges il produktudbringelse.
Ordinationskort indeholder georefereret information om
produktmaengde. Matrix Pro GS kan importere jobdata, der
indeholder ordinationskort, som kan bruges med udbringning af
variabel maengde (VRA) ved hjeelp af kompatibel meengdestyring.

Kortlaegning pa skaerm
+ Zonelinjer:
<«Sort, nar du naermer dig en udbringningszone.
<«qHvid, nar du er inden for en udbringningszone.
< Andre zoner med den samme maengde vises ogsa i hvidt.

+ Deekningsareal — viser forskellige zoner for
ordinationsmaengde:
<4Brugervalgt — farver for zoner veelges under oprettelse af
ordinationskort.
Med Fieldware Link (v5.01 eller senere) kan brugere importere
VRA-job, oprettet i Fieldware Link, savel som eksportere
jobdata fra konsollen, redigere de inkluderede kort for at oprette
malmaengde eller ordinationskort og overfare dem tilbage til
konsollen, sa de kan bruges i job.

BEM/ERK: Der kraeves Avanceret jobtilstand for variabel meengde
under udbringning. Se Valgmuligheder (Jobtilstand) i
kapitlet Systemopsaetning.

Figur 8-8: Ordinationskort

Udbringningskort
4 Udbringningskort viser, hvor meget produkt der er udbragt og
hvor, ved hjeelp af farver for at angive hvor meget i forhold til
forudindstillede eller automatisk indstillede hgjeste og laveste
niveauer.

BEM/ERK: Udbringningskort og Malhastighedskort kan ikke
veelges samtidigt.

Kortlaegning pa skaerm
+ Deekningsareal - viser areal med udbragt produkt:
<4Brugervalgt — udbringningskort viser farvede sgjler relativt
il valgte farveregister og kortvalg.
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Figur 8-9: Udbringningskort Figur 8-10: Valgmuligheder for produkt

Valg af farveregister
Valgmuligheder for produkt kan konfigurere hgjeste/lavester
greenser for maengde og tilsvarende farver for kortlagningen.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .
2. Trykpa [EEE
3. Velg:

P Farveregister — tilstanden bruges til at indstille Farve for
maksimum dosering og Farve for minimum dosering for
mangde.
< Automatisk - Hgjeste og laveste fastlaeegges med

faktiske veerdier for udbringningsmaengde eller
malmaengde

<AManuel - hgjeste og laveste graenser indstilles til dem,
der er indstillet i valgmulighederne for Anvendt gvre
greense for hastighedskortlaegning og Anvendt nedre
greense for hastighedskortleegning
» Farve for maksimum dosering — bruges til at indstille farven
for den hgjeste meengde. Nar du er i tilstanden Manuel
farveinterval bruges denne farve for alle maengder over
Anvendt gvre greense for hastighedskortleegning
» Farve for minimum dosering — bruges til at indstille farven
for den laveste maengde. Nar du er i tilstanden Manuel
farveinterval bruges denne farve for alle maengder under
Anvendt nedre graense for hastighedskortlzegning

MANGDESTYRING
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Malhastighedskort Valg af farveregister
Malhastighedskort viser udbringningsraten, som Valgmuligheder for produkt kan konfigurere hgjeste/lavester
maengdestyringen forsegte at udbringe pa hver placering. greenser for maengde og tilsvarende farver for kortlaegningen.
BEM/ERK: Udbringningskort og Malhastighedskort kan ikke 1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .
veelges samtidigt. 2. Trykpa m
Kortlsegning pa skaerm 3. Velg:
« Deekningsareal - viser areal med udbragt produkt: » Farveregister — tilstanden bruges til at indstille Farve for
<4Brugervalgt — udbringningskort viser farvede sgjler relativt maksimum dosering og Farve for minimum dosering for
il valgte farveregister og kortvalg. meengde.
Figur 8-11: Malhastighedskort <«Automatisk — Hajeste og laveste fastiaegges med
faktiske veerdier for udbringningsmaengde eller
malmaengde

<AManuel - hgjeste og laveste greenser indstilles til dem,
der er indstillet i valgmulighederne for Anvendt gvre
greense for hastighedskortlaegning og Anvendt nedre
greense for hastighedskortleegning

» Farve for maksimum dosering — bruges til at indstille farven
for den hgjeste maengde. Nar du er i tilstanden Manuel
farveinterval bruges denne farve for alle maengder over
Anvendt gvre graense for hastighedskortleegning

» Farve for minimum dosering — bruges til at indstille farven
Malmaengder for den laveste maengde. Nar du er i tilstanden Manuel

Forudindstillet maldosering definerer malmaengden for produkt, farveinterval bruges denne farve for alle meengder under

der skal udbringes pr. hektar/acre. Disse indstillinger bruges i alle Anvendt nedre greense for hastighedskortiaegning
aktive jobs. Figur 8-12: Valgmuligheder for produkt

m www.teejet.com
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APPENDIKS A - KONFIGURATION AF SYSTEM

Felgende diagrammer afspejler typiske konfigurationer for Matrix Pro GS. P4 grund af de mange mulige konfigurationer ber det
udelukkende bruges som reference.

Figur A-1: Matrix Pro GS

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626
Strgm/CAN/datakabel
(FieldPilot-, UniPilot- eller
BoomPilot-saet er inkluderet)

RXA-30 GPS-antenne
GPS GLONASS-antenne

RX510 GPS-modtager/RX610 GPS-modtager ¢° Video Selector Module
)
0,

&, Drabestgrrelsesmonitor (DSM) - Trykgraensefladesaet

o til batteri

til sektionskontrolventilerne

til sektionskontrolventilerne

APPENDIKS
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APPENDIKS B - MENUINDSTILLINGER FOR
MATRIX PRO GS-KONSOLLEN

Dette appendiks viser menuindstillingerne for Matrix Pro GS-konsollen og indeholder ogsa falgende:

+ Indstillinger, der er tilgeengelige med et aktivt job.
+ Indstillinger, der kan udfares i selve Matrix Pro GS-konsollen eller ved hjeelp af Fieldware Link-softwaren.

+ Indstillinger, der er inkluderet ved eksport til en profil fra Matrix Pro GS-konsollen eller fra Fieldware Link.

Symbolforklaring
| felgende tabeller angiver disse symboler, om en indstilling er tilgaengelig under et aktivt job:

v Tilgeengelig under et aktivt job
x |kke tilgaengelig under et aktivt job

Konfigurationsindstillinger

Gemti
Kan redigeres i eksporteret profil i

~ Tilgengelig Matrix Fieldware Matrix Fieldware
Q\' Konfigurationsindstillinger med aktivt job Pro Link Pro Link
MASKINTYPE ..ottt
GNSS-antennehGide ..........ccouviuvniireiinieieeeeeee s
Redskabstype.........cccceeeneen.
Symmetrisk redskabslayout..
Antal redskabssektioner .......
Navigeringsbredde ...............
Udbringnings-/arbejdsbredde
DrabestarrelSESMONILON ............cveurvrreerrereereer e
DYSEVAIG ..ottt
Alarm for bearbejdet areal...........ocriniurinisineee s
SEAASPUNKL. ......coocvcvcicesse s
AFSIUNINGSHASPUNKL. ..o s
Tillad BoOMPIilOt i DAKGEAT.........cuveercieeriecrieiereceie s
Starttilstand for BOOMPIIOL ..o
lkonet for BoOMPIIOL ..o
Signalforsinkelse i bakgear

x
<
<
<
<

LA L LA RKK x x x ¥ x %

Redskab offset-retning pa inje ...........c.cveverrrrmreneeerneenn.
Redskab offset-distance pa linje..........covwevrerreenreerneenn.
Sideveerts redskab offset-retning............cccovvvverniircnenes
Sideveerts redskab offset-distance ............cccoeveveiveireenes
OVEMAPNING ..ot
Forsinkelse af start-/stop-tid ...........ccceerrerververercieinn.

Redskab | joe filstand

LXK OX X %

Opsetningstype: TeeJet

Afstand mellem antenne og spredetallerken..................
Sideveerts redskab offset-refning............cccoeveveiniicrines
Sideveerts redskab offset-distance .............ccccevuniicninee
OVEMAPNING ..o
Forsinkelse af start-/stop-tid ............c.ccoererververerciennen.
Spredning offset-afstand ...
SeKtoN OffSELS ....vuvvrrereeieieireirrenseesssesr e
SektionslEengder.........ccocrviuriniireereeeeni

Spredert
ilstand

X X x N %X x x

Opsatningstype: OEM

Afstand mellem antenne og spredetallerken..................
Sidevaerts redskab offset-retning..............cocovererniiriienes
Sidevaerts redskab offset-distance .........c.cccocreerviiinnee
Start-/Stopafstande...........ccoevererrrnenninness
Offsets for start/stop af sektion............c.cooeerrrirrirnenns

NN N N T N e N N N N N N N N N N N N N N N N N NN
SN N T N e N N N N N N N N N N N N N N N N N VRN
NN N N N N N N N N N N R N N N N N N N N N N N VRN
SN N N N T N e N N N N N N N N N N N N N N N N VRN

X X X X X%
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Gemti
Kan redigeres i eksporteret profil i
an, Tilgaengelig Matrix Fieldware Matrix Fieldware
N Konfigurationsindstillinger med aktivt job Pro Link Pro Link
Fortsat...
Sektion 1 offset-retning pa linje x v v v v
Sektion 1 offset-distance pa linje x 4 4 v 4
i -retni v v v v
Redskab Rystet S!devarls redskab offset: r(?tnmg x
(fortsat) fistand Sideveerts redskab offset-distance x v v 4 v
Overlapning v v v v v
Forsinkelse af start-/stop-tid v v v v v
Sektion OffSEtS .......cerieeerieci s x v v v v
LED-lysstyrke 4 v
Navigering Vi tilstand v v x x
LED-afStand.......c.vuieeinieniiiriirieieseie ettt v 4 x x x
Assisteret/automatisk styring aktiveret/deaktiveret.............ccccoovrrirrinnenee v 4 Kun reference v Gemmes fra
konsollen
Ventiltype x v v
Opsetning  Ventilfrekvens x v K ‘ v Gemmes fra
af ventil Minimum driftscyklus mod venstre/hgjre x v un reference v konsollen
Maksimal driftscyklus mod venstre/hgjre x v v
GrOVJUSEEIING ..o snenes v v v
Styrings Finjustering ' v v Gemmes fra
indstillinger  Deadband v v Kun reference v konsollen
Autostyring LoOKahead.........coeiriecccc e v v v
VBNHIESE ...t x v Kun reference v Gemmes fra
konsollen
Ventildiagnostik x v Kun reference v Gemmes fra
konsollen
Valgm
) gmu StYTEtBISSENSON.......eee s x v Kun reference v Gemmes fra
ligheder konsollen
Styretaisy Aktiveret/deaktiveret.........c.coocvviirinicineeneres x 4 v
inlz,else:l Lo | Sensorkalbrering v v Kun reference v ngr:j;:a
Retningsregulerende kalibrering v v v
Tilt- AKEIVEret/deaktiveret ...........ccurrirriirricreieissessi s v Kun ref v Gemmes fra
korrigering  MarkniVEAU ........c.ovruriererireieeseessisses ettt v unreterence v konsollen
) GNSS-type x v v
Konfi
uratizl)i af  CNSSport * g v
GNSS-statusoplysninger v v Kun reference v Gemmes fra
GNSS- konsollen
modtager Program x v v
PRN oottt nsen x v v
Video Bakgear/ VN ...t v v v v v
(IOM) Input-/ ~ Maksimalt tryk v v v v v
Sensorer outputmodul-  Alarm ved lavt tryk v v v v v
tryksensor  Alarm ved hait tryk v v v v v
Produktnavn .............ccceevueeee x v 4 v v
Farve for maksimum dosering v v v v v
ini i v v v v
Produkt* Farve for.m|n|mum dosering v
Farveregister v v v v v
Anvendt gvre graense for hastighedskortleegning x v 4 v v
Anvendt nedre graense for hastighedskortleegning x v v v v
AKEVET/DEAKLVET .....ovovrireiecieieie e x x x x x
. Hardwareinterface x x x x x
Tredjeparts oo
Kommunikationsprotokol x x x x x
maengdes .
wring® Computertilstand x x x x x
i Seriel baud-rate x x x x x
MaengdeKontrolStatus ... v x x x x

*Kun tilgaengelig med en aktiv tredjeparts maengdestyring pa systemet.

APPENDIKS
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Indstillinger for datastyring

Tilgaeng
— elig med
5% Indstillinger for datastyrin aktivt job
g yring J
EKSPOMEN ... e
Overfar IMPOMET ...
SIBE o
Jobdata
EKSPOIEN ... x
AdmInIStrér — IMPOMEL ...t x
SIEL oo x
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Matrixe Pro 570GS o Matrixe Pro 840GS
APPENDIKS C-ENHEDSSPECIFIKATIONER
I

Dimensioner Matrix Pro 570GS 19,85 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0cm

Veegt Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg

Stik Strem/CAN 8-benet Conxall
Kamera 5-benet Conxall
Hastighed/Status 8-benet Conxall

ADVARSEL! Nogle originale Matrix-konsoller har en 4-benet conxall-
kabelforbindelse. De 4-benede og 8-benede kabler ma IKKE

ombyttes.
Omgivelser Lager -10 il +70 °C
Ved brug 0 til +50 °C
Fugtighed 90 % ikke-kondenserende
Skeerm Matrix Pro 570GS Oplasning 320 x 240
14,5cm
Matrix Pro 840GS Oplasning 800 x 600
21,3¢cm
Input/output USB 2.0
Stremkrav <9wattved 12V DC

APPENDIKS D - INDSTILLINGSOMRADER

Tryk pa en valgmuligheds navn i et menuemne for at vise en definition og omradevaerdier for det emne.

Figur A-2: Eksempel pd informationstekstboks
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APPENDIKS E - UTM-KOORDINATER OG -ZONER

Matrix® Pro 570GS og Matrix® Pro 840GS bruger koordinatsystemet Universal Transverse Mercator (UTM) til at spore jobpositioner.
UTM-koordinatsystemet opdeler jordens overflade i tres nummererede nord-syd-zoner, der er yderligere opdelt i breddegradszoner, der
er designerede med bogstaver, som vist nedenfor.

Figur A-3: UTM-koordinatsystem — Globalt

"

Matrix Pro GS-konsollen sporer UTM-zonerne, hvor hver udbringelse af produkt udfgres. Denne zoneinformation bruges til at fastieegge,
om et job kan startes/fortseettes eller il at finde det gemte job, der er teettest pa karetajets aktuelle position.

Hvis det valgte job er i en UTM-zone uden for den aktuelle eller tilstadende UTM-zone, vises "Uden for reekkevidde" ved siden af
Afstand, og

CIE e eller m deaktiveres.

Hvis et valgt job ikke har gemt information, viser Afstand "Ingen data".

m www.teejet.com



Copyrights

© 2015 Teedet Technologies. Alle rettigheder forbeholdes. Ingen dele af dette dokument eller de heri beskrevne computerprogrammer ma
gengives, kopieres, fotokopieres, overszttes eller reduceres i nogen form eller med noget middel, det veere sig elektronisk, optisk, magnetisk,
manuelt eller pa anden vis, uden forudgaende skriftlig tilladelse fra TeeJet Technologies.

Varemarker
Medmindre andet er angivet er alle gvrige firma- eller produktnavne varemaerker eller registrerede varemeerker tilhgrende deres respektive
ejere.

Ansvarsbegransning

TEEJET TECHNOLOGIES LEVERER DETTE PRODUKT, "SOM DET ER OG FOREFINDES" UDEN NOGEN FORM FOR GARANTI,
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TeelJet Technologies er ikke ansvarlig for skader eller personskader forarsaget af manglende overholdelse af falgende
sikkerhedskrav.

Operataren af keretgjet er ansvarlig for dets sikre drift.

Matrix Pro GS i kombination med en enhed il assisteret/automatisk styring er ikke beregnet til at erstatte keretgjets operater.
Forlad ikke et karetgj, mens Matrix Pro GS er tilkoblet.

Serg for, at omradet omkring karetgjet er frit for mennesker og forhindringer far og under tilkobling.

Matrix Pro GS er designet til at understatte og forbedre effektivitet under arbejdet pa marken. Fareren beerer fuldt ansvar for kvalitet og
arbejdsrelaterede resultater.

Frakobl eller fiern alle enheder til assisteret/automatisk styring, far du kerer pa offentlige veje.
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Tilgeengelige produktopgraderinger

+ FieldPilot® automatisk styring

+ UniPilot® assisteret styring

+ BoomPilot® automatisk bomsektionskontrol
Tilt-gyromodul
Videosektionsmoduler til op til 8 kameraer
Opgraderinger af ekstern GPS-modtager eller -antenne
Fieldware® Link program til forbedret dataorganisering
Tryksensorseet til drabestarrelsesmonitor

Tredjeparts maengdestyring
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