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1. Teend for konlsollen
Tryk pa TZAEND-knappen O for at taende for konsollen.

2. Hovedskaerm
Nar opstartssekvensen er fuldfert, vises hovedskaermbilledet med
mulighed for at starte et nyt job eller fortseette et eksisterende job.

3. Ga til opsaetning af enhed
1. Tryk pa den nederste fane OPSATNING AF KONSOL .

Valgmuligheder for konfiguration % vises farst.
Du kan g ind pa Datastyring % Konsolindstillinger () og Veerktgjer ]
ved hjeelp af sidefanerne.

Indstilling af Lokal

2. Tryk pa sidefanen KONSOL (.

3. Tryk pa RS,

Lokal bruges til indstilling af malemaleenheder, sprog og tidszone.

GPS-opsatning
1. Tryk pé sidefanen KONFIGURATION (.

2. Trykpa [Ead.
GPS bruges til at konfigurere GPS-type, GPS-Port og PRN samt til
visning af GPS-statusinformation.

Opsatning af Redskab
1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [@.

2. Tryk pa (R

Opseetning af Redskab anvendes til at angive forskellige indstillinger
forbundet med enten lige tilstand, spreder-tilstand eller Rystet
tilstand. Opsaetninger kan variere afhaengig af, om SmartCable eller
Sektionstyremodul (SDM) er til stede.

Opsatning af Assisteret/automatisk styring
1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

YA €s%) Automatisk styring |

Nar et Steering control modul (SCM) er til stede, vil indstillinger
for assisteret og Assisteret/automatisk styring veere tilgaengelige.
For detaljerede opsatningsvejledninger henvises der til
installationsvejledningen for din specifikke UniPilot/FieldPilot.

4. Ga til navigeringsskeermen
1. Tryk pa fanen NAVIGERING | KGRET@JSVISNING [,
NAVIGERING | MARKVISNING [ eller REALVIEW-
NAVIGERING (@
2. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG
NAVIGERINGSMULIGHEDER [l for at vise
navigationsmuligheder.

Valg en navigeringstilstand &

» Lige AB == » Sidste passage &
» Kurvet AB & » Naeste raekke &
» Cirkelpivotering (@

Marker A og B punkter Q0

For at oprette en AB-retningslinje.
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Sikkerhedsoplysninger
A TeeJet Technologies er ikke ansvarlig for skader eller personskader forarsaget af manglende overholdelse af falgende

sikkerhedskrav.
Som fgreren af karetajet er du ansvarlig for en sikker drift.
Matrix Pro GS i kombination med en hvilken som helst enhed til Assisteret/automatisk er ikke beregnet til at erstatte keretgjets forer.
Forlad ikke et karetgj, mens Matrix Pro GS er tilkoblet.
Sarg for, at omradet omkring keretajet er frit for mennesker og forhindringer far og under tilkobling.

Matrix Pro GS er designet til at understatte og forbedre effektivitet under arbejde i marken. Fereren baerer det fulde ansvar for kvalitet og
arbejdsrelaterede resultater.

Frigar, eller fiern enhver enhed til Assisteret/automatisk fer kersel pa offentlige veje.

n www.teejet.com
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KAPITEL 1 - SYSTEMOVERSIGT

Matrix Pro GS giver mulighed for pa samme tid at styre flere tilsluttede moduler samt for GPS-kortleegning, navigering, FieldPilot®, BoomPilot® og
dataindsamling — alt i én konsol ved hjeelp af CAN-bus-teknologi. Hermed erstattes flere konsoller i farerkabinen af ét enkelt, kompakt system.

Tilgeengelige produktopgraderinger

+ FieldPilot® automatisk styring + Videovalgsmoduler for op til 8 kameraer

+ UniPilot® assisteret styring + Opgraderinger til ekstern GPS-modtager eller -antenne
+ BoomPilot® automatisk bomsektionsstyring + Fieldware® Link-forbedret dataorganiseringsapplikation
+ Tilt-gyromodul « Trykfolerseet til drabestarrelsesmonitor

SYSTEMMALEENHEDER

Matrix Pro 570GS-konsol

Matrix Pro 570GS er designet til mangearigt arbejde under typiske landbrugsmaessige arbejdsbetingelser. Et teetsluttende kabinet kombineret med
gummidzeksler over alle stikforbindelser betyder, at de typisk stevede omgivelser ikke vil medfare operationelle problemer. Vandsteenk vil ikke
beskadige enheden, men Matrix Pro 570GS er ikke designet til at kunne tale direkte regn. Veaer opmaerksom pa ikke at bruge Matrix Pro GS'en

i vade omgivelser.

Figur 1-1: Matrix Pro 570GS-konsol — for- og bagside

Indbygget lyspanel

Teend-knap

USB-port med gummidaeksel

Tydelig trykfelsom skaerm

Hgijttaler

Teend-knap

GPS-antennestik
Integreret RAM-beslag
(samling pakraevet) Gummidaeksler til stikkene

USB-port med gummidaeksel

Standard RAM-feringsbesldg

(samling pakraevet) Fordybede stik

Hastighedssignaltilslutning
Kameratilslutning

Stremtilslutning

98-05273-DA R4 n

OVERSIGT



19IS43IA0

MATRIK PRO5706s © MATRIK PROsaocs

Matrix Pro 840GS-konsol

Matrix Pro 840GS er designet til mangearigt arbejde under typiske landbrugsmaessige arbejdsbetingelser. Et teetsluttende kabinet kombineret
med gummidaeksler over alle stikforbindelser betyder, at de typisk stavede omgivelser ikke vil medfare operationelle problemer. Vandsteenk vil
ikke beskadige enheden, men Matrix Pro 840GS er ikke designet til at kunne tale direkte regn. Veer opmaerksom pa ikke at bruge Matrix Pro GS'en
i vade omgivelser.

Figur 1-2: Matrix Pro 840G S-konsol — for- og bagside

Indbygget lyspanel

Hovedmenu-knappen
USB-port | e

med gummidaeksel . .
Zoom ind/ud-knapperne Hgijttaler

Tydelig trykfel k
ydelig trykfalsom skeerm GPS-antennestik

Standard RAM-
faringsbeslag
(samling pakraevet)

Integreret RAM-beslag
(samling pakraevet)

Gummideeksler til stikkene

Hastighedssignaltilslutning
Kameratilslutning

Stremtilslutning

RealView® kamera

TeeJet Technologies RealView-kamera ger det muligt at vise billeder p& Matrix Pro GS-skeermen. Kameraet kan vendes fremad for at muliggere
RealView-videonavigering, eller det kan placeres, sa det viser andre driftsmaessige aspekter af udstyret. Kameraet er udstyret med et fleksibelt
monteringsbeslag, integreret solskeerm og har infrargd belysning, som giver klare billeder selv i marke.

Yderligere oplysninger

Alle &endringer gemmes automatisk. Opstartssekvens

Det tager cirka 40 sekunder at starte konsollen op. | Igbet af denne tid
vises en raekke skaerme, LED'erne taender og slukker, og lysstyrken
varierer. Nar opstartssekvensen er afsluttet, vil startskeermen vises.

Konsollen skal slukkes og teendes igen, nar der skiftes mellem eller
tilsluttes udstyr til Matrix Pro GS-systemet.

Taend til

Tryk pa TAEND-knappen (!) for at teende konsollen. Anbefalet antenneinstallation

. . . GPS-antennen skal monteres sa langt fremme som muligt pa toppen
Nar du har teendt, begynder Matrix Pro GS sin opstartssekvens. af farerhuset pa en metaloverflade pa mindst 10 kvadratcentimeter.

Tend fra |
Tryk og hold TAEND-knappen O nede et kort gjeblik, indtil der vises
en bekreeftelse pa, at den er ved at lukke ned.

ADVARSEL! Vent i 30 sekunder, for du forseger at genstarte
konsollen, nar den har veeret slukket.

n www.teejet.com
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OVERSIGT

KONFIGURATIONER

Falgende diagram afspejler typiske Matrix Pro GS-konfigurationer. Pa grund af de mange mulige konfigurationer, bar dette diagram udelukkende

bruges som reference.

Figur 1-3: Matrix Pro GS w/VSM og flere RealView-kameraer, FieldPilot og BoomPilot

Matrix

: , , 78-50187 PSant
Assisteret/Automatisk Styring RXA-30 T ooqaenne
BoomPilot GPS-antenne 65-05226 -
Ekstraudstyr

& 45-05787: 9m
Antennekabel

Matrix Pro 570GS
75-30082
75-30083 m/GLONASS

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

16-00022

5, [ Monteringsbeslag til - 78-50190 m/GLONASS
\/“ RXA-30 antenne ~ .
§ 45-05786: 6m

Monteringsbeslag m/sugekop

RealView kamera

Video veelger modul
78-08067: Firekanals
78-08068: Ottekanals

45-07703
SCM strgm ind/ud —
e || ey i 7808075
ol g Steering control
modul (SCM)

45-05617: 6m 1
45-05618: 18m
Kamera forlaengerkabel

90-04005: 3 m
90-04006: 10 m

AN & Drébestarrelse-monitor (DSM)

78-08072
45-05381 —g Spendings
Batterikabel reguiator

36m & | B be---- '
m/15 Amp ;

Trykgreensefladeanordning

sikringer

32-04020
Ekstraudstyr

fodkontakt @

Sprejtecomputer

32-04040 —
Ekstern kontakt

il aktivering/

deaktivering

af FieldPilot
45-10103 =g

Kabelszet til
styreventil
(A+B)

=

BoomPilot kabelsaet
Varenr.
af sprgjtecomputer

afhaengigt

BoomPilot
Section driver
modul

(15 sektioner)

45-08117
CAN forleenger kabel 6m

Matrix Pro 840GS
75-30084
(75-30090 m/GLONASS

45-05626
Strom/CAN/Data-
kabel (FieldPilot-,
UniPilot- eller
BoomPilot-seet er
inkluderet)

10 Amp sikring

Ekstern ABSC
statuskontakt

il konsol
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KAPITEL 2 - INDLEDNING

Matrix Pro GS kan anvendes som et enkelt system til et aktuelt job eller som et avanceret multijob-system. Uanset hvilken tilstand konsollen

er indstillet pa, er de grundlzeggende skaermfunktioner de samme.

+ Nederste faner og sidefaner giver adgang til de forskellige skaerme og under-skaerme

« Advarsler og oplysninger i pop-op-vinduer informerer om konsolaktiviteter og detaljer om opsaetning eller navigationsfunktioner

+ Opseetningsindstillinger kan nemt indstilles ved hjeelp af rullemenuerne eller skaermtastaturer

For hurtigt at finde en opsaetningsfunktion henvises der til diagrammet over menustruktur for konsolopsaetning.

GRUNDLAGGENDE SKARMBRUG

Tasterne pa nederste fane
Tasterne pa den nederste fane er altid synlige pa skaermen. Disse
taster giver adgang til job, opsatningsindstillinger og navigation.

/|-.]\ Hovedmenu-/jobskaerm
}'\! Opszetning af enhed

E Navigering | Kgretgjsvisning
- Markvisning navigation

@ RealView-navigeringsindstillinger eller
RealView-kameravisning — fuld videoskaerm

BEMAERK: RealView-navigeringsmuligheder er kun tilgaengelige,
hvis et kamera er installeret i systemet.

Utilgengelige indstillinger, nar job er aktivt

Nar et job er aktivt, er nogle opsaetningsindstillinger ikke tilgeengelige.
Se diagrammet over menustruktur for konsolopsaetning for angivelse af,
hvilke indstillinger der ikke er tilgeengelige.

Figur 2-1: Tasterne pa nederste fane

Figur 2-2: Eksempler pa utilgaengelige indstillinger

n www.teejet.com
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Farver pa konsolskarmen Enkel eller avanceret tilstand

Konsollen er tilgaengelig i seks farveskemaer. Fra den nederste tast pa  For at skifte mellem enkel og avanceret tilstand henvises der til kapitlet
Opseetning af konsol trykkes pa sidefanen KONSOL . for at komme  Konfiguration under Datastyring — Valgmuligheder.

ind i S valgmuligheder. Tryk pa NED-pilen 3 for at abne
farveskemaet, hvor du kan veelge farvetilstand.

I enkel tilstand vil kun et job veere tilgeengeligt ad gangen.
Kun afgreenset areal og deekningsareal vises pa hovedmenuskeermen.
Figur 2-3: Farveskemaer Kun det aktuelle job kan gemmes i Rapporter. Brug med Fieldware

f ) Link er ikke tilgaengelig.

(Y]
=z
=4
[a)
m
=
[a)
=z

Figur 2-4: Hovedmenuskaermbillede for Enkel tilstand

LCD-lysstyrke

Konier skarrmbilledy
| avanceret tilstand er der altid adgang il flere jobs. Kunde-, gard-,
mark- og jobnavne; afgraenset areal og deekningsareal; og afstand til
markeret job vises pa hovedmenuskeermen. Jobnavn er den eneste
navneoplysning, der kan indtastes ved hjeelp af konsollen. Alle gemte
job kan laves til en PDF-, SHP- eller KML-fil i Data->Rapporter.
Gennem Fieldware Link kan en bruger indtaste kunde-, gard- og
markdata samt kopiere/redigere job til at genbruge markgraenser

og styrelinjer. Informationer om kunder, garde og marker kan kun
indseettes ved hjeelp af Fieldware Link.

Farvetemna pd brugergraenseflade | Stil 4

Figur 2-5: Hovedskaermbillede for avanceret tilstand

LCD-lysstyrke

skamrmbillede

ema pa bregergreenseflade Stil 5

LCD-lysstyrke

Konsod- = Skarm

!
|[ 2%

B OE

LCD-lysstyrke 50

[#]
Farvetema pd brugergraenseflade |Stil 6 ly

t

4

Kalibrering af touchscreen Start

L oarat

98-05273-DA R4 “



MATRIX'PRO5106s © MATRIX PROsaoes

Advarsler og informationer i pop op-meddelelser Information om opsatningsindstillinger

En pop op-advarsel eller informationsboks bliver vist i omkring fem Tryk pa indstillingsikonet eller indstillingens navn for et vilkarligt
(5) sekunder. For at fierne denne informationsboks skal du trykke menupunkt for at vise en definition og omfanget af veerdier. For at
et vilkarligt sted pa skeermen. fierne denne information trykkes et vilkarligt sted pa skeermen.

Figur 2-6: Informationsskaerme Figur 2-9: Eksempel pa informationstekstboks

4
s}
=}
m
9
=
=z
[}

Menuvalg fra rullemenu

Tryk pa NED-pilen le for at abne indstillinger. Brug
OP/NED-pilene = = eller scrollbar, hvis det er ngdvendigt,

for at rulle gennem en udvidet liste. Veelg den passende indstilling.
Tryk et vilkérligt sted pa skaermen uden for rullemenuen for

at lukke listen uden at veelge en indstilling.

Figur 2-7: Eksempel pa rullemenu

Skarmtastatur
Tryk pa ikonet TASTATUR E Brug det numeriske tastatur til at
indtaste en veerdi.

Tryk pa ikonet ACCEPTER @ for at gemme indstillingerne eller
pa ikonet ANNULLER @ for at forlade tastaturet uden at gemme.

Figur 2-10: Eksempel pé tastatur

Rulleskarme

Nogle skaerme har mere information eller flere indstillinger,

der er synlige over det aktuelle skaermbillede. Brug OP/NED-
pilene = eller scrollbar for at fa adgang il yderligere
indstillinger eller information, som ikke aktuelt vises pa skeermen.

Figur 2-8: Eksempel pa rulleskaerm

“ www.teejet.com
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MENUINDSTILLINGER FOR OPSATNING AF ENHED

Maskintype x Maksimal trykvurdering v
GPS antennehgjde x Sensorer = Trykket Alarm ved lavt tryk 4 9
Redskabstype x Alarm ved hait tryk v z
Symmetrisk redskabslayout x - 2
Redskab offset-afstand x Drabesterrel- _ Aktiveret/Deaktiveret v z
~ Redskab offset-retning x sesmonitor Dysevalg
Antal af redskabssektioner x
Vejledende bredde x —
Udbringningsbredde/Arbejdsbredde x 5= Datastyring (side 20)
Anvendt omradealarm v
Eksporter x
Bom-offsetretning x = Overfer Importer x
L Afstand mellem antenne og bom x Slet x
Lige tilstand Overlap v Jobdata
Forsinkelse til/fra-tider v Ny x
= Administrér | Kopier x
Opsaetningstype: TeeJet x Slet x
Redskab + Afstand mellem antenne og skiver | %
‘ e :
* Forsinkelse il/fra-tider v Rapporter =
+ Spred offset-afstand x Gem SHP x
Spreder- + Sektionsoffset x Gem alle typer *
= filstand * Sektionslasngder * | | Valgmuligheder = Job-flstand x
Opsaetningstype OEM x Eksporter v
+ Afstand mellem antenne og skiver | x — Overfer Importer v
+ Start/stop-afstand x Slet v
+ Sektionsstart/stop-offset x Maskinindstil- Ny -
Sektion 1 offset-retning x linger Kopier v
Afstand mellem antenne og Sektion 1| % — Administrér | Slet v
Rystet tilstand Overlap v Gem v
Forsinkelse til/fra-tider v Indlas x
Sektionsoffset x
Ventitype < Konsolindstillinger (side 26)
_ Opsztningaf  Ventilfrekvens x Farvetema pa brugergreenseflade x
ventil Minimum driftscyklus mod venstre/hgijre | % LCD-lysstyrke v
Maksimum driftscyklus x Skaerm = Kopier skeermbillede v
Grovjustering af styringen v Kalibrering af touchscreen v
Assisteretl = Indstillinger af  Finjustering af styringen v Maleenheder v
Sf's e:?k styring Deadband v Lokal - Sprog v
automatis Lookahead v Tidszone v
styring
= Ventiltest x Lydniveau = Lydniveau v
= Ventildiagnostik x Demotilstand = Start v
= Valgmuligheder Ratsensor x Systeminformation v
. Aktiver x Om = QR-kode - direkte link til betjeningsvejledning 4
- Styrevinkellibrering af styrevinkelsensor 4 Gem systeminformation v
sensor . Lo
Retningsregulerende kalibrering v
) o Aktiveret/deaktiveret v o L
Titkorrigering = oy oo v Vearktgjer (side 29)
LED-lysstyrke 4 Ekstraudstyr = II_Eor;rr(;eregner 5
Lyspanel = Viser tilstand 4 nhedsomregner
LED-afstand v
GPS-type x v Tilgeengelig under et aktivt job
GPS-port x . . o
GPS — GPS-statusinformation | * Ikke tilgeengelig under et aktivt job
Programmeringsmodtager x
PRN x
Video = Kameraer v
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KAPITEL 3 - JOB-/HOVEDMENUSKARM

NNIWAIAOH

Nar opstartssekvensen er fuldfert, vises hovedskeaermbilledet med mulighed for at starte et nyt job eller fortseette et eksisterende job.
Konsollen skal have GPS, far du starter eller fortsaetter et job.

Opsatning af den specifikke maskine og dens komponenter skal vare afsluttet, for du starter et job. Nar et job
er aktivt, vil nogle opseetningsindstillinger ikke veere tilgeengelige for eendringer. Se diagrammet over Menustruktur for opseetning af enhed i
indledningskapitlet, for yderligere oplysninger.

For at skifte mellem enkel og avanceret tilstand henvises der til kapitlet Konfiguration under Datastyring —> Valgmuligheder.

Enkel tilstand
| enkel tilstand vil kun ét job veere tilgeengeligt ad gangen. Kun afgreenset areal, daekningsarealer og udbringningstid vises pa
hovedmenuskeermen. Kun det aktuelle job kan gemmes i Rapporter. Brug med Fieldware Link er ikke tilgaengelig.

Figur 3-1: Hovedmenuskaerm for enkel tilstand

Avanceret tilstand

| avanceret tilstand er der altid adgang il flere jobs. Kunde-, gard-, mark- og jobnavne, afgreensede arealer og deekningsarealer, udbringningstid
og afstand til markeret job vises pa hovedmenuskaermen. Jobnavn er den eneste navneoplysning, der kan indtastes ved hjeelp af konsollen. Alle
gemte job kan omdannes til en PDF-, SHP- eller KML-fil i Data->Rapporter. Gennem Fieldware Link kan en bruger indtaste kunde-, gard- og
markdata samt kopiere/redigere jobs for at genbruge markgreenser og styrelinjer. Informationer om kunder, garde og marker kan kun indseettes
ved hjeelp af Fieldware Link.

Figur 3-2: Hovedsksermbillede for avanceret tilstand
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ENKEL TILSTAND

Nar opstartssekvensen er fuldfert, vises hovedskaermbilledet med
mulighed for at starte et nyt job eller fortseette et eksisterende job.

Konsollen skal have GPS, fgr du starter eller fortseetter et job.

Nyt job

Hvis du starter et nyt job, slettes den tidligere jobfil.
For at starte et nyt job:

1. Tryk pa pa skaermen for hovedmenu /r\
Konsollen springer til Karetgjsvisning.

Fortszet job
Fortsaet-knappen er ikke tilgaengelig, nar det aktuelle job er mere end
to (2) UTM-zoner veek.

For at fortseette det eksisterende job:
1. Tryk pa m pa skeermen for hovedmenu /ﬁ\

Konsollen springer til karetgjsvisning og begynder at vise
navigationsinformation.

Afslut job
For at afslutte et job:

1. Tryk pa m pa skeermen for hovedmenu /ﬂ\

For at lave en rapport over jobbet, nar det afsluttes:
1. Indseet en USB-hukommelse i konsolens USB-port.

2. Trykpa m pa skeermen for hovedmenu .
3. Velg:
» Ja - for at oprette en rapport over det sidste job
» Nej — for at vende tilbage til hovedmenuen uden at gemme

AVANCERET TILSTAND

Nar opstartssekvensen er fuldfert, vises hovedskeermbilledet med
mulighed for at starte et nyt job eller fortseette et eksisterende job.

Konsollen skal have GPS, fgr du starter eller fortseetter et job.

Nyt job
Hvis du starter et nyt job, slettes den tidligere jobfil.
For at starte et nyt job:
1. Tryk pa pa skaermen for hovedmenu /m\
2. Tryk pa:
» Ja - for automatisk at generere et navn
» Nej - for at indtaste et navn ved hjeelp af skeermtastaturet

Informationer om kunde, gérd og mark er indfert ved hjeelp af
Fieldware Link.

Konsollen vil springe over til Karetgjsvisning.

Start job

Matrix Pro er programmeret med et markfinderveerktej til at hjselpe
brugeren med at finde det job, der er naermest karetgjets placering.
Ved erhvervelsen af GPS, vil joblisten opdateres hvert tiende sekund.
| labet af denne opdatering, sorteres joblisten efter afstand, og de
naermeste to jobs vises pa toppen af listen. De resterende jobs er
opfert under disse.

Start Job-knappen er ikke tilgaengelig, og afstanden vil vise “Uden for
reekkevidde”, nar det aktuelle job er mere end to (2) UTM-zoner veek.
Afstanden vil vise “Ingen data”, nar det aktuelle job ikke har nogen
registrerede informationer.

For at fortsaette det eksisterende job:
1. Tryk pé pilen NED “ pa skeermen for hovedmenu /1\ for atfa
adgang til listen over jobs gemt i konsollen.

2. Veelg jobnavn for at starte/fortseette.

3. Tryk pa EREEES.

Konsollen springer til karetgjsvisning og begynder at vise
navigationsinformation.

Afslut job

For at afslutte et job:
1. Tryk pa m pa skaermen for hovedmenu /ﬂ\

For at lave en rapport over jobbet, nar det afsluttes:
1. Indszet en USB-hukommelse i konsolens USB-port.

2. Trykpa m pa skeermen for hovedmenu /m\
3. Velg:
» Ja - for at oprette en rapport over det sidste job
» Nej — for at vende tilbage til hovedmenuen uden at gemme
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KAPITEL 4 - VIDEOVISNING PA FULD SKARM

RealView-videovisning pa fuld skaerm giver mulighed for at se levende billeder. Se videovisning(er) og opseet kameraer uden tilgeengeligt GPS-
signal. Valgmuligheder for RealView-navigering er ikke tilgaengelige pa denne skaerm.

Hvis et videovaelgermodul (VMS) er installeret pa systemet, er to (2) videoindstillinger tilgeengelige:
» Enkelt skeermbillede @ - en (1) ud af op il otte (8) kamerainput kan veelges for at &endre visningen af videoinput.

» Opdelt skaermbillede @ g — der kan vaelges mellem et (1) eller to szt (2) af fire (4) billeder (A/B/C/D eller E/F/G/H), saledes at skaermen er
inddelt i fire separate billeder.
Ogsa tilgeengelige er:
» RealView-kamerasnapshot a — gemmer et stillbillede af den aktuelle visning pa skeermen pa et USB-drev

1. Tryk pa fanen REALVIEW-KAMERA - FULD SK/ARM VIDEQVISNING
Figur 4-1: RealView-kamera - fuld skserm videovisning

n www.teejet.com



MATRIX"PRO5106s © MATRIX PROsaoes

KAPITEL 5 - SYSTEMOPSATNING

Systemopsaetning bruges til at konfigurere konsollen, maskinen og dets redskaber. Fire sidefaner giver adgang til valgmuligheder for
Konfiguration af maskine/redskab, Datastyring, Konsolindstillinger og Veerktgjer.

OVERSIGT

Fire sidefaner giver adgang til opsaetningsmuligheder for:

¢~ Konfiguration af maskine/redskab

Redskab (lige, spreder, rystet)
Lyspanel

Assisteret/automatisk styring (Opsaetning af ventil,
Indstillinger styring, Ventiltest, Ventildiagnostik, Ratsensor,
Styringsvinkelsensor)

Tilt-korrigering

GPS
Videokonfiguration
Sensorer (Trykfgler)

Drabestarrelsesmonitor

Figur 5-1: Opsaetningsmuligheder

—
{ = Datastyring

+ Jobdata (overfer, administrér)

* Rapporter

+ Valgmuligheder: Job-tilstand

+ Maskinindstillinger (overfer, administrér)
i Konsolindstillinger

+ Skeerm

* Lokal

* Lydniveau

+ Demotilstand

*+ Om system information

ﬂ Veerktgjer (lommeregner, enhedsomregner)

Sidefaner

Sidefanen Konfiguration
Sidefanen Datastyring
Sidefanen Konsolindstillinger

Sidefanen Veerktajer

Fanen Opseetning af konsol
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Utilgaengelige indstillinger, nar job er aktivt
Nar et job er aktivt, er nogle opsaetningsindstillinger ikke tilgaengelige. For en angivelse af hvilke indstillinger der ikke er tilgeengelige,
se diagrammet over menustruktur for opseetning af konsol.

Figur 5-2: Eksempler pa utilgaengelige valgmuligheder

"\ KONFIGURATION

Konfiguration anvendes til at konfigurere Redskab, Lyspanel, Assisteret/automatisk styring, Tilt-korrigering, GPS, Video, Sensorer og
Drabestgrrelsesmonitor.

BEM/ERK:  Funktionstilgeengelighed vil variere afheengigt af de maleenheder, der er tilgeengelige pa Matrix Pro GS-system.

1.
2.

Tryk pa den nederste fane OPSAETNING AF KONSOL .
Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [g.

3. Veelg imellem:

» Redskab — bruges til at oprette maskintype, GPS antennehgjde,
redskabstype, symmetrisk redskabslayout, redskab offset-afstand/
retning, antal redskabssektioner, Vejledende bredde, vejledende
bredde/arbejdsbredde og Anvendt Alarmtider.

o | Lige tilstand - Bom-offsetretning, antenne til bom retning,
overlap-procent, Redskab forsinkelse start tid og redskab
forsinkelse stop tid

o | Spredertilstand: TeeJet — Afstand mellem antenne og
skiver, overlap-procent, redskab forsinkelse start tid, redskab
forsinkelse stop tid, spred offset-afstand, sektions offset-
afstande og sektionsleengder

o | Spredertilstand: OEM — Afstand mellem antenne og skiver, start
afstand, stop afstand, sektions start offset og sektions stop offset

o | Rystet tilstand — sektion 1 offset-retning, afstand fra Afstand
antenne-Sektion 1, overlap-procent, redskab forsinkelse start
tid, redskab forsinkelse stop tid og sektions offset

» Lyspanel — bruges til at oprette LED-lysstyrke, visningstilstand
og LED-afstand

P Assisteret/automatisk styring — bruges til at aktivere/deaktivere
Assisteret/automatisk styring og oprette indstillingerne for
Opseetning af ventil, styring og ratvinkelsensorer samt udfgre
ventiltest eller Ventildiagnostikr

» Tilt-korrigering — bruges til at aktivere/deaktivere og kalibrere
tilt-gyromodulet, der giver mulighed for tilt-korrigering ved
anvendelse i kuperet eller skranende terraen

» GPS - bruges til at oprette GPS-type, port og PRN samt at se
GPS-statusinformation

» Video — bruges il at opseette individuelle kameraer
» Sensorer — bruges til at oprette Trykfelerindstillinger

» Drabestarrelsesmonitor — bruges til at aktivere/deaktivere og
konfigurere forudindstillede og aktuelle haeldning

Figur 5-3: Konfigurationsindstillinger
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Redskab

Opseetning af Redskab anvendes til at angive forskellige indstillinger
forbundet med enten lige tilstand, spredertilstand eller Rystet tilstand.
For detaljerede installationsanvisninger henfgres til kapitlet om
Redskaber i denne manual.

Indstillinger kan variere atheengig af, om SmartCable eller
Sektionstyremodul (SDM) er til stede.

Redskabstype
Redskabstype veelger den type udbringningsmenster, der bedst
repraesenterer dit system.

o | Lige tilstand — har bomsektioner ingen lzengde og er pa en linje
en fast afstand fra antennen

o | Spredertilstand — er en virtuel linje oprettet i overensstemmelse
med de leveringsdiske, hvorfra udbringningssektionen eller
sektionerne kan variere i leengde og kan veere i forskellige
Afstand mellem antennen

o | Rystet tilstand — er en virtuel linje oprettet i overensstemmelse
med sektion 1, hvorfra udbringningssektionen eller sektionerne
ingen leengde har og kan veere i forskellige afstande fra
antenne

Figur 5-4: Redskabstype — Lige

Figur 5-5: Redskabstype — Spreder

Figur 5-6: Redskabstype — Rystet

Opsatning af enkel sektion

Opseetning af enkelt sektion bruges, nar SmartCable eller
Sektionstyremodul (SDM) ikke er i systemet. Hele bom- eller
leveringsarealet anses for at vaere én sektion.

BEM/ERK: Der henvises til “Opsaetning af SmartCable eller
Sektionstyremodul” for at se opsaetningsvejledning, hvis
SmartCable eller Sektionstyremodul (SDM) er il stede.

1. Tryk pé sidefanen KONFIGURATION (g

2. Tryk pa (RS

3. Velg mellem:

» Maskintype — anvendes til at veelge den type maskine, der
bedst repraesenterer din maskine.

» GPS antennehgjde — anvendes til at male hgjden af antennen
fra jorden

» Redskabstype — anvendes til at veelge sektionslayoutet for
bearbejdet produktplacering.

» Redskab offset-afstand — anvendes il at indtaste afstanden
fra centerlinjen af maskinen til midten af redskabet

» Redskab offset-retning — retning fra centerlinjen af maskinen
til midten af redskabet, mens der vendes i maskinens
fremadgaende retning

OPSATNING

» Vejledende bredde — anvendes til at indtaste afstanden mellem
styrelinjerne

» Udbringningsbredde [Lige redskabstype] — anvendes il at
indtaste den samlede bredde af redskabet

» Arbejdsbredde [Sprederredskabstype] — anvendes til at indtaste
den samlede bredde af redskabet

» Anvendt Alarm — anvendes il at oprette en advarsel il
at signalere, nar du forlader eller beveeger dig ind pa et
bearbejdet areal

4. Tryk pa pilen NAESTE SIDE 24 for at oprette indstillingerne for
den valgte specifikke redskabstype.
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Figur 5-7: Redskab » Redskab offset-retning — retning fra centerlinjen af maskinen
til midten af redskabet, mens der vendes i maskinens
fremadgaende retning

» Antallet af redskabssektioner — anvendes til at vaelge antallet af
redskabssektioner
» Vejledende bredde — anvendes til at indtaste afstanden mellem
styrelinjerne
» Udbringningsbredde [Lige redskabstype eller Rystet
redskabstype] — anvendes til at indtaste den samlede bredde af
alle redskabets sektioner
» Arbejdsbredde [Sprederredskabstype] — anvendes til at indtaste
den samlede bredde af alle redskabets sektioner
4. Tryk pa pilen NAESTE SIDE (24 for at oprette indstillingerne for
den valgte specifikke redskabstype.
Figur 5-8: Redskab

Opsatning af SmartCable eller Sektionstyremodul (SDM)
Opseetning af enkel sektion bruges, nar SmartCable eller
Sektionstyremodul (SDM) er i systemet. Bom- eller leveringsarealet
kan indtastes som op til 15 sektioner. Hver sektion kan variere

i bredden og i spredertilstand, kan de variere i lengde. Yderligere
indstillinger er tilgeengelige med en SDM, som omfatter udbringnings-
overlap, udbringningsforsinkelse og Rystet tilstand.

BEMAERK: Der henvises til “Opseetning af enkel sektion” for
at se opseetningsvejledning, hvis SmartCable eller
Sektionstyremodul (SDM) ikke er til stede.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [g.

2. Trykpa Y

3. Veelg mellem:

» Maskintype — anvendes til at veelge den type maskine, der
bedst repraesenterer din maskine.

» GPS antennehgjde — anvendes til at male hgjden af antennen
fra jorden

» Redskabstype — anvendes til at veelge sektionslayoutet for
bearbejdet produktplacering.

» Symmetrisk redskabslayout — anvendes til at fastsla, om
sektioner er parret og derfor har samme bredde-, offset- og
leengdeveerdier

» Redskab offset-afstand — anvendes til at indtaste afstanden fra
centerlinjen af maskinen til midten af redskabet
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Lyspanel
Opseetning af Lyspanel bruges til at indstille LED-lysstyrke,
visningstilstand og LED-afstand.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [@.

2. Tryk pa [EERERE

3. Veelg mellem:

» LED-lysstyrke — bruges til at justere LED'ernes lysstyrke

» Visningstilstand - bruges til at bestemme, om lyspanelet
repreesenterer sporet eller keretgjet. Nar den er sat til “spor”,
repraesenterer LED'erne styrelinjeplacering, og den bevaegelige
LED repraesenterer karetgjet. Nar den er sat til “keretgj’,
repraesenterer center-LED'en karetgjets placering, og den
bevaegelige LED repraesenterer styrelinjen.

» LED-afstand - bruges til at indstille afstanden veek fra
styrelinjen eller karetajet, som hver enkelt teendt LED
repraesenterer

4. Tryk pa RETUR-pilen 45 eller pa sidefanen KONFIGURATION
for at vende tilbage til Konfiguration-skaermen.

Figur 5-9: Lyspanel

Assisteret/automatisk styring

Nar et Styrekontrolmodul (SCM) er til stede, vil valgmuligheder for
Assisteret/automatisk styring veere tilgaengelige. For detaljerede
opseetningsvejledninger henvises du til installationsvejledningen
for din specifikke UniPilot/FieldPilot.

BEMAERK: En opdatering af din SCM-software kan veere pakraevet
ved opgradering til en Matrix Pro GS fra tidligere Matrix-
systemer. For at se information om softwareversion,
se Konsol->Om-skaermen.

Opseetning af Assisteret/automatisk styring anvendes til at aktivere/
deaktivere Assisteret/automatisk styring og konfigurere Opsaetning
af ventil, Indstillinger styring, Ventiltest, Ventildiagnostik og
Styringsvinkelsensor.

Tryk pa sidefanen KONFIGURATION (.

Ly §:E] Automatisk styring

Veelg om Assisteret/automatisk styring er aktiveret eller inaktiveret.

el

Hvis aktiveret, veelg mellem:

» Opsaetning af ventil — anvendes il at konfigurere ventiltype,
ventilfrekvens, minimum driftscyklus mod venstre/hgjre og
maksimum driftscyklus

OPSATNING

» Indstillinger styring — anvendes til grovjustering af styring,
finjustering af styring, deadband og lookahead
» Ventiltest — anvendes il at kontrollere, om styringen er korrekt
» Ventildiagnostik — bruges til at teste ventilerne for at se,
om de er tilsluttet korrekt
» Valgmuligheder: Ratsensor — anvendes til at veelge,
om sensoren for frakobling af styring er magnetisk eller
baseret pa tryk
» Styrevinkelsensor- bruges il at oprette og kalibrere
Styringsvinkelsensoren (SAS), som den primeere feedback-
sensor til automatisk styring.
5. Tryk pa RETUR-pilen 4’ eller pa sidefanen KONFIGURATION
for at vende tilbage til Konfiguration-skaermen.
Figur 5-10: Assisteret/automatisk styring
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Assisteret/automatisk styring er ikke tilgeengeligt
Hvis der ikke er installeret et automatisk styresystem, vil
opseetningsindstillinger ikke veere tilgaengelige.

Figur 5-11: Assisteret/automatisk styring ikke fundet

Tilt-korrigering

Nar et Styrekontrolmodul (SCM) eller et Tilt-gyromodul (TGM) er

til stede, vil indstillinger for Tilt-korrigering veere tilgeengelige. For
detaljerede installationsanvisninger henvises der til din specifikke
Assisteret/automatisk styring installationsvejledning eller tilt-opseetning
bulletin.

Funktionen Tilt-korrigering korrigerer GPS-signalet til at kompensere
for fejl i GPS-positionen, nar der arbejdes pa skranende terraen.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

B Y] Tilt-korrigering |

3. Veelg om Tilt-korrigering er aktiveret eller deaktiveret.

4. Hvis den er aktiveret, skal du veelge m for at kalibrere
Tilt-korrigering

5. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen KONFIGURATION
for at vende tilbage til Konfiguration-skeermen

BEMAERK: Hvis FieldPilot eller UniPilot bliver brugt, er et Tilt-

gyromodul indbygget i systemet

BEM/ERK: Antennehgjde skal indtastes for tilt-kalibrering.

Figur 5-12: Tilt-korrigering

Feltniveau er ikke tilgeengelig

Hvis keretgijet er i bevaegelse, vil indstillingen for feltniveau ikke
veere tilgaengelig. Karetojet skal stoppes i mindst 10 sekunder for
at begynde at kalibrere Tilt-korrigering.

Tilt-korrigering er ikke tilgaengeligt
Det er ikke muligt at vaelge opseetningsindstillinger, medmindre der
er tilsluttet et TGM eller et SCM.

Figur 5-13: Tilt-korrigering ikke fundet
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GPS Video

GPS bruges til at konfigurere GPS-type, GPS-Port og PRN Opseetning af video bruges til opsaetning af et enkelte direkte

samt til visning af GPS-statusinformation. For detaljerede tilsluttet kamera eller individuelle kameraer, ved hjelp af et
installationsanvisninger henvises der til GPS-kapitlet i denne manual. videoveelgermodul (VSM) med otte (8) eller fire (4) udgange. Der kan

BEM/ERK: Disse indstillinger er nadvendige for Assisteret/automatisk konfigureres op til 8 kameraer, hvis der er installeret et VSM.

styring og drift af tilt-sensor, sdvel som til korrekt 1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .
redskabsbetjening. 2. Trykpa _
1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION . 3. Velg den/de relevante afkrydsningsfelt(er):
2. Trykpa B3 > Modsat- DA
3. Valg mellem: » omvendt- VBC
» GPS-type — veelg GPS- kildetransmission For normal videovisning ABC skal der fiernes afkrydsninger
» GPS-port — st (D)GPS kommunikationsport fra alle afkrydsningsfelter.
» GPS-statusinformation — viser information om GGA/VTG 4. Tryk pa RETUR-pilen D eler pa sidefanen KONFIGURATION
(dataniveauer), antal satellitter, HDOP, PRN, GGA kvalitet, for at vende tilbage til Konfiguration-skeermen.
GPS-modtager, modtagerversion og UTM-zone Figur 5-15: Video med VSM med 4 Firekanals

» Programmeringsmodtager — giver mulighed for direkte
programmeringsmodtager af GPS-modtageren via en
kommandolinjegreenseflade

» PRN - veelger den SBAS PRN, der vil give GNSS differential
korrektionsdata. Seet il m for automatisk PRN-
udveelgelse.

» Skift PRN — nar PRN ikke er automatisk, vil et andet skift SBAS
PRN levere et andet seet af GNSS differential korrektionsdata.

4. Tryk pa RETUR-pilen 45 eller pa sidefanen KONFIGURATION
for at vende tilbage til Konfiguration-skeermen.
Figur 5-14: GPS

OPSATNING

Videoopsaetning er ikke tilgeengeligt
Det er ikke muligt at veelge opsaetningsindstillinger, medmindre
der er tilsluttet et kamera eller VSM.

Figur 5-16: Video er ikke tilgeengeligt

PRN vises ikke
Nar GPS-type er indstillet til “GPS + GLONASS”, er PRN-indstillinger
ikke tilgzengelige og vises heller ikke pa skeermen.

98-05273-DA R4
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Sensorer
Nar en sensor er til stede i systemet, vil indstillingerne for opsaetning
og konfiguration af sensoren veere til radighed.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION o5,

PR (9] Sensorer |

Figur 5-17: Sensorer

Trykfelergreensefladeseettet genkendes pa CAN-bus'en som et Input/
Output-modul (IOM)

Figur 5-18: Input/Output-modul

Sensorer er ikke tilgaengelige
Hvis der ikke er installeret et Trykfalergreensefladeseet, vil
opsaetningsindstillinger ikke veere tilgaengelige.

Figur 5-19: Trykfalergreensefladesaet ikke fundet

Trykfoler

Nar et Trykfelergreensefladesaet er til stede, bruges indstillingerne for
Trykfaleren til at indtaste sensorfabrikantens maksimale trykniveau og
seette hgje og lave brugerbestemte trykalarmer.

BEM/ERK: Huis et Trykfalergraensefladeseet bliver brugt,
vil drabestarrelsesmonitoren vaere tilgeengelig.

Tryk pa sidefanen KONFIGURATION 9.
Tk pa RS

Veelg mellem:

e o~

» Maksimal trykvurdering — anvendes il at fastsla Trykfalerens
maksimale trykniveau, som anbefalet af fabrikanten

» Alarm ved lavt tryk — bruges til at indtaste det brugerbestemte
lavtrykspunkt, hvorved alarmen vil lyde

» Alarm ved hait tryk — bruges til at indtaste det brugerbestemte
hajtrykspunkt, hvorved alarmen vil lyde

5. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen KONFIGURATION
for at vende tilbage til Konfiguration-skeermen.

n www.teejet.com
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Figur 5-20: Trykfeler

Drabestarrelsesmonitor

Nar en Trykfglergreensefladeseet er til stede, bruges
drabesterrelsesmonitor til at aktivere/deaktivere
drébesterrelsesmonitoren (DSM), forudindstille op til fem (5) heeldning
og veelge den aktuelle dyse.

For detaljerede installationsanvisninger henvises der til
drabestarrelsesmonitor-kapitlet i denne manual.

1

2.
3.
4

Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [@.

O o esortsosmontr

Veelg om drabestarrelsesmonitor er aktiveret eller inaktiveret.

Hvis aktiveret, veelg mellem:

» Forundindstillet haeldning — veelger op til fem (5) heeldning til
hurtig tilbagekaldelse

» Nuveerende haeldning — veelger den aktuelle dyse til
bestemmelse af drabestarrelse information

Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen KONFIGURATION

for at vende tilbage til Konfiguration-skaermen.

Fiqur 5-21: Drabestgrrelsesmonitor

AILL1OO1S

Drabestarrelsesmonitor er ikke tilgaengelig
Hvis der ikke er installeret et Trykfalergreensefladesat,
vil opseetningsindstillinger ikke veere tilgeengelige.

Fiqur 5-22: Trykfalergreensefladesaet ikke fundet
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o DATASTYRING

Datastyring giver mulighed for overfarsel og administration af Jobdata

Jobdata, rapportering af Jobdata, skift af Job-tilstand og overfarsel og ~ Nar der i avanceret Job-tilstand bruges jobdataindstillinger til at
administration af maskinens indstillinger. overfare jobinformation (slette, importere, eksportere) og administrere
1. Tryk pa den nederste fane OPS/ETNING AF KONSOL . jobinformation (oprette et nyt job, slette et job eller kopiere et jobs

styrelinjedata, greensedata og/eller bearbejdede data til et nyt job
2. Tryk pé sidefanen DATASTYRING (=) yrelneceta. g ¢ ) ytjob)

3. Veelg mellem: Jobdata omfatter:

+ Jobnavn

+ Kunde-, gard- og marknavne
+ Markgrense

+ Daskningsomrade

+ Retningslinjer

1. Tryk pa sidefanen DATASTYRING =)

» Jobdata - bruges i avanceret Job-tilstand til at overfare
jobinformation (slette, importere, eksportere) og
administrere jobinformation (oprette et nyt job, slette et job
eller kopiere et jobs styrelinjedata, greensedata og/eller
bearbejdede data til et nyt job)

» Rapporter — anvendes til at oprette jobrapporter og gemme dem

pa et USB-drev 2. Tryk pa .
» Valgmuligheder — bruges til at veelge enkel Job-tilstand eller Figur 5-24: Jobdata

avanceret Job-tilstand

» Maskinindstillinger — bruges til at overfgre maskinindstillinger
(slette, importere, eksportere) og administrere
maskinindstillingerne (oprette en ny maskinindstilling, kopiere
en maskinindstilling, slette en maskinindstilling, gemme den
aktuelle maskinindstilling i den valgte fil eller indlaese den valgte
fils maskinindstilling)

Figur 5-23: Indstillinger for datastyring

Jobdata er ikke tilgaengelige

| enkel Job-tilstand vil indstillinger for Jobdata ikke veere tilgaengelige.

Figur 5-25: Jobdata er ikke tilgeengelige
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Overforsel

| avanceret Job-tilstand giver skaermen for jobdataoverfarsel mulighed
for at overfare de udvalgte jobs til eller fra et USB-drev samt at slette
jobs.

Jobs overfart il en USB-lagerenhed kan abnes og opdateres ved
hjeelp Fieldware Link. Gennem Fieldware Link kan en bruger indtaste
kunde-, gard- og markdata samt kopiere/redigere jobs for at genbruge
markgraenser og styrelinjer. Fra Fieldware Link kan jobs flyttes tilbage
pa et USB-drev, sa de kan blive flyttet tilbage til konsollens intern
opbevaring for senere brug.

BEMAERK: Nér et job er aktiveret/startet, kan overfgrselsindstillinger
ikke veelges. Stop det aktuelle job for at aktivere
funktionen.

Jobs overfart til en lagerenhed fiernes fra konsollen og er
ikke leengere til radighed til brug.

Tryk pa sidefanen DATASTYRING [=)

] obeta
il overtor

Veelg mellem:

» Flyt Jobdata til USB-hukommelsen — bruges til at flytte Jobdata
fra intern opbevaring til USB-hukommelse

el

» Flyt Jobdata til intern opbevaring — bruges il at flytte Jobdata
fra USB-hukommelse til intern opbevaring

» Slet Jobdata — bruges til at slette Jobdata fra intern opbevaring
eller USB-hukommelse
5. Tryk pd RETUR-pilen 4’ eller pa sidefanen DATASTYRING %
for at vende tilbage til hovedskaermen Datastyring.

Fiqur 5-26: Jobdata - Overfgr

Fertilize

Administrér

Nar du er i avanceret Job-tilstand, giver skaermen for jobdatastyring
mulighed for oprettelsen af et nyt tomt job og kopiering af et udvalgt
jobs guideline-data, greensedata og/eller bearbejdede data til et nyt job
samt sletning af et udvalgt job.

BEMAERK: Nér et job er aktiveret/startet, kan administrationsindstillinger
ikke veelges. Stop det aktuelle job for at aktivere funktionen.

Tryk p sidefanen DATASTYRING [=)

] vobdata]
L] Administer)

Veelg mellem:

A w -

» Opret nyt job — bruges til at oprette et nyt tomt job uden
tilknyttede guideline-data, greensedata og/eller bearbejdede data
» Kopier Jobdata - bruges til at kopiere det valgte jobs guideline-
data, greensedata og/eller bearbejdede data til et nyt job
» Slet Jobdata fra intern opbevaring — bruges til at slette Jobdata
fra intern opbevaring
5. Tryk pa RETUR-pilen 43 eller pa sidefanen DATASTYRING %
for at vende tilbage til hovedskaermen Datastyring.
Figur 5-27: Jobdata - Administrér

Fertiize
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Rapporter
Rapporter bruges til at oprette jobrapporter og gemme dem pa et
USB-drev.

BEM/ERK: Huvis der veelges Enkel Job-tilstand pé siden for
Indstillinger, kan man kun gemme det aktuelle job.

Nar et job er aktivt/startet, kan rapporter ikke veelges.
Stop det aktuelle job for at aktivere funktionen.

Nar du lukker et job med et USB-drev i konsollen, far
du mulighed for at oprette en rapport over den aktuelle
opgave.

Tryk pa sidefanen DATASTYRING =3

Tk pa (R

Indsaet USB-drev i konsollen.
Veelg det job, som skal gemmes

o w2

Veelg:

» PDF =2 —rapport til udskrivelse

» KML “* — Google Earth Map

» SHP == — ESRI shape data

» ALL == — alle tilgeengelige filtyper

6. Tryk pa RETUR-pilen 4’ eller pa sidefanen DATASTYRING E
for at vende tilbage til hovedskaermen Datastyring.

BEM/ERK: Fil-ikonerme ™ ™= " ¥ eller knapperne kan ikke

veelges (gré ikoner), far et USB-drev er korrekt indsat.

Figur 5-28: Rapporter — Avanceret Job-tilstand

Fertilize

Figur 5-29: Rapporter — Enkel Job-tilstand

Valgmuligheder

Valgmuligheder gar det muligt for operataren at vaelge mellem Enkel

eller Avanceret Job-tilstand.

BEM/ERK: Nar et job er aktivt/startet, kan Job-tilstand ikke aendres.
Stop det aktuelle job for at aktivere funktionen.

ADVARSEL! /Endring af Job-tilstande sletter alle interne Jobdata.
. Tryk pa sidefanen DATASTYRING (=)

BN 4s%) Valgmuligheder §

1
2
3. Tryk pa NED-pilen J‘ for at fa adgang til listen over indstillinger
4. Velg:

» Enkel — kun stgrrelsesareal og deekningsarealer vises pa
startskeermen. Kun det aktuelle job kan gemmes i Rapporter.
Brug med Fieldware Link er ikke tilgaengelig.

» Avanceret — kunde-, gard-, mark- og jobnavne; afgreensede
arealer og deekningsarealer, og afstand fra markeret job vises pa
hovedmenuskaermen. Jobnavn er den eneste navneoplysning,
der kan indtastes ved hjeelp af konsollen. Alle gemte job kan
omdannes til en PDF-, SHP- eller KML-fil i Data->Rapporter.
Gennem Fieldware Link kan en bruger indtaste kunde-,
gard- og markdata samt kopiere/redigere jobs for at genbruge
markgreenser og styrelinjer. Informationer om kunder, garde og
marker kan kun indszettes ved hjeelp af Fieldware Link.

5. "Andring af jobtilstande kraever sletning af alle jobdata. Vil du

@ndre tilstande?"

Tryk pa:

» Ja - for at foretage endringen

» Nej — for at bibeholde den aktuelle indstilling

6. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pé sidefanen DATASTYRING =]
for at vende tilbage til hovedskaermen Datastyring.
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Figur 5-30: Valgmuligheder — Skift Job-tilstand

Maskinindstillinger

Maskinindstillinger — bruges il at overfgre maskinindstillingsprofiler
(slette, importere, eksportere) og administrere maskinindstillingsprofiler
(oprette en ny profil, kopiere eller slette en profil, gemme den

aktuelle profil i den valgte profil eller indleese den valgte profils
maskinindstillinger).

Maskinindstillinger omfatter:
* Redskabsindstillinger
+ Indstillinger for Assisteret/automatisk styring
+ Tilt aktiveret/deaktiveret

BEMAERK: Ikke alle indstillinger gemmes som en del af maskinens
indstillinger. Se diagrammet for indstillingstilgaengelighed
for yderligere oplysninger.

1. Tryk pé sidefanen DATASTYRING [(=)

2. o s [T

Figur 5-31: Maskinindstillinger
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Overfarsel

Skeermen for maskinindstillingsoverfarsel giver mulighed for overfarsel
af udvalgte maskinindstillinger til eller fra et USB-drev, savel som at
slette maskinindstillinger.

Maskinindstillinger overfart til en USB-lagerenhed kan abnes

og opdateres ved hjeelp Fieldware Link. Fra Fieldware Link kan
maskinindstillinger flyttes tilbage pa en USB-lagerenhed, sa de kan
blive flyttet tilbage til konsollens intern opbevaring for senere brug.

BEMAERK: Ikke alle indstillinger gemt som en del af
maskinindstillingerne er tilgeengelige for
redigering i Fieldware Link. Se diagrammet for
indstillingstilgaengelighed for yderligere oplysninger.
Maskinindstillinger overfert til en lagerenhed fiernes fra
konsollen og er ikke laengere tilgaengelig for brug.

Tryk pa sidefanen DATASTYRING [

Tiyk p [
i overior}

Veelg mellem:

B w o

» Flyt maskinindstillinger til USB-hukommelse — bruges til at flytte
maskinindstillinger fra intern opbevaring til USB-hukommelse

» Flyt maskinindstillinger til intern opbevaring — bruges til at flytte
maskinindstillinger fra USB-hukommelse til intern opbevaring
» Slet maskinindstillinger — bruges til at slette maskinindstillinger
fra intern opbevaring eller USB-hukommelse
5. Tryk pa RETUR-pilen 4’ eller pa sidefanen DATASTYRING %
for at vende tilbage til hovedskaermen Datastyring.
Figur 5-32: Maskinindstillinger - Overfarsel

SpreaderTeejet

Administrér

Skeermen for maskinindstillingsadministration giver mulighed

for oprettelse af et nyt tomt maskinindstillingsseet, kopiering af

et udvalgt maskinindstillingssaet til et nyt maskinindstillingsszet,
sletning af et udvalgt maskinindstillingsseet, at gemme det aktuelle
maskinindstillingsseet i det udvalgte maskinindstillingsseet eller
indlaesning af de valgte maskinindstillinger til de aktuelle indstillinger.

Tryk pa sidefanen DATASTYRING [}

1
< Y] Administrer |
4. Velg mellem:
» Opret nye maskinindstillinger — bruges til at oprette et nyt
maskinindstillingsseet uden tilknyttet redskabsinformation
» Kopier maskinindstillinger — bruges til at kopiere de valgte
maskinindstillinger til et nyt maskinindstillingssaet
» Slet maskinindstillinger fra intern opbevaring — bruges til at
slette de valgte maskinindstillinger fra intern opbevaring
» Gem maskinindstillinger — bruges til at gemme de aktuelle
maskinindstillinger til det udvalgte maskinindstillingssaet
» Indlaes maskinindstillinger — bruges til at indleese de valgte
maskinindstillinger til de aktuelle indstillinger
5. Tryk pa RETUR-pilen 4’ eller pa sidefanen DATASTYRING %
for at vende tilbage til hovedskaermen Datastyring.
Figur 5-33: Maskinindstillinger - Administrér

Spreader-Teejet

m www.teejet.com



Maskinindstillingers tilgengelighed

MATRIN PR0Os5706s © MATRIN PR0saocs

Kan redigeres i

Gemt pa eksporteret profil i

Indstilling Matrix Pro GS | Fieldware Link | Matrix Pro GS Fieldware Link
Maskintype v x v bevaret fra
Matrix Pro GS
GPS antennehgjde v v v v
Redskabstype v v v v
Symmetrisk redskabslayout v x x x
= Redskab offset-afstand v v v v
Redskab offset-retning v v v v
Antallet af redskabssektioner v v v v
Vejledende bredde v v v v
Udbringningsbredde/Arbejdsbredde v v v v
Anvendt omradealarm v x x x
Bom-offsetretning v v v v
s Afstand mellem antenne og bom v v v v
Lige tilstand Overlap v v v v
Forsinkelse til/fra-tider 4 4 v v
Redskab Opsatningstype: TeeJet v v v v
Afstand mellem antenne og skiver v v v v
Overlap v v v v
Forsinkelse til/fra-tider v v v v
Spred offset-afstand v v v v
Spredertilstand ~ Sektions offset v v v v
m Sektionsleengder v v v v
Opseetningstype: OEM v v v v e
Afstand mellem antenne og skiver v v v v =
Start/stop afstand v v v v =
Sektionsstart/stop offset v v v v (S
Sektion 1 offset-retning v v v v
Afstand mellem antenne og Sektion 1 v v v v
Rystet tilstand ~ Overlap v v v v
Forsinkelse til/fra-tider v v v v
Sektions offset v v v v
_ Maskinindstillinger x v x x
Udbringning - = byt ? x v x x
. . bevaret fra
= Aktiveret/Deaktiveret v v
iveret/Deaktivere x Matrix Pro GS
Ventiltype v x v
_ Opseetningaf ~ Ventilfrekvens v x v bevaret fra
ventil Minimum driftscyklus mod venstre/hgjre v x v Matrix Pro GS
Maksimum driftscyklus v x v
Grovjustering af styring v x v
_ Indstillinger Finjustering af styring v x v bevaret fra
. styring Deadband v x v Matrix Pro GS
Asmstergtl Lookahead v x v
automatisk
styring ) bevaret fra
- v v
Ventitest * Meatrix Pro GS
- . bevaret fra
- v v
Ventildiagnostik x Matrix Pro GS
. bevaret fra
= Valgmulighed Rat v v
algmuligheder  Ratsensor x Matrix Pro GS
. Aktiver v x v
- f;)r/]r:c\)/:nkel- Kalibrering af styrevinkelsensor v x v Mb?\.la';ft frgs
Retningsregulerende kalibrering v x v atrix Fro
Tilt- Aktiveret/Deaktiveret v x v bevaret fra
korrigering Feltniveau v x 4 Matrix Pro GS
fortsat...
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Kan redigeres i Gemt pa eksporteret profil i

Indstilling Matrix Pro GS Fieldware Link | Matrix Pro GS | Fieldware Link
Lyspanel v x x x
GPS v x x x
Video v x x x
Maksimal trykhastighed v x x x
Sensorer = Tryk: Alarm ved lavt tryk v x x x
Alarm ved hait tryk 4 x x x
Drébestarrel- _ Aktiveret/Deaktiveret v * x x
sesmonitor Dysemarkering v x * *

Skeerm
Skaerm bruges til at konfigurere Farvetema pa brugergraenseflade og
LCD-lysstyrke, oprette mulighed for skeermbillede og kalibrering af

Konsolopsaetning bruges til at konfigurere skeerm- og
Lokalsindstillinger. Oplysninger om andre maleenheder tilsluttet

ONINLYSdO

systemet kan findes i afsnittet Om.

1.
2.

Tryk pa den nederste fane OPSAETNING AF KONSOL .
Tryk pa sidefanen KONSOL (.
Veelg imellem:

» Skeerm — bruges til at konfigurere Farvetema pa
brugergraenseflade og LCD-lysstyrke, oprette mulighed for
skeermbillede og kalibrering af trykfalsom skeerm

» Lokal - bruges til at konfigurere malemaleenheder, sprog og
tidszoneindstillinger

» Lydniveau — bruges til at justere hgjttalerens lydstyrke

» Demotilstand — bruges til at starte afspilning af simulerede
GPS-data.

» Om - bruges til at vise systemets softwareversion samt
softwareversioner for moduler tilsluttet CAN-bus og vise QR-
kode til direkte link til brugervejledninger

Figur 5-34: Konsolindstillinger

trykfelsom skeerm.

1.
2.

Tryk pa sidefanen KONSOL i

Tryk pa m

Veelg mellem:

» Farvetema pé brugergreenseflade — bruges til at eendre
baggrund og tekstfarver pa skeermen

» LCD-lysstyrke — bruges til at justere lysstyrken af
konsolskaermen

» Kopier skeermbillede — bruges til at tillade skeermbilleder, der
skal gemmes pa en USB-drev

» Kalibering af touchscreen — bruges il at tvinge en kalibrering af
trykfolsom skeerm

Tryk pd RETUR-pilen é’ eller pa sidefanen KONSOL . for at
vende tilbage til hovedskaermen for Konsolindstillinger.

Figur 5-35: Skeermindstillinger
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Lokal

Lokal bruges til indstilling af malemaleenheder, sprog og tidszone.
1. Tryk pa sidefanen KONSOL .

2. Tryk pa RS,

3. Veelg mellem:
» Malemaleenheder — bruges til at definere systemmalingerne
» Sprog — bruges til at definere systemsproget
» Tidszone - bruges il at fastseette den lokale tidszone

4. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen KONSOL (B for at
vende tilbage til hovedskaermen for Konsolindstillinger.

Figur 5-36: Lokalsindstillinger

Lydniveau
Lydniveau justerer hgjttalerens lydstyrke.

1. Tryk pa sidefanen KONSOL .
PR Y] Lycniveau
3. Tryk pa:
» OP-pil 1 for at @ge lydstyrken
» NED-pil \u for at nedseette lydstyrken

4. Tryk pa RETUR-pilen 9 eller pa sidefanen KONSOL [ for at
vende tilbage til hovedskaermen for Konsolindstillinger.
Figur 5-37: Lydstyrkeindstillinger
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Demotilstand

Demotilstand bruges til at starte afspilningen af et simuleret GPS-signal.

BEM/ERK: Dette veerktaj deaktiverer indkommende GPS-positioner
og starter afspilning af simulerede data. Genstart af
konsol er nadvendigt for at genetablere segte GPS.

Tryk pa sidefanen KONSOL (.

Tryk pa .

Tryk pa RETUR-pilen D) eller sidefanen KONSOL . for at
vende tilbage til hovedskaermen for Konsolindstillinger.

e~

Figur 5-38: Indstillinger for Demotilstand

Om

Skaermen for Om/gem viser systemets softwareversion samt
softwareversioner for moduler tilsluttet CAN-bus og viser QR-kode il
direkte link til brugervejledningerne.

Til hjeelp ved fejlfinding, i tilfeelde af problemer i marken, kan
operataren bruge Gem-funktionen til at downloade en tekstfil, der
indeholder de aktuelle softwareinformationer, til et USB-drev og
derefter sende filen til support-afdelingen via e-mail.
1. Tryk pa sidefanen KONSOL .
2. Tryk pa m for at vise data, herunder:

<4Nummer pa modelenhed

<«Softwareversion

<4QR-kode — direkte link til Matrix Pro GS brugervejledningsside
pa www.Teelet.com

«Tilsluttede moduler

ELLER

Tryk pa m for at gemme Om-information pa et USB-drev
“Versionsdata er gemt pa USB drev.” bekraefter gem.

3. Tryk pa RETUR-pilen 3 eller p sidefanen KONSOL [ for at
vende tilbage til hovedskaermen for Konsolindstillinger.

BEMAERK: Valget [E8 kan ikke velges (gré ikoner), for et USB-
drev er korrekt indsat.

Figur 5-39: Om indstillinger
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* * VARKT@JER

Veerktgjsmenuen giver operatgren mulighed for at foretage
forskellige beregninger pa en lommeregner eller en enhedsomregner.
Enhedsomregneren beregner forskellige mal pa baggrund af areal,
leengde eller lydstyrke.
1. Tryk pa den nederste fane OPSATNING AF KONSOL .
2. Tryk pé sidefanen VAERKT@JER .
3. Trykpa .
4. Velg imellem:
» Lommeregner — bruges til at udfgre matematiske beregninger
» Enhedsomregner — bruges il at lave enhedsomregninger for
areal, lzengde og lydstyrke
Figur 5-40: Veerktgjer

Figur 5-41: Lommeregner

Figur 5-42: Enhedsomregner
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KAPITEL 6 - NAVIGERING

Matrix Pro GS muligger produktudbringning og navigering af keretejet pA samme tid. Nar opsaetning af konsollen er fuldfert, er det muligt at
starte navigeringen. Fem navigeringstilstande giver operateren mulighed for at optimere arbejdet p4 marken: Lige AB @ Kurvet AB &7,
Cirkelpivotering @ Sidste passage @ og Neeste reekke . Der kan opnas yderligere optimering med Anvendelse af markgraense &3,
Kurvet lookahead o Retur-til-punkt @-navigering og RealView-navigering over video ®.

Tre forskellige navigeringsskaerme holder operatgren informeret. For at veelge en navigeringstilstand:

Navigering i Kaeretajsvisning giver et computergenereret

billede af karetgjets position, der bliver vist pa udbringningsarealet for at vise navigationsindstillinger.

2. Tryk pa ikonet for NAVIGERINGSTILSTAND @&.
3. Veelg mellem:

» Lige AB-navigering

» Kurvet AB-navigering

» Cirkelpivotering-navigering

» Sidste passage-navigering

» Nzeste raekke-navigering
Figur 6-1: Veelg en navigeringstilstand

1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a

Navigering i Markvisnin giver et computergenereret
billede af karetgjets position og udbringningsarealet set Liraismanes s
fra luften.

a v agmr
| —
RealView-navigering muligger visning af et levende e

videoinput i stedet for et computergenereret billede.

m www.teejet.com
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Navigationsskaermindstillinger

a Indstillinger for navigation og navigering
Styrelinjer
PunktA. — markerer det ferste punkt pa styrelinjen.

Punkt B @ — markerer det sidste punkt pa styrelinjen.
Gra = minimumsafstanden er ikke tilbagelagt.

Annuller Punkt A —Annullerer Punkt A-processen. Vend
tilbage til forrige AB-guideline (hvis oprettet).

Naeste raekke Punkt B @) — markerer det sidste punkt
i reekken.

Retur-til-punkt

Markeringspunkt § — markerer et punkt for karetgjets
position. Grat = GPS ikke tilgeengelig.

Retur-til-punkt-navigering — angiver afstanden og
navigeringen tilbage til det oprettede punkt.

Slet punkt - sletter det markerede punkt.

Annuller navigering — skjuler afstanden og navigeringen
tilbage til det markerede punkt.

Azimuth-grad @ - opretter en lige guideline malt i grader i
urets retning fra en nordlig basislinje. Nord = 0, @st = 90,
Syd =180, Vest = 270.

A+ tilpasning — aendrer den eksisterende guideline til
keretgjets aktuelle position.

Neeste Lige AB- eller Azimuth-grad-guideline — viser den
naeste lige guideline, som er gemt i det aktuelle job.

Neeste Kurvet AB-guideline — viser den naeste kurvede
AB-guideline, som er gemt i det aktuelle job.

Neeste Cirkelpivotering-guideline — viser den naeste
cirkelpivotering AB-guideline, som er gemt i det aktuelle
job.

Kurvet lookahead — giver ved hjeelp af en pil en indikation
for, hvor den aktuelle styring vil fare keretgjet hen.

BoomPilot

Enkel sektion — slar alle bomme til eller fra.
Grat = GPS ikke tilgeengelig.

SmartCable/SDM - veelger BoomPilot-tilstand.
Grat = GPS ikke tilgeengelig.

o eeee 60 ©
Sll=

p

Indstillinger for RealView-navigering

Valg af video — veelger en af op il otte kameravisninger,
@ hvis et videovaelgermodul (VSM) er tilsluttet.

®06 Opdelt videovisning — veelger en af to seet bestaende af fire

oXo) billeder (A/B/C/D eller E/FIG/H) for at opdele skaermen i fire
separate billeder.

55N Opsaetning af Navigering over video — ga herind for at

@ aktivere Navigering over video eller Styrevinkel og for at

justere styrelinjer.

Navigering over video — placerer tredimensionale styrelinjer
pa billederne som hjeelp til navigationen.

Styrevinkel -
korrigeret.

viser den retning, rattet skal drejes for at blive

U@

Op og Ned-ikoner — anvendes til at justere navigerings- og
horisontlinjerne, sa de matcher kameravisningen.

AV

Billedtagning — gemmer et stillbillede af den aktuelle visning
pa skaermen pa et USB-drev.

o}

Markgraenser

Markeret markgraense — opretter arealet, som
udbringningen omfatter, og de omrader, den ikke omfatter.
Nar du opretter en ekstern eller oprindelig markgraense, vil
greenselinjen veere pa ydersiden af den ydre bomsektion.
Nar du opretter en indre eller yderligere markgraense, vil
greenselinjen veere pa indersiden af den indre bomsektion.
Grat = GPS ikke tilgeengelig.

Afslut markgreense - feerdigger greenseprocessen.
Markgreenser kan ogsa afsluttes ved at kere indenfor en
sporvidde fra startpunktet. Gra = minimumsafstanden er
ikke tilbagelagt.

Annuller markgraense — annullerer processen for ny
graensemarkering. Vender tilbage til forrige markgraense
(hvis oprettet).

8

Slet greense - sletter alle etablerede markgreenser i det
aktuelle job.

E Skarmindstillinger

Zoom ind/ud

a8

Ikoner — anvendes pa Matrix Pro 570GS

AV

Knapper — anvendes pa Matrix Pro 840GS

Karetgjsvisning —
keretajets visning eller perspektiv fra karetgjsvisning il
fugleperspektiv.

ikonerne eller knapperne justerer

Z

Markvisning —
det viste areal pa skeermen.

ikoner eller knapper forgger/formindsker

Bl

Panorering

4

Pile — giver operatgren mulighed for at fokusere pa
specifikke kortlagte omrader uden at skulle flytte keretajet.
Flytter visningen i den tilsvarende retning.

Verdensvisning — udvider skeermvisningen til at omfatte det
starst mulige areal.

98-05273-DA R4 n
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NAVIGERINGSLINJE

Navigeringslinjen holder dig informeret om den valgbare information, du har valgt (hastighed, retning, samlet bearbejdet omrade,
Anvendelsestidaktuel tid, spornummer, aktuelt systemtryk og aktuel drabesterrelse), navigationsaktivitet (Fejl i krydsspor (meter), aktuel aktivitet
og GPS-status) og Bom-status.

Figur 6-2: Eksempler pa navigeringsinformation

Navigationsaktivitet og Bom-status
Valgbar information Valgbar information

Valgbar information Navigationsaktivitet og Bom-status
Hastighed — viser den aktuelle karehastighed GPS-status — viser “Ingen GPS” nar GPS ikke er tilgaengelig eller “Slow

Retning — viser karselsretningen med uret fra en nordlig basislinje. GPS” nar GPS'en modtager GGA-data ved mindre end 5Hz.

Nord = 0, @st = 90, Syd = 180, Vest = 270. Fejl i krydsspor - viser afstanden fra din @nskede guideline.

Samlet bearbejdet omrade — viser det samlede akkumulerede areal, der Aktuel aktivitet - viser aktiviteter sdsom markér et A eller B punkt,
har veeret under bearbejdelse, herunder dobbelt dekningsarealer naermer sig slutningen af en raekke, der indikerer, at du skal dreje nu,

Anvendelsestid — viser den samlede tid udbringning er aktiv under det og afstanden tl at vende filbage til en markeret punkt.

aktuelle job. Bom-status — en prik vises for hver bomsektion, der er programmeret.
En gran prik angiver, at sektionen er aktiv, en rad prik angiver, at

Tid - viser den aktuelle tid baseret pa den valgte tidszone
sektionen ikke er aktiv.

Spornummer — viser det aktuelle spornummer i forhold til den
oprindelige styrelinje. Nummeret vises som et positivt tal, nar keretgjet
befinder sig til hgjre for AB-basislinjen, eller som et negativt tal, nar
keretgjet befinder sig til venstre for AB-basislinjen

Systemtryk — viser det aktuelle systemtryk (kun tilgaengelig, nér en
Trykfaler findes i systemet)

Drabestgrrelse — viser den aktuelle dyse-drabestarrelse (kun
tilgeengelig, nar en Trykfeler findes i systemet)

E www.teejet.com
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STATUSLINJE

Statuslinjen giver informationer om GPS-status, navigeringstilstand, graenseareal, Assisteret/automatisk styringsindgriben, tilt-korrigering, status
redskabsstyring og drabestarrelse.

Fiqur 6-3: Statuslinje

Status Assisteret/automatisk styring
‘ Gran = tilkoblet, aktiv styring

Gul = aktiveret, alle betingelser er opfyldt for at tillade
Assisteret/automatisk styring
. Rod = deaktiveret, alle betingelser er ikke opfyldt for at

GPS-status tillade automatisk styring

Intet ikon = der er ikke installeret autostyringssystem i systemet

Navigeringstilstand

Status arealgraense

Status tilt-korrigering

Stafus Assisteretiautomatisk styring ——— ¥\ Farvet = tilkoblet, aktiv anvendelse af filt-korrigering

€\ Red = deaktiveret

Status tilt-korrigering

Status BoomPiot Intet ikon = intet tilt-gyromodul er installeret i systemet, eller

Status drabeftryk ——— tilt er forbundet med Assisteret/automatisk styresystem

Status BoomPilot
Red = fra/manuel

A Gron = automatisk
/. Gul=alt teendt

Intet ikon = enkel bomsektion (SmartCable eller SDM

" Red = ingen GPS er ikke installeret i systemet) é
| = kun GP. g

W Gul = kun GPS Status drabe/tryk e

el Gron = DGPS, WAASIRTK, GLONASS Farvet = tilkoblet. Drabens farve er direkte forbundet med

W Orange = Glide/ClearPath den aktuelle drabestarrelse.

Farveindstillinger omfatter: (YYRI Y. Q ¢

Lige AB-navigering Intet ikon = intet Trykfalergraensefladeszet er installeret

Kurvet AB-navigering

Citkelpivtering-navigering Status-/Informationsskaerme
Sidste passage-navigering

8000

o GPS-status
Neeste reekke-navigering o . ) ) )
GPS-status viser information om datahastigheder, antal tilgeengelige
Intet ikon = Ingen navigering satellitter og satellitkvalitet samt ID.

1. Tryk pa ikonet for GPs-sTATUS [iefl [0 efl [l -

Status arealgraense
Figur 6-4: GPS-status

Uden for markgreense = karer p.t. uden for afgreenset areal
Inden for markgreense = karer p.t. inden for afgreenset areal

Intet ikon = Ingen markgraense er oprettet.

98-05273-DA R4 E
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Status navigeringstilstand
Status navigeringstilstand viser informationer om menstret for

navigation, navnet pa den aktuelle styrelinje og hvor mange styrelinjer,

der er gemt i konsollen.

1. Tryk pé ikonet NAVIGERINGSTILSTAND &= &3 .

Figur 6-5: Status navigeringstilstand

Status arealgraense

Arealgreensestatus viser informationer om arealerne inden for de
aktuelle greenser.

1. Tryk pa ikonet for AFGRAENSET AREAL @ @.

Figur 6-6: Status arealgreense

Status Assisteret/automatisk styring

Status Assisteret/automatisk styring viser informationer om den
aktuelle status Assisteret/automatisk styringssystem, herunder tilt-
status.

1. Tryk pa ikonet for STATUS ASSISTERET/AUTOMATISK

sTRNG @ @ @.

Figur 6-7: Status Assisteret/automatisk styring

Status tilt-korrigering

Status tilt-korrigering viser informationer om den aktuelle status tilt-
korrigeringssystemet.

1. Tryk pa ikonet for STATUS TILT-KORRIGERING & a.
Figur 6-8: Status tilt-korrigering

Status BoomPilot

Status BoomPilot viser informationer om den aktuelle status
BoomPilot-systemet.

1. Tryk pa ikonet for STATUS BOMPILOT A A 2.
Figur 6-9: Status BoomPilot

Status drabe/tryk
Status drabe/tryk viser informationer om den aktuelle status
drabestarrelse og systemtryk.

1. Tryk pa ikonet for STATUS DRABETRYK O @ & 0 6, @

Figur 6-10: Status drabe/tryk

n www.teejet.com
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NAVIGATIONSSKARME

Matrix Pro GS-navigering og -navigation kan &bnes fra felgende skaerme: Karetgjsvisning, Markvisning og RealView.

+ Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a for at vise navigeringsindstillinger

Indstillinger for navigation og navigering

L0A0000
N L d24% <
@0®O
L JAR=L

1B

Ikonet Zoom ind/ud er ikke tilgeengeligt pa Matrix Pro 840GS
eller pa RealView navigeringsskeaerme

Valgmuligheder for RealView

CH

e @

4> ES

Hovedmenu/job-skaermbillede
(eller tryk pa Hovedmenu-knappen)

Opseetning af konsol
Navigering i Karetgjsvisning
Navigering i Markvisning
RealView-navigering

98-05273-DA R4 ﬂ
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Kgretgjsvisning
Karetgjsvisning giver et computergenereret billede af keretgjets position, vist i det areal der behandles. Fra denne skaerm kan du fa
adgang til alle indstillinger for opseetning og navigation pa fanen i skeermens hgjre side.

Figur 6-12: Karetgjsvisning

Navigeringslinje

Horisontkompas

Keretej med visning i realtid af aktive bomsektioner

Statuslinje e o ,
Fanen navigation- og navigeringsmuligheder

Farvelagt deekningsomrade

Styrelinjer for navigering

Overlap deekningsareal

Navigering pa skarmen + Zoom ind/ud samt perspektiv — justerer keretgjets visning eller
+ Styrelinjer perspektiv fra karetgjsvisning til fugleperspektiv
<«Orange - aktiv styrelinje
<«Sort (multipel) - tilstadende styrelinjer
«Sort - skillelinje

+ Bomsektioner
<« Sorte bokse - inaktive bomme
<qHvide kasser — aktive bomme
* Punkter — markerer for oprettede punkter

<«4Radt punkt — Retur-til-punkt Knap/taste-funktion for Matrix Pro 840GS-konsol
«4Blat punkt — Punkt A + Zoom ind/ud samt Perspektiv — Op/Ned-knapper AY
<«Grgnt punkt - Punkt B justerer karetgjets visning eller perspektiv fra karetgjsvisning

+ Horisontkompas — generel retning kan vises pa horisont (nar der fil fugleperspektiv.

zoomes ind) + Hovedmenu-/jobskeerm — Hovedmenu-knappen @ giver

+ Dekningsareal - illustrerer bearbejdet omrade og overlap: adgang til Hovedmenu/job-skeermbilledet.
<«Bla - én udbringning

<«4Rad - to eller flere udbringninger

For adgang til karetgjsvisning-skeermen:

1. Tryk pa fanen NAVIGERING | KGRET@JSVISNING @
Figur 6-13: Karetgjsvisning med visning af ikoner

m www.teejet.com
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Markvisning

@ Markvisning giver et computergenereret billede af karetgjets position og udbringningsarealet set fra luften. Fra denne skeerm kan du fa
adgang til alle indstillinger for opsaetning, navigation og panorama pa fanerne i skaermens hgjre side.

Figur 6-14: Markvisning

Navigeringslinje

Repraesentation af karetgj

Statuslinje Fanen navigation- og navigeringsmuligheder

Fanen Skeermindstillinger

Overlap deekningsomrade

Styrelinjer for navigering Farvelagt deekningsomréade

Navigering pa skarmen + Panorama - justerer det synlige areal pa kortet uden at flytte
« Styrelinjer koretgjet.
<4Orange - aktiv styrelinje
<«Sort (multipel) - tilstadende styrelinjer
<«Sort - skillelinje

+ Zoom ind/ud — justerer kortets synlige areal.

Knap/taste-funktion for Matrix Pro 840GS-konsol

* Punkter — markerer for oprettede punkter + Zoom ind/ud — Op/Ned-knapper AY justerer det synlige areal
<«Rgdt punkt — Retur-til-punkt pa kortet.
<«Blat punkt — Punkt A
<«Grgnt punkt - Punkt B

+ Hovedmenu-/jobskaerm — Hovedmenu-knappen @ giver
adgang til Hovedmenu/job-skeermbilledet.

¢ Daekningsareal - illustrerer bearbejdet omrade og overlap:
Bla - én udbringning
<«Rgad - to eller flere udbringninger

For adgang til Markvisningsskaermen:

1. Tryk pa fanen NAVIGERING | MARKVISNING m """""""""
Figur 6-15: Markvisning med visning af ikoner \ '
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RealView-navigering
RealView-navigering giver et levende videoinput til skeermen i stedet for et computergenereret billede. Fra denne skeerm kan du f& adgang
til alle indstillinger for opsaetning og navigation pa fanen i skeermens hagjre side.

Hvis et videovaelgermodul (VSM) er installeret pa systemet, er der to mulige videoindstillinger:
* Enkelt skeermbillede — en ud af op til otte kamerainput kan veelges for at &ndre visningen af videoinput.

+ Opdelt skeermbillede — der kan veelges mellem et eller to szt af fire billeder (A/B/C/D eller E/F/G/H), saledes at skaermen er inddelt i fire
separate billeder.

Fra denne skeerm kan du fa adgang til funktionerne for navigering over video og styrevinkel pa ikonfanerne i skaermens hgjre side.

Figur 6-16: RealView-navigering

Navigeringslinje

Styrelinjer for navigering wd
N Horisontlinje

Statuslinje Fanen navigation- og navigeringsmuligheder

Fanen Valgmuligheder for RealView

Styrevinkel

Navigering pa skarmen
+ Styrelinjer
<4 Orange - aktiv navigeringslinje
<«Sorte (multiple) - tilstadende navigeringslinjer

+ <qHorisontal sort linje — justerbar horisontlinje

For at fa adgang til RealView-skeermen:

1. Tryk pa fanen REALVIEW-NAVIGERING n
Figur 6-17: RealView med visning af ikoner

. 1.:==‘,-=‘-'-“:f-“ g
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Lige AB-navigering

Sporvisning som Lige AB-navigering viser en sporvisning i lige linje baseret pa
referencepunkterne A og B. De oprindelige A- og B-punkter anvendes til at beregne
alle de andre parallelle styrelinjer.

BEM/ERK: Offset til tilstedende styrelinjer bliver beregnet ved hjeelp af
Vejledende bredde, der er oprettet i Opsaetning af konsol i
Redskabsindstillinger.

)

Kurvet AB-navigering

Sporvisning som Kurvet AB-navigering viser sporvisning langs kurvede linjer
baseret pa den oprindelige AB-referencelinje. Denne oprindelige baselinje bruges
il at beregne alle andre styrelinjer.

BEMZERK: Det anbefales, at kurvet Navigering ikke overstiger 30° inden for
AB guideline.

Offset til tilstedende styrelinjer vil blive beregnet ved hjeelp
af Vejledende bredde, der er oprettet i Opseetning af konsol i
Redskabsindstillinger.

TIP: Nar du arbejder inden for et afgreenset areal, vil den del af
navigationsmansteret, der ligger uden for de oprettede AB-punkter
veere lige linje navigering.

ol

Cirkelpivotering-navigering

Sporvisning som Cirkelpivotering-navigering giver sporvisning omkring et centralt
sted, der gar indad eller udad baseret pé en oprindelig AB referencelinje. Denne
oprindelige baselinje bruges til at beregne alle andre styrelinjer.

Den bruges til produktudbringning pa en center-pivot-mark, samtidig med at den styres
langs en cirkuleer styrelinje, der matcher et center-pivot-vandingsanlaegs radius.

BEMAERK: Offset til tilstedende styrelinjer vil blive beregnet ved hjeelp af Vejledende
bredde, der er oprettet i Opseetning af konsol i Redskabsindstillinger.

2g

Sidste passage-navigering

Sporvisning som Sidste passage-navigering giver en reel navigation for sidste
passage. Konsollen lokaliserer automatisk det neermeste bearbejdede areal og
navigerer parallelt pa basis heraf.

BEMZERK: Hvis der ikke foregik nogen udbringning under graenseprocessen,
selvom der er oprettet en markgraense, vil navigering ikke starte.

=) |

Naeste raekke-navigering

Sporvisning som Neeste raekke-navigering angiver, hvor den naeste raekke befinder
sig og giver sporvisning ved raekkens afslutning til den neeste tilstedende raekke.
Nar operatgren markerer afslutningen af en raekke og begynder at dreje hen mod
den naeste raekke, vises en Lige AB-navigering i den naeste reekke. Nar keretgjet
er i naeste raekke, er der lukket ned for navigering.

BEMAERK: Offset til neeste raekke bliver beregnet ved hjzelp af Vejledende
bredde, der er oprettet i Opseetning af konsol i Redskabsindstillinger.

Neeste reekke-navigering understatter ikke at springe reekker over.

Ingen navigering
Ingen navigering lukker ned for navigering.

BEM/ERK: Tilstanden Ingen navigering sletter ikke etablerede styrelinjer og punkter fra konsollen. Der henvises til afsnittet
Datastyring under Opsaetning af konsol for oplysninger om, hvordan oprettede/gemte data slettes fra konsollen.
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STYRELINJER

Kurvet lookahead O angiver hvilken retning keretgjet vil tage ved
styring i en given retning.

AB-styrelinjer, azimut-styrelinjer, naeste-spor-styrelinjer og naeste-
reekke-styrelinjer er hver iseer tilgeengelige, athaengigt af den aktuelle
navigeringstilstand. Der kan gemmes op til 25 styrelinjer i konsollen
per job. Hvis man skifter fra en navigeringstilstand til en anden, vil det
endre de aktuelt tilgeengelige styrelinjer.

Flere styrelinjer kan oprettes i hver navigeringstilstand. Hvis der
gemmes mere end én styrelinje i en enkelt navigeringstilstand,

vil funktionen Neeste styrelinje blive tilgeengelig. Ved at trykke pa
funktionen Neeste styrelinje @) @ @, vil keretgjet navigeres til den
naeste styrelinje, gemt i konsollen.

Ved hjeelp af Fieldware Link eller Data->Jobdata->Administrér
indstilling, kan en bruger kopiere og redigere jobs for at genbruge
markgraenser og styrelinjer til forskellige udbringninger over den
samme mark.

Kurvet lookahead-styrelinje
Styrelinje med kurvet lookahead giver ved hjeelp af en pil en
indikation for, hvor den aktuelle styring vil fare karetgjet hen.
Indstillingen for kurvet lookahead er tilgeengelig i alle
navigeringstilstande.

For at aktivere styrelinjen med kurvet lookahead:
1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.

2. Veelg ikonet KURVET LOOKAHEAD o

En pil vises pa navigationsskaermen.

Figur 6-18: Kurvet lookahead

For at fierne styrelinjen med kurvet lookahead:
1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER E
for at vise navigationsindstillinger.

2. Vzlg ikonet KURVET LOOKAHEAD @

Markering af punkt A og B

Q @ For at oprette en AB-styrelinje:

1. Kaer il den onskede position for Punkt A @,

2. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.

Imens koretajet er i bevagelse, tryk pa ikonet PUNKT A @.
Ker til den gnskede position for Punkt B @.

Tryk pa ikonet Punkt B @ for at oprette en AB-linje.

“Vil du give denne styrelinje et navn?”

Tryk:

» Ja - for at indtaste et navn og gemme styrelinjen i konsollen

I

» Nej — for at oprette et navn automatisk og gemme styrelinjen
i konsollen

Konsollen begynder at vise navigationsinformation.
BEMAERK: Ikonet PUNKT B (&) kan ikke veelges (grét), fer du har

kert minimumsafstanden (3,0 meter i Lige eller Kurvet
navigering, 50,0 meter i navigeringen Cirkel Navigering).

BEMAERK: Det er ikke nadvendigt at kare hele omkredsen af center-
pivoteringen for at starte Cirkel Navigering.

Tryk pa ikonet ANNULLER MARKERING @ for at annullere
kommandoen for Punkt A og vende tilbage til den forrige styrelinje
(hvis oprettet).

Figur 6-19: Punkt A markering

AEAASS
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Figur 6-20: Punkt B markering A+ tilpasningsfunktion

A+ tilpasningsfunktionen flytter den eksisterende styrelinje til karetgjets
aktuelle position.

For at justere styrelinjen:

1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.

————— 2. Tryk pa ikonet A+ TILPASNING @.

Figur 6-23: A+ Tilpasning

NAVIGERING

Figur 6-22: Falg navigering
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Funktionen for nzeste styrelinje Styrelinjer for Sidste passage

Hvis der gemmes mere end en styrelinje, vil funktionen Neeste Sidste passage-navigering muligger reel sidste passage-
styrelinje blive tilgaengelig. Nar der trykkes pa funktionen for naeste navigering. Konsollen lokaliserer automatisk det nsermeste
styrelinje .. . vil keretgjet blive rettet mod den naeste bearbejdede areal og navigerer parallelt pa basis heraf.

styrelinje, der er gemt i konsollen.
For at aktivere styrelinjer for Sidste passage:

For at skifte til andre tilgeengelige styrelinjer: 1. Ker til den gnskede position, og begynd behandling af det farste spor.
1. Tryk pé fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a 2. Kar |angs det bearbejdede areal.

for at vise navigationsindstillinger. 3. Konsollen begynder at vise navigationsinformation.

2. Tryk pa ikonet NAESTE STYRELINJE OO BEM/ERK: Huvis der ikke foregik nogen udbringning under

Skift mellem alle styrelinjer ved igen at trykke pa ikonet NESTE greenseprocessen, selvom der er oprettet en markgraense,
STYRELINE VO @ vil navigering ikke starte.

Fiqur 6-24: Nasste styrelinje Figur 6-26: Anvend farste spor

For at se, hvilken styrelinje der er aktiv, tryk pa ikonet
Navigeringstilstand pa statuslinjen.

Figur 6-25: Se hvilken styrelinje, der er aktiv.
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Styrelinjer for Neeste raekke Azimuth-grad

Naeste raekke-navigering angiver, hvor den naeste raekke En azimuth er defineret som en vandret vinkel malt i urets retning
befinder sig baseret pa den programmerede Vejledende bredde, fra en nordlig basislinje. Nar der bruges en azimuth, er punktet,

og muligger navigering ved raekkens afslutning til den neeste hvorfra azimuth-graden starter, centrum i en imagineer cirkel.

tilstadende raekke. Nar operatgren signalerer enden af reekken, vil en Denne cirkel er opdelt i 360°. Nord = 0, @st = 90, Syd = 180, Vest = 270.
lige Lige AB blive oprettet i den aktuelle reekke, og navigeringen
muliggares for den neeste raekke. Nar keretgjet befinder sig i Neeste
reekke, afbrydes navigeringen.

BEMAERK: Offset til naeste raekke bliver beregnet ved hjeelp af
Vejledende bredde, som er oprettet i Opsaetning af konsol
under Opseetning af redskab.

En azimuth-grad kan indtastes for at bestemme den ngjagtige
placering af keretgjet. Nar en navigationstilstand er valgt, kan azimuth-
graden indtastes.

For at oprette en styrelinje for azimuth-grad:
1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER E
for at vise navigationsindstillinger.

For at aktivere styrelinjer for Naeste reekke: 2. Tryk pa ikonet AZIMUTH @ for atindtaste azimuth-grad.
1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a

Brug indtastningsskaermen for at fastseette azimuth-grad.
for at vise navigationsindstillinger.

4. Tryk:

2. Ved afslutning af en raekke (mens man kerer i lige linje) > Accepter@ for at gemme indstilingeme

skal der trykkes pa ikonet Punkt B @

, » Annuller @ for at forlade tastaturet uden at gemme
<« Afslutningen af raekken markeres med et grent punkt L 2
) 5. “Vil du give denne guideline et navn?”
3. Vending mod den naeste reekke. Tk o3
a:
4. Pabaggrund af retningens vending muliggeres navigering for den e

naste, tilstodende reekke. » Ja - for at indtaste et navn og gemme styrelinjen

<«ANar koretgjet er i reekken, fiernes styrelinjen > Nej — for at oprette et navn automatisk

5. Gentag ved afslutningen af den naeste raekke. Konsollen vil begynde at levere navigationsinformation.

BEMAERK: Funktionen Neeste reekke-navigering understatter ikke, For at oprette yderligere azimuth-styrelinjer felger du samme
at der springes raekker over. fremgangsmade som for den ferste azimuth-styrelinje.
Figur 6-28: Markér slutning af raekke Figur 6-29: Azimuth Navigering
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Udbringningsgraenser opretter omrader, hvor udbringning afvikles og Figur 6-30: Markgreense under udfgrelse
ikke afvikles ved brug af ABSC eller BoomPilot. Markgraenser kan
oprettes i alle navigeringstilstande. En udvendig greense og op til
fem (5) indvendige graenser kan gemmes pa én gang.

Ved hjeelp af Data->Jobdata->Administrér eller med Fieldware Link kan
en bruger kopiere og redigere jobs til at genbruge markgraenser og
styrelinjer til forskellige udbringninger over den samme mark.

For at oprette en ekstern markgraense:
1. Kaer til det gnskede sted i udkanten af marken/udbringningsarealet.

2. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigeringsindstillinger.

3. Mens keretajet er i bevaegelse, tryk pa ikonet MARKGRANSE-&J.
4. Kar langs markens/arealets ydergraense.
Fuldfer markgraense:
» Kor til en bredde af et spor fra udgangspunktet. Markgraensen
lukkes automatisk (den hvide sporvisning bliver sort).
» Tryk pa ikonet FULDF@R MARKGRANSE & . En lige
linje fuldfarer markgraensen mellem din aktuelle position og
udgangspunktet
6. Tryk pa:

» Gem — for at gemme markgraensen
» Slet - for at slette markgraensen

AAAARAARAEARAAN

BEM/ERK: P4 den eksterne eller oprindelige markgreense er ikonet .-_@ @ _— @
for FULDF@R MARKGRAENSE B ikke valgbart : _—d <
(fremstér i grét), for du har kert minimumsafstanden (fem [ 7

gange sporbredden).

Hvis der kortleegges en markgraense med en eller flere bomme

foldet og slaet fra, er det ngdvendigt at opretholde denne bom-
konfiguration for graensesporets lgbetid. Eventuelle sendringer

i antallet af aktive bomme, og derfor bredden af maskinen,

efter greensekortlaegningsprocessen er startet, vil resultere i
udbringningens kortleegning af markgreensen ved yderkanten af alle
de programmerede bomme - ikke n@dvendigvis dem, som er aktive pa
ethvert givet tidspunkt under greensesporet.

Ved kortleegningen af en markgraense med nogle bomme slaet fra, er
det ngdvendigt at seette BoomPilot til manuel tilstand A og aktivere
masteren og Bom-kontakter til alle bomme, der vil blive anvendt under
graensesporet. Nar greensesporet er fuldfert, kan Bom-kontakterne
slas Fra, hovedkontakt forbliver sléet TIL, BoomPilot kan returneres til
Automatisk tilstand A og automatisk bomsektionskontrol kan derefter
anvendes.

BEMAERK: Hvis en markgraense er kortlagt med nogle bomme foldet
som beskrevet ovenfor, kan det veere nadvendigt at
anvende ikonet A+ TILPASNING @ pa styrelinjen over
til den korrekte position for efterfalgende spor i marken.
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Figur 6-33: Gem markgraense Figur 6-36: Fuldfgr markgraense — Kar til udgangspunktet

Brug ikonet ANNULLER MARKGRANSE (£ for at annullere
oprettelsen af den nye markgraense og vende tilbage til den forrige
markgraense (hvis den er oprettet).

For at oprette en eller flere indvendige markgraenser folg de samme
trin som den oprindelige markgreense.

Figur 6-34: Tilfgj intern markgraense

NAVIGERING

Nar du opretter en ekstern eller oprindelig markgraense, vil
greenselinjen veere pa ydersiden af den ydre bomsektion. Nar du
opretter en indre eller yderligere markgraense, vil graenselinjen veere
pa indersiden af den indre bomsektion.

Brug ikonet SLET MARKGRANSE &k for at slette alle markgraenser
for det aktuelle job.

Figur 6-35: Fuldfar markgraense — Ker til udgangspunktet

Ud for din aktuelle position vises ikonet INDENFOR MARKGRANSE @
eller ikonet UDENFOR MARKGRZAENSE @ pa statuslinjen, nar
markgraensen er oprettet.

98-05273-DA R4 ﬂ
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I+ RETUR-TIL-PUNKT

Retur-til-punkt muligger navigering tilbage til et oprettet punkt

i Karetgjsvisning og Markvisning. | Karetgjsvisning vejleder

en pil keretgjet tilbage til det etablerede punkt. | Markvisning vises
kun punktet.

Et returpunkt er jobspecifikt og forbliver aktivt i det aktive job, indtil det
annulleres.

Markering af et returpunkt
For at markere et returpunkt:
1. Ker til den gnskede position for returpunkt @.

2. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.

3. Tryk pa ikonet TILF@J PUNKT @,
Figur 6-37: Returpunkt oprettet — Karetgjsvisning

Figur 6-38: Slet punkt

Slet returpunktet

For at slette det oprettede returpunkt:

1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.

2. Tryk pa ikonet SLET PUNKT @.

Ikonet for Slet punkt er ikke tilgeengeligt, nar Retur-til-punkt navigering

er aktiv.

Navigering til et returpunkt

For at vise afstand og navigering til det oprettede returpunkt:
1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.

2. Tryk pa ikonet RETUR-TIL-PUNKT NAVIGERING G

Konsollen begynder at levere information i navigeringslinjen om
afstanden fra karetgijet til det markerede punkt.

Brug ikonet ANNULLER RETUR-TIL-PUNKT NAVIGERING © for at
skjule afstanden og navigeringen til det oprettede punkt.

Navigering kan ikke beregnes, nar “?” vises i navigeringslinjen.

Figur 6-39: Retur-til-punkt navigering — Karetajsvisning
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BOOMPILOT

Enkel sektion

Hvis et SmartCable eller et Sektionstyremodul (SDM) er til
stede, bruges BoomPilot il at sl alle bomme til eller fra.
Der vises kun én bomsektionsbredde, og der er intet ikon i
statuslinjen.

BEMAERK: Hvis SmartCable eller Sektionstyremodul (SDM) er til
stede, henvises der til SmartCable- eller SDM-sektionen
for yderligere oplysninger.

Konsol alene

For at sl udbringning til eller fra ved hjeelp af konsollen:

1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.

2. Tryk pa ikonet BOOMPILOT A\.

BEM/ERK:  GPS er ikke tilgeengelig, nar ikonet BOOMPILOT er grat A

| omréder, hvor udbringning ikke er gnsket:
«Tryk pa ikonet BOOMPILOT A\

Tryk igen pa ikonet BOOMPILOT A for at genoptage udbringning.

Figur 6-40: Alle bomme slaet til/fra — Ingen SDM

Med valgfri arbejde til/fra-kontakt

BoomPailot kan tilsidesaettes ved hjaelp af kontakten Arbejde fil/fra.

BEMAERK: Huvis kontakten til Arbejde til/fra star i positionen ‘til”, vil
hele sektionen blive aktiveret, og ikonet BOOMPILOT A
vil ikke have nogen virkning.

Brug af arbejde til/fra-kontakten
For at sla udbringning til ved hjeelp af arbejde til/fra-kontakten:
1. Drej kontakten Arbejde til/fra til positionen “til”.

For at sla udbringning fra ved hjeelp af arbejde til/fra-kontakten:
1. Drej kontakten Arbejde til/fra til positionen “fra”.

Brug af konsollen
For at styre udbringning ved hjeelp af konsollen:
1. Arbejde til/fra-kontakt skal forblive i “fra”-position.

2. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.

3. Tryk pa ikonet BOOMPILOT A\.
BEM/ERK:  GPS er ikke tilgeengelig, nar ikonet BOOMPILOT er grat A

| omréder, hvor udbringning ikke er gnsket:
1. Tryk pa ikonet BOOMPILOT A\.

Tryk igen pa ikonet BOOMPILOT A for at genoptage udbringning.

98-05273-DA R4
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SmartCable eller Sektionstyremodul (SDM)

Hvis et SmartCable eller Sektionstyremodul (SDM) er til stede, Mangdestyring eller Switchbox
bruges BoomPilot til at indstille automatisk sektionsstyring til fra/ For at skifte BoomPilot mellem positionerne fra/manuel A 0g
manuel A automatisk A eller alle er slaet til /.\ automatisk A nar en maengdestyring eller switchbox er i systemet:

1. Drej maengdestyringens hovedkontakt til positionen “Til".
De enkelte bomsektionskontakter skal forblive pa positionen “Fra”.

2. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.

3. Tryk pa ikonet BOOMPILOT A.
<4Automatisk — statuslinje-ikonet bliver grgnt A

BEM/ERK: Der henvises il Enkel sektion for at se eksempler, hvis
SmartCable eller Sektionstyremodul (SDM) ikke er til stede.

GPS er ikke tilgaengelig, nar ikonet BOOMPILOT
er grat £\, BoomPilot statuslinje-ikon vil veere fra/
manuel A

Figur 6-41: Fra automatisk til tilstanden for alle sektioner er slaet til
T T | omrader, hvor udbringning ikke er gnsket:
1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER E

for at vise navigationsindstillinger.

2. Tryk pa ikonet BOOMPILOT A
<AFra/Manuel - statuslinje-ikonet bliver radt A

Tryk igen pa ikonet BOOMPILOT A for at genoptage udbringning.
ELLER

1. Sla manuelt hovedkontakten til maengdestyring “fra” for at lukke for
bommene.
<AFra/Manuel - statuslinje-ikonet bliver rgdt A

Sl hovedkontakten “til” igen for at genoptage udbringning.

Konsol alene

For at skifte BoomPilot til automatisk.A:

1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.

2. Tryk pa ikonet BOOMPILOT A\.

<4 Automatisk — statuslinje-ikonet bliver grent A

For at sl4 alle sektioner il A:

1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.

2. Tryk pa og hold ikonet BOOMPILOT A nede.
«Alle slaet til - statuslinje-ikonet bliver gult A

Meengdestyring med internt sektionstyremodul (SDM)
Nar du bruger maengdestyring med et internt sektionstyremodul, skal
bade hovedkontakten og bomsektionskontakter veere i “Til” position.

| omrader, hvor udbringning ikke er gnsket:
1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.
2. Tryk pa ikonet BOOMPILOT A\. Arbejde til/fra-kontakt
<«FralManuel - statuslinje-ikonet bliver radt A Nar installeret, skal arbejde til/fra-kontakten forblive i “fra” position for
Tryk igen pa ikonet BOOMPILOT A for at genoptage udbringning. alle opsavtningsindstilinger.
For at sla alle sektioner til /\:
1. Tryk pa fanen NAVIGATION- OG NAVIGERINGSMULIGHEDER a
for at vise navigationsindstillinger.
2. Tryk pa og hold ikonet BOOMPILOT A\ nede.

<«Alle slaet til - statuslinje-ikonet bliver gult A

Matrix Pro GS BoomPilot kontaktkonfiguration

BoomPilot Maengdestyring RC med intern SDM
(ABSC)-system Master Bom-kontakter Master Bom-kontakter | Arbejdsafbryder | Sprgjteikon
Automatisk

il F il il F
fistand ' ra ' ' ra A
Manuel tilstand Til Til Til Til Fra A
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W & 4 % ZOOMIND/UD & PANORAMA

Karetgjsvisning
Zoom ind/ud og Perspektiv bruges til at justere karetgjets visning eller
perspektiv fra karetgjsvisning til fugleperspektiv.

+ Zoom ind @s A justerer visning til keretgjsvisning og viser et
kompas i horisonten.

+ Zoom ud e\ W justerer visning til fugleperspektiv

Figur 6-42: Zoom ind til zoom ud

Markvisning
Zoom ind/ud bruges til at justere det synlige areal pa kortet.

+ Zoom ind @\ A vil mindske storrelsen af det synlige kortlagte
areal

+ Zoom ud e\ W il age starrelsen af det synlige kortlagte areal

I Navigering i Markvisning ger Panorama det muligt manuelt at
flytte fokus som @nsket. Den asymmetriske position pa skaermen vil
bevares, indtil der trykkes pa ikonet Verden.

For at fa adgang til Panorama og panorere hen over skaermen:
1. Tryk pa fanen SKARMINDSTILLINGER E
2. Trykpa

» OG TRAK SKARM i den tilsvarende retning for at flytte
visningen pa skaermen.

» PILE l ﬁ ﬂ ‘\' i den tilsvarende retning for at flytte
visningen pa skaermen (ned, venstre, hgjre, op).

» VERDENSVISNING-ikon e for at centrere karetej pa
skaermen og udvide skaermvisningen det bredeste areal
til radighed.

BEM/ERK: Tryk, og hold PILENE J" - A' nede for hurtig
justering af indstillingerne.

For at lukke indstillinger for panorama:
1. Tryk pa fanen LUK INDSTILLINGER (G,

Figur 6-43: Panorama

NAVIGERING
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RealView-navigering giver et levende videoinput til skeermen i stedet
for et computergenereret billede.

Hvis et videovaelgermodulet (VMS) er installeret pa systemet,
er to (2) videoindstillinger tilgaengelige:
» Enkelt skeermbillede ‘@ - en (1) ud af op til
otte (8) kamerainput kan veelges for at andre visningen
af videoindput.
» Opdelt skaermbillede g — der kan veelges mellem et (1) eller
to seet (2) af fire (4) billeder (A/B/C/D eller E/F/G/H), saledes at
skaermen er inddelt i fire separate billeder.

Ogsa tilgeengelige er:
» RealView kamera (@jf) — gemmer et stillbillede af den aktuelle
visning pa skeermen til et USB-drev
RealView-navigering omfatter ogsa navigering over video, en
styrevinkelindikator og mulighed for at tage et billede.

Figur 6-44: Indstillinger for RealView

“:' SARLIGE INDSTILLINGER FOR REALVIEW

Figur 6-45: Valg af enkelt kamera

AAEBARESAAREREN

AARBEEESEARERESE
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Opsaetningsindstillinger for RealView

% ++ Opseetningsindstillinger for RealView abner yderligere
navigeringsvaerktgjer, herunder navigering over video

0g en styrevinkelindikator.

For at bne indstillinger for RealView:
1. Tryk pa fanen INDSTILLINGER FOR REALVIEW ﬂ for at vise
indstillinger for RealView
Tryk pé ikonet INDSTILLINGER FOR REALVIEW-NAVIGERING 7@
3. Veelg mellem:
» Navigering over video @v - placerer tredimensionale
styrelinjer over billederne for navigationshjeelp
» Styrevinkelindikator - viser, i hvilken retning rattet skal
justeres
» Justering af horisontlinje A W —justerer
skeermhorisontlinjen op eller ned
Figur 6-47: Opseetningsindstillinger for RealView

AAERBAREARA S EE NN
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KAPITEL 7 - GPS

GPS bruges til at konfigurere GPS-type, GPS-Port og PRN samt til visning af GPS-statusinformation.

Sd9

GPS

BEM/ERK: Disse indstillinger er nadvendige for Assisteret/automatisk  Figur 7-1: GPS
styring og drift af tilt-sensor, sdvel som til korrekt
redskabsbetjening.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [g.

2. Trykpa [E

3. Veelg mellem:

» GPS-type — seetter til at acceptere GPS- kildetransmission

» GPS-port — satter (D)GPS kommunikationsport

» GPS-statusinformation — viser information om GGA/NTG
(dataniveauer), antal satellitter, HDOP, PRN, GGA kvalitet, GPS-
modtager, modtagerversion og UTM-zone

» Programmeringsmodtager — giver mulighed for direkte
programmeringsmodtager af GPS-modtageren via en
kommandolinje-greenseflade

» PRN - veelger den SBAS PRN, der vil levere GNSS differential
korrektionsdata

» Skift PRN — nar PRN ikke er automatisk, vil et andet alternativ
SBAS PRN levere et andet saet af GNSS differential
korrektionsdata.

4. Tryk pd RETUR-pilen 4’ eller pa sidefanen KONFIGURATION
for at vende tilbage til Konfiguration-skaermen.

E www.teejet.com
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GPS-type
GPS-typen kan brugerdefineres til at bruge GPS-signaler (kun
ukorrigerede signaler), DGPS-signaler (kun korrigerede signaler) eller
begge signaltyper.
1. Tryk pa NED-pilen ¥ for at abne listen over indstillinger.
2. Velg:

» GPS only — ukorrigerede signaler

» Kun DGPS - differentielt korrigerede signaler

» GPS/DGPS - begge signaltyper

» GPS+GLONASS - ukorrigerede signaler fra bade GPS-
0g GLONASS-systemer

Figur 7-2: GPS-type

BEMAERK: Nar “GPS + GLONASS” er valgt, er PRN ikke tilgaengelig
og vises heller ikke pa skaermen.

GPS-port
COM-porten kan indstilles til “Intern” for at bruge det interne (D) GPS
(hvis installeret) og send ud, eller “Ekstern” for at modtage eksterne
(D) GPS-data.
1. Tryk pa NED-pilen & for at abne listen over indstillinger.
2. Velg:
» Intern — brug det interne (D)GPS (hvis installeret) og send ud
» Ekstern — modtag eksterne (D)GPS-data
BEMAERK: GPS-porten skal vaere sat til ekstern, hvis der arbejdes
med GPS-signaler som Omnistar HP/XP eller RTK.

Figur 7-3: GPS-port

Minimumskrav til konfiguration af ekstern modtager
Nedenstaende minimumskrav til konfiguration skal opfyldes, fer at Matrixen
kan tilsluttes og arbejde sammen med en ekstern GPS-modtager.

Seriel Port indstillinger

Baud-rate: 19.200
Data bits: 8
Paritet: Ingen
Stop bits: 1

Seriel Port tilslutningskrav
Serielt RS-232 kabel m 9-pin hanstik

BEMAERK: Kan kreeve Nul-modem adapter afhaengigt
af modtagerens stikforbindelse.

GGA 5Hz
Valgfri VTG 5Hz, 2 Hz, Fra
ZDA 0,2 Hz

GPS-statusinformation

GPS-status illustrerer et snapshot af den aktuelle GPS-
statusinformation.

1. Tryk pa RSN
2. Vis data, herunder:
<4GGANTG (Data-rates) — antal GPS-positioner per sekund.

< Antal satellitter — antallet af synlige GPS-satellitter (et minimum
pa 4 er ngdvendigt for at modtage DGPS)

<«AHDOP - udlryk for kvaliteten af satellitgeometrien i det
horisontale plan. En HDOP-veerdi pa mindre end 2 foretraekkes.

<«4PRN - den aktuelle DGPS satellit-ID

<« GGA kvalitet — den nuveerende kvalitetsindikator for GPS-
signalet (se GGA-diagram)

<4Modtager - den nuveerende modtagerindikator

<«Modtagerversion - softwareversionen, som er installeret pa
modtageren

<«4UTM-zone - zone, hvor man i gjeblikket er lokaliseret
3. Trykpa m for at vende tilbage til skeermen for GPS -opseetning

BEMAERK: Alle informationerne er “ugyldige”, hvis der ikke modtages
et GPS-signal.

98-05273-DA R4 E
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Figur 7-4: GPS-statusinformation

GPS-statusinformation pa navigeringsskeerme

GPS-status viser information om datahastigheder, antal tilgeengelige

satellitter og satellitkvalitet samt ID.

1. Tryk pa ikonet for GPS-STATUS " [ﬁ " Bzﬂ :

GGA krav
Den GGA-kvalitet, der kraeves for at kunne arbejde med forskellige
signaltyper, kan variere. Se nedenstaende tabel.

Service ‘ Indikator ‘ Nojagtighed
Kun GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <im

RTK 4 4cm
Omnistar HP/XP 5 10 cm
Glide/ClearPath 9 <Im

Programmeringsmodtager

Programmeringsmodtager - giver mulighed for direkte
programmeringsmodtager af GPS-modtageren via en graenseflade
med en kommandolinje. Kun TeeJet supportteknikere bgr anvende
denne egenskab. Benyt pa eget ansvar!

1. Tryk pa o)

2. Juster programmeringsmodtager som kraevet.
Figur 7-5: Programmeringsmodtager

PRN
PRN velger SBAS PRN, der vil levere GNSS differential
korrektionsdata.
1. Tryk pa NED-pilen & for at abne listen over indstillinger.
2. Velg:

» Automatisk — automatisk PRN-udveelgelse

» Nummer - kontakt din lokale forhandler for det nummer, som er
forbundet med din driftsplacering

Figur 7-6: PRN

4-.
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Skift PRN
Nar PRN ikke er automatisk, vil et andet skift SBAS PRN levere et
andet seet af GNSS differential korrektionsdata.
1. Tryk pa NED-pilen ¥ for at abne listen over indstillinger.
2. Velg:
» Intet — intet Skift PRN-nummer

» Nummer — kontakt din lokale forhandler for det nummer, som er
forbundet med din driftsplacering

Figur 7-7: Skift PRN

PRN vises ikke
Nar GPS-type er indstillet til “GPS + GLONASS”, er PRN-indstillinger
ikke tilgzengelige og vises heller ikke pa skeermen.

Figur 7-8: PRN
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KAPITEL 8 - OPSATNING AF REDSKAB

Opseetning af redskab anvendes til at angive forskellige indstillinger forbundet med enten lige tilstand, spredertilstand eller rystet tilstand.
Opsaetninger kan variere afhaengig af, om SmartCable eller Sektionstyremodul (SDM) er til stede.

Redskabstype
Redskabstype veelger den type udbringningsmenster, der bedst repraesenterer dit system.
o | Lige tilstand — har bomsektioner ingen leengde og er pé en linje en fast afstand mellem antennen

o | Spredertilstand - er en virtuel linje oprettet i overensstemmelse med de leveringsdiske, hvorfra udbringningssektionen eller sektionerne
kan variere i leengde og kan veere i forskellige afstande fra linjen

o | Rystet tilstand - er en virtuel linje oprettet i overensstemmelse med sektion 1, hvorfra udbringningssektionen eller sektionerne ingen
leengde har og kan veere i forskellige afstande fra antenne

Figur 8-1: Redskabstype — lige Figur 8-3: Redskabstype — rystet

Figur 8-2: Redskabstype — spreder

Sektionsnumre:
Sektioner er nummereret fra venstre til hgjre, mens de vender i maskinens fremadgéende retning.

E www.teejet.com
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GRUNDLAGGENDE SKARMBRUG

Utilgengelige indstillinger, nar job er aktivt

Nar et job er aktivt, er nogle opsaetningsindstillinger ikke tilgeengelige.

Se diagrammet over menustruktur for konsolopsaetning for angivelse
af, hvilke indstillinger der ikke er tilgeengelige.

Figur 8-4: Eksempler pa utilgaengelige indstillinger

Menuvalg fra rullemenu

Tryk p& NED-pilen l for at bne indstillingerne. Brug
OPINED-pile [y [N eler scrollbar, hvis det er nadvendigt,
for at rulle gennem udvidet liste. Veelg den passende indstilling.
Tryk et vilkarligt sted pa skeermen uden for rullemenuen

for at lukke listen uden at veelge en indstilling.

Figur 8-5: Eksempel pa rullemenu

Rullesk&rme

Nogle skaerme har mere information eller flere indstillinger, der er synlige
ud over det aktuelle skeermbillede. Brug OP/NED-pilene = = eller
scrollbar for at fa adgang til yderligere indstillinger eller information,
som ikke aktuelt vises pa skaermen.

Figur 8-6: Eksempel pa rulleskaerm

Skarmtastatur
Tryk pa ikonet TASTATUR @ Brug det numeriske tastatur til at
indtaste en veerdi.

Tryk pa ikonet ACCEPTER @ for at gemme indstillingerne, eller
pa ikonet ANNULLER @ for at forlade tastaturet uden at gemme.

Figur 8-7: Eksempel pa tastatur
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OPSATNING AF ENKEL SEKTION

Opsaetning af enkelt sektion bruges, nar SmartCable eller Figur 8-8: Redskab — enkel sektion
Sektionstyremodul (SDM) ikke er i systemet. Hele bom- eller
leveringsarealet anses for at vaere én sektion.

BEMAERK: Der henvises til “Opsaetning af SmartCable eller
Sektionstyremodul” for at se opsaetningsvejledning, hvis
SmartCable eller Sektionstyremodul (SDM) er til stede.

1. Tryk pé sidefanen KONFIGURATION 5.

2. Trykpa Y

3. Veelg mellem:

» Maskintype — anvendes il at veelge den type maskine, der
bedst repraesenterer din maskine.

» GPS antennehgjde - anvendes til at male hgjden af antennen
fra jorden. Intervallet er 0,0 til 10,0 meter.

» Redskabstype — anvendes til at veelge sektionslayoutet for
bearbejdet produktplacering.

» Redskab offset-afstand @ — bruges til at indtaste afstanden
fra centerlinjen af maskinen til midten af redskabet. Intervallet
er 0 til 10,0 meter.

BEMAERK: For detaljerede opsaetningsanvisninger henvises
der til sektionen for Redskab offset i dette kapitel.

» Redskab offset-retning @ - retning fra centerlinjen af
maskinen til midten af redskabet, mens det vender i maskinens
fremadgéende retning

» Vejledende bredde — bruges til at indtaste afstanden mellem
styrelinjerne. Intervallet er 1,0 til 75,0 meter.

» Udbringningsbredde [lige redskabstype] — bruges til at indtaste

redskabets samlede bredde.
Figur 8-9: Redskab offset-afstand og retning

» Arbejdsbredde [sprederredskabstype] — bruges til at indtaste
den samlede bredde af redskabet.

» Anvendt Alarm — bruges til at oprette en advarsel til at signalere,
nar du indtager eller forlader et bearbejdet areal

» Anvendt alarmindgangstid — nér alarmen for bearbejdet areal

er aktiveret, bruges den til at indstille tiden, fer du forlader et (E 11
bearbejdet areal, hvorved alarmen vil lyde. Intervallet er O til A
10 sekunder o

» Anvendt alarmudgangstid — nar alarmen for bearbejdet areal er (E -

aktiveret, bruges den til at indstille tiden, for et bearbejdet areal
indtages, hvorved alarmen vil lyde. Intervallet er
0 til 10 sekunder.
4. Tryk pa pilen NAESTE SIDE (24 for at oprette indstillingerne for
den valgte specifikke redskabstype.
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Lige redskabstype

1.
2.
3.

Veelg redskabstype pa skeermen for redskab.

Tryk pa pilen NAESTE SIDE B3

Veelg mellem:

» Bom-offsetretning — bruges til at angive om bommen er placeret
bagved eller foran GPS-antennen, nar keretgjet karer fremad.

» Afstand mellem-antenne og bom @ - bruges til at indtaste
afstanden fra GPS-antennen til bommen. Intervallet er 0,0 til
50,0 meter.

Tryk pa RETUR-pilen 4’ for at vende tilbage til siden for redskab,
eller pa sidefanen KONFIGURATION (@ for at vende tilbage ti
Konfiguration-skaermen.

Figur 8-10: Indstillinger for opsaetning af redskab i Lige tilstand

TeeJet sprederredskabstype

1.
2.
3.

Veelg redskabstype pa skaermen for redskab.

Tryk pa pilen NAESTE SIDE B3

Veelg mellem:

» Opsaetningstype — bruges til at veelge spredertype

» Afstand mellem antenne og skiver @ — bruges til at
indtaste afstanden fra GPS-antennen til leveringsskiver eller
spredningsmekanisme. Intervallet er 0,0 til 50,0 meter.

» Spred offset-afstand @ — bruges til at indtaste offset-afstand
fra skiverne eller spredningsmekanismen til hvor produktet
oprindeligt rammer jorden. Intervallet er 0,0 til 75,0 meter.

» Spredningsleengde © — bruges il at indstille udbringningsleengden
for sektionen. Intervallet er 0,0 til 75,0 meter.

Tryk pa RETUR-pilen i}‘) for at vende tilbage til siden for redskab,

eller pa sidefanen KONFIGURATION for at vende tilbage il

Konfiguration-skaermen.

\4

Figur 8-11: Indstillinger for Redskabsopsaetning i TeeJet spredertilstand

98-05273-DA R4 E

REDSKAB



avNSa3y

MATRIX'PRO5106s © MATRIX PROsaoes

OEM sprederredskabstype

1. Velg redskabstype pa skaermen for redskab.
2. Tryk pa pilen NAESTE SIDE EX.

3. Velg mellem:

» Opseetningstype - bruges til at veelge m spredertype

» Afstand mellem antenne og skiver — bruges til at indtaste
afstanden fra GPS-antennen til leveringsskiver eller
spredningsmekanisme. Intervallet er 0,0 til 50,0 meter.

» Startafstand — bruges til at indstille start-afstand, nar du forlader
et bearbejdet areal. Konsultér sprederproducent vedrgrende
veerdi.

» Stopafstand - bruges til at indstille stopafstanden, nar et
anvendt omrade indtages. Konsultér sprederproducent
vedrgrende vaerdi.

4. Tryk pad RETUR-pilen 45 for at vende tilbage til siden for redskab,
eller pa sidefanen KONFIGURATION | for at vende tilbage til

Konfiguration-skeermen.

Figur 8-12: Indstillinger for Opsaetning af redskab i OEM
spredertilstand
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OPSATNING AF SMARTCABLE ELLER SEKTIONSTYREMODUL (SDM)

Opseetning af SmartCable eller Sektionstyremodul bruges, nar et Figur 8-13: Redskab - SmartCable eller Sektionstyremodul (SDM)

SmartCable eller Sektionstyremodul (SDM) findes i systemet. Bom- eller
leveringsarealet kan indtastes som op til 15 sektioner. Hver sektion kan
variere i bredden og i spredertilstand, kan de variere i leengde. Yderligere
indstillinger er tilgeengelige med en SDM, som omfatter udbringnings-
overlap, udbringningsforsinkelse og Rystet tilstand.

BEMAERK: Der henvises til “Opsaetning af enkel sektion” for
at se opseetningsvejledning, hvis SmartCable eller
Sektionstyremodul (SDM) ikke er til stede.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION (@,

2. Trykpa [EEERED.

3. Veelg mellem:

» Maskintype — anvendes til at vaelge den type maskine, der
bedst repraesenterer din maskine.

» GPS antennehgjde — anvendes til at male hgjden af antennen
fra jorden. Intervallet er 0,0 til 10,0 meter.

» Redskabstype — anvendes til at veelge sektionslayoutet for
bearbejdet produktplacering.

» Symmetrisk redskabslayout — anvendes til at fastsla, om
sektioner er parret og derfor har samme bredde, veerdier for
offset og leengde

» Redskab offset-afstand @ — bruges til at indtaste afstanden
fra centerlinjen af maskinen til midten af redskabet. Intervallet
er 0 til 10,0 meter.

BEMAERK: For detaljerede opsaetningsanvisninger henvises
der til sektionen for Redskab offset i dette kapitel.

» Redskab offset-retning @ — retning fra centerlinjen af [Sektion 1: 3,01 m
maskinen til midten af redskabet, mens det vender i maskinens
fremadgaende retning

» Antallet af redskabssektioner — bruges til at vaelge antallet af
redskabssektioner

» Vejledende bredde - bruges til at indtaste afstanden mellem
styrelinjerne. Intervallet er 1,0 til 75,0 meter.

» Udbringningsbredde [lige eller rystet redskabstype] - bruges til
at indtaste den samlede bredde af alle redskabssektionerne.
Hver sektion kan have en forskellig bredde. Sektioner er
nummereret fra venstre til hojre, mens de vender i maskinens ~ Figur 8-14: Redskab offset-afstand og retning
fremadgaende retning. Intervallet for hver sektion er 0,0 til
75,0 meter. Samlet bredde for alle sektioner skal veere storre
end 1,0 meter.

» Arbejdsbredde [sprederredskabstype] — bruges il at indtaste
den samlede bredde af alle dele af redskabet. Hver sektion kan
have en forskellig bredde. Sektioner er nummereret fra venstre (E 7 I
til hgjre, mens de vender i maskinens fremadgaende retning.

Intervallet for hver sektion er 0,0 til 75,0 meter. Samlet bredde
for alle sektioner skal veere sterre end 1,0 meter. q;-

4. Tryk pa pilen NASTE SIDE 24 for at oprette indstillingerne for
den specifikke redskabstype.
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Lige redskabstype

1. Velg redskabstype pa skaermen for redskab.
2. Tryk pa pilen NAESTE SIDE EX.
3. Velg mellem:

» Bom offsetretning — bruges til at angive om bommen er placeret
bagved eller foran GPS-antennen, nar keretgjet karer fremad.

» Afstand mellem antenne og bom @ - bruges til at indtaste
afstanden fra GPS-antennen til bommen. Intervallet er 0,0 til
50,0 meter.

» Overlap — bruges til at veelge den maengde tilladte overlap,
nar sektionerne slas til og fra, mens du bruger automatiske
bomsektionskontrol

» Forsinkelse til tid — bruges til at indstille det tidspunkt, hvor
hver sektion vil blive slaet til, nar du indtaster et areal, der ikke
har veeret bearbejdet. Hvis udbringningen slar til for tidligt,
nar et ikke-bearbejdet areal indtages, skal forsinkelse start tid
mindskes. Hvis udbringningen slar til for sent, skal veerdien for
forsinkelse start tid @ges. Intervallet er 0 til 10 sekunder.

» Forsinkelse fra tid — bruges til at indstille tiden for, hvornar hver
sektion vil blive slet fra, nar et bearbejdet areal indtages.
Hvis udbringningen slar fra for tidligt, nar et bearbejdet areal
indtages, skal veerdien for Forsinkelse stop-tid seenkes. Hvis
udbringningen slar fra for sent, skal veerdien for forsinkelse stop
tid gges. Intervallet er O til 10 sekunder.

4. Tryk pa RETUR-pilen 4’ for at vende tilbage til siden for redskab,
eller pa sidefanen KONFIGURATION for at vende tilbage til
Konfiguration-skeermen.

Figur 8-15: Indstillinger for opsaetning af redskab i Lige tilstand

Figur 8-16: Overlap

ﬂ www.teejet.com



MATRIX"PRO5106s © MATRIX PRO3aoes

TeeJet sprederredskabstype Figur 8-17: Indstillinger for Redskabsopseetning i TeeJet
1. Veelg redskabstype pa skaermen for redskab. spredertilstand

2. Tryk pa pilen NAESTE SIDE 3.
3. Velg mellem:
» Opsaetningstype — bruges til at veelge spredertype

» Afstand mellem antenne og skiver @ — bruges til at
indtaste afstanden fra GPS-antennen til leveringsskiver eller
spredningsmekanisme. Intervallet er 0,0 til 50,0 meter.

» Overlap — bruges til at vaelge den maengde tilladte overlap,
nar sektionerne slas til og fra, mens du bruger automatiske
bomsektionskontrol

» Forsinkelse til tid — bruges til at indstille det tidspunkt, hvor
hver sektion vil blive slaet til, nar du indtaster et areal, der ikke
har veeret bearbejdet. Hvis udbringningen slar til for tidligt,
nar et ikke-bearbejdet areal indtages, skal forsinkelse start tid
mindskes. Hvis udbringningen slar til for sent, skal veerdien for
forsinkelse start tid @ges. Intervallet er 0 il 10 sekunder.

» Forsinkelse fra tid — bruges til at indstille tiden for, hvornar hver
sektion vil blive slaet fra, nar et bearbejdet areal indtages.
Hvis udbringningen slar fra for tidligt, nar et bearbejdet areal
indtages, skal veerdien for Forsinkelse stop-tid seenkes. Hvis
udbringningen slar fra for sent, skal veerdien for forsinkelse stop
tid @ges. Intervallet er 0 til 10 sekunder.

» Spred offset-afstand @ — bruges til at indtaste offset-afstanden
fra skiverne eller spredningsmekanisme til, hvor produktet
oprindeligt rammer jorden pa sektion 1. Intervallet er 0,0 til
75,0 meter. Sektion 1: 2,59 m

» Sektionsoffset © — bruges il at indtaste offsetafstanden fra
forkanten af sektion 1 (spredningsoffsetlinjen) til forkanten af
hver sektion. Sektion 1 er altid 0,0 meter. Alle andre sektioner
kan have forskellige afstande. Sektioner er nummereret fra
venstre til hgjre, mens de vender i maskinens fremadgaende
retning. Intervallet er 0,0 til 75,0 meter.

» Spredningsleengde @ — bruges il at indtaste laengden af
udbringningssektionen for hver sektion. Hver sektion kan have
en forskellig lsengde. Sektioner er nummereret fra venstre il
hgjre, mens de vender i maskinens fremadgaende retning.
Intervallet er 0,0 til 75,0 meter.

4. Tryk pA RETUR-pilen 4’ for at vende tilbage til siden for redskab,
eller pa sidefanen KONFIGURATION | for at vende tilbage til

Konfiguration-skeermen.

Y

o

©
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Figur 8-18: Overlap 4. Tryk pa RETUR-pilen 4’ for at vende tilbage til siden for redskab,
eller pa sidefanen KONFIGURATION | for at vende tilbage til
Konfiguration-skeermen.

Figur 8-19: Indstillinger for Opseetning af redskab i OEM

spredertilstand

ektion 3: 0,90 m

OEM sprederredskabstype
1. Velg redskabstype pa skaermen for redskab.

2. Tryk pa pilen NASTE SIDE 3.

3. Veelg mellem:
» Opseetningstype - bruges til at veelge m spredertype
» Afstand mellem antenne og skiver — bruges til at indtaste

afstanden fra GPS-antennen til leveringsskiver eller
spredningsmekanisme. Intervallet er 0,0 til 50,0 meter.

» Startafstand — bruges til at indstille start-afstand, nar du forlader et

bearbejdet areal. Konsultér sprederproducent vedrarende vaerdi. Rystet redskabstype

» Stopafstand — bruges til at indstille stopafstanden, nar et 1. Veelg redskabstype pa skeermen for redskab.

bearbejdet omrade indtages. Konsultér sprederproducent 2. Tryk pa pilen NASTE SIDE B2
vedrgrende veerdi. 3. Veelg mellem:

» Sektionstart offset — bruges til at indstille offset-afstand fra » Sektion 1 offset-retning — bruges til at fastsla, om sektion 1
forkanten af sektion 1 til forkanten af hvert afsnit. Sektion 1 (nul-punktet i sektions offset) er placeret foran eller bag GPS-
er altid 0,0 meter. Alle andre sektioner kan have forskellige antennen, nar keretgjet bevaeger sig i en fremadrettet retning
afstande. Sektioner er nummereret fra venstre til hgjre, mens » Afstand mellem antenne og Sektion 1 @ — bruges til at indtaste
de vender i maskinens fremadgaende retning. Konsultér afstanden fra GPS-antennen til sektion 1 (nulpunktet i sektions
sprederproducent vedrgrende veerdi. offset). Intervallet er 0,0 til 50,0 meter.

» Sektionstop offset — bruges til at indstille offset-afstand fra » Overlap — bruges til at vaelge den maengde tilladte overlap,
forkanten af sektion 1 til bagkanten af hvert afsnit. Hver sektion nar sektionerne slas til og fra, mens du bruger automatiske
kan have forskellige afstande. Sektioner er nummereret fra bomsektionskontrol

venstre til hgjre, mens de vender i maskinens fremadgaende
retning. Konsultér sprederproducent vedrgrende veerdi.
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» Forsinkelse til tid — bruges til at indstille det tidspunkt, hvor Figur 8-20: Indstillinger for Opsaetning af redskab i Rystet tilstand
hver sektion vil blive slaet til, nar du indtaster et areal, der ikke r ]
har veeret bearbejdet. Hvis udbringningen slar til for tidligt, nar
et ikke-bearbejdet areal indtages, skal Forsinkelse start tid
mindskes. Hvis udbringningen slar til for sent, skal veerdien for
Forsinkelse start tid gges. Intervallet er 0 til 10 sekunder.

» Forsinkelse fra tid — bruges til at indstille tiden for, hvornar hver
sektion vil blive slaet fra, nar et bearbejdet areal indtages.
Hvis udbringningen slar fra for tidligt, nar et bearbejdet areal
indtages, skal veerdien for Forsinkelse stop-tid seenkes. Hvis
udbringningen slar fra for sent, skal veerdien for forsinkelse stop
tid @ges. Intervallet er 0 til 10 sekunder.

» Sektion offset @ — bruges til at indstille offset-afstand fra
sektion 1 (afstandslinjen mellem antenne og sektion 1) til
hvert afsnit. Positive offset-veerdier vil flytte sektionen bagved
sektion 1. Negative offset-vaerdier vil flytte sektionen foran
sektion 1. Sektion 1 er altid 0 meter. Alle andre sektioner kan
have forskellige afstande. Sektioner er nummereret fra venstre
til hgjre, mens de vender i maskinens fremadgaende retning.
Intervallet er -75,0 til 75,0 meter.

4. Tryk pd RETUR-pilen 4’ for at vende tilbage til siden for redskab,
eller pa sidefanen KONFIGURATION (@ for at vende tilbage ti
Konfiguration-skaermen.

I] |

Sektion 2: -5.1B m

- Figur 8-21: Overlap

REDSKAB
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REDSKAB OFFSET-AFSTANDSJUSTERING

Redskab offset-afstand bruges il at indtaste afstanden fra centerlinjen
af maskinen til midten af redskabet. Nar pa-skaerm kortlzegning ingen
overlap eller mellemrum viser, men mark-udbringning producerer

et overlap eller mellemrum konsekvent pé kun den ene side

i karselsretningen, s& bar der beregnes en justering af redskab offset-
afstand, som geres til redskabets offset-afstandsveerdi.

Hvis du bruger en selvkarende sprajte eller spreder, skal du bruge
GPS offset-justeringsberegningen til at beregne redskab offset-
afstandsjustering.

Hvis du bruger et traek- eller haleredskab, skal du bruge redskab offset-
justeringsberegning til at beregne redskab offset-afstandsjusteringen.

BEMZERK: Vis pa-skeerm kortleegning viser overlapninger og
mellemrum, mens du bruger Assisteret/automatisk styring,
kan det veere ngdvendigt at justere indstillingerne for
Assisteret/automatisk styring.

GPS offset-justeringsberegning

Figur 8-22: Redskab offset-afstand

For at beregne en GPS offset-justering ved hjeelp af den samme styrelinje:

1. Opret en lige AB linje.

2. Med Assisteret/automatisk styring tilkoblet, ker spor @ mindst 30 meter, og placer flagene i traekbaren eller ved siden af maskinen.

Vend rundt og aktiver Assisteret/automatisk styring pa spor @ pa den samme AB styrelinje. Seet flagene i traekstangen eller ved siden af
maskinen, eller stop, mens du er p& AB styrelinjen ved siden af de flag, du satte pa sporet @.

4. Mélforskellen © mellem flagspor @ og spor @.

5. Del den malte afstand € midt over. Denne forskel vil veere offset-justeringen.

6. g eller reducer offset-afstanden efter behov athaengig af, hvor markudbringnings-overlappet sker og den aktuelle indstilling af redskab offset-retning.

Markudbringnings-overlap

Aktuelle offset-indstillinger

Offsetretning = hojre
Offsetretning = venstre Offsetretning = hgjre Offsetafstand =0 m

Til hgjre for spor @ g afstandens offsetveerdi

mindsk afstandens offsetveerdi g afstandens offsetveerdi

Til venstre for spor @ mindsk afstandens offsetveerdi

skift til redskab offset-retning til

fstand ffsetveerdi .
0g atstandens ofisetveerd venstre og og afstandens offsetveerdi

Figur 8-23: GPS offsetafstand
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Redskab offset-justering

For at beregne en redskab offset-justering ved hjeelp af tilstedende styrelinjer:

1. Opreten lige AB linje.

2. Med Assisteret/automatisk styring tilkoblet, karer du spor @, som hvis du betjente redskabet, og szt flag pa de yderste kanter af redskabet

3. Vend rundt og aktiver Assisteret/automatisk styring pa spor @ pa den tilstadende AB styrelinje. Seet yderligere flag pa ydersiden af
redskabet, eller stop, mens du er pa AB styrelinjen ved siden af de flag, du satte pa sporet @.

4, Malforskellen © mellem flagspor @ og spor @.

5. Del den malte afstand € midt over. Denne forskel vil vaere offset-justeringen.

@g eller reducer offset-afstanden @ efter behov afhaengig af, hvor markudbringnings-overlappet sker og den aktuelle indstilling af redskab

Aktuelle offset-indstillinger

offset-retning.

Markudbringning

Offsetretning = venstre

Overlap il hgjre for spor @ eller

Mellemrum til venstre for spor @

g afstandens offsetveerdi

Offsetretning = hgjre
Offsetretning = hgjre Offsetafstand =0 m

mindsk afstandens offsetveerdi

g afstandens offsetveerdi

Overlap til venstre for spor @ eller

Mellemrum til hgjre for spor @

mindsk afstandens offsetveerdi

g afstandens offsetveerdi

skift til redskab offset-retning til
venstre og @g afstandens offsetvaerdi

Fiqur 8-24: Redskab offset-afstand og retning
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Enkel sektion SmartCable eller
Sektionstyremodul (SDM)
GPS antennehgjde 3,81m | 0,01 10,0 m Maskintype Forhjul
Redskabstype Lige GPS antennehgjde 3,81m | 0,0l 10,0 m
Redskab offset-afstand | 0,0 m | 0,0tl10,0m Redskabstype Lige
Redskab offset-retning Hajre Symmetrisk Aktiveret
Vejledende bredde 18,288 m 1,0 75,0 m redskabslayout
Vejledende bredde / 3,6576 m 1,0t 750m Redskab offset-afstand | 0,0m [001110,0m
Arbejdsbredde Redskab offset-retning Hejre
Anvendt Alarm Deaktiveret Antal redskabssektioner | Afhaenger af kabel eller SDM
Ga ud af alarm 0,0 sek. 0,0 til 10,0 sek. Vejledende bredde 18,288 m | 1,01l 75,0 m
Adgangsalarm 0,0 sek. 0,0 til 10,0 sek. Vejledende bredde / Samlet bredde for alle sektioner skal
Arbejdsbredde veere stgrre end 1,0 m.
Lige redskabstype Sektionsbredde 3,6576 m 0,0ti1750m
.
Bom-offsetretning Bagleens Lige redskabstype
Antenne til bom 00m 0,0ti150,0m
Bom-offsetretning Bagleens
TeeJet sprederredskabstype Antenne til bom 00m | 0,0ti150,0 m
Opsatningstype TeeJet Forsinkelse start tid 1,0 sek. 0,0 il 10,0 sek.
Antenne til skiver 00m 0,0 til 50,0 m Forsinkelse stop tid 1,0 sek. 0,0 til 10,0 sek.
Spred offset-afstand 00m 0,0l 75,0 m
, ) TeeJet sprederredskabstype
Spredningslaengde 0,0m 0,011 75,0 m
OEM sprederredskabstype Opszetningstype TeeJet
Antenne til skiver 0,0m 100ti1500m
Opseetningstype OEM Overlap 50 %
Antenne til skiver 00m | 0,01i150,0 m Forsinkelse start tid 0,0 sek. 0,0 til 10,0 sek.
Startafstand Konsultér sprederproducent Forsinkelse stop tid 0,0 sek. 0,0 til 10,0 sek.
vedrgrende vaerdi Spred offset-afstand 0,0m 0,0til 75,0 m
Stopafstand Konsultér sprederproducent Sektions offset 00m 0,0til75,0 m
vedrgrende veerdi Spredningslaengde 00m 0,0l 75,0 m

m www.teejet.com
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OEM sprederredskabstype

Beskrivelse | Fabriksindstillinger | Interval

Opseetningstype OEM

Antenne il skiver 0,0m | 0,0 til 50,0 m

Startafstand Konsultér sprederproducent
vedrgrende veerdi

Stopafstand Konsultér sprederproducent
vedrgrende veerdi

Sektionsstart offset Konsultér sprederproducent
vedrgrende veerdi

Sektionstop offset Konsultér sprederproducent
vedrgrende veerdi

Rystet redskabstype

Beskrivelse | Fabriksindstillinger | Interval

Sektion 1 offset-retning Bagleens

Afstand fra antenne- 00m 0,0 til 50,0 m
Sektion 1

Overlap 50 %

Forsinkelse start tid 1,0 sek. 0,0 til 10,0 sek.
Forsinkelse stop tid 1,0 sek. 0,0 til 10,0 sek.
Sektion offset 00m -75,0til 75,0 m

98-05273-DA R4 m

REDSKAB



MATRIX'PRO5106s © MATRIX PROsaoes

KAPITEL 9 - DRABEST@RRELSESMONITOR

Opseetning af drabestarrelsesmonitor bruges til at konfigurere og aktivere drabesterrelsesmonitoren (DSM). Et Trykfelergreensefladesast er
ngdvendig for at aktivere drabestarrelsesmonitoren. DSM'en er tilgeengelig pa alle vejledningssider via statuslinjen.
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OPSATNING AF DRABEST@RRELSESMONITOR

Trykfaler
Nar et Trykfolergraensefladesaet er til stede, bruges indstillingerne Figur 9-1: Trykfgler
for Trykfaleren til at indtaste sensorfabrikantens maksimale trykniveau
og seette hgje og lave brugerbestemte trykalarmer.

BEMAERK: Huvis et Trykfalergraensefladesaet bliver brugt,
vil drabestarrelsesmonitoren vaere tilgaengelig.

Tryk pa sidefanen KONFIGURATION [g.

] sensorer}
Tk pa RS

Tryk pa TASTATUR-ikonet ﬁ for at veelge mellem:

» Maksimal trykvurdering — anvendes til at fastsla Trykfelerens
maksimale trykniveau, som anbefalet af fabrikanten

o~

» Alarm ved lavt tryk — bruges til at indtaste det brugerbestemte
lavtrykspunkt, hvorved alarmen vil lyde

» Alarm ved hagit tryk — bruges til at indtaste det brugerbestemte
hajtrykspunkt, hvorved alarmen vil lyde

5. Brug det numeriske tastatur til at indtaste en veerdi.
6. Tryk pa ikonet ACCEPTER @ for at gemme indstillingerne, eller
pa ikonet ANNULLER @ for at forlade tastaturet uden at gemme.

7. Tryk p RETUR-pilen € eller pé sidefanen KONFIGURATION
for at vende tilbage til Konfiguration-skeermen.

www.teejet.com
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Drabestgrrelsesmonitor

Nar et Trykfalergraensefladesaet er til stede, bruges
drabestarrelsesmonitoren bruges til at aktivere/deaktivere
drabestarrelsesmonitoren (DSM), forudindstil op til fem (5) heeldning,
o0g veelg den aktuelle dyse.

1. Tryk pa sidefanen KONFIGURATION .

3. Veelg om drabestarrelsesmonitor er aktiveret eller inaktiveret.
4. Huvis aktiveret, veelg mellem:

» Forudindstilling af haeldning — vaelger op til fem (5) heeldning til
hurtig tilbagekaldelse

» Nuveerende haeldning — veelger den aktuelle dyse til
bestemmelse af drabestarrelse information

5. Trykpa RETUR-pilen € eler pé sidefanen KONFIGURATION
for at vende tilbage til Konfiguration-skeermen.
Figur 9-2: Drabestarrelsesmonitor og heaeldning

AIL10015

Drabestarrelsesmonitor er ikke tilgaengelig
Hvis der ikke er installeret et Trykfalergreensefladesaet,
vil opseetningsindstillinger ikke veere tilgaengelige.

Figur 9-3: Trykfelergraensefladesaet ikke fundet

Aktiver/Deaktiver drabesterrelsesmonitor
Indstil drabestgrrelsesmonitor (DSM) til aktiveret eller deaktiveret.
1. Tryk p4 NED-pilen ¥ for at abne listen over indstillinger.
2. Velg:
» Aktiveret
» Deaktiveret

Hvis DSM er sat til “deaktiveret’, vil alle haeldningskapacitet og
opseetningsfunktioner vaere deaktiveret (indstillinger vil blive nedtonet).

Figur 9-4: Deaktiveret og aktiveret DSM-indstillinger

DRABEMONITOR
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Forudindstillede haldninger Nuvarende haldning

Forudindstillede haeldning tillader at gemme op til fem heeldning Nuvaerende haeldninger viser den aktive dyse for at afgare

i hukommelsen. drabestarrelsesinformation. Heeldning skal veere forudindstillet til at

1. Tryk pé . veere til radighed for det aktuelle dysevalg.

2. Valg en TeeJet Haeldningsserie. 1. Tryk pa den gnskede heldninger.

3. Veslg heeldningskapacitet. Valgte heeldninger vil ogsa veere synlig pa Drabe/Tryk-statusvisning fra

statuslinjen pa navigeringsskeermene.

Figur 9-7: Aktuel dyse

Figur 9-5: Forudindstillet haeldninger

AGS02E

AIL10015

AID502E

AIL10015

Tl

Figur 9-6: Drabestarrelse for valgte TeeJet heaeldning

o
2
T
=]
m
<
o
=z
=
o
B

AITTJ60
AIXR

o
0 @ 6
® ©@ ©
0 O

Drabestgrrelse
Sma Groft >

-
www.teejet.com



MATRIX'PRO5706s ® MATRIX PROsaocs

Statuslinje Navigeringslinje

Status drabe/tryk viser informationer om den aktuelle status Navigeringslinjen holder dig informeret om dit valg af valgbare

drabestarrelse og systemtryk. informationer, herunder nuveerende systemtryk og aktuelle

1. Tryk pa ikonet for Status DRABETRYK O @ & 0 6 6 X drébestarrelse.

2. Tryk hvor som helst pa skaermen for at vende tilbage til 1. Tryk pa boksen for VALGBAR INFORMATION
navigeringsskaermen. 2. Veelg mellem:

Figur 9-8: Status drabe/tryk » Systemtryk — viser det aktuelle systemtryk

» Drabestarrelse — viser den aktuelle dysedrabesterrelse

3. Tryk udenfor markeringsboksen for at vende tilbage til
navigeringsskaermen.

Figur 9-9: Navigationslinje valgbar information

Status drabe/tryk

Farvet = tilkoblet. Drabens farve er direkte forbundet med
den aktuelle drabestarrelse. Farveindstillinger omfatter:

(Y YO8 Y Yor !

& Overstreget = deaktiveret

Intet ikon = intet Trykfalergreensefladesaet er installeret
i systemet

Drabestarrelsesdiagram

Nar du veelger en sprajtedyse, der producerer en drabestarrelse i en
af de otte kategorier, er det vigtigt at huske, at én enkelt dyse kan
producere forskellige drabesterrelsesklassifikationer ved forskellige
tryk. En dyse kan producere medium draber ved lavt tryk, mens den
producerer sma draber efterhanden som trykket gges.

Seerdeles fine XF ole

Meget fine VF Rad .
Fine F Orange §
Medium M Gul %
Grove C Bl3 E
Meget grove VC "

Ekstremt sma XC Hvid

Ultra store uc 0
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Enhedsspecifikationer
T ]
Starrelse Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x 18,0 x 6,0 cm
Veegt Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Tilslutning Strgm/CAN 8 pin Conxall
Kamera 5 pin Conxall
Hastighed/Status 8 pin Conxall
ADVARSEL! Nogle originale Matrix-konsoller har en 4-pin-conxall-
kabelforbindelse. 4-pin og 8-pin-kabler ma IKKE ombyttes.
Omgivelser Pa lager -10til +70 °C
Ved brug 0til +50 °C
Fugtighed 90 % kondensfri
Skaerm Matrix Pro 570GS Oplesning 320 x 240
14,5¢cm
Matrix Pro 840GS Opl@sning 800 x 600
21,3¢cm
Input/output USB 2.0
Strgmkrav <9watt@ 12 VDC
Copyright

© 2013 TeeJet Technologies. Alle rettigheder forbeholdes. Ingen dele af dette dokument eller de heri beskrevne computerprogrammer ma
gengives, kopieres, fotokopieres, oversaettes eller reduceres i nogen form eller ved noget middel, det veere sig elektronisk, optisk, magnetisk,
manuelt eller pa anden vis, uden forudgaende skriftlig tilladelse fra TeeJet Technologies.

Varemarker
Medmindre andet er angivet, tilhgrer alle gvrige firma- eller produktnavne varemaerker eller registrerede varemeerker deres respektive ejere.

Ansvarsbegransning
TEEJET TECHNOLOGIES LEVERER DETTE PRODUKT “SOM DET ER OG FOREFINDES” UDEN NOGEN FORM FOR GARANTI,
HVERKEN UDTRYKKELIG ELLER UNDERFORSTAET. INTET COPYRIGHT- ELLER PATENTRETLIGT ANSVAR PATAGES. TEEJET
TECHNOLOGIES HAFTER UNDER INGEN OMSTANDIGHEDER FOR DRIFTSTAB, TAB AF FORTJENESTE, TAB AF BRUG ELLER DATA,
DRIFTSAFBRYDELSE, ELLER FOR INDIREKTE, S£RLIGE, TILFALDIGE SKADER ELLER F@LGESKADER AF NOGEN ART, UANSET
OM TEEJET TECHNOLOGIES ER BLEVET UNDERRETTET OM MULIGHED FOR, AT SADAN SKADE KAN OPSTA SOM F@LGE AF
ANVENDELSE AF TEEJET TECHNOLOGIES-SOFTWARE.
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BETJENINGSVEJLEDNING

Tilgeengelige produktopgraderinger
+ FieldPilot® automatisk styring
+ UniPilot® assisteret styring
+ BoomPilot® automatisk bomsektionskontrol
Tilt-gyromodul
Videovalgsmoduler for op til 8 kameraer
Opgraderinger til ekstern GPS-modtager eller -antenne
Fieldware® Link-forbedret dataorganiseringsapplikation

Trykfolerseet til drabesterrelsesmonitor

TeeJet Technologies TeeJet Aabybro
1801 Business Park Drive Mglhavevej 2
Springfield, lllinois 62703 DK 9440 Aabybro
USA Danmark

www.teejet.com

A Subsidiary of @ Spraying Systems Co.
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