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#1 Zapnéte napajeni #2
Stisknutim tlagitka NAPAJENI (!) zapnéte konzolu.

#2 Hlavni obrazovka

Jakmile je startovaci sekvence dokonéena, objevi se hlavni obrazovka s
moznosti spusténi nové ulohy nebo pokraCovani ve stavajici tloze.

#3 Prejit na Nastaveni jednotky

1. Stisknéte NASTAVEN] JEDNOTKY na doln iiété el

Jako prvni se zobrazi Moznosti konfigurace #* . Sprava dat {=1, Nastaveni konzoly
a Nastroju B8 mohou byt ovladany prostiednictvim tlaCitek na postranni listé.

Mistni nastaveni
1. Stisknte postranni listu KONZOLA [, #3

Mistni nastaveni se pouziva pro konfiguraci nastaveni jednotek, jazyka
a Casového pasma.

Nastaveni pfijimaée GNSS
1. Stisknate tiagitko na postranni lists KONFIGURACE .

VAN (M (EICY Konfigurace prijimace GNSS |

Konfigurace pfijima¢e GNSS se pouziva ke konfiguraci GNSS typu,
GNSS portu a PRN a zaroven k zobrazeni idajd o stavu GNSS.

Nastaveni nafadi
1. Stisknéte tiacitko na postranni liéts KONFIGURACE B,

2. Stisknéte m

Nastaveni nafadi se pouZziva k stanoveni riznych nastaveni
souvisejicich s pfimym rezimem, rezimem rozmetadla nebo reZzimem
stfidavého usporadani. Nastaveni bude riizné podle toho, zda
pouzivate systém autofizeni nebo BoomPilot.

Nastaveni umisténi mapovani
1. Stisknéte tlacitko na postranni iét& KONFIGURACE (@9,

Umisténi mapovani ur€uje vychozi polohu pro mapovani ohraniéeni
a polygonu.

Nastaveni autofizeni
1. Stisknate tlagitko na postranni lists KONFIGURACE @, A110015

2. stisknste [T

Moznosti asistovaného/automatického fizeni jsou dostupné, je-li
dostupny Modul ovladani fizeni (SCM nebo SCM Pro). Chcete-li ziskat

autofizeni.



#4 Zacit novou ulohu
1. Stisknéte tla&itko na dolni li§ts HLAVNI m

2. stisknate [N

Chcete-li zménit jednoduchy rezim na rozsifeny, pejdéte do nabidky Data ->
Moznosti -> Rezim Ulohy v Nastaveni systému.
Jednoduchy nebo rozsifeny rezim
Podrobnosti 0 zméné jednoduchého nebo roz3ifeného rezimu naleznete
v kapitole Konfigurace v sekci Data -> MoZnosti.

» Jednoduchy rezim — vzdy bude dostupna pouze jedna Uloha.
Na hlavni obrazovce se zobrazuji pouze ohrani¢ena plocha
a oblasti pokryti. Do Zprav Ize ulozit pouze aktuélni ulohu. PouZiti
s pfipojenim polniho vybaveni Fieldware Link neni dostupné.

» Rozsifeny rezim — k dispozici bude vzdy vice nez jedna uloha.
Na hlavni obrazovce se zobrazi jméno klienta, farmy, pole a nazev
Ulohy; ohraniCené plochy a oblasti pokryti; doba o3etfeni; a také
vzdalenost od zvolené Ulohy. VSechny uloZzené ulohy mohou byt
exportovany jako soubor ve formatu PDF, SHP nebo KML na USB
jednotku prostfednictvim Data -> Zpravy.

#5 Prejdéte na stranku navadéni
1. Stisknéte zalozku NAVADENI ZOBRAZENI VOZIDLA [z, NAVADENI
z0BRAZENI POLE [20) nebo NAVADENI REALVIEW [f@l

2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni moznosti navadéni.

Vyberte rezim navadéni &
» Piima draha AB » Posledni prijezd
» Zakfivena draha AB » Dal$i fadek
» Soustiedné kruhové drahy » Adaptivni kivka

Vyznaceni bodl A a B (ANE)

Viytvofeni vodici linie AB.

3. Pro zobrazeni moznosti ohrani¢eni a polygonu stisknéte zaloZku
MOZNOSTI OHRANICENI A POLYGONU (B3]

Vytvofit ohraniéeni osetreni & & @&

Zélozka ohraniceni a moznosti polygon( g dostupné na jakékoliv
strance navadéni zobrazi moznosti vnéjSi nebo vnitiniho ohraniceni a
polygond.

Ohranigeni oSetfeni stanovi pracovni oblasti, které jsou nebo nejsou
oSeteny postfikovou latkou za pouZiti systémi ASC nebo BoomPilot.

+ VnéjSi ohraniceni G- vytvafi pracovni oblast, ktera bude oSetfena
postfikovou latkou za pouziti systémd ASC nebo BoomPilot

« Vnitini ohraniceni &k - vytvafi pracovni oblast, ktera NEBUDE
oSetiena postiikovou latkou za pouziti systém( ASC nebo BoomPilot

+ Polygon @ _ urci oblasti mapovani
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DULEZITE INFORMACE O BEZPECNOSTI

Veskeré pokyny tykajici se bezpecnosti a provozu je tfeba si piecist predtim, nez bude systém uveden do chodu. Bezpeény provoz stroje
je zodpovédnosti operéatora. Bezpecnostni postupy musi byt vyvéSeny v blizkosti zafizeni a musi byt pro operétora zfetelné viditelné a
Citelné. BezpeCnostni postupy by mély byt v souladu s veSkerymi mistnimi pfedpisy a pfedpisy spolecnosti, pravé tak jako s materialovym
bezpecénostnim listem (MSDS). S Zadosti 0 pomoc se obracejte na mistniho prodejce.

Definice vystraznych symbol:

NEBEZPECI! Tento symbol je vyhrazen pro nejextrémnéjsi situace, kdy hrozi téka (jma na zdravi nebo hrozi bezprostfedni
nebezpeci smrti.

VAROVANI! Tento symbol zna&i nebezpe&nou situaci, ktera miize vyustit v tézkou Gjmu na zdravi nebo smrt.

VYSTRAHA! Tento symbol znadi nebezpeénou situaci, ktera mize vyustit v lehkou nebo stfedné tézkou Gjmu na zdravi.

POZNAMKA: Tento symbol oznacuje postupy, kterych by si mél byt operator védom.

il 2>

=z

OBECNA UPOZORNENI A BEZPECNOSTNI OPATRENI

NEBEZPECI!

+ Prectéte si nasledujici pokyny. Pokud vam pokyny po pfeéteni ndvodu nebudou jasné, obratte se prosim na mistniho
prodejce.

>

+ UdrZujte zafizeni mimo dosah déti.
+ Nepouzivejte stroj pod vlivem alkoholu nebo jakychkoliv nedovolenych latek.

+ Nékteré systémy obsahuji topné ventilatory. Nikdy topné t&leso nezakryvejte, jinak hrozi vazné nebezpeli pozaru!
VAROVANI! NEBEZPECiI URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM

+ Pred tim, nez zacnete s praci na konkrétni soucasti, ujistéte se, ze je veSkeré elektrické napajeni vypnuto a neda se
nahodné zapnout.

>

+ Pred pouzitim obloukové svarecky na zafizeni, nebo ¢emkoliv k nému pfipojeném, odpojte napajeci kabely.

+ U systém0, které maji pohon s proménlivym kmitoctem, je nebezpedi Urazu elektrickym proudem v disledku zbytkového
napéti. Neni pfipustné zafizeni otvirat, ani odpojovat systém nebo provadét rychla spojeni, nejméné 5 minut po odpojeni
proudu.

+ Uvadgjte systém do chodu pouze s pomoci zdroje uvedeného v ndvodu. Pokud si nejste zdrojem jisti, obratte se na
kvalifikovaného pracovnika udrzby.

+ Nepouzivejte vysokotlakeé CistiCe k Cisténi elektrickych soucasti. Mohlo by to vést k jejich poSkozeni a vystavit operatora
nebezpeci Urazu elektrickym proudem.

+ Napajeni elektfinou musi byt spravné vedeno a pfipojeno k zafizeni. VeSkeré spoje musi odpovidat specifikovanym
pozadavkim.
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VAROVANI! VYSOKOTLAKE HYDRAULICKE SYSTEMY
« Pfi praci na hydraulickych systémech vzdy noste osobni ochranné pracovni prostfedky (OOPP).
+ Kdyz pracujete na hydraulickych systémech, drzte se pokynt vyrobce pro schvalenou tdrzbu.

+ Pokud pracujete na hydraulickych systémech, vzdy zafizeni vypnéte. Pfi otevirani systému, ktery byl pfedtim pod tlakem,
provedte odpovidajici bezpeénostni opatfeni.

+ Uvédomte si, Ze hydraulicky olej mUze byt extrémné horky a pod vysokym tlakem.

VAROVANI! NAKLADANI S CHEMICKYMI LATKAMI
+ Pfi nakladani s chemickymi latkami vzdy noste OOPP.

+ Vzdy se fidte bezpe€nostnimi Stitky a pokyny od vyrobce nebo dodavatele chemickych latek.
+ Operatofi by méli mit upIné informace o povaze a mnozstvi materialu, s nimz maji pracovat.

+ DODRZUJTE STATNi A MiSTNi PREDPISY OHLEDNE NAKLADANI, POUZiVANi NEBO LIKVIDACE ZEMEDELSKYCH
CHEMIKALI.

VAROVANI! TLAKOVY POSTRIKOVACI SYSTEM
« Pfi pouzivani tlakového postfikovaciho systému je duleZité, abyste si byli védomi odpovidajicich bezpeénostni opateni.

Kapaliny pod tlakem mohou proniknout pokozkou a zpisobit vaznou Ujmu na zdravi.

+ Tlak v systému by nikdy nemél prekrogit mez stanovenou pro soucast s nejniz§im moznym tlakem. VZzdy si budte védomi
moznosti svého systému a vSech jeho soucasti, maximalnich tlaku a rychlosti pratoku.

+ Filtry Ize otevfit pouze, pokud jsou ruéni ventily pfed a za filtrem v zaviené poloze. Pokud bude nutné z potrubi vyjmout
jakékoliv zafizeni, ruéni ventily pfed a za filtrem musi byt v zaviené poloze. Pokud budou znovu namontovany, ujistéte se,
Ze montaz probéhla spravné, Ze toto zafizeni nalezité funguje a Ze veskeré spoje dobfe tésni.

+ Privodni potrubi zafizeni by mélo odpovidat veSkerym mistnimi pfedpisim a pfedpisim spole¢nosti a musi byt spravné
vedeno a pfipojeno k zafizeni. VeSkeré spoje musi odpovidat specifikovanym pozadavkdm.

+ Doporucuje se vypustit a vy€istit nadrz na kapalinu, pokud zafizeni nebude delSi dobu pouzivano.

VAROVANI! BEZPECNOST AUTOMATICKEHO RIZENi
+ Aby nedoslo k téZké Ujmé na zdravi nebo smrti v disledku prejeti vozidlem nebo automatizovaného pohybu systému

fizeni, nikdy neopoustéjte sedadlo operatora, pokud je systém zapnuty.

+ Aby nedoslo k téZké Ujmé na zdravi nebo smrti v disledku piejeti vozidlem nebo automatizovaného pohybu systému
fizeni, ujistéte se, Ze v okoli vozidla nejsou lidé, ani pfekazky, dfiv nez zacnete se spousténim, kalibraci, ladénim nebo
aktivaci systému.

+ Ujistéte se, Ze je zafizeni dobfe pfipevnéno k odpovidajicim soucastem.

+ Po vefejnych komunikacich nikdy nejezdéte se zapnutym systémem.

VYSTRAHA! BEZPECNOST, UDRZBA A SERVIS ZARIZENi
+ Zafizeni by méli obsluhovat pouze spravné vyskoleni, kvalifikovani pracovnici. Tito pracovnici musi mit prokazatelné

schopnost zafizeni obsluhovat.

+ Pred pouzitim musi operator zkontrolovat, zda je zafizeni v dobrém stavu a zda m0ze byt pouzivano bezpec¢né. Pokud
tomu tak neni, zafizeni nem{Ze byt pouZito.

+ Operator musi mit kdykoliv k dispozici veSkeré OOPP.

+ Pravidelné kontrolujte, zda systém nebo jeho soucasti nejsou opotfebené nebo poskozené. Vymérite nebo opravte je,
pokud je tfeba.

+ Opravy nebo Udrzbu zafizeni sméji provadét pouze kvalifikovani opravnéni odbornici. Je tfeba strikiné dodrzovat pokyny
k udrzbé a provozu.

+ Operator nebo technik tdrzby musi mit kdykoliv k dispozici kompletni navod k pouziti zafizeni.
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VYSTRAHA! BEZPECNOST KABELU A HADIC
+ Pravidelné kontrolujte, zda kabely nebo hadice nejsou opotfebené nebo poSkozené. Vyménte nebo opravte je, pokud

je tfeba.

+ Kabely a hadice nesmi byt vedeny prostfednictvim ostrych ohyba.

+ Nepfipeviuijte kabely a hadice k draham s vysokymi vibracemi nebo vykyvy v tlaku.

+ Nepfipeviujte kabely a hadice k dréham, jimiz jsou vedeny horké tekutiny.

+ Chranite kabely a hadice pfed ostrymi pfedméty, necistotami zafizeni a nahromadénim materialu.

+ Nechte kabeltim a hadicim dostate¢nou délku, aby mély ¢asti, které se pfi provozu pohybuii, volny pohyb a ujistéte se,
Ze kabely a hadice nevisi zpod zafizeni.

+ Ponechte dostatek prostoru mezi kabely a hadicemi nafadi a provoznich zén stroje.
+ P CiSténi zafizeni chrafite kabely pfed vysokotlakym mytim.

POZNAMKA: PECE O DOTYKOVOU OBRAZOVKU

+ UdrZujte dotykovou obrazovku zafizeni z dosahu ostrych pfedmétil. Pokud se obrazovka dostane do kontaktu s ostrym
pfedmétem, mohlo by to vést k poSkozeni displeje.

+ K &isténi konzoly/displeje nepouzivejte silné chemické prostiedky. Konzola/displej se spravné Eisti s pouZitim navihéené
mékkeé latky nebo antistatické utérky, podobné jako kdyz Eistite monitor pocitace.

POZNAMKA: DOPORUCENE NAHRADNi DiLY
@ + Systém a jeho soucasti byly navrzeny tak, aby jejich spolecné plsobeni poskytovalo systému nejlepsi vykon. Pokud

je nutné nékteré dily nahradit, doporucuje se pouzit pouze soucasti od spoleénosti TeeJet, aby byla spravna funkénost
a bezpecnost systému.
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KAPITOLA 1-UVOD

Matrix Pro GS umozriuje fizeni vétSiho poctu pfipojenych modulli, GNSS mapovani, navadéni FieldPilot®, BoomPilot®, fizeni davkovani
a shromazdovani dat pomoci jediné konzoly pouzivajici technologie sbérmice CAN. Dochazi tak k nahradé nékolika konzol v kabiné jedinym
robustnim systémem.

Dostupné aktualizace produktu

+ Automatickeé fizeni FieldPilot® nebo FieldPilot® Pro * Aktualizace externiho pfijimaCe GNSS nebo antény

+ Podporované fizeni UniPilot® nebo UniPilot® Pro + Aplikace pro leps$i organizaci dat Fieldware® Link

+ Automatické fizeni sekce postfikovaciho ramu BoomPilot® + Sada rozhrani senzoru tlaku pro sledovani velikosti kapek
+ Modul néklonu gyro + Rizeni davky od jiného vyrobce

+ Modul volby videa az pro 8 kamer

SOUCASTI SYSTEMU

Konzola Matrix PRO 570GS

Konzola Matrix Pro 570GS byla navrzena tak, aby zajistila nékolikalety provoz v béznych zemédélskych provoznich podminkéach. Dokonale
utésnéna skiifl v kombinaci s pryzovymi kryty vSech konektor( zaji$tuje bezproblémovy provoz i v typicky prasném prostfedi. Obcasné
postfikani jednotky vodou sice nezptisobi jeji poskozeni, nicméné Matrix Pro 570GS neni navrzena pro pfimé vystaveni desti. Dbejte na to,
aby systém Matrix Pro GS nebyl provozovan ve vihkém prostfedi.

Obr. 1-1: Pfedni a zadni strana konzoly Matrix Pro 570GS

Zabudovana svételny panel

Tlacitko napéjeni

USB port s pryzovym krytem

Dotykovy displej
s vysokym jasem

Reproduktor

Tlacitko napajeni
Integrovany montézni prvek RAM g ey

(vyzaduje montaz) Pryzové kryty konektorti
USB port s pryzovym krytem

Stapdarfjnl RAI\{I'konzoIa Zapugtné konektory
(vyZaduje montaz)

Digitélni konektor rychlosti
Konektor kamery

Konektor napéjeni
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Konzola Matrix Pro 840GS

Konzola Matrix Pro 840GS byla navrzena tak, aby zajistila nékolikalety provoz v béZnych zemédélskych provoznich podminkach. Dokonale
utésnéna skFin v kombinaci s pryzovymi kryty vSech konektorl zajiStuje bezproblémovy provoz i v typicky prasném prostfedi. ObCasné
postfikani jednotky vodou sice nezpisobi jeji poSkozeni, nicméné Matrix Pro 840GS neni navrzena pro pfimé vystaveni desti. Dbejte na to,

aby systém Matrix Pro GS nebyl provozovan ve vihkém prostredi.

Obr. 1-2: Pedni a zadni strana konzoly Matrix Pro 840GS

Port USB / f

s pryzovym krytem

Dotykovy displej
s vysokym jasem

Standardni RAM konzola
(vyZaduje montaz)

Integrovany montazni prvek RAM
(vyZaduje montéz)

Pryzové kryty konektort

Tlacitka

Zapnuti/vypnuti napajeni

Zapnuti — stisknutim tlagitka NAPAJEN| @] konzoli zapnéte.

Po zapnuti Matrix Pro GS zahdji svou startovaci sekvenci.

Viypnuti — Stisknéte a kratce pridrzte tlacitko NAPAJENI [@), dokud
se na obrazovce neobjevi potvrzeni o pfechodu do rezimu vypnuti.

VAROVANI! Pred restartovénim konzoly pockejte 10 sekund.

Hlavni (pouze Matrix Pro 840GS)
Tlacitko Hlavni m umoziuje rychly pfistup na hlavni obrazovku.

Nahoru/dol( (pouze Matrix Pro 840GS)

Tlagitka nahoru/dols & 'V nastavuji zobrazeni vozidla nebo
perspektivu viéi horizontu, a to v rozsahu od zobrazeni vozidla
z ptaciho pohledu a navadéni zobrazeni pole.

Zabudovana svételny panel
Tlacitko napéjeni
Tla¢itko Hlavni

Tlacitka piiblizit/oddalit Reproduktor

Pfipojeni GPS antény

Konektor signalu rychlosti
Konektor kamery

Konektor napéjeni

Dalsi informace
VSechny zmény jsou ukladany automaticky.

Pfi zméné nebo pfipojeni zafizeni k systému Matrix Pro GS je konzolu
tfeba vypnout a opét zapnout.

Startovaci sekvence

Po spusténi potiebuje konzola pfiblizné dvé minuty k uvedeni do
provozu. Béhem této doby se na displeji zobrazi nékolik obrazovek,
LED se zapne a vypne a uroven jasu bude proménliva. Jakmile bude
startovaci frekvence dokonéena, objevi se Hlavni obrazovka.

Doporuéena instalace antény

GNSS anténu je tfeba namontovat na stfechu kabiny na kovovy
povrch o minimalnim rozméru 10 cm x 10 cm, a to co nejvice
dopfedu.
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Zapnuti a uvedeni do chodu s pomoci Tlacitka na dolni listé
asistovaného/automatického rizeni Tlacitka na dolni li$t& jsou na obrazovce vzdy dostupna. Poskytuii
Doporucuje se systém nezapinat, dokud GNSS anténa nema jasny pfistup k uloham, moznostem nastaveni a navigaci.

vyhled na oblohu, aby mohla vypogitat polohu. /l'l\ Hlavni obrazovka / tloha

Prvni pohyb, ktery prob&hne po zapnuti systému, by vzdy mél vzdy \' Py Nastaveni systému
byt smérem vpred. -
ey , L % Navadéni zobrazeni vozidla
Pokud se nebudete fidit vySe uvedenym doporu¢enim a na obrazovce

se nezobrazi spravna orientace mapy, jedte se strojem vpred ~150 m E Navadéni zobrazeni pole

rychlosti vy$si, nez je nasledujici, aby mohl SCM Pro uréit spravnou G Navadéni Realview nebo

orientaci vozidla: zobrazeni kamery RealView na celou obrazovku
m POZNAMKA: Moznosti navédéni Realview jsou dostupné pouze
RTK 1,6 km/h v pfipadé, Ze je v systému nainstalovana kamera.
Autonomni GNSS & SBAS 3,6 km/h Obr. 1-3: Tlacitka na dolni listé
PPP & pohybliva RTK 5,4 km/h e A

Kamera RealView®

Kamera RealView od TeeJet Technologies umoZriuje na displeji
Matrix Pro GS zobrazit video zaznamy. Kamera mlze byt natocena
vpred pro Ucely navadéni RealView pomoci videa, nebo mlze byt
orientovana tak, aby zobrazovala jiné provozni parametry vaseho
vybaveni. Kamera je vybavena pruznym montaznim prvkem RAM,
zabudovanou slunecni clonou a obsahuje infracervené osvétleni,
které umoziuje zfetelny obrazovy zdznam i pfi nepfiznivych
svételnych podminkach.

KONFIGURACE

Graf, ktery se zde nachazel v predchozich verzich softwaru, byl Moznosti, které nejsou dostupné, je-li iloha aktivni
presunut do prilohy. Je-li Uloha aktivni, nékteré moznosti nastaveni nejsou dostupné: vice se
dozvite v ,Nastaveni nabidky konzoly Matrix Pro GS* v tomto navodu.

ZAKLADNI INFORMACE PRO POUZIVAN| R T e

OBRAZOVKY

Matrix Pro GS m0ze byt pouZivan v jednoduchém reZimu pro aktualni
Ulohu nebo v roz§ifeném rezimu pro vice Uloh. Zakladni funkce
obrazovky jsou vzdy stejné, a to nezavisle na rezimu, ve kterém se
konzola nachazi.

+ Dolni a postranni listy umozduji pfistup k riznym obrazovkam
a dil¢im obrazovkam

+ Varovani a Pop-up okna informuji uzivatele o ¢innosti konzoly
a podrobnostech o nastaveni nebo funkcich navadéni

+ MozZnosti nastaveni mohou byt snadno nastaveny pomoci
rozeviracich nabidek nebo obrazovek s funkci klavesnice.

Chcete-li rychle najit funkce nastaveni, prectéte si ,Nastaveni nabidky
konzoly Matrix Pro GS* v tomto navodu.
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Barvy obrazovky konzoly

Konzola je dostupna v Sesti barevnych schématech. V nastaveni
systému dolni liSty stisknéte postranni liStu KONZOLA. a zadejte
moznosti . Pro pfistup k moZnostem barevného schématu
stisknéte Sipku DOLU J a zvolte poZadovany barevny rezim.

Obr. 1-5: Barevna schémata

Colour scheme

LCD brightness 50

Night mode Disabled

Console->Display

Colour scheme

LCD brightness

Colour scheme

LCD brig

| Console->Display
Colour scheme
LCD brightness 50

Niaht mode Disabled

Console-=Display

Colour scheme Style 6

LCD brightness 50

Night mode Disabled
Screenshot Enabled

Screen calibration Start

EMFIK ]

mEIRIRIEIR

\

v rv

Jednoduchy nebo rozsifeny rezim
Podrobnosti 0 zméné jednoduchého nebo rozsifeného rezimu
naleznete v kapitole Konfigurace v sekci Data -> MoZnosti.

V jednoduchém reZimu bude dostupna pouze jedna tloha. Na hlavni
obrazovce se zobrazuji pouze ohrani¢ena plocha a oblasti pokryti.
Do Zprav Ize ulozit pouze aktuaini dlohu. PouZiti s pfipojenim polniho
vybaveni Fieldware Link neni dostupné.

Obr. 1-6: Jednoduchy reZim hlavni obrazovky

V roz8ifeném rezimu jsou jakékoli Ulohy dostupné kdykoliv. Na hlavni
obrazovce se zobrazi jméno klienta, farmy, pole a nazev dlohy;
ohrani¢ené plochy a oblasti pokryti; doba oSetfeni; a také vzdalenost
od zvolené ulohy. VSechny uloZené dlohy mohou byt exportovany
jako soubor ve formatu PDF, SHP nebo KML na USB jednotku
prostfednictvim Data -> Zpravy.

Informace o klientovi, farmé, poli a pfedepsana mapa mohou
byt vioZeny pouze prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni
Fieldware Link. Nazev ulohy Ize upravit pouze prostfednictvim
pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link.

UzZivatel mize duplikovat tlohy za Géelem dalSiho pouZiti vodicich linii,
ohraniceni, pouzitych dat, pfedepsané mapy, popfipadé polygond,

a to prostrednictvim pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link nebo
nabidky Data -> Data ulohy -> Spravovat v konzole.

Obr. 1-7: RozSifeny reZim hlavni obrazovky
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Varovani a Pop-up okna Vybér v ramci rozeviraci nabidky

Pop-up okna a varovani se zobrazuji na pfiblizné pét (5) sekund. Pro pfistup k moznostem stisknéte $ipku DOLU ‘ Pro navigaci

Chcete-li okno odstranit, dotknéte se jakéhokoli mista na obrazovce. v seznamu polozek pouzijte $ipky NAHORU/DOLU == anebo

Obr. 1-8: Priklad informaéniho textového okna posuvnik. Zvolte pfisluSnou moznost. Chcete-li seznam zavfit, aniz

byste zvolili poloZku, dotknéte se jakéhokoli mista na obrazovce.
Obr. 1-10: Priklad rozeviraci nabidky

Informace o moznostech nastaveni
Pro zobrazeni definice a nabidky hodnot pfislusné polozky stisknéte
ikonu moZnosti nebo nazev moznosti v jakékoli nabidce polozek. Rolovaci obrazovky

Cheete-li okno odstranit, dotknéte se jakéhokoli mista na obrazovce.  Nekteré obrazovky obsahuji vice informaci nebo moznosti, které

Obr. 1-9: Priklad informaéniho textového okna jsou zobrazeny za souc¢asnou obrazovkou. Pro pfistup k dalSim
moznostem nebo informacim, které nejsou na obrazovce nyni
viditelné, pouzite Sipky NAHORU/DOLU [L4f anebo posuvnik.

Obr. 1-11: Priklad rolovaci obrazovky
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Obrazovka s funkci klavesnice DalSi stranka

Stisknéte ikonu KLAVESNICE @ Pro zadani hodnoty pouzijte Chcete-li nastavit dalSi moznosti pro zvolenou polozku, stisknéte
numerickou Klavesnici. Sipku DALS STRANKA ™

Stisknutim ikony PRIJMOUT @ uloZite nastaveni. Stisknutim Obr. 1-13: Priklad dali stranky

ikony ZRUSIT @ opustite kl&vesnici bez uloZeni.
Obr. 1-12: Priklady klavesnice

Zaskrtavaci policka
Chcete-li provést nebo zrusit vybér, stisknéte ZASKRTAVACI
poLitkov /[ .

Obr. 1-14: Priklady za$krtdvacich policek
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KAPITOLA 2 - ULOHY / HLAVNiI OBRAZOVKA

Jakmile je startovaci sekvence dokoncena a konzola pfijima GNSS,
objevi se hlavni obrazovka s nabidkou spusténi nové ulohy nebo
pokraCovani ve stavajici lloze.

Nastaveni pro konkrétni stroj a jeho sou¢astky musi
byt pred zahajenim ulohy dokoncéeno. Jakmile je Uloha
aktivni, nékteré moznosti nastaveni nemohou byt zménény. Vice
informaci o ,Nastaveni nabidky konzoly Matrix Pro GS* naleznete

v pfiloze tohoto ndvodu.

Chcete-li zménit jednoduchy rezim na rozsifeny, pejdéte do nabidky
Data -> Moznosti -> Rezim Ulohy v Nastaveni systému.

Jednoduchy rezim

V jednoduchém reZimu bude dostupna pouze jedna uloha. Na hlavni
obrazovce se zobrazi pouze ohraniCena plocha, oblasti pokryti a doba
oSetfeni. Do Zprav Ize ulozit pouze aktualni Ulohu. Pouziti s pfipojenim
polniho vybaveni Fieldware Link neni dostupné.

Obr. 2-1: Jednoduchy rezim hlavni obrazovky

Rozsifeny rezim

V roz8ifeném reZimu jsou jakékoli lohy dostupné kdykoliv. Na hlavni
obrazovce se zobrazi jméno klienta, farmy, pole a nazev ulohy;
ohrani¢ené plochy a oblasti pokryti; doba o3etfeni; a také vzdalenost
od zvolené ulohy. VSechny ulozené ulohy mohou byt exportovany
jako soubor ve formatu PDF, SHP nebo KML na USB jednotku
prostfednictvim Data -> Zpravy.

Informace o klientovi, farmé, poli a pfedepsana mapa mohou

byt vioZzeny pouze prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni
Fieldware Link. Nazev ulohy Ize upravit pouze prostfednictvim
pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link.

UZivatel miiZe duplikovat Glohy za ucelem dal$iho pouZiti vodicich linii,
ohraniceni, pouZitych dat, pfedepsané mapy, popfipadé polygond, a to
prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link nebo nabidky
Data -> Data Ulohy -> Spravovat v konzole.

Obr. 2-2: Rozsifeny rezim hlavni obrazovky
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JEDNODUCHY REZIM

Jakmile je startovaci sekvence dokonCena, objevi se hlavni obrazovka
s moznosti spusténi nové ulohy nebo pokracovani ve stavajici uloze.

Pred tim neZ spustite novou Ulohu ¢i pokraCujete ve stavajici, je nutné,
aby konzola méla GNSS.

Nova uloha
Pfi zah&jeni nové ulohy se vymazou pfedchozi data dlohy.

Chcete-li zahjit novou Ulohu:
1. Na hlavni obrazovce /ﬂ\ stisknéte tlacitko .
Konzola preskoCi na zobrazeni vozidla.

Pokracovani v uloze

Chcete-li pokraCovat ve stavajici Uloze:
1. Na hlavni obrazovee 72> stisknéte .

Konzola preskoCi na zobrazeni vozidla a zaéne poskytovat navigacni
informace.

Pokud se zvolena tloha nachazi v jiném pasmu UTM nez aktualnim &i
sousednim, funkce ILILELEVET bude zakdzana.

POZNAMKA: Dalsi informace naleznete v pfiloze Pasmo UTM.

Zavieni ulohy

Chcete-li zavfit Glohu:
1. Na hlavni obrazovce /ﬂ\ stisknéte .

Chcete-li vytvofit pfi zavirani ulohy zpravu:
1. Vlozte USB jednotku do portu USB na konzole.
2. Na hlavni obrazovce /ﬂ\ stisknéte m
3. Zvolte:
» Ano — pro vytvofeni zpravy o posledni uloze
» Ne — pro navrat na hlavni obrazovku bez uloZeni

ROZSIRENY REZIM
Jakmile je startovaci sekvence dokonCena, objevi se hlavni obrazovka
s moznosti spusténi nové ulohy nebo pokracovani ve stavajici uloze.

Pfed tim nez spustite novou ulohu ¢&i pokraCujete ve stavajici, je nutné,
aby konzola méla GNSS.

Nova uloha
Pfi zahajeni nové Ulohy se vymazou pfedchozi data ulohy.
Chcete-li zahajit novou Ulohu:
1. Na hlavni obrazovce /ﬂ\ stisknéte tlacitko .
2. Stisknéte:

» Ano — pro automatické vygenerovani jména

» Ne — pro zadani jména pomoci kl&vesnice na obrazovce
Prostednictvim pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link jsou
vlozeny informace o klientovi, farmé a poli.

Konzola preskoCi na zobrazeni vozidla.

Zahgijit ulohu
Matrix Pro GS je naprogramovan nastrojem vyhledavani pole, tak

Seznam vybéru Uloh se diky GNSS kaZdych deset vtefin aktualizuje.
Pi této aktualizace je seznam Uloh fazen podle vzdalenosti a dvé
nejblizsi ulohy se zobrazi na zaCatku seznamu. Ostatni dlohy jsou
sefazeny pod nimi.

Chcete-li pokraCovat ve stavajici Uloze:

1. Pro pfistup na seznam uloh uloZenych na konzole, stisknéte Sipku
poLU } na hlavni obrazovce /r\

2. Zvolte nazev ulohy, kterou chcete zahdjit nebo v ni pokraCovat.

<SRG Zahaiit dlohu

Konzola preskoCi na zobrazeni vozidla a zaéne poskytovat navigacni
informace.

Vzdélenost

Pokud se zvolena Uloha nachazi mimo aktualni nebo sousedni
pasmo UTM, vedle funkce Vzdalenost se zobrazi ,Mimo rozsah*
A funkce PLLERAELTY bude zakazana.

POZNAMKA: Dalsi informace naleznete v pfiloze Pasmo UTM.

Pokud zvolena Uloha nema zadné nahrané informace, funkce
Vzdalenost ukaze ,Zadna data®.

Zavreni ulohy
Chcete-li zavfit Glohu:

1. Na hlavni obrazovce /ﬂ\ stisknéte m

Chcete-li vytvofit pfi zavirani tlohy zpravu;
1. Vlozte USB jednotku do portu USB na konzole.
2. Na hlavni obrazovce /=" stisknste P2uaar.
3. Zvolte:
» Ano - pro vytvoreni zpravy o posledni uloze
» Ne — pro navrat na hlavni obrazovku bez ulozeni
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KAPITOLA 3 - ZOBRAZENI NA CELOU OBRAZOVKU

Diky RealView zobrazeni na celou obrazovku Ize zobrazit Zivy vstup videa. Zobrazeni poli videa a nastaveni kamer, neni-li GNSS k dispozici.
Volby pro navadéni RealView nejsou na této obrazovce dostupné.

» Jedna kamera — jedna kamera je pfipojena pfimo ke konzole
» Modul volby videa — pokud je v systému nainstalovany Modul volby videa (VSM), pak jsou k dispozici dvé (2) volby videa:
+ Pohled jedné kamery — umoziuje zvolit jeden az z osmi vstupl kamery a zobrazeni tohoto vstupu videa ménit.

+ Déleny obraz kamery — umoznuije zvolit jedno ze dvou nastaveni ¢tyr vstup(i kamery (A/B/C/D nebo E/F/G/H) a rozdélit zobrazeni na
Ctyfi samostatna pole videa.

Pro Gpravu pohledu kamery [zpétné, obracené] piejdéte na Nastaveni -> Konfigurace -> Video.

<
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Chcete-li aktivovat reZim videa na celé obrazovce:
1. Stisknéte dolni listu KAMERA REALVIEW ZOBRAZENi NA CELOU OBRAZOVKU
Chcete-li zobrazit moznosti RealView, stisknéte listu MOZNOSTI REALVIEW &,

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Zobrazeni jedné kamery @ [pouze VSM] - umoZiiuje zvolit jeden (1) aZ z osmi (8) vstupt kamery a zobrazeni tohoto vstupu videa ménit

» Déleny obraz kamery &9 [pouze VSM] - umozZfiuje zvolit jednu (1) ze dvou (2) konfiguraci 4 vstupi kamery (A/B/C/D nebo E/F/G/H)
a rozdélit zobrazeni na Ctyfi samostatna pole videa

» Zachyceni obrazu kamerou RealView a - uloZi statickou fotografii aktualniho pohledu na obrazovce na USB jednotku
Obr. 3-1: RealView zobrazeni na celou obrazovku
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Snimek z kamery
a Snimek z kamery RealView uloZi statickou fotografii aktuélniho

1.
2.

4.

pohledu na obrazovce na jednotku USB.

Vlozte USB jednotku.

Stisknéte dolni listu KAMERA REALVIEW ZOBRAZENI NA
CELOU OBRAZOVKU .

Chcete-li zobrazit moznosti RealView, stisknéte listu MOZNOSTI
ReaLviEw (@]

Stisknéte ikonu SNIMEK Z KAMERY ﬁ

Obr. 3-2: zobrazeni kamery RealView na celou obrazovku

Obr. 3-3: Volba jedné kamery s VSM

Moznosti kamery VSM

Q ®® Pokud je nainstalovany Modul volby videa (VSM), Ize
~ ee - i,

—— "~ zvolit ze dvou (2) nastaveni videa:

1.

Stisknéte dolni listu KAMERA REALVIEW ZOBRAZENI NA
CELOU OBRAZOVKU .

Chcete-li zobrazit moznosti RealView, stisknéte listu MOZNOSTI
ReaLview (@)

Viyberte z nasledujicich moznosti:

» Zobrazeni jedné kamery @ - Ize zvolit jeden (1) az z osmi
(8) vstupl kamery a zobrazeni zvoleného vstupu videa ménit.

» Déleny obraz kamery gg — umozAuje zvolit jednu (1) ze
dvou (2) konfiguraci Gtyr (4) vstup( kamery (A/B/C/D nebo
E/F/G/H) a rozdélit zobrazeni na ¢tyfi samostatna pole videa.

Obr. 3-4: Volba déleného obrazu s VSM
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KAPITOLA 4 - NASTAVENI SYSTEMU

Nastaveni systému se pouzivé ke konfiguraci konzoly, stroje a jeho naradi. Ctyfi postranni listy pfistupovych moznosti pro konfigurace stroje/
naradi, spravu dat, nastaveni konzoly a nastroje.

PREHLED

" —\

Ctyfi postranni listy s moznostmi pfistupovych nastaveni: { = Sprava dat

}’3 Konfigurace + Data Ulohy (pfenos, sprava)

+ Naradi (konfigurace pfimého nafadi, nafadi pro rozmetadlo nebo ~ * Zpravy
stfidavé usporadaného néaradi; informace o volbé trysky véetné + MozZnosti (rezim ulohy)

sledovani velikosti kapek, konfigurace zpatecky) + Nastaveni stroje (pfenos, sprava)

Mapovani a navadéni (umisténi mapovani, svételny panel, .
S Nastaveni konzoly
externi svételny panel)

* Popis (systémova informace)

Konfigurace pfijimace GNSS
* Displej

Konfigurace videa
+ Mistni nastaveni

Senzory (vstupni/vystupni modul (IOM) senzor tlaku)
+ Hlasitost zvuku

+ Demo GNSS

Konfigurace produktu

Konfigurace fizeni davky od jiného vyrobce

. Autofizeni + Odblokovani funkce
<«FieldPilot (nastaveni ventilu, nastaveni fizeni, test ventilu, i Nastroje
diagnostika ventilu, senzor otaceni volantu, senzor + Nacist software
natoceni kol) + Dopliiky (kalkulacka, prevodnik jednotek)

<«FieldPilot Pro / UniPilot Pro (sprava vozidla, kalibrace, Upravy,
vybér QI hodnot, reZim pfevazeni, rezim servisovani)
+ Korekce naklonu

Obr. 4-1: MoZnosti nastaveni

Postranni listy
Postranni lista Konfigurace
Postranni lista Sprava dat
Postranni lista Nastaveni konzoly

Postranni lita Nastroje

Dolni lista Systémova nastaveni

98-05273-CZR9 n
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Konfigurace slouzi ke konfiguraci soucasti systému, véetné naradi, navadéni, fizeni, monitor( a senzord.

POZNAMKA: Dostupnost funkci zavisi na zafizenich dostupnych a odblokovanych v systému Matrix Pro GS.
1. Stisknéte tlagitko na dolni li§té SYSTEMOVE NASTAVENI .

2. Stisknéte tlacitko na postranni list¢ KONFIGURACE .

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» Néafadi — pouziva se k nastaveni typu stroje, vySky antény » Konfigurace pfijimace GNSS - stanovuje typ, port a rychlost
GNSS, typu néafadi, symetrického rozlozeni naradi, modulu pfenosu dat GNSS a PRN a také zobrazuje informace o stavu
vystupd sekci, poétu sekci naradi, ¢inného/pracovniho zabéru, GNSS
sledovani velikosti kapek, volby trysky a rozestupu, rezimu » Video — pouziva se k povoleni/zakazani automatické aktivace
spusténi BoomPilota a modulu senzoru zpatecky kamery zpatecky a ke konfiguraci nastaveni kamery
o V piimém rezimu — smér/vzdalenost odsazeni naradi v linii/ » Senzory — pouzivaji se k nastaveni senzoru tiaku

laterélni, procento prekryvu, doba zpozdéni zapnutifvypnuti » Produkt — pouziva se ke konfiguraci nazvu produktu, barevného

nafadi mapovani maximalnich/minimalnich drovni davky a pfisludného
e \/ rezimu rozmetadla: zobrazeni barev
TeelJet - vzdalenost antény k diskiim, smér/vzdalenost
lateralniho odsazeni naradi, procento pfekryvu, doba
zpozdéni zapnutilvypnuti, vzdalenost odsazeni rozmetani,
vzdalenosti odsazeni sekce, délky sekce
OEM - vzdélenost antény k disklim, smér/vzdalenost
laterainiho odsazeni nafadi, vzdalenost k zapnuti/vypnuti,
odsazeni zapinani/vypinani sekce

» Nastaveni fizeni davky od jiného vyrobce — pouziva se ke
konfiguraci hardwarového rozhrani a komunikaci

» Autofizeni — pouziva se k povoleni/zakazani a kalibraci
asistovaného/automatického fizeni

o FieldPilot - pouziva se k stanoveni nastaveni ventilu,
nastaveni Fizeni, volantu a senzoru nato¢eni kol nebo

. e e . . . ddéni testd ventilu nebo jeho di tik
oV rezimu stfidavého uspofadani — smér/vzdalenost odsazeni provadent fesit ventil nebo Jeho diagnostixy

sekce 1 v linii/lateralni, procento pfekryvu, doba zpozdéni
zapnuti/vypnuti, odsazeni sekce

o FieldPilot Pro / UniPilot Pro — pouziva se k nastaveni spravy
vozidla, kalibraci senzor(, vybéru QI hodnot i zavedeni

- s e "y ) e rezimu pfevazeni nebo rezimu servisovani
» Mapovani a navadéni — pouziva se ke konfiguraci umisténi

mapovani, Sifky navigace, chyby stranové uchylky, ktera se
zobrazuje na svételném panelu

» Korekce naklonu — pouziva se k povoleni/zakazani a kalibraci
funkce korekce naklonu, a zlepSuje oSetfeni na kopcovitych &i
naklonénych terénech

Obr. 4-2: MoZnosti konfigurace

n www.teejet.com



MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

Naradi Obr. 4-4: Typ nafadi — rozmetadio

Nastaveni nafadi se pouZiva k stanoveni riznych nastaveni
souvisejicich s pfimym rezimem, rezimem rozmetadla nebo reZzimem
stfidavého uspofadani. Dostupna nastaveni se lisi podle specifického
vybaveni systému.

Tato sekce zahrnuje nastaveni moznosti pro nésledujici konfigurace
naradi:
» Jedna sekce

» Vice sekci s fidicim modulem sekci nebo Modulem pro
pfepinani funkci

POZNAMKA: Dalsi informace ziskéte v kapitole N&radi tohoto navodu.

Typ nafadi Obr. 4-5: Typ naradi — stfidavé uspofadéno
Typ nafadi vybere takovy model oSetfeni, ktery nejlépe vystihuje
vas systém.

o \/ pfimém rezimu — sekce postfikovaciho ramu nemaji délku
a jsou usporadany na fadku s pevnou vzdalenosti od antény
o \/rezimu rozmetadla - je vytvofena virtuaini linie v souladu
s dorucovacimi disky, od kterych se m(ize oddil nebo oddily
odetfeni liSit v délce a které mohou byt v rizné vzdalenosti od
linie (dostupnost zavisi na specifickém vybaveni systému)

=
<
z
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e V rezimu stfidavého uspofadani — je vytvofena virtualni linie
v souladu se sekci 1, od niZ oddil nebo oddily o3etfeni nemaji
Z4dnou délku a mohou byt v rliznych vzdalenostech od linie
(dostupnost zavisi na specifickém vybaveni systému)

Nastaveni jedné sekce

Nastaveni jedné sekce se pouziva v pipadg, e SmartCable, Ridici
modul sekci (SDM) nebo Modul pro pfepinani funkci (SFM) v systému
Obr. 4-3: Typ néradi — primé nejsou pfitomny (tzn. Zadné Fizeni sekce neni dostupné). Za jednu
sekci je povazovan cely postfikovaci rdm nebo doru€ovaci plocha.

1. Stisknéte tlacitko na postranni liété KONFIGURACE (@9,

2. stisknate [T20l)

3. Vyberte z nésledujicich moznosti:

POZNAMKA: Dalsi informace ziskéte v ¢asti , Typ naadi“ v kapitole
,Naradi* tohoto navodu.

» Typ stroje [je-li k dispozici] — pouziva se k vybéru stroje, ktery
je nejpodobnéjsi vaSemu stroji

» VySka antény GNSS [je-li k dispozici] — pouZiva se k méfeni
vySky antény od zemé

» Typ nafadi — pouziva se k vybéru rozvrzeni sekci pro umisténi
pouzivaného produktu

» Pracovni zabér [Typ néfadi pro rozmetadlo] — pouziva se
k zadani celkového z&béru nafadi

» Cinny zabér [Typ pfimého nafadi] - pouziva se k zadani
celkového zabéru nafadi

» Sledovani velikosti kapek [je-li k dispozici] - pouziva
se k povoleni sledovani velikosti kapek az pro pét
pfednastavenych rozpraSovacich trysek

P Vybér trysky [je-li k dispozici] — pouziva se k vybéru typu
rozpra$ovaci trysky (série a kapacity) za Gc¢elem uréeni Udaju
o velikost kapky

98-05273-CZR9 n
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» Pouzita vystraha — podava vystrahu pfi vyjezdu/vjezdu z/do
oSetfené plochy.
» lkona BoomPilot — aktivuje ikonu stranky navadéni, ktera
umozni manualini zakresleni aplikace produktu na obrazovce
4. Stisknéte Sipku DALSI STRANKA ™ pro nastaveni specifickych
moznosti nafadi. Podrobné informace naleznete v kapitole Naradi.
5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku
ZPET <3 nebo tlaCitko KONFIGURACE na postranni listé.

Obr. 4-6: Naradi — Nastaveni jedné sekce

Vice sekci s nastavenim SDM/SFM

Vice sekci s nastavenim SDM/SFM se pouziva, je-li v systému
nainstalovan Ridici modul sekci (SDM) nebo Modul pro prepinani
funkci (SFM). Postfikovaci ram nebo dorucovaci plocha mohou
zahrnovat az 30 sekci s rliznym zabérem a délkou (v rezimu
rozmetadla). DalSi dostupné moznosti s SDM jsou presah oSetfeni,
zpozdéni osetfeni a rezim stfidavého usporadani.

1. Stisknéte tlaCitko na postranni li5t¢ KONFIGURACE .

2. stisknste [JH2E.
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Typ stroje [je-li k dispozici] — pouziva se k vybéru stroje, ktery
je nejpodobnéjsi vaSemu stroji
» VySka antény GNSS [je-li k dispozici] — pouziva se k méfeni
vySky antény od zemé
» Typ nafadi — pouziva se k vybéru rozvrzeni sekci pro umisténi
pouzivaného produktu
» Symetrické nafadi — pouziva se k stanoveni, zda jsou sekce
parové a tudiz sdili stejny zabér, odsazeni a délku ventild
» Moduly vystupu vice sekci — umozAuji pouziti modull vystupu
vice sekci na sbérnici CAN
» Pocet sekci naradi — pouziva se k vybéru poctu sekci nafadi

» Cinny zabér [Typ pfimého nafadi nebo Typ stidavé
usporadaného naradi] — pouziva se k zadani celkového
zabéru vSech sekci nafadi

» Pracovni zabér [Typ nafadi pro rozmetadlo] — pouziva se
k zadani celkového zabéru naradi

» Sledovani velikosti kapek [je-li k dispozici] — pouziva
se k povoleni sledovani velikosti kapek az pro pét
pfednastavenych rozpraSovacich trysek

» Vybér trysky [Typ pfimého nafadi nebo Typ stfidavé
usporadaného néfadi] — pouZiva se k vybéru rozpraSovaci trysky

» ReZim spusténi BoomPilot [je-li k dispozici] — pouziva se ke
stanoveni reZzimu, v némz byla uloha zahajena.

e Automaticky — automaticka kontrola sekce je povolena

a aktivace sekce nebo mapovani na displeji bude fizeno
GNSS a rychlosti
e \/ypnuto — automaticka kontrola sekce je zakazana, ale

aktivace sekce nebo mapovani na displeji je mozné

povolit ruéné pomoci pfepinace, nebo ikony BoomPilot

v moznostech navigace a navadéni na strankach navadéni
Stisknéte Sipku DALSI STRANKA ™ pro nastaveni specifickych
moznosti nafadi. Podrobné informace naleznete v kapitole Naradi.
Chcete-li se vrétit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte

Sipku ZPET <9 nebo tiacitko KONFIGURACE g3 na postranni

liSté.

Obr. 4-7: Naradi — Vice sekci s nastavenim SDM nebo SFM
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Sledovani velikosti kapek

Sledovani velikosti kapek mize byt povoleno/zakazano, pokud
systém zahrnuje Sadu rozhrani senzoru tlaku (PSIK). Sledovani
velikosti kapek bude dostupné na provoznich obrazovkach.

POZNAMKA: Chete-li ziskat vice informaci, prectéte si ast ,Sledovani
velikosti kapek“ v kapitole Néradi tohoto navodu.

1. Stisknéte tlaCitko na postranni list¢ KONFIGURACE .
Stisknéte m

3. Vyberte, zda méa byt sledovani velikosti kapek povoleno nebo
zakazano. (Je-li povoleno, precte si zobrazené informace
a stisknéte M.)

4. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku
ZPET <§ nebo tlacitko KONFIGURACE na postranni listé.

Obr. 4-8: Sledovani velikosti kapek

Al110015

Vybeér trysky

Vybér trysky umoziuje pfednastaveni pro rychlé vyvolani, a to az péti

(5) trysek, a vybér aktualni trysky.

POZNAMKA: Chcete-li ziskat vice informaci, prectéte si cast ,Vybér
trysky“ v kapitole Néradi tohoto navodu.

1. Stisknéte tlaCitko na postranni list¢ KONFIGURACE .
2. Stisknéte m
3. Stisknéte Sipku DALSI STRANKA ve vybéru trysky =
4. Vyberte z nésledujicich moznosti:
» Pfednastaveni trysky 1-5 — umoZzriuje vybér az péti (5) trysek
pro rychlé vyvolani a vybér aktualni trysky za ucelem uréeni
Udajli o velikost kapky.
» Aktualni tryska — zobrazuje aktualni trysku

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo tladitko KONFIGURACE B na postranni li&ts.

Obr. 4-9: Viybér trysky

Al110015

Al110015

AIL10015
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Moznosti senzoru zpatecky

Moznosti senzoru zpatecky se pouzivaji k pfidani modulu senzoru
zpate¢ky nebo SCM Pro (profesionalni modul ovladani fizeni pro
systém FieldPilot Pro / UniPilot Pro) k jakékoli konfiguraci. Umoziuje
kontrolu a mapovani o3etfeni a navadéni na obrazovce pfi couvani.

POZNAMKA: Cheete-li ziskat vice informaci, prectéte si éast ,Modul
senzoru zpatecky* v kapitole Nafadi tohoto navodu.

1. Stisknéte tlacitko na postranni li§t¢ KONFIGURACE .
2. stisknste [H2E0.
3. Zvolte:
» Povoleni funkce BoomPilot pfi zpatecce [je-li k dispozici] —
pouziva se k povoleni funkce BoomPilot pfi couvani
» Zpozdéni signalu zpateCky — pouziva se k nastaveni zpozdéni
pfi zménach sméru jizdy smérem vpfed Ci vzad, pfi kterych
ikona vozidla na naviga¢ni obrazovce méni smér

4. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo tlagitko KONFIGURACE [ na postranni li&tg.

Obr. 4-10: MoZnosti senzoru zpatecky

Al110015

Mapovani a navadéni [svételny panel]
MoZnosti mapovani a navadéni se pouZzivaji ke konfiguraci umisténi
mapovani, Sifky navigace, chyby stranové uchylky, které se zobrazuje
na svételném panelu. Lze pouzivat volitelny modul externiho
svételného panelu (ELM, External Lightbar Module), ktery bude
poskytovat dalSi navadéci informace.

POZNAMKA: V predchozich verzich softwaru byla tato funkce
oznacena jako ,Svételny panel".

e Mapovani a navadéni [pouze konzola] — pouziva se ke
konfiguraci umisténi mapovani, Sifky navigace a citlivosti
navadéni / chyby stranové uchylky, ktera se zobrazuje na
obrazovce panelu navadéni

e Mapovani a navadéni [s pomoci externiho svételného panelu] -
pouziva se ke konfiguraci volitelného modulu externiho
svételného panelu (ELM), ktery poskytuje dalsi navadéci
informace.

Obr. 4-11: Mapovani a navadéni

Mapovani a navadéni [pouze konzola]
1. Stisknéte tlacitko na postranni liéts KONFIGURACE 2.

2. Stisknéte [N
3. Zvolte:
» Umisténi mapovani — urCuje rozvrzeni umisténi, z néhoz se
mapuje ohraniceni nebo polygon.
e Vychozi umisténi — Pfi vytvareni vnéjSiho ohraniceni
nebo polygonu bude linie ohraniceni z vnéjSku nejzazsi
aktivni sekce. Pri vytvareni vnitfniho ohraniCeni bude linie
ohraniéeni zevniti nejvnitingj$i aktivni sekce. Pokud nejsou
aktivni Zadné sekce, ohranieni bude oznaceno na
ukonceni nejzazsi sekce.
e Zadani uZivatele — odsazeni v linii a lateraini odsazeni
od sméru a vzdalenosti antény GNSS mize byt zadano
uzivatelem. UzZivatel mize zadat az pét (5) vstup(.
Podrobné informace naleznete v &asti ,Umisténi mapovani
zadané uzivatelem”.

» Sitka navigace — pouziva se k nastaveni vzdalenosti mezi

» Intenzita LED - pouziva se k nastaveni intenzity LED diod
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» ReZim zobrazeni — pouzivé se k urceni, jestli svételny panel

pfedstavuje fadek, nebo vozidlo

o Je-li nastaven ,fadek”, LED diody pfedstavuji polohu
vodicich linii a pohybujici se LED pfedstavuje vozidlo

e Je-li nastaveno ,vozidlo®, stfedova LED pfedstavuje polohu
vozidla a pohybujici se LED predstavuje vodici linii

» Rozte€ LED - pouziva se k stanoveni vzdalenosti od vodici

linie nebo vozidla, které kazda svitici LED dioda predstavuje

» Sitka navigace — pouziva se k nastaveni vzdalenosti mezi
vodicimi liniemi

» Intenzita LED — pouzivéa se k nastaveni intenzity LED diod na
konzole

P ReZim zobrazeni — pokud je externi svételny panel ,zapnuty*,
urCuje, jestli svételny panel pfedstavuje fadek, nebo vozidlo
e Je-li nastaven ,fadek®, LED diody predstavuji polohu

vodicich linii a pohybujici se LED pfedstavuje vozidlo

Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte e Je-li nastaveno ,vozidlo®, stfedova LED pfedstavuje polohu

Sipku ZPET <:3 nebo tlacitko KONFIGURACE na postranni vozidla a pohybuijici se LED predstavuje vodici linii

liste. » Rozte¢ LED -

Obr. 4-12: Mapovani a navadéni o Pokud je externi svételny panel ,zapnuty*, uréuje
vzdélenosti od vodici linie nebo vozidla, které kazda svitici

LED dioda piedstavuje

e Pokud je externi svételny panel ,vypnuty*, uréuje vzdalenost
okolo vodici linie, ktera je vnimana jako nulova chyba
» Externi svételny panel — zapiné/vypina externi svételny panel
4. Pokud je modul externiho svételného panelu (ELM) zapnuty, jsou

k dispozici tyto volby:

» Intenzita LED externiho svételného panelu — upravuje intenzitu
LED diod externiho svételného panelu

» Intenzita textu externiho svételného panelu — upravuje intenzitu
jas textu externiho svételného panelu

» Stranova Uchylka (externi panel) — aktivuje/deaktivuje
zobrazovani informaci o chybé stranové tchylky na externim
svételném panelu

» Cislo fadku (externi panel) — aktivuje/deaktivuje zobrazovani
informaci o Cisle fadku na externim svételném panelu

» Rychlost (externi panel) — aktivuje/deaktivuje zobrazovani
informaci o rychlosti na externim svételném panelu

» Skutecna davka (externi panel) [dostupné s fizenim davky
od jiného vyrobce] — aktivuje/deaktivuje zobrazovani informaci
o skute¢né davce na externim svételném panelu

Mapovani a navadéni s pomoci externiho
svételného panelu

Dal$i moznosti konfigurace jsou k dispozici pfi pouziti externiho
svételného panelu.

Stisknéte tlacitko na postranni list¢ KONFIGURACE .

SIS Mapovani a navadéni |

Viyberte z nésledujicich moznosti:

» Umisténi mapovani — uruje rozvrzeni umisténi, z néhoz se
mapuje ohraniéeni nebo polygon.

o \/ychozi umisténi — Pfi vytvareni vnéjSiho ohraniceni
nebo polygonu bude linie ohraniceni z vnéjSku nejzazsi
aktivni sekce. Pfi vytvareni vnitfniho ohraniCeni bude
linie ohrani¢eni zevnitf nejvnitingjSi aktivni sekce. Pokud
nejsou aktivni Zadné sekce, ohrani¢eni bude oznaceno na
ukonceni nejzazsi sekce.

e Zadani uZivatele — odsazeni v linii a lateraini odsazeni
od sméru a vzdalenosti antény GNSS muize byt zadano
uzivatelem. UZivatel mize zadat az pét (5) vstup(.
Podrobné informace naleznete v ¢asti ,Umisténi mapovani
zadané uzivatelem®.

» Cilova davka (externi panel) [dostupné s fizenim davky od
jiného vyrobce] — aktivuje/deaktivuje zobrazovani informaci
o cilové davce na externim svételném panelu.

» Aplikovany produkt (externi panel) [dostupné s fizenim davky
od jiného vyrobce] — aktivuje/deaktivuje zobrazovani informaci
0 aplikovaném produktu na externim svételném panelu

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku
ZPET <3§ nebo tlacitko KONFIGURACE na postranni listé.
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Obr. 4-13: Mapovani a navadéni s pomoci externiho svételného panelu

INJAVLSYN

Umisténi mapovani zadavané uzivatelem
Umisténi mapovéni uruje vychozi polohu pro mapovani ohraniceni
a polygonu.

1.
2.

Stisknéte tlacitko na postranni list¢ KONFIGURACE .
Stisknéte .
V rozeviraci nabidce Umisténi mapovani vyberte moznost zadani
umisténi uzivatelem.
Chcete-li nastavit vybrané specifické moznosti mapovani umisténi,
stisknéte Sipku DALSI STRANKA v UMISTENI MAPOVAN] =
Zvolte:
» Nazev umisténi — pouziva se k zadani nazvu umisténi
mapovani, pokud je zvoleno zadani souasnym uzivatelem
» Umisténi mapovani pfi sméru odsazeni v linii — pouziva se
k vybéru, zda je umisténi mapovani pfed, i za anténou GNSS,
kdyz se vozidlo pohybuje smérem vpred

» Umisténi mapovani se vzdalenosti odsazeni v linii — slouzi
k uréeni pfimé vzdalenosti od GNSS antény k bodu umisténi
mapovani
» Umisténi mapovani pfi sméru lateralniho odsazeni - pouziva
se k uréeni bo¢niho sméru od stfedové osy stroje k bodu
umisténi mapovani, pfi pohybu stroje smérem vpfed
» Umisténi mapovani se vzdalenosti laterélniho odsazeni —
pouziva se k uréeni bo¢ni vzdalenosti od stfedové osy stroje
k bodu umisténi mapovani
6. Stisknéte Sipku ZPET <b k navratu na obrazovku Mapovani
a navadéni nebo boéni liStu KONFIGURACE k navratu na
obrazovku Konfigurace.
Obr. 4-14: Umisténi mapovéni zadavané uZivatelem
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Konﬁgurace pfijimace GNSS Obr. 4-15: Moznosti konfigurace piijimace GNSS
Konfigurace pfijima¢e GNSS se pouziva ke konfiguraci GNSS typu,
GNSS portu, rychlosti datového pfenosu GNSS a PRN a zaroven

k zobrazeni (idajd o stavu GNSS.

POZNAMKA: Cheete-li ziskat vice informaci, pfeététe si kapitolu
Konfigurace pfijimace GNSS tohoto navodu.

Tato nastaveni jsou vyZadovana pro asistované /

automatické fizeni, provoz senzoru naklonu, funkce
fizeni ddvkovani a také pro sprévny provoz nafadi.

1. Stisknéte tlacitko na postranni iété KONFIGURACE (@9,

VAN (M (EICY Konfigurace prijimace GNSS |

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» GNSS Typ - nastavuije pfijeti zdrojovych vysilani GNSS: GPS,
GLONASS, SBAS (DGPS je nebo neni vyzadovano)

P GNSS Port - nastavuje komunikaéni port GNSS jako interni
nebo externi

» Prenosova rychlost GNSS - nastavuje pfenosovou rychlost
GNSS portu a etnost zprav NMEA dostupnych v portu
konzole RS232.

» Informace o stavu GNSS - zobrazuje aktudini informace
o stavu GNSS

» Program - tato funkce je uréena pouze pro pracovniky
technické podpory TeeJet

» PRN - vybere prvni ze dvou moZznych systémd SBAS pro PRN  ppN nezobrazeno

a poskytne korekéni data SBAS. Nastavte Pr0 Moznosti PRN jsou dostupné, pouze pokud je zvolen typ SBAS GNSS.
automaticky vybér PRN.

» Alternativni PRN — pokud PRN neni nastaveno na automatické, Video
umozfuje volbu druhého systému SBAS pro PRN k poskytnuti  Video nastaveni se pouziva k povoleni/zakazani automatické

=z
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korekénich dat aktivace kamery zpétecky a ke konfiguraci jedné pfimo pfipojené
» Zobrazit tlacitko aktualizace polohy GNSS - uréuje, zda kamery nebo jednotlivych kamer pfi pouziti osmikanalového (8) nebo
je tladitko aktualizace polohy GNSS k dispozici na strance &tyFkanalového (4) Modulu volby videa (VSM). Pokud je pouzity modul
navadeni. VSM, Ize pouzivat az 8 kamer.
4. Chcete-li nastavit vybrané specifické moznosti GNSS, stisknéte 1. Stisknéte lacitko na postranni listé KONFIGURACE .
Sipku DALST STRANKA = o
2. Stisknéte .

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET <:3 nebo tlacitko KONFIGURACE [ na
postranni listé.

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» Kamera zpatecky - je-li nainstalovano zafizeni detekujici
zpateCku, povoluje pfi zpateCce automatické pfepnuti na
zobrazeni videa kamery RealView nebo navadéni RealView.
Je-li Zjistén dopfedny pohyb, vrati se na pfedchozi obrazovku/
zobrazeni. Je-li zjisténo VSM, bude kamera zpatecky v pozici A.

» Nastaveni kamery - slouzi k nastaveni jednotlivé pfimo
pfipojené kamery nebo nékolika jednotlivych kamer (je-li
Zjisténo VSM) ve standardnim zobrazeni, reverznim zobrazeni,
zobrazeni vzh(ru nohama nebo v kombinaci dvou ze tfi variant
zobrazeni.

~ Zpstetka—- DA
— Obracené - vBC

— Pro normélni video pohled ABC zuste zaskrinuti
vSech poliCek.
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4. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku Senzory

ZPET ) nebo tlaitko KONFIGURACE [§i§ na postranni ist. Je-li v systému Sada rozhrani senzoru tlaku (konkrétné vstupni/
Obr. 4-16: Moznosti videa se 4 kanaly VSM vystupni modul (IOM)), moZnosti nastaveni a konfigurace senzoru
) budou k dispozici.

1. Stisknéte tlacitko na postranni liéts KONFIGURACE 2.

2. stisknste LY.

Obr. 4-17: Senzory

=z
>
9
z
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Sada rozhrani senzoru tlaku je rozpoznana na obrazovce popisu
konzoly jako vstupni/vystupni modul (IOM).

Nastaveni videa neni k dispozici
Pokud neni pfipojena kamera nebo VSM, moznosti nastaveni
nebudou k dispozici.

Obr. 4-18: Vstupni/vystupni modul

Senzory nejsou k dispozici
Pokud neni nainstalovana Sada rozhrani senzoru tlaku, moznosti
nastaveni nebudou k dispozici.
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Senzor tlaku vstupniho/vystupniho modulu Obr. 4-20: Sledovani velikosti kapek
Pokud je pfipojena Sada rozhrani senzoru tlaku, moznosti senzoru
tlaku se pouzivaji k zadani volby maximainiho jmenovitého tlaku
senzoru daného vyrobcem a k nastaveni uZivatelem uréenych
vysokych a nizkych tlakovych poplachd.

Stisknéte tiacitko na postranni listé KONFIGURACE [g.

1.
2. stisknste EEIL]

KR (S IEY Vstupnilvystupni modul (IOM) Senzor tlaku §
4,

Viyberte z nasledujicich moznosti:

» Maximalni hodnota tlaku — pouziva se k nastaveni maximélniho
jmenovitého tlaku senzoru tlaku dle doporuceni vyrobce

» Alarm nizky tlak — pouZiva se k nastaveni uzivatelem ur¢eného
nizkého tlaku, pfi kterém zazni zvukovy poplach

» Alarm vysoky tlak — pouziva se k nastaveni uzivatelem

genéh keého tlaku, pfi které i zvukovy poplach
urceneno vysokeno tlaku, pri Kterem zazni ZVvUKovy poplaci AI110015

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku
ZPET ) nebo tacitko KONFIGURACE g na postranni liste.

Obr. 4-19: Vstupni/vystupni mozZnosti sledovani senzoru tlaku
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Produkt

Pokud je systém fizeni davky od jiného vyrobce dostupny a fizeni
davkovani je odblokovano, jsou k dispozici Moznosti produktu

slouzici ke konfiguraci nazv( fidicich kanal(i produktu a maximalnich/
minimalnich Urovni davky a pfislusného zobrazeni barev pro mapovani.

Podrobnosti najdete v kapitole Rizeni davkovani v tomto navodu.
Obr. 4-21: MoZnosti produktu

Sledovéni velikosti kapek
Pokud je Sada rozhrani senzoru tlaku pouzivana, moznosti sledovani
velikosti kapek budou k dispozici.

1. Stisknate tiacitko na postranni lists KONFIGURACE .
2. stisknate [TELH.
... v o]

4

Viyberte, zda méa byt sledovani velikosti kapek povoleno nebo
zakazano.

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo tlagitko KONFIGURACE B na postranni liéts.
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Rizeni davky od jiného vyrobce

Pokud je fizeni davky od jiného vyrobce dostupné a fidici jednotka
davkovani odblokovana, je mozné fizeni davky od jiného vyrobce
povolit/zakazat.

Podrobnosti najdete v kapitole Rizeni davkovani v tomto navodu.

Obr. 4-22: Rizeni dévky od jiného vyrobce

Autorizeni
MoZnosti asistovaného/automatického fizeni jsou dostupné, je-li
dostupny Modul ovladani fizeni (SCM nebo SCM Pro).

POZNAMKA: Cheete-li ziskat podrobnéjsi informace o nastaveni,
pfectéte si navod k instalaci asistovaného /
automatického fizeni.

Nastaveni autofizeni se pouziva k povoleni, zakazani nebo kalibraci
asistovaného/automatického fizeni.

e FieldPilot [pomoci SCM] — pouziva se k stanoveni nastaveni
ventilu, nastaveni fizeni, volantu a senzoru natoceni kol nebo
provadéni testul ventilu nebo jeho diagnostiky

o FieldPilot Pro / UniPilot Pro [pomoci SCM Pro] - pouziva
se k nastaveni spravy vozidla, kalibraci senzort, vybéru Ql
hodnot i zavedeni rezimu pfevazeni nebo rezimu servisovani

Obr. 4-23: Autorizeni

Asistované/automatické fizeni neni dostupné
V pfipadé, ze systém asistovaného/automatického fizeni neni
nainstalovan, moznosti nastaveni nebudou dostupné.

Obr. 4-24: Asistované/automatické fizeni nebylo nalezeno
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FieldPilot [pomoci SCM]

1.
2.
3.

5.

Stisknéte tagitko na postranni liéts KONFIGURACE (6.

stisknate [N,

Vlyberte, zda ma byt asistované/automatické fizeni povoleno nebo

zakazéano.

Je-li povoleno, vyberte jednu z nasledujicich moznosti:

» Nastaveni ventilu — pouziva se ke konfiguraci typu ventilu,
frekvenci ventilu, minimalniho cyklu vykonu levého/pravého
a maximalniho cyklu vykonu levého/pravého

» Nastaveni fizeni — pouziva se k nastaveni hrubého Fizeni,
nastaveni jemného fizeni, pasma necitlivosti a pfedbézné
korekci

» Test ventilu — pouziva se k ovéfeni, zda-li je fizeni spravné
fizeno

» Diagnostika ventilu — pouZiva se k testovani ventilli za Gi¢elem
ovéfeni spravnosti pfipojeni

» Moznosti: Senzor otaceni volantu — pouziva se k vybéru, a to
zda-li senzor vypnuti fizeni bude magneticky nebo zalozeny
na senzoru tlaku

» Senzor natoceni kol — pouziva se k stanoveni a kalibraci
Senzoru nato€eni kol (SAS) jakozto primarniho senzoru zpétné
vazby pro automatické fizeni

Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku

ZPET <}3 nebo tladitko KONFIGURACE na postranni lité.

Obr. 4-25: Autofizeni

FieldPilot Pro/UniPilot Pro [pomoci modulu
SCM Pro]

1.
2.
3.

Stisknéte tlacitko na postranni listé KONFIGURACE [@.

Stisknéte .

Viyberte z nésledujicich moZnosti:

» Sprava vozidel — umoZriuje operatorovi vybér, vytvoreni,
Upravy, kopirovani nebo odstranéni profilli vozidel, stejné jako
+ Provedeni kalibraci vozidla a senzor(l sou¢asného vozidla
+ Provedeni pouze kalibraci naklonu. Tato moznost je dostupna

pouze po dokon&eni pocatecni kalibrace aktivniho vozidla.
+ Provedeni Upravy odezvy fizeni, pofizeni linky, agresivity
sméru jizdy, chyby stranové uchylky, odezvy zpatecky
a agresivity motoru (pro UniPilot Pro).
POZNAMKA: Kdyz vytvafite novy profil vozidla nebo
upravujete stavajici, je tfeba pred automatickou kalibraci
nastavit ruéni vypnuti.
<4Novy © - vytvofi novy profil vozidla.
<«4Nacdist - aktivuje zvyraznény profil vozidla.
<(Upravit @ — umoziuje operéatorovi upravit parametry
aktivniho profilu vozidla, mimo jiné tyto: rozvor, vzdalenost
a smér odsazeni antény na linii, vzdalenost a smér
lateralniho odsazeni antény, vyska antény, vzdalenost
a smér odsazeni SCM Pro na linii, vzdalenost a smér
lateralniho odsazeni SCM Pro, vySku SCM Pro, orientaci
SCM Pro a typ fizeni

<Kopirovat - duplikuje aktivni profil vozidla

<4Automaticka kalibrace © - provede operatora procesem
kalibrace aktivniho vozidla. Kroky kalibrace nastavi systém
FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro na technické parametry
vozidla. Tyto kroky pfedstavuji nezbytny pfedpoklad
dosazeni optimalniho vykonu fizeni.

<QUpravit — po kalibraci by mélo vozidlo ve vétsiné polnich
praci fadné fungovat. Mohou nicméné nastat situace,
kdy mize byt nezbytné upravit fizeni podle polnich
podminek, zvoleného naradi, cestovni rychlosti a podobné.
Obrazovka s Upravou vozidla umozriuje operatorovi upravit
fizeni vozidla podle téchto proménlivych podminek.

— Ruéni vypnuti @ — upravi limit, pfi kterém je systém
FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro vypnuty, kdyz je volant
otacen rucné.

<« Odstranit — umozriuje operatorovi odstranit profil vozidla,
ktery jiz neni potieba. Odstranit aktivni profil vozidla nelze.

» Vybrat QI hodnoty — umozfuje uzivateli nakonfigurovat
pozadavky na minimalni kvalitu pozice GNSS (Uroveri
pFesnosti), pfi nichZ je povolena aktivace systému FieldPilot
Pro nebo UniPilot Pro a zlstanou zapnuté
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» Maximalni DOP (odchylka od presnosti) — stanovi maximalni
hodnotu celkové kvality pozice GNSS na zakladé satelitni
geometrie, ktera se pouziva k jejimu vypoctu.

Hodnota 1 aZ 2 je vynikajici, 2-5 dobra, 5-10 stfedni,
10-20 pfijatelna a hodnota vy3Si nez 20 Spatna.

Pro dosazeni optimalnich vysledku asistovaného/
automatického fizeni musi byt DOP méné nez 4.

P ReZim pfevazeni - pfi aktivaci tohoto rezimu jsou vSechny
funkce autofizeni zakazany a nelze je aktivovat.

» Rezim servisovani — kdyz je tato polozka aktivni, bude
(pouze) po dobu soucasného cyklu chodu zafizeni k dispozici
pfipojeni Wi-Fi, aby se mohl technik pfipojit pfimo k SCM Pro
a provést servis

» Pfitomnost operatora — nastavuje reakci pfepinace pfitomnosti
operatora

— Povolit — systémy FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro nelze
aktivovat, kdy? je prepinaé OTEVRENY. Doporugené
nastaveni bez ohledu na to, zda je (nebo neni) pfepinad
pfitomnosti obsluhy pfitomen.

— Zakéazat - detekce pfitomnosti obsluhy byla deaktivovana
a nebude ovliviiovat systémy FieldPilot Pro nebo UniPilot
Pro. Jedna se o dlleZitou bezpeénostni funkci, ktera by
méla byt deaktivovana pouze na zakladé pokynu vyrobce
stroje nebo spolecnosti TeeJet Technologies.

4. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo tlagitko KONFIGURACE [ na postranni li&tg.

Aktivni vozidlo

Aktivni vozidlo je zvyraznéno nékolika hvézdickami (*). Profil vozidla,
na které jsou systémy FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro aktualné
naprogramovany a které pouzivaji.

Obr. 4-26: Uvodni obrazovka nastaveni systému FieldPilot Pro nebo
UniPilot Pro

Korekce naklonu

Pokud je nainstalovan Modul ovladani fizeni (SCM) nebo Modul
naklonu gyro (TGM), korekce naklonu bude dostupna. Timto se
signal GNSS opravuje a kompenzuje tak chyby v poloze GNSS,
pokud je pouzivan v kopcovitém ¢i strmém terénu.

Instrukce k podrobnému nastaveni naleznete ve specialnim névodu
k instalaci asistovaného/automatického fizeni nebo v bulletinu
0 nastaveni naklonu.

1. Stisknéte tlacitko na postranni li§t¢ KONFIGURACE .

B SO Korekee naklonu

3. Vyberte, zda méa byt korekce naklonu povolena nebo zakéazana.
4. Je-li povolena, zvolte pro kalibraci korekce néklonu .
5

Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo tlagitko KONFIGURACE [ na postranni litg.
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POZNAMKA: Pokud je pouzivén FieldPilot nebo UniPilot, Modul
naklonu Gyro je zabudovany do systému. Pri pouziti
FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro se korekce naklonu
kalibruje v Nastaveni -> Konfigurace -> Autofizeni ->
Spréva vozidel -> Sefidit -> Kalibrace naklonu.

POZNAMKA: Pred kalibraci néklonu musi byt zadéna vyska antény.
Obr. 4-27: Korekce néklonu

Rovina pole neni dostupna

Moznost rovina pole neni dostupna, je-li vozidlo v pohybu. Aby bylo
mozné zahdjit kalibraci korekce naklonu, musi vozidlo zastavit alespon
na 10 sekund.

Korekce naklonu neni dostupna

V pfipadé, Ze Modul ovladani fizeni (SCM) nebo Modul naklonu
gyro (TGM) neni pfipojen, moznosti nastaveni nebudou dostupné.
PFi pouziti FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro se korekce naklonu
kalibruje v Nastaveni -> Konfigurace -> Autofizeni -> Sprava
vozidel -> Sefidit -> Kalibrace naklonu.

SPRAVA DAT

Sprava dat umozriuje pfenos a spravu dat Ulohy, zpravy o datech
Ulohy, zménu rezimu ulohy a pfenos a spravu nastaveni stroje.

1.

Stisknéte tlagitko na dolni li§t& SYSTEMOVE NASTAVENI .
Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT [

Viyberte z nésledujicich moZnosti:

» Data ulohy - v rozSifeném rezimu ulohy jsou pouzivana

k pfenosu Udajl o Uloze (smazani, importovani,
exportovani) a spravé Udajl tlohy (vytvofeni nové Ulohy,
smazani ulohy nebo kopirovani vodicich linii tlohy,
ohraniceni, dat oSetfené plochy, pfedepsané mapy,

a pfipadné polygonu do nové Ulohy)

P Zpravy — pouziva se k vytvofeni zprav o Uloze a jejich

uloZeni na USB jednotku

» Moznosti — pouzivaji se k volbé jednoduchého rezimu

Ulohy nebo rozSifeného rezimu ulohy

» Nastaveni stroje — pouziva se k pfenosu nastaveni stroje

(smazani, importovani, exportovani) a spravé nastaveni stroje
(vytvofeni nového nastaveni stroje, kopirovani nastaveni
stroje, smazani nastaveni stroje, ulozeni aktuélniho nastaveni
stroje do vybraného souboru nebo nacteni vybranych soubor
nastaveni stroje)

NASTAVEN(

Obr. 4-28: MoZnosti spravy dat
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Data ulohy Data tlohy nejsou dostupna
V rozsifeném rezimu Glohy jsou moznosti dat Glohy pouzivéna V jednoduchém rezimu tlohy nejsou moznosti dat tlohy dostupné.
k pfenosu Udaju o Uloze (smazani, importovani, exportovani) a spravé  Opr 4-30: Data dlohy nejsou dostupna

(Udajl o Uloze (vytvoreni nové Glohy, smazani ulohy nebo kopirovani
vodicich linii tlohy, ohraniéeni, dat oSetfené plochy, pfedepsané
mapy, a pfipadné polygonl do nové Ulohy).

Data ulohy zahrnuji:

+ Nazev Ulohy

+ Jméno klienta, farmy a pole

+ Ohraniceni (vnéjsi, vnitini)

* Polygony

+ Oblast pokryti

+ Vodici linie

+ Mapy (pokryti, pfedpis, oSetfeni, pfednastavena cilova davka)
1. Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT E

PSS Data dlohy |

3. Vyberte z nasledujicich moznosti: Prenos
V roz8ifeném reZimu ulohy obrazovka pfenosu dat Ulohy

umozfuje pfenos vybranych Uloh na nebo z USB jednotky
a také smazani Uloh.

» Pfenos — v rozSifeném rezimu Glohy umozriuje pfenos
vybranych Uloh na nebo z USB jednotky a také smazani tloh
» Spréva — v rozSifeném reZimu Ulohy umoZiiuje vytvofeni nové

prazdné Glohy, kopirovani vybranych vodicich linii Glohy, Ulohy prenesené na USB Gloziété mohou byt otevieny
ohraniceni, dat o3etfené plochy, piedepsané mapy, a pipadné @ aktualizovany prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni
polygond do nové tlohy a také smazani vybrané dlohy Fieldware Link. Pfi pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link miize
4. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte Sipku uzivatel zadat udaje o kiientovi, farmé a poli a dale kopirovat/
7PET <}3 nebo postranni listu SPRAVA DAT % upravovat ulohy za ucelem dalSiho pouZiti ohraniéeni a vodicich linii.

Z polniho vybaveni Fieldware Link m0Zze byt Gloha pfenesena zpét
na Ulozné zafizeni USB, jehoz prostfednictvim je pak uloZzena do
vnitfniho Ulozisté konzoly za Ucelem pouziti.

Obr. 4-29: MozZnosti dat tlohy

POZNAMKA: Moznosti pfenosu nejsou dostupné pro vybér,
pokud je tloha aktivni/zahajena. Chcete-li funkci
povolit, zastavte aktuaini tlohu.

Ulohy pfenesené na (lozné zafizeni jsou z konzoly
odstranény a nejsou jiz dale dostupné k pouZiti.
Stisknate postranni listu SPRAVA DAT =2,

Stisknéte .
Stisknéte m

Viyberte z nasledujicich moznosti:

» Pfeneseni dat Ulohy na USB ulozisté ﬂ — pouziva se
k pfenosu dat tlohy z vnitfniho Ulozisté na USB Ulozisté

bl e

» Preneseni dat dlohy na vnitni Ulozisté ﬁ - pouziva se
k pfenosu dat ulohy z USB Ulozité na vnitfni UloZisté

» Smazani dat tlohy @ - pouziva se k smazani dat Ulohy
z vnitfniho uloZisté
5. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo postranni ligtu SPRAVA DAT %
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Obr. 4-31: Data ulohy — Pfenos

Obr. 4-32: Data tlohy — Sprava

|Fertilize

Sprava

V rozSifeném rezimu ulohy umozniuje obrazovka spravy dat Glohy
vytvofeni nové prazdné ulohy, kopirovani vybranych vodicich linii
ulohy, ohraniceni, dat oSetfené plochy, a pfipadné pfedepsané mapy
do nové ulohy a také smazani vybrané ulohy.

POZNAMKA: Moznosti sprévy nejsou dostupné pro vybér, pokud

je Uloha aktivni/zahajena. Chcete-li funkci povolit,
zastavte aktualni dlohu.

Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT =)

Stisknéte [ETENALII.
SRS Spravovat

Viyberte z nésledujicich moznosti:
» Nové Uloha — pouziva se k vytvoFeni nové prazdné ulohy
s zadnymi pfidruzenymi vodicimi liniemi, ohrani¢enim,
daty oSetfené plochy nebo pfedepsanou mapou
» Kopirovani — pouziva se ke kopirovani vodicich linii,
ohraniceni, dat oSetfené plochy, pfedepsané mapy ulohy
a pfipadné polygonu do nové Ulohy
P Smazani - pouZiva se k smazani dat tlohy z vnitfniho UloZisté
5. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo postranni listu SPRAVA DAT E

el

Fertilize

POZNAMKA: Kopirovani pouZitych tdajii se nedoporuéuje, protoze
uzivatel skonci se dvéma kopiemi, které je mozné
zaménit Pfi zalohovani dat je nejlep$i pfenést dlohu do
polniho vybaveni Fieldware Link a zalohovat katalog.

Kopirovat data ulohy

V pokrocilém rezimu Ulohy se moznost kopirovani dat tlohy pouziva
ke kopirovani (idajd o Uloze (vodici linie, ohraniéeni, data oSetfené
plochy, pfedepsand mapa, a pfipadné polygony) do nové ulohy.

1. Stisknéte postranni liétu SPRAVA DAT [}

2. Stisknéte [ I0T

3. Stisknéte .

VRSN Kopirovat

5. Vyberte vodicich linie Ulohy, ohranic¢eni, data oSetfené plochy,
pfedepsanou mapu, a pfipadné polygony, které chcete zkopirovat
do nové Ulohy

stisknate [

Pojmenuijte novou Ulohu.

Stisknutim ikony PRIJMOUT @ uloZite novou Ulohu. Stisknutim
ikony ZRUSIT @ opustite klavesnici bez uloZeni.

9. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo postranni listu SPRAVA DAT <.
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Obr. 4-33: Udaie o uloze - kopirovat data Zpravy

Zpravy umozniuji generovat zpravy z Udajd o Uloze ve tfech rGznych

formatech a ukladat je na USB jednotku.

POZNAMKA: Je-li na strénce Moznosti vybrén Jednoduchy rezim
tlohy, maze byt uloZena pouze aktuéini dloha.
Zprévy nejsou dostupné pro vybér, pokud je tloha
aktivni/zahajena. Chcete-li funkci povolit, zastavte
aktualni ulohu.

Zavirate-li tlohu s USB jednotkou pfipojenou do
konzoly, zobrazi se vam moznost vytvofeni zpravy
0 aktualni uloze.

Stisknate postranni listu SPRAVA DAT =),

SIS Zpravy |

VloZte USB jednotku do konzoly.
Zvolte tlohu uréenou k uloZeni.

o M b=

Zvolte:

» PDF == — zprava k vytisknuti

» KML “* — Google Earth Map

» SHP == — ESRI format dat

» ALL = — vSechny dostupné typy souborli

=z
>
9
z
5
z

6. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo postranni listu SPRAVA DAT &=

POZNAMKA: Ikony souborti “ ** ““ % nebo tlagitka nejsou
dostupna pro vybér (zobrazena $edé), dokud USB
jednotka neni vlioZzena spravné.

Obr. 4-34: Zpravy — Rozsifeny reZim tlohy

Fertilize
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Obr. 4-35: Zpravy — Jednoduchy rezim dlohy 5. ,Zména rezimu ulohy vyzaduje smazani vSech dat tlohy.
Pfejete si rezim Glohy zménit?*
Stisknéte:

» Ano — pro provedeni zmény

» Ne — pro zachovani aktuélniho nastaveni

6. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte Sipku
ZPET ) nebo postranni listu SPRAVA DAT =)

Obr. 4-36: MoZnosti — Zména reZimu tlohy

=z
<
z
1%}
<
4

Moznosti (rezim ulohy)
Moznosti umozriuji operatorovi zvolit mezi jednoduchym a roz§ifenym
rezimem ulohy.

POZNAMKA: Zména rezimu tlohy neni dostupné pro vybér, pokud je
uloha aktivni/zahajena. Chcete-li funkci povolit, zastavte
aktuélni dlohu.

VAROVANI! Zména rezim dlohy smaze véechna interni data tilohy.

Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT [=).

stisknste [EArad.

1.
2.
3. Pro pfistup k seznamu moznosti, stisknéte Sipku DOLU 7.
4. Zvolte:

» Jednoduchy — na hlavni obrazovce je zobrazena pouze
ohrani¢ena plocha a oblasti pokryti. Do Zprav Ize ulozit
pouze aktualni ulohu. PouZiti s pfipojenim polniho vybaveni
Fieldware Link neni dostupné.

» Rozsifeny — k dispozici bude vzdy vice nez jedna Uloha. Na
hlavni obrazovce se zobrazi jméno klienta, farmy, pole a nazev
Ulohy; ohraniCené plochy a oblasti pokryti; doba oSetfeni;

a také vzdalenost od zvolené Ulohy. VSechny ulozené ulohy
mohou byt exportovany jako soubor ve formatu PDF, SHP
nebo KML na USB jednotku prostfednictvim Data -> Zpravy.

o Udaje o klientovi, farmé a poli a predepsané mapy mohou
byt zadany pouze prostiednictvim pfipojeni polniho
vybaveni Fieldware Link. Nazev Ulohy Ize upravit pouze
prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link.

o UzZivatel mize duplikovat Glohy za (¢elem opétovného
pouziti vodicich linii, ohrani¢eni, dat oSetfené plochy,
predepsané mapy, a pfipadné polygon(l prostfednictvim
polniho vybaveni Fieldware Link nebo pfes Data -> Data
Ulohy -> Spravovat na konzole.

98-05273-CZR9 m
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Nastaveni stroje
Nabidka Nastaveni stroje se pouziva k vytvafeni a spravé jednotlivych
profilli stroje, které pfedstavuji konfiguraci konzoly pro konkrétni
nastaveni vozidla/vybaveni. Kazdy profil stroje zaznamenava
nastaveni pouzité v okamziku vytvoreni profilu, coz umoziuje
zakaznikovi vratit se k tomuto svému nastaveni pozdgji. Profily
strojul Ize pouzit k pfenosu nastaveni do jiné konzoly stejné znacky
a modelu a se stejnym pfipojenym hardwarem.
Nastaveni stroje zahrnuje:

+ Nastaveni nafadi

+ Nastaveni autofizeni / korekce naklonu

* Nastaveni fizeni davkovani

+ Nastaveni pro danou ulohu (vEetné rychlosti oSetfeni, typu

oSeteni a zadani produktového kanalu)

POZNAMKA: Ne vsechna nastaveni jsou ulozena jako soucast
nastaveni stroje. Zjistéte vice v pfiloze ,Nastaveni
nabidky konzoly Matrix Pro GS".

1. Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT (=)

I Y Kastaven stroje
3

Viyberte z nasledujicich moznosti:

» Pfenos — umozriuje pfenos zvolenych nastaveni stroje na
nebo z USB jednotky a také smazani nastaveni stroje

» Sprava — umozfuje vytvofeni nového prazdného nastaveni
stroje, kopirovani zvoleného nastaveni stroje do nového
nastaveni stroje, smazani zvoleného nastaveni stroje, uloZeni
aktualniho nastaveni stroje do vybraného nastaveni stroje
nebo nacteni zvoleného nastaveni stroje do aktualniho
nastaveni.

4. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo postranni listu SPRAVA DAT =3

Obr. 4-37: Nastaveni stroje

Pfenos
Obrazovka pfenosu nastaveni stroje umoziuje pfenos zvoleného
nastaveni na nebo z USB jednotky a také smazani nastaveni stroje.

Nastaveni stroje pfenesena na ulozné zafizeni USB mohou byt
oteviena a aktualizovana prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni
Fieldware Link. Z pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link mize
byt nastaveni stroje pfeneseno zpét na Ulozné zafizeni USB, jehoz
prostfednictvim je pak ulozeno do vnitfniho uloZisté konzoly za
Ucelem pouziti.

POZNAMKA: Ne véechna nastaveni ulozena jako soucést nastaveni
stroje mohou byt upravovéna v pfipojeni polniho
vybaveni Fieldware Link. Zjistéte vice v pfiloze
,Nastaveni nabidky konzoly Matrix Pro GS*.

Nastaveni stroje pfenesena na tlozné zafizeni
Jjsou z konzoly odstranéna a nejsou jiz déle
dostupna k pouZiti.

Stisknate postranni listu SPRAVA DAT =2,

stisknéte [T e
stisknste [Ty

Viyberte z nasledujicich moznosti:

o

» Pfeneseni nastaveni stroje na USB ﬂ — pouziva se
k pfenosu nastaveni stroje z vnitfniho GloZisté na USB UloZisté

» Pfeneseni nastaveni stroje na vnitfni UloZisté « - pouziva se
k pfenosu nastaveni stroje z USB na vnitini Glozisté

» Smazani nastaveni stroje sé.’,; - pouziva se k smazani
nastaveni stroje z vnitfniho Ulozisté nebo USB

5. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo postranni listu SPRAVA DAT =)

Obr. 4-38: Nastaveni stroje — Pfenos

Dryl section
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Sprava Kopirovat profil stroje

Obrazovka spravy nastaveni stroje umozriuje vytvorfeni nového Moznost kopirovat profil stroje se pouziva k duplikovani vybraného
prazdného nastaveni stroje, kopirovani zvoleného nastaveni stroje do  profilu, nebo k uchovani tohoto profilu pro pozdéjsi pouziti. Profily
nového nastaveni stroje, smazani zvoleného nastaveni stroje, ulozeni  strojli Ize pouzit k pfenosu nastaveni do jiné konzoly stejné znacky

aktualniho nastaveni stroje do vybraného nastaveni stroje nebo

a modelu a se stejnym pfipojenym hardwarem.

nacteni zvoleného nastaveni stroje do aktualniho nastaveni. 1. Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT %
POZNAMKA: Ne vSechna nastaveni jsou ulozena jako soucést 2 Stisknéte ,
nastaveni stroje. Zjistéte vice v pfiloze ,Nastaveni 3 Stisknéte .
nabidky konzoly Matrix Pro GS*. L , , , )
4. Vyberte profil stroje, ktery chcete zkopirovat do nového profilu.
1. Stisknéte postranni li§tu SPRAVA DAT % 5 Stisknéte _
2. Stisknéte ' 6. Pojmenujte novy profil.
S spravovat 7. Stisknutim ikony PRIJMOUT 2 ulozite novy profil. Stisknutim
4. Vyberte z nasledujicich moznosti: ikony ZRUSIT @ opustite klavesnici bez ulozeni.
> Viytvoreni — pouziva se k vytvoreni nového nastaveni stroje, 8. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte Sipku

a to s Zadnymi dostupnymi informacemi o pfidruzeném naradi

» Kopirovani — pouzivéa se ke kopirovani zvoleného nastaveni
stroje do nového nastaveni stroje

» Smazani - pouziva se k smazani zvoleného nastaveni stroje
z vnitfniho dloZisté

» UloZeni - pouziva se k uloZeni aktualniho nastaveni stroje do
vybraného nastaveni stroje

» Nacteni — pouziva se k nacteni zvoleného nastaveni stroje do
aktualniho nastaveni

5. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte Sipku
ZPET 9 nebo postranni ligtu SPRAVA DAT E

Obr. 4-39: Nastaveni stroje — Spravovat

:St:'aight - 5 section

ZPET 9 nebo postranni listu SPRAVA DAT <.

Obr. 4-40: Nastaveni stroje — Kopirovat profil

iStraigi'rt - 5 section

:Straight - 5 section
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#® KONZOLA

Nastaveni konzoly se pouziva ke konfiguraci displeje a mistniho
nastaveni, odblokovani rozsifenych funkci a pfehravani demo GNSS
dat. Informace o dalSich zafizenich pfipojenych k systému mizete
najit v sekci Popis.

1. Stisknéte tlagitko na dolni listé SYSTEMOVE NASTAVEN .
2. Stisknéte postranni listu KONZOLA .
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Popis — pouziva se k zobrazeni verzi softwaru systému a verzi
softwaru modulll pfipojenych do sbérnice CAN
» Displej — Pouziva se ke konfiguraci barevného schématu
aintenzity LCD, stanoveni dostupnosti snimki obrazovky
a kalibraci dotykového displeje
» Mistni nastaveni — pouziva se ke konfiguraci nastaveni
jednotek, jazyka a asového pasma
P Hlasitost zvuku — pouziva se k nastaveni Urovné hlasitosti
reproduktoru
» Demo GNSS - pouziva se k zahajeni pfehravani simulovanych
GNSS dat
» Odblokovani funkce — pouziva se k odblokovani rozsifenych
funkci

Obr. 4-41: MoZnosti konzoly

Popis
Na strance Popis/UloZit obrazovku jsou zobrazeny verze softwaru
systému a verze softwaru modull pfipojenych ke shérnici CAN.

Pro podporu diagnostiky problémd na poli m{ize uZivatel pouzit
tlaCitko UloZit pro ulozeni textového souboru obsahujiciho aktuélni
verzi softwaru na USB jednotku a potom poslat tento soubor e-mailem
technikovi servisni podpory.

1. Stisknéte postranni listu KONZOLA (.

2. stisknste (29

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Zobrazit informace vetné sériového Cisla jednotky, verze
softwaru a pfipojenych modulli
» S USB jednotkou pripojenou do konzoly, stisknéte m
za UCelem ulozeni informaci o popisu na USB jednotku.
Ulozeni bude potvrzeno zobrazenim informaci o verzi ulozené
na USB jednotku.
4. Chcete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte
Sipku ZPET <‘) nebo postranni listu KONZOLA .
POZNAMKA: Moznost m neni dostupna pro vybér (zobrazena
Sedé), dokud USB jednotka neni vloZena spravné.

Obr. 4-42: MoZnosti popisu
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Displej Mistni nastaveni
Displej se pouziva ke konfiguraci barevného schématu a intenzity Mistni nastaveni se pouziva pro konfiguraci nastaveni jednotek,
LCD, stanoveni dostupnosti snimku obrazovky a kalibraci dotykového  jazyka a ¢asového pasma.
displeje. 1. Stisknate postranni listu KONZOLA )
Stisknate postranni listu KONZOLA (. PR Mistni nastaveni |
Stisknéte m 3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
Vyberte z nasledujicich moznosti: » Jednotky — pouZivaji se k stanoveni systémovych jednotek
P Barevné schéma — pouziva se k vybéru barevného schématu, » Jazyk — pouziva se k stanoveni systémového jazyka
ktery se Iépe Cte » Casové pasmo — pouziva se k stanoveni mistniho Gasového
» Intenzita LCD - pouziva se k nastaveni intenzity jasu displeje pasma
konzoly 4. Chcete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte

» Nocni rezim - pouZiva se ke ztmaveni obrazovky, aby se lépe Sipku ZPET D nebo postranni listu KONZOLA .
pouzivala v noci. V nastaveni se zméni barevné schéma

uzivatelského prostfedi na Styl 2 a intenzita LCD na 20 %.
Zakazanim se vrétite na pfedchozi nastaveni barevného
schématu uZivatelského prostfedi a intenzity LCD.

Obr. 4-44: MoZnosti mistniho nastaveni

P Snimek obrazovky — pouziva se k zachyceni snimku obrazovky
a nasledného ulozeni na USB jednotku

» Kalibrace displeje — pouziva se ke kalibraci dotykového displeje

=z
<
z
1%}
<
4

4. Chcete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte
gipku ZPET 9 nebo postranni ligtu KONZOLA (=)

Obr. 4-43: MoZnosti zobrazeni
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Hlasitost zvuku
Hlasitost zvuku nastavuje droven hlasitosti reproduktoru.

1. Stisknéte postranni listu KONZOLA .
2. stisknste [T
3. Stisknéte:
» Sipku NAHORU ! ) pro zesileni zvuku
» Sipku DOLU % pro zeslabeni zvuku

4. Chcete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo postranni listu KONZOLA .

Obr. 4-45: MozZnosti hlasitosti zvuku

Demo GNSS

Demo GNSS se pouziva k zahdjeni piehravani simulovaného
signalu GNSS.

VAROVANI! Tento néstroj zakaze prichozi polohy GNSS a zah4ji
prehrévani simulovanych dat. K obnoveni skuteéného GNSS
je nutny restart konzoly.

Stisknate postranni listu KONZOLA (.

SRS Demo GNSs |

Stisknéte KIEY.

bl e

Chcete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo postranni Iiétu KONZOLA (.

POZNAMKA: K obnoveni skuteéného GNSS je nutny restart konzoly.
Obr. 4-46: Demo GNSS
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Restart demo GNSS

Demonstrace GNSS mUze byt restartovana.

Stisknate postranni listu KONZOLA .

1.
2. stisknate P
3. Stisknéte [R5l
4

. Chcete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo postranni listu KONZOLA .

Obr. 4-47: Restart demo GNSS

Odblokovani funkce
Odblokovani funkce se pouziva k odblokovani rozsifenych funkci.

POZNAMKA: Pro kazdou konzolu je platny jedineény odemykaci kéd.
Kontaktujte zakaznickou podporu spolecnosti Teejet
Technologies. Jakmile dojde k odblokovani, funkce
zlstane odblokovana, dokud nedojde ke kompletnimu
restartu konzoly.

1. Stisknate postranni listu KONZOLA 3.

PR (5111 Odblokovani funkce |

3. Stisknéte tlacitko zablokované funkce ‘ﬂ; pro zvoleni zablokované
funkce:

» BoomPilot pro rozmetadlo — povoli moznosti oSetfeni pomoci
rozmetadla, a to za pouziti kompatibilniho nafadi rozmetadla

» FieldPilot Pro / UniPilot Pro — povoluje moZnosti autofizeni pfi
pouziti SCM Pro
» Rizeni davky od jiného vyrobce — povoli moznosti fizeni
davkovani, a to za pouZiti kompatibilni fidici jednotky
davkovani jiného vyrobce
4. Zadejte odemykaci kod (je-li pozadovan).

Restartujte konzolu.

Obr. 4-48: Odblokovani funkce
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MATRIX" Pro 570GS  MATRIK" Pro 840GS
m Obr. 4-50: Nadist software

Nastroje slouzi k nacteni aktualizaci softwaru pro systémova zafizeni
a k provadéni riznych vypoétl pomoci bézné kalkulacky nebo
prevodniku jednotek.

. v vr, PRTEPEY - : i 2>,
1. Stisknéte tlacitko na dolni lité SYSTEMOVE NASTAVENI .
2. Stisknéte postranni listu NASTROJE [§:
3. \Vyberte z nésledujicich moznosti:

» Nadist software — slouzi k nacteni aktualizaci softwaru z USB
jednotky do systémovych zafizeni.

» Dopliiky — umozAuji pfistup ke kalkulatce a pfevodniku jednotek
Obr. 4-49: MoZnosti nastroju

Nacist software
Obrazovka nacteni softwaru se pouziva k naéteni aktualizaci softwaru
z USB jednotky do systémovych zafizeni.

POZNAMKA: Dostupnost této funkce se odviji od verze softwaru.
Stisknate postranni listu NASTROJE [§d.

1
2. stisknste [T

3. Vlozte USB jednotku obsahujici aktualizace softwaru do konzoly.
4

Stisknéte $ipku DOLU Su polozky Zafizeni a zvolte zafizeni,
jehoz software ma byt aktualizovan:

5. Stisknéte $ipku DOLU Sy polozky Software a zvolte software,
ktery ma byt do zafizeni nacten.
6. Stisknste ol
7. Jakmile budete vyzvani, stisknéte m
Pro névrat na obrazovku Nastroje, stisknéte Sipku ZPET <3) ,
pfipadné stisknéte postranni listu KONZOLA. pro navrat na Doplr"\ky
hlavni obrazovku Nastaven konzoly. 1. Stisknéte postranni listu NASTROJE (|
PRINOTS] Dopliiky }
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Kalkulatka — pouziva se k provadéni matematickych vypodtl
» Prevodnik jednotek — pouziva se k provadéni prevod(i jednotek
plochy, délky, objemu, tlaku, hmotnosti, teploty nebo Ghlu
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Obr. 4-51: Kalkulacka

Obr. 4-52: Prevodnik jednotek
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KAPITOLA 5 - KONFIGURACE PRIJIMACE GNSS

Konfigurace pfijimace GNSS se pouziva pro nastaveni typu GNSS, portu GNSS, PRN a dal$ich parametrd GNSS a pro zobrazeni informace
o stavu GNSS.

Konfigurace prijimace GNSS Obr. 5-1: Moznosti GNSS
POZNAMKA: Tato nastaveni jsou nutna pro fizeni davkovani, :
asistované/automatické fizeni a provoz senzoru
néaklonu, stejné jako pro spravny provoz naradi.

1. Stisknate tiacitko na postranni lists KONFIGURACE (2.

VA1l CY Konfigurace prijimace GNSS |

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» GNSS Typ — nastavuje pfijeti zdrojovych vysilani GNSS: GPS,
GLONASS, nebo SBAS (s pozadovanym DGPS ¢&i bez).

» GNSS Port — nastavuje komunikaéni port GNSS jako interni
nebo externi.

» Prenosova rychlost GNSS - nastavuje pfenosovou rychlost
GNSS portu a ¢etnost zprav NMEA dostupnych v portu
konzole RS232.

» Informace o stavu GNSS - zobrazuje aktualni pfenosovou
rychlost, stav pfenosové rychlosti a informace o stavu GNSS:
GGA/VTG (data rychlosti), pocet satelitt, HDOP, PRN, kvalita
GGA, pfijimag, verze pfijimace, pasmo UTM a korekéni model.

» Program — umoZriuje pfimé programovani pfijimaée GNSS
pomoci rozhrani pfikazového fadku. Tuto funkci mohou
pouzivat pouze technici uzivatelské podpory TeeJet. Pouziti
na vlastni nebezpedi!

» PRN - vybere prvni ze dvou moznych systém( SBAS pro PRN
a poskytne korekéni data SBAS.

» Alternativni PRN — umoziuje volbu druhého systému SBAS
pro PRN k poskytnuti koreknich dat.

P Zobrazit tlagitko obnoveni polohy GNSS - ur€i, zda je tladitko
obnoveni polohy GNSS dostupné na obrazovce navadéni

4. Chcete-li nastavit vybrané specifické moznosti GNSS, stisknéte

Sipku DALSI STRANKA =

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku
ZPET <‘5 nebo tlatitko KONFIGURACE na postranni listé.
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Typ GNSS Obr. 5-2: Typ GNSS
Tato nabidka umozuje uzivateli zadat pozadavky na data GGA pfijata
aplikacnim softwarem na zakladé datového pole indikatoru kvality GGA.
Tyto volby ur€uji pfikazy zasilané k programovani interniho pfijimace.

+ GPS - neupravené signaly ze systému GPS
+ GLONASS - neupravené signaly ze systému GLONASS

+ SBAS (napi. EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) -
diferenéné korigované signaly ze systému SBAS

+ Pozadavek DGPS - diferen¢né korigované signaly GPS
1. Stisknutim $ipky DALST STRANA ™ se vam zobrazi seznam
moznosti.
2. Zvolte:

» GPS - neupravené Udaje o poloze jednotlivého bodu zaloZené
pouze dle GPS, kdy je akceptovan GGA QI 1.

POZNAMKA: Vizdy je zvolen systém GPS.

» GPS+GLONASS - neupravené Udaje o poloze jednotlivého
bodu zalozené dle GPS a GLONASS, kdy je akceptovan
GGAQI 1%

» GPS+SBAS - jsou akceptovany neupravené Udaje o poloze
jednotlivého bodu nebo tdaje o poloze korigované SBAS —
GGA QI 1" nebo 2 (3, 4 nebo 5 jsou také akceptovany).

» GPS+GLONASS+SBAS - jsou prijaty bud neopravené body
v jednom bodé nebo Udaje o korigovanych polohach SBAS. —
GGA QI ,1“nebo 2 (3, 4 nebo 5 jsou také akceptovany).

v s PR Yo ox: o
> GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - pouze data GGA s hodnotou 1. Pro pfistup k seznamu moznosti, stisknéte Sipku DOLU 4.

Port GNSS
Port COM Ize nastavit na ,Interni“ pro pouZiti interniho pfijima¢e GNSS
(je-li pouzit) a vysilani nebo ,Externi pro pfijem externich dat GNSS.

Ql,2* nebo vy3si (3, 4 nebo 5 jsou také akceptovany). 2. Zvolte:
POZNAMKA: Visechny funkce mapovani, osetfeni a navadéni P Interni — pouZiva Udaje o poloze z interniho pfijimace GNSS;
na konzole se prerusi, pokud hodnota GGA QI klesne pod ,2“ tyto data NMEA jsou vysilany sériovym ,portem A* RS-232
pokud je zaskrtnuto toto nastaveni. svazku Matrixu pfi zvolené pfenosové rychlosti GNSS

» Externi — pouZiva tdaje o poloze z externiho pfijimace GNSS

3. Opusténim této obrazovky zahdjite inicializaci pfijimade GNSS.
pfipojeného k sériovému ,portu A* RS-232 svazku Matrixu

Tento proces trva pfiblizné jednu minutu, pfi¢emz konzola do jeho !
dokonéeni nebude reagovat. POZNAMKA: Pro préci s polohovymi daty TerraStar, OmniStar HP/XP

nebo RTK je nutny externi pfijimac.
Obr. 5-3: Port GNSS
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Minimalni poZadavky na konfiguraci externiho pfijimace

Pfed pfipojenim konzoly a zahajenim prace s externim pfijimacem
GNSS musi byt splnény tyto minimalni poZadavky na konfiguraci.

Nastaveni sériového portu

Pfenosova rychlost: nepovoleno méné nez 38 400
Doporugeno 38 400, 56 000, 57 600,
76 800 nebo 115 200
FieldPilot Pro /
UniPilot Pro 115200
Pocet datovych bitli: 8
Parita: Neni
Koncové bity: 1

Pozadované pripojeni sériového portu

Sériovy kabel s 9pdlovym konektorem RS-232
POZNAMKA: V zavislosti na vystupu pfijimace mize byt nutné
pouZit redukci Null Modem.

GGA 10,0 Hz
Volitelny VTG 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz

Prenosova rychlost GNSS

Pfi pouZiti interniho pfijimace GNSS nastavuje pfenosovou rychlost

GNSS portu a etnost zprav NMEA dostupnych v portu konzole RS232.
POZNAMKA: FieldPilot Pro / UniPilot Pro vyzaduje rychlé nastaveni:

tato moznost proto nebude dostupna, pokud bude
FieldPilot Pro / UniPilot Pro odemcen.

Pro pistup k seznamu moznosti, stisknéte &ipku DOLU 2

N -

Zvolte:

» Rychle (115 200 + 10 Hz) - 115 200 baudl, GGA pfi 10 Hz,
VTG pfi 10 Hz, ZDA pfi 1 Hz

» Pomalé (19 200 + 5Hz) — 19 200 baudu, GGA pfi 5 Hz,
VTG pfi 5 Hz, ZDA pii 1 Hz

Obr. 5-4: Pfenosova rychlost GNSS

Informace o stavu GNSS
Informace o stavu GNSS zobrazuje snimek udaju aktualniho stavu
GNSS.

1.

no

Stisknéte tiacitko [ s tae.

Zobrazeni dat zahrnuje nésledujici poloZky:
<4Pfenosova rychlost — aktualni stav GNSS
<« Stav pfenosové rychlosti - rychlost pfenosu/komunikace
informaci.
POZNAMKA: K dosaZeni nejlepsiho vykonu nékterych
verzi softwaru miiZe byt pozadovéana urcita minimalni
pienosova rychlost.
<4Datova rychlost GGA/VTG/TCP — pocet poloh GNSS za
sekundu.
«4Pocet satelitll — pocet satelitt GNSS v dosahu (pro DGPS je
vyzadovan minimaini pocet 4)
<4HDOP - mira sily druzicové geometrie v horizontalni roviné.
Je preferovana hodnota HDOP nizSi nez 2.
<«4PRN - ID aktualniho satelitu DGPS
<«Kvalita GGA - indikétor aktualni kvality signdlu GNSS (viz
tabulka pozadavkd GGA)
<«4P¥ijimac — aktualni indikator pfijimace
<«\Verze pfijimace — verze softwaru nainstalovaného na pfijimaci
<«4Pasmo UTM - aktualné lokalizované pasmo (viz ,UTM
souradnice a pasma"“ v tomto navodu)
<4Model - jsou k dispozici korekéni modely pro pouziti s aktualni
konfiguraci pfijimace
Stisknéte m pro navrat na konfiguraéni obrazovku pfijimace
GNSS.

POZNAMKA: Pokud GNSS neni k dispozici, véechny vstupy budou

Jneplatné”.

Obr. 5-5: Informace o stavu GNSS

Fast (115,200 -
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Informace o stavu GNSS na strankach navadéni Obr. 5-7: Programovani prijimace
Stav GNSS zobrazuje informace o aktualnim stavu GNSS véetné
Udajd o rychlosti dat, poctu satelitd v dosahu, HDOP a stavu PRN,
o pfijimaci a verzi, kvalité satelitu a ID a pAsmu UTM.

1. stiskngte ikonu STAV GNss e =l el [l

Obr. 5-6: Informace o stavu GNSS na strance navadéni

PoZadavky GGA
Nize uvedena tabulka ukazuje indikatory kvality, které Ize oekavat od
rdznych typ( GNSS signald.

Indikator Typicka
kvality GGA pfesnost

Typ signalu GNSS

Jednotlivy bod / Autonomni PRN
GNSS K 1 <2m Pfi pouziti interniho pfijimade GNSS umoziiuje nabidka PRN vybér
— - az dvou konkrétnich satelitd SBAS pro korekce SBAS. To umoZzriuje
Jednotlivy bod / Autonomni 1 < m uzivateli odebrat korekéni data SBAS z nefunkéniho satelitu SBAS.
GNSS s GLIDE/ClearPath . L .
1. Pro pfistup k seznamu moznosti, stisknéte Sipku DOLU L 4
Systémy SBAS véetné WAAS, 2 nebo 9 07m 2 Zvolte:
EGNOS, GAGAN, MSAS atd. ’ L ovoe -
TerraStar-L (pfevedeno) ’ 40 cm | 2 %‘utomahcky - automatlcky. vybér PRN
10om+ » Cislo — pro ziskani €isla pfidruzeného s vasim operacnim
RTK (zaméfeno) 4 1 cn:n umisténim kontaktuje mistniho obchodniho zastupce
PP Obr. 5-8: PRN
RTK (pohybliva) 5 4cm
TerraStar-C (pfevedeno) 5 4cm
OmniStar HP/XP/G2 5 ~10cm
*Po dobu 60 minut.
Program

Program umoZriuje pfimé programovani pfijima¢e GNSS rozhranim
pfikazového fadku. Tuto funkci mohou pouzivat pouze technici
uzivatelské podpory TeeJet. PouZiti na vlastni nebezpedi!

1. Stisknte [0

2. Upravte programovani, jak je pozadovano.
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Alternativni PRN Zobrazit tladitko aktualizovat polohu GNSS
Pokud neni PRN nastaveno automaticky, umoziuje vybér druhého Zobrazit tlacitko aktualizovat polohu GNSS je k dispozici, pokud je
PRN SBAS pro poskytnuti korekénich dat. tlacitko aktualizovat polohu GNSS dostupné na strankach navadéni.
1. Pro pfistup k seznamu moznosti, stisknéte $ipku DOLU 2 2 Tlacitko aktualizovat polohu GNSS resetuje filtr ClearPath v pfijimaci
2. Zvolte: OEMStar v pfipadech, kdy mél uzivatel pfijima¢ zapnuty v tésné

P Zadny — 7adné altenativni PRN &islo blizkosti silného stromového porostu, a pfipadné budov.

» Cislo - pro ziskani Gisla pfidruZzeného s vasim operac¢nim POZNAMKA Pokud aktivujete funkci aktualizace pfi provadéni Uthy,

umist&nim kontaktuje mistniho obchodniho zastupce dojde ke kratkodobému preruseni v pfenosu GNSS dat.

Obr 5-9: Alternativni PRN To s nejvétsi pravdépodobnosti zplsobi, Ze se sekce,

které jiz bézi automaticky s nastavenou jednotkou
BoomPilot na kratkou dobu vypnou.

Aktualizace by se neméla provadét béhem aktivniho
oSetreni.

Obr. 5-11: Tlacitko aktualizovat polohu GNSS

PRN nezobrazeno
Moznosti PRN jsou dostupné, pouze pokud je zvolen typ SBAS GNSS
a nastaven interni pfijima¢ GNSS

Obr. 5-10: PRN nezobrazeno

™ 4
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Glosar GNSS

Komeréni poskytovatel satelitu:

Dalsi bézny zdroj signal DGPS. Informace o opravé chyby ziskana
z jejich zakladnové stanice je zaslana do komunikacniho satelitu
(oddélené od satelitt GPS) a poté zaslana uZivateli. Korekce
prostfednictvim satelitl maji SirSi pokryti nez vysilani pomoci
vySkovych vysilacl (viny FM) a pfesnost systému neni nijak vyrazné
ovlivnéna vzdalenosti uZivatele od pfijimacu zakladnovych stanic.
Poskytovatelé nabizeji vétSinu téchto sluzeb za ucastnicky poplatek.
Obecné znamy poskytovatel je OmniSTAR.

CORS (referencni stanice s trvalou obsluhou) /
Sit' RTK:

Rada zékladnovych stanic pokryvajici dané zemépisné izemi (jako
stat/kraj), které jsou propojeny siti centralizovanym pocitatem a
rozesilaji korek¢ni data RTK pfes internet. Sité CORS mohou byt
vlastnény/provozovany vefejné nebo soukromé a mohou nabizet
signal zdarma nebo za rocni Gcastnicky poplatek. Pokud se koncovy
zakaznik pfipoji k siti CORS prostfednictvim mobilniho telefonu,
nemusi vlastnit zakladnovou stanici.

Diferenéni korekce

Diferenéni korekce je FeSeni specifické pro algoritmus ,dvojité
diference” pouzivany k uréeni korekéni hodnoty RTK pro vSechny
Udaje o vzdalenostech satelitd GNSS. ,Korekce" je obecny pojem
pouZivany pro v3echny formy pfipadnych uprav SBAS (WAAS/
EGNOS) dat prostfednictvim OmniStar, TerraStar PPP a RTK.

Diferenéni GPS (DGPS):

Pouziti konkrétniho FeSeni RTK pro diferencni korekci dat o konstelaci
satelit GPS.

EGNOS (Evropska sluzba pro pokryti
geostacionarni navigaci):

RozSifujici druzicovy systém (SBAS) vyvinuty spolecné Evropskou
kosmickou agenturou (ESA), Evropskym spoleCenstvim a
EUROCONTROL. Systém je bezplatny a poskytuje diferenciaini
korekci pokryti primarné na evropském kontinentu. EGNOS dosahuje
kratkodobé relativni pfesnosti ,pass-to-pass” 15-25 cm a dlouhodobé
L,year-to-year" pfesnosti +/-1 m.

GLONASS (globalni systém druzicové navigace):
Globalni systém druzicové navigace vyvinuty a provozovany Ruskou
vladou. Je sloZen z pfiblizné 24 druZic, které neustale obihaji Zemi.
Zatimco dFivéjSi prijimace GNSS vyuzivaly pouze signaly GPS,
mnoho z dnesnich pfijimaéld GNSS mohou vyuZivat signaly jak z GPS
tak GLONASS, &imz efektivné zvySuiji poCet pouzitelnych druzic.

GNSS Precise point positioning (PPP; Pfesné
uréeni absolutni polohy)

PPP je globélni satelitni korekéni sluzba zalozena na U¢astnickych
poplatcich, ktera se vysila do fadné vybavenych pfijimaci GNSS.
PPP vyuziva globalni soubor referencnich stanic pro korekci drah
a hodin druzic, a ty jsou pak vysilany do lokalnich pfijimacu. PPP
vyZaduje dobu konvergence.

GNSS (Globalni satelitni navigaéni systém):

Obecny pojem pouzivany pro systém vicevrstvé druzicové navigace,
kterou pfijima¢ pouziva pro stanoveni polohy. Pfiklady téchto systémd:
Systém GPS byl vyvinut Spojenymi staty, systém GLONASS Ruskem.
Dalsi systémy ve vyvoj jsou Galileo vyvijeny Evropskou unii a Compass
Cinou. Nova generace pijimaci GNSS je projektovana tak, aby
vyuzivala vicenasobné signaly GNSS (jako jsou GPS a GLONASS).

V zavislosti na konstelaci a pozadované drovni pfesnosti miize byt
fungovani systému zlepSeno pfistupem k vétSimu poctu druzic.

GPS (Globalni polohovaci systém):

Nézev druzicového navigacniho systému provozovaného Ministerstvem
obrany Spojenych statl americkych. Je sloZen z pfiblizné 30 druzic,
které neustale obihaji Zemi. Tento termin se také pouziva pro jakékoliv
zafizeni, jehoZ funk&nost zavisi na druzicové navigaci.

NTRIP (Networked Transportation of RTCM via
Internet Protocol):

Internetova aplikace, ktera zprostiedkovava korekéni data ze stanic
CORS komukoliv s internetovym pfipojenim a pfislusnymi hesly

na server NTRIP. Typicky vyuziva mobilniho spojeni pro pfipojeni

k internetu a na server NTRIP.

Odchylka polohy

Neustalé zmény ve vypoctu polohy v GNSS, zplsobené pfedevsim
zménami v atmosféfe a ionosféfe, Spatnym rozmisténim druzic
(zptisobenym mozna piekazkami jako jsou budovy a stromy), chyby
hodin druzice a zménami v konstelaci druzic. Pro dosazeni pfesnosti
v Fadech centimetrd se doporucuji duaini frekvenéni pfijimace s PPP
nebo RTK.

RTK (Real Time Kinematic):

V soucasnosti nejpiesnéjSi dostupny korekéni systém GPS, ktery
vyuziva pozemni referenéni stanice umisténé v relativni blizkosti
pfijimaCe GPS. RTK poskytuje ,one-inch®, znamy i jako centimetr,
kratkodobou relativni pfesnost ,pass-to-pass” a polohovou stabilitu
dlouhodobou ,year-to-year. UZivatelé RTK mohou mit vlastni
zakladnové stanice, predplatit si sit RTK nebo pouzivat CORS.

98-05273-CZR9 m
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SBAS (rozsifujici druzicovy systém):

Obecny pojem pro druzicovy diferenéni [korekéni systém. Priklady
SBAS jsou nasledujici: WAAS ve Spojenych statech, EGNOS

v Evropé a MSAS v Japonsku. Rozsifujici systém SBAS pokryvajici
dal3i oblasti svéta by mél v budoucnu byt online.

WAAS (rozsahly rozsifujici se systém):

Druzicovy korekéni systém vyvinuty Federalnim leteckym Urfadem
(FAA). Je zdarma a poskytuje pokryti po celych Spojenych statech,
CasteCné Kanadé a Mexiku. WAAS dosahuje kratkodobé relativni
,pass-to-pass” pfesnosti 15-25 cm, zatimco dlouhodobé ,year-to-year*
pfesnosti v rozmezi +/-1 m.
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KAPITOLA 6 - NASTAVENI NARADI

Nastaveni nafadi se pouziva k riznému nastaveni pfimého rezimu, rezimu rozmetadla a rezimu stfidavého uspofadani.

Nastaveni se riizni podle toho, zda je dostupné fizeni sekce: SmartCable, Ridici modul sekci (SDM) nebo Modul pro prepinani funkci (SFM).

Moduly vystupu vice sekci Obr. 6-1: Moznosti nastaven pro Moduly vystupu vice sekci
Moduly vystupu vice sekci mohou byt nainstalovany na sbérmici CAN,
coz umozni pouziti vice sekci, nez kolik jich umoziuje pouzit jeden
modul. Pokud mé systém fidici modul sekce, mély by se nejdFiv
dokoncit nastaveni Modull vystupu vice sekci

1. Stisknate tiacitko na postranni lists KONFIGURACE @,

Stisknéte m

Stisknéte ipku DALSI STRANKA v Modulech vystupu vice

sekci .
SRS Obnovit |

Stisknéte Sipku DOLU 4a pifadte sekcim spravné ID modulu.

Stisknéte PVTAZAZ L LTI,

Stisknéte Sipku ZPET <9 k navratu na obrazovku néfadi nebo
boéni liétu KONFIGURACE [g k navratu na hiavni obrazovku
konfigurace.

w N

A
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TYP NARADI

Typ néfadi vybere takovy model oSetfeni, ktery nejlépe vystihuje vas Rovné
systém. Sekce postrikovaciho ramu nemaji délku a jsou uspofadany na fadku

e V/ pfimém rezimu — sekce postfikovaciho rdmu nemaji délku § pevnou vzdalenosti od antény.

a jsou uspofadany na fadku s pevnou vzdalenosti od antény Jed K
edna sekce

V systému neni dostupné fizeni sekce.

V rezimu rozmetadla — je vytvofena virtudlni linie v souladu
s doruGovacimi disky, od kterych se mize oddil nebo oddily

oSetfeni ligit v délce a které mohou byt v rizné vzdalenosti 1. Na obrazovce naradi zvolte typ naradi.

od linie (dostupnost zavisi na specifickém vybaveni systému) 2. Stisknéte Sipku DALS| STRANKA ™% u polozky Typ nafadi.
e \/ rezimu stfidavého uspofadani — je vytvofena virtudlni linie 3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

v souladu se sekci 1, od niz oddil nebo oddily oSetfeni nemaji » Smér odsazeni nafadi na linii @ - uréuje, zda se nafadi

Zadnou délku a mohou byt v rGznych vzdalenostech od linie nachazi pred (dopfedu) nebo za (dozadu) anténou GNSS

(dostupnost zavisi na specifickém vybaveni systému) pHi orientaci ve sméru jizdy

» Vzdalenost odsazeni naradi na linii @ — méfeno paralelné
od stfedové linie vozidla. Definuje vzdalenost na linii od antény
GNSS po néfadi v desetinach metru

Cisla sekci
Sekce jsou &islovany zleva doprava, pii orientaci ve sméru jizdy.

Obr. 6-2: Typ néradi - primé » Smér lateralniho odsazeni naradi @ — definuje boéni smér,

vlevo, nebo vpravo, od stfedové linie stroje ke stfedu nafadi
pfi orientaci ve sméru jizdy

» V/zdalenost lateralniho odsazeni nafadi @ — definuje
bo¢ni vzdalenost od stfedové linie stroje ke stfedu naradi
v desetinach metru
4. Stisknéte Sipku ZPET <§ k navratu na obrazovku naradi nebo
bocni listu KONFIGURACE | k navratu na hlavni obrazovku
konfigurace.
Obr. 6-3: Typ néradi — rozmetadio Obr. 6-5: Jedna sekce

Obr. 6-4: Typ naradi — stfidavé usporadano
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Obr. 6-6: Smér a vzdalenosti odsazeni

Obr. 6-7: Vice sekci

Vice sekci
K dispozici je Fizeni sekce (SmartCable, Ridici modul sekci (SDM)
nebo Modul pro pfepinani funkci (SFM ).

1.

Na obrazovce nafadi zvolte typ néfadi.
Stisknéte Sipku DALS STRANKA ™ u polozky Typ nafadi.
Viyberte z nasledujicich moZnosti:

» Smér odsazeni nafadi na linii @ — urduje, zda se naradi
nachazi pfed (dopfedu) nebo za (dozadu) anténou GNSS
pfi orientaci ve sméru jizdy

» Vzdalenost odsazeni naradi na linii @ — méfeno paralené
od stfedové linie vozidla. Definuje vzdalenost na linii od antény
GNSS po naradi v desetinach metru

» Smér lateralniho odsazeni naradi @ — definuje boéni smér,
vlevo, nebo vpravo, od stfedove linie stroje ke stfedu nafadi
pfi orientaci ve sméru jizdy

» Vzdalenost lateralniho odsazeni naradi @ — definuje
bocni vzdalenost od stfedové linie stroje ke stfedu naradi
v desetinach metru

» Prekryv — pouziva se k vyjadfeni mnoZstvi prekryvd povolenych
pfi pouziti fizeni sekci automatického postfikovaciho ramu

» Doba zpozdéni zapnuti — pouziva se k nastaveni ¢asu, kdy se
sekce zapne pfi viezdu na neoSetfenou plochu

POZNAMKA: Pokud se oSetfeni zapne pfilis brzy pfi vjezdu na
neoSetfenou plochu, snizte dobu zpoZdéni zapnuti. Pokud se
oSetfeni zapina pfilis pozdé, zvyste dobu zpozdéni zapnuti.

» Doba zpozdéni vypnuti — pouziva se k nastaveni ¢asu, kdy se
sekce vypne pii viezdu na oSetfenou plochu

POZNAMKA: Pokud se o$etfent pfi vjezdu na neoetfenou
plochu vypind pfili§ brzy, sniZte dobu zpoZdéni zapnuti. Pokud
se oSetfeni vypina prili§ pozdé, zvyste dobu zpoZdéni vypnuti.

Stisknéte Sipku ZPET <3 k navratu na obrazovku néfadi nebo

boéni liétu KONFIGURACE (8§ k névratu na hlavni obrazovku
konfigurace.

Obr. 6-8: Smér a vzdalenosti odsazeni
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Obr. 6-9: Prekryv Obr. 6-10: Jedna sekce

Obr. 6-11: Vzdalenosti a délky

Rozmetadlo - TeeJet

Je vytvorena virtudlni linie v souladu s doruovacimi disky, od kterych i

se mlZe oddil nebo oddily aplikace liSit v déice a které mohou byt e
v rliznych vzdalenostech od linie (dostupnost zalezi na specifickém
vybaveni systému).

Jedna sekce
V systému neni dostupné fizeni sekce.

1. Na obrazovce nafadi zvolte typ naradi .
2. Stisknéte Sipku DALS| STRANKA ™% u polozky Typ nafadi.
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Typ nastaveni — pouziva se k vybéru typu rozmetadla

» Vzdélenost antény k diskim @ — pouZivé se k urdeni vzdélenosti
od antény GNSS k diskiim nebo disperznimu mechanismu

Obr. 6-12: Smér a vzdalenost lateralniho odsazeni

» Smér lateralniho odsazeni naradi @ — definuje bodni smér,
vlevo, nebo vpravo, od stfedové linie stroje ke stfedu naradi pfi
orientaci ve sméru jizdy

» Vzdalenost lateralniho odsazeni nafadi @ — definuje
bocni vzdalenost od stfedové linie stroje ke stfedu nafadi
v desetinach metru

» Vzdéalenost odsazeni rozmetani © — pouziva se k nastaveni
vzdalenosti mezi disky nebo disperznim mechanismem a mistem,
kde produkt nejdfive dopadne na zem, pro kazdou sekci

» Délka rozmetani @ - pouziva se k nastaveni délky rozmetani
v kazdé sekci

4. Stisknéte Sipku ZPET <"‘) k navratu na obrazovku nafadi nebo
bocni listu KONFIGURACE k navratu na hlavni obrazovku
konfigurace.
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Vice sekci Obr. 6-13: Vice sekci
K dispozici je fizeni sekce (SmartCable, Ridici modul sekci (SDM)
nebo Modul pro pfepinani funkci (SFM ).
1. Na obrazovce naradi zvolte typ naradi .
Stisknéte Sipku DALSI STRANKA ™ u polozky Typ nafadi.
Viyberte z nésledujicich moZnosti:
» Typ nastaveni — pouZiva se k vybéru typu rozmetadla

» Vzdélenost antény k diskim @ — pouziva se k uréeni
vzdalenosti od antény GNSS k diskiim nebo disperznimu
mechanismu

» Smér lateralniho odsazeni nafadi @ - definuje boéni smér,
vlevo, nebo vpravo, od stfedové linie stroje ke stfedu naradi
pfi orientaci ve sméru jizdy
» Vzdélenost lateralniho odsazeni nafadi @ — definuje
bocni vzdalenost od stfedové linie stroje ke stfedu naradi
v desetinach metru
» Pfekryv — pouziva se k vyjadieni mnozstvi piekryvi povolenych
pfi pouziti fizeni sekci automatického postfikovaciho ramu
» Doba zpozdéni zapnuti — pouziva se k nastaveni ¢asu, kdy se
sekce zapne pfi vjezdu na neoSetfenou plochu
POZNAMKA: Pokud se oSetfeni zapne pfilis brzy pfi vjezdu na
neoSetfenou plochu, snizte dobu zpozdéni zapnuti. Pokud se
oSetfeni zapina pfili§ pozdé, zvyste dobu zpozdéni zapnuti.

» Doba zpoZdéni vypnuti — pouZiva se k nastaveni ¢asu, kdy se
sekce vypne pfi vjezdu na o3etfenou plochu
POZNAMKA: Pokud se oSetfent pfi vjezdu na neosetrenou
plochu vypina pfili§ brzy, snizte dobu zpoZdéni zapnuti. Pokud
se oSetfeni vypina pfili§ pozdé, zvyste dobu zpoZdéni vypnuti.

» Vzdélenost odsazeni rozmetani € — pouzivé se k nastaveni
vzdalenosti mezi disky nebo disperznim mechanismem
a mistem, kde produkt ze sekce 1 nejdfive dopadne na zem.

» Odsazeni sekce @ — nastavi vzdalenost odsazeni od sekce 1
(Fadek odsazeni rozmetani) od pfedni hrany kazdé sekce.
Sekce 1 je vzdy 0. VSechny ostatni sekce mohou mit jiné
vzdalenosti.

» Délky sekce © — pouziva se k nastaveni délky o$etfeni
v kazdé sekci. Kazda sekce mlze mit jinou délku. Obr. 6-10 N enoe o oy

POZNAMKA: Sekce jsou ¢islovany zleva doprava, pfi
orientaci ve sméru jizdy.

4. Stisknéte Sipku ZPET <3§ k navratu na obrazovku néfadi nebo
boéni listu KONFIGURACE [ k navratu na hlavni obrazovku
konfigurace.
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Obr. 6-15: Smér a vzdalenost laterainiho odsazeni Rozmetadlo - OEM
I I Je vytvofena virtudlni linie v souladu s doru€ovacimi disky, od kterych
f se m0ze oddil nebo oddily o3etfeni lisit v délce a které mohou byt v
riznych vzdalenostech od linie.

Jedna sekce
V systému neni dostupné fizeni sekce.

1. Na obrazovce nafadi zvolte typ naradi .
2. Stisknéte Sipku DALST STRANKA ™ u polozky Typ néafadi.
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

I I » Nastaveni typu — pouZiva se k vybéru typu rozmetadla m

» Vzdalenost antény k diskiim — definuje vzdalenost od antény
GNSS k diskim nebo disperznimu mechanismu

» Smér lateralniho odsazeni nafadi — definuje bocni smér, vievo,
nebo vpravo, od stfedové linie stroje ke stfedu naradi pfi
orientaci ve sméru jizdy

» Vzdalenost laterainiho odsazeni naradi — definuje bocni
vzdalenost od stfedové linie stroje ke stfedu nafadi
v desetinach metru

» Vzdalenost k zapnuti — nastavi vzdalenost k zapnuti pfi
vyjezdu z oSetfené plochy (pfislusné hodnoty vam doda
vyrobce rozmetadel)

Obr. 6-16: Prekryv

» Vzdalenost k vypnuti — nastavi vzdalenost k vypnuti pfi viezdu
na o$etfenou plochu (pfislusné hodnoty vam doda vyrobce
rozmetadel)

POZNAMKA: Vzdalenosti k vypnuti a zapnuti vém dodé
vyrobce rozmetadel.

4. Stisknéte Sipku ZPET CF’ k navratu na obrazovku néfadi nebo

boéni listu KONFIGURACE | k navratu na hlavni obrazovku
konfigurace.

Obr. 6-17: Jedna sekce
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Vice sekci Obr. 6-18: Vice sekci

K dispozici je fizeni sekce (SmartCable, Ridici modul sekci (SDM)

nebo Modul pro pfepinani funkci (SFM ).

1. Na obrazovce naradi zvolte typ nafadi .
Stisknéte Sipku DALSI STRANKA ™ u polozky Typ nafadi.

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» Nastaveni typu — pouziva se k vybéru typu rozmetadla m

» Vzdalenost antény k disk(im — definuje vzdalenost od antény
GNSS k diskiim nebo disperznimu mechanismu

» Smér lateralniho odsazeni naradi — definuje boéni smér, vlevo,
nebo vpravo, od stfedové linie stroje ke stfedu nafadi pfi
orientaci ve sméru jizdy

» Vzdalenost lateralniho odsazeni naradi — definuje bocni
vzdalenost od stiedové linie stroje ke stfedu naradi
v desetinach metru

» VVzdalenost k zapnuti — nastavi vzdalenost k zapnuti pfi
vyjezdu z oSetfené plochy (pfislusné hodnoty vam doda
vyrobce rozmetadel)

» Vzdalenost k vypnuti — nastavi vzdalenost k vypnuti pfi vjezdu
na oSetfenou plochu (pfislusné hodnoty vam doda vyrobce
rozmetadel)

POZNAMKA: Vzdalenosti k vypnuti a zapnuti vam doda
vyrobce rozmetadel.

» Odsazeni zapinani sekce — nastavuje vzdalenost odsazeni od
sekce 1 k ndb&zné hrané kazdé ze sekci. Sekce 1 je vzdy 0.
Vechny ostatni sekce mohou mit jiné vzdalenosti.

» Odsazeni vypinani sekce — nastavuje vzdalenost odsazeni od
sekce 1 k zadni hrané kazdé sekce. Kazda sekce mize mit
jinou vzdalenost.

POZNAMKA: Hodnoty odsazeni vypinani a zapinani vam
doda vyrobce rozmetadel. Sekce jsou Cislovany zleva
doprava, pfi orientaci ve sméru jizdy.

4. Stisknéte Sipku ZPET <'13 k navratu na obrazovku néfadi nebo
boéni listu KONFIGURACE 3% k navratu na hlavni obrazovku
konfigurace.
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Strid. uspoféda’no Obr. 6-19: Vice sekci
Je vytvorena virtualni linie v souladu se sekci 1, od niz oddil
nebo oddily o3etfeni nemaji zadnou délku a mohou byt v rznych
vzdalenostech od linie.

Vice sekci
K dispozici je fizeni sekce (SmartCable, Ridici modul sekci (SDM)
nebo Modul pro pfepinani funkci (SFM).

1. Na obrazovce naradi zvolte typ néfadi .
2. Stisknéte Sipku DALS| STRANKA ™ u polozky Typ nafadi.
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» Smér odsazeni sekce 1 na linii @ — pouZiva se k nastaveni,
zda sekce 1 (nulovy bod odsazeni sekce) je umisténa pied i
za anténou GNSS, pfi orientaci ve sméru jizdy

» \/zdalenost odsazeni sekce 1 na linii @ - definuje vzdalenost
na linii od antény GNSS k sekci 1 (nulovy bod odsazeni sekce)

» Smér lateralniho odsazeni nafadi @ — definuje boéni smér,
vlevo, nebo vpravo, od stfedové linie stroje ke stfedu nafadi pfi
orientaci ve sméru jizdy

» V/zdalenost lateralniho odsazeni nafadi @ — definuje
bocni vzdalenost od stfedové linie stroje ke stfedu nafadi
v desetinach metru

» Prekryv — pouziva se k vyjadfeni mnoZzstvi pfekryvl
povolenych pfi pouziti fizeni sekci automatického
postfikovaciho ramu

» Doba zpozdéni zapnuti — pouziva se k nastaveni asu, kdy se S
sekce zapne pfi viezdu na neoSetfenou plochu Section 3: 2.00 m

POZNAMKA: Pokud se o$eteni zapne pfilis brzy pfi viezdu
na neoSetfenou plochu, snizte dobu zpoZdéni zapnuti.
Pokud se oSetfeni zapina pfili§ pozdé, zvyste dobu
ZpoZdéni zapnuti.

» Doba zpozdéni vypnuti — pouziva se k nastaveni ¢asu,
kdy se sekce vypne pfi vjezdu na oSetfenou plochu

POZNAMKA: Pokud se osetfeni pfi viezdu na neosetfenou
plochu vypina prili§ brzy, snizte dobu zpoZdéni zapnuti. Obr. 6-20: Smér a vzdalenosti odsazeni - za sekci 1
Pokud se oSetfeni vypina pfili§ pozdé, zvyste dobu
zpoZdéni vypnulti. |]
» Odsazeni sekce © — nastavuje vzdalenost odsazeni od sekce (E

1 ke kazdé sekei (linie vzdalenosti odsazeni sekce 1 na linii) 9

Kladna hodnota odsazeni pfesune sekci za sekci 1. Zaporna

hodnota odsazeni pfesune sekci pfed Sekci 1. Sekce 1 je vzdy Cl’-

0. V8echny ostatni sekce mohou mit jiné vzdalenosti.

4. Stisknéte Sipku ZPET 9 K navratu na obrazovku nafadi nebo (1)

bocni listu KONFIGURACE [g] k navratu na hlavni obrazovku DI -
konfigurace.
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Obr. 6-21: Smér a vzdalenosti odsazeni — pfed sekci 1

|]

| ¢

o[

Obr. 6-22: Prekryv
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CINNY NEBO PRACOVNI ZABER

Cinny zabér [Typ pfimého naradi nebo Typ stFidavé usporadaného
néfadi] nebo Pracovni zabér [Typ nafadi rozmetadlo] je pouzivan
k zadani zabéru jedné sekce nebo zabéru vSech sekci, a to za
Ucelem vypoctu celkového zabéru naradi.

Jedna sekce

V systému neni dostupné fizeni sekce.

Cinny zabér nebo pracovni zabér je pouzivan k zadani celkového
zabéru jednotlivych sekci néfadi. Rozmezi je 1 az 75 metrd.

1. Stisknéte tlacitko na postranni list¢ KONFIGURACE .

2. stisknste [H2E.

3. Stisknéte ikonu KLAVESNICE EZ u volby Cinny zabér [Typ
pfimého nafadi] nebo Pracovni zabér [Typ naradi rozmetadlo].

4. Pro zadani hodnoty pouZijte numerickou klavesnici.

. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte Sipku
ZPET <9 nebo taitko KONFIGURACE (g na postranni listé.

Obr. 6-23: Jedna sekce — Cinny nebo pracovni zabér

Al110015

Vice sekci

Rizeni sekce je k dispozici, pokud systém zahrnuje cokoliv

z nésledujiciho: SmartCable, Ridici modul sekci (SDM) nebo Modul
pro prepinani funkci (SFM).

Cinny zabér nebo pracovni zabér je pouzivan k zadani zabéru
jednotlivych sekci, a to za Ucelem vypoctu celkového zabéru vSech
sekci nafadi. Kazda sekce mlze mit jiny zabér. Sekce jsou Cislovany
zleva doprava, pfi orientaci ve sméru jizdy. Rozmezi pro jednotlivou
sekci je 0 az 75 metr(. Celkové rozmezi v8ech sekci musi byt vétsi
nez 1 metr.

1. Stisknéte tlaCitko na postranni li§t¢ KONFIGURACE .

2. stisknste [2E0.

3. Stisknéte ikonu KLAVESNICE EZ u volby Cinny zabér [Typ
pfimého nafadi nebo Typ stfidavé usporadaného nafadi] nebo
Pracovni zabér [Typ néfadi rozmetadlo].

4. Zvyraznéte sekce, které chcete zadat nebo upravit.

5. Stisknéte ikonu KLAVESNICE B

6. Pro zadani zabéru zvolené sekce pouZijte numerickou klavesnici.

7. Chcete-li se vratit na obrazovku Nafadi nebo na hlavni obrazovku

konfigurace, stisknéte ipku ZPET <;) nebo postranni zalozku
KONFIGURACE 38
POZNAMKA: Je-li Symetrické rozloZeni néradi povoleno, bude
pro zvyraznéni k dispozici vZdy pouze prvni dvojice
symetrickych sekci.

Obr. 6-24: Vice sekci — Cinny nebo pracovni zabér
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Vzdélenost lateralniho odsazeni naradi se pouziva k zadani Obr. 6-25: Vzdalenost laterainiho odsazeni nafadi
vzdalenosti od stfedové osy stroje k stfedu néfadi. | kdyZ mapovani na
obrazovce neukazuje zadny prekryv nebo mezeru, avSak pfi oSetfeni
pole se stale tvofi pfekryvy nebo mezery, a to pouze na jedné strané
ve sméru jizdy, je tfeba vypoCitat nastaveni vzdalenosti lateralniho
odsazeni nafadi a zadat hodnotu vzdalenosti odsazeni naradi.

Pouzivate-li postfikova¢ nebo rozmetadlo s vlastnim pohonem,
k vypoctu nastaveni vzdalenosti odsazeni nafadi pouzijte vypocet
nastaveni odsazeni GNSS.

Pouzivate-li pfivésové nebo pasové nafadi, k vypoctu Upravy vzdalenosti
odsazeni néfadi pouZijte vypoCet nastaveni odsazeni naradi.

POZNAMKA: Pouzivate-li asistované/automatické fizeni a
mapovani na obrazovce ukaze pfekryv nebo mezeru,
muzZete provést pravy v nastaveni asistovaného/
automatického fizeni.

Vypocet nastaveni odsazeni GNSS
Chcete-li vypocitat nastaveni odsazeni GNSS za pouziti stejné vodici linie:
1. Vytvoite pfimou drahu AB.
Se zapnutym asistovanym/automatickym Fizenim projedte @ alespori 30 metri a na tahlo nebo vedle stroje umistéte praporky.

Otodte se a zapnéte asistované/automatické fizeni pfi prijezdu @ po stejné vodici linii AB. Umistéte praporky na tahlo nebo vedle stroje,
nebo zastavte, jakmile dorazite na vodici linii AB na Grovei praporkd, které jste umistili na drahu prijezdu @.

Zméite rozdil © mezi praporky na draze prijezdu @ a prijezdem @.
ZméFenou vzdalenost © vydélte dvéma. Vznikly rozdil bude pfedstavovat nastaveni odsazeni.

Zvyste nebo snizte vzdalenost odsazeni na hodnotu nastaveni odsazeni uréenou v kroku 5 a test zopakujte. Vzdalenost laterainiho
odsazeni antény je spravné nastavena, pokud jsou drahy kol vozidla pfi jizdé ob&ma sméry ve stejné pozici. Pokud bude vysledné
nastaveni vzdalenosti lateralniho odsazeni antény pfizplisobeno o vic nez 10 cm, méla by byt znovu provedena automaticka kalibrace.

Aktualni nastaveni odsazeni

Smér odsazeni = vpravo
Presah osetreni pole Smér odsazeni = vlevo Smér odsazeni = vpravo vzdalenost odsazeni = 0 m

Napravo od prijezdu @ Snizit hodnotu vzdalenosti odsazeni Zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni Zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni

Zménit smér odsazeni naradi vlevo a

Nalevo od prijezdu (1) Zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni Snizit hodnotu vzdalenosti odsazeni 2v}&it hodnotu vzdélenost odsazen

Obr. 6-26: Vzdalenost odsazeni GNSS
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Nastaveni lateralniho odsazeni naradi
Chcete-li vypocitat nastaveni odsazeni nafadi za pouziti sousednich vodicich linii:

1. Vytvorte pfimou drahu AB.

2. Se zapnutym asistovanym/automatickym Fizenim provedte prijezd @, jako kdyby bylo nafadi v provozu, a na vngj$i hrany nafadi

umistéte praporky.

3. Otodte se a pfi prijezdu @ sousedni vodici linie AB zapnéte asistované/automatické Fizeni. Umistéte dodateéné praporky na vné&jsi hrany

naradi, nebo zastavte, jakmile dorazite na vodici linii AB na Grovefi praporkd, které jste umistili na drahu prijezdu @.

4. Zméite rozdil © mezi praporky na draze prijezdu @ a prijezdem @.

Zméfenou vzdalenost © vydalte dvéma. Vznikly rozdil bude predstavovat nastaveni odsazeni.

6. Podle potfeby vzdalenost @ odsazeni zvyste nebo snizte, a to v zavislosti na misté vyskytu pfesahu o3etfeni pole a aktualniho nastaveni

sméru odsazeni naradi.

Osetreni pole

Aktualni nastaveni odsazeni

Smér odsazeni = vpravo

Smér odsazeni = vpravo
vzdalenost odsazeni =0 m

Piekryv vpravo od prijezdu O nebo

Mezera vievo od prijezdu @

Smeér odsazeni = vlevo

Zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni

Snizit hodnotu vzdalenosti odsazeni

Zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni

Piekryv vlevo od prljezdu O nebo

Mezera vpravo od prijezdu @

Snizit hodnotu vzdalenosti odsazeni

Zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni

Zménit smér odsazeni naradi vievo
a zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni

Obr. 6-27: Vzdalenost a smér lateralniho odsazeni naradi
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SENZOR ZPATECKY

Moznosti senzoru zpatecky se pouzivaji pfi pfidavani modulu senzoru
zpatecky, SCM (modul kontroly fizeni pro FieldPilot [V) nebo SCM Pro
(modul kontroly fizeni Pro pro FieldPilot Pro / UniPilot Pro) k libovolné
konfigurace. Umozriuje kontrolu a mapovani oSetfeni a navadéni na
obrazovce pfi couvani.

1. Stisknéte tlacitko na postranni li§t¢ KONFIGURACE .
stisknate [EELD
3. Kromé standardnich moznosti miZete zvolit nasledujici:
» Povolit BoomPilot pfi zpate¢ce — pouziva se k povoleni funkce
BoomPilot pfi couvani
» Zpozdéni signalu zpateCky — pouziva se k nastaveni zpozdéni
pfi zménach sméru jizdy smérem vpred &i vzad, pfi kterych
ikona vozidla na navigaéni obrazovce méni smér
Obr. 6-28: Modul senzoru zpéatecky

Al110015

Dostupnost u riznych konfiguraci systému

Zpatecka na strankach navadéni

Pfi couvani s aktivovanou jednotkou BoomPilot umoZzriuje oSetfeni
produktem, automatickou kontrolu sekce a mapovani spravné i pfi
couvani.

<4Barva rychlosti na panelu navadéni se pfi couvani zméni na
Cervenou

Obr. 6-29: Jizda dopfedu

Zarizeni pro BoomPilot BoomPilot Ize pfi couvani zapnout/ | Zpozdéni signalu Ize
automatickou kontrolu | Zarizeni pro detekci dostupny ve vypnout z nabidky pomoci upravit pomoci
sekce v systému couvani vozidla funkci zpatecky | Povolit BoomPilot pfi zpateéce Zpozdéni signalu zpateéky
FieldPilot IV * v v v
SDM nebo SFM Modul senzoru zpatecky v v v
FieldPilot Pro / UniPilot Pro v v X

* Volitelna funkce zavisla na hardwaru.
** Rizeno pfimo FieldPilot Pro / UniPilot Pro.

98-05273-CZR9




MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

VYBER TRYSKY

Zahrnuje-li systém Sadu rozhrani senzoru tlaku (PSIK), volba trysky je ~ PFednastaveni
pouzivana k vybéru trysky postfikovace (série a kapacity) za i¢elem  Prednastaveni trysky umoziuje uloZit az pét trysek, které Ize rychle

ureni Udaju o velikosti kapky. vyvolat.
. Stisknéte tladitko na postranni 1816 KONFIGURACE (@5, 1. Stisknete [JEM
2. Stisknéte m 2. Zvolte sérii trysky TeeJet.
<« Aktualni vybér trysky je zobrazen v informagnim okné 3. Zvolte kapacitu trysky.
Stisknéte Sipku DALST STRANKA ve vybéru trysky = Obr. 6-32: Prednastaveni trysky

4. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Prednastaveni trysky 1-5 — umoziuje vybér az péti (5) trysek
pro rychlé vyvolani a vybér aktualni trysky za ucelem uréeni
dajl o velikost kapky. AI110015

AI110015

» Aktualni tryska — zobrazuje aktualni trysku

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET 69 nebo tlagitko KONFIGURACE [5& na postranni
li$te.

Obr. 6-31: Sledovani velikosti kapek

AI110015

Al110015
Obr. 6-33: Velikost trysky a pridruZzené barvy

Zavedené kapacity trysky a barvy
01 06

Zelena

AlI110015

Modra

Cervena

Hnéda BéZova
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ARz’ tryska

Aktualni tryska zobrazuje aktulni trysku za Gc¢elem ur€eni aktualnich

Udajd o velikost kapky. Maji-li byt trysky dostupné pro vybér aktualni Sledovani velikosti kapek muze byt povoleno/zakazano, pokud
trysky, musi byt pfednastaveny. systém zahrnuje Sadu rozhrani senzoru tlaku (PSIK). Sledovani
velikosti kapek bude dostupné na provoznich obrazovkach.

1. Stisknéte pozadovanou trysku.

Zvolené tryska bude zobrazena v: Nastaveni
<«Informaénim okné na obrazovce nafadi

< Zobrazeni stavu kapky/tlaku ze stavového panelu na strankach Povo,"tl ?akafat SIedovan! !evllkostl kapek o,
navadeni Stisknéte tlacitko na postranni list¢ KONFIGURACE .

Obr. 6-34: Aktualni tryska . Stisknéte [T

Stisknéte [ EUR G R d.

Viyberte, zda ma byt sledovani velikosti kapek povoleno nebo
zakazano.

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte

AI110015 = Sipku ZPET <}3 nebo tlacitko KONFIGURACE na postranni

o liste.

POZNAMKA: Je-li sledovéni velikosti kapek zakézéno, stav kapky/tiaku
neni na stavovém panelu stranky navadéni k dispozici.

Obr. 6-35: Sledovani velikosti kapek

N —

B~ w

Al110015

Al110015
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Vybeér trysky / aktualni tryska
Vice informaci o pfednastaveni trysky a nastaveni aktualni trysky se
dozvite v €asti ,Vybér trysky” v této kapitole.

Senzor tlaku vstupniho/vystupniho modulu

Pokud je pfipojena Sada rozhrani senzoru tlaku, moznosti senzoru
tlaku se pouzivaji k zadani volby maximalniho jmenovitého tlaku
senzoru daného vyrobcem a k nastaveni uZivatelem uréenych
vysokych a nizkych tlakovych poplachu.

POZNAMKA: Cheete-li ziskat vice informaci, plectéte si cast ,Senzory”
v kapitole Nastaveni tohoto navodu.

Provoz

Stavovy panel

Stav kapky/tiaku zobrazuje informace, které se tykaji aktuainiho stavu
velikosti kapky a tlaku v systému.

1. Stiskngte ikonu STAV KAPKY/TLAKUG @ & 6 6 6 XK.

2. Chcete-li se vratit na stranku navadéni, dotknéte se displeje
kdekoliv.

Obr. 6-36: Stav kapky/tlaku

Stav kapky/tlaku

Barva = Zapnuto. Barva kapky pfimo souvisi s jeji aktualni
velikosti. Barevné moznosti zahrnuiji: (Y Y B Y oL
x PfeSkrtnuto = vypnuto

Z4dna ikona = v systému neni nainstalovana zadné sada
rozhrani senzoru tlaku

Tabulka velikosti kapek

Viybirate-li si rozpraSovaci trysku, ktera produkuje jednu z velikosti
kapky na klasifikacni stupnici od jedné do osmi, méjte vzdy na paméti,
Ze kazda tryska mize produkovat riizné klasifikované velikosti kapek
pfi riznych tlacich. Tryska mlize produkovat stfedni kapky pfi nizkych
tlacich, zatimco pfi zvySeni tlaku muze vytvaret kapky jemné.

Kategorie Symbol Kod barvy

Obzvlast jemné XF alova

Velmi jemné VF ervend
Jemné F Oranzova
Stedni Zluta

Hrubé C odra

Velmi hrubé VC elend
Obzviast hrubé X Bil4

Extrémné hrubé uc

Panel navadéni
Panel navadéni poskytuje Udaje o zvolenych volitelnych informacich
vetné aktualniho tlaku v systému a aktudini velikosti kapky.
1. Stisknéte okno VOLITELNE INFORMACE.
2. Vlyberte z nasledujicich moznosti:
» Tlak v systému — zobrazuje aktualni tlak v systému
» Velikost kapky — zobrazuje aktuaini velikost kapek trysky

3. Chcete-li se vratit na navadéci obrazovku, dotknéte se obrazovky
kdekoliv mimo okno volitelnych informaci.

Obr. 6-37: Volitelné informace na Panelu navadéni
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RIZENI SEKCE BOOMPILOT

Pro fizeni sekce BoomPilot je k dispozici nékolik moznosti, a to v
zavislosti na tom, zda a jaky systém fizeni sekce je dostupny, a jaké
moznosti jsou povoleny. Obvyklé konfigurace jsou nasledujici:
» Zadny Fidici modul sekce
o Pouze konzola
o S volitelnym pracovnim vypinacem
» Postiikova¢ ISOBUS
® Pouze konzola a ECU
e S piepinatem
e Se stavovym modulem implementace ISOBUS (ISO ISM)
» Rozmetadlo ISOBUS
® Pouze konzola
o S volitelnym vypinacem rozmetadla
» S fidicim modulem sekce TeeJet a pfepinaem nebo ISM
» S fidicim modulem sekce TeeJet
S kteroukoliv z t&chto konfiguraci jsou k dispozici dvé moznosti fizeni
sekce:

+ Automaticka kontrola sekce A - pouziva polohu GNSS
a informace o rychlosti, sekce se zapinaji a vypinaji podle
potieby. TytéZ informace o oSetfeni sekci se namapuji na stranky
navadéni. V zavislosti na konfiguraci mize byt automaticka
kontrola sekce fizena runé pomoci prepinace, spinace nebo
ikony BoomPilot v moznostech navigace a navadéni nebo na
strankéach navadéni.

+ Manualni kontrola sekce A - pouziva prfepina¢ nebo ikonu
BoomPilot v moznostech navigace a navadéni, sekce je
mozné vypinat nebo zapinat ruéné podle potfeby. V zavislosti
na konfiguraci se mohou tytéz informace o o3etfeni sekci
namapovat na stranky navadéni.

Nastaveni rezimu spusténi BoomPilot a ikony BoomPilot méni
zplisob, jakym je fizeni sekce na strankach navadéni spravovano.

1. Stisknate tiacitko na postranni liéts KONFIGURACE .

2. Stisknéte m

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» Rezim spusténi BoomPilot — pouziva se ke stanoveni rezimu,
v némz byla Uloha zahajena.

<4 Automaticky — automaticka kontrola sekce je povolena
a aktivace sekce nebo mapovani na displeji bude fizeno
GNSS a rychlosti

<€\lypnuto — automaticka kontrola sekce je zakazana a je
mozné rucni fizeni pomoci ikony BoomPilot v moznostech
navigace a navadéni na strankach navadéni
» Ikona BoomPilot — pouziva se k zadani, zda ma byt ikona
BoomPilot, ktera slouzi pro ruéni kontrolu BoomPilota, dostupna
v moznostech navigace a navadéni na strankach navadéni

<qPovolit - ikona BoomPilot, ktera slouzi k ovladani
automatické kontroly sekce, bude v moznostech navigace
a navadéni na strankach navadéni dostupna
<« Zakazat - ikona BoomPilot nebude v moznostech navigace
a navadéni dostupna
4. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
gipku ZPET 9 nebo tlacitko KONFIGURACE [5 na postranni
liste.
Obr. 6-38: MoZnosti BoomPilota

Al110015
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Dostupnost u riznych hardwarovych systémi

Rezim spusténi BoomPilot Zobrazovani ikony lkona BoomPilot
Ize nastavit v BoomPilot Ize nastavit v se zobrazuje v moznostech

Hardware v systému Konfigurace -> Naradi Konfigurace -> Naradi navigace a navadéni

» Zadny Fidici modul sekce
® Pouze konzola Ne Ano Ano
® S volitelnym pracovnim vypinacem Ne Ano Ano
> S Teedet SDM** nebo SEM** + ISM* Ne -rezim BoomPilot je nastaven Ne Ne
na ISM
» S TeeJet SDM*™* nebo SFM*** Ano Ne Ano

* VyZaduje Stavovy modul nafadi (ISM) verze v2.00 nebo novejsi
** Vlyzaduje Ridici modul sekci (SDM) verze v21.00 nebo novéjsi
*** \lyZaduje Modul pro pfepinani funkci (SFM) verze v21.00 nebo novéjsi
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KAPITOLA 7- NAVADENI A MAPOVANI

Matrix Pro GS umozriuje sou¢asné provadéni aplikace postfikovych latek a navadéni vozidla. Jakmile je systém nastaven, navadéni mdze byt
zahajeno. Sest rezimli navadéni umoziiuje operatorovi optimalizovat praci na poli: P¥imé draha AB @ zakfivena draha AB @ soustfedné
kruhové drahy , Posledni prijezd , dalSi fadek @ a adaptivni kfivka @ Dal3i optimalizace Ize dosahnout diky funkcim jako je Vnitfni
ohrani¢eni &L, Vn&jsi ohraniceni &k, a pripadné Osetfeni @ Polygonu; Predbéna korekce zakfiveni o; Navrat do bodu @; a navadéni
pomoci videa RealView &. Mimo to, funkce mapovani pokryti & 3 aplikace ‘& navic mohou zobrazit a zaznamenat aplikaci produktu

a predepsané mapy &' a mapy cilové davky © mohou aplikaci produktu Fidit.

Prehled

Tii navadéci obrazovky vas budou informovat o aktualnim stavu.

Navadéni zobrazeni vozidla vytvari Navadéni zobrazeni pole vytvari Navadéni RealView umozriuje, namisto
pocitatem vytvoieny obrazek pozice vozidla  pocitatem vytvofeny obrazek pozice vozidla  pocitatem vytvofeného obrazku, zobrazit Zivy
zobrazeného v oblasti o3etfeni. a oblasti o3etfeni, a to z vzdusné perspektivy.  vstup videa.

Chcete-li zvolit Rezim navadéni: Obr. 7-1: Viyberte reZim navadéni

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI s
pro zobrazeni moznosti navadéni.

Stisknéte ikonu REZIM NAVADEN] @. b + N —N—
3. Vyberte z nasledujicich moZnosti: o ™

» 74dna navigace -

b Navadéni po pfimé draze AB D

» Navadéni po zakfivené draze AB
» Navadéni po soustfednych kruhovych drahéach S T
» Navadéni pfi poslednim prijezdu* @ - @ ‘ A
» Navigace dalsiho fadku* h

ol =]
» Adaptivni kfivka Q@ CIGUENER
*V Zavislosti na nainstalovaném systému asistovaného/

automatického fizeni nemusi byt vSechny moznosti navadéni
k dispozici.
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Moznosti obrazovky

Pfistup k navadéni a navigaci je mozny z obrazovky zobrazeni e Moznosti navigace a navadéni

vozidla, obrazovky zobrazeni pole nebo z obrazovky RealView. Na jakékoliv strance navadéni, zobrazi moznosti navigace v¢etné
rezim navadéni, moznosti vodici linie, moznosti navratu do bodu,

* Z&loZka moZnosti navigace a navadéni E — na jakékoliv
strance navadéni, zobrazi moznosti navigace véetné reziml
navadéni, moznosti navratu do bodu, aktualizace GNSS,
pfepinani BoomPilota a pfepinani pfedbézné korekce zakfiveni. L -

aktualizace GNSS, pfepinani BoomPailota, pfepinani pfedbézné
korekce zakfiveni.

+ Z&lozka moznosti ohrani¢eni a polygonu ﬁ - na jakékoliv
strance navadéni, zobrazi vnéjSi ohraniceni, vnitfni ohraniCeni
a moznosti polygonu.

* Z&loZka moznosti Mapovani i — strnkéch navadéni
zobrazeni vozidla nebo zobrazeni pole, zobrazi mapy polygonu,
mapy pokryti a mapy oSetfeni.

* Zd&lozka moZnosti Obrazovka E — na strance navadéni
zobrazeni pole, zobrazi moznosti pfiblizeni a oddaleni
a panoramatického zobrazeni.

* Zalozka moznosti RealView @ - na strance navadéni RealView, . e .
zobrazi nastaveni kamery a moZnosti navaddéni pomoci videa. - — — .
. Rezim navadéni - poskytuje pfistup k moznostem
rezimu navadéni

Obr. 7-2: MoZnosti stranky navadéni

Z4dna navigace — vypina navadéni

1111111111

b

Navadéni po pfimé draze AB & — umoziiuje
navadéni po pfimé draze, a to na zakladé
referenénich bodi Aa B

Navadani po zakfivené draze AB & — umoziiuje
navadéni podél zakfivenych drah, a to na zakladé
vychozi referenéni linie AB

i

Navadéni po soustfednych kruhovych drahéach
— umoziuje navadéni po kruhovych drahéch
se spoleCnym stfedem a posunem smérem do
stfedu nebo od stfedu, a to na zakladé vychozi
referencni linie AB

©

Zobrazeni vozidla

Navadéni pfi poslednim prljezdu @ — nabizi
skute€nou navigaci pro posledni prijezd

0 g

) 1) )9

Navigace dalsi Fadek @0 - uréuje umisténi dalsiho
radku a poskytuje navadéni pfi pfejezdu z konce
jednoho fadku na zaCatek dalSiho

S
s
o
s
=

Zobrazeni pole

Navadéni po draze adaptivni kiivky & — umoziiuje
navigaci podél zakfivené linie, a to na zakladé
vychozi referenéni linie AB, kde je kazda sousedni
vodici linie tazena podle planované Sifky navigace
a sméru jizdy

Znacka A @ - oznacuje prvni bod vodici linie.

B

RealView

Seda barva = minimalni vzdalenost nebyla ujeta.

ZruSeni znacky A — rusi proces znacky A. Systém
se vraci k pfedchozi AB vodici linii (je-li stanovena).

@ Znacka B @ - oznacuje posledni bod vodici linie.

m www.teejet.com
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Znacka B dalSiho fadku @ — oznacuje posledni
bod fadku.

@

Stuperi azimutu @ — poskytuje pfimou vodici
linii méfenou prostfednictvim stupfii ve sméru
pohybu hodinovych ruci¢ek z vychoziho stavu
sever-jih. Sever = 0, Vychod = 90, Jih = 180,
Zapad = 270.

Posun A+ - posouva stavajici vodici linii smérem
k aktualni poloze vozidla.

Dal3i pfima vodici linie — zobrazuje dalSi pfimou
drahu AB nebo vodici linii stupné azimutu, ktera je
ulozena v aktudlni Uloze.

Dal3i vodici linie zakfivené drahy AB — zobrazuje
dalsi vodici linii zakfivené drahy AB, ktera je
uloZena v aktuaini dloze.

@ & ee

Dal3i vodici linie soustfedné kruhové drahy —
zobrazuje dal3i vodici linii soustfedné kruhové
drahy AB, ktera je ulozena v aktuélni Uloze.

Dal3i vodici linie adaptivni kfivky — zobrazuje dalSi
vodici linii adaptivni kfivky AB, ktera je uloZzena
v aktuélni dloze.

Navrat do bodu

Oznaceni bodu 4 - uréuje bod polohy vozidla.
Seda barva = GNSS neni dostupné.

Navédéni ndvratu do bodu — poskytuje vzdalenost
a navadéni do stanoveného bodu navratu.

Smazani bodu — smaze oznaceny bod.

ZruSeni navadéni — skryje vzdalenost a navadéni
zpét k oznacenému bodu.

BoomPilot

A

Umozriuje zapnuti nebo vypnuti funkce
Automatické kontroly postfikovace (ASC).
Seda barva = GNSS neni dostupné.

Predbézna korekce zakriveni

Pomoci ,ukazatele” urCuje, kam je aktualné fizené
vozidlo navadéno.

Aktualizace p

X%

olohy GNSS
Resetuie filtr ClearPath v pfijimaci OEMStar.

D Moznosti ohraniéeni a polygonu
Na jakékoliv strance navadéni, zobrazi vnéjsi ohraniceni, vnitfni
ohrani¢eni a moznosti polygonu.

5535558000000 000800000080002888 8

Vnéjsi ohraniceni

L

Oznacit vnéjsi ohraniceni — ur€uje oblast oSetfeni
a pasma bez oSetfeni. Pfi vytvareni vnéjSiho
ohrani¢eni bude ¢ara ohraniceni z vnéjSku nejzazsi
aktivni sekce. Seda barva = GNSS neni dostupné.

Zrusit vnéjsi ohraniCeni — zrusi proces znaceni
vnéjsiho ohraniceni

@&

Dokongit vnéj§i ohrani¢eni — dokon¢i aktualni
proces znaceni vnéjSiho ohrani¢eni. Ohraniceni
Ize rovnéz uzavfit prijezdem v rozmezi Sitky
fadku, které odpovidé Sifce v poCatecnim bodé.

Pozastavit vngjSi ohraniceni — pozastavi proces
znaceni vnéjsiho ohraniéeni

a8

Obnovit vnéjsi ohrani€eni — obnovi proces
znacCeni vnéjsiho ohraniceni

Smazat posledni oznagené ohraniceni — vymaze
posledni oznaCené ohraniceni (vnitfni nebo vnéjsi)
z aktudlni dlohy. Opakovanym stisknutim mizete
odstranit dalSi ohraniceni v pofadi od posledniho
k prvnimu vytvofenému

98-05273-CZR9 ﬂ
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@ Oznacit vnitni ohrani¢eni — uréuje oblast
oSetfeni a pasma bez oSetfeni. Pfi vytvareni

vnitfniho ohraniceni bude ¢ara ohraniceni zevnitf .
o POZNAMKA: Moznosti jsou dostupné, pouze pokud systém zahrnuje

nejvnitingj$i aktivni sekce. Seda barva = GNSS
neni dostupné. fidici jednotu dévkovani nebo byl zadan polygon.

Na strankach navadéni zobrazeni vozidla nebo zobrazeni pole,
zobrazi mapy polygonu, mapy pokryti a mapy oSetfeni.

Zrusit vnitfni ohraniCeni — zrusi aktuélni proces LN A
znaceni vnitfniho ohraniceni

L8855 8000000000800008808082838.48

Dokoncit vnitfni ohrani¢eni — dokonéi aktuaini
proces znaCeni vnitfniho ohraniceni. Ohraniceni
Ize rovnéz uzavfit prijezdem v rozmezi $itky
radku, ktera odpovida Sifce v poCatecnim bodé

@ @

Pozastavit vnitfni ohraniCeni — pozastavi proces
znadeni vnitfniho ohraniceni

Obnovit vnitini ohraniCeni — obnovi proces
znaceni vnitfniho ohrani¢eni

@9

Q’ Smazat posledni oznagené ohraniceni — vymaze
= posledni oznacené ohranieni (vnitfni nebo
vnéj§i) z aktudlni tlohy. Opakovanym stisknutim
mU0Zete odstranit dalSi ohrani¢eni v pofadi od
posledniho k prvnimu vytvofenému

Polygony

Q‘ Oznagit polygon — uri oblasti mapovani. Seda
barva = GNSS neni dostupné.

Mapa pokryti — zobrazuje plochy pokryté nafadim
bez ohledu na to, zda byl produkt aplikovan.

polygony

Pfedepsana mapa — ukazuje prednastavenou
mapu, ktera fidici jednotce davkovani poskytuje
informace k pouziti pfi aplikaci produktu

’ Mapa polygonu — ukazuje vSechny namapované

Zrusit polygon — zru$i aktualni proces znaceni
polygonu

Dokongit polygon — dokonci aktualni proces
znaceni polygonu

'y Mapa o3etfeni — zobrazuje, kolik produktu
- bylo aplikovano a kde, pfi¢emZ pouZziva barvy
k oznaceni Urovné vzhledem k pfednastavené
maximalni a minimalni Grovni

Pozastavit polygon — pozastavi proces znaceni

polygonu @ h/[ap? C|'Iove d’avkyw—'z?.braZUJe CI|(')VOU ry'/chlost
oSetfeni, které se fidici jednotka davkovani
Obnovit polygon — obnovi proces znaceni polygonu v jednotlivych oblastech pokusila dosahnout

9590

(Ize monitorovat z dolni listy fizeni davkovéni)

.. Smazat posledni oznaceny polygon - vymaze lkony — pouzivaji se pro Matrix Pro 570GS
&

. . A ¢ =
posledni oznaCeny polygon z aktualni tlohy. e N

Opakovanym stisknutim muzete odstranit dal$i

Tlacitka — pouzivaji se pro Matrix Pro 840GS
polygony v poradi od posledniho k prvnimu

S
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vytvofenému Zobrazeni vozidla — ikony nebo @
tlacitka upravuiji vyhled z vozidla nebo

perspektivu k horizontu od vyhledu

z vozidla po ptaci perspektivu

Zobrazeni pole — ikony nebo tlacitka E

zmen3uji/zvétsuji plochu zobrazenou

na obrazovce

m www.teejet.com
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‘:’ Moznosti obrazovky @ Moznosti navadéni RealView
Na strance navadéni zobrazeni pole, zobrazi moznosti pfiblizeni a Na strance navadéni RealView, zobrazi nastaveni kamery a navadéni
oddéaleni a panoramatického zobrazeni. pomoci videa.

~ -

8855550008000 5080000000002284 8 5535558000000 000800000080002888 8
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Funkce priblizit/oddalit

P S Ikony - pouzivaji se pro Matrix Pro 570GS @ Viybér videokamery — umoziuje zvolit jedno z
NN = a7 osmi dostupnych zobrazeni kamery, pokud je
A v Tlacitka — pouzivaji se pro Matrix Pro 840GS nainstalovany modul volby videa (VSM).
®® Déleny obraz kamery — umozriuje zvolit jedno ze
Zobrazeni vozidla — ikony nebo @ ee dvou nastaveni Gty vstupl kamery (A/B/C/D nebo
tlacitka upravuji vyhled z vozidla nebo E/FIG/H) a rozdglit displej na &tyfi samostatna
perspektivu k horizontu od vyhledu pole videa.
z vozidia po ptaci perspektivu QA Nastaveni navadéni pomoci videa — poskytuje
Zobrazeni pole - ikony nebo tlacitka E 7% pfistup k navadéni pomoci videa nebo thlu fizeni
zmenSuji/zvetsuiji plochu zobrazenou a Upravé vodicich lini.

na obrazovce

@ Navadéni pomoci videa — umozriuje na jednotliva
—

rodcih mipopotpora g
anorama - . .
vodicich linii pro podporu navigace.

J§$ Sﬂ?‘:yv‘ P°hyb‘{“Z°brazfl°“dp'?l"h;’“ ”;azy | Indikator ahlu fizeni - udava smér, ve kterem je
: ﬁ prlsl(t;lsnym smérem, aniz by dolo k pohybu | nutné ofodit volantem.
. vozidia.

. v Ikony nahoru a dol(i - pouzivaji se k nastaveni
vodicich linii a osy horizontu, tak aby odpovidaly

pohledu kamery.

a Pofizovani fotografii pomoci kamery — uklada
fotografie aktualniho zobrazeni na obrazovce na

USB jednotku.

@ Globalni pohled — rozSifuje zobrazeni obrazovky

na nejsirsi moZnou plochu.

z
)
S
E
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PANEL NAVADENI

Panel navadéni poskytuje informace o zvolenych volitelnych informacich, navigaéni ¢innosti a stavu sekce.

Aktivita systému navigace a monitorovani
postiikovaciho ramu

Stav GNSS - zobrazuje ,zadné GNSS*, pokud neni GNSS dostupné,
anebo ,pomalé GNSS*, pokud GNSS pfijima GGA data pomaleji nez
rychlosti 5Hz

Chyba stranové uchylky — zobrazuje vzdalenost od pozadované
vodici linie
Soucasna aktivita — zobrazuje aktivity jako je oznageni bodu A nebo B,

pfiblizeni se ke konci Fady, uréeni okamziku otoceni a vzdalenost
potfebnou k navratu do oznageného bodu

Stav sekce - pro kazdou naprogramovanou sekci se zobrazuje jeden
bod: zeleny bod znamend, ze sekce je aktivni a Eerveny bod znameng,
Ze sekce aktivni neni

Obr. 7-3: Aktivita systému navigace / Stav sekce

Chyba stranové tchylky

Vizdalenost okolo vodici linie, ktera je vnimana jako nulova chyba,
mUze byt upravena prostfednictvim Konfigurace -> Navadéni ->
Citlivost navadéni.

Chcete-li zménit format zobrazeni vzdalenosti:

1. Stisknéte policko Aktivita systému navigace na panelu navadéni.
2. Zvolte format méfen.

Volitelné informace
Rychlost — zobrazuje aktualni rychlost drahy

Smér jizdy — zobrazuje pribéh drahy ve sméru hodinovych ruciéek,
kdy vychozi stav je pravy sever. Sever = 0°, vychod = 90°, jih = 180°,
zapad = 270°.

Celkova oSetfena plocha — zobrazuje celkovou plochu, ktera byla
oSetfena produktem, vCetné ploch, které byly oSetfeny dvakrat

Doba o3etfeni — zobrazuje celkovou dobu o3etfeni béhem pinéni
aktualni tlohy

Cas - zobrazuje aktualni ¢as na zakladé zvoleného asového pasma

Cislo Fadku — zobrazuje aktualni &islo fadku s ohledem na vychozi
vodici linii AB, sméfujici od A do B. Cislo bude kladné, pokud se
vozidlo pohybuije vpravo od vychoziho stavu AB, nebo zaporné,
pokud se vozidlo pohybuje vlevo od vychoziho stavu AB.

Tlak v systému — zobrazuje aktualni tlak v systému (dostupné pouze
je-li v systému aktivni vstupni/vystupni modul)

Velikost kapky — zobrazuje aktualni velikost kapek trysky

(dostupné pouze je-li v systému aktivni vstupni/vystupni modul)

Aktudlni rychlost oSetfeni — zobrazuje aktualni rychlost oSetfeni
(dostupné pouze tehdy, pokud systém obsahuije fizeni davky od
jiného vyrobce)

Cilova aplikovana davka — zobrazuje cilovou aplikovanou davku
(dostupna pouze tehdy, pokud systém obsahuje fizeni davky od
jiného vyrobce)

Obr. 7-4: Volitelné informace
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STAVOVY PANEL

Stavovy panel poskytuje informace o stavu GNSS, rezimu navadéni,
ohrani¢ené orné ploSe, vyuziti asistovaného / automatického fizeni,
korekci naklonu, stavu kontroly nafadi, stavu kapky/tiaku a stavu
fizeni davkovani.

Prislusné informace o stavu se zobrazi po stisknuti ikony.

Obr. 7-5: Stavovy panel

Stav GNSS —___
Rezim navadéni — @
Stav ohrani¢ené orné plochy —— @

Stav asistovaného/automatického fizeni ——— @

Stav korekce naklonu
Stav BoomPilot —

Stav kapky/tlaku ——

Stav fizeni davkovani =

Zelena = GPS, GLONASS nebo SBAS (DGPS je/neni
vyzadovano)
Zluta = pouze GPS

Cervena = zadné GNSS

Oranzové = prokluz/vymazani trasy

=
(]
N<
3
=
(V)
<
Q.
o
(]
=

Z4dna ikona = z4dné navigace

Navadéni po pfimé draze AB

Navadéni po zakfivené draze AB

Navadéni po soustfednych kruhovych drahach
Navadéni pfi poslednim prijezdu

Navadéni dal3i fadek

©90000

Navadéni po adaptivni kfivkové drahach

Stav ohranicené orné plochy

Vné ohrani¢ené orné plochy = draha vné ohrani¢ené orné plochy

Uvnitf ohrani¢ené orné plochy = draha uvnitf ohrani¢ené
orné plochy

Z4dn ikona = ohrani¢eni neni stanoveno (vn&j$i, ani vnitini)

Stav asistovaného/automatického rizeni

@ Zelena = zapnuto, aktivné fizeno

&%  Zluta = povoleno, byly spinény viechny podminky pro
umoznéni asistovaného/automatického fizeni

. Cervena = zakazano, nebyly spinény véechny podminky pro
umoznéni asistovaného/automatického fizeni
Z4dna ikona = neni instalovany zadny systém asistovaného /
automatického fizeni

Stav korekce naklonu
a Barevna = zapnuto, aktivné probihajici korekce naklonu
€\ Cervena = zakazano

Z4dna ikona = v systému neni nainstalovan zadny modul
naklonu gyro, anebo je naklon pfidruzeny k systému
asistovaného / automatického fizeni

Stav BoomPilot
Zelena = automaticky

Zluta = véechny zapnuty
Cervena = vypnuto/ruéné

Z4dna ikona = jedna sekce (SmartCable nebo SDM neni v
systému nainstalovan)

Stav kapky/tlaku

Barva = zapnuto. Barva kapky pfimo souvisi s jeji aktualni
velikosti. MoZnosti barev zahrnuji: (Y ) 'Y Y1 )

Pfeskrtnuto = vypnuto

) 4

Zadna ikona = zadna sada senzoru tlaku prostedi neni
nainstalovana, zadné sledovani senzoru tlaku na DCM

Stav Fizeni davkovani

Zelena = b&Zny provoz
Zluta = systémové varovani (nespravna rychlost, tiak a podobné)
Cervena = systémova chyba (nespravna rychlost, lak a podobné)

Zadna ikona = Fizeni davkovani neni nainstalovano

98-05273-CZR9 m
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Obrazovky uvadéjici stav/informace

Stav GNSS Stav ohranicené orné plochy

Stav GNSS zobrazuje informace o aktualnim stavu GNSS véetné Stav ohrani¢eni orné plochy zobrazuije informace o plochach
(dajl o rychlosti dat, poctu satelitli v dosahu, HDOP a stavu PRN, v sou¢asném vnéj§im a vnitfnim ohraniceni.

1. stisknte ikonu STAV GNss [l =/ el [l <(Ohraniceni omé plochy — celkova plocha viech vngj$ich

ohraniéeni minus v§echna vnitfni ohranic¢eni

<«4V/ngjSi ohrani¢end plocha — celkové plocha vSech vnéjsich
ohrani¢eni

<q\V/nitini ohrani¢ena plocha — celkova plocha vSech vnitinich
ohraniCeni

Obr. 7-6: Stav ohrani¢ené orné plochy

Stav rezimu navadéni
Stav reZimu navadéni zobrazuje informace tykajici se vzorcli navadéni,
nazvu aktualni vodici linie a poctu vodicich linii uloZenych v konzole.

1. Stiskngte ikonu REZIM NAVADENI & &3 .

Stav asistovaného/automatického fizeni

Stav asistovaného/automatického fizeni zobrazuje informace
tykajici se aktualniho stavu systému asistovaného/
automatického Fizeni, a to v€etné stavu naklonu.

1. Stisknéte ikonu STAV ASISTOVANEHO/AUTOMATICKEHO
Rizeni @ & @.

www.teejet.com



MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

Stav korekce naklonu Stav kapky/tlaku

Stav korekce naklonu zobrazuje informace tykajici se aktualniho Stav kapky/tlaku zobrazuije informace, které se tykaji aktualniho stavu
stavu systému korekce naklonu. velikosti kapky a tlaku v systému.

1. Stisknéte ikonu STAV KOREKCE NAKLONU €3 €. 1. Stisknste ikonu STAV KAPKYTLAKU G @ & 6 & & XK.

Stav BoomPilot Stav fizeni davkovani

Stav BoomPilot zobrazuije informace tykajici se aktualniho stavu Stav fizeni davkovani poskytuje informace o stavu fizeni davkovani.
systému BoomPilot. 1. Stisknéte ikonu STAV RIZENi DAVKOVANI PRODUKTU

1. Stisknéte ikonu STAV BOOMPILOT A A . @-®

98-05273-CZR9
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NAVIGACNI OBRAZOVKY

Zobrazeni vozidla
Zobrazeni vozidla vytvafi poCitatem vytvoieny obrazek polohy vozidla, ktery je zobrazen v oblasti o3etfeni. Tato obrazovka umozriuje
pfistup ke vS8em moznostem nastaveni, ohrani¢eni, polygonu, mapovani, oSetfeni a navigace, a to prostfednictvim zalozky moznosti,
ktera je umisténa na pravé strané obrazovky.

Pro pfistup na obrazovku Zobrazeni vozidla:

1. Stisknéte zalozku NAVADEN| ZOBRAZENI VOZIDLA @
Obr. 7-7: Zobrazeni vozidla

—_ Kompas na horizontu
Panel navadéni

Vozidlo se znazornénim realného ¢asu
aktivnich sekci postfikového ramu

Stavovy panel
Zélozka moznosti navigace a navadéni

Zalozka moznosti ohrani¢eni a polygonu
Zalozka moznosti mapovani

Navigacni vodici linie

Prekryv oblasti pokryti Oblast pokryti

Navadéni pomoci obrazovky

+ Vodici linie
<«4Oranzova - aktivni ¢ara navadéni
«Cerné (vicenasobna) — sousedni ¢ara navadéni
«Cerna - vngjsi dara ohraniceni
<«Sed4 - vnitini &ara ohraniceni
<4Modra - ¢ara ohraniceni polygonu

+ Body - znagky pro stanovené body
<«Cerveny bod — navrat do bodu
<«4Modry bod - znacka A
<«dZeleny bod - znacka B

+ Kompas horizontu — zakladni smér jizdy Ize zobrazit na
horizontu (pfi pfiblizeni)

+ Oblast pokryti — zobrazuje o3etfenou plochu a pfekryv:
<4Modra - jedno oSetfeni
<«Cervena - dvé nebo vice osetfeni

+ Sekce
<«4Prazdna politka — neaktivni sekce
<«Bila policka — aktivni sekce

Podpurna tlacitka konzoly Matrix Pro 840GS
+ Pfiblizeniloddaleni a perspektiva — tlagitka Nahoru/doli 4% V'
nastavuji zobrazeni vozidla nebo perspektivu vici horizontu, a to
v rozsahu od zobrazeni vozidla po ptaci perspektivu.

.
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Zobrazeni pole

B Zobrazeni pole vytvari poitatem vytvofeny obrazek pozice vozidla a oSetfené plochy, a to z vzdusné perspektivy. Tato obrazovka
umoznuije pfistup ke vSem moznostem nastaveni, ohrani¢eni, polygonu a navigace a k moznostem panoramatického rezimu a mapovani,
a to prostrednictvim zalozky MozZnosti, ktera je umisténa na pravé strané obrazovky.

Pro pfistup na obrazovku Zobrazeni pole:

1. Stisknéte zalozku NAVADENI ZOBRAZENI POLE B
Obr. 7-8: Zobrazeni pole

Panel navadéni

~ )

Znazornéni vozidla

8288808008088 8RRRNLRRRRRRRRRRS

Zélozka moznosti navigace a navadéni
Stavovy panel L L _
Zélozka moznosti ohraniceni a polygonu
Zalozka moznosti obrazovky

Zélozka moznosti mapovani

Navigacni vodici linie

Prekryv oblasti pokryti

Mapovana oblast pokryti

Navadéni pomoci obrazovky

+ Vodici linie
<«4OranZova - aktivni ¢ara navadéni
<«Cerna (vicenasobna) — sousedni ¢ara navadéni
<«Cern4 - &éra ohraniceni
<«Sed4 - vnitini &ara ohraniceni
<4Modréa - ¢ara ohraniceni polygonu

+ Body — znacky pro stanovené body
<«Cerveny bod — navrat do bodu
<4Modry bod - znacka A
<« Zeleny bod — znacka B

+ Oblast pokryti — zobrazuje oSetfenou plochu a pfekryv
<«Modra - jedno oSetfeni
<Cervena — dvé nebo vice osetreni

z
)
g
E
=

Podpurna tlacitka konzoly Matrix Pro 840GS
+ Tladitka pfibliZit/oddalit - Nahoru/dold AV nastavuji viditelné
plochy mapy.
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Navadéni Realview
Navadéni RealView umoziuje, namisto pocitacem vytvofeného obrazku, zobrazit Zivy vstup videa. Tato obrazovka umozfuje pfistup
ke vSem moznostem nastaveni, ohrani¢eni, polygonu a navigace, a to prostfednictvim zélozek, které jsou umistény na pravé strané
obrazovky. Pro Upravu pohledu kamery [zpétné, obracené] piejdéte na Nastaveni -> Konfigurace -> Video.

» Jedna kamera — jedna kamera je pfipojend pfimo ke konzole
» Modul volby videa — pokud je v systému nainstalovany Modul volby videa (VSM), pak jsou k dispozici dvé (2) volby videa:
+ Pohled jedné kamery — umoZriuje zvolit jeden aZ z osmi vstupl kamery a zobrazeni tohoto vstupu videa ménit.

+ Déleny obraz kamery — umozfiuje zvolit jedno ze dvou nastaveni étyf vstupl kamery (A/B/C/D nebo E/F/G/H) a rozdélit zobrazeni
na Ctyfi samostatna pole videa.

Pro pfistup na obrazovku RealView:

1. Stisknte zalozku NAVADENI REALVIEW &
Obr. 7-9: Navadéni Realview

Panel navadéni

Naviga¢ni vodicilinie «~l_ nponoooooooenonononooonononnnn Osa horizontu

Stavovy panel Zalozka moznosti navigace a navadéni

Zélozka moznosti ohraniéeni a polygonu

Zalozka moznosti RealView
Uhel Fizeni

Navadéni pomoci obrazovky
+ Vodici linie

<4 Oranzova - aktivni ¢ara navadéni
«Cerna (vicenasobna) — sousedni ¢ara navadéni
<AHorizontalni ¢erna linie — nastavitelna osa horizontu
<«Cema - vngj$i ¢ara ohraniceni
«Seda - vnitini ¢ara ohraniéeni
<4Modra - ¢ara ohraniceni polygonu

.
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Navadéni po primé draze AB

Navadéni po pfimé draze AB poskytuje navadéni po pfimé dréze, a to na zakladé

referenénich bodu A a B. Vychozi body A a B jsou pouzity k vypoctu paralelnich

vodicich linii.

POZNAMKA: Odsazeni sousednich vodicich linii se vypoditéava pomoci $itky
navigace: vice informaci se dozvite v Casti ,Konfigurace -> Mapovani

vy

a navadéni“v kapitole Nastaveni systému.

o8

Navadéni po zakrivené draze AB

Navadéni po zakfivené draze AB poskytuje navadéni podél zakfivenych linii, a to
na zakladé vychozi referencni linie AB. Tento vychozi stav se pouziva k vypoctu
dalSich vodicich lini.

POZNAMKA: U navadéni po zakfivené dréze se doporucuje nepfekrocit 30° v rémci
vodici linie AB.

Odsazeni sousednich vodicich linii se vypocitava pomoci Sitky
navigace: vice informaci se dozvite v ¢asti ,Konfigurace -> Mapovani
a navadéni“v kapitole Nastaveni systému.

TIP: Pfi praci na ohranic¢ené ploSe bude pro typ navadéni, ktery pfesahuje
stanovené body AB, pouZito navadéni po pfimé draze.

$%

Navadéni po draze adaptivni krivky AB

Navadéni po draze adaptivni kfivky* poskytuje navadéni podél zakfivené linie, a to
na zakladé vychozi referenéni linie AB, kde je kazda sousedni vodici linie tazena
podle planované Sifky navigace a sméru jizdy.

POZNAMKA: Odsazeni sousednich vodicich linii se vypoditéava pomoci $itky
navigace: vice informaci se dozvite v Casti ,Konfigurace -> Mapovani
a navadéni“v kapitole Nastaveni systému.

)]

Navadéni po soustrednych kruhovych drahach
Navadéni po soustfednych kruhovych drahach poskytuje navadéni po kruhovych
drah&ch se spoleénym stfedem a posunem smérem do stfedu nebo od stfedu, a
to na zakladé vychozi referencni linie AB. Tento vychozi stav se pouziva k vypoctu
dalSich vodicich lini.

Pouziva se pro oSetfeni postfikovou latkou na kruhovém poli pfi navadéni po
kruhovych drah&ch, které odpovidaji poloméru centralniho systému zavlazovéni.
POZNAMKA: Odsazeni sousednich vodicich linii se vypoditava pomoci $iky

navigace: vice informaci se dozvite v ¢asti ,Konfigurace -> Mapovani
a navadéni“v kapitole Nastaveni systému.

NAVADENI

2g

Navadéni pfi poslednim prijezdu

Navadéni pfi poslednim prijezdu* nabizi skute¢nou navigaci pro posledni prljezd.
Konzola automaticky urci nejblizSi oSetfenou plochu a na zékladé toho definuje
rovnobéznou vodici ¢aru.

POZNAMKA: Pokud je ohraniceni stanoveno, ale béhem procesu stanoveni
ohraniceni nedoSlo k Zadnému oSetieni, navadéni nebude aktivovano.
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Navadéni dalsi radek
Navigace dal3i Fadek* ur€uje umisténi dalSiho Fadku a poskytuje navadéni pfi
pfejezdu z konce jednoho Fadku na za¢atek dal$iho. Kdyz operator oznaci konec

fadku a zaCne zat&Cet na dalSi Fadek, dostane k dispozici navadéni na po pfimé

draze AB na dalSim fadku. Jakmile se vozidlo dostane do spravné linie dal$iho

fadku, navadéni se vypne.

POZNAMKA: Odsazeni dal$iho Fadku se vypo&itava pomoci $itky navigace: vice
informaci se dozvite v ¢asti ,Konfigurace -> Mapovani a navadéni“
v kapitole Nastaveni systému.

Navigace dalsi fadek neposkytuje podporu pro pfeskakovani fadka.

Zadné navigace

Z4dna navigace* vypin navadéni.

POZNAMKA: Rezim #4dné navigace nezplisobi vymazani vodicich linii a bodii z konzoly. Chcete-li z konzoly smazat stanovend/
uloZena data, zjistéte vice v Casti ,Sprava dat” v kapitole Nastaveni systému.

*V zavislosti na nainstalovaném systému asistovaného/automatického fizeni nemusi byt vSechny moznosti navadéni k dispozici.

Sousedni fadky mohou byt prfeskoCeny v navadéni po pfimé draze AB, navadéni po zakfivené draze AB, navadéni po draze adaptivni
kfivky a navadéni po soustfednych kruhovych drahach. Navadéni pfi poslednim prljezdu a navigace dal$i fadek nepodporuji pfeskakovani
sousednich Fadka.

VODICI LINIE

Dostupnost vodicich linii AB, vodicich linii Azimut, vodicich linii dal$iho prijezdu a vodicich linii dalSiho fadku zavisi na aktuélnim reZimu
navadéni. Pfepnuti z jednoho rezimu navadéni do druhého zplsobi zménu aktualné dostupnych vodicich linii.

V kazdém rezimu navadéni mohou byt vytvofeny mnohonasobné vodici linie. Je-li v jednom reZimu navadéni ulozena minimalné jedna vodici
linie, zobrazi se funkce Dalsi vodici linie. Stisknutim moznosti Dalsi vodici linie @) @5 @ & bude vozidio nasméfovano na dalsi vodici linii
uloZenou v konzole.

UZivatel ma moznost duplikovat a upravovat tlohy za icelem opétovného pouZiti vodicich linii, ohraniceni, pouzitych udaju, pfedepsané mapy,
a pfipadné polygont v rdmci dalSich oSetfeni stejného pole, a to prostfednictvim polniho vybaveni Fieldware Link nebo moznosti Data -> Data
Ulohy -> Spravovat.

Vyznaceni bodii A a B
0 @ Chcete-li stanovit vodici linii AB: POZNAMKA: Pro zahéjeni navéadéni po soustfednych kruhovych
drahéch neni nutné projet po celém obvodu

1. Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu A @. kruhového pole.
M 2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE ANAVADENI @8l pro  Pomoci ikony ZRUSENI ZNAGKY @ zrusite prikaz pro znatku A
§; zobrazeni moznosti flaVédé”"- a vratite se tak k predchozi vodici linii (je-li stanovena).
= 3. Stisknéte ikonu ZNACKAA @, Obr 7-10: Bod Znacky A

4. Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu B €.

5. Stisknéte ikonu ZNACKA B @ pro vytvofeni drahy AB.

6. ,Pfejete si tuto vodici linii pojmenovat?”

Stisknéte:
» Ano — pro zadani jména a uloZeni vodici linie v konzole
» Ne — pro automatické vygenerovani jména a ulozeni vodici
linie v konzole
Konzola zaéne nyni poskytovat navigaéni informace.
POZNAMKA: Ikona ZNACKA B \& neni k dispozici pro vybér (je
zobrazena $edé), dokud neni ujeta minimélni vzdélenost
(3 metry u navadéni po pfimé nebo zakfivené draze
nebo po draze adaptivni kfivky; 50 metrd u navadéni
po soustfednych kruhovych drahach).

www.teejet.com




MATRIX" Pro 570GS * MATRIX Pro 840GS

Obr. 7-11: Bod Znacky B Funkce posun A+
! Funkce posunu A+ umozriuje posun stavajicich vodicich linii
smérem k aktualni poloze vozidla.

POZNAMKA: Je k dispozici pouze pii navadéni po pfimé nebo
zakfivené dréze AB.

Chcete-li nastavit vodici linie:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni moznosti navadéni.

2. Stisknéte ikonu POSUN A+ &
Obr. 7-14: Posun A+

Obr. 7-13: Sledovani navadéni

98-05273-CZR9
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Funkce dalsi vodici linie

Je-li ulozena minimainé jedna vodici linie, zobrazi se funkce DalSi
vodici linie. Stisknutim moznosti Dal$i vodici linie bude vozidlo
nasméfovano na dalsi vodici linii ulozenou v konzole.

+ Dalsi pfima vodici linie @) - zobrazuje dal3i pfimou drahu AB
nebo vodici linii stupné azimutu, ktera je uloZena v aktuélni dloze.

+ Dalsi vodici linie zakfivené drahy AB . — zobrazuije dalSi vodici
linii zakfivené drahy AB, ktera je ulozena v aktuélni Uloze.

+ Dal$i vodici linie soustfedné kruhové drahy (@) - zobrazuje
dalsi vodici linii soustfedné kruhové drahy, ktera je ulozena
v aktudlni dloze.

+ DalSi vodici linie adaptivni kfivky . — zobrazuije dalSi vodici
linii adaptivni kfivky AB, ktera je uloZena v aktuaini tloze.

POZNAMKA: Odsazeni sousednich vodicich linii se vypoditava
pomoci Sifky navadéni. Vice informaci se dozvite
v ¢ésti ,Konfigurace -> Mapovani a navadéni v kapitole
Nastaveni systému.

Chcete-li prejit na dalSi dostupné vodici linie:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI E pro
zobrazeni moznosti navadéni.

2. Stisknéte ikonu DALSI VODIC LINIE @) @ . =5 .

VODICI LINIE @)@ @ & opakované.

Obr. 7-15: Dalsi vodici linie

Chcete-li zobrazit, ktera vodici linie je aktivni, stisknéte ikonu Rezim
navadéni na stavovém panelu.

Obr. 7-16: Zobrazeni aktivni vodici linie

Vodici linie posledniho prajezdu

Navadéni pfi poslednim prljezdu nabizi skute¢nou navigaci pro
posledni prijezd. Konzola automaticky uréi nejblizsi oSetfenou

plochu a na zakladé této plochy stanovi rovnob&znou vodici linii.

POZNAMKA: V zévislosti na nainstalovaném systému asistovaného/
automatického fizeni nemusi byt navadéni pfi poslednim
prijezdu k dispozici.

Chcete-li aktivovat vodici linie posledniho prijezdu:

1. Najedte do poZadované polohy a provedte prvni prljezd.

2. Najedte vedle oSetfené plochy.

3. Konzola zaéne nyni poskytovat navigacni informace.

POZNAMKA: Pokud je ohraniéeni stanoveno, ale béhem procesu
stanoveni ohrani¢eni nedoSlo k Zadnému osetfeni,
navadeni nebude aktivovano.

Obr. 7-17: Provedte prvni prijezd
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Vodici linie dalSiho radku

Navigace dalSi Fadek uréuje na zakladé naprogramované Sifky
navigace umisténi dalSiho Fadku a poskytuje informace pro

ruéni navadeéni pfi pfejezdu z konce uZivatelem ozna¢eného fadku

na zacatek fadku dalSiho. Jakmile operator oznaci konec radku,

na stavajicim fadku se vytvofi pfima draha AB a operéator dostane

k dispozici navadéni na dalSi radek. Jakmile vozidlo najede na dalSi

fadek, nebude se zobrazovat zadné navadéni ani vodici linie.

POZNAMKA: Odsazeni dalsiho Fadku se vypoditava pomoci
Sifky navigace: vice informaci se dozvite v ¢asti
,Konfigurace -> Mapovani a navadéni“ v kapitole
Nastaveni systému.

POZNAMKA: V zavislosti na nainstalovaném systému asistovaného/
automatického fizeni nemusi byt navigace dalsi fadek
k dispozici.

Chcete-li aktivovat vodici linii dal$iho Fadku:
1. Stisknate zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI [ pro
zobrazeni moznosti navadéni.

2. Na konci fadku (zatimco sledujete pfimou linii)
stisknéte ikonu ZNACKA B &).

<Konec fadku bude oznagen zelenym bodem @.
Zatocte smérem k dalSimu fadku.

Na zakladé sméru zatoCeni bude poskytnuto navadéni na dalSi
sousedni Fadek.

<¢Jakmile bude vozidlo v Fadku, vodici linie bude odstranéna.
5. Tento postup opakuijte na konci kazdého fadku.
POZNAMKA: Funkce Navigace dalsi fadek neposkytuje podporu
pro preskakovani fadku.

Obr. 7-19: Oznadeni konce radku

Stupen azimutu
Azimut je definovan jako Uhel horizontu méfeny ve sméru
pohybu hodinovych rucicek, kdy vychozi stav je pravy
sever. Pfi pouZiti azimutu pfedstavuje stfed imaginarniho kruhu
bod, ze kterého azimut vychazi. Sever = 0°, vychod = 90°,
jih=180°, zapad = 270°.

Navadéni podle stupné azimutu naplanuje vodici linii mezi aktualni
pozici vozidla (bod A) a bodem B nastavenym ve vzdalenosti
100 metr(i v zadaném sméru jizdy azimutu.

Chcete-li stanovit vodici linii pomoci stupné azimutu:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni moznosti navadéni.

Stisknéte ikonu AZIMUT @ pro zadani stupné azimutu.
Pro stanoveni stupné azimutu pouZijte vstupni obrazovku.
L,Prejete si tuto vodici linii pojmenovat?*
Stisknéte:
» Ano — pro zadani jména uloZeni vodici linie
» Ne — pro automatické vygenerovani jména
Konzola zagne nyni poskytovat navigaéni informace.
Chcete-li vytvofit dalSi vodici linie azimutu, postupuijte stejné jako
u vychozi vodici linie azimutu.

Obr. 7-20: Navadéni pomoci azimutu
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1+ NAVRAT DO BODU

Navrat do bodu poskytuje navadéni zpét k definovanému bodu

v rdmci zobrazeni vozidla a zobrazeni pole. V ramci zobrazeni vozidla

sméfuje Sipka vozidlo zpét k definovanému bodu. V ramci zobrazeni
pole je zobrazen pouze tento bod.

Bod navratu piedstavuje nastaveni pro danou ulohu a zlstane
v aktivnich tlohach aktivni, dokud nebude zruden.

POZNAMKA: V zavislosti na nainstalovaném systému asistovaného/
automatického fizeni nemusi byt navadéni navratu do
bodu k dispozici.

Oznaceni bodu navratu
Chcete-li oznacit bod névratu:
1. Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu navratu @.

2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni moznosti navadéni.

3. Stisknéte ikonu PRIDAT BOD @.
Obr. 7-21: Bod navratu byl stanoven — Zobrazeni vozidla

Obr. 7-22: Smazéni bodu

Smazani bodu navratu

Chcete-li smazat stanoveny bod navratu:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni moznosti navadéni.

2. Stisknéte ikonu SMAZAT BOD C

lkona Smazat bod neni dostupna, pokud je aktivni navadéni navratu

do bodu.

Navadéni do bodu navratu

Chcete-li zobrazit vzdalenost a navadéni do stanoveného bodu navratu:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni moznosti navadéni.

2. Stisknéte ikonu NAVADENI NAVRATU DO BoDU .

Konzola za¢ne na panelu navadéni uvadét udaje o vzdalenosti
vozidla od stanoveného bodu.

Chcete-li vzdalenost a navadéni vozidla od stanoveného bodu skryt,
stisknéte ikonu ZRUSIT NAVADENI NAVRATU DO BODU @).

Navadéni nemuze byt vypocitano, pokud se na panelu navadéni
objevi ,?".

Obr. 7-23: Navadéni navratu do bodu — Zobrazeni vozidla
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BOOMPILOT

Pro fizeni sekce BoomPilot je k dispozici nékolik moznosti, a to v
zavislosti na tom, zda a jaky systém fizeni sekce je dostupny, a jaké
moznosti jsou povoleny.

Tato sekce obsahuje moznosti nastaveni pro nasledujici konfigurace:
» Zadny fidici modul sekce
e Pouze konzola
o S volitelnym pracovnim vypinaéem
» S Fidicim modulem sekce TeeJet a pfepina¢em nebo ISM
» S fidicim modulem sekce TeeJet
Obr. 7-24: Ikona BoomPilot a Indikator stavového panelu

2000000003000 0000DDII000
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Zadny Fidici modul sekce

Pokud neni k dispozici systém kontroly sekce, bude dostupna
manualni kontrola sekce. Volitelny pracovni vypinac se pouziva

k zapnuti nebo vypnuti jednotlivé sekce. lkona BoomPilot se pouZiva
k mapovani informaci o oSetfeni na stranky navadéni. Zobrazi se pouze
jedna Sitka sekce a stavovy panel nebude obsahovat zadnou ikonu.

POZNAMKA: Pokud je k dispozici fidici jednotka ISOBUS,
SmartCable, Ridici modul sekci (SDM) nebo Modul pro
pfepinani funkci (SFM), muzete si o nich pfecist vice
v nasledujicich sekcich.

POZNAMKA: Pokud GNSS neni dostupné, ikona BOOMPILOT je
sedd A

Pouze konzola
Ikona BoomPilot se pouziva k zapnuti nebo vypnuti mapovani
oSetfeni sekce.

Chcete-li nastavit konfiguraci:
X . : . P »,
1. Stisknéte tlacitko na dolni li§t&¢ SYSTEMOVE NASTAVENI .

Stisknéte taitko na postranni lists KONFIGURACE (g9,

2.
3. Stisknéte w
4

Nastavit ,lkonu BoomPilot* do pozice .

Chcete-li mapovani oSetfeni vypnout nebo zapnout pomoci konzole:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni moznosti navadéni.

2. Stisknéte ikonu BOOMPILOT A pro zapnuti nebo vypnuti
sekce.

S volitelnym pracovnim vypinaéem
Pracovni vypinac se pouziva k zapnuti nebo vypnuti sekce.

Chcete-li nastavit konfiguraci:
. . H o>,
1. Stisknéte tlacitko na dolni li§t¢ SYSTEMOVE NASTAVENI .

2. Stisknéte tlacitko na postranni listé KONFIGURACE .

3. Stisknste [TELEL0.

4. Nastavit ,lkonu BoomPilot“ do pozice M

Na plochéch, na kterych je aplikace vyZadovana:
1. Prepnéte pracovni vypina¢ do pozice ,zapnuto®.

Na plochéch, na kterych neni aplikace vyZadovana:
1. Prepnéte pracovni vypina¢ do pozice ,vypnuto®.

PouZziti konzoly

Chcete-li sekci kontrolovat pomoci ikony BoomPilot, v pfipadé, Ze je
pracovni vypina¢ v systému dostupny:

1. Nastavit ,lkonu BoomPilot* do pozice .

2. Pracovni vypina€ musi zUstat v pozici ,vypnuto“.

3. Stisknéte ikonu BOOMPILOT A pro zapnuti nebo vypnuti sekce.

S ridicim modulem sekce Teelet

a prepinacem nebo ISM

K dispozici je SmartCable, Ridici modul sekci (SDM) nebo Modul pro

prepinani funkci (SFM) a pfepina¢ nebo Stavovy modul néafadi (ISM).

POZNAMKA: Pokud GNSS neni dostupné, ikona BOOMPILOT je
Seda A Ikona BoomPilot na stavovém panelu bude
vypnuta/manuélini A

Chcete-li oSetfeni zapnout nebo vypnout automaticky:
1. Automaticky/manudlni spina¢ postfikovaciho ramu musi byt
v pozici ,Auto”.
<4Automaticky — ikona na stavovém panelu bude zelena A
2. Hlavni spinaC a spinaCe sekce musi byt v pozici ,zapnuto®.

POZNAMKA: Osetfeni miize byt manuainé kontrolovano, jsou-li
v automatickém BoomPilot reZimu pouZivany spinace
na pfepinaci anebo spinace napojené na ISM.

Chcete-li oSetfeni zapnout nebo vypnout manuainé:
1. Automaticky/Manuélni spina¢ postfikovaciho rdmu musi byt
v pozici ,Manual“.
<4Manualné - ikona na stavovém panelu bude ¢ervena A
2. Pouzijte spinaCe na prepinaCi anebo spinace napojené na ISM.
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S ridicim modulem sekce Teelet
SmartCable, Ridici modul sekci (SDM) nebo Modul pro prepinani BIG)

funkei (SFM) jsou k dispozici a BoomPilot je pouZivan k nastaveni Aktualizace polohy GNSS resetuje filtr ClearPath v pfijimaci OEMStar
automaticke kontroly sekce v rezimu vypnutolmanuéing A&, v pfipadech, kdy mél uZivatel pfijimac zapnuty v t&sné blizkosti
automaticky A nebo bodové ogetfeni /. silného stromového porostu, a pfipadné budov. Jak aktivovat
POZNAMKA: Pokud GNSS neni dostupné, ikona BOOMPILOT je ikonu Aktualizace polohy GNSS se dozvite v asti ,Konfigurace ->
seda A\ lkona BoomPilot na stavovém panelu bude Konfigurace pfijimace GNSS".
vypnuta/manualni A POZNAMKA: Pokud aktivujete funkci aktualizace pfi provadéni tlohy,
dojde ke kratkodobému preruseni v pfenosu GNSS dat.
Chcete-li oSetfeni zapnout nebo vypnout automaticky: To s nejvétsi pravdépodobnosti zplisobi, Ze se sekce,
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro které jiz bézi automaticky s nastavenou jednotkou
zobrazeni moznosti navadéni. BoompPilot na krétkou dobu vypnou.
2. Stisknéte a uvolnéte ikonu BOOMPILOT A Aktualizace by se neméla provadét béhem aktivniho
oSetreni.

<«4Povoalit - ikona na stavovém panelu bude zelena A

<4 Zakézat - ikona na stavovém panelu bude Cervend A Chcete-li aktualizovat polohu GNSS:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro

Chcete-li aplikovat bodové o3etfeni: R
zobrazeni moznosti navadéni.

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE ANAVADEN] [l pro -
zobrazeni moznosti navadéni. 2. Zvolte ikonu Aktualizovat POLOHU GNSS J@.

2. Stisknéte a pridrzte ikonu BOOMPILOT A\ nad plochou, kterou  Obr. 7-26: Aktualizace polohy GNSS
chcete oSeffit.
<4Bodové oSetfeni — ikona na stavovém panelu bude zluta A

Ao PREDBEZNA KOREKCE ZAKRIVEN/ ta—

Navédéni pfedbézné korekce zakfiveni urCuje pomoci ,ukazatele®,
kam je aktualné fizené vozidlo navadéno. Pfedbézna korekce
zakfiveni je dostupna ve vSech rezim navadéni.

Chcete-li navadéni predbézné korekce zakfiveni aktivovat:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni moznosti navadéni.

2. Zvolte ikonu PREDBEZNA KOREKCE ZAKRIVENI €.
Ukazatel se zobrazi na navigacni obrazovce.

Obr. 7-25: PfedbéZna korekce zakfiveni
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Chcete-li navadéni pfedbézné korekce zakfiveni odstranit:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni moznosti navadéni.

2. Zvolte ikonu PREDBEZNA KOREKCE ZAKRIVENi €.
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[ (38) OHRANICENI A POLYGONY

Zalozka ohranieni a polygony dostupna na jakékoliv strance navadéni
zobrazi moznosti vnéj$i nebo vnitfniho ohraniceni a polygond.

Umisténi mapovani
Umisténi mapovani uruje rozloZeni mista, z néhoz bude mapovano
ohrani¢eni nebo polygon.

» Vychozi umisténi — Pfi vytvaeni vnéjSiho ohrani¢eni nebo
polygonu bude linie ohrani¢eni na vnéji &asti nejzazsi aktivni
sekce. Pi vytvareni vnitfniho ohrani¢eni bude linie ohrani¢eni

zevnitf nejvnitingjSi aktivni sekce. Pokud nejsou aktivni Zadné
sekce, ohraniCeni bude oznaCeno na ukonceni nejzazsi sekce.

P Zadani uZivatele — smér a vzdalenost odsazeni na linii nebo
boc¢niho odsazeni od GNSS antény mohou byt zadany
uzivatelem. UzZivatel mize zadat az pét (5) vstupd. Vice
informaci se dozvite v €asti ,Konfigurace -> Mapovani
a navadéni -> Umisténi mapovani zadavané uZivatelem®.

K mapovéni ohraniceni nebo polygonu neni vyzadovano oSetfeni.

Je-li mapovani ohrani¢eni nebo polygonu s jednou nebo vice sekcemi
zalozeno a vypnuto, je nezbytné zachovat konfiguraci této sekce
béhem prijezdu ohranienim nebo polygonem. Jakékoli zmény

v poCtu zapnutych sekci a tudiz i v §ifi stroje provedené po zahajeni
procesu mapovani ohraniceni nebo polygonu, bude mit za nasledek
mapovani oSetfeni na vnéjSim okraji ohrani¢eni nebo polygonu vSech
naprogramovanych sekci, pficemz tyto sekce nemusi byt v dobé
prjezdu ohrani¢enim nebo polygonem nutné zapnuty.

Jsou-li b&hem mapovani ohraniCeni nebo polygonu nékteré sekce
vypnuty, je nutné pfepnout BoomPilot do manuainiho rezimu

a ZAPNOUT hlavni spina¢ a spinace sekci, a to pro vSechny sekce,
které budou pouZity béhem prijezdu ohraniéenim nebo polygonem.
Jakmile je prdjezd ohrani¢enim nebo polygonem dokonéen, spinace
sekci mohou byt VYPNUTY. Hlavni spinaé zlistane ZAPNUTY,
BoomPilot mUze byt vracen do automatického rezimu A

a automaticka kontrola sekce mize byt poté pouZita.

POZNAMKA: Je-li ohraniceni mapovéno s nékterymi sekcemi, jak je
uvedeno vyse, bude mozna nutné pouZit ikonu POSUN
A+ (Y na vodici linii smérem do spravné polohy pro
nasledujici prijezdy na poli.

Ohraniceni
Ohranigeni oSetfeni stanovi pracovni oblasti, které jsou nebo nejsou
oSetfeny postfikovou latkou za pouziti systémd ASC nebo BoomPilot.

+ Vnéji ohraniceni Lk - vytvafi pracovni oblast, ktera bude
oSetfena postfikovou latkou za pouziti systém( ASC nebo
BoomPilot.

* Vnitfni ohraniceni & - vytvafi pracovni oblast, kterd NEBUDE
oetfena postikovou latkou za pouziti systém( ASC nebo
BoomPilot.

Ohrani¢eni mohou byt stanovena v jakémkoli rezimu navadéni.
V ramci jedné ulohy Ize ulozit az 100 vnéjSich nebo vnitfnich
ohranieni celkem. K mapovani ohranieni neni vyzadovano oSetfeni.

Prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link nebo
nabidky Data -> Data Ulohy -> Spravovat, ma uzivatel moznost
duplikovat a upravovat Ulohy za ucelem opétovného pouZiti
ohraniceni pro dalSi oSetfeni stejného pole.

Chcete-li zadat vnéj$i nebo vnitfni ohraniéeni:
1. Najedte do pozadované polohy na obvodu oblasti oSetfeni
a natoCte vozidlo podle zadaného umisténi mapovani.
Vice informaci se dozvite v Easti ,Konfigurace -> Mapovani
a navadéni -> Umisténi mapovani“.
2. Pro zobrazeni moznosti ohraniCeni a polygonu stisknéte zalozku
MOZNOSTI OHRANICENI A POLYGONU g
Stisknéte ikonu VYZNACIT OHRANIGEN] &t (&L,
4. Ovéfte, zda je umisténi mapovani spravné.
<4Pokud umisténi mapovani neni spravné, stisknéte m
a do Casti Konfigurace -> Mapovani a navadéni -> Umisténi
mapovani.
5. Projedte po obvodu oblasti oSetfeni.
Béhem jizdy mUzete podle potfeby pouzit:
» Pozastavit ohraniceni &l &l - pozastavi proces znageni
ohraniceni.

» Obnovit ohraniceni & & — obnovi proces znageni
ohraniceni.

» Zrusit ohraniceni && & - zrusi proces znaceni ohraniceni.
6. Dokoncete ohraniceni:

» Automatické uzavfeni — dojedte do mista az na Sitku fadku
vzdéaleného od vychoziho bodu. OhraniCeni se uzavie
automaticky (bila vodici linie se zméni na Cernou).

» Manualni uzavfeni — stisknéte ikonu DOKONCIT OHRANICENI
Gk @ a ohraniceni se uzavie nakreslenim pfimé ary mezi
Vasi sou€asnou polohou a vychozim bodem.

POZNAMKA: Pokud jste neujeli miniméni vzdalenost (pétkrét
Sitka radku), objevi se chybové hlaseni.
7. Stisknéte:
» Ulozit — pro ulozeni ohraniceni
» Smazat - pro smazani ohraniceni
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Obr. 7-27: Vnéj$i ohraniceni Obr. 7-28: Pridani vnitfniho ohraniceni
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Smazani posledniho vyznaéeného ohraniéeni Polygony

Pomoci ikony SMAZAT OHRANICENI (&1 muzete z aktualni Polygony uréuii oblasti mapovani. Polygony je mozné zadat
ulohy smazat posledni vyznacené ohraniceni (vnitini nebo vnéjsi). v jakémkoli rezimu navadéni. V ramci jedné Glohy Ize uloZit a2
Opakovanym stisknutim miZzete odstranit dalsi ohraniceni v pofadi 100 polygond. K mapovani polygonu neni vyzadovano odetfeni.

od posledniho k prvnimu vytvofenému.
P P Y Prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link nebo ¢asti

Obr. 7-29: Smazani posledniho vyznaceného ohraniceni Data -> Data Glohy -> Spravovat, m4 uzivatel moznost duplikovat
a upravovat tlohy za u¢elem opétovného pouZiti polygond pro dal$i
oSetfeni stejného pole.

Chcete-li zadat mnohouhelnik:

1. Najedte do pozadované polohy na obvodu oblasti a natocte vozidlo
podle zadaného umisténi mapovani. Vice informaci se dozvite v
Casti ,Konfigurace -> Mapovani a navadéni -> Umisténi mapovani*.

2. Pro zobrazeni moznosti ohrani¢eni a polygonu stisknéte zaloZku
MOZNOSTI OHRANICEN A POLYGONU [E].

Stisknéte ikonu VYZNACIT POLYGON @

Ovérte, zda je umisténi mapovani spravné.

<qPokud umisténi mapovani neni spravné, stisknéte m
a do Casti Konfigurace -> Mapovani a navadéni -> Umisténi
mapovani.

5. Projedte po obvodu oblasti.

Béhem jizdy muzete podle potfeby pouzit:
» Pozastavit polygon - - pozastavi proces znaceni polygonu.
» Obnovit polygon @ - obnovi proces znaceni polygonu.
» Zrusit polygon ® - zrusi proces znaceni polygonu.
6. Stisknéte ikonu DOKONCIT POLYGON @ pro ukonceni

Ohrani¢ena orna plocha na stavovém panelu soucasného procesu znageni polygonu. Polygon se uzavie
Jakmile je stanoveno ohranieni, zobrazi se v zavislosti na zakreslenim pfimé ¢ary mezi vasi sou¢asnou polohou
Vasi sougasné poloze na stavovém panelu ikona UVNITR a vychozim bodem.
OHRANICENE ORNE PLOCHY (@) nebo ikona VNE OHRANICENE 7 giisknaste:
ORNE PLOCHY @) e - e
» UloZit a pojmenovat — pro uloZeni polygonu a zadéani viastniho
1. Stisknéte ikonu OHRANICENi ORNE PLOCHY @) @, nézvu DFive pouzité nézvy budou k dispozici v rozeviraci
<«(Ohrani€eni orné plochy — celkovéa plocha vSech vnéjSich nabidce *’
ohraniceni minus vsechna vnitri ohraniceni » UloZit bez pojmenovani — pro uloZeni polygonu bez jeho
<«4V/ngjSi ohrani¢ené plocha — celkova plocha vdech vnéjsich pojmenovani
ohrani¢eni

» Zahodit — pro odstranéni polygonu
<« Vnitfni ohrani¢ena plocha — celkova plocha vSech vnitfnich

ohraniceni

z
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Obr. 7-30: Ohraniena orna plocha na stavovém panelu
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Obr. 7-31: Polygon

Odstranéni posledniho vyzna¢eného polygonu
Pomoci ikony SMAZAT POLYGON (@ miiZete z aktuaini Glohy smazat
posledni vyznaceny polygon. Opakovanym stisknutim mdZzete odstranit
dalSi polygony v pofadi od posledniho k prvnimu vytvofenému.

Obr. 7-32: Odstranéni posledniho vyznaceného polygonu
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MOZNOSTI MAPOVANI

Zalozka moznosti mapovani na obrazovkach zobrazeni vozidla nebo
navadéni zobrazeni pole nabizi moZnosti zobrazit mapy polygon,
mapy pokryti a mapy oSetfeni.

Mapovani polygonu a pokryti je dostupné, pokud byl vytvofen polygon.

Mapovani oSetfeni zaloZzené na GNSS je dostupné, pokud je

v systému zahrnuta Fidici jednotka davkovani. Mapovani fizeni
davkovani mlze zaznamenat oSetfené plochy (pokryti) nebo kolik
produktu bylo pouZito a kde (oSetfeni), a mize Fidit aplikaci produktu
s jednoduchym nebo variabilnim davkovanim (s ohledem na
prednastavenou cilovou davku a pfedpis).

+ Mapa pokryti @ — zobrazuje plochy pokryté naradim bez
ohledu na to, zda byl produkt aplikovan.

* Polygony @ - zobrazuje vSechny namapované polygony

+ Predepsana mapa (CJ - pfednastavena mapa, ktera fidici
jednotce davkovani poskytuje informace k pouziti pfi aplikaci
produktu

+ Mapa osetieni (A4 - zobrazuje, kolik produktu bylo aplikovano
a kde, pfi¢emz pouziva barvy pro oznageni Urovné vzhledem
k pfednastavenym nebo automaticky stanovenym rovnim
maxima a minima

+ Mapa cilové davky €@ — zobrazuje rychlost o3etfeni, které
se fidici jednotka davkovani v jednotlivych oblastech pokusila
doséahnout

POZNAMKA: Pred pouzitim mapovéni prosim nastavte nebo ovéite
moZnosti mapovani produktu v ¢asti Konfigurace ->
Produkt. Prectéte si vice o ,Produktu” v kapitole
Nastaveni systému. Chcete-li se dozvédeét vice
0 mapovéni oSetfeni, pfectéte si kapitolu Rizeni
davkovéni v tomto ndvodu.

Mapovani polygonu

Pro pfistup k mapovani polygonu:
1. Stisknate zalozku MOZNOSTI MAPOVANI (@8l pro zobrazeni
moznosti mapovani.

2. Zvolte jednu nebo vice moznosti:
» Mapa pokryti (S
» Polygony @

Obr. 7-33: Mapa pokryti s polygony

o
—
)

Mapovani rizeni davkovani
Pro pfistup k mapovani fizeni davkovani:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI MAPOVANI i pro zobrazeni
moznosti mapovani.
2. Zvolte jednu nebo vice moznosti:
» Mapa pokryti (S
» Predepsana mapa (CJ
» Mapa oseteni (4
» Mapa cilové davky @&
POZNAMKA: Mapa oSetfeni a mapa cilové davky nemohou byt
zvoleny zéroveri.
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Obr. 7-34: Mapa pokryti s mapovanim fizeni davkovani

-
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Zobrazeni pole

Funkce priblizit/oddalit se pouziva pro nastaveni viditelné plochy mapy.
+ Funkce piiblizit @\A snizi objem viditelné plochy mapy
+ Funkce oddalit 9\'\7 zvySi objem viditelné plochy mapy

% PANORAMATICKY REZIM

Panoramaticky rezim umoznuije pfi navadéni zobrazeni pole, aby displej
byl podle potfeby polohovan manualné. Poloha mimo stfed zlistane na
displeji zobrazena, dokud bude stisknuta ikona Globalni pohled.

Chcete-li nastavit panoramaticky rezim a panorama na celém displeji:
1. Stisknate zalozku MOZNOSTI DISPLEJE [,

2. Stisknéte:

» A PRETAHNETE DISPLEJ pfislu$nym smérem a zméfite tak
zobrazeni na displeji.

Zobrazeni vozidla
Funkce pfiblizit/oddalit a perspektiva se pouZiva pro nastaveni

pohledu z vozidla nebo perspektivy k horizontu, a to v rozsahu od v @ o 5
zobrazeni vozidla po ptaci perspektivu. > spcy &G Iy prislusném smeru tak, aby se

posunulo zobrazeni na displeji (dol, vlevo, vpravo, nahoru).

s @A ] Lo
+ Funkce priblizit nastavi pohled na zobrazeni vozidla -
unKee pribizt vip zoprazent voz » Ikonu GLOBALNI POHLED @ tak, abyste vozidio na displej
a zobrazeni kompasu na horizontu L

+ Funkee oddalit S\ ¥ nastavi pohled na zobrazeni z ptaci moznou plochu.
perspektivy POZNAMKA: Stisknéte a pridrzte SIPKY I 4= wp B pro rychlou

Obr. 7-35: Od pfibliZzeni po oddéleni tpravu nastaveni.

Chcete-li moznosti panoramatického rezimu zavfit:
1. Stisknéte zalozku ZAVRIT MOZNOSTI [

Obr. 7-36: Panoramaticky reZim
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"2V SPECIFICKE MOZNOSTI REALVIEW

Navadéni RealView umoziiuje, namisto po&itacem vytvoreného Moznosti navadéni RealView
obrazku, zobrazit Zivy vstup videa. Nastaveni moznosti RealView « ¢+ Nastaveni moznosti RealView poskytuje pfistup k dalSim
poskytuje pfistup k dalSim navadécim nastrojim jako je navadéni navadécim nastrojlim jako je navadéni pomoci videa a indikator
pomoci videa a indikator Uhlu Fizeni. Ghlu fizeni.
» Jedna kamera — jedna kamera je pfipojena pfimo ke konzole 1. Chcete-li zobrazit moznosti RealView, stisknéte listu MOZNOSTI
» Modul volby videa — pokud je v systému nainstalovany Modul REALVIEW “ .
volby videa (VSM), pak jsou k dispozici dvé (2) volby videa: 2. Stisknéte ikonu MOZNOSTI NAVADENI REALVIEW #%.
+ Pohled jedné kamery — umozriuje zvolit jeden az z osmi 3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
vstupl kamery a zobrazeni tohoto vstupu videa ménit. » Navadéni pomoci videa @y — na jednotiiva pole videa umistuje
+ Déleny obraz kamery — umozriuje zvolit jedno ze dvou trojrozmérné zobrazeni vodicich linii pro podporu navigace
nastaveni tyr vstupli kamery (A/B/C/D nebo E/F/G/H) » Indikator thlu fizeni |~ - udava smér, ve kterém je nutné
a rozdélit zobrazeni na Ctyfi samostatna pole videa. otoéit volantem
Pro upravu pohledu kamery [zpétné, obracen€] piejdéte na » Nastaveni osy horizontu 4\ W - nastavuje osu horizontu
Nastaveni -> Konfigurace -> Video. na displeji smérem nahoru nebo doll
Cheete-li vyuzit moznosti RealView: Obr. 7-38: MoZnosti nastaveni RealView

1. Stisknéte NAVADENI REALVIEW na dolni lsté |8

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» Zobrazeni jedné kamery @ [pouze VSM] - umoziuje zvolit
jeden (1) az z osmi (8) vstupd kamery a zobrazeni tohoto
vstupu videa ménit

» Déleny obraz kamery © & [pouze VSM] — umoziuje zvolit jednu
(1) ze dvou (2) konfiguraci 4 vstuptl kamery (A/B/C/D nebo
E/F/G/H) a rozdélit zobrazeni na Etyfi samostatna pole videa

P MoZznosti navadéni RealView #%g — poskytuji pfistup k dalsim
navadécim nastrojlim jako je navadéni pomoci videa
a indikator uhlu fizeni

» Zachyceni obrazu kamerou RealView (@ - uloZi statickou
fotografii aktualniho pohledu na obrazovce na USB jednotku

Obr. 7-37: Navadéni Realview
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Snimek z kamery Obr. 7-40: Volba jedné kamery s VSM

a Snimek z kamery RealView uloZi statickou fotografii aktuélniho
pohledu na obrazovce na jednotku USB.
1. Vlozte USB jednotku.

2. Chcete-li zobrazit moznosti RealView, stisknéte listu MOZNOSTI
REALVIEW (@]

3. Stisknéte ikonu SNIMEK Z KAMERY a
Obr. 7-39: Snimek z kamery RealView

aoAn

| INAYTH

YMAOZVHE0 Y130

INJAVLSYN

Moznosti kamery VSM
Q ®® Pokud je nainstalovany Modul volby videa (VSM),

9 126 zvolit ze dvou (2) nastaveni videa:

1. Chcete-li zobrazit moznosti RealView, stisknéte listu MOZNOSTI
ReaLviEw (@]

2. Vyberte z nasledujicich moznosti:

SSND

» Zobrazeni jedné kamery @ - pro zménu zobrazeni vstupl
— videa mUzete zvolit jeden (1) az z osmi (8) vstup(i kamery

» Déleny obraz kamery § § — umoZfiuje zvolit jedno (1) ze dvou
_ (2) nastaveni &ty (4) vstupt kamery (A/B/C/D nebo E/F/G/H)
% a rozdglit displej na Etyfi samostatna pole videa

S
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o
s
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KAPITOLA 8 - RiZENi DAVKY OD JINEHO VYROBCE

Pokud je systém Fizeni davky od jiného vyrobce dostupny a Rizeni
davky odblokovano, na strankach navadéni mohou byt zobrazeny
Udaje o o3etfeni a mapovani.

Chcete-li do systému pfidat fidici jednotku davkovani od jiného

vyrobce:

1. Pridejte fidici jednotku davkovani do systému.

2. Pripojte se k fidici jednotce davkovani.

3. Na konzole Matrix Pro GS odblokuijte fizeni davky od jiného
vyrobce.

Restartujte Matrix Pro GS.

Na konzole Matrix Pro GS upravte nastaveni fizeni davky od
jiného vyrobce — pouZzivané pro konfiguraci hardwarového
rozhrani a komunikaci.

6. Na konzole Matrix Pro GS konfigurujte nastaveni produktu —
pouzivané ke konfiguraci nazvu produktu, objemu tanku/
zasobniku, cilové aplikované davky, pridavkd pro Upravu cilové
davky a barevného mapovani maximalnich/minimélnich drovni
davky a pfislusného zobrazeni barev

POZNAMKA: Ovétte, Ze se rezim requlatoru a jednotky requlatoru

davky shoduji.

ODBLOKOVANI RIZENi DAVKY OD

JINEHO VYROBCE

Odblokovani funkce se pouziva k odblokovani rozsifenych funkci.

POZNAMKA: Pro kazdou konzolu je platny jedineény odemykaci kéd.

5.

Kontaktujte zakaznickou podporu spolecnosti Teejet
Technologies. Jakmile dojde k odblokovani, funkce
z(stane odblokovéna, dokud nedojde ke kompletnimu
restartu konzoly.

Stisknate postranni listu KONZOLA .

Stisknéte .

Pro pfistup k fizeni déyky od jiného vyrobce stisknéte tlacitko
zablokované funkce | .

Zadejte kéd pro odblokovani.

Restartujte konzolu.

Obr. 8-1: Odblokovani funkce
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MOZNOSTI NASTAVENI

Rizeni davky od jiného vyrobce Produkt

Pokud je fizeni davky od jiného vyrobce dostupné a fidici jednotka Pokud je systém fizeni davky od jiného vyrobce dostupny a fizeni
davkovani odblokovana, je mozné fizeni davky od jiného vyrobce davkovani je odblokovano, jsou k dispozici MoZnosti produktu
povolitizakézat. slouzici ke konfiguraci nazv( Fidicich kanald produktu a maximalnich/

1 Stisknéte tlacitko na doln liéts SYSTEMOVE NASTAVENI _ minimalnich drovni davky a pfisluiného zobrazeni barev pro mapovani.
2. Stisknate lagitko na postranni lists KONFIGURACE [@. Stisknéte tiagitko na dolni li&té SYSTEMOVE NASTAVENI .
TR Rizoni dévky od jiného virobe Stisknate tlagitko na postranni lists KONFIGURACE (.

4

1
2

. Zvolte, zda ma byt fizeni davky od jiného vyrobce povoleno nebo 3. Stisknéte m
4

zakazano. . Vyberte z nasledujicich moznosti:
5. Pokud je zakazano, vyberte z nasledujicich moznosti: » Nazev produktu — pouziva se k zadani nazvu produktu pro

» Hardwarové rozhrani — pouziva se k vybéru rozhrani pro aktualni fidici kanal
komunikaci s fidici jednotkou davkovani od jiného vyrobce. » Barva maximalni/minimaini davky — pouziva se k vytvoreni

» Komunikaéni protokol — pouzivé se k vybéru protokolu pro barevného schématu, které nejlépe vystihuje zménu davky
komunikaci s fidici jednotkou davkovani od jiného vyrobce. v ramci aplikace nebo mapy cilové davky

» Rezim fidici jednotky — pokud je vybran pfislusny protokol, » Rozsah barev — pouziva se k vybéru automatického nebo
pouziva se k vybéru rezimu fidici jednotky, ktery odpovida manualniho rezimu za uCelem nastaveni barev maximaini
konfiguraci fidici jednotky davkovani. a minimaini davky

» Rychlost sériového pienosu — pokud pouzivéte zafizeni se » Horni limit mapovani davky aplikace [Pouze manuaini rozsah
sériovym rozhranim, pouziva se k vybéru pfislusné rychlosti barev] - pouziva se k nastaveni maximaini davky, u které bude
sériového prenosu. pouZita barva maximalni davky (pfi vy$3ich davkach bude

Kdykoli mizete vybrat: pouzita zvolena barva maximalni davky)

» Dolni limit mapovani davky aplikace [Pouze manuélni rozsah

» Stav fizeni davkovani — pouziva se k zobrazeni stavu . S .
N , e , barev] - pouziva se k nastaveni minimalni davky, u které bude
pfipojené fidici jednotky davkovani od jiného vyrobce. 0 T L,

Obr. 8-2: Rizeni davky od jiného vyrobce 2volena barva min. davky)

Obr. 8-3: MoZnosti produktu
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MOZNOSTI STRANKY NAVADENI

Pokud je sougasti systému fidici jednotka davkovani od jiného vyrobce, na strankach navadéni zobrazeni vozidla a zobrazeni pole k dispozici
dal3i moZnosti fizeni davkovani a mapovani.

Navéadéni pomoci obrazovky Stavovy panel
S fidici jednotkou davkovani od jiného vyrobce budou kromé Kromé standardnich moZnosti stavového panelu, vam dal3i informace
standardnich moznosti navadéni k dispozici také nasledujici o stavu fizeni davkovéani poskytne ikona stav fizeni davkovani
informace: produktu.
+ Vodici linie Prisludné informace o stavu se zobrazi po stisknuti ikony.
«Cemébilé - predepsana mapa pasma Cara ofraniceni 1. Stisknate ikonu STAV RIZENI DAVKOVANI PRODUKTU
+ Oblast pokryti — zobrazuje o3etfenou plochu a pfekryv: . @ .

<«4Zvoleno uzivatelem — Mapa oSetfeni a mapa cilové davky
oSetfené plochy zobrazuje barevné sloupce s ohledem na
zvoleny rozsah barev a vybranou mapu.

Obr. 8-5: Stav fizeni davkovani produktu

Panel navadéni
S fidici jednotkou davkovani od jiného vyrobce budou kromé
standardnich moznosti panelu navadéni k dispozici také nasledujici
volitelné informace:
» Skutecna rychlost oSetfeni — zobrazuje aktudini rychlost oSetreni
» Cilova aplikovana davka — zobrazuje cilovou aplikovanou davku
Obr. 8-4: Volitelné informace na Panelu navadéni

Stav Fizeni davkovani

@ Zelena = b&zny provoz

@ Zluta = systémové varovani (nespravna rychlost, tlak
a podobné)

‘ Cervena = systémova chyba (nespravna rychlost, tlak
a podobné)

Zadna ikona = Fizeni davkovani neni nainstalovano
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MOZNOSTI MAPOVANI

Zalozka moznosti mapovani na obrazovkach zobrazeni vozidla nebo
navadéni zobrazeni pole nabizi moznosti zobrazit mapy polygon,
mapy pokryti a mapy oSetfeni.

Mapovani polygonu a pokryti je dostupné, pokud byl vytvofen polygon.

Mapovani oSetfeni zalozené na GNSS je dostupné, pokud je

v systému zahrnuta fidici jednotka davkovani. Mapovani fizeni
davkovani mlze zaznamenat o$etfené plochy (pokryti) nebo kolik
produktu bylo pouzito a kde (oSetfeni), a mlze fidit aplikaci produktu
s jednoduchym nebo variabilnim davkovanim (s ohledem na
pfednastavenou cilovou davku a predpis).

POZNAMKA: Ped pouzitim mapovani prosim nastavte nebo ovéfte
moZnosti mapovani produktu v ¢asti Konfigurace ->
Produkt. Prectéte si vice o ,Produktu” v kapitole
Nastaveni systému.

Duplikovani a pfenaseni map

Mapy jsou uloZeny v datech tlohy. Pomoci nabidky Data ->

Data ulohy -> Spravovat, mohou byt data ulohy obsahujici mapy
duplikovana nebo pfesunuta do polniho vybaveni Fieldware Link,
takze je mozné mapy otevfit, prohlizet, upravovat, vytisknout

a presunout zpét na konzolu. Vice informaci se dozvite v ¢asti
,Sprava dat -> Data Ulohy -> Pfenos" a ,Sprava dat -> Data ulohy ->
Spravovat® v kapitole Nastaveni systému.

Pomoci nabidky Data -> Zpravy, je mozné generovat zpravy, které
obsahuji data a mapy z Ulohy, v rdznych formatech.

Chcete-li mapovat oSetfeni:
1. Stisknéte NAVADENI ZOBRAZENI VOZIDLA na dolni li$t& @
nebo NAVADENI ZOBRAZENI POLE [}
2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI MAPOVANI i pro zobrazeni
moznosti mapovani.
3. Zvolte jednu nebo vice moznosti:
» Mapa pokryti @ — zobrazuje plochy pokryté nafadim, bez
ohledu na to, zda byl produkt aplikovan
» Polygony @ - zobrazuje vSechny namapované polygony
» Predepsana mapa (L) - pfednastavena mapa, ktera fidici
jednotce davkovani poskytuje informace pro pouziti pfi aplikaci
produktu
» Mapa oSetieni (4 — zobrazuje, kolik produktu bylo aplikovano
a kde, pficemz pouziva barvy pro oznaceni Urovné vzhledem
k pfednastavenym nebo automaticky stanovenym Grovnim
maxima a minima
» Mapa cilové davky @ - zobrazuje rychlost o3etfeni, které
se fidici jednotka davkovani v jednotlivych oblastech pokusila
dosahnout
POZNAMKA: Mapa o$etteni a Mapa cilové davky nemohou byt
zvoleny zaroveri.

Obr. 8-6: Mapy pokryti, polygonu a cilové davky

Mapa pokryti
' Mapa pokryti zobrazujici plochy pokryté nafadim.

Mapovani na displeji
+ Oblast pokryti — zobrazuje o3etfenou plochu a pfekryv:
<4Modra — jedno oSeteni
<«Cervena - dvé nebo vice osetfeni

Obr. 8-7: Mapa pokryti
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Mapa polygonti
’ Mapa polygon( ukazuje vSechny namapované polygony.
Mapovani na displeji
+ Vodici linie
<4Modra - ¢ara ohraniceni polygonu
Obr. 8-8: Mapa polygonu s fizenim davkovani je k dispozici

Piredepsana mapa
Pfedepsana mapa je pfednastavena mapa, ktera fidici jednotce
davkovani poskytuje informace pro pouziti pfi aplikaci produktu.
Pfedepsana mapa obsahuje georeferenéni informace o davkach
produktu. Matrix Pro GS m(iZe pfi pouZiti kompatibilnich Fidicich
jednotek davkovani importovat data Glohy, ktera obsahuji pfedepsané
mapy pro aplikace produktu s variabilnim davkovanim (VRA)

Mapovani na displeji
+ Linie pasma:
<«P¥i pfiblizeni se k pasmu oSetfeni je Cerna.
<V oblasti o3etreni je bila.
<«Dalsi pasma majici stejnou davku budou rovnéz zobrazena bile.

+ Oblast pokryti — zobrazuje rlizn& pasma pfedepsanych davek:
<Zvoleno uzivatelem — barvy pasma jsou zvoleny pfi vytvofeni
pfedepsané mapy.

S pfipojenim polniho vybaveni Fieldware Link (verze 5.01 nebo

novéjsi) mohou uZivatelé importovat VRA Ulohy vytvofené v ramci

pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link a také exportovat data

Ulohy z konzoly, upravovat obsazené mapy za Ucelem vytvoreni

cilové davky nebo pfedepsané mapy a pfesunout je zpét na konzolu

pro pouziti dlohy.

POZNAMKA: Aplikace s variabilnim dévkovénim vyzaduje rozsiteny
reZimy ulohy. Vice informaci se dozvite v ¢ésti Moznosti
(Rezim ulohy) v kapitole Nastaveni systému.

Obr. 8-9: Pfedepsana mapa

Mapy osetieni a cilové davky

Mapa osetfeni (4 zobrazuje, kolik produktu bylo aplikovano a
kde, pficemz pouziva barvy pro oznaceni Urovné vzhledem k
pfednastavenym nebo automaticky stanovenym drovnim maxima
a minima

Mapa cilové davky @ zobrazuje rychlost oSetfeni, které se Fidici
jednotka davkovani v jednotlivych oblastech pokusila dosahnout

POZNAMKA: Mapa osetfeni a Mapa cilové davky nemohou byt
zvoleny zéroveri.

Mapa oSetieni
»  Mapa oSetfeni zobrazuje, kolik produktu bylo aplikovano a kde,
pfi¢emz pouziva barvy pro oznaceni Urovné vzhledem k
pfednastavenym nebo automaticky stanovenym trovnim maxima
a minima
POZNAMKA: Mapa o$etteni a Mapa cilové davky nemohou byt
zvoleny zérovei.

Mapovani na displeji
+ Oblast pokryti — zobrazuje oSetfenou plochu:
<Zvoleno uzivatelem — oSetfena plocha zobrazuje barevné
sloupce s ohledem na zvoleny rozsah barev a vybér mapy.
Obr. 8-10: Mapa oSetreni
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Mapa cilové davky
Mapa cilové davky zobrazuje cilovou aplikovanou davku, které
se fidici jednotka davkovani v jednotlivych oblastech pokusila
doséahnout.

POZNAMKA: Mapa osetfeni a Mapa cilové davky nemohou byt
zvoleny zaroveri.

Mapovani na displeji
+ Oblast pokryti — zobrazuje o3etfenou plochu:
<Zvoleno uzivatelem — o3etfena plocha zobrazuje barevné
sloupce s ohledem na zvoleny rozsah barev a vybér mapy.
Obr. 8-11: Mapa cilové déavky

Obr. 8-12: MoZnosti produktu

Cilové davky

Prednastaveni cilové aplikované davky stanovuje cilovou davku
produktu aplikované na hektar/akr. Toto nastaveni bude pouzito pro
vSechny aktivni dlohy.

Vybér rozsahu barev
Moznosti produktu konfiguruji maximalni/minimalni limity davky a
pfislusného zobrazeni barev pro mapovani.

1. Stisknéte tlaCitko na postranni li§t¢ KONFIGURACE .

2. stisknste [IEEN:

3. Zvolte:

» Rozsah barev — rezim pouzivany ke stanoveni davky pro barvu

maximalni davky a barvu minimaini davky.

<4 Automaticky — maximum a minimum bude stanoveno na
zakladé aktualnich hodnot aplikované davky nebo hodnot
cilové davky

<4Manuélné — maximalni a minimélni limity budou nastaveny
podle hodnot nastavenych u horniho limitu mapovani davky
aplikace a dolniho limitu mapovani davky aplikace

» Barva maximalni davky — pouziva se pro stanoveni barvy pro
maximalni davku. V rezimu manualniho rozsahu barev bude
tato barva pouzivana pro vSechny davky s hodnotou vy33i, nez
je horni limit mapovani davky aplikace

» Barva minimalni davky — pouziva se pro stanoveni barvy pro
minimalni davku. V rezimu ruéniho rozsahu barev bude tato
barva pouzivana pro vSechny davky s hodnotou nizsi, nez je
dolni limit mapovani davky aplikace

m www.teejet.com



MATRIX Pro 570GS  MATRIX Pro 840GS

PRILOHA A - KONFIGURACE SYSTEMU

Nize uvedena schémata ukazuiji typické konfigurace Matrixu Pro GS. Vzhledem k Siroké Skale moznych konfiguraci pouzivejte tato schémata
pouze pro referenci.

Obr. A-1: Matrix Pro GS se systémem autofizeni FieldPilot

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

Sada, montazni prvek RAM wipfisavka
90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626

Kabel CAN/napéjeci/datovy
(zahrnuto v sadé FieldPilot,
UniPilot nebo BoomPilot)

Anténa GNSS RXA-30 GPS
Prijima¢ GNSS RX520
Anténa GNSS GLONASS

&, Sledovani velikosti kapek (DSM) Sada rozhrani
" pro kontrolu tlaku

k baterii

k fizeni sekce ventilii

k fizeni sekce ventili

>
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2
o
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Obr. A-2: Matrix Pro GS se systémem autofizeni FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro

Matrix ProGS 570

Moznosti TeeJet CAN

%,—\ Kamera RealView
&

90-02349 (Matrix 570) 45-05626
90-02700 (Matrix 840) Kabel CAN/napajeci/datovy
(zahrnuto v sadé Sady FieldPilot,

UniPilot nebo BoomPilot)

=2, Modul volby videa

f=) ¥
kRS-232 &P @ &

» Modul senzoru zpételékx' N

Anténa GNSS RXA-30 GPS (nepouzivejte se systémy FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro)
Pfijima¢ GNSS RX520 PR .
Anténa GNSS GLONASS 5. Sledovani velikosti kapek (DSM) Sada rozhrani

pro kontrolu tlaku

k baterii
% ; - k fizeni sekce ventili

45-05897 — SDM 15 Sekce Popruhy

7805098 — Ridici modul sekci (SDM)

k fizeni sekce ventilti

45-05986 — Ethernetové rozhrani RJ5 na Conxall

€

~2

65-05251 — Konzola SCM Pro Flat

78-08097 UniPilot Pro
78-08098 Hydraulické odemknuti
78-08095 Hydraulické/RTK odemknuti

45-10172 - Svazek SCM Pro

| -

45-08101 — Koncovka V* P

3/ 65-05246 - sada antirotacni svorky
E"\»“ D UniPilot Pro, obecna

~>791-05023 — Souprava UniPilot Pro.
NEBO Antirotagni ¢ep

77777 45-10166 — Svazek UniPilot Pro

Svazek fidiciho ventilu konkrétniho
vozidla FieldPilot Pro

Ventil fizeni specificky
pro vozidlo

FieldPilot Pro &

Senzor tlaku
16-05022 -
Senzor Ghlu volantu

32-04020 — Nozni vypina¢

2-04059 ~ Nozni vypinat
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PRILOHA B - NASTAVENI NABIDKY KONZOLY MATRIX PRO GS

Tato priloha obsahuje kromé nastaveni nabidky konzoly Matrix Pro GS  Kli€¢ symbol(
také nasledujici: Tyto symboly v nasledujicich tabulkach uvadéji, zda jsou nastaveni

+ Nastaveni dostupna s aktivni tlohou. dostupna béhem aktivni tlohy:

+ Nastaveni, ktera mohou byt provedena v ramci samotné konzoly
Matrix Pro GS, nebo pomoci softwaru pfipojeni polniho vybaveni
Fieldware Link.

+ Nastaveni, ktera jsou obsazena pfi exportu na pfislusny profil
z konzoly Matrix Pro GS nebo z pfipojeni polniho vybaveni
Fieldware Link.

v" Dostupna béhem aktivni tlohy

x Nedostupna b&hem aktivni ulohy

<« Ziskano z konzoly s profilem

P Ziskano ze softwaru Fieldware Link s profilem

Nastaveni konfigurace

Muze byt upraveno v Ulozit do exportovaného profilu v

Pripojeni polniho Pripojeni polniho
», Dostupné s vybaveni vybaveni
J\ Nastaveni konfigurace aktivni Glohou Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link

Typ stroje x v x v <

Vy$ka antény GNSS. x v v v v

Typ néfadi x v v v v

Symetrické rozloZeni nafadi. x v v v v

Moduly vystupu vice sekci.... x v v v <

Pocet sekci naradi x v v v v

Cinny/pracovni zabér. x v v v v

Sledovani VElIKOSt KaPEK ...........c..evuiireririesiscieess e 4 v x v <

. Aktualni tryska x v v <

Vybertrysky Reset trysek x v v <

POUZItA VYSIraNa........oorrvvicvis s v v x v <

Cas vjezdu v v x v <

Cas vjjezdu.. v v x v <

Povolit BoomPilot pfi zpatecce. v v x v <

Rezim spusténi BoomPilot ... 4 4 x 4 <

Ikona BoomPilot v v x v <

Zp0Zdéni SIgNAIU ZPAIEEKY .......ccvvvivrcieiecere s v v x v <

Smér odsazeni naradi na linii x v v v v

Vzdalenost odsazeni nafadi na lini x v v v v

Naradi - Smér laterainiho odsazeni naradi x v v v v
Pfimy rezim , . P

Vzdalenost laterainiho odsazeni naradi x v v v v

v v v v v

Doba zpozdéni zapnutilivypnuti. v v v v v

Typ nastaveni: TeeJet x v v v v

Vzdalenost odsazeni od antény k diskim na linii. x v v v v

Smér laterainiho odsazeni naradi x v v v v

Vzdalenost laterainiho odsazeni naradi x v v v v

v v v v v

v v v v v

. Vzdalenost odsazeni rozmetani..... x 4 v v v

Rezim Odsazeni sekce x v v v v

rozmetadla Délky sekce < v v v v

Typ nastaveni: OEM x v v v v

Vzdalenost odsazeni od antény k disk(im na linii. x v v v v

Smér laterainiho odsazeni naradi x v v v v

Vzdalenost lateralniho odsazeni n&fadi x v v v v

Vzdalenost k zapnuti/vypnuti x v v v v

Odsazeni zapinanilvypinani sekce ... x v v v v

Pokracovat...
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MATRIX Pro 570GS  MATRIX" Pro 840GS

Muze byt upraveno v Ulozit do exportovaného profilu v
Pripojeni polniho Pripojeni polniho
o, Dostupné s vybaveni vybaveni
N Nastaveni konfigurace aktivni Glohou Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link
Smér odsazeni sekce 1 na linii. x v v v v
Vzdélenost odsazeni sekce 1 na lini x v v v v
Nétadi Rezim Smér lateralniho odsazeni N&Fadi ................cooeevvrerervvrrrnnns x v v v v
... stfidavého Vzdalenost lateralniho odsazeni naradi .. x v v v v
(pokracovani) o .
usporéadani Prekryv v v v v v
Doba zpozdéni zapnutiVypnuti..........ccceererreireinienieeninen. v 4 v v v
OdSazZENT SEKCE........vvurveireicieirsciiee e x v v v v
UMISIENT MAPOVANT «....cvoirrieiiie et nes v v x v <
NAZEV UMISTEN ..o veveercereeee e eeeseeees v v x v <
Smér odsazeni umisténi mapovani na linii v v x v <
Vzdalenost odsazeni umisténi mapovani na lini . v v x v <
Smér lateralniho odsazeni umisténi mapovani.................... v v x v <
Vzdélenost lateralniho odsazeni umisténi mapovani........... v 4 x v <
SR NAVATENT ..o x v v v v
Intenzita LED v v x x x
Rezim zobrazeni.. v v x x x
ROZIEE LED ...t v v x x x
Externi svételny panel v v x x x
s Intenzita LED externiho svételného panelu v v x x x
Navadéni a . . I
L Intenzita textu externiho svételného panelu...........cc.oeevvveeceverecerseireeeseiens v v x x x
mapovani . .
Stranova Uchylka (externi panel).. v v x x x
Cislo fadku (externi panel) v v x x x
Rychlost (eXterni PaNEl)...........c.eeeerereereieeinrireeisrireeisseeeseeeessseseessseeees v v x x x
Skute¢na davka (externi panel).... v v x x x
Cilova davka (externi panel).. v v x x x
Aplikovany produkt (externi panel)... v v x x x
TYP GNSS....o bbb x 4 x x x
POIt GNSS ...t x v x x x
Pfijimag Pfenosova rychlost GNSS. x v x x x
GNSS, Informace o stavu GNSS... v v x x x
KONfIQU-TACE  PrOGraM.......ccocuueiiieuaiiiiiasiiiesiicssiie s x v x x x
x v x x x
Zobrazit tlacitko aktualizovat polohu GNSS ... v v x x x
Video Kamera zPéte(:ky ............................................................................................. v v x x x
NaSEAVENT KAMEIY......ouveuiireirrieeierieieeisiesi s v v x x x
Maximalni jmenovity tak ............c.coorenciercriicriinciecines v 4 v v v
Senzor tlaku L
Senzory oM Alarm nizky tlak.... v v v v v
Alarm vysoky tlak.. v v v v v
Nézev produktu x v v v v
Konstanta trysky.. x x v > v
Produkt* Barva m?xim:éllni davky .. v v x v <
Barva min. davky v v x v <
Rozsah barev .. v v x v <«
Horni/dolni limit mapovani davky aplikace .. x 4 x v <«
POVOIIZAKAZAL ...t x v x x x
o Hardwarové rozhrani x v x x x
Rizeni davky L
. Komunikaéni protokol x v x x x
od jiného .
i . ReZim fidici jednotky .. x v x x x
vyrobee Rychlost sériového penosu .. x v x x x
Stav regUIAtOrU AVKY .........ccvvviueiririiniiiesesss s v v x x x
PokraCovat...

m www.teejet.com



MATRIX Pro 570GS  MATRIX Pro 840GS

Muze byt upraveno v Ulozit do exportovaného profilu v
Pfipojeni polniho Pfipojeni polniho
>, Dostupné s vybaveni vybaveni
N Nastaveni konfigurace aktivni Glohou Matrix Pro Fieldware Link Matrix Pro Fieldware Link

Novy . x v x x x
Nadist ... x v x x x
Editovat x v x x x
Spréava vozidel Kopirovat.. x 4 x x x
Automatickd Kalibrace ...........c.coveeeureermeeneeneeneeeisereei x v x x x
Upravit v v x x x
Smazat x v x x x
RUCNT VYPNULT.....oocvice i x 4 x x x
o Agresivita motoru v v x x x
Autorizen Ville UniPilot Pro v v x P P
s systemem Odezva fizeni 4 v x x x
FieldPilot Pro Uoravit Agresivita sméru jizdy v v x x x
nebo P Chyba stranové tchylky v v x x x
UniPilot Pro POFIZENT NKY v.rre v v v x x x
Odezva zpatecky v v x x x
Kalibrace néklonu.... x v x x x
Kalibrace senzoru thlu volantu (WAS)...........cccevvcniininnes x 4 x x x
Vybrat QI hOANOLY.........oreeeciiieriierieeciseese s v v x x x
MaXimAINT DOP ..o 4 4 x x x
ReZim pfevazeni.... v v x x x
Rezim servisovani . v v x x x
PFtOMNOSt OPEIALOrA........cvuiveciici et 4 4 x x x
Povolit/zakazat asistované/automatické Fizeni.................ccoooeeeevvviiisssccrviinnnne, v v x v <
TYP VENLIU oo x 4 x 4 <
Nastaveni Frekvence ventilu x v x v <
ventilu Minimalni cyklus vykonu levy/pravy. x 4 x v |
Maximalni cyklus vykonu IeVy/pravy............oevveeneernieeenns x 4 x 4 <
Nastaveni hrub&ho Fizeni ...........cccvvvivrnrrnininiserees 4 4 x 4 |
Nastaveni Nastaveni jemného fizeni 4 v x v |
o fizeni Pasmo necitlivosti v v x v <
Autofizeni PFEEZNA KOTEKCE.......c oo v v x v <
TESEVENLIU. ... x v x v |
Diagnostika VENLIIU ........covvueirrirciiecei s x v x v <
Moznosti Senzor otACENT VOIANU..........cvvrveeririrerieeieeeieeeieni x v x v <
Povoleno/zakazano ... x v x v <

Senzor )
natogeni kol Kalibrace senzoru v 4 x 4 |

i . o

Kalibrace Na linii ............o.coeevveerrreeeeeeeerneeiesneseeessesesesenees v v x v <«
Korekce POVOIBNO/ZAKAZANO ... x v x v <
naklonu ROVING POIE......ouieirieiiiie sttt x v x v <

*Dostupny pouze pokud je soucasti systému Fidici jednotka davkovani od jiného vyrobce.
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MATRIX Pro 570GS  MATRIX" Pro 840GS

Nastaveni spravy dat

astaveni spravy dat Dostupné s aktivni tlohou

Data ulohy

Zpravy

Moznosti

Nastaveni
stroje

Prenos
Sprava x
x
Ulozit PDF x
Ulozit KML x
UloZit SHP x
UI0Zit VEECANY tYPY ... s x
REZIM TIONY ... s x
v
Prenos v
v
v
Kopirovat v
Sprava Smazat v
UloZit 4
Nagist x

Nastaveni konzoly

>
Nastaveni konzoly Dostupné s aktivni tlohou
, Ud@JE 0 SYSEBMU...vvvveeeeeeeeeeeeeeeseseeeee e eessesessssssssssssssssssssssssssseeeee v
Popis 1 v
Barevné schéma v
Intenzita LCD v
Displej No¢ni rezim v
Snimek ..... v
Kalibrace displeje v
.y Jednotky ... v
Mistni ) Jazyk ... v
nastaveni . i
Casové pasmo v
Hiasitost HIGSIOSE ZVUKU .....cooec s v
zvuku
DEMO GNSS  SHAM ...t v
. BoomPilot pro rozmetadlo .............oorrreeerirriiii e v
f?]ﬁﬁg‘m’a“' Rizeni davky od jiného vyrobee. . v
FieldPilot Pro / UniPilot Pro v

Nastaveni nastroji

° ° Nastaveni nastrojii Dostupné s aktivni Glohou
Nagist ZAFIZENT oo x
software SOFWATE ..o eees e eeeeses s e s s seseeeseese s ees e essseeeeseresseeeesneseseone x
Dobliik Kalkulacka v
opinky Prevodnik jednotek v

m www.teejet.com




MATRIX Pro 570GS  MATRIX Pro 840GS

PRILOHA C - SPECIFIKACE JEDNOTKY

Rozméry Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0 x 18,0 x 6,0 cm
Hmotnost Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Konektor Pfikon/CAN 8 polovy Conxall
Kamera 5 polovy Conxall
Rychlost/stav 8 polovy Conxall

VAROVANI! Nékteré originélni konzoly Matrix jsou vybaveny 4pdlovym kabelovym pfipojenim. 4 polové a 8 pdlové kabely

nelze vyménit.

Prostfedi Uloziste -10az+70 °C
Provoz 0az+50 °C
Vlhkost 90 % bez kondenzace
Displej Matrix Pro 570GS Rozliseni 320 x 240, 14,5 cm
Matrix Pro 840GS Rozli$eni 800 x 600, 21,3 cm
Vstup/vystup USB 2.0
PoZadovany pfikon <9 Wpii12V DC

PRILOHA D - NASTAVENI ROZSAHU

Stisknéte nazev moznosti jakékoli polozky v nabidce, chcete-li zobrazit definici a Skalu hodnot této polozky.

Obr. A-3: Priklad informacéniho textového okna
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MATRIX Pro 570GS  MATRIX" Pro 840GS

PRILOHA E - KOORDINACNI SYSTEM UTM A PASMA

Matrix Pro 570GS a Matrix Pro 840GS pouzivaji ke koordinaci systému sledovani mist vykonu tloh Univerzaini transverzaini Mercatordv
systém souradnic (UTM). Koordinaéni systém UTM déli povrch Zemé na Sedesat ocislovanych pasem ve sméru sever-jih, ktera jsou dale
rozdélena na Sifkova pasma oznacena pismeny (viz zobrazeni nize).

Obr. A-4: Koordinacni systém UTM — globalni

Konzola Matrix Pro GS tedy sleduje pasma UTM, ve kterych jsou jednotlivé lohy oSetieni provadény. Tyto Uidaje o pasmech jsou pak pouzity k
ureni, zdali loha m0Zze byt zahajena nebo mize pokradovat, nebo k nalezeni ulozené Ulohy, ktera se nachazi nejblize aktualni poloze vozidla.

Pokud se zvolena uloha nachazi mimo aktualni nebo sousedni pasmo UTM, vedle funkce Vzdalenost se zobrazi ,Mimo rozsah*

Budou zakazany funkce LI nebo .

Pokud zvolena tloha nema zadné nahrané informace, funkce Vzdalenost ukaze ,Zadna data“.

m www.teejet.com



UZIVATELSKA NASTAVENI 2
leejet

TECHNOLOGIES

MATRIX PRO GS \

Pokud chcete zadat pokyn, odstrarite znacku zatrzeni u moznosti Pouzit vychozi nastaveni.

OBSAH
HLAVNI STRANKA -> ULOHA 105 SPrava VOZIAE! .........vecvececeieieeceeee e eeenee e, 118
i Vybrat QI hodnoty ..o 120
NASTAVENT KONFIGURACE 106 Autofizeni 121
Naradi 106 Korekce naklonu 121
Moduly vystupu Vice SEKCI ........covverieiiieiiiiiiieice e 108 NASTAVENI KONZOLY 122
PEIMY TEZIM 1. 108
Rezim rozmetadla — Teedet........ccocoveiiveriiiiiiiieeeea (OEE N ASTAVENI NAVADENI 123
Ee?m rc:vz:et?sla - OEde',m: ................................................ 1111? Panel navadan 123
" ezm st a"e,;’vus,p”a BN s VOUICH HNIE .o 123
apovani a navadéni .
Ohrani€eni a polygony .........cccooveeiennieeessee e 123
Konfigurace pfijimace GNSS 115 palygony
Video (AIW SPRAVA DAT 124
Senzory -> Senzor tlaku IOM 116 Data tlohy 124
I?rodu,kt, o ) 17 MozZnosti 124
Rizeni davky od jiného vyrobce 117 Nastaveni stroje 124
Autotizeni s FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro........c.coueneeeen. 118

HLAVNI STRANKA -> ULOHA
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o

98-01547-CZ R0 m



| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

8l

Ll

9l

Gl

145

€l

4

0l

‘W' Zau Isien g

JSNW 1988 Y08$A |ZaWzo)
9M0X[8] "W 0'GL - 0°0

al 10%9s noaloupal oud
1Z8WZ0Y :Jo%9S 89JA

‘wo'eL-0')

| :90¥0s eupap W 9/G9'c / 89jed ) Jgqez junooeud/fuur)
0g-1 G Ipejeu |o)8s 18204
ougzeyez ‘0usjor0d 0UBj0A0d IpeJeu 1usZ0jZol 9XoLBWAS

fuazojzol
9AEPIIS ‘O|PEISWZOY ‘QUACY QUAOY Ipejeu AL
wo'ol-0 wig'e SSNO Augjue exsia

fnosed
‘Anognory ‘uoyod Jupsid uoyod Jupaid alons dA|

fweuzod JuUdAB)SBU JudAe)seu guagniodoq 1}SOUZON/yeszoy JUDAB)SBU JUIBAO]
1zoyafa yiznog
IpeseN

SOSS NSSSNSNSNSNSSSNSNSSSN SN

98-01547-CZ RO

3DOVHNOIINOM INFJAVLISYN m



TEEJET TECHNOLOGIES

-

ZIVATELSKA NASTAVENI

~

U

Ayweuzod

ludAejseu

120y9fA y1znog

JuaAe)seu euagniodoq

1}SOuZo[\/yeszoy

lUsAejseu juleaoj

\> 098 004 - 0'0 098 00 fygaredz nieubs jugpzodz
\> ouezeyez ‘0us|on0d ous|onod j0|ldwoog euoy|
\> ouezeyez ‘0us|on0d 0Us|oA0d jolldwoog jugignds wizey
\> ouezeyez ‘0us|on0d 0us|oA0d 9999}edz 14d JojIdwoog }joA0d
\> 995 0'0L — 00 095 00 npzalfn sed
\> 088 0'0L — 00 085S 00 npzala sep
\> ouezeyez ‘0us|on0d ouezeyez eyelsiA ejznod
\> wo 0'00S £ —0'} wo 9609 yoshly dnjsazoy
Gt
[4i
(%3
o
. 14 Ayshi guaneseupsid e exshi juleniny <- AysAl J9afA
\> ouezeyez ‘ous|on0d ouezeyez ¥adey jsoyien lueAopa|S
VA 08
VA 62
VA 8
) 2
\> 14
) .
\> 144
\> €
\> 144
\> 4
\> 02
\> 61

98-01547-CZ RO



-

-

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

TEEJET TECHNOLOGIES

fjweuzod JuaAe)seu

1zoydfa yiznog

JuaAe)seu euagniodoq

1}Souzo|\/yeszoy

JuaAB)SeU JuIeAO]

\> wo'sL-00 wo'o JUB}BWZOJ |USZESPO }SOUS[EPZ/
\> 098 0°0L - 0'0 098 00 nnudAa Jugpzodz eqoq
\> 998 0°0L - 0'0 098 00 n)nudez 1uapzodz eqog
\> % 001 ‘% 05 ‘% 0 % 00} Mpyeld
\> wo'oL-00 w0 |peJjeu Juszespo oyjujesale| }Sous|epzA
\> oneldA ‘0A8|A OASIA IpeJeu 1USZeSpO oy|u[eIsle] JOWS
\> wo'0s-00 wo'o llull eu winxsip ¥} Augjue po JusZespo JSouslepzA
\» N30 19raaL Jores] juanejseu dA|

unpresN @) 1unppy
}or99] — e|pe)aWZo) Wizay

Mweuzog |udAB)Seu

120Y9£A y1znog

JudAejseu eudgniodo(

1}souzoj\/yeszoy

JUBAB)SEU JUIBAO)

\» 095 0'0L — 00 0985 0} 1inudAn Jugpzodz eqoq
\» 089S 0'0L — 00 09S (') ninudez Jugpzodz eqog
\» % 001 ‘% 05 ‘% 0 % 001 Mayald
\» wo'oL-0 wo'o JpeJeu JUsZespo oyjujeisie] }SOUSIEpZ/
\> oneld) ‘0ns|A OAJIA IpeJeu JUsZeSpO Oy|u[eIale] JOWS
\> wo'0s-00 wo'o liul] eu Jpejeu Juszespo Jsous|epza
\> poJdA ‘pezA pezp liuf| eu Jpejeu Juszespo Jaus

unpresy @) runppy
wizal Awid

19)9s 99IA ndnysAA Ainpoy

98-01547-CZ RO



TEEJET TECHNOLOGIES

-

-

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

Lo

7

74

44

L e

4

' 6l

"8l

v

Lol

LGl

Lyl

Lel

L

0l

L wo'sL-50

wgo Juelawzol Ayjeq

SSNSSSSSSSSSSSNSNSSSNSSSSS

W 0'GL—0'0:0€ —Z 9%3S
|uazespQ w 0'0 ApzA ;| 80%9S wo'o 90)9S JUsZeSpO

Ajweuzod uaAe)seu JudAejseu eudgniodo( 1)SOUZO|\/yeszoy IUBAB)SEU JuJeAo]
120yafA yznog

98-01547-CZ RO m




| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

Mweuzod

1udAejseu

120y9fA yznog

JuaAe)seu euagniodoq

1}SOuZo[\/yeszoy

1UdAejseu Juleaoj

\» 25
\» 0l
/ | 6
/ | e
/ | L
/ | K
/ | K
/ | oy
/ | e
/ | e
/ T

do : wo'sL-00 wo'o 20yas ueudAaueuidez uszespQ
\> wo'sL-00 wo'o 1InudAn ¥ )sousiepzA
\> wo'sL-00 wo'o nnudez ¥ jsous|epzA
\' wo'olL-00 wo'o Ipejeu JUSZESpO oyjule.sie| JSous[epz
\> oneld)\ “‘ons|A OASIA Jpe,eU |USZESPO OyjuBIS}e]| JoWS
\> wo'0s-00 wo'o llui| Bu winysip ¥ AUgIUE PO JUSZESPO JSOUB[BPZA
\> N30 9ereaL Jores) jusAgjseu dA|

unpresy (@) runppy
30 - elpE}oWZ0) Wizay

0¢

6¢

8¢

Lc

Ajweuzod

SSNSS

1UdAejseu

1zoyafa yiznog

m 4
JuaAe)seu euagniodoq

1}SOuZo|\/yeszoy

JuaAB)SeU JuIBAO]

98-01547-CZ RO



| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

Ajweuzod

1udAejseu

120yafA yiznod

JuaAe)seu euagniodoq

1}SOuZo|\/yeszoy

JUaAR)SEU JUIBAO)

\> wo'ol—-00 wo'o IpeJeu 1uazespo oyjujelsle| }Sous|epzA
\> oneld)\ ‘0ndIA OASIA IpeJeu |usZespo oy|u[elsle] JOWS
\> wo'0s-00 wo'o Il BU | 80Y8S JUSZESPO JSOUB[ePZA
\> paydA ‘pezp pezp IlUI| BU |, 82Y9S |USZESPO JOWS

unpreey @) 1unppy
luepejodsn oyaaeplils wizay

0¢

6¢

8¢

Lc

9¢

*14

14

€C

[44

(14

0¢

6l

8l

Ll

9l

Gl

145

€l

Ajweuzod

SSSNSSNSSNSN SN SN S SN SS

ludAejseu

120yafA yznog

m A’
JuaAe)seu euagniodoq

1}SOUZO[\/yeszoy

1UsAejseu Juleaoj

98-01547-CZ RO



| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

€C

44

14

4

6l

8l

Ll

9l

Gl

14

€l

¢l

0l

W Q'L =0'0:0€ - 2 8%es

SSSTSSNNSNSNNSSNSNSSSNSNSNSSSSS

fjweuzod JuaAe)seu

12oyafA yznog

l w 0'0 ApzA @} 90498 w0 80Y8S JuszespQ
'09S 001 —0'0 098 (') ninudAa Jugpzodz eqoq

'09S 0'0L — 00 098 (') ninudez jugpzodz eqoq

% 001 ‘% 05 ‘% 0 % 00} Mayeld

JuaAe)seu euagniodoq

1}SOUZo|\/yeszoy

JuaAB)SeU JuIeAO]

98-01547-CZ RO



| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

1udAejseu

JuaAe)seu euagniodoq

1}SOuZo[\/yeszoy

Juglsiun jzoyofA
IU3AB)SEU JuJeAo]

Juenodew
\> wo'0s-00 wo'o juglsjwn Juszespo oyjujeJaje| }Sous|epzA
\> oneidA ‘0AgIN 0A3JA | IueAodeuw Ju)siWn JUSZESPO OyJU[eIdle| JWS
¢ luepez
\> w 0‘0S - 00 w0‘o eu JupAodew |ugjsiwin JUSZESPO JSOUSBPZA jelenizn
\> pald) ‘peza peza Ilul] eu JueAodeW JU)SIWN JUSZESPO JOWS
\> € 9I9i_AiZN Jugpez jugisjwn ASZeN
Jjuenodew
\> wo'0s-00 wo'o juglsjwn Juszespo oyjujeJaje| }SousepzA
\> oneldp ‘0A9IA OA3|A | Iuerodew Jugisiwin JUSZESPO Oyjules)e] JaWS
¢ luepez
\> wo'0s-00 W' | il eu jugaodew Jugjsiwin JUSZeSPO Jsous|epz |91eAIZN
\> pald) ‘peza peza Ilul] BU JueAOdEW JU)SIWN JUSZESPO JQWS
\> ¢ 9I9i_AiZN Jugpez jugisiwin AszeN
Jjuenodew
\> wo'0s-00 wo'o jugjsjwn Juszespo oylujeJaje| }Sous|epzA
\> OABIdA ‘0ABIA OASJA | lueAodew Ju)siWn JUSZESPO OyjuleIale| JQWS
| luepez
\> w005 -00 w00 | Iuj eu jueaodew JUBISIWIN JUSZESPO JSOUSIBPZA [o1enizn
\> paJdA ‘peZA peza IIul] eU JueAOdBW JU)SIWN JUSZESPO JOWS
\> | S|8jeAizn Jugpez jugisiuin AszeN
\> G- | d8jeAizn

juenodew Jugjsiwn

jugpeAeu e jueaodely

0¢

6¢

8¢

LC

9

414

SSSNSNSNS

ludAejseu

120yafA yznog

174
JuaAe)seu euagniodoq

1}SOUZO[\/yeszoy

JUsAB)SBU JUIBAO]

98-01547-CZ RO



| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

1udAejseu

120y9fA y1znog

JuaAe)seu euagniodoq

1}SouZzo[\/yeszoy

v SI9jeAizn juepez

lUsAejseu juleaoj

JUg)SILLIN ABZEN

\> ouezeyez ‘0Us|oA0d ouezeyez (joued juisixa) npod Aueroydy
\> ouezeyez ‘0Us|oA0d ouezeyez (Ioued juiaixa) BYARD BAO|ID
\> ouezeyez ‘ousjor0d ouezeyez (loued jue)xa) eYABD BUDSINYS
\> ouezeyez ‘0Us|oA0d ouezeyez (joued juis)xa) 1S0jyokY
\> 0OUBZE)EZ ‘0UB|0AOd ouezeyez (jpued juieixe) nype; 0l
\> OUBZE)EZ ‘0US|0AOd 0UB|oAOd (1eued juleixa) BYIAYON BAOUBLS
\> % 001 =% 0 % G2 njeued oyguB}RAS oyjuIB)Xa NXa) B)ZUBHY|
\> % 00L =% 0 % Sz njaued OUgu|a}eAs oyjuIslxe Q37 BlZusu|
\> ouezeyez ‘0Us|0AOd 0UB|OAO [oued Aujsjns |uleix3
\> wo'e-100 woy'0 d31981zoy
\> O[PIZOA ‘Yapey xepey 1USZRIq0Z WIZoYy
\> %00L-%0 % G2 @37 eyzusyy|
\> wo'sL-0 W 88z'gl |ugpeAeu XIS
Juerodew
\> wo'0s-00 woo 1UIsjWn |usZespo OyjuleJsie| JSoUs[epzA
\> oAeJdA ‘OABIA OA9|A | Iuerodew JuiSIwN JUSZESPO Oyjulels)e] JaWS
‘ ‘ . G Jugpez
\> w005 -00 W Q'0 | 1w eu juerodew JUiSIWN JUSZESPO JSOUBIEPZA oAz
\> paJdA ‘peza pezp JIUI] BU JueAodew Jug)siwn JUSZespo JoWS
\> G 9[8jeAizn Jugpez lugisiwn AszeN
Juenodew
\> w0‘0$-0°0 woo 1SN |USZESPO OyuleJs)e| JSOUs[epzZA
\> oAeJdA ‘OABIA OAS|A | IueAodew JUISILIN JUSZESPO Oyjuleld)e] JaWS
‘ ‘ ‘ ¥ lugpez
\> w005 - 00 W Q'0 | 1w eu juerodew JURISIWN JUSZESPO JSOUB|EPZA oAz
\> paJdA ‘peza pezp JIUI] BU JueAodew Jug)siwn JUSZeSpo JoWS

98-01547-CZ RO



-

-

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

TEEJET TECHNOLOGIES

ouBzeyez ‘0us|on0d

ougzeyez

SSNO nyojod jeozifenjse oxie )izeiqoz

olsi9 outads

4

N d luAjeussy

SSS

0[s12 §oL108dS ‘Axonewoiny

Aonewony

Ndd

[9PON

LN owsed

aew)id aziap

oeuwlud

VOO Ell[eAy

N&d SSNO

NAEJS 0
dOQH  @oewlo|

91Zp 18904

ZH0'0Z-ZH 00

ZH 0l

91A180|yoki erojeq

ZH0'0Z-ZH 00

ZH 0l

V99 1S0|yoki erojeq

nsojyoAl grosousyd Ae)S

1S0JyoAJ BAOSOUB)d

(zH G +00Z 61) elewod

Ayweuzod

1udAejseu
120yafA yznog

JuaAe)seu euagniodoq

“(ZH 01 + 002 G11) BlUoAY (zH 01 + 00Z G11) ElYoAY SSN9 1s0jyoki eAosousld
JuIBIXg ‘Juseiu| Juieu| SSND Hod

8d9a ‘sveas
‘SSYNOT19 ‘Sd9 alnpeza SSYNO19 'Sd9 SSN9 dfL

1}SOUZO[\/yeszoy

1UdAejseu JuleAoj

SSND 32euwifiid adeinbyuoyy

98-01547-CZ RO



| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

Ajweuzod

IUdAe)Seu

1zoydfa yznog

JuaAe)seu euagniodoq

n4eq 0’00} - 0'0 neq 0'GL e Aosha wiely
n4eq 0'00} - 0'0 14eq 0°0 e fyziu wiely
nIeq 0'0g - 1'0 nieq 0'ol el Anaouswl jujgwixepy

1}souzol\/yeszoy

JuaAB)SeU JuIeA0)

INOI N)jej} 10Zzuas <- >LON=wm

Ayweuzod

1udAejseu

120yafA yznog

JuaAe)seu euagniodoq

1}SOUZo[\/yeszoy

1UdAejseu JuleAoj

(°)
@
2

>
116

JUATYEIN ‘JUNIY JUAYEaN 9u8081q0
y 2 T wwesn | eeedz
JUAIYEIN ‘JUNIYY JuAIYESN 9ua0BIq0
y 2 N oy | wwesn | egepdz
JUAIYESN ‘JUNYY JuAIYESN 9u808Iq0
y . ooy | wwesn | egeedz
JUAIYESN ‘JUNYY JuAIYESN 9u80eIq0
y . oy | wwesN | epeedz
JUATYESN ‘JUNIY uABYESN 9u8081q0
y . e sy | wwesn | epeedz
JUATYESN ‘JUNIYY JUAYESN 9u8081q0
\> JUATYESN ‘JUNIYY JuAYEaN expaiedz
JUATYESN ‘JUNIYY JuAYEaN 9U8081q0
y 2 T wwesn | eeedz
JUAIYEIN ‘JUNIYY JuAIYESN 9ua0BIq0
y 2 N oy | wwesn | egepdz
\> ouezeyez ‘0usjoAd ougzeyez Ax0918dZ RISWEY

98-01547-CZ RO



| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

JUBAOXAEP JUSZIJ AB)S

00261
‘0096 :Uoja] 0id IsOUZOp

00261 ‘0096
964031 PI 01d fisouzop

0096 :#¥8rL 0.d nsouzop
0096 :000GH 01d #SOUZOW

0096

nsouayd 0yaAoL9S 1SO|YoAY

eujedey| ‘euerojnuels

:u0j] oid psouzop

UJUBAB|BI

1UBN :g6U9BL PI 0Jd SOUZOW
[euadw] ‘eHN ‘HnL

‘SN ‘IS 7¥8rL 0id SOUZOW
AyAngow ojpejswizoy

Yl ‘onfoun ‘geoyisod
‘000GHT 02d #souzop

QBAONISOd

Aoupal oiply wizey

uoyel
‘86Y9aLPIN ‘p¥8rL ‘000GHT

000SH1

|0)030.d JUgENIUNWOY

Arogs ‘Nvo

fnousg

JUBIYZOI QAOIBMPIEH

Ajweuzod

SSSS

1udAejseu
1zoyafa yznog

JuaAe)seu euagniodoq

ouezeyez ‘0usjoA0d

1}Souzo|\/yeszoy

ouezexez

JuaAB)SeU JuIeAO]

3>qo44A oyaulf po Hjaep Juaziy

80qoufa oygull po Ayaep Juszly

aoeyde Axaep jueaodew ywi ujoQ

aoeyide AyAep jueaodew }|

JuI0H

aujenuepy ‘Ayonewoiny

Ayonewoiny

AdJeq Ueszoy

elpow 3i2AS

fynep "uiw ealeg

2JPOW SABW |

AP JUjBWIXEW BAIRY

Ayweuzod

1udAejseu

120yafA yznog

JuaAe)seu euagniodoq

1}SOUZO[\/yeszoy

1UdAejseu JuleAoj

npnpo.d AszeN

»inpo.d

117

98-01547-CZ RO



| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

oneldp ‘0AsIA

0id WOS 1USZeSpo oyjulelale| JaWS

w8y0e - 00 llul] BU 01d NS |USZESPO }SOUBIBPZA
paldA ‘pezp Il BU 01d WOS 1USZESPO JoWs
wo'0z-00 Augjue eyshp
w8y0'c - 00 Augjue Juszespo oyju[elale| ISoUs|epz/

oneJdA ‘0ABIA

Augjue juszespo oyjulelsle| JawS

wey0'c — 00 I| eU AUglue JUsZespo JSoUs|epzA
paJd) ‘pezA iUl eu Augjue Juszespo Jaws
wo'0z-00 10AZOY

0S| fpeay del oy

‘Kpeay 1e8)SlI8IU| ‘N — OIPIZOA ‘Apeey JeI| 0INY ‘Z8pINg
-ojny ‘Apeay apin9naay ‘oid 10jidiun ‘AoinelpAy — jupepuels niojeinBas dA|
2U23GQ ‘92q0JAA 0id eXoyIoads B|PIZOA [9POJ

BU28QQ ‘92q014A 0.d exdlI0ads

e|pIZoA BYQeUZ

Ajweuzod

fnosed ‘genoxpey
‘BAOYISO ‘OMAIN Joreold ‘Auenouiquioy ‘Arognoly

SISSSOSSSSNSSSNSS

JuaA)seu JuaAe)seu euagniodoq 1}SOUZOJ\/yeszoy

120YyaAa yznod

e|pizon dA}

yneidn . fnoN
BIDIZOA [0id

‘B|PIZOA ABZEN

|opIZoA eAeidg

Ayweuzod

JuaAe)seu JuaAe)seu euagniodoq 1}SOUZO|\/yeszoy JuaAB)SeU JuIeAo]

120yafA yznog

\> ouezeyez ‘0Us|oA0d 0UB|OAOd elojesado Jsouwiold
\> ouezeyez ‘ous|onod 0UB|OAOd JUBAOSIAISS WIZOY
\> ouezeyez ‘ous|on0d 0UBJOAOd Juszeasyd wizey
\\» 0'0L -0 0¢ dOQ lujewixep

98-01547-CZ RO

04d 30]1dIUN OG3U 0id 10]IdP|3ld S IUSZIj0INY m



| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

JuapyeZ

oidjolidiun

01d 1011dIUN NSOARIO3U OWsed

[HUSA

niyn Jozueg

NUSA }SOAI}IOBU OWsed

nuojyeu Jaws Augedo AroinN

NUOJYeU J3WS 1ZOYdAA AAOINN

Apz)[ jgws eu juexya)

nsedwoy soeiqi[ey|

BUBYUOYOPAN .m:mm:oxoe
90BIqI[EY BYONRLLOINY

nudnis 09¢ - 0

1USBIS / Z I8

nudnis 09¢ - 0

UOP{EU JuR0g / A [BUN)

nudnis 09¢ - 0

uojeu Aulid / X 1eun

Aweuzod

SSSNNSNS

1udAejseu

120Y9£A y1znog

JuaAe)seu euagniodoq

Juleuobopoap ‘jujeuobou 0ld WOS doejusLO
1o1zodsip  ‘Aupez (SWM) mueloA njyn Jozueg

w0'0z - 00 oid NOS exghiA

W ey0'e — 00 01d DS |usZespo oyjujeIsie] JsousjepzA

1}SOUZO|N/Yeszoy

98-01547-CZ RO



-

-

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

TEEJET TECHNOLOGIES

Ayweuzod

SSNSS

uaAejseu
120y9fA y1znog

JudAe)seu eudgniodo(

ouBzeye7 ‘0Us|on0d

1}SOUZo|\/yeszoy

0Us|oAOd

JUBAB)SBU JUIBAO]

IO el0upoH

fyoupoy | Jeiqhp

(SYM) NUBIOA NjYn nIozuas aoeIqIeY

nuopjeu soelgiiey

\» 0c-1 0l fxygeredz eazepQ
\» 0c-1 0l M) juazijod
\» 0c-1 0l AIAyon anouess eghyn
\> 0c-1 0l Apzil nigws eynIsaIby
\» 0c-1 0l |usz|) BAZOPO
\> 0c-1 0 0id jolidiun 8jnA
\> 0c-1 0l niojow eynISaIby

Aweuzod

JuaAg)seu

120y9£A y1znog

JudAe)seu eudgniodo(

1}SOUZO|\/yeszoy

JUaAB)SEU JUIBAO]

nnudAa jupny

BJPIZOA UBZIJOS m

98-01547-CZ RO




| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

ajod euInOy

|udAe)seu
1zoyafa 1znod

JuaAe)seu euagniodoq

ouezeyez ‘ous|on0d

1}Souzoly/yeszoy

ougzeyez

JUBAB)SBU JUIBAO]

0UBZEYEZ/0UB|0AOd

nuopjeu 33)3.10)

I| BU 80BIqI[RY

[0%

110zUss S9BIQIBY ya90jeu Jozuag

\> ouBZe)e7Z ‘0Us|0A0d 0UB|0AOd 0UBZB)BZ/0US|0AOd
\> ouBZe)EZ ‘0Us|0A0d ouezeyez NJUB|OA JUBE)O JOZUSS <- ISOUZOI
njusA eyisoubelq
N[UaA }s8L
\> 988 0'0 - 0°0 0980’y 80)8.10) BUZRQP3Id
\> 6-0 6 ISOAIIOBU OWSed
|usz}) JusAB)SEN
\> 0'00L—0°} (74 |uaz|4 oyguwal JusAejseN
\> 0001 —0°} Ge 1U8Z1J 0Y3qNIY |UBABISEN
\> % 0°00} — % 0'GC % 0S Aneid nuoxfa snpo Jujewixepy
\> % 000} — % 0°GZ % 0§ £ne] nuosAA sniyo Jujewixepy
\> % 00— %00 % 0¢C £nead nuoxAA SnpjAD IujRWILI
\> % 0'05 =% 00 % 02 Ana| nUOXAA SNAD JUBWILIN  1ypusn juenelseN
\> ZH000GI —ZH | ZHGL) NHUSA BOUBAYBIS
joldiun
‘INMd“9iporoupar ‘jadeu
auIgAEZ ‘ipdeu Jupiepuels
\> ‘NMd/lupJepuels NMd/!upiepuels njpuaA dAL
\> OuBZe)e7 ‘0Us|oA0d 0US|0AOd 1USZ1) 9¥0I}eWOINE/9UBAO)SISE JeZE)EZ/}I|0AOd

1udAejseu

120yafA yznog

JuaAe)seu euagniodoq

1}SouZo[\/yeszoy

1UdAejseu JuleAoj

Juazjjony

98-01547-CZ RO



| TEEJET TECHNOLOGIES

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

ouezeyez ‘0us|oA0d

ouezeyez 0ld 10jidiun / 0id 10|idpiel4 a0yuny

. 1UBAOMOIQPO
ouezeyez ‘0us|oA0d ougzeyez olpejawizos oid Jojidwioog

ouezeyez ‘0us|oA0d ougzeyez SSNO owa(

00L-1 09 NYNAZ JSO)ISe|H

(1894 01d oyouw Sijiid)

JaAus( - BYUBWY

owsed 9r0se)

HZ 'AS ‘NY
‘OY "¥8-Ld “1d “IN 11 °vr Ll
‘NH ¥4 14 13 's3-83°S3

JUSAB)SEU JUISI

SSSUSSOSNSNSSS

Ayweuzod JuaAejseu
120yafA yznog

JuaAe)seu euagniodoq

1}SOUZO[\/yeszoy

1UdAejseu JuleAoj

‘SN-N3 ‘N3 ‘30 'va 'sO ‘o9 RyolBuy shzep
OB ‘SN o8N fpoupar
alo|dsip soelqiey
ouezeyez ‘0us|on0d ouezeyez yawiug
ouezeyez ‘0usjoA0d ouezeyez wizaJ [UQoN
feidsig
0041 05 ao enzusyul
e|iq -9 1AiS ‘gusniag g
IfiS ‘eusyez 1y A1 “gipow
8pieAs ¢ 1A1S ‘epag anew)
\> T IRS ‘gpag apgns 1) fig Likis BLIBYOS BuAleg
sidog

AT0OZNOX INJAVLSVN

98-01547-CZ RO



-

-

~

UZIVATELSKA NASTAVENI

TEEJET TECHNOLOGIES

Mweuzod

eue| oyja1poA dAp

KuobAjod e juagiuelyo

fyweuzog

eue| oyja1poA dAp

ajul] 191pOA

NY|UGOSEZ/1ZIPEU A JA}SZOUW

101ferfqz ‘PMnpoid/walgo fueaoyijdy ‘exaep euenoyijde AO|ID ‘U }as0 JSojyokl eugainys ‘Axdes| JsoMijoA ‘Nwigisks A el

) 'seQ ‘Jusjjaso
eqoQ ‘eyoo|d eusjjeso

eyoo(d eusesO

BUBJJS BABI — SOBULIOJUI QUIBHIOA

enoy89 “Apzif ;pws 1s0jyoky 1S0JYaRy BUEBJ)S BAST — 99BWLIOMUI QU|SYIOA
[og1] naewpueg
‘Tog" 1] naen ‘[g°L] naie [5}] nhoy MIAyon erouens eqhyo — soebireu nwigishs eYARY

fyweuzod JuaAe)seu JuaAe)seu euagniodoq 13souzo\/yeszoy JUBAB)SBU JUIBAO]
1zoydfa yznog
luspeAeu |aued
\> ouezeyez ‘0usjonod ouezeyez JUBALIYEZ B0Y2I0Y BUZAQPAId
ALY uAdepy
‘Yope, 1sjeq ‘pzelnud jups|sod
‘Ayeup anoynst supaysnog
‘gV eyelp gusALyez
‘gy eulld ‘lugpeAeu zag av ewlid JUYPBABU WIZSY
fyweuzod JuaAejseu JuaAejseu euagniodoq 1}souzo\/yeszoy JUDAB)SBU JUIBAO]

120yafA yznog

FAYAVN INJAVLSVN

98-01547-CZ RO



-

UZIVATELSKA NASTAVENI

-

~

ofo.3s IlUdAR)SEN
_ _ \, _ Ayonpoupar ‘fusyiszoy fusyszoy _ Ayom wizey _
Ayweuzod JuaAe)seu JudAejseu euagniodo( 1)SOUZO|\/yeszoy JUdAR)SEU JuieAo]
1zoyafa yiznog
1}SOUzo\

Ayon ejeq

1vd VAYHdS

www.teejet.com

3
&)
g
Q
%
>
)
2
™~
oy
2
)

A Subsidiary of

98-01547-CZ RO Czech/Cesky
© TeeJet Technologies 2018



Autorska prava

© 2018 TeeJet Technologies. V8echna prava vyhrazena. Zadn4 ¢ast tohoto dokumentu ani v ném popisovanych pogitatovych programi nesmi byt bez
pfedchoziho pisemného souhlasu spole¢nosti TeeJet Technologies reprodukovana, kopirovana, fotokopirovana, pfekladana ani redukovana zadnym
zplsobem nebo prostiedky, véetné elektronickych nebo strojové &itelnych forem, zaznama ani jinym zplsobem.

Obchodni znacky
Pokud neni uvedeno jinak, vechny dal$i znacky a nazvy produktl jsou povazovany za obchodni znagky nebo registrované ochranné znamky pfislu$nych
spole¢nosti nebo organizaci.

Omezeni odpovédnosti

SPOLECNOST TEEJET TECHNOLOGIES POSKYTUJE TENTO DOKUMENT ,TAK, JAK JE*, ATO BEZ JAKYCHKOLIV ZARUK, AT JIZ VYJADRENYCH,
NEBO PREDPOKLADANYCH. NENi PREDPOKLADANA ZADNA ODPOVEDNOST ZA AUTORSKA NEBO PATENTOVA PRAVA. SPOLECNOST TEEJET
TECHNOLOGIES NENESE V ZADNEM PRIPADE ODPOVEDNOST ZA JAKEKOLIV ZTRATY V PODNIKANI, ZTRATY ZISKU, ZTRATY POUZITi NEBO
DAT, PRERUSEN{ PODNIKANI NEBO ZA NEPRIME, ZVLASTNI, NAHODNE NEBO NASLEDNE SKODY JAKEKOLIV POVAHY, ATO |V PRIPADE, ZE
SPOLECNOST TEEJET TECHNOLOGIES BYLA OBEZNAMENA O TAKOVYCH SKODACH ZPUSOBENYCH SOFTWAREM TEEJET TECHNOLOGIES.

Informace o bezpecénosti
Spole¢nost Teejet Technologies nenese odpovédnost za poskozeni nebo fyzickou Ujmu zplsobenou nedodrzenim nasledujicich bezpeénostnich
pozadavkd.

JakoZto operator vozidla jste odpovédny za jeho bezpecny provoz.

Matrix Pro GS v kombinaci s jakymkoli zafizenim asistovaného/automatického fizeni neni uréen k tomu, aby nahradil operéatora vozidla.
Neopoustéjte vozidlo, je-li asistované/automatické Fizeni zapnuté.

Pfed zahajenim a b&hem provozu se ujistéte, Ze se v oblasti kolem vozidla nevyskytuji Zadné osoby nebo prekazky.

Matrix Pro GS je navrzen tak, aby podpofil a zlepSil vykonnost pfi praci na poli. Za kvalitu a vysledky provedené prace je pIné odpovédny Fidic.

Pfed zahajenim provozu na vefejnych komunikacich vypnéte nebo odstraite zafizeni asistovaného nebo automatického fizeni.
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NAVOD POUZITI

Dostupné aktualizace produktu

+ Automatickeé fizeni FieldPilot®

+ Asistované fizeni UniPilot®

+ Automatickeé fizeni sekce BoomPilot®
Modul naklonu gyro
Modul volby videa az pro 8 kamer
Aktualizace externiho pfijimace GNSS nebo antény
Aplikace pro lep$i organizaci dat Fieldware® Link
Sada senzoru tlaku pro sledovani velikosti kapek

Rizeni davky od jiného vyrobce
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