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ZACINAME

#1 Zapnéte napajeni
Stisknutim tlagitka NAPAJENI (!) zapnéte konzolu.

#2 Hlavni obrazovka
Jakmile je startovaci sekvence dokoncena, objevi se hlavni obrazovka
s moznosti spusténi nové ulohy nebo pokraCovani ve stavajici tloze.

v _ers

#3 Prejit na Nastaveni jednotky
1. Stisknéte NASTAVENI JEDNOTKY na dolni li§té .
Jako prvni se zobrazi Moznosti konfigurace #* . Sprava dat % Nastaveni
konzoly @- Nastrojd B8 mohou byt ovladany prostiednictvim tlacitek na
postranni listé.
Mistni nastaveni #3
1. Stisknéte postranni listu KONZOLA .

2. stisknste [N

Mistni nastaveni se pouziva pro konfiguraci nastaveni jednotek, jazyka
a Casoveho pasma.

GNSS nastaveni
1. Stisknéte tlacitko na postranni iété KONFIGURACE (@9,

PR (S 1:1E) Konfiguraci prijimace GNSS |

GNSS se pouziva jak pro konfiguraci GNSS typu, GNSS portu a PRN,
tak pro zobrazeni udajli o stavu GNSS.

Nastaveni naradi
1. Stisknéte tlacitko na postranni iété KONFIGURACE (@9,

2. stisknste [F2E0.

Nastaveni nafadi se pouziva k stanoveni rliznych nastaveni souvisejicich
s pfimym rezimem, rezimem rozmetadla nebo rezimem stfidavého
usporadani. Nastaveni bude riizné podle toho, zda pouZzivate systém
autofizeni nebo BoomPilot.

Nastaveni autofizeni
1. Stisknéte tlacitko na postranni iété KONFIGURACE (@9,

2. Stisknéte [T

MoZnosti asistovaného / automatického fizeni jsou dostupné, je-li dostupny
Modul ovladani fizeni (SCM nebo SCM Pro). Chcete-li ziskat podrobné;si
informace o nastaveni, pfectéte si navod ke konkrétnimu autofizeni.

#4 Prejit na stranku navadéni

1. Stisknéte zélozku NAVADEN] ZOBRAZENI vozIDLA [E)
NAVADENI ZOBRAZENI POLE zalozku [ nebo zalozku
NAVADENI REALVIEW @1

2. Stisknéte zélozku MOZNOSTI NAVIGACE ANAVADENI [ pro
zobrazeni navadéni.

Vyberte rezim navadéni &
» Piima AB = » Posledni prijezd E1

» Zakfivena draha AB &% » Dali fadek &
» Soustiedné kruhové drahy (@

Vyznaceni bodii A a B (ANB)
ViytvoFeni AB voditka.
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KAPITOLA 1-UVOD 1

Dostupné aktualizace produktu 1

SOUCASTI SYSTEMU

Konzola MATRIX PRO 570GS
Konzola Matrix Pro 840GS
Tlacitka
Dalsi informace

|

w N NN -

Kamera RealView®

KONFIGURACE

||

ZAKLADNI INFORMACE PRO POUZIVANI OBRAZOVKY

B Lot = TR A= T (o1 PSSP 3
MoZnosti, které nejsou dostupné, je-li UIoha aktivii...........covriiiiiiirc e 3
Barvy 0DrazovKy KONZOIY .........cueiiiiiitiiec bbb bbbttt 4
Jednoduchy NEDO FOZSIFENY FEZIM .....c.c.iiiiieiicee ettt sttt 4
VaroVANT @ POP-UD OKNE ..ottt bbbt b e bbbt bt bt b et e et e sb et ne b nas 5
Informace 0 MOZNOSIECH NASTAVENT ........ciiiiiicc bbb 5
VYD&r v ramCi roZEVIraCi NADTAKY ......e.viveiieeiiiete bbb e eb e 5
ROIOVACT OBIAZOVKY ...ttt bbbttt et a e et e st et s e et e st e b essebesbe e et eneebesbeeanis 5
ODbrazovka s FUNKCT KIAVESNICE ........oueieeieic ettt ettt eene e et n e ere st e e e 6
DaIST STTANKA ... bbbtk 6
ZABKITAVACT POIICKA ...ttt bbb bkt bbbt bbbt b et b ettt b et b et et 6
KAPITOLA 2 - ULOHY / HLAVNiIi OBRAZOVKA 7
JEANOAUCRY FBZIM ...ttt ettt sttt b ettt e sttt e b ettt e bt 7
ROZEIFENY FEZIM ...ttt bbb bbb b bbbttt ettt et 7

JEDNODUCHY REZIM 8

Nova uloha

8
Pokra¢ovani v tloze 8
Zavieni tlohy 8

ROZSIRENY REZIM

|

Nova uloha 8

Zahajit dlohu 8

VZAAIBNOST ... s 8

Zavieni tlohy 8
KAPITOLA 3 - ZOBRAZENI NA CELOU OBRAZOVKU 9

Snimek z kamery 10

Moznosti kamery VSM 10
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KAPITOLA 4 - SYSTEMOVE NASTAVENI 11
PREHLED 11
Naradi 13
L L 1o T 13
NASIAVENIT JEANE SEKCE ...t bbb bbbttt 13
Mnohonasobné sekce s nastavenim SDM / SFM ..o 14
SIEAOVANT VEIIKOSTE KAPEK .....e.vcviiitisiieii ettt bbbttt 15
R o= (T TSRS 16
MOAUI SENZOTU ZPALEEKY ...ttt bbbt bbb bbbt 16
Navadéni [Svételny panel] 17
Konfigurace pfijimace GNSS 18
PRIN NEZOBIAZENO..........coeeeeoeieeeieseee sttt 18
Video 18
Nastaveni videa NENi K QISPOZICI...........c.ccvovrerivrieiiieisisisisissiessss s ss e ss sttt as s ess st sss s ss s sssssnsssassassnsnsesssassasanes 18
Senzory 19
SENZOTY NEJSOU K QISPOZIC......vvvveververisiriietesieisistssessss sttt et s e ss sttt b s s s sss s ss e en s e sae s s s ansesssansasanes 19
Senzor tlaku vstupniho / vyStupnino MOGUIUL.........ccoviiiiiiiiicei e 19
SIEAOVANT VEIIKOSE KAPEK ...ttt sttt n st nan s e s s 20
Autofizeni 20
Asistované / automatické Fizeni NENT AOSTUPNEG .............cc.cvvueueveeisieeesiee ettt ssnassessas 20
FieldPilot [POMOCT SCM].......iuiiiieiiiieiiietee ettt ettt b bttt s et et s b s et s st n et s s 20
FieldPilot Pro / UniPilot Pro [pomoci Modulu SCM PrO] ......ccccuiiiiiiieieese ettt 21
AKEVNT VOZITIO ...ttt s et senan e esenas 22
Korekce naklonu 22
ROVING POIE NENT AOSIUDNA ...ttt es e ennnen 22
Korekce naKIONU NENT AOSIUPNA ...........c.vurveiiereeisesieiseste ettt saes 22

i\

55 SPRAVA DAT 23
Data ulohy 23
Data GIohY NEJSOU QOSTUDPNG .........cocveeeeiieeeeieiicieis ettt s st 23
o= 1T SRRSO 24
RSOl 1z TSSOSO 24
Zpravy 25
MozZnosti (rezim ulohy) 25
Nastaveni stroje 26
o =Y 1o OSSR SRRSOTP 27
ST oL 1V OSSPSR 27
® KONZOLA 28
Popis 28
Displej 29
Mistni nastaveni 29
Hlasitost zvuku 30
Demo GNSS 30
RESIAI AEBIMO GNSS ... ittt et b st b et s ettt s et b et s et b et st s s s 31
Funkce odblokovani 31

n www.teejet.com
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' ° NASTROJE 32
Nacist software 32
Doplniky 33

KAPITOLA 5 - KONFIGURACE PRIJIMACE GNSS 34
Konfigurace pfijimace GNSS 34

BT ST OSSPSR 35
POME GNSS .ttt ettt ettt et et et et e et e et et ettt et et et e aeete et et et e eteete et ensateeaeaaas 35
Minimalni poZadavky na konfiguraci externiho PrfiIMACE .............ccceveveeiseseiieesieeeses et 35
INFOrMACE O STAVU GNSS ... . e ettt ettt e e st et e e beeae e besbeeteenseereste e
Informace o stavu GNSS na strankach navadéni
POZAUAVKY GGA........ooeeeeeseee sttt
0T = S RUTOSSTRN
PRI ettt ettt et e et et te et ettt ete et et ete et e ete et et eteete et et eaeete et et ereeteete et ensateeteeas
0 117 g A T
PRN NEZODIAZENO..........cocvcveeeeeeeieieieeteieteie sttt ettt ettt sttt b bbb b s s s st st et et s s bbb s sanaeae st sans
Glosar GNSS
KAPITOLA 6 - NASTAVENI NARADI 39
TYP NARADI 39
CISIA SBKCH ..ottt ettt ettt ettt ettt ettt 39
Rovné 40
JBANA SBKCE ...ttt ettt et e ettt be e be et e ebeeat et et e eteetb et e abeeteeteereeras 40
MRNORONASODNE SEKCE ...ttt ettt e e b e ae et e st e s te et s et e s be s te et e stesbeensesesbeetaenbenbeaneas 40
Rozmetadlo - TeeJet 41
BN SBKCE ...ttt et oot et b et e eae b e teate et b et e abeere e tenreaas 41
MNONONASODNE SEKCE ......voiviieiieiiee ettt ettt ettt e ettt e et e st e e bt et e ebesbe et e sbesbeensetesbeetsenbenbesaeas 42
Rozmetadlo - OEM 44
JBANA SBKCE ...ttt ettt ettt e ettt eebe et e ebeeat et e teeteettebeabeereetenbeeras 44
MRNORONASODNE SEKCE ...ttt e ae e e st e s te et s et e s beste et e sbesbaeneesesteetaentenbeareas 44
St¥id. usporadano 45
MRNORONASODNE SEKCE ...ttt ettt e e be et e st e s te et et e sbe s te et e stesbeensebesbeeteentenreareas 45
CINNY NEBO PRACOVNI ZABER 47
BT Ta oI OSSR 47
MRNORONASODNE SEKCE ..ottt et b e e be et e et e st e et b et e sbeste et e sbesbeeasesesbestaentenbesaeas 47

NASTAVENI VZDALENOSTI LATERALNIHO ODSAZENI NARADI

Vypocet nastaveni 0dSazeni GNSS ..ottt 48
Nastaveni lateralniho 00Sazeni NAFAA ..........c.ccviiieiii ettt e 49

MODUL SENZORU ZPATECKY 50
Zpéatecka na NavAdECiCh ODraZOVKACK ...........oooiiiiie et 50

Dostupné s asistovanym / @QUtOMAatiCKYM FIZENIM.............cc.ccoveerrveieisiiesiseseise st 50

VYBER TRYSKY 51
P IR ANASTAVENI ... ettt Rt R R e Re e e ReeRe et e n e et e e te et eneanenaeeas 51

AKEUAINT EIYSKA ...ttt etttk b b et b e bt bRt b e b e e Rt Rt e bttt R e bttt e b e s 52
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Nastaveni 52

Povolit / zakazat sledovani NaVAAENT KAPEK ...........ceiiiiiiiiiiiee e 52

VYDET trySKY / AKIUAINT TYSKA ....e.veiciiceice e ettt sttt et et e neereee e ens 53

Senzor tlaku vstupniho / vyStUpNiNo MOGUIUL........ccoiiiiiiiice s 53

Provoz 53

STAVOVY PANEI ...t b bt bbb £ bbb bRttt b bt 53

TADUIKG VEITKOSH KADEK .....vvveevevevesisieisssvsssisis sttt sttt asss s s s s st ssssn s nansassssesssnsasnsnsnssens 53

PANEI NAVABNI ...ttt et b bbbt Rt bt R bR et be b e b et et et et nene s 53

BOOMPILOT 54

REZIM SPUSIENT BOOMPIIOL........ciiiiiieii et b ettt s et e st e e e e be st e sb e b eteebesreseneas 54

1T = 20T 1 1 o USSR 54
KAPITOLA 7 - NAVADENI 55

Moznosti navigac¢nich obrazovek 56

PANEL NAVADENI 58

Aktivita systému navigace a monitorovani postfikovacino FAMU..........cccceviiiiinece e 58

ChYDa SIrANOVE UCHYIKY.......voveeeoeievieieiesieie sttt sttt as sttt s st n st n st an e s ena s 58

VOlIEEING INTOMMACE ... ettt bbbt b ettt b ettt bttt bt enne 58

STAVOVY PANEL 59

Obrazovky uvadéjici stav / informace 59

NAVIGACNI OBRAZOVKY

Zobrazeni vozidla 62

Zobrazeni pole 63

Navadéni Realview 64

REZIMY NAVADENI 65

Navadéni po piimé draze AB 65

Navadéni po zakfivené draze AB 65

Navadéni po soustfednych kruhovych drahach 65

Navadéni pfi poslednim prijezdu 65

Navigace dalsi radek 65

Z4adné navadéni 65

VODICI LINIE 66

Navadéni predbézné korekce zakfiveni 66

Vlyznaceni bodt A a B 66

FUNKCE POSUN A ettt ettt ekttt e h et b ke e e At e Rt e b e b e s e b e e Rt e b e e eR £ e b e e be e e Re e bt eb et eneabeebesbennaneas 67

Funkce dalsi vodici linie 68

Vodici linie posledniho prijezdu 68

Vodici ¢ara dalSiho radku 69

Stupen azimutu 69

U8} OHRANICEN( OSETRENI 70
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72

Oznadeni bodu navratu

SMAZANT DOAU NAVIALU ..ottt ekttt ettt a bt et re s 72
NaVAAENT A0 DOAU NAVIAIU ...ttt sttt ee e teete st e s et e saesee e eneanenaeneas 72
BOOMPILOT 73
Zadny fidici modul sekce 73
POUZE KONZOIA ...ttt h bt e et e Rt et e e bt e e e R e ke ee e s e et e ebenee e eneanenneeas 73

S volitelnym pracovnim VYPINACEM. .......c.oiiiiiiieeece ettt st s et eereeae st et raere e s 73
POUZIET KONZOIY.......cocvoevseieisti sttt 73

S fidicim modulem sekce TeeJet a prepinacem nebo ISM 74
S fidicim modulem sekce TeeJet 74
CP Q FUNKCE PRIBLIZIT / ODDALIT 74
Zobrazeni vozidla 74
Zobrazeni pole 74

%) PANORAMATICKY REZIM 75
75

MAPOVANI OSETRENI

SPECIFICKE MOZNOSTI REALVIEW

Moznosti navadéni RealView Guidance 77

Snimek z kamery 77

Moznosti kamery VSM 77
KAPITOLA 8 - RiZENi DAVKY OD JINEHO VYROBCE 79

ODEMKNUTI REGULATORU DAVKY OD JINEHO VYROBCE

MOZNOSTI NASTAVENI 80
Reguldtor dAvKy 0d JINBRO VYTODCE .......c.ciiieiiieiie bbb 80

o (010101 OSSPSR 80
MOZNOSTI OBRAZOVKY NAVADENI 81
PANEI NAVAGBNI ...ttt bbb bbbt Rt E et et bttt 81

STAVOVY PANEI ...tttk bRt £ bbb bbb bbbt 81
Mapovani osetfeni 81
DUPIKOVANT @ PFESOUVANT MBP ...ttt sttt n st 82

YT oE= T oo USSR RSSBN 82

MEPOVANT N GISPIEJI ...ttt 82

Lo LT oL T F: T T RSP RSSBSN 82

MEPOVANT N GISPIEJI ...ttt ettt n st 82

YT oE= 011 (=Y LSS SRSSSS 83

oo T g Mo o) T 83
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MEPA CIIOVE GAVKY ...ttt b ettt bt b et e Rttt e b et et b e b e et e s e et e e benb e e eneabenbeeas 84
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CHIOVE QAVKY ...ttt r b 84
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PRILOHA B - NASTAVENI NABIDKY KONZOLY MATRIX PRO GS 87
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KAPITOLA 1-UVOD

Matrix Pro GS umozZriuje fizeni vétsiho poctu pfipojenych modult, GNSS mapovani, navadéni FieldPilot®, BoomPilot®, regulaci davky
a shromazdovani dat pomoci jediné konzoly pouZivajici technologie sbérnice CAN. Dochazi tak k nahradé nékolika konzol v kabiné
jedinym robustnim systémem.

Dostupné aktualizace produktu

+ Automatické fizeni FieldPilot® nebo FieldPilot® Pro + Aktualizace externiho pfijimate GNSS nebo antény

+ Podporované fizeni UniPilot® nebo UniPilot® Pro + Aplikace pro lepsi organizaci dat Fieldware® Link

+ Automatickeé fizeni sekce postfikovaciho rdmu BoomPilot® + Sada rozhrani senzoru tlaku pro sledovani velikosti kapek
+ Modul naklonu gyro + Regulator davky jiného vyrobce

* Modul volby videa az pro 8 kamer

SOUCASTI SYSTEMU
Konzola MATRIX PRO 570GS

Konzola Matrix Pro 570GS byla navrzena tak, aby zajistila nékolikalety provoz v béznych zemédélskych provoznich podminkach.
Dokonale utésnéna skFif v kombinaci s pryzovymi kryty vSech konektor( zajistuje bezproblémovy provoz i v typicky praSném prostredi.
Obcasné postikani jednotky vodou sice nezpUsobi jeji poSkozeni, nicméné Matrix Pro 570GS neni navrZena pro pfimé vystaveni desti.
Dbejte na to, aby systém Matrix Pro GS nebyl provozovan ve vihkém prostfedi.

Obr. 1-1: Pfedni a zadni strana konzoly Matrix Pro 570GS

Zabudovana svételny panel

Tlacitko napéajeni

USB port s pryzovym krytem

Dotykovy displej
s vysokym jasem

Reproduktor

Tlacitko napéajeni
Integrovany montazni prvek RAM
(vyzaduje montaz)

—— Pfipojeni GPS antény

Pryzové kryty konektor(
USB port s pryzovym krytem

Standardni RAM wex
konzola (vyzaduje montaz) Zapusténé konektory
Konektor signalu rychlosti
Konektor kamery

Konektor napajeni

98-05273-CS R6 n
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Konzola Matrix Pro 840GS

Konzola Matrix Pro 840GS byla navrzena tak, aby zajistila nékolikalety provoz v béznych zemédélskych provoznich podminkach.
Dokonale utésnéna skfifi v kombinaci s pryzovymi kryty vSech konektor( zajistuje bezproblémovy provoz i v typicky prasném prostredi.
Obcasné postfikani jednotky vodou sice nezplisobi jeji poskozeni, nicméné Matrix Pro 840GS neni navrZena pro piimé vystaveni desti.
Dbejte na to, aby systém Matrix Pro GS nebyl provozovan ve vihkém prostedi.

Obr. 1-2: Predni a zadni strana konzoly Matrix Pro 840GS

Zabudovana svételny
panel

Tlacitko napajeni

Tlacitko Hlavni
Port USB
$ pryzovym krytem Tlagitka Pfiblizit / oddalit Reproduktor

Dotykovy displej

s vysokym jasem Pripojeni GPS antény

Standardni RAM
konzola
(vyzaduje montaz)

Integrovany montézni prvek RAM
(vyzaduje montaz)

PryZzové kryty konektord

Konektor signalu rychlosti
Konektor kamery

Konektor napajeni

Tlacitka Dalsi informace

, , ve V8echny zmény jsou ukladany automaticky.
Zapnuti / vypnuti napajeni yemeny] Y Y

Zapnuti — stisknutim tlagitka NAPAJEN [@) konzolu zapnéte. Pfi zméné nebo pipojeni zafizeni k systému Matrix Pro GS je
Po zapnuti Matrix Pro GS zahaji svou startovaci sekvenci. konzolu tfeba vypnout a opét zapnout.

Vypnuti — Stisknéte a kratce pridrzte tlacitko NAPAJENI [@,
dokud se na obrazovce neobjevi potvrzeni o pfechodu do
rezimu vypnuti.

VAROVANI! Pred restartovanim konzole pockejte 10 sekund.

Startovaci sekvence

Po spusténi potiebuje konzola pfiblizné dvé minuty k uvedeni

do provozu. Béhem této doby se na displeji zobrazi nékolik
obrazovek, LED se zapne a vypne a Uroveri jasu bude proménliva.
Jakmile bude startovaci frekvence dokonéena, objevi se Hlavni

Hlavni (pouze Matrix Pro 840GS) obrazovka.

Tlacitko Hlavni E umozniuje rychly pfistup na hlavni obrazovku.

Doporucena instalace antény
GNSS anténu je tfeba namontovat na stfechu kabiny na kovovy
povrch o minimalnim rozméru 10 cm?, a to co nejvice dopfedu.

Nahoru / doll (pouze Matrix Pro 840GS)

Tlacitka Nahoru / dola &'V nastavuji zobrazeni vozidla nebo
perspektivu v0éi horizontu, a to v rozsahu od zobrazeni vozidla
z pta¢iho pohledu a navadéni zobrazeni pole.

n www.teejet.com
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Kamera RealView®

Kamera RealView od TeeJet Technologies umoZiuje na displeji

Matrix Pro GS zobrazit video zaznamy. Kamera maze byt Graf, ktery se zde nachézel v pfedchozich verzich softwaru,
natodena vped pro Uéely navadéni RealView pomoci videa, byl presunut do pfilohy.

nebo mliZe byt orientovana tak, aby zobrazovala jiné provozni

parametry vaSeho zafizeni. Kamera je vybavena pruznym

montaZnim prvkem RAM, zabudovanou slune¢ni clonou a

obsahuje infradervené osvétleni, které umoziuje zietelny

obrazovy zaznam i pfi nepfiznivych svételnych podminkach.

ZAKLADNI INFORMACE PRO POUZIVANI OBRAZOVKY

Matrix Pro GS mUze byt pouzivan v jednoduchém rezimu pro aktualni tlohu nebo v roz8ifeném rezimu pro vice uloh. Zakladni funkce
obrazovky jsou vZdy stejné, a to nezavisle na reZimu, ve kterém se konzola nachézi.

uvob

+ Dolni a postranni liSty umozriuji pfistup k riznym obrazovkam a dil¢im obrazovkam
+ Varovani a Pop-up okna informuji uZivatele o ¢innosti konzoly a podrobnostech o nastaveni nebo funkcich navadéni
+ Moznosti nastaveni mohou byt snadno nastaveny pomoci rozeviracich nabidek nebo obrazovek s funkci klavesnice

Chcete-li rychle najit funkce nastaveni, pfectéte si ,Nastaveni nabidky konzoly Matrix Pro GS* v tomto navodu.

Tlacitka na dolni listé Moznosti, které nejsou dostupné, je-li uloha
Tlagitka na dolni liét& jsou na obrazovce vzdy dostupna. Poskytuji ~ aktivni
pfistup k ulohdm, moznostem nastaveni a navigaci. Je-li tloha aktivni, nékteré moZnosti nastaveni nejsou dostupné:

vice se dozvite v ,Nastaveni nabidky konzoly Matrix Pro GS*

@ Hlavni obrazovka / Gloha ’
v tomto navodu.

#% Nastaveni systému
ﬁ Navadéni zobrazeni vozidla
E Navadéni zobrazeni pole

Navadéni Realview nebo
zobrazeni kamery RealView na celou obrazovku

Obr. 1-4: Priklady nedostupnych mozZnosti

POZNAMKA: Moznosti navadéni Realview jsou dostupné pouze
v pfipadé, Ze je v systému nainstalovana kamera.

Obr. 1-3: Tlacitka na dolni liSté
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Barvy obrazovky konzoly

Konzola je dostupna v Sesti barevnych schématech. V nastaveni
systému dolni listy stisknéte postranni listu KONZOLA g

a zadejte moZnosti . Pro pfistup k moZnostem
barevného schématu stisknéte $ipku DOLU J‘ a zvolte
pozadovany barevny rezim.

Obr. 1-5: Barevna schémata

'Console-=Display
Colgur scheme
LCD brightness
Console-=Display .

Colour scheme

¥

Style 6 E

LCD brightness 50

i [
LILIEE

Screenshot Enabled l I
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Jednoduchy nebo rozsifeny rezim
Podrobnosti 0 zméné jednoduchého nebo rozsifeného rezimu
naleznete v kapitole Konfigurace v sekci Data —> Moznosti.

V jednoduchém rezimu bude dostupna pouze jedna dloha.

Na hlavni obrazovce se zobrazuji pouze ohraniené plochy

a oblasti pokryti. Do zprav Ize uloZit pouze aktualni Ulohu. PouZiti
s pfipojenim polniho vybaveni Fieldware Link neni dostupné.

Obr. 1-6: Jednoduchy rezim hlavni obrazovky

V roz8ifeném reZimu jsou jakékoli tlohy dostupné kdykoliv. Na
hlavni obrazovce se zobrazi jméno klienta, farmy, pole a nazev
Ulohy, ohrani¢ené plochy a oblasti pokryti, doba oSetfeni a také
vzdélenost od zvolené dlohy. VSechny ulozené tlohy mohou byt
exportovany jako soubor ve formatu PDF, SHP nebo KML na USB
jednotku prostfednictvim Data -> Zpravy.

Informace o klientovi, farmé, poli a pfedepsand mapa mohou
byt vioZeny pouze prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni
Fieldware Link. N&zev Ulohy Ize upravit pouze prostfednictvim
pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link.

Uzivatel mize duplikovat Ulohy za Ucelem dalSiho pouziti
ohrani€eni, vodicich linii, dat pokryti a pfedepsané mapy, a to
prostiednictvim aplikace Fieldware Link nebo konzoly Data ->
Data Ulohy -> Spravovat.

Obr. 1-7: RozSifeny reZim hlavni obrazovky
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Varovani a Pop-up okna

Pop-up okna a varovani se zobrazuiji na pfiblizné pét (5) sekund.
Chcete-li okno odstranit, dotknéte se jakéhokoli mista na
obrazovce.

Obr. 1-8: Priklad informacniho textového okna

Informace o moznostech nastaveni

Pro zobrazeni definice a nabidky hodnot pfislusné polozky
stisknéte ikonu moznosti nebo nazev moznosti v jakékoli nabidce
poloZek. Chcete-li okno odstranit, dotknéte se jakéhokoli mista na
obrazovce.

Obr. 1-9: Priklad informacniho textového okna

Vybér v ramci rozeviraci nabidky

Pro pfistup k moznostem stisknéte Sipku DOLU @v Pro navigaci
v seznamu polozek pouZijte Sipky NAHORU / DOLU = :
anebo posuvnik. Zvolte pfislusnou moznost. Chcete-li seznam
zaviit, aniz byste zvolili poloZku, dotknéte se jakéhokoli mista na
obrazovce.

Obr. 1-10: Priklad rozeviraci nabidky

uvob

Rolovaci obrazovky

Nékteré obrazovky obsahuji vice informaci nebo moznosti,
které jsou zobrazeny za sou¢asnou obrazovkou. Pro pfistup k
dal$im moznostem nebo informacim, které nejsou na obrazovce
nyni viditelné, pouitte Sipky NAHORU / DOLU (24 id anebo
posuvnik.

Obr. 1-11: Priklad rolovaci obrazovky
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Obrazovka s funkci klavesnice DalSi stranka

Stisknéte ikonu KLAVESNICE EZ]. Pro zadani hodnoty Chcete-li nastavit dalSi moznosti pro zvolenou polozku, stisknéte
pouZijte numerickou Klavesnici. Sipku DALSI STRANKA =

Stisknutim ikony PRIJMOUT ) ulozite nastavent. Obr. 1-13: Priklad dalsi strénky

Stisknutim ikony ZRUSIT @ opustite klévesnici bez uloZeni.
Obr. 1-12: Priklady klavesnice

Zaskrtavaci polic¢ka
Chcete-li provést nebo zrusit vybér, stisknéte ZASKRTAVACI
poLickolv /[ |

Obr. 1-14: Priklady zaSkrtavacich poliek
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KAPITOLA 2 - ULOHY / HLAVNi OBRAZOVKA

Jakmile je startovaci sekvence dokon&ena a konzola pfijimé Rozsifeny rezim
GNSS, objevi se hlavni obrazovka s nabidkou spusténi nové V rozsifeném rezimu jsou jakékoli Ulohy dostupné kdykoliv. Na
tlohy nebo pokraCovani ve stavajici Uloze. hlavni obrazovce se zobrazi jméno klienta, farmy, pole a nazev

ulohy, ohranicené plochy a oblasti pokryti, doba oSetfeni a také
vzdélenost od zvolené Ulohy. VVSechny ulozené Ulohy mohou byt
exportovany jako soubor ve formatu PDF, SHP nebo KML na USB
jednotku prostfednictvim Data -> Zpravy.

Nastaveni pro specialni stroje a jeho soucastky
musi byt pred zahajenim ulohy dokonéeno. Jakmile
je Uloha aktivni, nékteré moznosti nastaveni nemohou byt
zménény. Vice informaci o ,Nastaveni nabidky konzoly Matrix Pro
GS* naleznete v pfiloze tohoto navodu. Informace o klientovi, farmé, poli a pfedepsana mapa mohou
byt vioZeny pouze prostiednictvim pfipojeni polniho vybaveni
Fieldware Link. Nazev dlohy Ize upravit pouze prostfednictvim
pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link.

Chcete-li zménit jednoduchy rezim na rozsifeny, pfejdéte do
Data->Moznosti-> Rezim tlohy v systémovém nastaveni.

Jednoduchy rezim Uzivatel maze duplikovat dlohy za ugelem dal$iho pouziti

V jednoduchém reZimu bude dostupna pouze jedna Uloha. Na ohraniceni, vodicich linii, dat pokryti a pfedepsané mapy, a to
hlavni obrazovce se zobrazi pouze ohrani¢ena plocha, oblasti prostrednictvim aplikace Fieldware Link nebo konzoly Data ->
pokryti a doba o3etfeni. Do zprav Ize uloZit pouze aktuaini Data Ulohy -> Spravovat.

Ulohu. Pouziti s pfipojenim polniho vybaveni Fieldware Link neni
dostupné.

Obr. 2-2: RozSifeny reZim hlavni obrazovky

Obr. 2-1: Jednoduchy rezim hlavni obrazovky
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JEDNODUCHY REZIM ROZSIRENY REZIM

Jakmile je startovaci sekvence dokon&ena, objevi se hlavni
obrazovka s moznosti spusténi nové Ulohy nebo pokraovani ve
stavajici uloze.

Pfed tim nez spustite novou Ulohu i pokradujete ve stavajici, je
nutné, aby konzola méla GNSS.

Nova uloha

Pfi zahéjeni nové ulohy se vymaZzou pfedchozi data dlohy.
Chcete-li zahajit novou dlohu:

1. Na hlavni obrazovce /=" stisknéte tlacitko [T ERILL)
Konzola pfeskoci na zobrazeni vozidla.

Pokracovani v uloze

Chcete-li pokraCovat ve stavajici tloze:

1. Na hlavni obrazovce /=" stisknéte [y
Konzola pfesko€i na zobrazeni vozidla a zaéne poskytovat
navigaéni informace.

Pokud se zvolena uloha nachazi v jiném pasmu UTM neZ
aktualnim ¢i sousednim, funkce [IE <11 bude zakazana.

POZNAMKA: Dalsi informace naleznete v pfiloze Pdsmo UTM.

Zavreni ulohy
Chcete-li zavfit tlohu:

1. Na hlavni obrazovce /=" stisknéte P20 R
Chcete-li vytvorit pfi zavirani tlohy zpravu:
1. VloZte USB jednotku do portu USB na konzole.
2. Na hlavni obrazovee %= stisknéte E2NTAL)-
3. Zvolte:

» Ano - pro vytvoreni zpravy o posledni Uloze

» Ne - pro navrat na hlavni obrazovku bez uloZeni

Jakmile je startovaci sekvence dokon&ena, objevi se hlavni
obrazovka s moZnosti spusténi nové ulohy nebo pokracovani ve
stavajici uloze.

Pfed tim nez spustite novou ulohu ¢&i pokracujete ve stavajici,
je nutné, aby konzola méla GNSS.

Nova uloha
Pfi zahajeni nové Ulohy se vymazou pfedchozi data ulohy.
Chcete-li zahgjit novou ulohu:
1. Na hlavni obrazovce /=" stisknéte tlacitko [T ERIEI)
2. Stisknéte:

» Ano — pro automatické vygenerovani jména

» Ne — pro zadani jména pomoci kldvesnice na obrazovce
Prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link jsou
vloZeny informace o klientovi, farmé a poli.

Konzola pfeskodi na zobrazeni vozidla.

Zahijit ulohu

Matrix Pro GS je naprogramovan nastrojem vyhledavani pole,
vozidla. Seznam vybéru tloh se diky GPS kazdych deset vtefin
aktualizuje. Pfi této aktualizace je seznam uloh Fazen podle
vzdalenosti a dvé nejblizsi Ulohy se zobrazi na zaCatku seznamu.
Ostatni tlohy jsou sefazeny pod nimi.

Chcete-li pokraCovat ve stavajici tloze:
1. Pro pfistup na seznam dloh uloZenych na konzole,
stisknéte Sipku DOLU J} na hlavni obrazovce.

2. Zvolte nazev Ulohy, kterou chcete zahdjit nebo v ni
pokraCovat.

3. Stisknéte PO A0

Konzola pfesko€i na zobrazeni vozidla a zaéne poskytovat
navigacni informace.

/ﬂ\

Vzdélenost

Pokud se zvolena uloha nachazi mimo aktualni nebo sousedni
pasmo UTM, vedle funkce Vzdalenost se zobrazi ,Mimo rozsah”
a funkce PLLETIAAETY bude zakazana.

POZNAMKA: Dalsi informace naleznete v piiloze Pdsmo UTM.

Pokud zvolena Gloha nema zadné nahrané informace, funkce
Vzdalenost ukaze ,Zadna data*“.

Zavreni ulohy
Chcete-li zavfit tlohu:

1. Na hlavni obrazovce /=" stisknéte | Zavit dlohu |

Chcete-li vytvorit pfi zavirani tlohy zpravu:
1. Vlozte USB jednotku do portu USB na konzole.
2. Nahlavni obrazovee 42 stisknéte F2NIIATL:
3. Zvolte:
» Ano — pro vytvoFeni zpravy o posledni tloze
» Ne - pro navrat na hlavni obrazovku bez uloZeni
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KAPITOLA 3 - ZOBRAZENIi NA CELOU OBRAZOVKU

Diky RealView zobrazeni na celou obrazovku Ize zobrazit Zivy vstup videa. Zobrazeni poli videa(i) a nastaveni kamer, neni-li GNSS
k dispozici. Volby pro navadéni RealView nejsou na této obrazovce dostupné.
» Jedna kamera — jedna kamera je pfipojend pfimo ke konzole
» Modul volby videa — pokud je v systému nainstalovany Modul volby videa (VSM), pak jsou k dispozici dvé (2) volby videa:
+ Pohled jedné kamery — umoZriuje zvolit jeden az z osmi vstup(i kamery a zobrazeni tohoto vstupu videa ménit.

CELA OBRAZOVKA

+ Deéleny obraz kamery — umoziiuje zvolit jedno ze dvou nastaveni ¢tyr vstupl kamery (A/B/C /D nebo E/F / G/ H) a rozdélit
zobrazeni na Ctyfi samostatna pole videa.

Pro upravu pohledu kamery [zpétné, obracené] pfejdéte na Nastaveni-> Konfigurace-> Video.
Chcete-li aktivovat reZim videa na celé obrazovce:
1. Stisknéte spodni listu KAMERA REALVIEW ZOBRAZEN{ NA CELOU OBRAZOVKU

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Zobrazeni jedné kamery @ [pouze VSM] - umozriuje zvolit jeden (1) az z osmi (8) vstupli kamery a zobrazeni tohoto vstupu
videa ménit
» Déleny obraz kamery § @ [pouze VSM] - umoziiuje zvolit jednu (1) ze dvou (2) konfiguraci 4 vstupli kamery (A/B/ C /D nebo
E/F/G/H) arozdélit zobrazeni na &tyfi samostatna pole videa
» Zachyceni obrazu kamerou RealView @ — uloZi statickou fotografii aktualniho pohledu na obrazovce na USB jednotku
Obr. 3-1: RealView zobrazeni na celou obrazovku
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Snimek z kamery Obr. 3-3: Volba jedné kamery s VSM

Snimek z kamery RealView uloZi statickou fotografii
aktualniho pohledu na obrazovce na jednotku USB.
1. Vlozte USB jednotku.

2. Stisknéte spodni listu KAMERA REALVIEW ZOBRAZENI NA
CELOU OBRAZOVKU n

3. Chcete-li zobrazit moznosti RealView, stisknéte listu
MOZNOSTI REALVIEW [@)].

4. Stisknéte ikonu SNIMEK Z KAMERY a.
Obr. 3-2: Zobrazeni kamery RealView na celou obrazovku
=™ _

Moznosti kamery VSM
Q ®® Pokud je nainstalovany Modul volby videa (VSM),
= ee Ize zvolit ze dvou (2) nastaveni videa:
1. Stisknéte spodni listu KAMERA REALVIEW ZOBRAZEN| NA
ceLou oBrAZOVKU i@l
2. Chcete-li zobrazit moznosti RealView, stisknéte listu
MOZNOSTI REALVIEW u
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Zobrazeni jedné kamery @ - Ize zvolit jeden (1) az z osmi
(8) vstupli kamery a zobrazeni zvoleného vstupu videa ménit.
» Déleny obraz kamery § & — umozfiuje zvolit jednu (1) ze
dvou (2) konfiguraci 4 vstupt kamery (A/ B/ C /D nebo
E/F /G /H) arozdélit zobrazeni na &tyfi samostatna
pole videa.
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KAPITOLA 4 - SYSTEMOVE NASTAVENI

Systémové nastaveni se pouziva ke konfiguraci konzoly, stroje a jeho naradi. Ctyfi postranni listy pFistupovych moznosti pro konfigurace
stroje / nafadi, spravu dat, nastaveni konzoly a nastroje.

PREHLED
Ctyfi postranni listy s moznostmi pfistupovych nastaveni: ‘ﬁ‘
4% Konfigurace néfadi .

Sprava dat

Data ulohy (pfenos, sprava)

Naradi (konfigurace pfimého naFadi, naradi pro rozmetadio * Zpravy

nebo stfidavé uspofadaného naradi; informace o volbé trysky .
véetné sledovani velikosti kapek, konfigurace zpatecky) .

Citlivost navadéni (svételny panel, externi svételny panel) i
Konfigurace pfijimace GNSS

Konfigurace videa

Senzory (vstupni / vystupni modul (IOM) senzor tlaku)

Autofizeni

.
<«FieldPilot (nastaveni ventilu, nastaveni fizeni, test ventilu,
diagnostika ventilu, senzor otaCeni volantu, senzor

natogeni kol) ’
<«FieldPilot Pro / UniPilot Pro (sprava vozidla, kalibrace, ﬂ

Upravy, vybér QI hodnot, reZim pfevazeni, rezim servisovani)
Korekce naklonu .

Obr. 4-1: MoZnosti nastaveni

Moznosti (rezim Glohy)

Nastaveni stroje (pfenos, sprava)
Nastaveni konzoly

Popis (systémova informace)

Displej

Mistni nastaveni

Hlasitost zvuku

+ Demo GNSS

Funkce odblokovani
Néstroje
Nadist software
Dopliky (kalkulacka, pfevodnik jednotek)

Spodni |

Postranni listy
Postranni lista Konfigurace
Postranni liSta Spréva dat
Postranni liSta Nastaveni konzoly

Postranni lista Nastroje

iSta Systémové nastaveni
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N\ KONFIGURACE

Konfigurace se pouziva k nastaveni naradi, navadéni, pfijimace GNSS, videa, senzor(i, autofizeni a korekci naklonu.

POZNAMKA: Dostupnost funkci zavisi na zatizenich dostupnych v systému Matrix Pro GS.

1.
2.

Stisknéte tlagitko na spodni li§té SYSTEMOVE NASTAVENI .

Stisknéte tasitko na postranni listé KONFIGURACE (.

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» Naradi — pouziva se k nastaveni typu stroje, vysky antény
GNSS, typu naradi, symetrického rozlozeni nafadi, modull
vystupu sekci, poctu sekci néfadi, Sitky navadéni, ¢inného /
pracovniho zabéru, sledovani velikosti kapek, volby trysky
a rozestupu, rezimu spusténi BoomPilota a modulu senzoru
zpatecky
o V/ pfimém reZimu — smér / vzdalenost odsazeni néfadi na
linii / lateralni, procento prekryvu, doba zpozdéni zapnuti /
vypnuti nafadi

e V rezimu rozmetadla:
TeelJet - vzdalenost antény k diskdm, smér / vzdalenost
lateralniho odsazeni nafadi, procento pfekryvu, doba
zpozdéni zapnuti / vypnuti, vzdalenost odsazeni
rozmetani, vzdalenosti odsazeni sekce, délky sekce
OEM - vzdalenost antény k disk(im, smér / vzdalenost
lateralniho odsazeni nafadi, vzdalenost k zapnuti /
vypnuti, odsazeni zapinani / vypinani sekce

e \/ rezimu stfidavého uspofadani — smér / vzdalenost
odsazeni sekce 1 v linii / lateralni, procento pfekryvu,
doba zpozdéni zapnuti / vypnuti, odsazeni sekce

» Navadéni — pouziva se k nastaveni vzdalenosti kolem vodici
linie, ktera je vnimana jako nulova chyba

» Konfigurace pfijimace GNSS - stanovuje typ a port GNSS
a PRN a také zobrazuije informace o stavu GNSS

P Video — pouziva se k nastaveni jednotlivych kamer

» Senzory — pouzivaji se k nastaveni senzoru tlaku

P Autofizeni — pouZiva se k povoleni / zak&zani asistovaného /
automatického Fizeni

o FieldPilot — pouziva se k stanoveni nastaveni ventilu,
nastaveni fizeni, volantu a senzoru natoceni kol nebo
provadéni testd ventilu nebo jeho diagnostiky

o FieldPilot Pro / UniPilot Pro — pouziva se k nastaveni
spravy vozidla, kalibraci senzor(i, vybéru QI hodnot i
zavedeni reZimu pfevazeni nebo servisniho reZimu

P Korekce néklonu - pouZiva se k povoleni / zakdzani a
kalibraci funkce korekce naklonu, a zlepSuje oSetfeni na
kopcovitych &i naklonénych terénech

Obr. 4-2: MozZnosti konfigurace
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Naradi Obr. 4-4: Typ néradi — rozmetadlo

Nastaveni naradi se pouziva ke stanoveni riiznych nastaveni
spojenych s pfimym reZimem, reZimem rozmetadla a reZimem
stiidavého usporadani. Dostupna nastaveni se liSi podle
specifického vybaveni systému.

Tato sekce zahrnuje nastaveni moznosti pro nasledujici
konfigurace naradi:
» Jedna sekce
P Vice sekci s Fidicim modulem sekci nebo Modulem pro
pfepinani funkci
POZNAMKA: Dalsi informace ziskéte v kapitole Néradi tohoto
navodu. Obr. 4-5: Typ néradi— stfidavé usporadéno

Typ naradi
Typ naradi vybere takovy model oSetfeni, ktery nejlépe vystihuje
vas systém.

o \/ pfimém reZimu — sekce postfikovaciho ramu nemaji
délku a jsou uspofadany na fadku s pevnou vzdalenosti od
antény

e/ rezimu rozmetace - je vytvorena virtualni linie v souladu
s doruCovacimi disky, od kterych se mlze oddil nebo oddily
oSetfeni lisit v délce a které mohou byt v rizné vzdalenosti
od linie (dostupnost zavisi na specifickém vybaveni

NASTAVEN(

systému)
e \/ reZzimu stfidavého usporadéani — je vytvofena virtualni Nastaveni jedné sekce

linie se sekei 1, od niz oddil nebo oddily oSetfeni nemaji Nastaveni jedné sekce se pouziva v piipadé, Ze

Zadnou délku a mohou byt v riznych vzdalenostech od linie  SmartCable,Ridici modul sekci (SDM) nebo Modul pro prepinani

(dostupnost zavisi na specifickém vybaveni systéemu) funkci (SFM) v systému nejsou piitomny (tzn. zadné fizeni sekce
POZNAMKA: Dalsi informace ziskéte v v éasti , Typ néfadi® neni dostupné). Za jednu sekci je povazovan cely postfikovaci ram

v kapitole ,Naadi“ tohoto navodu. nebo dorucovaci plocha.

Obr. 4-3: Typ néfadi — pfimé 1. Stisknéte tlacitko na postranni list¢ KONFIGURACE .

2. Stisknéte [NEIZL:

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

P Typ stroje [je-li k dostupné] — pouzivéa se k vybéru stroje,
ktery je nejpodobnéjsi vaSemu stroji

P Vy3ka antény GNSS [je-li dostupné] — pouziva se k méfeni
vySky antény od zemé

» Typ nafadi — pouziva se k vybéru rozvrZeni sekci pro
umisténi pouzivaného produktu

» Sitka navadéni — nastavuje vzdalenost mezi vodicimi
liniemi

» Pracovni zabér [Typ nafadi pro rozmetadlo] — pouziva se
k zadani celkového zabéru nafadi

» Cinny zabér — [Typ pfimého nafadi] - pouziva se k zadani
celkového z&béru naradi

P Sledovani velikosti kapek [je-li dostupné] — pouziva
se k povoleni sledovani velikosti kapek aZ pro pét
pfednastavenych rozpraSovacich trysek

P Vybér trysky [je-li dostupny] — pouzivéa se k vybéru
rozpraSovaci trysky (série a kapacity) za ucelem urceni
Udaja o velikost kapky
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» Pouzita vystraha — podava vystrahu pfi vyjezdu / viezdu z /
do oSetiené plochy

» Rezim spusténi BoomPilot — pouziva se ke stanoveni,
zda BoomPilot bude kontrolovany rychlosti nebo ikonou
BoomPilota

» lkona BoomPilot — aktivuje ikonu stranky navadéni pro rucni
kontrolu aplikace malovani na obrazovce

4. Stisknéte ipku DALST STRANKA ®» pro nastaveni
specifickych moznosti nafadi. Podrobné informace naleznete
v kapitole Naradi.

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET <§ nebo tladitko KONFIGURACE na
postranni listé.

Obr. 4-6: Naradi — Nastaveni jedné sekce

Mnohonasobné sekce s nastavenim SDM / SFM
Mnohonasobné sekce s nastavenim SDM / SFM jsou pouzivany,
je-li v systému nainstalovan Ridici modul sekci (SDM) nebo
Modul pro pfepinani funkci (SFM). Postfikovaci ram a doru¢ovaci
plocha mohou zahrnovat az 15 sekci s riznou Sifkou a délkou (v
rezimu rozmetadla). DalSi dostupné moznosti s SDM jsou pfesah
oSetfeni, zpozdéni oSetfeni a rezim stfidavého uspofadani.

Diky modulu pro pfepinani funkci je mozna rucni i automaticka
kontrola az 20 postfikovacich ramu.

1.

N

Stisknéte tlagitko na postranni listé KONFIGURACE [,

Stisknéte [YEZ0.

. Viyberte z nasledujicich moznosti:

» Typ stroje [je-li k dostupné] — pouziva se k vybéru stroje,
ktery je nejpodobngjsi vademu stroji

» VySka antény GNSS [je-li dostupné] — pouZiva se k méfeni
vySky antény od zemé

» Typ nafadi — pouziva se k vybéru rozvrzeni sekci pro
umisténi pouzivaného produktu

» Symetrické naradi — pouziva se k stanoveni, zda jsou sekce
parové a tudiz sdili stejny zabér, odsazeni a délku ventild

» Moduly vystupu vice sekci — umoznuji pouziti modul(
vystupu vice sekci na sbérnici CAN

» Polet sekci ndfadi — pouZiva se k vybéru pottu sekci
nafadi

» Sitka navadéni — pouziva se k zadani vzdalenosti mezi

» Cinny zabér [Pfimy typ nebo Typ stfidavé usporadaného
nafadi] - pouziva se k zadani celkového zabéru vSech
sekci naradi

» Pracovni zabér [Typ néfadi pro rozmetadlo] — pouZiva se
k zadani celkového zabéru nafadi

» Sledovani velikosti kapek [je-li dostupné] — pouziva
se k povoleni sledovani velikosti kapek az pro pét
pfednastavenych rozpraSovacich trysek

» Vybér trysky [Pfimy typ nebo Typ stfidavé uspofadaného
nafadi] - pouziva se k vybéru rozpraSovaci trysky

Stisknéte Sipku DALSI STRANKA ™ pro nastaveni

specifickych moznosti naradi. Podrobné informace naleznete

v kapitole Nafadi.

Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte

Sipku ZPET <3 nebo tladitko KONFIGURACE na

postranni listé.
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Obr. 4-7: Néfadi — Mnohonasobné sekce s nastavenim SDM Sledovani velikosti kapek

nebo SFM Sledovani velikosti kapek mize byt povoleno / zakazano,
zahrnuje-li systém Sadu senzoru tlaku prostfedi (PSIK), Modul
duélniho ovladéani s Typem fizeni aplikace produktu nastaveném
na volbu ,Kapalina® a Primarni senzor nebo monitor nastaveny
na volbu ,Tlak". Sledovani velikosti kapek bude dostupné na
provoznich obrazovkach.

POZNAMKA: Chcete-li ziskat vice informaci, pfectéte si éast
»Sledovani velikosti kapek” v kapitole Naradi
tohoto navodu.

1. Stisknéte tlagitko na postranni liét¢ KONFIGURACE B.

2. Stisknéte [NEZLl:

3. Zjistéte, je-li sledovani velikosti kapek povoleno nebo
zakazano. (Je-li povoleno, piecte si zobrazené informace
a stisknéte [pLaod.)

4. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo tlacitko KONFIGURACE [ na
postranni listé.

Obr. 4-8: Sledovani velikosti kapek

NASTAVEN(
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Vybér trysky

Viybér trysky umoznuje pfednastaveni pro rychlé vyvolani, a to az

péti (5) trysek a vybér aktualni trysky.

POZNAMKA: Chcete-li ziskat vice informaci, pfectéte si Gast

,Vybér trysky“ v kapitole Néfadi tohoto navodu.

Stisknéte tlacitko na postranni li§t¢ KONFIGURACE .

Stisknéte [SEZL0.

Stisknéte Sipku DALSI STRANKA Vyber trysky =

Viyberte z nasledujicich moznosti:

» Prednastaveni trysky 1-5 — umoziuje vybér az péti (5)
trysek pro rychlé vyvolani a vybér aktuaini trysky za ucelem
uréeni Udajli o velikost kapky

» Aktudlni tryska — zobrazuje aktudlni trysku

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo tlagitko KONFIGURACE B na
postranni listé.

Obr. 4-9: Vybér trysky

L

AIL10015

AI110015

Modul senzoru zpatecky

Nastaveni modulu senzoru zpatecky je pouzivano pfi pfidani
modulu senzoru zpatecky nebo SCM Pro (profesionalni modul
ovladani fizeni) jakékoli konfigurace.

POZNAMKA: Chcete-li ziskat vice informaci, prectéte si Gast
»Modul senzoru zpateCky* v kapitole Naradi tohoto
navodu.

1. Stisknéte tlaitko na postranni list¢ KONFIGURACE .
2. Stisknéte (Bl
3. Zvolte:
» Povoleni funkce BoomPilot pfi zpatecce [je-li dostupnd] -
pouziva se k povoleni funkce BoomPilot pfi couvani
» Zpozdéni signalu zpatecky — pouziva se k nastaveni
zpozdéni pfi zménach sméru jizdy smérem vpfed &i vzad,
pfi kterych ikona vozidla na navigacni obrazovce méni smér
4. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo tiacitko KONFIGURACE (&4 na
postranni listé.
Obr. 4-10: Modul senzoru zpatecky

AN10015
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Navadéni [Svételny panel] Obr. 4-11: Navadéni s externim modulem svételného panelu ELM

Moznosti navadéni jsou pouzivany ke konfiguraci chyby stranové
Uchylky, ktera se zobrazuje na svételném panelu.

POZNAMKA: V predchozich verzich softwaru byla tato funkce
oznacena jako ,Svételny panel”.

Lze pouzivat volitelny externi modul svételného panelu
(ELM, External Lightbar Module), ktera bude poskytovat dalSi
navadéci informace.

1. Stisknéte tlacitko na postranni list&¢ KONFIGURACE .
2. Stisknste (BN
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
P Intenzita LED - pouziva se k nastaveni intenzity LED diod
P ReZim zobrazeni — pouzivé se k ureni, jestli svételny panel
pfedstavuje fadek nebo vozidlo
e Je-li nastaven ,fadek”, LED diody pfedstavuiji vodici linii
polohy a pohybuijici se LED piedstavuje vozidlo
o Je-li nastaven na ,vozidlo®, stfedova LED pfedstavuje
polohu vozidla a pohybuijici se LED pfedstavuje
vodici linii
P Rozte¢ LED - pouziva se k stanoveni vzdalenosti od
vodici linie nebo vozidla, které kazda svitici LED dioda
pfedstavuje
4. Externi modul svételného panelu ELM nabizi tyto volby:
P Externi svételny panel - aktivuje / deaktivuje pouziti
externiho svételného panelu

P Intenzita LED externiho svételného panelu — upravuje
intenzitu LED diod externiho svételného panelu

P Intenzita textu externiho svételného panelu — upravuje
intenzitu textu externiho svételného panelu

» Stranova Uchylka (externi panel) — aktivuje / deaktivuje
zobrazovani informaci o chybé stranové Uchylky na
externim svételném panelu

» Cislo radku (externi panel) — aktivuje / deaktivuje
zobrazovani informaci o &isle fadku na externim svételném
panelu

P Rychlost (externi panel) — aktivuje / deaktivuje zobrazovani
informaci o rychlosti na externim svételném panelu

» Skute¢na davka (externi panel) [dostupné s fizenim davky
od jiného vyrobce] — aktivuje / deaktivuje zobrazovani
informaci o skute¢né davce na externim svételném panelu

» Cilova davka (externi panel) [dostupné s fizenim davky
od jiného vyrobce] — aktivuje / deaktivuje zobrazovani
informaci o cilové davce na externim svételném panelu.

» Aplikovany produkt (externi panel) [dostupné s fizenim
davky od jiného vyrobce] - aktivuje / deaktivuje zobrazovani
informaci o aplikovaném produktu na externim svételném
panelu

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte

Sipku ZPET 9 nebo tlacitko KONFIGURACE na

postranni listé.
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Konfigurace pfijimace GNSS

Konfigurace piijimaCe GNSS se pouziva ke konfiguraci GNSS

typu, GNSS portu a PRN a zaroven k zobrazeni tdaju o stavu

GNSS.

POZNAMKA: Chcete-li ziskat vice informaci, pfectéte si kapitolu

Konfigurace pfijimace GNSS tohoto navodu.

Tato nastaveni jsou vyZadovana pro asistované /
automatické fizeni, provoz senzoru naklonu, funkce
kontroly davkovani a také pro spravny provoz
naradi.

1. Stisknéte tlaCitko na postranni list¢ KONFIGURACE .

PAISTENE Konfiguraci pijimace GNSS |

3. Vyberte z nésledujicich moZnosti:

» GNSS Typ - nastavuije pfijeti zdrojovych vysilani GNSS:
GPS, GLONASS, SBAS (DGPS je nebo neni vyzadovano)

» GNSS Port - nastavuje komunikaéni port GNSS jako interni
nebo externi

» Informace o stavu GNSS - zobrazuje aktualni informace
o stavu GNSS

» Program — tato funkce je uréena pouze pro pracovniky
technické podpory TeeJet

» PRN - umozriuje vybér PRN SBAS, ktery poskytuje udaje
diferenéni korekce GNSS. Nastavte pro
automaticky vybér PRN.

4. Chcete-li nastavit vybrané specifické moznosti GNSS,
stisknéte Sipku DALSI STRANKA m.

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo tlacitko KONFIGURACE [5&4 na
postranni listé.

Obr. 4-12: MozZnosti Konfigurace pfijimace GNSS

PRN nezobrazeno
Moznosti PRN jsou dostupné, pouze pokud je zvolen typ
SBAS GNSS.

Video

Video nastaveni se pouziva k nastaveni jedné pfimo pfipojené
kamery nebo jednotlivych kamer pfi pouziti osmikanalového (8)
nebo &tyrkanalového (4) Modulu volby videa (VSM). Pokud je
pouzity modul VSM, Ize pouzivat az 8 kamer.

1. Stisknéte tlaitko na postranni list¢ KONFIGURACE .

2. Stisknéte TS

3. ZaSkrtnéte pfisludna policka:
» Zpétné — o8A
» Obracens - VBC
Pro normlini video pohled A B C odskrinéte véechna polika.

4. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo tlacitko KONFIGURACE 2% na
postranni listé.

Obr. 4-13: Moznosti videa se 4 kanaly VSM

Nastaveni videa neni k dispozici
Pokud neni pfipojena kamera nebo VSM, moznosti nastaveni
nebudou k dispozici.
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Senzory

Je-li v systému Sada senzoru tlaku prostfedi (konkrétné vstupni /
vystupni modul (IOM)), moznosti nastaveni a konfigurace senzoru
budou k dispozici.

POZNAMKA: Tato nastaveni nejsou ovlivnéna pouZitim senzoru
tlaku na modulu duélniho oviadani.

1. Stisknéte lagitko na postranni lists KONFIGURACE [g.

2. Stisknéte EEIL0sg-

Obr. 4-14: Senzory

Sada senzoru tlaku prostfedi je rozpoznana na obrazovce popisu
konzoly jako vstupni / vystupni modul (IOM).

Obr. 4-15: Vistupni / vystupni modul

Senzory nejsou k dispozici
Pokud neni nainstalovana Sadu senzoru tlaku prostfedi, tak
moznosti nastaveni nebudou k dispozici.

Senzor tlaku vstupniho / vystupniho modulu
Pokud je pfipojena Sada senzoru tlaku prostiedi, moZnosti
senzoru tlaku se pouzivaji k zadani volby maximainiho
jmenovitého tlaku senzoru daného vyrobcem a k nastaveni
uzivatelem uréenych vysokych a nizkych tlakovych poplachd.

. Stisknéte tlacitko na postranni list¢ KONFIGURACE .

1
2. Stisknste EEITIM.

KIS (G EY Vstupni / vystupni modul (IOM) Senzor tlaku §
4

. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» Maximalni hodnota tlaku — pouziva se k nastaveni
maximalniho jmenovitého tlaku senzoru tlaku dle
doporuceni vyrobce

P Alarm nizky tlak — pouzivé se k nastaveni uzivatelem
uréeného nizkého tlaku, pfi kterém zazni zvukovy poplach

P Alarm vysoky tlak — pouZiva se k nastaveni uZivatelem
uréeného vysokého tlaku, pfi kterém zazni zvukovy poplach

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte

Sipku ZPET 9 nebo tlacitko KONFIGURACE na

postranni listé.

Obr. 4-16: Vistupni / vystupni moznosti sledovani senzoru tlaku
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Sledovani velikosti kapek Autorizeni
Pokud je Sada senzoru tlaku prostiedi pouzivana, moznosti Moznosti asistovaného / automatického Fizeni jsou dostupné, je-li
sledovani velikosti kapek budou k dispozici. dostupny Modul oviadani fizeni (SCM nebo SCM Pro).
. v v T 2, ,
1. Stisknéte tlacitko na postranni isté KONFIGURACE (@, POZNAMKA: Chcete-li ziskat podrobnéjsi informace o nastaveni,

. Stisknéte [EZET. pfectéte si ndvod k instalaci asistovaného /

2
3. Stisknéte S EURG I CHR G d. automatického fizeni.
4

. Zjistéte, je-li sledovani velikosti kapek povoleno nebo . —— - . o~
Nastaveni autofizeni se pouziva k povoleni, zakazani nebo

zakazano. T ) o
5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte kalibraci asistovaneho / automatickeho fizen'
Sipku ZPET <9 nebo tlagitko KONFIGURACE A LE! o FieldPilot [pomoci SCM] - pouziva se k stanoveni nastaveni
postranni listé. ventilu, nastaveni Fizeni, volantu a senzoru natogeni kol
Obr. 4-17: Sledovani velikosti kapek nebo provadéni testl ventilu nebo jeho diagnostiky

e FieldPilot Pro / UniPilot Pro — pouzivéa se k nastaveni spravy
vozidla, kalibraci senzord, vybéru QI hodnot i zavedeni
rezimu pfevazeni nebo servisniho reZimu

Asistované / automatické fizeni neni dostupné
V pfipadé, Ze systém asistovaného / automatického fizeni neni
nainstalovan, moznosti nastaveni nebudou dostupné.

Obr. 4-18: Asistované / automatické fizeni nebylo nalezeno

FieldPilot [pomoci SCM]
1. Stisknéte tlaitko na postranni list¢ KONFIGURACE .

2. Stisknéte [0

3. Zjistéte, je-li asistované / automatické fizeni povoleno
nebo zakazano.

4. Je-li povoleno, vyberte jednu z nasledujicich moznosti:

» Nastaveni ventilu — pouziva se ke konfiguraci typu ventilu,
frekvenci ventilu, minimalniho cyklu vykonu levého /
pravého a maximainiho cyklu vykonu levého / pravého

» Nastaveni fizeni — pouziva se k nastaveni hrubého
fizeni, nastaveni jemného fizeni, pasma necitlivosti
a pfedbé&zné korekci

» Test ventilu — pouZiva se k ovéfeni, zda-li je fizeni
spravné fizeno

» Diagnostika ventilu — pouziva se k testovani ventilli za
U&elem ovéfeni spravnosti pfipojeni

» Moznosti: Senzor ota&eni volantu — pouziva se k vybéru,
a to zda-li senzor vypnuti fizeni bude magneticky nebo
zaloZeny na senzoru tlaku
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P Senzor natoCeni kol — pouziva se k stanoveni a kalibraci
Senzoru natogeni kol (SAS) jakozto primérniho senzoru
zpétné vazby pro automatické fizeni

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET < nebo tlacitko KONFIGURACE na
postranni listé.

Obr. 4-19: Autorizeni

FieldPilot Pro / UniPilot Pro [pomoci modulu
SCM Pro]
1. Stisknéte tlacitko na postranni li§t¢ KONFIGURACE .

2. Stisknéte [ o

3. Vyberte z nésledujicich moznosti:
P Sprava vozidel — umozriuje operatorovi vybér, Upravy,
kopirovani, odstranéni nebo export / import profilii vozidel
POZNAMKA: Kdyz vytvéfite novy profil vozidla nebo
upravujete stavayjici, je tfeba pfed automatickou kalibraci
nastavit ruéni vypnuti.
<4Novy @ - vytvofi novy profil vozidla.
<ANadist - aktivuje zvyraznény profil vozidla.
<Upravit @ - umoziuje operatorovi upravit parametry
aktivniho profilu vozidla, mimo jiné tyto: rozvor,
vzdalenost a smér odsazeni antény na linii, vzdalenost
a smér lateralniho odsazeni antény, vyska antény,
vzdalenost a smér odsazeni SCM Pro na lini,

vzdalenost a smér lateralniho odsazeni SCM Pro,
vySku SCM Pro a orientaci SCM Pro

<AKopirovat — duplikuje aktivni profil vozidla

<4 Automaticka kalibrace © - provede operatora
procesem kalibrace aktivniho vozidla. Kroky kalibrace
nastavi systém FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro na

technické parametry vozidla. Tyto kroky pfedstavuiji

nezbytny pfedpoklad dosazeni optimalniho vykonu

fizeni.

<qUpravit — po kalibraci by mélo vozidlo ve vétsiné

polnich praci fadné fungovat. Mohou nicméné nastat

situace, kdy mUze byt nezbytné upravit fizeni podle

polnich podminek, zvoleného naradi, cestovni rychlosti

a podobné. Obrazovka s Upravou vozidla umoZzriuje

operatorovi upravit fizeni vozidla podle téchto

proménlivych podminek.

— Rucni vypnuti @ — upravte limit, pfi kterém je

systém FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro vypnuty,
kdyZ je volant otaen rucné.

<« Odstranit — umoznuje operatorovi odstranit profil
vozidla, ktery jiz neni potfeba. Odstranit aktivni profil
vozidla nelze.

» Vybrat QI hodnoty — umoZiuje uZivateli nakonfigurovat
pozadavky na minimalini kvalitu pozice GNSS (uroveri
presnosti), pfi nichz je povolena aktivace systéma FieldPilot
Pro nebo UniPilot Pro a zlstanou zapnuté

» Maximélni DOP (odchylka od pfesnosti) stanovi maximalni
hodnotu celkové kvality pozice GNSS na zakladé satelitni
geometrie, ktera se pouziva k jejimu vypoctu.

NASTAVEN(

Hodnota 1 az 2 je vynikajici, 2-5 dobré, 5-10 stfedni,
10-20 pfijatelna a hodnota vy3Si nez 20 Spatna.

Pro dosaZeni optimalnich vysledkd asistovaného /
automatického fizeni musi byt DOP méné nez 4.

P Rezim pfevazeni — pfi aktivaci tohoto rezimu jsou v8echny
funkce autofizeni zakazany a nelze je aktivovat.

P ReZim servisovani — kdyz je tato polozka aktivni, bude
bé&hem dalSiho zapnuti k dispozici pfipojeni Wi-Fi, aby se
mohl technik pfipojit pfimo k SCM Pro a provést servis.

» Pfitomnost obsluhy — nastavuje reakci pfepinace
pfitomnosti obsluhy

- Povolit — systémy FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro nelze
aktivovat, kdyz je pfepinaé OTEVRENY. Doporu¢ené
nastaveni bez ohledu na to, zda je (nebo neni) pfepinad
pfitomnosti obsluhy pfitomen.

— Zakazat - detekce pfitomnosti obsluhy byla
deaktivovana a nebude ovliviiovat systémy FieldPilot
Pro nebo UniPilot Pro. Jedna se o dlleZitou
bezpeénostni funkci, ktera by méla byt deaktivovana
pouze na zakladé pokynu vyrobce stroje nebo
spole¢nosti TeeJet Technologies.

. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte

Sipku ZPET ) nebo tlacitko KONFIGURACE (g na
postranni listé.
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Aktivni vozidlo

Aktivni vozidlo je zvyraznéno nékolika hvézditkami (*). Profil

vozidla, na které jsou systémy FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro

aktuélné naprogramovany a které pouZivaji.

Obr. 4-20: Uvodni obrazovka systémii FieldPilot Pro nebo
UniPilot Pro

Korekce naklonu

Pokud je nainstalovan Ridici modul sekce (SCM) nebo Modul
naklonu gyro (TGM), korekce naklonu bude dostupna. Timto se
signal GNSS opravuje a kompenzuje tak chyby v poloze GNSS,
pokud je pouzivan v kopcovitém ¢i strmém terénu.

Instrukce k podrobnému nastaveni naleznete ve specialnim
navodu k instalaci asistovaného / automatického Fizeni nebo

v bulletinu o nastaveni naklonu.

1. Stisknéte tlacitko na postranni li5t¢ KONFIGURACE .
2. Stisknéte [l L.

3. Zjistéte, je-li korekce naklonu povolena nebo zakazana.
4. Je-li povolena, zvolte pro kalibraci korekce

védonu [N

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET €9 nebo tlacitko KONFIGURACE [ na
postranni listé.

POZNAMKA: Pokud je pouzivén FieldPilot nebo UniPilot, Modul

naklonu Gyro je zabudovany do systému.

POZNAMKA: Pred kalibraci néklonu musi byt zadéna vyska

antény.

Obr. 4-21: Korekce naklonu

Rovina pole neni dostupna

Moznost rovina pole neni dostupna, je-li vozidlo v pohybu. Aby
bylo mozné zahdjit kalibraci korekce néklonu, musi vozidlo
zastavit alespori na 10 sekund.

Korekce néklonu neni dostupna
V pripads, Ze Ridici modul sekce (SCM) nebo Modul néklonu gyro
(TGM) neni pfipojen, moznosti nastaveni nebudou dostupné.
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SPRAVA DAT

Sprava dat umozfuje pfenos a spravu dat Ulohy, zpravy o datech
Ulohy, zménu rezimu Ulohy a pfenos a spravu nastaveni stroje.

1.

Stisknéte tlacitko na spodni li§té SYSTEMOVE
NASTAVENI [

2. Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT =),
3. Vyberte z nésledujicich moznosti:

» Data Ulohy — v roz8ifeném rezimu dlohy jsou pouZivana

k prenosu udajd o Uloze (smazani, importovani,
exportovani) a sprave Udajl Ulohy (vytvofeni nové tlohy,
smazani ulohy nebo kopirovani vodicich linii lohy,
ohranieni, dat oSetfené plochy a / nebo pfedepsané mapy
do nové ulohy)

P Zprévy — pouZiva se k vytvoreni zprav o Uloze a jejich

uloZeni na USB jednotku

P Moznosti — pouZivaji se k volbé jednoduchého rezimu tlohy

nebo rozSifeného rezimu dlohy

P Nastaveni stroje — pouZiva se k pfenosu nastaveni stroje

(smazani, importovani, exportovani) a spravé nastaveni
stroje (vytvofeni nového nastaveni stroje, kopirovani
nastaveni stroje, smazani nastaveni stroje, ulozeni
aktualniho nastaveni stroje do vybraného souboru nebo
nacteni vybranych soubori nastaveni stroje)

Obr. 4-22: MoZnosti spravy dat

Data ulohy

V rozsifeném rezimu Ulohy jsou data Ulohy pouzivana k pfenosu
Udaja o Uloze (smazani, importovani, exportovani) a spravé tdaju
Ulohy (vytvofeni nové Ulohy, smazani tlohy nebo kopirovani
vodicich linii Ulohy, ohrani¢eni, dat oSetfené plochy a / nebo
pfedepsané mapy do nové ulohy).

Data ulohy zahrnuiji:

Nézev Ulohy

Jméno klienta, farmy a pole

Ohraniceni

Oblast pokryti

Vodici linie

Mapy (pokryti, pfedpis, oSetfeni, pfednastavena cilova
davka)

Poruchy trysky

1. Stisknate postranni ligtu SPRAVA DAT =)

2. Stisknste (XN

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
P Pfenos — v roz8ifeném reZzimu ulohy umoZriuje pfenos
vybranych dloh na nebo z USB jednotky a také
smazani uloh
P Sprava — v roz§ifeném rezimu ulohy umozriuje vytvoreni
nové prézdné Ulohy, kopirovani vybranych vodicich linii
ulohy, ohraniceni, dat oSetfené plochy, a / nebo pfedepsané
mapy do nové Ulohy a také smazani vybrané ulohy
4. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo postranni liétu SPRAVA DAT =)

Obr. 4-23: MozZnosti dat tlohy

NASTAVEN(

Data dlohy nejsou dostupna
V jednoduchém rezimu Ulohy nejsou moznosti dat tlohy dostupné.

Obr. 4-24: Data tlohy nejsou dostupna
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Pfenos

V roz8ifeném rezimu Ulohy obrazovka pfenosu dat tlohy
umoznuje pfenos vybranych Uloh na nebo z USB jednotky a také
smazani uloh.

Ulohy pfenesené na USB Ulozisté mohou byt otevieny
a aktualizovany prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni.
V pfipojeni polniho vybaveni mize uZivatel zadat Udaje o klientovi,
farmé a poli a dale kopirovat / upravovat Ulohy za U¢elem
dal$iho pouZiti ohrani¢eni a vodicich linii. Z pfipojeni polniho
vybaveni mize byt Uloha pfenesena zpét na USB Ulozisté, jehoZ
prostfednictvim je pak uloZena do vnitfniho UloZisté konzoly za
Ucelem pouziti.
POZNAMKA: Moznosti pfenosu nejsou dostupné pro vybér,
pokud je Uloha aktivni / zahajena. Chcete-li
funkci povolit, zastavte aktuéini dlohu.

Ulohy pfenesené na tilozné zafizeni jsou z konzoly
odstranény a nejsou jiz dale dostupné k pouZiti.
Stisknate postranni listu SPRAVA DAT (=)

SINWEE] Data ulohy |
Stisknéte m

Viyberte z nasledujicich mozZnosti:

» Pfeneseni dat ulohy na USB ulozisté a - pouziva se
k pfenosu dat tlohy z vnitfniho Ulozi$té na USB ulozisté

o dp =

» Pieneseni dat Ulohy na vnitini uloZisté @ pouZiva se
k pfenosu dat tlohy z USB Ulozisté na vnitfni Ulozisté
» Smazani dat Ulohy @ - pouziva se k smazani dat Ulohy
z vnitfniho Ulozisté
5. Chceteli se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo postranni ligtu SPRAVA DAT E.
Obr. 4-25: Data dlohy — Prenos

Fortilize

Sprava

V roz8ifeném rezimu Ulohy umoziuje sprava obrazovky vytvoreni

nové prazdné Ulohy, kopirovani vybranych vodicich linii Glohy,

ohrani¢eni, dat oSetfené plochy, a / nebo pfedepsané mapy do

nové Ulohy a také smazani vybrané ulohy.

POZNAMKA: Moznosti spravy nejsou dostupné pro vybér, pokud
je Uloha aktivni / zahajena. Chcete-li funkci povoll,
zastavte aktuéini tlohu.

Stisknate postranni listu SPRAVA DAT (=)

Stisknéte [ETERT A
SR Spravovat |

Viyberte z nasledujicich moznosti:
» Nova Uloha - pouziva se k vytvofeni nové prazdné tlohy

o~

oSetfené plochy nebo pfedepsanou mapou
» Kopirovani — pouziva se ke kopirovani vodicich linii,
ohrani¢eni, dat oSetfené plochy a / nebo pfedepsané mapy
Ulohy do nové ulohy
» Smazani — pouZiva se k smazani dat Ulohy z vnitfniho
Ulozisté
5. Chceteli se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo postranni ligtu SPRAVA DAT =3,
Obr. 4-26: Data ulohy — Sprava

Fertiize
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Zpra'vy Obr. 4-28: Zpravy — Jednoduchy reZim dlohy

Zpravy se pouzivaji k vytvofeni zprdv o Glohach a jejich uloZeni na

USB jednotku.

POZNAMKA: Je-li na strénce Moznosti vybrén jednoduchy rezim
tlohy, maze byt uloZzena pouze aktudini dloha.
Zpravy nejsou dostupné pro vybér, pokud je tloha
aktivni / zahajena. Chcete-li funkci povolit, zastavte
aktuéini ulohu.

Zavirate-li tlohu s USB jednotkou pfipojenou do
konzoly, zobrazi se vam moZnost vytvofeni zpravy
0 aktuélni uloze.

Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT =)

Stisknéte FAIEu.

Vlozte USB jednotku do konzoly.
Zvolte tlohu uréenou k uloZeni.

S

Zvolte:

» PDF == — zprava k vytisknuti

» KML “= — Google Earth Map

» SHP =@ — ESRI format dat

> ALL == —vSechny dostupné typy soubort

6. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte

Moznosti (rezim ulohy)
Moznosti umozriuji operatorovi zvolit mezi jednoduchym
a rozsifenym rezimem ulohy.

NASTAVEN(

Sipku ZPET <}3 nebo postranni liétu SPRAVA DAT % POZNAMKA: Zména rezimu tlohy neni dostupna pro vyber,
pokud je Uloha aktivni / zahajena. Chcete-li funkci
POZNAMKA: Ikony souborti = = “ 5 nebo tladitka nejsou povolit, zastavte aktuaini Glohu.
dostupna pro vybér (zobrazena Sedé), dokud USB  VAROVANIl Zména rezimd tlohy smaze viechna interni
jednotka neni vioZena spravné. data tlohy.

Obr. 4-27: Zprévy — Rozsifeny rezim ulohy Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT [=)

Stisknéte [T TLd-

Pro pfistup k seznamu moznosti, stisknéte Sipku DOLU “

o=

Zvolte:

» Jednoduchy — na hlavni obrazovce je zobrazena pouze
ohrani¢ena plocha a oblasti pokryti. Do zprav Ize ulozit
pouze aktualni Ulohu. PouZiti s pfipojenim polniho
vybaveni Fieldware Link neni dostupné.

P Roz3ifeny — k dispozici bude vzdy vice neZ jedna uloha.
Na hlavni obrazovce se zobrazi jméno klienta, farmy,
pole a nazev Ulohy, ohrani¢ené plochy a oblasti pokryti,
doba oSetfeni a také vzdalenost od zvolené dlohy.
VSechny uloZené tlohy mohou byt exportovany jako
soubor ve formatu PDF, SHP nebo KML na USB jednotku
prostfednictvim Data -> Zpravy.

Fertilize

o Udaje o Klientovi, farmé a poli a pfedepsané mapy mohou
byt zadany pouze prostfednictvim pfipojeni polniho
vybaveni. Nazev Ulohy Ize upravit pouze prostfednictvim
pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link.

e UzZivatel m(Ze duplikovat Ulohy za Gi¢elem opétovného
pouziti ohrani¢eni, vodicich linii, udaji o pokryti
a pfedepsanych map, a to prostfednictvim pfipojeni
polniho vybaveni nebo konzoly Data -> Data Ulohy ->
Spravovat.
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5. ,Zména rezimu Ulohy vyZaduje smazani vSech dat ulohy.
Pfejete si rezim tlohy zménit?*
Stisknéte:
» Ano — pro provedeni zmény
» Ne — pro zachovani aktualniho nastaveni

6. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo postranni listu SPRAVA DAT =3,

Obr. 4-29: MozZnosti — Zména reZimu tlohy

Nastaveni stroje

Nastaveni stroje se pouziva k pfenosu profilli pro nastaveni
stroje (smazani, importovani, exportovani) a spravé profill
pro nastaveni stroje (vytvofeni nového profilu, kopirovani
nebo smazani profilu, ulozeni aktualniho profilu do zvoleného
profilu, nebo nacteni zvoleného profilu nastaveni stroje).

Nastaveni stroje zahrnuje:
+ Nastaveni nafadi
+ Nastaveni autofizeni / korekce naklonu
+ Nastaveni regulatoru davky
+ Nastaveni pro danou tlohu (v¢etné rychlosti oSetfeni, typu
oSetfeni a zadani produktového kanalu)

POZNAMKA: Ne véechna nastaveni jsou uloZena jako soucést
nastaveni stroje. Zjistéte vice v pfiloze ,Nastaveni
nabidky konzoly Matrix Pro GS*.

1. Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT [=.

2. Stisknéte [PRIEE

3. Vyberte z nésledujicich moZnosti:

» Pienos — umoZriuje pfenos zvolenych nastaveni stroje na
nebo z USB jednotky a také smazani nastaveni stroje

» Sprava — umozfuje vytvofeni nového prazdného nastaveni
stroje, kopirovani zvoleného nastaveni stroje do nového
nastaveni stroje, smazani zvoleného nastaveni stroje,
ulozeni aktualniho nastaveni stroje do vybraného nastaveni
stroje nebo nacteni zvoleného nastaveni stroje do
aktualniho nastaveni.

4. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo postranni listu SPRAVA DAT %

Obr. 4-30: Nastaveni stroje
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Pfenos
Obrazovka pfenosu nastaveni stroje umoziuje pfesun zvoleného
nastaveni na nebo z USB jednotky a také smazani nastaveni stroje.

Nastaveni stroje pfenesena na USB ulozisté mohou byt oteviena

a aktualizovana prostfednictvim pfipojeni polniho vybaveni.

Z pfipojeni polniho vybaveni miiZe byt nastaveni stroje pfeneseno

zpét na USB ulozisté, jehoz prostiednictvim je pak ulozeno do

vnitfniho UloZisté konzoly za uCelem pouziti.

POZNAMKA: Ne v$echna nastaveni uloZena jako soucést
nastaveni stroje mohou byt upravovéna v pfipojeni
polniho vybaveni. Pro ziskani podrobnosti se
podivejte na tabulku dostupného nastaveni.

Nastaveni stroje pfenesena na Ulozné zafizeni
jsou z konzoly odstranéna a nejsou jiz déle
dostupna k pouZiti.

Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT =)

Stisknste [T
Stisknéte [T00g.

Viyberte z nasledujicich moznosti: ‘

» Peneseni nastaveni stroje na USB Ulozisté - _ pouZiva
se k pfenosu nastaveni stroje z vnitfniho na USB uloZisté
P Pfeneseni nastaveni stroje na vnitfni UloZisté ﬁ - pouziva

se k pfenosu nastaveni stroje z USB na vnitini Glozisté

» Smazani nastaveni stroje @7 - pouziva se k smazani
nastaveni stroje z vnitfniho nebo USB ulozisté

5. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo postranni listu SPRAVA DAT =3,

Obr. 4-31: Nastaveni stroje — Pfenos

L=

Dryl section

Sprava

Obrazovka spravy nastaveni stroje umozriuje vytvofeni nového
prazdného nastaveni stroje, kopirovani zvoleného nastaveni stroje
do nového nastaveni stroje, smazéni zvoleného nastaveni stroje,
uloZeni aktualniho nastaveni stroje do vybraného nastaveni stroje
nebo nacteni zvoleného nastaveni stroje do aktualniho nastaveni.

POZNAMKA: Ne v$echna nastaveni jsou uloZena jako soucést
nastaveni stroje. Zjistéte vice v pfiloze ,Nastaveni
nabidky konzoly Matrix Pro GS*.

Stisknéte postranni listu SPRAVA DAT =]

Stisknéte [NESEVEIES TG,
SINGEE] Spravovat |

Viyberte z nasledujicich moznosti:

P Viytvofeni — pouZiva se k vytvofeni nového nastaveni stroje,
a to s Zadnymi dostupnymi informacemi o pfidruzeném
naradi

B =

» Kopirovani — pouziva se ke kopirovani zvoleného nastaveni
stroje do nového nastaveni stroje

P Smazani — pouziva se k smazani zvoleného nastaveni
stroje z vnitfniho ulozisté

P UloZeni — pouziva se k ulozeni aktualniho nastaveni stroje
do vybraného nastaveni stroje

NASTAVEN(

P Nadteni — pouZiva se k nacteni zvoleného nastaveni stroje
do aktualniho nastaveni

5. Chcete-li se vratit na obrazovku Sprava dat, stisknéte
Sipku ZPET ) nebo postranni listu SPRAVA DAT (=3,
Obr. 4-32: Nastaveni stroje — Spravovat

Straight - 5 section
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Nastaveni konzoly se pouziva ke konfiguraci displeje a mistniho
nastaveni, odblokovani roz$ifenych funkci, pfipojeni k bezdratové
siti a pfehravani demo GNSS dat. Informace o dalSich zafizenich
pfipojenych k systému mizete najit v sekci Popis.
1. Stisknéte tlagitko na spodni listé SYSTEMOVE
NASTAVENI (550}
2. Stisknéte postranni listu KONZOLA .
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Popis — pouziva se k zobrazeni verzi softwaru systému
a verzj softwaru moduld pfipojenych do sbémice CAN
» Displej — PouZiva se ke konfiguraci barevného schématu
a intenzity LCD, stanoveni dostupnosti snimk( obrazovky
a kalibraci dotykového displeje
» Mistni nastaveni — pouziva se ke konfiguraci nastaveni
jednotek, jazyka a ¢asového pasma
» Hlasitost zvuku — pouziva se k nastaveni Urovné hlasitosti
reproduktoru
» Demo GNSS - pouziva se k zahajeni pfehravani
simulovanych GNSS dat
» Odblokovani funkce — pouziva se k odblokovani
rozSifenych funkci

Obr. 4-33: MozZnosti konzoly

Popis

Na strance Popis / UloZit obrazovku jsou zobrazeny verze
softwaru systému a verze softwaru moduld pfipojenych ke
sbérnici CAN.

Pro podporu diagnostiky problém na poli mlze uZivatel pouzit
tlaCitko UloZit pro uloZeni textového souboru obsahujiciho aktualni
verzi software na USB disk a potom poslat tento soubor e-mailem
technikovi servisni podpory.
1. Stisknéte postranni listu KONZOLA (.
2. Stisknéte [ZI5.
3. Vyberte z nésledujicich mozZnosti:
» Zobrazit informace v€etné sériového Cisla jednotky, verze
softwaru a pfipojenych modulli
» S USB jednotkou pfipojenou do konzoly, stisknste [IEET
za UCelem uloZeni informaci o popisu na USB jednotku.
UloZeni bude potvrzeno zobrazenim informaci o verzi
uloZzené na USB jednotku.
4. Chcete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte
Sipku ZPET <}3 nebo postranni listu KONZOLA .
POZNAMKA: Moznost [X[IS2] neni dostupné pro vybér
(zobrazena $edé), dokud USB jednotka neni
vloZena spravne.

Obr. 4-34: MozZnosti popisu
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Displej Mistni nastaveni
Displej se pouziva ke konfiguraci barevného schématu a intenzity ~ Mistni nastaveni se pouziva pro konfiguraci nastaveni jednotek,
LCD, stanoveni dostupnosti snimk( obrazovky a kalibraci jazyka a Casového pasma.
dotykoveho displeje. 1. Stisknéte postranni listu KONZOLA (.
1. Stisknéte postranni liStu KONZOLA . 2. Stisknéte _
2. Stisknéte [E9E1- 3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
3. Vyberte z nasledujicich moznosti: » Jednotky — pouzivaji se k stanoveni systémovych jednotek
» Barevné schéma - pouziva se k vybéru barevného » Jazyk - pouZiva se k stanoveni systémového jazyka
schématu, ktery se lepe Cte » Casové pasmo — pouziva se k stanoveni mistniho
P Intenzita LCD — pouziva se k nastaveni intenzity displeje &asového pasma
konzoly 4. Choete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte
» Snimek obrazovky — pouziva se k zachyceni snimku Sipku ZPET D nebo postranni li§tu KONZOLA .
obrazovky a nasledného ulozeni na USB jednotku Obr. 4-36: Moznosti mistniho nastaveni
P Kalibrace displeje — pouziva se ke kalibraci dotykového

displeje
4. Chcete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo postranni listu KONZOLA .
Obr. 4-35: MoZnosti zobrazeni

NASTAVEN(
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Hlasitost zvuku
Hlasitost zvuku nastavuje uroveri hlasitosti reproduktoru.

1. Stisknéte postranni listu KONZOLA .
2. Stisknéte [ES T
3. Stisknéte:
» Sipku NAHORU * pro zesileni zvuku
» Sipku DOLU 4 pro zeslabeni zvuku

4. Chcete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo postranni listu KONZOLA (.
Obr. 4-37: MoZnosti hlasitosti zvuku

Demo GNSS

Demo GNSS se pouziva k zahajeni pfehravani simulovaného
signalu GNSS.

VAROVANI! Tento néstroj zakaze pfichozi polohy GNSS
a zahdji pfehravani simulovanych dat. K obnoveni
skutecného GNSS je nutny restart konzoly.

Stisknate postranni listu KONZOLA (3.

SINWES Demo GNSS §
Stisknéte .

Chcete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte
Sipku ZPET <'5 nebo postranni listu KONZOLA .
POZNAMKA: K obnoveni skuteéného GNSS je nutny restart
konzoly.

Obr. 4-38: Demo GNSS

el A e
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Restart demo GNSS
Demonstrace GNSS mize byt restartovana.

1. Stisknéte postranni ligtu KONZOLA (.

2. Stisknéte IR0
3. Stisknéte .
4

. Chcete-li se vratit na obrazovku nastaveni konzoly, stisknéte
Sipku ZPET <3) nebo postranni listu KONZOLA .
Obr. 4-39: Restart demo GNSS

Obr. 4-40: Odblokovani funkce

Funkce odblokovani
Odblokovani funkce se pouziva k odblokovani rozsifenych funkci.

POZNAMKA: Pro kazdou konzolu je platny jedinecny odblokovaci
kdd. Kontaktujte zakaznickou podporu spole¢nosti
Teejet Technologies. Jakmile dojde k odblokovani,
funkce zistane zablokovana, dokud nedojde ke
kompletnimu restartu konzoly.

1. Stisknate postranni listu KONZOLA 3.

2. Stisknéte (e[S R Y.

3. Stisknéte tlagitko funkce blokovani .. pro zablokované
funkce:

» BoomPilot pro rozmetadlo — umoZriuje moZnosti postfiku
pomoci rozmetadla, a to za pouZiti kompatibilniho nafadi
rozmetadla

» FieldPilot Pro / UniPilot Pro — povoluje moznosti autofizeni
pfi pouZiti SCM Pro

» Rizeni davky od jiného vyrobce — umozfiuje moznosti
regulovani davky, a to za pouZiti kompatibilniho regulatoru
déavky jiného vyrobce

4. Zadejte odemykaci kod (je-li poZzadovan).
5. Restartujte konzolu.

98-05273-CS R6 ﬂ
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Nastroje slouzi k nacteni aktualizaci softwaru pro systémova
zafizeni a k provadéni rGznych vypoCti pomoci bézné kalkulacky
nebo pfevodniku jednotek.

1.

Stisknéte tlagitko na spodni listé SYSTEMOVE
NASTAVENI .

Stisknate postranni listu NASTROJE [§:

. Viyberte z nésledujicich moZnosti:

» Nacteni Softwaru — slouZi k nateni aktualizaci softwaru
z USB jednotky do systémovych zafizeni.

» Doplriky — umoZziuiji pfistup ke kalkulacce a
pfevodniku jednotek

Obr. 4-41: MoZnosti nastrojtl

Obr. 4-42: Nacist software

Nacist software
Obrazovka nacteni softwaru se pouziva k nacteni aktualizaci
softwaru z USB jednotky na systémova zafizeni.

POZNAMKA: Dostupnost této funkce se odviji od verze softwaru.

1.
2.

Stisknate postranni listu NASTROJE [§:

MY Naéist software |

3. VloZte USB jednotku obsahuijici aktualizace softwaru

do konzoly.

Stisknéte Sipku DOLU Sy polozky Zafizeni a zvolte zafizeni,
jehoz software ma byt aktualizovan:

Stisknéte ipku DOLU $u poloZky Software a zvolte
software, ktery ma byt do zafizeni nacten.

6. Stisknéte S E =L

7. Jakmile budete vyzvéni, stisknéte m
8. Pro navrat na obrazovku Néstroje, stisknéte $ipku NAVRAT

4) , pfipadné stisknéte postranni listu KONZOLA. pro
navrat na hlavni obrazovku Nastaveni konzoly.

E www.teejet.com
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Doplr“\ky Obr. 4-44: Prevodnik jednotek
1. Stisknéte postranni listu NASTROJE .
2. Stisknste RIS
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
P Kalkulacka — pouziva se k provadéni matematickych
vypocCt
» Prevodnik jednotek — pouziva se k provadéni pfevodl

jednotek plochy, délky, objemu, tlaku, hmotnosti, teploty
nebo dhld

Obr. 4-43: Kalkulacka

98-05273-CS R6 m
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KAPITOLA 5 - KONFIGURACE PRIJIMACE GNSS

Konfigurace pfijimaCe GNSS se pouziva pro nastaveni typu GNSS, portu GNSS, PRN a dalSich parametrd GNSS a pro zobrazeni
informace o stavu GNSS.

Konfigurace prijimace GNSS

POZNAMKA: Tato nastaveni jsou nutna pro fizeni davky, 4. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
asistované / automatické fizeni a provoz senzoru Sipku ZPET <33 nebo tlagitko KONFIGURACE [3% na
naklonu, stejné jako pro spravny provoz naradi. postranni listé.

1. Stisknéte tlagitko na postranni li&ts KONFIGURACE @. Obr. 5-1: Moznosti GNSS

YA GEIEY Konfiguraci prijimace GNSS
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» GNSS Typ - nastavuije piijeti zdrojovych vysilani GNSS:
GPS, GLONASS, nebo SBAS (s pozadovanym DGPS
¢i bez).

» Port GNSS - nastavuje komunikaéni port GNSS: Interni
nebo externi

» Informace o stavu GNSS - zobrazuje aktualni informaci
o stavu: GGA/ VTG (data rychlosti), pocet satelitt, HDOP,
PRN, kvalita GGA, pfijima¢, verze pfijimace, pasmo UTM
a korekéni model

» Program — umoznuje pfimé programovani pfijimace GNSS
pomoci rozhrani pfikazového Fadku. Tuto funkci mohou
pouzivat pouze technici uZivatelské podpory TeeJet. PouZiti
na vlastni nebezpeci!

» PRN - umozriuje vybér PRN SBAS, ktery poskytuje udaje
diferenni korekce GNSS. Nastavte pro
automaticky vybér PRN.

» Alternativni PRN — v pfipadé, ze PRN neni zvoleno
automaticky, druhy alternativni SBAS PRN poskytne druhou
sestavu Udaja diferencialni korekce GNSS

m www.teejet.com
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Typ GNSS
Kromé signaltl GPS, Ize typ GNSS jesté prizpUsobit tak, aby
pfijimal zesilujici signaly GNSS: diferencialné opravena zdrojova
vysilani SBAS, neopravena zdrojova vysilani GLONASS nebo oba
typy. Mohou byt pozadovana i zdrojova vysilani DGPS.

1. Stisknutim $ipky DALSI STRANA = se vam zobrazi seznam
moznosti.
2. Zvolte:
» GPS - neopravené signaly z GPS systému
POZNAMKA: Vzdy je zvolen systém GPS.
P GLONASS - pfidava neopravené signaly ze systému
GLONASS
» SBAS (napf. EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) -
pfidava diferencialné opravené signaly ze systému SBAS
» VyZadovano DGPS - pfidava diferencialné opravené
signaly GPS (soucasné musi byt zvolen i SBAS)

POZNAMKA: Konzola neumozni navédéni
v poZadovaném DGPS reZimu bez opraveného
signalu DGPS.

3. Opusténim této obrazovky zahgjite inicializaci pfijimaCe
GNSS. Tento proces trva pfiblizné jednu minutu, pficemz
konzola do jeho dokonCeni nebude reagovat.

Obr. 5-2: Typ GNSS

Port GNSS
Port COM Ize nastavit na ,Interni pro pouziti interniho pfijimace
GNSS (je-li pouzit) a vysilani nebo ,Externi” pro pfijem externich
dat GNSS.
1. Pro pfistup k seznamu moZnosti, stisknéte Sipku poLU ¥.
2. Zvolte:
P Interni — pouziti interniho GNSS a vysilani
» Externi — pfijem externich dat GNSS
POZNAMKA: Préace se signaly jako OmniSTAR HP / XP nebo RTK
vyZaduje externi nastaveni portu GNSS.

Obr. 5-3: Port GNSS

Minimalni poZadavky na konfiguraci externiho pfijimace
PFed pfipojenim jednotky Matrix Pro GS a zahajenim prace

s externim pfijimatem GNSS musi byt spinény tyto minimalni
pozadavky na konfiguraci.

Nastaveni sériového portu

GNSS

Pfenosova rychlost: nepovoleno méné nez 38 400
Doporugeno 38 400, 56 000, 57 600,
76 800 nebo 115 200
FieldPilot Pro /
UniPilot Pro 115200
Pocet datovych bitl: 8
Parita: Neni
Koncové bity: 1

Pozadované pripojeni sériového portu

Sériovy kabel s 9polovym konektorem RS-232
POZNAMKA: V zévislosti na vystupu pfijimace miize byt
nutné pouZit redukci Null Modem.

GGA 10,0 Hz
Volitelny VTG 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz

98-05273-CS R6 m
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Informace o stavu GNSS
Informace o stavu GNSS zobrazuje snimek udaijt aktualniho
stavu GNSS.

1. Stisknéte tlacitko .

2. Zobrazeni dat zahruje nésledujici polozky:
<«APfenosova rychlost — aktualni stav GNSS

<« Stav pfenosové rychlosti — rychlost pfenosu / komunikace
informaci.

POZNAMKA: K dosazeni nejlepsiho vykonu nékterych
verzi softwaru mdZe byt poZzadovana urcita minimaini
pfenosova rychlost.
<4Datova rychlost GGA / VTG - pocet poloh GNSS za
sekundu.
<«4Pocet satelitt — pocet satelitt GNSS v dosahu (pro DGPS
je vyZzadovan minimalni pocet 4)
<4HDOP - mira sily druzicové geometrie v horizontalni roviné.
Je preferovana hodnota HDOP niz§i nez 2.
<«PRN - ID aktualniho satelitu DGPS

<«Kvalita GGA - indikator aktualni kvality signalu GNSS
(viz tabulka poZadavk()

<«P¥fijimac - aktualni indikator pfijimace
<«Verze pfijimace - softwarova verze instalovana na pfijimaci

<«4Pasmo UTM — aktuélné lokalizované pasmo (viz ,UTM
souradnice a pasma“ v tomto navodu)

<4Model - jsou k dispozici korekéni modely pro pouziti
s aktualni konfiguraci pfijimace
3. Stisknéte m pro navrat na konfiguracni obrazovku
pfijimace GNSS.
POZNAMKA: Pokud GNSS neni k dispozici, vechny vstupy
budou ,neplatné*.

Obr. 5-4: Informace o stavu GNSS

Informace o stavu GNSS na strankach navadéni

Stav GNSS zobrazuje informace o aktualnim stavu GNSS v¢etné
daja o rychlosti dat, poctu satelitli v dosahu, HDOP a stavu PRN,
o pfijimadi a verzi, kvalité satelitu a ID a pasmu UTM.

1. Stisknate ikonu STAV GNss el [ Bell [l

Obr. 5-5: Informace o stavu GNSS na strance navadéni

Pozadavky GGA
Kvalita GGA poZadovana pro praci s riznymi typy signalu se mize
liSit. PoZadavky jsou uvedeny v tabulce nize.

Sluzba | Indikator | Presnost
Pouze GPS 1 <3m
WAAS / EGNOS / Webovy majak 2 <Im
RTK 4 4cm
OmniSTAR HP / XP 5 10 cm
Skluz / ClearPath 9 <im
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Program Alternativni PRN

Program umozriuje pfimé programovani pfijimae GNSS Pokud neni PRN automaticky, druhy alternativni SBAS PRN
rozhranim pfikazového Fadku. Tuto funkci mohou pouzivat pouze ~ poskytne druhou sadu Udajd diferencni korekce GNSS.
technici uZivatelské podpory TeeJet. PouZiti na vlastni nebezpedil 1

. Pro pfistup k seznamu moznosti, stisknéte &ipku DOLU L 2

1. Stisknéte 5. 2. Zvolte:
2. Upravte programovanti, jak je pozadovano. » Zadny — zadné alternativni PRN &islo
Obr. 5-6: Programovact prijimace » Cislo - pro ziskani &isla pridruzeného s vasim operaénim

umisténim kontaktuje mistniho obchodniho zastupce
Obr. 5-8: Alternativni PRN

PRN nezobrazeno
Moznosti PRN jsou dostupné, pouze pokud je zvolen typ
SBAS GNSS.

Obr. 5-9: PRN nezobrazeno

GNSS

PRN
PRN vybere SBAS PRN, ktery poskytne udaje diferenéni
korekce GNSS.
1. Pro pfistup k seznamu moznosti, stisknéte $ipku DOLU L 2
2. Zvolte:

» Automaticky — automaticky vybér PRN

» Cislo - pro ziskani &isla pridruzeného s vasim opera¢nim

umisténim kontaktuje mistniho obchodniho zastupce

Obr. 5-7: PRN

98-05273-CS R6
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Glosar GNSS

Komeréni poskytovatel satelitu:

Dal$i bézny zdroj signalt DGPS. Informace o opravé chyby
ziskana z jejich zakladnové stanice je zaslana do komunikaéniho
satelitu (oddélené od satelitd GPS) a poté zaslana uZivateli.
Korekce prostfednictvim satelitd maji Siri pokryti nez vysilani
pomoci vyskovych vysilaél (viny FM) a pfesnost systému neni
nijak vyrazné ovlivnéna vzdalenosti uzivatele od pfijimaci
zakladnovych stanic. Poskytovatelé nabizeji vé&tsinu téchto
sluZeb za Ucastnicky poplatek. Obecné znamy poskytovatel je
OmniSTAR®.

CORS (referenéni stanice s trvalou obsluhou)/
Sit' RTK:

Rada zéakladnovych stanic pokryvajici dané zemépisné Uzemi
(jako stat / kraj), které jsou propojeny siti centralizovanym
poCitacem a rozesilaji korekéni data RTK pres internet. Sité
CORS mohou byt vlastnény / provozovany vefejné nebo soukromé
a mohou nabizet signal zdarma nebo za ro¢ni t¢astnicky poplatek.
Pokud se koncovy zakaznik pfipoji k siti CORS prostfednictvim
mobilniho telefonu, nemusi vlastnit zakladnovou stanici.

Diferenéni GPS (DGPS):
Nejobvyklej§i zplisob opravy pro bézné se vyskytujici chyby GPS.
Priklady DGPS jsou WAAS, EGNOS, OmniSTAR® a RTK.

EGNOS (Evropska sluzba pro pokryti
geostacionarni navigaci):

RozSifujici druzicovy systém (SBAS) vyvinuty spole¢né Evropskou
kosmickou agenturou (ESA), Evropskym spolecenstvim

a Eurocontrol. Systém je bezplatny a poskytuje diferencialni
korekci pokryti primarné na evropském kontinentu. EGNOS
dosahuije kratkodobé relativni presnosti ,pass-to-pass” 15-25 cm
a dlouhodobé ,year-to-year presnosti +/- 1 m.

GLONASS (globalni systém druzicové navigace):
Globalni systém druzicové navigace vyvinuty a provozovany
Ruskou vladou. Je sloZen z pfiblizné 24 druzic, které neustale
obihaji Zemi. Zatimco dFivéjsi pfijimae GNSS vyuZivaly pouze
signaly GPS, mnoho z dnenich pfijimaci GNSS mohou vyuzivat
signaly jak z GPS tak GLONASS, ¢imz efektivné zvySuji pocet
pouzitelnych druzic.

GPS (Globalni polohovaci systém):

Nézev druzicového navigacniho systému provozovany
Ministerstvem obrany Spojenych statli americkych. Je slozen

z pfiblizné 30 druzic, které neustale obihaji Zemi. Tento termin
se také pouZiva na jakékoliv zafizeni, jehoz funkénost zavisi na
druzicové navigaci.

NTRIP (Networked Transportation of RTCM via
Internet Protocol):

Internetova aplikace, ktera zprostfedkovava korekéni data ze
stanic CORS komukoliv s internetovym pfipojenim a pfislusnymi
hesly na server NTRIP. Typicky vyuziva mobilniho spojeni pro
pfipojeni k internetu a na server NTRIP.

GPS odchylka:

Polohovéa nepfesnost muze byt zpisobena konstelaci druZice,
pokud jsou v blizkosti stromy &i jiné prekazky a chyby druZicovych
hodin. Korekce RTK se doporucuji pro zemédélské ucely, kde je
nutné minimalizovat dopady efektu nepfesnosti polohy GPS.

GNSS (Globalni satelitni navigaéni systém):
Obecny pojem pouzivany pro systém vicevrstvé druzicové
navigace, kterou pfijimaC pouziva pro stanoveni polohy. Pfiklady
téchto systéma: Systém GPS byl vyvinut Spojenymi staty, systém
GLONASS Ruskem. DalSi doplrikové systémy jsou Galileo
vyvijeny Evropskou unii a Compass Cinou. Nova generace
pfijimaci GNSS je projektovana tak, aby vyuzivala vicenasobné
signély GNSS (jako jsou GPS a GLONASS). V zavislosti na
konstelaci a pozadované Urovni presnosti muze byt fungovani
systému zlepSeno pfistupem k vétSimu poétu druzic.

RTK (Real Time Kinematic):

V souCasnosti ten nejpiesnéjsi dostupny korekéni systém GPS,
ktery vyuziva pozemni referenéni stanice umisténé v relativni
blizkosti pfijimace GPS. RTK poskytuje kratkodobou relativni
pfesnost ,pass-to-pass” na jeden centimetr i polohovou ,year-
to-year” dlouhodobou stabilitu. UzZivatelé RTK mohou mit viastni
zakladnové stanice, pfedplatit si sit RTK nebo pouzivat CORS.

SBAS (evropsky rozsifujici druzicovy systém):
Obecny pojem pro druZicovy diferenciélni korekéni systém.
Pfiklady SBAS jsou nasledujici: WAAS ve Spojenych statech,
EGNOS v Evropé a MSAS v Japonsku. RozSifujici systém SBAS
pokryvajici dal$i oblasti svéta by mél v budoucnu byt online.

WAAS (rozsahly rozsifujici se systém):

Druzicovy korekéni systém vyvinuty Federalnim leteckym ufadem
(FAA). Je zdarma a poskytuje pokryti po celych Spojenych
statech, Casteéné Kanadé a Mexiku. WAAS dosahuje kratkodobé
relativni ,pass-to-pass” presnosti 15-25 cm, zatimco dlouhodobé
,year-to-year* pfesnosti v rozmezi +/- 1 m.
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KAPITOLA 6 - NASTAVENI NARADI

Nastaveni naradi se pouziva k riznému nastaveni pfimého rezimu, reZimu rozmetadla a rezimu stfidavého usporadani.

Nastaveni se riizni podle toho, zda je dostupné fizeni sekce: SmartCable, Ridici modul sekci (SDM) nebo Modul pro prepinani
funkci (SFM).

TYP NARADI

Typ nafadi vybere takovy model oSetfeni, ktery nejlépe vystihuje Obr. 6-2: Typ nafadi — rozmetadlo
vas systém.

o \/ pfimém reZimu — sekce postfikovaciho ramu nemaji

délku a jsou uspofadany na fadku s pevnou vzdalenosti od
antény

e/ rezimu rozmetace - je vytvorena virtualni linie v souladu
s doru¢ovacimi disky, od kterych se mlze oddil nebo oddily

oSetfeni lisit v délce a které mohou byt v rizné vzdalenosti
od linie (dostupnost zavisi na specifickém vybaveni

systému) v

e \/ rezimu stfidavého usporfadéani - je vytvofena virtualni
linie se sekci 1, od niz oddil nebo oddily oSetfeni nemaji
zadnou délku a mohou byt v riznych vzdalenostech od linie - 4.3 Ty nafadi — stiidave uspofadéno
(dostupnost zavisi na specifickém vybaveni systému)
Obr. 6-1: Typ naradi — pfimé

Cisla sekci
Sekce jsou Cislovany zleva doprava, pfi pohybu stroje
smérem vpred.
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Rovneé Obr. 6-5: Smér a vzdalenosti odsazeni

Sekce postfikovaciho ramu nemaji délku a jsou usporadany na
fadku s pevnou vzdalenosti od antény.

Jedna sekce
V systému neni dostupné fizeni sekce.

1. Zvolte N Jilu-1lNElEC M na obrazovee naradi.

2. Stisknéte sipku DALSI STRANKA % u polozky Typ nafadi. (2]
3. Vyberte z nasledujicich moznosti: Q —
» Smér odsazeni nafadi na linii @ — pouzivé se k volbé, zda-
li je n&fadi umisténo pred &i za anténou GNSS, v zavislosti o =

na pohybu vozidla smérem vpfed
» Vzdalenost odsazeni naradi na linii @ — pouZiva se Mnohonasobné sekce
K urCeni vzdalenostina finii od antény GNSS k nafad K dispozici je izeni sekce (SmartCable, Ridici modul sekei (SDM)
» Smér laterainiho odsazeni nafadi @ - pouziva se k volbé  nebo Modul pro prepinani funkci (SFM nebo ISOBUS).
laterélniho sméru ze stfedové linie stroje ke stfedu néradi, 1 Zvolte na obrazovee nafadi
. yp pfimého naradi .

pfi pohybu stroje smérem vpfed o - ' N . o
» Vzdalenost lateralniho odsazeni nafadi @ — pouziva se 2. Stisknéte Sipku DALSI STRANKA ¥ u polozky Typ nafadi
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

k vyjadreni lateralni vzdalenost od stfedové linie stroje ke

stfedu naradi » Smér odsazeni nafadi na linii @ — pouziva se k volbg, zda-
4. Stisknéte Sipku ZPET D K navratu na obrazovku naradi li je naradi umisténo pred &i za anténou GNSS, v zavislosti
nebo bocni listu KONFIGURACE [8 k névratu na obrazovku na pohybu vozidia smérem vpred
nastaveni. » Vzdalenost odsazeni nafadi na linii @ — pouziva se
Obr. 6-4: Jedna sekce k ur€eni vzdalenosti na linii od antény GNSS k néradi.

» Smér lateralniho odsazeni nafadi @ — pouziva se k volbé
laterélniho sméru ze stfedové linie stroje ke stfedu naradi,
pfi pohybu stroje smérem vpred

» Vizdalenost lateralniho odsazeni nafadi @ — pouziva se
k vyjadreni lateralni vzdalenost od stiedové linie stroje ke
stfedu nafadi

» Piekryv — pouziva se k vyjadieni mnozstvi prekryvl
povolenych pfi pouZiti fizeni sekci automatického
postfikovaciho ramu

» Doba zpozdéni zapnuti — pouziva se k nastaveni ¢asu,
kdy se sekce zapne pfi vjezdu na neoSetfenou plochu

POZNAMKA: Pokud se rozmetani zapiné pfilis brzy

pfi vjezdu na neoSetfenou plochu, snizte ¢as zpoZdéni
zapnuti. Pokud se rozmetani zapina pfilis pozdé, zvyste
c¢as zpoZdeni zapnuti.

» Doba zpozdéni vypnuti — pouziva se k nastaveni ¢asu,
kdy se sekce vypne pfi vjezdu na oSetfenou plochu
POZNAMKA: Pokud se rozmetani pfi vjezdu na
neoSetfenou plochu vypina pfilis brzy, snizte ¢as
ZpoZdéni zapnuti. Pokud se rozmetani vypina pfilis
pozdé, zvyste ¢as zpoZdéni vypnuti.
4. Stisknéte Sipku ZPET <3 k navratu na obrazovku néradi

nebo boéni listu KONFIGURACE [ k navratu na obrazovku
nastaveni.
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Obr. 6-6: Mnohonasobné sekce Obr. 6-8: Prekryv

Rozmetadlo - TeeJet

Je vytvofena virtudlni linie v souladu s doru€ovacimi disky, ze
kterych se mlZe oddil nebo oddily aplikace liSit v délce a které
mohou byt v riznych vzdalenostech od linky (dostupnost zaleZi na
specifickém vybaveni systému).

Obr. 6-7: Smér a vzdalenosti odsazeni

Jedna sekce

GE U V systému neni dostupné fizeni sekce.
i 1. Zvolte typ nafadi na obrazovce naradi.
(2] 2. Stisknéte ipku DALST STRANKA ™ u polozky Typ nafadi.
(E — | 3. Vyberte z nésledujicich moznosti:

» Typ nastaveni — pouziva se k vybéru typu

(1) - rozmetadla

» \/zdalenost antény k diskim @ — pouziva se k uréeni
vzdalenosti od antény GNSS k diskiim nebo disperznimu
mechanismu

» Smér lateralniho odsazeni nafadi @ — pouziva se k volbé
lateralniho sméru ze stfedové linie stroje ke stfedu néfadi,
pfi pohybu stroje smérem vpfed

» Vzdalenost lateralniho odsazeni nafadi @ — pouZiva se
k vyjadfeni lateraini vzdalenost od stfedové linie stroje ke
stfedu nafadi

» Vzdalenost odsazeni rozmetani © — pouziva se
k nastaveni vzdalenosti mezi disky a disperznim
mechanismem a mistem, kde vyrobek nejdfive dopadne
na zem, pro kazdou sekci

» Délka rozmetani @ - pouziva se k nastaveni délky
rozmeténi v kazdé sekci
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4. Stisknste Sipku ZPET 9 Kk navratu na obrazovku néradi Mnohonasobné sekce ]
nebo bo&ni listu KONFIGURACE B™ k navratu na obrazovku K dispozici je fizeni sekce (SmartCable, Ridici modul sekci (SDM)
nastaveni. nebo Modul pro pfepinani funkci (SFM nebo ISOBUS).

Obr. 6-9: Jedna sekce 1. Zvolte typ nafadi na obrazovce naradi.

2. Stisknéte sipku DALSI STRANKA ™ u polozky Typ nafadi.
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Typ nastaveni — pouziva se k vybéru typu

rozmetadia

» Vzdalenost antény k diskim @ — pouZiva se k uréeni
vzdalenosti od antény GNSS k diskdim nebo disperznimu
mechanismu

» Smér lateralniho odsazeni nafadi @ — pouzivé se k volbé
lateralniho sméru ze stfedové linie stroje ke stfedu néfadi,
pfi pohybu stroje smérem vpfed

» Vizdalenost lateralniho odsazeni nafadi @ — pouziva se
k vyjadreni lateralni vzdalenost od stfedové linie stroje ke
stfedu néarfadi

» Prekryv — pouziva se k vyjadfeni mnoZzstvi pfekryva
povolenych pfi pouZiti fizeni sekci automatického
postfikovaciho ramu

» Doba zpoZzdéni zapnuti — pouZiva se k nastaveni ¢asu,
kdy se sekce zapne pfi vjezdu na neoSetfenou plochu

POZNAMKA: Pokud se rozmetani zapina pfili§ brzy

Obr. 6-10: Vzdalenosti a délky pfi vjezdu na neoSetfenou plochu, snizte ¢as zpoZdéni

zapnuti. Pokud se rozmetani zapina pfili§ pozdé, zvyste

¢as zpoZdéni zapnuti.

» Doba zpozdéni vypnuti — pouZiva se k nastaveni ¢asu,
kdy se sekce vypne pfi viezdu na oSetfenou plochu
POZNAMKA: Pokud se rozmetani pfi viezdu na
neoSetfenou plochu vypina pfili§ brzy, snizte ¢as
zpoZdéni zapnuti. Pokud se rozmetani vypina pfili$

pozde, zvyste ¢as zpoZdéni vypnuti.

» Vzdalenost odsazeni rozmetéani © — pouziva se
k nastaveni vzdalenosti mezi disky nebo rozmetacim
mechanismem a mistem, kde vyrobek ze sekce 1 nejdfive
dopadne na zem.

Obr. 6-11: Smér a vzdalenost lateralniho odsazeni

» Odsazeni sekce @ — nastavi vzdéalenost odsazeni od
sekce 1 (fadek odsazeni rozmetani) k pfedni hrané kazdé
sekce. Sekce 1 je vzdy 0. VSechny ostatni sekce mohou
mit jiné vzdalenosti.

» Délky sekce © - pouziva se k nastaveni délky rozmetani
v kazdé sekci. Kazda sekce mize mit jinou délku.

POZNAMKA: Sekce jsou ¢islovény zleva doprava,
pfi pohybu stroje smérem vpfed.
4. Stisknéte Sipku ZPET 9 K navratu na obrazovku nafadi

nebo boéni listu KONFIGURACE @ k navratu na obrazovku
nastaveni.
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Obr. 6-12: Mnohonasobné sekce Obr. 6-14: Smér a vzdalenost lateralniho odsazeni

| |

Obr. 6-13: Vzdalenosti a délky

98-05273-CS R6



Matrix° Pro 970GS  Matrix® Pro 840GS

Rozmetadlo - OEM Mnohonasobné sekce

Je vytvorena virtuaini linie v souladu s doru¢ovacimi disky, K dispozici je fizeni sekce (SmartCable, Ridici modul sekci (SDM)
ze kterych se miize oddil nebo oddily odettent liSit v délce a které ~ nebo Modul pro pfepinani funkci (SFM nebo ISOBUS).

mohou byt v riznych vzdalenostech od linky. 1. Zvolte typ nafadi na obrazovce naradi.

2. Stisknéte sipku DALSI STRANKA ™% u polozky Typ nafadi.

Jedna sekce o o
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

V systému neni dostupné fizeni sekce.

1. Zvolte typ nafadi na obrazovce naradi.
2. Stisknéte sipku DALSI STRANKA =% u polozky Typ nafadi.
3. Vyberte z nasledujicich moznosti:

» Typ nastaveni - pouZiva se k vybéru typu rozmetadia &1

» V/zdalenost antény k diskiim — definuje vzdalenost od
antény GNSS k diskdim nebo disperznimu mechanismu

» Smér lateralniho odsazeni nafadi —pouziva se k volbé
lateralniho smér od stfedové osy stroje ke stfedu néfadi,
pfi pohybu stroje smérem vpied

» VVzdalenost lateralniho odsazeni nafadi — pouziva se
k volbé vzdalenosti od stfedové osy stroje ke stfedu nafadi,
pfi pohybu stroje smérem vpied

» VVzdalenost k zapnuti — nastavi vzdélenost k zapnuti pfi
vyjezdu z oSetfené plochy (pfislusné hodnoty vam doda
vyrobce rozmetadel)

» Vzdalenost k zapnuti — nastavi vzdalenost k vypnuti pfi
vyjezdu z oSetfené plochy (pfislusné hodnoty vam doda
vyrobce rozmetadel)

POZNAMKA: Vzdalenosti k vypnuti a zapnuti vam doda
vyrobce rozmetadel.

4. Stisknéte Sipku ZPET <5 k navratu na obrazovku nafadi
nebo bocni listu KONFIGURACE [& k navratu na obrazovku
nastaveni.

Obr. 6-16: Jedna sekce

» Typ nastaveni — pouziv se k vybéru typu rozmetadia &1

» Vzdalenost antény k disk(im — definuje vzdalenost od
antény GNSS k disk(im nebo disperznimu mechanismu

» Smér lateralniho odsazeni nafadi —pouziva se k volbé
lateralniho smér od stfedové osy stroje ke stfedu nafadi,
pfi pohybu stroje smérem vpfed

» \/zdalenost lateralniho odsazeni nafadi — pouziva se
k volbé vzdalenosti od stfedové osy stroje ke stfedu nafadi,
pfi pohybu stroje smérem vpred

» Vzdalenost k zapnuti — nastavi vzdalenost k zapnuti pfi
vyjezdu z oSetfené plochy (pfislusné hodnoty vam doda
vyrobce rozmetadel)

» Vzdalenost k zapnuti — nastavi vzdalenost k vypnuti pi
vyjezdu z oSetfené plochy (pfislusné hodnoty vam doda
vyrobce rozmetadel)

POZNAMKA: Vzdalenosti k vypnuti a zapnuti vém doda
vyrobce rozmetadel.

» Odsazeni zapinani sekce — nastavuje vzdalenost odsazeni
od sekce 1 k nabézné hrané kazdé ze sekci. Sekce 1 je
vzdy 0. V8echny ostatni sekce mohou mit jiné vzdalenosti.

» Odsazeni vypinani sekce — nastavuje vzdalenost odsazeni
od sekce 1 k zadni hrané kaZzdé sekce. Kazda sekce muze
mit jinou vzdalenost.

POZNAMKA: Hodnoty odsazeni vypinéni a zapinani vém
doda vyrobce rozmetadel. Sekce jsou Cislovany zleva
doprava, pfi pohybu stroje smérem vpred.

. Stisknéte Sipku ZPET <3 k navratu na obrazovku néafadi

nebo boéni listu KONFIGURACE 8 k navratu na obrazovku
nastaveni.
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Obr. 6-17: Mnohonasobné sekce

Strid. usporadano

Je vytvofena virtualni linie v souladu se sekci 1, kde mize
mit sekce oSetfeni nulovou délku a mohou byt v rGznych
vzdalenostech od linie.

Mnohonasobné sekce
K dispozici je fizeni sekce (SmartCable, Ridici modul sekci (SDM)
nebo Modul pro pfepinani funkci (SFM nebo ISOBUS).

1.

Zvolte typ BHEEVEESIELENEY ndfadi na obrazovce

naradi.

2. Stisknéte ipku DALSI STRANKA b u polozky Typ néfadi.
3. Vyberte z nésledujicich moznosti:

» Smér odsazeni sekce 1 na linii @ — nastavuije to, zda
sekce 1 (nulovy bod odsazeni sekce) je umisténa pied Ci za
anténou GNSS, pfi pohybu stroje smérem vpred

» Vzdalenost odsazeni sekce 1 na linii @ - definuje
vzdélenost na linii od antény GNSS k sekci 1 (nulovy bod
odsazeni sekce)

» Smér lateralniho odsazeni nafadi @ — pouziva se k volbé
lateralniho sméru ze stfedové linie stroje ke stfedu néfadi,
pfi pohybu stroje smérem vpied

» VVzdalenost lateralniho odsazeni nafadi @ — pouziva se
k vyjadreni lateralni vzdalenost od stfedové linie stroje ke
stfedu néfadi

» Prekryv — pouziva se k vyjadfeni mnoZstvi prekryv(
povolenych pfi pouZiti fizeni sekci automatického
postfikovaciho ramu

» Doba zpoZdéni zapnuti — pouZivé se k nastaveni ¢asu,
kdy se sekce zapne pfi vjezdu na neoSetienou plochu

POZNAMKA: Pokud se rozmetani zapind pfilis brzy

pfi viezdu na neoSetfenou plochu, snizte ¢as zpoZdéni
zapnuti. Pokud se rozmetéani zapina pfili§ pozdé, zvyste
¢as zpoZdéni zapnuti.

» Doba zpoZdéni vypnuti — pouziva se k nastaveni ¢asu,
kdy se sekce vypne pfi viezdu na oSetfenou plochu

POZNAMKA: Pokud se rozmetani pfi viezdu na
neoSetfenou plochu vypina pfilis brzy, snizte ¢as
zpoZdéni zapnuti. Pokud se rozmetani vypina pfili§
pozdé, zvyste ¢as zpoZdéni vypnuti.

» Odsazeni sekce © — nastavuje vzdalenost odsazeni ze
sekce 1 ke kazdé sekci (linie vzdalenosti odsazeni sekce
1 na linii) Kladna hodnota odsazeni pfesune sekci za sekci
1. Zaporna hodnota odsazeni piesune sekci pfed Sekci 1.
Sekce 1 je vzdy 0. VSechny ostatni sekce mohou mit jiné
vzdalenosti.

Stisknéte $ipku ZPET 43 k navratu na obrazovku néfadi
nebo boéni listu KONFIGURACE [ k navratu na obrazovku
nastaveni.
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Obr. 6-18: Mnohonasobné sekce Obr. 6-20: Smér a vzdalenosti odsazeni — pred sekci 1

|]
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CINNY NEBO PRACOVNI ZABER

Cinny zabér [Typ pfimého nafadi nebo Typ stfidavé uspofadaného naradi] nebo Pracovni zabér [Typ postfikovaciho nafadi] je pouzivan
k zadani zabéru jedné sekce nebo zabéru vSech sekci, a to za ucelem vypoctu celkového zabéru naradi.

Jedna sekce

V systému neni dostupné fizeni sekce.

Cinny zabé&r nebo pracovni zabér je pouzivan k zadani celkového
zabéru jednotlivych sekci nafadi. Rozmezi je 1 aZ 75 metrd.

1. Stisknéte lagitko na postranni listé KONFIGURACE [g5.

2. Stisknéte [EZL:

3. Stisknéte ikonu KLAVESNICE EZ u volby Cinny zabér
[Typ pfimého nafadi] nebo Pracovni zabér [Typ postfikovaciho
naradi].

4. Pro zadani hodnoty pouZijte numerickou klavesnici.

5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo tlatitko KONFIGURACE na
postranni listé.

Obr. 6-22: Jedna sekce — Cinny nebo pracovni zabér

Mnohonasobné sekce
K dispozici je fizeni sekce (SmartCable, Ridici modul sekci (SDM)
nebo Modul pro pfepinani funkci (SFM nebo ISOBUS).

Cinny zabér nebo pracovni zabér je pouzivan k zadani zabéru
jednotlivych sekci, a to za ucelem vypoctu celkového zabéru
vSech sekci nafadi. Kazda sekce mlze mit jiny zabér. Sekce
jsou Cislovany zleva doprava, pfi pohybu stroje smérem vpred.
Rozmezi pro jednotlivou sekci je 0 az 75 metrQ. Celkové rozmezi
vSech sekci musi byt v&tSi nez 1 metr.

1. Stisknéte tlaCitko na postranni list&¢ KONFIGURACE .

2. Stisknéte [

3. Stisknéte ikonu KLAVESNICE EZ u volby Cinny zabér
[Typ pfimého naradi nebo Typ stfidavé uspofadaného nafadi]
nebo Pracovni zabér [Typ postfikovaciho nafadi].

4. Zvyraznéte sekce, které chcete zadat nebo upravit.

5. Stisknate ikonu KLAVESNICE .

6. Pro zadani zabéru zvolené sekce pouzijte numerickou
klavesnici.

7. Chcete-li se vratit na obrazovku Naradi nebo na hlavni
konfigura&ni obrazovku, stisknéte ipku ZPET 9 nebo
postranni zalozku KONFIGURACE .

POZNAMKA: Je-li Symetrické rozlozeni naradi povoleno, bude

pro zvyraznéni k dispozici pouze prvni dvojice
symetrickych sekci.

Obr. 6-23: Mnohonasobné sekce — ¢inny nebo pracovni zabér
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NASTAVEN|{ VZDALENOSTI LATERALNIHO ODSAZENI NARADI

Vzdélenost lateralniho odsazeni néfadi je pouZivana k zadani Obr. 6-24: Vzdélenost laterainiho odsazeni néfadi

vzdalenosti od stfedové osy stroje k stfedové ose naradi. | kdyz
mapovani na obrazovce neukazuje zadny pfekryv nebo mezeru,
avsak pfi oetfeni pole dochazi k souvislému piekryvu nebo
mezefe, a to pouze na jedné strané ve sméru jizdy, je tfeba
vypoditat nastaveni vzdalenosti lateralniho odsazeni nafadi a
zadat hodnotu vzdalenosti odsazeni nafadi.

Pouzivate-li postfikova¢ nebo rozmetadlo s vlastnim pohonem,
k vypoctu nastaveni vzdélenosti odsazeni nafadi pouZijte vypocet
Upravy vzdalenosti odsazeni GNSS.

Pouzivate-li pfivésové nebo pasové nafadi, k vypoctu tpravy
vzdalenosti odsazeni nafadi pouzijte vypoCet Upravy vzdalenosti
odsazeni néfadi.

POZNAMKA: Pouzivate-li asistované / automatické fizeni
a mapovani na obrazovce ukaZe pfekryv nebo
mezeru, miZete provést Upravy v Nastaveni
asistovaného / automatického fizeni.

Vypocet nastaveni odsazeni GNSS

Chcete-li vypo€itat nastaveni odsazeni GNSS za poutziti stejné vodici linie:

1. Vytvoite pfimou drahu AB.

2. Se zapnutym asistovanym — automatickym fizenim projedte @ alespon 30 metrii a na tahlo nebo vedie stroje umistéte praporky.

3. Otodte se a pfi prijezdu @ stejného AB voditka zapnéte asistované / automatické fizeni. Umistéte praporky na tahlo nebo vedle
stroje, nebo zastavte, jakmile dorazite na AB voditko na Grovef praporkd, které jste umistili na drahu prijezdu @.

4. Zméite rozdil © mezi praporky na draze prijezdu @ a prijezdem @.

5. ZméFenou vzdalenost © vydélte dvéma. Vznikly rozdil bude pfedstavovat nastaveni odsazeni.

6. Podle potieby vzdalenost odsazeni zvyste nebo snizte, a to v zavislosti na misté vyskytu pfesahu oSetfeni pole a aktualniho
nastaveni sméru odsazeni néfadi.

Aktualni nastaveni odsazeni

Smér odsazeni = Vpravo
Piesah osetieni pole Smér odsazeni = Vlevo Smeér odsazeni = Vpravo Vzdalenost odsazeni =0 m

Napravo od prijezdu @ Zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni | SniZit hodnotu vzdalenosti odsazeni | ZvySit hodnotu vzdalenosti odsazeni

Zménit smér odsazeni naradi vievo a

Nalevo od prijezdu @ Snizit hodnotu vzdalenosti odsazeni | Zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni ) . )
zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni

Obr. 6-25: Vzdalenost odsazeni GNSS
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Nastaveni lateralniho odsazeni naradi
Chcete-li vypocCitat nastaveni odsazeni nafadi za pouziti sousednich vodicich linii:

1. Vytvoite pfimou drahu AB.

2. Se zapnutym asistovanym — automatickym fizenim provedte prijezd @, jako kdyby bylo nafadi v provozu, a na vnéj$i hrany naradi
umistéte praporky.

3. Otodte se a pfi prijezdu @ sousedni vodici linie AB zapnéte asistované / automatické Fizeni. Umistéte dodateéné praporky na
vnéjsi hrany nafadi, nebo zastavte, jakmile dorazite na vodici linii AB na Groveri praporkd, které jste umistili na drahu prijezdu @.
Zméfte rozdil € mezi praporky na draze prijezdu @ a prijezdem @.

Zméfenou vzdalenost © vydélte dvéma. Vznikly rozdil bude pfedstavovat nastaveni odsazeni.

Podle potfeby vzdalenost @ odsazeni zvyste nebo snizte, a to v zavislosti na misté vyskytu pfesahu oSetfeni pole a aktualniho
nastaveni sméru odsazeni néfadi.

Aktualni nastaveni odsazeni

Smér odsazeni = Vpravo
Osetreni pole Smér odsazeni = Vlevo Smér odsazeni = Vpravo Vzdalenost odsazeni =0 m

Pekryv vpravo od prijezdu @ nebo . ) ) . ) ] ) . ) )
Zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni | Snizit hodnotu vzdalenosti odsazeni | Zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni
Mezera vievo od prijezdu @

Prekryv vievo od prijezdu @ nebo Zménit smér odsazeni nafadi vl
Y P SniZit hodnotu vzdalenosti odsazeni | Zvysit hodnotu vzdélenosti odsazeni me,n,l, SMmero sazer’n naral tvievo )
Mezera vpravo od prljezdu (1] a zvysit hodnotu vzdalenosti odsazeni

Obr. 6-26: Vzdalenost a smér lateralniho odsazeni naradi
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MODUL SENZORU ZPATECKY

Nastaveni modulu senzoru zpatecky je pouZivano pfi pfidani
modulu senzoru zpate€ky do jakékoli konfigurace. Umozriuje
kontrolu a mapovani o$etfeni a navadéni na obrazovce

pfi couvani.

1. Stisknéte tlagitko na postranni ligté KONFIGURACE (.

2. Stisknste (B
3. Kromé standardnich moZnosti miiZete zvolit nasleduiici:
» Povoleni BoomPilot pfi zpate¢ce — pouzivano k povoleni
funkce BoomPilot pfi couvani
» Zpozdéni signalu zpatecky — pouziva se k nastaveni
zpozdéni pfi zménach sméru jizdy smérem vpred ¢i vzad,
pii kterych ikona vozidla na navigacni obrazovce méni smér
Obr. 6-27: Modul senzoru zpatecky

AIL10015

Zpatecka na navadécich obrazovkach

Aktivni BoomPilot pfi zpate¢ce umozni automatickou kontrolu
sekce béhem couvani. Kontrola mapovani oetfeni a rychlosti
oSetfeni bude fungovat stejné, jako kdyby stroj jel smérem
dopfedu.

<4Barva rychlosti na panelu navadéni se pfi couvani zméni na
ervenou
Obr. 6-28: Jizda dopredu

LN I

ARARAR S
n
" k.

Dostupnost funkce
Systém asistovaného/ | Modul senzoru Ridici modul sekci Povolit BoomPilot pii | Dostupnost zpozdéni
automatického fizeni | zpatecky (RSM) (SDM) zpatecce signalu zpatecky
FieldPilot IV v v
FieldPilot Pro / UniPilot Pro v x
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VYBER TRYSKY

Zahrnuje-li systém Sadu senzoru tlaku prostiedi (PSIK), volba
trysky je pouzivana k vybéru rozpraSovaci trysky (série a kapacity)
za UCelem urceni Udajl o velikost kapky.

1. Stisknéte lagitko na postranni li&té KONFIGURACE [g5.

2. Stisknéte [(EZL:

<4 Aktualni vybér trysky je zobrazen v informacnim okné
3. Stisknéte Sipku DALSI STRANKA Vybér trysky =
4. Vyberte z nasledujicich moZnosti:

P Pfednastaveni trysky 1-5 — umoZziiuje vybér az péti (5)
trysek pro rychlé vyvolani a vybér aktuaini trysky za G¢elem
urCeni Udajl o velikost kapky

P Aktudlni tryska — zobrazuje aktualni trysku

5. Cheete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET <9 nebo tlatitko KONFIGURACE na
postranni listé.

Obr. 6-30: Sledovani velikosti kapek

AI110015

AIL10015

AILLDOLS

Pfednastaveni
Pfednastaveni trysky umozriuje ulozit az pét trysek, které Ize
rychle vyvolat.

1. Stisknéte |-

2. Zvolte sérii trysky TeeJet.

3. Zvolte kapacitu trysky.

Obr. 6-31: Pfednastaveni trysky

AIL10015

AIL10015
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Aktualni tryska

Aktualni tryska zobrazuje aktualni trysku za ucelem uréeni

aktualnich udajd o velikost kapky. Maji-li byt trysky dostupné pro Sledovani velikosti kapek mlze byt povoleno / zakazano, pokud
vybér aktudlni trysky, musi byt pfednastaveny. systém zahrnuje Sadu senzoru tlaku prostfedi (PSIK). Sledovéni
velikosti kapek bude dostupné na provoznich obrazovkach.

1. Stisknéte pozadovanou trysku.
Zvolend tryska bude zobrazena v: Nastaveni
<dInforma¢nim okné na obrazovce naradi

<4 Zobrazeni stavu kapky / tlaku ze stavového panelu na Povolit | zakazat sledovani navadeni kapek

razen , 1. Stisknéte tlacitko na postranni li&ts KONFIGURACE §.
navadécich obrazovkach Lox
. Stisknéte m

2
Obr. 6-32: Aktuaini tryska 3. Stisknéte .
‘ . 4

. Zjistéte, je-li sledovani velikosti kapek povoleno nebo
zakazano.
3 4 5. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
ALT0015 : Sipku ZPET Y nebo tlagitko KONFIGURACE »% na
=] postranni listé.

POZNAMKA: Je-li sledovani velikosti kapek zakazano, stav

kapky / tlaku neni na stavovém panelu navédéci

obrazovky k dispozici.

Obr. 6-33: Sledovani velikosti kapek

AIL1001!
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Vybér trysky / Aktualni tryska
Vice informaci o pfednastaveni trysky a nastaveni aktualni trysky
se dozvite v asti ,Vybér trysky” v této kapitole.

Senzor tlaku vstupniho / vystupniho modulu
Pokud je pfipojena Sada senzoru tlaku prostfedi, moznosti
senzoru tlaku se pouzivaji k zadani volby maximainiho
jmenovitého tlaku senzoru daného vyrobcem a k nastaveni
uzivatelem uréenych vysokych a nizkych tlakovych poplacha.

POZNAMKA: Chcete-li ziskat vice informaci, pfectéte si Sast
»Senzory” v kapitole Nastaveni tohoto ndvodu.

Provoz

Stavovy panel
Stav kapky / tlaku zobrazuje informace, které se tykaji aktuainiho
stavu velikosti kapky a tlaku v systému.

1. Stisknéte ikonu STAVKAPKY /TLAKUO @ & & &)

¢ X

2. Chcete-li se vratit na navadéci obrazovku, dotknéte se displeje
kdekoliv.

Obr. 6-34: Stav kapky / tlaku

Stav kapky / tlaku

Barva = Zapnuto. Barva kapky pfimo souvisi s jeji
aktualni velikosti. Barevné moznosti zahrnuiji: (YY)
LY Yoy

J&  Preskrtnuto= Vypnuto

Z4dna ikona = v systému neni nainstalovana zadna
sada senzoru tlaku prostredi

Tabulka velikosti kapek

Viybirate-li si rozpraSovaci trysku, které produkuije riizné velikosti
kapky na klasifikacni stupnici od jedné do osmi kategorii velikosti
kapek, méjte vzdy na paméti, Ze kazda tryska muze produkovat
rizné klasifikované velikosti kapek pfi rliznych tlacich. Tryska
mUze produkovat stfedni kapky pfi nizkych tlacich, zatimco pfi
zvySeni tlaku m0ze vytvaret kapky jemné.

Kategorie Symbol Kod barvy
Obzvlast jemné XF alova
Velmi jemné VF ervena
Jemné F Oranzova
Stredni Zluta
Hrubé C odré
Velmi hrubé VC elena
Obzvlast hrubé XC Bila
Extrémné hrubé uc E

Panel navadéni
Panel navadéni poskytuje (daje o zvolenych volitelnych
informacich véetné aktualniho tlaku v systému a aktualni
velikosti kapky.
1. Stisknéte okno VOLITELNE INFORMACE.
2. \Vyberte z nasledujicich moznosti:

P Tlak v systému — zobrazuje aktualni tlak v systému

P Velikost kapky — zobrazuje aktualni velikost kapek trysky

3. Chcete-li se vratit na navadéci obrazovku, dotknéte se
obrazovky kdekoliv mimo okno volitelnych informaci.

Obr. 6-35: Volitelné informace na Panelu navadéni

98-05273-CS R6 a
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BOOMPILOT

Pro fizeni sekce BoomPilot je k dispozici nékolik moznosti, a to
v zavislosti na tom, jaky systém fizeni sekce je dostupny a kdy,
jaky typ fizeni sekce je pouzit a jaké moznosti jsou povoleny.
Nastaveni reZimu spusténi BoomPilot a ikony BoomPilot

méni zpUsob, jakym je fizeni sekce na obrazovkach navadéni
spravovano.

1. Stisknéte tlagitko na postranni lists KONFIGURACE (@.

2. Stisknéte [EZ:

3. Vyberte z nésledujicich moznosti:
» Rezim spusténi BoomPilot — pouZiva se k povoleni
automatické aktivace BoomPilot prostiednictvim rychlosti
(jinak rucné prostfednictvim ikony)
» lkona BoomPilot — pouZivé se aktivaci ikony pro ruéni
kontrolu BoomPilot
4. Chcete-li se vratit na hlavni obrazovku Konfigurace, stisknéte
Sipku ZPET 9 nebo tlagitko KONFIGURACE (@ na
postranni listé.

Rezim spusténi BoomPilot

Rezim spusténi BoomPilot je pouzivan k nastaveni, je-li kontrola
BoomPilot zahajena prostfednictvim rychlosti automaticky, nebo
manualné prostrednictvim ikony BoomPilot.

1. Stisknéte tlagitko na postranni lists KONFIGURACE @.

2. Stisknéte B2

3. Stisknéte $ipku DOLU l a zvolte Vypnuto nebo Automaticky.

<¢\lypnuto — BoomPilot bude kontrolovan prostfednictvim
ikony BoomPilot v Moznostech navigace a navadéni na
naviga¢nich obrazovkach
<4 Automaticky — BoomPilot bude kontrolovan prostfednictvim
rychlosti
Obr. 6-36: Rezim spusténi BoomPilot

Ikona BoomPilot

Ikona BoomPilot se pouziva k aktivaci ikony v Moznostech
navigace a navadéni na navadécich obrazovkach, ktera slouzi pro
ruéni kontrolu BoomPilot

1. Stisknéte tiacitko na postranni lists KONFIGURACE [g.
2. Stisknéte [EZL-
3. Stisknéte $ipku DOLU 5 a zvolte Povolit nebo Zakazat.

<«Povolit - lkona BoomPilot slouZici ke kontrole
automatického fizeni sekce bude v Moznostech navigace
a navadéni dostupna

< Zakazat - lkona BoomPilot nebude v Moznostech navigace
a navadéni dostupna
Obr. 6-37: Ikona BoomPilot
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KAPITOLA 7 - NAVADENI

Matrix Pro GS umoziuje soucasné provadéni aplikace postfikovych latek a navadéni vozidla. Jakmile je jednotka nastavena, navadéni
mize byt zahajeno. P&t rezim( navadéni umoZzriuje operatorovi optimalizovat praci na poli: Pfima draha AB @ Zakfivend draha AB
@, Soustfedné kruhové drahy @ Posledni prijezd @ a Dalsi radek @ DalSi optimalizace Ize dosahnout diky dalSim funkcim jako
je Ohraniceni postiiku &, Predb&zna korekce zakiiveni @, Navadéni navratu @ do bodu a Navadéni Realview pomoci videa @ .
Funkce mapovani pokryti @ a aplikace (4 navic mohou zobrazit a zaznamenat aplikaci produktu a piedepsané mapy & a mapy
cilové davky @ mohou aplikaci produktu fidit.

Tfi navadéci obrazovky vas budou informovat o aktualnim stavu. Chcete-li zvolit Rezim navgdéni: o
Navadéni zobrazeni vozidla vytvafi pocitaem generovany 1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI E

obraz polohy vozidla, ktery je zobrazen v oblasti o$etfeni. pro zobrazeni ”aVéfjé”i- o
2. Stisknéte ikonu REZIM NAVADENI .

3. Vyberte z nasledujicich moznosti:
» Navadéni po pfimé draze » Navadéni pfi poslednim

AB prijezdu* B

» Navadéni po zakfivené » Navigace dalSiho
draze AB fadku*

» Navadéni po » Zadna navigace
soustfednych kruhovych
drahach

*V Zavislosti na nainstalovaném systému asistovaného /
automatického fizeni nemusi byt vSechny moznosti
navadéni k dispozici.

Obr. 7-1: Vlyberte rezim navadéni

Navadéni zobrazeni pole vytvaii pocitatem
vytvofeny obrazek pozice vozidla a oblasti oetfeni,
a to z vzdudné perspektivy.

&l BOE

Navadéni RealView umozriuje, namisto pocitaéem
vytvofeného obrazku, zobrazit Zivy vstup videa.

=z
&
<
>
=
z

ORI
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Moznosti navigacnich obrazovek

a Moznosti navigace a navadeéni

ReZim navadéni — poskytuje pfistup
k moznostem rezimu navadéni

Navadéni po pfimé draze AB & — poskytuje
navadéni po pfimé draze, a to na zakladé
referen¢nich bodi A a B.

Navadéni po zakfivené draze AB & —
poskytuje navadéni podél zakfivenych linii,
a to na zakladé vychozi referencni linie AB

Navadéni po soustfednych kruhovych drahach

© - poskytuje navadéni po kruhovych drahach
se spoleCnym stfedem a posunem smérem do

stfedu nebo od stfedu, a to na zakladé vychozi
referenéni linie AB

Navadéni pfi poslednim prijezdu & — nabizi
skute€nou navigaci pro posledni prijezd

ne

Navigace dal$iho Fadku @ — uréuje umisténi
dalSiho Fadku a poskytuje navadéni pfi
pfejezdu z konce jednoho fadku na zaCatek
dalSiho

Z4dna navigace — vypina navadéni

=

Oznaceni ohraniceni — urCuje oblast

oSetfeni a pasma bez oSetfeni. Pfi vytvareni
vnéjsiho nebo vychoziho ohrani¢eni bude
linie ohraniCeni na vnéjsi ¢asti nejzazsi
aktivni sekce. Pfi vytvareni vnitfniho nebo
dodatecného ohraniceni bude linie ohraniceni
na vnitfni ¢asti nejvnitinéjsi aktivni sekce.
Seda barva = GNSS neni dostupné.

Ukonceni ohrani¢eni — ukoncuje proces
ohraniéeni. Ohraniceni Ize rovnéz uzavrit
prijezdem v rozmezi §ifky fadku, ktera
odpovida $ifce v podate¢nim bodé. Seda
barva = minimélni vzdalenost nebyla ujeta.

Zru8eni ohraniCeni - rui novy proces oznaceni
ohrani¢eni. Systém se vraci k pfedchozimu
ohraniéeni (je-li stanoveno).

=

Smazani ohraniceni — smaze vSechna
stanovend ohranigeni z aktuélni Ulohy.

A

BoomPilot

UmozZriuje zapnuti nebo vypnuti funkce
Automatické kontroly postfikovace (ASC).
Seda barva = GNSS neni dostupné.

Oznaceni bodu 4 — uréuje bod polohy vozidla.
Seda barva = GNSS neni dostupné.

Navadéni navratu do bodu — poskytuje
vzdalenost a navadéni do stanoveného bodu
navratu.

Smazani bodu — smaze oznaceny bod.

ZruSeni navadéni — skryje vzdalenost
a navadéni zpét k oznacenému bodu.

A

Znacka A @ - oznacuje prvni bod
vodici linie.

B

Znacka B @ - oznaduje posledni bod vodici
linie.

Sed4 barva = minimalni vzdalenost nebyla
ujeta.

@

ZruSeni znacky A — rusi proces znacky A.
Systém se vraci k pfedchozi AB vodici linii
(je-li stanovena).

Znacka B dalSiho fadku @ - oznaduje
posledni bod fadku.

=

Stuperi azimutu @@ - poskytuje pfimou vodici
linii méfenou prostfednictvim stupfl ve sméru
pohybu hodinovych rucicek z vychoziho stavu
sever-jih. Sever = 0, Vychod = 90, Jih = 180,
Zapad = 270.

A+ Nudge — posouva stavajici vodici linie
smérem k aktualni poloze vozidla.

Dalsi pfima vodici linie — zobrazuje dalSi
pfimou drahu AB nebo fidici linii stupné
azimutu, ktera je uloZena v aktualni Gloze.

Dal3i vodici linie zakfivené drahy AB —
zobrazuje dalSi vodici linii zakfivené drahy AB,
ktera je ulozena v aktualni uloze.

Dal3i vodici linie soustfedné kruhové drahy —
zobrazuije dal$i vodici linii soustfedné kruhové
drahy, ktera je uloZzena v aktuélni dloze.

@ @ & ee@e

PfedbéZna korekce zakfiveni — pomoci
,ukazatele" urCuje, kam je aktualné fizené
vozidlo navadéno.

m www.teejet.com
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n MozZnosti obrazovky

Funkce pfriblizit / oddalit

e &
\i"x/\

lkony — pouzivaji se pro Matrix Pro 570GS

AV

Tlacitka — pouzivaji se pro Matrix Pro 840GS

Zobrazeni vozidla - ikony nebo tlagitka upravuiji vyhled
z vozidla nebo perspektivu k horizontu od vyhledu
z vozidla po ptaci perspektivu.

Z

Zobrazeni pole — ikony nebo tlagitka zmenSuji / zvétsuji
plochu zobrazenou na obrazovce.

Bl

T

Panorama

Sipky — pohybuji zobrazenou plochou mapy
pfisluSnym smérem, aniz by doSlo k pohybu
vozidla.

®

Globalni pohled — rozSifuje zobrazeni

Moznosti navadéni RealView Guidance

@

Viybér videokamery — umoziuje zvolit jedno
z az osmi dostupnych zobrazeni kamery, pokud
je nainstalovany modul volby videa (VSM).

®® Déleny obraz kamery -umozriuje zvolit jedno ze

L8 dvou nastaveni ¢ty vstup kamery (A/B/C/
D nebo E/ F / G/ H) a rozdélit displej na &tyfi
samostatna pole videa.

3 'é Nastaveni navadéni pomoci videa — poskytuje

pfistup k navadéni pomoci videa a Uhlu fizeni
a Upravé vodicich linii.

Navadéni pomoci videa — umoziuje na
jednotliva pole videa umistit trojrozmérné
zobrazeni vodicich linii pro podporu navigace.

Indikator Uhlu fizeni — udava smér, ve kterém je
nutné otodit volantem.

lkony nahoru a dolt — pouzivaji se k nastaveni
vodicich linii a osy horizontu, tak aby
odpovidaly pohledu kamery.

Pofizovani fotografii pomoci kamery — uklada
fotografie aktualniho zobrazeni na obrazovce
na USB jednotku.

i MozZnosti mapovani
*Dostupny pouze tehdy, pokud systém obsahuje fizeni davky od
jiného vyrobce.

Mapa pokryti — zobrazuje plochy pokryté
nafadim bez ohledu na to, zda byl produkt
aplikovan.

g

Pfedepsand mapa - pfednastavena mapa,
ktera Fidici jednotce davkovani poskytuje
informace k pouZiti pfi aplikaci produktu

(>

Mapa oSetfeni — zobrazuje, kolik produktu bylo
aplikovano a kde, pficemz pro oznaeni Urovné
v poméru k pfednastaveni pouZiva barvy nebo
automaticky stanovuje maximalni a minimalni
Urovné

©

Mapa cilové davky — zobrazuje cilovou rychlost
oSetfeni, které se fidici jednotka davkovani

v jednotlivych oblastech pokusila dosahnout
(Ize monitorovat ze zalozky fizeni davkovani)

e

;D

Zobrazeni vozidla — ikony upravuji
zobrazeni vozidla nebo perspektivu
k horizontu od zobrazeni vozidla po
ptaci perspektivu.

Z

Zobrazeni pole — ikony zmenSuji /
zvétSuji plochu zobrazenou na
obrazovce.

Bl
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PANEL NAVADENI

Panel navadéni poskytuje informace o zvolenych volitelnych informacich, navigaéni Cinnosti a stavu sekce.

Aktivita systému navigace a monitorovani
postrikovaciho ramu

Stav GNSS - zobrazuje ,zadné GNSS*, pokud neni GNSS
dostupné, anebo ,pomalé GNSS*, pokud GNSS pfijima GGA data
pomaleji nez rychlosti 5Hz

Chyba stranové uchylky — zobrazuje vzdalenost od pozadované
vodici linie
Soucasna aktivita — zobrazuje aktivity jako je oznaceni bodu

A nebo B, pfiblizeni se ke konci fady, ureni okamziku otogeni
a vzdalenost potfebnou k navratu do oznageného bodu

Stav sekce — pro kazdou naprogramovanou sekci se zobrazuje
jeden bod: zeleny bod znamena, ze sekce je aktivni a Cerveny bod
znamena, Ze sekce aktivni neni

Obr. 7-2: Aktivita systému navigace / Stav sekce

Chyba stranové tchylky

Vzdalenost okolo vodici linie, ktera je vnimana jako nulova chyba,
muze byt upravena prostfednictvim Konfigurace-> Navadéni->
Citlivost navadeéni.

Chcete-li zménit format zobrazeni vzdalenosti:

1. Stisknéte policko Aktivita systému navigace na panelu
navadéni.

2. Zvolte format méreni.

Volitelné informace

Rychlost — zobrazuje aktualni rychlost drahy

Smér - zobrazuje pribéh drahy ve sméru hodinovych ruci¢ek

z vychoziho stavu sever-jih. Sever = 0°, vychod = 90°, jih = 180°,
zapad = 270°.

Celkova oSetfena plocha — zobrazuje celkovou plochu, ktera byla
oSetfena produktem, v€etné ploch, které byly oSetfeny dvakrat

Doba oSetfeni — zobrazuje celkovou dobu o3etfeni aktivni b&hem
plnéni aktualni dlohy

Cas - zobrazuje aktualni &as na zakladé zvoleného Easového
pasma

Cislo fadku — zobrazuje aktualni &islo fadku s ohledem na vychozi
vodici linii AB, sméfujici od A do B. Cislo bude kladné, pokud se

vozidlo pohybuije vpravo od vychoziho stavu AB, nebo zaporné,
pokud se vozidlo pohybuje vlevo od vychoziho stavu AB.

Tlak v systému — zobrazuje aktualni tlak v systému (dostupné
pouze je-li v systému aktivni vstupni / vystupni modul)

Velikost kapky — zobrazuje aktualni velikost kapek trysky
(dostupné pouze je-li v systému aktivni vstupni / vystupni modul)

Aktudlni rychlost oSetfeni — zobrazuje aktuélni rychlost o3etfeni
(dostupna pouze tehdy, pokud systém obsahuje fizeni davky od
jiného vyrobce)
Cilova aplikovana davka — zobrazuje cilovou aplikovanou davku
(dostupna pouze tehdy, pokud systém obsahuije fizeni davky od
jiného vyrobce)

Obr. 7-3: Volitelné informace
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STAVOVY PANEL

Stavovy panel poskytuje informace o stavu GNSS, reZimu
navadéni, ohrani¢ené ploSe, vyuziti asistovaného / automatického
fizeni, korekci naklonu, stavu kontroly néfadi, stavu kapky / tlaku,
stavu proudu v trysce a stavu fizeni davkovani.

Pfislusné informace o stavu se zobrazi po stisknuti ikony.

Obr. 7-4: Stavovy panel

Stav GNSS
N

Rezim navadéni —___
Stav ohrani¢ené plochy ——

Stav asistovaného / automatického _—
fizeni

Stav korekce naklonu —

Stav BoomPilot /

Stav kapky/tlaku

Zelend = GPS, GLONASS nebo SBAS (DGPS je / neni
vyzadovano)
Zluta = pouze GPS

Cervena = zadné GNSS

2 Xe X

Oranzova = prokluz / vymazani trasy

=
()
N
3
=]
(Y]
<
o
Q.
<
=

Navadéni po pfimé draze AB
Navadéni po zakfivené draze AB
Navadéni po soustfednych kruhovych drahach

Navadéni pfi poslednim prljezdu

©e6eded

Navigace dal3i fadek

Z4dna ikona = 7adn4 navigace

Stav ohranicené plochy

Vn&jsi ohraniGeni = draha mimo ohraniéenou plochu

Vnitfni ohrani¢eni = draha uvnitf ohrani¢ené plochy

Zadna ikona = ohraniceni neni stanoveno

Stav asistovaného / automatického fizeni
@ Zelena = zapnuto, aktivné fizeno

@) Zluta = povoleno, byly spinény viechny podminky pro
umoznéni asistovaného / automatického fizeni

. Cervena = zakazano, nebyly spinény vsechny podminky
pro umoznéni asistovaného / automatického fizeni
Z4dna ikona — neni instalovany zadny systém
asistovaného / automatického Fizeni

Stav korekce naklonu

& Barevna = zapnuto, aktivné probihajici korekce naklonu
&\ Cervena = zakazano

Z4dna ikona — v systému neni nainstalovan zadny modul

naklonu gyro, anebo je naklon pfidruzeny k systému
asistovaného / automatického fizeni

Stav BoomPilot
Zelena = automaticky

/A Zluta = véechny zapnuty
A Cervena = vypnuto / rugné

Z4dna ikona = jedna sekce (SmartCable nebo SDM neni
v systému nainstalovan)

Stav kapky / tlaku

Barva = zapnuto. Barva kapky pfimo souvisi s jeji aktualni
velikosti. Moznosti barev zahrnuji: Y Y X Y YOI )

& Preskrinuto = vypnuto

Z4dna ikona = 7adn4 sada senzoru tlaku prostfedi neni
nainstalovana, zadné sledovani senzoru tlaku na DCM

v ers

Obrazovky uvadéjici stav / informace
Stav GNSS

Stav GNSS zobrazuje informace o aktualnim stavu GNSS véetné
Udaja o rychlosti dat, po¢tu satelitd v dosahu, HDOP a stavu PRN,
o pfijimadi a verzi, kvalité satelitu a ID a pasmu UTM.

1. Stisknéte ikonu STAV GNss Il [l el &)
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Stav rezimu navadéni

Stav reZimu navadéni zobrazuje informace tykajici se vzorcl
navadéni, nazvu aktualniho navadéni a poctu navadéni ulozenych
v konzole.

1. Stisknéte ikonu REZIM NAVADENI & & © @D ().

- i N SN A A 4 1
) g —

Stav ohrani¢ené plochy
Stav ohranicené plochy zobrazuje informace tykajici se ploch,
které jsou aktualné ohraniceny.

1. Stisknéte ikonu OHRANICENA PLOCHA @ @),

DRI S RN RSO

Stav asistovaného / automatického fizeni

Stav asistovaného / automatického Fizeni zobrazuje
informace tykajici se aktualniho stavu systému asistovaného /
automatického fizeni, a to v€etné stavu néklonu.

1. Stisknéte ikonu STAVU ASISTOVANEHO / AUTOMATICKEHO

RiZENI @ @ @.

Stav korekce naklonu
Stav korekce naklonu zobrazuje informace tykajici se aktualniho
stavu systému korekce naklonu.

1. Stisknéte ikonu STAV KOREKCE NAKLONU ¥ #4.

DRI R S

Stav BoomPilot
Stav BoomPilot zobrazuje informace tykajici se aktualniho stavu
systému BoomPilot.

1. Stisknate ikonu STAV BOOMPILOT A A A

DRI RSO

Stav kapky / tlaku
Stav kapky / tlaku zobrazuje informace, které se tykaji aktualniho
stavu velikosti kapky a tlaku v systému.

1. Stisknéte ikonu STAV KAPKY / TLAKU

000 0000

cccccccc
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NAVIGACNI OBRAZOVKY

Pristup k navadéni a navigaci je mozny z obrazovky zobrazeni vozidla, obrazovky zobrazeni pole nebo z obrazovky RealView.
+ Stisknate z&lozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENT [ pro zobrazeni navadéni.

+ Chcete-li zobrazit nastaveni kamery a moznosti navadéni, stisknéte zalozku MOZNOSTI REALVIEW (@

Obr. 7-5: MozZnosti obrazovky navadéni

Moznosti navigace a navadéni

L04A0000
N 9ved
@0®O
®6C®

(B

lkony priblizeni / oddaleni nejsou k dispozici v Matrix Pro 840GS
ani na strankach navadéni RealView

Moznosti RealView

CH

@

4p | B

Hlavni obrazovka / Gloha
(nebo stisknéte tlacitko hlavni
obrazovky)

Nastaveni jednotky

Navadéni zobrazeni vozidla
Navadéni zobrazeni pole
Navadéni Realview

=
&
<
>
=
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Zobrazeni vozidla
Zobrazeni vozidla vytvafi poCitatem generovany obraz polohy vozidla, ktery je zobrazen v oblasti o3etfeni. Tato obrazovka umozriuje
pfistup ke viem nastavenim a moZnostem navigace, a to prostfednictvim zélozky MoZnosti, kterd je umisténa na pravé strané obrazovky.

Pro pfistup na obrazovku Zobrazeni vozidla:

1. Stisknéte zalozku NAVADENI ZOBRAZENI VOZIDLA @
Obr. 7-6: Zobrazeni vozidla

Panel navadéni

Kompas na horizontu

Vozidlo se znazornénim reélného ¢asu
aktivnich sekci postfikového ramu

Zalozka MoZnosti navigace a navadéni
Stavovy panel

Oblast pokryti

Navigaéni vodici linie

PFekryv oblasti pokryti

Navadéni pomoci obrazovky

+ Vodici linie
<«4Oranzova - aktivni ¢ara navadéni
<«Cerna (vicenasobna) — sousedni &ara navadéni
<«Cerna - ara ohraniceni

+ Body — znacky pro stanovené body
<Cerveny bod — navrat do bodu
<4Modry bod — znacka A
<«dZeleny bod — znacka B

+ Kompas horizontu — z&kladni smér Ize zobrazit na horizontu
(v priblizeném stavu)

+ Oblast pokryti — zobrazuje oSetfenou plochu a pfekryv:
<4Modré - jedno oSeteni
<«Cervena - dvé nebo vice oSetfeni
+ Sekce
<«4Prazdna policka — neaktivni sekce
<«4Bila poli¢ka — aktivni sekce

Tlacitko napovédy pro konzolu Matrix Pro 840GS
« Priblizeni / oddaleni a perspektiva — tlacitka Nahoru / doll
AY nastavuji zobrazeni vozidla nebo perspektivu vici
horizontu, a to v rozsahu od zobrazeni vozidla po ptaci
perspektivu.

:
s
o
e
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Zobrazeni pole

E Zobrazeni pole vytvafi pogitatem generovany obraz polohy vozidla a oSetfené plochy, a to z vzduné perspektivy. Tato obrazovka
umozriuje pfistup ke vdem nastavenim v¢etné panoramatického reZimu, a to prostfednictvim zaloZky MoZnosti, ktera je umisténa
na pravé strané obrazovky.

Pro pfistup na obrazovku Zobrazeni pole:

1. Stisknéte zalozku NAVADENI ZOBRAZENI POLE m
Obr. 7-7: Zobrazeni pole

Panel navadéni

.-",d

Znazornéni vozidla

Zélozka Moznosti navigace a navadéni

Stavovy panel Zélozka Moznosti obrazovky

PFekryv oblasti pokryti

Navigacni vodici linie Mapovana oblast pokryti

Navadéni pomoci obrazovky

+ Vodici linie
<«Oranzové - aktivni ¢ara navadéni
<« Cerna (vicenasobna) — sousedni &ara navadéni
<«Cerna - ¢ara ohraniceni

+ Body — znacky pro stanovené body
<«Cerveny bod - navrat do bodu
<4Modry bod — znacka A
<« Zeleny bod — znacka B

+ Oblast pokryti — zobrazuje oSetfenou plochu a prekryv
<«4Modra - jedno o3etfeni
<«Cervena - dvé& nebo vice oSetfeni

Tladitko napovédy pro konzolu Matrix Pro 840GS
« Piiblizeni / oddéleni — tlacitka Nahoru / doltd & 'V nastavuji
viditelné plochy mapy.

) Zalozka Moznosti obrazovky
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Navadéni Realview
Navadéni RealView umoziuje, namisto pocitatem vytvofeného obrdzku, zobrazit Zivy vstup videa. Tato obrazovka umoZiiuje
pfistup ke v8em nastavenim a moZnostem navigace, a to prostfednictvim zaloZek, které jsou umistény na pravé strané obrazovky.
Pro upravu pohledu kamery [zpétné, obracené] piejdéte na Nastaveni-> Konfigurace-> Video.

» Jedna kamera - jedna kamera je pfipojena pfimo ke konzole
» Modul volby videa — pokud je v systému nainstalovany Modul volby videa (VSM), pak jsou k dispozici dvé (2) volby videa:
+ Pohled jedné kamery — umoznuje zvolit jeden az z osmi vstupt kamery a zobrazeni tohoto vstupu videa ménit.

+ Déleny obraz kamery — umoZriuje zvolit jedno ze dvou nastaveni EtyF vstup(i kamery (A/B/C /D nebo E / F / G/ H) a rozdélit
zobrazeni na Ctyfi samostatné pole videa.

Pro pfistup na obrazovku RealView:

1. Stisknéte zalozku NAVADENI REALVIEW
Obr. 7-8: Navadéni Realview

Panel navadéni

Naviga¢ni vodici linie Osa horizontu

Zélozka Moznosti navigace a navadéni
Stavovy panel

Zalozka Moznosti RealView

Uhel fizeni

Navadéni pomoci obrazovky
+ Vodici linie
<4 Oranzova - aktivni ¢ara navadéni
<«Cerna (vicenasobna) — sousedni &ara navadéni
<qHorizontalni ¢erna linie — nastavitelna osa horizontu

@ Zalozka Moznosti navigace a navadéni
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Navadéni po pfimé draze AB

Navadéni po pfimé draze AB poskytuje navadéni po pfimé draze, a to na
zakladé referenénich bodl A a B. Vychozi body A a B jsou pouzity k vypoctu
paralelnich vodicich linii.

POZNAMKA: Odsazeni sousednich vodicich linii se vypoditava pomoci
Sitky navadéni: vice informaci se dozvite v ¢asti ,Konfigurace"
v kapitole Nastaveni systému.

cH

Navadeéni po zakrivené draze AB
Navadéni po zakfivené draze AB poskytuje navadéni podél zakfivenych linii,
a to na zakladé vychozi referenéni linie AB. Tento vychozi stav se pouziva k
vypoctu dalSich vodicich linii.
POZNAMKA: U navadéni po zakfivené draze se doporuduje nepfekrodit 30° v
ramci AB voditka.
Odsazeni sousednich vodicich linii se vypocitava pomoci
Sitky navéadeéni: vice informaci se dozvite v ¢asti ,Konfigurace*
v kapitole Nastaveni systému.
TIP: P¥i praci na ohrani¢ené plose bude pro typ navadéni, ktery
presahuje stanovené body AB, pouZito navadéni po pfimé draze.

ol

Navadéni po soustirednych kruhovych drahach

Navadéni po soustfednych kruhovych drahach poskytuje navadéni po
kruhovych drahach se spoleénym stfedem a posunem smérem do stfedu
nebo od stfedu, a to na zakladé vychozi referencni linie AB. Tento vychozi
stav se pouziva k vypoctu dalSich vodicich linii.

PouZiva se pro oSetfeni postfikovou latkou na kruhovém poli pfi navadéni
po kruhovych drahéach, které odpovidaji poloméru centralniho systému
zavlazovani.

POZNAMKA: Odsazeni sousednich vodicich lini se vypod&itava pomoci
Sitky navadéni: vice informaci se dozvite v ¢asti ,Konfigurace*
v kapitole Nastaveni systému.

2g

Navadéni pfi poslednim priijezdu

Navadéni pfi poslednim prdjezdu® nabizi skute¢nou navigaci pro posledni
prijezd. Konzola automaticky urci nejblizsi oSetfenou plochu a na zakladé
toho definuje rovnob&Znou vodici Earu.

POZNAMKA: Pokud je ohraniceni stanoveno, ale béhem procesu stanoveni
ohraniceni nedoslo k Zadnému oSetfeni, navadéni nebude
aktivovano.

P .

Navigace dalsi radek
Navigace dal$iho Fadku* uréuje umisténi dal$iho fadku a poskytuje navadéni
pfi pfejezdu z konce jednoho fadku na zacatek dalSiho. KdyZ operéator oznaci
konec fadku a zacne zatacet na dalSi Fadek, dostane k dispozici navadéni na
pfimou linii AB na dal$im fadku. Jakmile se vozidlo dostane do spravné linie
dal$iho Fadku, navadéni se vypne.
POZNAMKA: Odsazeni daliho Fadku se vypoditava pomoci itky navadéni:
vice informaci se dozvite v ¢asti ,Konfigurace“ v kapitole
Nastaveni systému.
Navigace dalSiho fadku neposkytuje podporu pro pfeskakovani
radka.

Zadné navadéni
Z4dna navigace* vypina navadéni.

POZNAMKA: Rezim 24dné navigace nezplsobi vymazani vodicich linii a bodti z konzoly. Cheete-li z konzoly smazat
stanovena / uloZena data, zjistéte vice v ¢asti ,Sprava dat” v kapitole Nastaveni systému.

*V zavislosti na nainstalovaném systému asistovaného / automatického fizeni nemusi byt vSechny moZnosti navadéni k dispozici.

98-05273-CS R6 m
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VODICI LINIE

Dostupnost vodicich linii AB, vodicich linii Azimut, vodicich

linii dal$iho prijezdu a vodicich linii dal$iho fadku zavisi na
aktualnim rezimu navadéni. Na konzole muze byt ulozeno az

25 stanovenych vodicich linii na dlohu. Pfepnuti z jednoho reZimu
navadéni do druhého zplsobi zménu aktuainé dostupnych
vodicich linii.

V kazdém rezimu navadéni mohou byt vytvofeny mnohonasobné
vodici linie. Je-li v jednom rezimu navadéni ulozena minimainé
jedna vodici linie, zobrazi se funkce Dalsi vodici linie. Stisknutim
moznosti dal$i vodici linie @) @ @ bude vozidio nasméfovano
na dal$i vodici linii ulozenou v konzole.

UZivatel ma moznost duplikovat a upravovat tlohy za Ucelem
opétovného pouZziti ohraniéeni a vodicich linii v ramci dal$ich
oSetfeni stejného pole, a to prostfednictvim softwaru Fieldware
Link nebo ¢asti Data -> Data ulohy -> Spravovat.

Navadéni predbézné korekce zakfriveni
o Navadéni pfedbézné korekce zakfiveni urCuje pomoci

,ukazatele®, kam je aktualné fizené vozidlo navadéno.
PfedbéZna korekce zakfiveni je dostupna ve vSech rezim
navadéni.

Chcete-li navadéni pfedbézné korekce zakfiveni aktivovat;
1. Stisknéte zélozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN [
pro zobrazeni navadéni.

2. Zvolte ikonu PREDBEZNA KOREKCE ZAKRIVENI €.
Ukazatel se zobrazi na navigaéni obrazovce.

Obr. 7-9: Pfedbézna korekce zakfiveni

Chcete-li navadéni pfedbézné korekce zakfiveni odstranit:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN [
pro zobrazeni navadéni.

2. Zvolte ikonu PREDBEZNA KOREKCE ZAKRIVENi €.

VyznacenibodiiAaB

Q @ Chcete-li stanovit vodici linii AB:

1. Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu A @.

2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN (&)
pro zobrazeni navadéni.

Zatimco je vozidlo v pohybu, stisknéte ikonu ZNACKAA @.
Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu B @.
Stisknéte ikonu ZNACKA B @ pro vytvofeni drahy AB.
,Prejete si tuto vodici linii pojmenovat?*

Stisknéte:

» Ano — pro zadani jména a uloZeni vodici linie v konzole

» Ne - pro automatické vygenerovani jména a uloZeni vodici
linie v konzole

o o oW

Konzola zaéne nyni poskytovat naviga¢ni informace.

POZNAMKA: Ikona Znacka B &) neni k dispozici pro vybér
(ie zobrazena $edé), dokud neni ujeta minimalni
vzdalenost (3 metry u navadéni po pfimé nebo
zakfivené draze a 50 metr(i u navadéni po
soustrednych kruhovych drahach).

POZNAMKA: Pro zahéjeni navadéni po soustfednych kruhovych
drahach neni nutné projet po celém obvodu
kruhového pole.

Pomoci ikony ZRUSENT ZNACKY @) zrusite pFikaz pro znadku
A a vrétite se tak k pvodné stanovené trase (je-li stanovena).

Obr. 7-10: Bod Znacky A
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Obr. 7-11: Bod Znacky B Funkce posun A+
@ Funkce posunu A+ umoznuje posun stavajicich vodicich linii
smérem k aktualni poloze vozidla.

Chcete-li nastavit vodici linie:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI [
pro zobrazeni navadéni.

2. Stisknéte ikonu POSUN A+ &Y.
Obr. 7-14: Posun A+
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Funkce dalsi vodici linie

. . . Je-li uloZzena minimélné jedna vodici linie,
zobrazi se funkce dalsi vodici linie. Stisknutim

moznosti dal$i vodici linie bude vozidlo nasméfovano na dalsi

vodici linii uloZzenou v konzole.

Chcete-li pfejit na dalsi dostupné vodici linie:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a
pro zobrazeni navadéni.

2. Stisknéte ikonu DALSI VODICI LINE @) & @& .

Pro navigaci mezi jednotlivymi vodicimi liniemi stisknéte znovu
ikonu DALS voDICT LINIE @) @ @ .

Obr. 7-15: Dalsi vodici linie

Chcete-li zobrazit, ktera vodici linie je aktivni, stisknéte ikonu
Rezim navadéni na stavovém panelu.

Obr. 7-16: Zobrazeni aktivnich vodicich linii

Vodici linie posledniho prijezdu
Navadéni pfi poslednim prdjezdu nabizi skuteCnou navigaci
oSetfenou plochu a na zakladé této plochy stanovi rovnobéznou
vodici lini.
POZNAMKA: *V zavislosti na nainstalovaném systému
asistovaného / automatického fizeni nemusi byt
navadéni pfi poslednim prijezdu k dispozici.

Chcete-li aktivovat vodici linie posledniho prijezdu:

1. Najedte do poZadované polohy a provedte prvni prijezd.

2. Najedte vedle o3etfené plochy.

3. Konzola za€ne nyni poskytovat navigaéni informace.

POZNAMKA: Pokud je ohraniceni stanoveno, ale béhem procesu
stanoveni ohrani¢eni nedo$lo k Zadnému oSetfent,

navadéni nebude aktivovano.
Obr. 7-17: Prvni prijezd
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Vodici ¢ara dalsSiho radku Stupen azimutu

Navigace dalSiho fadku uréuje na z&kladé naprogramované @ Azimut je definovan jako Uhel horizontu méfeny ve sméru
Sitky navadéni umisténi dalSiho Fadku a poskytuje navadéni pohybu hodinovych ru€icek od severu. Pfi pouZiti azimutu

pfi pfejezdu z konce uzivatelem oznageného Fadku na zacatek pfedstavuje stfed imaginarniho kruhu bod, ze kterého azimut

radku dalSiho. Jakmile operator oznaci konec radku, dostane vychazi. Sever = 0°, vychod = 90°, jih = 180°, zapad = 270°.

k dispozici navadéni na pfimou drahu AB na stavajicim Fadku

a navadéni na dal$i fadek. Jakmile se vozidlo dostane do spravné

linie dal$iho fadku, navadéni se vypne.

Stupen azimutu mdze byt zadan za Uéelem stanoveni pfesné

polohy vozidla. Stupen azimutu mize byt zadan, je-li vybran

rezim pfimého AB navadéni.

POZNAMKA: Odsazeni dalsiho fadku se vypoditéavé pomoci
Sifky navadéni: vice informaci se dozvite v ¢asti
LKonfigurace” v kapitole Nastaveni systému.

Chcete-li stanovit vodici linii pomoci stupné azimutu:
1. Stisknéte zélozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN [
pro zobrazeni navadéni.

2. Stisknéte ikonu AZIMUT @ pro zadani stupné azimutu.
3. Pro stanoveni stupné azimutu pouZijte vstupni obrazovku.

POZNAMKA: *V zavislosti na nainstalovaném systému
asistovaného / automatického fizeni nemusi byt
navigace dalSiho fadku k dispozici.

4. Prejete si tuto vodici linii pojmenovat?*

Chcete-li aktivovat Vodici linii dal$iho fadku: Stisknéte:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a

pro zobrazeni navadéni.

2. Na konci Fadku (zatimco sledujete pfimou linii) ; . L
stisknéte ikonu ZNACKA B @ Konzola zaéne nyni poskytovat navigacni informace.

<4Konec radku bude oznacen Ze|en)’/m bodem . Chcete-li VytVOﬁt dalSi vodici linie aZimUtu, pOStUpthe Stejné jako
u vychozi vodici linie azimutu.

P Ano — pro zadani jména ulozeni vodici linie
» Ne - pro automatické vygenerovani jména

3. Zatoéte smérem k dalSimu fadku.

4. Na zakladé sméru zatoeni bude poskytnuto navadani na Obr. 7-20: Navadéni pomoci azimutu
dalSi sousedni fadek.

<€ Jakmile bude vozidlo v Fadku, vodici linie bude odstranéna.
5. Tento postup opakuijte na konci kazdého Fadku.
POZNAMKA: Navigace dalsiho fadku neposkytuje podporu
pro pfeskakovani radk.

Obr. 7-19: Oznadeni konce radku
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Ohraniceni oSetfeni stanovi plochy, které jsou nebo nejsou Obr. 7-21: Probihd ohraniceni
oSetfeny postfikovou latkou za pouziti systémi ABSC nebo
BoomPilot. Ohrani¢eni mohou byt stanovena v jakémkoli reZimu
navadeéni. Souc¢asné mlZze byt uloZzeno jedno vnéjsi a az pét

(5) vnitfnich ohraniceni.

Prostfednictvim softwaru Fieldware Link nebo pomoci ¢asti

Data -> Data tlohy -> Spravovat, ma uZivatel moznost duplikovat
a upravovat Ulohy za U¢elem opétovného pouZiti ohraniéeni

a vodicich linii v rdmci dalSich oetfeni stejného pole.

Chcete-li stanovit vnéjsi ohranieni oSetfeni:

1. Najedte do pozadované polohy na obvodu oblasti oSetfeni.

2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI (&)
pro zobrazeni navadéni.

3. Stisknéte ikonu OHRANICENI, zatimco je vozidlo
v pohybu &3.

4. Projedte po obvodu oblasti oSetfeni.

5. Dokongete ohraniceni:

» Projedte drahu v rozmezi Sitky fadku, ktera odpovida Sifce
v pocatecnim bodé. Ohrani¢eni se uzavie automaticky
(bild vodici linie se zméni na Cernou).

P Stisknéte ikonu UKONCIT OHRANICENI &, Pfim4 ¢ara
dokondéi ohraniCeni mezi vasi aktuaini pozici a vychozim
bodem.

6. Stisknéte:
» UloZit - pro uloZeni ohraniCeni

» Smazat — pro smazani ohrani¢eni

POZNAMKA: Na vnéjsim nebo vychozim ohraniceni neni pro
vybér k dispozici ikona UKONCIT OHRANICENI
% (je zobrazena $edé), dokud neni ujeta minimaini
vzdalenost (pét Sifek fadku).

Je-li mapovani ohraniéeni s jednou nebo vice sekci zahmuto

a vypnuto, je nezbytné zachovat konfiguraci této sekce béhem
priijezdu ohranicenim. Jakékoli zmény v poctu zapnutych sekci
a tudiZ i v §ifi stroje provedené po zahajeni procesu mapovani
ohrani¢eni, bude mit za nasledek mapovani o3etfeni za vnéjsim
ohrani¢enim v§ech naprogramovanych sekci, pfi¢emz tyto sekce
nemusi byt v dobé prijezdu ohrani¢enim nutné zapnuty.
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Jsou-li béhem mapovani ohraniCeni nékteré sekce vypnuty,

je nutné pfepnout BoomPilot do ruéniho rezimu A a ZAPNOUT
hlavni spina¢ a spinaCe sekci, a to pro vdechny sekce, které
budou pouZity béhem prlijezdu ohraniéenim. Jakmile je prijezd
ohrani¢enim dokonéen, spinae sekci mohou byt VYPNUTY,
Hlavni spinaé zlistane ZAPNUTY, BoomPilot miiZe byt vracen do
automatického rezimu A a automaticka kontrola sekce méze byt
poté pouzita.

POZNAMKA: Je-li ohraniéeni mapovéno s nékterymi sekcemi,
jak je uvedeno vySe, bud mozna nutné pouZit ikonu
POSUN A+ @ na vodici linii smérem do spravné
polohy pro néasledujici prdjezdy na poli.
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Obr. 7-24: UloZeni ohrani¢eni Pro smazéni v8ech ohranieni pole pro aktualni ulohu pouZijte
ikonu SMAZANT OHRANICENT &%

Obr. 7-26: Smazani ohranieni

Cer@
® @

A

\

Pro zruSeni procesu stanoveni nového ohrani¢eni pole a navrat
k predchozimu ohraniceni (je-li stanoveno) pouZzijte ikonu

ZRUSENI OHRANICENI €. V souvislosti s vasi aktualni polohou se na stavovém panelu

Chcete-li stanovit jedno nebo vice vnitfnich ohraniéeni, postupujte  zobrazi ikona UVNITR OHRANICENI @) nebo ikona VNE
stejné jako pfi stanoveni vychoziho ohraniéeni. OHRANICENI , a to jakmile bude ohraniceni stanoveno.

Obr. 7-25: Pridani vnitiniho ohraniceni Obr. 7-27: Ohranieni na stavovém panelu

PFi vytvareni vnéjsiho nebo vychoziho ohraniceni bude linie
ohranieni na vngjSi ¢asti nejzazsi aktivni sekce. Pfi vytvareni
vhitfniho nebo dodateéného ohrani¢eni bude linie ohrani¢eni na

vnitini Easti nejvnitingjsi aktivni sekce.

Pokud nejsou aktivni Zadné sekce, ohraniéeni bude oznaCeno na
ukonéeni nejzazsi sekce.
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r+ NAVRAT DO BODU

Névrat do bodu poskytuje navadéni zpét k definovanému bodu

v rdmci zobrazeni vozidla a zobrazeni pole. V ramci zobrazeni
vozidla sméfuje Sipka vozidlo zpét k definovanému bodu. V rdmci
zobrazeni pole je zobrazen pouze tento bod.

Bod navratu pfedstavuje nastaveni pro danou Ulohu a zstane
v aktivnich Ulohach aktivni, dokud nebude zrusen.

POZNAMKA: *V zavislosti na nainstalovaném systému
asistovaného / automatického fizeni nemusi
byt navadéni navratu do bodu k dispozici.

Oznaceni bodu navratu

Chcete-li oznacit bod navratu:

1. Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu navratu @.

2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN (&)
pro zobrazeni navadéni.

3. Stisknéte ikonu PRIDAT BOD @

Obr. 7-28: Bod navratu byl stanoven — Vyhled z vozidla

Smazani bodu navratu

Chcete-li smazat stanoveny bod navratu:

1. Stisknéte zélozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN [
pro zobrazeni navadéni.

2. Stisknéte ikonu SMAZAT BOD @.

lkona Smazat bod neni dostupna, pokud je aktivni navadéni

navratu do bodu.

Obr. 7-29: Smazéni bodu

Navadéni do bodu navratu

Chcete-li zobrazit vzdalenost a navadéni do stanoveného bodu

navratu:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN (&)
pro zobrazeni navadéni.

2. Stisknéte ikonu NAVADENI NAVRATU DO BODU @.

Konzola zaéne na panelu navadéni uvadét udaje o vzdalenosti

vozidla od stanoveného bodu.

Chcete-li vzdalenost a navadéni vozidla od stanoveného bodu
skryt, stisknéte ikonu ZRUSIT NAVADENi NAVRATU DO BODU @.

Navadéni nem{iZe byt vypocitano, pokud se na panelu
navadéni objevi ,?“.

Obr. 7-30: Navadéni navratu do bodu — Zobrazeni vozidla

www.teejet.com
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BOOMPILOT

Obr. 7-31: Ikona BoomPilot a Indikator stavového panelu

Pro fizeni sekce BoomPilot je k dispozici nékolik moznosti, a to v
zavislosti na tom, jaky systém fizeni sekce je dostupny a kdy, jaky
typ fizeni sekce je pouzit a jaké moznosti jsou povoleny.
Tato sekce obsahuje moZnosti nastaveni pro nésledujici
konfigurace:
» Zadny fidici modul sekce
e pouze konzola
e s volitelnym pracovnim vypinaem
P S fidicim modulem sekce Teedet a piepinaéem nebo ISM
P S fidicim modulem sekce TeeJet

Zadny Fidici modul sekce

Pokud systém Fizeni sekce neni dostupny, tak se pro zapnuti nebo
vypnuti jednotlivych sekci pouZiva ikona BoomPilot nebo volitelny
pracovni vypina€. Zobrazi se pouze jedna $ifka sekce a stavovy
panel nebude obsahovat Zadnou ikonu.

POZNAMKA: Pokud je k dispozici fidici jednotka ISOBUS,
SmartCable, Ridici modul sekci (SDM) nebo Modul
pro prepinani funkci (SFM), mdZete si o nich precist
vice v nasledujicich sekcich.

POZNAMKA: Pokud GNSS neni dostupné, ikona BOOMPILOT je
sodé A

Pouze konzola
Ikona BoomPilot se pouzivé k zapnuti nebo vypnuti sekce.

Chcete-li nastavit konfiguraci:
1. Stisknéte tlagitko na spodni listé SYSTEMOVE

NASTAVENI .

2. Stisknéte tlacitko na postranni ligté KONFIGURACE [,
3. Stisknéte [FIEE-
4. Nastavit lkonu BoomPilot* do pozice .

POZNAMKA: Nastaveni rezimu spusténi BoomPilot nemé Zadny
vliv na funkci této mozZnosti.

Chcete-li aplikaci vypnout nebo zapnout pomoci konzoly:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a
pro zobrazeni navadéni.

2. Stisknéte ikonu BOOMPILOT A.

3. Stisknéte ikonu BOOMPILOT A pro zapnuti nebo vypnuti
sekce.

S volitelnym pracovnim vypinacem
Pracovni vypina€ se pouziva k zapnuti nebo vypnuti sekce.

Chcete-li nastavit konfiguraci:

1. Stisknéte tlagitko na spodni li&té SYSTEMOVE

NASTAVENI .

2. Stiskngte tiacitko na postranni liéts KONFIGURACE @.

3. Stisknéte [FLLT-

4. Nastavit ,lkonu BoomPilot* do pozice FZYeray.

POZNAMKA: Nastaveni rezimu spusténi BoomPilot neméa zadny
vliv na funkci této moZnosti.

Na plochach, na kterych je aplikace vyZadovana:
1. Pfepnéte pracovni vypina€ do pozice ,zapnuto®.

Na plochach, na kterych neni aplikace vyZadovéna:
1. PFepnéte pracovni vypina¢ do pozice ,vypnuto*.

PouZiti konzoly

Chcete-li sekci kontrolovat pomoci ikony BoomPilot, v pfipadé,
Ze je pracovni vypinaé v systému dostupny:

1. Nastavit ,lkonu BoomPilot* do pozice [Z5a1d.

2. Pracovni vypina¢ musi z0stat v pozici ,vypnuto®.

3. Stisknéte ikonu BOOMPILOT A pro zapnuti nebo vypnuti

sekce.

98-05273-CS R6
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S Fidicim modulem sekce TeeJet

a prepinacem nebo ISM

K dispozici je SmartCable, Ridici modul sekci (SDM) nebo Modul
pro pfepinani funkci (SFM) a pfepina¢ nebo Stavovy modul
implementace (ISM).

POZNAMKA: Pokud GNSS neni dostupné, ikona BOOMPILOT

je Seda A Ikona BoomPilot na stavovém panelu
bude vypnuta / manualni A

Chcete-li o3etfeni zapnout nebo vypnout automaticky:
1. Automaticky / Manualini spina¢ postfikovaciho ramu musi byt
v pozici ,Auto®.
<4 Automaticky — ikona na stavovém panelu bude zelena A
2. Hlavni spinac a spinaCe sekce musi byt v pozici ,zapnuto*.
POZNAMKA: Osetfeni miize byt manuainé kontrolovano, jsou-li
v automatickém BoomPilot reZimu pouZivéany
spinaCe na pfepinaci anebo spinace napojené
na ISM.

Chcete-li oSetfeni zapnout nebo vypnout manualné:
1. Automaticky / Manualni spina¢ postfikovaciho ramu musi byt
v pozici ,Manual*.
<4Manuélné - ikona na stavovém panelu bude ervena A
2. Pouzijte spinaCe na prepinadi anebo spinace napojené
na ISM.

S fFidicim modulem sekce TeeJet
SmartCable, Ridici modul sekci (SDM) nebo Modul pro pepinani
funkci (SFM) jsou k dispozici a BoomPilot je pouZivan k nastaveni
automatické kontroly sekce v rezimu vypnuto / manualni A
automaticky A nebo bodové oSetfeni A

POZNAMKA: Pokud GNSS neni dostupné, ikona BOOMPILOT
je Seda A Ikona BoomPilot na stavovém panelu
bude vypnuta / manualni A

Chcete-li oSetfeni zapnout nebo vypnout automaticky:
1. Stisknéte zélozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN [
pro zobrazeni navadéni.

2. Stisknéte a uvolnéte ikonu BOOMPILOT A\.
<4Povolit - ikona na stavovém panelu bude zelena A
<« Zakazat - ikona na stavovém panelu bude Cervena A

Chcete-li aplikovat bodové o3etfeni:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN| a
pro zobrazeni navadéni.

2. Stisknéte a pridrzte ikonu BOOMPILOT A nad plochou,
kterou chcete oSetfit.

<«4Bodové oSetieni- ikona na stavovém panelu bude Zluta A

&) & FUNKCE PRIBLIZIT / ODDALIT
Zobrazeni vozidla

Funkce pfiblizit / oddalit a perspektiva se pouziva pro nastaveni
vyhledu z vozidla nebo perspektivy k horizontu, a to v rozsahu od
vyhledu z vozidla po ptaci perspektivu.

+ Funkce pfibliZit % A nastavi zobrazeni vyhledu z vozidla
a zobrazeni kompasu na horizontu

+ Funkce oddalit S ' nastavi zobrazeni vyhledu z vozidla
z ptaci perspektivy

Obr. 7-32: Od priblizeni po oddaleni

Zobrazeni pole
Funkce priblizit / oddalit se pouziva pro nastaveni viditelné
plochy mapy.

+ Funkce pfibliZit £ A snizi poCet viditelnych ploch mapy

+ Funkce oddalit S\ 'V zvySi poCet viditelnych ploch mapy

www.teejet.com
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Panoramaticky rezim umoznuije pfi navadéni zobrazeni pole, aby displej byl podle potfeby polohovan manuainé. Poloha mimo stfed
zlistane na displeji zobrazena, dokud bude stisknuta ikona Globalni pohled.

Chcete-li nastavit panoramaticky rezim a panorama na celém Chcete-li moZnosti panoramatického rezimu zavrit;
displeji: 1. Stisknéte zalozku ZAVRIT MOZNOSTI [,
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI DISPLEJE . Obr. 7-33: Panoramaticky rezim

2. Stisknéte:
» A PRETAHNETE DISPLEJ pfislu$nym smérem a zméite
tak zobrazeni na displeji.
> 3IPky & @mmp B prislusném sméru tak, aby
se posunulo zobrazeni na displeji (dold, vlevo, vpravo,
nahoru).
» ikonu GLOBALNI POHLED @ tak, abyste vozidlo na
displeji posunuli na stfed a rozS&ifili zobrazeni displeje na
POZNAMKA: Stisknéte a piidrste SIPKY B €= wp B oro
rychlou tpravu nastaveni.

MAPOVANI OSETREN

Mapovani oSetfeni produktli zalozenych na GNSS je dostupné v ramci zobrazeni vozidla nebo zobrazeni pole, v jakémkoli rezimu
navadéni, pokud je fizeni davky od jiného vyrobce odemknuto a pokud je Fidici jednotka davkovani v systému. Mapovani mize
zaznamenat oSetfené plochy (pokryti), dale kolik produktu bylo pouzito a kde (o$etfeni), a mlZe fidit aplikaci jedné nebo riiznych davek
produktu (s ohledem na pfednastavenou cilovou davku a predpis).

POZNAMKA: Pred pouZitim mapovani prosim nastavte nebo Obr. 7-34: Mapa pokryti
ovéfte moZnosti mapovani produktu v sekci
Konfigurace-> Produkt. Pectéte si vice o ,Produktu®
v kapitole Nastaveni systému.

POZNAMKA: Chcete-li se dozvédét vice informaci, prectéte si
kapitolu Rizeni dévkovani v tomto navodu.

Chcete-li mapovat oSetfeni:
1. Stisknéte NAVADENI ZOBRAZENI VOZIDLA
nebo NAVADENI ZOBRAZENi POLE na dolni liété m

2. Stisknate zalozku MOZNOSTI MAPOVANI [igl] pro zobrazeni
moznosti mapovani.
3. Zvolte jednu nebo vice moznosti:
» Mapa pokryti @& — zobrazuje plochy pokryté naradim, bez
ohledu na to, zda byl produkt aplikovan
» Pfedepsana mapa (ZJ — pfednastavena mapa, které fidici
jednotce davkovani poskytuje informace pro pouZiti pfi
aplikaci produktu
» Mapa oetfeni (4 — zobrazuje, kolik produktu bylo
aplikovano a kde, pficemz pro oznaceni Urovné v poméru
k prednastaveni pouziva barvy nebo automaticky stanovuje
maximalni a minimalni rovné
» Mapa cilové davky @) — zobrazuje rychlost oSetfenti,
které se regulator davky v jednotlivych oblastech pokusil
dosahnout
POZNAMKA: Mapa o$etfeni a Mapa cilové davky nemohou byt
zvoleny zarovern.

=z
&
<
>
=
z

98-05273-CS R6



Matrix° Pro 970GS  Matrix® Pro 840GS

Obr. 7-35: Predepsana mapa

Obr. 7-36: Mapa osetreni

Obr. 7-37: Mapa cilové davky
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SPECIFICKE MOZNOSTI REALVIEW

Navadéni RealView umoznuje, namisto pocitacem vytvoreného
obrézku, zobrazit Zivy vstup videa. Nastaveni moznosti RealView
poskytuje pfistup k dal§im navadécim nastrojim jako je navadéni
pomoci videa a indikator Uhlu fizeni.
» Jedna kamera — jedna kamera je pfipojena pfimo ke konzole
» Modul volby videa — pokud je v systému nainstalovany
Modul volby videa (VSM), pak jsou k dispozici dvé (2)
volby videa:
+ Pohled jedné kamery — umoZiuje zvolit jeden az z osmi
vstupl kamery a zobrazeni tohoto vstupu videa ménit.

+ Déleny obraz kamery — umoZriuje zvolit jedno ze
dvou nastaveni ¢tyr vstupl kamery (A/B/C /D nebo
E /F /G /H) arozdélit zobrazeni na ¢tyfi samostatna
pole videa.

Pro upravu pohledu kamery [zpétné, obracenég] pfejdéte na
Nastaveni-> Konfigurace-> Video.

Chcete-li vyuzit moZnosti RealView:

1. Stisknéte NAVADENI REALVIEW na dolni li§t&
2. Chcete-li zobrazit moznosti RealView, stisknéte listu
MOZNOSTI REALVIEW (@),
3. Vyberte z nésledujicich moZnosti:
» Zobrazeni jedné kamery @ [pouze VSM] - umoziiuje
zvolit jeden (1) aZ z osmi (8) vstupl kamery a zobrazeni
tohoto vstupu videa ménit

» Déleny obraz kamery g ¢ [pouze VSM] - umoZiuje
zvolit jednu (1) ze dvou (2) konfiguraci 4 vstup( kamery
(A/B/C/DneboE/F/G/H)arozdélit zobrazeni na &tyfi
samostatna pole videa

» Moznosti navadéni RealView #°g — poskytuji pfistup
k dal8im navadécim nastrojim jako je navadéni pomoci
videa a indikator uhlu fizeni

» Zachyceni obrazu kamerou RealView (@f — uloZi statickou
fotografii aktualniho pohledu na obrazovce na USB
jednotku

Obr. 7-38: Navadéni Realview
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Moznosti navadéni RealView Guidance

« ¢+ Nastaveni moZnosti RealView poskytuje pfistup k dalSim
navadécim nastrojim jako je navadéni pomoci videa a
indikator Uhlu fizeni.

1. Chcete-li zobrazit moznosti RealView, stisknéte listu

MOZNOSTI REALVIEW (@),
2. Stisknéte ikonu MOZNOSTI NAVADENI REALVIEW #%.
3. Vyberte z nésledujicich moznosti:

» Navadéni pomoci videa @v — na jednotliva pole videa
umistuje trojrozmérné zobrazeni vodicich linii pro podporu
navigace

P Indikator dhlu fizeni — — udava smér, ve kterém je nutné
otogit volantem

» Nastaveni osy horizontu 4 W — nastavuje osu horizontu
na displeji smérem nahoru nebo doll

Obr. 7-39: Moznosti nastaveni RealView

Snimek z kamery
Snimek z kamery RealView uloZi statickou fotografii
aktualniho pohledu na obrazovce na jednotku USB.
1. Vlozte USB jednotku.

2. Chcete-li zobrazit moZnosti RealView, stisknéte liStu
MOZNOSTI REALVIEW (@&,

3. Stisknéte ikonu SNIMEK Z KAMERY ﬁ.
Obr. 7-40: Zobrazeni kamery RealView na celou obrazovku

Moznosti kamery VSM

Q ®® Pokud je nainstalovany Modul volby videa (VSM),
®6 ) .

— Ize zvolit ze dvou (2) nastaveni videa:

1. Chcete-li zobrazit moznosti RealView, stisknéte listu
MOZNOSTI REALVIEW (@),
2. \Vyberte z nasledujicich moznosti:

» Zobrazeni jedné kamery @ - pro zménu zobrazeni video
vstupd mazete zvolit jeden (1) az z osmi (8) vstupl kamery

» Déleny obraz kamery § @ — umoziuje zvolit jedno (1) ze
dvou (2) nastaveni ¢tyr (4) vstupt kamery (A/B/C/D
nebo E /F / G/ H) a rozdélit displej na Ctyfi samostatna
pole videa
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Obr. 7-41: Volba jedné kamery s VSM
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KAPITOLA 8 - RIZENIi DAVKY OD JINEHO VYROBCE

Pokud je systém regulatoru davky od jiného vyrobce dostupny
a regulator davky je odemknuty, na strdnce navadéni mohou byt
zobrazeny Udaje o oSetfeni a mapovani.

Chcete-li fidici jednotku d&vkovani jiného vyrobce pfidat

do systému:

1. Pfidejte fidici jednotku davkovani do systému.

2. Pripojte se k fidici jednotce davkovani.

3. Na konzole Matrix Pro GS odemknéte fizeni davky jiného
vyrobce.

4. Restartujte Matrix Pro GS.

5. Nakonzole Matrix Pro GS konfigurujte nastaveni regulatoru
davky od jiného vyrobce — pouzivané pro konfiguraci
hardwarového rozhrani a komunikaci.

6. Na konzole Matrix Pro GS konfigurujte nastaveni produktu —
pouzivané ke konfiguraci nazvu produktu, objemu tanku /
zasobniku, cilové aplikované davky, pfidavkd pro Upravu
cilové davky a barevného mapovani maximalnich /
minimalnich drovni davky a pfislusného zobrazeni barev

ODEMKNUTI REGULATORU DAVKY OD

JINEHO VYROBCE

Odblokovani funkce se pouziva k odblokovani rozsifenych funkci.

POZNAMKA: Pro kazdou konzolu je platny jedinecny odblokovaci

5.

kdd. Kontaktujte zakaznickou podporu spole¢nosti
Teejet Technologies. Jakmile dojde k odblokovani,
funkce zistane zablokovana, dokud nedojde ke
kompletnimu restartu konzoly.

Stisknéte postranni listu KONZOLA (.

BIELGEIE] Odblokovani funkce |

Pro pfistup k fizeni /dévky od jiného vyrobce stisknéte tlacitko
funkce uzamykani | .

Zadejte odemykaci kod.
Restartujte konzolu.

Obr. 8-1: Funkce odblokovani
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MOZNOSTI NASTAVENI

Regulator davky od jiného vyrobce

Pokud je fizeni davky jiného vyrobce dostupné a regulator davky
byl odemknut, je mozné Fizeni davky od jiného vyrobce povolit /
zakézat.

1.

B HGEIEY Rizeni davky od jiného vyrobce |

Stisknéte tlagitko na spodni listé SYSTEMOVE
NASTAVENI .

Stisknéte tlacitko na postranni liété KONFIGURACE [@.

4. Zvolte, zda je fizeni davky od jiného vyrobce povoleno i

zakézéno.

Pokud je zakazan, vyberte z nasledujicich moznosti:

» Hardwarové rozhrani — pouzivané k vybéru rozhrani pro
komunikaci s fizenim davky od jiného vyrobce.

» Komunikaéni protokol — pouZivany k vybéru protokolu pro
komunikaci s regulatorem davky od jiného vyrobce.

» Rezim regulatoru — pokud je vybran pfislusny protokol,
pouziva se k vybéru rezimu regulatoru, ktery odpovida
konfiguraci regulatoru davky.

» Rychlost sériového pfenosu — pokud pouZivate zafizeni se
sériovym rozhranim, pouziva se k vybéru pfisludné rychlosti
sériového prenosu.

Kdykoli mUzete vybrat:

» Stav fizeni davkovani — pouzivany k zobrazeni stavu
pfipojeného regulatoru davky od jiného vyrobce.

Obr. 8-2: Requlator davky od jiného vyrobce

Produkt

Pokud je systém regulatoru davky od jiného vyrobce dostupny

a regulator davky je odemknuty, jsou k dispozici MoZnosti produktu
slouzici ke konfiguraci nazvu fidicich kanall produktu, maximalnich /
minimé&lnich Urovni davky a pfisludného zobrazeni barev pro
mapovani.

1.

Stisknéte tlagitko na spodni listé SYSTEMOVE
NASTAVENI [550)

2. Stisknéte tladitko na postranni lists KONFIGURACE (.

3. Stisknéte m

4. \Vyberte z nasledujicich moZnosti:

» Nazev produktu — pouzivany k zadani nazvu produktu pro
aktualni fidici kanal

» Barva maximalni / minimalni davky — pouziva se k vytvoreni
barevného schématu, ktery nejlépe vystihuje zménu davky
v ramci aplikace nebo mapy cilové davky

» Rozsah barev — pouziva se k vybéru automatického nebo
manualniho rezimu za (¢elem nastaveni barev maximalni
a minimalni davky

» Horni limit mapovani davky aplikace [Pouze rucni rozsah
barev] — pouzivany k nastaveni maximalni davky, u které
bude pouzita barva maximalni davky (pfi vy$Sich davkach
bude pouzita zvolend barva maximalni davky)

» Dolni limit mapovéani davky aplikace [Pouze rucni rozsah
barev] — pouzivany k nastaveni minimalini davky, u které
bude pouzita barva min. davky (pfi nizSich davkach bude
pouzita zvolena barva min. davky)

Obr. 8-3: MozZnosti produktu

m www.teejet.com
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MOZNOSTI OBRAZOVKY NAVADENI

Pokud je fizeni davky jiného vyrobce soucasti systému, v ramci zobrazeni vozidla a navadéni zobrazeni pole jsou k dispozici dalsi

regulatory davky a moznosti mapovani.

Navadéni pomoci obrazovky
S regulatorem davky od jiného vyrobce budou kromé standardnich
moznosti navadéni k dispozici také nasledujici informace:
+ Vodici linie
<«Cema/ bila - pfedepsana mapa pasma ohranigeni
+ Oblast pokryti — zobrazuje oSetfenou plochu a pfekryv:
< Zvoleno uzivatelem — Mapa o$etfeni a mapa cilové davky
oSetfené plochy zobrazuje barevné sloupce s ohledem na
zvoleny rozsah barev a vybranou mapu.

Panel navadeéni

S regulatorem davky od jiného vyrobce budou kromé standardnich
moznosti panelu navadéni k dispozici také nasledujici volitelné
informace:

P Skutecna rychlost oSetfeni — zobrazuje aktualni rychlost
oSetfeni
» Cilova aplikovana davka - zobrazuje cilovou aplikovanou
davku
Obr. 8-4: Volitelné informace na Panelu navadéni

Stavovy panel

Kromé standardnich moznosti stavového panelu, vam dalSi
informace o stavu fizeni davkovani poskytne ikona stav Fizeni
davkovani produktu.

Prislusné informace o stavu se zobrazi po stisknuti ikony.
1. Stisknéte ikonu STAV RiZENi DAVKOVANI

PRODUKTU@® @ @

Obr. 8-5: Stav fizeni davkovani produktu

Stav Fizeni davkovani
@ Zelena = bézny provoz

Zluta = systémoveé varovani (nespravna rychlost, tlak
a podobné)

. Cervena = systémova chyba (nespravna rychlost, tlak
a podobné)

Zadna ikona = zadné fizeni davkovani neni nainstalovano

Mapovani osetreni

Mapovani oSetfeni produktl zaloZzenych na GNSS je dostupné v
ramci zobrazeni vozidla nebo zobrazeni pole, v jakémkoli rezimu
navadéni, pokud je fidici jednotka davkovani v systému. Mapovani
mize zaznamenat oSetfené plochy (pokryti), dale kolik produktu
bylo pouzito a kde (oSetfeni), a muze fidit aplikaci jedné nebo
riznych davek produktu (s ohledem na pfednastavenou cilovou
davku a predpis).

POZNAMKA: Pred pouzitim mapovani prosim nastavte nebo
ovéfte moznosti mapovani produktu v sekci
Konfigurace -> Produkt.

Chcete-li mapovat oSetfeni:
1. Stisknéte NAVADENI ZOBRAZENI| VOZIDLA
nebo NAVADENI ZOBRAZENI POLE na dolni liété m

2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI MAPOVANI i pro zobrazeni
moZnosti mapovani.
3. Zvolte jednu nebo vice moZnosti:
» Mapa pokryti (@& — zobrazuje plochy pokryté naradim,
bez ohledu na to, zda byl produkt aplikovan
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» Pfedepsané mapa (O — pfednastavena mapa, které fidici
jednotce davkovani poskytuje informace pro pouZziti pfi
aplikaci produktu

» Mapa oSetfeni (4 — zobrazuje, kolik produktu bylo
aplikovano a kde, pfi€emz pro oznaceni Grovné v poméru
k pfednastaveni pouziva barvy nebo automaticky stanovuje
maximalni a minimalni Grovné

» Mapa cilové davky @) — zobrazuje rychlost osetfenti,
které se regulator davky v jednotlivych oblastech pokusil
dosahnout

POZNAMKA: Mapa o$etfeni a Mapa cilové dévky nemohou byt
zvoleny zérover.

Obr. 8-6: Mapa pokryti

Duplikovéni a pfesouvani map

Mapy jsou ulozeny v datech dlohy. Pouzivani dat ->Data ulohy ->
Spravovat, data ulohy obsahujici mapy mohou byt duplikovéana
nebo pfesunuta do pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link,
takZe mapy mohou byt otevieny, prohlizeny, upravovany, vytistény
a pfesunuty zpét na konzolu. Pfectéte si vice o ,Datech ulohy*

v kapitole Nastaveni systému.

Pouzivani dat -> Zpravy, zpravy, které obsahuji data a mapy
z tlohy, mohou byt generovany v riznych formatech.

Mapa pokryti
Mapa pokryti zobrazujici plochy pokryté nafadim. DCM
nevyZzaduije aplikaci produktu. ISOBUS nevyZzaduije aplikaci
produktu.

Mapovani na displeji
+ Oblast pokryti — zobrazuje o3etfenou plochu a pfekryv:
<«4Modra - jedno oSetfeni
<« Cervena — dvé nebo vice osetfeni

Obr. 8-7: Mapa pokryti

Predepsana mapa

Pfedepsanéd mapa je pfednastavena mapa, ktera fidici

jednotce davkovani poskytuje informace pro pouZiti pfi
aplikaci produktu. Pfedepsana mapa obsahuje georeferencni
informace o davkach produktu. Matrix Pro GS m(iZe importovat
data Ulohy obsahujici pfedepsané mapy pro pouZiti s aplikacemi
s variabilni rychlosti (VRA) pomoci kompatibilnich fidicich
jednotek dévkovani.

Mapovani na displeji
* Linie pasma:
«P¥i pfiblizeni se k pasmu o3etfeni je Cerna.
<V oblasti o3etfeni je bila.
<4Dalsi pasma majici stejnou davku budou rovnéz
zobrazena bile.

+ Oblast pokryti — zobrazuje rizna pasma predepsanych
davek:
<Zvoleno uzivatelem — barvy pdsma jsou zvoleny pfi
vytvoFeni pfedepsané mapy.
S pfipojenim polniho vybaveni Fieldware Link (verze 5.01 nebo
novéji) mohou uzivatelé importovat VRA ulohy vytvofené v ramci
pfipojeni polniho vybaveni Fieldware Link a také exportovat data
Ulohy z konzoly, upravovat obsazené mapy za Ucelem vytvofeni
cilové davky nebo pfedepsané mapy a pfesunout je zpét na
konzolu pro pouziti tlohy.
POZNAMKA: Pro aplikace s variabilnimi davkami jsou
vyZadovany pokroCilé reZimy ulohy. Prectéte si vice
0 Moznostech (ReZim ulohy) v kapitole Nastaveni
systému.

Obr. 8-8: Pfedepsana mapa
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Mapa oSetieni Obr. 8-10: MoZnosti produktu

4 Mapa oSetfeni zobrazuje, kolik produktu bylo aplikovano
a kde, pficemz pro oznaceni Urovné v poméru

k pfednastaveni pouZiva barvy nebo automaticky stanovuje

maximalni a minimalni trovné.

POZNAMKA: Mapa osetfeni a Mapa cilové dévky nemohou byt
zvoleny zarover.

Mapovani na displeji
+ Oblast pokryti — zobrazuje oSetfenou plochu:
<«Zvoleno uzivatelem — oSetfena plocha zobrazuje barevné
sloupce s ohledem na zvoleny rozsah barev a vybér mapy.
Obr. 8-9: Mapa oSetreni

Vybér rozsahu barev
Moznosti produktu konfiguruji maximalni / minimalni limity davky
a pfisludného zobrazeni barev pro mapovani.

1. Stisknéte tlagitko na postranni li&ts KONFIGURACE [g%.

2. Stisknéte [ELIg

3. Zvolte:

P Rozsah barev — rezim pouzivany ke stanoveni davky pro
barvu maximélni davky a barvu minimalini davky.

<4 Automaticky — maximum a minimum bude stanoveno
na zakladé aktualnich hodnot aplikované davky nebo
hodnot cilové davky

<«4Ruéné — maximalni a minimalni limity budou nastaveny
podle horniho limitu mapovani davky aplikace a dolniho
limitu mapovani davky aplikace
» Barva maximalni davky — pouzivana pro stanoveni barvy
pro maximalni davku. V rezimu ruéniho rozsahu barev bude
tato barva pouZivana pro v8echny davky s hodnotou vyssi,
nez je horni limit mapovani davky aplikace
P Barva minimalini davky — pouzivana pro stanoveni barvy pro
minimalni davku. V rezimu ruéniho rozsahu barev bude tato
barva pouzivana pro vSechny davky s hodnotou niZ8i, nez
je dolni limit mapovani davky aplikace
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Mapa cilové davky Vybér rozsahu barev
Mapa cilové davky zobrazuije cilovou aplikovanou davku, Moznosti produktu konfiguruji maximalni / minimalni limity davky
které se regulator davky v jednotlivych oblastech pokusil a pfislusného zobrazeni barev pro mapovani.
dosahnout. 1. Stisknéte tlagitko na postranni li&ts KONFIGURACE @.
POZNAMKA: Mapa oSetteni a Mapa cilové davky nemohou byt 2. Stisknéte m
zvoleny zérover. 3 Zvolte:
Mapovani na displeji » Rozsah barev - rezim pouzivany ke stanoveni davky pro
+ Oblast pokryti — zobrazuje oSetfenou plochu: barvu maximaini davky a barvu minimalni davky.
<Zvoleno uzivatelem — oSetfend plocha zobrazuje barevné <4 Automaticky — maximum a minimum bude stanoveno
sloupce s ohledem na zvoleny rozsah barev a vybér mapy. na zakladé aktualnich hodnot aplikované davky nebo
Obr. 8-11: Mapa cilové davky hodnot cilové davky.

<«4Ru¢né — maximalni a minimaini limity budou nastaveny
podle horniho limitu mapovani dévky aplikace a dolniho
limitu mapovani davky aplikace
» Barva maximalni davky — pouzivana pro stanoveni barvy
pro maximalni davku. V rezimu ruéniho rozsahu barev bude
tato barva pouZivané pro vSechny davky s hodnotou vy38i,
nez je horni limit mapovani davky aplikace
» Barva minimalni davky — pouzivana pro stanoveni barvy pro
minimalni davku. V rezimu ruéniho rozsahu barev bude tato
barva pouZivana pro vSechny davky s hodnotou niZ8i, nez
je dolni limit mapovéani d&vky aplikace
Cilové davky Obr. 8-12: MozZnosti produktu

Pfednastavené cilové aplikované davky stanovuji cilové davky
produktu aplikované na hektar / akr. Toto nastaveni bude stejné
pro ostatni aktivni Ulohy.
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PRILOHA A - KONFIGURACE SYSTEMU

Nize uvedena schémata ukazuji typické konfigurace Matrixu Pro GS. Vzhledem k Siroké Skale moZnych konfiguraci pouZivejte tato
schémata pouze pro referenci.
Obr. A-1: Matrix Pro GS se systémem autofizeni FieldPilot

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626
Kabel CAN/napajeci/datovy
(zahrnuje sadu FieldPilot,

UniPilot nebo BoomPilot) Moznosti TeedJet CAN

Anténa RXA-30 GPS
Anténa GPS GLONASS
Prijima¢ RX510 GPS / pfijima¢ RX610 GPS

' » Modul senzoru zpatecky

.. Udaj o velikosti kapek (DSM) Sada pro kontrolu tlaku

k baterii
g k fizeni sekce ventilti

stavovému ¢
prepinaci

k fizeni sekce ventill <

k fizeni sekce ventilti
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Obr. A-2: Matrix Pro GS se systémem autofizeni FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro

90-02349 (Matrix 570) 45-05626
90-02700 (Matrix 840) Napéjeni/CAN/datovy kabel
(zahrnuje sadu FieldPilot,

UniPilot nebo BoomPilot)

kRS-232 &P

» Modul senzoru zpateck

(nepouzivejte se systémy FieldPilot Pro nebo UniPilot Pro)
Anténa RXA-30 GPS
Anténa GPS GLONASS I I
Pfijimac RX510 GPS / pfijimac RX610 GPS Udaj o velikosti kapek (DSM) Sada pro kontrolu tlaku

k baterii

k fizeni sekce ventilil

ot o e stavovemu T 78-05098 — Ridici modul sekci (SDM)

prepinaci

k fizeni sekce ventiltl
>

45-05986 - Ethernetové rozhrani RJ5 na Conxall

= 65-05251 — Konzola SCM
Pro Flat

78-08086 — Modul pro prepinani [
funkci (SFM)

78-08097 UniPilot Pro
78-08098 Hydraulické odemknuti
78-08095 Hydraulické/RTK odemknuti

65-05246 — UniPilot Pro, protiotaceci
Sada konzole, obecna

91-05023 - Protiotaceci zavlatka sestavy
NEBO UniPilot Pro

Svazek fidiciho ventilu konkrétniho

Riaici ventl vozidia FieldPilot Pro B~~~ 45-10166 — Svazek UniPilot Pro
vozidla
FieldPilot Pro C\%

91-05023 - Zafizeni elektrického Fizeni

Ren, «, UniPilot Pro
spinac sedadla s
16-50017 - <: .
Senzor tlaku %,,
16-05022 - \/' 32-04020 — Nozni vypina¢

Senzor Ghlu volantu

2-04059 — Nozni vypinac
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PRILOHA B - NASTAVENi NABIDKY KONZOLY MATRIX PRO GS

Tato priloha obsahuje kromé nastaveni nabidky konzoly Matrix Pro - Symboly
GS také nasledujici: Tyto symboly v nésledujicich tabulkach uvadéji, zda jsou nastaveni

+ Nastaveni dostupna s aktivni tlohou. dostupna béhem aktivni tlohy:

+ Nastaveni, ktera mohou byt provedena v rdmci samotné
konzoly Matrix Pro GS, nebo pomoci softwaru pfipojeni
polniho vybaveni Fieldware Link.

+ Nastaveni, ktera jsou obsazena pfi exportu na pfislusny profil
z konzoly Matrix Pro GS nebo z pfipojeni polniho vybaveni
Fieldware Link.

v Dostupna béhem aktivni Glohy

x Nedostupné b&hem aktivni ulohy

<« Ziskano z konzoly s profilem

P Ziskéano ze softwaru Fieldware Link s profilem

Nastaveni konfigurace

Ulozit do exportovaného

Muze byt upraveno v profilu v
Pripojeni Pripojeni
polniho polniho
vybaveni vybaveni
>, Dostupné s Fieldware Fieldware
Q\ Nastaveni konfigurace aktivni alohou Matrix Pro Link Matrix Pro Link
TYP SHOJE vttt x v x v <
VySka antény GNSS. x v v v v
Typ néfadi......ccocvevnivnienenns x v v v v
Symetrické rozlozeni nafadi x v v v v
Pocet sekci nafadi x v v v v
Sitka navadéni x v v v v
Cinny / pracovni zabér x v v v v
Sledovani velikosti kapek v v x v <
Vibér trysky Alv(tuélni tryska’ ...................................................... x 4 4 <«
Prednastaveni trysky ..........cccovevvereeneeninsinnnns x 4 v <
POUZItA VYSIraha..........vvvvevervircesiessss e v v x v <
Cas viezdu v v x v <
Cas vjjezdu... v v x v <
Povolit BoomPilot pfi zpatecce. v v x v <
Rezim spusténi BoomPilot ... v v x v <
Ikona BoomPilot v v x v <
Zpozd&ni SIGNAIU ZPALECKY ........ovvvrererirircrieirecneriesierie s v v x v <
Smér odsazeni nafadi na lin x v v v v
Naadi Vizdalenost odsazeni nafadi na linii. x v v v v
PHimy rezim Lateralni smér odsazeni naradi....... x v v v v
Vzdalenost laterélniho odsazeni nafadi................ x v v v v
PEEKIYV ..o v v v v v
Doba zpozdéni zapnuti / vypnuti...........cccceeuneenee v v v v v
Typ nastaveni: Teedet.............cocovevnircrrnirennens x v v v v
Vizdalenost antény k diskim............cccoevcvviirerns x v v v v
Lateralni smér odsazeni naradi... x v v v v
Vzdalenost laterélniho odsazeni nafadi................ x v v v v
PEEKIYV ..ot v v v v v
Doba zpozdéni zapnuti / vypnuti..........cccceeereenee v v v v v
. Vzdalenost odsazeni rozmetani............cocovveenee x v v v v
Rezim OdSazeni SEKCE.......c.vvrerrerrirrereierieiseeeeeseeieenns x v v v v
rozmetadia DEIKY SEKCE ... x ' ' v v
Typ nastaveni: OEM ...........ccccccoovierncrninennens x v v v v
Vizdalenost antény k diskim..........ccccccoervrinris x v v v v
Lateralni smér odsazeni naradi............c.ccoveeenee. x v v v v
Vzdélenost lateralniho odsazeni néfadi ............... x v v v v
Vizdalenost k zapnuti / vypnuti...........cccocevirernnce x v v v v
Sekce odsazeni zapnuti / vypnuti............cccceevenee x v v v v
Pokracovat...

>
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Ulozit do exportovaného

Mize byt upraveno v profilu v
Pripojeni Pripojeni
polniho polniho
vybaveni vybaveni
>, Dostupné s Fieldware Fieldware
0\ Nastaveni konfigurace aktivni ulohou Matrix Pro Link Matrix Pro Link
Smér odsazeni sekce 1 na liNii...........cccvevvrvrcnnnes x v v v v
Vzdalenost odsazeni sekce 1 na linii............c...... x 4 4 v v
Nafadi Rezim Lateralni smér odsazeni nafadi.... x v v v v
.. . stfidavého  Vzdalenost lateralniho odsazeni nafadi ... x 4 4 4 4
(pokracovani) s .
uspofadani  Prekryv v v v v v
Doba zpozdéni zapnuti / vypnuti.............cccveeeen. v v v v v
0dSazeni SEKCE..........vveevurereriiireeeieeiseierieias x v v v v
INEENZItA LED ...ttt 4 4 x x x
Rezim zobrazeni v v x x x
Rozte¢ LED ............... v v x x x
Externi svételny panel ..o v v x x x
Intenzita LED externiho svételného panelu... v v x x x
I Intenzita textu externiho svételného panelu v v x x x
Navadéni . .
Stranova Uchylka (externi panel) v v x x x
Cislo Fadku (externi panel) v v x x x
Rychlost (externi panel) v v x x x
Skutecna davka (externi panel) v v x x x
Cilova davka (externi panel) v v x x x
Aplikovany produkt (externi panel) v 4 x x x
Pfjimat TYP GNSS.... ettt ennes x v x x x
GNSS Port GNSS x v x x x
' Informace o stavu GNSS v v x x x
konfigu-
race Program x v x x x
PRN x v x x x
Video Zpatecka / Zp&tnY Chod ........c..oceieeinieciireeeeseee s v v x x x
Maximalni jmenovity tak ... v 4 4 v v
Senzory foeh';lz"r takU pjarm nizky tiak v v v v v
Alarm vysoky tlak 4 v v v v
NAZEV PrOGUKLU ... x v v v v
Konstanta trysky x x v » v
Produkt* Barva mlaximlélni davky v v x v <
Barva min. davky v v x v <
Rozsah barev v v x v <
Horni / dolni limit mapovani davky aplikace x v x v <
PovOlit / ZAKAZAL ..........ccoevveeveiciee e x v x x x
. Hardwarové rozhrani x v x x x
Rizeni davky L
., Komunikacni protokol x v x x x
od jiného o .
. Rezim regulatoru x v x x x
vyrobce* o
Rychlost sériového pfenosu x v x x x
Stav regulatoru davky v v x x x
x v x x x
x v x x x
. x v x x x
?g;%ﬁ Kopirovat x v x x x
Automaticka kalibrace x v x x x
v v x x x
Autofizeni x v x x x
se systémem RUGNT VYD x v x x x
FieldPilot Pro Agresivita motoru v v x x x
nebo Vile UniPilot Pro v v x x x
UniPilot Pro Odezva fizeni v v x x x
Upravit Agresivita sméru’jizdy v v x x x
Chyba stranové UchylKy ..o 4 v x x x
POFZENI INKY ... v v x x x
Odezva zpéatecky v v x x x
Kalibrace néklonu.... x v x x x
Kalibrace senzoru Uhlu volantu (WAS)................ x v x x x

www.teejet.com
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Ulozit do exportovaného

Muze byt upraveno v profilu v
Pripojeni Pripojeni
polniho polniho
vybaveni vybaveni
D, Dostupné s Fieldware Fieldware
Ny Nastaveni konfigurace aktivni tlohou Matrix Pro Link Matrix Pro Link
Vybrat QI hodnoty. v v x x x
Autofizeni Maximélni DOP ... v v x x x
(pokracovéni) Rezim prevazeni... v v x x x
Rezim servisovani ... . v v x x x
PHtoMNOSt OPEIAOra..........oveuevieeieeieiere et v v x x x
Povolit / zakazat Asistované / automatické Fizeni..............cooceuun. v v x v |
TYP VENHIU ..o x 4 x 4 <
Nastaveni Frekvence ventilu ... x 4 x v |
ventilu Minimalni cyklus vykonu levy / pravy.................... x v x v <
Maximalni cyklus vykonu levy / pravy...........cc..... x v x v |
Nastaveni hrubého fizeni.........cccocvveverviriininns 4 4 x 4 |
Nastaveni Nastaveni jemného fizeni..........ccocvvvreeerrrininnns v v x v <
. fizeni PasmMO NECIiVOSti.............ooevvvvrerriiicnae, v v x v <
Autofizeni PredbEZNA KOTEKCE. ..t v v x v <
Test ventilu x v x v <
Diagnostika ventilu x 4 x 4 |
Moznosti Senzor otaceni volantu...........cocverenercrnerinnens x 4 x 4 |
Povoleno / zakazano ... x v x v <
Senzor .

natodent kol Kalibrace senzoru.... v v x v <
Kalibrace na linii .. v v x v <
Korekce POVOIEN0 / ZAKAZANO ... e x v x v <
naklonu ROVING POIB....verviirieiieiee ettt x v x v <

*Dostupny pouze pokud je fizeni davky od jiného vyrobce soucasti systému.

Nastaveni spravy dat

=5 Nastaveni spravy dat Dostupné s aktivni tlohou
Smazat ... x
Data Ulohy .
Novy ....
Sprava Kopirovat x
SMAZAL ..o x
UloZit PDF .... x
Zora Ulozit KML x
prevy Ulozit SHP x
Ulozit vechny typy x
Moznosti REZIM UIONY ...t x
v
Pfenos v
v
Nastaveni 4
stroje v
Sprava v
v
X

>
T
Q
=
o
o
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Nastaveni konzoly

) Nastavenikonzoly Dostupné s aktivni ulohou

, Udaje o systému.. v
Popis Uloz......... v
Barevné schéma.. v
Disolei Intenzita LCD... 4
isplej v
v
v
Mistni
nastaveni Jvazyk S v
CASOVE PASMO.......ouerverirrieirsireeeeieesess st v
Hiasitost HIGSIOSE ZVUKU ..o 4
zvuku
Demo
GNSS SHAM ..ot v
Funk BoomPilot pro rozmetadio ... v
unkce = ;s . ,
odblokovani R.lzenl.davky od jlrlle.hO VYTODCE. ..o v
FieldPilot Pro / UniPilot Pro ...........cceeemineininesenecneseineinns 4

Nastaveni nastroju

“ Nastaveni nastroju Dostupné s aktivni tlohou
Nagist ZAMZENT ..o x
software SOMWAIE cv.veeeeeeeee e es e s ees s s es s s ss s seesseeseessess s s x
Dooliik KAIKUIACKA ........cocvvevieceicc e e v
Y PreVOUNIK JEANOLEK .. v

PRILOHA C - SPECIFIKACE JEDNOTKY
- ]

Rozméry Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x 6,0 cm

Hmotnost Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg

Konektor Pfikon / CAN 8pdlovy Conxall
Kamera 5pélovy Conxall
Rychlost / stav 8pdlovy Conxall

VAROVANI! Nékteré originalni konzoly Matrix jsou vybaveny 4pdlovym kabelovym pripojenim. 4pdlové a 8pdlové
kabely nelze vyménit.

Prostredi Uloziste -10az+70 °C
Provoz 0az+50 °C
Vihkost 90 % bez kondenzace
Displej Matrix Pro 570GS RozliSeni 320 x 240, 14,5 cm
Matrix Pro 840GS Rozlideni 800 x 600, 21,3 cm
Vstup / vystup USB 2.0
PoZadovany pfikon <9W@12VvDC

m www.teejet.com
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PRILOHA D - NASTAVENi ROZSAHU

Stisknéte nazev moznosti jakékoli polozky v nabidce, chcete-li zobrazit definici a Skalu hodnot této polozky.

Obr. A-3: Priklad informacniho textového okna

PRILOHA E - KOORDINACNI SYSTEM UTM A PASMA

Matrix® Pro 570GS a Matrix® Pro 840GS pouzivaji ke koordinaci systému sledovani mist vykonu dloh Univerzalni transverzaini
Mercatoriv systém soufadnic (UTM). Koordinacni systém UTM déli povrch Zemé na Sedesat oCislovanych pasem ve sméru sever-jih,
ktera jsou dale rozdélena na Sifkova pasma oznacena pismeny (viz. zobrazeni nize).

Obr. A-4: Koordinacni systém UTM — globaini

mﬂ-—m-—-—: — — . . A —————— - L — %

Konzola Matrix Pro GS tedy sleduje pasma UTM, ve kterych jsou jednotlivé Ulohy oSetfeni provadény. Tyto (daje o pasmech jsou
pak pouZity k uréeni, zdali Uloha mize byt zahajena nebo mize pokracovat, nebo k nalezeni uloZzené Ulohy, ktera se nachazi nejblize
aktualni poloze vozidla.

Pokud se zvolena tloha nachazi mimo aktualni nebo sousedni pasmo UTM, vedle funkce Vzdalenost se zobrazi ,Mimo rozsah*

Budou zakazany funkce Zahajit alohu Jjl1el) .

Pokud zvolena Gloha nem4 zadné nahrané informace, funkce Vzdalenost ukaze ,Zadna data“.
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Autorska prava

© 2016 TeeJet Technologies. Véechna prava vyhrazena. Zadna ast tohoto dokumentu ani v ném popisovanych pogitagovych programdi
nesmi byt bez pfedchoziho pisemného souhlasu spoleénosti TeedJet Technologies reprodukovéna, kopirovana, fotokopirovana, pfeklddana ani
redukovana zadnym zplisobem nebo prostfedky, véetné elektronickych nebo strojové Citelnych forem, zaznamu ani jinym zpisobem.

Obchodni znacky
Pokud neni uvedeno jinak, vSechny dal$i znacky a nazvy produktl jsou povazovany za obchodni znagky nebo registrované ochranné znamky
pfisluSnych spole¢nosti nebo organizaci.

Omezeni odpovédnosti

SPOLECNOST TEEJET TECHNOLOGIES POSKYTUJE TENTO DOKUMENT ,TAK, JAK JE*, ATO BEZ JAKYCHKOLIV ZARUK, AT JIZ
VYJADRENYCH, NEBO PREDPOKLADANYCH. NENi PREDPOKLADANA ZADNA ODPOVEDNOST ZA AUTORSKA NEBO PATENTOVA
PRAVA. SPOLECNOST TEEJET TECHNOLOGIES NENESE VV ZADNEM PRIPADE ODPOVEDNOST ZA JAKEKOLIV ZTRATY V PODNIKANI,
ZTRATY ZISKU, ZTRATY POUZITI NEBO DAT, PRERUSENI PODNIKANI NEBO ZA NEPRIME, ZVLASTNI, NAHODNE NEBO NASLEDNE
SKODY JAKEKOLIV POVAHY, ATO | V PRIPADE, ZE SPOLECNOST TEEJET TECHNOLOGIES BYLA OBEZNAMENA O TAKOVYCH
SKODACH ZPUSOBENYCH SOFTWAREM TEEJET TECHNOLOGIES.

Informace o bezpecnosti
Spolec¢nost Teejet Technologies nenese odpovédnost za poskozeni nebo fyzickou Ujmu zplsobenou nedodrzenim nasledujicich
bezpeénostnich poZadavku.
Jakozto operétor vozidla jste odpovédny za jeho bezpe€ny provoz.
Matrix Pro GS v kombinaci s jakymkoli zafizenim asistovaného / automatického fizeni neni uréen k tomu, aby nahradil operatora vozidla.
Neopoustéjte vozidlo, je-li Matrix Pro GS zapnuty.
Pfed zahajenim a b&hem provozu se uijistéte, Ze se v oblasti kolem vozidla nevyskytuji z&dné osoby nebo prekazky.
Matrix Pro GS je navrzen tak, aby podpofil a zlepSil vykonnost pfi praci na poli. Za kvalitu a vysledky provedené prace je piné odpovédny Fidic.

Pfed zahajenim provozu na vefejnych komunikacich vypnéte nebo odstrarite zafizeni asistovaného nebo automatického fizeni.
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Dostupné aktualizace produktu
+ Automatické fizeni FieldPilot®
+ Asistované fizeni UniPilot®
+ Automatickeé Fizeni sekce postfikovaciho ramu BoomPilot®
Modul naklonu gyro
Modul volby videa az pro 8 kamer
Aktualizace externiho pfijimaCe GPS nebo antény

Aplikace pro lepsi organizaci dat Fieldware® Link

Sada senzoru tlaku pro sledovani velikosti kapek

Regulator davky jiného vyrobce
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