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ZACINAME

#1 Zapnuti napajeni
Stisknéte tlagitko NAPAJENI (!) pro zapnuti konzoly.

#2 Hlavni obrazovka
Jakmile je startovaci sekvence dokoncena, objevi se Hlavni obrazovka
s moznosti spusténi nové tlohy nebo pokracovani ve stavajici tloze.

#3 Prejit na nastaveni jednotky
1. Stisknéte dolni zalozku NASTAVENI JEDNOTKY .

Moznosti konfigurace % se zobrazi jako prvni. Sprava dat %,
Nastaveni konzole () a Nastroje B8 mohou byt ovladany
prostiednictvim tlacitek na postranni listé.

Mistné specifické nastaveni
2. Stisknate postranni zalozku KONZOLE (.

3. Stisknate tlacitio [T

Volba Kulturni se pouziva k nastaveni jednotek, jazyka a asového
pasma.

Nastaveni GPS
1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE (@9,

2. Stisknste volbu )

Volba GPS se pouziva k nastaveni typu GPS, portu GPS a PRN, stejné
jako k zobrazeni informaci o stavu GPS.

Nastaveni zafizeni
1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE (@9,

2. Stisknate tlacitio E2 il

Tlacitko nastaveni! zafizeni se pouziva k provedeni riznych nastaveni
souvisejicich s rezimy rovné, rozmetadlo ¢i stfidavé usporadano.
Nastaveni se budou liit v zavislosti na pfitomnosti modulu SmartCable
¢i Fidiciho modulu sekci (Section Driver Module, SDM).

Nastaveni asistovaného/automatického fizeni:
1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE (@4,

2. Stisknate tlacitio [XaaEn b

Budete-li mit k dispozici k dispozici modul kontroly fizeni (Steering
Control Module, SCM), budou k dispozici moZnosti asistovaného -
automatického fizeni. Podrobné pokyny k nastaveni viz ndvod K instalaci
vaSeho konkrétniho asistovaného/automatického Fizeni.

v _er

#4 Prejit na obrazovku navadéni
1. Stisknéte zélozku NAVADENT VYHLED Z vozIDLA [fl) NAvADEN
POHLED NA POLE [ nebo NAVADENI REALVIEW

2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a
pro zobrazeni navigacnich moznosti.

Vybér rezimu navadéni &
» Po pfimé draze AB &2 » Posledni prijezd &n
» Po zakfivené draze AB &% » Dalsi fadek &

» Po soustfednych
kruhovych drahach ©

Vyznacéeni bodu Aa B (ANB)

Viytvoreni vodici ¢ary AB.
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Dalsi informace 2
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MOZNOSTI NABIDKY REZIMU NASTAVENI JEDNOTKY
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KAPITOLA 3 - ULOHY / HLAVNi OBRAZOVKA
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JEDNODUCHY REZIM

|

Novd uloha 9
Pokracovat v Uloze 9
Zaviit tlohu 9
Novd uloha 9
Zahdjit ulohu 9
Zaviit tlohu 9

KAPITOLA 4 - ZOBRAZENI VIDEA NA CELOU OBRAZOVKU 10

KAPITOLA 5 - NASTAVENI SYSTEMU 11
PREHLED 11
Moznosti nedostupné v pfipad@ probif@fiCi GIONY ...........ccceveeiiveisiiessiseis et 12
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Zarizeni 13

TYP ZAFIZENI ...ttt 13

NaStAVENI JEAINE SEKCE ...ttt bbbt 13

Nastaveni modulu SmartCable Ci Fidicino MOAUIU SEKC........cvvviiiiiiiciecc s 14

Svételna lista 15

Asistované/automatické fizeni 15

Volba Asistované/automatické fizeni NENi K QiSPOZICI...........c.cooverevrversiresrissisisssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnssns 16

Korekce naklonu 16

ROVING POIE NENI K QISPOZICI ......v.ceevsveeieiireisisrisieisieis sttt asss st ss s e s s s s nsssssansassnansnssssnsanas 16

Korekce NAKIONU NENT K QISPOZICI.........ccvvueieirieieieieisisisiieeetste ettt bbb s s s aesenanenses 16

GPS 17

VOIDA PRI S8 NEZODIAZUIE ...ttt sttt an e 17

Video 17

Nastaveni videa NENI K QISPOZICI...........ccccuvureeereieisisisisieeets ettt sttt as et b s s s s s s s s s s nanesnaes 17

Senzory 18

SENZOMY NEJSOU K TISPOZICH.......c.veoeverereiereoeiaseisiesiiseis sttt 18

SBNZOT HAKU ..ttt ettt sttt R bbb E R R bRttt bttt 18

Udaj o velikosti kapek 19

Udaj 0 VElikOSti KAPEK NENT K GISPOZICI..........oovvvveeeoeeeeeeeeeeeceeseeeeeeeeessseeeeeeeesesseesssssssssssessssssssssssesssssssssssesssssesssseees 19
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5 SPRAVA DAT 20

Data ulohy 20

Data GIONY NEJSOU K TISPOZICI.........cvrvererereeeeriseeeieis sttt sess s ses s s s s ass e ansnasanseansnnas 20

o 0TSSR 21

SPFAVOVAL. ...ttt bbb bR bbb R R bbbttt 21

Zpravy 22

MozZnosti 22

Nastaveni stroje 23

o =Y 1o OSSR 24

SPTAVOVAL. ... ettt etttk R £t R R R R bR R bR bR bbbttt r et et 24

DOStUPNOSE NASTAVENT STIOJE ....vtiviieeiiicteete ettt ettt ettt eb ettt nes 25

® KONZOLA 26

Displej 26

Kulturni 27

Hlasitost zvuku 27

Rezim Demo 28

Popis 28

® NASTROJE 29
KAPITOLA 6 - NAVADENI 30

Moznosti obrazovek s navadénim 31

NAVADECI LISTA 32

\!olitelné 010 =Tt 32

Cinnost navigace a stav POSFIKOVACTNO FAMU ........coiiiiicieee et ens 32

STAVOVA LISTA 33

Stavové obrazovky / obrazovky s informacemi 33

OBRAZOVKY NAVIGACE
Vyhled z vozidla 36
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Pohled na Pole 37
Navadéni RealView 38
REZIMY NAVADENI 39
Navadéni po ptimé draze AB 39
Navadéni po zakfivené draze AB 39
Navadéni po soustfednych kruhovych drahach 39
Navadéni pfi poslednim prajezdu 39
Navadéni dalsi radek 39
Bez navadéni 39
VODICI LINIE 40
Vodici linie Pohled vpfed po zakfivené trase 40
Vyznaceni bodd A aB 40
FUNKCE POSUN At ettt ettt ettt ettt e et et e e et et e a e e R e e e e ee e e eReeEeeae e e e s e e Reebeeeene et e aeenee e eneanenaeeas 41
Funkce pro dalsi vodici linie 42
Vodici linie pro posledni prajezd 42
Vodici linie dalsi radek 43
Stupné azimutu 43
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1+ NAVRAT DO BODU 46
VYZNAEENT DOGU MAVIALU ......cviieeeeie ettt b bbbkt b e et b bbb 46
T E= V2 a1 Lo Lo U =17 RSP 46
NaVAAENT K DOAU NAVIALU .....ocviiiiicceccc ettt st et s b e et e et et esbeeae et e s besteensebesreas 46

BOOMPILOT 47
Jedind sekce 47
POUZE KONZOIA ...ttt ettt ettt e et e ettt e et e e te et s et e sbeeta et e sbesbeensetesbeeteententeareas 47

S volitelnym spinadem provozu ZapnULO/VYPNULO .......cveriieiiiiiieiiite ettt ene e 47
PouZiti spinace provozu ZapNULO/VYPNULO ............c.vevueverirvsierissisissississssississssisssssssisssss s sssssss s sssssssssssssssssssses 47

POUZIET KONZOIY ..ottt sttt bbbt bttt a s s 47

Modul SmartCable nebo fidici modul sekci 48
POUZE KONZOIA ...ttt ettt ettt ettt et e bt et e e e e e Rt e et eee e e s e e R e eaeeeene et e eaenae e eneanenaeean 48
Ridici jednotka r0zsahu NEDO PFEPINGS ...............oveeiveeeeeeeeeeeee et 48
Ridici jednotka rozsahu s internim faicim MOQUIBIM SEKCH ..............oovv..oeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeeeeseeseveeesseeeseeseseeseeseesesseseseee 48

SPINac ProvOZU ZAPNULONVYPNULO...........c..vveverereierieieissisiseissisisetssissse i ssiss et esas st ss st es s s as s st ass e st ess s s sensessesanaessesns 48

PRIBLIZENI/ODDALENI
Vyhled z vozidla 49

Pohled na Pole 49
W REZIM SLEDOVANI 49

VOLBY SPECIFICKE PRO NAVADENI REALVIEW

Moznosti nastaveni RealView 51
KAPITOLA 7 - GPS 52

GPS 52

B 1 T OO SO 53

POt GP S ..ottt h a1ttt h e Lot eete b b At b e et et et beebe b et et e ete et et entabenaets 53

Miniméini poZadavky na konfiguraci externino Prfimace ...t 53

Informace 0 stavu GPS na 0brazoVKach NAVAGENI...............ccovueveeveersisersieiceisiee e et 54
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POZAUAVKY GGA........coeoeeest ettt
Programovani PRJIMACE ..o bbb
P RIN ettt et R £ £ e E RS £ £ £ £ R SRR SR e A £ £ R R SR SR e RS £ £ R R e R e R e R e Rttt et et R e R e r e e e s e nenin

Alternativni PRN ...
Volba PRN se nezobrazuje

KAPITOLA 8 - NASTAVENI ZARIZENi 56

Typ zafizeni 56
ZAKLADNI POUZIVANi OBRAZOVKY

(0]
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NASTAVENI JEDINE SEKCE 58

TYP ZAFIZENT ROVNE ...ttt ettt b et e st e ae b e s b e et e e besa et e st e tesbe st eseeaeabe b eseers 59

Typ zafizeni roZMEtadI0 TEEUBL.........ociiiieice et sttt sa e ae b e ers 59

Typ zafizeni rozZmetadio OEM ......cc.oi ittt et e bt et ae b e ers 60

NASTAVENI MODULU SMARTCABLE CI RIDICIHO MODULU SEKCI 61

TYP ZAFZENT ROVNG ...t b bbb bbbt bbbttt eb e 62

Typ zafizeni rozmetadio TEEJEBL ... ..ot 63

Typ zafizeni rozmetadio OEM ... bbbttt 64

Typ zafizeni SAdAVE USPOTAGANO .....c.iiveiiiitit ettt 64

UPRAVENI VZDALENOSTI ODSAZENI ZARIZENI 66

\{ypoéet UPravy 0ASAZENT GPS ... bbb et et et ettt sa e re b b e ers 66

UPrava 00SaZENT ZAFIZENI........c.cveiieiic ettt ettt b et et e st et e s e e be s be b e seebe et e st et teeresrenene s 67

TOVARNI NASTAVENI A ROZSAHY 68

Jedina sekce 68

Modul SmartCable nebo fidici modul sekci 68
KAPITOLA 9 - UDAJ O VELIKOSTI KAPEK 70

NASTAVENI UDAJ O VELIKOSTI KAPEK 70

Senzor tlaku 70

Udaj o velikosti kapek 71

Udaj o velikosti KBPOK NONT K TISPOZICI......ocvvvvrssmmmsmmsssisisssssssssssssssmmmsmsmsssssssssssssssssssssssmsmsmsnsssssssssssisssssssssmsnssssssssssssssses 71

Zapnuti/vypnuti volby Udaj 0 VEIIKOSE KAPEK .....c.eiieiiiiiiie e 71

PFEANASTAVENT TrYSEK ... vttt bbb b bbb bbbt 72

AKEUBINT ETYSKA ©..c. bbb bbbt bkt bbbt b et b e e bbb e b 72

FUNKCE UDAJ O VELIKOSTI KAPEK 73

TADUIKA VEITKOSE KAPEK ..ottt 73

NPT T ot T SRS 73

Bezpecénostni informace
A Spole¢nost TeeJet Technologies nezodpovida za poskozeni ¢i fyzickou Ujmu zplsobenou nedodrZovanim nasledujicich bezpeénostnich
pozadavku.

Jakozto obsluha vozidla jste zodpovédni za jeho bezpeény provoz.

Systém Matrix Pro GS v kombinaci s jakymkoli zafizenim asistovaného/automatického fizeni nebyl navrzen jako nahrada za obsluhu vozidla.
Neopoustéjte vozidlo, dokud je systém Matrix Pro GS aktivovan.

Pied aktivaci systému a béhem jeho pouzivani dbejte na to, aby se v prostoru kolem vozidla nevyskytovaly Zadné osoby ani pfekazky.

Systém Matrix Pro GS byl navrzen tak, aby podporoval prace na poli a zvy$oval jejich efektivitu. Ridi& nese pinou zodpovédnost za kvalitu prace a
souvisejici vysledky.

Pred vyjetim na vefejné komunikace vypnéte &i odpojte pfipadné zafizeni asistovaného/automatického fizeni.

n www.teejet.com




MATRIN PR0Os5706s © MATRIN PR0saocs

KAPITOLA 1 - POPIS SYSTEMU

Jednotka Matrix Pro GS umozriuje spravovat vice pfipojenych modull plus mapovani GPS, navadéni, systémy FieldPilot® a BoomPilot®, stejné
jako shromazdovat data, a to v ramci jediné konzole za pouziti technologie sbérnice CAN. Tato konzole nahrazuje nékolik konzoli v kabiné jedinym
robustnim systémem.

Dostupna vylepseni produktu

+ Automatické fizeni FieldPilot® + Moduly volby videa az pro 8 kamer

+ Asistované fizeni UniPilot® + Externi pfijima¢ GPS nebo vylepSeni antény

+ Automatické vypinani sekci BoomPilot® + Aplikace pro rozsifené uspofadani dat Fieldware® Link
+ Modul korekce naklonu + Sada senzoru tlaku pro kontrolu velikosti kapek

SOUCASTI SYSTEMU

Konzola Matrix Pro 570GS

Konzola Matrix Pro 570GS byla navrzena pro dlouholetou Zivotnost pfi typickych zemédélskych provoznich podminkach. Dokonale utésnéna skfifi
opatfena pryzovymi krytkami vSech konektord zajiStuje bezproblémovy provoz i v praSném prostiedi. Prilezitostné postfikani jednotky vodou sice
nezpUsobi jeji poskozeni, ale konzola Matrix Pro 570GS neni uréena pro pfimé vystaveni desti. Dbejte, aby konzola Matrix Pro GS nebyla pouzivana ve
vihkém prostfedi.

Obrazek 1-1: Konzola Matrix Pro 570GS zepfedu a zezadu

Zabudovana svételna lista

Tlacitko napéajeni

USB Port s gumovym krytem

Dotykovy displej
s vysokym jasem

Reproduktor

Tlacitko napéajeni inoieni GPS anté
Integrovan tchyt Pfipojeni GPS antény

(nutno sestavit) Pryzové krytky konektord

USB Port s gumovym krytem

Standardni drzak konzoly

(nutno sestavi) Zapusténé konektory

Konektor signalu o pojezdové rychlosti
Konektor kamery

Napéjeci konektor

98-05273-CS R4 -
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Konzola Matrix Pro 840GS

Konzola Matrix Pro 840GS byla navrzena pro dlouholetou Zivotnost pfi typickych zemédélskych provoznich podminkach. Dokonale utésnéna skfin
opatfena pryzovymi krytkami vSech konektori zajistuje bezproblémovy provoz i v prasném prostiedi. Pfilezitostné postrikani jednotky vodou sice
nezpUsobi jeji poSkozeni, ale konzola Matrix Pro 840GS neni urena pro pfimé vystaveni desti. Dbejte, aby konzola Matrix Pro GS nebyla pouzivana ve
vlhkém prostredi.

Obréazek 1-2: Konzola Matrix Pro 840GS zepredu a zezadu

Zabudovana svételna lista

Tlagitko napajeni

/ R Tlacitko Home
USB Port T T

s gumovym krytem Tlaitka piiblizeni/oddaleni Reproduktor

Dotykovy displej
s vysokym jasem Pipojeni GPS antény

Standardni drzak konzoly
(nutno sestavit)

Integrovany Gchyt
(nutno sestavit)

Pryzové krytky konektor(

Konektor signélu o pojezdové rychlosti
Konektor kamery

Napéjeci konektor

Kamera RealView®

Kamera RealView od spole¢nosti TeeJet Technologies umozriuje zobrazit obrazovy zaznam na displeji jednotky Matrix Pro GS. Kamera mlze byt
nato¢ena vpred pro Ucely navadéni RealView pomoci videosignalu, nebo mlze byt orientovana tak, aby zobrazovala jiné funkéni prvky vaseho zafizeni.
Kamera je vybavena pruznym drzakem, zabudovanou slune¢ni clonou a obsahuje infradervené osvétleni, které umozriuje zietelny obrazovy zaznam i
pfi nepfiznivych svételnych podminkach.

Dalsi informace

V&echny zmény jsou automaticky ukladany. Startovaci sekvence

Zapnuti konzoly trva pfiblizné 40 sekund. B&hem této doby se zobrazi
nékolik obrazovek, kontrolky LED se budou rozsvécet a zhasinat a bude
kolisat Urovef podsviceni. Po dokonCeni startovaci sekvence se zobrazi
Hlavni obrazovka.

Pfi zméné nebo pfipojeni zafizeni k systému Matrix Pro GS je nutné
konzolu vypnout a opét zapnout.

Zapnuti

. P
Stisknéte tlacitko NAPAJENI ro zapnuti konzoly. . . . ,
Oprozep y Doporuéeni k instalaci antény

Po zapnuti zahaji systém Matrix Pro GS svou startovaci sekvenci. Anténa modulu GPS by méla byt pfipevnéna na kabiné co nejvice vpredu,
na kovovém povrchu o velikosti alesporl 10 x 10 cm.

Vypnuti
Chcete-li vypnout napéjeni, stisknéte a podrzte kratce tladitko
NAPAJENI (I) dokud nebude na obrazovce potvrzen rezim vypinani.

VAROVANI! Pockejte 30 sekund pfed opétovnym restartem konzoly po
vypnuti.

n www.teejet.com
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NiZe uvedené schéma zobrazuije typickou konfiguraci jednotky Matrix Pro GS. Vzhledem k mnozZstvi moZnych konfiguraci pouzivejte toto schéma pouze
jako ilustraéni.

Obrazek 1-3: Konzola Matrix Pro GS s modulem VSM a vice kamerami RealView, systémy FieldPilot a BoomPilot

: Matrix Pro 840GS
Mqtnx , o 78-50187 Anténa GPS 75-30084
Asistované/automatické fizeni GPS anténa i ’(75-30090 s GLONASS
BoomPilot RXA-30 [~ 7850190 s GLONASS '

Pfidavné zafizeni N~ .

Matrix Pro 570GS —
75-30082
75-30083 s GLONASS 5 Pol.

Montazni sada s pfisavkou
90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

Napajeci kabel /
CAN / datovy kabel
(soucasti sad
FieldPilot, UniPilot
a BoomPilot )

45-05617:6 m ]
45-05618: 18 m
Prodluzovaci kabel kamery

=

videa
78-08067: 4 kanaly
78-08068: 8 kanalu

45-07703
Modul SCM, vstup/vystup

78-08075
Modul kontroly fizeni (SCM)

45-08117
CAN prodluzovaci kabel 6 m

90-04005: 3 m

90-04006: 10 m

Kontrola velikosti kapek (DSM)
Sada rozhrani tlaku

4505381 Regulator
3,66 m kabel napeti
s pojistkou 11 R :
15A

k baterii

Pripojeni vzdaleného
stavového spinace
ABSC

91-07011
Souprava
na vypinani
volantu

32-04020
Volitelny nozni
spina¢

6 Ridici jednotka rozsahu
32-04040 —

Vzdéleny spina¢ Kabel BoomPilot
zapnuti/ Obj. Cislo zavislé
vypnuti 4 na fidici jednotce

rozsahu

45-10103 BoomPilot,

Kabelaz fidici modul

sekei

(L (15 sekci)
.n

fizeni (A+B)

Kabel jednotky

98-05273-CS R4 “
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KAPITOLA 2-UVOD

Systém Matrix Pro GS Ize pouzit pro jednoduchou aktualni Glohu nebo pro pokrocilé ¢innosti zahrnujici riizné dlohy. Bez ohledu na to, v jakém rezimu
se konzola zrovna nachazi, zstavaji zakladni funkce obrazovky stejné.

+ Pomoci dolnich a bo¢nich zalozZek Ize vstupovat na rizné obrazovky a dil¢i obrazovky.
+ Varovani a vyskakovaci informace poskytuji pfehled o aktivitach konzoly a podrobnosti o jejim nastaveni ¢i funkcich navadéni.
+ Moznosti nastaveni Ize snadno upravit pomoci vysouvacich nabidek nebo na obrazovkach pro zadavani prostfednictvim klavesnice.

Chcete-li rychle dohledat urcité nastaveni, podivejte se do piehledu struktury nabidky rezimu nastaveni jednotky.

ZAKLADNI POUZIVANI OBRAZOVKY

Spodni tlacitka zalozek Moznosti nedostupné v piipadé probihajici ulohy
Spodni tlagitka zaloZek jsou na obrazovce neustale k dispozici. Tato Kdyz je aktivni néjaka Uloha, nékteré moznosti nastaveni jsou nedostupné.
tlaCitka poskytuiji pfistup k uloham, moznostem nastaveni a navigaci. Chcete-li se dozvédét, které moznosti nejsou dostupné, podivejte se do
/\ pfehledu struktury nabidky reZimu nastaveni.

i~ Hlavni obrazovka / obrazovka ulohy
Obréazek 2-2: Priklady nedostupnych moZnosti

}"3 Nastaveni jednotky

E Navadéni Viyhled z vozidla
- Navadéni Pohled na pole

@ Navédéni RealView nebo zobrazeni videa pfes celou obrazovku
z kamery RealView

POZNAMKA: Moznosti navadéni RealView jsou k dispozici pouze tehdy,
je-li v systému nainstalované kamera.

Obréazek 2-1: Spodni tlalitka zaloZzek

il el ¢« e« e
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Barvy obrazovky konzoly

Pro konzolu je k dispozici Sest barevnych schémat. Po stisknuti spodniho
tlaCitka pro nastaveni jednotky stisknéte bo¢ni zalozku KONZOLY ‘

a vsupte tak do moznosti . Stisknéte ipku DOLU ’ u volby
Barevné schéma a vyberte si jeden z barevnych rezima.

Obrézek 2-3: Barevna schémata

Intenzita LCD

Barevné schéma Styl 3 -

Intenzita LCD 50

Barevné schéma

Intenzita LCD

Intenzita LCD

Konpole-=Zobrapeni
Barevné schéma |Styl 6 l‘l
Intenzita LCD EL I E
Snimek Zapnuto | Jb
Kalibrace displeje Start

& Sl e )

Jednoduchy a rozsifeny rezim
Chcete-li pfepinat mezi jednoduchym a roz§ifenym rezimem, pfectéte si
kapitolu o konfiguraci v sekci Sprava dat -> Moznosti.

V jednoduchém rezimu je najednou k dispozici pouze jedna uloha. Na hlavni
obrazovce se zobrazuje pouze ohranicena oSetfené plochy. Do zprav Ize
ukladat pouze aktualni Glohu. Nelze pouzit s aplikaci Fieldware Link.

UvoD

Obrazek 2-4: Hlavni obrazovka v jednoduchém reZimu

V roz8ifeném rezimu je kdykoli dostupné vice neZ jedna Uloha. Na
hlavni obrazovce se zobrazuje jméno klienta, nazev farmy, pole a

Ulohy; ohrani¢ené plocha a o3etfena plocha; a také vzdalenost od mista
vybrané dlohy. Ze zminénych nazvi Ize prostfednictvim konzoly zadat
pouze nazev Ulohy. VSechny ulozené Ulohy Ize prevést do souboru PDF,
SHP ¢&i KML prostfednictvim nabidky Data->Zpravy. Pomoci aplikace
Fieldware Link m(Ze uzivatel vkladat data o klientovi, farmé a poli,
stejné jako duplikovat/upravovat dlohy pro opétovné pouziti ohraniceni
a vodicich linii. Informace o klientovi, farmé a poli Ize vkladat pouze
prostrednictvim aplikace Fieldware Link.

Obréazek 2-5: Hlavni obrazovka rozsifeného rezimu

98-05273-CS R4 “
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Varovani a vyskakovaci informace

Vlyskakovaci varovani &i informacni okno se zobrazi na pfiblizné

pét (5) sekund. Pro zavfeni informaéniho okna se dotknéte displeje na
libovolném misté.

Informace k moznosti nastaveni

Kdyz stisknete ikonu volby nebo n&zev volby libovolné polozky nabidky,
zobrazi se definice a rozsah hodnot pro tuto polozku. Pro zavfeni
informacniho okna se dotknéte displeje na libovolném misté.

Obréazek 2-6: Priklad informacniho textového okna

Vybér z rozeviraci nabidky

Stisknéte &ipku DOLU a zobrazi se moznosti. Pomoci Sipek
NAHORU/DOLU nebo pfipadné pomoci posuvniku se mlZete
posouvat v rozsahlejSim seznamu. Viyberte pozadovanou volbu. Chcete-li
seznam zavfit bez vybéru volby, dotknéte se obrazovky kdekoli mimo
rozeviraci nabidku.

Obrazek 2-7: Priklad rozeviraci nabidky

Posuvné obrazovky

Nékteré obrazovky obsahuji vice informaci i moznosti, které jsou
viditeIné mimo rozsah aktuélni obrazovky. Dal$i moznosti ¢i informace,
které nejsou aktualné na obrazovce vidét, zpfistupnite pomoci Sipek
NAHORUDOLU [ [ nebo posuvniku.

Obrézek 2-8: Priklad posuvné obrazovky

Obrazovka pro vstup z klavesnice
Stisknéte ikonu KLAVESNICE EZ2. Pomoci numerické klavesnice
zadejte hodnotu.

Chcete-li nastaveni ulozit, stisknéte ikonu PRIJMOUT @ nebo
stisknéte ikonu ZRUSIT €3, &imz Klavesnici opustite bez ulozeni
zmén.

Obrazek 2-9: Priklad klavesnice
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MOZNOSTI NABIDKY REZIMU NASTAVENI JEDNOTKY

»,
\ Konfigurace (strana 12)

Typ stroje x

Viy$ka GPS antény x

Typ zafizeni x

Symetricka zafizeni x

Vzdalenost odsazeni zafizeni x

~ Smér odsazeni zafizeni x

Pocet sekci zafizeni x

Sifka navigace x

Cinny/pracovni zabér x

Pouzita vystraha v

Smér odsazeni postfikovaciho ramu x

Rezim Vzdalenost antény k postfikovacimu rdmu | %

rovné Prekryv v

Doba zpozdéni zapnutiivypnuti v

o Typ nastaveni: TeeJet x

Zafizeni « Vzdalenost antény k diskim x

+ Prekryv v

+ Doba zpozdéni zapnutilvypnuti v

+ Odsazeni rozmetani x

Rezim . Oc,isazeni sekci x

= rozmetadlo * Délky sekce x

Typ nastaveni: OEM x

+ Vzdalenost antény k diskim x

+ Vzdélenost k zapnuti/vypnuti x

+ Odsazeni zapinani/vypinani x

sekce

Smér odsazeni sekce 1 x

Rezim Anténa - sekce 1 x

stfidavé Prekryv v

usporadano  Doba zpozdéni zapnutilvypnuti v

Odsazeni sekce x

= Zapnuto/vypnuto v

Typ ventilu x

Nastaveni Frekvence ventilu x

= ventilu Minimalni cyklus vykonu pravy/levy x

Maximalni cyklus vykonu x

Hrubé Uprava fizeni v

Nastaveni  Jemna Uprava fizeni v

Asistované/ "~ fizeni Neutralni zéna v

automatické Pohled vpred v
fizeni

= Test ventilu x

= Diagnostika ventilu x

= MoZnosti Senzor otaéeni volantu x

Senzor Povolit x

= natoceni Kalibrace senzoru tlaku v

kol Kalibrace na linii v

Korekce Zapnuto/vypnuto v

naklonu ~ Rovina pole v

Intenzita LED v

Svételna lista = ReZim zobrazeni v

Rozted LED v

Typ GPS x

Port GPS x

GPS = Informace o stavu GPS v

Programovani pfijimace x

PRN x

Video = Kamery v

»,
)\ Konfigurace (strana 12)

Senzory = Tlak: Alarm nizky tlak
Alarm vysoky tlak

Maximalni jmenovity tlak

Udaj o velikosti _ Zapnuto/vypnuto
kapek Volba trysky

SN ENNN

-
5 Sprava dat (strana 20)

Export x
= Pfenos Import x
Smazat x

Data Ulohy
Novy x
= Spravovat Kopirovat x
Smazat x
Ulozit ve formatu PDF x
. Ulozit ve formatu KML x
Zpravy = Ulozit ve formatu SHP x
Ulozit ve vSech formatech x
Moznosti = Rezim Ulohy x
Export v
= Pfenos Import v
Smazat v
Nastaveni Novy v
stroje Kopirovat 4
= Spravovat | Smazat v
Ulozit v
Nadist x

® Nastaveni konzoly (strana 26)

Barevné schéma

o Intenzita LCD
Displej = Snimek
Kalibrace displeje
Jednotky
Kulturni = Jazyk

Casové pasmo

Hlasitost zvuku = Hlasitost zvuku

Rezim Demo = Start

Informace o systému

Ulozit informace o systému

Popis = QR kod - pfimy odkaz na navod k pouziti

NSNN AN AN ESSN AN

° ° Nastroje (strana 29)

Kalkulacka

Dopliky = Prevodnik jednotek

AN

v K dispozici, kdyz je Uloha aktivni

% Neni k dispozici, kdyz je tloha aktivni

98-05273-CS R4
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KAPITOLA 3 - ULOHY / HLAVNIi OBRAZOVKA

Jakmile je startovaci sekvence dokoncena, objevi se Hlavni obrazovka s moZnosti spusténi nové Ulohy nebo pokradovani ve stavajici loze.

Pred zahajenim Ulohy nebo pokracovanim v ni musi mit konzola modul GPS.

Nastaveni konkrétniho stroje a jeho komponent je tfeba dokoncit pred zahajenim ulohy. Jakmile je Gloha aktivni, nékteré
moznosti nastaveni jiz nelze ménit. Podrobnosti viz pfehled struktury nabidky reZimu Nastaveni jednotky v Gvodni kapitole.

Chcete-li se pfepinat mezi jednoduchym a rozSifenym rezimem, pfectéte si kapitolu o konfiguraci v sekci Sprava dat —> Moznosti.

Jednoduchy rezim
V jednoduchém reZimu je najednou k dispozici pouze jedna uloha. Na

hlavni obrazovce se zobrazuje pouze ohrani¢ené oblast, plocha, oSetiené

plochy a doba o3etfeni. Do zprav Ize ukladat pouze aktualni tlohu. Nelze
pouzit s aplikaci Fieldware Link.

Obréazek 3-1: Hlavni obrazovka v jednoduchém reZimu

Rozsifeny rezim

V roz8ifeném reZimu je kdykoli dostupné vice neZ jedna tloha. Na
hlavni obrazovce se zobrazuje jméno klienta, nazev farmy, pole a ulohy;
ohranitend oSetfend plocha, doba o3etfeni a také vzdalenost od mista
vybrané ulohy. Ze zminénych nazv( Ize prostfednictvim konzoly zadat
pouze nazev Ulohy. VSechny ulozené Ulohy Ize pfevést do souboru PDF,
SHP & KML prostfednictvim nabidky Data->Zpravy. Pomoci aplikace
Fieldware Link m0ze uzivatel vkladat data o klientovi, farmé a poli,
stejné jako duplikovat/upravovat tlohy pro opétovné pouziti ohraniceni
a vodicich linii. Informace o klientovi, farmé a poli Ize vkladat pouze
prostfednictvim aplikace Fieldware Link.

Obréazek 3-2: Hlavni obrazovka rozSifeného reZimu
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JEDNODUCHY REZIM ROZSIRENY REZIM

Jakmile je startovaci sekvence dokoncena, objevi se hlavni obrazovka
s moznosti spusténi nové ulohy nebo pokraovani ve stavajici Uloze.

Pfed zahajenim ulohy nebo pokraCovanim v ni musi mit konzola
modul GPS.

Nova uloha

Pfi zahajeni nové ulohy se vymazou data pfedchozi ulohy.
Novou Ulohu spustite takto:

1. Na hlavni obrazovce /ﬂ\ stisknéte volbu .
Konzola se pfepne na Vyhled z vozidla.

Pokracovat v uloze
Tlacitko Pokracovat neni k dispozici, pokud je aktualni uloha vzdalena
vice nez dvé (2) pasma UTM.

Ve stavajici Uloze mlzete pokracovat takto:
1. Na hlavni obrazovce /n\ stisknéte volbu .

Konzola se pfepne na Vyhled z vozidla a zacne poskytovat informace
k navigaci.

Zavrit ulohu
Ulohu zaviete takto:

1. Na hlavni obrazovce /n\ stisknéte volbu m

Chcete-li vytvofit zpravu o zavirané Uloze, postupujte takto:
1. Zasunite USB disk do USB portu na konzoli.

2. Na hlavni obrazovce /ﬁ\ stisknéte volbu .
3. Vyberte:

» Ano - pro vytvoreni zpravy k posledni tloze

» Ne - pro navrat na Hlavni obrazovku bez ulozeni

Jakmile je startovaci sekvence dokoncena, objevi se hlavni obrazovka
s moznosti spusténi nové ulohy nebo pokracovani ve stavajici Uloze.

Pfed zahajenim ulohy nebo pokracovanim v ni musi mit konzola
modul GPS.

Nova uloha
Pfi zahajeni nové ulohy se vymazou data pfedchozi ulohy.

Novou Ulohu spustite takto:
1. Na hlavni obrazovce /1\ stisknéte volbu .
2. Stisknéte:
» Ano - chcete—li nechat ndzev vygenerovat automaticky
» Ne — chcete—li zadat nazev pomoci klavesnice na obrazovce

Informace o Klientovi, farmé a poli Ize vkladat pouze prostfednictvim
aplikace Fieldware Link.

Konzola se pfepne na Vyhled z vozidla.

Zahajit alohu

Pro systém Matrix Pro je naprogramovan néastroj vyhledavani pole, ktery
uzivateli pomaha nalézt Glohu nejblize jeho vozidlu. Mate-li modul GPS,
kazdych deset sekund se aktualizuje seznam s vybérem Gloh. Béhem
této aktualizace se zobrazuje seznam Uloh sefazeny podle vzdalenosti a
v horni ¢asti seznamu jsou uvedeny nejblizsi dvé dlohy. Zbyvajici tlohy
jsou uvedeny pod nimi.

Pokud je aktualni Uloha vzdalena vice nez dvé (2) pasma UTM,

neni k dispozici tlacitko Zahdjit ulohu a pro vzdalenost se zobrazi
,Mimo dosah®. Pokud nejsou pro aktuélni Ulohu zaznamenény zadné
informace, zobrazi se pro vzdalenost ,Bez dat.

Ve stavajici Uloze mlzete pokracovat takto: |

1. Nahlavni obrazovce /1\ stisknéte Sipku DOLU } a pfejdéte tak do
seznamu Uloh uloZenych v konzole.

2. Vyberte nazev Ulohy, kterou chcete zahdjit nebo ve které chcete
pokracovat.

3. Stisknéte tacito F2 0 LA

Konzola se prepne na Vyhled z vozidla a zatne poskytovat informace
k navigaci.

Zavrit ulohu
Ulohu zavrete takto:

1. Na hlavni obrazovce /1\ stisknéte volbu m

Chcete-li vytvofit vykaz o zavirané uloze, postupujte takto:
1. Zasurite USB disk do USB portu na konzole.

2. Na hlavni obrazovce /2" stisknéte volbu E2T AL
3. Vyberte:

» Ano - pro vytvofeni vykazu k posledni uloze

» Ne — pro navrat na Hlavni obrazovku bez ulozeni

98-05273-CS R4 n
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KAPITOLA 4 - ZOBRAZENI VIDEA NA CELOU OBRAZOVKU

Zobrazeni videa RealView na celou obrazovku umozniuje zobrazovat Zivy video vstup. Zobrazeni videa(i) a nastaveni kamer je mozné i bez GPS. Volby
pro navadéni RealView nejsou na této obrazovce k dispozici.

Pokud je nainstalovany Modul volby videa (VSM), Ize zvolit ze dvou (2) nastaveni videa:
» Pohled jedné kamery ‘@ - Ize zvolit vstupni signal z jedné (1) az osmi (8) kamer a ménit tento vstupni signal videa.

» Déleny obraz kamery S & — umoziiuje zvolit jednu (1) ze dvou (2) konfiguraci tyF (4) vstupnich signald od kamer (A/B/C/D nebo E/F/G/H) a
rozdélit zobrazeni na ¢tyfi samostatna pole videa.

[a)
m
]
>
o
@X
o
>
N
o}
<
2
>

K dispozici je také:
» Snimek kamery RealView a — ulozi snimek aktualni obrazovky do jednotky USB

1. Stisknéte dolni zalozku ZOBRAZENI VIDEA Z KAMERY REALVIEW NA CELOU OBRAZOVKU | ®

Obréazek 4-1: Zobrazeni videa z kamery RealView na celou obrazovku
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KAPITOLA 5 - NASTAVENI SYSTEMU

Nastaveni systému se pouziva k nakonfigurovani konzoly, stroje a jeho zafizeni. CtyFi postranni zalozky zpfistupfiuji volby Konfigurace stroje/zafizen,
Sprava dat, Nastaveni konzoly a Nastroje.

PREHLED
. e\
Ctyfi postranni zélozky zpfistupriuji volby pro: { = Spravadat
\}’3 Konfigurace stroje/zafizeni + Data Ulohy (pfenos, sprava)
+ Zafizeni (rovné, rozmetadlo, stfidavé uspofadano) o Zpravy
+ Svételna lita + Moznosti: Rezim ulohy
+ Asistované/automatické fizeni (nastaveni ventil(, nastaveni fizeni, + Nastaveni stroje (pfenos, sprava)
test ventil(i, diagnostika ventildi, senzor otageni volantu, senzor i Nastaveni konzoly
natoceni kol)
+ Displej
+ Korekce néklonu
+ Kulturni
« GPS
) + Hlasitost zvuku
+ Konfigurace videa

. + Rezim Demo
Senzory (sledovani tlaku) » y
+ Informace o systému

Udaj o velikosti kapek
ﬂ Nastroje (kalkulacka, pfevodnik jednotek)

Obrézek 5-1: MoZnosti nastaveni

Postranni zalozky
Postranni zalozka Konfigurace
Postranni zalozka Sprava dat
Postranni zalozka Nastaveni konzoly

Postranni zalozka Nastroje

Spodni zalozka Nastaveni jednotky
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MozZnosti nedostupné v pfipadé probihajici tlohy

Kdyz je aktivni n&jaka Uloha, nékteré moznosti nastaveni jsou nedostupné. Chcete-li se dozvédét, které moznosti nejsou dostupné, podivejte se do

prehledu struktury nabidky rezimu nastaveni.

Obrazek 5-2: Priklady nedostupnych moZnosti

N KONFIGURACE

Konfigurace se pouziva k nakonfigurovani zafizeni, svételné lity, asistovaného/automatického fizeni, korekce naklonu, GPS, videa, senzor( a kontroly

velikosti kapek.

POZNAMKA: Dostupnost funkci se rizni v zévislosti na tom, jaké jsou v rémci systému Matrix Pro GS k dispozici zafizent.

1. Stisknéte dolni zalozku NASTAVENI JEDNOTKY .
2. Stisknste postranni zalozku KONFIGURACE (@5,
3. Zvolte jednu z téchto moznosti:

P Zafizeni — pouziva se k nastaveni typu stroje, vySky antény GPS,
typu zafizeni, symetrickych zafizeni, vzdalenosti/sméru odsazeni
zafizeni, poCtu sekci zafizeni, $ifky navigace, pracovniho zabéru
a asU alarmu pro obdélanou plochu.

e \/ reZimu Rovné — smér odsazeni postfikovaciho ramu,
vzdalenost antény k postfikovacimu ramu, procento pfekryvu,
doba zpozdéni zapnuti zafizeni a doba zpozdéni vypnuti
zafizeni

e V rezimu Rozmetadlo: TeeJet — vzdalenost antény k diskim,
procento piekryvu, doba zpozdéni zapnuti zafizeni a doba
zpozdéni vypnuti zafizeni, odsazeni rozmetani, vzdalenosti
odsazeni sekci a délky sekci

e V rezimu Rozmetadlo: OEM - vzdalenost antény k diskum,
vzdalenost k zapnuti, vzdalenost k vypnuti, odsazeni zapinéni
sekci a odsazeni vypinani sekci

e V rezimu Stfidavé usporadano — smér odsazeni Sekce 1,
vzdalenost antény k sekci 1, procento pfekryvu, doba zpozdéni
zapnuti zafizeni, doba zpozdéni vypnuti zafizeni a odsazeni sekci

» Svételna lista — pouziva se k nastaveni intenzity LED, rezimu
zobrazeni a roztece LED

P Asistované/automatické fizeni — pouziva se k povoleni/zakazani
asistovaného/automatického fizeni a také k nastaveni ventilt,
nastaveni fizeni a nastaveni senzoru natoceni kol; dale také

k provedeni testu ventilli ¢i jejich diagnostice

» Korekce naklonu — pouziva se k povoleni/zakazani a kalibraci
modulu kompenzace néaklonu, ktery umoZriuje korekci naklonu pro
aplikace na kopcovitém ¢i svaZitém terénu

» GPS - pouziva se pro nastaveni typu GPS, portu PRN a zobrazeni
informaci o stavu GPS

» Video — pouziva se pro nastaveni jednotlivych kamer

» Senzory — pouziva se k nastaveni senzoru tlaku

» Udaj o velikosti kapek — pouziva se k povoleni/zakazani a
nastaveni pfednastavenych a aktualnich trysek

Obréazek 5-3: MoZnosti konfigurace
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Zarizeni

Nastaveni zafizeni se pouziva k provedeni riznych nastaveni
souvisejicich s rezimy rovné, rozmetadlo €i stfidavé usporadano.
Podrobné pokyny k nastaveni viz kapitola Zafizeni tohoto navodu.

Nastaveni se budou liit v zavislosti na pfitomnosti modulu SmartCable i

fidiciho modulu sekci (SDM).

Typ zafizeni
Typ zafizeni voli typ pfedlohy aplikace, ktery nejlépe reprezentuje
vas systém.

e \/rezimu Rovné — sekce postfikovaciho ramu nemaji délku a jsou

uspofadany v pfimce s pevnou vzdalenosti od antény

e V rezimu Rozmetadlo - je vytvorena virtudini linie v roviné
s metacimi disky, od které mohou byt aplikacni sekce rizné
vzdalené, pricemz tyto sekce mohou byt rizné dlouhé

e V rezimu Stfidavé usporadano - je vytvorena virtualni linie

v roving se Sekci 1, u které nemaji aplikacni sekce Zadnou délku

a tyto sekce mohou byt rizné vzdalené od antény

Obrézek 5-4: Typ zafizeni — Rovné

Obrazek 5-5: Typ zafizeni — Rozmetadlo

Obrézek 5-6: Typ zafizeni — Stidavé usporadano

Nastaveni jediné sekce

Nastaveni jediné sekce se pouziva, kdyz systém neobsahuje modul
SmartCable &i fidici modul sekci (SDM). Cely postfikovaci ram ¢i metaci
plocha se povazuje za jedinou sekci.

POZNAMKA: Pokud mate k dispozici modul SmartCable ¢ fidici modul
sekci (SDM), najdete postup nastaveni v ¢asti ,Nastaveni
modulu SmartCable Ci fidiciho modulu sekci”.

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE .
2. Stisknste P21l
3. Zvolte jednu z téchto moznosti:
» Typ stroje — pouziva se k vybéru typu stroje, ktery nejvice
odpovida vaSemu stroji.
» V/ySka GPS antény — pouziva se k méfeni vysky antény od zemé
» Typ zafizeni — pouziva se k vybéru rozvrzeni sekci pro ucely
umisténi aplikovaného produktu.
» Vzdélenost odsazeni zafizeni — pouziva se k zadani vzdalenosti
od stfedové linie stroje ke stfedu zafizeni
» Smér odsazeni zafizeni — smér od stfedové linie stroje ke stfedu
zafizeni pfi pohledu ve sméru pohybu stroje vpred
» Sitka navigace — pouziva se k zadani vzdalenosti mezi vodicimi
liniemi
» Cinny zabér [Typ zafizeni Rovné] — pouziva se k zadani celkové
Sifky zafizeni

NASTAVEN(

» Pracovni zabér [Typ zafizeni Rozmetadlo] — pouziva se k zadani
celkové Sifky zafizeni
» Signal viezd/vyjezd — pouZziva se k nastaveni upozornéni, které
signalizuje opusténi oSetfované plochy ¢i vjezd na ni.
4. Stisknéte sipku DALSI STRANKA (4 a nastavte zvolené volby pro
specificky typ zafizeni.
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Obrazek 5-7: Zafizeni

Nastaveni modulu SmartCable &i fidiciho

modulu sekci

Nastaveni modulu SmartCable ¢i fidiciho modulu sekci se pouziva,
kdyz systém obsahuje modul SmartCable ¢i fidici modul sekci (SDM).
Postfikovaci ram ¢i metaci plochu Ize zadat jako az 15 sekci. Kazda
sekce mize mit r(znou Sitku a v rezimu rozmetadla i riiznou délku.

S modulem SDM jsou k dispozici dal$i moznosti, napr. prekryv aplikace,
zpozdéni aplikace a stfidavé uspofadany rezim.

POZNAMKA: Pokud nemate k dispozici modul SmartCable G fidici

modul sekci (SDM), najdete postup nastaveni v ¢asti
,Nastaveni jediné sekce”.

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE .
2. stisknste P2l
3. Zvolte jednu z téchto moznosti:
» Typ stroje — pouziva se k vybéru typu stroje, ktery nejvice
odpovida vasemu stroji.
» VySka GPS antény — pouziva se k méfeni vySky antény od zemé
» Typ zafizeni — pouziva se k vybéru rozvrZeni sekci pro Uéely
umisténi aplikovaného produktu.
» Symetricka zafizeni — nastavuje se, pokud jsou sekce parové a
proto sdileji stejné hodnoty itky, odsazeni a délky
» VVzdalenost odsazeni zafizeni — pouziva se k zadani vzdalenosti
od stiedové linie stroje ke stfedu zafizeni

» Smér odsazeni zafizeni — smér od stfedové linie stroje ke stiedu
zafizeni pfi pohledu ve sméru pohybu stroje
» Pocet sekci zafizeni — pouziva se k vybéru poctu sekci zafizeni
» Sitka navigace - pouziva se k zadani vzdalenosti mezi vodicimi
liniemi
» Cinny zabér [Typ zafizeni Rovny nebo Stfidavé usporadano] -
pouziva se k zadani celkové Sitky vSech sekci zafizeni
» Pracovni zabér [Typ zafizeni Rozmetadlo] — pouziva se k zadani
celkové Sifky vSech sekci zafizeni
4. Stisknéte ipku DALS| STRANKA [EX a nastavte zvolené volby pro
specificky typ zafizeni.
Obréazek 5-8: Zafizeni
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Svételna lista
Nastaveni svételné liSty se pouziva pro nastaveni intenzity LED, rezimu
zobrazeni a rozte¢e LED.

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE (@9,

Stisknéte volbu [SZEHELENEEY.

Zvolte jednu z téchto moznosti:

» Intenzita LED - pouziva se k pfizpUsobeni intenzity LED

» ReZim zobrazeni - urCuje, zda svételna lista pfedstavuje pokos
nebo vozidlo. V pfipadé nastaveni na hodnotu ,pokos* svétla LED
reprezentuji umisténi vodici linie a pohybujici se LED pfedstavuje
vozidlo. V pfipadé nastaveni na hodnotu ,vozidlo® pfedstavuje
stfedova LED umisténi vozidla a pohybuijici se LED predstavuje
vodici linii.

» Rozte€ LED - pouziva se k nastaveni odchyleni od vodici linie
¢i vozidla, kterou kazda rozsvicena LED predstavuje

4. Stisknéte Sipku ZPET 4’ nebo postranni zalozku
KONFIGURACE pro navrat na hlavni obrazovku Konfigurace.

Obréazek 5-9: Svételna lista

Asistované/automatické rizeni

Budete-li mit k dispozici modul kontroly fizeni (SCM), budou dostupné volby
asistovaného/automatického fizeni. Podrobné pokyny k nastaveni viz navod
k instalaci vaSeho konkrétniho asistovaného/automatického fizeni.

POZNAMKA: Po prechodu na systém Matrix Pro GS z pfedchozich
systémi Matrix miZe byt nezbytné prejit na novéjsi verzi
softwaru SCM. Informaci o verzi softwaru najdete na
obrazovce Konzole->Popis.

Nastaveni asistovaného/automatického fizeni se pouziva k povoleni/
zakazani asistovaného/automatického fizeni a nakonfigurovani nastaveni
ventill, nastaveni fizeni, testu ventild, diagnostiky ventild a senzoru
natoCeni kol.

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE .

stisknate tiacitko [

Zvolte, zda je asistované/automatické Fizeni povoleno nebo

zakazano.

4. Pokud je povoleno, vyberte jednu z téchto moznosti:

» Nastaveni ventilu — pouZiva se k nakonfigurovani typu ventil(i,
jejich frekvence, minimalniho pracovniho cyklu vlevo/vpravo a
maximalniho pracovniho cyklu.

» Nastaveni citlivosti fizeni — pouziva se k nastaveni hrubé a jemné
Upravy fizeni, neutralni zony a pohledu vpfed

» Test ventilu — pouziva se k ovéfeni spravného nasmérovani fizeni

» Diagnostika ventilu — pouziva se k testovani ventild za G¢elem
Zjisténi, zda jsou spravné zapojené

» MoZnosti: Senzor otaceni volantu — pouZiva se k vybéru toho,
zda je senzor odpojeni fizeni magneticky nebo zaloZeny na
senzoru tlaku

» Senzor natoCeni kol — pouZiva se k nastaveni a kalibraci senzoru
natoceni kol (Steering Angle Sensor, SAS) jakoZto primarniho
senzoru zpétné vazby pro Ucely automatického fizeni.

5. Stisknéte Sipku ZPET 2 nebo postranni zalozku

KONFIGURACE pro navrat na hlavni obrazovku Konfigurace.

Obréazek 5-10: Asistované/automatické fizeni
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Volba Asistované/automatické fizeni neni k dispozici Obrazek 5-12: Korekce naklonu
Pokud nebyl nainstalovan systém automatického fizeni, nebudou
k dispozici pfislusné moznosti nastaveni.

Obrazek 5-11: Asistované/automatické fizeni nebylo detekovano

Korekce naklonu

Pokud je k dispozici modul kontroly fizeni (SCM) nebo modul
kompenzace naklonu (TGM), budou dostupné moZznosti korekce néklonu.
Podrobné pokyny k nastaveni viz navod k instalaci vaseho konkrétniho
asistovaného/automatického fizeni nebo pfirucka k nastaveni naklonu.

Funkce korekce néklonu opravuje signal GPS za ¢elem kompenzace Rovina pole neni k dispozici

chyb pozice GPS pfi operaci ve svazitém terénu. Pokud se vozidlo pohybuje, nebude moZnost Rovina pole dostupna. Aby
1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE . bylo mozné zahajit kalibraci korekce naklonu, je tfeba vozidlo alespoii na
2. Stisknate tacitko [N 10 sekund zastavit.

3. Zvolte, zda je korekce naklonu povolena nebo zakazana.

4. Pokud je povolend, zvolte moznost a kalibrujte tak Korekce néklonu neni k dispozici

korekci naklonu. Pokud modul TGM nebo SCM neni pfipojeny, moznosti kalibrace

5. Stisknéte $ipku ZPET 4, nebo postranni zélozku nebudou k dispozici.

KONFIGURACE pro navrat na hlavni obrazovku Konfigurace.

POZNAMKA: Pokud pouzivate funkce FieldPilot nebo UniPilot, modul
korekce néklonu je soucasti systému.

POZNAMKA: Pred kalibraci néklonu je tfeba zadat vysku antény.

Obréazek 5-13: Korekce naklonu nebyla detekovana
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GPS

Volba GPS se pouziva k nastaveni typu GPS, portu GPS a PRN, stejné
jako k zobrazeni informaci o stavu GPS. Podrobné pokyny k nastaveni viz
kapitola GPS tohoto navodu.

POZNAMKA: Tato nastaveni jsou nezbytna pro fungovani asistovaného/
automatického fizeni a senzoru naklonu, stejné jako pro
fadnou funkci zafizeni.

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE (@9,

2. Stisknéte volbu m

3. Zvolte jednu z téchto moznosti:

» Typ GPS - vyberte zdrojové pfenosy GPS

» Port GPS - nastavi komunikacni port (D)GPS

» Informace o stavu GPS - zobrazi informace tykajici se GGANTG
(datovy tok), pocet satelitl, HDOP, PRN, kvalitu GGA, pfijima¢
GPS, verzi pfijimace a pasmo UTM

» Programovani pfijimace — umoZzriuje pfimé programovani pfijimace
GPS z pfikazového fadku

» PRN - voli SBAS PRN, které bude GNSS poskytovat rozdilova
korekéni data. Chcete-li urit automaticky vybér PRN, nastavte
tuto volbu na hodnotu .

» Stfidat PRN - kdyz PRN neni automatické, druhé alternativni
SBAS PRN poskytne druhou sadu rozdilovych korekénich dat
GNSS.

4. Stisknéte Sipku ZPET 43 nebo postranni zalozku

KONFIGURACE pro navrat na hlavni obrazovku Konfigurace.

Obrazek 5-14: GPS

Volba PRN se nezobrazuje
Kdyz je volba Typ GPS nastavena na hodnotu ,GPS+GLONASS®, nejsou
moznosti PRN k dispozici a ani se nezobrazuji na obrazovce.

Video

Nastaveni videa se pouziva pro nastaveni jednotlivych pfimo pfipojenych
kamer za pouziti osmikanalového (8) nebo Ctytkanalového (4) Modulu
volby videa (Video Selector Module, VSM). Pokud je nainstalovan modul
V/SM, Ize pouzivat az 8 kamer.

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE (@4,

Stisknéte tlacitko .

Zaskrtnéte pfislusna policka:

» Pozpatku — 08 A
» V/zh(ru nohama - V BC
Chcete-li video zobrazit norméainé ABC zruste zaSkrtnuti
vSech policek.
4. Stisknéte Sipku ZPET 43 nebo postranni zélozku
KONFIGURACE pro navrat na hlavni obrazovku Konfigurace.
Obrézek 5-15: Video se 4kanalovym VSM

NASTAVEN(

Nastaveni videa neni k dispozici
Pokud neni pfipojena kamera ¢i VSM, pfislusné moznosti nastaveni
nebudou dostupné.

Obrazek 5-16: Video neni k dispozici
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Senzory
Kdyz je v systému k dispozici n&jaky senzor, budou dostupné moznosti
jeho nastaveni a konfigurace.

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE (@5,

2. Stisknste tlacitio [T

Obréazek 5-17: Senzory

Smérnice CAN rozpozna sadu rozhrani senzoru tlaku jako Modul se
vstupy/vystupy (Input/Output Module, IOM).

Obréazek 5-18: Modul se vstupy/vystupy

Senzory nejsou k dispozici
Pokud neni sada rozhrani senzoru tlaku nainstalovana, nebudou
pfisluSné moznosti nastaveni dostupné.

Obrazek 5-19: Sada rozhrani senzoru tlaku nebyla detekovana

Senzor tlaku

Kdyz je sada rozhrani senzoru tlaku k dispozici, zadavé se pomoci voleb
senzoru tlaku maximalni jmenovity tlak senzoru udany vyrobcem

a nastavuje se uzivatelsky horni a dolni alarm tlaku.

POZNAMKA: Pokud se pouZiva sada rozhrani senzoru tlaku, bude
k dispozici Udaj o velikosti kapek.

Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE 3.

stisknate tlacitko [Eaos -
Stisknéte volbu m

Zvolte jednu z téchto moznosti:

B o~

» Maximalni jmenovity tlak — pouziva se k nastaveni maximainiho
jmenovitého tlaku senzoru tlaku dle doporuceni vyrobce

» Alarm nizky tlak — pouziva se k zadani dolni hranice tlaku, pfi
kterém zazni alarm

» Alarm vysoky tlak — pouziva se k zadani horni hranice tlaku, pfi
kterém zazni alarm

5. Stisknéte Sipku ZPET 4’ nebo postranni zalozku
KONFIGURACE pro navrat na hlavni obrazovku Konfigurace.
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Obrazek 5-20: Senzor tlaku Obrézek 5-21: Udaj o velikosti kapek

AI110015
AIL10015

NASTAVENI

Udaj o velikosti kapek Udaj o velikosti kapek neni k dispozici
Kdyz je k dispozici sada rozhrani senzoru tlaku, pouZiva se Udaj o velikosti Pokud neni sada rozhrani senzoru tlaku nainstalovand, nebudou
kapek k povoleni/zakazani udaj o velikosti kapek (Droplet Size Monitor, pfisluSné moZznosti nastaveni dostupné.

DSM). Mazete prednastavit az pét (5) trysek Gi vybrat aktuaini trysku. Obrazek 5-22: Sada rozhrani senzoru tlaku nebyla detekovana

Podrobné pokyny k nastaveni viz kapitola Udaj o velikosti kapek
tohoto névodu.

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE .
2. Stisknate tlacitio [ LR AT e
3. Zvolte, zda je zakazan & povolen Udaj o velikosti kapek.
4. Pokud je povolen, vyberte jednu z téchto moznosti:
» Prednastaveni trysek — zvoli az pét (5) trysek pro rychlé zobrazeni
konkrétni trysky
» Aktualni tryska — zvoli aktualni trysku za Ucelem uréeni informace
o velikosti kapek
5. Stisknéte Sipku ZPET 4’ nebo postranni zalozku
KONFIGURACE pro névrat na hlavni obrazovku Konfigurace.
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=1 SPRAVA DAT

Sprava dat umoZzriuje pfenaset a spravovat data Ulohy; vytvaret zpravy o
datech dlohy; zménit reZim Ulohy; a také pfend3et a spravovat
nastaveni stroje.

f. " Stisknste dolni zélozku NASTAVENT JEDNOTKY [,
2. Stisknéte postranni zalozku SPRAVA DAT =)
3. Zvolte jednu z téchto mozZnosti:

» Data ulohy — v roz$ifeném rezimu dlohy, pouziva se k pfenosu
informaci o Uloze (smazat, importovat, exportovat) a ke
spravovani informaci o Uloze (vytvorfeni nové ulohy, smazani
Ulohy ¢&i zkopirovani dat o vodici linii ulohy, dat ohraniceni
anebo dat oSetfené plochy do nové ulohy)

» Zpravy - pouziva e k vytvorfeni vykazu k Glohdm a jejich ulozeni na
jednotku USB

» MoZnosti — pouZiva se k vybéru jednoduchého &i rozSifeného
rezimu Ulohy

» Nastaveni stroje — pouziva se k pfenosu nastaveni stroje (smazat,
importovat, exportovat) a spravé nastaveni stroje (vytvoreni
novych nastaveni stroje, zkopirovani nastaveni stroje, smazani
nastaveni stroje, uloZeni aktuélnich nataveni stroje do vybraného
souboru nebo nacteni nastaveni stroje z vybraného souboru)

Obréazek 5-23: Moznosti spravy dat

Data ulohy

V roz8ifeném rezimu Ulohy se moZnosti dat Ulohy pouzivaji k pfenosu
informaci o Uloze (smazat, importovat, exportovat) a ke spravovani
informaci o Uloze (vytvofeni nové dlohy, smazéni Ulohy ¢i zkopirovani

Ulohy).

Toto jsou data tlohy:
+ Néazev ulohy
+ Jméno klienta, nazev farmy a pole
+ Ohraniceni
+ OSetfena plocha
+ Vodici linie
1. Stisknéte postranni zalozku SPRAVA DAT %

2. Stisknate tlacitio o R0

Obréazek 5-24: Data ulohy

Data dlohy nejsou k dispozici
V jednoduchém rezimu ulohy nebudou k dispozici moznosti dat Glohy.

Obrazek 5-25: Data ulohy nejsou k dispozici
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Pfenos
V rozSifeném rezimu Ulohy umoziuje obrazovka pfenosu dat Ulohy
pfenaset vybrané ulohy na jednotku USB ¢i z ni, a také mazat Glohy.

Ulohy prenesené na ulozist& USB Ize oteviit a aktualizovat pomoci
aplikace Fieldware Link. UZivatel aplikace Fieldware Link mize vkladat
data o klientovi, farmé a poli, stejné jako kopirovat/upravovat Ulohy pro
opétovné pouziti ohraniCeni a vodicich linii. V aplikaci Fieldware Link Ize
Ulohy prenést zpét na ulozisté USB, pomoci kterého je Ize pfesunout zpét
na vnitfni lozisté konzoly pro pouziti.

POZNAMKA: Kdyz je tloha aktivni/zahajena, nelze vybirat moznosti
prenosu. Funkci zpfistupnite zastavenim aktualni dlohy.

Ulohy prenesené na tilozné zafizeni jsou odebrany
Z konzoly a jiZ je nelze pouZivat.

1. Stisknéte postranni zalozku SPRAVA DAT (=)

stisknste tiacitko [ R0 b
tisknste tlacitko [ iauag-

Zvolte jednu z téchto moznosti:

L~

» Presunout data dlohy na dlozisté USB — pouziva se k pfesunu dat
Ulohy z vnitfniho Ulozité na dlozisté USB

» Pfesunout data ulohy na vnitfni UloZiSté — pouZiva se k pfesunu
dat Ulohy z UloZi§té USB na vnitfni Glozisté

» Smazat data Ulohy — pouZiva se k odstranéni dat Ulohy z vnitfniho
UloZisté Ci uloZisté USB

5. Stisknéte Sipku ZPET 9 postranni kartu SPRAVA DAT % a
vratte se tak na hlavni obrazovku Sprava dat.

Obrazek 5-26: Data ulohy — Pfenos

Spravovat

V rozSifeném rezimu Ulohy umoziuje obrazovka spravy dat ulohy

vytvoreni nové prazdné tlohy a zkopirovani dat vodici linie vybrané ulohy,

dat ohrani¢eni anebo pouzita data do nové Ulohy, a také odstranéni

vybrané ulohy.

POZNAMKA: Kdyz je tiloha aktivni/zahdjena, nelze vybirat moznosti
spravy. Funkci zpfistupnite zastavenim aktualni dlohy.

Stisknate postranni zalozku SPRAVA DAT =0

stisknste tiacitko [ R0 b
stisknste tlacitko [t

Zvolte jednu z téchto moznosti:

—

L

» Viytvofit novou tlohu — pouziva se k vytvofeni nové prazdné tlohy
bez pfidruzenych dat vodici linie, dat ohraniceni anebo pouZitych
dat

» Kopirovat data Ulohy — pouziva se ke zkopirovani dat vodici linie
vybrané ulohy, dat ohrani¢eni anebo pouZitych dat do nové tlohy

» Smazat data dlohy z vnitfniho UloZi8té — pouZiva se k odstranéni
dat ulohy z vnitfniho ulozisté

5. Stisknéte Sipku ZPET ) & postranni zalozku SPRAVA DAT %

a vratte se tak na hlavni obrazovku Sprava dat.

Obrazek 5-27: Data ulohy — Spravovat

Fertilse
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Zpravy Obrézek 5-29: Zpravy — Jednoduchy reZim ulohy

Volba Zpravy se pouziva k vytvofeni zprav a jejich uloZeni na jednotku USB.
POZNAMKA: Pokud byl na stréance Moznosti vybran jednoduchy rezim
ulohy, Ize uloZit pouze aktuaini dlohu.
Kdyz je uloha aktivni/zahajena, nelze vybirat zpravy.
Funkci zpfistupnite zastavenim aktualni tlohy.

Kdyz zavirate tlohu s pfipojenou jednotkou USB ke
konzole, mate moZnost vytvorit zprévu o aktuélni dloze.

Stisknéte postranni zalozku SPRAVA DAT %

Stisknste tlacito E2SEa0 1.

Vlozte jednotku USB do konzoly.

Viyberte Ulohu, kterou chcete uloZit.

Viyberte:

» PDF ™2 — zprava pro Ucely tisku

» KML “* — mapa ve formatu Google Earth

» SHP = —data ve tvaru ESRI

» ALL == — vSechny dostupné typy soubort

6. Stisknéte Sipku ZPET 4’ & postranni zalozku SPRAVA DAT %
a vratte se tak na hlavni obrazovku Spréava dat.

POZNAMKA: Ikony = =3 = £ tlagitka souborti nelze vybirat

(jsou zbarveny Sedé), dokud neni jednotka USB spravné Moznosti
zasunuta. MozZnosti umozfiuji operatorovi zvolit jednoduchy Ci rozSifeny rezim dlohy.

a R w =

POZNAMKA: Kdyz je Uloha aktivni/zahéjena, nelze zménit jeji rezim.
Funkci zpfistupnite zastavenim aktudini ulohy.

Obrazek 5-28: Zpravy — RozSifeny reZim tlohy

VAROVANII Zménou rezimu tlohy se vymazou véechna vnitini data dlohy.
1. Stisknéte postranni zalozku SPRAVA DAT %

stisknste tlacitio [Tt

Stisknéte $ipku DOLU \‘ a zobrazi se seznam moznosti.

Vyberte:

» Jednoduchy — na hlavni obrazovce se zobrazuje pouze ohrani¢ena
plocha a o3etfené plochy. Do zprav Ize ukladat pouze aktulni
Ulohu. Nelze pouzit s aplikaci Fieldware Link.

Ll

» RozSifeny — na hlavni obrazovce se zobrazuje jméno klienta,
néazev farmy, pole a Ulohy; ohranicena a oSetfena plocha;
a také vzdalenost od mista vybrané ulohy. Ze zminénych
nazv( Ize prostfednictvim konzoly zadat pouze nazev ulohy.
VSechny uloZzené Ulohy Ize prevést do souboru PDF, SHP
¢i KML prostfednictvim nabidky Data->Zpravy. Pomoci aplikace
Fieldware Link mlze uzivatel vkladat data o klientovi, farmé a
poli, stejné jako duplikovat/upravovat Ulohy pro opétovné pouZiti
ohraniceni vodicich linii. Informace o klientovi, farmé a poli Ize
vkladat pouze prostfednictvim aplikace Fieldware Link.

Fertilze

5. Zménou reZimu ulohy se vymazou viechna data Ulohy. Zménit reZim
Glohy?
Stisknéte:
» Ano - chcete-li zménu provést
» Ne — chcete-li ponechat aktualni nastaveni

6. Stisknéte Sipku ZPET ) i postranni zélozku SPRAVA DAT (=)
a vratte se tak na hlavni obrazovku Sprava dat.
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Obrazek 5-30: MoZnosti — Zménit reZim ulohy

Nastaveni stroje

Nastaveni stroje se pouziva k prenosu profilli pro Ucely nastaveni stroje
(smazat, importovat, exportovat) a spravé profilli pro ucely nastaveni
stroje (vytvoreni nového profilu, zkopirovani ¢i odstranéni profilu, ulozeni
aktualniho profilu do zvoleného profilu &i nacteni nastaveni stroje

z vybraného profilu).

Nastaveni stroje obsahuje tyto volby:
+ Nastaveni zafizeni
+ Nastaveni asistovaného//automatického fizeni
+ Naklon povolen/zakazan

POZNAMKA: Ne véechna nastaveni se ukladaji jako soucést nastaveni
stroje. Podrobnosti viz tabulka dostupnosti nastaveni.

1. Stisknéte postranni zalozku SPRAVA DAT %

2. Stisknate tlacitio [T er R o

Obrézek 5-31: Nastaveni stroje
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Pfenos

Obrazovka pfenosu nastaveni stroje umozfiuje pfenos vybranych
nastaveni stroje na jednotku USB nebo z ni, stejné jako odstranéni
nastaveni stroje.

Nastaveni stroje pfenesené na UloziSté USB Ize otevfit a aktualizovat
pomoci aplikace Fieldware Link. V aplikaci Fieldware Link Ize nastaveni
stroje pfenést zpét na Ulozisté USB, pomoci kterého je Ize pfesunout zpét
na vnitfni UloZisté konzole pro pouziti.

POZNAMKA: Ne vsechna nastaveni ulozena jako soucést nastaveni
stroje jsou k dispozici pro dpravy v aplikaci Fieldware Link.
Podrobnosti viz tabulka dostupnosti nastaveni.

Nastaveni stroje pfenesené na Ulozné zafizeni jsou
odebrany z konzoly a jiZ je nelze pouZivat.

1. Stisknate postranni zalozku SPRAVA DAT =)

SNULELETS Nastaveni stroje |
Stisknste tlacitko [ iaug

Zvolte jednu z téchto moznosti:

bl N

» Presunout nastaveni stroje do Ulozisté USB — pouziva se
k pfesunuti nastaveni stroje z vnitfniho Ulozisté do dlozisté USB
» Pfesunout nastaveni stroje do vnitfniho GloZidté — pouziva se
k pfesunuti nastaveni stroje z dloZisté USB do vnitfniho Ulozisté
» Smazat nastaveni stroje — pouziva se k odstranéni nastaveni
stroje z vnitfniho uloZité ¢i ulozisté USB
5. Stisknéte Sipku ZPET 9 & postranni zalozku SPRAVA DAT%
a vratte se tak na hlavni obrazovku Sprava dat.

Obrazek 5-32: Nastaveni stroje — Pfenos

John Deere 9120

Spravovat

Obrazovka spravy nastaveni stroje umoznuje vytvofit nové prazdné
nastaveni stroje, zkopirovat vybrané nastaveni stroje do nového
nastaveni stroje, smazat vybrané nastaveni stroje, uloZit aktualni
nastaveni stroje do vybraného nastaveni stroje, nebo nacist vybrané
nastaveni stroje do aktualniho nastaveni.

1. Stisknéte postranni zalozku SPRAVA DAT =)

SNUEELEUS Nastaveni stroje §
Stisknéte tlacitko .

Zvolte jednu z téchto moznosti:

o N

» Vytvofit nové nastaveni stroje — pouZivé se k vytvofeni nového
nataveni stroje bez informaci o pfidruzeném zafizeni

» Kopirovat nastaveni stroje — pouziva se ke zkopirovani vybraného
nastaveni stroje do nového nastaveni stroje

» Smazat nastaveni stroje z interniho UloziSté — pouziva se
k odstranéni vybranych nastaveni stroje z vnitfniho ulozisté

» UloZit nastaveni stroje — pouziva se k uloZeni aktualniho nastaveni
stroje do vybraného nastaveni stroje

» Nacist nastaveni stroje — pouziva se k ulozeni vybraného
nastaveni stroje do aktualniho nastaveni stroje

5. Stisknate Sipku ZPET 9 ¢ postranni zalozku SPRAVA DAT =)
a vratte se tak na hlavni obrazovku Sprava dat.

Obréazek 5-33: Nastaveni stroje — Spravovat

john Deere 9120
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Dostupnost nastaveni stroje

Kde Ize upravovat Kde Ize ulozit jako export profilu

Nastaveni Matrix Pro GS FieldWare Link Matrix Pro GS FieldWare Link

Typ stroje v x 4 ziskano ze systému
Matrix Pro GS
VlySka GPS antény v v v v
Typ zafizeni v v v v
Symetricka zafizeni v x x x
= Vzdalenost odsazeni zafizeni v v v v
Smér odsazeni zafizeni v v v v
Pocet sekci zafizeni v v v v
Sitka navigace v v v v
Cinny/pracovni zabér v v v v
Pouzita vystraha v x x x
Smér odsazeni postfikovaciho ramu v v v v
Rezim Vzdalenost antény k postfikovacimu ramu v v v v
rovné Prekryv v v v v
Doba zpozdéni zapnutilvypnuti v v v v
Zafizeni Typ nastaveni: TeeJet v v v v
Vzdalenost antény k diskiim v v v v
Prekryv v v v v
Doba zpozdéni zapnutiivypnuti v v v v
. Odsazeni rozmetani v v v v
Rezim Odsazeni sekci v v v v
= rozmetadlo  pglky sekce v v v v
Typ nastaveni: OEM v v v v _
Vzdalenost antény k diskim v v v v g
Vzdalenost k zapnutifvypnuti v v v v =
Odsazeni zapinanilvypinani sekce v v v v =
Smér odsazeni sekce 1 v v v v
Rezim Anténa — sekce 1 v v v v
stfidavé Prekryv v v v v
usporadano  Doba zpozdéni zapnutilvypnuti v v v v
Odsazeni sekce v v v v
Avlikace Nastaveni stroje x v x x
P ~ Produkt x v x x
= Zapnuto/vypnuto v v ziskano ze systému
P Ly * Matrix Pro GS
Typ ventilu v x v
_ Nastaveni  Frekvence ventilu v x v ziskano ze systému
ventilu Minimaini cyklus vykonu levy/pravy v x v Matrix Pro GS
Maximalni cyklus vykonu v x v
Hruba Uprava fizeni v x v
_ Nastaveni  Jemna (prava fizeni v x v ziskano ze systému
. . fizeni Neutralni zona v x v Matrix Pro GS
Asistované/ Pohled vpred v . v
automatické
fizeni . ziskano ze systému
- v x v
Test ventilu Matrix Pro GS
Jn . . v v ziskano ze systému
Diagnostika ventilu x Matrix Pro GS
— Moznosti  Senzor otageni volan v v ziskano ze systému
r otacent volantu * Matrix Pro GS
Senzor Povolit v x v sk .
- natodeni  Kalibrace senzoru tlaku v x v zs ant"_ Z‘; syztgmu
kol Kalibrace na linii v x v atrix Fro
Korekce Zapnuto/vypnuto v x v ziskano ze systému
naklonu Rovina pole v x v Matrix Pro GS
pokracovani...
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Kde Ize upravovat Kde Ize ulozit jako export profilu
Nastaveni Matrix Pro GS FieldWare Link Matrix Pro GS FieldWare Link
Svételna lista v x x x
GPS v x x x
Video v x x x
Maximalni jmenovity tlak v x x x
Senzory = Tlak: Alarm nizky tlak v x x x
Alarm vysoky tlak v x x x
Udaj o velikosti _ Zapnuto/vypnuto v x x x
kapek Volba trysky v * * *
@ koNzotA oo |
Nastaveni konzoly se pouziva k nakonfigurovani zobrazeni a mistné Displej
specifickych nastaveni. Informace o dal$ich zafizenich pfipojenych Volba Displej se pouziva k nakonfigurovani barevného schématu a
k systému naleznete v sekci Popis. intenzity LCD, nastaveni moznosti pofizovani snimkd obrazovky a ke
1. Stisknste dolni zélozku NASTAVENI JEDNOTKY [l kalibraci dotykové obrazovky.
2. Stisknéte postranni zalozku KONZOLA . 1. Stisknéte postranni zalozku KONZOLA .
3. Zvolte jednu z téchto moznosti: 2. Stisknéte tacitko m
» Displej — pouziva se k nakonfigurovani barevného schématu 3. Zvolte jednu z téchto moznosti:
a intenzity LCD, nastaveni moznosti pofizovani snimk{ obrazovky » Barevné schéma — pouZiva se ke zméné barvy pozadi a textu
a ke kalibraci dotykové obrazovky na displeji
» Kulturni — pouziva se k nastaveni jednotek, jazyka a ¢asového » Intenzita LCD — pouziva se k pfizptsobeni intenzity displeje konzoly
pasma » Snimek — umoziiuje ukladani snimk( obrazovky na jednotku USB
» Hiasitost zvuku — nastavuje urovei hlasitosti reproduktoru » Kalibrace displeje — pouziva se k vynuceni kalibrace dotykového
» Rezim Demo - pouziva se k pfehrani simulovanych dat GPS. displeje
» Popis — pouZiva se k zobrazeni verze systémového softwaru, 4. Stisknéte Sipku ZPET 4’ nebo postranni zalozku KONZOLA.
stejné jako verzi softwaru modull pfipojenych ke smémici CAN a pro névrat na hlavni obrazovku Nastaveni konzoly.
k zobrazeni QR kodu pro pfimé odkazy na navody k pouZiti Obrézek 5-35: Moznosti displeje

Obrazek 5-34: MoZnosti konzole
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Kulturni Hlasitost zvuku
Volba Kulturni se pouziva k nastaveni jednotek, jazyka a Casového pasma.  Hlasitost zvuku nastavuje Uroven hlasitosti reproduktoru.
1. Stisknéte postranni zalozku KONZOLA . 1. Stisknéte postranni zalozku KONZOLA .
stisknste tiacitko [T aLl 2. Stisknate tlacitio [ Ea
Zvolte jednu z téchto mozZnosti: 3. Stisknéte:
» Jednotky — definuje mérné jednotky systému » Sipku NAHORU ﬁ pro zvySeni hlasitosti
» Jazyk — definuje jazyk systému » Sipku DOLU % pro snizeni hlasitosti
» Casové pasmo — nastavuje mistni ¢asové pasmo 4. Stisknéte Sipku ZPET 4’ nebo postranni zalozku KONZOLA.
4. Stisknéte Sipku ZPET 9 nebo postranni zalozku KONZOLA. pro navrat na hlavni obrazovku Nastaveni konzoly.

pro névrat na hlavni obrazovku Nastaveni konzoly. Obrézek 5-37: MoZnosti volby Hiasitost zvuku
Obrazek 5-36: MoZnosti volby Kulturni

NASTAVENI
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Rezim Demo

Rezim demo se pouziva ke spusténi prehravani simulace signalu GPS.

POZNAMKA: Tento néstroj zakaze piichozi pozice GPS a zacne

prehravat simulovana data. Pro obnoveni skute¢ného GPS

je vyZadovan restart konzoly.
1. Stisknéte postranni zalozku KONZOLA [

stisknste tlacitko [T

Stisknéte tladitko F1€14.

Eal

pro navrat na hlavni obrazovku Nastaveni konzoly.

Obréazek 5-38: MoZnosti reZimu Demo

Stisknéte sipku ZPET 49 nebo postranni zalozku KoNZOLA ()

Popis

Na strance Popis/uloZit jsou zobrazeny verze softwaru systému a verze
softwaru moduld pfipojenych ke sbérici CAN, stejné jako QR kody pro
pfimé odkazy na navody k pouZiti.

Pro podporu diagnostiky problému na poli mize koncovy uZivatel pouzit
tlacitko Ulozit pro uloZeni textového souboru obsahujiciho informace o
aktualnim softwaru na jednotku USB a nasledné poslani tohoto souboru
e-mailem technikovi servisni podpory.
1. Stisknéte postranni zalozku KONZOLA .
2. Stisknutim tlacitka m si muzete nechat zobrazit tyto Udaje:
<«4Modelové Eislo jednotky
<«\Verze softwaru
<«QR kod - pfimy odkaz na stranku s navody k pouZiti pro systém
Matrix Pro GS na webu www.TeeJet.com
<Pfipojené moduly
NEBO

Chcete-li Udaje ze sekce Popis ulozit na jednotku USB, stisknéte
tlacitko

Ulozeni bude potvrzeno zobrazenim ,Informace o verzi ulozeny na
USB disk".

3. Stisknéte Sipku ZPET ) nebo postranni zalozku KONZOLA [
pro navrat na hlavni obrazovku Nastaveni konzoly.

POZNAMKA: Volbu m nelze zvolit (je zobrazena $edé), dokud
neni USB disk sprévné zasunuty.

Obréazek 5-39: MoZnosti volby Popis
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Nabidka Nastroje umozriuje obsluze provadét rizné vypodty na bézné

kalkulacce ¢i pomoci prevodniku jednotek. Pfevodnik jednotek vypocita

rizné miry na zakladé plochy, délky &i objemu.

1

2.
3.
4

Stisknéte dolni zalozku NASTAVENI JEDNOTKY .

Stisknéte postranni zalozku NASTROJE .

stisknate tiacitko [l

Zvolte jednu z téchto moznosti:

» Kalkulacka — pouziva se k provadéni matematickych vypoctu

» Pfevodnik jednotek — pouZiva se k pfevadéni jednotek plochy,
délky a objemu

Obrazek 5-40: Nastroje

Obrézek 5-41: Kalkulacka
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KAPITOLA 6 - NAVADENI

Systém Matrix Pro GS umozfuje sou€asné provadéni aplikace produktl a navadéni vozidla. Po dokonéeni Nastaveni jednotky Ize zahéjit navadéni
vozidla. Praci na poli pomaha obsluze optimalizovat pét rezim(i navadéni: Po piimé trase AB @ Po zakfivené trase AB @ Po soustfednych
kruhovych drahach , Posledni prijezd a Dali radek (I 1. Dali optimalizace Ize docilit pomoci navadéni Aplikace po ohranieni Q
Pohled vpred po zakfivené trase o Navrat do bodu @ a pomoci video navadéni RealView @

S
s
o
s
<

UzZivatel ziskava informace prostfednictvim tfech obrazovek navadéni. Rezim navadéni vyberete takto:
1. Stisknate zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN [
pro zobrazeni navigacnich moznosti.

Stisknéte ikonu REZIM NAVADEN| @&.

Zvolte jednu z téchto moZnosti:

> Navadéni po pfimé draze AB

» Navadéni po zakfivené draze AB

» Navadéni po soustfednych kruhovych drahach

» Navadéni pfi poslednim prijezdu @

> Navigace dalsi fadek
Obrazek 6-1: Vybér reZimu navadéni

Navadéni Vyhled z vozidla vytvafi poCitatem generovany obraz
polohy vozidla zobrazeny v o$etfované plose.

Navadéni Pohled na pole vytvari pocitatem
generovany obraz polohy vozidla a oSetfované plochy
ze vzdu$né perspektivy.

a v g
Navadéni RealView umoZriuje zobrazit Zivy vstup videa
namisto pocitatem generovaného obrazu.

n www.teejet.com
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Moznosti obrazovek s navadénim

a Moznosti navigace a navadeéni

Znatka A @ - oznagi prvni bod vodici linie.

Znacka B @I - oznaduje koncovy bod vodici linie. Seda
barva = nebyla ujeta minimalni vzdalenost.

Zrusit znacku A — zrusi zpracovani znacky A. Vrati se
k pfedchozi vodici linii AB (pokud byla nastavena).

Dal$i fadek Znacka B @) — oznaduje koncovy bod Fadku.

Stupné azimutu 4 - nastavi pfimou vodici linii méfenou
ve stupnich ve sméru hodinovych ruci¢ek od severniho
sméru. Sever = 0, vychod = 90, jih = 180, zapad = 270.

Posun A+ - pfesune existujici vodici ¢aru k soucasné
pozici vozidla.

Dalsi vodici linie Po pfimé trase AB nebo Stupné azimutu —
zobrazi dalSi pfimou vodici linii uloZzenou v ramci aktualni
Glohy.

Dalsi vodici linie Po zakfivené trase — zobrazi dal$i vodici
linii Po zakfivené trase AB uloZenou v sou¢asné Uloze.

Dalsi vodici linie Po soustfednych kruhovych drahach -
zobrazi dalSi vodici linii Po soustfednych kruhovych
drah&ch uloZenou v souasné uloze.

@& e ec ©
Sl

Pohled vpfed po zakfivené trase — oznacuje pomoci
Lukazatele*, pouzivaného jako navigace, kam je fizené
vozidlo pravé navadéno.

Navrat do bodu

Oznacit bod @ — uréi bod na pozici vozidla. Sedé barva =
navigace GPS neni dostupna.

Navadéni Navrat do bodu - poskytuje vzdalenost od
stanoveného bodu a navadéni zpét k nému.

Smazat bod — smaze oznaéeny bod.

ZruSit navadéni — skryje vzdalenost od oznaceného bodu a
navadéni k nému.

Oznacit ohrani¢eni — urCuje oSetfenou plochu a zény bez
oSetfeni. Pfi vytvareni externiho ¢i po¢atecniho ohraniceni
bude hraniéni linie vné krajni sekce postfikovaciho ramu.
Pfi vytvareni vnitfniho ¢i dalSiho ohraniceni bude hraniéni
linie uvnitf vnitfni sekce postikovaciho ramu. Sedé barva =
navigace GPS neni dostupna.

Dokongit ohrani¢eni — dokon€i proces vytvafeni ohraniceni.
Ohraniceni Ize také uzaviit pojezdem v rozsahu Sirky
pokosu v pocatetnim bodu. Seda barva = nebyla ujeta
minimalni vzdalenost.

Zrusit ohraniceni — zrusi proces definovani nového
ohraniceni. Systém se vraci k pfedchozimu ohranieni
(bylo-li definovano).

Smazat ohrani¢eni — smaze v§echna definovana
ohraniceni ze souc¢asné Ulohy.

A

BoomPilot

Jedina sekce — zapne nebo vypne viechny postfikovaci
sekce. Seda barva = navigace GPS neni dostupna.

SmartCable/SDM — vybere rezim BoomPilot. Seda barva =

navigace GPS neni dostupna.

N¢<

Mo

nosti navadéni RealView

Vlybér videokamery — umozfuje nastavit zobrazeni az osm
videokamer, pokud je pfipojeny modul volby videa (VSM).

oo ||®

Déleny obraz kamery — umozfuje zvolit jednu ze dvou
konfiguraci ¢ty vstupnich signald od kamer (A/B/C/D nebo
E/FIG/H) a rozdélit obrazovku na étyfi samostatna pole videa.

€
<

LY
@

Nastaveni navadéni pomoci videa — pfistup k zapnuti
rezimu navadéni pomoci videa a natoceni kol a k upraveni
vodicich linii.

Navadéni pomoci videa — umisti pfes obraz z videokamery
trojrozmémé vodici linie pro snazsi navigaci.

Natoceni kol — ukazuje smér, ve kterém je nutné otocit
volantem.

lkony nahoru a dolli — jejich pomoci se pfizplsobuji vodici
linie a linie horizontu tak, aby odpovidaly zobrazeni kamery.

Pofizeni snimku z kamery - ulozi snimek aktualni
obrazovky do jednotky USB.

E Moznosti na obrazovce

Priblizeni/oddaleni

e
@‘\—‘

lkony - pouziva systém Matrix Pro 570GS

AV

Tlacitka — pouziva systém Matrix Pro 840GS

Viyhled z vozidla — ikony nebo tlacitka pro pfizplsobeni
vyhledu z vozidla nebo perspektivy k horizontalnimu
vyhledu z vozidla pohledu z ptaci perspektivy.

Z

Pohled na pole - ikony nebo tlacitka zvétSovani/
zmenSovani plochy zobrazované na obrazovce.

Bl

2%+

Sipky — umoziuji fidici soustredit se na specifické oblasti
mapy bez pojizdéni s vozidlem. Pohybuiji nahledem
v pfisluSném sméru.

4

vyfez oblasti.
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NAVADEC/ LISTA

Navadéci lista vas informuje o vami zvolenych informacich (aktualni rychlost, smérovani, Celkem oetfena plocha, aktualni ¢as, pocet fadkd, aktualni
tlak v systému a aktualni velikost kapek), aktivitich navadéni (stranova Uchylka [v metrech], aktualni ¢innost a stav GPS) a stavu postfikovaciho ramu.

Obrazek 6-2: Priklady navadéci listy

Cinnost navigace a stav postfikovaciho ramu
Volitelné informace

Volitelné informace

S
s
o
s
<

Volitelné informace Cinnost navigace a stav postikovaciho ramu
Rychlost — zobrazuje aktudlni rychlost pohybu Stav GPS - zobrazuje ,Bez GPS* kdyz neni GPS k dispozici nebo ,Pomalé

Smér vpred — zobrazuje smér jizdy méfeny po sméru hodinovych ruci¢ek GPS", kdyz GPS ziskava data GGA na frekvenci nizSi nez 5 Hz.

od severniho sméru. Sever = 0, vychod = 90, jih = 180, zapad = 270. Stranova Uchylka — zobrazuje vzdalenost od pozadované vodici linie.

Celkem o$etfena plocha — zobrazuje celkovou plochu, ktera byla oSetfena, Aktualni ¢innost — zobrazuje €innosti, jako napf. oznaceni bodu A &i B,
véetné dvojitého poryti pfiblizovani se konci fadku, nutnost otoceni &i vzdalenost zbyvajici do

Doba o3etfeni — zobrazuje celkovou dobu, po kterou je oSetfovani aktivni navratu na oznacenou pozici

v rdmci aktuaini dlohy. Stav postfikovaciho ramu- za kazdou nainstalovanou sekci postfikovaciho
ramu se zobrazuje jedna teCka. Zelend tecka znaci aktivni sekci, Cervend

Cas - zobrazuje aktuaini ¢as dle zvoleného asového pasma B} o e o o
teCka oznaduje sekci, které je aktualné neaktivni.

Pocet fadki — zobrazuje aktualni pocet fadk( od pocatecni navadéci
linie. Cislo bude kladné, pokud bude vozidio od zakladni linie AB vpravo a
zaporné, pokud bude vozidlo od zakladni linie AB vievo.

Tlak v systému — zobrazuje aktualni tlak v systému (dostupné, pouze kdyz
systém obsahuje senzor tlaku)

Velikost kapek — zobrazuje aktualni velikost kapek z trysek (dostupné,
pouze kdyz systém obsahuje senzor tlaku)
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STAVOVA LISTA

Stavova lista poskytuje informace o stavu GPS, rezimu navadéni, ohrani¢ené plo3e, aktivaci asistovaného/automatického fizeni, korekci néklonu, stavu
ovladani zafizeni a velikosti kapek.

Obrazek 6-3: Stavova lista Stav asistovaného/automatického fizeni

@ Zelena = aktivovano, aktivni fizeni

@) Zluta = povoleno, byly spinény véechny podminky pro
povoleni asistovaného/automatického fizeni
. Cervena = zakazano, nebyly spinény véechny podminky pro

voleni asistovaného/automatického fizeni.
Stav GPS povoleni asistovaného/automatického Fize

Z4dna ikona = v systému neni nainstalovano zadné

ReZim navadéni asistované/automatické fizeni

Stav ohraniéené plochy

Stav asistovaného/
automatického fizeni

Stav korekce naklonu

Stav korekce naklonu

a Barevna = aktivovano, aktivné je pouzivana korekce naklonu

€\ Cervena = zakazéano

Stav BoomPilot
Z4dna ikona = v systému neni nainstalovan zadny modul
korekce naklonu nebo je naklon pfidruzen k systému
asistovaného/automatického fizeni

Stav kapek/tlaku

Stav BoomPilot

Cervena = vypnuto/ruéné

A, Zelena = automaticky

-

Zluta = vée zapnuto

Cervena = bez GPS Zadna ikona = jednodilny postiikovaci ram (SmartCable ani

Zluta = pouze GPS SDM nejsou v systému nainstalovany)

z
D
<
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Zelend = DGPS, WAAS/RTK, GLONASS

Stav kapek/tlaku

Oranzova = prokluz / vymazani trasy Barevna = aktivovano. Barva kapky pfimo souvisi s aktuaini
velikosti kapek. Toto jsou mozné barvy: Q 6 Q 6 ‘ Q ‘
ezim navadéni J  Preskrtnuto = zakazano

Navadéni po pfimé draze AB

o fECHE 3

=
N«

Zadna ikona = neni nainstalovana sada rozhrani senzoru tlaku

Navadéni po zakfivené draze AB

Navadéni po soustfednych kruhovych drahach Stavové obrazovky / obrazovky

80660

Navadéni pfi poslednim prijezdu s informacemi

Navigace dalsi fadek Stav GPS

Z4dna ikona = bez navadéni Stav GPS zobrazuje informace o datovém toku, poctu detekovanych
satelitli, kvalité satelitniho signlu a identifikaéni (ID) kod.

Stav ohranicené plochy 1. Stisknéte ikonu STAV GPS " M " M :
Vné hranice = jizda mimo ohrani¢enou plochu Obréazek 6-4: Stav GPS

Uvnitf hranice = jizda uvnitf ohraniCené plochy

Z4dna ikona = ohraniceni nebylo vytvoreno

E E‘! Al ~"‘
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Stav rezimu navadeéni
Stav rezimu navadéni zobrazuje informace o typu navadéni, nazvu
aktualni vodici linie a poctu vodicich linii ulozenych v konzoli.

1. Stisknéte ikonu REZIM NAVADENI @ @ @ @

Obrazek 6-5: Stav reZimu navadéni

Stav korekce naklonu

Stav korekce naklonu zobrazuje informace tykajici se aktualniho stavu
systému korekce naklonu.

1. Stisknéte ikonu STAV KOREKCE NAKLONU & .

Obréazek 6-8: Stav korekce naklonu

Stav ohranic¢ené plochy

Stav ohranicené plochy zobrazuje informace o plochach v aktuainim
ohraniceni.

1. Stisknéte ikonu OHRANICENA PLOCHA @) @),

Obrazek 6-6: Stav ohranicené plochy

Stav BoomPilot
Stav BoomPilot zobrazuje informace o aktualnim stavu systému
BoomPilot.

1. Stisknéte ikonu STAV BooMPILOT A A A
Obréazek 6-9: Stav BoomPilot

Stav asistovaného/automatického fizeni

Stav asistovaného/automatického fizeni zobrazuje informace o
aktualnim stavu systému asistovaného/automatického fizeni véetné
stavu naklonu.

1. Stisknéte ikonu STAV ASISTOVANEHO/
AUTOMATICKEHO RIZENI . @ ..

Obrazek 6-7: Stav asistovaného/automatického fizeni

Stav kapek/tlaku
Stav kapek/tlaku zobrazuje informace o aktualnim stavu velikosti kapek a
tlaku v systému.

1. Stisknéte ikonu STAVKAPEKTLAKUO 6 & 060 XK.

Obrazek 6-10: Stav kapek/tlaku
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OBRAZOVKY NAVIGACE

Navadéni a navigace systému Matrix Pro GS Ize oteviit z obrazovek Vyhled z vozidla, Pohled na pole ¢i RealView.
+ Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro zobrazeni navigaénich moznosti.

+ Chcete-li si nechat zobrazit nastaveni kamery a moznosti navadéni, stisknéte zalozku MOZNOSTI REALVIEW

Obrazek 6-11: MoZnosti obrazovky navadéni

Moznosti navigace a navadéni

L0A0000
N L d24% <
@0®O
L JAR=L

1B

Na obrazovkach navadéni systému Matrix Pro 840GS a navadéni
RealView nejsou k dispozici ikony pro pfiblizeni/oddaleni.

Moznosti navadéni RealView

Hlavni obrazovka/obrazovka ulohy (nebo
stisknéte tlagitko Hlavni obrazovka)
Nastaveni jednotky

Navadéni Viyhled z vozidla

Navadéni Pohled na pole

Navadéni RealView
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Vyhled z vozidla

Viyhled z vozidla vytvafi pocitacem generovany obraz polohy vozidla zobrazeny v oSetfené ploSe. Z této obrazovky mate pfistup ke vSem volbam
nastaveni a navigace, a to prostfednictvim zalozky na pravé strané obrazovky.

Obrézek 6-12: Viyhled z vozidia

Navédéci lista

Stavova lista

Navigacni vodici linie
Prekryv oSetfené plochy

Navadéni na obrazovce

+ Vodici linie
<«Oranzova - aktivni vodici linie
<«Cerna (vicero) — sousedni vodici linie
<«Cerna - linie ohranigeni

+ Body - znacky pro definované body
<«Cerveny bod — Navrat do bodu
<4Modry bod — Znacka A
<«dZeleny bod — Znacka B

+ Kompas horizontu — zakladni smér |ze zobrazit na horizontu
(v priblizeném stavu)

+ OS3etfend plocha — zobrazuje o3etfenou plochu a prekryti:
<«4Modra - jedna aplikace
<«Cervena - dvé aplikace nebo vice

Jak pfejit na obrazovku Vyhled z vozidla:

1. Stisknéte zalozku NAVADENI VYHLED Z VOZIDLA [T

Kompas na horizontu

Vozidlo se znazornénim realného ¢asu
aktivnich sekci postfikového ramu

Zalozka Moznosti navigace a navadéni

VlypInéna oSetienda plocha

+ Pfiblizeni/oddaleni a perspektiva — nastaveni vyhledu z vozidla nebo
perspektivy k horizontu z rozsahu od vyhledu z vozidla po ptaci
perspektivu.

+ Sekce postfikovaciho ramu
<« Cema pole — neaktivni sekce postiikovaciho ramu
<«Bila pole - aktivni sekce postfikovaciho ramu

Asistence pomoci tladitek konzole Matrix Pro 840GS
+ Priblizeni/oddaleni a perspektiva - tlacitka nahoru/dol AV
nastavuji vyhledu z vozidla nebo perspektivu k horizontu z rozsahu
od vyhledu z vozidla po ptaCi perspektivu.

+ Hlavni obrazovka/obrazovka Ulohy — tlacitko Hlavni obrazovka @
pfejde na hlavni obrazovku/obrazovku Glohy.

Obréazek 6-13: Obrazovka Vyhled z vozidla s béZnymi ikonami
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Pohled na Pole

Pohled na pole vytvafi pocitacem generovany obraz polohy vozidla a oSetfené plochy ze vzdusné perspektivy. Z této obrazovky mate pfistup ke
vSem volbam nastaveni a navigace, stejné jako k rezimu sledovani, a to prostrednictvim zalozek s volbami na pravé strané obrazovky.

Obrézek 6-14: Pohled na Pole

Navadéci lista

Reprezentace vozidla

Stavova lista Zélozka Moznosti navigace a navadéni

Zélozka Moznosti obrazovky

Prekryv oSetfené plochy

Navigaéni vodici linie ] Vyplnéna oSetfena plocha

Navadéni na obrazovce « Sledovani - pfizplisobte zobrazeny vyfez mapy bez nutnosti pohybu
+ Vodici linie vozidlem.

<4 OranZova - aktivni vodici linie
<«Cerna (vicero) — sousedni vodici linie
<«Cema - linie ohranigeni

+ Priblizeniloddaleni — pfizplisobte zobrazeny vyfez mapy.

Asistence pomoci tlacitek konzole Matrix Pro 840GS
+ Body - znacky pro definované body + Priblizeniloddaleni - tiaitka nahoru/dold £ V7 prizptisobuii
<«Cerveny bod — Navrat do bodu zobrazeny vyfez mapy.
<4Modry bod — Znacka A

, . + Hlavni obrazovka/obrazovka tlohy - tlacitko Hlavni obrazovka @
<«dZeleny bod — Znacka B

pfejde na hlavni obrazovku/obrazovku tlohy.
+ OSetfend plocha — zobrazuje o3etfenou plochu a prekryti:

<4Modra - jedna aplikace
<«Cervena - dvé aplikace nebo vice

z
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Jak pfejit na obrazovku Pohled na pole:

1. Stisknéte zalozku NAVADENI POHLED NA POLE m
Obrézek 6-15: Obrazovka Pohled na pole s béZnymi ikonami
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Navadéni RealView
Navadéni RealView umozriuje zobrazit Zivy vstup videa namisto pocitaem generovaného obrazu. Z této obrazovky mate pfistup ke vSem
volbam nastaveni a navigace, a to prostfednictvim zalozek na pravé strané obrazovky.

SIdOd

Pokud je nainstalovany Modul volby videa (VSM), Ize zvolit ze dvou nastaveni videa:

+ Pohled jedné kamery - Ize zvolit vstupni signal az od osmi kamer a ménit tento vstupni signal videa.

ék + Deéleny obraz kamery — umozfuje zvolit jednu ze dvou konfiguraci ¢tyF vstupnich signalli od kamer (A/B/C/D nebo E/F/G/H) a rozdélit zobrazeni
na Ctyfi samostatné pole videa.

L | Z této obrazovky Ize oteviit rezim navadéni pomoci videa a rezim natoCeni kol, a to prostfednictvim z&loZek v podobé ikon na pravé strané obrazovky.

[ ] Obrézek 6-16: Navadéni RealView

z Navadeci lista

é‘

Navigacni vodici linie

5 Linie horizontu
E-3
- =

. >
Stavové lista e 13, N e o Zélozka Moznosti navigace a navadani

Zalozka Moznosti navadéni RealView

YMAOZVYE0 Y130

Natoceni kol

INJAVLSYN

Navadéni na obrazovce
+ Vodici linie
<4 Oranzova - aktivni vodici linie
<«Cerna (vicero) - sousedni vodici linie

s
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+ Horizontalni &erna linie — pfizplsobitelna linie horizontu

Jak otevfit obrazovku RealView:

1. Stisknéte zalozku NAVADENI REALVIEW

Obréazek 6-17: Obrazovka RealView s béZnymi ikonami

Sd9
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Navadéni po piimé draze AB

Navadéni Po pfimé draze AB poskytuje navadéni po pfimce na zakladé referencnich

bodl A a B. Pdvodni body A a B se pouZivaji k vypoctu vSech paralelnich vodicich linii.

POZNAMKA: Odstup od pfilehlych vodicich linif se vypodita na zékladé $itky navigace,
které je zakodovana v nastaveni jednotky v moZnostech Zafizeni.

)

Navadéni po zakfivené draze AB

Navadéni po zakfivené draze AB poskytuje navadéni po zakfivenych trasach

odvozenych od poCatecni referenéni linie AB. Na z&kladé této pocatecni zakladni linie

se vypocitavaji vSechny ostatni vodici linie.

POZNAMKA: U navédéni po zakfivené trase doporucujeme nepfekrocit odchylku 30°
od vodici linie AB.
Odstup od prilehlych vodicich linii se vypoCité na zakladé Sitky
navigace, ktera je zakddovana v nastaveni jednotky v moznostech
Zafizeni.

TIP: Pfi praci na ohrani¢ené ploSe bude pro pfedlohu navigace mimo uréené
body AB pouZito navadéni po pfimych liniich.

oe

Navadeéni po soustrednych kruhovych drahach
Navadéni po soustfednych kruhovych drahach poskytuje navadéni po kruhovych
drahach se spoleénym stfedem a posunem smérem do stfedu nebo od stfedu na
zakladé pocatecni referenéni linie AB. Na zakladé této po&atecni zakladni linie se
vypocitavaji vSechny ostatni vodici linie.
Pouziva se pro aplikaci produkt(i na kruhovém poli pfi navadéni po kruhovych
drahach, které odpovidaji poloméru centralniho systému zavlazovani.
POZNAMKA: Odstup od piilehlych vodicich linii se vypodité na zakladé Sitky
navigace, ktera je zakddovand v nastaveni jednotky v moZnostech
Zafizeni.

2g

Navadéni pti poslednim prijezdu

Navadéni pfi poslednim prljezdu poskytuje skuteénou navigaci pro posledni prijezd.
Konzole automaticky detekuje nejblizi oSetfenou plochu a na zakladé toho definuje
rovnobé&znou vodici linii.

POZNAMKA: Pokud je definovano ohraniceni, ale nedoSlo k Zadnému oSetfeni
béhem procesu uréeni ohraniceni, navadéni nebude aktivovano.

=) |

Navadeéni dalsi radek

Navigace dalSi Fadek oznacuje, kde je umistén dalSi fadek a poskytuje navadéni na
konci fadk k dalSimu sousednimu fadku. Kdyz obsluha oznaéi konec Fadku a zacne
otacet na dal$i fadek, dostava k dispozici navadéni po pfimé draze AB v dal$im Fadku.
Jakmile je vozidlo v linii s dal$i Fadek, navadéni se vypne.

POZNAMKA: Odstup od dalsi fadek se vypodita na zakladé $itky navigace, které je
zakodované v nastaveni jednotky v moZnostech Zafizeni.

Navigace dal$i fadek nepodporuje pfeskakovani fadka.

Bez navadéni
Rezim Bez navadéni vypina navadéni.

POZNAMKA: Rezim Bez navadéni nezpiisobi vymazéni vodicich linii a bodii z konzole. Cheete-li z konzole smazat nastavena/ulozené

data, podivejte se do sekce Sprava dat v ¢asti Nastaveni jednotky.

98-05273-CS R4 n
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VODICI LINIE

Pohled vpred po zakfivené trase o oznacuje, jakym smérem se vozidlo
vyda po zatogeni do libovolného sméru.

Vodici linie AB, vodici linie azimutu, vodici linie dal$iho prichodu a vodici
linie dalSi fadek jsou dostupné v zavislosti na aktualinim rezimu navadéni.
Pro kaZdou ulohu Ize v konzoli ulozit aZ 25 nastavenych vodicich

linii. Pfi pfepinani mezi jednotlivymi rezimy navadéni se budou ménit
aktualné dostupné vodici linie.

V kazdém rezimu navadéni Ize vytvorit vice vodicich linii. Pokud

bude v jednom rezimu navadéni uloZena vice nez jedna vodici linie,
zpfistupni se funkce pro dalSi vodici linie. Stisknutim volby pro dal$i
vodici line @)) @9 @ se vozidio nasméruje na dalsi vodict inii
uloZenou v konzoli.

UzZivatel m0ze duplikovat a upravovat dlohy pro opétovné pouZiti
ohraniceni a vodicich linii pro rGizné aplikace na stejném poli, a to za
pouziti programu Fieldware Link ¢i volby Data->Data tlohy->Spravovat.

Vodici linie Pohled vpred po zakrivené
trase
Vodici linie Pohled vpfed po zakfivené trase oznaCuje pomoci
L,ukazatele®, pouzivaného jako navigace, kam je fizené vozidlo
pravé navadéno. Volba Pohled vpred po zakfivené trase je dostupna
ve vSech rezimech navadéni.

Vodici linii Pohled vpfed po zakfivené trase aktivujete takto:
1. Stisknate zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN [ pro
zobrazeni navigaénich moZnosti.

2. Zvolte ikonu POHLED VPRED PO ZAKRIVENE TRASE €.
Ukazatel bude viditelny na obrazovce navigace.

Obrazek 6-18: Pohled vpred po zakfivené trase

VyznacenibodiiA aB

Q @ Viytvofeni vodici linie AB:

1.
2.

2R

Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu A L 2

Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI E pro
zobrazeni navigaénich moznosti.

Zatimco je vozidlo v pohybu, stisknéte ikonu ZNACKAA @.
Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu B L 3
Stisknéte ikonu ZNACKA B @ pro vytvofeni drahy AB.

Vlozit nazev vodici linie?

Stisknéte:

» Ano - pro zadani nazvu a ulozeni vodici linie do konzole

» Ne — pro automatické vygenerovani ndzvu a uloZeni vodici linie
do konzole

Konzole zane nyni poskytovat navigaéni informace.

POZNAMKA: Ikonu ZNACKY B &) nelze vybrat (je Seda), dokud

neurazite minimalni vzdalenost (3,0 metru pfi rovném
Ci zakfiveném navadéni, 50,0 metrd pfi navadéni po
soustfednych kruhovych drahéch).

POZNAMKA: Neni nutné objet cely obvod kolem stfedu pro iniciovéni

navadéni po soustfednych kruhovych drahéch.

Pouzijte ikonu ZRUSIT ZNACKU @ pro zrugeni pokynu Znagky Aa
navrat na pfedchozi vodici linii (je-li definovana).

Chcete-li odstranit vodici linii Pohled vpred po zakfivené trase,

postupuijte takto:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni navigaénich moZnosti.

2. Zvolte ikonu POHLED VPRED PO ZAKRIVENE TRASE €.

Obréazek 6-19: Bod Znacka A
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Obrézek 6-20: Bod Znadka B Funkce posun A+
Funkce posun A+ umoziiuje posun aktualni vodici ¢ary do mista aktualni
polohy vozidla.

Jak upravit vodici linie:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni navigaénich moznosti.

2. Stisknéte ikonu POSUNOUT A+ &.
Obréazek 6-23: Posunout A+
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Funkce pro dalsi vodici linie

Pokud bude uloZena vice nez jedna vodici linie, zpfistupni se funkce pro
dalsi vodici linie. Stisknutim volby pro dal$i vodici line se
vozidlo nasméruje na dal$i vodici linii ulozenou v konzoli.

Chcete-li zvolit jinou dostupnou vodici linii, postupuijte takto:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI E pro
zobrazeni navigaénich moznosti.

2. Stisknéte ikonu DALSI vopici LINE @) @ @ .

Opakovanym tiskem ikony DALSI vODICI LINIE @D & @ se mizete

pfepinat mezi vdemi vodicimi liniemi.

Obrazek 6-24: Dalsi vodici linie

ikonu Rezim navadéni.

Obrézek 6-25: Zobrazeni, ktera vodici linie je aktivni

Vodici linie pro posledni prijezd

- Navadéni pfi poslednim prijezdu poskytuje skuteénou navigaci pro
posledni prijezd. Konzole automaticky detekuje nejblizSi oSetfenou

plochu a na zakladé toho definuje rovnobéznou vodici linii.

Vodici linie pro posledni prijezd aktivujete takto:

1. Najedte do pozadované polohy pro prvni prijezd.

2. Najedte vedle oSetfené plochy.

3. Konzole zagne nyni poskytovat navigaéni informace.

POZNAMKA: Pokud je definovéno ohraniceni, ale nedo$lo k Zédnému
oSetfeni béhem procesu urceni ohraniceni, navadéni
nebude aktivovano.

Obréazek 6-26: Provadéni prvniho prijezdu
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vrwvas

Vodici linie dalsi radek
Navigace dal$i fadek oznacuje na zakladé naprogramovaného
zabéru navigace, kde je umistén dalSi fadek a poskytuje navadéni
na uzivatelem uréeném konci fadku k dalSimu sousednimu fadku. Kdyz
obsluha oznaci konec fadku, vytvofi se v aktualnim fadku pfimé linie AB a
zadne byt k dispozici navadéni na linii s dalSi fadek. Jakmile je vozidlo
v linii s dal3i Fadek, navadéni se vypne.
POZNAMKA: Odsazeni k linii s dal$i fadek se vypodita na zakladé
Sitky navigace, ktera se nastavuje v ¢asti Nastaveni
jednotky sekce Nastaveni zafizeni.

Vodici linie dal$i radek aktivujete takto:
1. Stisknate zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN [ pro
zobrazeni navigaénich moznosti.

2. Nakonci fadku (kdyz jedete v rovné linii) stisknéte ikonu
ZNACKAB ).
<«Konec fadku bude oznacen zelenou teckou @
Otocte se k dalSimu Fadku.
Na zakladé sméru otoCeni probéhne navadéni k dalSimu sousednimu
fadku.
<« Jakmile se vozidlo dostane na pfisludny fadek, vodici linie

bude odstranéna
5. Na konci dalSiho radku postup opakuijte.
POZNAMKA: Navigace dalsi fadek nepodporuje preskakovani
fadka.

Obréazek 6-28: Oznadeni konce radku

Stupné azimutu
Azimut je definovan jako horizontalni Ghel méfeny po sméru
hodinovych rucicek od severniho sméru. Kdyz pouzivate azimut,
nachazi se jeho po¢atecni bod ve stfedu imaginariho kruhu. Tento kruh
je rozdélen do 360°. Sever = 0, vychod = 90, jih = 180, zapad = 270.

Muzete zadat stupné azimutu a urcit tak pfesné umisténi vozidla. Kdyz
zvolite rezim navigace, mlzete zadat stupné azimutu.

ViytvoFeni vodici linie pro stupné azimutu:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni navigacnich moznosti.

Stisknéte ikonu AZIMUT @ pro zadani stupfid azimutu.
Pouzijte vstupni obrazovku pro stanoveni stupfidi azimutu.
Stisknéte:
» Piijmout @ pro uloZeni nastaveni
» Zrusit @ pro opusténi klavesnice bez uloZeni
5. VloZit nazev vodici linie?
Stisknéte:
» Ano — pro zadani nazvu a ulozeni vodici linie
» Ne — chcete-li nechat nazev vygenerovat automaticky
Konzole za¢ne nyni poskytovat navigaéni informace.
Chcete-li vytvofit dalSi vodici linie azimutu, postupujte stejné jako u
pocatecni vodici linie azimutu.

Obrazek 6-29: Navadéni za pouZiti azimutu

98-05273-CS R4

z
D
<
E
z




S
s
o
s
<

MATRIK PRO5706s © MATRIK PROsaocs

%) OHRANICENI OSETROVANE PLOCHY

Ohraniceni oSetfované plochy uruje plochy, které budou oSetfovany
a které nikoli, a to za pouziti systému automatického vypinani sekci
/BoomPilot/. Ohraniceni Ize vytvofit ve vech rezimech navadéni.
Najednou Ize uloZit jedno vnéjSi ohraniCeni a az pét (5) vnitfnich
ohraniceni.

Uzivatel mdze duplikovat a upravovat Glohy pro opétovné pouziti
ohraniceni a vodicich linii pro rGizné oSetfeni na stejném poli, a to za
pouziti programu Fieldware Link ¢i volby Data->Data Ulohy->Spravovat.

Vnéjsi ohraniceni oSetfované plochy vytvofite takto:
1. Najedte na pozadované misto na obvodu pole / o3etfované plochy.

2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENT [ pro
zobrazeni navigaénich moznosti.

3. Zatimco je vozidlo v pohybu, stisknéte ikonu OHRANIGENI &3,
4. Objedte obvod pole/plochy.
5. Jak dokoncit ohranigeni:

» Dojedte na vzdalenost Sifky jednoho pokosu od vychoziho bodu.
Hranice se automaticky uzavie (bila vodici linie se zméni na
¢ernou).

» Stisknéte ikonu KONEC OHRANIGENI B . Pfima cara dokoni
ohrani¢eni mezi vasi aktualni pozici a vychozim bodem.

6. Stisknéte:
» UloZit — k ulozeni ohraniceni
» Smazat - ke smazani ohraniceni
POZNAMKA: Na vnéjsi nebo po&atedni hranici neni pro vybér k dispozici
ikona KONEC OHRANICENI (B (je zobrazena $eds),
dokud neni ujeta minimalni vzdalenost (pét Sifek pokosu).

Pokud mapujete ohrani¢eni s jednim Ci vice sloZzenymi a vypnutymi
postfikovacimi ramy, je tfeba tuto konfiguraci postfikovacich ramu
ponechat po celou dobu trvani prijezdu po ohranieni. Jakékoli zmény
v podtu zapnutych postfikovacich ramd a tim Sitky stroje po zahéajeni
procesu mapovani ohraniéeni bude mit za nasledek namapovani
ohranigeni na vnéjSim okraji vSech naprogramovanych postfikovacich
ram0 — nikoli nezbytné téch, které byly v dany okamzik pfi projizdéni
ohrani¢eni zapnuté.

Kdyz mapujete ohraniéeni s nékolika vypnutymi postfikovacimi ramy, je
tfeba pfepnout systém BoomPilot do ru¢niho rezimu a ZAPNOUT
hlavni vypina¢ a vypinace vech postfikovacich ramu, které budou
pouzity pfi prjezdu ohrani¢enim. Po dokonceni prljezdu ohrani¢enim
mUzete vypinace postfikovaciho ramu VYPNOUT a hlavni vypina¢
ziistava ZAPNUTY. Systém BoomPilot méZete vratit do automatického
rezimu A a budete tak potom moci pouZivat automatické fizeni sekci
postfikovaciho ramu.

Pozndmka:  Pokud je ohrani¢eni mapovano s nékolika sloZzenymi
postfikovacimi rémy, jak bylo popsano vySe, muze byt
nezbytné pouzit ikonu POSUNOUT A+ () na sprévné

pozici na vodici linii pro dal$i pfejezdy na poli.

Obréazek 6-30: Probiha ohrani¢ovani

Obréazek 6-32: Dokonceni ohrani¢eni — pojezd k vychozimu bodu

g
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Obrazek 6-33: UloZeni ohraniceni

Obrazek 6-36: Dokonceni ohrani¢eni — pojezd k vychozimu bodu

Pouzijte ikonu ZRUSENI OHRANICEN (€3 pro zrugeni procesu
definovani nového ohraniceni pole a navrat k pfedchozimu ohraniceni
(je-li definovano).

Chceete-li vytvofit vnitni ohrani¢eni, postupuijte ve stejnych krocich jako u
pocatecniho ohraniceni.

Obrazek 6-34: Pridani vnitiniho ohraniceni

PFi vytvareni externiho ¢i po¢ate¢niho ohraniceni bude hraniéni linie
vné krajni sekce postfikovaciho ramu. Pfi vytvareni vnitfniho ¢i dal$iho
ohrani¢eni bude hrani¢ni linie uvnitf vnitfni sekce postfikovaciho ramu.

Pouzijte ikonu ZRUSENI OHRANICENI &% pro smazani viech hranic
pole pro aktualni ulohu.

Obrazek 6-35: Dokonceni ohrani¢eni — pojezd k vychozimu bodu

Jakmile je ohrani€eni stanoveno, zobrazi se v souvislosti s Vasi aktualni
polohou na stavové list& ikona UYNITR OHRANICENI (@) nebo ikona
VNE OHRANICENI (@),
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1+ NAVRAT DO BODU

Funkce Navrat do bodu poskytuje navadéni zpét do uréeného bodu ve
Viyhledu z vozidla a v Pohledu na pole. Ve Vyhledu z vozidla sméruje
vozidlo Sipka zpét k uréenému bodu. V Pohledu na pole se zobrazuje
pouze ur€eny bod.

Bod navratu je specificky pro kazdou dlohu a v aktudini dloze zlistane
aktivni, dokud jej nezruSite.

Vyznaéeni bodu navratu
Bod navratu vyznadite takto:
1. Najedte do poZadované polohy odpovidajici bodu navratu L ]

2. Stisknate zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN [
pro zobrazeni navigacnich moznosti.

3. Stisknate ikonu PRIDAT oD @,
Obrazek 6-37: Bod navratu byl stanoven — Vyhled z vozidla

Smazani bodu navratu

Chcete-li smazat uréeny bod navratu, postupujte takto:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni navigaénich moZnosti.

2. Stisknéte ikonu SMAZAT BOD @.

Ikona Smazat bod neni k dispozici, kdyZ je aktivni navadéni Navrat

do bodu.

Obréazek 6-38: Smazat bod

Navadéni k bodu navratu

Chcete-li zobrazit vzdalenost a navadéni do stanoveného bodu navratu,
postupuijte takto:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a

pro zobrazeni navigacnich moznosti.
2. Stisknate ikonu NAVADEN] NAVRAT DO BoDU @& .
Konzole zaéne na navadéci listé poskytovat udaj o vzdalenosti vozidla od
definovaného bodu.

Pomoci ikony ZRUSIT NAVADENI NAVRAT DO BODU @ skryjete
vzdalenost a navadéni k definovanému bodu.

Navadéni nelze vypocitat, pokud je na navadéci liSté zobrazen
znak 7"

Obréazek 6-39: Navadéni Navrat do bodu — Vyhled z vozidla
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BOOMPILOT

Jedina sekce

Pokud neni k dispozici modul SmartCable €i fidici modul sekci
(SDM), v8echny postfikovaci sekce se zapinaji a vypinaji
systémem BoomPilot. Bude zobrazena pouze jedna Sitka
sekce postiikovaciho sekce a stavova lista nebude obsahovat
Zadnou ikonu.

POZNAMKA:  Pokud je k dispozici modul SmartCable ¢ fidici modul
sekci (SDM), ziskate dalsi informace v pfislusnych sekcich
s informacemi k témto moduldm.

Pouze konzola

Zapinani a vypinani o3etfovani pomoci konzole:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN E
pro zobrazeni navigacnich moZnosti.

2. Stisknéte ikonu BOOMPILOT A\

POZNAMKA: Navigace GPS je nedostupna, pokud je ikona
BOOMPILOT $eda A

Na ploch&ch, které nemaji byt oSetfovany, postupujte takto:
«Stisknéte ikonu BOOMPILOT .

Op&tovnym stisknutim ikony BOOMPILOT A\ obnovite osetfovani.

Obrézek 6-40: VSechny postiikovaci sekce vypnuté/zapnuté — bez SDM

S volitelnym spinaéem provozu zapnuto/vypnuto
Systém BoomPilot Ize potlacit pomoci volitelného spinace
provozu zapnuto/vypnuto.

POZNAMKA: Pokud se spinac provozu zapnuto/vypnuto nachazi
v pozici ,zapnuto®, aktivuje se cela sekce a ikona
BOOMPILOT A\ nebude mit Zédny viiv.

Pouziti spinace provozu zapnuto/vypnuto
Zapinani a vypinani oSetfovani pomoci spinate provozu zapnuto/vypnuto:
1. Otocte spina€ provozu zapnuto/vypnuto do polohy ,zapnuto®.

Viypnuti o$etfovani pomoci spinace provozu zapnuto/vypnuto:
1. OtocCte spina provozu zapnuto/vypnuto do polohy ,vypnuto®.

PouZiti konzoly
Rizeni o3etfovani pomoci konzole:
1. Spina¢ provozu zapnuto/vypnuto by mél zistat v poloze ,vypnuto®.

2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI (81
pro zobrazeni navigacnich moznosti.

3. Stisknéte ikonu BOOMPILOT A

POZNAMKA: Navigace GPS je nedostupna, pokud je ikona
BOOMPILOT Sedd A

Na plochach, které nemaji byt oSetfovany, postupujte takto:
1. Stisknéte ikonu BOOMPILOT A\.

Opétovnym stisknutim ikony BOOMPILOT A obnovite oSetfovani.
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Modul SmartCable nebo ridici modul sekci
Pokud je k dispozici modul SmartCable nebo fidici modul sekci

(SDM) nastavuje se pomoci systému BoomPilot automatické fizeni

sekci na hodnoty vypnuto/ruéné A automaticky nebo vie

zapnuto .

POZNAMKA: Pokud neméte k dispozici modul SmartCable ¢ fidici
modul sekci (SDM), najdete pfiklad v ¢asti Jedina sekce.

Navigace GPS je nedostupna, pokud je IKONA
BOOMPILOT $eda A Ikona BoomPailot na
stavové listé bude ve stavu vypnuto/rucné A

Obréazek 6-41: Automaticky pro vSechny sekce v reZimu

Pouze konzola

Jak pfepnout systém BoomPilot na automatiku A:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN E
pro zobrazeni navigacnich moznosti.

2. Stisknate ikonu BOOMPILOT A.
<4Automaticky — ikona na stavové listé zezelena ‘
Na plochach, které nemaji byt oSetfovany, postupuite takto:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN
pro zobrazeni navigacnich moznosti.

2. Stisknéte ikonu BOOMPILOT .
<«Vypnuto/ruéné — ikona na stavove li§té z&ervend A
Opétovnym stisknutim ikony BOOMPILOT A obnovite oSetfovani.

Chcete-li vSechny sekce zapnout /\ postupuijte takto:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI
pro zobrazeni navigacnich moznosti.

2. Stisknéte a podrte ikonu BOOMPILOT A\
<(\V/3e zapnuto - ikona na stavové listé zeZloutne A

Konfigurace spinace systému Matrix Pro GS Boompilot

Systém BoomPilot Ridici jednotka rozsahu

(automatického
vypinani sekci)

Spinace

Hlavni postrikovacich rami

Automaticky rezim Zapnuto Viypnuto

Ridici jednotka rozsahu nebo prepinaé

Jak prepinat systém BoomPilot mezi rezimy vypnuto/ru¢né A a

automaticky 4\, kdyz systém obsahuje fidici jednotku rozsahu nebo

pfepinac:

1. Otocte hlavni vypina¢ fidici jednotky rozsahu do polohy ,Zapnuto“.
Spinace jednotlivych sekci postfikovaciho ramu musi zdstat v poloze
,Vypnuto®.

2. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI a pro
zobrazeni navigaénich moznosti.

3. Stisknéte ikonu BOOMPILOT A

<qAutomaticky — ikona na stavové listé zezelena A

Na plochach, které nemaji byt oSetfovany, postupujte takto:
1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADENI
pro zobrazeni navigacnich moznosti.
2. Stisknéte ikonu BOOMPILOT A\.
<€\lypnuto/ru¢né — ikona na stavové listé zervena A
Opétovnym stisknutim ikony BOOMPILOT A obnovite oSetfovani.
NEBO
1. Rucné vypnéte hlavni vypina¢ fidici jednotky rozsahu a odpojte tak
postfikovaci ramy.
<€\lypnuto/ru€né — ikona na stavové listé z&ervena A

Otocenim hlavniho vypinace do polohy ,Zapnuto® pokracujete v aplikaci
postfiku.

Chcete-li vechny sekce zapnout A postupuijte takto:

1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN|
pro zobrazeni navigacnich moznosti.

2. Stisknéte a podrite ikonu BOOMPILOT A\.

<«(\V/3e zapnuto - ikona na stavové listé zeZloutne /.\

Ridici jednotka rozsahu s internim fidicim modulem sekci
Kdyz pouzivate fidici jednotku rozsahu s internim Fidicim modulem sekci,
musi byt hlavni vypinaC a vypinace sekci postfikovaciho ramu v poloze
,Zapnuto*.

Spina¢ provozu zapnuto/vypnuto
KdyzZ je nainstalovan spina¢ provozu zapnuto/vypnuto, mél by zlistavat pfi
zméné jakychkoli nastaveni v poloze ,vypnuto®.

RJR s internim SDM

lkona
postriku

Spinace

Hlavni postrikovacich ramti | Spinac provozu

Zapnuto Zapnuto Viypnuto

Ruéni rezim Zapnuto Zapnuto

Zapnuto Zapnuto Viypnuto
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W & 4 % PRIBLIZENI/ODDALENI

Pfi navadéni pohledem na pole umozniuje rezim sledovani ruéni umisténi
obrazovky podle potfeby. Mimostfedna pozice na obrazovce bude
ponechana, dokud nestisknete ikonu Globalni.

Vyhled z vozidla
Pfiblizeni/oddaleni a perspektiva se pouZivaji k pfizplsobeni vyhledu
z vozidla nebo perspektivy k horizontu z rozsahu od vyhledu z vozidla po

ptaci perspektivu. Pro nastaveni Rezimu sledovani a sledovani na celé obrazovce:
. Prblizeni B A pfizplsobi zobrazeni na Vyhled z vozidla se 1. Stisknéte zalozku MOZNOSTI OBRAZOVKY E
zobrazenim kompasu na horizontu 2. Stisknéte
+ Oddaleni e\ v pizpUsobi pohled na ptaéi perspektivu » A PRETAHNETE OBRAZOVKU do pfislu$ného sméru a posufite

tak zobrazeni na obrazovce.

» SIPKY g s } v piislugném sméru a posufite tak
zobrazeni na obrazovce (dol(, vlevo, vpravo, nahoru).

» ikonu GLOBALNI POHLED @ pro umisténi vozidla do stfedu
obrazovky a rozsifeni zobrazeni na obrazovce na nejSirsi
moznou plochu.

POZNAMKA:  Stisknéte a podrzte $iPKY - € 8 W pro rychis
pfizpsobeni hodnot.

Obrézek 6-42: Od priblizeni k oddaleni

Jak zavfit moznosti rezimu sledovani:
1. Stisknate zalozku ZAVRIT MOZNOSTI [

Obrézek 6-43: ReZim sledovani

z
D
<
E
z

Pohled na Pole

Pfiblizeni/oddaleni se pouziva k pfizplisobeni zobrazeného vyfezu mapy.
+ Priblizeni @\ A zmensi zobrazeny vyfez mapy.

+ Oddaleni e\ V vetsi zobrazeny vyfez mapy.
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VOLBY SPECIFICKE PRO NAVADENI REALVIEW

SIdOd

Navadéni RealView umozriuje zobrazit Zivy vstup videa namisto Obréazek 6-45: Volba jedné kamery
poCitatem generovaného obrazu. e | 1 TR —

Pokud je nainstalovany modul volby videa (VSM), Ize zvolit
zedvou (2) nastaveni videa:
» Pohled jedné kamery @ — |ze zvolit vstupni signal
jedné (1) az osmi (8) kamer a ménit tento vstupni signal videa.

aonn

» Déleny obraz kamery ng - umoznuje zvolit jednu (1)
ze dvou (2) konfiguraci CtyF (4) vstupnich signall od kamer
(A/BIC/D nebo E/FIG/H) a rozdélit zobrazeni na Ctyfi
samostatna pole videa.

490 INAVTH

K dispozici je také:
» Pofizeni snimku z kamery RealView (@j) - ulozi snimek aktuaini
obrazovky na jednotku USB

Moznosti navadéni RealView zahrnuji také navadéni prostiednictvim
videa, indikétor uhlu fizeni a pofizeni snimku z kamery.
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Obréazek 6-44: MoZnosti navadéni RealView
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Moznosti nastaveni RealView
« ¢+ Moznosti nastaveni RealView zpfistupriuji dalSi nastroje navadéni,
véetné navadéni prostrednictvim videa a indikatoru Uhlu fizeni.

Moznosti RealView najdete takto:
1. Stisknte zalozku MOZNOSTI REALVIEW u a nechte si tak
zobrazit moznosti RealView.

Stisknéte ikonu MOZNOSTI NAVADENI REALVIEW ‘36.
Zvolte jednu z téchto moznosti:

» Navadéni pomoci videa @V — umisti pfes obraz videokamery
trojrozmémné vodici linie pro snaz8i navigaci

P Indikator Uhlu fizeni — - ukazuje smér, do kterého je nutné
otoCit volantem
» Upraveni horizontalni linie 4\ W — pfizplisobi linii horizontu
obrazovky nahoru ¢i dold
Obréazek 6-47: Moznosti nastaveni RealView

AAERBAREARE S EE NN
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KAPITOLA 7 - GPS

Volba GPS se pouziva k nastaveni typu GPS, portu GPS a PRN, stejné jako k zobrazeni informaci o stavu GPS.

Sd9

GPS

POZNAMKA: Tato nastaveni jsou nezbytna pro fungovani asistovaného/  Obrézek 7-1: GPS
automatického fizeni a senzoru naklonu, stejné jako pro
f&dnou funkci zafizeni.

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE (@5,

2. stisknste volbu [

3. Zvolte jednu z téchto moznosti:

» Typ GPS - nastavi pfijimani zdrojovych pfenost GPS

» Port GPS - nastavi komunikaéni port (D)GPS

» Informace o stavu GPS - zobrazi informace tykajici se GGANTG
(datovy tok), pocet satelitli, HDOP, PRN, kvalitu GGA, pfijimac¢
GPS, verzi pfijimace a pasmo UTM

» Programovani pfijimace — umoziiuje pfimé programovani pfijimace
GPS z pfikazového fadku

» PRN - uréuje SBAS PRN poskytujici rozdilova korekéni data GNSS

» Stfidat PRN - kdyz PRN neni automatické, druhé alternativni SBAS
PRN poskytne druhou sadu rozdilovych korekénich dat GNSS

4. Stisknéte Sipku ZPET nebo postranni zélozku
KONFIGURACE pro navrat na hlavni obrazovku Konfigurace.
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Typ GPS
Typ GPS mUze byt upraven tak, aby piijimal zdrojové pfenosy GPS (jen
neupraveny signal), zdrojové pfenosy DGPS (jen odliSné upraveny signal)
nebo oba typy signalu.
1. Stisknéte ipku DOLU 4" a zobrazi se seznam moznosti.
2. \Vyberte:

» Pouze GPS - neupravovany signal

» Pouze DGPS - rozdilové upravovany signal

» GPS/DGPS - jeden z typ( signalu

» GPS+GLONASS - neupravovany signal ze systém0 GPS a
GLONASS

Obrézek 7-2: Typ GPS

POZNAMKA: Kdyz vyberete moznost ,GPS+GLONASS* nebude
k dispozici PRN a nezobrazi se ani na obrazovce.

Port GPS
Port GPS Ize nastavit jako ,Vnitfni“ pro Ucely pouZiti interniho (D)GPS

(pokud je nainstalovano) a tim vysilani signalu, nebo jako ,Vnéjsi* pro
pfijimani externich dat (D)GPS.

1. Stisknéte Sipku DOLU *“ a zobrazi se seznam moznosti.

2. \Vyberte:
» Vnitfni — pouZije se interni (D)GPS (pokud je nainstalovano)
a vysila signal

» VngjSi — bude pfijimat externi data (D)GPS data
POZNAMKA: Pouzivani signalt GPS jako Omnistar HP/XP nebo RTK
vyZaduje nastaveni portu GPS na hodnotu Vnéjsi.

Obrézek 7-3: Port GPS

Minimalni poZadavky na konfiguraci externiho pfijimace
Pfed pfipojenim jednotky Matrix a zahajenim prace s externim pfijimacem
GPS musi byt spinény tyto minimaini pozadavky na konfiguraci.

Nastaveni sériového portu

Prenosova rychlost: 19200
Pocet datovych bitli: 8
Parita: Z4dna
Koncové bity: 1

Pozadované pripojeni sériového portu

Sériovy kabel s 9polovym konektorem RS-232
POZNAMKA: V zavislosti na vystupu pfijimace miiZe byt nutné
pouzivat redukci Null Modem.

GGA 5Hz
Volitelné OTG 5 Hz, 2 Hz, Vypnuto
ZDA 0,2 Hz

Informace o stavu GPS

Volba Informace o stavu GPS zobrazi snimek aktualnich informaci o
stavu GPS.

(TN OESYENT Zobrazit stav |

Zobrazi se tato data:
<4Hodnoty GGA/VTG - pocet pozic GPS za sekundu.

<Pocet satelittl — pocet viditelnych satelitd GPS (DGPS vyzaduje
minimalné 4)

N

<«4HDOP - mira sily geometrie satelitd v horizontalni roviné. Hodnota
HDOP by méla byt idealné nizsi nez 2.
<«PRN - identifikator aktualniho satelitu DGPS

<4 GGA kvalita - aktualni indikator kvality signalu GPS (viz tabulka
GGA)

<«P¥ijimac - aktuélni indikator pfijimace
<«\Verze piijimace - verse softwaru nainstalovaného na pfijimaci
<«4Pasmo UTM - pasmo aktuélni polohy

3. Chcete-li se vratit k nastaveni GPS, stisknéte tlaitko m

POZNAMKA:  Pokud neni modul GPS dostupny, vechny hodnoty budou
,Neplatné”.

98-05273-CS R4 ﬂ
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Obrazek 7-4: Informace o stavu GPS

Informace o stavu GPS na obrazovkach navadéni
Stav GPS zobrazuje informace o datovém toku, poctu detekovanych
satelitd, kvalité satelitniho signalu a identifikacni (ID) kéd.

1. Stisknéte ikonu STAV GPS " M " M

o

PoZadavky GGA

Kvalita GGA poZzadovana pro praci s riznymi typy signélu se maze lisit.

Pozadavky jsou uvedeny v tabulce nize.

Sluzba | Indikétor | Presnost
Pouze GPS 1 <3m
WAAS/EGNOS/majacek 2 <im
RTK 4 4cm
Omnistar HP/XP 5 10cm
Prokluz / vymazani trasy 9 <1m

Programovani pfijimace

Programovani pfijimace — umoziiuje pfimé programovani pfijimace
GPS z pfikazového Fadku. Tuto funkci mohou pouzivat pouze technici
uzivatelské podpory TeeJet. Pouziti na vlastni nebezpedil

1. Stisknéte tlaitko FE1.

2. Programovani podle potfeby upravte.

Obrazek 7-5: Programovani piijimace

PRN
Volba PRN uréuje SBAS PRN poskytujici rozdilova korekéni data GNSS.
1. Stisknéte &ipku DOLU “ a zobrazi se seznam moznosti.
2. \Vyberte:
» Automaticky — automaticka volba PRN
» Cislo - &islo pridruzené k lokalité vasi ¢innosti ziskate od mistniho
dodavatele
Obrézek 7-6: PRN

=
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Alternativni PRN
Kdyz PRN neni automatické, druhé alternativni SBAS PRN poskytne
druhou sadu rozdilovych korekénich dat GNSS.
1. Stisknéte ipku DOLU J" a zobrazi se seznam moznosti.
2. \Vyberte:
» Nulova — zadné Eislo alternativniho PRN
» Cislo - &islo pridruzené k lokalité vasi cinnosti ziskate od mistniho
dodavatele
Obrazek 7-7: Alternativni PRN

Volba PRN se nezobrazuje
KdyzZ je volba Typ GPS nastavena na hodnotu ,GPS+GLONASS", nejsou
moznosti PRN k dispozici a ani se nezobrazuji na obrazovce.

Obrazek 7-8: PRN
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KAPITOLA 8 - NASTAVENI ZARIZENI

Nastaveni zafizeni se pouziva k provedeni riiznych nastaveni souvisejicich s rezimy rovné, rozmetadlo & stfidavé uspofadany.

Nastaveni se budou liSit v zavislosti na pfitomnosti modulu SmartCable &i fidiciho modulu sekci (SDM).

N
>
==
N
m
=

Typ zarizeni
Typ zafizeni voli typ pfediohy aplikace, ktery nejlépe reprezentuje vas systém.
e \/ rezimu Rovné - sekce postfikovaciho ramu nemaji délku a jsou uspofadany v pfimce s pevnou vzdalenosti od antény

e VreZimu Rozmetadlo - je vytvofena virtualni linie v roviné s metacimi disky, od které mohou byt aplikaéni sekce riizné vzdalené, pficemz tyto
sekce mohou byt rizné dlouhé

e V rezimu Stfidavé uspofadano - je vytvorena virtudlni linie v roviné se Sekci 1, u které nemaji aplikacni sekce zadnou délku a tyto sekce mohou
byt rlizné vzdalené od antény

Obréazek 8-1: Typ zafizeni — Rovné Obréazek 8-3: Typ zafizeni — Stidavé usporadano

Obréazek 8-2: Typ zafizeni — Rozmetadlo

Cisla sekci
Sekce jsou oCislovany zleva doprava pfi pohledu ve sméru pohybu stroje.

ﬂ www.teejet.com
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ZAKLADNI POUZIVANI OBRAZOVKY

Moznosti nedostupné v piipadé probihajici ulohy
Kdyz je aktivni néjaka uloha, nékteré moznosti nastaveni jsou
nedostupné. Chcete-li se dozvédét, které moznosti nejsou dostupné,
podivejte se do pfehledu struktury nabidky rezimu nastaveni.

Obrézek 8-4: Priklady nedostupnych moZnosti

B e &« § e

i e«

Vybér z rozeviraci nabidky

Stisknéte Sipku DOLU a zobrazi se volby. Pomoci Sipek
NAHORU/DOLU nebo pfipadné pomoci posuvniku

se mlZete posouvat v rozsahlej$im seznamu. Vyberte pozadovanou
volbu. Cheete-li seznam zavfit bez vybéru volby, dotknéte se obrazovky
kdekoli mimo rozeviraci nabidku.

Obrézek 8-5: Priklad rozeviraci nabidky

Posuvné obrazovky

Nékteré obrazovky obsahuiji vice informaci ¢i moznosti, které jsou
viditelné mimo rozsah aktualni obrazovky. Dal$i moZnosti ¢i informace,
které nejsou aktualné na obrazovce vidét, zpfistupnite pomoci Sipek
NAHORU/DOLU nebo posuvniku.

Obréazek 8-6: Priklad posuvné obrazovky

zadejte hodnotu.

Choete-li nastaveni ulozit, stisknate ikonu PRIMOUT (2, nebo
stisknéte ikonu ZRUSIT (€3, &imz Klavesnici opustite bez ulozeni
zmén.

Obrézek 8-7: Priklad klavesnice
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NASTAVENI JEDINE SEKCE

Nastaveni jediné sekce se pouziva, kdyz systém neobsahuje modul Obrazek 8-8: Zafizeni — jedina sekce
SmartCable ¢i fidici modul sekci (SDM). Cely postiikovaci ram ¢i metaci
plocha se povazuje za jedinou sekci.

POZNAMKA: Pokud mate k dispozici modul SmartCable ¢i Fidici modul
sekci (SDM), najdete postup nastaveni v ¢asti ,Nastaveni
modulu SmartCable i fidiciho modulu sekci”.

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE @9,

2. stisknste 20l

3. Zvolte jednu z téchto moznosti:

P Typ stroje — pouziva se k vybéru typu stroje, ktery nejvice
odpovida vasemu stroji.

» VVySka GPS antény — pouziva se k méfeni vySky antény od zemé.
Rozsah je 0,0 az 10,0 metrd.

» Typ zafizeni — pouziva se k vybéru rozvrzeni sekci pro ucely
umisténi aplikovaného produktu.

» Vzdalenost odsazeni zafizeni @ - pouziva se k zadani
vzdalenosti od stfedové linie stroje ke stfedu zafizeni. Rozsah je 0
az 10,0 metrd.

POZNAMKA: Podrobné pokyny k nastaveni viz kapitola
Odsazeni zafizeni tohoto ndvodu.

» Smér odsazeni zafizeni @ — smér od stfedoveé linie stroje do
stfedu zafizeni pfi pohledu ve sméru pohybu stroje vpfed

» Sitka navigace — pouziva se k zadani vzdalenosti mezi vodicimi
liniemi. Rozsah je 1,0 az 75,0 metrd.

» Cinny zabér [Typ zafizeni Rovny] - pouziva se k zadani celkové
Sitky zafizeni.

» Pracovni zabér [Typ zafizeni Rozmetadlo] — pouziva se k zadani
celkové Sitky zafizeni.

» Signal vjezd/vyjezd - pouziva se k nastaveni upozornéni, které
signalizuje opusténi odetfované plochy & viezd na ni. Obrazek 8-9: Vzdalenost odsazeni a smér zafizeni

» PouZita vystraha - ¢as vjezdu — kdyz je zapnuto nastaveni
signal pfi vyjezdu, pouziva se tato volba k nastaveni doby pfed
opusténim oSetiované plochy, kdy zazni alarm. Rozsah nastaveni
je 0 az 10 sekund.

» Pouzita vystraha - ¢as vyjezdu — kdyz je zapnuto nastaveni Signal
pfi vjezdu, pouziva se tato volba k nastaveni doby pred viezdem (E y -+
na oSetfovanou plochu, kdy zazni alarm. Rozsah nastaveni je 0 az

10 sekund. 0

4. Stisknéte ipku DALSI STRANKA [EH a nastavte zvolené volby pro (F_ L
specificky typ zafizeni.

ﬂ www.teejet.com
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Typ zafizeni Rovné

1.
2.
3.

Na obrazovce Zafizeni vyberte typ zafizeni .

Stisknéte Sipku DALSI STRANKA B3

Zvolte jednu z téchto moznosti:

» Smér odsazeni postfikovaciho ramu — urCuje, zda se postfikovaci

ram nachazi pfed anténou nebo za anténou GPS pfi pohledu ve
sméru jizdy vozidla vpfed

» Anténa k postfikovacimu ramu 0- pouziva se k zadani
vzdalenosti od antény GPS k postfikovacimu rdmu. Rozsah je 0,0
az 50,0 metrd.

Stisknéte Sipku ZPET 4’ pro navrat na obrazovku Zafizeni,

nebo postranni zalozku KONFIGURACE pro navrat na hlavni

obrazovku Konfigurace.

Obrazek 8-10: MoZnosti nastaveni zafizeni v reZimu Rovné.

Typ zafizeni rozmetadlo TeeJet

1.
2.
3.

Na obrazovce Zafizeni vyberte typ zafizeni .

Stisknéte Sipku DALSI STRANKA B3

Zvolte jednu z téchto moznosti:

» Typ nastaveni — pouziva se k vybéru typu rozmetadla

» Vzdalenost antény k diskiim @ — pouziva se k zadani vzdalenosti
od antény GPS k metacim diskiim ¢i rozptylovacimu mechanismu.
Rozsah je 0,0 az 50,0 metrd.

» Odsazeni rozmetani @ - pouziva se k zadani odsazeni od disk(
¢i rozptylovaciho mechanismu k mistu, kde se produkt poprvé
dotkne zemé. Rozsah je 0,0 az 75,0 metr(.

» Délka rozmetani © — pouziva se k zadani délky oSetfovani pro
danou sekci. Rozsah je 0,0 aZ 75,0 metrd.

Stisknéte Sipku ZPET 4’ pro navrat na obrazovku Zafizeni,

nebo postranni zalozku KONFIGURACE pro navrat na hlavni

obrazovku Konfigurace.

Y

Obrazek 8-11: MoZnosti nastaveni zafizeni v reZimu rozmetadla TeeJet
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Typ zafizeni rozmetadlo OEM
1. Na obrazovce Zafizeni vyberte typ zafizeni .
2. Stisknéte ipku DALSI STRANKA EX.
3. Zvolte jednu z téchto moznosti:
» Typ nastaveni — pouziva se k vybéru typu rozmetadla m
» Vzdalenost antény k diskiim — pouziva se k zadani vzdalenosti
od antény GPS k metacim diskiim ¢i rozptylovacimu mechanismu.
Rozsah je 0,0 az 50,0 metrd.
» Vzdalenost k zapnuti — pouziva se k nastaveni vzdalenosti
k zapnuti pfi opousténi oSetfované plochy. PfisluSné hodnoty vdm
doda vyrobce rozmetadel.
» Vzdalenost k vypnuti — pouziva se k nastaveni vzdalenosti
k vypnuti pfi vjeti na oSetfovanou plochu. Pfislusné hodnoty vam
doda vyrobce rozmetadel.
4. Stisknéte Sipku ZPET 4, pro navrat na obrazovku Zafizeni,
nebo postranni zalozku KONFIGURACE pro navrat na hlavni
obrazovku Konfigurace.

Obréazek 8-12: MoZnosti nastaveni zafizeni v reZimu rozmetadla OEM
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Nastaveni modulu SmartCable ¢i fidiciho modulu sekci se pouziva, Obrazek 8-13: Zafizeni — Modul SmartCable nebo fidici modul sekci
kdyz systém obsahuje modul SmartCable ¢i fidici modul sekci (SDM).
Postfikovaci ram ¢i metaci plochu Ize zadat jako az 15 sekci. Kazda
sekce mlize mit rGznou $ifku a v rezimu rozmetadla i rliznou délku.

S modulem SDM jsou k dispozici dal$i moznosti, napf. piekryti aplikace,
zpozdéni aplikace a stfidavé usporadany rezim.

POZNAMKA: Pokud nemate k dispozici modul SmartCable i fidici
modul sekci (SDM), najdete postup nastaveni v ¢asti
,Nastaveni jediné sekce".

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE (@9,

2. Stisknste P21l

3. Zvolte jednu z téchto moznosti:

» Typ stroje — pouziva se k vybéru typu stroje, ktery nejvice
odpovida vaSemu stroji.
» V/ySka GPS antény — pouziva se k méfeni vysky antény od zemé.
Rozsah je 0,0 az 10,0 metrd.
» Typ zafizeni — pouziva se k vybéru rozvrzeni sekci pro ucely
umisténi aplikovaného produktu.
» Symetricka zafizeni — nastavuje se, pokud jsou sekce parové a
proto sdileji stejné hodnoty Sifky, odsazeni a délky
» Vzdalenost odsazeni zafizeni @ - pouziva se k zadani
vzdalenosti od stfedové linie stroje ke stfedu zafizeni. Rozsah je
0az 10,0 metr.
POZNAMKA: Podrobné pokyny k nastaveni viz kapitola
Odsazeni zafizeni tohoto ndvodu.

» Smér odsazeni zafizeni @ — smér od stiedove linie stroje do
stfedu zafizeni pfi pohledu ve sméru pohybu stroje vpred

» Pocet sekci zafizeni — pouziva se k vybéru poctu sekci zafizeni

» Sitka navigace — pouziva se k zadani vzdalenosti mezi vodicimi
liniemi. Rozsah je 1,0 az 75,0 metru.

» Cinny zabér [Typ zafizeni Rovny nebo Stfidavé usporadany] -
pouziva se k zadani celkové Sitky vSech sekci zafizeni. Kazda
sekce mlize mit jiny zabér. Sekce jsou ofislovany zleva doprava
pfi pohledu ve sméru pohybu stroje. Rozsah je pro kazdou sekci
0,0 az 75,0 metrd. V8echny sekce musi mit celkem vice nez
1,0 metru.

=4
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» Pracovni zabér [Typ zafizeni Rozmetadlo] — pouziva se k zadani
celkové Sirky vSech sekci zafizeni. Kazda sekce mlze mit jiny
zabeér. Sekce jsou ocislovany zleva doprava pfi pohledu ve sméru
pohybu stroje. Rozsah je pro kazdou sekci 0,0 az 75,0 metrd.
Vechny sekce musi mit celkem vice nez 1,0 metru.

4. Stisknéte ipku DALSI STRANKA B a nastavte specifické moznosti
zafizeni.

Obrazek 8-14: Vzdalenost odsazeni a smér zafizeni
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Typ zafizeni Rovné Obrazek 8-15: Moznosti nastaveni zafizeni v rezimu Rovné.
1. Na obrazovce Zafizeni vyberte typ zafizeni .
2. Stisknéte ipku DALSI STRANKA EX.

3. Zvolte jednu z téchto moznosti:

» Smér odsazeni postfikovaciho ramu — uréuje, zda se postfikovaci
ram nachazi pfed anténou nebo za anténou GPS pfi pohledu
ve sméru jizdy vozidla vpfed

» Anténa k postfikovacimu ramu 0- pouzivéa se k zadani
vzdalenosti od antény GPS k postfikovacimu ramu. Rozsah
je 0,0 az 50,0 metrd.

P Prekryv — pouziva se k vybéru povolené velikosti pfekryvu, kdyZz
jsou sekce zapinany a vypinany pomoci automatického vypinani
sekei postfikovaciho ramu

» Doba zpozdéni zapnuti — pouziva se k nastaveni ¢asu, kdy se
kazda sekce zapne pfi viezdu na neoSetfenou plochu. Pokud
se oSetfovani zapina prili§ brzy, zkratte dobu zpozdéni zapnuti.
Pokud se rozmetani zapina pfili§ pozdé, zvyste dobu zpozdéni
zapnuti. Rozsah nastaveni je 0 az 10 sekund.

» Doba zpozdéni vypnuti — pouziva se k nastaveni ¢asu, kdy
se kazdéa sekce vypne pfi vjezdu na oSetfenou plochu. Pokud
se oSetfovani pfi vjezdu na o3etfenou plochu vypina pfili§ brzy,
zZkratte dobu zpoZdéni vypnuti. Pokud se o3etfovani vypina pfili§
pozdé, prodluzte dobu zpoZdéni vypnuti. Rozsah nastaveni je
0 az 10 sekund.

4. Stisknéte Sipku ZPET 4) pro navrat na obrazovku Zafizeni,
nebo postranni zalozku KONFIGURACE @ pro navrat na hlavni
obrazovku Konfigurace.

Obréazek 8-16: Prekryv
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Typ zafizeni rozmetadlo TeeJet Obrézek 8-17: Moznosti nastaveni zafizeni v rezimu rozmetadla TeeJet

1. Na obrazovce Zafizeni vyberte typ zafizeni .
2. Stisknéte Sipku DALSI STRANKA B4
3. Zvolte jednu z téchto moznosti:
» Typ nastaveni — pouziva se k vybéru typu rozmetadla

» Vzdalenost antény k diskiim @ — pouziva se k zadani vzdalenosti
od antény GPS k metacim disk(im ¢i rozptylovacimu mechanismu.
Rozsah je 0,0 az 50,0 metrd.

» Piekryv — pouziva se k vybéru povolené velikosti pfekryvu, kdyz
jsou sekce zapinany a vypinény pomoci automatického vypinani
sekci postfikovaciho ramu

» Doba zpozdéni zapnuti — pouZiva se k nastaveni ¢asu, kdy se
kazda sekce zapne pii viezdu na neoSetfenou plochu. Pokud
se oSetfovani zapina pfili§ brzy, zkratte dobu zpozdéni zapnuti.
Pokud se rozmetani zapina pfili§ pozdé, zvyste dobu zpozdéni
zapnuti. Rozsah nastaveni je 0 az 10 sekund.

» Doba zpozdéni vypnuti — pouziva se k nastaveni ¢asu, kdy se
kazda sekce vypne pfi vjezdu na oSetfenou plochu. Pokud se
oSetfovani pfi vjezdu na oSetfenou plochu vypina pfili§ brzy,
zkratte dobu zpozdéni vypnuti. Pokud se oSetfovani vypina pfilis
pozdé, prodluZte dobu zpoZdéni vypnuti. Rozsah nastaveni je
0 az 10 sekund.

» Odsazeni rozmetani @ - pouZiva se k zadani odsazeni od disk
¢i rozptylovaciho mechanismu k mistu, kde se produkt poprvé
dotkne zemé u Sekce 1. Rozsah je 0,0 az 75,0 metrd.

» Odsazeni sekci © - pouziva se k zadani odsazeni od ¢elni
strany Sekce 1 (linie odsazeni rozmetani) k Celni strané kazdé
ze sekci. Sekee 1 je vzdy 0,0 metr(i. Ostatni sekce mohou mit Sekce1:259m
jiné vzdalenosti. Sekce jsou ocislovany zleva doprava pfi pohledu
ve sméru pohybu stroje. Rozsah je 0,0 az 75,0 metr(.

» Délky sekce @ — pouziva se k zadani délky sekce osetiovani
pro kazdou sekci. Kazda sekce mdze mit jinou délku. Sekce jsou
ocislovany zleva doprava pfi pohledu ve sméru pohybu stroje.
Rozsah je 0,0 az 75,0 metr(.

4. Stisknéte Sipku ZPET 4’ pro navrat na obrazovku Zafizeni,
nebo postranni zalozku KONFIGURACE pro navrat na hlavni

obrazovku Konfigurace.
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Obrazek 8-18: Prekryv

4. Stisknéte Sipku ZPET 43 pro navrat na obrazovku Zafizeni,
nebo postranni zalozku KONFIGURACE pro navrat na hlavni
obrazovku Konfigurace.

Obréazek 8-19: MoZnosti nastaveni zafizeni v reZimu rozmetadla OEM

Sekece 2: 0,15 m

Typ zafizeni rozmetadlo OEM

1. Na obrazovce Zafizeni vyberte typ zafizeni .
2. Stisknéte ipku DALSI STRANKA EX.
3. Zvolte jednu z téchto moznosti:

» Typ nastaveni — pouZiva se k vybéru typu rozmetadla m

» Vzdalenost antény k diskiim — pouziva se k zadani vzdalenosti od
antény GPS k metacim diskim ¢&i rozptylovacimu mechanismu.

> Rozsah je 0,0 az 50,0 metrd.
E_ » Vzdalenost k zapnuti — pouziva se k nastaveni vzdalenosti
k zapnuti pfi opousténi osetfované plochy. Pfislugné hodnoty Typ zafizeni Stfidavé uspofadano
vam doda vyrobce rozmetadel. 1. Na obrazovce Zafizeni vyberte typ zafizeni .
» Vzdalenost k vypnuti — pouZiva se k nastaveni vzdalenosti 2. Stiskngte Sipku DALST STRANKA B2
k vypnuti pfi vjeti na o$etfovanou plochu. Prislusné hodnoty 3. Zvolte jednu z téchto moznosti:
vam doda vyrobce rozmetadel. » Smér odsazeni sekce 1 — pouZiva se k nataveni, zda je Sekce 1
» Odsazeni zapinani sekce — pouziva se k zadani odsazeni od ¢elni (nulovy bod odsazeni sekci) umisténa pred anténou GPS nebo za
strany Sekce 1 k Celni strané kazdé ze sekci. Sekce 1 je vzdy ni, kdyz se vozidlo pohybuje smérem dopfedu
0,0 metrd. Ostatni sekce mohou mit jiné vzdalenosti. Sekce jsou » Vzdalenost antény k sekci 1 @ — pouziva se k zadani vzdalenosti
ocislovany zleva doprava pfi pohledu ve sméru pohybu stroje. od antény GPS k sekci 1 (nulovy bod odsazeni sekci). Rozsah je
PfisluSné hodnoty vam dodé vyrobce rozmetadel. 0,0 az 50,0 metru.
» Odsazeni vypinani sekce — pouziva se k zadani odsazeni od » Prekryv — pouziva se k vybéru povolené velikosti pfekryvu, kdyz
Celni strany Sekce 1 k zadni strané kazdé ze sekci. Kazda sekce jsou sekce zapinany a vypinany pomoci automatického fizeni
mize mit jinou vzdalenost. Sekce jsou o€islovany zleva doprava sekci postiikovaciho ramu

pfi pohledu ve sméru pohybu stroje. PFislu$né hodnoty vam doda
vyrobce rozmetadel.

www.teejet.com
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» Doba zpozdéni zapnuti — pouZiva se k nastaveni ¢asu, kdy se Obréazek 8-20: MoZnosti nastaveni zafizeni v reZimu Stfidavé uspofadano
kazda sekce zapne pii viezdu na neoSetfenou plochu. Pokud
se oSetfovani zapina pfili§ brzy, zkratte dobu zpozdéni zapnuti.
Pokud se rozmetani zapina pfili§ pozdé, zvyste dobu zpozdéni
zapnuti. Rozsah nastaveni je 0 az 10 sekund.

» Doba zpozdéni vypnuti — pouziva se k nastaveni ¢asu, kdy
se kazda sekce vypne pfi viezdu na oSetfenou plochu. Pokud
se oSetfovani pfi viezdu na oSetfenou plochu vypina pfili§ brzy,
zkratte dobu zpozdéni vypnuti. Pokud se oSetfovani vypina
pfili§ pozdé, prodluzte dobu zpozdéni vypnuti. Rozsah nastaveni
je 0 az 10 sekund.

» Odsazeni sekce @ - nastavuje vzdalenost odsazeni od sekce
1 (linie vzdalenosti od antény k sekci 1) ke kazdé sekci. Kladna
hodnota odsazeni pfesune sekci za sekci 1. Zaporna hodnota
odsazeni presune sekci pfed sekci 1. Sekce 1 je vzdy 0 metrQ.
Ostatni sekce mohou mit jiné vzdalenosti. Sekce jsou o€islovany
zleva doprava pfi pohledu ve sméru pohybu stroje. Rozsah je
-75,0 az 75,0 metr(.

Stisknéte Sipku ZPET 45 pro navrat na obrazovku Zafizeni,

nebo postranni zalozku KONFIGURACE pro navrat na hlavni

obrazovku Konfigurace.

I] |

Sekca 2: -5,18 m
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Vzdalenost odsazeni zafizeni se pouziva k zadani vzdalenosti od stfedové Qbrazek 8-22: Vzdalenost odsazeni zafizeni
linie stroje ke stfedu zafizeni. KdyZ mapovani na obrazovce nezobrazuje
zadny prekryv ¢i mezeru, ale oSetfovani pole produkuje souvisly pfekryv i
mezeru pouze na jedné strané ve sméru pojezdu, je tfeba vypo€itat Upravu
vzdalenosti odsazeni zafizeni a zadat ji jako hodnotu vzdalenosti odsazeni
zafizeni.

Pokud pouzivate samohybny postfikova¢ ¢i rozmetadlo, pouZijte vypocet
Upravy odsazeni GPS k vypoéteni Upravy vzdalenosti odsazeni zafizeni.

Pokud pouzivate tazné nebo vle¢né zafizeni, pouzijte vypoCet Upravy
odsazeni zafizeni k vypoCteni Upravy vzdalenosti odsazeni zafizeni.

POZNAMKA: Pokud pfi pouzivéni asistovaného/automatického fizeni
zobrazuje mapovani na obrazovce pfekryvy a mezery,
muze byt nezbytné upravit nastaveni asistovaného/
automatického fizeni.

Vypocet Upravy odsazeni GPS

ViypocCet Upravy odsazeni GPS za pomoci stejné vodici linie:

1. Vytvoite pfimou linii AB.

2. Se zapnutym asistovanym/automatickym fizenim provedte préjezd @ alespori 30 metri a na lidtu pro kresleni nebo vedle stroje umistéte
praporky.

3. Otocte se a zapnéte asistované/automatické Fizeni pfi prijezdu A na stejné vodici linii AB. Umistéte praporky na liStu pro kresleni nebo vedle
stroje, nebo na vodici linii AB zastavte vedle prapork(i umisténych pfi prijezdu (1]

4. Zméite rozdil © mezi praporky prijezdi @ a @.

5. Naméfenou vzdalenost © vydéite dvéma. Tento rozdil bude pozadovana tprava odsazeni.

6. Odsazeni podle potieby zvétSete nebo zmenSete tam, kde dochazi na poli k pfekryvu oSetfovani a také na zékladé aktuéiniho nastaveni sméru
odsazeni zafizeni.

Aktualni nastaveni odsazeni

Smeér odsazeni = vpravo
Prekryv oSetifovani na poli Smér odsazeni = vlevo Smér odsazeni = vpravo Odsazeni =0 m

Napravo od prijezdu @ zvySte hodnotu odsazeni snizte hodnotu odsazeni zvyste hodnotu odsazeni
. . . , zmérite smér odsazeni zafizeni na
Nalevo od prijezdu @ snizte hodnotu odsazeni zvySte hodnotu odsazeni . . .
levy a zvyste hodnotu odsazeni

Obrazek 8-23: Vzdalenost odsazeni GPS
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Uprava odsazeni zafizeni

Chcete-li vypocitat Gpravu odsazeni zafizeni pomoci sousednich vodicich linii, postupujte takto:

1. Vytvoite pfimou linii AB.

2. Se zapnutym asistovanym/automatickym fizenim provedte prljezd (1} jako kdybyste fidili zafizeni a umistéte praporky na vngjSi okraje zafizeni.

3. Ototte se a zapnéte asistované/automatické fizeni pii prijezdu @ na sousedici vodici linii AB. Umistéte dal3i praporky na vn&jsi okraje zafizeni
nebo zastavte na vodici linii AB vedle praporki umisténych pii prijezdu @.

Zméite rozdil © mezi praporky prijezdi @ a @.
Naméfenou vzdalenost © vydélte dvéma. Tento rozdil bude poZadovana Uprava odsazeni.

Odsazeni @ podle potieby zvétSete nebo zmensSete tam, kde dochazi na poli k pfekryvu oSetfovani a také na zakladé aktuéiniho nastaveni sméru
odsazeni zafizeni.

Aktualni nastaveni odsazeni
Smerodsazenl = vpravo
Osetreni pole Smér odsazeni = vlevo Smér odsazeni = vpravo Odsazeni =

Prekryv napravo od prulein.u ° zvySte hodnotu odsazeni snizte hodnotu odsazeni zvySte hodnotu odsazeni
nebo mezera nalevo od prijezdu @

f j . . « ] zmérite smér odsazeni zafizeni na
Prekryv nalevo od pI’UJf-‘,'.Zdu © neto snizte hodnotu odsazeni zvySte hodnotu odsazeni . . .
mezera napravo od prijezdu @ levy a zvySte hodnotu odsazeni

Obrazek 8-24: Vzdalenost odsazeni a smér zafizeni
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TOVARNI NASTAVENI A ROZSAHY

Jedina sekce

Popis | Tovarni nastaveni | Rozsah

Modul SmartCable nebo ridici modul sekci

Popis | Tovarni nastaveni | Rozsah

Typ stroje Pfedni pohon Typ stroje Pfedni pohon
ViySka GPS antény 3,81m | 0,0az10,0 m VySka GPS antény 3,81m | 0,0az10,0 m
Typ zafizeni Rovné Typ zafizeni Rovné
Vzdélenost odsazeni 00m 0,0az10,0m Symetricka zafizeni Zapnuto
zafizeni Vzdélenost 0,0m 0,0az10,0m
Smér odsazeni zafizeni Pravy odsazeni zafizeni
Sitka navigace 18,288 m 1,0a275,0m Smér odsazeni zafizeni Pravy
Cinny zabér/ 3,6576 m 1,0az750m Pocet sekci zafizeni Zavisi na kabelu ¢i SDM
Pracovni zabér Sitka navigace 18,288 m | 1,0a2750m
PouZita vystraha Vypnuto Cinny zabér / Pracovni V&echny sekce musi mit celkem vice nez
Alarm vyjezdu 0,0s 0,0az10,0s zabér 1,0 m.
Alarm vjezdu 00s 0,0az10,0s Sitka sekce 3,6576 m | 0,0az750m
Typ zafizeni Rovné Typ zafizeni Rovné
Popis | Tovarni nastaveni | Rozsah
Smér odsazeni Vzad Smér odsazeni Vzad
postfikovaciho rdmu postfikovaciho rdmu
Vzdalenost antény 0,0m 0,0az50,0m Vzdalenost antény 0,0m 0,0az50,0 m
k postfikovacimu ramu k postfikovacimu ramu
Prekryv 50 %
Typ zafizeni rozmetadlo TeeJet Doba zpozdéni zapnuti 10s 0,0az10,0s
Doba zpozdéni vypnuti 10s 0,0az10,0s
Typ nastaveni TeeJet
Vzdélenost antény k diskam | 0,0 m 0,0 a2 50,0 m Typ zafizeni rozmetadlo TeeJet
Odsazeni rozmetani 00m 0,0az750m Popis | Tovarni nastaveni | Rozsah
Délka rozmetani 00m 00az750m Typ nastaveni TeeJet
Vzdalenost antény 0,0m 0,0az50,0m
Typ zafizeni rozmetadlo OEM k diskm
Typ nastaveni OEM Doba zpoZdéni zapnuti 00s 0,0az10,0s
Vzdalenost antény k diskim | 0,0 m | 0,0a250,0 m Doba zpozdeni vypnuti 00s 00az100s
Vzdalenost k zapnuti Pfisluéné hodnoty vam doda vyrobce Odsazeni rozmetani 00m 00az750m
rozmetadel Odsazeni sekci 00m 0,0az750m
Vzdalenost k vypnuti PFislugné hodnoty vam doda vyrobce Délka rozmetani 0,0m 0,0az750m

rozmetadel

n www.teejet.com
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Typ zafizeni rozmetadlo OEM

Popis | Tovarni nastaveni | Rozsah

Typ nastaveni OEM
Vzdalenost antény k diskdm | 0,0 m | 0,0az50,0m
Vzdalenost k zapnuti Prislusné hodnoty vam doda

vyrobce rozmetadel

Vzdalenost k vypnuti Pfislusné hodnoty vam doda
vyrobce rozmetadel

Odsazeni zapinani sekce | Pfislu$né hodnoty vam doda
vyrobce rozmetadel

Odsazeni vypinani sekce | PrisluSné hodnoty vam doda
vyrobce rozmetadel

Typ zafizeni Stfidavé uspofadano

Popis | Tovarni nastaveni | Rozsah

Smér odsazeni sekce 1 Vzad

Vzdalenost antény k sekci 1 | 0,0 m | 0,0az50,0 m
Prekryv 50 %

Doba zpozdéni zapnuti 1,0s 0,0az10,0s
Doba zpozdéni vypnuti 10s 0,0az10,0s
Odsazeni sekci 00m -75,0az75,0m
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KAPITOLA 9 - UDAJ O VELIKOSTI KAPEK

Nastaveni Udaj o velikosti kapek se pouZiva k nakonfigurovani Udaje o velikosti kapek (Droplet Size Monitor, DSM). K povoleni Udaje o velikosti kapek
je vyzadovana sada rozhrani senzoru tlaku. DSM je k dispozici na vSech strankach navadéni prostfednictvim stavové listy.

NASTAVENI UDAJ O VELIKOSTI KAPEK

Senzor tlaku
Kdyz je k dispozici sada rozhrani senzoru tlaku, zadava se pomoci Obrazek 9-1: Senzor tlaku
voleb senzoru tlaku maximalni jmenovity tlak senzoru udany vyrobcem a
nastavuje se alarm pro uZivatelem stanoveny maximaini a minimaini tiak.

POZNAMKA: Pokud se pouZiva sada rozhrani senzoru tlaku, bude
k dispozici tdaj o velikosti kapek.

1. Stisknéte postranni zalozku KONFIGURACE @9,

Stisknste tlacitko [t
stisknste volbu [ )

Stisknéte ikonu KLAVESNICE E a zvolte jednu z téchto moznosti:

» Maximalni jmenovity tlak — pouziva se k nastaveni maximalniho
jmenovitého tlaku senzoru tlaku dle doporuceni vyrobce

Eal N

» Alarm nizky tlak — pouziva se k zadani doIni hranice tlaku, pfi
kterém zazni alarm
» Alarm vysoky tlak — pouziva se k zadani horni hranice tlaku, pfi
kterém zazni alarm
5. Pomoci numerické kldvesnice zadejte hodnotu.
6. Chcete-li nastaveni ulozit, stisknéte ikonu PRIJMOUT @ nebo
stisknéte ikonu ZRUSIT @ ¢imz klavesnici opustite bez
ulozeni zmén.
7. Stisknéte Sipku ZPET é nebo postranni zalozku KONFIGURACE
pro navrat na hlavni obrazovku Konfigurace.

www.teejet.com
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Udaj o velikosti kapek Udaj o velikosti kapek neni k dispozici

Kdyz je k dispozici sada rozhrani senzoru tlaku, pouziva se daj o Pokud neni sada rozhrani senzoru tlaku nainstalovana, nebudou
velikosti kapek k povoleni/zakazani Udaje o velikosti kapek (DSM). pfislusné moZznosti nastaveni dostupné.

Mzete prednastavit az pét (5) trysek Ci vybrat aktualni trysku. Obrazek 9-3: Sada rozhrani senzoru tlaku nebyla detekovéna

1. Stisknéte postranni z&lozku KONFIGURACE .
2. Stisknate tlacitio [ AR e
3. Zvolte, zda je zakazan €i povolen Udaj o velikosti kapek.
4. Pokud je povolena, vyberte jednu z téchto moznosti:
» Prednastaveni trysek — zvoli az pét (5) trysek pro rychlé zobrazeni
hodnoty u konkrétni trysky
» Aktualni tryska — zvoli aktualni trysku za Ucelem ur€eni Udaje o
velikosti kapek
5. Stisknéte Sipku ZPET é nebo postranni zalozku KONFIGURACE
pro navrat na hlavni obrazovku Konfigurace.

Obrézek 9-2: Udaj o velikosti kapek a trysky

Zapnutilvypnuti volby Udaj o velikosti kapek
Nastavte zobrazeni velikosti kapek (DSM).
1. Stisknéte ipku DOLU l a zobrazi se seznam moznosti.
2. Vyberte:

» Zapnuto

» Vypnuto

Pokud je volba Udaj o velikosti kapek nastavena na hodnotu ,Vypnuto,
budou zakazany vSechny schopnosti trysek a funkce nastaveni (volby
nastaveni budou Sedé).

Obrézek 9-4: Vlypnuté a zapnuté volby DSM
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Prednastaveni trysek Aktualni tryska

Prednastaveni trysek umoziuje ulozit az pét trysek, které je mozné rychle  Aktualni tryska zobrazuje aktivni trysku za u¢elem ureni udaje o velikosti
vyvolat. kapek. Aktualné Ize vzdy vybrat pouze trysky, které pfednastavite.

1. Stisknéte tlagitko . 1. Stisknéte pozadovanou trysku.

2. Vyberte model trysek TeeJet. Viybrané trysky budou viditelné také na obrazovce Stav kapek/tiaku

3. Vyberte velikost trysky. prostfednictvim stavové listy na obrazovkéach navadéni.

Obrazek 9-5: Prednastaveni trysek Obrazek 9-7: Aktualni tryska

AILL0015

AlL10015

Obrazek 9-6: Velikosti kapek u vybranych trysek TeeJet
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Velikost kapek
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FUNKCE UDAJ O VELIKOSTI KAPEK

Stavova lista
Stav kapek/tlaku zobrazuje informace o aktualnim stavu velikosti kapek a
tlaku v systému.

1. Stisknate ikonu STAV KAPEKTLAKU G 6 &~ 6 0 ()@ XK.
2. Dotknéte se obrazovky kdekoli a vratite se na obrazovku navadéni.
Obrazek 9-8: Stav kapek/tiaku

Stav kapek/tlaku

Barevna = aktivovano. Barva kapky pfimo souvisi s aktualni
velikosti kapek. Toto jsou mozZné barvy: ‘ ‘ Q Q ‘ Q ‘

& Preskrinuto = zakazéno

Z4dna ikona = v systému neni nainstalovana sada rozhrani
senzoru tlaku

Tabulka velikosti kapek

Dilezité je zapamatovat si, Ze pfi vybéru postfikovaci trysky, ktera
produkuje kapky o velikosti jedné z osmi kategorii klasifikace velikosti
kapek je to, Ze jedna tryska mize produkovat kapky o r(izné klasifikaci
velikosti pfi riznych tlacich. Tryska mize produkovat stfedni kapky pfi
nizkych tlacich, zatimco pfi zvy$eni tiaku mize vytvaret jemné kapky.

Obzvlast jemné XF alova
Velmi jemné VF ervena
Jemné F Oranzova
StFedni M Zluté
Hrubé C odréa
Velmi hrubé VC elend
Obzviast hrubé XC Bila
Extrémné hrubé uc e

Navadéci lista
Navadéci lista vas informuje o zvolené volitelné informaci, coz zahrmuje
aktudlni tlak v systému a velikost kapek.

1.
2.

Stisknéte tlaitko VOLITELNA INFORMACE.

Zvolte jednu z téchto moznosti:

» Tlak v systému — zobrazuje aktualni tlak v systému

» Velikost kapky — zobrazuje aktuaini velikost kapek z trysky

Stisknéte cokoli mimo okno s vybérem a vratite se na obrazovku
navadéni.

Obrazek 9-9: Volitelné informace navadéci liSty
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Technické udaje jednotky

Rozméry Matrix Pro 570GS 16,15x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x 6,0 cm
Hmotnost Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Konektor Napajeni/CAN 8 pblovy Conxall
Kamera 5 pélovy Conxall
Rychlost/stav 8 polovy Conxall
VAROVANI! Nékteré originlni jednotky Matrix pouZivaji pfipojeni
4 pélovym kabelem conxall. 4 pdlové a 8 pblové kabely
NEJSOU zaménitelné.
Zivotni prostredi Skladovani -10az+70 °C
Provoz 0az+50 °C
VIhkost vzduchu 90 % nekondenzuijici
Disple; Matrix Pro 570GS RozliSeni 320 x 240,
14,5 cm
Matrix Pro 840GS Rozliseni 800 x 600,
21,3 cm
Vstup/vystup dat UsSB 2.0
PoZadovany pfikon <9W@12VvDC

Autorska prava

© 2014 TeeJet Technologies. Vechna prava vyhrazena. Zadna ast tohoto dokumentu ani v ném popisovanych pogitadovych
program( nesmi byt reprodukovana, kopirovana, fotokopirovana, pfekladana ani redukovana zadnym zplsobem nebo prostredky,
vCetné elektronickych nebo strojové itelnych forem, zaznamd, ani jinym zplsobem bez pfedchoziho pisemného souhlasu spole¢nosti
TeelJet Technologies.

Obchodni znacky
Pokud neni uvedeno jinak, vSechny dal3i znacky a nazvy produktl jsou povaZzovany za obchodni znacky nebo registrované znacky
pfislusnych spolecnosti a organizaci.

Omezeni odpovédnosti

SPOLECNOST TEEJET TECHNOLOGIES POSKYTUJE TENTO DOKUMENT ,V DANEM STAVU*, BEZ JAKYCHKOLIV ZARUK,

AT JIZ VYJADRENYCH NEBO PREDPOKLADANYCH. NENi PREDPOKLADANA ZADNA ODPOVEDNOST ZA AUTORSKA NEBO
PATENTOVA PRAVA. SPOLECNOST TEEJET TECHNOLOGIES NENESE V ZADNEM PRIPADE ODPOVEDNOST ZA JAKEKOLIV
ZTRATY V PODNIKANI, ZTRATY ZISKU, ZTRATY POUZITI NEBO DAT, PRERUSENI PODNIKANI, NEBO ZA NEPRIME, ZVLASTNI,
NAHODNE NEBO NASLEDNE SKODY JAKEKOLIV POVAHY, ATO | V PRIPADE, ZE SPOLECNOST TEEJET TECHNOLOGIES BYLA
OBEZNAMENA O TAKOVYCH SKODACH ZPUSOBENYCH SOFTWAREM SPOLECNOSTI TEEJET TECHNOLOGIES.

98-05273-CS R4




MATRIX P

NAVOD K POUZIT
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Dostupna vylepseni produktu

Automatické Fizeni FieldPilot®

Asistované Fizeni UniPilot®

Automatické Fizeni postfikovaciho ramu BoomPilot®
Modul kompenzace naklonu

Modul volby videa az pro 8 kamer

Externi pfijima¢ GPS nebo vylep3eni antény

Aplikace pro rozsifené usporadani dat Fieldware® Link

Sada senzoru tlaku pro Udaj o velikosti kapek




