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Informacje o bezpieczenstwie
Firma TeedJet Technologies nie odpowiada za uszkodzenia lub szkody fizyczne spowodowane niestosowaniem sie do ponizszych

wymagan bezpieczenstwa.
Jako operator pojazdu uzytkownik odpowiada za jego bezpieczne dziatanie.
System Aeros 9040 wraz z urzadzeniem do sterowania wspomaganego/automatycznego nie zastepujg operatora pojazdu.
Nie wolno opuszczaé pojazdu, jesli sterowanie wspomagane/automatyczne jest wiaczone.
Przed uruchomieniem i w trakcie pracy urzadzenia nalezy upewnic sie, ze w okolicy pojazdu nie ma innych osdb lub przeszkaéd.
System Aeros 9040 jest przeznaczony do wspomagania i zwiekszenia wydajnosci prac polowych. Kierowca odpowiada w petni za jako$¢ pracy i jej rezultaty.

Przed wjechaniem na drogi publiczne nalezy odtaczy¢ lub usuna¢ wszelkie urzadzenia do sterownia wspomaganego/automatycznego.
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WAZNE INFORMACJE O BEZPIECZENSTWIE

Przed rozpoczeciem obstugi systemu nalezy przeczyta¢ wszystkie instrukcje dotyczace bezpieczenstwa i obstugi. Odpowiedzialno$¢ za bezpieczng,
obstuge urzadzen ponosi operator. Procedury bezpieczenstwa muszg sie znajdowac w poblizu sprzetu, tak aby byly dobrze widoczne i czytelne

dla operatora. Procedury bezpieczenistwa powinny spetia¢ wymagania wszystkich przepisow firmowych i lokalnych, a takze wymagania okre$lone
w kartach MSDS. Aby uzyska¢ pomoc, skontaktuj sie z lokalnym sprzedawca,

Definicje symboli ostrzegajacych o niebezpieczenstwie:

NIEBEZPIECZENSTWO! Ten symbol jest stosowany wytacznie w skrajnych sytuacjach, w ktorych istnieje bezposrednie
ryzyko powaznych obrazen ciata lub $mierci.

OSTRZEZENIE! Ten symbol oznacza niebezpieczna sytuacje, w ktorej moze dojéé do powaznych obrazen ciata lub $mierci.

PRZESTROGA! Ten symbol oznacza niebezpieczng sytuacje, w ktorej moze dojs¢ do niewielkich lub umiarkowanych
obrazen ciafa.

UWAGA: Ten symbol oznacza praktyki, o ktérych operator powinien wiedziec.

2l 2>

OGOLNE OSTRZEZENIA | SRODKI OSTROZNOSCI

NIEBEZPIECZENSTWO!

+ Nalezy przeczyta¢ instrukcje i postepowac¢ zgodnie z nimi. Jesli po przeczytaniu podrecznika instrukcje sg niejasne, wowczas
nalezy sie skontaktowac z lokalnym sprzedawca.

+ Dzieci nie powinny przebywa¢ w poblizu sprzetu.
+ Nie wolno obstugiwa¢ urzadzen, bedac pod wptywem alkoholu lub jakiejkolwiek nielegalnej substancii.

+ Niektdre systemy sg wyposazone w ogrzewacz z wentylatorem. Nigdy nie wolno zakrywa¢ ogrzewacza, poniewaz grozi to pozarem!

OSTRZEZENIE! RYZYKO PORAZENIA PRADEM ELEKTRYCZNYM
+ Przed rozpoczeciem pracy z jakimkolwiek elementem nalezy sie upewnié¢, ze wszystkie zrodta zasilania zostaty wylgczone i ze

nie mozna ich przypadkowo wigczy¢.

* Przed rozpoczeciem spawania fukowego sprzetu lub jakiegokolwiek urzadzenia podtgczonego do sprzetu nalezy odtgczy¢
przewody zasilajace.

* W przypadku systemow wyposazonych w przemiennik czestotliwo$ci istnieje ryzyko porazenia pradem elektrycznym
spowodowane napieciem szczatkowym. Przed otwarciem sprzetu w celu odtgczenia systemu lub jakiegokolwiek szybkoztacza
nalezy odigczy¢ zrédto zasilania i zaczekac co najmniej 5 minut.

+ System mozna obstugiwac wytacznie z uzyciem zrédta zasilania wskazanego w podreczniku. W razie watpliwosci dotyczacych
zrodia zasilania nalezy sie skonsultowa¢ z wykwalifikowanym personelem serwisowym.

+ Do czyszczenia elementow elektrycznych nie wolno uzywa¢ myjki wysokoci$nieniowej. W przeciwnym razie moze doj$¢ do
uszkodzenia elementéw elektrycznych i porazenia operatora pradem elektrycznym.

*+ Przewody zrddta zasilania elektrycznego sprzetu musza by¢ odpowiednio poprowadzone i podigczone do sprzetu. Wszystkie
potaczenia musza spetnia¢ okreslone wymagania.
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OSTRZEZENIE! CISNIENIOWE UKLADY HYDRAULICZNE

Podczas wykonywania prac zwigzanych z uktadem hydraulicznym nalezy zawsze nosi¢ sprzet ochrony osobistej (PPE).

Podczas wykonywania prac zwigzanych z uktadem hydraulicznym nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami konserwacji
zatwierdzonymi przez producenta urzadzenia.

Podczas wykonywania prac zwigzanych z uktadem hydraulicznym nalezy zawsze wytacza¢ sprzet. Podczas otwierania
systemow, ktdre wczesniej byty pod cisnieniem, nalezy zachowa¢ odpowiednie Srodki ostroznosci.

Nalezy pamietac, ze olej hydrauliczny moze by¢ bardzo goracy i pod wysokim ci$nieniem.

OSTRZEZENIE! OBSLUGA SUBSTANCJI CHEMICZNYCH

Podczas obstugi jakiejkolwiek substanciji chemicznej nalezy zawsze nosi¢ sprzet ochrony osobistej (PPE).

Nalezy zawsze postepowa¢ zgodnie z etykietami bezpieczenstwa i instrukcjami dostarczonymi przez producenta lub dystrybutora
substancji chemicznej.

Operator powinien dysponowa¢ petnymi informacjami na temat rodzaju i ilo$ci substancji przeznaczonej do rozdystrybuowania.

NALEZY POSTEPOWAC ZGODNIE Z PRZEPISAMI KRAJOWYMI | LOKALNYMI W ZAKRESIE OBSLUGI, STOSOWANIA
I UTYLIZACJI ROLNICZYCH SUBSTANCJI CHEMICZNYCH.

OSTRZEZENIE! CISNIENIOWY UKLAD ROZPYLAJACY

Jest bardzo wazne, aby podczas korzystania z ciSnieniowego uktadu rozpylajgcego zachowa¢ odpowiednie $rodki ostroznosci.
Ptyny pod ci$nieniem moga przenikna¢ przez skére i spowodowaé powazne obrazenia ciata.

Ciénienie systemu nigdy nie powinno przekraczaé najnizszej warto$ci znamionowej zadnego z elementéw. Nalezy zawsze
zna¢ mozliwosci systemu i elementéw, maksymalne wartosci cisnienia oraz predko$ci przeptywu.

Filtry mozna otwiera¢ wytacznie po zamknigciu recznych zawordw znajdujacych sie przed tymi filtrami i za nimi. Jesli
jakiekolwiek urzadzenie wymaga wymontowania z instalacji rurowej, wowczas nalezy zamkna¢ reczne zawory znajdujace si¢
przed tym urzadzeniem i za nim. W przypadku ich ponownego montazu nalezy sie upewni¢, ze zostat on wykonany poprawnie,
Ze urzadzenie jest odpowiednio ustawione oraz Ze potaczenia sg szczelne.

Uktad dostarczania ptyndw do sprzetu powinien spetnia¢ wymagania wszystkich przepisow firmowych i lokalnych, a takze musi
by¢ odpowiednio poprowadzony i podtaczony do sprzetu. Wszystkie potaczenia musza spetnia¢ okreslone wymagania.

Jesli sprzet nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, zaleca sie opréznienie instalacji rurowe.

OSTRZEZENIE! BEZPIECZENSTWO ZWIAZANE Z AUTOMATYCZNYM STEROWANIEM

Aby unikng¢ powaznych obrazen ciata lub $mierci w wyniku wpadnigcia pod jadacy pojazd lub spowodowanych
automatycznym ruchem uktadu sterowania, nigdy nie wolno opuszcza¢ siedzenia operatora pojazdu przy wigczonym systemie.

Aby unikng¢ powaznych obrazen ciata lub $mierci w wyniku wpadniecia pod jadacy pojazd lub spowodowanych automatycznym
ruchem ukfadu sterowania, przed uruchomieniem, kalibracjg, dostrojeniem lub wigczeniem systemu nalezy sie upewnic¢, ze
w obszarze wokot pojazdu nie ma zadnych osob ani przeszkad.

Nalezy sie upewni¢, ze sprzet jest odpowiednio przymocowany do wtadciwych elementow.

Nigdy nie wolno sie porusza¢ po drogach publicznych przy wtaczonym systemie.
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+ Sprzet powinien obstugiwac¢ wytacznie odpowiednio przeszkolony i wykwalifikowany personel. Jego umiejetno$¢ obstugi
sprzetu powinna zosta¢ zweryfikowana.

PRZESTROGA! BEZPIECZENSTWO, KONSERWACJA | SERWISOWANIE SPRZETU

+ Przed rozpoczeciem uzywania sprzetu operator musi sprawdzi¢, czy sprzet jest w dobrym stanie i czy jego uzywanie bedzie
bezpieczne. Jesli nie, wdwczas nie wolno uzywac sprzetu.

+ Operator zawsze musi mie¢ tatwy dostep do catego niezbednego sprzetu ochrony osobistej (PPE).

+ System i elementy nalezy rutynowo sprawdza¢ pod katem zuzycia i uszkodzen. W razie konieczno$ci nalezy przeprowadzi¢
wymiane lub naprawe.

+ Naprawe i konserwacje instalacji moga przeprowadza¢ wytacznie wykwalifikowani i autoryzowani specjalisci. Nalezy $cisle
przestrzegac instrukcji dotyczacych konserwacii i obstugi.

+ Operator i technik konserwator zawsze musza mie¢ dostep do petnego podrecznika obstugi sprzetu.

PRZESTROGA! BEZPIECZENSTWO ZWIAZANE Z WIAZKAMI PRZEWODOW | WEZAMI
+ Wszystkie wigzki przewodow i weze nalezy rutynowo sprawdzac pod katem zuzycia i uszkodzen. W razie konieczno$ci nalezy
przeprowadzi¢ wymiane lub naprawe.
+ Wigzek przewodéw i wezy nie wolno prowadzi¢ pod ostrymi katami.
+ Wigzek przewodéw i wezy nie wolno mocowa¢ do przewodow, w ktérych wystepujg duze wibracje lub skoki ciSnienia.
+ Wigzek przewodéw i wezy nie wolno mocowaé do przewoddw transportujacych gorace ptyny.

+ Wigzki przewoddw i weze nalezy chroni¢ przed ostrymi przedmiotami, zanieczyszczeniami pochodzacymi ze sprzetu oraz
gromadzeniem sie materiatu.

+ Wiagzki przewoddw i weze powinny mie¢ odpowiednig dtugo$¢, tak aby mogly sie swobodnie porusza¢ w sekcjach, ktore
podczas obstugi sg ruchome; ponadto wigzki przewoddw i weze nie moga zwisa¢ pod sprzetem.

+ Nalezy zapewni¢ odpowiednig przestrzen migdzy wigzkami przewoddw i wezami a strefami dziatania osprzetu i urzadzen.

+ Podczas czyszczenia sprzetu wigzke przewodow nalezy chroni¢ przed dziataniem myjki wysokoci$nieniowe;.

UWAGA: KONSERWACJA EKRANU DOTYKOWEGO
@ + Ostre przedmioty nalezy trzyma¢ z dala od ekranu dotykowego. Kontakt ostrego przedmiotu z ekranem dotykowym moze

spowodowac uszkodzenie wyswietlacza.

+ Do czyszczenia konsolifwys$wietlacza nie wolno uzywac silnych substancji chemicznych. Konsole/wy$wietlacz nalezy czysci¢
migkka, wilgotng tkaning lub Sciereczkq antystatyczng, podobnie jak w przypadku czyszczenia monitora komputera.

UWAGA: ZALECANE CZESCI ZAMIENNE
I% + System zostat opracowany z uzyciem elementéw, ktdre wspotpracujg ze soba, aby zapewnic jego najlepszg wydajnos¢.

Jesli system wymaga czesSci zamiennych, wowczas nalezy uzywac wytacznie elementdw zalecanych przez firme TeeJet,
aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie i bezpieczenstwo systemu.

n www.teejet.com
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PROSTEWYTYCZNE DOTYCZACE URUCHOMIENIA

1. WEACZANIE ZASILANIA 2. EKRAN GEOWNY

Jasny ekran dotykowy

—— Przycisk ekranu gtownego
— Przycisk ulubionych

Przycisk zasilania

Porty USB z gumowymi ostonami

Glosniki

Cyfrowe ztacze predkosci (LAN)
Z gumowa ostong,

Porty USB z gumowymi
ostonami

)

Ztacze anteny GNSS

Ztacze kamery
z gumowa ostong,

Ztacze zasilania

Zintegrowane mocowanie RAM
(wymagany montaz)

Ztacze anteny Wi-Fi

Zalecana instalacja anteny
Antena GNSS powinna by¢ zamontowana jak najbardziej z przodu na gérze
kabiny na metalowej powierzchni wielkosci co najmniej 10 cm x 10 cm.

Przycisk ekranu gtéwnego
Przycisk Ekranu gtéwnego [PIJ stanowi skrot do Ekranu gtéwnego.

Przycisk wtaczania/wylaczania zasilania

Wiaczanie — Nacisnij przycisk ZASILANIA , aby uruchomi¢ konsole. Po
wiaczeniu konsoli urzadzenie Aeros rozpoczyna sekwencje uruchamiania.
Wytaczanie — Nacisnij i przytrzymaj przez chwile przycisk ZASILANIA
, az na ekranie pojawi sie potwierdzenie trybu wytaczania.

OSTRZEZENIE! Odczekaj 10 sekund przed ponownym uruchomieniem
konsoli.

Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakoriczona, pojawi si¢ Ekran
gtéwny z opcjg rozpoczecia nowego zadania lub kontynuowania
istniejacego zadania.

| A

I Uniwersalny terminal ISOBUS

Y
L Ustawienia urzadzenia

Petoekranowy widok wideo z kamery
RealView

Ekran gtéwny/zadania (lub nacisnij przycisk
ekranu gtéwnego)

Ustawianie systemu

Ustawienia systemu umozliwiajg konfiguracje konsoli, urzadzenia
oraz jego osprzetu. Cztery boczne karty zapewniajg dostep do opciji
Konfiguracja urzadzenia/osprzetu, Zarzadzanie danymi, Ustawienia
konsoli oraz Narzedzia.

Petnoekranowy widok wideo z kamery RealView
Podglad strumieni obrazu i konfiguracja kamer bez dostepnych danych
GNSS. Opcje nawigacji RealView nie sg dostepne na tym ekranie.

Widok uniwersalnego terminala ISOBUS

Dostep do opcji i funkcji zwigzanych z obstugg ECU ISOBUS. Z poziomu
tego miejsca mozna sterowac opryskiwaczem upraw lub rozsiewaczem
w przypadku potaczenia z tego typu osprzetem.

Tryb prosty lub zaawansowany
Aby przefaczy¢ sie pomiedzy trybem prostym i zaawansowanym, nalezy
zapoznac sie z rozdziatem dotyczacym konfiguracji w sekcji Dane -> Opcje.

» Tryb prosty — w danej chwili dostepne jest tylko jedno zadanie.
Na ekranie gtdwnym wyswietlane sg wytacznie obszary
pokrycia i obszar ograniczony. Wytacznie biezace zadanie moze
zostac zapisane w Raportach. Uzywanie z oprogramowaniem
Fieldware Link nie jest mozliwe.

» Tryb zaawansowany — zawsze bedzie dostepne wiecej niz jedno
zadanie. Na ekranie gtownym wysSwietlane s nazwy klienta,
gospodarstwa, pola i zadania; obszary pokrycia i ograniczone;
czas aplikacji oraz odlegtos¢ od wybranego zadania. Wszystkie
zapisane profile zadan mozna wyeksportowa¢ jako plik PDF, SHP
lub KML na naped USB przy uzyciu opcji Dane -> Raporty.
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3. PRZEJSCIE DO KONFIGURACJI

Z poziomu ekranu gtéwnego nalezy wybra¢ przycisk Ustawienia systemu, dostepny w jego dolnej czesci, aby przej$¢ do konfiguracji konsoli,
maszyny oraz jej osprzetu. Cztery boczne karty zapewniajg dostep do opcji Konfiguracja urzadzenia/osprzetu, Zarzadzanie danymi, Ustawienia

konsoli oraz Narzedzia.

1) Konfiguracja lokalnych ustawien
regionalnych
Ustawienia regionalne stuzg do konfiguracji jednostek, jezyka oraz
strefy czasowej konsoli Aeros, jak réwniez ECU, ktore sg przewidziane
w systemie.
UWAGA: Opcje jezykowe, dostepne w danym ECU, mogq sig réznic.
1. Naciénij doing karte USTAWIENIA SYSTEMU .
2. Naciénij przycisk boczny KONSOLA .
3. Naci$nij opcje .
4. Wybierz jedng z opcji:

» Jednostki — umozliwiajg zdefiniowanie jednostek systemu

» Jezyk — umozliwia zdefiniowanie jezyka systemu

» Strefa czasowa — umozliwia ustalenie lokalnej strefy czasowej

Boczne karty

Boczna karta Konfiguracja

Boczna karta Zarzadzanie danymi

Boczna karta Ustawienia konsoli

Boczna karta Narzedzia

Dolna karta Ustawienia systemu

2) Konfiguracja GNSS

Konfiguracja odbiornika GNSS umozliwia konfiguracje typu GNSS, portu
GNSS, szybkosci transmisji danych GNSS oraz PRN, jak réwniez innych
parametrow GNSS oraz wyswietlenie informacji o stanie GNSS.

1.
2.
3.
4. Wybierz jedna z opgij:

Naciénij dolna karte USTAWIENIA SYSTEMU [l
Naciénij boczna karte KONFIGURACJA [gS.

\EWRITINv-] Konfiguracja odbiornika GNSS !

» Typ GNSS — umozliwia zatwierdzenie transmisji zrédtowych
GNSS: GPS, GLONASS, SBAS (z lub bez wymaganego DGPS)
P Port GNSS - ustawia port komunikacyjny GNSS jako wewnetrzny
lub zewnetrzny
P Szybko$¢ transmisji danych GNSS - w przypadku korzystania
z wewnetrznego odbiornika GNSS ustawia predkos¢ transmisji
portu GNSS i czestotliwo$¢ komunikatéw NMEA dostepnych dla
portu RS-232 konsoli
— Szybki (115 200 + 10 Hz) — predko$¢ transmisji 115 200,
GGA przy 10 Hz, VTG przy 10 Hz, ZDA przy 1 Hz

- Wolny (19 200 + 5 Hz) — predkos$¢ transmisji 19 200,
GGA przy 5 Hz, VTG przy 5 Hz, ZDA przy 1 Hz

» Informacje o stanie GNSS - wy$wietla informacije o biezacym
stanie GNSS

» Program - te funkcje powinni obstugiwac wytacznie specjalisci
TeeJet

» PRN — wybiera pierwszy z dwdch mozliwych PRN SBAS w celu
podania danych korekcji SBAS. Ustaw jako , aby
zapewni¢ automatyczny wybér PRN.

» Inny PRN — gdy PRN nie jest automatyczny, umozliwia wybor
drugiego PRN SBAS w celu podania danych korekcii

» Wyswietl przycisk odSwiezania pozycji GNSS — okresla, czy przycisk
odswiezania pozycji GNSS jest dostepny na ekranach nawigacii.

Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA 9 aby ustawi¢ wybrane

okreslone opcje GNSS.
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6. Wybierz:

» GPS - nieskorygowane dane pozycji pojedynczego punktu tylko
na podstawie sygnatu GPS z wskaznikiem jako$ci GGA 1" sg
akceptowane.

UWAGA: GPS jest zawsze wybrany.

» GPS+GLONASS - nieskorygowane dane pozycji pojedynczego
punktu na podstawie sygnatu GPS i GLONASS z wskaznikiem
jakosci GGA 1" sq akceptowane.

» GPS+SBAS - nieskorygowane dane pozycji pojedynczego punktu
lub dane pozycji z korekta SBAS sq akceptowane — wskaznik
jakosci GGA 1" lub ,2” (3, 4 i 5 sg rowniez akceptowane).

P GPS+GLONASS+SBAS - nieskorygowane dane pozycji
pojedynczego punktu lub dane pozycji z korektg SBAS sg
akceptowane — wskaznik jakosci GGA 1" lub ,2" (3,415 sq
rowniez akceptowane).

» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - tylko dane GGA ze
wskaznikiem jako$ci ,2” lub wyzszym sg akceptowane (3,45 sq
rowniez akceptowane).

UWAGA: Po zaznaczeniu tej funkcji wszystkie funkcje mapowania,
aplikacji oraz nawigacji w konsoli sq wstrzymywane, gdy wskaznik

jako$ci GGA spadnie ponizej ,2”.
7. Zamknij ten ekran, aby rozpoczag inicjalizacje odbiornika GNSS. Potrwa
to okoto jednej minuty i konsola nie bedzie reagowac przez ten czas.

3) Konfiguracja osprzetu

Ustawienia osprzetu umozliwiajg okreslenie poszczegdlnych ustawien
zwigzanych z trybem prostym, trybem rozsiewacza lub trybem
zakosowo. Dostepne ustawienia beda rdzni¢ sie w zalezno$ci od
okre$lonego sprzetu dostepnego w systemie.

Ustawienia osprzetu zalezne od stosowanych urzadzen
Ta sekcja obejmuje opcje ustawien dla nastepujacych konfiguracji
osprzetu:

» Pojedyncza sekcja

» Sekcja(e) z konfiguracjg opryskiwacz/rozsiewacz ISOBUS

Ustawienia pojedynczej sekcji

Ustawienia pojedynczej sekcji sg uzywane, gdy w systemie nie

ma opcji SmartCable, modutu sterownika sekcji (SDM) lub modutu
funkcji przetaczania (SFM), tj. nie ma sterowania sekgji. Caly obszar
dostarczania lub belka sg traktowane jako jedna sekcja.

1. Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Nacisnij przycisk m
3. Wybierz jedng z opciji:

» Typ urzadzenia [w zaleznoSci od dostepnosci] — umozliwia wybér
typu urzadzenia, ktore w najwiekszym stopniu odpowiada danemu
urzadzeniu

» Wysokos¢ anteny GNSS [w zaleznosci od dostepnosci] —
umozliwia pomiar wysokosci anteny od ziemi

» Typ osprzetu — umozliwia wybor uktadu sekcji dla zastosowanej
lokalizacji produktu (zapoznaj sie z dodatkowymi informacjami,
ktére zamieszczono w punkcie Typ osprzetu).

» Szerokos¢ robocza/aplikaciji — stuzy do wpisania catkowitej
szerokosci osprzetu. Zakres wynosi od 1,0 do 75,0 metrow.

» Monitor wielkosci kropli [w zalezno$ci od dostepnosci] — umozliwia
wiaczenie monitorowania wielkosci kropli maksymalnie dla pieciu
wczesniej wybranych dyszy opryskiwacza

» Wybor dyszy [w zaleznosci od dostepnosci] — umozliwia wybér
typu dyszy opryskiwacza (seria i pojemnos¢) w celu ustalenia
parametréw dotyczacych wielkosci kropli

» Alarm obszaru stosowania — umozliwia okreslenie alarmu
informujacego o opuszczeniu lub wjechaniu na obszar stosowania
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» lkona BoomPilot — umozliwia aktywacje ekranu nawigacji w celu » Tryb uruchamiania BoomPilot — umozliwia okreslenie trybu,
recznego sterowania rysowaniem aplikacji na ekranie w ktdrym jest rozpoczynane zadanie.
4. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA » aby skonfigurowac e Automatyczny — automatyczne sterowanie sekcjami jest

okreslone opcje osprzetu. wiaczone i aktywowanie sekcji illub mapowanie na ekranie
‘ bedzie sterowane na podstawie sygnatu GNSS i predkosci

o \Wytaczony — automatyczne sterowanie sekcjami jest
wytaczone, ale aktywowanie sekgji i/lub mapowanie na ekranie
mozna wigczaé recznie przy uzyciu skrzynki rozdzielczej lub
ikony BoomPilot w opcjach nawigacji i naprowadzania na
ekranach nawigacji

4. Naci$nij strzatke NASTEPNA STRONA 9 aby skonfigurowa¢
okreslone opcje osprzetu.

Sekcja(e) z konfiguracjg opryskiwacz/rozsiewacz ISOBUS
Niektére opcje dotyczace osprzetu konfiguruje sie w ISOBUS ECU.
Jezeli opcje te sg rowniez dostepne w sekcji Ustawienia osprzetu, bedg
one wyszarzone lub niedostepne.

1. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA . o )
2. Naciénij przycisk m Dodatkowe ustawienia zalezne od typu osprzetu

Typ osprzetu pozwala wybra¢ typ wzorca aplikacji, ktory najbardziej

3. Wybierz jed ji:
ybierz jecna z opcj odpowiada Twojemu systemowi.

» Typ urzadzenia [w zaleznosci od dostepnosci] — umozliwia
wybér typu urzadzenia, ktére w najwiekszym stopniu odpowiada
danemu urzadzeniu

» Wysokos¢ anteny GNSS [w zaleznosci od dostepnosci] —
umozliwia pomiar wysoko$ci anteny od ziemi

o W trybie prostym — sekcje belki nie majg dtugosci i sg w linii statej
odlegtosci od anteny

o W trybie rozsiewacza — tworzona jest wirtualna linia zgodna
z dyskami podawania, od ktdrych sekcja lub sekcje stosowania
moga mie¢ rozng diugos¢ i moga znajdowac sie w réznych
odlegtosciach od linii (dostepnos¢ jest uzalezniona od
okreslonego sprzetu w systemie)

» Typ osprzetu — umozliwia wybdr uktadu sekcji dla zastosowanej
lokalizacji produktu

» Szerokos¢ aplikacii [typ osprzetu do pracy w linii proste;j,
ustawiany w ISOBUS ECU] - umozliwia wySwietlanie catkowite;
szerokosci osprzetu wprowadzonej w opryskiwaczu ISOBUS

o W trybie zakosowo — tworzona jest wirtualna linia zgodna
z sekcjg 1, od ktorej sekcja lub sekcje stosowania nie majg,
dtugosci i moga znajdowac sie w réznych odlegtosciach od linii
(dostepnosé jest uzalezniona od okre$lonego sprzetu w systemie)
Rysunek 1: Typ osprzetu — prosty

» Szeroko$¢ robocza [typ osprzetu rozsiewacza, ustawiany
w ISOBUS ECU] — umozliwia wySwietlanie catkowitej szerokosci
osprzetu wprowadzonej w opryskiwaczu ISOBUS

» Monitor wielkoSci kropli [dostepny tylko w przypadku zestawu
interfejsu czujnika ci$nienia] — umozliwia wiaczenie monitorowania
wielkoSci kropli maksymalnie dla pieciu dysz opryskiwacza

» Wybor dyszy [typ osprzetu do pracy w linii prostej, dostepny
w ISOBUS ECU] — umozliwia wy$wietlanie typu dyszy
opryskiwacza wprowadzonej w opryskiwaczu ISOBUS
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Rysunek 2: Typ osprzetu — Rozsiewacz

Rysunek 3: Typ osprzetu — Zakosowo

Numery sekcji
Sekcje sg ponumerowane od lewej do prawej, patrzac na urzadzenie od
przodu.

Prosty

Sekcje belki nie majg dtugosci i sa w linii statej odlegtosci od anteny.

1. Wybierz typ osprzetu do pracy w na ekranie Osprzet.
Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA w sekcji Typ osprzetu »‘
3. Wybierz jedng z opciji:
» Kierunek/odlegtos¢ przesuniecia punktu taczenia w linii © [tylko
ISOBUS] - okresla, czy punkt odniesienia (B) znajduje sie
z przodu (przed) lub z tylu (za) anteny GNSS, patrzac w kierunku
do przodu urzadzenia
» Odlegtosé przesuniecia punktu taczenia w linii © [tylko ISOBUS] -
mierzona réwnolegle do linii srodkowej urzadzenia, definiuje
odlegtos¢ w linii od anteny GNSS do punktu odniesienia

» Kierunek przesuniecia poprzecznego punktu faczenia @ [tylko
ISOBUS] - definiuje kierunek, w lewo lub w prawo, od linii
$rodkowej urzadzenia do $rodka punktu odniesienia B), patrzac
w kierunku do przodu urzadzenia

» Odleglosé przesuniecia poprzecznego punktu taczenia @ [tylko
ISOBUS] - definiuje odlegto$¢ poprzeczng od linii $rodkowej
urzadzenia do $rodka punktu odniesienia

» Kierunek/odlegtos¢ przesunigcia osprzetu w linii @ — wyswietla,
czy osprzet znajduje sie z przodu (przed) lub z tylu (za) anteny
GNSS, patrzac w kierunku do przodu urzadzenia

» Odlegtosé przesuniecia osprzetu w linii @ — mierzona réwnolegle
do linii $rodkowej urzadzenia, wyswietla odlegto$¢ w linii od anteny
GNSS do osprzetu

» Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu @ — wyswietla
kierunek poprzeczny, w lewo badz w prawo, od linii Srodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku jazdy
urzadzenia w przéd

» Odlegtosé przesuniecia osprzetu poprzecznego @ — wyswietla
odlegto$¢ poprzeczng od linii $rodkowej urzadzenia do $rodka
osprzetu

» Natozenie — umozliwia okre$lenie wielkosci dopuszczalnego
natozenia, gdy uzywane jest automatyczne sterowanie
sekcjami belek

» Opdznienie czasu wigczenia — umozliwia ustawianie czasu
wigczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym nie
prowadzono prac

UWAGA: Jesli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktorym nie wykonano Zadnych prac,
zZmniejsz warto$¢ opbznienia czasu wigczenia. Jesli stosowanie
wigcza sie zbyt pézno, zwigksz warto$¢ opbznienia czasu
wigczenia.

» Opdznienie czasu wytaczenia — umozliwia ustawianie czasu
wylaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktérym
prowadzono prace

UWAGA: Jesli stosowanie wytqcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktorym nie wykonano Zadnych

prac, zmniejsz warto$¢ opoznienia czasu wytgczenia. Jesli
stosowanie wylgcza sie zbyt pdzno, zwigksz warto$¢ opdznienia
czasu wylfgczenia.
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Rysunek 4: Kierunki i odlegtoSci przesuniecia osprzetu

Rysunek 5: Kierunki i odlegtosci przesuniecia punktu fgczenia

?To

©

® - $rodek anteny GNSS
® - Punkt odniesienia

0- Kierunek/odlegtos¢ przesuniecia osprzetu w linii

(2} Kierunek/odlegto$¢ przesunigcia poprzecznego osprzgtu
g - Kierunek/odlegtos¢ przesuniecia punktu taczenia w linii

- Kierunek/odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego punktu taczenia

Rozsiewacz — TeeJet

Tworzona jest wirtualna linia zgodna z dyskami podawania, od ktérych
sekcja lub sekcje stosowania moga mie¢ rézng diugos¢ i mogg
znajdowac sie w réznych odlegtosciach od linii (dostepnos$¢ jest
uzalezniona od okreslonego sprzetu w systemie).

1. Wybierz typ osprzetu na ekranie Osprzet.
2. Nacisnij strzatke NASTEPNA STRONA w sekcji Typ osprzetu 9
3. Wybierz jedng z opciji:
» Typ ustawiania — umozliwia wybér typu rozsiewacza
» Odlegto$¢ przesuniecia anteny od talerzy w linii @ — mierzona
réwnolegle do linii $rodkowej urzadzenia, definiuje odlegto$¢
w linii od anteny GNSS do talerzy lub mechanizmu rozpylania
» Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu @ — okreéla
kierunek poprzeczny, w lewo badz w prawo, od linii $rodkowej
urzadzenia do $rodka osprzetu, patrzac w kierunku jazdy
urzadzenia w przod
» Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego @ - okresla
odlegto$¢ poprzeczng od linii Srodkowej urzadzenia do Srodka
osprzetu
» Natozenie — umozliwia okre$lenie wielkosci dopuszczalnego
natozenia, gdy uzywane jest automatyczne sterowanie
sekcjami belek
» Opdznienie czasu wigczenia — umozliwia ustawianie czasu
wiaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktorym nie
prowadzono prac
UWAGA: Jesli stosowanie wigcza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano zadnych prac,
Zmniejsz warto$¢ opoznienia czasu wigczenia. Jesli stosowanie
wigcza sie zbyt pozno, zwigksz warto$¢ opoZnienia czasu
wigczenia.

» Opdznienie czasu wytaczenia — umozliwia ustawianie czasu
wyltaczania sekcji przy wjezdzaniu na obszar, na ktorym
prowadzono prace

UWAGA: Jesli stosowanie wytacza sie zbyt szybko podczas
wjezdzania na obszar, na ktérym nie wykonano zadnych prac,
Zmniejsz warto$¢ op6znienia czasu wytgczenia. Jesli
stosowanie wylgcza sie zbyt pézno, zwigksz warto$¢ opéznienia
czasu wylgczenia.

» Odlegto$¢ przesuniecia rozrzutu © — umozliwia ustawienie
odlegtosci migdzy dyskami lub mechanizmem rozpylania oraz
miejsca, gdzie produkt poczatkowo trafia na ziemie w sekcji 1.

» Przesunigcia sekcji @ — umozliwia ustawienie odlegtosci
przesuniecia od sekgji 1 (linia przesunigcia rozrzutu) do wiodacej
krawedzi kazdej sekcji. Sekcja 1 zawsze wynosi 0. Wszystkie
pozostate sekcje moga by¢ w réznych odlegtosciach.

» Diugosci sekcji @ — umozliwia ustawienie diugosci stosowania
w kazdej sekcji. Kazda sekcja moze mie¢ inng diugosc¢.

UWAGA: Sekcje sq ponumerowane od lewej do prawej, patrzac
na urzadzenie od przodu.
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Rysunek 6: Odlegtosci i dtugosc

Rysunek 7: Kierunek i odlegfo$é przesuniecia poprzecznego
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® - $rodek anteny GNSS

0- Odlegtos¢ przesuniecia anteny od talerzy w linii

(2} Kierunek/odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego osprzetu
©

4]

(5]

- Odlegto$¢ przesuniecia rozrzutu
- Przesunigcia sekcji
- Dlugosci sekgji
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Regulacja odlegtosci przesuniecia osprzetu poprzecznego

Odlegtos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego umozliwia wprowadzenie odlegtosci od linii $rodkowej urzadzenia do $rodka osprzetu. Gdy mapowanie
na ekranie przedstawia brak natozenia lub przerwe, natomiast stosowanie w polu zapewnia spojne natozenie lub przerwe jedynie z jednej strony
kierunku jazdy, nalezy obliczy¢ regulacje odlegtosci przesuniecia osprzetu poprzecznego i skorygowac¢ warto$¢ odlegtosci przesunigcia osprzetu.

W przypadku uzywania opryskiwacza lub rozsiewacza samobieznego nalezy uzy¢ kalkulacji regulacji przesunigcia GNSS w celu obliczenia regulacji
odlegtosci przesunigcia osprzetu.

W przypadku uzywania opryskiwacza lub rozsiewacza wleczonego lub doczepianego nalezy uzy¢ kalkulacji regulacji przesuniecia osprzetu w celu
obliczenia regulacji odlegtosci przesunigecia osprzetu.

UWAGA: W przypadku uzywania sterowania wspomaganego/automatycznego, jesli mapowanie na ekranie przedstawia nafozenia lub przerwy, moze
by¢ wymagane skorygowanie ustawien sterowania wspomaganego/automatycznego.

Obliczanie regulacji przesunigcia GNSS
Aby obliczy¢ regulacje przesuniecia GNSS przy uzyciu tej samej trasy nawigacyjnej:
Utworz linie prosta AB.
2. Przy wiaczonym sterowaniu wspomaganym/automatycznym przejedz @ przynajmniej 30 metrow i umie$¢ flagi na dyszlu lub obok urzadzenia.

Zawrdé i wiacz sterowanie wspomagane/automatyczne, mijajac @ na tej samej trasie nawigacyjnej AB. Umiesé flagi na dyszlu lub obok
urzadzenia lub zatrzymaj sie na trasie nawigacyjnej AB obok flag umieszczonych przy przejezdzie @.

4. Zmierz roznice © pomiedzy flagami przejazdu @ i przejazdem @.
Podziel zmierzong odlegtos¢ € na pot. Ta roznica bedzie stanowié regulacie przesuniecia.

Zwieksz lub zmniejsz odlegto$¢ przesunigcia o warto$¢ regulacji przesuniecia okreslong w kroku 5, a nastepnie powtdrz test. Odlegto$¢
przesunigcia poprzecznego anteny zostata wyregulowana poprawnie, je$li $lady kot pojazdu sg w tym samym miejscu podczas jazdy w obu
kierunkach. Jesli ta regulacja spowoduje zmiang odlegtosci przesunigcia poprzecznego anteny o wigcej niz 10 cm, wowczas nalezy ponownie
wykonac¢ kalibracje automatyczna.

Biezace ustawienia przesuniecia

Natozenie stosowania Kierunek przesuniecia = w prawo
w polu Kierunek przesuniecia = w lewo | Kierunek przesuniecia = w prawo | Odlegto$¢ przesuniecia=0m

W prawo przejazdu @ Zmniejsz warto$¢ przesuniecia odlegtosci Zwigksz warto$¢ przesunigcia odlegtosci Zwigksz warto$¢ przesunigcia odlegtosci

Zmien na kierunek przesuniecia osprzetu w lewo
i zwigksz warto$¢ przesunigcia odlegtosci

NN A NNNNNNNN

W lewo przejazdu @ Zwigksz warto$¢ przesuniecia odlegtosci Zmniejsz warto$¢ przesuniecia odlegtosci

Rysunek 8: Odlegto$¢ przesunigecia GNSS
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Regulacja przesuniecia osprzetu poprzecznego
Aby obliczy¢ regulacje przesunigcia osprzetu przy uzyciu sasiednich tras nawigacyjnych:

1. Utworz linie prosta AB.

2. Przy wiaczonym sterowaniu wspomaganym/automatycznym przejedz @ tak, jakby uzywany byt osprzet i umie$¢ flagi na zewnetrznych

krawedziach osprzetu.

3. Zawrdé i wiacz sterowanie wspomagane/automatyczne, mijajac @ na sasiedniej trasie nawigacyjnej AB. Umie$¢ dodatkowe flagi na
zewnetrznych krawedziach osprzetu lub zatrzymaj sie na trasie nawigacyjnej AB obok flag umieszczonych przy przejezdzie @.

Zmierz roznice © pomiedzy flagami przejazdu @ i przejazdem @.

Podziel zmierzona odleglos¢ € na pét. Ta roznica bedzie stanowié regulacje przesuniecia.

Odpowiednio zwieksz lub zmnigjsz odlegtosé przesuniecia @, w zaleznosci od tego, gdzie wystepuje natozenie stosowania w polu i biezace
ustawienie kierunku przesunigcia osprzetu.

Biezace ustawienia przesunigcia

Stosowanie w polu

Kierunek przesuniecia =
w lewo

Kierunek przesunigcia = w prawo
Odlegtos¢ przesuniecia =0 m

Natozenie z prawej strony przejazdu @ lub

Przerwa z lewej strony przejazdu @

Zwigksz warto$¢ przesunigcia
odlegtosci

Kierunek przesuniecia =
W prawo

Zmniejsz warto$¢ przesunigcia
odlegtosci

Zwieksz warto$¢ przesuniecia odlegtosci

Natozenie z lewej strony przejazdu @ lub

Przerwa z prawej strony przejazdu @

Zmniejsz warto$¢ przesuniecia
odlegtosci

Zwigksz warto$¢ przesunigcia
odlegtosci

Zmien na kierunek przesuniecia osprzetu w lewo
i zwigksz warto$¢ przesuniecia odlegtosci

Rysunek 9: Odlegfosé i kierunek przesuniecia osprzetu poprzeczneqo
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4) Konfiguraq‘ a lokali zacji mapowania Rysunek 10: Lokalizacja mapowania wprowadzona przez uzytkownika
Lokalizacja mapowania okresla lokalizacje, z ktérej rozpocznie sie E
mapowanie granicy lub wieloboku.

1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA [@.

2. Nacisnij opcje LERTERERREWIEESEY.

3. Wybierz jedng z opciji:

» Lokalizacja mapowania — okresla uktad lokalizacji, z ktdrej
mapowana bedzie granica lub wielobok.

o Domyslna lokalizacja — podczas tworzenia zewnetrznej granicy
lub wieloboku linia bedzie na zewnatrz najbardziej zewnetrznej
aktywnej sekcji. Podczas tworzenia wewnetrznej granicy linia
bedzie wewnatrz najbardziej wewnetrznej aktywnej sekcji. Jesli
zadne sekcje nie sa aktywne, granica bedzie oznaczona na
koncu najbardziej zewnetrznej sekcji.

e \Wprowadzone przez uzytkownika — przesuniecie poprzeczne
oraz w linii wzgledem kierunkdw anteny GNSS oraz odlegto$ci
moze by¢ okre$lone przez uzytkownika. Mozna utworzy¢ do
pieciu (5) wpiséw przez uzytkownika. Szczegdtowe informacije
mozna znalez¢ w sekcji ,Lokalizacja mapowania wprowadzona
przez uzytkownika”.

» Szeroko$¢ nawigacji — umozliwia ustawienie odlegtosci pomigdzy
trasami nawigacji

» Czuto$¢ nawigacji — ustawienie odlegtosci wokét trasy nawigacii,
ktéra jest traktowana jako btad zerowy

4. Wprowadz lokalizacje wprowadzang przez uzytkownika z rozwijanej
listy opcji lokalizacji mapowania.

5. Nacisnij strzatke LOKALIZACJA MAPOWANIA — NASTEPNA
STRONA 9 aby ustawi¢ wybrane okreslone opcje lokalizacji
mapowania.

6. Wybierz:

» Nazwa lokalizacji — umozliwia wpisanie nazwy lokalizacji
mapowania dla aktualnie wybranej opcji wyprowadzonej przez
uzytkownika.

» Kierunek przesunigcia lokalizacji mapowania w linii — umozliwia
okreslenie, czy lokalizacja mapowania znajduje sie przed lub za
anteng GNSS, gdy pojazd porusza sie do przodu

» Odlegtos¢ przesuniecia lokalizacji mapowania w linii — umozliwia
zdefiniowanie odlegtosci w linii od anteny GNSS do lokalizacji
mapowania

P Kierunek przesunigcia poprzecznego lokalizacji mapowania -
umozliwia wybdr poprzecznego kierunku od linii Srodkowe;
urzadzenia do lokalizacji mapowania, patrzac na maszyne
od przodu

» Odlegtos¢ przesuniecia poprzecznego lokalizacji mapowania —
umozliwia zdefiniowanie odlegtosci poprzecznej od linii Srodkowej
urzadzenia do lokalizacji mapowania

7. Naciénij strzatke POWROT <35 , aby powrdci¢ na ekran Mapowanie
i na ekranie nawigacji, lub nacisnij boczng karte KONFIGURACJA ,
aby powrdci¢ na gtéwny ekran Konfiguracja.
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Gdy sekwencja uruchamiania zostanie zakoriczona, pojawi sie Ekran gtéwny z opcjg rozpoczecia nowego zadania lub kontynuowania istniejacego zadania.
Konsola musi otrzyma¢ dane GNSS przed rozpoczeciem lub kontynuowaniem zadania. Ustawienia danego urzadzenia i jego elementow
muszg by¢ skonfigurowane przed rozpoczeciem zadania. Gdy zadanie jest juz aktywne, niektorych opcji ustawien nie mozna juz zmieniac.
Aby przefaczy¢ sie pomigdzy trybem prostym i zaawansowanym, przejdz do opcji Dane -> Opcje -> Tryb zadania w Ustawieniach systemu.

Tryb prosty Nowe zadanie
W trybie prostym w danej chwili dostepne jest tylko jedno zadanie. 1. Na Ekranie gtéwnym /n\ nacisnij przycisk .
2. Nacisnij:

Nowe zadanie

1. NaEkranie gléwnym /n\ nacisni przycisk . » Tak — aby automatycznie wygenerowa¢ nazwe

» Nie — aby wprowadzi¢ nazwe przy uzyciu klawiatury ekranowej

Kontynuuj zadanie Informacie o kliencie, gospodarstwie i polu s3 wprowadzane przy uzyciu
1. Na Ekranie giownym /> nacisni przycisk [0 oprogramowania Fieldware Link.
Jesli biezace zadanie znajduje sie w strefie UTM innej niz biezaca lub . .
sasiednia strefa UTM, opcja bedzie wytaczona. Rozpocznij zadanie

Narzedzie wyszukiwania pola systemu Aeros 9040 utatwia uzytkownikowi
Zamknij zadanie wyszukiwanie zadania znajdujacego sie najblizej lokalizacji pojazdu.
1. Na Ekranie gtownym /n\ nacisnij przycisk . Po uzyskaniu danych GNSS lista wyboru zadan bedzie aktualizowana
Aby utworzy¢ raport dotyczacy zamykanego zadania, nalezy wiozy¢ co dziesig¢ sekund. Podczas tej aktualizacji lista zadan jest sortowana
naped USB do portu USB konsoli, a dopiero p6zniej weisnaé przycisk wedtug odlegtosci i na poczatku listy wyswietlane sg dwa najblizsze
,Zamknij zadanie”. zadania. Ponizej wy$wietlane sg pozostate zadania.

1. Na Ekranie gtownym /n\ naciénij strzatke W DOL ‘l aby przejs¢
do listy zadan na konsoli.
2. Wybierz nazwe zadania do rozpoczecia/kontynuowania.

3. Naci$nij przycisk LIS ATEZLENE.

Zamknij zadanie

1. Na Ekranie gtownym /n\ nacisnij przycisk .
Aby utworzy¢ raport dotyczacy zamykanego zadania, nalezy wiozy¢
naped USB do portu USB konsoli, a dopiero pozniej wcisnaé przycisk

Zamknij zadanie §

Tryb Zaawansowany
W trybie zaawansowanym stale dostepne bedzie wiecej niz jedno zadanie.

Informacje o kliencie, informacje o gospodarstwie, informacije o polu
oraz mapy dawkowania mozna wprowadza¢ wytgcznie przy uzyciu
oprogramowania Fieldware Link. Nazwe zadania mozna edytowaé
wytgcznie przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link.

Uzytkownik moze skopiowa¢ zadania w celu ponownego wykorzystania
tras nawigacyjnych, granic, danych obszaru zastosowania, mapy
dawkowania i/lub wielobokdw przy uzyciu oprogramowania

Fieldware Link lub opcji Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj na konsoli.
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1) Wybierz tryb nawigacji

Biezace informacje sa dostepne na trzech ekranach nawigacii.

Nawigacja z widokiem pojazdu Nawigacja z widokiem pola tworzy obraz  Nawigacja RealView umozliwia wy$wietlanie
tworzy obraz wygenerowany komputerowo wygenerowany komputerowo przedstawiajacy ~ wejscia wideo zamiast obrazu wygenerowanego
przedstawiajacy pozycje pojazdu na pozycje pojazdu i obszar stosowania komputerowo.

obszarze stosowania. z perspektywy lotniczej.
' ‘ (N

P

BEAAEEBEASEENARREENNARRENRAEEE

Aby wybra¢ tryb nawigacii: Rysunek 11: Wybierz tryb nawigacji

2. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA a w celu
wysSwietlenia opcji nawigacji.
Naciénij ikong TRYB NAWIGACJI @.
4. Wybierz jedng z opgji:
» Brak nawigacji
» Nawigacja prostej AB
» Nawigacja krzywej AB

» Nawigacja okrezna
» Nawigacja ostatniego przejazdu* @

ErT T T TSI 1.

iigbabdbERERAARARARRRE NS

» Nawigacja nastepnego rzedu* s - @] f ‘

Nawigacja krzywej adaptacyjnej
* Opcje nawigacji mogq nie by¢ dostepne w zaleznosci od
zainstalowanego systemu sterowania wspomaganego/
automatycznego.

15 EEER
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2) Wytycz wzorzec trasy nawigacyjnej AB  3) Utwoérz granice stosowania

1. Podjedz do wybranej lokalizacji punktu AD. Dostepna na kazdym ekranie nawigacji karta Granice i wieloboki wyswietla

2. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA E wcelu  OPCje zewnetrznej granicy, wewnetrznej granicy oraz wielobokow.
wysSwietlenia opcji nawigacji. Granice stosowania okreslaja obszary robocze, gdzie produkt jest lub

3. Nacinij ikone PUNKT A Q nie jest stosowany podczas uzywania funkcji ASC lub BoomPilot.

4. Podjedz do wybranego miejsca punktu B @. + Zewnetrzna granica G2k — okresla obszar roboczy, w ktérym

5. Nacisnij ikong PUNKT B @ aby wyznaczy¢ linie AB. nastapi stosowanie z uzyciem funkcji ASC lub BoomPilot.

6. ,Czy chcesz nazwa¢ te trase nawigacyjng?” + Zewnetrzna granica &} - okresla obszar roboczy, w ktorym NIE

Nacisnij nastapi stosowanie z uzyciem funkcji ASC lub BoomPilot.
Granice moga by¢ okreslane we wszystkich trybach nawigacji. W obrebie
jednego zadania mozna przechowywac tacznie do 100 zewnetrznych iflub

wewnetrznych granic. Stosowanie nie jest wymagane do mapowania granicy.

» Tak — aby wpisa¢ nazwe i zapisac trase nawigacyjng w konsoli
» Nie — aby automatycznie utworzy¢ nazwe i zapisac trase

nawigacyjng w konsoli
Przy uzyciu opcji Dane -> Dane zadania -> Zarzadzaj lub oprogramowania

Konsola rozpocznie podawanie informacji o nawigacji. . o i ) o ) ;
Fieldware Link uzytkownik moze skopiowac i edytowac zadania w celu

UWAGA: Ikona PUNKT B \&J jest niedostepna dla wybranej opdji ponownego wykorzystania granic do innych zastosowar na tym
(wyszarzona) do chwili, gdy zostanie pokonana minimalna samym polu.

odlegto$¢ (3,0 metry w trybie nawigacji prostej lub krzywej,

, ’ o o Stosowanie nie jest wymagane do mapowania granicy lub wieloboku.
50,0 metrow w trybie nawigacji okreznej).

W przypadku mapowania granicy lub wieloboku w przypadku jednej lub

UWAGA: Nie trzeba przejechac cafego obwodu osi obrotu, aby kilku zwinigtych lub wytaczonych sekgji, nalezy zachowacé te konfiguracje
zainicjowac nawigacje okrezna. sekaji na czas przejazdu granica lub wielobokiem. Wszelkie zmiany

Uzyj ikony ANULUJ PUNKT @ aby anulowaé polecenie Punkt A wprowadzone w liczbie wtaczonych sekcji i w rezultacie w szeroko$ci

i powrécié do poprzedniej trasy nawigacyjnej (jesli zostata wytyczona). urzadzenia po rozpoczeciu procesu mapowania granicy lub wieloboku,

spowoduja, ze aplikacja przeprowadzi mapowanie granicy lub wieloboku
po zewnetrznej krawedzi wszystkich zaprogramowanych sekcji —
niekoniecznie tych wtaczonych w chwili przejazdu granicy lub wieloboku.

Rysunek 12: Zaznacz punkt A

W przypadku mapowania granicy lub wieloboku z wytaczonymi niektorymi
sekcjami konieczne jest przetaczenie funkcji BoomPilot w tryb reczny
oraz wigczenie przelacznika gtéwnego oraz przetacznikéw sekcji dia
wszystkich sekcji, ktore beda uzywane podczas przejazdu granicg

lub wielobokiem. Po zakoriczeniu przejazdu granica lub wielobokiem

przetaczniki sekcji mozna wytaczy€, przetacznik gtéwny pozostaje wiaczony,

funkcja BoomPilot moze by¢ przetaczona do trybu automatycznego A

i nastepnie mozna uzy¢ automatycznego sterowania sekcjami.

UWAGA: Jesli granica zostanie zmapowana ze zwinietymi niektorymi
sekcjami, jak opisano powyzej, moze by¢ konieczne uzycie
ikony PRZESUNIECIE A+ @ na trasie nawigacyjnej nad
prawidtowg pozycjq dla kolejnych przejazdéw na polu.

Okreslanie granicy zewnetrznej lub wewnetrznej

W celu okre$lenia granicy zewnetrznej lub wewnetrznej:

1. Przejedz do zadanej lokalizacji na obrzezu obszaru stosowania
oraz ustaw pojazd w odpowiednim kierunku w zwigzku z ustalong
lokalizacjg mapowania.

2. Naci$nij karte OPCJE GRANIC | WIELOBOKOW g aby wyswietli¢
opcje granic i wielobokow.
Naciénij ikone ZAZNACZ GRANICE & &L

4. Zweryfikuj, czy lokalizacja mapowania jest prawidfowa.

< Jezeli lokalizacja mapowania jest nieprawidtowa, nacisnij przycisk
m oraz przejdz do sekcji Konfiguracja -> Mapowanie
i nawigacja -> Lokalizacja mapowania.
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5. Przejedz po obwodzie obszaru stosowania.
W trakcie jazdy nalezy uzy¢ zaleznie od potrzeb:
» Wstrzymaj granice Lt G- wstrzymuje proces zaznaczania
granicy.
» Wznéw granice &} @ - wznawia proces zaznaczania granicy.
» Anuluj granice G- anuluje proces wyznaczania granicy.
6. Zakoncz granice:

» Automatyczne zamkniecie — przejdz szeroko$¢ jednego pasa od
punktu poczatkowego. Granica zamknie sig automatycznie (biata
trasa nawigacyjna zmieni kolor na czarny).

» Reczne zamkniecie — naciénij ikone ZAKONCZ GRANICE
G @& aby zamkna¢ granice z prosta linig miedzy aktualng
lokalizacjg a punktem poczatkowym.

UWAGA: Jezeli nie zostanie przejechana minimalna odlegtos¢
(pieciokrotno$¢ szeroko$ci pokosu), pojawi sie komunikat biedu.

7. Nacisnij:
P Zapisz — w celu zapisania granicy
» Usun —w celu usuniecia granicy

Rysunek 14: Granica zewnetrzna
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Rysunek 15: Dodaj wewnetrzng granice

BABARBERRR AN RBRBEE S
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Usuwanie ostatnio zaznaczonej granicy

Uzyj ikony USUN GRANICE (&1, aby usunag ostatnio zaznaczong
granice (wewnetrzng lub zewnetrzng) z aktualnego zadania. Nacisnij
ponownie, aby usunag kolejne granice w kolejnosci od ostatnio
utworzonej do pierwszej.

Rysunek 16: Usuwanie ostatnio zaznaczonej granicy

Obszar gruntoéw rolnych na pasku stanu
W odniesieniu do aktualnej lokalizacji ikona W OBSZARZE GRUNTOW
ROLNYCH (@) lub POZA OBSZAREM GRUNTOW ROLNYCH jest
wysSwietlana na pasku stanu po ustaleniu granicy.
1. Naci$nij ikone OBSZAR GRUNTOW ROLNYCH .
<4 Obszar gruntow rolnych — catkowity obszar wszystkich
zewnetrznych granic minus obszar wszystkich wewnetrznych granic
<Zewnetrzny obszar ograniczony — catkowity obszar wszystkich
zewnetrznych granic
<4\Wewnetrzny obszar ograniczony — catkowity obszar wszystkich
wewnetrznych granic
Rysunek 17: Obszar gruntéw rolnych na pasku stanu
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DODANIE FUNKCJI STEROWANIA DAWKA

UWAGA: Podwdjny modut sterowania TeeJet (DCM) nie jest juz
obstugiwany oraz nie bedzie omawiany w tej instrukcji.

Uniwersalny terminal ISOBUS (UT) — zapewnia dostep do opc;ji i funkcji
zwigzanych z obstugg ECU ISOBUS. Z poziomu tego miejsca mozna
sterowa¢ opryskiwaczem upraw lub rozsiewaczem w przypadku
potaczenia z tego typu osprzetem.

UWAGA: Szczegdfowe wskazdwki dotyczace konfiguracji mozna
znalez¢ w instrukcji obstugi rozwigzania ISOBUS wia$ciwego
dla podfaczonego ECU.

1. Naci$nij karte UNIWERSALNY TERMINAL - dostepna u dotu
ekranu.

Aktywne ISOBUS ECU, ktére s dostepne w systemie

Okno aktywnosci Obszar klawiszy programowalnych

Gotowosé do pracy
Wezytanie wszystkich wymaganych informacji lub p6l obiektéw do
ISOBUS podczas uruchamiania systemu moze zaja¢ kilka minut.

Przed rozpoczeciem zadania nalezy sprawdzi¢, czy ISOBUS ECU
jest gotowy.

+ Dostepny jest ekran gtéwny

+ Funkcja Kontrola korzystania (TC) jest aktywna — aktywny licznik
pokonanej odlegto$ci powinien wskazywa¢ wartos¢ ,TC”

Opcje ekranu nawigacji

Jezeli w osprzecie dostepna jest funkcja sterowania opryskiwaczem lub
rozsiewaczem z ISOBUS ECU, na ekranach Widok pojazdu i Nawigacja
z widokiem pola dostepne sg opcje sterowania dawka oraz mapowania.

Biezace cisnienie

Pasek nawigacji

Karta Opcje w zakresie kontroli zastosowania

Karta Opcje mapowania

Biezace cisnienie
Wyswietla biezace cisnienie doprowadzane do dyszy.

Pasek nawigacji
Oprocz standardowych opcji paska nawigacji dostepne bedg
nastepujace wybierane informacje wraz z ISOBUS ECU:

» Faktyczna dawka zastosowania — wy$wietla biezacg dawke
zastosowania

» Docelowa dawka zastosowania — wy$wietla docelowg dawke
zastosowania

» Objetos¢/produkt zastosowany — wyswietla objetos¢ lub mase
zastosowanego produktu

» Pozostata iloS¢ w zbiorniku/pojemniku — wy$wietla objetos¢ lub
mase produktu pozostatego w zbiorniku/pojemniku
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Mapowanie
W ramach Widoku pojazdu lub Widoku pola dostepna jest funkcja
mapowania stosowania produktu na podstawie GNSS. Mapowanie
moze rejestrowac obszary objete osprzetem (pokrycie) lub ilo$¢ i miejsce
stosowania produktu (stosowanie) i moze pokierowa¢ stosowaniem produktu
0 pojedynczej i zmiennej dawce (ustawienie docelowej dawki | dawkowania).
UWAGA: Wigcej informacji mozna znalez¢ w cze$ci ,Mapowanie
stosowania”.
1. Naci$nij dolng karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU @
lub dolng karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA m
2. Naciénij karte OPCJE MAPOWANIA i aby wyswietli¢ opcje
mapowania.
3. Wybierz jedng lub wigcej opcii:
» Mapa pokrycia (&
» Wieloboki @
» Mapa dawkowania (CJ
» Mapa stosowania (4
» Mapa dawki docelowej &

UWAGA: Mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogg by¢
wybrane jednoczesnie.

Kontrola stosowania

Ikony procentowego wzrostu/spadku dawki docelowej zwiekszaja/
zmniejszajq docelowa dawke zastosowania o ustalony procent ustawiany
na ekranie konfiguracji Obstuga urzadzenia, w kroku dotyczacym dawki
zastosowania. Tryb automatycznej regulacji bedzie automatycznie
dostosowywa¢ dawke stosowania w oparciu o biezacg predkosé

w odniesieniu do dawki docelowe;.

UWAGA: Ikony procentowego wzrostu/spadku dawki docelowej
umozliwiajg przeprowadzenie tej samej requlacji, jakq
mozna przeprowadzi¢ za pomoca klawiszy do zwigkszania/
zmniejszania procentowej wartosci zwiekszenia/stopnia,
ktore sg dostepne na UT ISOBUS.

1. Naci$nij karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU @

Naci$nij karte OPCJE STOSOWANIA 2]

3. Wybierz jedng z opcji:

» Procentowy wzrost dawki docelowej @ — okreslenie
wymaganego procentowego kroku zwigkszenia

» Procentowy spadek dawki docelowej @ — okreslenie
wymaganego procentowego kroku zmniejszenia

» Procentowe zwiekszenie i resetowanie & & @5 -
wysSwietlanie aktualnie stosowanego procentowego kroku
zwigkszenia oraz zerowanie tego kroku po wcisnieciu

OPCJE MAPOWANIA

Karta opcji mapowania wy$wietla mapy wielobokow, mapy pokrycia

oraz mapy stosowania na ekranach nawigacji z widokiem pojazdu lub

widokiem pola w dowolnym trybie nawigacii.

Mapowanie wielobokow i pokrycia jest dostepne tylko wtedy, wielobok

zostat ustalony.

Mapowanie stosowania produktu na podstawie GNSS jest dostepne,

gdy komputer dozujacy jest zainstalowany w systemie. Mapowanie

kontroli dawki moze rejestrowac obszary objete osprzetem (pokrycie)

lub ilo$¢ i miejsce stosowania produktu (stosowanie) i moze pokierowac

stosowaniem produktu o pojedynczej i zmiennej dawce (ustawienie

docelowej dawki i dawkowania).

UWAGA: Przed uzyciem mapowania nalezy ustawic lub zweryfikowa¢
opcje mapowania w sekcji Konfiguracja -> Produkt.

Kopiowanie i przesytanie map

Mapy s przechowywane w danych zadania. Przy uzyciu opcji Dane ->
Dane zadania mozna kopiowa¢ lub przesyta¢ dane zadania zawierajace
mapy do oprogramowania Fieldware Link, aby umozliwi¢ otwieranie,
wysSwietlanie, edytowanie i drukowanie map, jak réwniez przestanie ich
z powrotem do konsoli. Aby uzyska¢ szczegdtowe informacje, patrz
,Zarzadzanie danymi -> Dane zadania -> Transfer” oraz ,Zarzadzanie
danymi -> Dane zadania -> Zarzadzaj” w rozdziale w rozdziale
Ustawienia systemu.

Przy uzyciu opcji Dane -> Raporty mozna generowac raporty w wielu
formatach, ktére zawierajg dane oraz mapy z zadania.
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Aby uzyska¢ dostep do mapowania stosowania:
1. Naci$nij dolng karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POJAZDU @
lub dolna karte NAWIGACJA Z WIDOKIEM POLA (L))
2. Nacisnij karte OPCJE MAPOWANIA i aby wyswietli¢ opcje
mapowania.
3. Wybierz jedng lub wiecej opciji:
» Mapa pokrycia @ — przedstawia obszary objete osprzetem, bez
wzgledu na to, czy produkt byt stosowany
» Wieloboki @ — pokazuje wszystkie mapowane wieloboki
» Mapa dawkowania (CJ - wcze$niej zatadowana mapa, ktéra
przekazuje informacje do komputera dozujacego, umozliwiajac
stosowanie produktu
> Mapa stosowania (4 — przedstawia ilo$¢ i miejsce stosowania
produktu, przy uzyciu koloru oznaczajacego poziom
w odniesieniu do wczes$niej ustawionych lub automatycznie
okreslonych maksymalnych i minimalnych pozioméw.
» Mapa dawki docelowej @) — przedstawia dawke stosowania,
ktora komputer dozujacy stara sie uzyskac¢ w kazdej lokalizacii
UWAGA: Mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie moga by¢
wybrane jednocze$nie.
Rysunek 18: Mapy pokrycia, wielobokoéw oraz dawki docelowej

™

Mapa pokrycia
' Mapa pokrycia przedstawiajaca obszary objete osprzetem.
ISOBUS nie wymaga stosowania produktu.
+ Obszar pokrycia - przedstawia obszar zastosowania i jego natozenie:
<Niebieski — jedno zastosowanie
<4Czerwony — co najmniej dwa zastosowania

Mapa wielobokow
’ Mapa wielobokow — pokazuje wszystkie mapowane wieloboki.

Linie nawigacji
<Niebieski - linia granicy wieloboku

Mapa dawkowania
Mapa dawkowania to wcze$niej zatadowana mapa, ktéra przekazuje
informacje do komputera dozujacego, umozliwiajac stosowanie
produktu. Mapy dawkowania zawierajg informacje o dawce produktu ze
wspotrzednymi geograficznymi. System Aeros 9040 umozliwia
importowanie danych zadania zawierajacych mapy dawkowania do
uzywania ze stosowaniem o zmiennej dawce (VRA) przy uzyciu zgodnych
komputerow dozujacych.
+ Linie strefy:
<«4Czarna w przypadku zblizania sie do strefy zastosowania.
<«Biata w przypadku wejscia w strefe zastosowania.
<4Pozostate strefy, dla ktdrych stosowana jest ta sama dawka,
beda réwniez oznaczone biatym kolorem.

+ Obszar pokrycia — przedstawia rézne strefy dawkowania:
<4Wybrane przez uzytkownika — kolory stref wybiera sie podczas
tworzenia mapy dawkowania.
Przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link (w wersji 5.01 lub
nowszej) uzytkownicy moga importowa¢ zadania VRA utworzone
w oprogramowaniu Fieldware Link, jak rowniez moga eksportowa¢ dane
zadania z konsoli, edytowac zawarte mapy w celu utworzenia dawki
docelowej lub map dawkowania i przesyfac je z powrotem do konsoli
w celu wykorzystania w zadaniu.
UWAGA: W przypadku zastosowar zmiennej dawki wymagany jest
zaawansowany tryb zadania. Zapoznaj sie z punktem Opcje
(Tryb zadania) w rozdziale Ustawienia systemu.
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Mapy stosowania i dawki docelowej

Mapa stosowania (£ przedstawia ilo$¢ i miejsce stosowania
produktu, przy uzyciu koloru oznaczajgcego poziom w odniesieniu do
wczesniej ustawionych lub automatycznie okre$lonych maksymalnych
i minimalnych pozioméw.

Mapa dawki docelowej &) przedstawia dawke stosowania, ktorg
komputer dozujacy stara sie uzyska¢ w kazdej lokalizacji

UWAGA: Mapa stosowania oraz mapa dawki docelowej nie mogg by¢
wybrane jednocze$nie.

Mapa stosowania
+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania:
<AWybrany przez uzytkownika — obszary stosowania przedstawiajg
kolorowe paski powigzane z wybranym zakresem koloru
i wybrang mapa.

Mapa dawki docelowej
* Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania:
<4 Wybrany przez uzytkownika — obszary stosowania przedstawiajg,
kolorowe paski powigzane z wybranym zakresem koloru
i wybrang mapa.

Dawki docelowe

Ustawione docelowe dawki zastosowania definiujg dawki docelowe
produktu stosowanego na hektar/akr. Ustawienia te okreslaja to samo
w przypadku wszystkich aktywnych zadarn.

Dawki okresla sie w ISOBUS ECU za pomoca UT ISOBUS. Biezacy
dawke docelowa wybiera sie i zwieksza z poziomu ekranu Obstuga

ISOBUS w UT. Zwigkszaniem dawki mozna takze sterowac z poziomu
ekranu Widok pojazdu

+ Mozliwe jest okre$lenie nawet pieciu (5) dawek docelowych

Wybor zakresu kolorow
Opcje produktu konfigurujg limity maksymalnej/minimalnej dawki oraz
powigzane kolory dla mapowania.

1. Naci$nij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .
2. Naciénij boczng karte KONFIGURACJA .
3. Naciénij [ZRLT.
4. Wybierz;
» Zakres kolorow — tryb umozliwiajacy ustawianie dawki dla koloru
dawki maksymalnej i koloru dawki minimaline;.

<4Automatyczny — warto$¢ maksymalna i minimalna bedzie
okre$lona na podstawie obecnie zastosowanych wartoSci
dawki lub wartosci dawki docelowej

<4Reczny - limit maksymalny i minimalny bedzie ustawiony
w przypadku warto$ci ustawionych w opcjach Gorny limit
mapowania zastosowanej dawki i Dolny limit mapowania
zastosowanej dawki

» Kolor dawki maksymalnej — umozliwia ustawianie koloru dawki
maksymalnej. W trybie manualnego zakresu koloréw ten kolor
bedzie uzywany w przypadku wszystkich dawek powyzej gornego
limitu mapowania zastosowanej dawki

» Kolor dawki minimalnej — umozliwia ustawianie koloru dawki
minimalnej. W trybie manualnego zakresu kolorow ten kolor bedzie
uzywany w przypadku wszystkich dawek ponizej dolnego limitu
mapowania zastosowanej dawki

Rysunek 19: Opcje produktu
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INFORMACJE O TRYBACH NAWIGACJI

Nawigacja na ekranie
+ Linie nawigacji + Kompas horyzontu - na horyzoncie mozna wy$wietlac ogdlny

<4Pomaranczowy — aktywna linia nawigacji kierunek (przy zblizeniu)
<« Czarny (zwielokrotniony) — sasiednie linie nawigacji
<«4Czarny - zewnetrzna linia granicy
<«4Szary — wewnetrzna linia granicy
<Niebieski - linia granicy wieloboku
<«Czarno-bialy - linia granicy strefy mapy dawkowania

+ Obszar pokrycia — przedstawia obszar zastosowania i jego natozenie:
<Niebieski — jedno zastosowanie
<4 Czerwony - co najmniej dwa zastosowania
<4Wybrany przez uzytkownika — mapa stosowania i obszary
stosowania mapy dawki docelowej przedstawiajg kolorowe paski

* Punkty — oznaczenia wyznaczonych punktow powigzane z wybranym zakresem koloru i wybrang mapa,
<qPunkt czerwony — powrét do punktu

<qPunkt niebieski — punkt A
<Punkt zielony — punkt B

+ Sekcje
<«qPuste pola - sekcje nieaktywne
<«Biate pola - sekcje aktywne

Widok pojazdu
Widok pojazdu tworzy komputerowo wygenerowany obraz pozycji pojazdu wyswietlany na obszarze stosowania. Na tym ekranie wszystkie
opcje ustawiania, granic, wielobokéw, mapowania, stosowania i nawigacji sg dostepne przy uzyciu kart opcji po prawej stronie ekranu.

Kompas horyzontu

Pasek nawigacji

Pojazd z aktywnymi sekcjami belki
przedstawionymi w czasie rzeczywistym

Biezace cisnienie

Karta Opcje nawigacji i naprowadzania
Pasek stanu ) o
Karta Opcje granic i wielobokéw
Karta Opcje mapowania

Trasy nawigacyjne Karta Opcje w zakresie kontroli zastosowania

Obszar pokrycia nafozenia Obszar pokrycia

Widok pola

E Widok pola tworzy komputerowo wygenerowany obraz pozycji pojazdu i obszaru stosowania z perspektywy lotniczej. Na tym ekranie
wszystkie opcje ustawiania, granic, wielobokéw i nawigacji oraz tryb Pan i opcje mapowania sg dostepne przy uzyciu karty Opcje po prawej
stronie ekranu.

Pasek nawigacji

LS A

OdwzorowanlepojaZdu ahbababARARREARARARARARAARRRAS

Karta Opcje nawigacji i naprowadzania

Pasek stanu
Karta Opcje granic i wielobokéw

Karta Opcje ekranu

-
25
.

Karta Opcje mapowania

Trasy nawigacyjne
y nawigacy Obszar pokrycia natozenia

Mapowany obszar pokrycia
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Nawigacja RealView
Nawigacja RealView umozliwia wy$wietlanie wejscia wideo zamiast obrazu wygenerowanego komputerowo. Na tym ekranie wszystkie opcje
ustawiania, granic, wielobokdw i nawigacji sg dostepne przy uzyciu kart po prawej stronie ekranu. Aby ustawi¢ widok kamery [odwrdcony,
obrécony], przejdz do opcji Ustawienia -> Konfiguracja -> Wideo.

» Pojedyncza kamera - pojedyncza kamera jest podtgczona bezpo$rednio do konsoli
» Modut wyboru wideo — jesli w systemie zainstalowany jest modut wyboru wideo (VSM), dostepne sg dwie (2) opcje wideo:
+ Widok jednej kamery — mozna wybrac jedng z maksymalnie o$miu kamer do zmiany widoku wej$cia wideo.

+ Widok podzielonej kamery — mozna wybra¢ jeden z dwoch zestawow wejs¢ kamer (A/B/C/D lub E/F/G/H) do podzielenia ekranu na cztery
osobne sygnaty wideo.

Pasek nawigacji

Trasy nawigacyjne Linia horyzontu

Pasek stanu Karta Opcje nawigacji i naprowadzania

Karta Opcje granic i wielobokéw

Karta opcji RealView
Kat sterowania

TRYBY NAWIGACII

Nawigacja prostej AB zapewnia nawigacje po linii prostej na podstawie punktéw odniesienia
A B. Poczatkowe punkty A i B umozliwiajg obliczanie wszystkich pozostatych réwnolegtych
tras nawigacyjnych.

== | Nawigacja prostej AB
e

UWAGA: Przesunigcie do sasiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone przy uzyciu
szeroko$ci nawigacji: patrz ,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja” w rozdziale
Ustawianie systemu.

Nawigacja krzywej AB

Nawigacja krzywej AB zapewnia nawigacje wzdtuz krzywych na podstawie wstepnej linii
odniesienia AB. Ta warto$¢ poczatkowa umozliwia obliczanie wszystkich pozostatych tras
nawigacyjnych.

o

UWAGA: Zalecane jest, aby nawigacja krzywej nie przekraczata 30° w zakresie trasy
nawigacji AB.

Przesunigcie do sgsiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone przy uzyciu
szeroko$ci nawigacji: patrz ,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja” w rozdziale
Ustawianie systemu.

WSKAZOWKA: W przypadku pracy z obszarem ograniczonym wzorzec nawigacji
wykraczajacy poza ustalone punkty AB bedzie nawigacjg po linii prostej.
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$%

Nawigacja krzywej adaptacyjnej AB

Nawigacja krzywej adaptacyjnej* zapewnia nawigacje wzdtuz krzywej linii na podstawie
poczatkowe; linii odniesienia AB, gdzie kazda sasiadujgca linia nawigacii jest rysowana od
przewidywanej szeroko$ci nawigacji oraz kursu.

UWAGA: Przesuniecie do sasiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone przy uzyciu

szeroko$ci nawigacji: patrz ,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja” w rozdziale
Ustawianie systemu.

ol

Nawigacja okrezna

Nawigacja okrezna zapewnia naprowadzanie wokdt centralnej lokalizacji, ktéra rozchodzi sie
do wewnatrz lub na zewnatrz, w zalezno$ci od poczatkowe; linii odniesienia AB. Ta warto$¢
poczatkowa umozliwia obliczanie wszystkich pozostatych tras nawigacyjnych.

Tryb ten jest uzywany do jazdy w centrum pola przy jednoczesnym naprowadzaniu wzdtuz
linii okregu, zgodnej z promieniem systemu nawadniania w centrum obrotu.

UWAGA: Przesunigcie do sgsiednich tras nawigacyjnych zostanie obliczone przy uzyciu
szeroko$ci nawigacji: patrz ,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja” w rozdziale
Ustawianie systemu.

2g

Nawigacja ostatniego przejazdu

Nawigacja ostatniego przejazdu* oferuje wierng nawigacje ostatniego przejazdu. Konsola
automatycznie wykryje najblizszy obszar stosowania i ustali réwnolegte trasy nawigacji na
podstawie tego obszaru.

UWAGA: Jesli wytyczono granice, ale nie nastapito dziatanie podczas procesu ustalania
granicy, nawigacja nie zostanie rozpoczeta.

Nawigacja nastepnego rzedu

Nawigacja nastepnego rzedu* wskazuije lokalizacje nastepnego rzedu i przekazuje dane
przejazdu na koricu rzedow do nastepnego sasiedniego rzedu. Gdy operator zaznaczy koniec
rzedu i rozpoczyna zwrot do nastepnego rzedu, podawane sg dane nawigacji prostej AB dla
nastepnego rzedu. Gdy pojazd znajduje sie w nastepnym rzedzie, nawigacja zostaje wytaczona.

UWAGA: Przesuniecie do nastepnego rzedu zostanie obliczone przy uzyciu szerokosci
nawigacji: patrz ,Konfiguracja -> Mapowanie i nawigacja” w rozdziale Ustawianie
systemu.

Nawigacja nastepnego rzedu nie obstuguje pomijania rzedow.

Brak nawigacji
Brak nawigacji* powoduje wytaczenie nawigacii.

UWAGA: Tryb braku nawigacji nie usuwa wyznaczonych linii nawigacji lub punktow z konsoli. Aby usuna¢ wyznaczone/zapisane dane

Z konsoli, nalezy zapoznac sig z rozdziatem ,Zarzgdzanie danymi” w rozdziale Ustawianie systemu.

* Opcje nawigacji moga nie by¢ dostepne w zaleznosci od zainstalowanego systemu sterowania wspomaganego/automatycznego.

Sasiadujace rzedy moga by¢ pomijane w nawigacji prostej AB, nawigacji krzywej AB, nawigacji krzywej adaptacyjnej oraz nawigacji okreznej.
Pomijanie sasiednich rzedéw nie jest obstugiwane w przypadku nawigacji ostatniego przejazdu i nawigacji nastepnego rzedu.
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OPCJE EKRANOW

Dostep do nawigacji i naprowadzania mozna uzyskac z ekranu Widok e Opcje nawigacji i naprowadzania

pojazdu, Widok pola lub RealView. Na kazdym ekranie nawigacji; wy$wietla opcje nawigacii takie jak tryby
nawigaciji, opcje linii nawigacji, opcje powrotu do punktu, od$wiezanie
GNSS, przefaczanie BoomPilot, przetaczanie trybu jazdy po krzywej

z wyprzedzeniem kierunku oraz resetowanie monitora przeptywu dyszy.

+ Karta nawigacji i naprowadzania E - na kazdym ekranie
nawigacii; wySwietla opcje nawigacii takie jak tryby nawigacji,
opcje linii nawigacii, opcje powrotu do punktu, od$wiezanie GNSS,
przetaczanie BoomPilot, przetaczanie trybu jazdy po krzywej | .
z wyprzedzeniem kierunku oraz resetowanie monitora przeptywu
dyszy.

iigbbbbbabaRARARARARAEREAESS

) @

* Karta opcje granic i wielobokéw ﬁ - na kazdym ekranie
nawigaciji; wySwietlaja opcje zewnetrznej granicy, wewnetrznej
granicy oraz wielobokéw.

-

Li

Wy
-

+ Karta opcji mapowania i - na ekranach nawigacji z widokiem
pojazdu lub widokiem pola; wy$wietla mapy wielobokdw, mapy
pokrycia oraz mapy stosowania.

+ Karta opcji stosowania - na ekranie nawigacji pojazdu;
wysSwietla opcje stosowania opryskiwacza ISOBUS.

+ Karta opcji ekranu ﬁ — na ekranie nawigacji z widokiem pola; W e — . —
wy$wietla opcje przyblizania i przesuwania. ' Tryb nawigacji — dostep do opdji trybu nawigadi

« Karta opcji RealView & — na ekranie nawigacji RealView;
wysSwietla ustawienia kamery oraz nawigacji z podgladem.

Brak nawigacji — wytacza nawigacje

Nawigacja prostej AB = — zapewnia nawigacje po
linii prostej na podstawie punktow odniesienia Ai B

Rysunek 20: Opcje ekranu nawigaciji

|9 -
Nawigacja krzywej AB * — zapewnia nawigacje
AEAIAE S IR LI AL LA LIS AL wzdtuz krzywych linii na podstawie wstepnej linii
odniesienia AB

g 98

) @

Nawigacja okrezna © - zapewnia naprowadzanie
wokot centralnej lokalizacji, ktéra rozchodzi sie

do wewnatrz lub na zewnatrz, w zalezno$ci od
poczatkowe; linii odniesienia AB

e B
@

Nawigacja ostatniego przejazdu & - oferuje wierng
nawigacje ostatniego przejazdu

Widok pojazdu

Nawigacja nastepnego rzedu @0 — wskazuje
lokalizacje nastepnego rzedu i przekazuje
dane przejazdu na koricu rzedéw do kolejnego
sgsiedniego rzedu

R

&.

Li

‘D

Nawigacja krzywej adaptacyjnej & — zapewnia
nawigacje wzdtuz krzywej linii na podstawie
poczatkowe; linii odniesienia AB, gdzie kazda
sgsiadujaca linia nawigacii jest rysowana od
przewidywanej szerokosci nawigacji oraz kursu

funkcja BoomPilot

l Wiacza i wytacza automatyczne sterowanie sekcjami
(ASC). Wyszarzone = dane GNSS sa niedostepne.

%

Widok pola

-

Li

‘D

RealView
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Nawigacja w trybie jazdy po krzywej z wyprzedzeniem

kierunku

Wskazuje miejsce, gdzie biezace sterowanie
doprowadzi pojazd, przy uzyciu ,wskaznika”
petnigcego role nawigacii.

Q

Punkt A @ — zaznacza pierwszy punkt na trasie
nawigacyjnej.

o

Punkt B @ - zaznacza koficowy punkt na trasie
nawigacyjnej. Wyszarzone = nie przejechano
minimalnego dystansu.

@

Anuluj punkt A - anuluje proces zaznaczania punktu
A. Przywraca poprzednig trase nawigacyjng AB (jesli
jest wyznaczona).

Punkt B nastepnego rzedu @ — zaznacza punkt
koricowy rzedu.

Stopien azymutu @ - ustala prosta trase
nawigacyjna mierzong w stopniach, w prawo
od pétocnej wartosci poczatkowej. Potnoc = 0,
Wschad = 90, Potudnie = 180, Zachdd = 270.

Przesunigecie A+ — przesuwa istniejaca trase
nawigacyjng do biezacej pozycji pojazdu.

Nastepna trasa nawigacyjna prostej — przedstawia
prostg AB lub trase nawigacyjng stopnia azymutu
zapisang w biezacym zadaniu.

Nastepna trasa nawigacyjna krzywej AB — pokazuje
nastepna trase nawigacyjng krzywej AB zapisang
w biezacym zadaniu.

@ & e 6c¢

Nastepna trasa nawigacyjna okrezna — pokazuje
nastepng okrezna trase nawigacyjng AB zapisang
w biezacym zadaniu.

Nastepna trasa nawigacyjna krzywej adaptacyjnej —
pokazuje nastepng trase nawigacyjng krzywej
adaptacyjnej AB zapisang w biezacym zadaniu.

Powrét do punktu

Zaznacz punkt ) — wyznacza punkt w lokalizacji
pojazdu. Wyszarzone = dane GNSS sg niedostepne.

Nawigacja powrotu do punktu — podaje odlegto$¢
i nawiguje z powrotem do ustalonego punktu.

Usun punkt — usuwa zaznaczony punkt.

Anuluj nawigacje — ukrywa odlegtos¢ i nawigacje do

zaznaczonego punktu.

Resetowanie

S,

bledu dyszy
Czysci wszystkie wskazania bfedu dyszy.

N
Jo

Odswiezanie pozycji GNSS

Resetuje filtr ClearPath na odbiorniku OEMStar.

D Opcje granic i wielobokéw
Na kazdym ekranie nawigacji; wySwietlaja opcje zewnetrznej granicy,
wewnetrznej granicy oraz wielobokdw.

l\\

A
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Zewnetrzne granice

=

Zaznacz granicg zewnetrzng — ustala obszar
stosowania i okresla strefy nieobjete stosowaniem.
Podczas tworzenia granicy zewnetrznej linia granicy
bedzie na zewnafrz najbardziej zewnetrznej sekcji.
Wyszarzone = dane GNSS sg niedostepne.

Anuluj zewnetrzng granice — anuluje proces
zaznaczania zewnetrznej granicy

| @

Zakoncz zewnetrzng granice — finalizuje aktualny
proces zaznaczania zewnetrznej granicy. Granice
mozna rowniez zamknaé, przejezdzajac po
szerokosci pokosu od punktu poczatkowego.

Wstrzymaj zewnetrzna granice — wstrzymuije proces
zaznaczania zewnetrznej granicy

@ g

Wznbw zewnetrzng granice — wznawia proces
zaznaczania zewnetrznej granicy

&l

Usun ostatnio zaznaczong granice — usuwa ostatnio
zaznaczona granice (wewnetrzng lub zewnetrzna)

z aktualnego zadania. Nacisnij ponownie, aby
usunag kolejne granice w kolejnosci od ostatnio
utworzonej do pierwszej

Wewnetrzne granice

&

Zaznacz granice wewnetrzng — ustala obszar
stosowania i okresla strefy nieobjete stosowaniem.
Podczas tworzenia granicy wewnetrznej linia granicy
bedzie wewnatrz najbardziej wewnetrznej sekcji.
Wyszarzone = dane GNSS sg niedostepne.

Anuluj wewnetrzng granice — anuluje aktualny
proces zaznaczania wewngtrznej granicy

=
E

Zakoncz wewnetrzng granice - finalizuje aktualny
proces zaznaczania wewnetrznej granicy. Granice
mozna réwniez zamknag, przejezdzajac po
szerokosci pokosu od punktu poczatkowego
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@! Wstrzymaj wewnetrzng granice — wstrzymuje proces _

zaznaczania wewnetrznej granicy Mapa pokrycia — przedstawia obszary objete
osprzetem, bez wzgledu na to, czy produkt byt
stosowany.

@ Wznéw wewnetrzng granice — wznawia proces
zaznaczania wewnetrznej granicy

Mapa wielobokow — pokazuje wszystkie mapowane

@ Usun ostatnio zaznaczong granice — usuwa ostatnio
- wieloboki

zaznaczong granice (wewnetrzng lub zewnetrzna)
z aktualnego zadania. Naci$nij ponownie, aby
usunac¢ kolejne granice w kolejnosci od ostatnio

Mapa dawkowania — pokazuje wczesniej zatadowang,
mape, ktora przekazuje informacje do komputera

Qe @

utworzonej do pierwszej dozujacego, umozliwiajac stosowanie produktu
: : A Mapa stosowania — przedstawia miejsce stosowania
Wieloboki i .
- produktu, przy uzyciu koloru oznaczajacego

Q Zaznacz wielobok — ustala obszary mapowania.

poziom w odniesieniu do wczesniej ustawionych
Wyszarzone = dane GNSS sg niedostepne.

maksymalnych i minimalnych pozioméw

Anuluj wielobok — anuluje aktualny proces

b o Mapa dawki docelowej — przedstawia dawke
zaznaczania wieloboku @ stosowania, ktéra komputer dozujacy stara sie uzyskaé
& Zakoncz w?elol?ok - finalizuje aktualny proces 4 o | Widok pojazdu - ikony dostosowuja widok @
zaznaczania wieloboku N TN | 2 pojazdu lub perspektywe siegajaca
ﬁi Wstrzymaj wielobok — wstrzymuje proces horyzontu do widoku z lotu ptaka.
zaznaczania wieloboku Widok pola — ikony zwigkszaja/zmniejszaja E
$ Wznéw wielobok — wznawia proces zaznaczania obszar wy$wietlany na ekranie.
wieloboku
’ Usun ostatnio zaznaczony wielobok — usuwa
o ostatnio zaznaczony wielobok z aktualnego zadania. @ . . ) )
Nacisnij ponownie, aby usunaé kolejne wieloboki Opcje w zakresie kontroli zastosowania

w kolejnosci od ostatnio utworzonego do pierwszego Na ekranie nawigacji z widokiem pojazdu; wySwietla opcje stosowania
opryskiwacza ISOBUS.

UWAGA: Opcje sg dostepne tylko wtedy, gdy w systemie znajduje sie
' Opcje mapowania komputer dozujgcy opryskiwacza ISOBUS.
Na ekranach nawigacji z widokiem pojazdu lub widokiem pola; wyswietla ﬁ
mapy wielobokow, mapy pokrycia oraz mapy stosowania.

iabhbbbbaRARARARARARARESSSS

UWAGA: Opcje sq dostepne tylko wtedy, gdy w systemie znajduje sie
komputer dozujgcy lub zostat ustalony wielobok.

LN A

=1 )
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@ Procentowy wzrost dawki docelowej — okre$lenie
wymaganego procentowego kroku zwigkszenia

@ Procentowy spadek dawki docelowej — okre$lenie
wymaganego procentowego kroku zmniejszenia

Procentowe zwiekszenie i resetowanie — wySwietlanie
aktualnie stosowanego procentowego kroku
zwiekszenia oraz zerowanie tego kroku po wcisnigciu

‘o
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‘7 Opcje ekranu

Na ekranie nawigacji z widokiem pola; wyswietla opcje przyblizania

i przesuwania.

) @

-

Li
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-
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@ Opcje nawigacji RealView
Na ekranie nawigacji RealView; wy$wietla ustawienia kamery oraz
nawigacji z podgladem.

LN P

i bbbbRbRbARARERERRESES S

Widok pojazdu - ikony dostosowujg widok
z pojazdu lub perspektywe siegajacq
horyzontu do widoku z lotu ptaka.

®

Wybér kamery wideo — wybér jednego z o$miu
widokéw z kamer, jesli podtgczony jest modut
wyboru trybu wideo (VSM).

Widok pola — ikony zwiekszaja/zmniejszajq
obszar wyswietlany na ekranie.

Przesuwanie

Strzatki — przesuwanie wys$wietlanego obszaru mapy
w odpowiednim kierunku bez przemieszczania
pojazdu.

24
&

Widok ogoliny — rozszerzenie widoku ekranu na
najszerszy mozliwy.

o) Widok podzielonej kamery — wybor jednego z dwdch

LL zestawow czterech wejs¢ kamery (A/B/C/D lub
E/F/G/H) do podzielenia ekranu na cztery osobne
sygnaty wideo.

3 .é Ustawienia nawigacji z podgladem — umozliwia

wiaczenie funkcji nawigaciji z podgladem lub kata
sterowania oraz dostosowanie trasy nawigacyjne;.

Nawigacja z podgladem — naktada trojwymiarowe
trasy nawigacyjne na obraz wideo w celu
usprawnienia nawigacji.

Kat sterowania — wyswietla kierunek, w ktorym
nalezy przekrecic kierownice.

Ikony w gére i w dot — umozliwiajq dopasowanie linii
nawigacji i linii horyzontu do widoku kamery.

Przechwytywanie obrazu z kamery — zapisuje
zdjecie biezacego widoku ekranu na napedzie USB.
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PASEK NAWIGACII

Pasek nawigacji przedstawia wybrane informacje, czynnosci nawigacyjne
oraz stan sekgji.

Czynnos$¢ nawigaciji i stan belki

Stan GNSS — wyswietla ,Brak GNSS”, gdy sygnat GNSS jest
niedostepny lub ,Wolny GNSS”, gdy system GNSS odbiera dane GGA
z czestotliwoscig ponizej 5 Hz

Blad zejscia z kursu — wyswietla odlegtos¢ od wybranej trasy nawigacyjnej.
Odlegtos¢ wokot trasy nawigacyjnej odbierana jako btad zerowy
moze by¢ skorygowana przy uzyciu opcji Konfiguracja ->
Nawigacja -> Czuto$¢ nawigacii.

Aby zmieni¢ format wy$wietlania odlegtosci:
1. Naci$nij pole czynno$ci nawigacji na pasku nawigacji.
2. Wybierz format pomiaru.

Biezaca czynnos¢ — wyswietla czynnosci, takie jak oznaczenie punktu

Alub B, podchodzenie do korica rzedu, wskazujac chwile skretu

i odlegto$¢ do powrotu do oznaczonego punktu.

Stan sekcji — jeden punkt jest wySwietlany w przypadku kazdej
zaprogramowanej sekcji: zielony punkt oznacza, ze sekcja jest aktywna,
a czerwony punkt oznacza, ze sekcja jest nieaktywna

-
-
@
W
-

Wybierane informacje
Predkos¢ — wy$wietla biezaca predkosé jazdy

Kurs — wySwietla kurs jazdy zgodnie z ruchem wskazéwek zegara,

od pétnocnej warto$ci poczatkowej. Pétnoc = 0°, Wschod = 90°,
Potudnie = 180°, Zachod = 270°.

Catkowity obszar stosowania — wy$wietla catkowity obszar stosowanego
produktu, w tym rowniez obszary pokrycia podwdjnego

Czas aplikacji — wyswietla catkowity czas, przez ktory aplikacja jest
aktywna w trakcie wykonywania biezacego zadania

Czas — wySwietla biezacy czas w oparciu 0 wybrang strefe czasowq

Liczba pokosu — wys$wietla biezaca liczbe pokosu w odniesieniu do
poczatkowej linii nawigacji AB, w kierunku od A do B. Liczba jest
dodatnia, gdy pojazd znajduje si¢ z prawej strony wartosci poczatkowej
AB lub ujemna, gdy pojazd znajduije sie z lewej strony wartoSci
poczatkowej AB.

Cisnienie systemu — wys$wietla biezace ci$nienie systemu (dostepne
tylko wtedy, gdy system jest wyposazony w modut wej$¢/wyjsé lub
podwajny modut sterowania z aktywnym czujnikiem cisnienia)
Wielkos¢ kropli — wySwietla biezacq wielkos¢ kropel (dostepne tylko
wtedy, gdy system jest wyposazony w modut wejs¢/wyjs¢ lub podwajny
modut sterowania z aktywnym czujnikiem cinienia)

Biezaca dawka zastosowania — wy$wietla biezaca dawke zastosowania
(dostepne tylko wtedy, gdy system jest wyposazony w komputer dozujacy)

Dawka docelowa zastosowania — wy$wietla docelowg dawke
zastosowania (dostepne tylko wtedy, gdy system jest wyposazony
w komputer dozujacy)

Zastosowana objetos¢/produkt — wyswietla objetos¢ lub mase
stosowanego produktu (dostepne tylko wtedy, gdy system jest
wyposazony w komputer dozujacy)

Pozostata ilos¢ w zbiorniku/pojemniku — wySwietla objeto$¢ lub mase
produktu pozostatego w zbiorniku/pojemniku (dostepne tylko wtedy,
gdy system jest wyposazony w komputer dozujacy)

il
-
-
@
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PASEK STANU

Pasek stanu zapewnia informacje dotyczace stanu GNSS, trybu nawigacji,
obszaru gruntdw rolnych, wigczania sterowania wspomaganego/
automatycznego, korekcji przechyltu, stanu sterowania osprzetem, stanu
kropli/ci$nienia oraz stanu przeptywu dyszy.

Po nacisnieciu ikony wy$wietlane sg odpowiednie informacje o stanie.

Rysunek 21: Pasek stanu

Stan GNSS

Tryb nawigacji ——_
Stan obszaru gruntéw rolnych ———

Stan sterowania wspomaganego/
automatycznego

Stan korekcji przechytu
Stan funkcji BoomPilot ——
Stan kropli/cignienia —

Stan przeptywu przez dysze —

Zielony = GPS, GLONASS lub SBAS (z lub bez wymaganego
DGPS)

Z6tty = tylko GPS
Czerwony = brak GNSS

Z2XIS X

Pomaranczowy = Glide/ClearPath

Tryb nawigacji

Brak ikony = brak nawigacji

Nawigacja prostej AB
Nawigacja krzywej AB
Nawigacja okrezna

Nawigacja ostatniego przejazdu

Nawigacja nastepnego rzedu

©90000

Nawigacja krzywej adaptacyjna

Stan obszaru gruntéw rolnych

Poza obszarem gruntéw rolnych = jazda poza obszarem
gruntéw rolnych

W obszarze gruntow rolnych = jazda w obszarze gruntéw rolnych

Brak ikony = nie okreslono granicy (zewnetrznej lub wewnetrznej)

Stan sterowania wspomaganego/automatycznego
@ Zielony = wiaczony, aktywnie sterowany

%) Z6ity = wlaczony, wszystkie warunki dla sterowania
wspomaganego/automatycznego sg spetnione

. Czerwony = wytaczony, nie sg spetione wszystkie warunki dla

sterowania wspomaganego/automatycznego

Brak ikony = brak zainstalowanego systemu sterowania

wspomaganego/automatycznego

Stan korekcji przechytu
a Kolorowy = wigczony, aktywne stosowanie korekcji przechytu
a Czerwony = wylgczony

Brak ikony = brak zainstalowanego w systemie zyrokompasu
przechytu lub przechyt jest zwigzany z systemem sterowania
wspomaganego/automatycznego

Stan funkcji BoomPilot

A

Zielony = automatyczny

A
A

Z6tty = wszystko wigczone
Czerwony = wylgczony/reczny

Brak ikony = pojedyncza sekcja (w systemie nie zainstalowano
SmartCable lub SDM)

Stan kropli/cisnienia
Kolorowy = wigczony. Kolor kropli jest bezposrednio powigzany
z biezaca wielkoscig kropli. Opcje koloréw obejmuja; (Y )

LY JoT

Przekre$lony = wytaczony

) 4

Brak ikony = brak zainstalowanego zestawu interfejsu czujnika
ci$nienia, brak monitora czujnika cisnienia w DCM

Stan przeplywu przez dysze

i Zielony = skalibrowano uktad przeptywu przez dysze, nie
napotykajac na btedy dysz

/e\ Czerwony = nieréwny przeptyw przez dysze: przeptyw przekracza

prog alarmowy, okre$lony dla dyszy lub jest od niego mnigjszy

Brak ikony = nie wykryto urzadzen do monitorowania przeptywu
przez dysze
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SZCZEGOLY DOTYCZACE FUNKCJI NAWIGACIJI

Funkcja Przesuniecie A+ Stopien azymutu
@ Funkcja Przesunigcie A+ pozwala na przeniesienie biezacej trasy Azymut to kat od poziomu mierzony w prawo od pétocnej
nawigacyjnej w obecne potozenie pojazdu. wartosci poczatkowej. W przypadku uzywania azymutu punkt,

z ktérego wychodzi azymut, jest Srodkiem pozornego okregu.

UWAGA: Dostepna tylko w trybie nawigacji prostej AB lub nawigacji
epna W gaarp / 9eql Pétnoc = 0°, Wschod = 90°, Potudnie = 180°, Zachod = 270°.

krzywej AB.
Nawigacja stopnia azymutu rzutuje linie nawigacji miedzy aktualng
Aby dopasowat tras nawigacyjna; pozycja pojazdu (punktem A) a punktem B ustawionym 100 metrow
1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu dalej wzdtuz wprowadzonego kursu azymutu.
wys$wietlenia opcji nawigacji.
2. Nacisnij ikone Przesunigcie A+ (A Aby ustanowi¢ trase nawigacyjna stopnia azymutu:
p 1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wySwietlenia opcji nawigacji.
Nacisnij ikone AZYMUT @ aby wprowadzi¢ stopien azymutu.

-

Na ekranie wprowadzania ustaw stopiert azymutu.
,Czy chcesz nazwac te trase nawigacyjng?”
Naci$nij:
» Tak — aby wpisa¢ nazwe i zapisac trase nawigacyjng
» Nie — aby automatycznie utworzy¢ nazwe
Konsola rozpocznie podawanie informacji 0 nawigacii.

Aby wytyczy¢ dodatkowe trasy nawigacyjne azymutu, postepuj zgodnie
z punktami ustalania pierwszej trasy nawigacyjnej azymutu.

m www.teejet.com



Komputer polowy Aeros 9040

Powrot do punktu

Powrét do punktu zapewnia nawigacje do ustalonego punktu w widoku
pojazdu lub widoku pola. W widoku pojazdu strzatka kieruje pojazd

z powrotem do ustalonego punktu. W widoku pola wy$wietlany jest
tylko punkt.

Punkt powrotu jest zalezny od zadania i pozostaje aktywny, dopdki
zadanie nie zostanie anulowane.

UWAGA: Opcja Nawigacja powrotu do punktu moze nie by¢ dostepna
w zalezno$ci od zainstalowanego systemu sterowania
wspomaganego/automatycznego.

Oznaczanie punktu powrotu

Aby oznaczy punkt powrotu: Nawigacja do punktu powrotu

1. Podjedz do wymaganej lokalizacji punktu powrotu @.

2. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAa w celu
wyswietlenia opcji nawigacii.

3. Nacisnij ikong DODAJ PUNKT 0

Aby pokaza¢ odlegtos¢ i nawigacje do ustalonego punktu powrotu:

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA a w celu
wysSwietlenia opcji nawigacji.

2. Naci$nij ikone NAWIGACJA POWROTU DO PUNKTU 2]

Konsola zacznie podawac na pasku nawigacji informacje o odlegtosci od

pojazdu do ustalonego punktu.

Uzyj ikony ANULUJ NAWIGACJE POWROTU DO PUNKTU ® wcelu
ukrycia odlegtosci i nawigacji do ustalonego punktu.

Nie mozna obliczy¢ nawigacji, gdy symbol ,?" pojawia sie na pasku
nawigacii.

Usun punkt powrotu

Aby usung¢ okreslony punkt powrotu:

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAa w celu
wysSwietlenia opcji nawigacii.

2. Naciénij ikone USUN PUNKT O

Ikona Usun punkt jest niedostepna, gdy nawigacja powrotu do punktu

jest aktywna.
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Funkcja Nastgpna trasa nawigacyjna 25, ODSWIEZANIE POZYCJI GNSS
Jesli zapisana jest wigcej niz jedna trasa nawigacyjna, pojawi sie s

funkcja Nastepna trasa nawigacyjna. Naci$nigcie opcji Nastgpnatrasa  Qdéwiezanie pozycji GNSS powoduije zresetowanie filtra ClearPath
nawigacyjna sprawi, ze pojazd zostanie skierowany na nastgpng trase  w odbiorniku OEMStar w sytuacjach, gdy uzytkownik korzystat
nawigacyjna zapisang w konsoli. z odbiornika w poblizu silnego zadrzewienia i/lub budynkéw. Aby uzyskaé

+ Nastepna trasa nawigacyjna prostej . — przedstawia prosta AB lub informacje dotyczace aktywacji ikony od$wiezania pozycji GNSS, patrz
trasg nawigacyjna stopnia azymutu zapisana w biezacym zadaniu. JKonfiguracja -> Konfiguracja odbiornika GNSS”.

UWAGA: Wigczenie od$wiezania w trakcie zadania spowoduje chwilowe
przerwanie przekazywania danych GNSS. Najorawdopodobniej
spowoduje to, Ze sekcje juz wigczone w trybie Automatyczny

+ Nastepna trasa nawigacyjna okrezna (@) - pokazuje nastepnag BoomPilot zostang na krotki czas wyfgczone.

okrezng trase nawigacyjng AB zapisang w biezacym zadaniu. Odswiezenie nie powinno sie odbywad podczas aktywnego
stosowania.

+ Nastepna trasa nawigacyjna krzywej AB . — pokazuje nastepna,
trase nawigacyjng krzywej AB zapisang w biezacym zadaniu.

+ Nastepna trasa nawigacyjna krzywej adaptacyjnej . — pokazuje

nastepna trase nawigacyjng krzywej adaptacyjnej AB zapisang Aby odéwiezy¢ pozycje GNSS:

W biezacym zadaniu. 1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA (B8 w celu
UWAGA: Przesuniecie do sasiednich tras nawigacyjnych zostanie wysSwietlenia opcji nawigacii.
obliczone przy uzyciu szerokosci nawigaci. Patrz ,Konfiguracja > 5 \ybierz ikone Odéwiezanie pozycji GNSS .
Mapowanie i nawigacja” w rozdziale Ustawienia systemu.

Aby przej$¢ na inne dostepne trasy nawigacyjne:

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wySwietlenia opcji nawigacji.

2. Naciénij ikone NASTEPNA TRASA NAWIGACYJNA

Aby przefaczy¢ sie pomigdzy trasami nawigacyjnymi, nalezy ponownie
nacisnag ikong NASTEPNA TRASANAWIGACYINA @) @5 @ €.

Aby zobaczyc, ktéra trasa nawigacyjna jest aktywna, na pasku stanu
nacisnij ikone Tryb nawigacji.
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FUNKCJA BOOMPILOT

Dostepnych jest wiele opcji sterowania sekcjami BoomPilot —
w zaleznosci od tego, czy zainstalowany jest system sterowania
sekcjami, a gdy jest zainstalowany, jakiego typu sterowanie sekcjami
jest zastosowane oraz jakie opcje sg wigczone.
Ta sekcja obejmuje opcje ustawien dla nastepujacych konfiguracii:
» Brak modutu sterowania sekcjami
o Tylko konsola
o Z opcjonalnym wigcznikiem/wytacznikiem roboczym
» Opryskiwacz ISOBUS
o Tylko konsola i ECU
® Ze skrzynkg rozdzielczg
o Z modutem stanu osprzetu ISOBUS (ISO ISM)
» Rozsiewacz ISOBUS
o Tylko konsola
o Z opcjonalnym wiacznikiem/wytacznikiem rozsiewacza
Rysunek 22: Ikona BoomPilot i wskaznik paska stanu

Brak modutu sterowania sekcjami

Jesli system sterowania sekcjami nie jest zainstalowany, mozliwe bedzie

reczne sterowanie sekcjami. Opcjonalny wigcznik/wytacznik roboczy

umozliwia wigczanie lub wytaczanie pojedynczej sekcji. lkona BoomPilot

umozliwia mapowanie informacji o zastosowaniu na ekranach nawigacii.

Przedstawiona bedzie wytacznie szeroko$¢ sekcji i pasek stanu nie

bedzie miat ikony.

UWAGA: Jesli zainstalowany jest sterownik ISOBUS, SmartCable,
modut sterownika sekcji (SDM) lub modut funkcji przefaczania
(SFM), nalezy zapoznac sie z nastepujgcymi informacjami,
aby uzyskac wiecej informacji.

UWAGA: Ikona BOOMPILOT jest szara A, gdy dane GNSS sa
niedostepne.

Tylko konsola
Ikona BoomPilot umozliwia wigczanie i wytaczanie mapowanie
stosowania sekcji.

Aby ustawic ustawienia konfiguracyjne: -
1. Naci$nij doing karte USTAWIENIA SYSTEMU .

2. Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .

3. Nacisnij przycisk m

4. Ustaw ,lkone BoomPilot’ jako m

Aby wytaczy¢ lub wiaczyé mapowanie stosowania przy uzyciu konsoli:

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA E w celu
wySwietlenia opcji nawigacji.

2. Naci$nij ikong BOOMPILOT A aby wiaczy€ lub wytaczy¢ sekcje.

Z opcjonalnym wiacznikiem/wytacznikiem roboczym
Wiacznik/wytacznik roboczy umozliwia wigczanie i wytaczanie sekcji
i powigzanego mapowania stosowania.

Aby ustawi¢ ustawienia konfiguracyjne: -
1. Naciénij dong karte USTAWIENIA SYSTEMU .

2. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA (@,
3. Nacisnij przycisk m
4. Ustaw ,lkone BoomPilot” jako .

Aby wytaczy¢ lub wiaczy¢ sekcje i powigzane mapowanie stosowania:
1. Ustaw wiacznik/wytacznik roboczy w potozeniu wiaczenia/wytaczenia.
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ISOBUS Oprysk.

W przypadku stosowania ISOBUS ECU za pomocg ikony BoomPilot
lub opcjonalnej skrzynki rozdzielczej mozliwe jest wigczanie i
wytaczanie belki. Ikony BoomPilot mozna takze uzy¢ do ustawienia
funkcji automatycznego sterowania sekcjami w trybie recznym A lub
automatycznym A Wyswietlana liczba wartosci szerokosci sekcji
bedzie uzalezniona od konfiguracji ISOBUS ECU.

UWAGA: Ikona BOOMPILOT jest szara Ao, gdy dane GNSS sa
niedostegpne.

Tylko konsola i ECU

Wszystkie konfiguracje kontroli dawki ISOBUS nalezy okre$li¢ przed
wiaczeniem funkcji BoomPilot. Tryb regulacji automatycznej lub recznej
nie powinien mie¢ wptywu na ponizsze opcje.

Aby automatycznie wytaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:
1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA E w celu
wys$wietlenia opcji nawigacji.
2. Naciénij ikone BOOMPILOT A.
<4Automatyczny — ikona na pasku stanu zmieni kolor na zielony A
UWAGA: Mozliwe jest reczne sterowanie zastosowaniem w trybie
Automatyczny BoomPilot przy uzyciu klawisza Start/Stop
dostepnego na ekranie Obsfuga ISOBUS.

Aby recznie wytaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:
1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA E w celu
wys$wietlenia opcji nawigacji.
2. Naciénij ikone BOOMPILOT A\.
<4Automatyczny - ikona na pasku stanu zmieni kolor na czerwony A
3. Weisnij karte UNIWERSALNY TERMINAL ISOBUS, dostepna u dotu

ekranu ﬁ

4. Przejdz na ekran Obstuga
Skorzystaj z klawisza START/STOP |41,

Ze skrzynka rozdzielcza

Wszystkie konfiguracje kontroli dawki ISOBUS nalezy okresli¢ przed
wiaczeniem funkcji BoomPilot. Tryb regulacji automatycznej lub recznej
nie powinien mie¢ wptywu na ponizsze opcje.

Aby automatycznie wytaczy¢ lub wigczyé stosowanie:
Przetacznik gtéwny i przetaczniki sekcji skrzynki rozdzielczej muszg
znajdowac sie w potozeniu wigczenia.
2. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wysSwietlenia opcji nawigacii.
3. Nacisnij ikong BOOMPILOT A
<4Automatyczny - ikona na pasku stanu zmieni kolor na zielony A
UWAGA: Stosowanie moze by¢ sterowane recznie w trybie
automatycznego BoomPailot, przy uzyciu przetacznika
gtownego lub poszczegolnych przetgcznikéw sekcji.

Przestroga: W niektdrych wersjach oprogramowania ISOBUS
w przypadku recznej zmiany przetacznika sekcji
w odniesieniu do wczesniejszego obszaru zastosowania
funkcja BoomPilot zostanie ustawiona w trybie recznym.
A zatem, jezeli przetacznik ten zostanie pozostawiony
W pofozeniu wigczenia, po wyjsciu z obszaru zastosowania
powinien on pozostac wyfgczony.

Aby recznie wytaczyé lub wigczyé stosowanie:

1. Naci$nij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wySwietlenia opcji nawigacji.

2. Naciénij ikong BOOMPILOT A
<Reczny - ikona na pasku stanu zmieni kolor na czerwony A

3. Ustawi¢ przetacznik gtowny lub poszczegoine przetgczniki sekcji
w potozeniu wigczenia/wytaczenia.

Z modutem stanu osprzetu ISOBUS (ISO ISM)

Wszystkie konfiguracje kontroli dawki ISOBUS nalezy okresli¢ przed
wiaczeniem funkcji BoomPilot. Jako tryb regulacji powinien by¢ ustawiony
tryb ,reczny”.

Aby automatycznie wytaczy¢ lub wigczyé stosowanie:

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wySwietlenia opcji nawigacji.

2. Naci$nij ikone BOOMPILOT A
<4Automatyczny - ikona na pasku stanu zmieni kolor na zielony A

UWAGA: Stosowanie moze by¢ sterowane recznie w trybie
automatycznego BoomPailot, przy uzyciu przetacznikdw
podfgczonych do modutu ISO ISM.

Aby recznie wytgczy¢ lub wigczyé stosowanie:

1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wySwietlenia opcji nawigacii.

2. Naci$nij ikone BOOMPILOT A
<4Automatyczny — ikona na pasku stanu zmieni kolor na czerwony A

3. Ustawi¢ przetacznik gtowny lub poszczegoine przetgczniki sekcji
w potozeniu wiaczenia/wytaczenia.
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Rozsiewacz ISOBUS

W przypadku stosowania ISOBUS ECU za pomoca ikony BoomPilot lub
opcjonalnego zdalnego przetacznika gtéwnego mozliwe jest wigczanie

i wytaczanie funkcji zastosowania. lkony BoomPilot mozna takze uzy¢
do ustawienia funkcji automatycznego sterowania sekcjami w trybie

recznym A lub automatycznym A

UWAGA: Ikona BOOMPILOT jest szara A, gdy dane GNSS sa
niedostepne.

Tylko konsola

Wszystkie konfiguracje kontroli dawki ISOBUS nalezy okresli¢ przed
wigczeniem funkcji BoomPilot. Jako tryb regulacji powinien by¢ ustawiony
tryb ,reczny’.

Aby automatycznie wytaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:
1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wys$wietlenia opcji nawigacii.
2. Naciénij ikone BOOMPILOT A\.
<4Automatyczny - ikona na pasku stanu zmieni kolor na zielony A
3. Weiénij karte UNIWERSALNY TERMINAL ISOBUS, dostepna u dotu
ekranu .
4. Przejdz na ekran Obsluga.
5. Skorzystaj z klawisza START/STOP ::‘
UWAGA: Mozliwe jest reczne sterowanie zastosowaniem w trybie
Automatyczny BoomPilot przy uzyciu klawisza Start/Stop
dostepnego na ekranie Obstuga ISOBUS.

Aby recznie wytaczy¢ lub wigczy¢ stosowanie:
1. Naciénij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIAE w celu
wysSwietlenia opcji nawigacii.
2. Naci$nij ikone BOOMPILOT A
<4Automatyczny — ikona na pasku stanu zmieni kolor na czerwony A
3. Weisnij karte UNIWERSALNY TERMINAL ISOBUS, dostepna u dotu

-
ekranu .

Przejdz na ekran Obstuga
Skorzystaj z klawisza START/STOP [#=].

Z opcjonalnym wiacznikiem/wytacznikiem rozsiewacza
Wszystkie konfiguracje kontroli dawki ISOBUS nalezy okresli¢ przed
wiaczeniem funkcji BoomPilot. Tryb regulaciji automatycznej lub recznej
nie powinien mie¢ wptywu na ponizsze opcje.

Aby ustawi¢ ustawienia konfiguracyjne:
1. Weisnij kartg UNIWERSALNY TERMINAL ISOBUS, dostepna u dotu

-
ekranu .

2. Wigcz zdalny przetgcznik rozrzutu.

Na obszarach, gdzie stosowanie jest wymagane:
1. Ustaw wigcznik/wytacznik rozsiewacza w potozeniu ,wigczenia”.

Na obszarach, gdzie stosowanie nie jest wymagane:
1. Ustaw wigcznik/wytacznik rozsiewacza w potozeniu ,wytaczenia”.
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DODATKOWE OPCJE ZWIAZANE Z OSPRZETEM

WYBOR DYSZY

Gdy system obejmuje zestaw interfejsu czujnika cisnienia (PSIK), Wybor ~ Ustawienie

dyszy umozliwia wybér typu dyszy opryskiwacza (serie i pojemnosc) Ustawienia dyszy umozliwiaja zapisanie do pigciu dysz, ktére mozna
w celu okreslenia informacii o wielkosci kropli. szybko wywotac z pamigci.

1. Naciénij boczna karte KONFIGURACJA B9, 1. Nacisnij [JES

2. Naciénij przycisk m 2. Wybierz serig dyszy TeeJet.

3. Wybierz pojemnos$¢ dyszy.

<4Biezacy wybor dyszy jest przedstawiony w polu informacji
. Naciénij strzatke wyboru dyszy NASTEPNA STRONA 9
4. Wybierz jedng z opciji:
» Ustawienia dyszy 1-5 — wybor do pieciu (5) dysz w celu

zapewnienia szybkiego dostepu oraz wyboru biezacej dyszy
w celu okreslenia parametréw dotyczacych wielkosci kropli |

» Biezaca dysza — wy$wietla biezacg dysze
5. Nacisnij strzatke POWROT <3 lub boczng karte KONFIGURACJA
, aby powrdci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

AIBO01S

Rozmiary dysz oraz powigzane kolory

Ustalone pojemnosci dysz oraz kolory

AIBOOLS
AIBOO2

Rozmiar | Kolor Rozmiar

Zielony

Z6ity

Niebieski

Czerwony

Brazowy
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Biezaca dysza
Biezaca dysza przedstawia aktywna dysze w celu ustalenia biezacych
informacji o wielkosci kropli. Dysze muszg by¢ wstepnie ustawione,
aby mozna bylo wybra¢ biezacq dysze.
1. Naci$nij wymagang dysze.
Pokazana bedzie wybrana dysza:

<«Pole informacji na ekranie Osprzet

<« Stan kropli/ci$nienia wySwietlany na pasku stanu na ekranach
nawigacji

AIBO01S

MONITOR WIELKOSCI KROPLI

Gdy system obejmuje zestaw interfejsu czujnika ci$nienia (PSIK), mozna
wiaczy¢iwytaczy¢ monitor wielkosci kropli. Modut DSM nastepnie bedzie
dostepny na ekranach roboczych.

Ustawienia

quczlwytqcz DSM
Naciénij boczna karte KONFIGURACJA 2.

Nacisnij przycisk m

Nacisnij opcje .

Wybierz, czy monitor wielosci kropli ma by¢ wigczony lub wytgczony.
Naciénij strzatke POWROT lub boczng karte KONFIGURACJA

S

, aby powrdcic do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

UWAGA: Gdy monitor wielkoSci kropli jest wytaczony, stan kropli/
cisnienia jest niedostepny na pasku stanu ekranu nawigacji.

Wybhor dyszy/biezaca dysza
Aby okresli¢ ustawienia dyszy oraz biezacq dysze, nalezy zapoznac si¢
z punktem ,Wybér dyszy” w tym rozdziale.

Czujnik cisnienia modutu wejs¢é/wyjsé

Jesli zainstalowany jest zestaw interfejsu czujnika ci$nienia, opcje
czujnika ci$nienia umozliwiaja wprowadzanie maksymalnego cisnienia
znamionowego producenta czujnika oraz ustawianie wysokiego

i niskiego alarmu cisnienia okre$lanego przez uzytkownika.

UWAGA: Wiecej informacji mozna znalez¢ w punkcie ,Czujniki”
w rozdziale Ustawienia w tym podreczniku.
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Obstuga

Pasek stanu

Stan kropli/cisnienia wyswietla informacje o biezacym stanie wielkoSci
kropli i cisnienia systemu.

1. Naciénij ikone STAN KROPLICISNIENA G @ & 6 6 6 XK.
2. Naci$nij ekran w dowolnym miejscu, aby wrdci¢ na ekran nawigacji.

Stan kropli/ci$nienia

Kolorowy = wtgczony. Kolor kropli jest bezpo$rednio
powiazany z biezaca wielkoscig kropli. Opcje kolorow

obejmuja; (Y Y X Y [ )

Przekreslony = wytaczony

) 4

Brak ikony = brak zainstalowanego zestawu interfejsu
czujnika cisnienia w systemie

Zestawienie wielkoci kropli

W przypadku wybierania dyszy opryskowej, ktéra wytwarza krople

o wielkosci ujetej w jednej z oSmiu kategorii klasyfikacji wielkosci kropli,
zawsze nalezy pamieta¢, ze jedna dysza w zaleznosci od cinienia
moze wytworzy¢ krople o wielkosci ujetej w réznych klasyfikacjach.
Dysza moze wytwarzac Srednie krople przy niskim ci$nieniu oraz
drobne krople przy wyzszym cinieniu.

Kategoria Symbol Kod koloru
Ekstremalnie drobne XF
Bardzo drobne VF erwo

Drobne F Pomaranczowy
Srednie Zotty

Grube C ebie

Bardzo grube VC elo
Ekstremalnie grube XC ‘ Bialy

Skrajnie grube uc

Pasek nawigacji

Pasek nawigacji przedstawia wybrane informacje, w tym biezace ci$nienie
systemu oraz biezaca wielkos¢ kropli.

Nacisnij pole WYBIERANE INFORMACJE.

Wybierz jedng z opcj:

N =

» Cisnienie systemu — wySwietla biezace cisnienie systemu
» Wielkos¢ kropli — wySwietla biezaca wielkos¢ kropli z dyszy
3. Nacisnij miejsce poza polem wyboru, aby wréci¢ na ekran nawigaciji.
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REVERSE SENSE

Opcje Reverse Sense sg uzywane podczas dodawania modutu Reverse
Sense, SCM (modut kontroli sterowania dla systemu FieldPilot IV) lub
SCM Pro (modut kontroli sterowania pro dla systemu FieldPilot Pro/
UniPilot Pro) do dowolnej konfiguracji. Umozliwia mapowanie stosowania
oraz sterowanie nim, a takze nawigacje na ekranie podczas jazdy na
biegu wstecznym.

1. Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .
Naci$nij przycisk M
Oprécz standardowych opcji wybierz:
» Wiaczenie funkcji BoomPilot na biegu wstecznym — umozliwia
wigczenie funkcji BoomPilot podczas jazdy na biegu wstecznym
» Opoznienie sygnatu jazdy w tyt — umozliwia ustawienie
opdznienia przy przetaczaniu z trybu jazdy do przodu na jazde
do tytu lub z trybu jazdy do tytu na jazde do przodu; w rezultacie
ikona pojazdu na ekranie nawigacji zmienia kierunek

Dostepnosé z ré6znymi konfiguracjami systemu

Jazda na biegu wstecznym na ekranach nawigacji
Jezeli podczas jazdy na biegu wstecznym funkcja BoomPilot na
biegu wstecznym jest aktywna, umozliwia to stosowanie produktu,
automatyczne sterowanie sekcjami oraz mapowanie w prawidtowy
sposob dla jazdy urzadzenia do tytu

<4Predkos¢ na pasku nawigacji podczas jazdy na biegu wstecznym
zmieni kolor na czerwony

Rysunek 23: Jazda do przodu

Funkcja BoomPilot na

Urzadzenie do Funkcja biegu wstecznym moze by¢
automatycznego Urzadzenie BoomPilot na wiaczona lub wylaczona Opoznienie sygnatu mozna
sterowania sekcjami wykrywajace jazde biegu wstecznym W menu za pomoca dostosowac za pomoca
w systemie pojazdu wstecz jest dostepna Zezw. na wsteczny BoomPilot | Opéznienie sygnatu jazdy w tyt
FieldPilot IV* v v v
SDM lub SFM Modut Reverse Sense v v v
FieldPilot Pro/UniPilot Pro v v 5
FieldPilot IV* v v v
kiwacz IC1
Oprys wacz c18 Modut Reverse Sense v v v
lub opryskiwacz IC34
FieldPilot Pro/UniPilot Pro v v f138

* Funkcja opcjonalna zalezna od sprzetu.
** Kontrolowane bezposrednio przez system FieldPilot Pro/UniPilot Pro.
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STEROWANIE SEKCJAMI BOOMPILOT

Dostepnych jest wiele opcji sterowania sekcjami BoomPilot — w zaleznosci
od tego, czy zainstalowany jest system sterowania sekcjami, a gdy jest
zainstalowany, jakiego typu sterowanie sekcjami jest zastosowane oraz
jakie opcje sg wiaczone. Powszechne sg ponizsze konfiguracje:

» Brak modutu sterowania sekcjami
o Tylko konsola
o Z opcjonalnym wigcznikiem/wytacznikiem roboczym
» Opryskiwacz ISOBUS
o Tylko konsola i ECU
® Ze skrzynkg rozdzielcza
e Z modutem stanu osprzetu ISOBUS (ISO ISM)
» Rozsiewacz ISOBUS
o Tylko konsola
e Z opcjonalnym wiacznikiem/wytacznikiem rozsiewacza
W przypadku kazdej z tych konfiguracji dostepne sa dwie opcje
sterowania sekcjami:

+ Automatyczne sterowanie sekcjami A - sekcje sg wigczane
i wytaczane w razie potrzeby na podstawie informacji o pozycji
GNSS i predkosci. Te same informacje o zastosowaniu sekcji beda
mapowane na ekranach nawigacji. W zaleznosci od konfiguracji
automatycznym sterowaniem sekcjami mozna sterowa¢ recznie
przy uzyciu skrzynki rozdzielczej, przetacznika lub ikony BoomPilot
w opcjach nawigacji i naprowadzania na ekranach nawigacii.

+ Reczne sterowanie sekcjami A - sekcje mozna wylaczaé
i wigczac recznie w razie potrzeby przy uzyciu skrzynki rozdzielczej
lub ikony BoomPilot w opcjach nawigacji i naprowadzania.
W zaleznosci od konfiguraciji te same informacje o zastosowaniu
sekcji mogg by¢ mapowane na ekranach nawigaciji.

Ustawienia trybu uruchamiania BoomPilot oraz ikony BoomPilot
umozliwiajg zmiang obstugi sterowania sekcjami na ekranach nawigacii.

1. Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .
2. Nacis$nij przycisk m
3. Wybierz jedng z opciji:
» Tryb uruchamiania BoomPilot — umozliwia okre$lenie trybu,
w ktdrym jest rozpoczynane zadanie.
<4Automatyczny — automatyczne sterowanie sekcjami jest
wigczone i aktywowanie sekcji ilub mapowanie na ekranie
bedzie sterowane na podstawie sygnatu GNSS i predkosci
<AWytgczony — automatyczne sterowanie sekcjami jest
wylaczone, ale aktywowanie sekcji iflub mapowanie na ekranie
mozna wigczac recznie przy uzyciu skrzynki rozdzielczej lub
ikony BoomPilot w opcjach nawigacji i naprowadzania na
ekranach nawigacji

» Ikona BoomPilot — umozliwia ustalenie, czy ikona BoomPilot jest
dostepna w opcjach nawigacji i naprowadzania na ekranach
nawigacji w celu recznego sterowania funkcjg BoomPilot
<4Wigcz - lkona BoomPilot bedzie dostepna w opcjach

Nawigacja i naprowadzanie na ekranach nawigacji,
umozliwiajac obstuge automatycznego sterowania sekcjami

<4Wylacz - Ikona BoomPilot bedzie niedostepna w opcjach
Nawigacja i naprowadzanie
4. Naciénij strzatke POWROT <}3 lub boczng karte KONFIGURACJA
, aby powraci¢ do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

Rysunek 25: Opcje BoomPilot
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Dostepnos$¢ z réznymi systemami sprzetowymi
Tryb uruchamiania
BoomPilot mozna Obecnos¢ ikony BoomPilot lkona BoomPilot

ustawi¢ w menu mozna ustawi¢ w menu wyswietlana w opcjach
Sprzet w systemie Konfiguracja -> Osprzet Konfiguracja -> Osprzet nawigacji i naprowadzania

» Brak modutu sterowania sekcjami

® Tylko konsola Nie Tak Tak
o Z opcjonalnym wigcznikiem/wytacznikiem Nie Tak Tak
roboczym
» Opryskiwacz ISOBUS
® Tylko konsola i ECU Tak Nie Tak
® Ze skrzynka rozdzielcza, Tak Nie Tak
® Z1SO ISM Tak Nie Tak
» Rozsiewacz ISOBUS
o Tylko konsola Tak Nie Tak
o7 oplqonalnym wiacznikiem/wytacznikiem Tak Nie Tak
rozsiewacza
" . . . Nie — tryb BoomPilot jest ustawiany . .
» Z TeeJet SDM** lub SFM*** + ASB**** |ub ISM wASB Iub ISM Nie Nie
» Z TeeJet SDM** lub SFM*** Tak Nie Tak

* Wymaga modutu stanu osprzetu (ISM) w wersji 2.00 lub nowszej

** Wymaga modutu sterownika sekcji (SDM) w wersji 21.00 lub nowszej
“** Wymaga modutu funkcji przetgczania (SFM) w wersji 21.00 lub nowszej
“*** Wymaga skrzynki rozdzielczej Aeros (ASB) w wersji 2.00 lub nowszej
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MONITOR PRZEPLYWU DYSZY PRZESUNIECIA OPRYSKIWACZA ISOBUS

W przypadku stosowania zestawu monitora przeptywu dyszy za pomocg
opcji tego monitora mozna skonfigurowaé limity przeptywu oraz sposéb
dziatania alarmu, a takze przeprowadzi¢ proces wywazania przeptywu.

UWAGA: Szczegotowe wskazowki dotyczace ustawiania mozna
znalez¢ w uzupetniajgcym przewodniku dotyczacym monitora
przeptywu dyszy (TFM).

1. Nacisnij boczng karte KONFIGURACJA .

2. Nacisnij przycisk .

3. Wybierz jedna z opciji:

» Warto$¢ procentowa dla alarmu dyszy — mozliwo$¢ ustawienia
zakresu, w jakim czujniki dyszy bedg zgtaszaty btedy
» Opoznienie alarmu dyszy — mozliwo$¢ ustawienia czasu, przez

jaki, po napotkaniu btedu, konsola bedzie czekata, zanim
wygeneruje alarm dyszy
» Liczba sekcji — umozliwia wybér liczby sekcji
» Liczba dysz w sekcji — mozliwos¢ wprowadzenia liczby dysz
dostepnych w okreslonej sekcii
» Procentowa warto$¢ wywazenia dyszy — mozliwo$¢ okreslenia
zakresu na potrzeby wywazenia czujnikdéw dysz
UWAGA: Aby mbc rozpoczac proces wywazania dysz, osprzet
musi znajdowac sie w trybie realizacji zadania i wszystkie sekcje
muszg by¢ wigczone.

» Wywazenie monitora przeptywu dyszy — mozliwo$¢ rozpoczecia
procesu wywazania przeptywu dysz

4. Naciénij strzatke POWROT 9 lub boczng karte KONFIGURACJA

A aby powrdcic do ekranu gtéwnego Konfiguracja.

Przesuniecia punktu taczenia i osprzetu stuzg do wprowadzania
kierunkow i odlegtosci od linii $rodkowej urzadzenia do punktu faczenia
i osprzetu, gdy Aeros posiada opryskiwacz ISOBUS w systemie.
Rézne urzadzenia majg rézne opcje. W tej instrukcji szczegdtowo
oméwiono ponizsze urzadzenia. Skontaktuj sie sprzedawca TeeJet, aby
uzyska¢ informacje dotyczace konkretnej konfiguracii, lub jesli masz
jakiekolwiek pytania.

+ Samobiezny — przednie mocowanie

+ Samobiezny - tylne mocowanie

+ 3-punktowy zaczep - przednie mocowanie

+ 3-punktowy zaczep - tylne mocowanie

+ Doczepiany — zawsze tylne mocowanie

W przypadku uzywania opryskiwacza lub rozsiewacza samobieznego
nalezy uzy¢ kalkulacji regulaciji przesunigcia GNSS w celu obliczenia
regulacji odlegtosci przesunigcia poprzecznego osprzetu. W przypadku
uzywania opryskiwacza lub rozsiewacza wleczonego lub doczepianego
nalezy uzy¢ kalkulacji regulaciji przesuniecia osprzetu w celu obliczenia
regulacji odlegto$ci przesuniecia poprzecznego osprzetu. Aby uzyskac
szczegotowe informacje, patrz ,Regulacja odlegtosci przesuniecia
poprzecznego osprzetu”.

Rysunek 27: Typ osprzetu do pracy w linii prostej z opryskiwaczem ISOBUS
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Samobiezny

Ustawienia opryskiwacza ISOBUS:

1.

Naci$nij karte UNIWERSALNY TERMINAL , dostepng u dotu
ekranu.

Na ekranie ustawien gtéwnych = wybierz .

Wybierz opcje m a nastepnie wprowadz kod dostepu, jezeli jest
wymagany.

AN e oo

Okresl wartosci dla:

5.
| AV FicIv2l Samobiezny — przedni Jll[]] Samobiezny — tylny

» Przesuniecie X sekcji B @ — mierzone réwnolegle do linii

Srodkowej urzadzenia, definiuje odlegto$¢ od $rodka tylnej osi

do osprzetu

Ustawienia Aeros:

1.

2
3.
4.
5

Naciénij dolna karte USTAWIENIA SYSTEMU [0,
Naciénij boczna karte KONFIGURACJA [g.

Naci$nij przycisk m

Wybierz typ osprzetu .

Nacisnij strzatke Typ osprzetu — NASTEPNA STRONA '*, aby
skonfigurowac okreslone opcje osprzetu.

Okre$l wartosci dla:
» Kierunek przesuniecia punktu taczenia w linii @ - definiuje

kierunek jako lub LR zaleznie od typu faczenia

opryskiwacza ISOBUS

» Odlegtos¢ przesuniecia punktu taczenia w linii @ — mierzona
réwnolegle do linii Srodkowej urzadzenia, definiuje odlegto$¢ od
anteny GNSS @ do $rodka tylnej osi

» Kierunek przesuniecia poprzecznego punktu taczenia @ —
okresla kierunek, w lewo badz w prawo, od linii Srodkowej
urzadzenia do $rodka tylnej osi B), patrzac w kierunku jazdy
urzadzenia w przod

» Odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego punktu taczenia @ —
definiuje odlegtos¢ od linii srodkowej urzadzenia do srodka
tylnej osi

» Kierunek przesunigcia osprzetu w linii @ - taki sam kierunek jak
kierunek przesunigcia punktu faczenia Aeros w linii

» Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu w linii © — obliczana na
podstawie wprowadzonych danych odlegto$ci przesuniecia
punktu taczenia Aeros w linii @ oraz przesuniecia X sekcji
B opryskiwacza ISOBUS @

P> Przednie mocowanie- @ - @ = ©
P Tylne mocowanie - @ + @ = ©

» Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu @— taki sam
kierunek jak kierunek przesunigcia poprzecznego punktu
taczenia Aeros

» Odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego osprzetu @ - taka sama
wartos¢ jak dla odlegtoSci przesuniecia poprzecznego osprzetu
punktu taczenia Aeros

Rysunek 28: Przednie mocowanie

4]

1
A

<«

TYY VYV Y Yy

Rysunek 29: Tylne mocowanie

AAAAAIAAAAL

(5]

® - $rodek anteny GNSS
— Srodek tylngj osi

0- Kierunek/odlegto$¢ przesuniecia punktu faczenia w linii

(2} Kierunek/odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego punktutaczenia (nie pokazano)
(4 - Odlegtos¢ przesunigcia X sekcji

(5 ) Kierunek/odlegto$¢ przesunigcia osprzetu w linii

3-punktowy zaczep

Ustawienia opryskiwacza ISOBUS:

1.

Naciénij karte UNIWERSALNY TERMINAL E dostepna u dotu
ekranu.

Na ekranie ustawien gtownych = wybierz .

Wybierz opcje m a nastepnie wprowadz kod dostepu, jezeli jest
wymagany.

Wybierz opcje [elln e Je1 08

Okresl wartosci dla:

| N oFicIo2H 3-punktowy zaczep — przod Jlils

3-punktowy zaczep — tyt
» Przesuniecie X sekcji B @ — mierzone réwnolegle do linii $rodkowej
urzadzenia, definiuje odlegtos¢ od punktu (B) do osprzetu

Ustawienia Aeros:

1.

2.
3.
4
5

Naciénij dolna karte USTAWIENIA SYSTEMU (2.
Naciénij boczna karte KONFIGURACJA 2.

Nacisnij przycisk m

. Wybierz typ osprzetu .

Nacisnij strzatke Typ osprzetu — NASTEPNA STRONA =, aby

skonfigurowac okre$lone opcje osprzetu.
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6. Okresl wartosci dla: Rysunek 31: Tylne mocowanie

» Kierunek przesuniecia punktu taczenia w linii @ — definiuje

kierunek jako lub zaleznie od typu taczenia

opryskiwacza ISOBUS

» Odlegtosé przesuniecia punktu taczenia w linii @ — mierzona
réwnolegle do linii Srodkowej urzadzenia, definiuje odlegto$¢ od
anteny GNSS ® do punktu

» Kierunek przesuniecia poprzecznego punktu taczenia @ —
okresla kierunek, w lewo badz w prawo, od linii Srodkowe;j
urzadzenia do $rodka punktu, (B) patrzac w kierunku jazdy
urzadzenia w przod

» Odlegtosé przesuniecia poprzecznego punktu taczenia @ —
definiuje odlegtos¢ od linii Srodkowej urzadzenia do punktu
» Kierunek przesuniecia osprzetu w linii @ — taki sam kierunek jak
kierunek przesuniecia punktu taczenia Aeros w linii
» Odlegtosé przesunigcia osprzetu w linii © — obliczana na
podstawie wprowadzonych danych odlegto$ci przesuniecia
punktu ’fq.czema Aeros w linii @ oraz przesunigcia X sekcji ® - Sroek anteny GNSS
B opryskiwacza ISOBUS @ ® - Punkt polaczenia
> O0+-0=0 g - Kierunek/odlegtos¢ przesunigcia punktu taczenia w linii
4]
(5]

— Kierunek/odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego punktu taczenia
- B = Odlegto$¢ przesuniecia X sekcji
— Kierunek/odlegto$¢ przesunigcia osprzetu w linii

» Kierunek przesuniecia poprzecznego osprzetu @ — taki sam
kierunek jak kierunek przesuniecia poprzecznego punktu
taczenia Aeros

» Odleglo$é przesuniecia poprzecznego osprzetu @ — taka sama .
wartos¢ jak dla odlegtoSci przesuniecia poprzecznego osprzetu Doczeplany
punktu taczenia Aeros Ustawienia opryskiwacza ISOBUS:
Rysunek 30: Przednie mocowanie 1. Naci$nij karte UNIWERSALNY TERMINAL B dostepna u dotu

9 ekranu.
2.

Na ekranie ustawien gtéwnych = wybierz .

3. Wybierz opcje m a nastepnie wprowadz kod dostepu, jezeli jest
wymagany.

PRRUVAMPEN ot cepaa
5

Okresl wartosci dla:

» Typ ztacza:

» Przesunigcie X taczenia A © — mierzone rownolegle do linii
Srodkowej urzadzenia, definiuje odlegtos¢ od punktu (B) do
$rodka przedniej osi osprzetu doczepianego ©

» Przesunigcie X sekcji B @ — mierzone réwnolegle do linii
Srodkowej urzadzenia, definiuje odlegto$¢ od $rodka przedniej osi
osprzetu doczepianego © do osprzetu

Ustawienia Aeros:

1. Naci$nij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .

2. Naci$nij boczng karte KONFIGURACJA .

3. Nacini przycisk S derg.

4. Wybierz typ osprzetu .

5. Nacisnij strzatke Typ osprzetu — NASTEPNA STRONA - aby
skonfigurowa¢ okre$lone opcje osprzetu.

6. Okresl wartosci dla:
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» Kierunek przesuniecia punktu taczenia w linii @ — definiuje
kierunek jako zaleznie od typu taczenia opryskiwacza
ISOBUS

» Odlegto$¢ przesuniecia punktu taczenia w linii @ — mierzona
réwnolegle do linii $rodkowej urzadzenia, definiuje odlegtos$¢ od
anteny GNSS @ do punktu

» Kierunek przesuniecia poprzecznego punktu taczenia @ —
okresla kierunek, w lewo badz w prawo, od linii Srodkowej
urzadzenia do punktu, (B) patrzac w kierunku jazdy
urzadzenia w przod

» Odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego punktu faczenia @ —
definiuje odlegtos¢ od linii Srodkowej urzadzenia do punktu

» Kierunek przesuniecia osprzetu w linii @ — taki sam kierunek jak
kierunek przesuniecia punktu taczenia Aeros w linii

» Odlegto$¢ przesuniecia osprzetu w linii © - obliczana na
podstawie wprowadzonych danych odlegtosci przesunigcia
punktu taczenia Aeros w linii @, przesuniecia X faczenia
A opryskiwacza ISOBUS @ oraz przesuniecia X sekcji B
opryskiwacza ISOBUS @

>0:06:0=0

» Kierunek przesunigcia poprzecznego osprzetu @ — taki sam
kierunek jak kierunek przesunigcia poprzecznego punktu
taczenia Aeros

» Odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego osprzetu @ — taka sama
wartos¢ jak dla odlegtoSci przesuniecia poprzecznego osprzetu
punktu taczenia Aeros

Rysunek 32: Zawsze tylne mocowanie

ZARZADZANIE DANYMI

(4]
©

<« 5

® - $rodek anteny GNSS

® - Punkt potaczenia

© - Srodek przedniej osi osprzetu doczepianego

0- Kierunek/odlegto$¢ przesuniecia punktu taczenia w linii

(2 ) Kierunek/odlegto$¢ przesuniecia poprzecznego punktu faczenia
© _a- Odlegtos¢ przesuniecia X ztacza

O _s- Odlegtos¢ przesuniecia X sekcji

e- Kierunek/odlegto$¢ przesuniecia osprzetu w linii

Zarzadzanie danymi umozliwia przesytanie i zarzadzanie danymi
zadania, raportowanie danych zadania, zmiane trybu zadania oraz
przesylanie i zarzadzanie ustawieniami urzadzenia.

1. Naci$nij dolng karte USTAWIENIA SYSTEMU .
2. Nacisnij boczng karte ZARZADZANIE DANYMI %
3. Wybierz jedng z opciji:

» Dane zadania — opcja w zaawansowanym trybie zadania
umozliwia przesytanie informacji o zadaniu (usuwanie,
importowanie, eksportowanie) oraz zarzadzanie
informacjami o zadaniu (tworzenie nowego zadania,
usuwanie zadania lub kopiowanie tras nawigacyjnych
zadania, granic, danych obszaru zastosowania, mapy
dawkowania i/lub wielobokéw do nowego zadania)

» Raporty — umozliwiajg tworzenie raportéw z zadan
i zapisywanie ich na napedzie USB

» Opcje — umozliwiajg wybdr prostego lub zaawansowanego
trybu zadania

» Ustawienia urzadzenia — umozliwiajg przesytanie ustawien
urzadzenia (usuwanie, importowanie, eksportowanie) i
zarzadzanie ustawieniami urzadzenia (tworzenie nowego
ustawienia urzadzenia, kopiowanie ustawienia urzadzenia,
usuwanie ustawienia urzadzenia, zapisywanie biezacego
ustawienia urzadzenia do wybranego pliku lub wczytywanie
ustawienia urzadzenia z wybranego pliku)

98-01504-PL R4 m
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Dane zadania
W zaawansowanym trybie zadania opcje danych zadania umozliwiajg

przesytanie informacji o zadaniu (usuwanie, importowanie, eksportowanie)

oraz zarzadzanie informacjami o zadaniu (tworzenie nowego zadania,
usuwanie zadania lub kopiowanie tras nawigacyjnych zadania, granic,
danych obszaru zastosowania, mapy dawkowania i/lub wielobokéw do
nowego zadania).

Dane zadania obejmujg nastepujace elementy:
+ Nazwa zadania
+ Nazwy klienta, gospodarstwa i pola
+ Granica (zewnetrzna, wewnetrzna)
+ Wieloboki
+ Obszar pokrycia
+ Linie nawigacji

+ Mapy (pokrycie, dawkowanie, stosowanie ustawiong docelowa dawka)

+ Btedy dyszy
Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =)

3. Wybierz jedna z opciji:

» Transfer — w zaawansowanym trybie zadania umozliwia przesytanie

€ 1ub 2 napedu USB, jak

réwniez usuwanie zadan @ Zadania przesytane na urzadzenie
pamieci masowej USB moga by¢ otwierane i aktualizowane

przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link. Za pomocg
oprogramowania Fieldware Link uzytkownik moze wprowadzac¢
dane Klienta, gospodarstwa oraz pola, jak réwniez moze kopiowac/
edytowac zadania w celu ponownego uzycia granic i tras
nawigacyjnych. Z oprogramowania Fieldware Link zadania mogq

wybranych zadan na naped USB

by¢ przenoszone z powrotem na urzadzenie pamigci masowej USB

w celu przeniesienia do pamigci wewnetrznej konsoli.

» Zarzadzaj — w zaawansowanym trybie zadania umozliwia tworzenie
nowego pustego zadania, kopiowanie tras nawigacyjnych, granic,
danych obszaru zastosowania oraz/lub mapy dawkowania
wybranego zadania do nowego zadania, jak rowniez usuwanie
wybranego zadania

4. Naciénij strzatke POWROT <§ lub boczng karte ZARZADZANIE
, aby powrdci¢ na gtowny ekran Zarzadzanie danymi.

DANYMI

Kopiowanie danych zadania

W zaawansowanym trybie zadania opcja kopiowania danych zadania
stuzy do duplikowania informacji 0 zadaniu (linie nawigacii, granice,
dane obszaru zastosowania, mapa dawkowania iflub wieloboki) do
nowego zadania.

Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI [=)

1.
2. Naciénij PR
3. Nacisnij opcje .
4. Wybierz dane zadania, z ktorych majg zosta¢ zduplikowane
informacje.
Nacisnij opcje m
. Wybierz trasy nawigacyjne, granice, dane obszaru zastosowania,
mape dawkowania i/lub wieloboki wybranego zadania do
skopiowania do nowego zadania.
Naciénij opcje m
Nazwij nowe zadanie.
Naci$nij ikong AKCEPTUJ @ aby zapisa¢ nowe zadanie, lub
ikone ANULUJ @ aby opuscic klawiature bez zapisywania.
10. Naci$nij strzatke POWROT <’5 lub boczng karte
ZARZADZANIE DANYMI % aby powrdci¢ na gtowny ekran
Zarzadzanie danymi

o o

Rysunek 33: Dane zadania — Kopiuj dane
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Ustawienia urzadzenia

Menu ustawien urzadzenia stuzy do tworzenia i zarzadzania
indywidualnymi profilami urzadzenia, ktére odzwierciedlajg konfiguracje
konsoli konkretnego pojazdu/ustawien sprzetu. W kazdym z profili
urzadzenia zarejestrowane sg ustawienia bedace w uzyciu w momencie
wygenerowania profilu, dzieki czemu klient moze przywota¢ swoje
ustawienia do pdzniejszego uzycia. Profile urzadzenia moga stuzy¢

do przenoszenia ustawier do innych konsol tej samej marki i modelu

z takim samym sprzetem.

Ustawienia urzadzenia obejmuja nastepujace opcje:
+ Ustawienia osprzetu
+ Ustawienia automatycznego sterowania/korekcji przechytu
+ Ustawienia kontroli dawki
+ Ustawienia charakterystyczne dla zadania (w tym dawki
stosowania, typ stosowania oraz przypisane kanaty produktu)

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia sq zapisywane w ramach ustawien
urzadzenia. Wiecej informacji mozna znalez¢ w zataczniku
,Ustawienia menu konsoli Aeros”.

1. Naciéni boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =)

Nacisnij opcje LWEEWEENTZCEENTEY.

3. Wybierz jedng z opcj:
» Transfer — umozliwia przesytanie wybranych ustawien urzadzenia

na naped USB » o lub z napedu USB, jak réwniez usuwanie
ustawien urzadzenia W Ustawienia urzadzenia przesytane

na urzadzenie pamieci masowej USB moga by¢ otwierane

i aktualizowane przy uzyciu oprogramowania Fieldware Link.

Z oprogramowania Fieldware Link ustawienia urzadzenia moga,
by¢ przenoszone z powrotem na urzadzenie pamigci masowej
USB w celu przeniesienia do pamieci wewnetrznej konsoli.

» Zarzadzaj — umozliwia tworzenie nowych pustych ustawien
urzadzenia, kopiowanie wybranych ustawien urzadzenia do
nowych ustawien urzadzenia, usuwanie wybranych ustawien
urzadzenia, zapisywanie biezacych ustawien urzadzenia do
wybranych ustawier urzadzenia lub wczytywanie wybranych
ustawien urzadzenia do biezacych ustawien

4. Naci$nij strzatke POWROT <;, lub boczng karte ZARZADZANIE
DANYMI % aby powrocic¢ na gtéwny ekran Zarzadzanie danymi.

Kopiowanie profilu urzgdzenia

Opcja kopiowania profilu urzadzenia stuzy do duplikowania wybranego
profilu urzadzenia w celu przywrécenia w przysztosci. Profile urzadzenia
moga stuzy¢ do przenoszenia ustawieni do innych konsol tej samej marki
i modelu z takim samym sprzetem.

Naciénij boczna karte ZARZADZANIE DANYMI =)

1.

2. Nacisnij opcje .

3. Nacisnij opcje .

4. Wybierz profil urzadzenia, ktory ma zosta¢ skopiowany do nowego
profilu.
Naciénij opcje m
Nazwij nowy profil.

. Naci$nij ikone AKCEPTUJ @ aby zapisac¢ nowy profil, lub ikone

ANULUJ @ aby opusci¢ klawiature bez zapisywania.

8. Nacisnij strzatke POWROT lub boczng karte
ZARZADZANIE DANYMI E aby powrdcic na gtéwny ekran
Zarzadzanie danymi

Rysunek 34: Ustawienia urzgdzenia — Kopiuj profil

Dry 2 section

Dry 2 section
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Komputer polowy Aeros 9040

KONFIGURACJA SYSTEMU

Ponizsze zestawienia przedstawiajg typowe konfiguracje systemu Aeros. W zwigzku z duzg liczbg mozliwych konfiguracji, zestawienie stuzy jedynie
do celow referencyjnych.

Rysunek 35: Rozsiewacz Aeros IC18

Opcje Teedet CAN

Konsola Aeros 9040

Antena RXA-30 GNSS
Antena GNSS GLONASS ) Terminator _
Odbiorik RX520 GNSS i £

System automatycznego

45-05968 — Wiazka, Aeros UT, sterowania FieldPilot

Tylko skrzynka przytaczowa TJT

do RS-232

. Modut Reverse Sense

Monitor wielkoci kropli (DSM)
Zestaw interfejsu cisnieniowego

oboobleyisez ejqey op S¥ {-j_

Kabel przediuzajacy
45-09023 -6 m
45-09024 -9 m
45-09025-12m

45-20006 — przewdd zasilajacy

45-09027 — wigzka przewoddéw do
potaczenia IC18 z zaczepem ISOBUS

m www.teejet.com



Komputer polowy Aeros 9040

Rysunek 36: Opryskiwacz Aeros IC18 z systemem sterowania FieldPilot Pro lub UniPilot Pro
Opcje TeeJet CAN

Konsola Aeros 9040

Antena RXA-30 GNSS ) LA
Antena GNSS GLONASS h% Terminator
Odbiornik RX520 GNSS - =
Wiazka 45-05953 — Areos ISOBUS-CAN
45-05968 — Wiazka, Aeros UT, . Modut Reverse Sense
Tylko skrzynka przytaczowa TJT
I Monitor wielkosci kropli (DSM)
Skrzynka sterownicza \ 1 % Zestaw interfejsu cisnieniowego

Skrzynka sterownicza
opryskiwacza IC18

oboeobleyisez ejqey op ELE

Jos0ypdud oBomoroslim nyeubhs op &

©
~ SCM Pro
78-08097 UniPilot Pro

Odblokowanie 78-08098 Hydraulic
Odblokowanie 78-08095 Hydraulic/RTK

65-05251
/ Wspornik SCM Pro Flat

do przefacznika gféwnego
wybdr odpowiedzi

65-05246
Zestaw wspornikéw zapobiegajacych
D obracaniu sig UniPilot Pro, oryginalny

. / \
91-05023

Kotek zapobiegajacy

obracaniu sig zespotu UniPilot Pro

do przefacznikow belki dostepnych /
na tablicy rozdzielczej /

45-20006
) Przewod zasilajacy
4

32-04020

Kabel przediuzajacy =7 Wytacznik nozny

45-09023 -6 m
45-09024 -9 m
4509025 - 12 m

Okreslony zawor do
sterowania pojazdem
FieldPilot Pro

AN Zawor kierownicy

FieldPilot Pro

Okreslony zawor do sterowania
pojazdem FieldPilot Pro

Zawor kierownicy

FieldPilot Pro

45-09026 - wigzka przewodow
do potaczenia IC18
z zaczepem ISOBUS |

%" 4510128 - wiazka przewodow
do potaczenia IC18

z czujnikami-zaworami 16-05022

Czujnik kata kierownicy

p 32-04059
Wytgcznik nozny

% 16-50017  czuinik cidnienia
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AEROS 9040

PODRECZNIK UZYTKOWNIKA

PROSTE WYTYCZNE DOTYCZACE URUCHOMIENIA

1. WEACZANIE ZASILANIA
2. EKRAN GEOWNY

3. PRZEJSCIE DO KONFIGURACJI

1) Konfiguracja lokalnych ustawien regionalnych
2) Konfiguracja GNSS

3) Konfiguracja osprzetu

4) Konfiguracja lokalizacji mapowania

4. ROZPOCZECIE NOWEGO ZADANIA LUB KONTYNUOWANIE ZADANIA

5. KONFIGURACJA NAWIGACJI

1) Wybierz tryb nawigacji
2) Wytycz wzorzec trasy nawigacyjnej AB
3) Utwdrz granice stosowania

DODANIE FUNKCJI STEROWANIA DAWKA

UNIWERSALNY TERMINAL ISOBUS

www.teejet.com
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