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KAYNNISTYS

#1 Aseta virta pdille

Paina VIRTAPAINIKETTA kaynnistaaksesi konsolin virran.
Kaynnistyksen aikana Matrix Pro aloittaa k&ynnistyssarjan.

Kytke virta pois p4élt4 painamalla ja pitdmélla virtapainiketta
pohjassa kunnes naet vahvistusruudun, joka esittaa sulkemistilan.

VAROITUS! Odota 30 sekuntia ennen konsolin uudelleen
kéynnistadmistd sammutuksen jélkeen.

Koti-painike
USB-portti kumisuojuksella

Virtapainike

painikkeet

Virtapainike

USB-portti
kumisuojuksella

Lahenna-/Loitonna-

#2 Aloita uusi tyo tai jatka tyota

Kun kaynnistyssarja on suoritettu, Kotinaytté avautuu
nakyville vaihtoehtojen kéynnisté uusi tyd tai jatka aiempaa
tyota kanssa.

Paina -painiketta aloittaaksesi uuden tyon.
Paina -painiketta jatkaaksesi aiempaa tyota.
Kuva 1-1: GPS-SIGNAALI VAADITAAN ENNEN TYON

ALOITTAMISTA

Kuva 1-2: Kotindyttd saavutetun GPS-signaalin kanssa

RealView-kamera tayden kuvan videonakyma

RealView-kamera kokonéytén Video-ndkyméa
Katso videosyotettd ja aseta kamerat ilman GPS-
signaalia. Realview-opastuksen vaihtoehdot eivat ole
kaytossa talla naytolla.

n www.teejet.com
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#3 Opastusnaytto

Opastuspalkki

Tilapalkki

Navigoinnin ja opastuksen vaihtoehdot

Koti-/tyonayttd (tai paina Koti-painiketta)
Yksikén asettaminen

Vehicle View -opastus

Field View -opastus

~—————— RealView-opastus

Sivupalkin nappaimet
—— Maéaritys-sivupalkki

— Tietojenhallinta-sivupalkki

— Konsoliasetukset-sivupalkki

— Tydkalut-sivupalkki

Konfigurointi

Ajoneuvo Tyovaline

Automaattiohjaus Kallistus

Valopalkki

Vaalea tai tumma konsolindytté
Konsolia voidaan kayttaa kahdella eri varimallilla.

Valitse tumma painamalla KONSOLI-sivupalkkia @ . Paina .
Paina varimalli ALAS-nuolta 4 ja valitse Tumma- ja Vaalea-varimallien valilla.

Video

98-01386 R1 n



MAARITA

#

5 Maakohtaiset asetukset

Paina KONSOLI-sivupalkkia &3 .

Valitse kohdasta:

» Yksikot o — maarittaa jarjestelman yksikot
» Kieli %50 — naarittaa jarjestelman kielen

» Aikavydhyke @ - asettaa paikallisen aikavydhykkeen.

Paina PALUU-nuolta € tai KONSOLI-sivupalkkia a
palataksesi konsolin paanaytolle.

Kuva 1-3: Kulttuurivaihtoehdot

‘ ‘ Maakohtainen

Konsolin asetukset

Nayttd

Aani ‘ ‘ Tietoja

Konsoli->Maakohtainen ‘

d

mem Yksikot

) Kieli

#6 Ajoneuvon asetus

Paina MAARITYS-sivupalkkia #% .

3. Valitse kohdasta:

» Ajoneuvon tyyppi m — valitsee ajoneuvon tyypin, joka
parhaiten kuvaa ajoneuvoasi

» Antennin korkeus le® — asettaa antennin korkeuden
maasta mitattuna

» Suunta suhteessa puomiin . mé&arittad, onko puomi
GPS-antennin edessé vai takana

» Etiisyys puomiin 8! — maarittaa etaisyyden GPS-
antennista puomiin

Paina PALUU-nuolta € tai MAARITYS

-sivupalkkia ¢ palataksesi maarityksen paanaytolle.

Kuva 1-4: Ajoneuvon asetusvaihtoehdot

Konfigurointi

AJoneuvo ‘ ‘ Tyovaline
Kallistus

Valopalkki ‘ ‘

Video

‘ Automaattiohjaus H

Konfig-> Ajoneuvo

oc Antennikorkeus

~#.. Puom. suunta

www.teejet.com



#7 Toteutuksen asetus

Kaytdssa on ainoastaan yhden puomin asetus, kun SmartCable
tai Section Driver Module (SDM) ei elo kéytdssa. Maaritykset
paallekkaisyydelle, viive kaytossa ja viive pois kaytosta eivat ole
kéytettavissa ja osien lukumaara asetetaan arvoon yksi.

1. Paina MAARITYS-sivupalkkia #% .
2. Paina .
3. \Valitse kohdasta:
» Lohkojen lukum } — asettaa puomin osien lukuma&ran
A . ap
» Opastusleveys /< - asettaa ohjainten valisen leveyden

» Ruiskutusleveys A _ asettaa jokaisen puomin osan
leveyden vastaamaan yhteistd sumutusleveytta

» Paallekkaisyys <" _ maaritta sallitun paallekkaisyyden
» Viive paélla A _asettaa ajoituksen liittyen puomin
osan venttiileiden paalle kytkemiseen
» Viive pois paalta — asettaa ajoituksen puomin osan
venttiileiden pois kytkemiseen liittyen

4. Paina PALUU-nuolta € tai MAARITYS-sivupalkkia 4%
palataksesi maéarityksen paanaytolle.

HUOMAUTUS: Paina B tai [ vaihtaaksesi Toteutuksen

asetus -ndytt6jen valilla.

#8 Automaattiohjauksen asetus

Automaattiohjauksen valinnat ovat kaytettavissa, kun ohjauksen
hallintamoduuli (SCM) on kaytossa. Katso yksityiskohtaiset
asetusohjeet FieldPilot- tai automaattiohjauksen
asennuskasikirjasta tai nouda taydellinen Matrix Pro -kéyttdohje,
osanumero 98-05239, osoitteesta www.teejet.com.

HUOMAUTUS: SCM-ohjelmistosi saattaa myds vaatia
péivityksen, jotta nykyinen Matrix-konsolisi
voidaan péivittda Matrix Pro -versioon.

Vaadittava SCM-ohjelmiston versio

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Kuva 1-5: Toteutuksen asetusvaihtoehdot

SCM-
ohjelmiston
versio Matrix 1.x Matrix Pro 2.x
1.03 .
1.04 °
1.05 .
10.0 .

Konfigurointi

AJoneuvo ‘ ‘ Tyovalme

r\utomaattlohjaus ‘ ‘ Kallistus
Valopalkki ‘ ‘

Video ‘

Konfig->Tyovaline

4ia Lohkojen lukum

24,50 m

4. Opastusleveys

& Ruiskutusleveys
-

Konfig->Tyovaline (2)

Paallekkaisyys
4, Viive padlla
Ay Viive pois paalta
(]
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SUORITA

#9 Siirry opastusnaytolle #10 Valitse opastustila

1. Paina NAVIGOINNIN & OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT
r -kuvaketta f nayttdéksesi navigointivaihtoehdot.
LG , ; 2. Paina OPASTUSTILA-kuvaketta & .

Kuva 1-15: Ajoneuvondkymén opastus

_ 3. Valitse seuraavista:
» Suora AB ==
» Kaartuva AB &
» Ympyran kaantopiste ©
» Vapaamuotoinen EI

» SeuraavaRivi &

Kuva 1-18: Valitse opastustila

[ 0.0 kmh Merkltse A

“eomm | Merkitse A

Merkitse A

2888888000800 08

Kuva 1-17: RealView-opastus

<0,0>
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#11 Merkitse A- ja B-pisteet
AB-opastusarvon asettaminen:

1. Aja haluamaasi pisteeseen A L 2
2. Paina NAVIGOINNIN & OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT
-kuvaketta f nayttdéksesi navigointivaihtoehdot.
3. Kun ajoneuvo on liikkeessa, paina MERKKI A
-kuvaketta @.
. Aja haluamaasi B-pisteeseen..
5. Paina MERKKI B -kuvaketta &) asettaaksesi AB-linjan.

6. “Haluaisitko antaa nimen talle ohjauslinjalle?”
Paina
» Kylla - kirjoittaaksesi nimen ja tallentaaksesi
ohjeistuksen konsolille.
» Ei — luodaksesi nimen automaattisesti ja tallentaaksesi
opastuksen konsolille.

Konsoli aloittaa navigointitietojen antamisen.

HUOMAUTUS: MERKKI B -kuvake ‘& ei ole valittavissa
(esitetddn harmaana) ennen kuin on kuljettu
minimimatka.

Kaytd PERUUTA MERKKI -kuvaketta (@) peruuttaaksesi

Merkki A -komennon ja palauttaaksesi aiemman AB-opastuksen
(jos tdma on méaritetty).

Asettaaksesi lisdopastuksia, seuraa alkuperéisen opastuksen
asettamiseen kaytettyja vaiheita.

Kuva 1-19: Merkki A -piste

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Kuva 1-20: Merkki B -piste

13:14 Merkltse B

L = aseses 0 |

7,2 km/h ‘

>00<

| 2222200 aseses 00 |

7,2 km/h ‘

Haluaisitko antaa nimen télle
ohjauslinjalle?

98-01386 R1



TIETOA OPASTUSTILOISTA

Suora AB -opastus

Suora AB -opastus antaa opastuksen suoraa linjaa pitkin
pisteiden A ja B vélilla. Alkuperaisia A ja B pisteita kaytetaan
laskemaan kaikki muut saman suuntaiset opastukset.

Kaareva AB -opastus

Kaareva AB -opastus opastaa kaarevien viivojen suuntaisesti
AB-viiteviivaa pitkin. T4ta alkuperdisté perusviivaa k&ytetaan
laskemaan kaikki muut opastusviivat.

Ympyran keskipiste -opastus

Ympyrén keskipiste -opastus opastaa siséan- tai ulospain
keskipisteen ymparilla. Sita kéytetaan tilanteissa joissa
halutaan seurata ympyran muotoista opastusta, joka tdsmaa
kastelujérjestelman toimintaséteen keskipisteeseen.

Viimeinen ohitus -opastus

Viimeinen ohitus -opastus tarjoaa todellisen viimeisen
ohituksen navigoinnin. Konsoli tunnistaa automaattisesti
l&himman "asetetun" opastuksen ja asettaa viereisen
ohituksen tahé&n opastukseen perustuen.

SeuraavaRivi -opastus

SeuraavaRivi-opastus ilmaisee kohdan jossa SeuraavaRivi
sijaitsee ja antaa opastuksen rivien lopussa seuraavaan
viereiseen riviin. Kun kayttaja merkkaa rivin lopun ja aloittaa
k&antymisen seuraavalle riville, annetaan seuraavassa
rivissa Suora AB -opastusviiva. Kun ajoneuvo on
SeuraavassaRivissa, opastus asetetaan pois paalta.

® 99 28 09 0%® o9

Ei opastusta

Ei opastusta -asetus asettaa opastuksen pois paalta.

n www.teejet.com




Navigoinnin opastukset

8,9 <

A888as

2 X9 X

Punainen = ei GPS-
signaalia

Keltainen = vain GPS

Vihred = DGPS,WAAS/
RTK, GLONASS

Oranssi = Glide/ClearPath

e
@
©

&
(@)

Opastustila

Suora AB -opastus
Kaareva AB -opastus

Ympyrén keskipiste
-opastus

Viimeinen ohitus -opastus
SeuraavaRivi

Ei kuvaketta = Ei opastusta

@

Sidotun alueen tila

Rajan ulkopuolella = talla
hetkelld kuljetaan rajan
ulkopuolella

Rajan sisalla = tall4 hetkella
kuljetaan rajan sisapuolella

Ei kuvaketta = Ei
madritettya rajaa

Maalattu katettu alue

Tilapalkki ——

Automaattiohjauksen tila

@
)
®

Vihrea = kaytdssa
Keltainen = paalla
Punainen = ei kaytosséa

Ei kuvaketta = jarjestelmaan
ei ole asennettu
automaattiohjausta

® )
MATRIX PROs70c ® MATRIX PRO3s10c
7,2 km/h — Opastuspalkki

Horisonttikompassi

BoomPilot-tila

A

A
A

Punainen = pois kaytosta/
manuaalinen

Vihrea = automaattinen
Keltainen = kaikki kéytossa

Ei kuvaketta = Yksittéinen
puomin osa (ei SmartCable-
tai SDM-jarjestelmaa
asennettuna)

Ajoneuvo aktiivisten puomin osien tosiaikaisella
esityksella

Navigoinnin ja opastuksen vaihtoehdot

89<

2e80s @020 |

7,2 km/h ‘

Paina tilapalkki-painiketta saadaksesi lisatietoja.

ST

A888as
\| GGA arvo: 5 Hz
WG arvo: 5 Hz
Sat lukum: 10
HDOP: 1
PRN: 135
GGA laatu: 2

Vastaanotin: 1

7,2 km/h ‘
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OPASTUSOMINAISUUKSIEN YLEISKUVA

Opastusvaihtoehdot

opastuset MR

Merkki A @f. Merkitsee opastuksen
ensimmaisen pisteen.

Merkki B @. Merkitsee opastuksen
loppupisteen. Harmaa = pieninta etéisyytta ei
ole kuljettu.

Peruuta Merkki A. Peruuttaa Merkki A
-toiminnon. Palauttaa aiemman AB-opastuksen
(kun méaaritetty).

SeuraavaRivi Merkki B @@. Merkitsee rivin
loppupisteen.

Suuntakulma . Maarittaa suoran opastuksen
mitattuna asteina my6tapaivaan pohjoisesta
perusviivasta. Pohjoinen = 0, Ita = 90,

Eteld = 180, Lansi = 270.

At siirto. Siirtaa nykyisen opastuksen ajoneuvon
nykyiseen sijaintiin.

Seuraava suora AB- tai suuntakulma opastus.
Néayttaa seuraavan nykyiseen tydhon
tallennetun suoran opastuksen.

Seuraava kaareva AB-opastus. Nayttaa
seuraavan nykyiseen tyohon tallennetun
kaarevan AB -opastuksen.

Seuraava ympyran keskipiste -opastus. Nayttaa
seuraavan nykyiseen ty6hon tallennetun
ympyran keskipiste -opastuksen.

e & ee a0 ©
@ ©

Kaareva ennakointi. lImaisee osoittimen avulla
kohtaa johon nykyinen ohjaus vie ajoneuvon

Palaa pisteeseen

Merkitse piste . Asettaa pisteen ajoneuvon
sijaintikohtaan. Harmaana = GPS ei ole
kaytossa.

Palaa pisteeseen. Antaa etéisyyden asetettuun
pisteeseen. (Vaihda ajoneuvonayttodn
maérittddksesi navigoinnin takaisin asetettuun
pisteeseen.)

Peruuta piste. Poistaa merkatun pisteen.

Merkitse reuna. Asettaa kayttdalueen ja
maarittaa alueet joita ei kéytetd. Raja asetetun
alueen ulkoreualle. Harmaana = GPS ei ole
kéytossa.

Paatosraja. Paattaa rajatoiminnon. Rajat voidaan
my0s sulkea kulkemalla yhden kaistanleveyden
paahén aloituspisteestd. Harmaa = pieninta
etaisyytta ei ole kuljettu.

Peruuta raja. Peruuttaa uuden merkin
rajatoiminnon. Palauttaa aiempaan rajaan
(kun méaaritetty).

Poista raja. Poistaa nykyisen tyon kaikki
asetetut rajat.

A

BoomPilot

BoomPilot. Valitsee BoomPilot-tilan.
Harmaana = GPS ei ole kaytdssa.

RealView-opastuksen

vaihtoehdot

®

Valitse videokamera. Valitsee yhdesté
kahdeksaan kameraa, jos videoiden
valintamoduuli (VSM) on liitettyna.

®6 Jaa kamerandkyma. Valitsee yhden kahdesta

®e neljan kameran syotteesta (A/B/C/D tai

' E/FIG/H) jakaakseen ndytdn neljaén eri
videosybtteeseen.

L Videon avulla opastamisen asetukset. K&yta

® asettamaan paalle opastus videon avulla tai

ohjauskulma ja s&adé opastusta.

©

Opastus videon avulla. Aseta kolmiulotteiset
opastukset videosyotteen paélle navigoinnin
avuksi.

Ohjauskulma. Nayttaa suunnan johon
ohjauspy6raé tulee saataa.

AV

Y16s & Alas -kuvakkeet. Kaytetaan saatdmaan
opastusviivoja tismadmaan kameran nakymaa.

m www.teejet.com




Koti-/Tydnayttd
(tai paina Koti-painiketta)
Yksikon asetus
Ajoneuvonékymé-opastus
Kenttanakyma-opastus
RealView-opastus

Navigointitoiminnot &
puomin tila
GPS-tila
Ristiin jéljityksen virhe
Nykyinen toiminta

>0,0<

48888880408

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Nayton vaihtoehdot

[
G

AV

Ajoneuvonakyma Lahenna/Loitonna. Kuvakkeet
tai painikkeet s&atavat horisonttiin suuntautuvaa
ajoneuvon ndkyméa tai perspektiivia ajoneuvon
nakymasta lintuperspektiiviin.

Kenttdnakyman Lahennys/Loitonnus. Kuvakkeet
tai painikkeet kasvattavat/vahentavat naytossa
nakyvaa aluetta.

Panorointi. Nayttéa koskettamalla kayttja voi
tarkentaa tiettyihin kartan alueisiin ajoneuvoa
liikuttamatta. N&yton nuolet likuttavat ndkymaa

- ‘t vastaavaan suuntaan.

Maailmanakymé. Laajentaa néyton laajimmalle
mahdolliselle alueelle.

98-01386 R1 n



OPASTUSOMINAISUUKSIEN TIEDOT

Kuva 1-6: Suuntakulma

@ A+ Siirto -ominaisuus
AB-ohjearvon asettaminen nykyiseen sijaintiin:

1. Paina NAVIGOINNIN & OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT
-kuvaketta ff nayttdéksesi navigointivaihtoehdot.

2. Paina A+ SIIRTO -kuvaketta @ asettaaksesi ohjearvon
nykyiseen sijaintiin.

@ Suuntakulma

Suuntakulman ohjearvon asettaminen:

1. Paina NAVIGOINNIN & OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT
-kuvaketta g ndyttadksesi navigointivaintoehdot.

2. Paina SUUNTAKULMA-kuvaketta @ maarittaaksesi

suuntakulman. - > O 0< 7,2 km/h ‘
3. Kayta syottonayttda asettaaksesi suuntakulman. — 11 B

4. Paina:
» Hyvaksy @ tallentaaksesi asetukset Haluaisitko antaa nimen tlle
» Peruuta @ poistuaksesi nappaimistolta tallentamatta ohjauslinjalle?

5. “Haluaisitko antaa nimen talle ohjauslinjalle?”
Paina

» Kylla — nimetéksesi ja tallentaaksesi ohjeistuksen.
» Ei - luodaksesi nimen automaattisesti.

Konsoli aloittaa navigointitietojen antamisen.
Asettaaksesi lisaa suuntakulman ohjearvoja, seuraa

samoja vaiheita kuin ensimmaisen suuntakulman ohjearvon
asettamisessa.

n www.teejet.com



O Kentin raja

Kentén rajan asettaminen:

1. Aja haluamaasi kohtaan kentén/alueen reunalla.

2. Paina NAVIGOINNIN & OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT
-kuvaketta ff nayttdéksesi navigointivaihtoehdot.

3. Ajoneuvon ollessa pysahdyksissa, paina RAJA
-kuvaketta &,

4. Kulje kentan/alueen rajaa pitkin.

5. Paata raja:
» Kulje yhden kaistaleen paahan aloituspisteesta.
Raja sulkeutuu automaattisesti (valkoinen ohjearvo
muuttuu mustaksi).
» Paina RAJAN REUNA -kuvaketta # . Suora viiva
paattaa rajan nykyisen sijaintisi ja aloituspisteen valilla.

6. Paina:
» Tallenna - tallettaaksesi rajan.
» Poista — poistaaksesi rajan.

Kuva 1-9: Rajaa luodaan

Merkltse A

| 8848888 884848488 |

7,2 km/h ’

HUOMAUTUS: Rajan ulkopuolella tai alkuperéisellé rajalla
RAJAN REUNA -kuvake 2 ej ole valittavana (se on
harmaana) kunnes on kuljettu minimietaisyys (viisi
kertaa kaistaleen leveys).

Seuraa vastaavia vaiheita kuin alkuperaisen rajan luonnissa,
kun haluat luoda sisaisen rajan.

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Kuva 1-10: Tallenna raja - Kenttdndkymé

. Merkitse A |

| 8848888 884848488 |

7,2 km/h ‘

Rajattu alue = 14,45 ha

Haluatko tallentaa merkityt rajat?

Kuva 1-11: Rajat paatetty

. Merkitse A |

| 8848888 884848488 |

7,2 km/h ’

Jos kaistale asetettiin kayttoon luotaessa ulkoista tai
alkuperaista rajaa, rajaviiva seuraa kéyttdon otetun kaistaleen
ulkoreunaa. Jos kaistale asetettiin kayttodn luotaessa sisaista
tai lisérajaa, rajaviiva seuraa kayttoon otetun kaistaleen
siséreunaa.

Kéyta PERUUTA RAJA kuvaketta €2 peruuttamaan uuden
kentadrajan prosessi ja palauttamaan aiempi raja (jos tama
on asetettu).

Kéyta POISTA RAJA -kuvaketta & poistamaan nykyisen tyon
kaikki rajat.

Riippuen nykyisesta sijainnistasi, Tilapalkissa ndytetaan
RAJALLA-kuvake @ tai RAJAN ULKOPUOLELLA -kuvake @.

98-01386 R1 ﬂ
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@ ® @ scuraava ohjearvo |

® ralaa pisteeseen

Paluupisteen merkitseminen: Nayttaaksesi muut tallennetut ohjearvot:

1. Aja haluamaasi paluupisteeseen . 1. Paina NAVIGOINNIN & OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT

2. Paina NAVIGOINNIN & OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT -kuvaketta j néyttadksesi navigointivaintoehdot.
-kuvaketta f§ nayttdéksesi navigointivaihtoehdot. 2. Paina SEURAAVA OHJEARVO -kuvaketta @) @ @&.

3. Paina LISAA PISTE -kuvaketta @& . Kuva 1-13: Seuraava ohjearvo

Merkltse A 7,2 km/h ‘

Kuva 1-12: Paluupiste asetettu - Ajoneuvonédkymé

Paina Tilapalkissa olevaan Opastuksen tila -kuvaketta
nahdaksesi mika ohjearvo on aktiivisena.

Kuva 1-14: Katso miké ohjearvo on aktiivisena

Merkltse A 7,2 km/h \

Malli: Kaartuva AB

Nimi: Stream Edge
Yhteensa: 4

Etéisyyden ja opastuksen ndyttdminen asetettuun pisteeseen:

1. Paina NAVIGOINNIN & OPASTUKSEN VAIHTOEHDOT
-kuvaketta g ndyttaéksesi navigointivaintoehdot.

2. Paina PALAA PISTEESEEN -kuvaketta @&.

Kayti PERUUTA PALUU PISTEESEEN -kuvaketta @
poistaaksesi asetetun pisteen.

m www.teejet.com



Matrix . 78-50187

. : Valinnainen RXA-30
FieldPilot N . GPS Antonni
BoomPilot N

Lisévarusteet

16-00022 \
RealView Kamera

78-08068: 8CH
78-08067: 4CH
Video Liitos Yksikkd

—78-08075

45-07708
SCM Johtosarja

78-08076
Kaltevuus yksikkd (AGM)

45-05381

Akku Jannitteen
3.66m saadin
w/15 Amp

sulake | 91-07011
£ | Ohjauspyéran —
kytkin kitti

32-04040
Ohjaimen
Kytkenta katkaisin
32-04020
Valinnainen
jalkakytkin

Ohjausventtiili

&/ FiEoT

78-50190 w/GLONASS

Ohjausmoduuli (SCM)

MATRIX'PRO

65-05226 Matrix Pro 570G Matrix Pro 840G
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P51 RXA-30 antenniin 75-30083 w/GLONASS
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