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A" kijelolése
km/h ha
Nyomkovetési mod
“AB” kijeldlése
Teriilet elhatarolasa

Elhatarolas
befejezése

“A/B” nyomvonal
korrekcidja

‘A’ jelolés torlése
Elhatérolas torlése
Kezddképernyd/
Men(i Opciok
vagy nyomja le a
Kezddképernyd
Gombot

Navigacios utmutatok

Jarmuperspektiva opcioi

Allapotielztk Jarm(i az aktiv szorokeret
valos ideji kijelzésével
<fehér = aktiv szakasz

Nyomkévetés mod. Lenyoméaséval kivélasztja a kivant

kovetési modot. A lehetséges médok: “A-B”

sorvégi fordulo és utols6 nyom
vagy nincs kdvetési méd @ .

«lres = kikapcsolt szakasz

Latohatar iranytd
Jarmiinézet/Perspektiva

(Zoom BEJ/KI) vagy nyomja
le a Zoom BE/KI Gombokat

Kezelt teriilet szinezése
«4Kék = egyszer kezelve
«Vords = kétszer vagy
t6bbszor kezelve

BoomPilot
szakaszolo

szakaszok

“A” kijelolése . A nyomvonal kezddpontjanak
kijeloléséhez nyomja le.

“B” kijelolése . Anyomvonal végpontjanak
kijeloléséhez nyomja le. Sziirke = nem tettiik meg a
szlikséges minimalis tavolsagot.

“A” kijelolésének torlése. Semmissé teszi “A”
kijelolésének folyamatat. Visszatér a korabbi “A-B”
nyomvonalhoz (ha felvett mér ilyet).

“A"+ korrekcid. A felvett nyomvonalat a jarmii aktualis
helyzetéhez képest eltolja.

Elhatarolt teriilet kjeldlése. Felveszi a kezelendd teriletet
és meghatarozza a kezeletlen zonat. Az elhatarolas egy,
mar kezelt fogas kiils6 oldalatdl indithato. Szlrke = GPS
nem elérhetd.

Elhatarolas vége. Lezarja a hatarvonalat. Az elhatarolast igy
is le lehet zamni, hogy visszatériink egy fogason keresztil

a kiindulasi pontba. Sziirke = nem tettlik meg a sziikséges
minimalis tarolsagot.

Elhatarolas torlése. Torli az elhatarolasi miivelet eredményét.
Visszatér az el6z6 elhatarolashoz (ha volt ilyen).

Zoom BE/KI. Az ikonokkal vagy gombokkal a
jarmlperspektiva vagy a latéhatar feldli tavlat allithaté at
jarmlinézetbél madartavlatra.
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BoomPilot. Az automatikus szérokeret szakaszold
lizemmod kivalasztasa. Szilirke = GPS nem elérhet6.
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NYOMKOVETES VALOS NEZETBEN

Sebesség / fogasszam

Navigécios pontossag Kezelt teriilet
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Teljes képernyd

Nyomkovetés
videoval

Kormanyzasi
sz0g

Kezd6képernyd/
Menti Opciok
vagy nyomja le a
Kezddképernyd
Gombot

Kamera
kivalasztasa

Osztott Képerny6
Navigacios

beallitas

Navigécios
Utmutatok

Allapotielzsk

Valés nézetl nyomkovetés opcioi

lkon Leiras

Teljes képernyd. Eltavolitja az ikonokat és az allapotjelzéket a kijelz6rol.
A nyomkévetés a video és a kormanyzasi szog alapjan térténik.

Nyomkévetés videdval. Videdn keresztiil kapott haromdimenzios kép
segiti a navigalast.

DI

Kormanyzasi szdg. A kormanyzott tengely allasszogét jelzi a
sziikségeshez képest.

Videdkamera Kivalasztasa. A legfeljebb nyolc kamera képeinek egyike
jelenitheté meg, ha van videévalaszté modul (VSM).

o @

Osztott Kamerakép. A négy kameraképbdl allo nézet egyike (A/B/C/D
vagy E/F/G/H) jelenithetd meg a négy részre osztott videdképernydn.

A

Fel és Le Ikonok. A kamera képében a nyomvonal beallitasara
szolgalnak. A Zoom BE/KI Gombokkal ez a nyomvonal nem allithato.

Allapotjelzé ikonok

FieldPilot visszajelz6.
Ikon = bekapcsolva. Nincs ikon = kikapcsolva

Nyomkovetési mod

“A-B” kozotti egyenesvonall kovetés. A kijelolt “A” és “B”
referenciapontok kozotti egyenesvonalll nyomkovetést biztositja.
Gorbe menti “A-B” kovetés. Az “A” és “B” referenciapontok kozott
felvett gorbe nyomvonal kovetését biztositja.

Sorvégi forduld kdvetése. A kdzponti hely korili belsd vagy kiilsd
kérvonalon teszi lehet6vé a kovetést.

Utols6 nyom melletti kovetés. A miiszer megkeresi a legkdzelebbi
kezelt fogast, és ehhez igazodd nyomvonalat alakit ki.

Nincs nyomkovetés. Kikapcsolja a nyomkévetést. lkon nincs kijelezve.

BoomPilot szakaszolo lizemallapota.

Voros = Kl / kézi, Zold = automata, Sarga = minden BE,
Nincs ikon = teljes szérokeret (Smart-kabel vagy SDM nincs
csatlakoztatva a rendszerbe)

Lehatarolt tertileti (izem.

Hatarolason kivil = jelenleg a lehatarolt tertileten kiviil van.
Hatarolason beliil = jelenleg a lehatarolt terileten beliil van.
Nincs ikon = lehatarolas nem tértént
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GPS (izemallapot.

Vorés = nincs GPS, Sarga = csak GPS van, Z6ld = DGPS,WAAS/
RTK, Barackszin = csuszas / nyom tisztazasa

Terlilet elhatérolésa
Elhatérolas
befejezése

Pont kijelolése
Vissza a ponthoz

Elhatérolas torlése
Pont torlése

Kezddkeépernyo/
Menii Opciok
vagy nyomja le a
Kezdoképernyd
Gombot

TABLANEZET

Sebesség / fogasszam

14,6

km/h > OO 4

Navigécios pontossag Kezelt teriilet

Kezelt teriilet

ha kezelve

«\/oros = kétszer

vagy tobbszér
kezelve

BE/KI) vagy
hasznéalhatok
a Zoom BE/KI
Gombok is

Vilagtaviat

Pan iizemmaod

Navigacios Utmutatok Allapotielzek Jarm(idbrazolas

Tablanézet opcidi

lkon Leiras

g

Elhatérolt teriilet kjeldlése. Felveszi a kezelendd teriiletet és
meghatérozza a kezeletlen zonat. Az elhatérolas egy, mér kezelt
fogés ks oldalatol indithatd. Sziirke = GPS nem elérhetd

B ke

Elhatarolas vége. Lezarja a hatarvonalat. Az elhatérolast tgy is le lehet
zamni, hogy visszatériink egy fogason keresztlil a kiindulasi pontba.
Sziirke = nem tettlik meg a sziikséges minimalis tarolsagot.

(os}

Elhatarolas torlése. Torli az elhatarolasi miivelet eredményét.
Visszatér az el6zé elhatarolashoz (ha volt ilyen).

Pont kijelélése ' A jarm( tartozkodasi helyén egy pont kijelélése.
Sziirke = GPS nem elérhetd.

Vissza a ponthoz. Mutatja a tavolséagot a kijeldlt ponthoz térténd
visszatéréskor. (Kapcsoljunk at Jarmlperspektiva nézetbe a kijelolt
ponthoz visszavezetd navigacio kovetéséhez.)

Pont térlése. Térli a kijeldlt pontot.
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Zoom BE. Ezzel az ikonnal vagy gombbal a képernydn megjelenitett
teriilet csokkenthetd.

[
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Zoom KI. Ezzel az ikonnal vagy gombbal a képerny6n megjelenitett
terllet ndvelhetd.

Vilagtaviat. A kijelzon lathato képet a még elérhetd legtavolabbi
térségig kiterjeszti.

Pan. Lehet6vé teszi a gépkezelé szamara, hogy a tablatérkép kiilon
terlleteire fokuszaljon anélkil, hogy a jarmivet oda vezetné. A
képernyb nyilai mozgatjak a képet (fel, le, jobbra,
balra) a kivant iranyba.

Pan toriése. Torli a teriileti rakozelitést, és visszatér a normal
nézethez.

@ £i56 beallitasok

Afunkciok kivalasztasara még az elétt keriiljon sor, miel6tt a tobbi olyan funkcio, mint a
nyomkdvetés, az automatikus szorokeret szakaszolas vagy a FieldPilot kormanyzassegité

aktivalva lesz.

Ezt be kell fejezni a kdvetési modba belépés el6tt.

szinezése
0 ’ 2 1 <«AKék = egyszer

Téblanézet (Zoom

2338 |

acres

A Subsidiary of Spraying Systems Co.




MATRIK

/I'I-\

™ MENU OPCIOI

beallitasa, jarmi megjelenitése, tabla megjelenitése,
nyomkévetés valds nézetben, elvégzett munka,
szorokeret monitoring.

Kezddképernyd — a menu opcidival: mliszerbeallitas,
rendszer testreszabasa, szorokeret szakaszold

M(szerbedllitas — lehet6vé teszi a rendszer, a BoomPilot /
teljes szérdkeret , a jarmd, a billenéskiegyenlités és a
FieldPilot beallitasat.

f; ,

Rendszer testreszabasa. Beallithaté a LED-sor, a
kultdra (mértékegységek, nyelv és id6zona), a GPS, a
miszerkonzol (hang és kijelzé fényereje, érintéképernyd
kalibralasa, képernyd mentés & szoftverek/mentés)
valamint a videokamerak.

BoomPilot / teljes szérokeret beallitasa. Beallithaté a
fogasok atfedése, a késleltetés BE/KI, a szakaszok
darabszéama és az egyes szakaszok munkaszélessége.

JarmUjellemzok. Beallithat6 a jarmd tipusa, az antenna
magassaga, a keretelrendezés irdnya és a keret
tavolsaga az antennatol.

Billenéskiegyenlité Tilt Gyro modul. Bedllithaté a BE/KI
kapcsolas és a déléskiegyenlitési korrekcié kalibralasa.

FieldPilot kormanyzassegitd beallitasa. Beallithato az
automatika BE/KI kapcsolasa, a szelep opciti (frekvencia
és a minimalis & maximalis ciklusok), a szelepteszt és

a FieldPilot konfiguraciéja (iranytartas, finombeallitas,
holtsav & eléretartas).

JarmU megjelenitése - a szamitégép altal generalva
szemlélteti a jarmU helyzetét a kezelt terlleten. Lehetévé
teszi a nyomkovetési madd, a tertilethatarolo és az ABSC
szakaszolo6 opciokat.

Tabla megjelenitése — a szamitogép altal generélva
madartavlatbol mutatja a jarmu helyzetét a kezelt teriileten.
Lehetévé teszi a terlilethatdrold és pontkijel6l6 opcidkat.
Hasznélhato a vildgtavlat és a Pan zemmod is.

RealView valos nézetli nyomkovetés - egy él6 videdkép vagy
egyszerre négy videokép jelenitheté meg a szamitogép altal
eléallitott kép helyett. Valassza a videoképes nyomkovetést
és a kormanyzasi szog kijelzését.

Elvégzett munka - informacié menthetd le USB meghajtéra
vagy a mUszerbdl térélhetd is.

Munkainformacid. Lehet8séget kinal az elvégzett munkaval
kapcsolatos valamennyi informéacio, igy a lehatarolt tertiletek és a
hektarszamlalo lehivasara. A kivalasztott informaciok tortléséhez

nyomja meg az Ujra-gombot o -

Informacio mentése. Valamennyi adatot PDF @ , KML
(Google Earth) és SHP Ei (ESRI) file-ban vagy egyedi

formatumban USB meghajtora menti.

Szdrdékeret monitoring — a szamitoégép altal generdlva
szemlélteti a szérokeret aktiv és nem muikodé szakaszait.
Bekapcsolhato/ledllithaté a BoomPilot szakaszolo.

MUSZERBEALLITAS

Rendszer testreszabasa

Leiras

=559 LED-sor beallitas — a LED-ek &ltal jelzett tévolsag, a
kijelzési mod és a LED-ek fényereje

@D | LED-sor tavolsagértelmezése. Két kigyulladd LED éltal
jelzett tvolsag beallitasa.

Kijelzési mdd. Meghatarozza azt, hogy a LED-sor a

=D fogasra vagy a jarm(ire vonatkozzon.
LED-fényerd. A fényoszlop LED-ek fényerejének
_ | bedllitasa.
-9 Orszégjellemzék beallitdsa — mértékegységek,
_] nyelv és id6zona.
Mértékegységek. A helyileg hasznalatos mértékegységek
bbb | ivalasztasa.

t Nyelv. A rendszer nyelvének kivalasztasa.

, | 1d6z6na. A helyi id6 bedllitasa.

PV GPS beallitasa — GPS tiipusa, GPS port és GPS
vy allapotinformaciok.

& | GPS tipusa. A rendszer GPS, DGPS vagy més tipust
&y | jeletis fogad.

GPS port. Beallithato a COM port belsd vagy kulsé
atvitelhez.

GPS allapota. A kijelzé informacidi az adatmennyiség, a befogott
miholdak szdma, a miiholdak jelmindsége és az ID tekintetében.

Mszerkonzol bedllitasa — hang, LCD fényerd, érintéképernyd
kalibrélasa, képernyémentés és szoftverek/mentés.

Hangerd. A hangszdro hangereje allithatd.

LCD fényerd. A kijelz6 fényereje szabalyozhato.

Erintoképernyds Kalibralas. A kalibralas az
érintéképernydrél kezdeményezhetd.

Képernyémentés. A képernydn lathatok lementhetdk egy
USB meghajtora.

Szoftverek. Kijelezhetdk a rendszer szoftverinformaciéi valamint a
CAN BUS-ra kapcsolt modulok szoftvervaltozatai.

Mentés. A miszer beallitasi adatai USB meghajtéra menthetdk.

- Vided bedllitasa. A videokivalaszté modul (VSM) segitségével
akar 8 kamera is beallithato. Szlirke = nincs VSM.

Kamerak. A kamerak konfiguralhatok normal, forditott, alulrl felfelé
Q % vagy forditott, feliilrél lefelé iranyulé (zemhez.

&
v Billenéskiegyenlitd Tilt Gyro modul bedllitasa

lkon Leiras

Billenéskiegyenlités BE/KI. A jarmi d6lése miatt
korrekcio be- és kikapcsolasa.

L JE

Billenéskiegyenlités szintje. Kalibralja a délés miatti
korrekciot.

e
0
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Atfedés. Az atfedés 0%
mértékét hatarozzuk

meg BoomPilot
hasznélatakor a 50%
szbrokeret szakaszok

be- és kikapcsolasakor.  100%

ol N

Keésleltetés KI/BE. A szorokeret szakaszolo szelepeinek
kapcsolasi eldretartasat valtoztatja meg a mar kezelt
teriiletre torténd belépéskor vagy kilépéskor.

i

Szérokeret szakaszainak szama. A tényleges szakaszok
darabszama (1 és 15 kdz6tt, a SmartCable vagy az SDM
figgvényében).

A
—

Szérokeret szakaszok szélessége. A telies munkaszélesség
vagy az egyes szakaszok szélességének megadasa (a
SmartCable vagy az SDM rendszerbe allitasatol fliggden).

00 Jarmiujellemzok beallitasa

Jarmiitipus. Valassza ki az On jarmiivének leginkabb
megfeleld kormanyzasi médot.

Antenna magassaga. irja be az antenna talaj feletti
magassagat.

Keretelrendezési irany. Adja meg azt, hogy a szérokeret a
GPS-antenna magott vagy elétt van.

Keretelhelyezés tavolséga. Adja meg a szérokeret és a
GPS-antenna kozotti tavolsagot.

Kormanykerék. FieldPilot be- vagy kikapcsolasa.

Szelepbeallitas — szelepm(ikodés frekvenciaja,
minimalis ciklus bal/jobb és maximalis ciklus.

Szelepfrekvencia. A kormanyz6 szelep mikddtetését
befolyasolja.

Minimalis ciklus. A bal/jobbiranyd kormanyzas inditasahoz
szlikséges minimalis vezérlés.

Maximalis ciklus. A kormanyzott kerekek balrdl jobbra, ill.
jobbrol balra torténd teljes (iitkdzésig) torténd elfordulasi
sebességének bedllitasa.

Szelepteszt bal/jobb. A kormanyzas helyes
mikddésének ellendrzése. Az olajaram finombeallitésa a
kerékelmozdulas kalibralasara.

FieldPilot konfiguraldsa - irdnytartas,
finombeallitas, holtsav és el6retartas

Durva kormanyzasbeallitas. Annak beallitasa, hogy
a jarm{ milyen agressziven kovesse a nyomvonalat
egyenesvonalll "A-B" irdnyvonal esetén.

Finom kormanyzasbeallités. Annak beéllitasa, hogy a
jarm{ milyen agressziven kdvesse a nyomvonalat gorbe
"A-B" iranyvonal esetén.

Holtsév. A kormanyzas bedllitdsa akkor, ha a jarmi
tal gyakran véltoztat irdnyt vagy tartésan eltér a
nyomvonaltol.

Eléretartas. Egyenesvonalli "A-B" nyom kévetésekor a
jarm{ kovetkezetesen egyenes mozgasanak beallitasa.

Kozos vezérlok

lkon Leiras

Kezd6képernyé Gomb. Hozzaférést enged a Kezddképernyd
@ opci6ihoz, ugy mint Miiszerbeallitas, Jarmlperspektiva, Tablanézet,
Nyomkovetés Valds Nézetben, Munkanézet és Szérokeret Monitoring.

Zoom BE/KI Gombok. A rakézelités bedllitasa Jarmiiperspektiva vagy
A 0 Tablanézet esetén.

Plusz & minusz ikonok. A bevitt érték ndvelésére vagy csokkentésére
+ mm— | szolgalnak.

4 \V/6ros = baloldali lap vagy teszt inditasa, bal
> Z6ld = jobboldali lap vagy teszt inditasa, jobb

Fel & le ikonok. A beéllitasok kdzotti valtasra, vagy a bevitt érték
A ' ndvelésére vagy csokkentésére szolgalnak.

Forgalmi lampa. Z6ld fény = teszt inditasa, piros fény = tesztelés
ledllitasa, szlirke = tesztelés kikapcsolva.

E OK Vége és OK. Mindketté valamely miivelet lezérasara szolgal.

SYSTEM DIAGRAMS
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Matrix 840G

Matrix

FieldPilot gps:;ils
BoomPilot

Opcionalis tartozékok

75-30071 Tiszta Path

‘Szerelékészlet tapadékoronggal “<E
90-02349 (Matrix 570G) Matrix 570G
90-02700 (Matrix 840G) S -

75-30056 Tiszta Path

45-056154 tétel
45-05765 8 tétel
‘Sebességlérzékeld kabel

16-00022 Kamera val6s képpel

4505775
6 m Tapkibel,
Akkumulator

45-05617:6m i
45-05618: 1828 Tapkabel
Kamera hosszabbits kabel

- Matrix 840G
Matrix 75-30070
FieldPilot 7850155 75-30071 Tiszta Path
; P L

BoomPilot CPS ant

o i Opcionélis RXA GPS antenna se——o—a
Opcionalis tartozékok

J

4505678
Kabel, SMA-M X SMA-M
Szerel6készlet tapadokoronggal <X
90-02349 (Matrix 570G) R
90-02700 (Meatrix 840G) &8

Matrix 570G
75-30055
756-30056 Tiszta Path

4505615 4 tetel 8 tétel
4505765 8 tétel
Sebességlérzékeld kabel

32-50008:

J6-08067 Kaposold

Modulok, 8 csatomas

16-00022
Kamera valds képpel

4505626
Tap/CAN/adatkabel
Lo (FieldPilot és

F{ BoomPilot
készletek tartozéka)

45-05617: 6 m
45-05618: 18.28 m
Kamera hosszabbitd kabel

TJ CAN
(hatérolo)

Szakaszold kilsd
allapotkapesoljanak
B csatlakozgja

K erore)

Permelozésszabélyzd ]

BoomPilot kébelkstege
ikkszama a
permetezésszabalyzotol figg

7805077
BoomPilot szakasz0l6
modul (15 szakasz)

Akar 8 kamera is csatlakoztathato a 78-08068 8-csatornas Vide6 CAN Modul hasznalataval.
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