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KAPPALE 1- TUOTTEEN SELOSTUS

The Matrix™ mahdollistaa useamman moduulin liittdmisen seka GPS-kartoituksen, ohjauksen,
FieldPilot™ ja BoomPilot™ -toimintojen seka tiedon keradmisen yhteen hallintayksikkdon CAN-
bus teknologian avulla. Nain voidaan useampi yksikkd ohjaamossa korvata yhdellé kattavalla
jarjestelmalla.

JARJESTELMAN OMINAISUUDET

+ RealView™ Ohjaus videokuvan avulla

Ohjaustiedot ja videokuva néytetd@n samanaikaisesti naytélla, johon voidaan liittda jopa nelja

kameraa

+ BoomPilot™ (automaattinen puomistolohkojen hallinta) voi sulkea puomiston tai puomiston

lohkoja automaattisesti paéllekkéisajojen ja aukkojen valttamiseksi
+ FieldPilot™ (ohjausavustaja) ohjaa ajoneuvoa suoraan tai mutkittelevasti.

* Helppokayttoinen, varindytélla varustettu ja kaikissa maasto-olosuhteissa tarkka 3-D
grafiikkaohjaus

+ Valopalkkiohjaus ajoneuvolle tai ajokierrokselle seka grafiikkanéyttd taydelliselle ohjaustiedolle

+ Kattava kartoitus/tiedon siirto PDF-, KLM- tai SHP-muotoon
« Kirkas, paivakayttoon soveltuva, kooltaan joko 14,5 tai 21,3 cm kokoinen naytto.

+ Tuotepaivitykset siséltavat;
- FieldPilot® ohjausavun
- BoomPilot® Automaattinen puomiston lohkojen hallinnan
- Gyroskooppimoduulin
- Videon valintamoduulin, jopa neljélle kameralle
- Ulkoisen GPS-vastaanottimen tai antennipéivityksen

+ Jopa 15 erillisen lohkon hallinta

* Neljan toiminnon vérillinen 3-D ohjaus - suora ajolinjan A-B, kaarteinen ajolinja A-B, ympyraajo

ja viimeinen kierros.
+ 13 kielen valintamahdollisuus
* Helppo tuotteen kayttd ja GPS -tietojen tallennus
+ Selkeésti nakyvat merkit helpottavat valikkojen selausta
+ Korkealuokkainen, siséinen GPS ajuri pienella ulkoisella antennilla
* Kaksi pinta-alalaskuria

JARJESTELMAN OSAT
Matrix 570G naytto

Matrix 570G suunniteltu vuosien kayttoa varten tyypillisissa maatalouden kayttoolosuhteissa. Tiivis
rakenne yhdessa kaikkien liitosten kumisuojauksella osoittaa, etta tavalliset pélyiset olosuhteet
eivat aiheuta kaytélle ongelmia. Vaikka laite ei vaurioidu vesiroiskeista, ei Matrix 570G -laitetta ole
suunniteltu kaytettavaksi sateella. Varmista, ettei laitetta kaytetd mérissa olosuhteissa.

Kuva 1-1: Naytto edesta ja takaa

Sisaanrakennettu valopalkki
Jannitekytkin
Kumisuojuksella varustettu USB-portti

Tl ) .
R T — Kirkas kosketusnéytto

Vakio RAM-kiinnike

Kaiutin

Jannitekytkin
= GPS antenniliitos
Integroitu RAM-kiinnitys

Kumisuojuksella varustettu USB-portti Kumiset litossuojat

Piilotetut liittimet

Nopeussignaalin liitos
Kameraliitos

Janniteliitos
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Matrix 840G naytto

Matrix 840G suunniteltu vuosien kayttoa varten tyypillisissa maatalouden kayttoolosuhteissa. Tiivis rakenne yhdessa kaikkien liitosten
kumisuojauksella osoittaa, etta tavalliset pdlyiset olosuhteet eivat aiheuta kaytolle ongelmia. Vaikka laite ei vaurioidu vesiroiskeista, ei Matrix
840G -laitetta ole suunniteltu kaytettavaksi sateella. Varmista, ettei laitetta kaytetd marissa olosuhteissa.

Kuva 1-2: Naytto edesta ja takaa

Siséanrakennettu valopalkki
Jannitekytkin

Aloitusnappaimesta

Kumisuojuksella varustettu

USB-portti \ ) R
' Suurenna/Pienennd

nappaimet

Kirkas kosketusnaytto

Vakio RAM-kiinnike

Kaiutin

Integroitu RAM-kiinnitys GPS antenniliitos

Kumiset litossuojat

Nopeussignaalin liitos

Kameraliitos

Janniteliitos

RealView kamera

Teedet Technologies RealView kamera mahdollistaa videokuvan
nayttamisen Matrix-naytolla. Kamera voidaan osoittaa eteenpain
RealView video-ohjauksen mahdollistamiseksi tai se voidaan osoittaa
kohti muita laitteiston valvontakohteita. Kamerassa on monipuolinen
RAM-kiinnitys, aurinkosuoja ja infrapunavalaistus, joka mahdollistaa
selkean videokuvan myds pimealla.

Kuva 1-3: Videokamera

‘.*‘— Aurinkosuoja

Video Camera

Valaistus pimeakayttod varten

Kiinnike

Matrix néyton liitos on yhteensopiva AgCam kameroiden kanssa.



Videon valintamoduuli GPS antennit FieldPilot ohjauksen hallintamoduuli

Videon valintamoduuli (VSM) mahdollistaa jopa neljan videokameran  TeelJet tarjoaa taydellisen malliston korkealaatuisia GPS- FieldPilot ohjauksen hallintamoduuli ohjaa ajoneuvoa suoria ja
littdmisen Matrix nayttéon. Moduuli on tukevatekoinen ja se voidaan  vastaanottimia tarkkuusviljelyn tarpeita varten. mutkaisia ajolinjoja pitkin. Matrix voidaan liittda yhteen FieldPilot -
asentaa mihin tahansa sopivaan paikkaan. Asennuksen jalkeen ei RXA-25 tai RXA-30 GPS antenni tarjoaa korkealuokkaisemman GPS jarjestelman kanssa, ajoneuvon tarkan sijainnin maarittelemiseksi.

tarvita muita toimenpiteita. vastaanottimen, joka voi parantaa GPS suorituskyky alueilla, joilla Kayttaja hallitsee automaattista ohjausjarjestelmaa Matrix-yksikélla -
Kuva 1-4- Videon valintamoduuli — 4 kanavaisella GPS-vastaanotto voi olla hankalaa. yksittaisen, ohjaamoon asennetun laitteen etu. Automaattinen

Kuva 1-6: GPS RXA-25 Antenni ohja?.USJarjgstelm? ohjag aJonguvog sl,u.urella, jatkuvalla tarkkgudella
seka suorien etta mutkittelevien ajolinjojen mukaan. Mahdollisuus
tydkoneiden tarkkaan kayttéon sumussa tai polyssa, paivalla tai
yolla lisaa koneinvestointien kannattavuutta, liséa levitystarkkuutta ja
auttaa kuljettajaa pysymaan tarkkaavaisempana.

Kuva 1-9: FieldPilot ohjauksen hallintamoduuli

Kuva 1-7: GPS RXA-30 Antenni

Patch Antenni Il tarjoaa hyvan suorituskyvyn normaaleissa
kayttoolosuhteissa. Antennin pieni koko tekee siita helposti
asennettavan ja sen vaurioitumisriski on pieni.

Kuva 1-8: GPS antenni
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Puomiston lohkojen kayttomoduuli

Yhdessa Matrix-nayttédn asennetun ohjelmiston kanssa Lohkojen
kayttomoduuli (SDM) mahdollistaa automaattisen puomistolohkojen
ohjauksen, Boomipilotin. SDM liitetadn asianmukaisella kaapelilla
BoomPilot-jarjestelman, ruiskutussaadon ja/tai -koneen rajapintaan
nopeasti ja helposti. Lohkojen kayttdmoduulit ja niihin kuuluvat
kaapelit ovat suunnitellut ohjaamaan yhta monta puomiston lohkoa
kuin ruiskun ohjain, johon ne on kytketty, eli enintdén 15 puomiston
lohkoa.

Kuva 1-10: Lohkojen kayttémoduuli

Lattiakytkin

TeedJet lattiakytkin on kéteva tapaa kytkea FieldPilot-toiminto péélle.

Se on liitetty jarjestelméén CAN-bus tiedonsiirtoverkoston kautta.
Kuva 1-11: Lattiakytkin

Kallistuksen korjausmoduuli

Jos GPS-antenni on asennettu 4 metria maan pinnan ylapuolelle,
voi 10 % kallistus aiheuttaa 0,6 m sijaintivirheen. Uusi TeeJet
kallistuksen korjausmoduuli korjaa kaltevuuksista aiheutuneet
GPS-sijaintivirheet. Asennettuna ajoneuvon kiintealle rakenteelle,
kallistuksen korjausmoduuli hakee GPS-signaalin vastaanottimeltasi
ja siirtaa korjatut sijaintitiedot ohjausjarjestelmalle.

+ LED-valot kuvaavat TCM toimintoja (jannitetta, kayton tilaa ja
sisaan tulevan GPS-tiedon tilaa)

+ Saankestava sahkoliitanta varmistaa hairiéttoman toiminnan.
+ Kotelossa asennusreiat valmiina

+ Havaitsee automaattisesti GPS-anturin baudimaaran ja saataa
ulostulon sen mukaan

* Yhteensopiva Matrix-ohjausjarjestelman kanssa
HUOM: Jos FieldPilot on kaytdssd, on TCM osana jarjestelmaa.

Kuva 1-12: Kallistuksen korjausmoduuli

Johtosarja

Teedet-johtosarjat on suunniteltu toimimaan luotettavasti vaativissa
olosuhteissa. Korkealuokkainen eristys ja sdankestavat liittimet
varmistavat, etta kaapelit ja sahkdliittimet toimivat luotettavasti ja
ilman ongelmia.

Kuva 1-13: Johtosarja

Jatkokaapelit

Erikoissovelluksiin on saatavissa jatkokaapeleita tai pidennettyja
kaapeleita. Ota yhteys TeeJet-jalleenmyyjdan lisatietojen saamiseksi,
jos jarjestelman vakiokaapelit ovat liian lyhyet.

Laajennettu takuu

TeeJet tarjoaa laajennetun takuun moniin ohjausjarjestelman
tuotteisiin. Ei saatavissa kaikilla markkina-alueilla. Lisatietoja saat
jalleenmyyjaltési.



KOKOONPANO

Seuraavissa piirroksissa on kuvattu tavallisia Matrix kokoonpanoja. Johtuen monista mahdollisista
kokoonpanoista, tulee kuvioita kayttaa ainoastaan viitteellisina.

Kuva 1-14: Matrix VSM:l1& ja useammalla RealView kameralla

Kuva 1-15: Matrix 8- tai 4-kanavaisella VSM:lla ja useammalla RealView kameralla

Matrix
FieldPilot
BoomPilot
Lisavarusteet

78-50155
GPS Antenni

Kiinnityssarja
90-02349 (Matrix 570G)

Matrix 840G
(=3 75-30070
90-02700 (Matrix 840G) & Matrix 570G

N 75-30071 Tarkentamaton signaal
5-30055

[y
#

7

75-30056 Tarkentamaton

signaal 5Nap

78-00044: 4 Nap.
78-00046: 8 Nap.
Kytkinrasia, On-Off katkaisin

45-05617: 6 m
45-05618: 18 m
Kameran jatkokaapeli

45-05645 &
Virtakaapeli,
12v

Nopeus ulos / Tunnistuskaapeli siséan
Nopeus ulos / Tunnistuskaapeli sisdan ohjaa Matrixia kahdella tavalla:

» Lahettdd tutkasignaalin ulkoiseen laitteeseen

» Antaa kayttajalle mahdollisuuden kayttaa Matrixin kasitellyn pinta-alan toimintoa samanaikaisesti
ulkopuolisen padliittimen kanssa tai olemassa olevan levityksen on/off vaihtokytkimen kanssa,
ajokierroksen aikana. Jos aikaisempia liitoksia ei ole kaytettavissa, mukana seuraava vaihtokytkin sallii
kasitellyn alueen toiminnon ilman, etta se on liitettdva toiminnassa olevaan tydkoneeseen.

Liitthminen muihin nayttoihin vaatii erilaisia sovitusosia ja kalibrointeja.

+ Jos liitos tehd@an TeeJet ndyttdon, kaytetd@n nopeussovitinta 45-20042
<«tee kalibrointi # 1000 8xx sarjassa RAD tilassa,
<tee kalibrointi # 10000 LH 70 sarjaan, LH 85, 500 sarjaan, 5000, 6000, IC 24 ja IC 34 saakka

+ Jos liitanta tehdaa@n Mid-Tech nayttddn, ei sovitusosaa tarvita,
<tee kalibrointi # 1000

+ Jos liitanta tehdaan Raven-nayttoon, kayta nopeussovitinta 45-05508 (&la liitd 45-05508 12 V
punaista johdinta)
<tee kalibrointi # 730 SP 2:ssa

Jos jérjestelma tunnistaa kaytdssa olevan yksikén, kartoituksen mukaisen, puomiston sulun, on vihrea
johdin liitettava yksikon paékytkimen venttiilin puolelle. Punaista johdinta ei kayteta.

Matrix 840G
75-30070
75-30071 Tarkentamaton signaal

Matrix
FieldPilot
BoomPilot
Lisavarusteet

45-05786: 6 m
Kiinnityssarja A>0o78T 9

. Antennikaapeli
9002349 (Malrix 570G) 3¢ P
90-02700 (Matrix 840G)  §5¢

65-05226
Kiinnikesarja,
RXA-30 antenniin

Matrix 570G

75-30055

75-30056 Tarkentamaton
signaal

78-00044: 4 Nap.
78-00046: 8 Nap.

78-08067 Kytkinrasia, On-Off katkaisin H

Kameramoduli
4-kanavaa

16-00022
RealView Kamera

Virta/CAN/Data
=t kaapeli (sis Autom
7 ohjaus)

45-05617:6 m
45-05618: 18 m
Kameran jatkokaapeli

45-08101
CAN Vastus

401-0016
Akkuliitin

I— 78-08068
Kameramoduli,
8-kanavaa
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Kuva 1-16: Matrix VSM:ll& ja useammalla RealView kameralla, FieldPilot:ila ja BoomPilot:lla Kuva 1-17: Matrix VSM:ll& ja useammalla RealView kameralla, FieldPilot:lla ja BoomPilot:lla
Matrix 78-50187 Ma;gg%%%% Matrix 78-50187 Ma;?fs%%%%
FieldPilot Valinnainen RXA-30 GPS Antenni 78-50155 75-30071 Tarkentamaton signaal FieldPilot Valinnainen RXA-30 GPS Antenni 78-50155 75-30071 Tarkentamaton signaal

GPS Antenni

GPS Antenni °

BoomPilot BoomPilot

Lisdvarusteet 45-05786: 6 m Lisévarusteet 45-05786: 6 m
Kiinnityssarj Ao0o78T: 9 m Kiinnityssarj A>0578T 9
_ Antennikaapel _ Antennikaapel
90-02349 (Malrix 5706) 6505276 Kaapel 90-02349 (Malrix 5706) 55,0527 Kaapel
90-02700 (Matrix 840G) Kinnikesaria, p—. 90-02700 (Matrix 840G) Kinkesaria, Malfix 570G
RXA-30 antenniin 75-30055 RXA-30 antenniin 75-30055

75-30056 Tarkentamaton

75-30056 Tarkentamaton
signaal i

signaal

78-00044: 4 Nap.
78-00046: 8 Nap.
Kytkinrasia, On-Off katkaisin

78-00044: 4 Nap.
78-00046: 8 Nap.

78-08067 Kytkinrasia, On-Off katkaisin

Kameramoduli,
4-kanavaa

78-08067
Kameramoduli
4-kanavaa

16-00022
RealView Kamera

45-05626 16-00022
Virta/CAN/Data RealView Kamera
kaapeli (sis Autom
ohjaus)

45-05626
Virta/CAN/Data
kaapeli (sis Autom
ohjaus)

45-05617: 6 m
45-05618: 18 m
Kameran jatkokaapeli

45-05617:6 m
45-05618: 18 m
Kameran jatkokaapeli

TJ CAN
(Estin)

TJ CAN

(Estin)
45-07703

SCM Virta /0

45-07703
SCM Virta /0

78-08061
Ohjausmoduuli (SCM)

78-08061
Ohjausmoduuli (SCM)

3A Sulake 3A Sulake

Ay

CAN Vastus

e

|

1 [ 4508101 —
|

|

|

Nopeussaadin

450?\?{5&1 Ohjauksen Ohjauksen

u ohtosarja (A+B ohtosarja (A+B;

3.66m J 12 (A+B) Puomin ohjaus johtosarja I 1a (AE) 45-05381

w15 Amp 32-04040 Tuotenumero riippuu nopeussaatimesta 32-04040 Akku 3.66 m w/15 Amp sulake
sulake Ohjaimen Ohjaimen

Kytkenta katkaisin 32-04020 Kytkenta katkaisin 32-04020
Valinnainen Valinnainen
jalkakytkin 7805072 jalkakytkin

Puomin ohjausmod
(15 osainen)

Ohjausventtiili Ohjausventtiili

Konsolin johtosarja




Kuva 1-18: Matrix VSM:lla ja Kallistuksen korjauksella ja BoomPilot:|la

Matrix 840G
75-30070
75-30071 Tarkentamaton signaal

Matrix
FieldPilot
BoomPilot
Lisavarusteet

78-50187
Valinnainen RXA-30 GPS Antenni

?
7850155 | SN g
PS Antenni

45-05786: 6 m
45-05787:9m
Antennikaapeli

90-02349 (Matrix 570G)

90-02700 (Matrix 840G) 65-05226

Kiinnikesarja,
RXA-30 antenniin

Matrix 570G

75-30055

75-30056 Tarkentamaton
signaal

78-00044: 4 Nap.
78-00046: 8 Nap.

78-08067 Kytkinrasia, On-Off katkaisin

Kameramoduli,
4-kanavaa

16-00022
RealView Kamera Virta/CAN/Data
kaapeli (sis Autom

ohjaus)

45-05617: 6 m
45-05618: 18 m
Kameran jatkokaapeli

3A Sulake

45-07716 J
TGM johtosarja

Nopeussaadin
Puomin ohjaus johtosarja

Tuotenumero riippuu nopeussaatimesta

78-05072
Puomin ohjausmod
(15 osainen)

Konsolin johtosarja

VIRTAKYTKIN

Paina virtakytkinta virran kytkemiseksi nayttoon. Kun virta on kytketty, aloittaa Matrix kaynnistysjaksonsa.

Paina virtakytkinta ja pida se lyhyen aikaa painettuna (kunnes nayttd muuttuu mustaksi), virran
katkaisemiseksi naytosta.

Kuva 1-19: Virtakytkin

Virtakytkin

Kumisuojuksella varustettu
USB-portti

Virtakytkin

www.teejet.com
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Kaynnistysjakso

Laitteen virrankytkenta kestaa noin 40 sekuntia. Tana aikana TeeJet
Technologies logo tulee nakyviin (LED-valot syttyvat ja sammuvat ja
nayton kirkkaustaso vaihtelee).

Kuva 1-20: Virran kytkentanayttd

Kuva 1-21: Tehtdvatietojen poistaminen

Kuva 1-22: Odotusnayttd

B recHnoLoGIES

Kun virran kytkentajakso on péattynyt, ndkyy naytélla seuraava
viesti:
“Haluatko poistaa tehtavatiedot ja aloittaa uusi tehtava?”

1. Paina
» Ei— Edellinen tehtava jatkuu.
» Kylla — Uusi tehtava aloitetaan ja edellisten tehtavien kaikki
tiedot poistetaan. Naytélla nakyy viesti “Kaikki tehtavat on
poistettu”. Valitse “OK” jatkaaksesi.
Odotusnayttd nakyy noin minuutin ajan.

Odotusnayttd listaa moduulin kaytdssa olevan ohjelmistoversion.

Tiedot on my0s saatavissa Ohje-naytolla.

HUOM: Nayttdvaihtoehdon valitsemiseksi tai hyvaksymiseksi
tarvitaan kunnon kosketus.

Téglet‘

Would you Iike to clear
the joh data and hegin a
new job?

www.teejet.com

leejet

All job data clearad.

www.teejet.com

Ie’?eéef

Matrix *1

T
v all

www.teejet.com

YLEISIA KAYTTOOHJEITA

Naytdssa nakyvan merkin (ikonin) valitsemiseksi tai hyvaksymiseksi
tarvitaan kunnon kosketus. Ensimmaisen kayttokerran aloitusnaytolla
nakyy Ajoneuvonakyman nayttd oletuksena. Kaikki seuraavat virran
katkaisut palauttavat edellisen nayton ennen virran katkaisua.

Ohjenaytailla nakyvat merkit ndytetdan ja ne haviavat naytolta
6 sekunnin kayttaméattdman jakson jalkeen. Merkkien uudelleen
nayttamiseksi, kosketa mita tahansa naytdn kohtaa.

Kuva 1-23: Merkit nakyvisséa / ei nakyvissa

sires mph
-+ L]

Paina minka tahansa valikon merkkia ohjeen nayttamiseksi. Paina
mitd tahansa naytén kohtaa ohjeikkunan poistamiseksi.



Kuva 1-24: Esimerkki ohjeikkunasta

& A .

&5 == o0 ¥ \¥
LED Spacing

The distance |llustrated by the
Huminated LEDs can be

custom|zed. The default setting
i€ 1.5 feet (.46 meters). Input
the desired spacing as reqguired
for individual preference.

N d-p

Paina ja pida

» PLUS/MIINUS merkkeja ===,

» NUOLET YLOS/ALAS merkkejs A& ¥

» SUURENNA/PIENENNA merkkeja & S

» SUURENNA / PIENENNA NAPPAIMIA & 9 (vain Matrix 840G)
painettuna asetusten muuttamiseksi nopeasti..

Matrix 840G suurenna/pienenna nappaimet £ WV eivat vaikuta
plus/miinus tai ylos/alas asetuksiin.

GPS tilan muutos — varoitus nékyy ponnahdusikkunassa noin 5

sekunnin ajan. Paina mit4 tahansa néyt6n kohtaa ponnahdusikkunan

poistamiseksi.
Kuva 1-25: Esimerkki GPS-tilan vaihdosta
0.0 0.00
kmfh ha
GPS quality changed

No GPS to DGPS

7 A M

\

A

FieldPilot kytketty pois paéaltd— varoitus nakyy ponnahdusikkunassa
noin 5 sekuntia. Paina mité tahansa nayton kohtaa
ponnahdusikkunan poistamiseksi.

Kuva 1-26: Pois paalta kytketyn FieldPilotin naytto

0 9.0 > 0.00

Swath acres

Field Pilot Disengage

Steering wheel activated
disengage.

Kaikki tehdyt muutokset tallennetaan automaattisesti.

Matrix toimii nykyisen tehtavan jarjestelmana. Edellisia tehtavia ei voi
nayttaa uudelleen.

Nayton virta on kytkettava pois paalta ja uudelleen paalle tyokoneita
muutettaessa tai liitettdessa Matrix-jarjestelmaan.

Puhdistusohjeita — Matrix nayttd voidaan puhdistaa esim. ikkunan
pesuaineella ja pehmedlld kankaalla. Polya ja likaa ei saa hieroa
kosketusnéytén pintaan.

+ Kéytd pehmedd, nukkaamatonta kangasta.

+ Kangasta voidaan kayttaa kuivana tai hieman kostutettuna
pesuliuoksella.

+ Varmista, etta kangas ei ole liian marka. Ala koskaan puhdista
nayttda laimentamattomalla pesuaineella; jos nestetta padsee
roiskumaan naytélle, on se heti pyyhittava pois.

+ Puhdistusaine ei saa olla eméksista tai hapanta (pH 7).

+ Pesuainetta kaytettdessé on varottava koskettamasta nayton
kulmia tai takaosan kiinniketta.

* Pyyhi pinta varovasti; pyyhi pinnan rakenteen kanssa samaan
suuntaan.

+ Al4 koskaan kayta hapanta tai emaksistd pesuainetta tai
orgaanisia kemikaaleja, kuten: lakkabensiinia, asetonia,
tolueenia, xyleenia, propyyli tai isopropyylialkoholia tai
kerosiinia.

+ Tavalliset kaupalliset kayttdvalmiit seokset ovat sopivia
pesuaineita; mm. ikkunanpesuaineista [0ytyy useita sopivia
vaihtoehtoja.

+ Vaéranlaisen pesuaineen kayttd voi johtaa nayton
korjaamattomaan vaurioon ja/tai sen toimintaan.

n www.teejet.com
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Sivunakymat ja selaaminen
Matrix on erittéin helppokayttsinen. ALOITUSNAPPAIMESTA @ tai ALOITUSMERKISTA 4

paasee kolmelle eri toiminnolle: Asetukset, Ohjaus ja Valvonta. 6 kosketusndytén Valikkovaihtoehtoa
(Laiteasetukset #% , Ajoneuvonakyma B8, Peltonakyma B9, Valokuvanakymaohjaus @ Tehtavanaytts LJ
ja puomiston valvonta £2) nayttavat nopeasti yksikon kaikki ominaisuudet.

@ Ajoneuvonakymanaytot
> 0.0 < 3.5:

E Peltonékymanaytot

s

¢ Yksikon asetusnéytot u ﬁ

o mee X B B »

~—— Puomiston valvontanayttd

o P004

=] [=] [=] =]

| risa Sy LJ Tehtavanaytot

@ Valokuvanakymén ohjausnéytot



KAPPALE 2 - LAITTEEN ASETUKSET

\) W Laiteasetuksia kaytetaan jarjestelman, puomiston
84 ohjauksen/yksittaislohkon, ajoneuvon, kallistuksen
korjauksen ja pelto-ohjauksen asetusten tekemiseen.

HUOM: Kaikki valitut ja tehdyt asetukset tallennetaan
automaattisesti.

Laiteasetuksiin paastaan seuraavasti:

1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa nayttsa, merkkien
nakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI * nayton
vasemmasta alareunasta.

2. Valitse LAITEASETUKSET B Aloitusvalikosta S .

3. Valitse naista:

LW
> & Jarjestelmaasetukset — kaytetaan seuraaviin asetuksiin:

< Valopalkki “= — kaytetdan LED-valojen valien "=, Naytto/
Ajokierrost0|m|nnon ja LED-valojen klrkkauden ¢
asettamisee.

<« Maa-asetukset £3 - kaytetaan yksikdiden “=, kielen %5
ja aikavyéhykkeen @

<« GPS % - kaytetdan GPS-tyypin * ja GPS -portin =,
asettam|seen ja lisaksi GPS-tilatietojen ...

<« Nayttd a.- kaytetd@n danen voimakkuuden 'v, nayton
kirkkauden -, ndyton kalibroinnin & ja nayttékuvan
@b asetuksin ja myos ohjetietojen seka jarjestelman
ohjelmistotallennusten asetusten tekemiseen 0.

<« Video @ — y kaytetdan kameroiden & & & ® §
e Q.

» F22 Pyomiston ohjaus/erill. lohkon asetukset — kaytetaan
limityksen I, viive paalla 4., vive pois paalta £ |
puomiston lohkojen maaran A ja puomiston lohkojen
leveyden A, asettamisee.

» 0 .Ajoneuvoasetukset kéytetdan ajoneuvotyypm }]2
antennikorkeuden 'e® , puomiston suunnan oo ja puomlston

etaisyyden se' asettamisee.
A

&
| 2 \22 Kallistuksen korjausasetukset — kaytetaan
kallistusmoduulin kalibrointiin, joka mahdollistaa kallistuksen
korjauksen ajettaessa rinnepelloilla.

| 2 %@f Pelto-ohjausasetukset — kaytetaan seuraaviin
asetuksiin:

<« Pelto-ohjaus kaytdssalei kaytossa ®.

<« Ventiliasetukset @ — kéytetdan venttiilitaajuuden,
minimikayttéjakson vasemmalle, minimik&yttojakson
oikealle ja enimmaiskayttdjakson asetusten tekemiseen.

<« Venttilitesti -/ - vahvistaa, etta ohjausta ohjataan oikein
ja kaytetaan oljyvirtauksen hienoséatoon.

<« Pelto-ohjauksen A — asetukset - kéytetadan karkean
saadon, hienosaadon, toimimattoman alueen ja
Lookahead asetusten tekemiseen.

Yleistietoja

Paina minka tahansa valikon merkkia ohjeen nayttamiseksi. Paina
mita tahansa naytdn kohtaa ohjeikkunan poistamiseksi.

Kuva 2-1: Esimerkki ohjeikkunasta

- -

e

LED Brightness

The brightness of the LEDs |s
adjusted on this screen.

/ﬂ\ Aloitusvalikko

Aloitusnappaimesta ® tai Aloitusmerkista 2> " paasee kolmelle

eri toiminnolle: Asetukset, Ohjaus ja Valvonta. 6 kosketusnayton
Valikkovaihtoehtoa (Laiteasetukset #= Ajoneuvonaky
Ajoneuvonakyma £, Peltondkymé (_} Valokuvanakyméaohjaus @
Tehtavanayttd L ja puomiston valvonta £2) néyttévat nopeasti
yksikon kaikki ominaisuudet.

Aloitusvalikkovaihtoehtojen nédyttdminen:

1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai valitse ALOITUSMERKK| 4>
nayton alavasemmasta kulmasta.

Kuva 2-2: Aloitusvalikko — Yksikon asetukset

n www.teejet.com
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. o+ JARJESTELMAASETUKSET

' % Jarjestelmaasetuksia kaytetaan valopalkin, maa-

1. Valitse LAITEASETUKSET B Aloitusvalikosta HE& .

2. Paina JARJESTELMAASETUKSET #° .

3. Valitse néista:
» Valopalkki == — kéytetdan LED-valojen vélien,
Nayttétoiminnon ja LED-valojen kirkkauden asettamiseen.
» Maa-asetukset £ — kaytetaan yksikoiden, kielen ja
aikavydhykkeen asettamiseen.
» GPS . — kaytetaan GPS-tyypin ja GPS-portin asettamiseen
ja liséksi GPS-tilatietojen asettamiseen.
» Nayttd (o kéytetadn &anen voimakkuuden, ndyton
kirkkauden, ndytdn kalibroinnin ja nayttokuvan asetuksiin ja
my0s ohjetietojen seka jérjestelman ohjelmistotallennusten
asetusten tekemiseen.
» Video @ — kaytetaan kameroiden asetusten tekemiseen.

Kuva 2-3: Jarjestelmaasetukset

asetusten, GPS, nayton ja videon asetusten tekemiseen.

}{L@@@' @,

-
Lighthbar Culture PS :

S Valopalkki

Valopalkkiasetusta kaytetdan LED-valojen valien, Naytto/
Ajokierrostoiminnon ja LED-valojen kirkkauden asettamiseen.

1. Paina JARJESTELMAASETUKSET #*
2. Paina VALOPALKKI MERKKIA ==
3. Valitse néista:
» LED-VALOJEN VALIT %= - asettaa syttyvien led-valojen
osoittamat valit
» Nayttdtoiminto == — maarittelee jos valopalkki kuvaa
ajokierrosta tai ajoneuvoa
» LED kirkkaus - —saatad LED-valojen kirkkautta
TAl
Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P> kaikkien asetusten
selaamiseksi.
HUOM: Vaihtoehtomerkinnat ovat kaytdssa olevia saatoja.
Painettaessa merkkia asetusnaytolld, saadaan
tehdasasetukset ja asetusvarat nakyviin.

Kuva 2-4: Valopalkkivaihtoehdot

== a0 W &

50

| >

1.50 ft Vehicle

=a

= LED-valojen valit

Asettaa syttyvien led-valojen osoittamat vélit. Saatovali on 0,01 - 3,0
metria.

1. Paina VALOPALKKI MERKKIA ==,

2. Paina LED-VALIN MERKKIA ==

3. Kéayta nayttéa LED-valojen valin saatamiseen.

4. Paina '

» SIVUNUOLI OIKEALLE P> nayttdasetukselle siirtymiseksi.

» JARJESTELMAASETUKSET ¢ jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.

Kuva 2-5: LED-valojen valit
¢S = o0 Y &

LED Spacing

50 ft

N 4.113 »

L



== Nayttotoiminto

Naytto-/Ajokierrostoiminto maarittelee jos valopalkki kuvaa

ajokierrosta tai ajoneuvoa.

1. Paina VALOPALKKI MERKKIA ==
2. Paina NAYTTO MERKKIA ==,

3. Paina NUOLET YLOS/ALAS MERKKEJA A ¥ vaihdon

tekemiseksi:

» Ajokierros — LED-valot kuvaavat ohjauslinjan sijaintia ja

liikkuva LED kuvaa ajoneuvoa.

» Ajoneuvo — keskimmainen LED-valo kuvaa ajoneuvon sijaintia

ja liikkuva LED kuvaa ohjauslinjaa.

4. Paina

» SIVUNUOLI OIKEALLE P LED kirkkaussaadolle siirtymiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET ¢ jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.

Kuva 2-6: Naytt6toiminto — Ajokierros

;@@

a»

oV ¥

Display Mode

4- b

Kuva 2-7: Ajokierroksen valopalkki

(Fee=slslee=m)
@ ©

Jos valot syttyvat valopalkin Jos valot syttyvat valopalkin
vasemmalla puolella, on oikealla puolella, on ajoneuvoa
ajoneuvoa ohjattava oikealle. ohjattava vasemmalle.

Kuva 2-8: Nayttdtoiminto — Ajoneuvo

== 00 N W
A
v

“ 4~ p

Display Mode

Vehicle

Kuva 2-9: Ajoneuvo Valopalkki

® @

Jos valot syttyvat valopalkin Jos valot syttyvat valopalkin
vasemmalla puolella, oikealla puolella, on ajoneuvoa
on ajoneuvoa ohjattava ohjattava oikealle.
vasemmalle.

LED valojen kirkkaus

LED Kirkkaus saataa valopalkin LED-valojen kirkkautta. Saatovéli on

0-
1.
2.
3.

100.

Paina VALOPALKKI MERKKIA ==

Paina LED-KIRKKAUS MERKKIA .

Paina PLUS/MIINUS MERKKEJA 4+ =— LED-valojen
kirkkauden saatamiseksi.

<4Mitd suurempi numero, sita kirkkaammat LED-valot.
<4Mita pienempi numero, sitd himmeammat LED-valot..
Paina

» RUUTULIPPUG i valopalkkiasetusten paattdmiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET #* jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.

HUOM: Paina ja pida plus/miinus MERKKEJA +-—- painettuna

sdadon nopeuttamiseksi.

Kuva 2-10: LED valojen kirkkaus

== a0 N D
+

LED Brightness

H =
3 < - b
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““““““““ Yksikot e Kieli

Yksikot maarittelevat jarjestelman mittaukset (tuuma- tai metrijarj.) Kieli mérittelee jarjestelmakielen. Vaihtoehtoina ovat: tiekki, tanska,
hollanti, englanti, ranska, saksa, unkari, italia, puola, portugali,
vendjd, espanja ja ruotsi.

1. Paina MAA-ASETUKSET MERKKIA &5 .

2. Paina KIELI MERKKIA %%

[ ]
&3 Maa-asetukset

Maa-asetuksia kéytetadan yksikoiden, kielen ja aikavydhykkeen .
asettamiseen. 1. Paina MAA-ASETUKSET MERKKIA 3.

1. Paina JARJESTELMAASETUKSET #* 2. Paina YKSIKOT MERKKIA™=. )
9 Paina MAA-ASETUKSET MERKKIA &3 3. Paina NUOLET YLOS/ALAS MERKKEJA A ¥ vaihdon

3. Valitse naisté: tekemiseksi: . ) ) |
' e o » Tuumajarj 3. Paina NUOLET YLOS/ALAS MERKKEJA & ¥ yaihdon
| 2 Yks!kgt —"Tganttelggljarjestg.lma.n mittaukset > Metrijar tekemiseksi.
» Kieli ¢ — maarittelee jarjestelman kielen . .
> Aikavydhyke @ — maritieles paikallisen aikavydhykkeen ~ + | ana 4. Paina
TA| | 2 SII.VUNUOLI O!_KEALLE » kie}iséédblle siirtymiseksi. | 2 rtSNUNEOLI OIKEALLE P> aikavyohykkeen saadolle
. - » JARJESTELMAASETUKSET #* jarjestelmaasetusten siirtymiseksi.
Pana SIVUNUOLIOIKEALLE ¥ keikiden aselusten paNAytoon palaamiseks. > JARJESTELMAASETUKSET #* jarjestelmaasetusten
HUOM: Vaihtoehtomerkinnat ovat kaytdssa olevia séatoja. HUOM: A§et.usta tarvitaan peltg-ohjaukseen Ja kallistusanturin padnaytotn palaamiseksi. . )
Painetiaessa merkki asetusnaytolls, saadaan toimintaan, seka puomiston ohjaukseen. HUOM: Pgma ja p|d:ﬁ .I.\IL{OLI YLOS/AITAS MERKKEJA AV
tehdasasetukset ja asetusvarat nakyviin. Kuva 2-12: Yksikko painettuna saadon nopeuttamiseksi.

. 3 — 3 — HUOM: Asetusta tarvitaan pelto-ohjaukseen ja kallistusanturin
Kuva 2_1_1' Maa-asetukset P R R e i AP Y e toimintaan, seka puomiston ohjaukseen.

g g & ' A = A = Kuva 2-13: Kieli
& == 00 N W N g > BTSN
n dop A 4o s ﬁ@@&\_‘o

Units Language Te Z

English-US

= 4-p

= >

|



@ Aikavyohyke

Aikavydhyke méérittelee paikallisen aikavyohykkeen.

1. Paina MAA-ASETUKSET MERKKIA % .

2. Paina AIKAVYOHYKE MERKKIA @ .

3. Paina UP/DOWN ARROW ICONS A ¥ {0 select the
appropriate time zone.

4. Paina
» RUUTULIPPU B maa-asetusten paattamiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET ¢ jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.
HUOM: Paina ja pid NUOLI YLOS/ALAS MERKKEJA A ¥
painettuna saadén nopeuttamiseksi.

Kuva 2-14: Aikavyohyke

== 00 W I

Amerlca - Ahorage

4 Bz

Aikavy6hykkeen on lueteltu aakkosjérjestyksessé maanosittain

ja jatkuu kaupungeittain. Maanosan ja kaupungin paikallisaika
verrattuna GMT-aikaan on liitteena luettelossa B.

PV 4

#% GPS

GPS kaytetaan GPS-tyypin ja GPS-portin asettamiseen ja lisaksi
GPS-tilatietojen asettamiseen.

1. Paina JARJESTELMAASETUKSET #*
2. Paina GPS MERKKIA .
3. Valitse néista:
» GPS tyyppi . — valitse GPS-l4hetyspaikka
» GPS-portii #- - asettaa (D)GPS COM-portin
» GPStila = - nayttaa tietoja GGA/VTG (tietomaarat), sat.
lukum., HDOP, PRN ja laatu.
TAl
Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P kaikkien asetusten
selaamiseksi.
HUOM: Vaihtoehtomerkinnat ovat kaytdssa olevia saatoja.
Painettaessa merkkia asetusnaytolld, saadaan
tehdasasetukset ja asetusvarat nakyviin.

Kuva 2-15: GPS

&= 00 N W

*, GPS tyyppi
GPS-tyyppi sovittaa jarjestelman hyvaksymaan GPS- tai DGPS-
l&hetykset.

1. Paina GPS MERKKIA ..

2. Paina GPS TYYPPI MERKKIA .

3. Valitse
» Vain GPS - korjaamattomat signaalit
» Vain DGPS - differentiaalikorjatut signaalit
» GPS/DGPS — molemmat signaalityypit

4. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P GPS-portiin siirtymiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET #* jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.

HUOM: Asetusta tarvitaan pelto-ohjaukseen ja kallistusanturin

toimintaan, sek& puomiston ohjaukseen.

Kuva 2-16: GPS tyyppi

= a0 N D

GPS Type
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#- GPS portti
GPS-portti asettaa tiedonsiirron portin joko sisdiseksi tai ulkoiseksi.
1. Paina GPS MERKKIA *.
2. Paina GPS PORTTI MERKKIA .
3. Valitse néista:
» Siséinen — kayta sisaista (D)GPS (jos asenn.) ja lahetys ulos
» Ulkoinen — vastaanota ulkoista (D)GPS tietoa
4. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE »*GPS-tilaan siirtymiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET #* jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.
HUOM: Asetusta tarvitaan pelto-ohjaukseen ja kallistusanturin
toimintaan, sek& puomiston ohjaukseen.

Kuva 2-17: GPS portti

HUOM: Jos kaytetdaén GPS-signaalia, kuten Omnistar HP/XP tai
RTK vaativat ne, ettd GPS-portti asetetaan Ulkoiselle.

UIko.isen vastaanottimen vahimmaisasetusten
vaatimukset

Ennen kuin Matrix yhdistaa ja toimii ulkoisen GPS-vastaanottimen
kanssa, on ndma minimiasetusvaatimukset taytyttava.

Baudiméara: 19,200
Tietobittien maara: 8
Pariteetti: Ei
Pysaytysbittien maara: | 1

Sarjaportin liittosvaatimukset
9 napainen urosliitin RS-232 sarjakaapelissa

HUOM: Voi vaatia nollamodeemin muuntimen,
riippuen vastaanottimen liittimesta.

NMEA polut

GGA 5Hz
VTG 5Hz
ZDA 0,2Hz

= GPStila

GPS tila nayttaa tietoja tiedon maarista, nakyvissa olevien satelliittien
méaarasté seké sat. laadusta ja tunnistamisesta.

. Paina GPS MERKKIA 7,

2. Paina GPS PORTTI MERKKIA %, seuraavan tiedon

nayttamiseksi:

<4GGANVTG (tiedon maarat) — GPS sijaintien maara sekunnissa.
<« Satell. maara — nakyvissa olevien GPS satelliittien maara
(DGPS vaatii vahintaan nelja satelliittia)

<«4HDOP - satelliitin geom. voimakkuuden mitta vaakatasossa.
HDOP-arvo, joka alittaa 2 on suositeltava.

<«4PRN - nykyisen DGPS satelliitin tunnus. (katso PRN kartta)
<4 GGA laatu — GPS signaalin nykyinen laatuindikaattori. (katso
GGA kartta)

. Paina

» RUUTULIPPUG F# GPS-asetusten paattamiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET % jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.

HUOM: Ellei GPS-signaalia ole saatavilla, ovat kaikki kohteet “pois

Kaytosta”

Kuva 2-18: GPS tila

= a0 v D

GGA Rale; 5 He
VTG Rate: 1 Hz
Num Sats; 10
HDOP: 1

PRN: 134

GGA Quality: 2
Recaiver: 1




PRN

Lansi-USA 135

Ita-USA 138

Keski-USA 135 tai138

Etela-Amerikka ei saatav

Eurooppa 120 tai 124
GGA-vaatimukset

Jotta voidaan kayttaa erilaisia signaalityyppeja, voi vaadittava GGA-
laatu vaihdella. Katso vaatimukset alla olevasta taulukosta.

Omnistar HP/XP 5 10 cm
RTK 4 4 cm
Glide 9 <Im
WAAS/EGNOS/Beacon 2 <Im
Vain GPS 1 <3m

@ Naytto

Néayton asetuksia kaytetddn d&nen voimakkuuden, ndyton
kirkkauden, nayton kalibroinnin ja ndyttékuvan asetuksien ja myds
ohjetietojen seka jérjestelman ohjelmistotallennusten asetusten
tekemiseen.

1. Paina JARJESTELMAASETUKSET #*

2. Paina NAYTON MERKKIA @.

3. Valitse néista:
» Aanen voimakkuus ‘@) - saataa kaiuttimien anen
voimakkuuden
» LCD kirkkau - - saatad yksikon ndyton kirkkautta
» Kosketusnayton kalibrointi @ - used to force a touch screen
calibration
» Nayttokuva O kaytetaan pakotettuun kosketusnayton
kalibrointiin
» Ohje/tallenna - nayttaa tietoja jarjestelman
ohjelmistosta, kuten my6s CAN-busiin kytkettyjen moduulien
ohjelmistoversioista
TAI
Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P> kaikkien asetusten
selaamiseksi.

HUOM: Painettaessa merkkia asetusnaytélld, saadaan

tehdasasetukset ja asetusvarat nékyviin.

Kuva 2-19: Nayttd

= g0 W ¥

Brightness Callbrate

About v

€O Adnen voimakkuus
Saataa kaiuttimien aanen voimakkuuden. Saatévali on 0 - 100.

1. Paina NAYTON MERKKIA @,

2. Paina AANIVOIMAKK MERKKIA @),

3. Paina PLUS/MIINUS MERKKEJA == &anen voimakkuuden
saatamiseksi.
<4Mita suurempi numero, sitd kovempi aani.
<4 Mita pienempi numero, sita hiljaisempi aani.

4. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P nayton kirkkaussaadalle
siirtymiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET #* to return to main System
Setup screen.

HUOM: Paina ja pida PLUS/MIINUS MERKKEJA +—- painettuna

sdadon nopeuttamiseksi.

Kuva 2-20: Adnen voimakkuus

== g0 W &
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Nayton kirkkaus

LCD kirkkaus s&&taa yksikon nayton kirkkautta. Saatovali on 0 - 100.

1. Paina NAYTON MERKKIA @.

2. Paina LCD-KIRKKAUS MERKKIA . .

3. Paina PLUSIMIINUS MERKKEJA == LCD kirkkauden
saatamiseksi.
<qMita suurempi numero, sita kirkkaampi LCD.
<qMita pienempi numero, sitd himmeampi LCD.

4. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P> kosketusndyton kalibroinnille
siirtymiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET ¢ jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.

HUOM: Paina ja pidd PLUS/MIINUS MERKKEJA +— painettuna

saadon nopeuttamiseksi.

VAROITUS!: Jos asetus on yli 50, voi se kuumissa olosuhteissa
aiheuttaa korkean lI&mpédtilan varoituksen. Yksikko
himment&& automaattisesti nayton kirkkautta nayton
[ampdtilan alentamiseksi.

Kuva 2-21: Nayton kirkkaus

== 00 V¥

+.

LCD Brightness

£

7 4 p

@ Kosketusnayton kalibrointi ohjelmistoversiolla
1,00 - 1,02

Kosketusnayton kalibrointia kaytetadn pakottamaan kosketusnayton

kalibrointi kun virta kytketdén seuraavalla kerralla paalle.

1. Paina NAYTON MERKKIA @.

2. Paina KALIBROI KOSKETUSNAYTTO MERKKIA &,
3. Paina KASIMERKKIA
4

. “Pakota nayton kalibrointi alkamaan laitetta uudelleen

kaynnistettaessa?”
Paina
» Kylla — nayton kalibrointindytélle palaamiseksi. Kalibrointi
alkaa, kun yksikon virta kytketdén seuraavan kerran péaalle.
» Ei — ndyton kalibrointindytdlle palaamiseksi.

5. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P ndyttokuvaan siirtymiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET ¢ jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.

Kuva 2-22: Kosketusnéyton kalibrointi

Kuva 2-23: Kosketusnayton kalibrointi

nayton kalibroinnin mahdollistamiseksi.

N = ﬁ;ﬁ \:} \%y

N

5 == g0 O &

Force touchsreen callbration

next time units starts up? ary

B B

2 4 b

Seuraava virran kytkenta

Jos laite aiheuttaa ongelmia pellolla, voidaan ko. ndyttokuva tallentaa
USB-tallentimeen ja lahettaé kuva ohjelmatukeen.

1. “TSLIB kalibrointitoiminto Kosketa hiusristikkoja kalibroinnin
aloittamiseksi”
Kosketa kaikkia viitta hiusristikkoa HE.
2. Yksikko aloittaa kaynnistamisen.
Kun 5. hiusristikon kosketus on tehty, jatkuu kalibrointi noin 30 - 45
sekuntia.

Kuva 2-24: Kosketusnéyton kalibrointitoimenpide

oo i
I TSLIB calibration utility-/-

Touch crosshair to calibrate




@ Kosketusnayton kalibrointi ohjelmistoversiolla

Kuva 2-26: Touch Screen Calibration Process

1,03 = 2 .
Kosketusnayt6n kalibrointia kaytetan kalibroinnin ‘}*\3 = o0 é, \@,
kayttoonottamiseksi. N, Lot =
1. Paina NAYTON MERKKIA @. Beqin touch screen

. . . calibration? ‘Teen
2. Paina KALIBROI KOSKETUSNAYTTO MERKKIA @,
3. Paina KASIMERKKIA ¥ naytén kalibroinnin mahdollistamiseksi.
4. “Aloitetaanko kosketusnayton kalibrointi?”

Paina
» Kylld — naytdn kalibroinnin aloittamiseksi.
» Ei — ndytdn kalibrointindytélle palaamiseksi.

Kosketa kaikkia viitta hiusristikkoa +

qz.rsv

=

Paina OK kosketusnayton kalibroinnin paattamiseksi..
Paina

» SIVUNUOLI OIKEALLE P> nayttokuvaan siirtymiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET #* jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.

-+

-+

Kuva 2-25: Touch Screen Calibration +

L=

= g0 ¢V &

+ +

P | rescn pgmome |\

This message will timeout
after 10 seconds if you
are unable to clpse it and.  MEEn
will restart the touch
screen calibration
process.

B

>

@ Nayttokuva
Jos laite aiheuttaa ongelmia pellolla, voidaan ko. nayttékuva tallentaa
USB-tallentimeen ja lahettda kuva ohjelmatukeen.

Kun nayttokuva on kaytossa, nakyy jokai§en nayttoikkunan oikeassa
ylakulmassa NAYTTOKUVAN MERKK| @8,

Ota kéyttoon/Pois kaytosta

1. Paina NAYTON MERKKIA @,
2. Paina NAYTTOKUVAN MERKKIA @8,

3. Valitse
» Ota kéyttoon
» Pois kaytosta
4. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P> to proceed to Ohje/tallenna.
» JARJESTELMAASETUKSET #* Ohjeeseen/tallennukseen
siirtymiseksi.
Kuva 2-27: Nayttokuva

& =00 N W
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Kuvan kaappaaminen

1. Aseta USB-tallennin USB-liittimeen.
2. Paina NAYTTOKUVAN MERKKIA @A.
HUOM: Nayttokuva ei kaappaa videolta tulevaa kuvaa.

Kuva 2-28: Esimerkki nayttokuvasta naytolla

Kuva 2-29: Ohje Matrix 570G

@ Ohje/Tallenna
Ohje/tallenna nayttaa tietoja jarjestelman ohjelmistoversiosta, kuten
myds CAN-busiin kytkettyjen moduulien ohjelmistoversioista.

Jarjestelmétietojen nayttaminen:

1. Paina NAYTON MERKKIA @,
2. Paina OHJE MERKKIA @ to view data including:
<« Yksikon mallinumero
<« Ohjelmistoversio
<AKytketyt moduulit
3. Paina
» RUUTULIPPU & nayttdasetusten paattamiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET ¢ jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.

= a0 N I

Matrix 570 G

© 2009 Teejet Technologies Mingss, LLC.
w0.02k

S0M: v1L.O0
SCM: w100
WM v1.00

7 < - b

Kuva 2-30: Ohje Matrix 840G

W= a0 v I

Matrix B40 G
£ 2010 Teejet Technologies [Reos, LLC
w103

3CM: vl.04g
VoM w100

7N

Tallenna ohjetiedot

Jos laite aiheuttaa ongelmia pellolla, voidaan kéyttaa Tallenna-
toimintoa ko. ohjelmiston versiotietojen tallentamiseksi
tekstitiedostoon USB-tallentimessa ja lahettaa se séhkopostilla
ohjelmatukeen.

1. Paina NAYTON MERKKIA @,

2. Paina OHJE MERKKIA @.

3. Aseta USB-tallennin USB-liittimeen.
4. Paina TALLENNA MERKKIA Bw.

“Tallennetut versiotiedot USB-tallentimelle”, varmistaa
tallennuksen.

5. Paina
» RUUTULIPPU F& nayttdasetusten paattamiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET ¢ jarjestelmaasetusten
paanayttoon palaamiseksi.
HUOM: TALLENNA MERKKI B €i ole kéytettavissa (harmaana),
kunnes USB-tallennin on liitetty.

Kuva 2-31: Ohjeen varmistaminen
oy & N ¥
% % - s
¢S == 00 VY

Matii ’
€ 200 Saved verslon information to
vk g thumb drive,



@ . 3. Valitse néista: Kuva 2-34: Kamera-asetukset
Video > Kamera A ® o
Videoasetusta kaytetaan erillisten kameroiden asetusten tekemiseen, » KameraB ® Lo P TV '
kun kaytetaan 8- tai 4-kanavaista videon valintamoduulia (VSM). Jos » Kamera C ® v)’% 5 "'. @' \@’
VSM on asennettu, voidaan asentaa jopa 8 kameraa. > Kamera D ® —
HUOM: Ellei VS-moduulia ole asennettu, ei Videoasetukset ' ole » KameraE ® i
kaytettavissa (harmaana). » Kamera F ® I"_ Q8A

Kuva 2-32: Video ei kiytettavissa > Kamera G %

» KameraH ®

\@{ TAl [~ VBC
‘ } Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P> kaikkien kameroiden :
selaamiseksi. | IE}\ 4 1/8 p

4. Valitse sopiva/-t vaihtoehto/-dot:

= 00
o

> Normaali - ABC 8-kanavainen VMS varust. ainoastaan A, B, C & D
Culture > PeiIikuva—OSA Josk i . " it tteihin A B. C ia D. eivit
> Yidsalaisin VBC 0S Kamerat on ainoastaan asennetiu portteinin A, b, U ja U, elva

kamerat E, F, G ja H ole kaytettavissa asetusten tekoa varten.
» Peilikuva & yl6salaisi - ogav j yietav . b

5. Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P> kaikkien muiden kameroiden ~ Kuva 2-35: Kamera-asetukset

/\ Consale Video b
™ selaamiseksi.
. 6. Paina
HUOM: Videoasetukset eivat muuta suoraan kytketyn kameran > RUUTULIPPUG P wdeoasetyitgp .paattanjlsekSL
asetuksia vaikka VSM olisi asennettu jarjestelmaan. > JARJESTELMAASETUKSET #* jarjestelmaasetusten
Saatdvaihtoehdot eivat vaikuta suoraan asennettuun paanayttoon palaamiseksi.
kameraan. Kuva 2-33: Video 8-kanavaisella VSM

8-kanavainen VSM &Y .
Kun jarjestelméssé on 8-kanavainen VSM, voidaan asentaa jopa ‘}% £ i '. é‘ \@’
kahdeksan (8) kameraa ja tehd niiden asetukset. —

1. Paina JARJESTELMAASETUKSET #*
2. Paina VIDEOMERKKIA @
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6. Paina

# == 00 W

paanayttoon palaamiseksi.
Kuva 2-36: Video 4-kanavaisella VSM

» RUUTULIPPUG F&& videoasetusten paattamiseksi.
» JARJESTELMAASETUKSET ¢ jarjestelmaasetusten

[ O8A

ot ¢ == 00 VW I

A « Bz

4-kanavaisella VSM

Kun jérjestelmassé on 4-kanavainen VSM, voidaan asentaa jopa

nelja (4) kameraa ja tehda niiden asetukset. Ainoastaan kameroiden /\ p
A, B, C ja D asetukset voidaan tehda. E

1. Paina JARJESTELMAASETUKSET #*

Kuva 2-37: Kamera-asetukset

2. Paina VIDEOMERKKIA @

3. Valitse ; . = .
» KameraA ® w i a@,e Q \@’
» Kamera B ®
» Kamera C &

» KameraD ® m O8A

TAI
Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P kaikkien kameroiden

selaamiseksi. ’_' vBC

4. Valitse sopival-t vaihtoehto/-dot:

» Normaali- ABC b
> peikuva OBA =) 4= p

> Yissalaisin - VBC
» Peilikuva & ylésalaisi - O GV

5. Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P kaikkien muiden kameroiden
selaamiseksi.

7522 PUOM. OHJAUKSEN/PUOM.
LOHKON ASETUKSET
Puomiston ohjaus/erill. lohkon asetuksia kaytetaan
limityksen, viive paalla, viive pois paalta, puomiston lohkojen
maaran ja puomiston lohkojen leveyden asettamiseen. Yksittaisten
lohkojen asetukset ovat kaytettavissa kun SmartCable tai lohkon
kayttomoduuli (SDM) ei ole kaytettavissa. Limityksen, viive
paalla, viive pois paalta, lohkojen lukuméaaran asetukset eivat ole
kaytettavissa ja ainoastaan yksi lohkon leveys voidaan sy6ttaa.

Puomiston ohjausasetukset
Jos SmartCable kaapeli tai SDM on kytketty jarjestelmaan, voidaan
jarjestelmaan syottaa jopa 15 lohkoleveytta.

1. Valitse LAITEASETUKSET BN Aloitusvalikosta BEE .
2. Paina PUOM. OHJAUKSEN/PUOM. LOHKON ASETUKSET =

3. Valitse néista:
» Limitys «I* — maarittelee sallitun limityksen
» Viive kaytossa A _ magrittelee puomiston lohkoventtiilin
kytkeytymisajoituksen
» Viive pois kaytosta £2 — maarittelee puomiston lohkoventtiilin
pois paalta kytkeytymisen ajoituksen
» Puomistolohkojen lukumé&ara A _ mazrittelee kaytossa
olevien lohkojen lukumaaran
» Puomistolohkojen leveys A _ maarittelee jokaisen lohkon
leveyden
TA
Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P kaikkien asetusten
selaamiseksi.
HUOM: Vaihtoehtomerkinnét ovat kaytdssa olevia saatoja.
Painettaessa merkkia asetusnaytolld, saadaan
tehdasasetukset ja asetusvarat nakyviin.

HUOM: Puomiston ohjausasetukset ovat ainoastaan nakyvissa ja
tarpeellisia jos SmartCable tai SDM on liitetty. Ellei jokin
niista ole liitetty, katso kohtaa erillispuom. asetus.



Kuva 2-38: Puomiston lohkon asetus (SDM havaittu) Kuva 2-39: Limitys A \iive kaytossa

Viive kéytdssé toimii "ennakoivana”, puomiston lohkoventtiileja
% “ % @ ajastettaessa niin, etta ne kytkeytyvat paalla tarkasti
50% 1s 1s

ruiskuttamattomassa kohdassa. Jos ruiskutus kytkeytyy paalle

liian aikaisin siirryttdessé kasittelemattomaélle alueelle, on viivetta
3 36.0 ft s
o =

vahennettava. Jos ruiskutus kytkeytyy paalle liian mydhaan
siirryttdessa kasittelemattomalle alueelle, on viivetta lisattava.
A v Limitys

Saatovali on 0,0 - 10,0 sekuntia.

1. Paina VIIVE KAYTOSSA MERKKIA 2.,
Limitys maarittelee puomiston Boom Pilotilla sallitun limityksen, kun
puomiston lohkot kytketaan paalle ja pois.

2. Kayta avautuvaa ndyttda viiveen antamiseen.
1. Paina LIMITYS MERKKIA <.

3. Paina
2. Paina NUOLET YLOS/ALAS MERKKEJA A ¥ yaihdon

» SIVUNUOLI OIKEALLE P> Viive pois ké&ytdsta toiminnolle
siirtymiseksi.

» PUOM. OHJAUKSEN/PUOM. LOHKON ASETUKSET ==
puomiston lohkojen padasetusnayttdon palaamiseksi.

Kuva 2-41: Viive kaytdssa

¥ e A Y

tekemiseksi:
0,
: ggz/o --- Delay On
i e
3. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P> Viive kéaytdssa toiminnolle .--
siirtymiseksi. ---

» PUOM. OHJAUKSEN/PUOM. LOHKON ASETUKSET ==
puomiston lohkojen padasetusnayttdon palaamiseksi.

7 < b
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2. Puomiston lohkojen leveydet

Puomistolohkojen leveys maarittelee puomiston jokaisen lohkon
leveyden. Saatovali on 0,0 - 50,0 metrid. Ajosuuntaan katsottaessa,
puomiston lohkonumerointi on vasemmalta oikealle.

A Puomiston lohkojen lukumaara

Puomiston lohkojen lukumaaré maarittelee kaytdssa olevien
puomiston lohkojen maaran, 1 - 15, riippuen mika SmartCable tai
SD-moduuli havaitaan.

1. Paina LOHKOJEN LUKUMAARA MERKKIA 4. 1. Paina PUOM. OHJAUKSEN/PUOM. LOHKON ASETUKSET == .

4. Viive pois kaytosta

Viive pois kaytdsta toimii "ennakoivana”, puomiston lohkoventtiileja
ajastettaessa niin, ettd ne kytkeytyvat pois paalta tarkasti
ruiskutetussa kohdassa. Jos ruiskutus kytkeytyy pois paalta liian
aikaisin siirryttaessa kasitellylle alueelle, on viivettd lyhennettava. Jos
ruiskutus kytkeytyy pois paalté lian mydhaan siirryttdessé kasitellylle

aluesle. on vilvetts lisattiva. SA3tEvaL on 0.0 - 10.0 sekuntia. 2. Paina NUOLET YLOS/ALAS MERKKEJA A ¥ oikean 2. Paina LOHKOJEN LEVEYDEN MERKKIA A..
’ S s lohkomaaran maarittelemiseksi. 3. Kaytd avautuvaa nayttéa puomistolohkojen leveyden
. o . Kay yttod p j y
1. Paina VIIVE POIS KAYTOSTA MERKKIA £,  paing | i,
2. Kayta avautuvaa nayttoa viveen antamiseen. » SIVUNUOLI OIKEALLE P> puomiston lohkojen leveyden 4. Paina

3. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P> puomiston lohkojen maarén
toiminnolle siirtymiseksi.

toiminnolle siirtymiseksi.
» PUOM. OHJAUKSEN/PUOM. LOHKON ASETUKSET ==
puomiston lohkojen padasetusnayttdon palaamiseksi.

» SIVUNUOLI OIKEALLE P> puomiston lohkojen leveyden
toiminnolle siirtymiseksi.
» RUUTULIPPU F puomiston lohkojen asetusten

» PUOM. OHJAUKSEN/PUOM. LOHKON ASETUKSET ==
puomiston lohkojen paaasetusnayttdon palaamiseksi.

Kuva 2-42: Viive pois kaytosta

= a0 O B

paattamiseksi.
» PUOM. OHJAUKSEN/PUOM. LOHKON ASETUKSET ==
puomiston lohkojen paaasetusnayttoon palaamiseksi.
HUOM: Kun puomiston lohkoleveyksia annetaan, on kaikkien
lohkojen kokonaisleveyden ylitettava 0,9 metria.

HUOM: Paina ja pidd NUOLI YLOS/ALAS MERKKEJA A W
painettuna saadén nopeuttamiseksi.

HUOM: Useampi kuin yksi puomistolohko muuttaa vastaavasti Boom
Pilot asetusten tekemisen kokonaisvaiheita.

Kuva 2-43: Puomiston lohkojen lukuméaara
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HUOM: Eri puomiston lohkot voidaan maéritelld eri levyisiksi.
HUOM: Tata asetusta tarvitaan FieldPilot k&yttoon.

-“- Del&':“‘f Kuva2 44. Puomiston Iohkolen leveydet
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Yksittaisen puomistolohkon asetukset
Yksittaisten lohkojen asetukset ovat kaytettavissa kun SmartCable

tai lohkon kayttomoduuli (SDM) ei ole kaytettavissa. Limityksen, viive

paalla, viive pois paalta, lohkojen lukumaaran asetukset eivat ole
kaytettavissa ja ainoastaan yksi lohkon leveys voidaan sy6ttaa.

2. Puomiston lohkon leveys
Puomistolohkon leveys maérittelee koko ajokerran leveyden.
Saatovali on 0,9 - 50,0 metria.
1. Valitse LATEASETUKSET B Aloitusvalikosta B .
2. Paina PUOM. OHJAUKSEN/PUOM. LOHKON ASETUKSET =
3. Paina -
» LOHKON LEVEYDEN MERKKIA 2.
» NUOLINAPPAINTA OIKEALLE .
4. Kayta avautuvaa nayttda ajokerran leveyden antamiseen.
5. Paina
» RUUTULIPPUG Fi puomiston lohkojen asetusten
paattamiseksi.
» PUOM. OHJAUKSEN/PUOM. LOHKON ASETUKSET ==
puomiston lohkojen paaasetusnayttdon palaamiseksi.

HUOM: Vaihtoehtomerkinta on kdytdssa oleva saatd. Painettaessa
merkkia asetusnaytélld, saadaan tehdasasetukset ja
asetusvarat nakyviin.

HUOM: Tata asetusta tarvitaan FieldPilot ja Tilt Sensor k&yttoon.

Kuva 2-46: Puomiston lohkon leveyden antaminen

Kuva 2-45: Puomiston lohkon leveys (ei SDM)
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AJONEUVOASETUKSET

Ajoneuvoasetuksia kaytetdan ajoneuvotyypin,
antennikorkeuden, puomiston suunnan ja puomiston
etdisyyden asettamiseen.

1. Valitse LATEASETUKSET B Aloitusvalikosta e .
2. Paina AJONEUVOASETUKSET ¢ .
3. Valitse néista: -
» Ajoneuvotyyppi i BE - valitsee ajoneuvotyypin, joka
|&hinna vastaa kéytdssa olevaa ajoneuvoa.
» Antennin korkeus le® — asettaa antennin korkeuden maan
pinnasta
» Puomiston paikka so. wo —madritelldan puomiston paikka
GPS-antennin edessa tai takana
» Puomiston etisyys se — maarittelee puomiston etéisyyden
GPS-antennista
TAl ‘
Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P> kaikkien asetusten
selaamiseksi.
HUOM: Vaihtoehtomerkinnat ovat kaytossa olevia saatoja.
Painettaessa merkki& asetusnéytolld, saadaan
tehdasasetukset ja asetusvarat nakyviin.

Kuva 2-47: Ajoneuvoasetukset
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i B I Ajoneuvon tyyppi

Ajoneuvotyyppi valitsee ajoneuvon ohjaustyypin, joka lahinna vastaa

kaytdssa olevaa ajoneuvoa.

1. Paina AJONEUVON TYYPPI MERKKIA i EE 1

2. Paina NUOLET YLOS/ALAS MERKKEJA A ¥ vaindon
tekemiseksi:
» TakapyOraohjaus i (kaytetaan myds puimureissa)
» 4-pydréohjaus pi
» Hinattava £

3. Paina

» SIVUNUOLI OIKEALLE P> antennin korkeuteen siirtymiseksi.
» AJONEUVOASETUKSET & ajoneuvoasetusten paanayttoon

palaamiseksi.

HUOM: Asetusta tarvitaan pelto-ohjaukseen ja kallistusanturin
toimintaan, sek& puomiston ohjaukseen.

Kuva 2-48: Ajoneuvon tyyppi
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ks Antennikorkeuden
Antennin korkeus asettaa antennin korkeuden maan pinnasta.
Saatovali on 0,0 - 10,0 metria.

1. Paina ANTENNIN KORKEUS MERKKIA &

2. Kayté avautuvaa ndyttda antennin korkeuden méarittelemiseen.

3. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P> puomiston paikan toiminnolle
siirtymiseksi.

4. » AJONEUVOASETUKSET s® ajoneuvoasetusten paanayttoon

palaamiseksi.

HUOM: Asetusta tarvitaan pelto-ohjaukseen ja kallistusanturin
toimintaan, sek& puomiston ohjaukseen.

Kuva 2-49: Antennikorkeuden
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ss. se Puomiston sijainti
Puomiston sijoitus osoittaa, onko puomisto GPS-antennin edessa vai
takana, kun ajoneuvo kulkee eteenpain.

1. Paina PUOMISTON SIJAINTI MERKKIA % e

e

Paina NUOLET YLOS/ALAS MERKKEJA A ¥ vaihdon
tekemiseksi:

» Takana #e. - indicates the boom is located behind the GPS
antenna

> Edesss oo — osoittaa, ettd puomisto sijaitsee GPS-antennin
takana edessa.

Paina

» SIVUNUOLI OIKEALLE P puomiston etdisyys toiminnolle
siirtymiseksi.

» AJONEUVOASETUKSET @ ajoneuvoasetusten paanayttoon
palaamiseksi.

HUOM: Asetusta tarvitaan pelto-ohjaukseen ja kallistusanturin

toimintaan, seka puomiston ohjaukseen.

Kuva 2-50: Puomiston sijainti



¢e' Pyomiston etaisyys
Puomiston etdisyys maarittelee puomiston etéisyyden GPS-
antennista. Saatovali on 0,0 - 50,0 metria.

1. Paina PUOMISTON ETAISYYS MERKKIA @'

2. Kayta avautuvaa ndyttoa antennin etéisyyden méarittelemiseen.

3. Paina
» RUUTULIPPU B ajoneuvoasetusten paattamiseksi.
» AJONEUVOASETUKSET & ajoneuvoasetusten paanayttoon
palaamiseksi.
HUOM: Asetusta tarvitaan pelto-ohjaukseen ja kallistusanturin
toimintaan, sek& puomiston ohjaukseen.

Kuva 2-51: Puomiston etaisyys
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KALLISTUSGYROSKOOQOPPI-
MODUULIN ASETUKSET

Kallistuksen korjausasetusmoduulia (TGM) kaytetaan
kallistusmoduulin kalibrointiin, joka mahdollistaa kallistuksen
korjauksen ajettaessa rinnepelloilla.

Valitse LAITEASETUKSET B Aloitusvalikosta & .

Paina KALLISTUSKORJAUSMODUULIN ASETUKSET ¥*
Paina KALLISTUKSEN KORJAUS MERKKIA #*

Valitse

» On - kallistuksen korjaus tehdaan suhteessa GPS-antennin
sijaintiin

» Off — kallistuksen korjausta ei tehda

TAl

Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P kaikkien asetusten
selaamiseksi.

HUOM: Jos FieldPilot on kéytdssd, on TCM osana jarjestelmaa.

HUOM: Antennin korkeus on annettava ennen kallistuksen
kalibrointia.

N~

HUOM: Vaihtoehtomerkintd on kdytdssa oleva saato.

Kuva 2-52: Kallistuksen korjaus

Kallistuksen korjaus ei ole saatavissa
Ellei TGM tai SCM ole liitetty, ei kalibrointitoiminto ole kéytettévissa.

Kuva 2-53: Kallistuksen korjaus ei ole saatavissa
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Tiit Sensor not detected.

Improve performance of this system on hilly or
rough terraln by adding a Tt Gyro Module,

7N

# Kallistuksen korjaus palla ja kalibrointi
Kallistuksen korjaus péélla ja kalibrointi kaytdssé -toimintoa
kéaytetdan TG-moduulin paalle- ja poiskytkemiseksi ja gyroskoopin
kalibroimiseksi.

On/Off

1. Paina KALLISTUKSEN KORJAUS MERKKIA
2. Valitse “On”
3. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P kallistusasennon 1 korjaamiseksi.

» KALLISTUSKORJAUSMODUULUASETUKSET &
kallistuksen gyromoduuliasetusten paénayttoon palaamiseksi.
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Kuva 2-54: Kallistuksen korjaus On
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Tilt Carrection

Kallistusasennon 1 korjaus

4. Aja traktori tasaiselle alustalle.

5. Paina
» OK MERKKI ©¥ kallistusasennon 2 korjaamiseksi.

» SIVUNUOLI OIKEALLE P> kallistusasennon 2 korjaamiseksi.

> KALLISTUSKORJAUSMODUULUASETUKSET
kallistuksen gyromoduuliasetusten paanayttéon palaamiseksi.

Kuva 2-55: Kallistusasennon 1 korjaus
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Level Tilt Position 1

Kallistusasennon 2 korjaus

6. K&anna ajoneuvo 180 astetta ja aja se samaan kohtaan.

7. Paina
» OK MERKKI ©¥ kallistuskalibroinnin lopettamiseksi.
SIVUNUOLI OIKEALLE P kallistusasennon 2 korjaamiseksi.
» KALLISTUSKORJAUSMODUULUASETUKSET &

kallistuksen gyromoduuliasetusten paénayttdon palaamiseksi.

Kuva 2-56: Kallistusasennon 2 korjaus
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Kallistuskalibrointi valmis

8. Paina
> OK MERKKI
» RUUTULIPPU B Kallistuksen gyromoduulin asetusten
paattamiseksi.
» KALLISTUSKORJAUSMODUULUASETUKSET €

kallistuksen gyromoduuliasetusten pa@nayttoon palaamiseksi.

Kuva 2-57: Kallistuskalibrointi valmis
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# Kallistuksen korjaus Off

Kallistuksen korjaus pois paélta kaytetdan TG-moduulin paalle- ja
poiskytkemiseksi.

1. Paina KALLISTUKSEN KORJAUS MERKKIA £

2. Valitse “Off”

3. Paina
» RUUTULIPPU B kallistuksen gyromoduulin asetusten.
» KALLISTUSKORJAUSMODUULUASETUKSET &
kallistuksen gyromoduuliasetusten paanéyttéon palaamiseksi.

Kuva 2-58: Kallistuksen korjaus Off
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FIELDPILOT-PELTO-
f OHJAUSASETUKSET
FieldPilot-pelto-ohjausasetuksia kaytetaan FieldPilotin
kayttoon/pois kaytosta ottamiseen seka venttiili- etta FieldPilot-
asetusten ja venttiilitestin tekemiseen.

1. Valitse LAITEASETUKSET B Aloitusvalikosta B .

2. Paina FIELDPILOT ASETUKSET \& .

3. Valitse néista:
» Automaattiohjaus € - asettaa FieldPilotin paalle tai pois
paalta
> Venttili @ - kaytetaan venttiilitaajuuden,
minimikayttéjakson vasemmalle, minimikayttdjakson oikealle ja
enimmaiskayttojakson asetusten tekemiseen
» Venttiiltesti 7 - vahvistaa, etta ohjausta ohjataan oikein ja
sita kaytetaan oljyvirtauksen hienosaatoon
> Asetukset #& — kaytetdan karkean saadon, hienosaadén,
toimimattoman alueen ja Lookahead asetusten tekemiseen

Kuva 2-59: FieldPilot

FieldPilot ei kaytettavissa

Ellei FieldPilot-jérjestelmaa ole asennettu, ei kalibrointitoiminto ole
kaytettavissa.

Kuva 2-60: Ohjausapua ei ole havaittu
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Steering Control Module not detected,

Enable hands-free steering by adding a FleldPllot
assisted steering system.

N

@ Automaattiohjaus
Autosteer asettaa FieldPilotin paalle tai pois paalta.
1. Paina AUTOMAATTIOHJAUS ICON €.

2. Valitse
» On
» Off

3. Paina FIELDPILOT ASETUKSET s® FieldPilot asetuksiin

palaamiseksi.
Kuva 2-61: Automaattiohjaus On/Off
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Jos “Off” on valittu, eivat FieldPilot ominaisuudet tai asetustoiminnot

ole mahdollisia (merkit ovat harmaita).

Kuva 2-62: FieldPilot with Automaattiohjaus Off
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@ Venttiiliasetukset

Venttiiliasetuksia kaytetaan venttiilitaajuuden, minimik&yttdjakson
vasemmalle, minimik&yttojakson oikealle ja enimmaiskayttéjakson
asetusten tekemiseen.

1. Paina VENTTIILIASETUKSEN MERKKIA .
2. Valitse naista:
» Venttiilitaajuus - kéaytetaan ohjausventtiilin ohjaukseen
» Minimikayttdjakso vasemmalle .=~ asettaa
minimivirtausmaaran, joka vaaditaan ajoneuvon ohjaamiseksi
vasemmalle
» Minimikaytt6jakso oikealle <. — asettaa minimivirtausmaaran,
joka vaaditaan ajoneuvon ohjaamiseksi oikealle
» Maksimikayttojakso =2 — asettaa enimmaisnopeuden, jolla
ohjaavat pydrat kaantyvat aariasennosta toiseen,
TAl
Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P> kaikkien asetusten
selaamiseksi.
HUOM: Vaihtoehtomerkinnat ovat kaytdssa olevia séatoja.
Painettaessa merkkia asetusnaytolld, saadaan
tehdasasetukset ja asetusvarat nakyviin.

Kuva 2-63: Venttiiliasetukset
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& Venttiilin kayttojakso

Venttillitaajuutta k&ytetdan ohjausventtiilin ohjaukseen.
Laitteistossa kaytettavan venttiilin tyyppi méarittelee taajuuden.
Saatovalion 1 - 5000.

1. Paina TAAJUUS MERKKIA «®.

2. Kaytd avautuvaa ndyttda taajuuden maérittelemiseen.

3. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P minimikaytt6jakso vasemmalle
siirtymiseksi.
» FIELDPILOT ASETUKSET & FieldPilot padasetuksiin
palaamiseksi.

Kuva 2-64: Venttiilin kayttdjakso
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Seuraavassa tavallisimpia taajuuksia/venttiili:

TeeJet Technologies

Osa # Venttiili Taajuus
35-02151 FP, CC, NP 2hz
35-02152 FP, OC, HF, NP 2hz
35-02153 FP, OC, NP 2hz
35-02173 FP, PC, LS, NP 2hz
35-02172 FP, PC, LS, PWM 175 hz
35-02179 FP, PC, LS, PWM 175 hz
35-02180 FP, CC, PWM 110 hz
35-02181 FP, CC, PWM, LS 110 hz
35-02182 FP, CC, PWM 175 hz
35-02183 FP, CC,PWM 1,1 OC 110 hz
35-02184 FP, CC,PWM 7,9 OC 175 hz
35-02185 FP, CC,PWM 2,1 OC 110 hz
35-02186 FP, CC,PWM 4,0 CC 110 hz
35-02187 FP, CC,PWM 7,9 CC 175 hz

Muiden kuin TeeJet Techologies valmistamien venttiilien kohdalla,
katso valmistajan antamat, oikeat venttiilin taajuutta koskevat tiedot.
- % Minimikayttojakso

Minimikaytt6jakso asettaa minimivirtausmaaran, joka

vaaditaan ajoneuvon ohjaamiseksi vasemmalle tai oikealle.
Saatovali on 0,0 - 50,0.

SUOSITUS - Varaa laaja alue vapaata tilaa testijaksojen
suorittamiseen.

HUOM: Jos venttiilin jaksoluku asetetaan alle 15 Hz arvoon (ei
proportionaalinen), aseta ohjaus arvoon “25,0". Jaksotesti ei
ole valttdmaton.

VAROITUS: Puristumisvaara!
Vakavan loukkaantumisen tai kuoleman estamiseksi, on
véltettava vaarallisia toimintoja, kun kéytetddn hydraulisia
ohjauspiirej&. Pid& muut henkilot loitolla ja pida riittava
etéisyys mekaanisiin vivustoihin.



Jakso vasemmalle

Jakso vasemmalle asettaa minimivirtausmé&aran, joka vaaditaan

ajoneuvon ohjaamisen aloittamisen vasemmalle.

1. Paina MINIMIKAYTTOJAKSO VASEMMALLE MERKKIA

2. Kun ajoneuvo liikkuu hitaasti suoraan eteenpain, paina VIHREAA
LIKENNEVALOAE .

3. Lis&4 hitaasti kéyttéjakson numeroa PLUS NAPPAIMELLA =
kunnes ajoneuvo alkaa kaantya vasemmalle.

4. Paina PUNAISTA LIKENNEVALOA ¥ vasemman puolen testin
lopettamiseksi.

5. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P minimikaytt6jakso oikealle
siirtymiseksi.
» FIELDPILOT ASETUKSET v FieldPilot padasetuksiin
palaamiseksi.

HUOM: Paina ja pida plus/miinus MERKKEJA +— painettuna
saadon nopeuttamiseksi.

Kuva 2-65: Minimikayttdjakson vasemmalle
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Jakso oikealle

Jakso oikealle asettaa minimivirtausmaaran, joka vaaditaan

ajoneuvon ohjaamisen aloittamisen oikealle.

1. Paina MINIMIKAYTTOJAKSO OIKEALLE MERKKIA :=%..

2. Kun ajoneuvo liikkuu hitaasti suoraan eteenpain, paina VIHREAA
LIKENNEVALOA &

3. Lis&a hitaasti kayttéjakson numeroa PLUS NAPPAIMELLA =
kunnes ajoneuvo alkaa kaantya oikealle.

4. Paina PUNAISTA LIKENNEVALOA ¥ oikean puolen testin
lopettamiseksi.

5. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE # maksimikayttjaksoon
siirtymiseksi.
» FIELDPILOT ASETUKSET & FieldPilot padasetuksiin
palaamiseksi.
HUOM: Paina ja pida plus/miinus MERKKEJA +— painettuna
saadon nopeuttamiseksi.

Kuva 2-66: M|n|m|kaytt01akson oikealle
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% Maksimikayttojakso

Mak3|m|kaytt01akso asettaa enimméisnopeuden, jolla ohjaavat
pyorat kaantyvat aariasennosta toiseen. S&atovali on 25 - 100.

HUOM: Jos venttiilin jaksoluku asetetaan alle 15 Hz arvoon (ei
proportionaalinen), aseta ohjaus arvoon “100". Nopeus
madritellddn venttiilitestin aikana.

VAROITUS: PURISTUMISVAARA!
Vakavan loukkaantumisen tai kuoleman estamiseksi, on
valtettava vaarallisia toimintoja, kun kéytetdan hydraulisia
ohjauspiireja. Pida muut henkil6t loitolla ja pidé riittava
etéisyys mekaanisiin vivustoihin.

1. Paina MAKSIMIKAYTTOJAKSO MERKKIA .

2. Aseta maksimikayttéjakson arvoksi noin 60 (ta| katso FieldPilot

kayttoohje halutusta aariasentojen valisesta ajasta).
3. Kéaanna pyorat aariasentoon vasemmalle (tai oikealle).
Paina VIHREAA NUOLTA P (tai PUNAISTA NUOLTA 4). Tama

kaynnistaa PYSAYTYSVALON alla olevan ajastimen seké
kaantaa ajoneuvon oikealle (tai vasemmalle).

5. Paina PUNAISTA LIKENNEVALOA ¥ kun pyorat ovat
&ériasennossa oikealle (tai vasemmalle). PYSAYTYSVALON alla
nakyvé aika on &ériasentojen vélinen aika.

>

6. Paina PLUSIMIINUS MERKKEJA 4+ =— maksimikayttdjakson
arvon saatamiseksi.

7. Toista vaiheet 3 - 6.

8. Kun aika aariasentojen vas. - oik. / oik. - vas. valilla alkaa
pidentya (pyorien kaantaminen kestaa kauemmin), paina
» RUUTULIPPU & venttiiliasetusten paattamiseksi.
» FIELDPILOT ASETUKSET s FieldPilot padasetuksiin
palaamiseksi.

HUOM: Paina ja pida plus/miinus MERKKEJA +—- painettuna
saadon nopeuttamiseksi.

Kuva 2-67: Maksimikayttjakso
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H Venttiilitesti

Venttiilitestin avulla varmistetaan, ett& ohjausta ohjataan oikein.
Testi& kaytetaan tavallisesti 6ljyvirtauksen hienos&étoon, pydrien
ohjaamisajan &ériasennosta toiseen kalibroimiseksi, muilla kuin
proportionaaliventtiileilla.

HUOM: Muilla kuin proportionaaliventtiileilla pydrien kaantamiseen
adriasentojen valilla kuluva aika méaritelladn saatamalla
6ljyn virtausta mekaanisesti venttiililla. Katso ajoneuvon
kayttdohjeesta tarkempia tietoja.

1. Paina VENTTIILITESTIN MERKKIA K .

2. Kaénna pyoréat dariasentoon vasemmalle.

3. Paina VIHREAA NUOLTA P> Tamé kéynnista
PYSAYTYSVALON alla olevan ajastimen seka kaantaa
ajoneuvon oikealle.

4. Paina PUNAISTA LIIKENNEYALOA‘ kun pyorat ovat
dariasennossa oikealle. PYSAYTYSVALON alla nékyva aika on
aariasentojen valinen aika.

5. Ké&anna pyodrat aariasentoon oikealle.

6. Paina the PUNAISTANUOLTA . Téma kaynnistaa

PYSAYTYSVALON alla olevan ajastimen seka kaantaa
ajoneuvon vasemmalle.

7. Paina PUNAISTA PYSAYTYSVALOA ¥ kun pyorat ovat

4ariasennossa vasemmalla. PYSAYTYSVALON alla nakyva aika

on &ériasentojen valinen aika.

8. Paina FIELDPILOT ASETUKSET \® FieldPilot paaasetuksiin
palaamiseksi.

Kuva 2-68: Venttiilitesti
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X FieldPilot asetukset

Asetuksia kaytetdan karkean saadon, hienosaaddn, toimimattoman
alueen ja Lookahead asetusten tekemiseen.

1. Paina ASETUKSET MERKKIA A.
2. Valitse naista: .
» Karkea ohjauksen saato & — saataa miten nopeasti ajoneuvo
lahestyy suoraa A-B ajolinjaa
» Ohjauksen hienosaato @ — saatad miten nopeasti ajoneuvo
lahestyy mutkittelevaa A-B ajolinjaa
» Deadbja "\~ - saataa ohjausta, jos se on liian epévakaa/
herkké tai ajoneuvo ei pysy ajolinjalla
» Lookahead <0 - kaytetdan suoralla A-B ohjaustoiminnolla
ajoneuvon ohjauslinjan lahestymisen saatamiseksi,
TAl
Paina SIVUNUOLI OIKEALLE P> kaikkien asetusten
selaamiseksi.
HUOM: Vaihtoehtomerkinnét ovat kaytdssa olevia saatoja.
Painettaessa merkkia asetusnaytolld, saadaan
tehdasasetukset ja asetusvarat nakyviin.

Kuva 2-69: Nayton asetukset
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‘® Karkea ohjauksen s&to

Karkea s&éato saataa, miten tarkasti ajoneuvo séilyttdd ohjauslinjansa

suoralla A-B ohjaustoiminnolla. Saatovali on 1,0 - 100,0.

1. Paina KARKEAN OHJAUKSEN SAADONMERKKIA &.

2. Paina
» PLUS MERKKIA +jos ajoneuvo on kulkeutumassa pois
ohjauslinjalta tai se ei lahesty linjaa riittdvan nopeasti.
» MIINUS MERKKIA == jos ajoneuvo pujottelee nopeasti
ajolinjan paalla tai ylittdé sen merkittavasti.

3. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P hienosaadélle siirtymiseksi.
» FIELDPILOT ASETUKSET ¥® FieldPilot padasetuksiin
palaamiseksi.

HUOM: Paina ja pida plus/miinus MERKKEJA +— painettuna

saadon nopeuttamiseksi.

Kuva 2-70: Karkea saat6

Kuva 2-71: Esimerkki karkeasta saadosta

Kuva 2-72: Ohjauksen hienosaato

Coarse Steering
Adjustment

r

@ Ohjauksen hienos&ito
Hienosaato saataa, miten tarkasti ajoneuvo sailyttaa ohjauslinjansa
mutkittelevalla A-B ohjaustoiminnolla. Saatovali on 1,0 - 100,0.

1. Paina OHJAUKSEN HIENOSAADON MERKKIA @'
2. Paina
» PLUS MERKKIA +jos ajoneuvo ei seuraa kaarteita.
» MIINUS MERKKIA == jos ajoneuvo oikaisee kaarteissa
3. Paina
» SIVUNUOLI OIKEALLE P> toimimattomalle alueelle
siirtymiseksi.
» FIELDPILOT ASETUKSET & FieldPilot padasetuksiin
palaamiseksi.
HUOM: Paina ja pida PLUS/MIINUS MERKKEJA +—- painettuna
saadon nopeuttamiseksi.

o ee N T

Fine Steering
Adjustment

e

A <P

Kuva 2-73: Esimerkki hienosdadosta

{
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Y. Toimimaton alue Kuva 2-75: Esimerkki toimimattoman alueen saadosta Kuva 2-76: Lookahead

Toimimaton alue sa&téa ohjausta, jos se on liian epévakaa/herkka tai

ajoneuvo ei pysy ajolinjalla. Saatdvali on 1 - 10. P % e ‘; @ \@'

Kun arvoa lisataan, ajovarmuus lisdantyy mutta jatkuvat ajovirheet
- Lmuhead

Kuva 2-74: Toimimaton alue

» MIINUS MERKKIA == jos ajoneuvo ei lainkaan pysy
laamiseksi.
paraamisexsl lahestymisen saatamiseksi. Lookahead hienosaatd tehdaan ajamalla P’
» MIINUS MERKKIA == jos ajoneuvon ajolinjaa lahestyminen

lisdantyvat myds. Saatovali on 1 - 10.
E =
ajolinjalla.
3. Paina
HUOM: Paina ja pida plus/miinus MERKKEJA F—panetuna i kertoja ohjauslinjaa kohti. Saétévali on 0,0 - 10,0 sekuntia.
saadon nopeuttamiseksi. .
1. Paina LOOKAHEAD MERKKIA <J.
kestaa liian kauan.
Hleauianc 3. Paina

1. Paina TOIMIMATTOMAN ALUEEN MERKKIA -
S 4 B
]
» SIVUNUOLI OIKEALLE P Lookahead toiminnolle -
2. Paina
- - » RUUTULIPPU B asetusten tekemisen paattamiseksi.

2. Paina
» PLUS MERKKIA+jos ohjaus on liian hidas tai lian nopea
siirtymiseksi. ey . s s
» FIELDPILOT ASETUKSET ¥¥ FieldPilot pésasetuksiin < Lookahead , o Kuva 2-77: Esimerkki Lookahead sadddstA
Kaytetaan suoralla A-B ohjaustoiminnolla ajoneuvon ohjauslinjan
i % e f @ » PLUS MERKKIA = jos ajoneuvo ylittaa ajolinjan sita
k e 00 ! A\ 24 lahestyttaessa.
» FIELDPILOT ASETUKSET s# FieldPilot padasetuksiin
palaamiseksi.

H =
sdadon nopeuttamiseksi.
) 4-p

HUOM: Paina ja pida plus/miinus MERKKEJA +-—- painettuna




KAPPALE 3 - KAYTTO

Matrix mahdollistaa esim. ruiskutuksen tai levityksen seké ajoneuvon
ohjauksen samanaikaisesti. Kun laitteen asetukset on tehty, voidaan
kaytto aloittaa. Ohjaus voi tapahtua neljéllé eri tavalla - suora ajolinjan
A-B &, Mutkitteleva ajolinja A-B & , Ympyréajo ©ja Viimeinen
kierros @ kuten myds paistekierroksen ajo &, Paluu kohtaan @
ohjaus ja videokuvanikymaohjaus @, auttaa kaytt4jaé vastaamaan
tyon asettamiin vaatimuksiin.

Kolme ohjausnayttoa pitaa kayttajan ajan tasalla.

+ Ajoneuvondkymé mahdollistaa tietokoneen tekeman kuvan
ajoneuvon sijainnista kasiteltavalla alueella. Talta naytolta
paasee kasiksi ohjaustoimintoihin, rajattuihin alueisiin ja
puomiston ohjaukseen.

+ Peltondkym& mahdollistaa tietokoneen tekemén ilmakuvan
ajoneuvon sijainnista ja késiteltavasta alueesta. Talta naytolta
paasee kasiksi rajattuihin alueisiin ja merkittyihin kohtiin tai
maailmandkymaén ja panoraamatoimintoon.

+ Valokuvanakymé&ohjaus mahdollistaa suoran videokuvan
nayton, tietokoneen muodostaman kuvan sijasta.
Jos videon valintamoduuli (VSM) kuuluu jarjestelmaan, on kaksi
videovaihtoehtoa kaytettavissa.
» Yksi kameranakyma — yksi kameran sy6tto kahdeksasta,
voidaan valita vaihtamaan videosy6ton nayton.
» Jaettu kameranakyma — yksi neljan kamerasy6ton kahdesta
sarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H), voidaan valita jakamaan nayttd
neljan erilliseen videonadytdn osaan.
Talta naytdlta voidaan siirtya ohjaukseen videon avulla ja
ohjaussuuntatoiminnoille.

OHJAUSTOIMINNOT
Ohjaustoimintoihin @ kuuluu suora ajolinja A-B S,
Mutkitteleva ajolinja A-B &3, Ympyraajo ©), ja Viimeinen

kierros @D,

Pellon rajat muodostavat kasiteltdvan pinta-alan ja maarittelevat
alueen, jota ei kasitella. Raja voidaan muodostaa viimeisen
ajokierroksen @D tai peltonakyman B naytossa.

@ Suora ohjaus A-B

Suoraan ohjaus pisteiden A - B valilla maarittelee suorat ajolinjat,
jotka perustuvat paatekohtiin A ja B. Alkuperdisia A ja B kohtia
kéytetdan kaikkien muiden samansuuntaisten ajolinjojen
laskemiseen.

Kuva 3-1: Suora ohjaus A-B

@ Mutkitteleva ohjaus A-B

Mutkitteleva A-B ohjaus maarittelee mutkittelevat ajolinjat, jotka
perustuvat vertailulinjaan A - B. Tata alkuperaista vertailulinjaa
kaytetdan muiden ohjauslinjojen laskemiseen.

Kuva 3-2: Mutkitteleva ohjaus A-B

HUOM: Yli 30 asteen A - B ohjauslinjasta poikkeavia kaarevuuksia ei
suositella.

VIHJE: Aloita pellon pisimmasté reunasta. Kun ajetaan rajoitetun
alueen ja asetettujen A-B pisteiden ulkopuolelle, muuttuvat
ajolinjat suoriksi.

Ympyraohjaus

Ympyréohjaus mahdollistaa ohjauksen keskikohdan ympari,
jatkuvasti suurempaa tai pienemp@a ympyraa ajettaessa.

Ympyraohjausta kaytetaan esim. ruiskutettaessa ympyran
muotoista aluetta, jota on kasteltu keskipisteesta ymparipyérivalla
kastelulaitteella.

Kuva 3-3: Ympyraohjaus sisdanpain

Kuva 3-4: Ympyraohjaus ulospain
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Ohjaus viimeisen ajolinjan mukaan
Viimeisen ajolinjan mukainen ohjaus mahdollistaa todellisen
navigoinnin. Jérjestelmd havaitsee edellisen, 1&himman viereisen
ajolinjan ja ohjaa sen mukaan samansuuntaisesti.

HUOM: Jos rajoitettu ala on tehty mutta sita ei ole kasitelty, ei
ohjaustoiminto lahde kayntiin.

Kuva 3-5: Ohjaus viimeisesta ajolinjasta sisaanpain

Kuva 3-6: Ohjaus viimeisesta ajolinjasta ulospéin

Kuva 3-7: Ohjaus viimeisen ajolinjan mukaan rajauksella

OHJAUS- JA TILAPALKKI

Ohjaus- ja tilapalkki antavat sinulle nopeaa tietoa kaytossa olevista
ohjaustiedoista ja yksikon asetuksista.

Ohjauspalkki

Néayttaa nykyisen nopeuden, ajokierroksen numeron (positiivinen
numero = A-B peruslinjan oikealla puolella, negatiivinen luku = A-B
peruslinjan vasemmalla puolella), Navigointitoiminto (poikittainen
virhe, metrid, nykyinen toiminto ja GPS-tila) ja kasitelty pinta-ala.

Kuva 3-8: Ohjauspalkin esimerkkeja

]

No GPS :

Swath ha

I

km/h 8 ' 9 i ha
o Mark A -
Nykyinen nopeus Navigointitoiminto Kasitelty pinta-ala
tai ajokierroksen GPS tila
numero Poikittaisvirhe

Toiminto kaytdssa

Tilapalkki

Antaa tietoja FieldPilot kaytosta, ohjaustoiminnosta, puomiston
ohjauksesta, rajoitetuista aloista ja GPS:sta.

Kuva 3-9: Tilapalkki

FieldPilot tila ‘ ‘ GPS tila

Ohjaustoiminto Rajatun pinta-alan tila
Puomiston ohjauksen tila

Kuva 3-10: Tilapalkin merkit

Merkki Selitys

Pelto-ohjauksen tila.

Merkki=kaytossa. Ei merkkia = ei kaytdssa.
Ohjaustoiminto.

Suora A-B ohjaus. Varmistaa suoran ajolinjan
ohjauksen, perustuen kohtiin A ja B.

Mutkitteleva A-B ohjaus. Varmistaa mutkittelevan
ajolinjan ohjauksen, perustuen ohjauslinjaan A-B.

Ympyraohjaus. Mahdollistaa ympyranmuotoisen,
sisaan- tai ulospain suuntautuvan ajolinjan.

Ohjaus edellisen ajolinjan mukaan. Jarjestelma
havaitsee edellisen, lahimman viereisen ajolinjan ja
ohjaa sen mukaan.

@0 ©®0

Ei ohjausta. Kytkee ohjauksen pois p&élta. Merkkid ei
nay naytolla.




Merkki Selitys

Puomiston ohjauksen tila.
Punainen = Off/kasik.,
vihrea = autom.,

keltainen = kaikki kayt.,

e e pe

ei merkkia = yksitt. puom.lohko (ei SmartCable tai
SDM asennettuna).

Rajatun pinta-alan tila.

Rajan ulkopuolella = Liikutaan rajan ulkopuolella.
Rajan sisapuolella = Liikutaan rajan sisapuolella.
Ei merkkia = rajoja ei ole luotu

GPS tila.
Pun. = ei GPS,
kelt. = vain GPS,

vihred = DGPS,WAAS/RTK,

oranssi = siirtyma/poista linja

SX2X O @

AJONEUVONAKYMA

Ajoneuvonakyma mahdollistaa tietokoneen tekeman

kuvan ajoneuvon sijainnista kasiteltavalla alueella. Talta
naytolta paasee kasiksi ohjaustoimintoihin, rajattuihin alueisiin ja
puomiston ohjaukseen.

Nayttéohjaus
+ Ohjauslinjat
» Oranssit linjat — k&ytdssé oleva ohjauslinja
» Mustat linjat - viereiset ohjauslinjat

+ Pisteet — maériteltyjen kohtien pisteet
» Punainen piste — Paluu kohtaan
» Sininen piste — Merkki A
» Vihrea piste — Merkki B

+ Horisonttikompassi — yleissuunta voidaan nayttaa horisontissa
(kuvaa suurennettaessa)

Kuva 3-11: joneuvonaytdn nakyméa

+ Alueen peitto — nayttaa kasitellyn alueen ja limityksen:
P Sininen — yksi kasittely
» Punainen — kaksi tai useampaa kasittelya

+ Suurennos/pienennys & perspektiivi — sovittaa
nakymakorkeuden suhteessa horisonttiin ajoneuvonakymasté
lintuperspektiiviksi.

* Puomiston lohkot
> Tyhjat laatikot — ei kaytdssa olevat lohkot
> Valkoiset laatikot — kaytdssé olevat lohkot

N&ppainapu
+ Suurennos/pienennys & perspektiivi — sovittaa
nakymakorkeuden suhteessa horisonttiin ajoneuvonakymasta
lintuperspektiiviksi.

Ohjaustoiminto

Merkitse A/B
Merkitse rajat
Viimeistele rajat

Hivuta A/B linja
Peruuta merkki A
Peruuta rajat

Aloitus/Valikkovaihtoehdot tai paina
Aloitusnappainta

Ohjauspalkki

Horisonttikompassi

Ajoneuvonakyma/perspektiivi
(suurennalpienennd) tai paina
suurenna/pienenna nappaimia

Varitetty kasitelty alue

Puomiston ohjaus

Ajoneuvo, puomiston lohkojen kayton
osoituksella

www.teejet.com
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E Ajoneuvonakyma

Ajoneuvonakymaan paéstaan seuraavasti.

1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa nayttsa, merkkien
nakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI 4 néyton
vasemmasta alareunasta.

2. Valitse AJONEUVONAKYMA E Aloitusvalikosta B .

Kuva 3-12: Aloitusvalikko

Swath ha

o po0q %

. Ohjaustoiminnon valinta
Ohjaustoimintoihin @ kuuluu Suora ohjaus A-B B, Mutkitteleva
ajolinja A-B &%, Ympyraajo @, Viimeinen kierros B, je No
Guidance Mode @,

Ohjaus liitetylla SmartCablella tai SDM:lla

+ Kaanna yksikon paakytkin asentoon "On”. Puomiston
lohkokytkimet pidetaan asennossa "Off".

+ Ota BoomPilot kéyttdon. Katso kohta BoomPilot A lisatietojen
saamiseksi.

+ Niissa kohdissa, joissa ruiskutusta ei haluta, kytke maaran
saadon paakytkin “pois paalta” kasin, puomiston kayton
lopettamiseksi. Kaanna saatdyksikon paakytkin asentoon "On”
tyon jatkamiseksi.

HUOM: Naita toimintoja ei voi kdyttad, ellei SmartCable tai SDM ole
liitetty jarjestelm&an.

® Suora ohjaus A-B

Suoraan ohjaus pisteiden A - B valilla maarittelee suorat ajolinjat,
jotka perustuvat paatekohtiin A ja B. Alkuperaisia A ja B kohtia
kéytetdan laskemaan kaikki muut samansuuntaiset ajolinjat.

Suora ohjaus A-B kayttdonotto

1. Kosketa nayttda merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse
ohjaustoiminnon merkki &.

2. Valitse suora A-B ohjaus £,
«Tilapalkin merkki muuttuu & .

Kuva 3-13: Ohjaustoiminnon valinta

Swath

» 004

Pisteiden A ja B merkinté&

1. Aja haluttuun kohtaan A @

2. Ajoneuvon likkuessa, paina Merkitse A MERKKIA @.

3. Aja haluttuun kohtaan B @.

4. PAINA MERKITSE B MERKKIA @ A-B linjan asettamiseksi.

HUOM: Merkitse B merkki & ei ole kéytettavissa (harmaana),
kunnes minimimatka (3,0 m) on ajettu.

KaytA PERUUTA KOHTA MERKKIA @ kohdan A peruttamiseksi ja
palaa edelliseen A-B ohjauslinjaan (jos tehty).

Kuva 3-14: Pisteiden A ja B merkintd

Néaytossa alkaa nakya navigointitietoja.
Kuva 3-15: Suora ohjaus A-B

M
Swath > O - O 4 ;1a

HUOM: Kompassi nakyy perspektiivinakymassa (SUURENNA
NAPPAINTA & tai SUURENNA MERKKIA % kaytetaan
horisontin nayttamiseen).

A+ hivutustoiminto

A+ hivutustoiminto mahdollistaa olemassa olevan A-B ohjauslinjan
siirron ajoneuvon nykyiseen kohtaan.

1. Paina A+ HIVUTUS MERKKIA @ uuden ohjauslinjan
asettamiseksi.



Kuva 3-16: A+ hivutus HUOM: Kayta Peruuta KOHTA merkkia © ei ole kaytettavissa A+ hivutustoiminto

(harmaana), kunnes minimimatka (3,0 m) on jettu. A+ hivutustoiminto mahdollistaa olemassa olevan A-B ohjauslinjan
Kéyta PERUUTA KOHTA MERKKIA @ kohdan A peruttamiseksija  Siiron ajoneuvon nykyiseen kohtaan.
palaa edelliseen A-B ohjauslinjaan (jos tehty). 1. Paina A+ HIVUTUS MERKKIA @ uuden ohjauslinjan
Kuva 3-18: Pisteiden A ja B merkinta asettamisexksi.
W "5 arkp | 2600 Kuva 3-20: A+ hivutus

ha
L E I = 0 el S\;la(h =51 o sx;mm : 0.0 = ha

" Mutkitteleva ohjaus A-B

Mutkitteleva A-B ohjaus maarittelee mutkittelevat ajolinjat, jotka
perustuvat vertailulinjaan A - B. Tata alkuperaista vertailulinjaa
kaytetdan muiden ohjauslinjojen laskemiseen.

Mutkittelevan ohjauksen A-B kayttoonotto Néytdssa alkaa nékya navigointitietoja.

1. Ko'sketa 'nél'ytt('jé merkkign nékyviin saamiseksi ja valitse Kuva 3-19: Ympyraohiaus © Ympyraajo Guidance
ohjaustoiminnon merkki &.

. . . Ympyréohjaus mahdollistaa ohjauksen keskikohdan ympari,
2. Valitse mutkitteleva A-B ohjaus . ‘! = 3.2 !!! jatkuvasti suurempaa tai pienempéa ympyraa ajettaessa.
«Tilapalkin merkki muuttuu & , Swath : ha . e )
Ympyraohjausta kéytetdan esim. ruiskutettaessa ympyrén

muotoista aluetta, jota on kasteltu keskipisteest& ymparipyorivalla
kastelulaitteella.

Ympyréaohjauksen kayttéénotto

1. Kosketa nayttda merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse
ohjaustoiminnon merkki @.

2. Valitse ympyréohjaus €2,
<«Tilapalkin merkki muuttuu © .

Kuva 3-21: Ohjaustoiminnon valinta

Kuva 3-17: Ohjaustoiminnon valinta

Swath E O * 0 = h'a

Swath = 0 : O = h.a

Pisteiden A ja B merkinta

1. Aja haluttuun kohtaan A @.

2. Ajoneuvon likkuessa, paina Merkitse A MERKKIA @.

3. Aja haluttuun kohtaan B @.

4. PAINAMERKITSE B MERKKIA @ A-B linjan asettamiseksi.
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Pisteiden A ja B merkinta

1. Aja haluttuun kohtaan A @.
2. Ajoneuvon likkuessa, paina Merkitse A MERKKIA @.

3. Aja ympyrén muodostamaa kaarta pitkin (py6rénjalki on hyva
ohjuri) halutun kohdan B @ sijaintiin.

4. Paina MERKITSE B MERKKIA @ A-B kaaren asettamiseksi.

HUOM: Merkitse B merkki € ei ole kéytettavissé (harmaana),
kunnes minimimatka (3,0 m) on ajettu tai jos ajetaan suoraa
linjaa.

Kayta Peruuta KOHTA merkkia @ kohdan A peruttamiseksi ja palaa

edelliseen A-B ohjauslinjaan (jos tehty).

HUOM: Ei ole valttamatdnta ajaa koko ympyran matkaa, jotta ohjaus
voidaan saada aikaan.

Kuva 3-22: Pisteiden A ja B merkinta

km/h Mark A ha km/h Mark B ha

Naytdssé alkaa nakya navigointitietoja.

Kuva 3-23: Ympyréohjaus

5 p 0.0« !’;35

Swath

80 Ohjaus viimeisen ajolinjan mukaan

Viimeisen ajolinjan mukainen ohjaus mahdollistaa todellisen
navigoinnin. Jérjestelmd havaitsee edellisen, 1&himman viereisen
ajolinjan ja asettaa samansuuntaisen ajolinjan sen mukaan.

HUOM: Jos rajoitettu ala on tehty mutta sita ei ole kasitelty, ei
ohjaustoiminto lahde kayntiin.
Viimeisen ohjausajolinjan kayttonotto
1. Kosketa nayttda merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse
ohjaustoiminnon merkki @.

2. Valitse Ohjaus edellisen ajolinjan mukaan B,
«Tilapalkin merkki muuttuu & .

Kuva 3-24: Ohjaustoiminnon valinta

. hood

Swath

Viimeinen ajolinja

1. Aja haluttuun kohtaan ensimmaéisen ajolinjan ruiskuttamiseksi.
2. Siirry seuraavaksi késitellylle alueelle.

Naytossa alkaa nékya navigointitietoja.

HUOM: Jos rajoitettu ala on tehty mutta sité ei ole késitelty, ei
ohjaustoiminto lahde kayntiin.

Kuva 3-25: Ohjaus viimeisen ajolinjan mukaan

Tee lohkon rajat

Pellon rajat muodostavat kasiteltdvan pinta-alan rajat ja méérittelee
alueen, jota ei késitella.

HUOM: Pellon rajat voidaan tehda joko Paisteajon ohjauksella
Ajoneuvonakymassa tai minka tahansa ohjauksen aikana
Peltondkyméassa.

Pellon rajojen tekeminen:

1. Aja haluttuun kohtaan alueen/lohkon reunalla.

2. Ajoneuvon likkuessa, paina RAJA MERKKIA &

3. Aja alueen/lohkon ympari.

4. Viimeistele rajat:
» Aja ensimmaisen ajokerran aloituskohtaan saakka. Raja
sulkeutuu automaattisesti (valkoinen ohjauslinja muuttuu
mustaksi).
» Paina RAJAN VIIMEISTELY MERKKIA &. Suora viiva
viimeistelee rajan nykyisen sijaintisi ja aloituskohdan valill.

HUOM: Jos ruiskutus oli k&ytdssé rajan ajovaiheessa, on raja

k&sitellyn alueen ulkoreunaan saakka.

HUOM: RAJAN VIIMEISTELY MERKKI 3 ei ole kaytettévissa
(harmaana), kunnes minimimatka on ajettu (viisi kertaa
tydleveys).



Kayta Peruuta RAJA merkkia € uuden pellon reunamerkinnan
peruttamiseksi ja palaa edelliseen rajaan (jos tehty).

Kuva 3-26: Raja-ajo kdynnissa

HUOM: Riippuen sijainnistasi, nakyy rajan SISAPUOLELLA
merkki @ tai rajan ULKOPUOLELLA merkki @ tilapalkissa
kun raja on madritelty.

@ Ej ohjaustoimintoa
Ei ohjaustoimintoa sulkee suoran ajolinjan A-B ¥, Mutkitteleva
ajolinja A-B ¥ | Ympyraajo @ ja paistekierroksen BI. Merkityt

kohdat ja ajolinjat voidaan kytke& paélle valitsemalla ko. ohjaustapa.

Kaikkien ohjauksien pois paalta kytkeminen:
1. Kosketa nayttda merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse
ohjaustoiminnon merkki &.

2. Valitse El ohjausta @I,
<«Tilapalkissa ei nay merkkia..

Kuva 3-28: Ohjaus pois paalta

HUOM: Ei ohjausta -toiminto ei poista maariteltyja ohjauslinjoja tai
kohtia yksikosta.

@ Poista ohjaustoiminnot
Kaikkien ohjauskohtien, linjojen, rajojen ja laskurien poistaminen:
1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ | tai kosketa nayttoa, merkkien

nakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI 42> néyton
vasemmasta alareunasta.

2. Paina TEHTAVANAKYMA O .
3. Paina TEHTAVATIEDOT = .
4. Paina ROSKAKORIN MERKKIA & tietojen poistamiseksi.

Kuva 3-29: Tietoja tehtavasta

Clear Current Job?
Bounded: 0.00 ac
Area 1: 1.51 ac

Area 2: 1.51 ac

N

/H-\ Aloitusvalikko

Aloitusnappéimesta @ tai Aloitusmerkista 2> paasee kolmelle
eri toiminnolle: Asetukset, Ohjaus ja Valvonta. 6 kosketusnéyton
Valikkovaihtoehtoa (Laiteasetukset 4%, Ajoneuvonakyma E,
Peltondkymé B3, Valokuvanakymaohjaus @ Tehtavanakyma [J
je Puomiston valvonta ££2) nayttavat nopeasti yksikon kaikki
ominaisuudet.

Aloitusvalikkovaihtoehtojen nayttaminen:

1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa néyttoa, merkkien
nakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI 42> nayton
vasemmasta alareunasta.

Kuva 3-30: Aloitusvalikko

Swath

n www.teejet.com
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+ . . .

S A Suurenna/pienenna & perspektiivi

=N v Suurennos/pienennys & perspektiivi kdytetaan
nakymakorkeuden tai perspektiivin sdatamiseen

suhteessa horisonttiin, ajoneuvonakymasté lintuperspektiiviksi.
Nakyman tai perspektiivin sdataminen:

1. Paina
» SUURENNA/PIENENNA NAPPAIMIA & ¥
» nayttda merkkien kayttoon ottamiseksi ja SUURENNA/
PIENENNA MERKKIEN % £ valitsemiseksi.
<«Suurennos ¥ A muuttaa ndkyméan ajoneuvonakymaksi,
jossa on kompassi horisontissa.
<«Pienennys &\ ¥ muuttaa nékymén lintuperspektiiviksi.

NOUM: Paina ja pidd SUURENNA/PIENENNA NAPPAIMIA & ¥
tai SUURENNA/PIENENNA MERKKIEN & £ painettuna
asetusten saatamiseksi.

Kuva 3-31: Suurenna/pienenna

&) 10.0 23 10.1

km/h ha Swath ha

A Puomiston ohjaus
Puomiston ohjausta kaytetaan ohjauksen asettamiseksi pois paalta /
kasikaytolle A, automaattikaytolle A tai kaikki kayttoon 2.

HUOM: GPS ei ole kaytettavissa, kun puomiston ohjauksen merkki
on harmaa 4A\. Puomiston ohjauksen tilapalkin merkki on
pois paalta / kasikytolla A.

HUOM: Puomiston ohjauksen MERKKI A\ ei ole kéytettavissa
kun SmartCable tai lohkon k&yttémoduuli (SDM) ei
ole kaytettavissa. Puomiston kayttdon ottamiseksi, on
tilakytkint& kaytettava. Naytolla nékyy ainoastaan yksi
puomiston lohko ja tilapalkissa ei ndy merkkia.

Ohjaus liitetylld SmartCablella tai SDM:lla

+ Kaanna yksikon paakytkin asentoon "On”. Puomiston
lohkokytkimet pidetaan asennossa "Off".

+ Niissa kohdissa, joissa ruiskutusta ei haluta, kytke maaran
saadon paakytkin "pois paalta” kasin, puomiston kéayton
lopettamiseksi. Kaanna saatdyksikon paakytkin asentoon "On”
tyon jatkamiseksi.

HUOM: Naita toimintoja ei voi kayttaa, ellei SmartCable tai SDM ole
litetty jarjestelmaan.

Pois paalta/kasikayttd & automaattikayttd
Puomiston ohjauksen vaihtamiseksi Pois paalta/kasikaytto A ja
automaattikayton A valilla.

1. Paina PUOMISTON OHJAUS MERKKIA A .
<«Pois paalta/késikayttd — Tilapalkin merkki muuttuu
punaiseksi A
<« Automaattikayttd — Tilapalkin merkki muuttuu vihreéksi A .

Tayden tydleveyden kayton toiminto
To turn all booms on A

1. Kaikkien lohkojen palle kytkemiseksi A .
«Tiysi tydleveys — Tilapalkin merkki muuttuu keltaiseksi A\ .

Kuva 3-32: Automaattisesti Tayden tydleveyden toiminnolle

5 10.2 5 10.2
km/h ha km/h ha



PELTONAKYMA

Peltondakyma mahdollistaa tietokoneen tekeman

ilmakuvan ajoneuvon sijainnista ja kasiteltavasta
alueesta. Talta naytolta paasee kasiksi rajattuihin alueisiin ja 1.
merkittyihin kohtiin tai maailmanékymaén ja panoraamatoimintoon.

Nayttéohjaus )
+ Ohjauslinjat

- Peltonakyma

Peltonakymaan paéstaan seuraavasti.

Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa nayttsa, merkkien
néakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI 4> nytén
vasemmasta alareunasta.

. Valitse AJONEUVONAKYMA B Aloitusvalikosta BEE .
Kuva 3-33: Aloitusvalikko — Peltondkyméa

» Oranssi linja — k&ytdssé oleva ohjauslinja
» Musta - rajaviiva

+ Pisteet — maariteltyjen kohtien pisteet
» Punainen piste — Paluu kohtaan
» Sininen piste — Merkki A
» Vihrea piste — Merkki B

+ Alueen peitto — nayttaa kasitellyn alueen ja limityksen:
» Sininen - yksi kasittely
» Punainen - kaksi tai useampaa kasittelya

+ Suurennos/pienennys — saataa naytolla nakyvan alueen kokoa.
N&ppainapu

+ Suurennos/pienennys ja perspektiivi — sdataa kartan nakyvan
alueen kokoa.

Kuva 3-34: Peltonaytdn nakyma

. p00< .

Ohjauspalkki

Merkitse rajat
Viimeistele rajat

Merkitty kohta
Paluu kohtaan

Peruuta rajat
Poista kohta

Aloitus/Valikkovaihtoehdot
tai paina Aloitusnappainta

5.8 p >

Varitetty kasitelty alue

Peltonakymé (suurenna/
pienennd) tai kayta
suurenna/pienennd
nappaimia

Maailmanéakyméa

Panoraamatoim.

Ajoneuvon kuvaus

& pelion rajat

Pellon rajat muodostavat kasiteltdvan pinta-alan rajat ja méérittelee

alueen, jota ei kasitella.

HUOM: Pellon rajat voidaan tehda joko Paisteajon ohjauksella
Ajoneuvonakymassa tai minka tahansa ohjauksen aikana
Peltonakyméassa.

Pellon rajojen tekeminen:

1. Aja haluttuun kohtaan alueen/lohkon reunalla.

2. Ajoneuvon liikkuessa, paina RAJA MERKKIA @.

3. Aja alueen/lohkon ympari.

4. \Viimeistele rajat:
» Aja ensimmaisen ajokerran aloituskohtaan saakka. Raja
sulkeutuu automaattisesti (valkoinen ohjauslinja muuttuu
mustaksi).
» Paina RAJAN VIIMEISTELY MERKKIA &. Suora viiva
viimeistelee rajan nykyisen sijaintisi ja aloituskohdan valill.

HUOM: Jos ruiskutus oli k&ytdssa rajan ajovaiheessa, on raja

késitellyn alueen ulkoreunaan saakka.

HUOM: RAJAN VIIMEISTELY MERKKI &2 ei ole kéytettavissa
(harmaana), kunnes minimimatka on ajettu (viisi kertaa
tyleveys).

Kayta Peruuta RAJA merkkid € uuden pellon reunamerkinnén
peruttamiseksi ja palaa edelliseen rajaan (jos tehty).

Kuva 3-35: Raja-ajo kaynnissa

12.3 2.75

km/h ha
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Kuva 3-36: Raja valmis Matka paluukohtaan

1. Paina PALUU KOHTAAN MERKKIA @.

Q Paluu kohtaan

IR 4.92 Paluu kohtaan -ohjaus peltonékymassa mahdollistaa suoran ajolinjan "+~ "'’ . TR o
km/h ha takaisin mériteltyyn kohtaan. Ajoneuvonakymassa Paluu kohtaan - Nayton ohjauspalkissa alkaa nakya etéisyystietoja nykyisesta

toiminto mahdollistaa myds reitin nayttamisen maariteltyyn kohtaan. ~ Sijainnista maariteltyyn kohtaan.

Paluukohdan merkinta Kéyta PERUUTA PALUU KOHTAAN MERKKIA @ masritellyn

) kohdan poistamiseksi.

1. Aja haluttuun paluukohtaan @.

2. PAINA |_|SAA KOHTA MERKK|A 0 Kuva 3-39: Paluukohtaan ohiaus

Kuva 3-37: Paluukohdan merkinté 0 253

! 59 ft

km/h ha

10 2.52
km/h > 0.0 4 ha
HUOM: Riippuen sijainnistasi, nakyy rajan SISAPUOLELLA Lzl
merkki @ tai rajan ULKOPUOLELLA merkki @ tilapalkissa \
kun raja on madritelty. ' )

s

\

= A “ Ohjaus takaisin madriteltyyn kohtaan
i ajoneuvonakymassa
Kuva 3-38: Paluukohta madritelty . . . L
Paluukohtaan ohjausta voidaan seurata ajoneuvonakymassa.
Swath ha

1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa nayttsa, merkkien
nakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI 42> nayton
vasemmasta alareunasta.

2. Paina AJONEUVONAKYM E.

Néaytdssa alkaa nakya navigointitietoja. Etdisyys maariteltyyn

kohtaan né&kyy ohjauspalkissa.

0 > 0.0 4 2.53 Ohjauksen seuraaminen ajoneuvonakymassa:



Kuva 3-40: Paluukohdan ohjaus ajoneuvonakyméassa

10 72 ft 5.62

km/h ha

Paluukohdan ohjauksen peruuttamiseksi ja maaritellyn kohdan
poistamiseksi (PERUUTA PALUU KOHTAAN MERKKI @), palataan
peltondkymaan.

Peltondkymaén palaamiseksi:
1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa nayttsa, merkkien

nakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI 42> néyton
vasemmasta alareunasta.

2. Paina PELTONAKYMA 0.

/1'1-\ Aloitusvalikko

Aloitusn@ppéimesté @ tai Aloitusmerkista 2> paasee kolmelle
eri toiminnolle: Asetukset, Ohjaus ja Valvonta. 6 kosketusnayton
Valikkovaihtoehtoa (Laiteasetukset ¢, Ajoneuvonakymé B,
Peltonakyma B3, Valokuvanakymaohjaus @ Tehtavanakyma [J
je Puomiston valvonta £2) nayttavat nopeasti yksikon kaikki
ominaisuudet.

Aloitusvalikkovaihtoehtojen ndyttdminen:
1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa nayttsa, merkkien

nakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI 42> néyton
vasemmasta alareunasta.

Kuva 3-41: Aloitusvalikko

]
e P00

T A . N

N Suurenna/pienenna

[ R

AN O Suurennosta/pienennysté kaytetadn naytdlla nakyvan
alueen koon saatamiseksi.

Nakyman saataminen:
1. Paina
» SUURENNA/PIENENNA NAPPAIMIA A ¥
» nayttda merkkien kayttoon ottamiseksi ja SUURENNA/
PIENENNA MERKKIEN & & valitsemiseksi.
<Suurentaminen % A vihenta naytdlla nakyvaa kartan alaa
<Pienentdminen S\ 7 lisaa naytolla nakyvaa kartan alaa
NOUM: Paina ja pidd SUURENNA/PIENENNA NAPPAIMIA & ¥
tai SUURENNA/PIENENNA MERKKIEN & & painettuna
asetusten saatamiseksi.

Kuva 3-42: 100% suurennoksesta pienennykseen

; boo< !E'B % o004 !E;!

km/h

a Swath

“ Maailmanakyma
Maailmanakymé yhden painalluksen toiminto
maksimipienennykseen.

1. Kosketa nayttoa merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse
MAAILMANAKYMAN MERKKI @.

Kuva 3-43: Maailmanakyméa

(2 poo< -

km/h

0.0 4 ™

Suurentamiseksi::

1. Paina SUURENNA NAPPAINTA A tai SUURENNA
MERKKIA &,

m www.teejet.com
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“ Panoraamatoiminto
Panoraamatoiminto mahdollistaa néytdn asettamisen kasiké&ytolla
haluttuun asentoon.

Panoraamatoiminnolle siirtymiseksi ja nayton poikki siirtymiseksi:
1. Kosketa nayttda merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse

PANORAAMAMERKKI * nakyman saatdmiseksi kasikaytolla.

2. Paina NUOLIA vastaavaan suuntaan nakyméan
siirtdmiseksi naytolla (alas, vasemmalle, oikealle, yl6s).

HUOM: Paina ja pida NUOLIA painettuna asetusten
saatamiseksi.

Panoraamatoiminnolta poistuminen:

1. Paina POISTU PANORAAMANAKYMASTA MERKKIA

HUOM: Paina MAAILMANAKYMA MERKKIA @ ajoneuvon
keskittdmiseksi naytolla.

Kuva 3-44: Panoraamatoiminto

10.0
ha

10 413

Swath

HUOM: Panoraamatoiminnosta on poistuttava ennen muille
nayttonakymille siirtymista.

l-\ VALOKUVANAKYMA

XA Valokuvanakymaohjaus mahdollistaa suoran videokuvan

()
elo)
N

= nayton, tietokoneen muodostaman kuvan sijasta.

Jos videon valintamoduuli (VSM) kuuluu jarjestelméan, on kaksi
videovaihtoehtoa kéytettavissa.

* Yksi kamerandkymé — yksi kameran sy6ttd kahdeksasta,
voidaan valita vaihtamaan videosyéton nayton.

+ Jaettu kameranadkyma — yksi neljan kamerasyoton kahdesta
sarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H), voidaan valita jakamaan nayttd
neljan erilliseen videonayton osaan.

Talta naytolta voidaan siirtya ohjaukseen videon avulla ja
ohjaussuuntatoiminnoille.

Kuva 3-45: Aloitusvalikko — Valokuvanékyméaohjaus

Nayttdohjaus
Ohjauslinjat
» Oranssit linjat — kaytdssé oleva ohjauslinja

» Mustat linjat — viereiset ohjauslinjat

Ohjauspalkki

14.6
km/h

Koko nayttd

Ohjaus videokuvan avulla

Ohjauskulma

Aloitus/Valikkovaihtoehdot
tai paina Aloitusnappainta

5.8p >

0.53

Kameran valinta

Jaettu nayttd

Ohjaustoiminnon s&atd

Ohjausviivat

Tilapalkki



Kuva 3-48: Taysin jaettu nayttd

@ Valokuvanakyma & Koko naytto
Valokuvanakymaén p&éstaan seuraavasti. Koko néytdn toiminto mahdollistaa videokuvan nayttamisen koko

1 Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa néytta, merkkien naytolla. Myos ohjauslinjat ja ohjaussuunta naytetaén. Ohjauspalkkia

nékyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKK] 4 néyton Ja tilapalkkia ei naytetd.
vasemmasta alareunasta. Tayden nayton kayttoon ottaminen:

2. Valitse VALOKUVANAKYMA B Aloitusvalikosta HEB. 1. Kosketa néytio4 merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse
HUOM: Ellei videon valintamoduulia tai kameraa ole asennettu TAYDEN NAYTON merkki &5.

valokuvanakymaohjaus k2 ei ole kéytettavisséa Tayden nayton poistaminen kaytosta:

Aloitusvalikossa. 1. Paina mita tahansa kohtaa naytolla.

Kuva 3-46: Valokuvandkyméaohjauksen néyttd Kuva 3-47: Taysi néyttd ohjauksilla

-

e PO

“w Ohjaus videokuvan avulla
Ohjaus videokuvan avulla asettaa 3-ulotteiset ohjausviivat
videokuvan paalle ohjauksen helpottamiseksi.

HUOM: Ohjaustoiminnon (suora ajolinja A-B, mutkitteleva ajolinja
A-B, ympyrdajo tai paistekierros) asetukset tehdaan
Ajoneuvo- tai Peltondkyméassa. Ohjauslinjoja ei ole
nakyvissd, kun ohjaus ei ole kéaytettavissa.

Ohjauksen kayttdonotto videokuvan avulla:

1. Kosketa naytt6d merkkien nékyviin saamiseksi ja valitse
OHJAUS VIDEOKUVAN AVULLA MERKKI (@ ..

Paina NUOLET YLOS/ALAS MERKKEJA A ¥ ohjauslinjojen

sovittamiseksi horisontin mukaan.

HUOM: Paina ja pidd NUOLI YLOS/ALAS MERKKEJA A ¥
painettuna sd&don nopeuttamiseksi.

www.teejet.com 98-05182 R2
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Kuva 3-49: Ohjaus videokuvan avulla Kuva 3-50: Ohjaus ei kaytettavissa 1 . . .
—— Ohjaussuunnan naytto
-2 2.3 0 2.3 Ohjaussuunnan nayttd nayttaa suunnan, johon ohjauspyoraa on
Swath > 0.0 4 ha Swath No GPS ha k&énnettava.

Ohjaussuunnan nayton kayttdonotto:

1. Kosketa nayttda merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse
ohjaussuunnan merkki =

Kuva 3-51: Ohjaussuunnan nayttd

S pooqd 2

km/h

_
—— p 0.0 ¢ 2:3

krr.1/h >00<

Ohjauksen kayttoonotto videokuvan avulla:

1. Kosketa nayttéd merkkien nékyviin saamiseksi ja valitse
OHJAUS VIDEOKUVAN AVULLA MERKKI @y ..

Ohjaussuunnan nayton kaytosta poistaminen:

1. Kosketa nayttda merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse
ohjaussuunnan merkki =



Kuva 3-54: Kameran valinta

F" Aloitusvalikko Q Yhden kameran valinta M
Aloitusnappaimesta @® tai Aloitusmerkista 2> paasee kolmelle Yksi jopa kahdeksasta kamerandytdsta voidaan ottaa k&yttoon > 0.0 4 o

eri toiminnolle: Asetukset, Ohjaus ja Valvonta. 6 kosketusnayton valokuvanakymassa jos videon valintamoduuli (VSM) on liitetty. Swath
Valikkovaihtoehtoa (Laiteasetukset 4%, Ajoneuvonakyméa B, o . .
Peltonakyma 3, Valokuvanakymaohjaus @ Tehtavanakyma [J Ei videon valintamoduulia

ominaisuudet. kéytettavissa ja ainoastaan yksi (1) videosyottd on kaytettavissa.
Aloitusvalikkovaihtoehtojen ndyttaminen: Kuva 3-53: VSM ei ole asennettu

1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa néytté, merkkien $
nakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI % naytn Swath 0.0 o
vasemmasta alareunasta.

Kuva 3-52: Aloitusvalikko

. hood

Swath

Kuva 3-55: Cameras A/B/C/D Unavailable

km/h I 0 . 0 | h‘a f km/h I 0 '0 | |’|.a

8-kanavainen VSM

Kun jarjestelméssa on 8-kanavainen VSM, voidaan asentaa jopa
kahdeksan (8) kameraa. i B R

30

eleieje
N =

- : F G =

HUOM: Jos asennetaan neljd tai sitd pienempi maara kameroita, o
kaikki portteihin A, B, C tai D, asetusnéytdt noudattavat
4-kanava-VSM ohjeita.

Kaytossa olevan yhden kameranayton vaihto:
1. Kosketa naytt6a merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse VIDEO
MERKK| @

2. Paina haluttua KAMERAN MERKKIA &, &, &, ®, ®, &,
@ tai ® videonakyméan vaihtamiseksi.

HUOM: Kameraa & ei voi valita (harmaana) ellei sit4 ole
kaytettavissa. Ellei merkkeja ole kéaytettavissa, VSM on
liitetty, mutta yksittdinen kamera on suoraan liitetty.

HUOM: Ellei VS-moduulia ole asennettu, ei VIDEO MERKKIA @ ei
ole kaytettavissa.

www.teejet.com 98-05182 R2
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4-kanavainen VSM Kuva 3-57: Vain yksi kamera kéytettévissa ee . .

Kun jarjestelmassa on 4-kanavainen VSM, voidaan asentaa jopa 20 Jaettu" ka[nera n.a kyma .
nelja (4) kameraa ja tehda niiden asetukset. Ainoastaan kameroiden 0.0 : Jaettu kameranakyma mahdollistaa yhden neljan kamerasyoton
A, B, C ja D asetukset voidaan tehda. Swath ’ ha kahden sarjan (A/B/C/D tai E/F/G/H) valinnan, jolla néyttd voidaan

jakaa neljaan erilliseen videondyton osaan valokuvanakymassa, jos

Kéytdssé olevan yhden kamerandyton vaihto: videon valintamoduuli (VSM) on Kéytossa.

1. Kosketa nayttéa merkkien naékyviin saamiseksi ja valitse VIDEO
MERKKI @

2. Paina haluttua KAMERAN MERKKIA &, &, & tai &
videon@kyman vaihtamiseksi.

HUOM: Kameraa & ei voi valita (harmaana) ellei sit4 ole
kéytettavissa. Ellei merkkeja ole kaytettavissa, VSM on
liitetty, mutta yksittainen kamera on suoraan liitetty.

HUOM: Ellei VS-moduulia ole asennettu, ei VIDEO MERKKIA @ ei
ole kaytettavissa.

Jos kameraa ei ole liitetty VSM-porttiin, tayttaa Teedet -logolla
varustettu sininen nayttd tdman portin ndyton osan.

Kuva 3-58: Ei kaytdsséa olevat kameraportit

Kuva 3-56: Kameran valinta

Swath E O * 0 = h.a

Ei videon valintamoduulia

Ellei valintamoduulia ole asennettu, ei JAETTU NAYTTO

MERKKIA ©2 ole kaytettavissa ja ainoastaan yksi (1) videosysttd on
kaytettavissa.




Kuva 3-59: VSM ei ole asennettu

Kuva 3-60: Jaettu nakyma

Kuva 3-62: Jaetun ndkyman valinta E/F/G/H

. hood

Swath

8-kanavainen VSM

Kun jérjestelmassé on 8-kanavainen VSM, voidaan asentaa jopa
kahdeksan (8) kameraa. Kaksi sarjaa neljasta kamerasyo6tosta
(A/B/C/D tai E/FIG/H), voidaan valita.

HUOM: Jos asennetaan neljd tai sitd pienempi madra kameroita,
kaikki portteihin A, B, C tai D, asetusndytdt noudattavat
4-kanava-VSM ohjeita.

HUOM: Ellei VS-moduulia ole asennettu, ei JAETTU NAYTTO
MERKKIA $% ei ole kéytettavissa.

Jaetun kameranayton vaihto;

1. Kosketa nayttoa merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse AETTU
NAYTTO MERKKIA .

2. Valitse naista:
» Kamera ABIC/D @ @@ ®
» Kamera E/FIGH @ §&®

HUOM: Jos ainoastaan A/B/C/D sarja on kdytettavissa, on kamerat

ainoastaan asennettu portteihin A, B, C ja D.

H
0.0 4 :

Swath

Kuva 3-61: Jaetun ndkymaén valinta A/B/C/D

M
0oq

Swath

Swath

M
»ooq

4-kanavainen VSM

Kun jérjestelméssé on 4-kanavainen VSM, voidaan asentaa jopa

nelja (4) kameraa ja tehda niiden asetukset. Yksi sarja neljasta

kamerasyotosta (kamerat A/B/C/D @& ® ), voidaan ottaa

kayttoon.

HUOM: Ellei VS-moduulia ole asennettu, ei JAETTU NAYTTO
MERKKIA §¢ ei ole kdytettavissa.

Jaetun kameranayton vaihto:

1. Kosketa nayttoa, merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse
JAETUN NAKYMAN MERKKI &

Kuva 3-63: Jaetun nakymén valinta A/B/C/D

! >004 ¢

Swath
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AV Ohjauslinjojen saato
Ohjauslinjojen saatéa kaytetaan sovittamaan linjat kameranakyman
mukaan.
Ajolinjojen saataminen:
1. Kosketa nayttoa merkkien nakyviin saamiseksi ja valitse
NUOLIEN YLOS/ALAS MERKIT A V¥
<ANuoli ylos siirtad horisonttiviivaa ylospéin
<Nuoli alas siirtéda horisonttiviivaa alaspéin
HUOM: SUURENNA/PIENENNA NAPPAIMET & W eivat siirra
horisonttiviivaa yls tai alas.

Kuva 3-64: Ohjauslinjojen saato
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HUOM: Paina ja pidd NUOLI YLOS/ALAS MERKKEJA A ¥
painettuna saadén nopeuttamiseksi.



KAPPALE 4 - NAYTTOTOIMINNOT
Pellolla tapahtuvan ohjauksen lisaksi Matrix 570 G nayttaa nykyisia
tehtavatietoja seka puomiston lohkot.

O Tehtavanakymaa kaytetaan nykyisten tehtavatietojen
poistamiseen tai nykyisten tietojen tallentamiseen USB-muistiin.

B Puomiston valvonta nayttaa lohkojen kéyton, ohjauksen ja
tilapalkin. Puomiston ohjaus voidaan myds sallia ja jattaa pois talta
naytolta.

TEHTAVANAKYMA

Tehtavanakymaa kaytetaan nykyisten tehtavatietojen
poistamiseen tai nykyisten tietojen tallentamiseen USB-
muistiin.

Tehtavanakymaan paastaan seuraavasti.

1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa nayttsa, merkkien

nakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI 42> néyton
vasemmasta alareunasta.

2. Valitse TEHTAVANAKYMA I Aloitusvalikosta S0,
Kuva 4-1: Aloitusvalikko — Tehtdvanakyma

&

0 BN

® Tietoja tehtavasta

Tietoja tehtévasté -toiminto poistaa nykyiset tehtévatiedot, nykyiset

aluerajat, alueen 1 tai alueen 2 yhteenlasketut:

1. Valitse TEHTAVANAKYMA [ Aloitusvalikosta B .
2. Paina TEHTAVATIEDOT = .
3. Paina ROSKAKORIN MERKKIA & tietojen poistamiseksi.
"Haluatko poistaa kaikki tehtavatiedot?"
Paina
» Kylla - naytolla nakyy viesti "Kaikki tehtavat on poistettu”.
Valitse "OK" Tehtavatieto naytélle palaamiseksi
» Ei - tehtdvétieto néytdlle palaamiseksi

Paina
» Kylla - “Tallennettu raportti/tiedot USB muistiin” ilmoitus tulee
nakyviin noin 10 sekunniksi. Paina mita tahansa n&ytdn kohtaa
ponnahdusikkunan poistamiseksi.
» Ei - Tiedon tallennusnéytolle palaamiseksi

HUOM: TIEDON MERKIT == == == =2 gj ole kdytettavissa
(harmaana), kunnes USB-tallennin on liitetty.

Kuva 4-3: Tietojen tallentaminen

Kuva 4-2: Tietoja tehtdvasta

o

4_“\' Area 2: 1,51 ac

HUOM: Poista nykyinen tehtava? ei poista Alaa 1 tai Alaa 2.

Clear Current |ob?
Bounded: 0.00 ac

Area 1: 1.51 ac

N Tietojen tallentaminen

Tehtavan varmistamiseksi ja tiedon tallentamiseksi USB-muistiin:

1. Valitse TEHTAVANAKYMA [ Aloitusvalikosta BEE .
2. Paina TALLENNA TEHTAVAT . .

3. Valitse néista:
» KAIKKI = — kaikki kéytettavissa olevat tiedostomuodot
» PDF = — raportti tulostettavaksi
» KML = — Google Earth Map
» SHP = — ESRI muotoilutiedot

&

ml N\

HEEE

7N

[ |

Kuva 4-4: Tallenna Kaikki.
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= PDF Raportti

Jos valitaan PDF-raportin tallennus, jarjestelmé& muodostaa PDF-
raportin esitaytetyn, johon kuuluu ko. kasitelty pinta-alan kartta.
Asiakastiedot, saatiedot ja peltotiedot on annettava késin.

E..‘J [.‘0‘“""*‘"]

Kuva 4-6: PDF esimerkkiraporttie

Application
oo 10
Report reated: 316/10 t 1115 A

costomer " Tappiicator [supervisor
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HUOM: PDF-raportti on kaytettavissa kaikilla kielilla ja se luodaan
kéytdssa olevalla kielella.

= KML tiedot

Jos valitaan KML-tiedoston tallennus, jarjestelma muodostaa Google
Earth tiedoston. KML-tiedosto voidaan asettaa Google kartan péalle,
osoittamaan kasitellyt alueet kartalla.

KML, eli Keyhole Markup Language on XML-kieli ja tiedostomuoto
maantieteellisten ominaisuuksien, kuten kohtien, linjojen, kuvien,
monikulmioiden ja mallinen mallintamiseen ja tallentamiseen,
naytettavaksi Google Earth, Google Map ja muissa sovelluksissa.

Voit kayttad KML-tiedostoja kohtien ja tietojen jakamiseen muiden,
taman sovelluksen, kayttdjien kanssa.

KML-tiedostoa voidaan kasitella Google Earth'illa samalla tavalla
kuin HTML ja XML tiedostoja kasitellaan verkkoselaimissa.

Kuten HTML:ssa, on KML:ssa tunnisteperdinen rakenne
nayttotarkoituksiin kaytettavilla nimillé ja attribuuteilla. Nain ollen,
Google Earth toimii KML-tiedostojen selaimena.

Kay Google.com sivuilla lisatietojen ja ndyttdohjeiden saamiseksi.

[ . . = [.‘0"‘"::“" 1

Kuva 4-8: KML Google tietojen kayttdesimerkki




= ESRI tiedot

Jos valitaan SHP-tiedoston tallennus, jarjestelma muodostaa GIS-
(Geographic Information System) tai muototiedoston. Muototiedostot
ovat hyodyllisia, silla monet asiakkaat kayttavat kolmannen
osapuolen GIS-ohjelmistoa Matrix keradmén tiedon tulostamiseen,
tallentamiseen ja arviointiin.

"Balancing the inputs and outputs on a farm is fundamental to its
success and profitability. The ability of GIS to analyze and visualize
agricultural environments and workflows has proven to be very
beneficial to those involved in the farming industry.

From mobile GIS in the field to the scientific analysis of production
data at the farm manager's office, GIS is playing an increasing role
in agriculture production throughout the world by helping farmers
increase production, reduce costs, and manage their land more
efficiently.”

—ESRI.com

Muototiedosto on digitaalinen vektoritallennusmuoto geometristen
sijainti- ja vastaavien attribuuttitietojen tallennukseen.

Kuva 4 9: SHP taIIennus

FEE S oI

Kuva 4-10: ESRI tietoesimerkki
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/I'l\ Aloitusvalikko

Aloitusnappaimesta ® tai Aloitusmerkista 2> " paasee kolmelle
eri toiminnolle: Asetukset, Ohjaus ja Valvonta. 6 kosketusnayton
Valikkovaihtoehtoa (Laiteasetukset #* Ajoneuvonaky

Ajoneuvonakyma E, Peltondkyma e, Valokuvanakyméaohjaus @

Tehtavanayttd L ja puomiston valvonta @) ndyttavat nopeasti

yksikon kaikki ominaisuudet.

Aloitusvalikkovaihtoehtojen nayttaminen:

1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai valitse ALOITUSMERKK] 4> /\

ndyton alavasemmasta kulmasta.
Kuva 4-11: Aloitusvalikko

. . ¢

PUOMISTON VALVONTA

Puomiston valvonta nayttaa lohkojen kayton, ohjauksen ja
tilapalkin. Puomiston ohjauksen asetukset voidaan tehda
my0s talta naytolta.

2 pyomiston valvontandytto
Puomiston valvontandyttd avataan seuraavasti:

1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa nayttsa, merkkien
nakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI 42> nayton
vasemmasta alareunasta.

2. Valitse BOOM MONITORING B Aloitusvalikosta S,
Kuva 4-12: Aloitusvalikko — Puomiston valvonta

0 0.0

Swath ha

A M A

Kuva 4-13: Puomiston valvonta
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Puomiston ohjaus ei ole kéytettavissa

Jos SmartCable kaapeli tai SDM ei ole kaytettavissa, on kaytettava
tilakytkinta. Nayt6lla nékyy ainoastaan yksi puomiston lohko.
PUOMISTON OHJAUS MERKKI A ei ole kytettavissi ja
tilapalkissa ei ndy merkkia.

Kuva 4-14: Puomiston ohjaus ei kaytettavissa

oS 0.0
km/h ha

S e ™

Q Aloitusvalikko

Aloitusnappéimesta ® tai Aloitusmerkista 2> paasee kolmelle
eri toiminnolle: Asetukset, Ohjaus ja Valvonta. 6 kosketusnayton
Valikkovaihtoehtoa (Laiteasetukset #*, Ajoneuvonaky

Ajoneuvonakyma E5, Peltonakyma B | Valokuvanakymaohjaus @

Tehtdvanayttd L ja puomiston valvonta £22) nayttavat nopeasti
yksikon kaikki ominaisuudet.

Aloitusvalikkovaihtoehtojen nayttaminen:

1. Paina ALOITUSNAPPAINTA @ tai kosketa néyttoa, merkkien
nakyviin saamiseksi ja valitse ALOITUSMERKKI 42> néyton
vasemmasta alareunasta.

Kuva 4-15: Aloitusvalikko

A Puomiston ohjaus
Puomiston ohjausta kaytetadan ohjauksen asettamiseksi pois paalta /
kasikaytolleA, automaattikaytolle A tai kaikki kayttoon 2.

HUOM: GPS ei ole kaytettavissa, kun puomiston ohjauksen merkki on
harmaa 4. Puomiston ohjauksen tilapalkin merkki on pois
padlta / kasikaytolls A,

HUOM: Puomiston ohjauksen MERKKI A\ ei ole kéytettavissa
kun SmartCable tai lohkon kayttomoduuli (SDM) ei ole

kéytettdvissd. Puomiston kéyttoon ottamiseksi, on tilakytkinta

kéytettdva. Naytolla nékyy ainoastaan yksi puomiston lohko
ja tilapalkissa ei ndy merkkia.

Ohjaus liitetylld SmartCablella tai SDM:Ila

+ Kaanna yksikon paakytkin asentoon "On”. Puomiston
lohkokytkimet pidetaan asennossa "Off".

+ Niissa kohdissa, joissa ruiskutusta ei haluta, kytke méaran
saadon paakytkin “pois paalta” kasin, puomiston kayton
lopettamiseksi. Kaanna saatdyksikon paékytkin asentoon "On”
tyon jatkamiseksi.

HUOM: Naita toimintoja ei voi kéytta, ellei SmartCable tai SDM ole
litetty jarjestelmaan.

Pois paalta/kéasikayttd & automaattikayttd
Puomiston ohjauksen vaihtamiseksi Pois paalta/kasikayttd A ja
automaattikayton A

1. Paina PUOMISTON OHJAUS MERKKIA A .
<«Pois paalta/kasikayttd — Tilapalkin merkki muuttuu
punaiseksksi A
<« Automaattikayttd — Tilapalkin merkki muuttuu vihrezksi A .

Tayden tydleveyden kayton toiminto
Kaikkien lohkojen paalle kytkemiseksi A\

1. Paina PUOMISTON OHJAUS MERKKIA A .
«Tiysi tydleveys — Tilapalkin merkki muuttuu keltaiseksi A\ .

Kuva 4-16: Automaattisesti Tayden ty6leveyden toiminnolle

5 10.2 5 10.2
km/h ha km/h ha
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KAPPALE 5 - LIITTEET

LITE A — MERKKIEN SELITYKSET

/H\ Valikkovalinnat

Merkki Selitys

K

Kotiin — Nayttaa valikkovalinnat, m.m. laitteen asetukset,
ajoneuvonayttd, peltonayttd, valokuvanakyma, tehtavanakyma
ja puomiston naytto.

Laitteen asetukset — mahdollistaa jarjestelman,
puomiston ohjauksen/yksittdislohkon, ajoneuvon,
kallistuksen korjauksen ja pelto-ohjauksen asetukset.

Laiteasetukset. Asettaa valopalkin, yksikkovalinnan (yksikot,
kieli ja aikavydhyke), GPS, ndytdn (danen voim., ndytdn
kirkkaus, kosk.nayton kalibrointi, ndyttokuvat ja noin/tallenna)
seké videokameroiden sa&dot.

Puom. ohjauksen/puom. lohkon asetukset. Asettaa
ajokierrosten limityksen, viiveen on/off, puom.lohkojen
lukumaéran ja vast. lohkojen leveydet.

Ajoneuvoasetukset. Asettaa ajoneuvotyypin, antennin
korkeuden, puomiston suunnan ja etdisyyden antennista.

Kallistusgyroskooppimoduulin asetukset. Asettaa on/off kohdat
ja kalibroi kallistuskorjauksen.

Pelto-ohjausasetukset. Asettaa autom.ohjauksen on/off,
venttiiliasetusten v-ehdot (taajuus ja min. & max. kayttéjaksot),
ventt. testauksen ja pelto-ohjauksen asetukset (karkea saato,
hienosaato, toimimaton alue ja katso eteen).

Ajoneuvondyttd - Mahdollistaa tietokoneen tekemén
kuvan ajoneuvon sijainnista kasiteltavalla alueella.
Kasiksi padsy ohjaustoimintoihin, rajattuihin alueisiin ja
puomiston ohjaukseen.

Peltondyttd — Mahdollistaa tietokoneen tekemédn
ilmakuvan ajoneuvon sijainnista ja kasiteltavasta
alueesta. Kasiksi paasy rajattuihin alueisiin ja
merkittyyn kohtaan. Siirry maailmanaytolle ja
panoraamatoiminnoille.

Valokuvandkymé&ohjaus - Mahdollistaa yhden tai
neljan suoran videokuvan ndyton, tietokoneen
muodostaman kuvan sijasta. Siirry videon ja
ohjauskulmatoimintojen ohjaukseen.

Tyondyttd — Mahdollistaa tiedon tallentamisen
muistitikulle tai tiedon poistamisen laitteesta.

/.

Merkki Selitys Merkki Selitys

GPS tyyppi. Sovittaa jarjestelman hyvaksymaan GPS, DGPS
tai jommankumman signaalityypin.

-

GPS portti. Asettaa COM-portin tiedonsiirron joko sisdiseksi tai
ulkoiseksi.

¢
7%y
bl

GPS tila. Nayttaa tietoja tiedon maarista, nakyvissa olevien
satelliittien maaran seka sat. laadun ja tunnisteen.

Puomiston ndyttd — Mahdollistaa tietokoneen luoman
kuvan ndyton kdytossa/ei kdytdssa olevista puomiston
lohkoista. Puomiston ohjaus paalle/pois kytketty.

»,
Laitteen asetukset

S el .
¢ Jarjestelmaasetukset

Merkki Selitys

Valopalkin asetukset — LED vali, ndyton tila ja LEDien
kirkkaus.

Valopalkki/LED valit. Asettaa syttyvien led-valojen osoittamat
valit.

Nayton asetukset — d@nen voimakkuus, ndyton kirkkaus,
kosketusndyton kalibrointi, ndyttokuva ja ohje/tallenna.

™D

Aanen voimakkuus. Sa4taa kaiuttimien danen voimakkuuden.

Nayton kirkkaus. S&atag nayton kirkkautta.

Kosketusnaytén kalibrointi. Kéytetaan kosketusnayton
kalibroinnin aloittamiseen.

Néyttokuva. Mahdollistaa nayttdkuvien tallennuksen USB-
muistiin.

Ohje. Nayttaa tietoja jarjestelman ohjelmistosta, kuten myos
CAN-busiin kytkettyjen moduulien ohjelmistoversioista.

Tallenna. Tallentaa naytén asetustiedot USB-muistiin.

Nayttotoiminto. Maérittelee jos valopalkki edustaa ajokierrosta
tai ajoneuvoa.

LED valojen kirkkaus. Saataa LED-valojen kirkkautta.

Videoasetukset. Kdytetadn neljan kameran asetusten
tekemiseen videon valintamoduulin (VSM) avulla.
Harmaa =VSM ei ole kdytettdvissa.

Kamerat. Asettaa kamerakuvan normaaliksi, peilikuvaksi,
ylésalaiseksi tai ylosalaiseksi peilikuvaksi.

o
. |

Maa-asetukset - Yksikat, kieli ja aikavydhyke.

Yksikot. Maarittelee jarjestelmén mittaukset.

Kieli. Maérittelee jarjestelmakielen.

Aikavyohyke. Maérittelee paikallisen aikavydhykkeen.

¥y

GPS asetus — GPS tyyppi, GPS portti ja tiedot GPS tilasta

www.teejet.com
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@ Puom. ohjauksen/puom. lohkon asetukset

Merkki Selitys Merkki

||»
«l

”
v

Limitys. Maarittelee puomiston ohjaustoiminnolla sallitun
limityksen kun puomiston lohkot kytketaan paalle ja pois.

0% limitys

50% limitys

100% limitys

O/ N

Viive Off/On. Tamé asetus toimii "ennakoivana”, puomiston
lohkoventtiileja ajastettaessa niin, etta ne kytkeytyvat tarkasti
pois paélta ja paélle jo kasitellyssa kohdassa.

Puomiston lohkojen lukumaéara. Asettaa lohkojen lukuméaaran
(1- 15 kpl, riippuen SmartCablesta tai SDM:sta).

Puomiston lohkojen leveydet. Osoittaa koko tydleveyden tai
erillisten lohkojen leveydet (riippuen jérjestelman SmartCable
tai SDM asennuksesta).

00 Ajoneuvoasetukset

Merkki Selitys

Ajoneuvon tyyppi. Valitsee ajoneuvotyypin, joka I&hinné vastaa
kéytdssa olevaa ajoneuvoa.

Antennin korkeus. Asettaa antennin korkeuden maan pinnasta.

Puomiston sijainti. Maaritellaan puomiston paikka GPS-
antennin edessa tai takana.

Puomiston etéisyys antennista. Méarittelee puomiston
etaisyyden GPS-antennin edessa tai takana.

A

P

Selitys

Kallistuksen korjaus On/Off. Kytkee kallistuksen korjauksen
paalle/pois paalta.

-

(=S =)

Tasaus-/kallistusasennot. Kalibroi kallistuskorjauksen.

& Pelto-ohjausasetukset

Merkki

Selitys

Automaattiohjaus. FieldPilot paalle tai pois paéalta.

Venttiiliasetukset - Venttiilin kdyttotaajuus, vasen/oikea
minimi-/maksimikayttojakso.

Venttiilin k&yttojakso. Kaytetaan ohjausventtiilin ohjaukseen.

CSete Sete

Minimikdyttojakso. Asettaa minimivirtausmaaran, joka vaaditaan
ajoneuvon ohjaamiseksi oikealle/vasemmalle.

Maksimikayttojakso. Asettaa enimmaisnopeuden, jolla pyorat
kaantyvat dariasennosta toiseen.

Venttiilitesti vasen/oikea. Varmistaa, etté ohjaus toimii oikein.
Kaytetaan dljyn virtauksen hienos&atodn pyérien ajoituksen
kalibroimiseksi.

FieldPilot-asetukset — karkea saato, hienosaato,
toimimaton alue ja ennakointi

Karkea saato. Saataa, miten tarkasti ajoneuvo sailyttaa
ohjauslinjansa suoralla A-B ohjaustoiminnolla.

Hienos&ato. Saataa, miten tarkasti ajoneuvo séilyttaa
ohjauslinjansa mutkittelevalla A-B ohjaustoiminnolla.

Toimimaton alue. Saataa ohjausta, jos se on liian epavakaa/
herkka tai ajoneuvo ei pysy ajolinjalla.

Ennakointi. Kaytetaan suoralla A-B ohjaustoiminnolla ajoneuvon
ohjauslinjan lahestymisen satdmiseksi.

®

Home Button. Access Home Menu options including Unit Setup,
Vehicle View, Field View, RealView Guidance, Job View and
Boom Monitoring.

AV

Zoom In/Out Buttons. Adjust zoom settings in Vehicle View and
Field View.

+_

Plus ja Miinus merkit. K&ytetaan arvon lisd@miseen tai
véhentamiseen.

<4

Punainen = Vasen sivu tai aloita vasen testi.
Vihred = Oikea sivu tai aloita oikea testi.

AV

Nuolin&ppaimet ylds - alas. Kéytetaan asetuksen muuttamiseen
tai arvon lisddmiseen tai vahentamiseen.

BEE

Pyséytysvalo. Vihrea valo = aloita testi, punainen valo =
pyséayta testi, harmaa = testaus pois paéalta.

Fegzio

Lopetus ja OK. Molempia kaytetaan tehtavan lopettamiseksi.




@ m Ohjausnaytot % Ajoneuvonayton merkit m Peltonayton merkit

Merkki Selitys Merkki Selitys
. ; : Ohjaustoiminto. Paina ohjaustoiminnon valitsemiseksi. Rajojen merkinta. Luo késiteltavén pinta-alan ja maarittelee
Tllapalkm merkit . Q CJ késittelemattoman alueen. Rajat luodaan paisteajokierroksen

) . Toimintoja ovat: suora ajolinja A-B , mutkitteleva linja o ‘ NS
Merkki Selitys ulkoreunan mukaan. Harmaa = GPS ei ole kéytettévissa
Pelto-ohjauksen tila. A-B , ympyralinja ja paisteajo @m tai Ei E b Viimeistele rajat. Viimeistele rajan maaritykset. Rajat voidaan myds

(€9

P . o @ sulkea ajamalla ensimmaéisen ajokerran aloituskohtaan saakka.
Merkki=kaytossa. ohjausta -toimintoa : Harmaa alue = vahimméismatkaa ei ole ajettu.
Ei merkkié = ei kaytossa. Q Merkitse A ). Paina merkitaksesi ensimmaisen ajolinjan Keskeyta rajojen ajo. Keskeyttaa uuden kartan raja-ajon. Palaa
Ohjaustoiminto. aloituskohta. Q edelliselle rajalle (jos tehty).
Suora A-B ohjaus. Varmistaa suoran ajolinjan ohjauksen, @ D Merkitse B @@. Paina merkitéksesi ensimméisen ajolinjan Merkitse kohta 4. Asettaa kohdan ajoneuvon sijaintikohtaan.
perustuen kohtiin A ja B. w lopetuskohta. Harmaa alue = vahimmaismatkaa ei ole ajettu. @ m Harmaa = GPS ei ole kaytettavissa.

Mutkitteleva A-B ohjaus. Varmistaa mutkittelevan ajolinjan
ohjauksen, perustuen ohjauslinjaan A-B.

Peruuta merkki A. Peruuttaa A-merkint&prosessin. Palaa

; ; Palaa kohtaan. Nayttaa etéisyyden luotuun kohtaan. (Vaihda
edelliselle A-B ohjauslinjalle (jos tehty).

ajoneuvonaytélle reitin nayttdmiseksi luotuun kohtaan.)

Ympyraohjaus. Mahdollistaa ympyranmuotoisen, siséan- tai

S A+ hivutus. Siirtda olemassa olevan ajolinjan ajoneuvon
ulospdin suuntautuvan ajolinjan.

Poista kohta. Poistaa merkityn kohdan.
kohdalle.

Ohjaus edellisen ajolinjan mukaan. Jarjestelma havaitsee

edellisen, 1&himman viereisen ajolinjan ja ohjaa sen mukaan. Rajojen merkinta. Luo kasiteltavan pinta-alan ja marittelee

késittelemattoman alueen. Rajat luodaan péisteajokierroksen
ulkoreunan mukaan. Harmaa = GPS ei ole kaytettavissa

@000

Suurenna. Pienentaa naytolla nakyvaa alueetta.

Ei ohjausta. Kytkee ohjauksen pois paéalta. Merkkié ei ndy
naytolla.

Viimeistele rajat. Vimeistele rajan maaritykset. Rajat voidaan myds Pienenn. Suurentaa naytolla nakyvad alueetta.

sulkea ajamalla ensimmaisen ajokerran aloituskohtaan saakka.
Harmaa alue = vahimmaismatkaa ei ole ajettu.

Puomiston ohjauksen tila.
Punainen = Off/kasik.,

vihrea = autom.,

Maailmanakyma. Laajentaa nayton suurimmalle mahdolliselle
alueelle.

o
®qr9 0

Keskeytéa rajojen ajo. Keskeyttaa uuden kartan raja-ajon. Palaa
edelliselle rajalle (jos tehty).

& O
0% %ee

keltainen = kaikki kayt., Panoraama. Mahdollistaa keskittymisen tiettyyn kartta-

o _ . Suurennalpienennd. Muuttaa ndkymakorkeuden suhteessa alueeseen ajoneuvoa siirtamatta. Nayton nuolet siirtavat
ei merkkia = yksitt. puom.lohko (ei SmartCable tai SDM horisonttiin ajoneuvonakymasté lintuperspektiiviksi. nakymaa vastaavasti (alas, vasemmalle,
asennettuna). oikealle, yl6s).

Rajatun pinta-alan tila. Poistu panoraamasta. Lopettaa laajan alueen tarkistuksen ja

palaa norm.n&yttoén.

Rajan ulkopuolella = Liikutaan rajan ulkopuolella.

Puomiston ohjaus Valitsee puomiston ohjaustoiminnon.
Harmaa = GPS ei ole kaytettavissa

Pe D #
Dol Y

Rajan sisapuolella = Liikutaan rajan sisépuolella.

Ei merkkia = rajoja ei ole luotu

=X

GPS tila.
Pun. = ei GPS,
kelt. = vain GPS,

vihred = DGPS,WAAS/RTK,

oranssi = siirtyméa/poista linja
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Valokuvandkyman ohjausvalinnat

Merkki Selitys

Koko nayttd. Poistaa merkit ja tilapalkit naytélta. Video-ohjaus
ja ohjauskulma jaavat nakyviin.

Ohjaus videokuvan avulla. Asettaa 3-ulotteiset ohjausviivat
videokuvan paalle ohjauksen helpottamiseksi.

Ohjauskulma. Nayttda suunnan, johon ohjauspydraa on
ké&annettava.

Videokameran valinta. Valitsee yhden jopa kahdeksasta
kamerasta jos videon valintamoduuli (VSM) on liitetty.

Jaettu kamerandkyma. Valitsee yhden neljan kamerasyoton
kahdesta sarjasta (A/B/C/D tai E/F/G/H), jolloin nayttd voidaan
jakaa neljaan erilliseen osaan.

Z @l e .

Nuolin&ppaimet ylés - alas. Ohjauslinjojen saato, etté ne
sopivat kameran ndytén mukaan.

Zoom In/Out Buttons will not adjust the guidance lines.

[ tehtavinskyma

Merkki Selitys

[

Tietoja tehtdvasta. Mahdollistaa kaikkien tehtava- tai rajattujen
aluetietojen poistamisen tai pinta-alalaskureiden nollaamisen.

Paina roska-korin merkkia | % ', valittujen tietojen
poistamiseksi.

Tallenna tiedot.

Tallentaa tiedot muk. luk. PDF- =@ , KML- i (Google

Earth) ja SHP- Eid (ESRI) tiedostot tai jokaisen erillisen tyypin
muistitikulle.

LIITE B — AIKAVYOHYKKEET

Africa America

Abidjan Adak

Accra Anchorage

Addis Ababa Anguilla

Algiers Antigua

Asmara Araguaina

Bamako Argentina - Buenos Aires
Bangui Argentina - Catamarca
Banjul Argentina - Cordoba
Bissau Argentina - Jujuy
Blantyre Argentina - La Rioja
Brazzaville Argentina - Mendoza
Bujumbura Argentina - Rio Gallegos
Cairo Argentina - San Juan
Casablanca Argentina - Tucuman
Ceuta Argentina - Ushuaia
Conakry Aruba

Dakar Asuncion

Dar es Salaam Atikokan

Djibouti Bahia

Douala Barbados

El Aaiun Belem

Freetown Belize

Gaborone Blanc-Sablon

Harare Boa Vista
Johannesburg Bogota

Kampala Boise

Khartoum Cambridge Bay
Kigali Campo Grande
Kinshasa Cancun

Lagos Caracas

Libreville Cayenne

Lome Cayman

Luanda Chicago
Lubumbashi Chihuahua

Lusaka Costa Rica

Malabo Cuiaba

Maputo Curacao

Maseru Danmarkshavn
Mbabane Dawson

Mogadishu Dawson Creek
Monrovia Denver

Nairobi Detroit

Ndjamena Dominica

Niamey Edmonton
Nouakchott Eirunepe
Ouagadougou El Salvador
Porto-Novo Fortaleza

Sao Tome Glace Bay

Tripoli Godthab

Tunis Goose Bay
Windhoek Grand Turk

Grenada
Guadeloupe
Guatemala
Guayaquil

Guyana

Halifax

Havana

Hermosillo

Indiana - Indianapolis
Indiana - Knox
Indiana - Marengo
Indiana - Petersburg
Indiana - Vevay
Indiana - Vincennes
Indiana - Winamac
Inuvik

Iqaluit

Jamaica

Juneau

Kentucky - Louisville
Kentucky - Monticello
La Paz

Lima

Los Angeles

Maceio

Managua

Manaus

Martinique

Mazatlan
Menominee

Merida

Mexico City
Miquelon

Moncton

Monterrey
Montevideo
Montreal

Montserrat

Nassau

New York

Nipigon

Nome

Noronha

North Dakota - Center
North Dakota - New Salem
Panama
Pangnirtung
Paramaribo
Phoenix
Port-au-Prince

Port of Spain

Porto Velho

Puerto Rico

Rainy River
Rankin Inlet
Recife
Regina
Resolute

Rio Branco
Santiago
Santo Domingo
Sao Paulo
Scoresbysund
Shiprock

St Johns

St Kitts

St Lucia

St Thomas
St Vincent
Swift Current
Tegucigalpa
Thule
Thunder Bay
Tijuana
Toronto
Tortola
Vancouver
Whitehorse
Winnipeg
Yakutat
Yellowknife

Antarctica

Casey

Davis
DumontDUrville
Mawson
McMurdo
Palmer
Rothera

South Pole
Syowa

Vostok

Arctic

Longyearbyen

Asia

Aden
Almaty
Amman
Anadyr
Agtau
Agtobe
Ashgabat
Baghdad

Bahrain
Baku
Bangkok
Beirut
Bishkek
Brunei
Calcutta
Choibalsan
Chongqing
Colombo
Damascus
Dhaka

Dili

Dubai
Dushanbe
Gaza
Harbin
Hong Kong
Hovd
Irkutsk
Jakarta
Jayapura
Jerusalem
Kabul
Kamchatka
Karachi
Kashgar
Katmandu
Krasnoyarsk
Kuala Lumpur
Kuching
Kuwait
Macau
Magadan
Makassar
Manila
Muscat
Nicosia
Novosibirsk
Omsk

Oral
Phnom Penh
Pontianak
Pyongyang
Qatar
Qyzylorda
Rangoon
Riyadh
Saigon
Sakhalin
Samarkand
Seoul
Shanghai
Singapore
Taipei
Tashkent

Thilisi
Tehran
Thikm/hu
Tokyo
Ulaanbaatar
Urumgi
Vientiane
Vladivostok
Yakutsk
Yekaterinburg
Yerevan

Atlantic

Azores
Bermuda
Canary
Cape Verde
Faroe

Jan Mayen
Madeira
Reykjavik
South Georgia
St Helena
Stanley

Australia

Adelaide
Brisbane
Broken Hill
Currie
Darwin
Eucla
Hobart
Lindeman
Lord Howe
Melbourne
Perth
Sydney

Europe

Amsterdam
Andorra
Athens
Belgrade
Berlin
Bratislava
Brussels
Bucharest
Budapest
Chisinau
Copenhagen
Dublin
Gibraltar



Guernsey Pacific L|_|_TE C-TEHDASASETUKSET &

relsni ATC Ny vy P hjauksen/puom. lohkon asetukset
ile of Man Apia SAATOVARAT AAAAA Puom. ohj puom.
Istanbul Auckland Merkki Selitys Tehdasasetukset ~ Vaihteluvali
Jersey Chatham —
Kaliningrad E?Sttef Q |||| S Limitys. 100%
Kiev ate . <
Lisbon Enderbury Laitteen asetukset
Ljubljana Fakaofo , C Viive pois kéytosta. | 1,0's 0,0 - 10,0 sekuntia
Lovem Fint #% Jarjestelmaasetukset
Luxembourg unafuti - ] u
i Galapagos N i . )
m:ﬁ;d Gambier LER Selitys Tehdasasetukset  Vaihteluvali Q Viive kaytossa. 10s 0,0-10,0 sekuntia
Mariehamn Guadalcanal —
Minsk Guam @EED | LED-valojen vilit. | 046m 0,01-30m 2 Puomiston 1 1-15
Monaco TOI:OIUlu Dl ! Y ‘ 1 A Iolfj1k0j|en
ohnston mumn e

M;ZCOW Kiritimat Naytt6toiminto Ajoneuvo lukumazr.

Paris rosrae =D ' A Puomiston 09m 09-750m
E?:gf:ca Majdro — lohkojen leveydet.

Riga Marquesas LED valojen 50 0-100

Rome Midway - kirkkaus.
Samara Nauru e o . 5

' i Yksikot. US jarjestelma .

San arino Ao lilulul 1 Ajoneuvoasetukset

arajevo
Simferopol Noumea . ; Merkki Selitys Tehdasasetukset  Vaihteluvili
Skopje P Pago Pago f Kieli. Englanti . . —

Sofia Palau ¢ %I%E Ajoneuvon tyyppi. | Etupydra

Stockholm Pitcairn — - :

Tallinn Ponape A Aikavydhyke. Amerikka - Chicago — .

Tirane Port Moresby ) Antennin korkeus. | 3,8 m 0,0-10,0m
Uzhgorod Rarotonga

Vaduz Saipan o GPS tyyppi. Vain GPS

Vatican Phiﬁ %y « _ _= | Puomiston sijainti. | Edessa

Vienna arawa 20060

Vilnius Tongatapu — GPS portti. Siséiset c©%0

Volgograd Truk o= N Puomiston etaisyys | 0,0 m 0.0-50.0m
Warsaw Wake . 00 antennista.

Zagreb Walis Aanen 50 0-100

gaporr]ozhye ‘ / voimakkuus.

uricl

A
Naytén kirkkaus. | 50 0-100 %Q . .
Indian ¢+ Kallistusgyromoduulin asetukset
éﬂtananarivo a Nayttskuva. Ei kaytettavissa Merkki Selitys Tehdasasetukset  Vaihteluvali
agos P ;
. @) Kallistuksen On
Christmas .
!éé korjaus On/Off.

Cocos Kamerat. Normaali atl !

Comoro % %

Kerguelen

Mahe

Maldives

Mauritius

Mayotte

Reunion
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& FieldPilot-Pelto-ohjausasetukset

Merkki Selitys Tehdasasetukset  Vaihteluvali
@ Automaattiohjaus. On
@ Venttiilin kéyttdjakso. | 175 1-5000
& Minimikayttojakso 0,0 0,0-50,0
s_s_ vasemmalle.
=» Minimikayttojakso 0,0 0,0-50,0
.= oikealle.
Maksimikayttojakso. | 100 25-100
e Karkea ohjauksen 25,0 1,0-100,0
3,‘5 saato.
S Ohjauksen 25,0 1,0-100,0
@ hienosaato.
W’ Toimimaton alue. 1 1-10
<} Lookahead. 4,0 0,0-10,0

LIITE D — YKSIKKOMERKINNAT

Mittoja Matrix 570G 161,5 mm x 149,1 mm x 58,4 mm
Matrix 840G 27,0x18,0x6,0 cm
Paino Matrix 570G 0,794 kg
Matrix 840G 1,06 kg
Liitin PWR/CAN 8 pin Conxall
Kamera 5 pin Conxall
Nopeus-/ 4 or 8 pin Conxall
anturikaapeli
Kayttdymparistd ~ Séilytys -10-+70°C
Kaytto 0-+50°C
Kosteus 90% suhteellinen kosteus
Naytto Matrix 570G 320 x 240 resoluutio
14.5¢cm
Matrix 840G 800 x 600 resoluutio
21.3cm
Input/Output UsSB 2.0
Syéttoteho <9 watts @ 12 VDC




MATRIX

KAYTTOOMHIJE

Matrix ohjaus: Ominaisuudet
+ RealView™ Ohjaus videokuvan avulla
— Ohjaus videokuvan avulla
- Vain ohjaus
— Vain video

Kirkkaassa paivanvalossa luettava naytto
Helppokayttdinen 3D-grafiikkaohjaus

Kayttokartoitus/Tiedon siirto

Mglhavevej 2

9440 Aabybro
Denmark

Tel: +45 9696 2505
www.teejet.com

A Subsidiary of @ Spraying Systems Co.

98-05182 R2 FINNISH
© TeelJet Technologies 2010



