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KAPITOLA 1 - POPIS PRODUKTU

Matrix™ umoznuje Fizeni vice piipojenych zafizeni a mapovani, navadéni GPS, FieldPilot®,
BoomPilot®, a shromazdovani dat pomoci jediné jednotky s pouzitim technologie sbérnice CAN.
Tato jednotka nahrazuje nékolik jednotek v kabiné jedinym robustnim systémem.

FUNKCE SYSTEMU
+ Navadéni RealView™ pomoci videokamery
Informace navadéni a videosignal jsou zobrazovany sougasné pfi pouZiti az 8 pfipojenych
videokamer.

+ BoomPilot® (automatické fizeni sekci postiikovaciho ramu) mize automaticky vypinat sekce
ramu postfikovace nebo rozmetadla a omezit tak pfekryv nebo neoSetfené plochy.

+ FieldPilot® (podpora fizeni) mize pracovat s pfimymi nebo zakfivenymi drahami.

+ Barevné, 3D grafické navadéni se snadnou obsluhou, které je dokonale presné v libovolném
terénu.

+ Navadéni svételnou listou pro vozidlo nebo Fadek, plus grafické zobrazeni veSkerych tdaju
navadéni.

+ Mapy pokryti / export dat ve formétu PDF, KLM nebo SHP.

+ Jasny displej Citelny i v dennim svétle s rozméry 14,5 cm nebo 21,3 cm.

+ Aktualizace produktu zahrnuiji:
- FieldPilot, systém podpory fizeni
- BoomPilot, systém automatického fizeni sekci postfikovaciho rdmu
- Modul Tilt Gyro

- Modul volby videa s az 8 kamerami
- Aktualizace externiho pfijimace GPS nebo antény

Lze ovladat aZ 15 samostatnych sekci

Barevné 3D navadéni ve 4 reZimech - Pfimé jizda A-B, Jizda po kfivce A-B, Jizda v
soustfednych kruzich a Posledni prijezd

Moznost 13 jazyk( pro mezinarodni pouziti

Jednodussi ovladani a ukladani zaznama GPS

Zfetelné ikony provadéji uZivatele procesem volby nabidek

Viysoce kvalitni GPS systém s malou externi anténou

Dvé aplikovana pocitadla plochy

SOUCASTI SYSTEMU
Jednotka Matrix 570G

Systém Matrix 570G je uréen pro dlouholetou zivotnost pfi typickych zemédélskych Einnostech.
Dokonale utésnéna skfiri opatfena pryzovymi krytkami vech konektor( zajistuje bezproblémovy
provoz i v praSném prostfedi. PfileZitostné postfikani jednotky vodou sice nezplisobi jeji poskozeni,
ale Matrix 570G neni ur€ena pro pfimé vystaveni desti. Dbejte, aby systém Matrix nebyl pouzivan
ve vihkém prostfedi.

Obrazek 1-1: Jednotka, pohled zepfedu a zezadu

Zabudovana svételna lista

Tlacitko napéajeni

USB port s pryzovou krytkou

QT — i Dotykovy displej s vysokym jasem

Standardni RAM konzola

Reproduktor

Tlacitko napéajeni
, o — Pfipojeni GPS antény
Integrovany montazni prvek RAM
Pryzové krytky
konektor(i

USB port s pryzovou krytkou

Zapusténé konektory

Konektor signalu o pojezdové
rychlosti

Konektor kamery

Napajeci konektor
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Jednotka Matrix 840G

Systém Matrix 840G je ur¢en pro dlouholetou zivotnost pii typickych zemédélskych Einnostech. Dokonale utésnéna skfin opatfena
pryzovymi krytkami vSech konektor( zajistuje bezproblémovy provoz i v praSném prostfedi. Pfilezitostné postfikani jednotky vodou sice
nezplsobi jeji poSkozeni, ale Matrix 840G neni uréena pro pfimé vystaveni desti. Dbejte, aby systém Matrix nebyl pouzivan ve vihkém
prostfedi.

Obrazek 1-2: Jednotka, pohled zepfedu a zezadu

Zabudovana svételna lista

Tlacitko napajeni

Tlacitko hlavni stranky
USB port s pryzovou
krytkou Tlagitka piiblizeniloddaleni

Dotykovy displej s
vysokym jasem

Standardni RAM
konzola

Reproduktor

Integrovany montazni prvek RAM Pfipojeni GPS antény

Zapusténé konektory

Konektor signalu o pojezdové rychlosti
Konektor kamery

Napajeci konektor

Kamera RealView

Kamera RealView od TeeJet Technologies umoZiuje zobrazit

obrazovy zaznam na displeji jednotky Matrix. Kamera muze byt
nato¢ena vpied pro uely navadéni RealView pomoci videosignalu,
nebo m{iZe byt orientovana tak, aby zobrazovala jina mista vaseho
zafizeni. Kamera je vybavena pruznym montaznim prvkem RAM,
zabudovanou slune¢ni clonou a obsahuije infratervené osvétleni,

které umozriuje zfetelny obrazovy zdznam i pfi nepfiznivych

svételnych podminkéch.

Obrézek 1-3: Videokamera

~ Sluneéni clona

s )

=

Videokamera

Nocni osvétleni

Montazni konzola

Jednotka Matrix je kompatibilni s kamerami AgCam.



Modul volby videa Antény GPS Modul podpory fizeni FieldPilot

Modul volby videa (VSM) umozZriuje pfipojeni az 8 videokamer k TeedJet nabizi Sirokou Skalu vysoce kvalitnich pfijimaci GPS podle Modul podpory fizeni FieldPilot poskytuje asistované fizeni na
vasi jednotce Matrix. Modul je kompaktni a robustni a Ize jej upevnit  potfeb vaSeho pfesného farmafeni. pfimych i zakfivenych drahach. Systém Matrix muze byt propojeny
na libovolném vhodném misté. Po instalaci neni nutny Zadny dalsi Antény RXA-25 nebo RXA-30 GPS zajiétuji vysoce kvalitni signal se §ys:témer,n FieIdPiIot.prc,) pfefné fizeni po’Ith vozidla. Ridié
zasah. ovlada systém automatického Fizeni pomoci jednotky Matrix —

do pfijimace GPS pro vy$§i vykonnost v oblastech s méné kvalitnim

Obrézek 1-4: Modul volby videa 4 kamerami signalem GPS vyhoda jediné jednotky umisténé v kabiné. Automatické fizeni

pohoni vozidla s mimofadné pfesnym opakovanim v pfimém i
Obrazek 1-6: Anténa GPS RXA-25 zakfiveném tvaru. Moznost prace v mize nebo prasném prostredi,
v dennich i no€nich hodinach s vysokou pfesnosti, znamena
rychleji navratnost investic do zafizeni, (¢innéjSi aplikaci latek a
soustfedéngjsi Cinnost.

Obrazek 1-9: Modul podpory fizeni FieldPilot

Patch Antenna Il (nalepovaci anténa) poskytuje silny signal pri
standardnich pracovnich podminkach. Malé rozméry antény
umoZzAuiji snadnou instalaci a snizuje se tak riziko poskozeni.

Obrézek 1-8: Anténa GPS

n www.teejet.com 98-05177 R2
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Modul fizeni sekci postfikovaciho rdmu
BoomPilot

V kombinaci se softwarem jednotky Matrix umozriuje fidici modul
sekci ramu (SDM) soucinnost se systémem BoomPilot (systém
automatického fizeni sekci postfikovaciho ramu). Ridici modul SDM
musi byt pfipojeny pomoci spravného kabelu k systému BoomPilot,
fidici jednotce postfikovaCe nebo postfikovadi pro rychlou a snadnou
instalaci. Moduly fizeni sekci a jejich pfipojené pfisludné kabely
jsou zkonstruovany k fizeni jak mnoha sekci postfikovaciho ramu,
tak fidici jednotky postfikovace, aZ do maximalniho poétu 15 sekci
postfikovaciho ramu.

Obrézek 1-10: Modul fizeni sekci ramu

Nozni spinac

Nozni spina¢ TeeJet umoziuje pohodiné zapinani systému
FieldPilot. Spinac je pfipojeny k systému prostfednictvim robustni
komunikacni sité CAN.

Obréazek 1-11: NozZni spina¢

Modul kompenzace naklonu

Pokud je vaSe anténa GPS umisténa 4 m nad povrchem terénu, 10%
sklon svahu mize zpUsobit chybu polohy 0,6 metru. Novy modul
kompenzace naklonu Tilt Gyro opravuje chyby v poloze zpusobené
pfiénym sklonem svahu.

Modul kompenzace naklonu Tilt Gyro je namontovan na pevné
konstrukci va$eho vozidla, pfijima signaly z vaseho pfijimace GPS a
poskytuje opravena data o poloze do vaseho navadéciho systému.

+ Diagnostické LED diody indikuji stav modulu TCM (stav
napajeni, provozni stav a stav pfijimanych dat GPS)

+ Elektricky konektor je odolny vici povétrnostnim vliviim pro
bezporuchovy provoz

+ MontéZni otvory jsou sou€asti skfiné

+ Automaticka detekce prenosové rychlosti snimace GPS a
odpovidajici nastaveni vystupnich parametr(

+ Kompatibilni s navadécimi systémy Matrix
POZNAMKA: Pokud je pouzivany FieldPilot, modul TCM je sougésti
systému.

Obrazek 1-12: Modul kompenzace naklonu Tilt Gyro

Kabely

Kabely TeeJet jsou konstruovény pro spolehlivou €innost v
nepfiznivych podminkach. Zakrytovani a konektory odolné proti
povétrnostnim vliviim zajistuji, Ze kabely a elektricka spojeni jsou
spolehlivé a bezporuchové.

Obréazek 1-13: Kabely

Prodluzovaci kabely

ProdluZovaci kabely nebo kabely s prodlouzenou délkou jsou
uréené pro specialni pouziti. Obratte se na svého prodejce Teedet o
potvrzeni, zda jsou standardni kabely, dodané s vasim systémem,
dostate¢né dlouhé.

Prodlouzena zaruka

TeeJet nabizi prodlouzenou zaruku pro fadu navadécich produktu.
Tato zaruka neni dodavana pro v8echny trhy. Podrobnosti si
vyZadejte od svého prodejce Teelet.



KONFIGURACE Obrazek 1-15: Matrix s 8kanalovym nebo 4kanalovym modulem VSM a nékolika kamerami RealView

- Matrix 840G
Matrix 7850187 (=4 75-30070
FieldPilot Volitelna GPS anténa RXA-30 /8- N - 75-30071 s ClearPath

Nize uvedena schémata ukazuji typické konfigurace Matrix. Vzhledem k mnoZstvi moznych konfiguraci
pouzivejte tato schémata pouze pro reference.

BoomPilot

45-05786: 6 m
45-05787:9m
Kabel antény

Obrazek 1-14: Matrix s kamerou RealView Pfidavné zafizeni

Montéazni sada s pfisavkou

_ Matrix 840G 90-02349 (Matrix 570G) §
Matrix =2 75-30070 90-02700 (Matrix 840G) 53
FieldPilot 78-50155 | SN 75-30071 s ClearPath

Anténa GPS N (
¢ .

65-05226

Sada, konzola Matrix 570G
antény RXA-30 75-30055

75-30056 s ClearPath

BoomPilot
Pfidavné zafizeni

Montazni sada s prisavkou
90-02349 (Matrix 570G) ~
90-02700 (Matrix 840G)  [§>

78-00044: 4 pol.
78-00046: 8 pol.
Spinaci skfifika, spina¢
provozu zap.-vyp

Matrix 570G
75-30055
75-30056 s ClearPath

78-08067
Modul, 4 kanalové
video, CAN

16-00022
78-00044: 4 pol. Kamera RealView
78-00046: 8 pol.
Spinaci skfifika, spina¢: t
provozu zap.-vyp

Napéjeci/CAN/
18 datovy kabel

] (soucast sad
FieldPilot)

45-05617: 6 m
45-05618: 18 m
Prodluzovaci kabel kamery

16-00022
Kamera RealView

o

~— 45-05775
Napéjeci kabel
o délce 3m,
baterie

45-05617:6 m
45-05618: 18 m Napajeci
ProdluZovaci kabel kamery  kabel, 12V

Pojistka 3 A

Komunikaéni vstupni/vystupni kabel
Komunikaéni vstupni/vystupni kabel poskytuje systému Matrix dva signaly:

P Prenos signalu pojezdové rychlosti od radarového zafizeni do externiho zafizeni

45-08101
T y v v . ., . . , ;o wr g 1 K y Glen CAN
» Umoziiuje fidici pracovat s funkci odetfené plochy systému Matrix zapojeného do série s fidicim oreomeEn

konektorem vzdaleného pfipojeni nebo funkci zapinanilvypinani aplikaci v rezimu jednoho radku.

Pokud vySe uvedena zapojeni nejsou k dispozici, dodany packovy pfepinaé umoziiuje pouzivat funkci
oSetfené plochy bez nutnosti pfipojeni nafadi pro funkéni aplikaci.

: I— 78-08068

Modul, 8 kanélové
video, CAN

Pfipojeni k riznym jednotkam vyZaduje riizné redukce a kalibrace.

+ Pro pfipojeni k jednotkam TeeJet pouZivejte redukci 45-20042
<«vstup kalibrace #1000 pro Fadu 8xx v rezimu RAD,
<qvstup kalibrace # 10000 pro fady LH 70, LH 85, 500, 5000, 6000, IC 24 a IC 34.

+ Pfi pfipojeni k jednotkam Mid-Tech neni nutné pouzivat redukci,
<«vstup kalibrace # 1000.

+ Pro pfipojeni k jednotkam Raven pouZivejte redukci 45-05508 (nezapojujte Eerveny napajeci vodi¢
12V od 45-05508)
<«vstup kalibrace # 730 v SP 2.

Pokud je detekovano vypnuti postfikovaciho ramu pro aplikované [napovéni ze stavajiciho panelu,
pfipojte zeleny vodi¢ k hlavnimu spinaci panelu na strané ventilu. Cerveny vodi¢ neni pouZity.

ﬂ www.teejet.com 98-05177 R2
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Obrazek 1-16: Matrix s modulem VVSM a vice kamerami RealView, systémy FieldPilot a BoomPilot Obrézek 1-17: Matrix s modulem VSM, vice kamerami RealView a systémem FieldPilot

: Matrix 840G Matrix 840G

Matrix 7850187 =4 75-30070 (-3 0

FieldPilot Volitelna GPS anténa RXA-30 - N 75-30071 s ClearPath 7850155 | SN 75-30071 s ClearPath

BoomPilot ; 1 ) Anténa GPS ]

Pridavné zafizeni 45-05786:6 m
45-05787:9m

Kabel antény

Matrix 7850187
FieldPilot Volitelna GPS anténa RXA-30
BoomPilot

Pridavné zafizeni

45-05786: 6 m
45-05787:9m
Kabel antény

MontéZni sada s pfisavkou Montazni sada s pfisavkou

90-02349 (Matrix 570G) ) 6505226 90-02349 (Matrix 570G)
90-02700 (Matrix 840G) Sada, konzola Matrix 570G 90-02700 (Matrix 840G) Sada, konzola Matrix 570G
antény RXA-30 75-30055 antény RXA-30 75-30055

75-30056 s ClearPath 75-30056 s ClearPath

78-00044: 4 pol. 8 pol. 78-00044: 4 pol. 8 pol.
78-00046: 8 pol. 78-00046: 8 pol.
Spinaci skfirika, spina¢ Spinaci skfifika, spina¢
78-08067 78-08067
Modul, 4 kanalové provozu zap.-vyp Modul, 4 kanlové provozu zap--vyp

video, CAN video, CAN

16-00022 45-05626 16-00022 45-05626
Kamera RealView Napéjeci/CAN/ Kamera RealView Napéjeci/CAN/
45-05617:6 m datovy kabel 45-05617:6 m datovy kabel
45-05618: 18 m (soucast sad 45-05618: 18 m (soucast sad
ProdluZovaci kabel kamery FieldPilot) ProdluZovaci kabel kamery FieldPilot)

TJ CAN
(ukonceno) (ukon&eno)
45-07703 S—

Napéjeni 1/0 SCM

45-07703
Napéjeni 1/0 SCM

78-08061
Modul ovladani fizeni (SCM)

78-08061
Modul ovladani fizeni (SCM)

Pojistka 3 A

Koncovy ¢len CAN

|
|
o 4508101 —% |
|
|
|

Pfipojeni vzdaleného
stavového spinace

) - R N
19608

Ridici jednotka rozsahu:I

3 6g5'053§1‘ Kabeldaz & o Kabelaz
m kabel fizeni (A+B; fizeni (A+B
s pojistkou e Kabel BoomPilot 4 . 45-05381
15A Obj. islo zavislé na fidici 3,66 m kabel s pojistkou 15 A k baterii
k baterii 32-04040 jednotce rozsahu 32-04040
Vzdaleny spinac 32-04020 Vzdaleny spina¢ 32-04020
zapnuti/ Volitelny nozni spinag zapnuti/ Volitelny nozni spinaé

R 78-05072
Ridici modul sekci postfikovaciho
ramu pro BoomPilot

vypnuti vypnuti

Ventil fizeni Kabel jednotky



Obrézek 1-18: Matrix s modulem VSM, modulem Tilt Gyro a systémem BoomPilot

Matrix 840G
75-30070
75-30071 s ClearPath

Matrix
FieldPilot
BoomPilot
Pridavné zafizeni

78-50187
Volitelnd GPS anténa RXA-30

45-05786: 6 m
45-05787: 9 m
Kabel antény

Montazni sada s pfisavkou

90-02349 (Matrix 570G) 05226
90-02700 (Matrix 840G) Sada, konzola Matri 570G
antény RXA-30 75-30055
75-30056 s ClearPath

78-00044: 4 pol.
78-00046: 8 pol.
Spinaci skfirika, spina¢
provozu zap.-vyp

78-08067
Modul, 4 kanalové
video, CAN

45-05626
Napéjeci/CAN/
datovy kabel
(soucast sad
FieldPilot)

16-00022
Kamera RealView

45-05617:6 m
45-05618: 18 m
ProdluZovaci kabel kamery

TJ CAN
(ukonceno)

78-08057
Modul Tilt Gyro (TGM)

4507716 J
Kabel TGM

Pfipojeni vzdaleného
stavového spinace

-]
9066 !

Ridici jednotka rozsahu:I

Kabel BoomPilot
Obj. ¢islo zavislé na fidici
jednotce rozsahu

R 78-05072
Ridici modul sekci postrikovaciho
ramu pro BoomPilot

Kabel jednotky

ZAPNUTI/VYPNUTI NAPAJENI

Stisknutim tlacitka napajeni pfivedete napajeci napéti k jednotce. Po zapnuti zahaji systém Matrix
startovaci sekvenci.

Jednotku vypnete stisknutim a kratkym podrzenim tlacitka napajeciho napéti (dokud displej neztmavne)..

Obrézek 1-19: Tlacitko napéjeni

Tlacitko napajeni

USB port s pryzovou krytkou

Tlacitko napéajeni

www.teejet.com

98-05177 R2
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Startovaci sekvence

Jednotka vyZaduje dobu pfiblizné 40 sekund ke spusténi. B&hem
této doby je zobrazovano logo TeeJet Technologies (kontrolky LED
budou svitit a zhasinat a Grover podsviceni bude kolisat).

Obrazek 1-20: Zobrazeni spousténi

Obrazek 1-21: Stranky vymazani udaji o tkolech

Obrézek 1-22: Uvodni stranka

B recHnoLoGiEs

Ihned po ukon&eni cyklu sekvence spusténi, je zobrazena
nasledujici zprava:
“Chcete vymazat udaje Ukolu a zahajit novy Ukol?”
1. Stisknéte
» Ne — Bude obnoveny puvodni tkol.
» Ano - Bude zahajen novy Ukol a veskera data z pfedchoziho

Ukolu budou vymazana. Bude zobrazena zprava “Veskera data o
Ukolu vymazana”. Stisknéte “OK” pro pokracovani.

Po dobu cca 1 minuty bude zobrazena Uvodni stranka.

Na Uvodni strance jsou zobrazené aktualné instalované verze

software. Tato informace je zobrazena rovnéz na strance O aplikaci.

POZNAMKA: Pro vybér a potvrzeni volby na displeji je nutny pevny
dotyk.

Téglet‘

Vymazal dala
stavajictho (kalu
a oteviit novy Okol?

I

www.teejet.com

Yéeéeﬁ

Viechna data vymazdna

E il o 2 .
L LI I T W .

www.teejet.com

Téeéef

ZAKLADNI PROVOZNI UDAJE
Pfi volbé ikony na displeji je nutny pevny dotyk.

Pfi pocatecnim zapnuti je na displeji standardné zobrazena stranka
(daja o vozidle.

Pfi vSech néslednych zapnutich bude zobrazena posledni stranka
pfed vypnutim.

Ikony na navigaénich strankach budou zobrazeny a po 6 sekundach
necinnosti budou z displeje vymazany. Pro op&tovné zobrazeni ikon
se dotknéte displeje na libovolném misté.

Obréazek 1-23: S ikonami a bez ikon na displeji

BT 257 W0 Ay 35Y

mgh:

BLTEE mgh BLTEY

-+

Stisknéte ikonu libovolné poloZky nabidky pro zobrazeni popisu
této polozky. Pro zavieni informa¢niho okna se dotknéte displeje na
libovolném misté.



Obréazek 1-24: Priklad informacniho textového okna

¢ == 00 W ¥

Rozmisténl LED

Vzdalenost |lustrovand
osviétienou LED miie byt

upravena. Vychozl nastaveni je

1.5 stopy (46 metrd), Zade|te

poZadovand rozestupy tak jak
poiadujetae.

A <)

Stisknéte a podrzte

» IKONY PLUS/MINUS =+ =—

» IKONY SIPKY NAHORU/DOLU A ¥
» IKONY PRIBLIZENi / ODDALEN R S\

» TLACITKA PRIBLIZENI/ODDALEN] & ¥ (pouze Matrix 840G).

pro rychlé nastaveni.

Tlagitka Pfiblizeni/Oddaleni & ¥ na jednotce Matrix 840 nemaji
funkci Plus/Minus nebo Nahoru/Doll pfi nastavovani.

Zména stavu GPS - bude zobrazena vystraha po dobu cca 2,5
sekund. Pro rychlej§i vymazani vystrahy se dotknéte displeje na
libovolném misté.

Obrazek 1-25: Priklad zmény stavu GPS

0.0 0.00
km/fh ha

Zména kvality GPS

— S
Bez GPS na DGPS ‘

D A W A

FieldPilot vypnuty — bude zobrazena vystraha po dobu cca 2,5
sekund. Pro rychlej§i vymazani vystrahy se dotknéte displeje na
libovolném misté.

Obrazek 1-26: Stranka vypnuté funkce FieldPilot

Swath

acres

¥,
Systém FieldPilot vypnuty.

Aktivace volantu vypnuta.

V8echny zmény jsou automaticky uloZeny.

Matrix je systém pro aktualné provadénou
praci. Pfedchozi prace nelze zpétné vyvolat.

Pfi zméné nebo pfipojeni zafizeni k systému Matrix je nutné jednotku

vypnout a opét zapnout.

Pokyny pro ¢isténi — Pro Cisténi jednotek Matrix pouzivejte jemné
Cistici prostfedky, napfiklad Cisti¢ oken, a mékkou tkaninu. Dbejte,
aby nedochazelo k otirani dotykového displeje prachem nebo
abrazivnim materidlem.

+ Pouzivejte mékkou, netfepici se tkaninu.

+ Tkaninu pouzivejte suchou nebo mirné navihéenou jemnym
Cisticim prostfedkem nebo lihem.

+ Dbejte, aby tkanina byla pouze navih¢ena, ne mokra. Nikdy

nenanasejte Cistici prostfedek pfimo na dotykovy displej. Dojde-

li k potfisnéni displeje Cisticim prostfedkem, ihned jej otfete
savou tkaninou.

« Cistici prostfedek nesmi byt kyselina ani zasada (musi mit
neutraini pH).

* Plochy Cistéte jemné. Pokud mé& povrch smérovou strukturu,
pohybuijte tkaninou pfi otirani ve sméru struktury.

+ Nikdy nepouzivejte kyselé nebo zasadité Cistici prostfedky, ani
organické slou¢eniny jako fedidla, aceton, toluen, xylen, propyl
nebo isopropyl, nebo petrolej.

+ Vhodné Eistici prostfedky jsou komeréné dostupné v balenich
pfipravenych pro pfimé pouziti. Jedna se napfiklad o Klear
Screen™, nebo komeréné dodavané prostredky Glass Plus®
Glass a Surface Cleaner od vyrobce Reckitt-Benckiser

+ Pouzivani nespravnych isticich prostfedkd mize zplsobit
zhorSeni optickych vlastnosti dotykového displeje nebo
naru$eni funk&nosti.

n www.teejet.com
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RozvrzZeni stranek a navigace v systému

Systém Matrix 570G mé velmi snadné ovladani. TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo IKONA HLAVNI STRANKY > Vam
umozriuji pfistup ke 3 funkcim jednotky: Nastaveni, Navadéni a Monitorovani. Sest stranek Nabidky moznosti s dotykovymi prvky
(Nastaveni jednotky ¢ , Vyhled z vozidla B4, Pohled na pole &, Zobrazeni tkolu @ Navadéni RealView [J a Monitorovani
postfikovaciho ramu £22) umoz#uje rychly pistup véech parametrd jednotky.

0 4 3,57
Pokos > 0,0 < ha

4 go Y Ty
| i
_ﬁ (== ﬁ] @ Stranky Vyhled z vozidla
.8 e pood T B
e A B et

. I . EJ Stranky Pohled na pole

*
)

Al L TR

| F2 ™ N
” Stranky Nastaveni jednotky Jﬁ.l_ E.‘ b !;,

S = Y & >

KA

=== Stranka Monitorovani postfikovaciho ramu

e PP004

s
pem—
._.[...

@
— @
=

D Stranky Zobrazeni tkolu

@ Stranky Navadéni RealView



KAPITOLA 2 - NASTAVENI JEDNOTKY
\\? Nastaveni jednotky se pouziva pro Nastaveni systému,
»

Nastaveni BoomPilot/jednodilného postfikovaciho ramu,
Nastaveni vozidla, Nastaveni modulu Tilt Gyro (korekce
naklonu) a Nastaveni FieldPilot.
POZNAMKA: Veskera nastaveni jsou po zvoleni automaticky
uloZena.

Pro pfistup ke strankam Nastaveni jednotky:

1. Stisknéte TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo se dotknéte
displgje pro aktivovani ikon a stisknéte IKONU HLAVNI
STRANKY 42> v levé dolni ¢asti stranky displeje.

2. Zvolte NASTAVEN] JEDNOTKY B z Hiavni nabidky BEH .

3. Zvolte moznost:

@ ot
» ¢ Nastaveni systému — pouZiva se pro konfiguraci:

<« Svételna lidta *= — pouZiva se pro nastaveni rozte¢e LED
= rezimu zobrazeniftadku == a intenzity LED .

<« Regionélni nastaveni - - pouziva se pro nastaveni
jednotek “*, Jazyku % a asového pasma @.

<« GPS 7 — pouziva se pro nastaveni typu GPS 7% portu
GPS ¥~ a zobrazeni stavu GPS ..

<« Jednotka @ - pouZiva se pro nastaveni hlasitosti @”, jasu
LCD displeje - , nastaveni kalibrace displeje @,
snimku @B s zobrazeni idaj(i O aplikaci a ulozeni informaci
software @.

<« Video @ — pouziva se pro nastaveni jednotlivych kamer

VRO

» 7223 Nastaveni BoomPilotjednodilného postfikovaciho
rdmu — pouziva se pro nastaveni prekryvu <I”, zapnuti
prodlevy .Y vypnuti prodlevy A\ poétu sekci
postfik%vaciho ramu 42 a §ifky sekci postfikovaciho
ramu 2.,

» 0 ‘O Nastaveni vozidla - pouziva se pro konfiguraci typu
vozidia 1 , vySky antén ‘e, sméru postfikovaciho ramu se
a odsazeni postfikovaciho ramu ¢! .

&
| 2 %}i Nastaveni modulu Tilt Gyro — pouziva se pro kalibraci
modulu Tilt Gyro, ktery umozfuje kompenzaci naklonu pfi
praci na kopcovitém nebo svazitém terénu.

> %) Nastaveni FieldPilot — pouZiva se pro nastaveni:
<« Aktivace/deaktivace FieldPilot .

<« Nastaveni ventilu @ — pro nastaveni frekvence ventilu,
minimalniho pracovniho cyklu vlevo, minimélniho
pracovniho cyklu vpravo a maximalniho pracovniho
cyklu.

<« Test ventilg /7 - ovéfuje spravnou €innost soustavy
fizeni a pouziva se pro jemné nastaveni prltoku oleje.

<« Konfigurace FieldPilot A - pouziva se pro hrubé
nastaveni, jemné nastaveni, pAsma necitlivosti a
pfedbéZné korekce.

Zakladni informace

Stisknutim ikony odpovidajici polozce nabidky zobrazite popis této
polozZky. Pro odstranéni popisu se dotknéte displeje na libovolném
misté.

Obrézek 2-1: Priklad informacniho textového okna

e

- - = a5

Jas LED

Jas LED |ze upravit na této
obrazovce.

* Hlavni nabidka

Tlacitko hlavni stranky @ nebo ikona hlavni stranky 4 Vam
umozriuji pfistup ke 3 funkcim jednotky: Nastaveni, Navadéni a
Monitorovani. Sest stranek moznosti Nabidky s dotykovymi prvky
(Nastaveni jednotky #*, Viyhled z vozidla £ Pohled na pole ]
Navadéni RealView @, Zobrazeni tkolu [J a Monitorovani
postfikovaciho ramu £2) u moziuje rychly pfistup viech parametri
jednotky.

Pro zobrazeni poloZek Hlavni nabidky:

1. Stisknéte TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo zvolte IKONU
HLAVNi STRANKY “=> v levé dolni &asti stranky displeje.

Obrézek 2-2: Hlavni nabidka — Nastaveni jednotky

by

P o

¢l
h )|

Al -.:- "
mz-é.
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« ¢+ NASTAVENI SYSTEMU

' % Nastaveni systému se pouZiva pro nastaveni svételné
lity, regionalniho nastaveni, nastaveni GPS, panelu a

videa.

1. Zvolte NASTAVENI JEDNOTKY B z Hlavni nabidky EEE .
2. Stisknéte ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #*.

3. Vyberte z moZnost:
» Svételna lista == — pouziva se pro nastaveni roztede LED,
rezimu zobrazeni a intenzity LED.
P Regionalni nastaveni - - pouziva se pro nastaveni
jednotek, jazyku a Casového pasma.
» GPS . - pouzivé se pro nastaveni typu GPS, portu GPS a
zobrazeni stavu GPS.
» Jednotka & - pouziva se pro nastaveni hlasitosti, jasu LCD

displeje, nastaveni kalibrace displeje a snimku, zobrazeni udaj

O aplikaci a ulozeni informaci software.
» Video @ — pouziva se pro nastaveni jednotlivych kamer.

Obrézek 2-3: Nastaveni systému

L

Switelny panel

Kanzole

-~

. |

[--c-.]
win Svételna lista
Nastaveni svételné listy se pouZiva pro nastaveni rozte¢e LED,
rezimu Displej/fadek a intenzity LED.
1. Stisknéte ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #°.
2. Stisknéte IKONU SVETELNE LISTY ==,
3. Zvolte moznost:
» Rozted LED *= - nastaveni vzdalenosti indikované
osvétlenymi LED diodami.
» ReZim zobrazeni == — ur&eni, zda svételna lista pfedstavuje
fadek nebo vozidlo.
» Intenzita LED - - nastaveni intenzity svitu LED.
NEBO
Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prochazeni véemi
nastavenimi.

POZNAMKA: Moznosti oznaceni aktuélniho nastaveni. Na strance
nastaveni stisknéte ikonu pro zobrazeni dostupnych
tovarnich nastaveni a rozsahu nastaveni.

Obrazek 2-4: Moznosti svételné listy

== a0 WV &

-]

7N >

Vozidlo

= Rozte¢ LED

Rozte¢ LED ur¢uje vzdalenost indikovanou osvétlenymi LED

diodami. Rozsah je 0,01 - 3,0 metry.

1. Stisknéte IKONU SVETELNE LISTY ==,

2. Stisknéte IKONU ROZTECE LED ==,

3.V pfisluSném poli zadejte rozte¢ LED.

4, Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na rezimu
Zobrazeni.
» NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni stranku
Nastaveni systému.

Obrazek 2-5: Rozte¢ LED

W= 0 WV I

Rozmisténf
LED

0,91 m

o 4-p



== Rezim zobrazeni
Rezim zobrazeni/fadek uréuje, zda svételna lista predstavuje Fadek
nebo vozidlo.

1. Stisknéte IKONU SVETELNE LISTY ==
2. Stisknéte IKONU ZOBRAZEN| ==.

3. Stisknéte IKONY SIPKA NAHORU/DOLU A ¥ pro prepinani
mezi:
» Radek — LED diody indikuji navadéci trasu a prerusované
svitici LED oznaduje vozidlo.

» Vozidlo - prostfedni LED pfedstavuje vozidlo a pohybliv LED

indikuje navadéci trasu.
4. Stisknéte

» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro piechod na Intenzita LED.

» NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni stranku
Nastaveni systému.

Obrazek 2-6: ReZim zobrazeni — fadek

Obréazek 2-7: Svételna lista fadku

0 == o '%Q 3

Redim zobrazeni

o 4~ p

—

@ @

Segmenty osvétlené v levé

Segmenty osvétlené v pravé
Casti svételné listy indikuiji, Casti svételné listy indikuji,
Ze je nutné nastaveni Ze je nutné nastaveni
fizeni vpravo. fizeni vlevo.

Obrazek 2-8: ReZim zobrazeni — vozidlo

o5 = ok '%Q 3

Redim zobrazeni

Vezidlo

N d=p

Obrazek 2-9: Svételna lista vozidla

Intenzita LED
Intenzita LED nastavuje jas svételné listy LED diod. Rozsah je 0 -
100.
1. Stisknéte IKONU SVETELNE LISTY ==.
2. Stisknéte IKONU INTENZITY LED - .

3. Stisknate IKONY PLUS/MINUS === pro nastaveni intenzity
LED.

«Cim niz8i &islo, tim je intenzita LED mensi.

4. Stisknéte

» IKONU SACHOVNICOVEHO PRAPORKU & pro dokongeni
Nastaveni svételné listy.
» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.
POZNAMKA: Stisknéte a podrte IKONY PLUS/MINUS == pro
rychlé nastaveni hodnot.

Obrézek 2-10: Intenzita LED

EEEEsEETy

o ‘e

Segmenty osvétlené v
levé ¢asti svételné listy
indikuiji, Ze je nutné

nastaveni fizeni vievo..

Segmenty osvétlené

v pravé Casti svételné
liSty indikuji, ze je nutné
nastaveni fizeni vpravo.

W= a0 v B

- i
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— ST ,
&3 Regionalni nastaveni

Regionalni nastaveni se pouziva pro nastaveni Jednotek, Jazyka a

Casového pasma.

1.

Stisknéte ZALOZKU NASTAVEN[ SYSTEMU ¢*

2. Stisknéte IKONU REGIONALNIHO NASTAVENI %
3. Volte z moznosti:

» Jednotky ““ — ur€uje jednotky méfeni.

» Jazyk - uréuje jazyk systému.

» Casové pasmo @ - uréuje mistni Casové pasmo.
NEBO

Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prochazeni viemi
nastavenimi.

POZNAMKA: Moznosti oznaceni aktuélniho nastaveni. Na strance

nastaveni stisknéte ikonu pro zobrazeni dostupnych
tovarnich nastaveni a rozsahu nastaveni.

Obrazek 2-11: Regionalni nastaveni

“ Jednotky

PoloZka Jednotky ur€uje jednotky méfeni (U.S. nebo metrické).
1. Stisknéte IKONU REGIONALNIHO NASTAVENI 3 .

2. Stisknéte IKONU JEDNOTKY .

3. Stisknéte IKONY SIPKA NAHORU/DOLU A ¥ pro vybér mezi:

» US.
» Metrické.

4. Stisknéte

» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Jazyk.
» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.

POZNAMKA: Toto nastaveni je nutné pro &innost FieldPilot a
snimace néklonu i pro spravnou ¢innost BoomPilot.

Obrazek 2-12: Jednotky

W= 00 Q &
|ednatky Jazyk Exsoné pasmo
7S -

e AN 4T a0 ) WY
o B
b, 4 —t v —

o o up 7N q4up

= Jazyk

Jazyk uréuje jazyk systému. Lze volit ¢estinu, dantinu, holandstinu,
angliétinu, francouz&tinu, némdéinu, madarstinu, italtinu, polstinu,
portugalStinu, rustinu, Spanélstinu nebo Svédstinu.

1.
2.
3.

Stisknéte IKONU REGIONALNIHO NASTAVENI &5 .
Stisknéte IKONU JAZYK .

Stisknéte IKONY SIPKA NAHORU/ DOLU A ¥ pro vybér
jazyka.

Stisknéte

» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro piechod na Casové
pasmo.

» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.

POZNAMKA: Stisknéte a podrzte IKONY SIPEK NAHORU/DOLU A

v tpro rychlé nastaveni hodnot.

POZNAMKA: Toto nastaveni je nutné pro &innost FieldPilot a

snimace naklonu i pro spravnou ¢innost BoomPilot.

Obrazek 2-13: Jazyk

== 0 WV I
7N 4~ p



@ Casové pasmo

Casové pasmo ur¢uje mistni &as.

1. Stisknéte IKONU REGIONALNIHO NASTAVEN 5.

2. Stisknéte IKONU CASOVEHO PASMA & .

3. Stisknéte IKONY SIPEK NAHORU/ DOLU A ¥ pro volbu
odpovidajiciho ¢asového pasma.

4. Stisknéte
» SACHOVNICOVY PRAPOREK F& pro dokonéeni
regionalniho nastaveni.

» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.

POZNAMKA: Stisknéte a podrzte IKONY SIPEK NAHORU/DOLU A

v pro rychlé nastaveni hodnot.
Obrézek 2-14: Casové pasmo

v

Eljmpe - Pragl.:e
4 = [

Casova pasma jsou uvedena v abecednim pofadi podle kontinentu a
mésta. Seznam kontinenti a mést je uveden v Priloze B.

/N

% GPS
GPS se pouZiva pro nastaveni typu GPS, portu GPS a zobrazit
informace o stavu GPS.

1. Stisknéte ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #*
2. Stisknéte IKONU GPS 7,
3. Volte z moznosti:
» Typ GPS 7% - voli zdroj pfenosu GPS.
» Port GPS ¥~ — nastavuje komunikaéni port GPS (D).
» Stav GPS .. — zobrazuje informaci 0 GGA/VTG (rychlost
prenosu dat), poctu satelitl, HDOP, PRN a kvalitg.
NEBO
Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prochazeni viemi
nastavenimi.
POZNAMKA: Moznosti oznaceni aktuélniho nastaveni. Na strance
nastaveni stisknéte ikonu pro zobrazeni dostupnych
tovarnich nastaveni a rozsaht nastaveni.

Obrazek 2-15: GPS

== 0 V&
e ] S .
GPS/DGPS V&l Stay

* Typ GPS
Typ GPS piizplisobuje systém pro pfijem signalu ze zdroje GPS
nebo DGPS.
1. Stisknéte IKONU GPS 7,
2. Stisknéte IKONU TYPU GPS 7,
3. Volte z moznosti:
» Pouze GPS - neopraveny signal
» Pouze DGPS - signal opraveny o rozdilovou korekci
» GPS/DGPS - oba typy signalu
4. Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Port GPS
» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.
POZNAMKA: Toto nastaveni je nutné pro ¢innost FieldPilot a
snimace néklonu i pro spravnou c¢innost BoomPilot.

Obrézek 2-16: Typ GPS

= y .H ':
‘C b4 O Jen DGPS
ey
b Z . GPS/DGPS
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- Port GPS
Port GPS nastavuje komunikaéni port na interni nebo externi.
1. Stisknéte IKONU GPS 7~

2. Stisknéte IKONU PORT GPS 7%,

3. Volte z moznosti:
P Interni — pouziva vnitini pfijimac (D)GPS (je-li ve vybavé)
P Externi — pfijima externi data (D)GPS
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Stav GPS.

» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni

stranku Nastaveni systému.
POZNAMKA: Toto nastaveni je nutné pro ¢innost FieldPilot a
snimace néklonu i pro spravnou c¢innost BoomPilot.

Obrézek 2-17: Port GPS

& == 00 YN AW
*:::)in_ O Vnitfni
. Vnéjsl

7N 4~ p

POZNAMKA: Pouzivéni signélii GPS jako Omnistar HP/XP nebo
RTK vyZaduje nastaveni portu GPS na Externi.

Minimélni poZadavky na konfiguraci externiho pfijimace
Pfed pfipojenim jednotky Matrix a zahajenim prace s externim
pfijimaem GPS musi byt spinény tyto minimélni pozadavky na
konfiguraci.

|
~

Nastaveni sériového portu

Pfenosova rychlost: 19,200
Pocet datovych bitu 8
Parita: neni
Koncové bity: 1

Pozadované pripojeni sériového portu

Sériovy kabel s 9polovym konektorem (zastrcka)

RS-232

POZNAMKA: V zavislosti na vystupu pfijimace
maZe byt nutné pouzivat redukci Null

|
<
~
~

Modem.
GGA 5Hz
VTG 5Hz
ZDA 0,2Hz

. Stav GPS

Stav GPS zobrazuje idaje o rychlosti pfenosu dat, poctu
detekovanych satelitd, kvalitu satelitniho signalu a identifikacni (ID)
kéd.

1. Stisknéte IKONU GPS

2. Stisknéte IKONU PORTU GPS 7, pro zobrazeni téchto daju:
<«4GGANTG (rychlost pfenosu dat) — pocet pozic GPS za
sekundu.
<4Pocet satelitd — pocet satelitd GPS ve vyhledu (pro DGPS
jsou vyzadovany minimalné 4).
<4 «4HDOP - parametr miry zhorSeni horizontalni pfesnosti
ur€eni polohy. Je doporu¢ovana hodnota HDOP mensi nez 2.
< «PRN - aktualni identifikacni kod satelitu DGPS. (viz tabulka
PRN).
<« 4GGA Qualita — aktudlni indikator kvality signalu GPS (viz
tabulka GGA).

3. Stisknéte )
» SACHOVNICOVY PRAPOREK Fg pro dokondeni Nastaveni
GPS.
» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.

POZNAMKA: Pokud neni GPS dostupny, véechny hodnoty budou
‘neplatné”.

Obrazek 2-18: Stav GPS

== o0 v &

GGA sasa: 5 HE
VTG Sasba: 5 Hz
Podet satelitd: 10
HDOP: 1

PRN: 134

GGA Kvailta: 2
Pijimad: 1

<

¥ o>

_ StavGPS
o
Sy
I .J.l.uIn]uJ,ul':. |



PRN

Lo RN

Zapad US 135

Viychod US 138

Stfed US 135 nebo
138

Jizni Amerika N/A

Evropa 120 nebo
124

PoZadavky GGA

Kvalita GGA pozadovana pro praci s riznymi typy signalu se miize
liSit. PoZadavky jsou uvedeny v tabulce niZe.

soris | GGA__|Plesost |

Omnistar HP/XP 5 10 cm
RTK 4 4 cm
Skluz 9 <1m
WAAS/EGNOS/ 2 <Im
majacek

Pouze GPS 1 <3m

ﬁ Jednotka

Nastaveni jednotky se pouziva pro nastaveni hlasitosti, intenzity
LCD, kalibrace displeje a snimku, zobrazovat informace O aplikaci a
uloZeni informaci software systému.

1. Stisknéte ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #*

2. Stisknéte IKONU JEDNOTKY @,

3. Volte z moznosti:
» Hiasitost ¥ — pro nastaveni Grovné hlasitosti reproduktoru.
P Intenzita LCD - - pro nastaveni jasu displeje jednotky.
» Kalibrace dotykového displeje B-se pouZziva pro spusténi
kalibrace dotykového displeje.
» Snimek @ — umoziiuje ulozeni obsahu displeje na USB disk.
» O aplikaci/Ulozit @ - zobrazuije verzi software systému a
verze software modulli pfipojenych ke sbérnici CAN
NEBO
Stisknéte SIPKU O STRANKU VPRAVO P pro prochézeni
vSemi nastavenimi.

POZNAMKA: Na strance nastaveni stisknéte ikonu pro zobrazeni

dostupnych tovarnich nastaveni a rozsahi nastaveni.

Obrazek 2-19: Jednotka

@ Hlasitost
Hlasitost nastavuje urovef hlasitosti reproduktoru. Rozsah je 0 - 100.

1.

Stisknéte IKONU JEDNOTKY @.

2. Stisknéte IKONU HLASITOSTI @,
3. Stisknéte IKONY PLUS/MINUS = pro nastaveni hlasitosti.

<«Cim nizsi Cislo, tim nizSi hlasitost.

Stisknéte

» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Intenzit& LCD.
» ZALOZKA NASTAVEN] SYSTEMU #* pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.

POZNAMKA: Stisknéte a podrzte IKONY PLUS/MINUS == pro

rychlé nastaveni hodnot.

Obrézek 2-20: Hlasitost

W == 0 VW I
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Hlasitost Jas Iallbrouat

/\ Snimek obrazavicy
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Intenzita LCD
Intenzita LCD pro nastaveni jasu displeje jednotky. Rozsah je 0 -
100.

1. Stisknéte IKONU JEDNOTKY @.
2. Stisknéte IKONU INTENZITY LCD - .

3. Stisknate IKONY PLUS/MINUS === pro nastaveni intenzity
LCD.

4. Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Kalibrace
dotykového displeje.
» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #° pro névrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.
POZNAMKA: Stisknéte a podrte IKONY PLUS/MINUS == pro
rychlé nastaveni hodnot.

VYSTRAHA! PFi vysokych okolnich teplotach mize nastaveni nad 50
zpusobit Vystrahu na vysokou teplotu. Jednotka automaticky
sniZi jas displeje pro sniZeni teploty jednotky.

Obrazek 2-21: Intenzita LCD

o ==

00 V &

-+

Jas LCD

i

N

c‘zxﬁr\

Kalibrace dotykového displeje s verzi softwaru
1,00 az 1,02
Kalibrace dotykového displeje se pouziva pro spusténi kalibrace
dotykového displeje pfi dalSim zapnuti napajeni.
1. Stisknéte IKONU JEDNOTKY @,
2. Stisknéte IKONU KALIBRACE DOTYKOVEHO DISPLEJE &,
3. Stisknéte IKONU RUKY ™' pro aktivovani kalibrace dotykového
displeje.
4. “Spustit kalibraci dotykového displeje pfi pfistim zapnuti?”
Stisknéte
» Ano — pro ndvrat na stranku Kalibrace dotykového displeje.
Kalibrace bude provedena po vypnuti a zapnuti napajeni.
» Ne - pro navrat na stranku Kalibrace dotykového displeje
5. Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro pfechod na Snimek.
» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.

Obrézek 2-22: Kalibrace dotykového displeje

s == 0 VW &

Dotekova obrazovka

o~

Obrazek 2-23: Kalibrace dotykového displeje

L =

Cheete vynutlt kalibracl
dotekové obrazovky pfl pfigtim

sputtén/ jednotky? rovka

Ano Ne

N 4 > p

Pristi zapnuti

Pfed zavedenim ovladaciho software jednotky bude spusténa

stranka kalibrace.

1. “TSLIB kalibracni aplikace Dotknéte se kiizku pro kalibraci”
Stisknéte sérii 5 kFizko HH.

2. Jednotka bude pokracovat v zavadéni ovladaciho software.

Po stisknuti patého (5.) kfizku bude dokonéeni procedury probihat

cca 30 - 45 sekund.

Obrazek 2-24: Procedura kalibrace dotykového displeje

i o
- TSLIB calibration utility:-!
Touch crosshair to calibrate




1,03 = Pro podporu diagnostiky na poli miize obsluha pouZit funkci Snimek
Kalibrace dotykového displeje se pouZiva pro aktivovani kalibrace “}*‘” i o @ ‘f‘ \@’ pro ulozeni obsahu displeje na USB disk a potom jej poslat e-mailem
dotykového displeje. i technikdim servisni podpory.

1. Stisknéte IKONU JEDNOTKY @&. Zahajit kalibraci Pokud je fgnkce Snimek aktivovana, bude zobrazena IKONA
2. Stisknéte IKONU KALIBRACE DOTYKOVEHO DISPLEJE &, i | . SNIMKU @b v pravé homi gésti kazdé stranky.
3. Stisknéte IKONU RUKY ' pro aktivovani kalibrace dotykového | e ' i"l Aktivace/Deaktivace
. . < '. vl —

displeje. = B B 1. Stisknéte IKONU JEDNOTKY @.
4. “Zahajlt kalibraci dOtkaVGhO dlSpleJe’)” 2. Stisknéte IKONU SNlMKU a

Stisknete : 3. Stisknéte

P Ano — pro zahgjeni kalibrace dotykového displeje. f\. 4 315 ’p > Aktivovat

» Ne -pro opusténi stranky Kalibrace dotykového displeje

» Deaktivovat
5. Stisknéte sérii 5 kiizk .

4. Stisknéte
6. Stisknéte OK pro dokonceni kalibrace dotykového displeje. + + » SIPKU STRANKA VPRAVO P pro piechod na O aplikaci/
7. Stisknéte Ulozit.
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Snimek. » ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU ¢ pro navrat na hlavni
» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni stranku Nastaveni systému.
stranku Nastaveni systému. + Obréazek 2-27: Snimek

Obrazek 2-25: Kalibrace dotykového displeje

= 00 N W + + - Lo

Snimek qbra.zmrky

'\‘:, Stisknéte OK, pro s®'

dokonfani kalibrace

Tato zprava bude vymazana
po 10 sekundach, pokud p
do té doby neraviate, a reen

proces kalibrace dotykového ;

displeje bude
Znovu spustén

Ok

o) s P
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Ulozeni snimku

1. Zasunte USB disk do USB portu.
2. Stisknéte IKONU SNIMKU @4.
POZNAMKA: Funkce Snimek neuloZi Zivy obraz z videokamery.

Obrazek 2-28: Priklad snimku stranky

Obrazek 2-29: O aplikaci - Matrix 570G

o

@ 0 aplikaci/Ulozit
Na strance O aplikaci/UloZit jsou zobrazeny verze software systému
a verze software modulli pfipojenych ke sbérnici CAN

Pro zobrazeni Udajd o systému:

1. Stisknéte IKONU JEDNOTKY @,

2. Stisknéte IKONU O APLIKACI @ pro zobrazeni téchto (idaji:
«Cislo typu jednotky
<«\erze software
<Pfipojené moduly

3. Stisknéte
» SACHOVNICOVY PRAPOREK B pro dokonéeni Nastaveni
jednotky.
» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU ¢ pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.

& =00 XM W

[N

LN

Ulodit

7 4 - F

Matics 570 G
© 2010 Teejet Technologies Mingss, LLC.
v1.02a

SDM: vw1.02
SCM: w100
WSM: w100

Obrazek 2-30: O aplikaci - Matrix 840G

27 = 00 v &

Matrix 840 | T —

£ 2010 Teejot Technologies [Enoks, LLC |" i

w1031 IJ

SCM: v1.044 I i

VSM: w100 E -
Save

/_'_\ 4 5J5Fﬁ

UloZeni udaju O aplikaci

Pro podporu diagnostiky na poli mize obsluha pouzit funkci Ulozit
pro uloZeni textového souboru obsahujiciho aktuélni verzi software
na USB disk a potom poslat tento soubor e-mailem technikovi
servisni podpory.

1. Stisknéte IKONU JEDNOTKY @.

2. Stisknéte IKONU O APLIKACI @.

3. Zasunte USB disk do USB portu.

4. Stisknéte ikonu ULOZIT ls.

UloZeni bude potvrzeno zobrazenim “Informace o verzi uloZzené
na USB disk’.

5. Stisknéte
» SACHOVNICOVY PRAPOREK F pro dokonéeni Nastaveni
jednotky.
» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.
POZNAMKA: IKONU ULOZIT Bw nelze zvolit (je zobrazena $ede),
dokud neni USB disk spravné zasunuty.

Obrazek 2-31: Ovéreni O aplikaci

¢ == o0 W

Matrix
© 201 Informace verze byly ulodeny
viL.04 na pamétové médium,

a 4 - =



Osmikanalovy modul VSM Obrézek 2-33: Video s 8kanalovym modulem VSM

Video Pokud systém pouziva osmi (8) kanalovy modul VSM, Ize instalovat
Nastaveni videa se pouziva pro nastaveni jednotlivych kamer s a konfigurovat az 8 kamer.

pouzitim osmi (8) kanalového nebo €tyr (4) kanalového Modulu volby

videa (VSM). Pokud je pouzity modul VSM, Ize pouzivat az 8 kamer.

POZNAMKA: Pokud VSM neni namontovany, Nastaveni videa
nelze zvolit (ikona je zobrazena Sedeé).

1. Stisknate ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #*
2. Stisknéte IKONU VIDEO @.

3. Volte z moznosti:

» KameraA ®
Obrézek 2-32: Video neni k dispozici » KameraB ®

. \ » Kamera C ®
"‘}‘g‘ e @'6 » Kamera D ®

' » Kamera E ®
» Kamera F ©

» Kamera G ®
» KameraH ® Obrazek 2-34: Konfigurace kamera

NEBO
X ) = & .
Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro piepinani mezi b - .
o pir & = o0 ¥ \B

kamerami.
A Krinola Video 4. ZaSkrtnéte pfislusna policka:
R ] » Standardni zobrazeni - ABC ]— OEA
» Reverzni zobrazeni - Q& A i
POZNAMKA: Nastaveni videa nezméni nastaveni pfimo pfipojené P Zobrazeni v obracené poloze (hlavou doli’) - VB C
kamery, ani kdyz je k systému pfipojeny modul VSM. P Reverzni zobrazeni v obracené poloze - ogav I— vBC
Nastaveni voleb neoviiviiuje nastaveni pfimo pfipojené 5. Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prochazeni pies
kamery. dalSi kamery. s
6. Stisknéte A 4 ’

» SACHOVNICOVY PRAPOREK F& pro dokongeni Nastaveni o )
videa. 8kanalove video VSM pouze s kanaly A, B, Ca D

> ’ZALOZKU NAS:TAVE’Ni SYSTEMU #* pro navrat na hlavni  Pokud jsou kamery zapojeny pouze do portd A, B, C a D, kamery E,
stranku Nastaveni systému.. F, G a H nebudou dostupné pro konfiguraci.

Obrazek 2-35: Konfigurace kamera
e AN 4 #msed W
LA [JoRA

[ ¥BC
7N SO « =B

Swiételny panel
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Ctyrkanalovy modul VSM

Pokud systém pouziva &tyr (4) kanalovy modul VSM, Ize instalovat
az 4 kamery. Pro nastaveni budou dostupné pouze kamery A, B, C
aD.

1. Stisknéte ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #*
2. Stisknéte IKONU VIDEO @
3. Volte z moznosti:
» KameraA ©
» Kamera B ®
» Kamera C ®
» KameraD ®
NEBO
Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro pfepinani mezi
kamerami.
4. Zakrtnéte prislusna policka:
» Standardni zobrazeni- ABC
> Reverzni zobrazeni - Q& A
P Zobrazeni v obracené poloze (“hlavou doll”) - vBC
P Reverzni zobrazeni v obracené poloze — ogv
5. Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prochazeni pres
dalSi kamery.
6. Stisknéte
» SACHOVNICOVY PRAPOREK & pro dokongeni Nastaveni
videa.
» ZALOZKU NASTAVENI SYSTEMU #* pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni systému.

Obrazek 2-36: Video se 4kanalovym modulem VSM

W= a0 WV &

Obrazek 2-37: Konfigurace kamera

W= o W ¥
[7108A

[ ¥BC

=222 BOOMPILOT/NASTAVENI )
JEDNODILNEHO POSTRIKOVACIHO
RAMU

Nastaveni BoomPilot se pouZivé pro nastaveni pfekryvu, zapnuti

prodlevy, vypnuti prodlevy, potu sekci postfikovaciho rdmu a Sifky

sekci postfikovaciho ramu.

Nastaveni jednodilného postfikovaciho ramu je k dispozici,
pokud neni pouzity SmartCable nebo Ridici modul sekci (SDM).
Nastaveni prekryvu, zapnuti prodlevy, vypnuti prodlevy, poctu
sekci postfikovaciho ramu a Sifky sekci postfikovaciho ramu
nebudou dostupnéa a bude mozné zadat pouze jednu Sifku sekce
postfikovaciho ramu.

Nastaveni BoomPilot
Pokud jsou pouzity SmartCable nebo Ridici modul sekci (SDM), Ize
zadat az 15 Sifek sekci postfikovaciho ramu.

1. Zvolte NASTAVEN{ JEDNOTKY B z Hiavni nab|dky 808 .
2. Stisknéte ZALOZKU NASTAVENiI BOOMPILOT/
JEDNODILNEHO POSTRIKOVACIHO RAMU ==
3. Volte z moznosti:
» Prekryv <f* — d uréuje maximalni pfipustny prekryv.
» Zapnuti prodlevy b _ uréuje Casovani zapinani sekci
postfikovaciho ramu.
» Vypnuti prodlevy A - uréuje Casovani vypinani sekci
postfikovaciho ramu. -
» Pocet sekci postfikovaciho ramu A uréuje pocet sekci
postfikovaciho ramu. B
» Sika sekci postiikovaciho ramu 2. - uréuje $itku jednotlivych
sekci postfikovaciho ramu,
NEBO
Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prochazeni véemi
nastavenimi.
POZNAMKA: Moznosti oznaceni aktuélniho nastaveni. Na strance
nastaveni stisknéte ikonu pro zobrazeni dostupnych
tovarnich nastaveni a rozsaht nastaveni.



POZNAMKA: Nastaveni BoomPilot jsou dostupna, pouze pokud

jsou pouZity moduly SmartCable nebo SDM. Pokud neni
nainstalovany zadny z téchto moduld, viz oddil Nastaveni
jednodilného postfikovaciho ramu.

Obrazek 2-38: Nastaveni sekci postfikovaciho ramu (detekovany

modul SDM)

Obrazek 2-39: Prekryv

d" < v Piekryv
PFekryv uréuje pfipustnou miru pfekryvu, pokud jsou sekce
postfikovaciho rdmu zapinény a vypinény systémem BoomPilot.

1.
2.

Stisknéte IKONU PREKRYVU «#*,

Stisknéte IKONY SIPKA NAHORU/DOLU A ¥ pro vymer z
moznosti:

» 0%

» 50%

» 100%

Stisknéte

» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Zapnuti
prodlevy.

» ZALOZKU NASTAVENiI BOOMPILOT/JEDNODILNEHO
POSTRIKOVACIHO RAMU = pro navrat na hlavni stranku
Nastaveni sekci ramu.

4. Zapnuti prodlevy

Zapnuti prodlevy pracuije jako funkce “pfedvidani” pro urCeni
Casovani ¢innosti ventill sekci postfikovaciho ramu, aby byly ventily
zapinany pfesné pfi najezdu na plochu, ktera nebyla o3etfena.
Pokud jsou sekce postfikovaciho rdmu zapinany pfili§ brzo pfi
néjezdu na neoSetfenou plochu, zvySte nastavenou hodnotu Zapnuti
prodlevy. Rozsah je 0,0 - 10,0 sekund.

1. Stisknéte IKONU ZAPNUT PRODLEVY 2,

2.V pfislusném okné zadejte dobu prodlevy.

Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO > pro pfechod na Vypnuti
prodlevy.. ) o
» ZALOZKU NASTAVENI BOOMPILOT/JEDNODILNEHO
POSTRIKOVACIHO RAMU = pro navrat na hlavni stranku
Nastaveni sekci ramu.

Obrézek 2-41: Zapnuti prodlevy

a0 v B

Zpokdéni
zapnuto
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4. Vlypnuti prodlevy

Viypnuti prodlevy pracuje jako funkce “pfedvidani” pro uréeni
¢asovani ¢innosti ventill sekci postfikovaciho ramu, aby byly ventily
vypinany pfesné pfi ndjezdu na plochu, kter jiz byla o3etfena.
Pokud jsou sekce postfikovaciho rdmu vypinany pfilis brzo pfi
najezdu na oSetfenou plochu, zmensete nastavenou hodnotu
Viypnuti prodlevy. Pokud jsou sekce postfikovaciho ramu vypinany
pfili§ pozdé pfi ndjezdu na oSetfenou plochu, zvétSete nastavenou
hodnotu Vypnuti prodlevy. Rozsah je 0,0 - 10,0 sekund.

1. Stisknate IKONU VYPNUT PRODLEVY £,

2. V pfislusném okné zadejte dobu prodlevy.

Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO W pro pfechod na Poget sekci
postfikovaciho ramu. o
» ZALOZKU NASTAVENI BOOMPILOT/JEDNODILNEHO
POSTRIKOVACIHO RAMU “* pro navrat na hlavni stranku
Nastaveni sekci ramu.

Obrézek 2-42: Viypnuti prodlevy
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A Poétu sekci postfikovaciho ramu

Polet sekci postfikovaciho ramu definuje poget dostupnych sekci
postfikovaciho rému od 1 do 15, podle toho, zda jsou detekovany
SmartCable nebo Ridici modul sekci (SDM).

1. Stisknéte IKONU POCTU SEKCI POSTRIKOVACIHO RAMU A

2. Stisknéte IKONY Sipka nahoru/doll AV pro zadani spravného
poctu sekci postrikovaciho ramu.

Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Sitka sekci
postfikovaciho ramu.
» ZALOZKU NASTAVENiI BOOMPILOT/JEDNODILNEHO
POSTRIKOVACIHO RAMU = pro navrat na hlavni stranku
Nastaveni sekci ramu.

POZNAMKA: Stisknéte a podrzte IKONY SIPEK

NAHORU/DOLU & ¥ pro rychié nastaveni hodnot.

POZNAMKA: Pokud postfikovaci rém obsahuje vice nez jednu
sekci, BoomPilot podle toho zméni celkovy pocet kroku do
dokonceni nastaveni.

Obrazek 2-43: Poétu sekci postfikovaciho ramu

=
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2. Sitka sekci postfikovaciho ramu

Sitka sekei postfikovaciho ramu uréuje $itku jednotlivych sekci
postfikovaciho ramu. Rozsah je 0,0 - 50,0 metr(i. Pofadi sekci je
uréeno zleva doprava pfi pohledu vpfed.

1. Stisknéte IKONU SIRKY SEKCi POSTRIKOVACIHO RAMU 2.
2.V pfislusném okné zadejte Sitku sekci postfikovaciho ramu.
Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO W pro pfechod na $ifku
zbyvajicich sekci postfikovaciho ramu.
» ikonu Sachovnicového praporku ez pro dokonéeni Nastaveni
sekci rdmu.
» ZALOZKU NASTAVENI BOOMPILOT/JEDNODILNEHO
POSTRIKOVACIHO RAMU #* pro navrat na hlavni stranku
Nastaveni sekci ramu.
POZNAMKA: Pri zadéni $itky sekci postfikovaciho rému musi byt
soucet vsech sekci vétsi nez 0,9 metrd.
POZNAMKA: U jednotlivych sekci postfikovaciho rému mohou byt
nastaveny rozdilné $irky.

POZNAMKA: Toto nastaveni je nutné pro éinnost FieldPilot.

Obrazek 2-44: Sitka sekci postiikovaciho ramu
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Nastaveni jednodilného postrikovaciho
ramu

Nastaveni jednodilného postfikovaciho ramu je dostupné, pokud
nejsou detekovany SmartCable nebo Ridici modul sekci (SDM).

Nastaveni pfekryvu, zapnuti prodlevy, vypnuti prodlevy a po¢tu sekci

postfikovaciho ramu nebudou dostupna a Ize zadat pouze jednu
§ifku sekce postfikovaciho ramu.

; Sitka sekci postiikovaciho ramu
Sitka sekci postfikovaciho ramu predstavuje Sifku celého fadku.
Rozsah je 0,9 - 50,0 metru.
1. Zvolte NASTAVENI JEDNOTKY B 7 Hiavni nabidky EE=
2. Stisknéte ZALOZKU NASTAVENI BOOMPILOT/
JEDNODILNEHO POSTRIKOVACIHO RAMU =,
3. Stisknéte B
» IKONU SIRKY SEKCI POSTRIKOVACIHO RAMU 2.
» SIPKU STRANKA VPRAVO I
4. 'V pfislusném okné zadejte Sifku fadku.
Stisknéte
» SACHOVNICOVY PRAPOREK i pro dokonceni Nastaveni
sekcj postfikovaciho rémq. o
» ZALOZKU NASTAVENI BOOMPILOT/JEDNODILNEHO
POSTRIKOVACIHO RAMU “* pro navrat na hlavni stranku
Nastaveni sekci ramu.
POZNAMKA: Moznosti oznaceni aktuélniho nastaveni. Na strance
nastaveni stisknéte ikonu pro zobrazeni dostupnych
tovarnich nastaveni a rozsah nastaveni.

POZNAMKA: Toto nastaveni je nutné pro ¢innost FieldPilot a
snimace néklonu.

Obrazek 2-45: Sitka jednodilného postiikovaciho ramu (bez SDM)
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Obrazek 2-46: Zadani jedné Sirky sekce postfikovaciho ramu
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NASTAVEN| VOZIDLA
. . Nastaveni vozidla se pouziva pro konfiguraci typu
vozidla, vySky antény, orientace postfikovaciho rdmu a
odsazeni postfikovaciho ramu.

1. Zvolte NASTAVENI JEDNOTKY B 7 Hiavni nabidky BE& .
2. Stisknéte ZALOZKU NASTAVEN| VOZIDLA s .
3. Volte zmoznosti:
» Typvozidla & B & vybér typu vozidla, ktery nejlépe
odpovida vaSemu vozidlu.
» Vysky antény s — nastaveni vys$ky antény nad povrchem
terénu.
» Orientace postfikovaciho ramu o6 oo —
sur€uje, zda je postfikovaciho rdm umistén za nebo pred
anténou GPS.
» Odsazeni postfikovaciho ramu e — uréuje vzdalenost antény
GPS od postfikovaciho ramu
NEBO
Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prochazeni viemi
nastavenimi.
POZNAMKA: Moznosti oznadeni aktualniho nastaveni. Na strance
nastaveni stisknéte ikonu pro zobrazeni dostupnych
tovérnich nastaveni a rozsahi nastaveni.

Obréazek 2-47: Nastaveni vozidla
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L EE I Typvozidla
Typ vozidla urluje typ fizeni vozidla, které nejvice odpovida vademu
vozidlu.

1. Stiskngte IKONU TYPU VOZIDLA i IE

2. Stisknéte IKONY SIPEK NAHORU/DOLU A ¥ pro vybér z
moznosti:
» Rizeni prednimi kog i (pouziva se i pro sklizeci mlaticky).
» Kloubova vozidla
» Pasova vozidla £18

3. Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro piechod na Vysku antény.
» ZALOZKU NASTAVENI VOZIDLA @ pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni vozidla.

POZNAMKA: Toto nastaveni je nutné pro ginnost FieldPilot a

snimace naklonu i pro spravnou ¢innost BoomPilot.

Obrazek 2-48: Typ vozidla
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Typ vozidla
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e Vy§ky antén

Vyska antény uruje vySku antény nad povrchem terénu. Rozsah je

0,0 - 10,0 metrd.

1. Stisknéte IKONU VYSKY ANTENY le®

2. 'V pfislusném okné zadejte vySku antény.

3. Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Orientaci
postfikovaciho ramu.
» ZALOZKU NASTAVENI VOZIDLA @ pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni vozidla.

POZNAMKA: Toto nastaveni je nutné pro ¢innost FieldPilot a

snimace naklonu i pro spravnou ¢innost BoomPilot.

Obrazek 2-49: VySka antény

“}‘i’t == 5.0 'a &

Wytka antény

s o Orientace postfikovaciho ramu

Orientace postfikovaciho ramu urcuje, zda se postfikovaci ram
nachazi pfed anténou nebo za anténou GPS pfi pohledu ve sméru
jizdy vozidla vpfed.

1. Stisknéte IKONU ORIENTACE POSTRIKOVACIHO RAMU oo

00

2. Stisknéte IKONY SIPEK NAHORU/DOLU A ¥ pro vybér z
moznosti:
> Vzadu s — indikuje, Ze postfikovaci rdm je za anténou GPS.
» Vpfedu vo — indikuje, Ze postfikovaci rdm je pfed anténou
GPS.

3. Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro piechod na Odsazeni
postfikovaciho ramu.
» ZALOZKU NASTAVENI VOZIDLA s pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni vozidla.

POZNAMKA: Toto nastaveni je nutné pro &innost FieldPilot a

snimace néklonu i pro spravnou ¢innost BoomPilot.

Obrézek 2-50: Orientace postfikovaciho ramu
"1“"‘“"“'&1%}_\‘9& ";‘»“'"“"‘"tii"}_@a’
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¢s' Odsazeni postikovaciho ramu NASTAVENI MODULU TILT GYRO Korekce naklonu neni k dispozici

Odsazeni postikovaciho ramu urcuje vzdalenost antény GPS od Modul Tilt Gyro (TGM) se pouZiva pro kalibraci Pokud modul TGM nebo SCM neni pfipojeny, moznosti kalibrace
postfikovaciho ramu. Rozsah je 0,0 - 50,0 metrd. gyroskopu, zajistujiciho kompenzaci naklonu pro pracina nebudou k dispozici.
1. Stisknste IKONU ODSAZENI POSTRIKOVACIHO RAMU o' . svazitém nebo kopcovitém terénu. ‘_ Obrézek 2-53: Modul Tilt Gyro neni detekovan
2.V pfislusném okné zadejte vzdalenost odsazeni. 1. Zvolte NASTAVENI JEDNOTKY & z Hlavni nabidky %E. - -
3. Stisknste , 2. Stisknéte ZALOZKU NASTAVENI MODULU TILT GYRO ¥* Lot Il ﬁ. @ ‘:Q \@,
» SACHOVNICOVY PRAPOREK Fs2 pro dokonceni Nastaveni 3 stisknéte IKONU KOMPENZACE NAKLONU £ '\3 Zat
vozidla. 4 Zvolte
stra}nku Nastaveni vozidia. » Vypnuto - na anténu GPS nebude aplikovana korekce Zleptete vykon tohoto systému na kepcovitém nebo
POZNAMKA: Toto nastaveni je nutné pro &innost FieldPilot a naklonu. temune ek lchnlod Ttk Gyra hockiy.
snimace naklonu i pro spravnou ¢innost BoomPilot. NEBO
Obrazek 2-51: Odsazeni postiikovaciho ramu Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prochéazeni viemi
: nastavenimi. A\
L 2T : @ POZNAMKA: Pokud je pouzivana funkce FieldPilot, modul Tilt Gyro ~
. T 0 @ Q \ (4 Je soucasti systému.

POZNAMKA: Viy$ka antény musi byt zadana pfed kalibraci néklonu.
"M?L%“E“ ‘ POZNAMKA: Moznosti oznadeni aktuélniho nastavent.

_f-‘L—»Hl Obrézek 2-52: Korekce naklonu
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> Korekce naklonu zapnuta a kalibrace Obrazek 2-55: Uroveri polohy 1 naklonu Kalibrace néklonu dokoncena
Korekce naklonu zapnuta a kalibrace se pouZiva pro zapnuti/vypnuti _ O e 8. Stisknéte :
modulu Tilt Gyro (TGM) a pro jeho kalibraci Mgt s g ‘,& & > IKONU OK OK
ya 00 v W | ,
Zapnuto/Vypnuto e » SACHOVNICOVY PRAPOREK Fé pro dokongeni Nastaveni
oy ; o Vyrovnat ndklon poloha 1 modulu korekce naklonu Tilt Gyro.
1. Stisknéte IKONU KOMPENZACE NAKLONU £ » ZALOZKU NASTAVENI MODULU TILT GYRO #* pro navrat
i' é\tl_oﬁev tZapnuto = * ' na hlavni stranku Nastaveni modulu korekce naklonu Tilt Gyro.
. Stisknéte . , o .

» SIPKU STRANKA VPRAVO P do Girovné polohy 1 naklonu. OK = 3 = Obréazek 2-57: Dokonéeni kalibrace néklonu

» ZALOZKU NASTAVENI MODULU TILT e Nt el 2R @

GYRO ¥* pro navrat k hlavni strance Nastaveni modulu korekce ‘ :"\;\\" L ﬁ-@ ﬂ \ ,

naklonu Tilt Gyro. 7N < 2w —

Obrazek 2-54: Korekce naklonu zapnuta Kalibrace naklanu dokonéena

Uroveri polohy 2 néklonu

ﬁ' bt ﬁ*@ \‘%’ s@, 6. Oto§te vozidlo o 180 stupiid a najedte s vozidlem do stejné OK
pozice. SN _
7. Stisknéte: S
?‘_p':a-“ ms’Hm:u » IKONU OK ©K pro dokonéeni kalibrace naklonu. /\
- > SIPKU STRANKA VPRAVO P pro dokondeni kalibrace < = @
naklonu.

» ZALOZKU NASTAVENI MODULU TILT GYRO * pro navrat

na hlavni stranku Nastaveni modulu korekce naklonu Tilt Gyro. = -é-ff P P “&

Obrazek 2-56: Uroveri polohy 2 naklonu

Rt Do g [k Kalibrace naklonu dokoncena
Uroveri polohy 1 néklonu fif' =2 00 ﬂ \@, :
4. Postavte vozidlo na vodorovnou plochu. e e 0 iR R s
5. Stisknéte:
» IKONU OK ©¥ pro Urove polohy 2 néklonu. = ] -
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro troveii polohy 2 naklonu. OK # /\ < m @
» ZALOZKU NASTAVENI MODULU TILT GYRO ©* pro névrat ki o=0l

na hlavni stranku Nastaveni modulu korekce naklonu Tilt Gyro.



> Korekce naklonu vypnuta %. NASTAVENI FIELDPILOT FieldPilot neni k dispozici

Korekce naklonu se pouziva pro zapnuti/vypnuti modulu Tilt Gyro ¥ Nastaveni FieldPilot se pouzivé pro aktivovani/ Pokud neni systém FieldPilot nainstalovany, funkce kalibrace
(TGM). deaktivovani FieldPilot a konfiguraci ventil(, testu ventili  nebudou dostupné.
1. Stisknéte IKONU KOMPENZACE NAKLONU a konfiguraci FleldPHOt: ‘_ Obrézek 2-60: Podpora fizeni neni detekovana
2. Zvolte “Vypnuto” 1. Zvolte NASTAVEN{ JEDNOTKY & z Hiavni nabidky BES . _ _
3. Stisknste ' 2. Stisknéte ZALOZKU NASTAVEN FIELDPILOT v% . ot @ Q \@f
» SACHOVNICOVY PRAPORE B pro dokongeni Nastaveni 3. Volte z moznosti: " ﬁ'
modulu korekce naklonu Tilt Gyro. » Automatické Fizeni €® - nastavuje FieldPilot do stavu zapnuto
» ZALOZKU NASTAVENI MODULU TILT GYRO ©* pro névrat nebo vypnuto. Neby| nalezen modul oviadani Fizen,
na hlavni stranku Nastaveni modulu korekce naklonu Tilt Gyro. > Ventil @ — se pouzivé pro konfiguraci frekvence ventild, Aktlvujte Fizenl bez pomoci rukou pHidnim
Obréazek 2-58: Korekce naklonu vypnuta minimalniho pracovniho cyklu vievo, minimalniho pracovniho Systhmi asstionee Homn! Faidiiot:
: - = cyklu vpravo a maximalniho pracovniho cyklu.
LU s S o [ L3 3 @ » Test ventild /7 - ovéfuje spravny smér fizeni a pouZiva se
N = ﬁ"@ e \ ’ pro jemné nastaveni priitoku oleje.
» Konfigurace A - pouziva se pro hrubé nastaveni, jemné /\
nastaveni, nastaveni pasma necitlivosti a pfedbé&zné korekce.

Oprava nédklonu

O aranta Obrézek 2-59: FieldPilot

2 AL e L .
zapnuta Ventll Test ventllu Konfiguravat
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@ Automatické rizeni

Automatickeé Fizeni zapina a vypina funkci FieldPilot.

1. Stisknate IKONU AUTOMATICKEHO RIZENI €.

2. Zvolte
» Zapnuto
» Vypnuto

3. Stisknéte ZALOZKU NASTAVENI FIELDPILOT ¥® pro navrat k
Nastaveni FieldPilot.

Obrazek 2-61: Automatické fizeni Zapnuto/Vypnuto
&, A

b il —p

& == 00 O\

Automaticke fizen

“~

Pokud je zvoleno “Vypnuto”, Z&dné funkce nebo moZnosti FieldPilot
nebudou dostupné (ikony budou zbarveny Sedé).

Obrézek 2-62: FieldPilot s automatickym fizenim vypnutym
| e et \%"
& == o0 O \¥
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Konfiguravat

! e
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ventll Test ventilu

Vypnuto

@ Nastaveni ventilu

Nastaveni ventilu se pouZiva pro konfiguraci frekvence ventilu,
minimalniho pracovniho cyklu vlevo, minimalniho pracovniho cyklu
vpravo a maximalniho pracovniho cyklu.

1. Stisknéte IKONU NASTAVENI VENTILU &,

2. Zvolte:
> Frekvence ventilu @ — se pouziva pro ovladani ventilu fizeni.
» Minimalniho pracovniho cyklu vlevo - nastavuje minimélni
Usili nutné pro zahajeni zata¢eni vozidla vlevo.
» Minimalniho pracovniho cyklu vpravo .- nastavuje
minimalni Usili nutné pro zahéajeni zataceni vozidla vpravo.
» Maximalni pracovni cyklus 2 — nastavuje maximalni rychlost
otaceni fidicich kol z levé do pravé polohy/z pravé do levé
polohy (mezi dorazy),
NEBO
Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prochazeni véemi
nastavenimi.

POZNAMKA: Moznosti oznaceni aktuélniho nastaveni. Na strance
nastaveni stisknéte ikonu pro zobrazeni dostupnych
tovarnich nastaveni a rozsahu nastaveni.

Obrazek 2-63: Nastaveni ventilu
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<& Frekvence ventilu
Frekvence ventilu se pouziva pro oviadéni ventilu fizeni. Typ
pouZitého ventilu uréuje frekvenci. Rozsah je 1 - 5000.

1. Stisknéte IKONU FREKVENCE .

2. 'V pfisludném okné zadejte frekvenci ventilu.

3. Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro piechod na Minimalni
pracovni cyklus vievo.

» ZALOZKU NASTAVENI FIELDPILOT ¥ pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni FieldPilot.

Obréazek 2-64: Frekvence ventilu
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Nize uvedené Udaje jsou spolecné pro frekvence/ventily:

TeeJet Technologies

Cislo Frekvence
soucasti

35-02151 FP,CC,NP 2Hz
35-02152 | FP,OC,HF,NP 2Hz
35-02153 | FP,OC,NP 2Hz
35-02173 | FP, PCLS,NP 2Hz
35-02172 | FP, PC,LS PWM 175 Hz
35-02179 FP,PC.LS, PWM 175 Hz
35-02180 | FP, CC PWM 110 Hz
35-02181 FP, CC, PWM, LS 110 Hz
35-02182 FP. CC, PWM 175 Hz
35-02183 | FP.CC,PWM 1,1 OC | 110 Hz
35-02184 | FP.CC,PWM7,90C | 175Hz
35-02185 | FP.CC,PWM 2,1 OC | 110 Hz
35-02186 | FP.CC,PWM 4,0 CC | 110 Hz
35-02187 | FP.CC,PWM7,9CC | 175Hz

Pro ventily jinych vyrobcl nez TeeJet Technologies najdete spravnou
frekvenci pro ventil v technickych Gdajich vyrobce.

Minimalini pracovni cyklus nastavuje minimalini usili nutné pro
zahéjeni zata€eni vozidla vlevo nebo vpravo. Rozsah je 0,0 - 50,0.

DOPORUCENI - Testovaci cykly provadéjte na velké plose bez
plekazek.

POZNAMKA: Pokud je frekvence ventilu nastavena na hodnotu nizsi
nez 15 Hz (neproporcionalni), nastavte hodnotu na “25,0”.
Test pracovniho cyklu neni nutny.

VYSTRAHA: Riziko pfiskfipnuti!
Riziko vazného zranéni nebo smrti. Pfi manipulaci s
hydraulickou soustavou fizeni nepouZivejte nebezpecné
praktiky. Zabrarite pfistupu nepovolanych osob a udrZujte
bezpecnou vzdalenost od mechanickych soucasti.

Cyklus vlevo

Cyklus vlevo nastavuje minimalni Usili nutné pro zahajeni zataceni
vozidla doleva.

1. Stisknéte IKONU MINIMALN{HO PRACOVNIHO CYKLU VLEVO
@«

2. Prijizdé s vozidlem nizkou pojezdovou rychlosti po pfimé trase
stisknéte ZELENOU KONTROLKU STOP & .

3. Pomalu zvy3ujte hodnotu pracovniho cyklu s pouzitim TLACITKA
PLUS = dokud vozidio nezagne zatacet doleva.

4. Stisknate CERVENOU KONTROLKU STOP ¥ pro dokonceni
testu vlevo.

5. Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Minimalni
pracovni cyklus vpravo.
» ZALOZKU NASTAVENI FIELDPILOT ¥ pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni FieldPilot.

POZNAMKA: Stisknéte a podrzte IKONY PLUS/MINUS +-— pro

rychlé nastaveni hodnot.

Obrazek 2-65: Minimaini pracovni cyklus vievo
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Cyklus vpravo

Cyklus vpravo nastavuje minimalni usili nutné pro zahajeni zata&eni
vozidla doprava.

1. Stisknéte IKONU MINIMALNIHO PRACOVNIHO CYKLU

2. Piijizdé s vozidlem nizkou pojezdovou rychlosti po pfimé trase
stisknéte ZELENOU KONTROLKU STOP & .

3. Pomalu zvy3ujte hodnotu pracovniho cyklu s pouzitim TLACITKA
PLUS = dokud vozidio nezaéne zataget doprava.

4. Stisknéte CERVENOU KONTROLKU STOP ¥ pro dokonceni
testu vpravo.

5. Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Maximalni
pracovni cyklus.
» ZALOZKU NASTAVENI FIELDPILOT ¥®pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni FieldPilot.

POZNAMKA: Stisknéte a podrzte IKONY PLUS/MINUS +-—- pro

rychlé nastaveni hodnot.

Obrazek 2-66: Minimalni pracovni cyklus vpravo

ALY el o A Y
E :*_'E '.";'.".'. -IIE *\; '.";".'.
7~ 4= b ’

n www.teejet.com

98-05177 R2



MATRIKs106 ® MATRINsa06

“ Maximalni pracovni cyklus
Maximalni pracovni cyklus nastavuje maximaini rychlost otaceni
fidicich kol z levé do pravé polohy/z pravé do levé polohy (mezi e '*“'

Obréazek 2-67: Maximalni pracovni cyklus

dorazy). Rozsah je 25 - 100. 7

POZNAMKA: Pokud je frekvence ventilu nastavena na hodnotu

nizsi nez 15 Hz (neproporcionaini), nastavte hodnotu 100. .
Rychlost bude stanovena béhem testu ventilu. 4

VYSTRAHA: Riziko pfiskfipnuti!

Riziko vazného zranéni nebo smrti. Pfi manipulaci s

hydraulickou soustavou fizeni nepouZivejte nebezpecné

praktiky. Zabrarite pfistupu nepovolanych osob a udrZujte /\
bezpecnou vzdalenost od mechanickych soucasti.

. Nastavte hodnotu maximalniho pracovniho cyklu na cca 60 f'\‘*"
(nebo pouZijte hodnotu poZadované doby natoCeni mezi krajnimi
polohami uvedenou v ndvodu k pouzivani FieldPilot).

3. Natoéte fidici kola do levé (nebo pravé) krajni polohy.

4. Stisknéte ZELENOU SIPKU P (nebo CERVENOU SIPKU 4. J
Tim zapnete ¢asova¢ pod KONTROLKOU STOP a vozidlo zaéne -
zatadet doprava (nebo doleva).

. PonatoCeni kol do krajni pravé (nebo levé) polohy stisknéte

GERVENOU KONTROLKU STOP ¥ . Doba uplynula pod 7\
KONTROLKU STOP piedstavuje dobu nato¢eni kol mezi .
krajnimi polohami.

. Stisknate IKONY PLUS/MINUS === pro nastaveni hodnoty

Maximalniho pracovniho cyklu.

. Zopakujte kroky 3 aZ 6.

8. Jakmile doba nataceni zleva doprava/zprava doleva (mezi

dorazy) zacne nar(stat (nataceni trva déle), stisknéte

» SACHOVNICVY PRAPOREK F& pro dokonéeni Nastaveni
ventilu.

» ZALOZKU NASTAVENI FIELDPILOT ¥ pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni FieldPilot.

POZNAMKA: Stisknéte a podrzte IKONY PLUS/MINUS +-— pro

rychlé nastaveni hodnot.
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H Test ventilG

Test ventilu ovéfuje spravny smér fizeni a typicky se pouziva
pro jemné nastaveni priitoku oleje pro spravnou kalibraci doby
nata&eni kol z levé krajni do pravé krajni polohy (mezi dorazy) u
neproporcionalnich ventild.

POZNAMKA: U neproporcionalnich ventilii je doba natéceni z
levé do pravé/pravé do levé krajni polohy (mezi dorazy)
ur¢ena mechanickym nastavenim pritoku oleje pfes venti.
Podrobné pokyny najdete v ndvodu k pouZiti vozidla.

1. Stisknéte IKONU TEST VENTILU 7.

2. Natocte kola doleva do krajni polohy.

3. Stisknéte ZELENOU SIPKU . Tim zapnete ¢asovaé pod
KONTROLKOU STOP a vozidlo zaéne zatacet doprava.

4. Po natogeni kol do krajni pravé polohy stisknéte CERVENOU
KONTROLKU STOP # Doba uplynuld pod KONTROLKU STOP
pfedstavuje dobu natoceni kol.

5. Natocte kola doprava do krajni polohy.

6. Stisknéte CERVENOU SIPKU 4. Tim zapnete asovaé pod
KONTROLKOU STOP a vozidlo zacne zatacet doleva.

7. Stisknéte CERVENOU SIPKU ¥ Tim zapnete ¢asovaé pod
KONTROLKOU STOP a vozidlo za¢ne zatacet doleva.

8. Stisknéte ZALOZKU NASTAVENI FIELDPILOT s®» pro navrat na
hlavni stranku Nastaveni FieldPilot.



Obrazek 2-68: Test ventil
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Test ventllu

X Konfigurace FieldPilot

Konfigurace se pouZiva pro hrubé nastaveni, jemné nastaveni,
nastaveni pAsma necitlivosti a pfedbéZné korekce.

1. Stisknéte IKONU KONFIGURACE /.
2. Zvolte: ‘
» Nastaveni hrubého fizeni ‘® — pro nastaveni rychlosti
néjezdu vozidla na vodici ¢aru pfi jizdé po pfimé trase A-B.
» Nastaveni jemného fizeni @ - pro nastaveni rychlosti
néjezdu vozidla na vodici Earu pfi jizdé po zakfivené trase A-B.
» Pasmo necitlivosti "\ - pro nastaveni fizeni v pFipadé
nestabilniho nebo nadmérné reagujiciho fizeni, nebo pokud
vozidlo zlistava stale mimo vodici ¢aru
» Predb&zna korekce I — Pouziva se v rezimu navadéni po
pfimé trase pro nastaveni najezdu vozidla na vodici ¢aru,
NEBO
Stisknéte SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prochazeni viemi
nastavenimi.
POZNAMKA: Moznosti oznadeni aktualniho nastaveni. Na strance
nastaveni stisknéte ikonu pro zobrazeni dostupnych
tovarnich nastaveni a rozsaht nastaveni.

Obrézek 2-69: Stranka Konfigurace
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‘® Nastaveni hrubého fizeni
Nastaveni hrubého fizeni ur€uje miru korekce sméru jizdy vozidla v
rezimu navadéni po pfimé trase A-B. Rozsah je 1,0 - 100,0.

1.
2.

Stisknéte IKONU NASTAVENI HRUBEHO RIZENi .
Stisknéte

» IKONU PLUS + pokud se vozidlo odklani od vodici ¢ary,
nebo pokud na vodici ¢aru nenajizdi v dostate¢né kratké dobé.
» IKONU MINUS == ipokud vozidlo stale méni smér jizdy, nebo
prejizdi pres vodici ¢aru.

Stisknéte

» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod na Nastaveni
jemného fizeni.

» ZALOZKU NASTAVENI FIELDPILOT ¥ pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni FieldPilot.

POZNAMKA: Stisknéte a podrzte IKONY PLUS/MINUS +-— pro

rychlé nastaveni hodnot.

Obréazek 2-70: Nastaveni hrubého fizeni
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Obrézek 2-71: Priklad nastaveni hrubého fizeni Obréazek 2-72: Nastaveni jemného fizeni nadmérné reaguje pfi zménach sméru jizdy.
| » IKONU MINUS == pokud vozidlo jede stabilné mimo vodici

» == 00 N I s

» SIPKU STRANKA VPRAVO P pro prechod k Predbézna

Jemnéd dprava fizeni kOI'e|'(CG. . 3
Ly » ZALOZKU NASTAVENI FIELDPILOT ¥ pro navrat k
' el hlavnimu nastaveni FieldPilot.
. o POZNAMKA: Stisknéte a podrite IKONY PLUSMINUS = == pro
rychlé nastaveni hodnot.

250
| Obrézek 2-74: Pasmo necitlivosti
7N 4 p .

@ Nastaveni jemného fizeni Obrazek 2-73: Priklad nastaveni jemného fizeni y £ '&" @ \®,

Nastaveni jemného Fizeni ur€uje miru korekce sméru jizdy vozidla v
- Neutralni z6na

rezimu navadéni po zakfivené trase A-B. Rozsah je 1,0 - 100,0.
1. Stisknéte IKONU NASTAVENI JEMNEHO RiZEN| @',
1
N 4 p
Obrazek 2-75: Priklad Nastaveni pasma necitlivosti

2. Stisknéte
» IKONU PLUS + pokud vozidlo pfejizdi ziomové body v trase.
» IKONU MINUS = pokud vozidlo nedojizdi do zZlomovych
bodu v trase
3. Stisknéte
» SIPKU STRANKA VPRAVO P> pro prechod na Pasmo
necitlivosti.
» ZALOZKU NASTAVENI FIELDPILOT ¥% pro nvrat na hlavni
stranku Nastaveni FieldPilot.
POZNAMKA: Stisknéte a podrzte IKONY PLUS/MINUS +—- pro Y+ Pasmo necitlivosti
rychlé nastaveni hodnot. Pasmo necitlivosti uruje nastaveni fizeni v pfipadé nestabilniho
nebo nadmémé reagujiciho fizeni, nebo pokud vozidlo zstava stale
mimo vodici ¢aru. Rozsah je 1 - 10.

S rostouci hodnotou roste stabilita fizeni, ale roste i odchylka fizeni.
Rozsah je 1-10.
1. Stisknéte IKONU PASMANECITLIVOSTI Y+,

2. Stisknéte
» IKONU PLUS + pokud je fizeni pfili§ nestabilni, nebo




< Predbézna korekce Obrazek 2-77: Priklad nastaveni pfedbézné korekce

Pfedbé&Zna korekce se pouziva v rezimu navadéni po pfimé trase
pro nastaveni najezdu vozidla na vodici ¢aru. PfedbéZnou korekci
jemné dostavite opakovanym najezdem na vodici ¢aru. Rozsah je
0,0 - 10,0 sekund.

1. Stisknéte IKONU PREDBEZNE KOREKCE <1,

2. Stisknéte
» IKONU PLUS +pokud vozidlo pfi ndjezdu piejizdi vodici
caru.
» IKONU MINUS == pokud najezd vozidla na vodici ¢aru
probiha prili§ dlouho.

3. Stisknéte
» SACHOVNICOVY PRAPOREK % pro dokongeni Nastaveni
konfigurace.
» ZALOZKU NASTAVENI FIELDPILOT ¥ pro navrat na hlavni
stranku Nastaveni FieldPilot.

POZNAMKA: Stisknéte a podrte IKONY PLUSMINUS === pro

rychlé nastaveni hodnot.

Obrézek 2-76: Predbézna korekce
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KAPITOLA 3 - NAVADENI

Matrix umoZriuje soucasné provadéni aplikace postfikovych latek
a navadéni vozidla. Po skonceni Nastaveni jednotky Ize zadit
navigovani vozidla. K dispozici jsou Etyfi reZimy navadéni, po
pfimé trase A-B &, po zakiivené trase A-B & | po soustfednych
kruhovych drahach ©), a posledni prijezd & kromé toho jsou

k dispozici aplikace Hranice &, Navrat do bodu @ a Navadéni
RealView pomoci videa @, To poskytuje fidi¢i moznost splnit
pozadavky Ukolu.

Ridi¢ ziskava informace na tfech strankach navadéni.

+ Vyhled z vozidla vytvafi pogitatem generovany obraz polohy
vozidla zobrazené v oSetfené ploSe. Z této stranky Ize ziskat
pistup k funkcim reZimu navadéni, ohrani¢enym plochdm a
BoompPilot.

+ Pohled na pole vytvéafi po€itatem generovany obraz polohy
vozidla a oSetfené plochy z vzdusné perspektivy. Z této stranky
ze ziskat pFistup k funkcim ohrani¢ené plochy a vyznaCenému
bodu, nebo prepnout do rezimu Globalni pohled nebo rezimu
Sledovani.

+ Navédéni RealView umoziuje zobrazit Zivy vstup videa namisto
pocitatem generovaného obrazu. Pokud je nainstalovany
Modul volby videa (VSM), Ize zvolit ze dvou nastaveni videa:

» Pohled jedné kamery — Ize zvolit vstupni signél aZ od osmi
kamer a ménit tento vstupni signél videa.

» Déleny obraz kamery — UmoZriuje zvolit jednu ze dvou
konfiguraci 4 vstupnich signalii od kamer (A/B/C/D nebo
E/F/G/H) a rozdélit zobrazeni na Ctyfi samostatné pole videa.
Z této stranky displeje Ize pfepinat reZimy navadéni pomoci
videa a uhlu fizeni.

PRACOVNI REZIMY NAVADENI

K rezimim navadéni @ patfi rezimy po pfimé trase

A-B &, po zakfivené trase A-B &3, po soustiednych
kruhovych drahach ©), a posledni prijezd €.

Hranice pole definuji o3etfenou plochu a urcuiji plochu, na které
oSetfeni nema byt provedeno. Hranici Ize urcit na strankach Posledni
prijezd € nebo Pohled na pole B,

@ NAVADENI PO PRIME TRASE A-B
Navadéni po pfimé trase A-B zajiStuje navadéni po pfimych drahach
definovanych referencnimi body A a B. Pdvodni body Aa B se
pouzivaji pro vypocet vSech ostatnich rovnobéznych vodicich &ar.

Obrézek 3-1: Navadéni po pfimé trase A-B

@ Navadéni po zakfivené trase A-B
Navadéni po zakfivené trase A-B zajistuje navadéni po zakfivenych
drahach definovanych pocatecni referenéni ¢arou A-B. Tato zakladni
Cara je pouZita pro vypoCet vSech ostatnich vodicich ¢ar.

Obréazek 3-2: Navadéni po zakfivené trase A-B

TIP: Zacnéte na nejdelsi kfivce pole. Pri praci na omezené plose
bude pro navadéni mimo uréené body A-B pouZito navadéeni
po pfimych drahach.

Navadéni po soustfednych kruhovych
drahach

Navadéni po soustfednych kruhovych drahach predstavuje navadéni
po kruhovych drahach se spoleénym stfedem a posunem smérem
do stfedu nebo od stfedu. Pouziva se pro aplikaci postfikové latky na
kruhovém poli pfi navadéni po kruhovych drahach, které odpovidaji
poloméru centralniho systému zavlazovani.

Obréazek 3-3: Navadéni po soustfednych kruhovych drahach s
klesajicim polomérem

POZNAMKA: U navédéni po zakfivené dréze je doporucovéno
nepfekroCit odchylku 30° od vodici ¢ary A-B.

Obrézek 3-4: Navadéni po soustfednych kruhovych drahach s
rostoucim polomérem
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Obrazek 3-7: Navédeni pii poslednim prdjezdu s hranici Stavova lista

Navadéni pfi poslednim prijezdu

Navadéni pfi poslednim prijezdu poskytuje skute¢nou navigaci pro

Poskytuje informace o stavu zapnuti systému FieldPilot, rezimu
navadéni, systému BoomPilot, ohrani¢ené plose a GPS.

Obréazek 3-9: Stavova lista

PCADH

Stav FieldPilo Stav GPS
Rezim navadéni Stav ohrani¢ené plochy
Stav BoomPilot

provedenym postiikem a definuje trasu rovnobé&znou s touto drahou.

POZNAMKA: Pokud je definovéana hranice, ale nedoslo k Zédné
aplikaci postfiku béhem procesu uréeni hranice, navadéeni
neni aktivovano.

Obrézek 3-5: Navadéni pii poslednim prijezdu smérem dovniti

Obréazek 3-10: Ikony stavové listy

NAVADECI LISTA A STAVOVA LISTA ———
- A - Pis
Navadéci lista a Stavova lista poskytuji rychly pfistup k aktualnim

informacim o navadéni a k nastaveni jednotky. Stav FieldPilot.Ikona = zapnuty. Bez ikony = vypnuty.

Navadéci lista

Poskytuje informace o okamZité pojezdové rychlosti, poctu fadku (kladné
Cislo = vpravo od z&kladni &ary A-B, zaporné Eislo = vlevo od zakladni
Cary A-B), aktivité systému navigace (stranova uchylka, metry), okamzita
aktivité a stavu GPS a celkové oSetfené ploSe.

Obrazek 3-8: Priklady navadéci listy

M
Bez GPS -

Pokos

Rezim navadéni.
Navadeéni v pfimych trasach A-B. Zajistuje navadéni
podél pfimych &ar podle referencnich bodii Aa B.

Navadéni na zakfivenych trasach A-B. Zajistuje

Obrazek 3-6: Navadéni pii poslednim prijezdu smérem ven navadéni podél kfivek podle referencni ary (A-B).

Navadéni v soustfednych kruhovych drahach. Umoznuje
navadéni po soustfednych kruhovych drahach se
zmensujicim se nebo zvétSujicim se polomérem.

©69 O |

Navadéni pii poslednim prljezdu. Jednotka detekuje
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km/h upravuje navadéni podle tohoto fadku.

Bez navadéni. Vypina navadéni. Neni zobrazena Zadna
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Okamzita pojezdova rychlost Celkové oSetfena plocha
nebo Aktivita systému navigace
pocet radku Stav GPS

Stranova Uchylka
Okamzita aktivita



lkona Popis

Stav BoomPilot

Cervena = Vypnuto) manualni rezim,
zelena = automaticky rezim,

Zluta = vSe zapnuto,

bez ikony = jednodilny ram (bez instalace SmartCable
nebo SDM).

Stav ohrani¢ené plochy.

Vné hranice = jizda mimo ohrani¢enou plochu.
Uvnitf hranice = jizda uvnitf ohraniené hranice.
Bez ikony = neni definovana hranice.

Stav GPS.

Cervena = bez GPS,

Zlutd = pouze GPS,

zelena = DGPS, WAAS/RTK,

oranzové = prokluz / vymazani trasy.

ZSXEX O @ | D)

VYHLED ZVOZIDLA

Viyhled z vozidla vytvafi po€itaGem generovany obraz

polohy vozidla zobrazeny v oSetfené ploSe. Z této stranky
Ize ziskat pfistup k vybéru rezimu navadéni, ohrani¢ené ploSe a
BoomPilot.

Na strance Navadéni
* Vodici Cary
» Oranzové Céra — aktivni vodici ¢ara.
» Cemé ¢ary — sousedici vodici ¢ary.
+ Body — znacky definovanych bod(
» Cerveny bod — Navrat do bodu
» Modry bod — znacka A
» Zeleny bod - znacka B

+ Kompas horizontu — zakladni smér Ize zobrazit na horizontu (v
priblizeném stavu).

Obrazek 3-11: Prehled Vyhled z vozidla

+ OSetiena plocha — zobrazuje oSetfenou plochu a prekryv;
| 2 Modré — jedna aplikace
» Cervena — dvé nebo vice aplikaci.

+ Priblizeni/oddéaleni a perspektiva — nastaveni vyhledu z vozidla
nebo perspektivu k horizontu z rozsahu od vyhledu z vozidla po
ptaci perspektivu.

+ Sekce postfikovaciho rdmu
P Prazdna pole — neaktivni sekce postfikovaciho ramu.
P Bila pole — aktivni sekce postfikovaciho ramu.

Pomoci tlacitka
+ Priblizeni/Oddaleni a Perspektiva - nastaveni vyhledu z vozidla
nebo perspektiva vaci horizontu od vyhledu z vozidla po ptaci
perspektivu.

Navadéci lista

14,6
km/h

Rezim navadéni

Symbol A/B
Symbol hranice
Koncova hranice

Posun ¢ary A/B
ZruSeni symbolu A
ZruSeni hranice

Polozky Hlavni nabidky
nebo stisknéte tlacitko hlavni stranky

58p 0

w e

Kompas horizontu

Vyhled z vozidla / Perspektiva
(Priblizeni/Oddaleni) nebo stisknéte
tlaitka Priblizeni/Oddaleni

VypInéna zpracovana plocha

BoomPilot

Stroj s okamzitym zobrazenim
aktivnich sekci postfikového ramu

m www.teejet.com
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9 vyhled 2 vozidia

Pro pfistup ke strance Vyhled z vozidla.

1. Stisknéte TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo se dotknéte
displeje pro aktivovani ikon a stisknéte IKONU HLAVNI
STRANKY /2 v levé dolni &asti stranky displeje.

2. Zvolte VYHLED Z VOZIDLA E z Hiavni nabidky & .

Obréazek 3-12: Hlavni nabidka

Pogos > O 2 0 < (:1’2?

T -

. Volba reZimu navadéni

K rezimiim navadéni @ patfi rezimy po pfimé trase A-B B | po
zakfivené trase A-B ¥ | po soustfednych kruhovych drahéch €1 |
posledni prijezd Bl | a Rezim bez navadéni @,

Navadéni pomoci SmartCable nebo SDM

+ Pfestavte hlavni vypina¢ jednotky do polohy “Zapnuto”.
Spinace jednotlivych sekci postfikovaciho ramu musi zdstat v
poloze “Vypnuto”.

+ Aktivujte BoomPilot. Podrobnosti najdete v oddilu BoomPilot A.

+ Na plochach, na kterych neni nutné provadét postfik,
pfestavte manualné hlavni vypina¢ jednotky pro vypnuti sekci
postfikovaciho ramu. Oto¢enim hlavniho vypinage do polohy
“Zapnuto” pokraCujete v aplikaci postfiku.

POZNAMKA: Toto neplati, pokud neni nainstalovany SmartCable
nebo SDM na systému.

= Navadéni po pfimé trase A-B
Navadéni po pfimé trase A-B zajiStuje navadéni po pfimych drahach
definovanych referencnimi body A a B. Pdvodni body Aa B se
pouzivaji pro vypocet vSech ostatnich rovnobéznych vodicich &ar.
Aktivace Navadéni po pfimé trase A-B
1. Dotkr)étg se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU REZIM
NAVADEN| &.
2. Zvolte NAVADEN| PO PRIME TRASE A-B 5.
<lkona stavoveé ity se zménina & .

Obrazek 3-13: Volba reZimu navadéni

0 0,0
Pokos > 0’0 < ha

Viyznaceni bodii A a B

1. Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu A @.

2. Svozidlem v pohybu stisknéte IKONU ZNACKY A @.

3. Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu B @.

4. Stisknéte IKONU ZNACKY B @ pro definovéni trasy A-B.

POZNAMKA: IKONU ZNACKY B & nelze vybrat (je zbarvena
Sedé), dokud neni ujeta minimalni vzdalenost (3,0 m).

Pomoci IKONY ZRUSENI ZNACKY @ zruste povel pro znatku Aa
vratite se tak k plvodné definované trase A-B (je-li definovana).

Obrazek 3-14: Vlyznaceni bodiiAa B

10,5 Znacka A 1,20 10,5

- 2,60
km/h ha km/h Znacka B ha

Jednotka zacne poskytovat informace pro navigaci.

Obréazek 3-15: Navadéni po pfimé trase A-B

0 3,57
Pokos > O’O < ha

M

POZNAMKA: Pri pohledu z ptaéi perspektivy je zobrazeny
kompas (pro zobrazeni horizontu stisknéte TLACITKO
PRIBLIZENI & nebo ikonu Priblizeni #).

Posun struktury A+

Posun struktury A+ umoznuje posun existujici vodici ¢ary A-B do
mista aktualni polohy vozidla.

1. Stisknéte IKONU POSUN A+ @ pro definovani nové vodici
cary.
Obrazek 3-16: Posun A+

-2 3,80 2
Pokos 5 4 1 > ha Pokos.
. — - e

Y

» 00 o8




® Navadéni po zakfivené trase A-B Obrazek 3-18: Vyznaceni bodiAa B © Navadéni po soustiednych kruhovych drahach

Navadéni po zakfivené trase A-B zajiStuje navadéni po zakfivenych 05 ZnatkaA ' 195 7ZnagkaB 290 Navadéni po soustfednych kruhovych drahach pfedstavuje navadéni

km/h ha km/h

po kruhovych drahach se spoleénym stfedem a posunem smérem
do stfedu nebo od stfedu. Pouziva se pro aplikaci postfikové latky na
kruhovém poli pfi navadéni po kruhovych drahéch, které odpovidaji
poloméru centrélniho systému zavlazovéni.

drahach definovanych po&atecni referenéni Earou A-B. Tato z&kladni
¢ara je pouZzita pro vypocet vSech ostatnich vodicich ¢ar.

Aktivace Navadéni po zakrivené trase A-B

1. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU REZIM

NAVADEN| &. | ' Aktivace Navadeni po soustrednych kruhovych drahach
2. Zvolte NAVADENI PO ZAKRIVENE TRASE A-B 4, Jednotka zacne poskytovat informace pro navigacl 1. Dotknéte se displeje pro aktivovni kon a zvolte IKONU REZIM
<lkona stavoveé ity se zméni na & . Obréazek 3-19: Navadéni po zakfivené trase A-B NAVADEN| &@.
Obrazek 3-17: Volba rezimu navadéni 2. Zvolte !\IAVADENi PO SOUSTREDNYCH KRUHOVYCH
- 432 8,96 DRAHACH @,
0 > 0.0 4 0,0 Pokos ’ ha <lkona stavové lity se zménina © .
. ' L s Obrézek 3-21: Volba rezimu navédéni

0 0,0
Pokos > O’O < ha

Posun struktury A+

Viyznaceni bodii A a B Posun struktury A+ umozfiuje posun existujici vodici ¢ary A-B do
mista aktuaini polohy vozidla.

1. Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu A @.

. . v )4 N v + . r ’ Ja v . B .
2. S V.OZIdlem v pohybu stisknéte IKONU ZNACKY AD. 1. ,St|sknete IKONU POSUN A+ @ pro definovani nové vodici ¢ary. Vyznaceni bodii A a B
3. Najedte do pozadované polohy odpovidajici bodu B @. Obréazek 3-20: Posun A+ 1 Naiedte do pozad < oolohv odoovidaicl bodu A @
4. Stisknéte IKONU ZNACKY B @ pro definovani trasy A-B. 2 gsn 2 pooq @ + Najedle do pozadovane polony odpovidayict bodu /A S
; % , , Pokos ’ L N ’ ™ 2. S vozidlem v pohybu stisknéte IKONU ZNACKY A @.
POZNAMKA: IKONU ZNACKY B & nelze vybrat (je zbarvena T e

3. Jedte podél oblouku, ktery umozni uréit stfed kruhové drahy
(voditkem m(ize byt rozchod kol) k pozadovaném bodu B €.

4. Stisknéte IKONU ZNACKY B @ pro urgeni oblouku A-B.

POZNAMKA: IKONU ZNACKY B & nelze vybrat (je zbarvené
Sedé), dokud neni ujeta minimalni vzdalenost (50,0 m), nebo
pfi jizdé po pfimé draze.

Pomoci IKONY ZRUSENI ZNACKY @ zruste povel pro znatku Aa

vratite se tak k plivodné definované trase A-B (je-li definovana).

Sedé), dokud neni ujeta minimalni vzdalenost (3,0 m).

Pomoci IKONY ZRUSENI ZNACKY @ zruste povel pro znatku Aa
vratite se tak k plvodné definované trase A-B (je-li definovana).
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POZNAMKA: Neni nutné objet cely obvod kolem stfedu pro
iniciovani navadéci drahy.
Obrazek 3-22: Vlyznaceni bodi Aa B

05 ZnatkaA 120 95 ZnatkaB 2%

km/h ha km/h ha

4T

Jednotka zacne poskytovat informace pro navigaci.
Obrazek 3-23: Navadéni po soustfednych kruhovych drahach

8 Navadéni pfi poslednim prijezdu

Navadéni pfi poslednim prdjezdu poskytuje skute¢nou navigaci pro
posledni prljezd. Panel automaticky detekuje nejblizsi oSetfenou
plochu a na zakladé toho definuje rovnobé&Znou vodici ¢aru.

POZNAMKA: Pokud je definovana hranice, ale nedoslo k Zédné
aplikaci postfiku béhem procesu uréeni hranice, navadeni
neni aktivovano.

Aktivace Navadéni pfi poslednim prijezdu

1. Dotkr)étg se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU REZIM

NAVADENI @.

2. Zvolte NAVADENI PRI POSLEDNIM PRUJEZDU B,

<«lkona stavové listy se zméni na &,

Obrazek 3-24: Volba reZimu navadéni

Obrazek 3-25: Navadéni pfi poslednim prijezdu

Pogos > O ) 0 4 (:1’5?

Posledni prujezd

1. Najedte do pozadované polohy pro prvni prijezd.

2. Najedte vedle oSetfené plochy.

Jednotka zacne poskytovat informace pro navigaci.
POZNAMKA: Pokud je definovana hranice, ale nedo$lo k zédné

aplikaci postfiku béhem procesu uréeni hranice, navadéni
neni aktivovano.

Vytvoreni hranice pole

Hranice pole definuji o3etfenou plochu a uréuji plochu, na které
oSetfeni nemé byt provedeno.

POZNAMKA: Hranice pole Ize vytvorit budto v Navadéni pfi poslednim
prijezdu s nastavenym Vyhledem z vozidla, nebo béhem
libovolného navadéni s nastavenym Pohledem na pole.

Pro vytvofeni Hranice pole:

1. Najedte na poZadované misto na obvodu pole / plochy.
2. S vozidlem v pohybu stisknéte IKONU HRANICE &,
3. Objedte obvod pole / plochy.
4. Ukonceni hranice:
» Najedte do vychoziho bodu v rozsahu Sifky Fadku. Dojde k
automatickému uzavfeni hranice (bila vodici ¢ara se zméni na
¢ernou). o
» Stisknéte IKONU UKONCENI HRANICE &2. Pfiméa ¢ara
dokon€i hranici mezi va$i aktudlni pozici a vychozim bodem.
POZNAMKA: Pokud byl pfi vytvéfeni hranice nastaven fadek, Gara
hranice bude vné fadku pro aplikaci postfiku.
POZNAMKA: IKONU UKONCENI HRANICE ® nelze vybrat (je

zbarvend Sedé), dokud neni ujetd minimalni vzdalenost
(pétinasobek Sifky fadku).



Pomoci IKONY ZRUSENi HRANICE €2 zrusite proces definovani
hranice pole a systém bude pouzivat pfedchozi hranici (je-li
definovana).

Obrézek 3-26: Ureni hranice probiha

POZNAMKA: V z4vislosti na vasi okamzité pozici, IKONA UVNITR
HRANICE @ nebo IKONA VNE HRANICE @ je zobrazena
na Stavové listé po definovani hranice.

@ Rezim bez navadéni

ReZim Bez navadéni vypina navadéni po pfimé trase A-B &9, po
zakfivené trase A-B % | po soustfednych kruhovych drahach
a posledni prijezd B, Definované body a vodici €ary Ize aktivovat
zvolenim pfisluSného reZimu navadéni.

Pro vypnuti vSech rezim{ navadéni:

1. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU REZIM
NAVADEN| &.

2. Zvolte BEZ NAVADENI @,
<« Stavova lista nebude obsahovat zadnou ikonu.

Obrazek 3-28: Navadéni vypnuto

POZNAMKA: Rezim Bez navadéni nezplsobi vymazéni vodicich car

a bod{ z panelu.

@ Vymazani rezimi navadéni

Pro vymazani vSech navadécich bod, ¢ar, hranic a celkovych

vysledku:

1. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte HLAVNI
NABIDKA %> v levé dolni &asti stranky displeje.

2. Stisknéte ZOBRAZENI UKOLU [ .

3. Stisknéte ZALOZKU UDAJE O UKOLU = .

4. Stisknéte IKONU ODPADKOVEHO KOSE & pro vymazani
pfislusnych dat.

Obrazek 3-29: Udaje o tkolu

Smazat stavajici praci?

Ohraniéeno: 0,00 ha

Oblast 1: 0,00 ha

Al

[ ]

Oblast 2: 0,00ha

ajajaja

/I'I-\ Hlavni nabidka

Tlacitko hlavni strénky @ nebo ikona hlavni stranky 4> vam
umozriuji pfistgp ke 3 funkcim jednotky: Nastaveni, Navadéni a
Monitorovani. Sest strAnek moznosti Nabidky s dotykovymi prvky
(Nastaveni jednotky #*, Vjhled z vozidia 3 Pohled na pole B,
Navadéni RealView @, Zobrazeni tkolu [LJ a Monitorovani
postikovaciho ramu £2) u mozfiuje rychly pfistup viech parametri
jednotky.

Pro zobrazeni poloZek Hlavni nabidky:

1. Stisknéte TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo se dotknéte
displgje pro aktivovani ikon a stisknéte IKONU HLAVNI
STRANKY 42> v levé dolni ¢asti stranky displeje.

Obrazek 3-30: Hlavni nabidka

Pookos > 0 Y O 4 (31’3?
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+ A R p , .
S Priblizeni/oddaleni a perspektiva
=N v Pfiblizeni/oddaleni a perspektiva se pouziva pro
nastaveni vyhledu z vozidla nebo perspektivu k
horizontu z rozsahu od vyhledu z vozidla po ptadi perspektivu.

Pro nastaveni vyhledu nebo perspektivy:

1. Stisknéte
» TLACITKA PRIBLIZENI/ODDALENi & &
P dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONY
PRIBLIZENI/ODDALENI % < .
<«Priblizovani % A nastavi zobrazeni na vyhled z vozidla a
zobrazi kompas na horizontu.
<«Oddalovani S\ 'V nastavi zobrazeni na pohled z “ptagi
perspektivy”.
POZNAMKA: Stisknutim a podrzenim TLACITEK PRIBLIZENI/
ODDALENI &7 nebo IKON PRIBLIZENI/
ODDALENI % < urychlite zménu nastaveni.

Obrazek 3-31: Oddalovani

5 10,0 23 10,1
km/h ha Pokos ha

= @

5 10,2 23 10,3
km/h ha Pokos ha

5 10,5 23 10,6
km/h ha Pokos ha

A BoomPilot

BoomPilot se pouZiva pro nastaveni rezimu BoomPilot na Vypnuto/
Manualni A, Automaticky A nebo Véechny zapnuté A\.

POZNAMKA: Navigace GPS je nedostupné, pokud je IKONA
BOOMPILOT $edé 4. Ikona BoomPilot na stavové listé bude
Vypnuto/Manuéini A.

POZNAMKA: IKONA BOOMPILOT A\ neni dostupné, pokud neni
nainstalovany modul SmartCable nebo Ridici modul sekci
(SDM). Pro aktivovani sekce postfikovaciho ramu musi byt
stisknuty stavovy spinac. Bude zobrazena pouze jedna Sifka
sekce postfikovaciho ramu a stavova lista nebude obsahovat
Z&dnou ikonu.
Navadéni pomoci SmartCable nebo SDM
+ Prestavte hlavni vypina¢ jednotky do polohy “Zapnuto”. Spinade
jednotlivych sekci postiikovaciho ramu musi ztistat v poloze
“Vypnuto”.
+ Na ploch&ch, na kterych neni nutné provadét postfik,
pfestavte manualné hlavni vypina¢ jednotky pro vypnuti sekci

postfikovaciho rdmu. OtoCenim hlavniho vypinage do polohy
“Zapnuto” pokraCujete v aplikaci postfiku.

POZNAMKA: Toto neplati, pokud neni nainstalovany SmartCable
nebo SDM na systému.

Vypnuto/Manualni a Automaticky
Pro pfepinani BoomPilot mezi rezimy Vypnuto/Manualni A a
Automaticky A.
1. Stisknéte IKONU BOOMPILOT A. .
<A\lypnuto/Manuélni - Ikona stavové lidty se zméni na
gervenou A
<Automaticky — kona stavové listy se zméni na zelenou A .

Rezim VSechny sekce postfikovaciho ramu zapnuté
Pro zapnuti véech sekci postfikovaciho ramu A\

1. Stisknéte a podrzte IKONU BOOMPILOT A. .
<(V/dechny zapnuté — lkona stavové listy se zméni na Zlutou A\ .

Obrazek 3-32: Automaticky reZim na reZim VSechny sekce
postfikovaciho rému zapnuté

5 10,2 5 10,2
km/h ha km/h ha




POHLED NA POLE

Pohled na Pole vytvafi poCitatem generovany obraz
polohy vozidla a oSetfené plochy ze vzdusné perspektivy.
Z této stranky Ize ziskat pfistup k moznostem ohrani¢ené plochy a
vyznaceného bodu, nebo prejit k rezimim Globalni pohled a Sledovani.

Na strance Navadeéni
+ Vodici ¢ary
» Oranzova — aktivni vodici ¢ara
» Cerna - ¢ara hranicePoints

+ Body - znacky pro definované body
» Cerveny bod — Navrat do bodu
» Modry bod - Znacka A
P Zeleny bod - Znacka B

+ OSetiena plocha — zobrazuje o3etfenou plochu a prekryv:

» Modra - jedna aplikace
» Cervena — dvé nebo vice aplikaci

+ Priblizeni/oddéaleni — nastavuje zobrazeny vyfez mapy.

Pomoci tlacitka

+ Pfiblizeni/Oddaleni a Perspektiva - nastaveni zobrazené Casti

mapy
Obrézek 3-34: Prehled Pohledu na pole

E Pohled na Pole

Pro pfistup na stranku Pohled na pole.

1. Stisknéte TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo se dotknéte
displeje pro aktivovani ikon a stisknéte IKONU HLAVNI

STRANKY 42> v levé dolni ¢asti stranky displeje.
2. Zvolte POHLED NA POLE [ z Hiavni nabidky &6 .
Obrazek 3-33: Hlavni nabidka — Pohled na pole

0

Pokos

Symbol hranice
Koncova hranice

Vlyznaeni bodu
Navrat do bodu

Zru$eni hranice
Zru$eni bodu

Polozky Hlavni nabidky
nebo stisknéte tlacitko hlavni stranky

14,6
km/h

Navigacni ¢ary

Stavova lista

5,8 p

Stavova lista

Pozice vozidla

VlypInéna zpracovana plocha

Pohled na pole (Priblizeni/
Oddaleni) nebo stisknéte tlacitka
Priblizeni/Oddaleni

Globalni pohled

Rezim sledovani

O Hranice pole
Hranice pole definuji o3etfenou plochu a urcuji plochu, na které
oSetfeni nemé byt provedeno.

POZNAMKA: Hranice pole Ize vytvoiit budto v Navadéni pfi poslednim

prijezdu s nastavenym Vyhledem z vozidla, nebo béhem
libovolného navadéni s nastavenym Pohledem na pole.

Pro vytvofeni hranice pole:

1.

Najedte na pozadované misto na obvodu pole / plochy.

2. Svozidlem v pohybu stisknéte IKONU HRANICE &.
3.
4. Dokon¢eni hranice:

Objedte obvod pole / plochy.

» Najedte do vychoziho bodu v rozsahu Sifky fFadku. Dojde k
automatickému uzavieni hranice (bila vodici ¢ara se zméni na
¢ernou).

» Stisknéte IKONU UKONCENI HRANICE & Pfima ¢ara
dokon€i hranici mezi va$i aktudlni pozici a vychozim bodem.

POZNAMKA: Pokud byl pfi vytvéreni hranice nastaven fadek, ¢ara

hranice bude vné fadku pro aplikaci postfiku.

POZNAMKA: IKONU UKONCENI HRANICE 2 nelze vybrat (je

zbarvend Sedé), dokud neni ujeta minimalni vzdalenost
(pétinasobek Sifky radku).

Pomoci ikony Zruseni HRANICE €3 zrusite proces definovani nové
hranice pole a systém se vrati k pfedchozi hranici (je-li definovana).

ﬂ www.teejet.com
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Obrazek 3-35: Uréeni hranice probiha

12,3
km/h ha

Obrazek 3-36: Uréeni hranice dokonéeno

12,4 4,92
km/h ha

POZNAMKA: V zavislosti na vasi okamzité pozici, IKONA UVNITR

HRANICE @ nebo IKONA VNE HRANICE @ je zobrazena

na Stavové li§té po definovani hranice.

G Navrat do bodu

Navadéni Navrat do bodu v Pohled na pole poskytuje pfimou
vzdalenost zpét do ureného bodu. V rezimu Vyhled z vozidla,
Navadéni Navrat do bodu rovnéz umoZiuje navigaci zpét do
uréeného bodu.

Vyznaceni bodu navratu

1. Najedte do pozadované polohy odpovidajici Bodu navratu @.
2. Stisknéte IKONU PRIDANi BODU @.
Obrazek 3-37: VyznaCeni bodu névratu

]
10 2,52
km/h > O’O 4 ha

Obrézek 3-38: Bod navratu definovan

0 2,53
Pokos > O’O 4 ha

Vzdalenost k definovanému bodu

1. Stisknéte IKONU NAVRAT DO BODU @.

Jednotka za¢ne na navadéci listé poskytovat Udaj o vzdalenosti
vozidla od definovaného bodu.

Pomoci IKONY ZRUSENI NAVRATU DO BODU @ vymazete
definovany bod.

Obréazek 3-39: Navadéni Navrat do bodu

2,53

[+
e

- 59 m

km/h

"

A
k'

>A HER



Navédeéni zpét do definovaného bodu ve Vyhledu z 2\ , , + vt te o
vozidla P 4 B Hlavni nabidka S A priblizeni/oddaleni
Navadéni Navrat do bodu Ize sledovat ve Vihledu z vozidl Tlagitko hlavni stranky @ nebo ikona hlavni stranky 2 vam N v Priblizeni/oddaleni se pouziva pro nastaveni
avadeni Navrat do bodu ize sledovat ve Vyhiedu z vozidia. umoZfiuji pfistup ke 3 funkcim jednotky: Nastaveni, Navadéni a zobrazeného vyfezu mapy.
Pro navadéni v rezimu Vyhled z vozidla: Monitorové’r.ﬂ. Sest sfrinek,moinosti Nabidky s dotykovymi prvky Pro nastaveni vyhledu:
1. Stisknéte TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo se dotknete ~ (Nastaveni jednotky je » Vyhled z vozidia % Pohled na pole &5,
socemSomatlina e OURAN it 9 aomiuon (oot Iy oo e o v
STRA':‘KY = v leve dolni Casti stranky displeje. .r; dnotk o & rychiy pristup P » dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONY
2. Stiskngte VYHLED Z VOZIDLA E. J Y PRIBLIZENI/ODDALENI %\ &
Jednotka zagne poskytovat informace pro navigaci. Vzdalenost k Pro zobrazeni polozek Hlavni nabidky: <«Priblizovani %, A zmensi zobrazenou ¢ast mapy
urtenému bodu je zobrazena na Navadéci liSté. 1. Stisknéte TLACITKO HLAVNi STRANKY @ nebo se dotknéte <Oddalovéni <\ 'V zvétSi zobrazenou Castmapy
Obrazek 3-40: Névrat do bodu ve Vyhled z vozidla displgje pro aktivovani ikon a stisknéte IKONU HLAVNI POZNAMKA: Stisknutim a podrzenim TLACITEK PRIBLIZENI/
STRANKY 4 v levé dolni &asti stranky displeje. ODDALENI £ 7 nebo IKON PRIBLIZENI/
1(/) 72 m 5,62 Obrazek 3-41: Hiavni nabidka ODDALENI % & urychlite zménu nastaveni.
km/h ha

Obrazek 3-42: 100% Oddaleni

Pokos

0 0,0
Pokos > O ’ 0 4 ha o p 009 e p 009 L

<
=]

@ Globalni pohled

Globalni pohled pfedstavuje maximalni oddaleni na jedno stisknuti.

Pro zruSeni Navadéni do bodu navratu a zruseni definovaného 1. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU
bodu (IKONA ZRUSENI NAVRATU DO BODU @), priejdéte zpét na GLOBALNi POHLED @.

Pohled na pole. Obrazek 3-43: Globaini pohled

Pro navrat k Pohled na pole: 5 b 004 002004 101

1. Stisknéte TLAGITKO HLAVNI STRANKY @ nebo se dotknéte
displeje pro aktivovani ikon a stisknéte IKONU HLAVNi
STRANKY 42 v levé dolni Gasti strénky displeje.

2. Stisknéte POHLED NA POLE (.

Pro piiblizovani:
1. Stisknéte TLACITKO PRIBLIZENI 4 nebo IKONU
PRIBLIZENI .

www.teejet.com 98-05177 R2
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' Rezim sledovani

ReZim sledovani umozriuje manudlni posun mapy zobrazené na

displeji podle potfeby.

Pro nastaveni ReZimu sledovani a sledovani na celém displeji:

1. Dotknéte se ’displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU
SLEDOVANI ¥ pro manualini nastaveni zobrazené mapy na
displeji.

2. Stisknéte SIPKY v pfislusném sméru pro posun
zobrazeni na displeji (dolt, vlevo, vpravo, nahoru).

POZNAMKA: Stisknéte a podrzte SIPKY
nastaveni hodnot.

pro rychlé

Pro opusténi Rezimu sledovani:
1. Stisknéte IKONU OPUSTENI REZIMU SLEDOVANI .

NPOZNAMKA: Stisknéte IKONU GLOBALNI POHLED @ pro
vycentrovani vozidla na displeji.

Obrazek 3-44: ReZim sledovani

f"*\ NAVADENI REALVIEW
\ Navadéni RealView umozniuje zobrazit Zivy videosignal
B namisto po&itaéem generovaného obrazu.

Pokud je nainstalovany Modul volby videa (VSM), Ize zvolit ze dvou
nastaveni videa:

+ Pohled jedné kamery — Ize zvolit vstupni signél aZ od osmi
kamer a ménit tento vstupni signal videa.

+ Déleny obraz kamery. Umoziiuje zvolit jednu ze dvou
konfiguraci 4 vstupnich signalli od kamer (A/B/C/D nebo
E/F/G/H) a rozdélit zobrazeni na Etyfi samostatné pole videa.

Na strance Navadéni

Vodici Cary

Z této stranky displeje Ize prepinat rezimy navadéni pomoci videaa  » Oranzova ¢ara — aktivni vodici ¢ara
uhlu fizeni. » Cemé &ary — sousedni vodici &ary

Obréazek 3-45: Prehled Navadéni RealView

10 < 1 3 10,0

Pokos

POZNAMKA: Rezim sledovéni musi byt opustén, aby bylo mozné
vrétit se na jiné stranky.

Stavova lista

14,6 5,8 > 0,53

km/h ha

Cela obrazovka

Vybér kamery

Pfehledové zobrazeni
navadéni Déleny obraz

Uhel Fizeni

Nastaveni navadéni

Polozky Hlavni nabidky

nebo stisknéte tlacitko hlavni stranky Navigacni Cary

Stavova lita



@ Navadéni RealView

Pro pfistup na stranku Navadéni RealView.

1. Stisknéte TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo se dotknéte
displeje pro aktivovani ikon a stisknéte IKONU HLAVNI
STRANKY /2 v levé dolni &asti stranky displeje.

2. Zvolte REALVIEW GUIDANCE [ z Hiavni nabidky & .

POZNAMKA: Pokud neni nainstalovéan modul VSM nebo jednotliva

kamera, Navadéni RealView K& nebude k dispozici v Hlavni
nabidce.

Obrézek 3-46: Hlavni nabidka — Navadéni RealView

Pogos > O J 0 4 (:1’:?

&5 zobrazeni celé stranky
ReZim Zobrazeni celé stranky umozfiuje roztazeni obrazu z
videokamery pfes celou plochu displeje. Budou zobrazeny vodici

Cary a uhel fizeni. Navadéci lista a stavova liSta nebudou zobrazeny.

Pro aktivovani rezimu Zobrazeni celé stranky:

1. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU CELA
STRANKA 5,

Pro opusténi reZzimu Zobrazeni celé stranky:
1. Stisknéte libovolné misto na displeji..

Obrazek 3-47: Zobrazeni celé stranky s navadénim a fizenim

W Navadéni pomoci videa
Pfi Navadéni pomoci videa jsou pfes obraz videokamery zobrazeny
trojrozmérné vodici ¢ary pro snazsi navigaci.

POZNAMKA: Navadéni (po pfimé trase A-B, po zakfivené trase A-B,
po soustfednych kruhovych drahach nebo posledni prijezd)
je nastavovano ve Vyhled z vozidla nebo Pohled na pole.
Pokud je navadéni nedostupné, nebudou zobrazené Zadné
vodici Cary.

Pro aktivovani Navadéni pomoci videa:

1. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU

NAVADENI POMOCI VIDEA ..

IKONY SIPEK NAHORU/DOLU A 'V se pouzivaji pro nastaveni

vodicich ¢ar véi horizontu.

POZNAMKA: Stisknéte a podrzte IKONY SIPEK NAHORU/DOLU A&
v pro rychlé nastaveni hodnot.

Obrazek 3-49: Navadéni pomoci videa

Pcfos > 0’0 < &
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—— Indikator uhlu fizeni
Indikator uhlu fizeni ukazuje smér, ve kterém je nutné otocCit
volantem.

-2 2,3
Pokos > 0’0 4 ha

Pro aktivovani Indikatoru uhlu fizen:
1. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU UHEL

RIZENi .

Obrazek 3-51: Indikator Uhlu fizeni
e
5,6 2,3

km/h > O ’ 0 4 ha

Pro opu&téni Navadéni pomoci videa:

1. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU
NAVADEN| POMOCI VIDEA (.

Obrézek 3-50: Navadéni neni dostupné

. Bez GPS -

Pokos ha

Pro vypnuti Indikatoru thlu fizeni:

1. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU UHEL
RIZENI .

/I'l-\ Hlavni nabidka

Tlagitko hlavni stranky @ nebo ikona hlavni stranky 4> Vam
umozriuji pfistup ke 3 funkcim jednotky: Nastaveni, Navadéni a
Monitorovani. Sest stranek moznosti Nabidky s dotykovymi prvky
(Nastaveni jednotky ¢*, Vyhled z vozidia B Pohled na pole & |
Navadéni RealView @ Zobrazeni tkolu [ a Monitorovani
postfikovaciho ramu £22) u mozfiuje rychly pFistup viech parametrii
jednotky.

Pro zobrazeni poloZek Hlavni nabidky:

1. Stisknéte TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo se dotknéte
displeje pro aktivovanti ikon a stisknéte IKONU HLAVNI
STRANKY 42> v levé dolni &asti stranky displeje.

Obrézek 3-52: Hlavni nabidka

Pogos > O J 0 4 ?1’a0




POZNAMKA: Pokud modul VSM neni nainstalovan, IKONA
VIDEO @ neni dostupné.

Obrazek 3-54: Volba kamery

® \olba jedné kamery

V reZim navadéni RealView Ize zvolit zobrazeni jedné z aZ osmi

kamer, pokud je nainstalovany modul volby videa (VSM).

Bez modulu VSM
Pokud neni modul VSM nainstalovany, IKONA VIDEA @ nebude o
dostupna a bude mozno zvolit pouze jedno (1) pole videa.

Obrazek 3-53: Modul VSM neni nainstalovan

: » 0,04 Uh’?

Pokos

Osmikanalovy modul VSM

az 8 kamer.

Pokud systém pouziva osmi (8) kanalovy modul VSM, Ize instalovat H—m—m- ru—m—!,m-

POZNAMKA: Pokud instalujete &tyfi nebo méné kamer, véechny do
portli A, B, C nebo D, stranky nastaveni budou odpovidat
Ctyfkanalovému modulu VSM.

Pro zménu aktivniho zobrazeni z jedné kamery:
1. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU
VIDEO @
2. Stisknéte pozadovanou IKONU KAMERA &, &, & & &,
@, & nebo € pro zménu pohledu videa.
POZNAMKA: Kameru & nelze vybrat (je zbarvena $edé), pokud
neni k dispozici. Pokud nejsou dostupné zadné kamery,
modul VSM je namontovan, ale kamera je pfipojena pfimo.

Ctyrkanalovy modul VSM

Pokud systém pouziva &tyr (4) kanalovy modul VSM, Ize instalovat
az 4 kamery. Pro nastaveni budou dostupné pouze kamery A, B, C
aD.

Pro zménu aktivniho zobrazeni z jedné kamery:
1. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONU
VIDEO @.

2. Stisknéte pozadovanou IKONU KAMERA &, &, & nebo &
pro zménu pohledu videa.

POZNAMKA: Kameru € nelze vybrat (je zbarvené $eds), pokud
neni k dispozici. Pokud nejsou dostupné Zadné kamery,
modul VSM je namontovan, ale kamera je pfipojena pfimo.

POZNAMKA: Pokud modul VSM neni nainstalovan, IKONA
VIDEO @ neni dostupné.

Obrazek 3-56: Volba kamery

: » 0,0« Uh;.a

Pokos
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Obréazek 3-57: Pouze jedna kamera k dispozici ee i Osmikanalovy modul VSM
P — ®e Déleny obraz kamery _ Pokud je systém vybaven osmi (8) kanalovjm modulem VSM,
> 0.0 4 : Déleny obraz kamery umoziuje zvolit jednu ze dvou konfiguraci Ize instalovat a7 osm (8) kamer. Lze volit ze dvou konfiguraci 4
’ ha 4 vstupnich signalli od kamer (A/B/C/D nebo E/F/G/H) a rozdélit vstupnich signalii od kamer (A/B/C/D nebo E/F/G/H).

: zobrazeni na Ctyfi samostatné pole videa v reZimu navadéni
’ . RealView, pokud je nainstalovany modul volby videa (VSM) .

POZNAMKA: Pokud instalujete &tyfi nebo méné kamer, vsechny do
portti A, B, C nebo D, stranky nastaveni budou odpovidat

Pokud neni k portu modulu VSM pfipojena kamera, bude ¢ast Styikanalovému moduly VSM.

displeje, odpovidajici této kamefe, vyplnéna modrou barvou s logem )
TeelJet. POZNAMKA: Pokud modul VSM neni nainstalovan, IKONU

Obréizek 3-56: Neaktivni porty kamer DELENEHO OBRAZU %2 neni dostupnd.

M Pro zménu aktivni konfigurace déleného obrazu od kamer:
»ooq

Pok 1. Stisknéte stranku displeje pro zobrazeni ikon a zvolte IKONU
okos DELENEHO OBRAZU 2.

"% —
TECMNOLOGIT S TECN&DL 2. StISknete
A » KAMERAABICID & @& &
= ~ > KAMERAEFIGH @ ®&®
@

POZNAMKA: Pokud je k dispozici pouze konfigurace A/B/C/D,
kamery Ize pfipojit pouze k portim A, B, C a D.

Obrazek 3-60: Déleny obraz

: » 0,0« ah'f

Pokos

Bez modulu VSM
Pokud neni modul VSM nainstalovany, IKONA VIDEA @ nebude
dostupna a bude mozno zvolit pouze jedno (1) pole videa.

Obrazek 3-59: Modul VSM neni nainstalovan

M
km/h > 0’0 < P;a




Obrazek 3-61: Déleny obraz, konfigurace A/B/C/D

Ctyrkanalovy modul VSM

Pokud je systém vybaven Ctyr (4) kanalovym modulem VSM, Ize
instalovat az &tyfi (4) kamery. Aktivovat je mozné jednu konfiguraci
vstupnich signalli z kamer (kamery ABIC/D & @& &).

POZNAMKA: Pokud modul VSM neni nainstalovan, IKONU
DELENEHO OBRAZU e neni dostupna.
Pro zménu déleného obrazu kamer:

1. Stisknétg stranku displeje pro zobrazeni ikon a zvolte IKONU
DELENEHO OBRAZU <.

Obrazek 3-63: Déleny obraz, volba A/B/C/D

M
» 0,04 o

Pokos

AV Nastaveni vodici Cary

Nastaveni vodici ¢ary se pouziva pro nastaveni vodicich &ar, aby
odpovidaly pohledu kamery.

Pro nastaveni vodicich &ar:

2. Dotknéte se displeje pro aktivovani ikon a zvolte IKONY SIPEK
NAHORU/DOLU A V.
<«4Sipka nahoru posune hranici horizontu nahoru
<«Sipka dolti posune hranici horizontu dol(i
POZNAMKA: Stisknéte a podrzte IKONY SIPEK NAHORU/
poLy A ¥ pro rychlé nastaveni hodnot.

POZNAMKA: TLACITKA PRIBLIZENI/ODDALENI & %'
neposouvaji ¢aru horizontu nahoru nebo dold.

Obréazek 3-64: Nastaveni vodici ¢ary

pokos > 0.0 < Tow oo > 0,0 = o
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KAPITOLA 4 - MONITOROVANI

Kromé& navadéni na poli monitoruje systém Matrix vaSe informace o
provadéné praci a sekcich postfikovaciho ramu.

1 Zobrazeni tkolu se pouziva pro vymazani informaci o provadéné

praci nebo pro ulozeni informaci o provadéné praci na USB disk.

B Monitorovani postfikovaciho ramu zobrazuje aktivitu sekci
postfikovaciho rdmu, aktivitu navadéni a aktivitu stavové listy. Na
této strance Ize rovnéZ aktivovat a deaktivovat funkci BoomPilot.

ZOBRAZENI UKOLU

Zobrazeni Ukolu se pouziva pro poskytovani informaci o
provadéné praci nebo pro uloZeni informaci o provadéné
praci na USB disk.

Pro pfistup ke strankam Zobrazeni Ukolu.

1. Stisknéte TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo se dotknéte
displeje pro aktivovani ikon a stisknéte IKONU HLAVNI
STRANKY 42> v levé dolni ¢asti stranky displeje.

R

2. Zvolte ZOBRAZEN] UKOLU I z Hiavni nabidky BB .
Obrazek 4-1: Hlavni nabidka — Zobrazeni tukolu

®  Informace o tkolu

Informace o Ukolu poskytuje pfehledné informace o provadéné praci,
aktualni ohraniCené ploSe, celkovych Udajich Plocha 1 nebo Plocha
2:

1. Zvolte ZOBRAZENI UKOLU [ z Hiavni nabidky B88 .

2. Stisknéte ZALOZKU INFORMACE O

UKOLU

3. Stisknéte IKONU ODPADKOVEHO KOSE & pro vymazani

pfislusnych dat.

4. "VeSkeré udaje o Ukolu budou smazany!"

Stisknéte

» Ano - bude zobrazena zprava “Data uloZena na USB disk.”
po dobu cca 10 sekund. Pro rychlej$i smazéni zpravy z displeje
stisknéte displej na libovolném misté.

» Ne — pro navrat na stranku Ulozeni informaci

Obrazek 4-2: Informace o tkolu

5 t stavajici praci? :-'.- 7

mazat stavajici prac '_'_fl‘ﬂ
=

Ohraniéeno: 0,00 ha T

el
Obl b _' i .

ast 1; 0,00 ha "I{EJI

Oblast 2: 0,00ha Y

7N sy L)

POZNAMKA: Vymazat aktuélni ikol? Nezp(isobi vymazani dat v

Plocha 1 nebo Plocha 2.

UloZeni informaci
Pro zalohovani Udajl o Ukolu a ulozeni informaci na USB disk:

Zvolte ZOBRAZENI UKOLU [ z Hiavni nabidky G658 .
Stisknéte ZALOZKU ULOZIT UDAJE
Volte z moZnosti:
» VSE = — viechny dostupné formaty dat
» PDF = — vystup pro tisk
» KML = —format map Google
» SHP == — format ESRI
5. Stisknéte
» Ano - bude zobrazena zprava “Data uloZena na USB disk.”
po dobu cca 10 sekund. Pro rychlej$i smazani zpravy z displeje
stisknéte displej na libovolném misté.
» Ne — pro navrat na stranku UloZeni informaci
POZNAMKA: IKONY INFORMACI == = = = nelze volit (jsou
zbarveny Sedé), dokud neni USB disk spravné zasunuty.

-

Obrazek 4-3: UloZeni informaci

N

Obrazek 4-4: UloZit vse

e
=
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= Zprava ve formatu PDF

Volba zpravy ve formatu PDF uloZi pfipravenou zpravu ve formatu
PDF v&etné piislu$né mapy aplikace. Udaje o zakaznikovi, 0 pogasi
a poli je nutné zadat manuainé.

Obrézek 4-5: UloZeni PDF

[ \ [

AR PR e o B s
. - .
2 ' [T e pE——
B . . =] | Pr—== 1

Obrazek 4-6: Priklad zpravy ve formatu PDF

fé’eie t_ i Application

Report
Report Created: 316/10 at 1115 AM

ooooo

oooooooo

POZNAMKA: Zprava ve formatu PDF je k dispozici ve vSech
jazykovych verzich a je vytvofena v aktuainé zvoleném
jazyce.

= Udaje ve formatu KML

Pokud zvolite uloZeni souboru KML, bude vytvofen soubor ve
forméatu Google Earth. Soubor KML Ize zobrazit pfes mapu Google
pro zobrazeni o3etfenych ploch.

KML (Keyhole Markup Language) je datovy soubor formatu XML pro
modelovani a ukladani geografickych objektd, napfiklad bodu, ¢ar,
obrazkd, mnohouhelnik( a modelu pro zobrazeni v Google Earth,
Google Maps a dalSich pocitacovych programech.

Format KML muzete pouzivat pro sdileni informaci s dalSimi uzivateli
téchto programd.

Soubor KML je zpracovavan programem Google Earth podobné, jako
jsou soubory HTML a XML zpracovavany internetovymi prohlizeci.

Podobné jako HTML, maji i soubory KML znackovou strukturu s
nazvy a atributy pouZitymi pro specialni uéely zobrazeni. Google
Earth tak pracuje jako prohlize¢ soubord KML.

Dalsi informace a pokyny pro zobrazovani najdete na strankach
Google.com.

Obrézek 4-7: UloZzeni KML

[= E = =] [@—====1]

Obrazek 4-8: Priklad prekryti dat KML v prohliZze¢i Google




= Udaje ESRI
Pokud zvolite uloZeni souboru SHP, bude vytvofen soubor GIS
(Geographic Information Systém/geograficky informaéni systém)
nebo strukturovany soubor (shapefile). Soubory Shapefile jsou
uzitetné, protoZze mnoho zakaznik(i pouziva pro tisk, ukladani a
analyzu dat sbiranych jednotkou Matrix 570G programy GIS od
jinych vyrobcd.
"Vyrovnavani vstupu a vystupt na farmé je zasadni pro jeji tispéch
a ziskovost. Schopnost GIS analyzovat a zviditelnit zemédélské
prostfedi a pracovni procesy se ukazala jako velmi prospé$na v
odvétvi zemédélstvi.

Z mobilnich GIS v poli k védecké analyze Udaji o produkci na
farmé v kancelafi vedouciho, GIS hraje stale vétsi roli v zemédélské
produkci na celém svété tim, Ze pomahéa zemédélcim zvySovat
produkci, sniZovat naklady, a spravovat jejich pldu efektivnéji."

— ESRI.com

Format shapefile je format ukladani digitalnich vektorl pro ukladani
geometrickych objekt( a pfidruzenych atributu.

Obrézek 4-9: UloZeni SHP
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Obrézek 4-10: Pfiklad dat ESRI
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N Hlavni nabidka

Tlagitko hlavni stranky @ nebo ikona hlavni stranky 4 vam
umozAuji pfistup ke 3 funkcim jednotky: Nastaveni, Navadéni a
Monitorovani. Sest stranek moznosti Nabidky s dotykovymi prvky
(Nastaveni jednotky ¢%, Vyhled z vozidla E=5 Pohled na pole 9
Navadéni RealView @, Zobrazeni tkolu [J a Monitorovani
postfikovaciho ramu £2) u mozfiuje rychly pFistup viech parametri
jednotky.

Pro zobrazeni poloZek Hlavni nabidky:

1. Stisknéte TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo zvolte IKONU
HLAVNi STRANKY “=> v levé dolni &asti stranky displeje.
Obréazek 4-11: Hlavni nabidka

MONITOROVANI POSTRIKOVACIHO
RAMU

Monitorovani postfikovaciho ramu zobrazuje aktivitu sekci
postfikovaciho ramu, aktivitu navadéni a aktivitu stavové listy. Na této
strance Ize provadét nastaveni funkce BoomPilot.

£ \onitorovani postrikovaciho ramu
Pro zobrazeni stranky Monitorovani postfikovaciho ramu:

1. Stisknéte TLACITKO HLAVNI STRANKY @ nebo se dotknéte
displeje pro aktivovani ikon a stisknéte IKONU HLAVNi
STRANKY 42> v levé dolni &asti stranky displeje.

2. Zvolte MONITOROVANi POSTRIKOVACIHO RAMU B z Hiavni

nabidky 4 .
Obrézek 4-12: Hlavni nabidka — Monitorovani postfikovaciho ramu
0 0,0
Pokos ha

D A M A

Obrazek 4-13: Monitorovani postrikovaciho ramu

3,3 0,0
km/h ha

/

A W A
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BoomPailot neni dostupny Obrézek 4-15: Hiavni nabidka Vypnuto/Manualni a Automaticky
Pokud nejsou nainstalovany modul SmartCable nebo Ridici modul 0 0.0 f\ro prepllnlf’nfoomPllot mezi rezimy Vypnuto/Manuéini A a
sekci (SDM), musi byt pouzity stavovy spinaé. Bude zobrazena o - utomaticky
pouze jedna sekce postfikovaciho ramu, IKONA BOOMPILOT A _ _ 1. Stisknéte IKONU BOOMPILOT A .
nebude dostupné a stavova lidta nebude obsahovat zadnou ikonu. g Q?_G <«\/ypnuto/Manudlni — Ikona ve stavové [i$t€ zméni barvu na
, , . ) ol H gervenou A
Obiazek 4-14: BoomPiot nedostupny Ll < Automaticky — Ikona ve stavové [ist€ zméni barvu na
3,3 0,0 zelenou A .
km/h ha Rezim se véemi sekcemi postfikovaciho ramu

zapnutymi

A I Pro zapnuti viech sekci postfikovaciho ramu A\

. Stisknéte a podrzte IKONU BOOMPILOT A .
A . <«VV3echny zapnuté — Ikona ve stavové [i8t€ zméni barvu na
BoomPilot

Zlutou A\ .
BoomPilot se pouZziva pro nastaveni rezimu BoomPilot na Vypnuto/ , ) . . . — ;
Manuaini 4. Automaticky 3 nebo Viechny zapnuté N Obrazek 4-16: Z automatického reZzimu na rezim se vSemi sekcemi

7\ ] postrikovaciho ramu zapnutymi
- [.E'.} H POZNAMKA: GPS neni dostupny, pokud je IKONA BOOMPILOT Seda o 102
: % Ikona BoomPilot ve stavové listé bude Vypnuto/Manuélini ki i ™
' = e [l et o o [l e
B Hlavni nabidka POZNAMKA: IKONA BOOMPILOT A. neni dostupné, pokudneni S A A A A A A A A A A A
Tlacitko hlavni stranky ® nebo ikona hlavni stranky 2 Vam nainstalovany modul SmartCable nebo fidici modul sekci . e
umozfiuji pfistup ke 3 funkcim jednotky: Nastaveni, Navadéni a (SDM). Pro aktivovani postfikovaciho ramu je nutné pouZzit
Monitorovani. Sest stranek moznosti Nabidky s dotykovymi prvky stavovy spinac. Bude zobrazena pouze jedna Sifka sekce
(Nastaveni jednotky ¢%, Viyhled z vozidla E=3 Pohled na pole &, postfikovaciho ramu a stavova liSta nebude obsahovat
Navadéni RealView @ Zobrazeni tkolu [J a Monitorovani Zadnou ikonu.
postiikovaciho ramu £2) u mozfuje rychly pfistup viech parametrii Navadéni pomoci SmartCable nebo SDM
jednotky.

+ Pfestavte hlavni vypina¢ jednotky do polohy “Zapnuto”. Spinace
jednotlivych sekci postfikovaciho ramu musi zustat v poloze
1. Stisknate TLAGITKO HLAVNI STRANKY @ nebo se dotknéte “Vypnuto™.
displeje pro aktivovani ikon a stisknéte IKONU HLAVNI
STRANKY 4> v levé dolni ¢asti stranky displeje.

Pro zobrazeni poloZek Hlavni nabidky:

+ Na plochach, na kterych neni nutné provadét postfik,
pfestavte manualné hlavni vypina¢ jednotky pro vypnuti sekci
postfikovaciho ramu. Oto¢enim hlavniho vypinage do polohy
“Zapnuto” pokraCujete v aplikaci postfiku.

POZNAMKA: Toto neplati, pokud neni nainstalovany SmartCable
nebo SDM na systému.



KAPITOLA 5 - PRILOHY

PRILOHA A - SEZNAM IKON

@ Nabidka moznosti

lkona Popis

/Fl\

®

Hlavni stranka — zobrazeni nabidky MoZnosti véetné
Nastaveni jednotky, Vyhledu z vozidla, Pohledu na pole,
Navadéni RealView, Zobrazeni Ukolu a Monitorovani ramu.

D QA

Nastaveni jednotky — umoznuje nastaveni systému,
BoomPilot / jednodilného ramu, vozidla, korekce
naklonu a FieldPilot

®

ot

P 2

Nastaveni systému. Nastaveni svételné listy, regionaini
nastaveni (jednotky, jazyk a asové pasmo), nastaveni GPS,
panelu hlasitost, jas displeje, kalibrace dotykového displeje,
snimek displeje a O aplikaci / UloZit) a videokamer.

Nastaveni BoomPilot / jednodilného ramu. Nastavuje prekryti
fadkd, zapina / vypina prodlevu, nastavuje poCet sekci a
prislusné Sitky sekci postfikovaciho ramu.

&

f2axx
0

Nastaveni vozidla. Nastavujte typ vozidla, vySku antény,
orientaci postfikovaciho ramu a vzdalenost ramu od antény.

@

Nastaveni gyroskopického modulu pro korekci naklonu.

rd
&

Nastaveni FieldPilot. Zapina / vypina automatické fizeni,
nastavuje moznosti ovladani ventild (frekvenci a minimaini /
maximalni pracovni cyklus), testovani ventild a konfigurace
FieldPilot (hrubé nastaveni, jemné nastaveni, pAsmo
necitlivosti a pfedbézné nastaveni).

Viyhled z vozidla - poskytuje pocitacem generovany
obraz pozice vozidla, zobrazené v oblasti pro aplikaci
postftiku. Pristup k moznostem nastaveni rezimu
navadéni, ohranic¢enych ploch a funkce BoomPilot.

lkona Popis lkona Popis

Pohled na pole - poskytuje pocitatem generovany
obraz pozice vozidla a plochy pro aplikaci postfiku ze
vzdusdné perspektivy. Pfistup k moznostem nastaveni
ohranic¢enych ploch a vyzna¢eného bodu. Nastaveni
globélniho pohledu a rezimu sledovani.

Navéadéni RealTime — umoziuje Zivé zobrazeni
jednoho nebo ctyf vstupnich videosignalt namisto
zobrazeni generovaného pocitacem. Zadejte rezimy
navadéni pomoci videa a thlu fizeni.

Zobrazeni tkolu - umoznuje ulozeni informaci na USB
disk nebo vymazani informaci z jednotky.

/.

Nastaveni GPS - typ GPS, port GPS a informace o stavu
GPS.

L A4

yvy

Typ GPS. Prizplisobeni systému pro piijem signalu GPS,
DGPS nebo jiného typu.

Port GPS. Nastaveni externiho nebo interniho komunikacniho
(COM) portu.

Stav GPS. Zobrazeni informaci o rychlosti pfenosu dat,
pocétu detekovanych satelitd, kvalité signalu ze satelitt a
identifikacnim kodu (ID).

Monitorovani postfikovaciho ramu -

poskytuje pocitacem generovany obraz aktivnich
/ neaktivnich sekci posttikovaciho ramu. Aktivuje /
deaktivuje funkci BoomPilot.

Nastaveni jednotky

et . .
¢ Nastaveni systému

lkona Popis

Nastaveni svételné listy — rozte¢ LED, rezim zobrazeni a
intenzita LED.

Rozte¢ LED. Nastaveni vzdalenosti indikované osvétlenymi
LED diodami.

Nastaveni panelu - hlasitost, jas LCD displeje, kalibrace
dotykového displeje, snimek displeje a O aplikaci /
Ulozit).

Hlasitost. Nastaveni Grovné hlasitosti reproduktor.

Jas LCD. Nastavuje jas displeje panelu.

Kalibrace dotykového displeje. Pouziva se pro spusténi
kalibrace dotykového displeje.

Snimek displeje. Umoziiuje ulozeni snimku displeje na USB
disk.

O aplikaci. Zobrazeni informaci o software a verzich software
modulll pfipojenych ke sbérmici CAN.

Ulozit. UloZeni dat nastaveni panelu na USB disk.

Rezim zobrazeni. UrCuje, zda svételna liSta odpovida Sifce
fadku nebo vozidla.

Intenzita LED. Nastavuje intenzitu LED diod ve svételné listé.

-
b

Regionalni nastaveni — jednotky, jazyk a ¢asové pasmo.

Nastaveni videa. Pouziva se pro konfiguraci az 8 kamer
s pouzitim modulu volby videa (VSM). Sedé barva =
VSM neni k dispozici.

Kamery. Nataveni kamer pro rezim normalniho zobrazeni,
reverzniho zobrazeni, zobrazeni v obracené poloze ("hlavou
dold") nebo reverzniho zobrazeni v obracené poloze.

Jednotky. Nastaveni jednotek méfeni.

é

-

Jazyk. Nastaveni jazyka systému.

Casové pasmo. Nastavuje lokalni asové pasmo.

m www.teejet.com
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Hlavni ovladaci prvky

A
é;% @)
Nastaveni BoomPilot / jednodilného ramu %‘i Nastaveni gyroskopického modulu korekce
naklonu

. Tlagitko Hlavni stranky. Pfistup k poloZzkdm hlavni nabidky
Prekryti. UrCuje pripustnou miru priekryti pfi zapinani a vypinani lkona Popis jako jsou Nastaveni jednotky, Vyhled z vozidla, Pohled na
| | sekci postfikovaciho ramu pomoci funkce BoomPilot. & Korekce naklonu zapnuta / vypnuté. Zapina nebo vypina p'ole, Navadéni RealView, Zobrazeni Ukolu a Monitorovani
4| Prekryti 0 % %/z korekci naklonu. ramu.
) . ’ . Tlacitka Pfiblizeni/Oddaleni. Nastaveni pfiblizeni ve Vyhledu z
Vodorovna poloha pro naklon. Kalibrace korekce naklonu. ‘ ’ .
4 |||| » Prekryti 50 % g @z@ A vozidla nebo Pohledu na pole.

zmen$ovani hodnot nastaveni.

I lkony Plus a Minus. Pouzivaji se pro zvétSovani nebo
]

Prekeyt 100% \® Nastaveni FieldPilot

é Zapnuti / vypnuti prodlevy. UmoZzriuje véasné zapinani a N Cervena = stranka vlevo nebo zahajeni testu vievo
/ ﬁ \ vypinani ventili sekci postfikovaciho ramu pfi viezdu nebo Ikona Popis 4 p s -
= Zelena = stranka vpravo nebo zahajeni testu vpravo

vyjezdu z oblasti, ve Které jiz byl proveden postfik. Automatické Fizeni. Zapnuti nebo vypnuti funkce FieldPilot. —
A Pocet sekci postfikovaciho rdmu. Nastaveni poctu sekci @ A V Si[fk}' na}hgru a doI}‘]. FTOPi‘V"“i‘ se pro zmén}J nastaveni nebo
i postikovaciho ramu (1 az 15 podle pouziti SmartCable nebo . e e 2vétSovani / zmenSovani hodnoty nastaven
SDM). Nastaver’n ventild - F,rvekv,ence ventild, m|n|mal.n| o — — - —
- pracovni cyklus, nata¢eni vlevo / vpravo a maximalni ! E ‘ Symbol semaforu. Zelena = zahajeni testu, Cervena =
A Sitka sekci postfikovaciho ramu. Ur€uje Sifku pro cely fadek pracovni cyklus. zastaveni testu,
— nebo jednotlivé sekce postfikovaciho ramu (podle pouziti Seda = test vypnuty.

SmartCable nebo SDM v systému). Frekvence ventill. Pouziva se pro ovladani ventilu fizeni.

Nastaveni vozidla

lkona Popis

Typ vozidla. Volba typu vozidla, které nejpfesnéji odpovida

Ikony dokonéeni a OK. Obé jsou pouzivany pro skonceni
@ Ukolu.

Minimalini pracovni cyklus. Nastaveni minimalni arovné fizeni
pozadované pro ovladani soustavy fizeni vlevo / vpravo.

Maximalni pracovni cyklus. Nastaveni maximalni rychlosti
nataceni kol Fidici napravy zleva doprava / zprava doleva (mezi

vasemu vozidlu. krajnimi polohami).
T 7 Vyska antény. Nastaveni vySky antény nad zemi. Test ventili nataceni vlevo / vpravo. Ovéfeni spravného sméru
fizeni. PouZiva se pro jemné nastaveni priitoku oleje pro

kalibraci ¢asovani kol.

.= | Orientace postfikovaciho rdmu. Volba, zda je postikovaci ram .

« . . . P .
/\} e 73 nebo pied anténou GPS (C Konfigurace FieldPilot - Hrubé nastaveni, jemné
0000 P ) x nastaveni, pAsmo necitlivosti a predbézné nastaveni.

‘ Vzdalenost odsazeni postfikovaciho ramu. UrCuje vzdalenost

o . - Hrubé nastaveni fizeni. Nastaveni rychlosti fi
mezi anténou GPS a postfikovacim ramem. ubé nastaveni fizeni. Nastaveni rychiost odezvy pri

udrZovani vodici ¢ary v rezimu navadéni po pfimé trase.

Jemné nastaveni fizeni. Nastaveni rychlosti odezvy pii
udrZovani vodici ¢ary v rezimu navadéni po kfivce.

nebo nadmérné odezvy, nebo pokud vozidlo zistava stale
mimo vodici ¢aru.

Predbé&Zné nastaveni. PouZiva se v reZimu navadéni po pfimé
trase pro nastaveni najezdu vozidla na vodici ¢aru.

W-’ Pasmo necitlivosti. Nastaveni fizeni v pfipadé trhavého chodu




[ C Navigacni stranky

lkona Popis

Stav FieldPilot.
lkona = zapnuty. Bez ikony = vypnuty.

Rezim navadéni.

Navadéni v pfimych trasach A-B. Zajistuje navadéni podél
piimych ¢ar podle referencnich bodi A a B.

Navadéni na zakfivenych trasach A-B. Zajistuje navadéni podél
kfivek podle referenéni €ary (A-B).

Navadéni v soustfednych kruhovych drahach. Umoziuje

navadéni po soustfednych kruhovych drahach se zmen3ujicim
se nebo zvétSujicim se polomérem.

Navadéni pfi poslednim prujezdu. Jednotka detekuje nejblizsi
sousedici Fadek s aplikovanym postfikem a upravuje navadéni
podle tohoto Fadku.

Bez navadéni. Vypina navadéni. Neni zobrazena zadna ikona.

@ Moznosti vyhledu z vozidla

lkona Popis lkona Popis

Rezim navadéni. Stisknutim zvolite rezim navadéni. K rezimim

patfi Pfima jizda A-B , Jizda po kfivce A-B ,
Jizda v soustfednych kruzich a Posledni prijezd

@ nebo Bez navadéni .

Symbol A . Stisknéte pro oznaceni prvniho bodu pocatedni
vodici ¢ary.

Symbol B @. Stisknéte pro oznaceni koncového bodu
pocatecni vodici ¢ary. Seda barva = nebyla ujeta minimaini
vzdalenost.

Zru8i zpracovani symbolu A. Systém se vraci k pfedchozi
vodici ¢afe A-B (je-li definovana).

Stav BoomPilot

Cervena = Vypnuto) manuaini rezim,
zelena = automaticky rezim,

Zluta = vSe zapnuto,

bez ikony = jednodilny ram (bez instalace SmartCable nebo
SDM).

Posun A+. Posouva stavajici navadéci ¢aru na aktualni pozici
vozidla.

Symbol hranice. Uréuje plochu pro aplikaci a oblast, na
které aplikace nema byt provadéna. Hranice je definovana
vné aplikaéniho prijezdu. Sedé barva = navigace GPS neni
dostupna.

&

Stav ohrani¢ené plochy.
Vné hranice = jizda mimo ohrani¢enou plochu.
Uvnit hranice = jizda uvniti ohrani¢ené hranice.

Bez ikony = neni definovana hranice.

Konec hranice. Zakoncuje proces definovani hranice.
Hranice Ize rovnéZ uzavfit pojezdem v rozsahu Sitky fadku
v pocate&nim bodu. Seda barva = nebyla ujeta minimalni
vzdalenost.

&

Zru$eni hranice. Zrusi proces definovani nové hranice. Systém
se vraci k pfedchozi hranici (je-li definovana).

X 0@ b ® 000 @

Stav GPS.

Cervena = bez GPS,

Zluta = pouze GPS,

zelena = DGPS, WAAS/RTK,

oranzova = prokluz / vymazani trasy.

Pfiblizeni/Oddaleni. Ikony nebo tladitka nastavuji vyhled z
vozidla nebo perspektivu vici horizontu od vyhledu z vozidla po
ptadi perspektivu.

b >
b 40

BoomPilot. Voli rezim BoomPilot. Seda barva = navigace GPS
neni k dispozici.

m Moznosti pohledu na pole

Do

Symbol hranice. Uréuje plochu pro aplikaci a oblast, na
které aplikace nema byt provadéna. Hranice je definovana
vné aplikagniho prijezdu. Seda barva = navigace GPS neni
dostupna.

b b

Konec hranice. Zakoncuje proces definovani hranice.
Hranice Ize rovnéz uzavfit pojezdem v rozsahu S$ifky fadku
v po&ate&nim bodu. Seda barva = nebyla ujeta minimaini
vzdélenost.

Zruseni hranice. Zrusi proces definovani nové hranice. Systém
se vraci k pfedchozi hranici (je-li definovana).

Vyznaceni bodu 4. Urcuje pozici vozidia.
Seda barva = navigace GPS neni dostupna.

Navrat do bodu. Poskytuje vzdalenost zpét do definovaného
bodu. (Pfepnéte do rezimu Viyhled z vozidla pro navigaci zpét
do definovaného bodu.)

ZruSeni bodu. Vymaze vyznaceny bod.

+
e eg«a

Pfiblizeni. Pomoci ikony nebo tlaCitka zmen3ujete plochu
zobrazenou na displeji.

N4
<

Oddaleni. Pomoci ikony nebo tlacitka zvétSujete plochu
zobrazenou na displeji.

&

Globélni pohled. Na displeji je zobrazena nejvétsi mozna
plocha.

Sledovani. Umoziuje fidici soustfedit se na specifické oblasti
mapy bez pojizdéni s vozidlem. Zobrazenou plochu posouvate
Sipkami na displeji (dolu, vlevo, vpravo,
nahoru) v pozadovaném sméru.

ZruSeni sledovani. ZruSi se zobrazeni lokaIni oblasti a systém
pfejde do reZzimu bézného zobrazeni.

n www.teejet.com

98-05177 R2



MATRIXs70¢ * MATRIXs106

Moznosti navadéni s realnym vyhledem

lkona Popis

Cela obrazovka. lkony a stavova lista jsou skryty. Prehledové
zobrazeni a uhel fizeni zlistanou zobrazeny.

PFehledové zobrazeni. Trojrozmérné zobrazeni vodicich ¢ar
pfes zobrazené video pro podporu havigace.

MO

Uhel fizeni. Udava smér, ve kterém je nutné otogit volantem.

Volba videokamery. UmoZzriuje nastavit zobrazeni az 8
videokamer, pokud je pfipojeny modul volby videa (VSM).

I

Déleny obraz kamery. UmoZriuje zvolit jednu ze dvou
konfiguraci 4 vstupnich signald od kamer (A/B/C/D nebo
E/F/G/H) a rozdeélit zobrazeni na Etyfi samostatné pole videa.

AV

Ikony Sipka nahoru a dolii. Pouzivaji se pro nastaveni
vodicich ¢ar podle obrazu kamery. Tlacitka Priblizeni/Oddaleni
nenastavuji vodici &ary.

E] zobrazeni ukolu

lkona Popis

o=

Informace o Ukolu. Umozriuje vymazat veSkeré informace o
Ukolu, informace o ohrani¢ené oblasti nebo pocitadla plochy.

-
Stisknutim ikony odpadkového koSe | | vymaZete zvolené
informace.

Ulozeni informace. UloZi veSkera
data Ex véetné souborl PDF @ , KML tam (Google

Earth) a SHP Eid (ESRI), nebo jednotlivé formaty na USB
disk.

PRILOHA B - CASOVA PASMA

Africa Ouagadougou Dawson
— Porto-Novo Dawson Creek

ﬁsﬁl:” Sao Tome Denver

. Tripoli Detroit
Ad(ﬁs Ababa Tunis Dominica
Algiers Windhoek Edmonton
gsmarka Eirunepe
B:nmgano America El Salvador

( Fortaleza
Banjul Adak Glace Bay
Bissau Anchorage Godthab
Blantyre Anguilla Goose Bay
Brazzaville Antigua Grand Turk
Bujumbura Araguaina Grenada
Cairo Argentina - Buenos Aires Guadeloupe
Casablanca Argentina - Catamarca Guatemala
Ceuta Argentina - Cordoba Guayaquil
Conakry Argentina - Jujuy Guyana
Dakar Argentina - La Rioja Halifax
Dar es Salaam Argentina - Mendoza Havana
Djibouti Argentina - Rio Gallegos Hermosillo
Douala Argentina - San Juan Indiana - Indianapolis
El Aaiun Argentina - Tucuman Indiana - Knox
Freetown Argentina - Ushuaia Indiana - Marengo
Gaborone Aruba Indiana - Petersburg
Harare Asuncion Indiana - Vevay
Johannesburg Atikokan Indiana - Vincennes
Kampala Bahia Indiana - Winamac
Khartoum Barbados Inuvik
Kigali Belem Iqaluit
Kinshasa Belize Jamaica
Lagos Blanc-Sablon Juneau
Libreville Boa Vista Kentucky - Louisville
Lome Bogota Kentucky - Monticello
Luanda Boise La Paz
Lubumbashi Cambridge Bay Lima
Lusaka Campo Grande Los Angeles
Malabo Cancun Maceio
Maputo Caracas Managua
Maseru Cayenne Manaus
Mbabane Cayman Martinique
Mogadishu Chicago Mazatlan
Monrovia Chihuahua Menominee
Nairobi Costa Rica Merida
Ndjamena Cuiaba Mexico City
Niamey Curacao Miquelon
Nouakchott Danmarkshavn Moncton

Monterrey
Montevideo
Montreal
Montserrat
Nassau

New York
Nipigon
Nome
Noronha
North Dakota - Centre
North Dakota - New Salem
Panama
Pangnirtung
Paramaribo
Phoenix
Port-au-Prince
Port of Spain
Porto Velho
Puerto Rico
Rainy River
Rankin Inlet
Recife

Regina
Resolute

Rio Branco
Santiago
Santo Domingo
Sao Paulo
Scoresbysund
Shiprock

St Johns

St Kitts

St Lucia

St Thomas

St Vincent
Swift Current
Tegucigalpa
Thule
Thunder Bay
Tijuana
Toronto
Tortola
Vancouver
Whitehorse
Winnipeg
Yakutat
Yellowknife

Antarctica

Casey

Davis
DumontDUrville
Mawson
McMurdo
Palmer
Rothera

South Pole
Syowa

Vostok

Arctic

Longyearbyen

Asia

Aden
Almaty
Amman
Anadyr
Agtau
Aqtobe
Ashgabat
Baghdad
Bahrain
Baku
Bangkok
Beirut
Bishkek
Brunei
Calcutta
Choibalsan
Chongging
Colombo
Damascus
Dhaka

Dili

Dubai
Dushanbe
Gaza
Harbin
Hong Kong
Hovd
Irkutsk
Jakarta
Jayapura
Jerusalem

Kabul
Kamchatka
Karachi
Kashgar
Katmandu
Krasnoyarsk
Kuala Lumpur
Kuching
Kuwait
Macau
Magadan
Makassar
Manila
Muscat
Nicosia
Novosibirsk
Omsk

Oral

Phnom Penh
Pontianak
Pyongyang
Qatar
Qyzylorda
Rangoon
Riyadh
Saigon
Sakhalin
Samarkand
Seoul
Shanghai
Singapore
Taipei
Tashkent
Thilisi
Tehran
Thimphu
Tokyo
Ulaanbaatar
Urumai
Vientiane
Vladivostok
Yakutsk
Yekaterinburg
Yerevan

Atlantic

Azores
Bermuda
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Faroe Mariehamn Enderbury ; "
Jan Mayen Minsk Fakaofo lkona Popis Tovarni ) Rozsah
Madeira Monaco Fiji > nastayens
Reykjavik . Moscow Funafuti Nastaveni Jed notky | | S Prekryv 100 %
South Georgia Oslo Galapagos 4 | |
St Helena Paris Gambier I
Stanley ﬁodgorica guadalcanal &> Nastaveni systému i Prodleva vypnuta | 1,0s 0,0-10,0 sekund
rague uam
Australia Rigg Honolulu Tovarni Rozsah
: Rome Johnston nastaveni 6 Prodleva zapnuta | 1,0s 0,0-10,0 sekund

Adelaide Samara Kiritimati =D Roztet LED. 0,46 m 0,01-30m a2
EnsfaneH“ San Marino Kosrae Il 2 Poget sekci 1 1-15

roken A Sarajevo Kwajalein -~ - . A postiikovaciho
Currlg Simferopol Majuro ReZim zobrazeni. | vozidlo —— Amu
[E)Sglnzl;n Skaple erauesas A Sitka sekei 09m 09-750m

Sofia Midway ; ) 9-7195,

Hobart Stockholm Nauru Intenzita LED. 50 0-100 2 postiikovaciho
Lindeman Tallinn Niue S ramu
Lord Howe Tirane Norfolk Jednotky. us
Melbourne UZthI’Od Noumea mmmi -
Perth Vaduz Pago Pago , .
Sydney Vatican Palau - Jazyk. anglictina © O Nastaveni vozidla
E V?e'.ma Pitcairn ) Ikona Popis Tovarni Rozsah

urope w";s rad Egzal\%resb Casové pasmo. | Spojené Staty - Chicago nastayen
Amsterdam 908 Y 8% Typ vozidla Rizeni prednimi kol

W R yp p y
Andorra arsaw arotonga e i
Athens Zagreb Saipan o Typ GPS. pouze GPS =
Belgrade Zaporozhye Tahiti P, — Vyska antény 38m 0,0-100m
9 . Y
Berlin Zurich Tarawa . @
Bratislava Tongatapu — Port GPS. vnitfni
Brussels Indian Truk 9 & _ = |Smérk Vpfedu
Wake 0000. fi i

Bucharest Antananarivo Wallis Hlasitost. 50 0-100 0000 f:;t;lkovammu
Budapest Chagos ‘
Chisinau Christmas ( .,H| Odsazeni 00m 0,0-50,0m
Copenhagen Cocos Jas LCD. 50 0-100 00! postfikovaciho
Dublin Comoro E ramu
Gibraltar . o
Guemsey “Kﬂzrﬁ;:elen 3- Snimek displeje. | vypnuto
Helsinki Maldives )’é
Isle of Man Mauritius Kamery. standardni © Nastaveni gyroskopického modulu korekce
Istanbul Mayotte naklonu
Jersey Reunion
Kaliningrad Tovarni Rozsah
Kiev . nastaveni

; Pacific
Il:!sgﬁn = (o) Korekce néklonu | zap

jubljana pia ?gz zaplvyp
London Auckland at
Luxembourg Chatham

m www.teejet.com 98-05177 R2



MATRIKs106 « MATRIX

™

840G

%®ﬂ Nastaveni FieldPilot

PRILOHA D - TECHNICKE UDAJE

JEDNOTKY

lkona Popis Tovarni Rozsah
@ Automatické zap Rozméry Matrix 570G 161,5 mm x 149,1 mm x 58,4 mm
fizeni Matrix 840G 27,0x 18,0 X 6,0 cm
@ Frekvence ventilu | 175 1-5000 Hmotnost Matrix 570G 0,794 kg
Matrix 840G 1,06 kg
@& Minimaini 0,0 0,0-50,0 Konektor napajeni/ CAN 8polovy Conxall
es_2 pracovni cyklus —
sese levy kamera 5pélovy Conxall
y
- Minimalni 0,0 0,0-50,0 rychlost/ snimani | 4p6lovy nebo 8pdlovy Conxall
s_s. pracovni cyklus Provozni podminky ~ skladovani -10 az +70°C
”ra"_y provoz 0a2 +50°C
S=E= MaX|maI'n| 100 25-100 relativni vihkost 90 % bez kondenzace
gss8 pracovni cyklus
Displej Matrix 570G 320 x 240 resolution
LR Hrubé nastaveni | 25,0 1,0-100,0 14,5 cm
3,‘3 fizeni
Matrix 840G 800 x 600 resolution
@ Jemné nastaveni | 25,0 1,0-100,0 21,3cm
R4 fizeni Vstup/vystup dat USB 2,0
W' Pasmo necitlivosti | 1 1-10 Pozadovany pfikon <9watts @ 12 VDC
Predbézna 4,0 0,0-10,0
<§ korekce




MATRIX

NAVOD POUZIT

Navadéci systém Matrix: exkluzivni funkce
+ Navéadéni RealView™ pomoci videa
- Navadéni zobrazené pfes videosignal
- Pouze navadéni
- Pouze videosignal

Displej s vysokou intenzitou jasu pro denni zobrazeni

Snadno ovladatelné 3D grafické navadéni

Mapy pokryti / export dat
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