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ユーザー設定 TEE JE T TECHNOLOGIES
構

成
設

定

作
業
機

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

機
械

タ
イ

プ
前

輪
操

舵
車

前
輪

操
舵

車
, 無

限
軌

道
車

, 四
輪

操
舵

車

GN
SS

 ア
ン

テ
ナ

高
さ

3.8
1 m

0.0
 ～

 10
.0 

m

作
業

機
タ

イ
プ

ス
ト

レ
ー

ト
ス

ト
レ

ー
ト

,  
ス

プ
レ

ッ
ダ

ー
, ス

タ
ガ

ー
ド

対
称

型
作

業
機

レ
イ

ア
ウ

ト
有

効
有

効
, 無

効

作
業

機
セ

ク
シ

ョ
ン

数
5

1 ～
 30

適
用

/作
業

幅
14

4 イ
ン

チ
/3.

65
76

 m
シ

ン
グ

ル
セ

ク
シ

ョ
ン

：
 

1.0
 ～

 75
.0 

m。
複

数
セ

ク
シ

ョ
ン

：
各

セ
ク

シ
ョ

ン
の

範
囲

は
 0.

0 ～
 

75
.0 

m 
で

す
。 

す
べ

て
の

セ
ク

シ
ョ

ン
の

合
計

は
 1.

0 m
 よ

り
大

き
く

な
け

れ
ば

な
り

ま
せ

ん
。

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
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ユーザー設定 TEE JE T TECHNOLOGIES

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

液
滴

サ
イ

ズ
モ

ニ
タ

ー
無

効
有

効
, 無

効

ノ
ズ

ル
選

択
 ->

 現
在

の
ノ

ズ
ル

お
よ

び
ノ

ズ
ル

の
プ

リ
セ

ッ
ト

---
1. 2. 3. 4. 5. 

ノ
ズ

ル
間

隔
60

.96
 cm

1.0
 ～

 7,
 50

0.0
 cm

適
用

ア
ラ

ー
ト

無
効

有
効

, 無
効

開
始

時
間

0.0
 秒

0.0
 ～

 10
.0 

秒

終
了

時
間

0.0
 秒

0.0
 ～

 10
.0 

秒

後
退

時
 B

oo
mP

ilo
t 許

可
有

効
有

効
, 無

効

Bo
om

Pi
lot

 開
始

モ
ー

ド
有

効
有

効
, 無

効

Bo
om

Pi
lot

 ア
イ

コ
ン

有
効

有
効

, 無
効

後
退

信
号

遅
延

  
0.0

 秒
0.0

 ～
 10

.0 
秒
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ユーザー設定 TEE JE T TECHNOLOGIES
複
数
ｾｸ
ｼｮ
ﾝ出
力
ﾓｼ
ﾞｭ
ｰﾙ

セ
ク
シ
ョ
ン

モ
ジ
ュ
ー
ル

 ID
メ
モ

ス
ト
レ
ー
ト
モ
ー
ド

ア
ク

テ
ィ

ブ
 

   
 非

ア
ク

テ
ィ

ブ
 

説
明

工
場
出
荷
時
の

 
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

作
業

機
の

イ
ン

ラ
イ

ン
オ

フ
セ

ッ
ト

方
向

後
方

後
方

, 前
方

作
業

機
の

イ
ン

ラ
イ

ン
オ

フ
セ

ッ
ト

距
離

0.0
 m

0.0
 ～

 50
.0 

m

作
業

機
の

横
オ

フ
セ

ッ
ト

方
向

左
左

、右

作
業

機
の

横
オ

フ
セ

ッ
ト

距
離

0.0
 m

0.0
 ～

 10
.0 

m

オ
ー

バ
ー

ラ
ッ

プ
10

0%
0%

, 5
0%

, 1
00

%

オ
ン

遅
延

時
間

1.0
 秒

0.0
 ～

 10
.0 

秒

オ
フ

遅
延

時
間

1.0
 秒

0.0
 ～

 10
.0 

秒

ス
プ
レ
ッ
ダ
ー
モ
ー
ド

 - 
Te

ej
et

ア
ク

テ
ィ

ブ
 

   
 非

ア
ク

テ
ィ

ブ
 

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ

ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

セ
ッ

ト
ア

ッ
プ

タ
イ

プ
Te

eJ
et

Te
eJ

et,
 O

EM

ア
ン

テ
ナ

か
ら

デ
ィ

ス
ク

ま
で

の
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m

作
業

機
の

横
オ

フ
セ

ッ
ト

方
向

左
左

、右

作
業

機
の

横
オ

フ
セ

ッ
ト

距
離

0.0
 m

0.0
 ～

 10
.0 

m

オ
ー

バ
ー

ラ
ッ

プ
10

0%
0%

, 5
0%

, 1
00

%

オ
ン

遅
延

時
間

0.0
 秒

0.0
 ～

 10
.0 

秒

オ
フ

遅
延

時
間

0.0
 秒

0.0
 ～

 10
.0 

秒

ス
プ

レ
ッ

ド
オ

フ
セ

ッ
ト

距
離

0.0
 m

0.0
 ～

 75
.0 

m
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ユーザー設定 TEE JE T TECHNOLOGIES

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ

ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

セ
ク

シ
ョ

ン
オ

フ
セ

ッ
ト

0.0
 m

セ
ク

シ
ョ

ン
 1：

 
常

に
 0.

0 m
セ

ク
シ

ョ
ン

 2 
～

 30
：

 
0.0

 ～
 75

.0 
m

オ
フ
セ
ッ
ト

長
さ

1 
0.0

2 3 4 5 6

ス
プ

レ
ッ

ド
長

さ
0.5

 m
0.5

 ～
 75

.0 
m
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ユーザー設定 TEE JE T TECHNOLOGIES
説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ

ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

26 27 28 29 30

ス
プ
レ
ッ
ダ
ー
モ
ー
ド

 - 
OE

M
ア

ク
テ

ィ
ブ

 
   

 非
ア

ク
テ

ィ
ブ

 

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ

ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

セ
ッ

ト
ア

ッ
プ

タ
イ

プ
Te

eJ
et

Te
eJ

et,
 O

EM

ア
ン

テ
ナ

か
ら

デ
ィ

ス
ク

ま
で

の
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m

作
業

機
の

横
オ

フ
セ

ッ
ト

方
向

左
左

、右

作
業

機
の

横
オ

フ
セ

ッ
ト

距
離

0.0
 m

0.0
 ～

 10
.0 

m

開
始

距
離

0.0
 m

0.0
 ～

 75
.0 

m

停
止

距
離

0.0
 m

0.0
 ～

 75
.0 

m

セ
ク

シ
ョ

ン
開

始
/停

止
オ

フ
セ

ッ
ト

0.0
 m

0.0
 ～

 75
.0 

m
開
始

停
止

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
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ユーザー設定 TEE JE T TECHNOLOGIES

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ

ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

ス
タ
ガ
ー
ド
モ
ー
ド

ア
ク

テ
ィ

ブ
 

   
 非

ア
ク

テ
ィ

ブ
 

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ

ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

セ
ク

シ
ョ

ン
 1 

イ
ン

ラ
イ

ン
オ

フ
セ

ッ
ト

方
向

後
方

後
方

, 前
方

セ
ク

シ
ョ

ン
 1 

イ
ン

ラ
イ

ン
オ

フ
セ

ッ
ト

距
離

0.0
 m

0.0
 ～

 50
.0 

m

作
業

機
の

横
オ

フ
セ

ッ
ト

方
向

左
左

、右

作
業

機
の

横
オ

フ
セ

ッ
ト

距
離

0.0
 m

0.0
 ～

 10
.0 

m
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ユーザー設定 TEE JE T TECHNOLOGIES
説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ

ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

オ
ー

バ
ー

ラ
ッ

プ
10

0%
0%

, 5
0%

, 1
00

%

オ
ン

遅
延

時
間

1.0
 秒

0.0
 ～

 10
.0 

秒

オ
フ

遅
延

時
間

1.0
 秒

0.0
 ～

 10
.0 

秒

セ
ク

シ
ョ

ン
オ

フ
セ

ッ
ト

0.0
 m

セ
ク

シ
ョ

ン
 1：

 
常

に
 0.

0 m
セ

ク
シ

ョ
ン

 2 
～

 30
：

 
0.0

 ～
 75

.0 
m

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23
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ユーザー設定 TEE JE T TECHNOLOGIES

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ

ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

24 25 26 27 28 29 30

マ
ッ
ピ
ン
グ
と
ガ
イ
ダ
ン
ス

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ

ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
デ

フ
ォ

ル
ト

の
位

置
デ

フ
ォ

ル
ト

の
位

置
、ユ

ー
ザ

ー
エ

ン
ト

リ
 1 

～
 5

位
置

名
ユ

ー
ザ

ー
エ

ン
ト

リ
 1

ユ
ー

ザ
ー

 
エ

ン
ト

リ
 1

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
後

方
後

方
, 前

方

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
横

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
左

左
、右

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
横

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m

位
置

名
ユ

ー
ザ

ー
エ

ン
ト

リ
 2

ユ
ー

ザ
ー

  
エ

ン
ト

リ
 2

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
後

方
後

方
, 前

方

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
横

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
左

左
、右

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
横

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m

位
置

名
ユ

ー
ザ

ー
エ

ン
ト

リ
 3

ユ
ー

ザ
ー

  
エ

ン
ト

リ
 3

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
後

方
後

方
, 前

方

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
横

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
左

左
、右

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
横

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m
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ユーザー設定 TEE JE T TECHNOLOGIES
説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ

ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

位
置

名
ユ

ー
ザ

ー
エ

ン
ト

リ
 4

ユ
ー

ザ
ー

  
エ

ン
ト

リ
 4

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
後

方
後

方
, 前

方

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
横

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
左

左
、右

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
横

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m

位
置

名
ユ

ー
ザ

ー
エ

ン
ト

リ
 5

ユ
ー

ザ
ー

  
エ

ン
ト

リ
 5

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
後

方
後

方
, 前

方

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
横

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
左

左
、右

マ
ッ

ピ
ン

グ
位

置
横

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 m
0.0

 ～
 50

.0 
m

ガ
イ

ダ
ン

ス
幅

18
.28

8 m
1.0

 ～
 75

.0 
m

LE
D 

の
明

る
さ

25
%

0%
 ～

 10
0%

表
示

モ
ー

ド
ラ

イ
ン

ラ
イ

ン
, 車

両

LE
D 

の
間

隔
0.4

6 m
0.0

1 ～
 3.

0 m

外
部

ラ
イ

ト
バ

ー
有

効
有

効
, 無

効

外
部

ラ
イ

ト
バ

ー
の

 LE
D 

の
明

る
さ

25
%

0%
 ～

 10
0%

外
部

ラ
イ

ト
バ

ー
の

テ
キ

ス
ト

の
明

る
さ

25
%

0%
 ～

 10
0%

外
部

軌
道

交
差

有
効

有
効

, 無
効

外
部

ラ
イ

ン
番

号
無

効
有

効
, 無

効

外
部

速
度

無
効

有
効

, 無
効

外
部

の
実

際
の

レ
ー

ト
無

効
有

効
, 無

効

外
部

の
目

標
レ

ー
ト

無
効

有
効

, 無
効

外
部

適
用

製
品

無
効

有
効

, 無
効
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G
N

SS
 受
信
機
設
定

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

GN
SS

 タ
イ

プ
GP

S,
 G

LO
NA

SS
GP

S,
 G

LO
NA

SS
, S

BA
S,

 
DG

PS
 が

必
要

GN
SS

 ポ
ー

ト
内

部
内

部
、外

部

GN
SS

 デ
ー

タ
レ

ー
ト

高
速

 (1
15

,20
0 +

 10
 H

z)
高

速
 (1

15
,20

0 +
 10

 H
z)、

 
低

速（
19

,20
0 +

 5 
Hz

）

GN
SS

  
ス

テ
ー

タ
ス

情
報

ボ
ー

レ
ー

ト

ボ
ー

レ
ー

ト
ス

テ
ー

タ
ス

GG
A 

デ
ー

タ
レ

ー
ト

10
 H

z
0.0

 H
z ～

 20
.0 

Hz

VT
G 

デ
ー

タ
レ

ー
ト

10
 H

z
0.0

 H
z ～

 20
.0 

Hz

衛
星

数

HD
OP

PR
N

GG
A 

品
質

レ
シ

ー
バ

ー

レ
シ

ー
バ

ー
バ

ー
ジ

ョ
ン

UT
M 

ゾ
ー

ン

モ
デ

ル

PR
N

自
動

自
動

, 固
有

番
号

代
替

 P
RN

12
0

固
有

番
号

[G
NS

S 
位

置
を

更
新

] ボ
タ

ン
を

表
示

す
る

無
効

有
効

, 無
効
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ビ
デ
オ

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

リ
バ

ー
ス

カ
メ

ラ
無

効
有

効
, 無

効

リ
バ

ー
ス

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

上
下

反
転

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

リ
バ

ー
ス

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

上
下

反
転

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

リ
バ

ー
ス

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

上
下

反
転

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

リ
バ

ー
ス

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

上
下

反
転

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

リ
バ

ー
ス

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

上
下

反
転

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

リ
バ

ー
ス

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

上
下

反
転

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

リ
バ

ー
ス

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

上
下

反
転

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

リ
バ

ー
ス

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

上
下

反
転

非
ア

ク
テ

ィ
ブ

ア
ク

テ
ィ

ブ
, 非

ア
ク

テ
ィ

ブ

セ
ン
サ
ー

 ->
 IO

M
 圧
力
セ
ン
サ
ー

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

最
大

圧
力

定
格

10
.0 

バ
ー

ル
0.1

 ～
 30

.0 
バ

ー
ル

低
圧

力
ア

ラ
ー

ム
0.0

 バ
ー

ル
0.0

 ～
 10

0.0
 バ

ー
ル

高
圧

力
ア

ラ
ー

ム
15

.0 
バ

ー
ル

0.0
 ～

 10
0.0

 バ
ー

ル
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製
品

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

製
品

名
---

最
大

レ
ー

ト
の

色
ダ

ー
ク

ブ
ル

ー

最
低

レ
ー

ト
の

色
ラ

イ
ト

ブ
ル

ー

色
の

範
囲

自
動

自
動

, 手
動

適
用

レ
ー

ト
マ

ッ
ピ

ン
グ

上
限

適
用

レ
ー

ト
マ

ッ
ピ

ン
グ

下
限

サ
ー
ド
パ
ー
テ
ィ
製
品
レ
ー
ト
制
御

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

サ
ー

ド
パ

ー
テ

ィ
製

品
レ

ー
ト

制
御

無
効

有
効

, 無
効

ハ
ー

ド
ウ

ェ
ア

イ
ン

タ
ー

フ
ェ

イ
ス

シ
リ

ア
ル

CA
N,

 シ
リ

ア
ル

通
信

プ
ロ

ト
コ

ル
LH

50
00

LH
50

00
, T

J8
44

, M
idT

ec
h9

8, 
Te

ton

コ
ン

ト
ロ

ー
ラ

モ
ー

ド
ス

プ
レ

ー
ヤ

LH
50

00
 オ

プ
シ

ョ
ン

：
ス

プ
レ

ー
ヤ

, 肥
料

, ド
リ

ル
,  

ス
ラ

リ
ー

ス
プ

レ
ッ

ダ
ー

TJ
84

4 オ
プ

シ
ョ

ン
：

SI
, U

S,
 

芝
生

, N
H3

, ヤ
ー

ド
・

ポ
ン

ド
法

Mi
dT

ec
h9

8 オ
プ

シ
ョ

ン
：

 
該

当
な

し

Te
ton

 オ
プ

シ
ョ

ン
：

粒
状

, 
液

体

シ
リ

ア
ル

ボ
ー

レ
ー

ト
96

00
LH

50
00

 オ
プ

シ
ョ

ン
：

96
00

TJ
84

4 オ
プ

シ
ョ

ン
：

96
00

Mi
dT

ec
h9

8 オ
プ

シ
ョ

ン
：

 
96

00
, 1

92
00

Te
ton

 オ
プ

シ
ョ

ン
：

96
00

, 
19

20
0

レ
ー

ト
コ

ン
ト

ロ
ー

ラ
の

ス
テ

ー
タ

ス
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Fi

el
dP

ilo
t P

ro
 ま
た
は

 U
ni

Pi
lo

t P
ro

 に
よ
る
自
動
操
縦

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

最
大

 D
OP

3.0
0.0

 ～
 10

.0

輸
送

モ
ー

ド
有

効
有

効
, 無

効

サ
ー

ビ
ス

モ
ー

ド
有

効
有

効
, 無

効

運
転

者
プ

レ
ゼ

ン
ス

有
効

有
効

, 無
効

車
両
管
理

車
両

名
：

 

車
両

プ
ロ

フ
ァ

イ
ル

新
規

 
   

 編
集

 

説
明

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

車
両

の
種

類
四

輪
操

舵
車

, コ
ン

バ
イ

ン
, フ

ロ
ー

タ
ー

, M
FW

D,
 ス

プ
レ

ー
ヤ

, 刈
り

取
り

機
, ト

ラ
ッ

ク

車
両

の
型

メ
ー

カ
ー

固
有

, 一
般

車
両

モ
デ

ル
メ

ー
カ

ー
固

有
, 一

般

コ
ン

ト
ロ

ー
ラ

の
種

類
標

準
 - 

油
圧

, U
niP

ilo
t P

ro
, A

cc
uG

uid
e R

ea
dy

, A
uto

-G
uid

e2
, 

Au
toT

ra
c R

ea
dy

, 車
両

 - 
CA

N,
 In

tel
liS

tee
r R

ea
dy

, A
uto

Tr
ac

 
Re

ad
y I

SO

ホ
イ

ー
ル

ベ
ー

ス
0.0

 ～
 20

.0 
m

ア
ン

テ
ナ

の
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
後

方
, 前

方

ア
ン

テ
ナ

の
イ

ン
ラ

イ
ン

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 ～
 3.

04
8 m

ア
ン

テ
ナ

の
横

オ
フ

セ
ッ

ト
方

向
左

、右

ア
ン

テ
ナ

の
横

オ
フ

セ
ッ

ト
距

離
0.0

 ～
 3.

04
8 m

ア
ン

テ
ナ

高
さ

0.0
 ～

 20
.0 

m

SC
M 

Pr
o の

イ
ン

ラ
イ

ン
オ

フ
セ

ッ
ト

方
向

後
方

, 前
方

SC
M 

Pr
o の

イ
ン

ラ
イ

ン
オ

フ
セ

ッ
ト

距
離

0.0
 ～

 3.
04

8 m

SC
M 

Pr
o の

横
オ

フ
セ

ッ
ト

方
向

左
、右



11998-01547-JA R2

ユーザー設定 TEE JE T TECHNOLOGIES

説
明

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

SC
M 

Pr
o の

横
オ

フ
セ

ッ
ト

距
離

0.0
 ～

 3.
04

8 m

SC
M 

Pr
o 高

さ
0.0

 ～
 20

.0 
m

ホ
イ

ー
ル

角
度

セ
ン

サ
ー（

W
AS

）
な

し
, あ

り

sS
CM

 P
ro

 の
方

向
直

交
, 非

直
交

X 
角

度
/ピ

ッ
チ

0 ～
 36

0 度

Y 
角

度
/ロ

ー
ル

0 ～
 36

0 度

X 
角

度
/ヨ

ー
0 ～

 36
0 度

自
動

キ
ャ

リ
ブ

レ
ー

シ
ョ

ン
完

了
 

   
 未

完
了

 

説
明

メ
モ

コ
ン

パ
ス

キ
ャ

リ
ブ

レ
ー

シ
ョ

ン

方
位

待
ち

テ
ィ

ル
ト

ゼ
ロ

初
期

方
向

テ
ィ

ル
ト

ゼ
ロ

反
対

方
向

バ
ル

ブ
デ

ッ
ド

バ
ン

ド

角
度

セ
ン

サ
ー

バ
ル

ブ

Un
iP

ilo
t P

ro
 デ

ッ
ド

バ
ン

ド

Un
iP

ilo
t P

ro

曲
率
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車

両
調

整

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

手
動

停
止

モ
ー

タ
ー

即
応

性
10

1 ～
 20

Un
iP

ilo
t P

ro
 フ

リ
ー

プ
レ

イ
0

1 ～
 20

ス
テ

ア
リ

ン
グ

応
答

10
1 ～

 20

方
位

即
応

性
10

1 ～
 20

軌
道

交
差

エ
ラ

ー
10

1 ～
 20

ラ
イ

ン
取

得
10

1 ～
 20

リ
バ

ー
ス

応
答

10
1 ～

 20

テ
ィ

ル
ト

キ
ャ

リ
ブ

レ
ー

シ
ョ

ン

ホ
イ

ー
ル

角
度

セ
ン

サ
ー

 (W
AS

) キ
ャ

リ
ブ

レ
ー

シ
ョ

ン

QI
 値
の
選
択

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

QI
 値

有
効

有
効

, 無
効

1 2 3 4 5
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自
動
操
縦

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

支
援

/自
動

操
縦

の
有

効
/無

効
有

効
有

効
, 無

効

バ
ル

ブ
セ

ッ
ト

ア
ッ

プ
 

バ
ル

ブ
タ

イ
プ

標
準

/P
W

M
標

準
/P

W
M,

 標
準

電
圧

,  
逆

電
圧

, 単
線

 P
W

M,
 

Un
iP

ilo
t

バ
ル

ブ
周

波
数

17
5 H

z
1 H

z ～
 15

,00
0 H

z

最
低

左
負

荷
サ

イ
ク

ル
20

%
0.0

%
 ～

 50
.0%

最
低

右
負

荷
サ

イ
ク

ル
20

%
0.0

%
 ～

 50
.0%

最
大

左
負

荷
サ

イ
ク

ル
50

%
25

.0%
 ～

 10
0.0

%

最
大

右
負

荷
サ

イ
ク

ル
50

%
25

.0%
 ～

 10
0.0

%

ス
テ

ア
リ

ン
グ

設
定

 

ス
テ

ア
リ

ン
グ

簡
易

調
整

25
1.0

 ～
 10

0.0

ス
テ

ア
リ

ン
グ

微
調

整
25

1.0
 ～

 10
0.0

デ
ッ

ド
バ

ン
ド

9
0 ～

 9

予
測

4.0
 秒

0.0
 ～

 10
.0 

秒

バ
ル

ブ
テ

ス
ト

バ
ル

ブ
診

断

オ
プ

シ
ョ

ン
 ->

 ス
テ

ア
リ

ン
グ

ホ
イ

ー
ル

セ
ン

サ
ー

無
効

有
効

, 無
効

ス
テ

ア
リ

ン
グ

角
度

セ
ン

サ
ー

 

有
効

/無
効

有
効

有
効

, 無
効

セ
ン

サ
ー

キ
ャ

リ
ブ

レ
ー

シ
ョ

ン

オ
ン

ラ
イ

ン
キ

ャ
リ

ブ
レ

ー
シ

ョ
ン

テ
ィ
ル
ト
補
正

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

有
効

/無
効

無
効

有
効

, 無
効

平
ら

な
圃

場
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コ

ン
ソ

ー
ル

の
設

定

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

バ
ー

ジ
ョ

ン
情

報

デ
ィ

ス
プ

レ
イ

カ
ラ

ー
ス

タ
イ

ル
ス

タ
イ

ル
 1

ス
タ

イ
ル

 1：
ラ

イ
ト

グ
レ

ー
, ス

タ
イ

ル
 2：

ダ
ー

ク
グ

レ
ー

, ス
タ

イ
ル

 3：
ラ

イ
ト

ブ
ル

ー
, ス

タ
イ

ル
 4：

緑
, 

ス
タ

イ
ル

 5：
赤

, ス
タ

イ
ル

 6：
白

LC
D 

の
明

る
さ

50
1 ～

 10
0

夜
間

モ
ー

ド
無

効
有

効
, 無

効

ス
ク

リ
ー

ン
シ

ョ
ッ

ト
無

効
有

効
, 無

効

ス
ク

リ
ー

ン
キ

ャ
リ

ブ
レ

ー
シ

ョ
ン

利
用

環
境

単
位

メ
ー

ト
ル

法
US

、メ
ー

ト
ル

法

言
語

英
語

BG
, C

S,
 D

A,
 D

E,
 E

N,
 

EN
-U

S,
 E

S,
 E

S-
ES

, E
T, 

FI
, 

FR
, H

U,
 IT

, J
A,

 LT
, N

L, 
PL

, 
PT

-B
R,

 R
O,

 R
U,

 S
V,

 Z
H

時
間

帯
米

国
 - 

デ
ン

バ
ー

（
多

い
た

め
掲

載
不

可
）

ボ
リ

ュ
ー

ム
60

1 ～
 10

0

デ
モ

 G
NS

S
無

効
有

効
, 無

効

機
能

ロ
ッ

ク
解

除

ス
プ

レ
ッ

ダ
ー

用
 B

oo
mP

ilo
t

無
効

有
効

, 無
効

Fie
ldP

ilo
t P

ro
/U

niP
ilo

t P
ro

無
効

有
効

, 無
効
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ガ
イ

ダ
ン

ス
設

定

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

ガ
イ

ダ
ン

ス
モ

ー
ド

ス
ト

レ
ー

ト
 A

B
ガ

イ
ダ

ン
ス

な
し

, ス
ト

レ
ー

ト
 A

B,
 カ

ー
ブ

 A
B,

 サ
ー

ク
ル

, ラ
ス

ト
パ

ス
, ネ

ク
ス

ト
ロ

ウ
, 適

応
カ

ー
ブ

カ
ー

ブ
予

測
無

効
有

効
, 無

効

ガ
イ
ダ
ン
ス
バ
ー

説
明

工
場
出
荷
時
の
デ
フ
ォ
ル
ト

範
囲

/オ
プ
シ
ョ
ン

提
案
さ
れ
る
設
定

デ
フ
ォ
ル

ト
を
使
用

メ
モ

ナ
ビ

ゲ
ー

シ
ョ

ン
ア

ク
テ

ィ
ビ

テ
ィ

軌
道

交
差

エ
ラ

ー
メ

ー
ト

ル
 [1

.5]
メ

ー
ト

ル
 [1

.5]
, メ

ー
ト

ル
 [1

.50
], セ

ン
チ

メ
ー

ト
ル

 [1
50

]

選
択

可
能

な
情

報
 - 

左
側

速
度

速
度

, 方
向

, 合
計

適
用

エ
リ

ア
, 適

用
時

間
, 時

間
, ラ

イ
ン

番
号

選
択

可
能

な
情

報
 - 

右
側

適
用

エ
リ

ア

シ
ス

テ
ム

圧
力

、液
滴

サ
イ

ズ
、実

際
の

適
用

レ
ー

ト
、目

標
適

用
レ

ー
ト

、適
用

さ
れ

た
容
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