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INiCIO

Ne°1 Ligar
Pressione 0 BOTAO DE ENERGIA para acionar o console.
Ap6s acionamento, o Matrix Pro inciard a Sequéncia de Inicializagao.

Para desligar, pressione e segure brevemente o botdo de energia
até que a tela de confirmag&o reconheca o modo de desligamento.

ADVERTENCIA! Aguarde 30 segundos antes de reiniciar o console
apos o desligamento.

Botdo Home

Porta USB com Capa de Borracha \ Botéo de Energia

Botdes de Aproximagao/
Afastamento

Botéo de Energia

Porta USB
com Capa de Borracha

N°2 Iniciar Novo Trabalho ou
Continuar Trabalho

Uma vez que a sequéncia de acionamento foi completada,
a tela Home aparecera com a opgao de iniciar um novo
trabalho ou continuar um trabalho j& existente.

Para iniciar um novo trabalho, pressione [\ SR IEEILTE.

Para continuar um trabalho existente, pressione .

Figure 1-1: TEM QUE TER SINAL DE GPS ANTES DE
INICIAR O TRABALHO

Figure 1-2: Tela Home com GPS Adquirido

Visualizag&o do Video em Tela Cheia pela Camera RealView

Visualizag&o do Video em Tela Cheia pela
Cémera RealView

Mesmo sem sinal de GPS é possivel visualizar as imagens
das cameras de video. As opgdes para a Orientagdo
RealView ndo estdo disponiveis nesta tela.
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Ne°3 Tela da Orientacao

Barra de Orientagao

—— Opgdes de Navegacao e Orientacdo

Barra de Status

Tela Home/Trabalho (ou pressione Botdo Home)
Configuragao da Unidade

Orientagéo para Visualizagéo de Veiculo
Orientagéo para Visualizagéo de Campo
Orientacéo RealView

N° 4 Va até a Configuracao da Unidade

Primeiramente, as ‘opgGes de Configuragéo serdo exibidas. O Gerenciamento de Dados, o Ajuste e as Ferramentas do Console
podem ser acessados pelas chaves da aba lateral.

Chaves da Aba Lateral

| — Configuragao da aba lateral
— Gerenciamento dos Dados da aba lateral
— Ajustes do Console da aba lateral

— Ferramentas da aba lateral

Configuracao

Veiculo Implemento

Piloto Automatico Inclinagao

Tela do Console Luz ou Escura Barra de Luzes os

O console esta disponivel em esquemas de duas cores. —
Para modificar para "escuro”, pressione a aba lateral CONSOLE @3.
Pressione a seta Esquema de Cores BAIXO - e selecione entre os modos
de cor “Luz” ou “Escuro”.
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CONFIGURACAO

Ne°5 Configuracao do Sistema
Pressione a aba lateral CONSOLE &,

1.
2. Pressione m
3. Selecione:
» Unidades = — define o sistema de medida
» Idioma %= - define o idioma do console
» Fuso Horario @ - estabelece o fuso horario local.

4. Pressione a seta RETORNAR € ou a aba lateral

consoLe @3 para voltar a tela principal do Console.

Figure 1-3: Opgdes do Sistema

Configuragdes do Console
‘ Visor ‘ ‘ Sistema

‘ ‘ ‘ Sobre

Console->Sistema ‘

¢)

mmm Unidades

N°6 Configuracao do Veiculo
Pressione a aba lateral CONFIGURACAO 4.

1.
2. Pressione .

3. Selecione: ‘
» Tipo de Veiculo m - selecione o tipo de veiculo que
representa de modo mais semelhante ao seu veiculo
» Altura da Antena do GPS le%e — define a altura da antena
em relacdo ao solo
» Diregéo de Afastamento da Barra oo — define se a barra
é localizada atras ou a frente da antena do GPS
» Distancia de Afastamento da Barra ¢e. — define a
distancia da antena do GPS e a barra de aplicagéo

4. Pressione a seta RETORNAR € ou a aba lateral
CONFIGURAGAOQ #* para voltar & tela principal da
Configuragao.

Figure 1-4: Opcdes de Configuracdo do Veiculo

Conﬁguragéo

Veiculo ‘ ‘ Implemento

Piloto Automatico ‘ ‘ Inclinagao

EIC \M/?

‘ Barra de Luzes ‘ ‘ GPS

Config-> Veiculo
Tipo Veiculo
oc Alt Antena

~¥.. Dir. até Barra

N°7 Configuracao do Implemento
Quando um SmartCable ou Médulo do Controle de Segao
(SDM) nao esta presente somente uma configuragao de barra
simples estara disponivel e as configuragdes para Sobreposigao,
Retardo Ligado e Retardo Desligado ndo estardo disponiveis, e
o Numero das Segdes sera configurado para um sé.
1. Pressione a aba lateral CONFIGURACAO #%.
2. Pressione .
3. Selecione: o
» Numero de Segdes de Barra A _ estabelece o numero
das segdes da barra -
» Largura da Orientagéo A _estabelece a largura da
faixa a ser considerada para orientagdo
» Largura da Aplicagéo A _estabelece a largura de
cada segdo de barra ou uma largura total da barra
» Sobreposicdo «I* _ determina o percentual de
sobreposigdes permitidas
» Retardo Ligado A _ estabelece o momento para as
valvulas das segdes de barra se abrirem
» Retardo Desligado £\ _estabelce o momento para as
valvulas das segdes de barra se fecharem
4. Pressione a seta RETORNAR € ou a aba lateral
CONFIGURAGAOQ #* para voltar & tela principal da
Configuragao.
NOTA: Pressione [ ou [l para trocar entre as telas de
configuragdo do Implemento.

N°8 Configuracao Piloto Automatico

Quando um Modulo do Controle de Navegagédo (SMC) esta
presente, as opgdes Piloto Automatico estardo disponiveis.
Para instrugdes de configuragdo detalhadas, consulte o proprio
FieldPilot especificado ou manual de instalagéo de navegagao
automatica ou visite www.teejet.com para obter 0 Manual do
Usuario Matrix Pro completo, codigo 98-05238 ou 98-05239.

NOTA: Uma atualizagéo do seu software SCM pode também
ser exigida na atualizagdo do console Matrix atual para
Matrix Pro.
Versao do Software SCM Exigida
Software SCM

‘ Matrix 1.x ‘ Matrix Pro 2.x

Versao
1.03 .
1.04 .
1.05 °
10.0 [

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Figure 1-5: Implementagdo das Opgdes de Configuragdo

Configuracdo

Veiculo ‘ ‘ Implemento

EIC \M/?

“iloto Automatico ‘ ‘ Inclinagéo

‘ Barra de Luzes ‘ ‘ GPS

Video ‘

Config->Implemento

Aia Num de Secbes

: Larg. da Orient

4 Larg.daAplic

Config->Implemento (2)

Sobreposicao

4 Retardo Lig

Ay Retardo Deslig
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N°9 Ir a Tela da Orientacao N°10 Escolha um Modo de N°11 Marque os Pontos A e B Figure 1-20: Marque o Ponto B
Figure 1-15: Orientacdo para Visualizagéo de Veiculo Orlentagao Para estabelecer uma diretriz AB:
( 4 1. Pressione os icones NAVEGAGAO E GUIA para exibir 1. Dirija & localizagdo desejada do Ponto X 3
a op?oes d? navegagao. 2. Pressione os icones NAVEGACAO E GUIA para exibir
2. Pressione o icone MODO DE GUIA @&. as opgdes de navegagao.
3. Selecione: . 3. Enquanto o veiculo estiver em movimento, pressione o
> Reta AB » icone MARQUE A @.
> C.u rya .AB 0] . Dirija até o local desejado do Ponto B L 3
» Pivd Circular © . ) 0 .
» Ultima Passagem EIl 5. Pressione o icone MARQUE B (& para estabelecer a linha AB.
» Proxima Linha & 6. “Vocé gostaria de nomear esta linha?”
; ) , < Pressione
Figure 1-18: Escolha um Modo de Orientacéo » Sim — para inserir um nome e salvar a linha no console.
e — Maraue A | » N&o — para automaticamente gerar um nome e salvar a

linha no console.
O console comegara a fornecer informagao de navegagao.

< NOTA: O icone MARQUE B & est4 indisponivel para selegdo
‘ (acizentada) até que a distancia minima seja viajada.

Utilize o icone CANCELAR A &) para cancelar o comando
MARQUE A e reverter para o a guia anterior (quando
estabelecida).

son | Marque A

Para estabelecer as linhas adicionais, siga as mesmas etapas
como na linha inicial.

Figure 1-19: Marque o Ponto A

-~ Marque A

6,0 km/h . <0,0> 7‘

BREEFRERERRANGRD
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INFORMACAO NOS MODOS DAS ORIENTACOES MATRIX PROs70c © MATRIK PROsaoc

Orientacao Reta AB

Linha reta AB fornecida pela guia de linha reta baseada nos
pontos de referéncia A e B. Os pontos A e B originais séo
utilizados para calcular todas as outras linhas paralelas.

8,9 < ‘ 7,2 km/h ‘ Barra de Orientagio
I

Bussola do Horizonte

Veiculo com Representagéo em Tempo Real
das Segdes de Barra Ativo

Opcdes de Navegacéo e Orientagdo

Orientacao Curva AB

Modo Curva AB fornecida juntamente com as linhas curvas
baseadas na linha de referéncia inicial AB. Esta linha de base
inicial é utilizada para calcular todas as outras linhas.

Orientagdes de Navegacéo Area Aplicada Pintada

Orientacao Pivo Circular

Orientagdo em modo Pivé Circular fornece orientagdo em
torno de uma localizagéo central que irradia para dentro ou
para fora. E utilizado para aplicagdo de produto em um campo
de pivd central enquanto esta sendo orientado ao longo da
orientag&o circular que combina com o raio do sistema de
irrigacéo do pivd central.

Status do GPS Barra de Status

Vermelho = Sem GPS

Amarelo = Somente 0 GPS P S —

Verde = DGPS,WAAS/RTK, !
GLONASS
Péssego = Glide/ClearPath \

Modo de Orientacéo s | 4> T e | |
Orientagdo Reta AB Situagdo do ] —
Orientagdo Curva AB Piloto Automatico
Orientag&o Pivd Circular . Verde = Engatado
Amarelo = Ativado

. Vermelho = Desabilitado

Nenhum icone = nenhum
sistema de navegagéo
automatica instalado no sistema

2 ZToX

Orientacao Ultima Passagem

O console detectara a linha adjacente aplicada mais proxima
e estabelecera guias baseadas nela.

Orientagao Ultima Passagem Pressione o icone do Status para informag&o adicional.

@000

Orientagao Proxima Linha

Nenhum icone = Nenhuma
Orientagdo

=1 Orientacao Préxima Linha

' —

Status da J Taxa GGA: 5 Hz

Orientagao Proxima Linha indica onde esta localizada a

e S . i . L Situacao do BoomPilot
Proxima Linha e oferece orientagao no final da linha, proxima

A Vermelho = Desativado/

Area Restringida

® 57 98 o9 0% oW

a linha adjacente. Quando o operador marca o fim da linha Limite Externo = Area Manual Ne de Satélites: 10

€ comega a virar para a proxima linha, uma linha Reta AB restringida fora da viagem A Verde = Automéico HDOP: 1

¢ fornecida na proxima linha. Quando o veiculo esta na atual ' - PRN: 135

orientagéo Préxima Linha ¢ desativado. Limite Interno = Area A\ Amarelo = Tudo Ativado Qualidade GGA: 2
restringida dentro da viagem Nenhum icone = Segao Receptor: 1
atual .

. = de Barra Simples
Nen h uma orlentagao Nenhum icone = Nenhum (nenhum SmartCable ou
Nenhuma Orientagéo: todas as orientagdes sao desabilitadas. limite estabelecido SDM instalado no sistema)

n www.teejet.com 98-01395 RO n



VISAO GERAL DAS CARACTERISTICAS DA ORIENTACAO

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Opc¢oes de Orientacao

Marque A . Marque o primeiro ponto da
linha.

Marque B ). Marque o ponto final da linha.
Acinzentado = a distancia minima nao foi viajada.

Cancele Marque A. Cancela o processo
Marque A. Reverter a diretriz AB anterior
(quando estabelecido).

Préxima Linha Marque B €. Marque o ponto
final da linha.

Grau Azimute 4. Estabelece uma linha reta
medida pelo sentido horario do grau da linha
de base norte. Norte = 0, Leste = 90, Sul = 180,
Oeste = 270.

Marque o limite. Estabelece a area de aplicagdo
e determina zonas de n&o aplicagéo. O limite

¢ estabelecido para fora de uma passada
aplicada. Acinzentado = GPS esta indisponivel.

Finalize o Limite. Finalize o processo de limite.

Os limites podem também ser fechados na viagem
dentro de uma largura da faixa de aplicagéo do
ponto inicial. Acinzentado = a distancia minima
nao foi viajada.

Cancele o Limite. Cancela o novo processo
de limite da marca. Reverte o limite anterior
(quando estabelecido).

Deleta o Limite. Deleta todos os limites
estabelecidos do trabalho atual.

Mudar A+. Altera a linha de orientag&o existente
para a posi¢ao atual do veiculo.

Proxima Reta AB ou Linha de Grau Azimute.
Mostra a préxima linha reta salva no atual
trabalho.

Proxima Linha Curva AB. Mostra a préxima
linha curva AB salva no atual trabalho.

Préxima Linha Pivd Circular. Mostra a proxima
linha Pivd Circular AB salva no atual trabalho.

ceeé ee 6ec ©
Sll=

Olhar a frente em Curva. Fornece uma
indicagdo de onde a navegagao atual levara o
veiculo utilizando um 'ponteiro’ como guia.

Retorno ao Ponto

Marque o Ponto . Estabelece um ponto na
localizagdo do veiculo. Acinzentado = GPS esta
indisponivel.

Retorno ao Ponto. Fornece a distancia até o
ponto estabelecido. (Aciona a Visualizagéo do
Veiculo para fornecer uma navegagéo de volta
ao ponto estabelecido).

Cancelar o Ponto. Deleta o Ponto Marcado.

A

BoomPilot

BoomPilot. Selecione 0 modo BoomPilot.
Acinzentado = GPS esta indisponivel.

Opc¢oes de Orientacao RealView

Selecao da Camera de Video. Seleciona uma de
até oito visualizagbes de camera se um Médulo
de Selegao de Video (VSM) for detectado.

)
)

Abra a Visualizagdo da Camera. Selecione uma
das duas configuragdes das quatro entradas de
cémera (A/B/C/D ou E/F/G/H) para dividir a tela
em quatro alimentagdes de videos separados.

N
@

Orientag&o sobre o Vigeo. Acesse para ativar
a Orientag&o sobre o Angulo ou Navegagao do
Video e ajuste as linhas.

Orientag&o sobre o Video. Coloque as linhas
tridimensionais sobre a imagem da camera para
auxiliar a navegagao.

Angulo de Navegagao. Exibe a diregdo em que
o volante precisa ser ajustado.

icones para Cima e para Baixo. Utilizado para
ajustar as linhas de orientagéo para combinar
com a visualizagdo da camera.

Atividade de Navegacédo
¢ Status da Barra

Status do GPS —_—
Erro em relagéo a guia
Atividade Atual

>0,0<

[ EEXEXERX]

Sem GPS Sem GPS

Velocidade

|
|
|

Tela Home/Trabalho
(ou pressione Botao Home)
Configuragéo da Unidade

Orientagdo para Visualizagao de Veiculo
Orientagéo para Visualizagao de Campo
Orientagao RealView

Opc¢oes na Tela

[
G

AY

Visualizagdo Aproximada/Afastada do Veiculo.
Os icones ou botdes ajustam a visualizagao ou
perspectiva do veiculo ao horizonte a partir da
visualizagao do veiculo & visualizagao do alto.

»

)

DO >

Visualizagdo Aproximada/Afastada do Campo.
Os icones ou botdes aumentam/diminuem a
area exibida na tela.

PO

t Pan. O toque a tela permite que o operador
foque em areas do mapa especificas sem
movimentar o veiculo. As setas na tela se
movem para a visualizagao ‘ -= ‘t

na dire¢éo correspondente.
% Visualizagéo Global. Estende a visualizagéo da

tela para a &rea mais ampla disponivel.

m www.teejet.com
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DETALHES DAS CARACTERISTICAS DE ORIENTACAO

Figure 1-7: Salve a Linha

@ Caracteristica de Mudar A+

Para ajustar uma diretriz AB para sua atual localizagéo:

1. Pressione os icones NAVEGACAO E OPCOES DE GUIA
para exibir as opgdes de navegacéo.

2. Pressione o icone MUDAR A+ @& para ajustar a linha a
localizag&o atual.

@ Grau Azimute

Para estabelecer uma linha azimute:

1. Pressione os icones NAVEGAGAO E OPGOES DE GUIA
para exibir as opgdes de navegacao.

2. Pressione o icone AZIMUTE @ para inserir um

grau azimute.
3. Utilize a tela de entrada para estabelecer o grau azimute.
4. Pressione:

» Aceitar @ para salvar as configuragdes

» Cancelar €3 para deixar o teclado nimerico sem salvar
5. “Vocé gostaria de nomear esta linha?”

Pressione

» Sim — para inserir um nome e salvar a linha.

» N&o — para gerar um nome automaticamente.
O console comegara a fornecer informagao de navegagao.

Para estabelecer as linhas de azimute adicionais, siga as
mesmas etapas como na linha azimute inicial.

Figure 1-6: Grau Azimute

! ‘

O Limite de Campo

Para estabelecer um limite de campo:

1. Dirija a uma localizag&o desejada no perimetro do
campo/éarea.

2. Pressione os icones NAVEGACAO E OPCOES DE GUIA
para exibir as opgdes de navegacéo.

3. Enquanto o veiculo esta em movimento, pressione o
icone BORDADURA &,

Viaje pelo perimetro do campo/area.

5. Finalize o limite:
» Viaje para dentro de uma largura de faixa de aplicagéo
do ponto inicial. O limite fechara automaticamente (a linha
branca se tornara preta).
» Pressione o icone FECHAR BORDADURA .,
Uma linha reta completara o limite entre sua atual
localizagao e o ponto inicial.

6. Pressione:
» Sim — para salvar o limite.
» N&o — para deletar o limite.

Figure 1-9: Limite em Progresso

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Figure 1-10: Salvar Limite - Visualizacdo do Campo

Marqu A ‘ 7,2 km/h

Area contornada = 14,45 ha

Gostaria de salvar o limite marcado?

Marque A | 7zin |

NOTA: No limite externo ou inicial, o icone BORDADURA &
néo estara disponivel para a selegéo (acizentada) até
que a distancia minima seja percorrida (cinco vezes
a largura da faixa de aplicagéo).

Para criar uma bordadura interna, siga as mesmas etapas do
limite inicial.

Marque A | 7zion |

Se a faixa de aplicagéo for aplicada enquanto se cria um

limite externo ou inicial, a linha de limite estara fora da faixa

de aplicagéo aplicada. Se a faixa de aplicagao for aplicada
enquanto se cria um limite interior ou adicional, a linha de limite
estara dentro da faixa de aplicagéo aplicada.

Utilize o icone CANCELAR BORDADURA €2 para cancelar o
novo processo de limite de campo e reverter ao limite anterior
(quando estabelecido).

Utilize o icone DELETAR BORDADURA & para deletar todos
os limites de campo para o trabalho atual.

Em correspondéncia & sua atual localizago, o icone

BORDADURA & ou o icone FORA DA BORDADURA @ sera
exibido na Barra do Status uma vez que o limite é estabelecido.

n www.teejet.com

98-01395 RO ﬂ



G Retorno ao Ponto
Para marcar um ponto de retorno:

1. Dirija-se & localizagéo desejada do Retorno ao Ponto L ]

2. Pressione NAVEGACAO E OPCOES DE GUIAE
para exibir op¢des de navegagao.

3. Pressione o icone ADICIONAR PONTO @.
Figure 1-12: Retorno ao Ponto Estabelecido - Visualizagdo

MATRIK PROs70c © MATRIK'PROsa0s

do Veiculo

08:21 ‘ Marque A ‘ 1,7 km/h

Para mostrar a distancia e orientagdo para o ponto estabelecido:

1. Pressione os icones NAVEGACAO E OPCOES DE GUIA

para exibir as opgdes de navegacéo.
2. Pressione o icone RETORNAR AO PONTO @.

Utilize o icone CANCELAR RETORNO AO PONTO @&
para deletar o ponto estabelecido.

. . ' Proxima Linha

Para exibir outras diretrizes salvas:

1. Pressione os icones NAVEGACAO E OPGOES DE GUIA
para exibir as opgdes de navegacéo.

2. Pressione o icone PROXIMA LINHADE GUA @) & @& .
Figure 1-13: Proxima Linha

7,2 km/h ‘

Marque A

AAASRRASRRARER

Para visualizar quais linhas que estéo ativas, pressione o icone
Modo de Guia na Barra de Status.

Figure 1-14: Visualizar qual Linha esta Ativa

Padrao: Reta AB

Nome: Vantagem da Corrente
Total: 4
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FieldPilot \ Antena GPS
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