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#1 Zapnéte napajeni
Stisknéte tlacitko POWER pro zapnuti konzoly.
Pfi zapnuti zahdji Matrix Pro svou startovaci sekvenci.

Chcete-li vypnout napajeni, stisknéte a podrzte kratce vypina¢
POWER, az potvrzovaci obrazovka akceptuje vypnuti rezimu.

VAROVANI! Pockejte 30 sekund pred opétovnym restartem
konzoly po vypnuti.

Tlacitko Home

\ Tlacitko Power

USB Port s gumovym krytem

Oddaleni

Tlacitko Power

USB Port
s gumovym krytem

Tlacitka Priblizeni/

# 3 Zobrazeni navadéni

Lista navadéni

#2 Start Nové ulohy nebo
pokracovani Ulohy

Jakmile je startovaci sekvence dokoncena, objevi se Hlavni obrazovka
s moznosti spusténi nové tlohy nebo pokracovani ve stavajici tloze.

Pro zagatek nové ulohy stisknéte .
Pro pokracovani existujici ulohy stisknéte .

Obrézek 1-1: POTREBUJI PLATNY SIGNAL GPS PRED

STARTEM ULOHY —— Moznosti navigace a navadéni

Stavova lista

Hlavni stranka/Zobrazeni dkolu (nebo stisknéte tlacitko startu Home)
Nastaveni jednotky

Navadéni Vyhled z vozidla

Navadéni Pohled na pole

Navadéni RealView

# 4 Prejit\na nastaveni jednotky
Moznosti konfigurace se zobrazi jako prvni. Management dat, Nastaveni konzoly a Nastroje mohou byt ovladany prostfednictvim
tlacitek na postranni list8.

Obrézek 1-2: Hlavni obrazovka se ziskanym GPS

Tlacitka postranni listy
— Postranni lita Konfigurace

— Postranni lista Management dat
— Postranni li§ta Nastaveni konzoly

— Postranni li§ta Nastroje

Konfigurace

Vozidlo Zafizeni

Automatické fizeni Néklon

Zobrazeni videa RealView z kamery na celou obrazovku

Svételny panel GPS

Svétla nebo tmavéa obrazovka konzoly

Video

Zobrazeni videa RealView z kamery

na celou obrazovku
Zobrazeni videa(i) a nastaveni kamer, neni-li GPS k dispozici.

Volby pro navadéni RealView nejsou k dispozici na této obrazovce.

Konzola je k dispozici ve dvou barevnych schématech. Pro zménu na "tmava" obrazovka
stisknéte postranni listu koNzZOLA @ . stisknéte . Stisknéte $ipku DOLU na
barevném schématu ‘ a zvolte "tmava" nebo "svétla" v barevném rezimu.
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KONFIGURACE

# 5 Mistné specifické nastaveni
Stisknéte tlacitko na postranni li§té¢ KONZOLY a.

1.
2. stisknate L0,
3. Vyberte z moZnosti:
» Jednotky = — nastaveni jednotek méfeni
» Jazyk % - nastaveni jazyka systému
» Casové pasmo @ - nastavuje mistni Easové pasmo.
4. Stisknéte Sipku ZPET € nebo tlagitko na postranni lité
konzoLy @ pro navrat na hlavni obrazovku Konzola.

Obrézek 1-3: MoZnosti pro Kulturni

Nastaveni konzoly

‘ Displej

‘ Zvuk

mmm Jednotky Metrické

-

™® Cas. pasmo

# 6 Nastaveni vozidla
1. Stisknéte tlacitko na postranni li§té KONFIGURACE #% .

2. Stisknte

3. Vybér z moZnosti:
» Typ vozidla m - vybere typ vozidla, ktery nejvice
odpovida VaSemu typu vozidla
» Vyska antény le' — nastaveni vysky antény nad
povrchem terénu
» Smér k postfik. ramu . — ur€uje, zda je rdm umistén za
nebo pfed GPS anténou
» Vzdalenost k postiik. ramu ! — uréuje vzdalenost od
antény GPS k postfikovacimu ramu

4. Stisknéte Sipku ZPET € nebo tlagitko na postranni listé
KONFIGURACE #* pro navrat na hlavni obrazovku
Konfigurace.

Obréazek 1-4: MoZnosti nastaveni vozidla

Konﬁgurace

Vozidlo ‘ ‘ Zatizeni

Svételny panel ‘ ‘ GPS

‘ Automatické fizeni H Naklon

[][w] @\!?

Konfig-> Vozidlo

Typ vozidla

oc Vyska antény

# 7 Nastaveni zarizeni

Pokud neni pouzity SmartCable nebo Ridici modul sekci (SDM),
je k dispozici pouze nastaveni jednodilného postfikovaciho ramu.
Konfigurace pfekryvu, zapnuti prodlevy, vypnuti prodlevy nebudou
dostupné a pocet sekci postfikovaciho ramu bude nastaven na 1.

1. Stisknéte tladitko na postranni li§té KONFIGURACE #% .

2. Stisknste F2za0l.

3. Vyberte zmoznosti: o
» Pocet sekei postfikovaciho ramu A _ stanovuje pocet sekci
postfikovaciho ramu
» Sitka navigace é — stanovuje Sitku mezi vodicimi Carami
» Pracovni zabér 2. - stanovuje Sitku kazdé sekce
postfikovaciho ramu a celkovou Sifku postfiku
» Prekryti I” - uréuje maximaini pripustny prekryv

» Zpozdéni zapnuto A _ uréuje Casovani zapinani valc sekci

postfikovaciho ramu
» Zpozdéni vypnuto — uréuje Gasovani vypinani valcl sekci
postfikovaciho ramu

4. Stisknéte Sipku ZPET € nebo tlagitko na postranni li§té

KONFIGURACE ¢* pro navrat na hlavni obrazovku Konfigurace.

POZNAMKA: Stisknéte [E3 nebo [E pro pfepnuti mezi obrazovkami
nastaveni Zafizeni.

# 8 Nastaveni Automatického rizeni

Pokud je Ridici modul fizeni (SCM) pfipojeny, budou moZnosti
Automatického Fizeni k dispozici. Podrobné pokyny k nastaveni
naleznete ve Vaem specifickém manuélu k FieldPilot nebo v
Instalaéni pfiru¢ce Automatické fizeni, pfipadné navstivte webové
stranky www.teejet.com, kde najdete kompletni uZivatelskou pfirucku
Matrix Pro, dil éislo 98-05239.

POZNAMKA: P¥i aktualizaci stavajici konzoly Matrix na Matrix Pro
muze byt rovnéZ poZadovana aktualizace software SCM .

Pozadovana verze software SCM

Pozadovana
verze
software SCM Matrix 1.x Matrix Pro 2.x
1.03 °
1.04 .
1.05 °
10.0 °

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Obrazek 1-5: MoZnosti nastaveni zafizeni

Konfigurace

Vozidlo ‘ ‘ Zaftizeni

L4 o] w5

Automatickeé fizeni ‘ ‘ Naklon

‘ Svételny panel ‘ ‘ GPS

Video ‘

(& [ R
Konfig. ->Zafizeni

Aia Pocet sekci

A Sitka navigace

4 Prac.zabér
-

Konfig. ->Zafizeni (2)

Prekryti

4k Zpozdéni ZAP

By Zpozdénivyp
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# 9 Prejit na obrazovku navadeéni

Obrazek 1-15: Navadeni Vyhled z vozidla

6,0 km/h . <0,0>

ERnEES

#10 Vyberte rezim navadéni

1. Stisknéte ikonu MOZNOSTI NAVIGACE & NAVADENI
pro zobrazeni navigaénich moZnosti.
2. Stisknéte ikonu REZIM NAVADENI & .
3. Vybér z moZnosti:
» Piimé drahy AB 55
» Zakfivené drahy AB
» Kruhové soustiedné drahy
» Posledni prijezd BT
» NextRow &

Obrézek 1-18: Viyberte reZim navadéni

Znacfka A

6,0 km/h . <0,0>

BREEFRERERRANGRD

| 00km/h Znacka A

Znacka A

#11 oZnaEte body A a B Obrazek 1-20: Bod Znacka B.

Viytvoreni vodici ¢ary AB:

1. Jedte na pozadované misto na bod X 2

2. Stisknéte ikonu MOZNOSTI NAVIGACE & NAVADENI K Pro
zobrazeni navigaénich moznosti.

Zatimco je vozidlo v pohybu stisknéte ikonu ZNACKAA @.
Jedte na pozadované misto na bod B { 2

Stisknéte ikonu ZNACKA B & pro vytvorfeni drahy AB.

"VloZit nazev vodici linie?"

Stisknéte

» Ano - pro vloZeni nazvu a uloZeni vodici ¢ary v konzole.
Stisknéte

» Ne — pro automatické vytvofeni ndzvu a uloZeni vodici Cary
v konzole.

Konzola za¢ne nyni poskytovat navigacni informace.

o o~ ow

7,2 km/h ‘

POZNAMKA: lkona ZNACKY B & neni pro vybér k dispozici ($edé
oznaceni) pokud nebyla ujeta minimalni vzdalenost.

PouZite ikonu ZRUSIT ZNACKU &) pro zruseni pokynu znacky Aa

navrat na pfedchozi vodici ¢aru AB (je-li definovana). Wlieiit sy o be izt

Chcete-li vytvorit dali vodici ¢ary, postupuijte stejné jako u
pocate¢ni vodici Cary.

Obrézek 1-19: Bod Znacka A.

Obréazek 1-22: Postupujte podle pokynt navadéni

‘ 2,73 ha ‘ >00< ‘ 7,2 km/h
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INFORMACE O REZIMECH NAVADENI

Navadéni po pfimé trase AB

Navadéni po piimé trase A-B predstavuje navadéni po
pfimych drahach definovanych referenénimi body A a B.
Pivodni body A a B bod se pouZivaji k vypoctu vSech
ostatnich rovnobéznych vodicich €ar.

Navadéni po zakrivené trase AB

Navadéni po zakfivené trase A-B zajistuje navadéni po
zakfivenych drahach definovanych po¢atecni referencni ¢arou
A-B. Tato poCateéni zakladni ¢ara se pouziva pro vypocet
vSech ostatnich vodicich ¢ar.

Navadeéni po soustirednych
kruhovych drahach

Navadéni po soustfednych kruhovych drahach predstavuje
navadéni po kruhovych drahach se spoleénym stfedem a
posunem smérem do stfedu nebo od stfedu. Pouziva se pro
aplikaci postfikové latky na kruhovém poli pfi navadéni po
kruhovych drahach, které odpovidaji poloméru centralniho
systému zavlazovani.

0@ % Oo%

Navadéni pfi poslednim
prujezdu

Navadéni pfi poslednim prijezdu poskytuje skuteénou
navigaci pro posledni prijezd. Konzola automaticky detekuje

nejbliz8i oSetfenou plochu a na zakladé toho definuje sousedni
prijezd zaloZeny na této vodici Care.

28

Navadéni pomoci NextRow

Navadéni pomoci NextRow indikuje, kde je umistén NextRow
a poskytuje navadéni na konci fadku konc¢i viéi dalSimu
sousednimu fadku. Kdyz obsluha oznaci konec fadku a zacne
otacet na dalSi fadek, dostava k dispozici navadéni na pfimou
¢aru AB v dalSim fadku. Jakmile je vozidlo spravné v linii s
NextRow, navadéni se vypne.

Bez navadéni
Rezim Bez navadéni vypina navadéni.

Navigacni pokyny ViypInéna zpracovana plocha

Cervena = bez GPS

Zluta = pouze GPS

Zelena = DGPS,WAAS/RTK,
GLONASS

Oranzova = prokluz/vymazani
trasy

2 X

=

Rezim navadéni

Navadéni po pfimé trase AB

Navadéni po zakfivené trase AB

QXX

Navadéni po soustfednych
kruhovych drahach

@

Navadéni pfi poslednim
prijezdu

B

NextRow

Zadna ikona = bez navadéni

Stav Ohranic¢eného prostoru

Vné hranic = aktuainé jedete
mimo ohrani¢enou oblast

@  Uwnitt hranic = aktuaing jedete
uvnitf ohrani¢ené oblasti
Z4dné ikona = hranice nejsou
vytvofeny

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c

Lista navadéni
Kompas na horizontu

Vozidlo se znazornénim realného ¢asu aktivnich
sekci postfikového ramu

Moznosti navigace a navadéni

Stavova lista

Zelena = v provozu
@ Zluta = aktivovano
@ Cervena = deaktivovano
7Z4dné ikona = zadné
automatické fizeni neni v
systému nainstalovano

q I Hodnota GGA: 5 Hz
Stav BoomPilot
. || Madnota VTG: 5 Hz

A Cervena = vypnuto/rugné Pocet satelitd: 10
A Zelena = automaticky HDOP: 1
A Zuté = véech PRN: 135
uta = vsechny zapnuty GGA kvalita: 2
Z4dna ikona = jednodilny Prijimat: 1

postfikovaci ram (SmartCable
nebo SDM neni v systému
nainstalovan)

n www.teejet.com
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PREHLED FUNKCi NAVADENI

Moznosti navadéni

Znacka A . Oznacuije prvni bod vodici ¢ary.

Znaélga B @ . Oznaduje koncovy bod vodici
¢ary. Seda = nebyla ujeta minimainivzdalenost.

ZruSit znacku A. Zrusi proces oznaceni A.
Systém se vrati k pfedchozi vodici ¢afe AB
(pokud byla vytvofena).

Znatka B NextRow {l). Oznaéuje koncovy
bod Fadku.

Stupefi azimutu 4 . Stanoveni rovné vodici
Cary méfené ve stupnich ve sméru hodinovych
rucicek od zakladni linie severu (azimut). Sever
=0, vychod = 90, jih = 180, z&pad = 270.

Posunout +. Posune existujici vodici ¢aru k
soucasné pozici vozidla.

DalSi rovna vodici ¢ara AB nebo ¢ara ve
stupnich azimutu. Zobrazi dali rovné vodici
¢ary ulozené v sou€asné Uloze.

Dal$i zakfivena vodici ¢ara AB. Zobrazi dalSi
zakfivenou vodici ¢aru AB ulozenou v sou¢asné
(loze.

DalSi vodici ¢ara soustfednych kruhovych
drah. Zobrazi dalSi vodici ¢ary soustrednych
kruhovych drah, ulozené v sou¢asné Uloze.

e & ee 60 ©
Sl

Nahled dopfedu - zatacka. Ukazuje pomoci
'ukazatele', pouzivaného jako navigace, kam je
fizené vozidlo pravé navadéno

Oznacit bod @ . Stanovuje bod pozice vozidla.
Seda barva = GPS neni k dispozici.

Néavrat na bod. Poskytuje pfimou vzdalenost
zpét do uréeného bodu. (Pfepnéte do rezimu
Viyhled z vozidla k navigaci zpét do uréeného
bodu)

Zrusit bod. Odstrani Oznaceny bod.

Symbol hranice. Uréuje plochu pro aplikaci a
oblast, na které aplikace nema byt provadéna.

Hranice je definovana vné aplikacniho prljezdu.

Seda barva = navigace GPS neni dostupna.

Dokoncit hranice. ZakonCuje proces definovani
hranice. Hranice Ize rovnéz uzavfit pojezdem v
rozsahu $itky fadku v pocatednim bodu. Seda
barva = nebyla ujeta minimalni vzdalenost.

(s}

Zru$eni hranice. Zrusi proces definovani nové
hranice. Systém se vraci k pfedchozi hranici
(je-li definovana).

.t

Zrusit hranice. Zrusi vSechny definované
hranice ze soucasné ulohy.

A

BoomPilot

BoomPilot. Voli rezim BoomPilot. Seda barva =
navigace GPS neni dostupna.

Moznosti navadéni RealView

®

Volba videokamery. Umoziuje nastavit
zobrazeni az osm videokamer, pokud je
pfipojeny modul volby videa (VSM).

®6 Déleny obraz kamery. Umozfuje zvolit jednu
®6e ze dvou konfiguraci étyr vstupnich signal
od kamer (A/B/C/D nebo E/F/G/H) a rozdélit
zobrazeni na étyfi samostatna pole videa.
SN Nastaveni navadéni pomoci videa. Pfistup k
@ prepnuti rezimu navadéni pomoci videa a Ghlu

fizeni a upraveni pokynd.

@

Navadéni pomoci videa. Umisti trojrozmérné
zobrazeni vodicich &ar pfes zobrazené video
pro podporu navigace.

Uhel fizeni. Udava smér, ve kterém je nutné
otocit volantem.

AV

Ikony Sipka nahoru a dolil. Pouzivaji se pro
nastaveni vodicich ¢ar podle obrazu kamery.

Bez GPS

Rychlost

Smér vpred

Hlavni stranka/Zobrazeni
Ukolu (nebo stisknéte
tlaitko startu Home)
Nastaveni jednotky
Navadéni Viyhled z vozidla
Navadéni Pohled na pole

Navadéni RealView

Aktivita navigace
& Monitorovani

postrikovaciho ramu
Stav GPS

Bocni odchylka
Aktualni aktivita

>0,0<

[ EEXEXERX]

Moznosti na obrazovce

=
@‘\,‘

AV

Viyhled z vozidla Pfiblizeni/Oddéleni. Ikony nebo
tlacitka pro Upravu pohledu nebo perspektivy k
horizontélnimu vyhledu z vozidla nebo pohledu
z ptadi perspektivy.

Pohled na pole Pfiblizeni/Oddaleni. lkony
nebo tlacitka zvétSovani/ zmenSovani plochy
zobrazované na obrazovce.

Zménit vyfez. Obsluha se dotyka displeje a
soustfedi se na konkrétpi oblast na mapé, a
to bez pohybu vozidla. Sipky na obrazovce

pohybuji nahledem &4,
pfislusném sméru.

Globélni pohled. RozSifuje zobrazeni na co
nejSirsi vyfez oblasti.

Bez GPS

MATRIX PROs0c © MATRIX PR0O310c
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ychlost

»

)
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PODROBNOSTI FUNKCE NAVADENI MATRIX PROs0c © MATRIX PROsaoc

@ Funkce Posunout +.
Pro nastaveni vodici ¢ary AB pro Vasi aktudlni pozici:

1. Stisknéte ikonu MOZNOSTI NAVIGACE & NAVADENI
pro zobrazeni navigaénich moZnosti.

2. Stisknéte ikonu Posunout +&9 pro nastaveni vodici ¢ary
pro vasi aktualni pozici.

AY Stupen azimutu
Viytvofeni vodici ¢ary azimutu:

1. Stisknéte ikonu MOZNOSTI NAVIGACE & NAVADENI
pro zobrazeni naviga¢nich moZnosti.
2. Stisknéte ikonu AZIMUT @ pro zadani stupil azimutu.
3. Pouzijte vstupni obrazovku pro stanoveni stupné azimutu.
4, Stisknéte:
| 2 PFijmout@ pro uloZeni nastaveni
» Zrusit @ pro opusténi klavesnice bez ulozeni
"VloZit nazev vodici ¢ary?"
Stisknéte
» Ano - pro vloZeni ndzvu a uloZeni vodici Cary.
» Ne — pro automatické generovani nazvu.

Konzola za¢ne nyni poskytovat navigacni informace.

Chcete-li vytvofit dalSi vodici ¢ary azimutu, postupuijte stejné
jako u pocatecni vodici ¢ary azimutu.

Obrazek 1-7: UloZit vodici ¢aru

>0,0 < |

‘ 7,2 km/h

Obréazek 1-6: Stuperi azimutu

O Ohrani¢ena oblast pole

ViytvoFeni ohrani¢ené oblasti pole:

1. Jedte na pozadované misto na obvodu pole/oblasti.

2. Stisknéte ikonu MOZNOSTI NAVIGACE & NAVADENI
pro zobrazeni navigaénich moZnosti.

3. Zatimco je vozidlo v pohybu, stisknéte ikonu HRANICEGD.

4. Objedte obvod pole/oblasti.

5. Dokonéeni hranice:
» Hranice |ze rovnéz uzaviit pojezdem v rozsahu $ifky
fadku v po¢atecnim bodu. Hranice se automaticky uzavie
(bila vodici ¢ara se zméni na Cernou).
> Stisknéte ikonu KONEC HRANICE & . Pfima ¢ara

dokondi hranici mezi vasi aktualni pozici a vychozim
bodem.

6. Stisknéte:
» Ano — pro uloZeni hranice.
» Ne — pro smazani hranice.

Obrézek 1-9: Hranice v pribéhu

Znacka A ‘ 7.2 km/h

SRASBRARARARERS

POZNAMKA: Na vnéjsi nebo podétecni hranici neni pro vybér k
dispozici ikona KONEC Fie (je zobrazena Sedé), dokud
neni ujeta minimalni vzdalenost (pét Sifek radku).

Chceete-li vytvofit vnitini hranice, postupuijte ve stejnych krocich

jako u pocateénich hranic.

Obrazek 1-10: UloZit Hranice - Pohled na pole

Znacka A ‘ﬂ

SRASBRARARARERS

Ohranicend oblast = 14,45 ha

Ulozit ohrani¢enou oblast?

Znacka A ‘ﬂ

SRASBRARARARERS

Pokud byla pouzita pfi vytvareni vnéjSi nebo pocatecni hranice
Sitka fadku, bude hraniéni ¢ara na vnéjsi strané Sifky zabéru.
Pokud byla pouZita pfi vytvafeni vnitini nebo dalSi hranice Sitka
fadku, bude hrani¢ni ¢ara na vnitini strané Sifky zabéru.
Pouzijte ikonu ZRUSENI HRANICE € pro zrueni procesu

definovani nové hranice pole a navrat k pfedchozi hranici (je-li
definovana).

Pouziite ikonu ZRUSENI HRANICE &% pro smazani véech
hranic pole pro aktualni tlohu.
V souvislosti s Vasi aktualni polohou se zobrazi ikona UVNITR

HRANICE @ nebo ikona VNE HRANICE & ve stavovém
radku, jakmile je hranice stanovena.
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® ® -
Matrix . 78-50187 o
MATRIX PROs70c ®© MATRIK PROsaoc N MATRIX PRO
\ anténa RXA-S0 Matrx Pro 570G Matrix Pro 840G
BoomPilot 65-05226 atrix Pro
\ #) Sada, konzola 75-30082 75-30084
Pridavné zafizeni \ 2 Bl antény RXA-30 75-30083 s GLONASS 75-30090 s GLONASS

” v o s v 45-05786: 6
®© Navrat do bodu @ ® @ pa:ivodici tara AR : [ sz om
Oznaceni bodu navratu: Chcete-li zobrazit dalSi ulozené vodici ¢ary: N )
\ Anténa GPS

1. Jedte na pozadované misto na bod navratu @ . 1. Stisknéte ikonu MOZNOSTI NAVIGACE & NAVADENI AN 78501905 GLONASS
2. Stisknéte ikonu MOZNOSTI NAVIGACE & NAVADENI pro zobrazeni navigacnich moznosti. .

pro zobrazeni navigacnich moznosti. 2. Stisknéte ikonu DALSI VODICI CARA @ @ @ . \ yctyrio
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Chcete-li zobrazit vzdalenost a navadéni do stanoveného bodu:

1. Stisknéte ikonu MOZNOSTI NAVIGACE & NAVADENI
pro zobrazeni naviga¢nich moZnosti.

2. Stisknéte ikonu NAVRAT DO BODU @& .

PouZite ikonu ZRUSIT NAVRAT DO BODU @ k smazani
stanovenych bodu.
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