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TARKEA TURVALLISUUSHUOMAUTUS

Kaikki turva- ja kéyttohjeet tulee lukea huolellisesti ennen kuin jarjestelmaa kaytetdan. Koneiden turvallinen kayttd on kayttajan vastuulla. Turvamenettelyt
tulee kiinnittaa laitteen laheisyyteen siten, efta ne ovat kayttdjan helposti nahtavissa ja luettavissa. Turvamenettelyjen tulee vastata kaikkia yhtion ja paikallisia
saanndksia, seka myos kayttéturvallisuustiedotteiden (MSDS) vaatimuksia. Jos tarvitset neuvoa, ota yhteys paikalliseen jalleenmyyjaasi.

Turvahalytysmerkintojen maaritelmat:

VAARA! Téméa merkinta on varattu &drimmaisille tilanteille, joissa vakava henkilévahinko tai kuolema voi olla todennékéinen
seuraus.

VAROITUS! Tama merkinta kertoo vaarallisesta tilanteesta, joka voi johtaa vakavaan henkilévahinkoon tai kuolemaan.

HUOMIO! Tama merkinta kertoo vaarallisesta tilanteesta, joka voi johtaa lievaan tai keskivakavaan henkilévahinkoon.

HUOMAUTUS: Tama merkinta kertoo kaytannoista, joista kayttajan tulee olla tietoinen.

-2l 2>

YLEISET VAROITUKSET JA VAROTOIMET

VAARA!

+ Lue ohjeet ja noudata niita. Jos ohjeet ovat k&yttéohjeen lukemisen jalkeen epéselvét, ota yhteys paikalliseen jalleenmyyjéén.

+ Pidéat lapset poissa laitteiden laheisyydesta.
+ Al4 kayta koneita alkoholin tai minkaan laittoman paihteen vaikutuksen alaisena.

+ Joihinkin jérjestelmiin siséltyy puhallinlammitin. Al koskaan peitd lammitinta, silla seurauksena saattaa olla vakava tulipalon
vaara!

VAROITUS! SAHKO-/SAHKOISKUVAARAT

+ Ennen kuin tyoskentelet mink&én tietyn komponentin kanssa, varmista etta kaikki virtalahteet on kytketty pois paalta, eika niita
voida kytked takaisin paalle vahingossa.

>

+ Irrota virtajohdot ennen kaarihitsauslaitteen kéyttd4 laitteille tai mihink&an, mika on yhteydessé laitteeseen.

+ Taajuusmuuttajakéyttoisilla laitteilla on olemassa jadnndsjénnitteesté johtuvan sahkoiskun vaara. Ei ole sallittua avata laitetta tai
irrottaa jarjestelman johtoja tai mitdan pikaliitdntad ennen kuin viisi minuuttia on kulunut siit4, kun teho poistettiin laitteesta.

+ Kéyta jarjestelmad vain sen kéyttdoppaassa maéritetystd virtalahteesta. Mikali et ole varma virtaléhteesta, pyydé neuvoa
asiantuntevilta huoltohenkililté.

« Ala kayta korkeapainepesuria sahkdkomponenttien pesemiseen. Se saattaa vahingoittaa séhkdkomponentteja ja aiheuttaa
kéyttajalle sahkdiskun vaaran.

+ Laitteen virtalahteen tulee olla kaapeloitu ja yhdistetty laitteeseen oikein. Kaikkien liitdntdjen tulee vastata maaritettyja
vaatimuksia.

98-01556-EN RO -
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Kayté aina henkilokohtaisia suojavarusteita kun teet tdité hydrauliikkajérjestelmille.

m VAROITUS! PAINEHYDRAULIIKKAJARJESTELMAT

Noudata koneen valmistajan hyvaksymia kunnossapito-ohjeita kun tydskentelet hydrauliikkajarjestelmélla.

Aseta aina laitteet pois paalta kun tydskentelet hydrauliikkajarjestelmalla. Noudata asianmukaisia varotoimenpiteita kun avaat
jarjestelmia, joissa on aiemmin ollut paine.

Muista, etta hydrauliikkadljy voi olla 4arimmaisen kuumaa ja korkeassa paineessa.

Kayta aina henkilokohtaisia suojavarusteita, kun kasittelet mita tahansa kemikaalia.

m VAROITUS! KEMIKAALIEN KASITTELY

Noudata aina kemikaalin valmistajan tai toimittajan antamia turvamerkintdja ja -ohjeita.
Kayttajan tulee tuntea taysin levitettdvan materiaalin ominaisuudet ja levitettdva méaara.

NOUDATA KAIKKIA VALTAKUNNALLISIA JA PAIKALLISIA SAANNOKSIA, JOTKA MAARAAVAT MAATALOUSKEMIKAALIEN
KASITTELYSTA, KAYTOSTA TAI HAVITTAMISESTA.

On tarkeda huomioida asianmukaiset turvallisuutta koskevat varotoimet, kun kéytetaan paineistettua ruiskutusjarjestelmaa.

m VAROITUS! PAINEISTETTU RUISKUTUSJARJESTELMA

Paineen alaiset nesteet voivat lavistaa ihon ja aiheuttaa vakavia henkildvahinkoja.

Jarjestelman paineen ei koskaan tule ylittaa sen pienimmén paineluokan komponentin nimellispainetta. Tunne aina jarjestelmasi
ja kaikkien sen komponenttien valmiudet, maksimipaineet ja virtausméaarét.

Suodattimet voi avata vain, kun suodattimen edessa ja takana olevat manuaaliset sulkuventtiilit ovat kiinni-asennossa. Mikali
putkistosta pitaa poistaa mika tahansa laite, manuaaliventtiilien kyseisen laitteen edessa ja takana pitaa olla kiinni-asennossa.
Jos laitteita asennetaan uudelleen, varmista etta se tapahtuu oikein, ettd kyseinen laite on oikein suunnattu ja etta kaikki liitannat
ovat tiukkoja.

Laitteen putkiosien tulee noudattaa kaikkia yhtion ja paikallisia sd@nnoksia ja ne tulee ohjata ja liittaa laitteeseen oikein. Kaikkien
liitantéjen tulee vastata maaritettyja vaatimuksia.

Suositellaan, etté nestelinja tyhjennetaan ja ilmataan, kun laitteen odotetaan olevan pidemman aikaa pois kaytosta.

Jotta valtetdan ajoneuvon yliajamisesta tai ohjausjarjestelman automaattisesta liikkeesta johtuvat vakavat henkildvahingot tai

m VAROITUS! Automaattiohjauksen turvallisuus

kuolema, &la koskaan poistu ajoneuvon kuljettajan paikalta jarjestelman ollessa kytkettyné péalle.

Jotta valtetdan ajoneuvon yliajamisesta tai ohjausjarjestelman automaattisesta liikkeesta johtuvat vakavat henkildvahingot tai
kuolema, varmista ennen kaynnistysta, kalibrointia tai jarjestelmén viritysta tai kytkemista, etta ajoneuvoa ympardivalld alueella
ei ole ihmisi tai esteita.

Varmista, etté laitteet ovat tiukasti kiinni asianmukaisissa komponenteissa.

Ala koskaan aja julkisilla teill3 jarjestelman ollessa kytkettyna paalle.

Ainoastaan patevien ja asianmukaisesti koulutettujen henkildiden tulee kayttaa laitetta. Heidan tulee osoittaa taitonsa laitteen

m HUOMIO! LAITETURVALLISUUS, KUNNOSSAPITO JA HUOLTO

kaytossa.

Ennen laitteen kayttoa kayttajan tulee tarkistaa, etté laite on hyvassa kunnossa ja sité voidaan kayttaa turvallisesti. Jos néin ei
ole, laitetta ei saa kéyttaa.

Kaikkien tarvittavien henkilékohtaisten suojavarusteiden tulee olla helposti kayttajan saatavilla kaikkina aikoina.

Tarkista jérjestelmé ja sen komponentit kulumisen ja vaurioiden varalta osana saanndllisté rutiiniasi. Vaihda tai korjaa ne tarpeen
mukaan.

Vain valtuutetut ja patevét asiantuntijat saavat suorittaa laitteistolle korjaus- tai huoltotoimenpiteitd. Ké&yttd- ja huolto-ohjeet tulee
lukea tarkoin ja niit4 tulee noudattaa huolellisesti.

Laitteiden taydellisten k&yttdohjeiden tulee olla kaikkina aikoina kayttajén tai huoltoteknikon saatavilla.

- www.teejet.com
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Tarkasta saénndllisesti kaikki johtosarjat ja letkut, ja varmista ettei niissa ole vaurioita tai kulumista. Vaihda tai korjaa ne tarpeen

HUOMIO! JOHTOSARJOJEN JA LETKUJEN TURVALLISUUS

mukaan.

Al vie johtosarjoja ja letkuja teravien kulmien yii.

Al kiinnité johtosarjoja tai letkuja putkiin, joissa esiintyy voimakasta tarind4 tai painepiikkeja.
Al kiinnitd johtosarjoja tai letkuja putkiin, joissa kulkee kuumia nesteita.

Suojaa johtosarjat ja letkut teravilta esineiltd, laitteista tulevilta roskilta ja kertyviltd materiaaleilta.

J&t4 riittdv likkumavara johtosarjojen ja letkujen niihin osiin, jotka likkuvat kaytdn aikana, ja varmista, etté johtosarjat ja letkut
eivat roiku laitteiden alapuolella.

Jata riittdva turvavali johtosarjoista ja letkuista tydvélineen ja koneen toiminta-alueen véliin.

Kun puhdistat laitteita, suojaa johtosarjat korkeapainepesulta.

@ HUOMIO: KOSKETUSNAYTON KUNNOSSAPITO

Pida teravat esineet kaukana kosketusnayttolaitteesta. Ruudun koskettaminen teravalla esineella voi vaurioittaa nayttoa.

Ald kayta konsolin/ndytdn puhdistamiseen voimakkaita kemikaaleja. Oikea tapa puhdistaa konsoli/ndyttd on kyttéa pehmeéa
kosteaa kangasta tai antistaattista pyyhettd, samalla tavalla kuin pudistetaan tietokone tai monitori.

HUOMIO: SUOSITELLUT VARAOSAT
@ + Jarjestelm& on suunniteltu komponenteilla, jotka toimivat yhdessa tarjotakseen parhaan suorituskyvyn jarjestelmalle. Kun

jarjestelmaan tarvitaan varaosia, vain Teejetin suosittelemia komponentteja tulee kéyttaa jérjestelmén asianmukaisen toiminnan
ja turvallisuuden yllapitdmiseksi.
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LUKU 1 -JOHDANTO

Onnittelut ISOBUS-rakenteelle luodun uuden DynaJet IC7140 ECU -yksikdn hankinnasta. Kun DynaJet IC7140 -laitetta kaytetaan taman
oppaan ohjeiden mukaan, se on luotettava pisaran koon saatojarjestelma.
Kayta nykyisen yleispaatteesi (UT) kanssa

+ Toimii saumattomasti ja nayttaa milla tahansa ISOBUS-yleispaatteella

+ Helppo navigointivalikko ja runsaat tietonayto6t

+ Lisaa ISOBUS ECU:ja tarpeidesi mukaan

+ Standardoidut pistokkeet, kaapelit ja ohjelmistot helpottavat asennusta ja liitettavyytta ja johtavat todelliseen avaimet kateen -teknologiaan.
DynaJet IC7140 ECU on levittimessa, mika vahentaa ohjaamon laitteistojen maaraa

JARJESTELMAN KOMPONENTIT

DynaJet IC7140 tarjoaa kahdenlaisia asennuksia: vakio ja hybridi.

P Vakioasennuksessa on kaksi ulostuloajuria, jotka on valettu puomin johtosarjaan ja raataloity asiakkaiden erityislaitteiden mukaan.
P Hybridiasennuksessa on kahdeksan (8) ulostuloajurivaihtoehtoa, joista jokainen ajuri koostuu kahdeksasta (8) suuttimen johtosarjasta.

Dynalet IC7140 -ohjain

DynaJet IC7140 -ohjain toimii yhdessa olemassa olevan maarakontrollerin kanssa, joka saatelee virtausta ohjausventtiilin kautta tai saatamalla
pumppua tavoiteruiskutusmaaran saavuttamiseksi yllapitden samalla tavoitearvoista pisaran kokoa nopeuden muuttuessa. Tama jarjestelma
toimii vain automaattisilla méaarakontrollereilla, jotka kdyttavat virtaukseen pohjautuvia valvontajarjestelmia eivatkd paineeseen pohjautuvia
valvontajarjestelmia. Seka virtaukseen etta paineeseen pohjautuvaa ohjausta varten varustetuissa automaattisista méaarékontrollereista tulisi
olla paineeseen pohjautuva jarjestelma kytkettyna pois paalta, jotta se toimisi yhdessa DynaJdet IC7140:n kanssa.

Itsendisen automaattisen maarakontrollerin silmukka toimii samalla tavalla kuin jos DynaJet IC7140-ohjainta ei olisi lainkaan. DynaJet IC7140
-ohjain muuttaa virtaustehon kunkin yksittéisen suuttimen mukaan perustuen sy6ttoon, jonka kayttja on antanut pisaran ihanteelliseen kokoon
(paine) liittyen levittimen osalta.

Kuva 1-1: DynaJet IC7140 -ohjain

98-05347-FI RO n
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Vakioasennusjarjestelman komponentit

-
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DM-01 DynaJet IC7140 ECU -moduuli
B DH-01-XXX-XXX-XXX ISOBUS DynaJet -johtosarja
C 16-05015 Paineanturi
D 45-05887:3'/1m Paineanturin kaapeli
45-05886: 25'/7,5m
E 78-05137 Paineliitanta
F 45-10200 Puomin rajapintamoduulin (BIM) johtosarja
G DPF-xxxx Akun jatkokaapeli
H DP-01 Virranjakomoduuli (PDM)
| 45-05943 Akkuvirransyotto
J 78-05091 Puomin rajapintamoduuli (BIM)
K DB2-00X-XXX-XXX-XXX-XXX DynaJet-ajuri
L DBT-S Kéynnistysterminaattori
M DBT-E Paateterminaattori
N DB2-00x-xxx-xxx-E-xxx DynaJet-ajuri paéteterminaattorilla
(0] DB2-00X-S-XXX-XXX-XXX DynaJet-ajuri kaynnistysterminaattorilla
P DBX-xxx Puomiajurin jatke

n www.teejet.com




Dynalet® 167140

OINVAHOr

Kuva 1-2: DynaJet IC7140 vakiojarjestelmén kaavio
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Hybridiasennusjarjestelman komponentit

DM-01 DynaJet IC7140 ECU -moduuli
B 45-10207 DynaJet Hybrid ECU -johtosarja
C 16-05015 Paineanturi
D 45-05887:3'/1m Paineanturin kaapeli

45-05886:25'/7,5m

E 78-05137 Paineliitanta

F 45-10195 Puomin rajapintamoduulin (BIM) Hybridi-
johtosarja

G 45-04006-03:3'/ 1 m CAN-jatkokaapeli

45-04006-07: 7'/ 2m
45-04006-13: 13'/4 m
45-04006-20: 20'/ 6 m

H 45-04006-END CAN-terminaattori-PAATE

| 45-04006-START CAN-terminaattori-KAYNNISTYS
J 78-05091 Puomin rajapintamoduuli (BIM)
K 45-05998-xx Virtaldhde

L 78-05124 DynaJet HF -ajuri

M 45-04005-xx-Xx Suuttimen johtosarja

N 45-05971 Ajurin jatkokaapeli

(0] 45-05997-15 Ajurin "Y"-virtakaapeli

P 78-05121-xx Virranjakomoduuli (PDM)

Q 45-05942-xx Virtakaapeli 6ga

R 45-05943 Akkukaapeli 60 A sulake

S 45-04001-xx Suuttimen jatkojohto

www.teejet.com
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OINVAHOr

Kuva 1-3: DynaJet IC7140 Hybrid -jérjestelmén kaavio
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Dynalet® 167140

NAYTON PERUSKAYTTO

DynaJet IC7140 -naytto siséltaa kaytettavissa olevat ECU-painikkeet, interaktiivisen tietonayton ja pikanappaimet.
+ Naytdn kuvaketta valittaessa kosketuksen tulee olla napakka.

* Asetusvalintoja e tallenneta valittaessa automaattisesti. HYVAKSY-NAPPAIN & on valittava asetuksen tallentamiseksi. Valitse POISTU-
NAPPAIN &3 voit poistuaksesi tallentamatta asetuksia ja palataksesi edelliseen valikkoon.

HUOMAUTUS: Kéytetysta yleispaétteesta riippuen néytdn pikandppéinvalikot ja kosketusndyttérakenne saattavat poiketa tdssé kéyttdoppaassa
esitetysta.

Kuva 1-4: Néytén yleiskuvaus

Interaktiivinen tietonakyméa Pikanappaimet
|

Toiminta
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Boom Module

Start Terminator
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End Terminator

DynaJet IC7140 ECU

“Brieava: 18 -
I Teraearie 18

Taulukossa 1-1: Alustusndkymén asetukset

Pikanappéin Kuvaus

Saatavilla olevat ECU:t Yleispaatteessasi talla hetkelld kaytettavissa olevat jarjestelmat nakyvat jokaisen ndkymén vasemmassa sarakkeessa.
Korostettu ECU-kuvake iimaisee kohteena olevan ISOBUS-jérjestelman komponentin. Voit siirtya jarjestelmien valilla
painamalla halutun jarjestelman kuvaketta.

HUOMAUTUS: Kuvakkeet vaihtelevat jérjestelmien kéytettéavissé olevien komponenttien mukaan.

E DynaJet IC7140 ECU Paina paastaksesi kayttamaan DynaJet IC7140 -jarjestelmaa.

Kéynnistyksen aikana kuvakkeessa saattaa nakya edistymisesta kertova palkki jarjestelman latautuessa ja kommunikoidessa
kaikkien komponenttien kanssa.

Interaktiivinen tietondkyma Nayttaa kaikki jérjestelméan tiedot, valikot ja toimintojen vuorovaikutukset. Se saattaa lisaksi siséltaa painikkeita nayton
lisdvalinnoille tai asetuksille.

Pikanappaimet Nayttaa painikkeet [kuvakkeiden kanssa tai iiman kuvakkeita] paastaksesi kayttdmaan lisavalikkoja tai -nakymia,
muuttaaksesi nykyisen nakyman asetuksia ja/tai parantaaksesi asetuksia tai kayttGtoimintoja. Pikanappaimilla, joilla
ei ole kuvaketta, ei ole yhdistettya toimintoa.
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Asetusvalintojen navigointi
Kuva 1-5: Valintanéyttéjen selaaminen

Dynalet® 167140

Vaihteluvéli enintaan

Vaihteluvali vahintaan

Zoomaa

Loitonna

Laajenna numeronappéimistd

Kaytettavissa olevat valinnat

Taulukossa 1-2: Asetusvalinnat

Numeerinen arvo

Liukupalkki, jossa on Lis&a yksi valinta ja Vahenna yksi
valinta -nuolet

Hyvaksy

Poistu

Numeronéppéimistd

Tiivistd numeronappaimistd

Yksi valinta enemman
Hyvaksy
Poistu

Yksi valinta vahemman

Lohko tai kuvake | Kuvaus

Numeerinen arvo

Nayttaa nykyisen numeerisen arvon

Liukupalkki

Valitsee arvon painamalla ja vapauttamalla

liukupalkkia tai painamalla ja vetamalla
sitd maaritettyyn arvoon. Tietyn asetuksen
vaihtelualue nékyy liukupalkissa.

Liukus&adin 4

Liv'uta vasemmalle vahentadksesi ja
oikealle lisataksesi numeerista arvoa

Lisays-nuoli |

Liséa numeerista arvoa

Vahennys-nuoli 4

Vahentaa numeerista arvoa

Numeronéppéimisto

Taman avulla voit asettaa numeerisen
arvon

Laajenna numerondppéaimistd v

Naytta& numeronappéimistdn

Tiivistd numeronéppaimistd A

Piilottaa numeronappéimiston

Lohko tai kuvake

| Kuvaus

Hyvéksy @

Hyvéksyy ja tallentaa asetukset

Poistu @

Poistuu tallentamatta muutoksia

Yksi valinta enemman -nuoli A

Siirtda valintaruutua ylospéin

Yksi valinta vahemman -nuoli ¢/

Siirtaa valintaruutua alaspain

Zoomaa @‘@\ Kaventaa I|ukuPaIk|n vaihteluvalia.
Harmaa = suurin zoomaustaso.
Loitonna e‘@\ Laajentaa liukupalkin vaihteluvalia.

Harmaa = pienin zoomaustaso.
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Dynalet® 167140

LUKU 2 - ASENNUS

DynaJet IC7140 tarjoaa kahdenlaisia asennuksia: vakio ja hybridi. Vakiona on kaksi ulostuloajuria, jotka on valettu puomin johtosarjaan ja
raataldity asiakkaiden erityislaitteiden mukaan. Hybridiasennuksessa on kahdeksan (8) ulostuloajurivaihtoehtoa, joista jokainen ajuri koostuu
kahdeksasta (8) suuttimen johtosarjasta.

DYNAJET IC7140 ECU

Tassa osiossa kuvataan DynaJet IC7140 ECU -laitetta.
Kuva 2-1: DynaJdet IC7140 ECU ylh&élté ja alhaalta

? 9
A O mar_ | 2 ﬁﬂﬁ ;LL@
OTAES (|

1Ga0 ) ]

@/T T\E lo

1 Painerajapinnan johtosarjan liitin

2 DynaJet IC7140 ECU paajohtosarjan liitin
3 Tuote- ja sarjanumerotarra

4 Asennuspalkit

5 Ohjelmointiportti

HUOMAUTUS: Varmista, etté laite on kiinnitetty neljélla kiinnitysruuvilla ennen kuin kdytét DynaJet IC7140 -laitetta. Pidéd magneettiset

ja séhkémagneettiset laitteet etdélld DynaJet IC7140 -jarjestelmésta. DynaJet IC7140 -jérjestelmén kiinnittéminen alueille,
joissa on voimakasta térinda, voi vaikuttaa haitallisesti jérjestelmén toimintaan. On erittéin suositeltavaa asentaa laite suoraan
ajoneuvon péérunkoon tai johonkin, joka on yhdistetty suoraan péérunkoon.
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ECU-suuntaus
DynalJet IC7140 ECU -laitteen on tiedettava, mihin suuntaan se
on asennettu. Muussa tapauksessa jarjestelma ei toimi kunnolla.
Huomioi ECU-etiketin, liitant6jen ja vasemman/oikean reunan suunnat
suhteessa eteenpéin suunnattuun ajoneuvoon. Ndkyma vastaa aina
ohjaamon paéalta alaspéin katsovan kayttdjan ndkymaa.

+ Dynalet IC7140 ECU on asennettava tukevasti sellaiselle

pinnalle, joka on kiinnitetty tiukasti ajoneuvoon ja joka liikkuu
yhdessa GNSS-antennin kanssa.

+ Dynalet IC7140 -konsolin asennuksen aikana kohteessa
Paavalikko -> OEM-asetukset DynaJet IC7140 ECU -laitteen
suunta on maaritettdva tarkasti "ECU-suuntaus” kohdassa.

Dynalet® 167140

Ortogonaalinen suuntaus

DynaJet IC7140 ECU on asennettava ajoneuvoon ortogonaalisesti.
Tama tarkoittaa sita, etta DynaJet IC7140 ECU on 90° kulmassa tai
jossakin 90 asteen kerrannaisessa kulmassa (0, 90, 180, 270) kaikilla
kolmella akselilla (pystysuunnassa, vaakasuunnassa ja kohtisuorassa
kahteen muuhun) ajoneuvon ajosuuntaan verrattuna.

Valitse yksi kuudesta (6) mahdollisesta ortogonaalisesta suunnasta,
joihin DynaJet IC7140 ECU on asennettu.

<« Vaaka, etiketti ylospain (asennuksen oletussijainti)

<« Vaaka, etiketti alaspain

<« Pysty, liittimet ylospain

<« Pysty, liittimet alaspain

<« Pysty, vasen reuna yléspain

<« Pysty, oikea reuna ylospain

Taulukossa 2-3: Ortogonaaliset suuntaukset ajoneuvon suuntaukseen verrattuna

Vaaka, Vaaka, Pysty,

Pysty,

Pysty,

Pysty, vasen reuna oikea reuna

etiketti ylospain etiketti alaspain liittimet ylospain

B¢
o |

L 43

=

liittimet alaspain ylospéin

]

e

ylospéin

.

e —

be
be

be
be

e | NG

be
be

be
be

Asennuksen oletussijainti
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Dynalet® 167140

VAKIOASENNUS

Virtaléhde

Virta on saatava akusta kayttamalla 60 A sulakkeella varustettua
kaapelia, 45-05943. Akun virta reititetd@n puomiin 6 ANG
virtakaapelilla DP-xxxx.

Virranjakomoduuli (PDM) kytkee virran akusta ajureille. Pa&-PDM-
johtosarja voi toimittaa virtaa jopa 80 suuttimelle (40 suutinta / puoli)
DP-01. Jos kéytetaan yli 80 suutinta, valitse PDM DP-02 valinnaisella
virtakaapelin jatkeella DBP-Lxxxx. PDM-mallit DP-01-R tai DP-02-R
ovat tarkoitettu taaksepain asennettaviksi, kun asennus toteutetaan
taaksepain tai ylosalaisin.

Ajurimoduulit ja terminaattorit

DynaJet IC7140 -ajurimoduulit DB2-00x-xxx-xxx-Xxx-xxx on valettu
puomin johtosarjaan ja raataloity tietyn suutinjaon ja pituuden
mukaan. CAN-kaapelit on integroitu ajurimoduulin johtosarjoihin.
Koska ajurimoduulien jarjestys tunnistetaan automaattisesti
kéynnistyksen yhteydessa, johtosarjoja voidaan muuttaa
maarittamatta niita uudelleen.

Kun asennat DynaJet-ajurimoduuleja, aloita kaynnistysterminaattorista

DBT-Stai ajurimoduulista, jossa on kdynnistysterminaattori
DB2-00x-S-xxx-xxx-xxx, ja muodosta sitten yhteys PDM-moduuliin,

reititys PDM-moduulista paateterminaattoriin DBT-E tai ajurimoduuliin,

jossa on paateterminaattori DB2-00X-xxX-XxX-E-Xxx.

Kuva 2-2: Vakioasennus

Paineliitanta

Painerajapinta 78-05137 yhdistetdan suoraan DynaJet IC7140
ECU -moduuliin. Jatkokaapelit 404-0045 tai 404-0039 kytketaan
puomin paineanturiin.

Puomin rajapintamoduuli (BIM)

BIM-johtosarja yhdistaa DynaJet IC7140 -laitteen ja PDM-moduulin.
Se voidaan asentaa ohjaamoon tai sen ulkopuolelle asennuksestasi
riippuen.

BIM 78-05091 kéytet&an enintéan 15 lohkoon (1-15). BIM 78-05128
(valinnainen) on saatavilla jarjestelmiin, joissa on enintdan 30 lohkoa
(16-30).

BIM-johtosarjassa 45-10200 ja 45-10204 puomin tunnistuskaapelit
(tai ilmajohdot) muodostavat yhteyden olemassa oleviin koneen
puomilohkon 12 V PAALLA / 0 V POIS -ulostuloihin.

HUOMAA: Kaantymisen kompensointi ei ole kaytettavissé, kun
jarjestelméssa on kaksi BIM-jérjestelméaa.

Virranjakomoduuli

I /Valinnainen virranjatke

ﬁﬁ%
N

J

DynaJet-solenoidit

i o o o

Ajurimoduuli
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HYBRIDIASENNUS

Dynalet® 167140

Virtaléhde
Virta on saatava akusta kayttamalla 60 A sulakkeella varustettua
kaapelia 45-05943.

Akun virta on reititettava puomiin 6 ANG virtakaapelilla 45-05942-xx.

Virranjakomoduulien 78-05121-xx on muodostettava yhteys
45-05942-xx kaapeleihin.

Virta on reititettava 78-05121-xx:sta kuhunkin DynaJet IC7140 -ajuriin
78-05124 kayttaen kaapeleita 45-05971-xx ja 45-05997-xx
tai 45-05998-xx.

Ajurimoduulit ja terminaattorit
Yksi DynaJet IC7140 -ajuri 78-05124 kahdeksaa (8) suutinta kohti.

+ Asenna kukin DynaJet IC7140 -ajuri keskitetysti suhteessa sen
ohjaamaan kahdeksaan (8) suuttimeen.

Kaynnistysterminaattorin 45-04006-START on oltava yhdistettyna
DynaJet IC7140 -ajuriin 78-05124 lohkossa 1.

Paateterminaattorin 45-04006-END on oltava yhdistettyna
ajurimoduuliin 78-05124 viimeisessa lohkossa.

Suuttimen johtosarjat
Kun asennat suuttimen johtosarjoja 45-04005-xx-xx, aloita aina
lohkosta 1 ja jatka viimeiseen lohkoon.

Kuva 2-3: Hybridiasennus

Suuttimen johtosarjat on suunniteltu tietyn suutinjaon mukaan.

Aloita aina suuttimella 1 ja tydskentele vasemmalta oikealle (siten,
etta katseesi on kohti koneen kulkusuuntaa.

CAN-kaapelit
CAN-kaapelit on kytkettava sarjaan.

Paineliiténtéa

Painerajapinta 78-05137 yhdistetaan DynaJet IC7140

ECU -moduuliin. Jatkokaapelit 404-0045 tai 404-0039 kytketaan
puomin paineanturiin.

Puomin rajapintamoduuli (BIM)
BIM-johtosarja yhdistaa DynaJet IC7140 -laitteen ja PDM-moduulin.

BIM 78-05091 kéytetaan enintdén 15 lohkoon (1-15). BIM 78-05128
(valinnainen) on saatavilla jarjestelmiin, joissa on enintdan 30 lohkoa
(16-30).

BIM-johtosarjassa 45-10200 ja 45-10204 puomin tunnistuskaapelit
(tai ilmajohdot) muodostavat yhteyden olemassa oleviin koneen
puomilohkon 12 V PAALLA / 0 V POIS -ulostuloihin.

HUOMAA: Kééntymisen kompensointi ei ole kdytettévissé, kun
jérjestelméassé on kaksi BIM-jérjestelméaa.

DynaJet-ajurit

Virranjakomoduuli

i

CAN-kytkentd

&

===

- =

|

VTV

DynaJet-solenoidit
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Dynalet® 167140

LUKU 3 - ENSIMMAINEN KAYNNISTYS & KALIBROINNIT

Seuraavat vaiheet vaaditaan DynaJet IC7140 -jarjestelman ensimméisella asetuskerralla. Kun ndmé asetukset ja kalibroinnit ovat valmiit,
kayton pitaisi olla mahdollista.

VAROITUS! Kun kutakin suutinta muutetaan tai kun suuttimet vaihdetaan, jérjestelmén kalibrointi (vaiheet 4-7) on suoritettava ennen
kaynnistyksen yrittémista. Jos jérjestelméaé ei konfiguroida ja kalibroida oikein, jérjestelmé ei toimi kunnolla. Kun toiminto on suoritettu,
kayttoa voidaan jatkaa.

HUOMAUTUS: ECU-tiedot vaihtelevat kayttéjan ja OEM:n méérittdmien parametrien mukaan.

Zl NRO 1 KAYNNISTYS JA ALUSTUS
>
g Ohjain saa jatkuvasti virtaa. Yleispaate (UT) antaa paasyn ohjaimen Kuva 3-1: Kéynnistys- ja alustussarja
vaihtoehtoihin ja toimintaan. Saatavilla olevat ECU:t
+ Konsoli tulee sammuttaa ja laittaa takaisin péélle, kun vaihdat tai '_|_,

kiinnitat muita sahkdkomponentteja jarjestelmaan. = i
Kaynnistyksen yhteydessa jarjestelméa pyorii seuraavissa naytoissa. 4 Eejgg L
P Alustusndkyma — Kaynnistyksen aikana alustusnakyma nakyy :
viiden (5) sekunnin ajan tai kunnes kaikki ajurit on skannattu.
» Loppukayttajan lisenssisopimus — Tulee nakyviin
alustusnakyman jélkeen, eika se salli aloitusnakymén
kéyttdoikeutta ennen kuin se on hyvaksytty painamalla

Hyvaksy-painiketta.
P Aloitusnakyma — Kun alustus on valmis ja Loppukayttajan
lisenssisopimus on hyvaksytty, aloitusnakyma tulee nakyviin. ! End User License Agrosmant
Aloitusnakymassa nakyy useita arvoja, jotka tarjoavat nopean ALUAYS READ AND FOLLOW THE
CHEMTCAL LABEL'S PIRECITENS.
yleiskatsauksen jarjestelméan komponenttien tilasta. REHBLATSRIT S ans LA RELODE

ars bated on BIPC wpaciricationz |
and in accordance with ASABE

Standard 5572.1. Classiflcations |
are subject ko change-: Tha =
chemical being sprayed. tank
mixgs. Lamparature. huelolty.

wing spesd: venicle speeds atc.

Hozzles

Seclions

Drivers

Boom Module

Etart Terminataor

End Terminatoer
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Dynalet®1G7140

Koneen asetus 16ytyy paévalikkondkymasta. Kun suoritat Kuva 3-2: Koneen asentaminen
jérjestelman asetukset ensimmaisté kertaa, on suositeltavaa asettaa

parametrit lohkojen lukumaaralle, suuttimien maaralla lohkoa kohti mm
ja seka paineanturin enimmaisraja. Muita koneen asetuksia ja
kéyttajaparametreja voidaan saataa tarpeen mukaan jarjestelman
kalibroinnin jalkeen.

Hozzles

HUOMAUTUS: Koneen asetusparametrien on vastattava asennettua Sections

suutinta.
1. Paina Aloitusnakyméstd PAAASETUKSET-NAPPAINTA H

2. Valitse LG E.

3. Muodostetaan:

Bia lia s il

|Maghine Berup

& CEM Setbings

Uaer Interface

Halp

P Lohkojen lukumaara — Asetetaan puomilohkojen lukumaéra.

%)
o}
=
w
%)
<
2
4
=
<<

P Suuttimet lohkoa kohti — Paina nuoli-ndppéinta s
siirtyaksesi suuttimet lohkoa kohti -nakymaan. Kirjoita arvo
kullekin lohkolle.

Machine Satup

 Moezles ped Beetion

P Paineanturin enimmaisraja - Kirjoita enimmaispaineen arvo
paineanturin etiketissa ilmoitetun mukaisesti.

Presaare Senssr Marisus
fhary| 19.08

Contral Hold Delay

NRO 3 ASETUS JA SUUTTIMEN VALINTA

Suosikkisuuttimen esiasetuksilla voidaan tallentaa enintaén viisi (5) Kuva 3-3: Suuttimen valinta
suutinta nopeaa muistista hakemista varten. Kayta tata, jos haluat
kéyttada nopeasti useimmin kéytettyja ruiskutussuuttimia, mukaan

lukien ne, joita kdytetdan ensimmaisen k&ynnistyksen kalibrointiin.

Suosikkisuuttimen/-suuttimien méaérittdminen
1. Paina aloitusnakymasta SUOSIKKISUUTTIMET-NAPPAINTA .

L1

2. Valitse LISAA SUUTIN -PAINIKE B, Suuttimen valinta luodaan : Hozzle Favarites

0 L ‘ TT11004

siihen liittyvaan suosikkisijaintiin.

3. Suuttimen valinta -nakymassa
P Valitse suutinsarja.
P Valitse suutinkapasiteetti.

4. Paina EDELLINEN NAKYMA -NAPPAINTA = valinnan
viimeistelemiseksi ja palataksesi Suosikkisuuttimet-nakymaan.

: "ﬁ-

5. Luo ylimaéaraisia suosikkisuuttimia toistamalla vaiheet 2-3.

Valitse nykyinen suutin

Jos useampi kuin yksi suosikki on muodostettu: ' Turss Twindwid
~Tiadeih 118
1. Valitse jarjestelméan toiminnallisen testin aikana kéytettava suutin. B L

TR Canedwis
W Teadeth 118
KRE Tesdoth ¥18

TT11004
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Dynalet® 167140

NRO 4 OHJAUSTILOIHIN TUTUSTUMINEN

Jarjestelman kalibroinnin aloittamista varten on muodostettava toimintatila. Toimintatiloja on kolmenlaisia:

Manuaalitila — Valitse asianmukainen suutin ja PWM-kayttdjakson tavoiteprosenttiosuus. Jarjestelma laskee ja nayttaa
asianmukaisen suuttimen pisaran koon. DynaJet IC7140 ohjaa kayttdjakson tavoiteprosenttiosuuteen.

Pisaratila — Valitse asianmukainen suutin ja pisaran koon tavoitevaihteluvali. Jarjestelma laskee ja ndyttaa asianmukaisen
keskiarvoisen puomipaineen, joka tarvitaan pisaran koon vaihteluvéliin valitulla suuttimella. DynaJet IC7140 ohjaa pisaran koon

tavoitevaihteluvélin yllapitamista.

Painetila - Valitse asianmukainen suutin ja puomin tavoitepaine. Jarjestelma laskee ja nayttaa asianmukaisen suuttimen pisaran
koon puomin tavoitepaineessa. DynaJet IC7140 ohjaa puomin tavoitepaineen yllapitamista.

HUOMAUTUS:Monet tekijat, kuten esimerkiksi ruiskutusméérd, materiaalin tiheys, nopeus, suutinmalli/-koko/~jako, voivat rajoittaa DynaJet

IC7140 -laitteen

Toimintatilan valitseminen:

kykyé péésté ohjaustavoitteeseen.

1. Paina Aloitus-nakymassa TOIMINTA-NAPPAINTA 5.

2. Paina NYKYISEN TOIMINTATILAN ILMAISIN & TILAN MUUTOS -NAPPAINTA Lul &8l &8 suuttimen painemittarista. Tiloja voi vaihdella
manuaalitilasta pisaratilaan ja painetilaan.

Kuva 3-4: Aloitusndkymdstd toimintatilaan

Nykyinen pisaran koko
PWM-kayttojakso

Hozzles

Seclions

/Téménhetkinen puomin paine

Drivers

Boom Module

Etart Terminataor

End Terminatoer

Puomilohkon toiminta

Téméanhetkisen suuttimen valinta ja
Suosikkisuuttimet -painike

Nykyinen toimintatila ilmaisin & tilan
muutos -painike

Nykyinen suutinpaine Suuttimen painemittari

Lisatietoja kustakin tilasta on luvussa "Toiminta”.
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NRO 5 JARJESTELMAN TOIMINNALLISEN
TESTIN SUORITTAMINEN

Seuraavassa on ohjeet jarjestelmén toiminnallisen testin
suorittamiseksi.

+ Varmista, etté nykyinen maaran saatojarjestelma toimii normaalisti
ennen kuin DynaJet IC7140 -laitteen kayttoa.

1. Yleispaatteessa anna DynaJet IC7140 -laitteen tarkentaa ja
siirry sitten Toimintanakymaan .

2. Aseta DynaJet IC7140 -laitteen toimintatila manuaalitilaan Lal.

3. Aseta PWM:N LISAYS -NAPPAIMELLA (=& PWM-kayttojakso
100 %:iin. TAma saa jarjestelmén toimimaan ikaan kuin
DynaJet IC7140 -laitetta ei olisi.

4. Kayta tata konfigurointia varmistaaksesi, etta
méaarakontrollerijarjestelma toimii normaalisti.

* Varmista puomilohkon toiminta.
1. Jatka DynaJet IC7140 -laitteen kayttoa manuaalitilassa Lal.

2. Aseta PWM:N VAHENNYS -NAPPAIMELLA = PWM-
kayttdjakso 50 %:iin.

3. Kytke paakytkin PAALLE (maarakontrollerista tai puomilohkon
ohjauskytkimistd).

4. Aseta kytkinrasian avulla kukin lohko PAALLE varmistaen,
ettd asianmukainen lohko muuttuu siniseksi DynaJet
IC7140 -laitteen toimintanakymassa.

5. Kaanna paakytkin POIS PAALTA. Varmista DynaJet
IC7140 -laitteen toimintan&kymasta, etta kaikki osiot ovat
nyt harmaina.

+ Vahvista, etta kaikki vastaavat e-ChemSaver-solenoidit antavat
impulssin.

1. Varmista, ettd mekaanisen mittarin paine on lahella DynaJet
IC7140 -laitteen toimintandkymassa olevaa digitaalista
painenayttoa.

HUOMAUTUS: Mekaanisen hévikin vuoksi anturit eivét

vastaa toisiaan taysin. Kirjoita enimméispaineen arvo
paineanturin etiketissa ilmoitetun mukaisesti.

Tama vahvistaa DynaJet IC7140 -jarjestelman perustoiminnan.
Lisatietoja jarjestelman hienokalibrointiohjeista on tdman oppaan
kohdassa "DynaJet IC7140 -jarjestelman kalibroiminen”.

Dynalet® 167140

NRO 6 MAARAKONTROLLERIN
SAADON KALIBROINTI

Seuraavassa toiminnassa maaritetdan aggressiivisin
maarakontrollerin sdatoventtiilin vahvistus, joka toimii kaikilla paineen
vaihteluvaleill.

Ennen aloittamista:

+ Varmista, etté tuote pumppu tarjoaa enemman virtaa kuin
jérjestelma voi enimmillaan vaatia. Katso ruiskun valmistajan
tekniset tiedot.

+ Ymmarrd, etta aggressiivisin arvo |6ytyy lisadmalla venttiilin
vahvistusta, kunnes jarjestelma varahtelee, ja sitten
pienentdmélld asetusta, kunnes jérjestelmé on kyseiselld arvolla
vakaa.

HUOMAUTUS: Muut méérékontrollerin
erityisasetukset saattavat olla voimassa omasta
mééarakontrollerijarjestelméstasi rijppuen

+ Maarakontrollerin on toimittava automaattitilassa naiden testien
aikana.

+ Kunkin testiolosuhteen mukaisessa kaytossa olevan suuttimen
vahimmais- ja enimmaiskayttopaineiden saavuttamiseksi
kayttajan on kyettava joko: muuttamaan tavoiteruiskutusmaaraa
tai s4atdmaéan koneen nopeutta.

Virtausimpulssitestit

Seuraavat testit vahvistavat, etta virtauksen impulssi solenoidien
lapi ei vaikuta maarakontrollerin vakauteen, vaikka kaytt6jakso on
alle 50 %.

1. Aseta DynaJet IC7140 -laitteen toimintatila manuaalitilaan L.

2. Aseta PWM:N LISAYS- JA VAHENNYS-NAPPAIMILLA = =
PWM-kayttojakso kussakin testissa havaittuun arvoon.

3. Suorita seuraavissa lohkoissa maaritellyt testit, huomioiden
painetasot kunkin testin aikana.

4. Aseta maarakontrollerin venttiilin vahvistus korkeimmalle arvolle,
joka toimii kaikkien kolmen seuraavan testin kanssa. Taméa
on pienin vahvistusarvo, joka on 3 testissa. Kun tdma arvo on
vahvistettu, sita ei tule enda muuttaa.

Jos jarjestelma ei ohjaa talla vahvistetulla arvolla hyvaksyttavalla
tavalla kaikissa manuaalisissa kaytt6jakson asetuksissa,
jérjestelméssa on jotakin vialla. Vika tulee korjata ennen DynaJet
IC7140 -jérjestelman kalibrointia. Saat apua ottamalla yhteytta
TeelJet Technologiesin asiakastukeen tai valtuutettuun TeeJet
Technologies -jalleenmyyjaan, jos lisatukea tarvitaan.
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Dynalet® 167140

Testi 1 — Kéyttdjakso 100 %
1. Aloita asettamalla DynaJet IC7140 -kayttdjakso FLLRA:in.

Testi 1A - Vahimmaiskayttopaine
2. Maéritd maarakontrollerin vahvistusarvo kéyttopaineella
VAHIMMAISARVOKSI.

3. Vahenna tavoitemaaraa tai koneen nopeutta, kunnes
jarjestelmd saavuttaa vahimmaiskayttopaineen.

4. S&ada vahvistuksen arvoa, kunnes se on vakaa.

Kontrollerin vahvistusarvo vahimmaispaineessa:

Testi 1B - Enimmaéiskayttopaine
5. Aseta maarakontrollerin vahvistusarvot kayttpaineella
ENIMMAISARVOKSI.

6. Lisaa tavoitemaaraa tai koneen nopeutta, kunnes jarjestelma
saavuttaa enimmaiskayttopaineen.

7. Saada vahvistuksen arvoa, kunnes se on vakaa.

Kontrollerin vahvistusarvo enimméispaineessa:

Testi 2 — Kéyttdjakso 50 %
1. Aloita asettamalla DynaJet IC7140 -kayttdjakso :iin.

Testi 2A - Vahimmaiskayttopaine
2. Aseta maarakontrollerin vahvistukset/arvot kayttopaineella
VAHIMMAISARVOKSI.

3. Vahenna tavoitemaaraa tai koneen nopeutta, kunnes
jarjestelma saavuttaa vahimmaiskayttopaineen.

4. S&ada vahvistuksen arvoa, kunnes se on vakaa.

Kontrollerin vahvistusarvo vahimmaispaineessa:

Testi 2B — Enimmaiskayttopaine
5. Aseta maarakontrollerin vahvistukset/arvot kéyttdpaineella
ENIMMAISARVOKSI.

6. Lisaa tavoitemaaraé tai koneen nopeutta, kunnes jarjestelma
saavuttaa enimmaiskayttopaineen.

7. Saada vahvistuksen arvoa, kunnes se on vakaa.

Kontrollerin vahvistusarvo enimmaispaineessa:

Testi 3 — Kéyttdjakson "Vahimmaéiskéyttdjakso”
1. Aloita asettamalla DynaJet IC7140 -kayttdjakso arvoon
"véhimmaiskayttojakso” (oletus on 30 %).

Testi 3A
2. Aseta maarakontrollerin vahvistukset/arvot kéyttdpaineella
VAHIMMAISARVOKSI.

3. Vahenna tavoitemaaraa tai koneen nopeutta, kunnes
jarjestelmd saavuttaa véhimmaiskayttopaineen.

4. Saada vahvistuksen arvoa, kunnes se on vakaa.

Kontrollerin vahvistusarvo vahimmaispaineessa:

Testi 3B
5. Aseta maarakontrollerin vahvistukset/arvot kayttopaineella
ENIMMAISARVOKSI.

6. Lisaa tavoitemaaraa tai koneen nopeutta, kunnes jarjestelma
saavuttaa enimmaiskayttopaineen.

7. Saada vahvistuksen arvoa, kunnes se on vakaa.

Kontrollerin vahvistusarvo enimmaispaineessa:

NRO 7 DYNAJET IC7140 -JARJESTELMAN

KALIBROINTI

Karkea vahvistus lisaantyy, kunnes jéarjestelma varahtelee
tavoitepaineessa. Kun ndin tapahtuu, hieno vahvistus lisdéntyy
tasaiseksi / varéhtely lakkaa.

+ Liian matala karkea vahvistus tekee jarjestelmasté vakaan,
mutta tavoitteeseen paasy on hidasta.

+ Liian korkea karkea vahvistus aiheuttaa sen, etté jarjestelma
ylittda tavoitevaihteluvalin nopeuden muuttuessa.

+ Liian matala hieno vahvistus mahdollistaa jarjestelmén
varahtelyn jatkumisen.

+ Liian korkea hieno vahvistus saa jérjestelman varahtelemaan
liian nopeasti ja aiheuttaa jyskyttamista.

+ Mita matalampi tavoitepaine on, sita korkeammaksi hieno
vahvistus voidaan asettaa, joten kalibrointi on tehtéva
korkeimmalla paineella / pienimmalla pisaran koolla, jota kone
yleensa kayttaa.

+ Nopeuden muutokset ovat tarpeen, jotta kalibrointi olisi
mahdollisimman paras mahdollinen.

+ Simuloituja nopeuden muutoksia suositaan, mutta koneen
ajaminen hyvaksytaan.

+ Nopeuden tulee olla tasainen.
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1. Valitse paaasetusnakymasta = [TE——

Kuva 3-5: Koneen asetukset — Karkea vahvistus ja hieno vahvistus

Dynalet® 167140

1 Main
|Maghine Berup |
m ¢ OEW SFetiings
User Interface
Halp
Machine Satup
Cosree Gain
m Flrne Galm

Jarjestelman kalibroiminen
Seuraavissa vaiheissa kaytetadn Dynajet IC7140 -laitteen karkean ja
hienon vahvistuksen asetuksia jarjestelmén kalibroimiseksi:

1. Aseta DynaJet IC7140 pisaratilaan .
2. Valitse kaytettava suutin Suosikkisuuttimet-nakymasta EX.

3. Maarita Paaasetus -> Koneen asetukset -kohdasta sivulta 2 karkea
vahvistus E ja hieno vahvistus arvoon E

4. Poista hyppypiste kaytosta Padasetus -> OEM-asetukset -kohdasta
sivulta 1 asettamalla arvoksi n

5. Suorita korkeimman paineen / pienimméan pisaran koon
konfigurointi.

6. Merkitse karkean vahvistuksen ja hienon vahvistuksen arvot
muistiin matalamman paineen / suuremman pisaran koon
vahvistamiseksi.

7. Suorita matalamman paineen / suuremman pisaran koon tarkistus.

8. Ota hyppypiste kayttdon Padasetus -> OEM-asetukset -kohdasta
sivulta 1 asettamalla arvoksi M/

Jos laitteessa aiotaan kéyttdd useampaa kuin yhta suutinkokoa,
suorita testi samoilla karkean ja hienon vahvistuksen arvoilla
my06s muille suuttimille. Tarkista aina korkeimmassa paineessa /
pienimmassa pisaran koossa, jota yleensa kaytetaan.

Korkein paine / pienin pisaran koko

Karkean vahvistuksen kalibrointi
1. Kéyté toimintandkymassa pisaran koko -nappéaimia 5,
valitaksesi korkeimman paineen / pienimmaén pisaran koon, jota
tyypillisesti kaytetdéan ottamalla pisaran koko -nappéimet pois
kaytosta £

A =1 1 1=l 51115

2. Kaynnista jarjestelma ja tarkastele DynaJet IC7140 -laitteen
nykyisen suutinpaineen vinoneliéta suutinmittarista, kun vaihdat
nopeutta.

3. Lisaa karkeaa vahvistusta, kunnes jarjestelma varahtelee
tavoitepaineessa. Useimmat koneet toimivat karkean
vahvistuksen asetuksella 4-6.

Karkean vahvistuksen arvo korkeimmassa paineessa / pienimmassa
pisaran koossa:

Hienon vahvistuksen kalibrointi
4. Kayta samoja nopeudenmuutoksia kuin aiemmin ja tarkastele
nykyisen suutinpaineen vinoneliéta suutinmittarista, kun vaihdat
nopeutta.

5. Ala lisata hienoa vahvistusta, kunnes varahtely lakkaa ja
tavoitemaara ja tavoitepaine ovat vakaat. Useimmat koneet
toimivat hienon vahvistuksen asetuksella 8-12.

Hienon vahvistuksen arvo korkeimmassa paineessa / pienimmassa
pisaran koossa:

Matalampi paine / suurempi pisaran koko
6. Kun karkea vahvistus ja hieno vahvistus on asetettu, kayta
pisaran koko -nappaimia & valitaksesi pienemman paineen /
suuremman pisaran koon, jota tyypillisesti kéytetaan, ottamalla
pisaran koko -néppaimet pois kaytosta =

-Esimerkki: M EREEENERE S

7. Kaynnista jarjestelma kayttamalla samoja nopeudenmuutoksia
ja tarkastele DynaJet IC7140 -laitteen nykyisen suutinpaineen
vinoneliéta suutinmittarista, kun vaihdat nopeutta.

Yleensa asetuksia ei tarvitse muuttaa matalamman paineen
sovelluksissa.
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Dynalet® 167140

LUKU 4 - ALOITUSNAKYMA

Aloitusnakymasté paaset kayttamaan DynaJet IC7140 -laitteen toimintoja.

>
o
S
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HUOMAUTUS: ECU-tiedot vaihtelevat kéyttéjan ja OEM:n méérittdmien parametrien mukaan.

Kuva 4-1: Aloitusndkymé

Saatavilla olevat ECU:t ———

DynaJet IC7140 ECU ——

Pikayleiskuvausruutu

Taulukossa 4-4: Aloitusndkymén valinnat

Pikanappaimet

Mozzles

Sections

Drivers

Boom Module

Start Terminator

End Terminator

Pikanappéin

Kuvaus

Saatavilla olevat ECU:t

Kayta tata, kun haluat siirtya yleispaatteessasi saatavilla olevien jarjestelmien valilla. Korostettu ECU-kuvake ilmaisee
kohteena olevan ISOBUS-jarjestelman komponentin.

HUOMAUTUS: Kuvakkeet vaihtelevat jérjestelmien kéytettéavissé olevien komponenttien mukaan.

E DynaJet IC7140 ECU

Paina paastaksesi kayttamaan DynaJet IC7140 -jarjestelmaa.

Kéynnistyksen aikana kuvakkeessa saattaa nakya edistymisesta kertova palkki jarjestelman latautuessa ja kommunikoidessa
kaikkien komponenttien kanssa.

Toimintatila

Paina paastaksesi DynaJet IC7140 -jarjestelman toimintandkymaén

Toimintatila ei ole
kéytettavissa

L

Téma nakyy silloin, kun toimintandkyma ei ole kéytettavissé virheen vuoksi

Paaasetusvalikko

Tasta padsee padasetusvalikkoon erilaisten ohjausasetusten syottémista varten

e Suosikkisuuttimet

fﬁk

m

Paina paastaksesi Suosikkisuuttimet-nakymaan maarittdaksesi enintadn viiden (5) suuttimen esiasetukset ja valitaksesi
nykyisen suuttimen

Jarjestelman yleiskuvaus

Paina paastaksesi jarjestelman yleisnakymaan mahdollisten ongelmien paikantamiseksi seka tietojen saamiseksi valituista
ajureista tai solenoideista

Pikayleiskuvausruutu

Nayttaa pikaisen yleiskuvan jarjestelman komponenttien tilasta
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Pikayleiskuvausruutu

Aloitusndkyman pikayleiskuvaus-osiossa nékyy useita arvoja,
jotka halyttavat kayttajaa jarjestelman tilaan liittyen. Seuraavat
tiedot kertovat kéyttéjalle nykyisen kéyttoonottotilan ja ilmoittavat
mahdollisista ongelmista nayttdmalla halytyksen.

Pikayleiskuvauksessa nakyvét tiedot:

+ Suuttimet — suuttimien maaré

+ Lohkot - lohkojen maara

+ Ajurit — ajurien maéra

+ Puomimoduuli — puomimoduulien maéara

+ Kaynnistysterminaattori — kaynnistysterminaattoreiden maara

+ Paateterminaattori — paateterminaattoreiden maara
Kayta Jarjestelman yleiskuvaus -nappainta ] saadaksesi lisatietoja
jérjestelmén komponenteista.

Kuva 4-2: Jarjestelman yleiskuvauksen esimerkki

Dynalet® 167140

System Overview

Drivers:

Sclenoids:

Lisatietoja on luvussa "Jarjestelman yleiskuvaus”.

Alustusvirheet

Aloitusndkymassa nakyvét alustusvirheet, jotka varoittavat kayttajaa
tietyistd ongelmista ja estavéat konsolia siirtymasta toimintatilaan
ennen ongelmien korjaamista.

+ Suuttimet — Puomin asetusvirhe johtuu siitd, etta ruiskun
suuttimien méara ei vastaa DynaJet IC7140 -laitteen suuttimien
maaraa

+ Lohkot — Lohkojen lukuméaaravirhe johtuu siita, etta ruiskun
lohkojen lukuméaara ei vastaa DynaJet IC7140 -laitteen lohkojen
maaraa

+ Ajurit — Ei ajuria -virhe johtuu siita, ettd vahintaan yksi ajuri ei ole
anturin VAYLASSA

+ Puomimoduuli — Puomin rajapintamoduuli (BIM) -virhe johtuu
siitd, ettd yhteys BIM-moduuliin on menetetty

+ Kaynnistysterminaattori — Kaynnistysterminaattorivirhe johtuu
siita, ettd kaynnistysterminaattoria ei ole havaittu

+ Paateterminaattori — Péateterminaattorivirhe johtuu siita, ettd
paateterminaattoria ei ole havaittu

Kuva 4-3: Pikayleiskuvauksen virhe-esimerkki

Nozzlas
Sections

brivers

Boom Mocule

Start Terminator

End Terminator

Esimerkki alustusvirheesta

Kayta Jarjestelman yleiskuvaus -nappéainta ] saadaksesi lisatietoja
virheellisesta jarjestelman komponentista, joka nakyy punaisella ja
jossa on virhekuvake.

Kuva 4-4: Jérjestelman yleiskuvauksen virhe-esimerkki

Solencids: &

Katso lisatietoja kohdasta "Jarjestelman yleiskuvaus” tai "Liite C —
Vianmaaritysopas”.
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Dynalet® 167140

LUKU 5 - PAAASETUKSET

E Paaasetusvalikko maarittaa koneen asetukset, OEM-valinnat, rajapinnan valinnat ja ohje-valikon, jossa on diagnostiikkanikymat.

HUOMAUTUS: Néytén valikot ja rakenne saattavat poiketa tdssé kdyttdoppaassa esitetystd yleispéétteesta. Tassé kéyttboppaassa nékyvét
kaikki mahdolliset vaihtoehdot.

Kuva 5-1: Pddasetusndkymén yleiskuvaus

Korostettu valikkovaihtoehto

~—

Valikon vaihtoehdot ___|

Main

M Machine Setup
|| COEM Settings

User Interface

He lp

Pikanappaimet

Taulukossa 5-5: Pddasetusten yleiskuvauksen valinnat

Pikanappain Kuvaus

Valikon vaihtoehdot

Seuraavat padasetusvalikon vaihtoehdot nakyvét:
P Koneen asetukset — Kaytetaan koneen asetusten konfigurointiin

P OEM-asetukset — Kaytetaan laitteen liséasetusten konfigurointiin (valikko on suojattu salasanalla, ja tdmén valikon
asetukset liittyvat suoraan varustettuun OEM-laitteeseen)

P Rajapinta — Antaa kéyttajan valita lohkon &animerkkiasetuksen ja ensisijaisen yleispaatteen (UT)
'V Ohje - Antaa kayttajan tarkastella jarjestelman tietoja
P> Tietoja — Siséltaa tietoja konsolista ja moduulista

P> Jérjestelman yleiskuvaus — Nayttaa yleiskuvan valituista jarjestelman elementeistd, jotka auttavat vianmaarityksessa
sekd jarjestelman ja puomien mahdollisten toimintahairididen diagnosoinnissa

P Yleispaatteen tietojen vianmaéritys — Yleispaatteen tietojen vianmaaritys -nakyma sisaltaa tietoja virtuaalisen paatteen
ohjaimesta

P Gyroskoopin vianmaaritys — Gyroskoopin vianméaaritys -ndkyma antaa tietoja gyroskoopista

Aloitus

Paina siirtyaksesi Aloitusnakymaan

E Yksi ndkyma taaksepain

Paina palataksesi Aloitusnakymaan

m www.teejet.com
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E Yksi ndkyma eteenpéin Paina siirty&ksesi korostettuun valikkovaihtoehdon nakyméan
E Yksi valinta enemmén Paina korostaaksesi seuraavaa vaihtoehtoa ylspéin valikossa
E Yksi valinta vahemman Paina korostaaksesi seuraavaa vaihtoehtoa alaspain valikossa

Paaasetusnakyman avaaminen
Paaasetusnakyméaan paasee Aloitusnakymasta.

Aloitusndkymé
1. Paina PAAASETUSNAKYMAN NAPPAINTA B

Kuva 5-2: Pddasetusndkyma — Aloitusndkymésta

Hozzles
Saclians

Drivers

Boom Module

Etart Terminator

End Terminatoer

KONEEN ASENTAMINEN

Koneen asetuksia kaytetdan konfiguroimaan koneen asetuksia.

VAROITUS! Kun kutakin suutinta muutetaan tai kun suuttimet
vaihdetaan, jérjestelmén kalibrointi (vaiheet 4-7 luvussa
"Ensimmaéinen kdynnistys ja kalibroinnit’) on suoritettava
ennen kdynnistyksen yrittémistd. Némé konfiguroinnit voivat
vaikuttaa karkean vahvistuksen ja hienon vahvistuksen
asetuksiin. Jos jérjestelmaa ei konfiguroida ja kalibroida
oikein, jérjestelmé ei toimi kunnolla.

1. Valitse p&aasetusnakymésté FE PE——

Kuva 5-3: Koneen asentaminen

Main

|Maghine Berup
& CEM Setbings
Uaar

interface

Presfure Sensor Mazisus

(o) [ 6.60
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Lohkojen lukumééra
Aseta puomilohkojen lukuméaara.

Suuttimet lohkoa kohti
Maarittad kunkin puomilohkon suuttimien sijaintien maarén. Lohkot on
numeroitu vasemmalta oikealle koneen kulkusuuntaan katsottuna.

1. Valitse SUUTTIMET LOHKOA KOHTI -NUOL| mi-.
2. Maarittaa kunkin kaytettavissa lohkon suuttimien lukumaaran.
Kuva 5-4: Suuttimet lohkoa kohti

e Machine Satup L5 A
Musber of Sactioms E}
m Mozzles per Bectiion \
Mozzles per Sectiaon LLE
#1  Boem Sectian 1 Q
# 2  Baem Sectien [
#3  Hoem Sectien 1 GE
#4  Boss Bectien [
5 Baem Sesnien % e
# 8  Baem Sectlen i
#7T  Bosm Seanien 1 4‘
# B Boes Sextisn [
#9  Basm Bestien E
# 10 Hoem Sectlan :'1‘] ﬂ Q
# 11 Bosm Fwstian |

Kayta naita pikanappaimia asetusten maéarittamisessa:

. Sama méar4 suuttimia — Paina asettaaksesi kaikille
1=n |ohkoille sama lukum&ara suuttimia kuin Lohkoon 1
asetettu arvo
Symmetriset lohkot — Paina maérittdaksesi onko lohkot
=== yhdistetty pareiksi ja ne siten jakavat samat suuttimet
lohkoa kohden. Oikealla olevan lohkot toisinnetaan
vasemmalla oleviin lohkoihin.

Suutinjako
Maarittag suuttimien valisen etéisyyden.

HUOMAUTUS: Jotta ruiskutusmaéré ei olisi vdérd, suutinjaon
suuttimien lukumééréllé kerrottuna tulee vastata
lohkon leveytta.

Paineanturin enimméisarvo
Talla asetetaan ja vahvistetaan paineanturin enimmaisarvo
tarkistamalla paineanturiin merkitty enimmaispaine.

Véhimmaéiskéytt6jakso
Talla maaritetdan DynaJet-laitteen ohjaaman kayttojakson
vahimmaisprosenttiosuus.

Hallitse viivetta
Kun jokin puomikytkin vaihtaa tilaa, DynaJet ei tee ohjaussaatoja
médritettyna aikana.

Karkea vahvistus

Tama on aggressiivisempi vahvistusasetus, ja silla on suurin vaikutus
DynaJet-jarjestelman vakauteen ja toimintaan. Karkea vahvistus
tekee huomattavia saatoja kayttdjaksoon yrittdessaan tuoda todellisen
paineen takaisin tavoitearvoon. Liian korkea karkea vahvistusasetus
johtaa paineen heilahteluun.

Hieno vahvistus

Talla ohjausjarjestelma voi tehda pienia saatoja, kun se on lahella
tavoitearvoa, ja sen tavoitteena on saavuttaa vakaa paine ylittamalla
tavoitearvo mahdollisimman véhan.

OEM-ASETUKSET

OEM-asetuksia kaytetaan ohjaimen lisdasetusten konfigurointiin.
OEM-asetukset-valikko on suojattu salasanalla, ja tdmén valikon
asetukset liittyvat suoraan varustettuun OEM-laitteeseen. Ota yhteytta
valmistajaan tai paikalliseen jalleenmyyjaan saadaksesi huolto- ja
kayttokoodin.

1. Valitse paaasetusnakymasta = .

2. Valitse kayttokoodin valintaruutu valikkovaihtoehdon oikealta
puolelta.

3. Kirjoita kayttokoodi numeronéppaimistolle tai kayta liukupalkkia.

Ota yhteyttéd valmistajaan tai paikalliseen jélleenmyyjéén
saadaksesi kéyttokoodin.

4. Valitse HYVAKSY-NAPPAIN ] avausprosessin vimeistelemiseksi

5. Valitse seuraavista:

» PWM-taajuus — PWM-signaalin toistotaajuus. Taajuus
voidaan s&ataa 5 Hz - 25 Hz (5-25 kertaa sekunnissa) 1 Hz
kerrallaan. Taajuuden lisd@minen antaa vahemmén aikaa
hyppyjen vélille solenoidien ollessa pois paalta, mutta vahentaa
saadettavaa virtausmaaraa solenoidien kiinteiden aikojen ja
virtataukoaikojen vuoksi. "PWM-taajuuden” saatdminen saatag
myos "256 PWM lukeman” kokoa, jota kaytetaan useiden OEM-
asetusarvojen ajastamiseen.

P Impulssin kesto — "Impulssin” aikana (kunkin PWM-
taajuuskierroksen alussa), solenoidit kytketaan paalle taydella
teholla ilman "pida nykyinen” -virrans&astoimpulsseja.
"Impulssin kesto” -arvo ohjaa sité, kuinka monta "256 PWM
lukemaa” on "Impulssille” on maaritetty. Maaran lisaaminen
tekee "Impulssista” suuremman. Koska PWM-taajuuden
saataminen korkeammalle lyhentaa "Impulssia”, "Impulssin
kesto” -arvoa voi joutua lisd@maan, jos solenoidit eivat avaudu
korkeammilla PWM-taajuuksilla.
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P Pida nykyinen taajuussaatd — Saataa, kuinka monta "256
PWM lukemaa” on maaritetty "Pida nykyinen taajuus” -arvoksi,
joka ohjaa "Pida nykyinen” -impulssien taajuutta. "Pida
nykyinen” -impulsseja kaytetaan solenoidin hukkaaman tehon
vahentémiseksi. Ajon kytkeminen péalle ja pois solenoideilta
mahdollistaa kokonaisvirran vahentdmisen solenoidin pida
nykyinen -arvoon. "Pid& nykyinen” -arvo on se, mita tarvitaan
pitdméaan solenoidi auki, mutta se on paljon vahemman kuin
virta, joka tarvitaan pitamaan solenoidi paalla.

P Pida nykyinen kayttdjakso — Saataa, kuinka monta "256
PWM lukemaa” on "Pid& nykyinen kayttdjakso” -arvossa,
joka ohjaa "Pida nykyinen” -impulssin virtataukoaikaa.
Lisadmalla "Pida nykyinen kayttojakso” -virtataukoimpulsseja,
solenoidien hukkaama teho vahenee. Kayttdjaksoa ohjaamalla,
solenoidin ajo mahdollistaa kokonaisvirran vahentamisen
solenoidin pida nykyinen -arvoon. Pida nykyinen -arvo on se,
mita tarvitaan pitdmaan solenoidi auki, mutta se on paljon
vahemman kuin virta, joka tarvitaan avaamaan solenoidi.
"Pida nykyinen taajuus” -lukeman ollessa 10 ja "Pida nykyinen
kayttojakso” -lukeman ollessa 5, "Pida nykyinen” -kayttdjakso
on 50 %, mika vahentaa solenoidivirtaa noin puoleen.

P Vaihesiirto — Ohjaa sitd, kuinka kauan sen jalkeen kun
"Impulssilla epétasaisesti suuttimia” -tila on kaynnistynyt
"Impulssilla tasaisesti suuttimia” viivastyy. Koska
"Taajuuskierrosta” kohti on "256 PWM lukemaa”, lukema 128
on 50 %:n vaihesiirto. Jos arvoksi on asetettu 0, epatasainen ja
jopa tasainen méaara suuttimia kaynnistaisi impulssin samaan
aikaan.

P Hyppypiste — Painemaaran muutosarvo, jota kaytetaan
kéynnistyspisteend, joka aiheuttaa PWM-kayttojakson
prosenttiosuuden hyppaamisen 100 %:iin, jos kaynnistyspiste
saavutetaan.

P Enimmaiskayttdjakso — Maarittaa kayttjakson, jossa paineen
ohjaus katsotaan olevan enimmillaan.

P PWM-virtataukoaika — Ohjaa "Virtataukoimpulssin” kokoa,
joka syntyy "Kayttdjakso-%":n lopussa. "Virtataukoimpulssi
vahentaa aikaa, joka solenoidilla kestaa sulkeutua. Yksikot
ovat millisekunnin kymmenesosia, joten arvo 20 vastaa 2,0
millisekuntia.

4

P Pienjanniteraja — Maarittaa ajureille pienimman sallitun
jannitteen rajan.

P Korkeajanniteraja — Maarittaa ajureille korkeimman sallitun
jannitteen rajan.

P Alhainen ampeeriraja — Maarittaa solenoideille pienimman
sallitun virran rajan.

P Korkea ampeeriraja — Maérittaa solenoideille korkeimman
sallitun virran rajan.

P Korkean paineen halytys — Maérittaa jarjestelman korkean
paineen tason, jolla halytys aktivoituu.

P Pisaran koon vaimennus — S&ataa, kuinka nopeasti painepalkin

kaavion ilmaisin toimintandkymassa reagoi paineen muutoksiin.

Dynalet® 167140

P ECU-suuntaus - Valitsee yhden kuudesta (6) mahdollisesta
ortogonaalisesta suunnasta, joihin DynaJet IC7140 ECU on
asennettu. Tama tarkoittaa sité, ettd ECU on 90° kulmassa tai
jossakin 90 asteen kerrannaisessa kulmassa (0, 90, 180, 270)
kaikilla kolmella akselilla (pystysuunnassa, vaakasuunnassa
ja kohtisuorassa kahteen muuhun) ajoneuvon ajosuuntaan
verrattuna.

Huomioi ECU-etiketin, liitdntdjen ja vasemman/oikean reunan
suunnat suhteessa eteenpain suunnattuun ajoneuvoon.
Nékyma vastaa aina ohjaamon paalta alaspain katsovan
kayttajan nakymaa.

Kuva 5-5: OEM-asetukset

Main

Maehine Eerup

o [DEM Berbings

Uger Interface

e lp

Maehine Eerup

o |[DEM Berbings

Uger Interface

e lp

OEM Settings

Low Amps LISl
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Dynalet® 167140

KAYTTOLITTYMA

Kayttoliittyman asetusten avulla kayttaja voi maérittaa ensisijaisen
yleispaatteen, puomilohkon aanimerkin ja kdantymisen
kompensoinnin.

1. Valitse paaasetusnakymasta H Kayttoliittyma |
Kuva 5-6: Kéyttoliittyma

Main

Maghine Betup

= |2 CEM getbings

[vasr interraze

Kéyté ensisifaista yleispéétetta
Maarittaa yleispaatteen (UT) -asetuksen.

» Jos ISOBUS CAN:ssa on saatavilla useampi kuin yksi
yleispaéte,
- Valitse m kayttaéksesi nykyista yleispaatetta
- Valitse m kéyttaaksesi ISOBUS CAN:ssa eri yleispaatetta
HUOMAUTUS: Jos kaikki yleisp&étteet on asetettu "Off -

tilaan, jérjestelmé valitsee kéytettavan yleispéétteen
satunnaisesti.

P Jos kaytettavissa on vain yksi yleispaéte, valitse m

HUOMAUTUS:Tamén on aina oltava asetettu tilaan "Off’, ellei
CAN-véylaén ole médritetty toista yleispaatetta.

Puomilohkon piippaus
Ottaa kayttoon tai poistaa kaytosta aanimerkin, kun puomilohko
kytketaan paalle tai pois paalta.

Kééntymisen kompensointi
Ottaa kayttoon / poistaa kaytosta kaantymisen kompensoinnin
visuaalisen kaavion toimintanakymissa.

OHJE

Ohje-valikon avulla kéyttaja voi tarkastella jarjestelman tietoja,
yleispaatteen vianmaaritysta ja gyroskoopin vianméaaritysta; seké
paasté jarjestelman yleisnakymaan.

1. Valitse padasetusnakymasté = m

2. Valitse seuraavista:
P Tietoja — Antaa tietoa konsolista ja moduuleista

P Jarjestelman yleiskuvaus — Nayttaa yleiskuvauksen valituista
jarjestelmén elementeistd, jotka auttavat vianmaarityksessa
seka jarjestelmén ja puomien mahdollisten toimintahairididen
diagnosoinnissa

P Yleispaatteen tietojen vianmaaritys — Sisaltaa tietoja
virtuaalisen pééatteen ohjaimesta

P Gyroskoopin vianmaaritys — Antaa tietoja gyroskoopista
Kuva 5-7: Ohje

Main

Maghing Bstup
& CEM Setbings

Uzer Interface

Help

[Ameun

Bystem Overview
UT Dats Diagnestlae

Gyroscope Diagnastice
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Tietoja
Tietoja-ndkymassa nakyy kaikkien niiden moduulien versio- tai
sarjanumerotiedot, jotka I6ytyvat DynaJet IC7140 -jarjestelmasta.

+ Ohjelmistoversio

+ ECU Boardin sarjanumero

+ Puomin rajapintaversiot

¢ Ajurit

+ VAYLA ID:n ISO-numero

+ 1SO 11783 OEM-nimi

+ 1SO 11783 valmistajan koodi

Kuva 5-8: Tietoja

Dynalet® 167140

Help

| Aneut

ByRTem Overyiew
UT Datas Disgnostice
Gyroseaps Dingnesstics

ECU Beard 8IH
DM- 012006

[ |

180 11TaY, OEW Nams

Teedal Technaloglen

Ajurit

Ajurit-nakymassé nékyy ECU-ohjelmistoversio, -sarjanumero ja tiedot
kaikista DynaJet-jarjestelmassé olevista ajureista.

1. Valitse AJURIT-NUOL | mip-.

Kuva 5-9: Tietoja -> Ajurit

ECU Beard 8IH
DM 012008

Jarjestelman yleiskuvaus

Nayttaa jarjestelman graafisesti, mika auttaa kéyttajaa 16ytdmaan
mahdolliset ongelmat seka antaa tietoja valituista ajureista tai
solenoideista.

Lisatietoja on luvussa "Jérjestelman yleiskuvaus”.

Kuva 5-10: Jéarjestelmén yleiskuvaus

Help

Aneut

|Byntem Overview
UT Dats Disgnostice

Gyroneaps Diagneelies

= o

10
18

Drivers:

Solencids:

Driver: 1 ¥1.00 13. 50V

Solenoid: 1 [oaim1 ) JBZ&

Néiden pikanappainten avulla voit selata ajureita ja solenoideja:
Seuraava ajuri — Paina paastaksesi seuraavaan ajuriin
seuraavassa nakymassa
Edellinen ajuri — Paina paéstaksesi edelliseen ajuriin
edellisessé ndkyméssa
Seuraava solenoidi — Paina tarkastellaksesi seuraavaa
solenoidia valitussa ajurissa
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Dynalet® 167140

Yleispaatteen tietojen vianmaaritys
Siséltaa tietoja virtuaalisen paatteen ohjaimesta.

Yleispaate- ja ECU-osoite — Osoite, jonka yleispaate on
saanut VAYLASSA

Osa 6 Versio ja tila

Pikanappaimen koko — Nayttaa pikanappéaimen koon
pikseleina

Virtuaalinen luku — Mahdollisten pikanappainten
kokonaismaara.

Fyysinen luku — Sivuvalikossa yhdelld kertaa naytettavissa
olevien pikanappainten lukuméaara

Fontti — M&arittaa pienen, suuren ja ominaisuudet

Vari - limaisee jérjestelmassa kaytetyn varisuunnittelun
HW - Laitteisto

Datamaskin koko — limaisee nayton koon pikseleina

Kuva 5-11: Yleispdéitteen tietojen vianmaaritys

Help
Ansut
Byntem Overyiew
[uT Dats Disgnostics

Gyroneaps Diagneelies

Virtusl mo. i

Physical no. © 10

Kayta néita pikanappaimia yleispaatteiden vaihtamiseksi tai
objektiryhmien poistamiseksi:

i Seuraava yleispdate — Paina vaihtaaksesi paatteiden/

ohjainten valilla, kun kaytdssa on useampi kuin yksi

[T Poista objektiryhmia — Paina poistaaksesi yleispaatteelle

# tallennetut tiedot ja pakota yleispaate lataamaan kaikki
tiedot ohjaimesta tiedot seuraavasta virtakierroksesta
(k&ynnistyksen ja sammutuksen valinen ajanjakso)

Gyroskoopin vianmaaritys
Siséltda gyroskooppiin liittyvia tietoja.
+ Suuntaus
— Vaaka, etiketti yldspain

Vaaka, etiketti alaspain

Pysty, liittimet yldspain

Pysty, liittimet alaspéin

Pysty, vasen reuna ylospéin

Pysty, oikea reuna ylospain

+ X-kulma/nyokinté — Tama tarkoittaa DynaJet IC7140
ECU -laitteen kiertoa edesta taakse ajoneuvoon nahden.
Montako astetta sen on kaannyttavé perussuunnasta [X: etu,
Y: oikea] vastatakseen ajoneuvon todellista suuntaa.

* Y-kulma/kallistuskulma — Tama tarkoittaa DynaJet IC7140
ECU -laitteen kiertoa sivulta sivulle ajoneuvoon néhden.
Montako astetta sen on kaannyttava perussuunnasta [X: etu,
Y: oikea] vastatakseen ajoneuvon todellista suuntaa.

+ Z-kulma/kéantymiskulma — Tama tarkoittaa DynaJet IC7140
ECU -laitteen kiertoa ajoneuvoon nahden paalta katsottuna.
Montako astetta sen on kaannyttava perussuunnasta [X: etu,
Y: oikea] vastatakseen ajoneuvon todellista suuntaa.

Kuva 5-12: Gyroskoopin vianméaaritys

Help
Anput

ByRTem Overyiew
UT Dats Disgnestics

[Gyroscops Dingnestica

X AnglefPiteh
[deglawc.] 1.7

[deglaec.]
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LUKU 6 - TOIMINTA

Toimintanakyma antaa kayttajalle tarkeita tietoja ja ohjaimia jarjestelman kayton aikana. Toimintandkyman tiedot vaihtelevat kayttajan ja
OEM:n maarittamien parametrien mukaan. Toimintanakyman pikandppainten avulla paéset kaikkiin kayton aikana tarvittaviin toimintoihin,
ja ne vaihtuvat valitun toimintatilan mukaan.

Kuva 6-1: Toimintandkyméan yleiskuvaus

Nykyinen pisaran koko PWM-kéyttojakso Té&manhetkinen puomin paine

OM [62,[3. 6.

Kaantymisen kompensointi -kaavio
puomilohkon toiminnalla
Levittimen tila —

Tamanhetkisen suuttimen valinta ja —
\‘ TT11004

Suosikkisuuttimet -painike
Ja 1 2 3 /-I 5

/

Pikanappaimet

Nykyinen toimintatila ilmaisin & tilan —_|
muutos -painike

Nykyinen suutinpaine Suuttimen painemittari

Taulukossa 6-6: Toimintandkymén asetukset

Pikanappain Kuvaus

Aktiivinen tietopalkki Naytta nykyisen pisaran koon kéyttdmalla seké asianmukaisen varisté pisaran kuvaketta ettd kokoa merkitsevaa
kirjainkoodia, nykyisen PWM-kayttojakson ja paineanturin mittaaman puomin todellisen paineen

Kéantymisen kompensointi -kaavio puomilohkon | Kaantymisen kompensointi p&alla — Ajoneuvon k&antyessa kunkin suuttimen PWM-arvo nakyy naytdlla kaaviona, joka

toiminnalla osoittaa, miten jarjestelma saataa PWM-arvoa kompensoidakseen ajoneuvon kéantymisnopeutta
HUOMAA: Kééntymisen kompensointi ei ole Kéantymisen kompensointi pois paalté — K&antymisen kompensointi -kaavio korvataan staattisella puomikaaviolla.
kéytettavissé, kun jérjestelméssé on kaksi Puomilohkon toiminta nékyy puomikaavion alapuolella.
BIM-jérjestelmaa.
& Taméanhetkisen Nayttaa aktiivisen suuttimen nykyisen pisaran koon tietojen méaarittamiseksi, ja sitd voidaan kayttaa siirtymiseksi
suuttimen valinta Suosikkisuuttimet-ndkymaan tamanhetkisen suuttimen vaihtamiseksi tai ylim&araisten suuttimien esiasetusten maarittamiseksi
Suuttimen painemittari Nayttaa Nykyisen toimintatilan ilmaisin & tilan muutos -painikkeen, kaytettavissé olevat pisaran koot kayttamalla

asianmukaisia pisaran kokoa ilmaisevia véreja (kaytosta poistetut koot on yliviivattu, mikali sellainen on), keskimaaraisen
todellisen solenoidipaineen (punainen vinonelid) seka tavoitearvoisen keskimaaraisen solenoidipaineen (vihrea timantti, mikali
sellainen on)

[ A. Aloitus Paina siirtyaksesi Aloitusnakymé&an

e Kéé”tymisgn. o Paina vaihtaaksesi ka&ntymisen kompensoinnin paélle JEw tai pois paalta ﬂ
kompensointi paalla /

pois paalta

Useat sivut Paina tata vaihtaaksesi pikanappainvalikkoluetteloiden valilla, kun kaytettavissé on useampia pikanappaimia kuin yhdella
[F- naytolla voidaan nayttaa

HUOMAUTUS: Kéytettévissa vain, kun tarvitaan useampi kuin yksi sivu.
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Dynalet® 167140

Paasy toimintanakymaan
Toimintanakyméaan paasee aloitusnakyméasta tai virheviestista.

Aloitusndkymé Virheviesti
1. Paina TOIMINTA-NAPPAINTA & 1. Valitse TOIMINTA-NAPPAIN &
Kuva 6-2: Toimintandkymé — Aloitusndkymésté Kuva 6-3: Toimintandkymé& — Virheviestin kautta

fiid

I I I I I I I A Finimum Duty Cycle Reached

— — = = s
L3 = basirad pressura I3 mot baoing

maintalned by the systom. The

SRELen cantrol duty cycla has rfallen
Seclians Lo the minisum threshola:
Drivers

Boom Module

Etart Terminataor

End Terminatoer

TOIMINTATILAT

Toimintatiloja on kolmenlaisia:

m Manuaalitila - Valitse asianmukainen suutin ja PWM-kaytt6jakson tavoiteprosenttiosuus

_ | Pisaratila — Valitse asianmukainen suutin ja pisaran koon tavoitevaihteluvali

@ Painetila — Valitse asianmukainen suutin ja puomin tavoitepaine

HUOMAUTUS: Monet tekijat, kuten esimerkiksi ruiskutusmaéra, materiaalin tiheys, nopeus, suutinmalli/-koko/-jako, voivat rajoittaa DynaJet
IC7140 -laitteen kykyé pééstéa ohjaustavoitteeseen.

Toimintatilan valitseminen:

1. Paina NYKYISEN TOIMINTATILAN ILMAISIN & TILAN MUUTOS -NAPPAINTA sl &8l &8 suuttimen painemittarista. Tiloja voi vaihdella
manuaalitilasta pisaratilaan ja painetilaan.

3

4 Manuaalitila

@ Valitse asianmukainen suutin ja PWM-kayttojakson PWM-kéyttGjakson saataminen
tavoiteprosenttiosuus. Jirjestelma laskee ja nayttaa asianmukaisen || PWM-lisays - Paina, jos haluat liséta PWM-kayttSjakson
suuttimen pisaran koon. DynaJet IC7140 ohjaa kayttdjakson 4 prosenttiosuutta
tavoiteprosenttiosuuteen. PWM-véhennys — Paina, jos haluat vdhentad PWM-

Kuva 6-4: Toimintandkymé& — Manuaalitila kayttojakson prosentiosuutta

| M [ 39 [4.5.|

_f

Kuva 6-5: Painemittari — Paineen ilmaisin

oL N

2 ] 1 2 3 4 , 5 & bar

I
Nykyinen paine
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Pisaratila

Valitse asianmukainen suutin ja pisaran koon tavoitevaihteluvéli.
Jarjestelma laskee ja nayttaa asianmukaisen keskiarvoisen
puomipaineen, joka tarvitaan pisaran koon vaihteluvaliin valitulla
suuttimella. DynaJet IC7140 ohjaa pisaran koon tavoitevaihteluvalin
yllapitamista.

Kuva 6-6: Toimintandkyméa — Pisaratila

Dynalet® 167140

[

| 53s | 3. B

Pisaran koko p&éllé / poissa kéytéstéa
Kayta naita pikanappaimia pisaran kokojen ottamiseksi kayttoon tai
pois kaytosta. Pisaran valinnan kokosarjassa ei voi olla valeja.

@ Pisaran koko paalla — Osoittaa, etté pisaran koko sisaltyy
€ | tavoitepaineen laskemiseen; Paina, jos haluat poistaa
pisaran koon kaytosta
B Pisaran koko poissa kaytostd — Osoittaa, etté pisaran koko
ei sisally tavoitepaineen laskemiseen; Paina, jos haluat
ottaa pisaran koon kayttoon

Kaytosta poistetut koot on yliviivattu painemittarista.

Kuva 6-7: Painemittari — Pisaran koko poistettu kaytésté

&lﬁl 1 ] 3 & & E bar

|
Poissa kaytosta |
Nykyinen paine

Kaytossa

Painetila

Valitse asianmukainen suutin ja puomin tavoitepaine. Jarjestelmé
laskee ja nayttaa asianmukaisen suuttimen pisaran koon puomin
tavoitepaineessa. DynaJet IC7140 ohjaa puomin tavoitepaineen
yll&pitamista.

Kuva 6-8: Toimintandkyma — Painetila

2I[M [ 63:[4. 5 |

8 rcor

N

Pisaran koko pé&éllé / poissa kéytosta
Kayté néita pikanappaimia pisaran kokojen ottamiseksi kdyttoon tai
pois kaytosta. Pisaran valinnan kokosarjassa ei voi olla valeja.

@ Pisaran koko paalla - Osoittaa, etté pisaran koko sisltyy
€ | tavoitepaineen laskemiseen; Paina, jos haluat poistaa
pisaran koon kaytosta
By Pisaran koko poissa kaytostd — Osoittaa, ettd pisaran koko
ei sisélly tavoitepaineen laskemiseen; Paina, jos haluat
ottaa pisaran koon kayttoon

Kaytosta poistetut koot on yliviivattu painemittarista.

Kuva 6-9: Painemittari — Pisaran koko poistettu kdytdsta

]
Poissa kéytosta

T
& bar

Kaytossa

Tavoitepaineen sééatéminen
@. Paineen lisdys — Paina, jos haluat lisata tavoitepainetta

ﬁ Paineen vahennys - Paina, jos haluat vahentaa
Lrl—' tavoitepainetta

Paineen nollaus — Paina, jos haluat nollata tavoitepaineen
lisdyksen/vahennyksen

Kuva 6-10: Painemittari — Paineen ilmaisimet

P Eu

Nykyinen paine

Tavoitepaine
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Dynalet® 167140

PUOMIN LEVITTIMEN TILA

Kaantymisen kompensointi paalla
Ajoneuvon kaantyessa, kunkin suuttimen PWM-arvo néakyy naytolla
kaaviona, joka osoittaa, miten jarjestelmé saataa PWM-arvoa
kompensoidakseen ajoneuvon kaantymisvauhtia.

<« Puomin tila P4alla — Sininen
<« Puomin tila Pois paaltd -Harmaa
<4 PWM-kayttdjakso — Punainen vaakaviiva

HUOMAA: Kaantymisen kompensointi ei ole kéytettavissé, kun
jérjestelméssa on kaksi BIM-jérjestelméaa.

Kuva 6-11: Kddntymisen kompensointi pdélla — Kaénnés oikealle,
painetila

[OM [ 63.[4.5 |[&=

<|[OM

[39: [4. 50 |

VINIWIOL

Kuva 6-13: Kééntymisen kompensointi p&éllé — Kéannos vasemmalle,
pisaratila

[OM | 53| 3. 8w

Hyvien kaytantojen opas

DynaJet IC7140 -laitteen kykyyn kompensoida mé&araa puomin
lapi kadnndksen aikana vaikuttavat suuttimen valinta, nopeus,
tavoitemaara ja kd&nndksen nopeus.

Ihanteellinen PWM

Kun kaantymisen kompensointia kaytetaan ihanteellisessa
PWM:ssa, se iimaistaan tasaisella poikkiviivalla Kdantymisen
kompensointi -kaaviossa. Ihanteellinen PWM saavutetaan
hyvéksyttavélla nopeudella ja siten, ettd PWM sallii kaikkien
e-ChemSaver -solenoidien kaantymisnopeuden kompensoinnin
menematta ensimmais-PWM-tilaan tai vahimmais-PWM-tilaan.

Kuva 6-14: Ihanteellinen PWM
(O M [62:[3.9.

Vahimmaéis-PWM

Kun vahimmais-PWM saavutetaan, se iimaistaan pisteella
Kaantymisen kompensointi -kaaviossa. Se osoittaa kaytténopeuden
olevan liian hidas, ja ettd useat e-ChemSaver-solenoidit

toimivat vahimmais-PWM-tilassa, jolloin kompensointi ei ole
kaantymisnopeudessa mahdollista.

Kuva 6-15: Vdhimmaéis-PWM
(M [ 35.[3.9.
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Ratkaisu véhimmaéis-PWM-tilaan
Olosuhteiden salliessa, lisaa nopeutta tai poista pienempi pisaran
koko kéytosta korkeamman PWM:n pakottamiseksi.

Kuva 6-16: Ratkaisu vahimmais-PWM-tilaan

Dynalet® 167140

Enimmaéis-PWM

Kun enimmais-PWM saavutetaan, se iimaistaan pisteella
Kaantymisen kompensointi -kaaviossa. Se osoittaa kaytténopeuden
olevan liian nopea, ja etta useat e-ChemSaver-solenoidit

toimivat enimmais-PWM-tilassa, jolloin kompensointi ei ole
kaantymisnopeudessa mahdollista.

Kuva 6-17: Enimmaéis-PWM

79.[3.9.

Ratkaisu enimméis-PWM-tilaan
Olosuhteiden salliessa, vahenna nopeutta tai poista suurempi pisaran
koko kéytostad matalamman PWM:n pakottamiseksi.

Kuva 6-18: Ratkaisu enimmdis-PWM-tilaan

OM [58:[5 1

Kadantymisen kompensointi pois paalta
Kun k&éntymisen kompensointi on pois paalta, kdantymisen
kompensointi -kaavio korvataan staattisella puomikaaviolla.
Puomilohkon toiminta nékyy puomikaavion alapuolella.

<« Puomin tila P4alla — Sininen

< Puomin tila Pois paaltd — Harmaa

Kuva 6-19: Kédéntymisen kompensointi pois paaltéd

oM [39 [3. 8

Pisarakokokaavio

Valittaessa jotain luokituksessa olevista kahdeksasta pisarakoosta
ruiskuttavaa ruiskusuutinta tulee aina muistaa, etté yksittéinen suutin
voi ruiskuttaa eri pisarakokoluokituksia eri paineilla. Suutin saattaa
esimerkiksi ruiskuttaa keskikokoisia pisaroita matalassa paineessa ja
hienojakoisia pisaroita paineen kasvaessa.

Luokka Merkki Vérikoodi
Erittain hieno XF ole
Hyvin hieno VF Punaine
Hieno F Oranssi
Keskikoko M Keltainen
Karkea C e
Hyvin karkea VC ed
Erittain karkea XC Valkoinen
Ultrakarkea uc 3

HUOMAUTUS: Pisarakokojen luokitukset perustuvat BCPC-eritelmiin
ja ASABE-standardin S572.1 mukaan, julkaisun
tulostuksen aikaan. Luokitus voi muuttua.
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Dynalet® 167140

OHJAUSVIRHEET JA HALYTYKSET

Jos on kyseessa aktiivinen ohjausvirhe, arvon tausta nakyy
punaisena virheen merkiksi. Virhe kuvataan yksityiskohtaisesti
ponnahdushalytysikkunassa.

Ohjaus hélytykset nollaantuvat, kun ohjaus on palautunut toiminta-
alueelle

Ohjaustasojen virheet nakyvéat graafisesti aktiivisessa tietopalkissa,

miké auttaa kéyttajaa pysymaan ajan tasalla mahdollisista ongelmista.

HUOMAUTUS: Jérjestelmén komponenttivirheet ilmestyvét
Jérjestelmén yleiskuvausnédkyméaén. Lisétietoja on
luvussa Jérjestelmén yleiskuvaus.

* Nykyinen pisaran koko — Pisaran koko ei ole jarjestelmén
yllapitama, tai suutinpaine on suositellun suuttimen painevalin
yla- tai alapuolella

* PWM-kayttdjakso — Jarjestelma ei pida ylla haluttua painetta.

+ Nykyinen puomin paine — Jarjestelman paine on yli korkean
paineen hélytysarvon

Kuva 6-20: Ohjausvirhe-esimerkki

Ponnahdushalytysikkunat
Jos kyseessa on aktiivinen virhe, nayttdon tulee varoitusikkuna, joka
antaa tietoja seké asianmukaisen virhekoodin.

Katso lisatietoja virheista kohdasta "Liite C — Vianmaaritysopas”.

Kuva 6-21: Jarjestelmahélytysesimerkki

F00%]

in Below the veltags
yEEem Qomrview foi

VALINNAT KOSKIEN YLEISPAATTEITA,

JOISSA El OLE KOSKETUSNAYTTOA

Kun kaytossasi on yleispaate, jossa ei ole kosketusnayttoa, naytdn
valinnat ovat kaytettavissa ylimaaraisina pikanappaimina, joita ei ole
kuvattu taman kayttdohjeen esimerkeissa. Nailla pikanappaimilla voit
selata vaihtoehtoja:

Toimintatilat
Painetilaan — Paina vaihtaaksesi toimintatilasta painetilaan

Pisaratilaan — Paina vaihtaaksesi toimintatilasta
pisaratilaan (automaattinen)

Manuaalitilaan — Paina vaihtaaksesi toimintatilasta
manuaali-(PWM)-tilaan

Suosikkisuuttimet
Suosikkisuuttimet — Paina siirtyaksesi Suosikkisuuttimet-
nakymaat

ﬂ www.teejet.com
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o
=
3
5
Suosikkisuuttimet-nakyma nayttada nykyisen valitun suuttimen pisara kokoon liittyvien tietojen maarittdmiseksi. Nakyméassa on viisi (5) [ ]
esiasetusta nopeaa muistista hakemista varten.

=l
Kuva 7-1: Suosikkisuuttimet-nékymé z
Liséa suutin -painikkeet <
Nozzle Favorites L
L ] é
H z
z
Suutinten esiasetukset _ u §
=
= 3
g =
- %
(=N —J
:g .

£

o
<C
=
4
<<
=z
2
Nykyinen suutin a TXAEQO3 ! g
U | I =
5
2

Taulukossa 7-7: Jarjestelmén yleiskuvauksen asetukset
Pikanéppain Kuvaus -
Aloitus Paina siirtyaksesi Aloitusnakyméaan

=
E Yksi nékyma taaksepain Paina palataksesi Toimintanakymaén tai Aloitusnakymaan =

Suutinten esiasetukset Kayta valitaksesi enintaan viisi (5) suutinta nopeaa muistista hakemista varten seké valitun senhetkisen suuttimen pisaran
koon tietojen maarittamista varten

VAROITUS! Kun kutakin suutinta muutetaan tai kun suuttimet vaihdetaan, jérjestelmén kalibrointi (vaiheet 4-7 luvussa
“Ensimméinen kaynnistys ja kalibroinnit’) on suoritettava ennen kdynnistyksen yrittdmista. Ném4 konfiguroinnit voivat

i

—
w
=
=
E
5
>
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4
X
)
o
>
(%]

vaikuttaa karkean vahvistuksen ja hienon vahvistuksen asetuksiin. Jos jérjestelméaé ei konfiguroida ja kalibroida oikein,

jérjestelmé ei toimi kunnolla.

Lisaa suutin -painike Paina siirtyaksesi Suuttimen valinta -nakymaéan maarittdaksesi, mika suutin tulee maérittaa siihen liittyvaan Suutinten
esiasetus -painikkeeseen

| [2ARsESTELMAN YLEISKUVAUS |

LIITE

98-05347-FI RO m



Dynalete 167140
pesy Suosksuutimetnikyméin

Suosikkisuuttimet-nakymaan paasee Aloitusnakymasta tai

Toimintanakymasta. Suuttimen esiasetuksilla voidaan tallentaa enint&an viisi suutinta
nopeaa muistista hakemista varten. Valittua nykyista suutinta
kaytetadan pisaran kokoon liittyvien tietojen maarittdmiseen.

Aloitusndkymé
1. Paina SUOSIKKISUUTTIMET-NAPPAINTA [.

Kuva 7-2: Suosikkisuuttimet — Aloitusndkymésté

Suosikkisuuttimen asettaminen tai vaihtaminen:
1. Paina LISAA SUUTIN -PAINIKETTA &, joka sijaitsee vaihdettavan

e Dynalet® i Suutinten esiasetus -painikkeen vieressa.
m - 2. Valitse suutinsarja.

" . 3. Valitse suutinkapasiteetti valitusta sarjasta.

Nozzles Kuva 7-4: Lis&a suutin
Saclians

Mozzle Favarites
Orlvers

Boom Module

'- ‘ TT11004

Etart Terminataor

End Terminatoer

Toimintanékymé
1. Paina NYKYINEN SUUTIN -PAINIKETTA @ s

Kuva 7-3: Suosikkisuuttimet — Toimintandkymésta

[OM [77.[3.8. |S)

TT11004

Kuva 7-5: Suutinkoot ja niihin liitetyt varit

Vakiinnutetut suutinkapasiteetit ja -varit
Vari Vari
0050 | Sinivioletti Pahkinanruskea
Oliivinvihreé Harmaa
Valkoinen
Kirkkaanvihrea

Sinkinkeltainen Vadelmanpunainen

%)
=
]
@
=
2
@
=
c
=1
=
<
m
0

Signaalivioletti

Gentiansininen Grafiitinmusta

Purppuranpunainen

Tulipunainen

m www.teejet.com



TAMANHETKISEN SUUTTIMEN VALINTA

Aktiivinen suutin nykyisen pisaran kokoon liittyvien tietojen
maarittamista varten on valittu painike. Suuttimet tulee asettaa
etukateen, jotta senhetkisen suuttimen valinta on kaytettavissa. Jos
kyseiselle painikkeelle ei ole maaritetty suutinta, jarjestelméa palaa
Suuttimen valinta -nakymaéan.

VAROITUS! Kun kutakin suutinta muutetaan tai kun suuttimet
vaihdetaan, jérjestelmén kalibrointi (vaiheet 4-7 luvussa
"Ensimmaéinen k&ynnistys ja kalibroinnit”) on suoritettava
ennen kaynnistyksen yrittdmistd. Ndmé konfiguroinnit voivat
vaikuttaa karkean vahvistuksen ja hienon vahvistuksen
asetuksiin. Jos jérjestelmaa ei konfiguroida ja kalibroida
oikein, jérjestelmé ei toimi kunnolla.

Aktiivisen suuttimen valitseminen:
1. Paina haluttua suutinta.

Kuva 7-6: Valitse nykyinen suutin

Dynalet® 167140

Kozzle Favorites

1 G

!

=|o0™M [77.[3.8. |2

Nykyinen suutin
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Dynalet® 167140

LUKU 8 - JARJESTELMAN YLEISKUVAUS

Nayttaa jarjestelman graafisesti, mika auttaa kayttajaa [6ytdmaan mahdolliset ongelmat seka antaa tietoja valituista ajureista tai solenoideista.
HUOMAUTUS: Jérjestelmén yleiskuvaus -ndkymdn tiedot vaihtelevat kéyttéjan ja OEM:n médrittdmien parametrien mukaan.

Kuva 8-1: Jarjestelmén yleiskuvaus -ndkymd ilman virheita
DynaJet ECU ohjelmistoversiolla

Paineanturi

—

Painerajapintamoduuli

System Overview
Otsikkopalkki

Virhetietoruutu

uT

Puomin rajapintamoduuli ja
ohjelmistoversio

Pikanappaimet

Virranjakomoduuli
Kéynnistysterminaattori —
Ajurit = f
Suutin/solenoidi /st;( Drivers: 10 /

e Solenoids: 18 /

Ohjaimen tietoruutu

Solenoiditietoruutu Paéateterminaattori /

Taulukossa 8-8: Jarjestelmén yleiskuvauksen asetukset

Pikanappain Kuvaus

Aloitus Paina siirtyaksesi Aloitusndkyméan

E Yksi ndkyma taaksepain Paina palataksesi Ohje-nakyméaan tai Aloitusnakymaan

Edellinen/Seuraava ajuri | Paina paastaksesi ajurin tietoihin edellisessa tai seuraavassa ndkymassa

Nollaa virheloki Paina tyhjentaaksesi kaikki virhelokin lukemat nollaan, mukaan lukien ohitetut virheet, ja tarkista sitten uudet virheet

HUOMAUTUS: Jos virheité ei ole, pikandppdin ei ole kéytettavissa.

Virhetiedot Paina paastaksesi virhetietoihin

HUOMAUTUS: Jos virheité ei ole, pikandppdin ei ole kéytettavissa.
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Paasy jarjestelman yleiskuvaus -nakymaan
Jarjestelman yleiskuvaus -nakyméaa voi kayttaa useista sijainneista,
mukaan lukien suoraan Aloitusnakymasta, Padasetukset -> Ohje
-valinnasta tai virheviestista.

Péaéavalikko
1. Valitse PAAASETUSNAKYMA-NAPPAIN FE Aloitusnakymista.

2. Valitse [SfI13.
KAA'ELIEEY Jérjestelmién yleiskuvaus §

Kuva 8-2: Jéarjestelmén yleiskuvaus — Pddasetuksista

Dynalet® 167140

= Helg
Angul
|Byatem Ovarview
UT Dats Diagnesiics
Gyroscape Diagnastics

Aloitusnékymé
1. Valitse JARJESTELMAN YLEISKUVAUS -NAPPAIN £,

Kuva 8-3: Jarjestelmén yleiskuvaus — Aloitusndkymésta

g T

Hezzlen 18

Sections 18

Drivers mn

Boom Modula 2

Start Terminatar 1

End Terminator 1

Virheviesti
1. Valitse JARJESTELMAN YLEISKUVAUS -NAPPAIN £,

Kuva 8-4: Jérjestelmén yleiskuvaus — Virheviestista

wlaw the veltage
Crarviaw far

AJURIN/SOLENOIDIN TIEDOT

Yksityiskohtaisia tietoja kustakin ajurista ja siihen liittyvésta
solenoidista voidaan tarkastella kayttamalla edellisen ajurin,
seuraavan ajurin ja seuraavalla solenoidin pikanappaimia.

Ajurit ja solenoidit on numeroitu vasemmalta oikealle koneen
kulkusuuntaan katsottuna.

Kuva 8-5: Ajurit ja solenoidit

Valittu ajuri ja solenoidi

Criver: 1 ¥1.00 13. 50V

Solenoid: 1 [DiHl ) JBIA

Solenoiditietoruutu
Ohjaimen tietoruutu

Kayté néita pikandppaimia siirtyaksesi tietondkymissa:

Seuraava ajuri — Paina paastaksesi ajuriin seuraavassa
nakymassa

Edellinen ajuri — Paina p&astéksesi ajuriin edellisessa
nakymassa

Seuraava solenoidi — Paina tarkastellaksesi seuraavaa
solenoidia valitussa ajurissa

Paluu jarjestelman yleiskuvaukseen — Paina siirtyaksesi
=1 jarjestelman yleiskuvaus -nakyméaan

Ohjaimen tiedot

Tietoruudussa nékyy ajurin numero, sen ohjelmistoversio seka jannite.

Kuva 8-6: Ohjaimen tiedot

!
|oriver: 1 ¥1.00  13.50v
|salencidf 1 [ T T
|
Numero l Jannite

Versio
Paasy muihin ajureihin:
1. Paina EDELLINEN AJURI / SEURAAVA AJURI -NAPPAIMIA % 5.

98-05347-FI RO
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Dynalet® 167140

Kuva 8-7: Edellinen/Seuraava ajuri

|orivar: 1 ¥1.00

|solencid: 1 toin1 )

Driver: I LA R 1370V

| Belanaid: 3 [D3MI} 008 A

Solenoiditiedot

Tietoruudussa nakyy valitun solenoidin numero, sijainti ja virta kddmin
lapi. Solenoidin sijainti on merkitty ajurin numerolla (D) ja ulostulon
numerolla (N).

Kuva 8-8: Solenoiditiedot

Ui
|orivar: 1 ¥i.00  13.50¥
IE!I:IIIIH)IH: i [oan1 BIA
A A A

Numero Nykyinen

Sijainti
Paastaksesi valitun ajurin toiseen solenoidiin:
1. Paina SEURAAVA SOLENOIDI -NAPPAINTA 5.

Kuva 8-9: Seuraava solenoidi

Driver: I LA R 3. 7av

Boleanaid: 4

[O2M2 ) 004 A

JARJESTELMAVIRHEET

Jérjestelma@n komponenttien virheet nakyvét graafisesti Jarjestelmén
yleiskuvaus -nékymissa, joiden avulla kayttaja voi paikantaa
mahdollisia ongelmia.

HUOMAUTUS: Toimintavirheet nékyvét Toimintandkyméssé. Katso
lisétietoja Toiminta-luvusta.

Ponnahdushalytysikkunat

Jos kyseessa on aktiivinen virhe, ndyttodn tulee varoitusikkuna, joka
antaa tietoja, asianmukaisen virhekoodin seka pikanappéimen, josta
paasee suoraan Jarjestelman yleiskuvaus -ndkymaan.

Katso lisatietoja virheista kohdasta "Liite C — Vianméaaritysopas”.

Kuva 8-10: Jarjestelméhélytysesimerkki

ECLE I

A\

Voltage Too Low

# i Belew the veliags
, @0 Lo Sysiem Crerview for

Kayta néita pikanéppaimia siirtyaksesi ponnahdusikkunasta:
Jarjestelman yleiskuvaus - Paina siirtyaksesi Jarjestelmén
=11 yleiskuvaus -nakymiin vianmaéritykseen liittyen
< Hyvaksy — Paina kuitataksesi jérjestelmén hélytyksen ja

= palataksesi edelliseen nakyméaan

HUOMAUTUS: Ohitettu ja/tai hyvéksytty ajuri ja solenoidi -virheet
kuitataan niihin liittyvissa tietondkymissa.

n www.teejet.com



Jarjestelman yleiskuvaus -nakyma

Jarjestelman yleiskuvaus -nakyma ilmaisee jarjestelman viallisen
komponentin punaisella seké virhekuvakkeella. Virhe kuvataan
yksityiskohtaisesti nakyman otsikossa. Virhetietoruudussa

nakyy nykyisten virheiden lukumaara <# ja ohitettujen virheiden
lukumaara &,

Kuva 8-11: Jérjestelmén yleiskuvauksen virhe-esimerkki

Dynalet® 167140

Sclencids: &

Nailla pikanappaimilla voit selata virheita:

Paivita virheloki — Paina, jos haluat tyhjent&a virhelokin
lukemat nollaan, mukaan lukien ohitetut virheet, ja tarkista
sitten uudet virheet

Seuraava virhe — Paina, jos haluat tarkastella seuraavaa
virhettd, jos virheitd iimenee useampia

1 Seuraava virhe harmaana — Vain yksi virhe kéytettavissa

Ohita virhe — Paina, jos haluat ohittaa virheen (kaikkia
virheita ei voi ohittaa)
HUOMAUTUS: Kaikki ohitetut virheet nollataan/tyhjennetéan, kun
jérjestelméan kytketdéan virta uudelleen.

Aloitusndkyman nakyvyys

Aloitusndkyma antaa kayttajélle nopean yleiskuvan jérjestelmén
tilasta. Alustusvirheet seka jarjestelmavirheet ilmestyvéat varoittamaan
kéyttajaa tietyista ongelmista ja voivat estaa konsolia siirtymasté
toimintatilaan ennen ongelmien korjaamista.

Kuva 8-12: Alustusvirhe-esimerkki

=
Nozzlas
Sections

Privers

Boom Mocule

Start Terminator

End Terminator
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KAYTTAJAN ASETUKSET

Teglet-.

DYNAJETIC7140

ASETUKSET OHJELMISTOLLE v1.01

Paaasetukset -> koneen asennus

Kayta
Tehdasasetukset Vaihteluvali/valinnat Ehdotettu asetus

Lohkojen lukumaéra yhdelld (1) BIM:IIa

TECHNOLOGIES

Lohkojen lukumaara kahdella (2) BIM:lla 5 1-30

Suuttimet lohkoa kohti 3 1-240

Suutinjako 50 cm /20 tuumaa 1-2000cm/1-787 tuumaa
Paineanturin enimmaisarvo 10 bar / 145 psi 5,00 - 30,00 bar / 73 - 435 psi
Vahimmaiskayttdjakso 30 % 20 % - 40 %

Hallitse viivetta 1,0 sekuntia 0,0 - 10,0 sekuntia

Karkea vahvistus 4 1-20

Hieno vahvistus 6 1-20

Paaasetukset -> OEM-asetukset

Kayta
Tehdasasetukset Vaihteluvalilvalinnat Ehdotettu asetus

PWM-taajuus 20 Hz 5-25Hz
Impulssin kesto 38 lukemaa 0-128

Pida nykyinen taajuussaatd 10 lukemaa 5-20

Pida nykyinen kayttojakso 5 lukemaa 1-20
Vaihesiirto 128 lukemaa 0-255
Hyppypiste 0,35 bar /5 psi 0,00-2,11 bar/0 - 31 psi
Enimmaiskayttojakso 92 % 70 % - 100 %
PWM pois paalta -aika 20 0-100
Pienjanniteraja 11,0V 0,0-200V
Korkeajénniteraja 15,0V 0,0-20,0V
Alhainen ampeeriraja 04A 0,0-20,0A
Korkea ampeeriraja 1,2A 0,0-20,0A
Korkean paineen halytys 6,0 bar / 87 psi 4,0 - 25,0 bar
Pisarakoon vaimennus 0,10 0,01-0,99

ECU-suuntaus

Vaaka, etiketti ylospain

+ Vaaka, etiketti ylospéin
+ Vaaka, etiketti alaspain
+ Pysty, liittimet yléspain
+ Pysty, liittimet alaspéin
+ Pysty, vasen reuna ylospain
+ Pysty, oikea reuna yldspéin

98-01557-FI RO m



KAYTTAJAN ASETUKSET

Padasetukset -> Kayttoliittyma

Kayta
Tehdasasetukset Vaihteluvali/valinnat Ehdotettu asetus

Kayta ensisijaista yleispaatetta Pois Pois
Paalla

Puomilohkon piippaus Pois Pois
Paalla

Kaantymisen kompensointi Paalla Pois
paalla

Suosikkisuuttimet

Jarjestys | Tietty suutin m Suutinkapasiteetti
1)

HUOMIOITA
e

www.teejet.com
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LIITEA - 115880 E-CHEMSAVER® HUOLTO-OHJEET

115880 e-ChemSaver on solenoideilla toimiva katkaisin, joka on yhteensopiva TeeJetin laajan TeeJet-suutinrunkoventtilivalikoiman kanssa, joka
on varustettu kalvollisella sulkuventtiililla. Sita voidaan kayttaa puomin paassa olevien suuttimien seka yksittaisten suutinkatkaisimien ja PWM-
ohjaimien kanssa.

Venttiili sulkeutuu normaalisti, ja se avautuu, kun solenoidi on jannitteinen. 115880:ssa on 2-napainen Superseal 1,5 -liitin, joka on valettu
runkoon puhtaan, saénkestavan sahkaliitdnnan varmistamiseksi.

LEVITIN-HUOMAUTUS: Huuhtele jarjestelma puhtaalla vedellé jokaisen levityskerran jélkeen.

o

O

.

ITEM PART MUMBER DESCRIFTION
1 |CPR5289-NYB MUT, NYLON-BLACK
2 |CP1l135881-12 12V COIL ASSEMEBLY
28 |CPl15881-24 29 COIL ASSEMBLY
3 |NfA TUBE SUB-ASSEMBLY
4 [N/A PLUMGER SUB-ASSEMBLY
5 [NfA SPRIMG, 302 STAIMLESS STEEL
& [N/A O-RING, VITON
7|MfA INTERFACE CAP, 303 STAINLESS (115880-1-12 & 1158304-12)
Th [NfA [NTERFACE CAP, 303 STAINLESS (115880-2-12)
g |CRY7FLT-2/116-V1 C-RBING, VITOM (115880-1-12 & 115880-2-12)
88 |CPS8589-\I GASKET, VITCN' (115880-4-12)
9 |CPF7L7-2-007 NI O-RING, VITOM (115880-1-12 & 115880-4-12)
QA |CPFFLIF-M4. 2919V [O-RING, VITON' (115880-2-12)
10 [CP53288-NYB LOCKING RING, NYLOMN-BLACK
SPARE KITS
AB115580-1-KIT, SPARE PARTS KIT (INCLUDES 4, 5, G, 8, 9}
AE115580-2-KIT, SPARE PARTS KIT (INCLUDES 4, 5, 6, 8, 9A)
AB115580-4-KIT, SPARE PARTS KIT (INCLUDES 4, 5, &, 84, 9)

VITON 1S A REGISTERED TRADEMARK OF THE CHEMOURS COMPANY.
DESCRIPTION: -
115880-1-12, 115880-2-12, 115880-4-12, ? t—
116880-1-24, 116880-2-24, 116880-4-24 ee e
e-CHEMSAVER SOLENOID OPERATED
ELECTRIC SHUT-OFF VALVE

T2 VISHIN B0, B Parts List Mo,
—r PL115880
0&r20M8 =i 1 or 1 ||1Tx:su'r- A

Spraying Systems Co

n www.teejet.com



Yleista purkamisesta ja
uudelleenkokoamisesta
Huomautus: O-renkaita (6, 8, 9) on késiteltdva varoen, silld ne

—_

vaurioituvat/vaantyvét helposti

. Loysaa ja irrota nylon-mutteri (1).

. Irrota k&amin kokoonpano (2) muusta putken/mannan

kokoonpanosta (3-10).

. Irrota lukkorengas (10).

. Ota pihdeilla kiinni ruostumattomasta teraksesta valmistetusta

rajapinnan kannesta (7) ja 10ysaa putken alikokoonpanoa (3)
14 mm / 9/16" tai jakoavaimella.

P Kaikkien korjattavien osien pitdisi olla tassa vaiheessa
kaytettavissa. Mannan alikokoonpano (4), jousi
ruostumattomasta teraksesta (5) ja O-renkaat (6, 8, 9) voidaan
vaihtaa ilman lisdpurkamista.

. Uudelleenkokoamisen aikana aseta méannan alikokoonpano (4) ja

jousi ruostumattomasta teraksesté (5) putken alikokoonpanoon (3).

Huomautus: Ménnén alikokoonpano (4) on suunnattava musta
vélikappale ulospéin (ndkyvé), kun se sijoitetaan putken
alikokoonpanoon (3).

. Kun puristat jousta kokoon (5), kierra putken/mannan kokoonpano

(3-10) ruostumattomasta teraksesta valmistettuun rajapinnan
kanteen (7) ja kirista se vaantimella ja pihdeilla.

P Valinnainen: Levité 1 tippa Loctite Blue 243 -lukitetta rajapinnan
kannen (7) kierteisiin ja putken alikokoonpanon (3).

P Vaantdmomentin tekniset tiedot: Kiristé rajapinnan kansi (7)
ja putken alikokoonpano (3) arvoon 1,36 N-m / 12 in-Ibs.

. Palauta lukkorengas (10) alkuperaiseen asentoonsa ja liu'uta

putken/mannan kokoonpano (3-10) kd&mikokoonpanon I&pi (2).

Huomautus: Kéé@mikokoonpanon (2) tulee olla suunnattu niin, etté
SuperSeal 1,5 -liitin osoittaa poispéin rajapinnan kannesta (7).

. Kirista nylon-mutteri (1) putki-/mantakokoonpanoon (3-10).

Dynalet® 167140
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LIITE B - DYNAJET -LEVITINKAAVIOT

DYNAJET IC7140 SUUTTIMEN VALINTA

DynaJet IC7140 -jarjestelman kanssa kaytettavan asianmukaisen ruiskutussuuttimen valinta on hyvin samanlainen kuin ruiskutussuuttimen
valinta perinteiseen ruiskutustoimintaan. Ylimaaraisen levitinjoustavuuden lisaksi DynaJet IC7140 -jarjestelmaan liittyy muutamia muita
suuttimeen liittyvia huomioitavia seikkoja, jotka on tiivistetty alla.

1. Kayttdjakso

a.

DynaJet IC7140 ohjaa suuttimen virtausmaaraa vaihtelemalla ajan osaa, jonka kukin suutin on paalla tai pois paalta. Paallaoloaikaa
kutsutaan kayttdjaksoksi. Kaytettavissa oleva kaytt6jakso on tyypillisesti 30 %—100 %, mika tarkoittaa, ettd noin 30-100 % koneen
suutinten nimellisvirtauksen kapasiteetista kaytetaan.

GENEROAPVEE S ENEN ruiskutussuuttimen virtauskapasiteetti = ruiskutussuuttimen koko x kayttojakso

Vaihtelemalla kayttojaksoa DynaJet IC7140 vaihtelee olennaisesti ruiskutussuuttimen kapasiteettia lennossa. Kun tarvitaan enemman
painetta, suutinkapasiteetti (kayttojakso) vahenee. Kun tarvitaan enemman suutinkapasiteettia, kayttojakso kasvaa.

Vaikka kayttajan nakokulmasta levitinjarjestelmé on paljon joustavampi ja virheité sallivampi DynaJet IC7140 -jarjestelman ansiosta,
ruiskutussuuttimen valintaan on kiinnitettava huomiota parhaiden mahdollisten tulosten saamiseksi.

Kun valitset ruiskutussuuttimen, tarkastele DynaJet IC7140 suuttimen valinta -kaavioita ja valitse sellainen ruiskutussuuttimen
kapasiteetti, joka tuottaa tavoiteruiskutusméaran kayttdjaksolla noin 70 %:sti laitteen k&ydessé odotetulla nopeudella. Toisin sanoen
valitse suutinkapasiteetti ja haluttu paine / pisaran koko lahempaa nopeuden (tai maaran) korkeaa paata kuin matalampaa paata.
Tama mahdollistaa DynaJet IC7140 -laitteelle runsaasti sdatovaraa kayttéjakson vahentamiseksi kayntinopeuden ollessa hidas,
mutta se tarjoaa myds lisakapasiteettia, mikali kayntinopeus kasvaa suunniteltua nopeutta korkeammaksi.

Vahimmaiskayttdjakson oletusasetus on 30 %. Tama tarkoittaa sita, etta jarjestelma ei sdada kayttojaksoa alle 30 % "paalld”. Vaikka
kayttaja voi asettaa tdman asetuksen jopa 20 %:iin, suurempi oletusarvo tarjoaa tasaisempaa levitysta matalammilla nopeuksilla.

2. Ruiskutussuuttimen valinta

a.

DynalJet IC7140 -jarjestelma ei ole yhteensopiva kaikkien ruiskutussuuttimien kanssa. Hyvaksytyt suutinsarjat ovat: Al Turbo TwinJet,
Turbo TeeJet Induction TwinJet, Turbo Teedet, Turbo TeeJet Induction, Turbo TwinJet, Twindet 110, TX ConelJet, TXA Conelet, TXR
ConelJet, XR TeeJet 110 ja XRC TeelJet 110.

HUOMAUTUS: Lueteltu sarja ei vélttdmétté sisélla kaikkia saatavilla olevia kapasiteetteja. Ohjelmistopdivitykset saattavat aiheuttaa
muutoksia sarjaan ja/tai kapasiteettiin.

Eri suutintyyleilla on erilaiset pisarakoon ominaisuudet eri kyttopaineissa. Ruiskutussuuttimen tyyli on valittava halutun pisaran koon
perusteella paineissa, joita omassa levityksessasi odotetaan kaytettavan.

Kayta aina ruiskutussuuttimia, joissa on 110° (tai laajempi) ruiskutuskuvio. Naihin ruiskutussuuttimien osanumeroiden nimi
sisaltaa tyypillisesti luvun 110, esimerkiksi TT11006VP tai XR11006-VS. 80° ruiskutussuuttimia ei suositella kaytettavaksi DynaJet
IC7140 -laitteen kanssa.

3. Ruiskutuskorkeus

a.

Parhaan mahdollisen ruiskutuspeiton saavuttamiseksi pida ruiskutuskorkeus suuttimen ja kohteen valilla vahintaan 50 senttimetrissa /
20 tuumassa.

m www.teejet.com
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Naissa sarakkeissa nakyvat
virtausmaarat eri paineissa. Delta
P ilmaisee painehavikkia DynaJet

IC7140:n solenoidiventtiilin kautta, Naissa sarakkeissa nakyy erityylisten Tavallisen suutinkaavion tapaan naissa sarakkeissa nakyvat
ja tuloksena olevat suutinpaine (psi/ | ruiskutussuutinten pisaran koot tietylla paineella. | kaytettévissa olevat maarat tietyilld nopeuksilla. Ainoa ero on se
bar) seka virtaus osoittavat todellisia | Valitse levitykseesi paras suutintyyli ndiden vaihteluvéli, joka vastaa DynaJet IC7140 -jarjestelmalla kaytettavissa
arvoja ruiskutussuuttimessa. sarakkeiden avulla. olevaa virtauksen vaihteluvalia.
sauge | o Hazale Winirmm Duty Cycla: 309, Mozzie Spacing 50 cm
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Esimerkki suuttimen/kérjen valinnasta

METRINEN: Jos kayttéja haluaa levittaa 250 I/ha nopeudella 10 km/h, hanen on katsottava 10 km/h -saraketta ja I6ydettava rivi, jolla nakyy 250 I/ha seka tilaa rivin yl&- ja
alapuolella pellolla esiintyvien korkeampien ja matalampien nopeuksien kompensoimiseksi. Tassa tapauksessa TT11006 toimii erittéin hyvin 3-4 bar paineella.

Gavgr M e Minimum Duty Cycla: 30% Maozzle Spacing 50 cm
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US: Jos kayttaja haluaa levittda 15 GPA nopeudella 10 mph, hanen on katsottava 10 mph -saraketta ja 10ydettéva rivin, jolla nakyy 15 GPA seka tilaa rivin yla- ja alapuolella
pellolla esiintyvien korkeampien ja matalampien nopeuksien kompensoimiseksi. Téssé tapauksessa TT11006 toimii erittdin hyvin 40-50 psi paineella.
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METRINEN: Seuraavaksi tulee huomioida pisaran koko. Kaavio osoittaa, ettd Turbo TeeJet (TT) -suutin tuottaa karkeasta (C) keskiméaaraisen kokoisia (M) pisaroita télla
painevalilla, ja Turbo TwinJet (TTJ60) tuottaa karkeita (C) pisaroita. TT:n etuna on, etté kéyttéja voi valita pisarat C:std M:a&n samalla méaralla ja nopeudella.

M e Mozzle Spacing 50 cm
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US: Seuraavaksi tulee huomioida pisaran koko. Kaavio osoittaa, etta Turbo TeeJet (TT) -suutin tuottaa karkeasta (C) keskimaaraisen kokoisia (M) pisaroita talla painevalilla, ja
Turbo TwinJet (TTJ60) tuottaa karkeita (C) pisaroita. TT:n etuna on, etta kayttaja voi valita pisarat C:std M:48n samalla maaralla ja nopeudella.

TAnimum Duty Cycle: 307 F%m
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LIITE C - VIANMAARITYSOPAS

Hélytyskoodi | Virhe Kuvaus Toimenpide
1002 Néyton tarkkuus -halytys Néyton grafiikkaa on paras tarkastella 480 x 480 nayton Paina Hyvaksy-nappainta
resoluutiolla. Suositeltua ndyttdtarkkuutta pienempi resoluutio
saattaa heikentaa grafiikkaa.
1003 Pikanappaimen koon halytys Koon vuoksi pikandppaimet kayttavat perusgrafiikkaa. Paina Hyvaksy-néppainta
1004 Kayttajan lisenssi LUE AINA KEMIALLISISTEN TARROJEN Paina Hyvaksy-nappainta
OHJEET JA SEURAA NIITA. Pisarakokojen luokitukset —— .
o . Tapahtuu konsolin kaynnistyksen aikana.
perustuvat BCPC-eritelmiin ja ASABE-standardin o i . u e
i ) ) - Kéyttéjan on painettava Hyvaksy-nappéinta
S572.1 mukaan. Luokitus voi muuttua. Ruiskukemikaali, o o a g
N ) jarjestelman kayttamiseksi
sailidseokset, lampétila, kosteus, tuulen nopeus, ajoneuvon
nopeus jne. voivat vaikuttaa todelliseen pisarakokoon.
3002 Ei kdynnistysterminaattoria Kéynnisterminaattoria ei havaittu. Terminaattoria tarvitaan
toimintatilaan.
3003 Ei paateterminaattoria Paéateterminaattoria ei havaittu. Terminaattoria tarvitaan
toimintatilaan.
3004 Ei solenoidia Yhta tai useampaa solenoidia ei havaita. Solenoidia tarvitaan | Katso tietoja kohdasta Jarjestelmén
toimintatilaan. yleiskuvaus
3005 Jannite liian korkea Ajuri on yli korkean jannitteen rajan. Katso tietoja kohdasta Jarjestelmén
yleiskuvaus.
3006 Jannite liian alhainen Ajuri on alle matalan janniterajan. Katso tietoja kohdasta Jarjestelmén
yleiskuvaus.
3007 Solenoidivirta liian korkea Solenoidi on yli korkean virran rajan. Katso tietoja kohdasta Jarjestelmén
yleiskuvaus.
3008 Solenoidivirta liian alhainen Solenoidin virta on alle matalan virtarajan. Katso tietoja kohdasta Jarjestelmén
yleiskuvaus.
3009 Ei paineanturia Paineanturia ei havaittu. Kayttotilaa varten tarvitaan
paineanturi.
3010 Ei puomin rajapintamoduulia Ei yhteyttd puomin rajapintamoduuliin. Puomin
rajapintamoduulia tarvitaan toimintatilaan.
3011 Ei IOM-paineanturia Ei yhteyttd tulo/lahtémoduulin (IOM) paineanturiin. IOM.
Toimintatilaa varten tarvitaan paineanturi
3012 Puuttuva(t) ajuri(t) Ei yhteyttd ajuriin (/ajureihin). Kaikkia ajureita tarvitaan Katso tietoja kohdasta Jarjestelmén
toimintatilaan. yleiskuvaus.
3015 Vahimmaiskayttdjakso saavutettu Jérjestelma ei pid4 ylla haluttua painetta. Ohjauksen
kéyttdjakso on alle vahimmaisrajan.
3016 Yli enimmaiskayttdjakson Jérjestelmd ei pid4 ylla haluttua painetta. Ohjauksen
kéyttdjakso on yli enimmaisrajan.
3017 Yli korkeapaineen Jérjestelmén paine on yli korkean paineen hélytysarvon.
Kayttojakso on maksimissa ja paine on yha liian korkea.
3018 Pisaran koon ulkopuolella Jérjestelma ei yllapida pisaran kokoa.
3019 Yli korkeapaineen Jérjestelmén paine on yli korkean paineen hélytysarvon.
3020 Alle matalapaineen Suutinpaine alittaa suositellun suutinpainevalin.
3021 Yli korkeapaineen Suutinpaine ylittaa suositellun suutinpainevalin.
3022 Puomin asetusvirhe Koneen ja virtaussaatimen suuttimien lukum&ara ei ole sama. | Katso Paavalikoista -> Koneen asetukset.
3024 ECU Suite -versio epayhtendinen ECU Suite -versio ei sisally ajurimoduulin Katso Paavalikko -> Ohje -> Tietoja-
laiteohjelmistoversioon. nakymasta ajurin versio ja ECU Suite -versio.
Paivita ajurimoduuli siséllyttaaksesi nykyisen
ECU Suite -version.
3025 Yleinen suutin valittu Yleinen suutin on valittu. Pisaratila ja painetila eivat ole

kéytettavissa.
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Halytyskoodi
3026

Virhe

Kéyttajan maéarittdma suutin valittu

Dynalet® 167140

Kuvaus

Kéyttajan maéarittdma suutin on valittu. Pisaratila ja painetila
eivét ole kaytettavissa.

Toimenpide

3028

Alustamisen aikana on saattanut tapahtua
seuraavat virheet:
+ 3002 Ei kdynnistysterminaattoria
+ 3003 Ei paateterminaattoria
+ 3004 Ei solenoidia
+ 3009 Ei paineanturia
+ 3013 Ajuriversiot
epayhdenmukaiset
+ 3022 Puomin asetusvirhe
+ 3023 Lohkojen lukumaara -virhe
+ 3024 ECU Suite -versio
HUOMAUTUS: Témé ilmoitus korvaa
edelld mainitut
ponnahdusikkunat VAIN
alustamisen aikana.

Tapahtui ainakin yksi tai useampia alustusvirheita.

Katso lisatietoja virheesté/virheista kohdasta
Jérjestelman yleiskuvaus. Kun kaikki virheet
on korjattu, kaynnista jarjestelma uudelleen.

3029

Toimintavirhe: Kaikki solenoidit auki

Jarjestelmassé on ongelma, joka estaé paésyn
toimintanakymaan. Lisdongelmien vélttdmiseksi kaikki
solenoidit on avattu.

Pysayta sovellus ja korjaa toimintavirhe.
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ASENNUS/ASETUS/KAYTTOOHJEKIRJA

Tarkeimmat ominaisuudet ja hyddyt:
+ Suuttimet toimivat / lakkaavat toimimasta 20 Hz:n taajuudella

+ Vuorottelevat suuttimet varmistavat asianmukaisen ruiskutusalan
Erinomainen joustavuus suuttimia vaihtamatta
— Mukautuu erilaisiin ruiskutusmaériin
— Lisaantynyt nopeusalue takaa suuremman tuottavuuden
— S&ada pisaran kokoa vauhdissa
Virtausmaéra (litraa/minuutti tai gallonaa/minuutti) kayttéjakson méérittelemana

- Esimerkiksi 50 % (50 % paalla ja pois paalta), tekee 05-suuttimesta
025-suuttimen
90 % siirtyméan vahennys AIC11005 VP/VS:lla tai AITTJ6011004 VP:lla

Valinnainen: ISOBUS-tekniikka ja kd&ntymisen kompensointi

Spraying Systems Co.
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