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KOMMA IGANG

1Slapa strt’immenI
Tryck pa STROMBRYTAREN O for att sla pa konsolen.

2 Startskarmen
Nér startsekvensen har slutforts visas startskarmen och ett nytt jobb kan
startas eller ett befintligt jobb kan aterupptas.

3 Ga till enhetsinstdllningarna
1. Tryck pa den nedre fiiken for ENHETSINSTALLNING [l

Konfigurationsalternativen % kommer att visas forst. Datahantering i,
konsolinstéllningar. och verktyg B8 kan nas via knapparna pa sidofliken.
Kulturella installningar
1. Tryck pa sidofliken pa KONSOL (.

2. Tryck pa m
Kultur anvands for att konfigurera installningar for enheter, sprak
och tidszon.

Installning av GNSS-mottagare
1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION [&.

AN T¢'§%] Konfiguration av GNSS-mottagare

Konfigurering av GNSS-mottagare anvénds for att konfigurera
GNSS-typ, GNSS-port, GNSS-datahastighet och PRN samt for att
visa GNSS-statusinformation.

Redskapsinstallningar
1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa .

Redskapsinstéliningar anvands for att faststalla de olika
instaliningar som ar forknippade med rakt lage, spridarlage
eller sicksackslage. Installningar varierar beroende pa om ett
AutoSteer- eller BoomPilot-system finns.

Installning av kartlaggningsposition
1. Tryck pa sidofliken p4 KONFIGURATION .

IR crsiggning oo spariing)
Med Kartlaggningsposition bestams positionen varifran gransen
eller polygonen ska kartlaggas.

AutoSteer-instéllningar AI110015
1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION (@.

2. Tryckpa .

Nér en styrkontrollmodul &r narvarande (SCM eller SCM Pro) &r
alternativ for assisterad/autostyrning tillgangliga. For detaljerade
instaliningsanvisningar, se den specifika installationsmanualen for
AutoSteer.




4 Starta nytt jobb
1. Tryck pé fliken START lingst ner [ 2 30

2. Tryck pa .
For att vaxla mellan enkelt och avancerat lage ska du ga till Data ->
Alternativ -> Jobblage i Systeminstaliningar.
Enkelt eller avancerat lage
For att &ndra mellan enkelt Iage och avancerat lage, se
konfigurationskapitlet under Data —> Alternativ.

P Enkelt Iage — endast ett jobb kommer att vara tillgangligt at
gangen. Endast féltareal och tackningsomraden visas pa
startskarmen. Endast det aktuella jobbet ar tillgangligt for att
sparas under Rapporter. Anvandning med Fieldware Link ar
inte tillgénglig.

» Avancerat lage - fler &n ett jobb kan vara tillgangligt at gangen.
Klient, gard, falt och jobbnamn, avgransade omraden och
tackningsomraden; applikationstid och avstand fran det valda
jobbet visas pa startskarmen. Alla sparade jobbprofiler kan
exporteras som en PDF-, SHP- eller KML-fil till ett USB-minne
med hjalp av Data -> Rapporter.

5 Ga till sparfoljningsskarmen

1. Tryck pé fiikarna FORDONSVY FOR SPARFOLINING [}, FALTVY
FOR SPARFOLINING [0 eller REALVIEW-SPARFOLINING (@),

2. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING [ fér att visa navigeringsalternativen.
Vilj ett sparféljningslage &

» Rak AB » Senaste spar
» Kurvig AB » Nasta rad
» Cirkelpiva » Adaptiv kurva

Markera punkterna A och B Q0
For att etablera en AB-sparlinje.

3. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR GRANS OCH POLYGON u for
att se alternativen for gréns och polygon.

Skapa en applikationsgrins & & @

Fliken Alternativ for granser och polygoner g finns pa alla
sparfoliningsskarmar och visar alternativ for yttre grans, inre
grans och polygoner.

Applikationsgranser faststéller omraden dar produkten appliceras och
inte appliceras nar du anvander ABSC eller BoomPilot.

* Yttre grians & — anvands for att definiera ett arbetsomrade for
applikation vid anvandning av ASC eller BoomPilot

« Inre grans &L — anvands for att definiera ett arbetsomrade UTAN
applikation vid anvandning av ASC eller BoomPilot

+ Polygon @ _ definierar ett kartlaggningsomrade
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VIKTIG SAKERHETSINFORMATION

Alla sakerhets- och anvandarinstruktioner ska lasas innan systemet tas i bruk. Operatéren ansvarar for att maskinen anvands pa ett sakert
satt. Sakerhetsprocedurer maste anslas nara utrustningen och vara lttiasta och klart synliga for operatren. Sakerhetsprocedurerna ska
uppfylla alla foretagets och lokala foreskrifter samt MSDS-krav. Om du behdver hjélp, kontakta en lokal aterforséljare.

Definitioner av sakerhetssymboler:

FARA! Den har symbolen avsatts for de mest extrema situationerna, dér allvarlig personskada eller dodsfall &r
dverhangande.

VARNING! Den hér symbolen anger en farlig situation som skulle kunna leda till allvarlig personskada eller dodsfall.

FORSIKTIGHET! Den har symbolen anger en farlig situation som skulle kunna leda till lindrig eller medelsvar
personskada.

2l 2>

OBS! Den hér symbolen riktar sig mot rutiner som operatoren ska vara medveten om.

GENERELLA VARNINGAR OCH SAKERHETSUPPMANINGAR

>

FARA!

Las och folj instruktionerna. Om instruktionerna ar oklara nar du har last igenom handboken, kontakta en lokal
aterforsaljare.

Hall barn borta fran utrustningen.
Anvand inte maskinen om du ar paverkad av alkohol eller olagliga substanser.

Vissa system inkluderar en flaktvarmare. Téck aldrig dver varmaren. Det leder till hdg risk for brand!

>

VARNING! ELEKTRISK FARA/FARA FOR STOTAR

Innan du arbetar med en viss komponent, sakerstall att all strdmfdrsorjning har stangts av och inte kan slas pa igen
av misstag.

Koppla bort all strdmmatning innan ett svetsaggregat anvéands pa utrustningen eller nagot som &r anslutet till
utrustningen.

System med frekvensdrivenheter utgér en risk for elektriska stotar pa grund av restspanning. Det ar inte tillatet
att 6ppna utrustningen vare sig for att koppla bort systemet eller en snabbanslutning férran 5 minuter efter det att
strommen har kopplats bort.

Anvand systemet endast via den stromkalla som anges i handboken. Om du &r osaker pa stromkallan, radfraga
behdrig servicepersonal.

Anvénd inte hdgtrycksrengdrare vid rengdring av elektriska komponenter. Det kan skada elektriska komponenter
och utsatta operatdren for risk for elektriska stotar.

Utrustningens stromforsorjning maste dras och anslutas till utrustningen pa korrekt satt. Alla anslutningar maste
uppfylla de angivna kraven.
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VARNING! TRYCKSATTA HYDRAULISKA SYSTEM
+ Anvand alltid personlig skyddsutrustning vid arbete pa hydrauliska system.

+ Folj de underhallsinstruktioner som godkénts av maskintillverkaren vid arbete pa det hydrauliska systemet.

+ Stang alltid av utrustningen vid arbete pa det hydrauliska systemet. Vidta nddvéndiga forsiktighetsatgarder vid
dppning av system som tidigare har varit trycksatta.

+ Var medveten om att hydraulisk olja kan vara extremt het och satt under hogt tryck.

VARNING! HANTERING AV KEMISKA SUBSTANSER
+ Anvand alltid [amplig personlig skyddsutrustning vid hantering av kemikalier.

« Fdlj alla anvisningar fran tillverkaren pa kemikaliers forpackningsetiketter.
+ Operatdren maste ha fullstandig information om karaktar och kvantitet for det material som ska distribueras.

* FOLJ STATLIGA, REGIONALA OCH LOKALA FORESKRIFTER GALLANDE HANTERING, ANVANDNING
ELLER KASSERING AV JORDBRUKSKEMIKALIER.

VARNING! TRYCKSATT SPRUTSYSTEM
« Det ar viktigt att ka nna till och vidta lampliga forsiktighetsatgarder vid anvéndning av trycksatta sprutsystem.

Vétskor under tryck kan trdnga igenom huden och orsaka allvarliga personskador.

« Systemtrycket far aldrig dverskrida vardet pa komponenten med det lagsta vérdet. Var alltid medveten om ditt
system och alla komponenters kapacitet, maximala tryck och flddesvarden.

+ Filter kan endast dppnas nér den manuella ventilen framfor och bakom filtret &r forsatt i stdngt 1age. Om en
anordning maste tas ut ur rérsystemet maste ventilen framfér och bakom anordningen vara forsatt i stangt lage.
Om de aterinstalleras, sékerstéll att att det gors korrekt, att apparaten ar val inriktad och att alla anslutningar &r téta.

« Utrustningens rorsystemsforsorjning maste uppfylla alla foretags- och lokala foreskrifter och vara ordentligt dragen
och ansluten till utrustningen. Alla anslutningar maste uppfylla de angivna kraven

+ Det &r rekommenderat att vétskelinan dréneras och rensas nér utrustningen inte ska anvéndas under en langre tid.

VARNING! SAKERHET VID AUTOSTYRNING
« For att férebygga allvarlig personskada eller dédsfall orsakad av pakdming av fordonet eller styrsystemets

automatiska rorelser, Iamna aldrig fordonets operatérssate nér systemet ar inkopplat.

« For att forebygga allvarlig personskada eller dddsfall orsakad av pakérning av fordonet eller styrsystemets
automatiska rorelser, verifiera att inga manniskor eller hinder finns i omradet runt fordonet innan systemet startas,
kalibreras, fininstalls eller kopplas in.

+ Sakerstall att utrustningen ar ordentligt och sékert ansluten till ratt komponenter.

+ Kor aldrig pa allman vag med systemet inkopplat.

« Utrustningen ska endast anvandas av ordentligt trdnad och behdrig personal. De maste ha bevisat sina fardigheter
i att anvanda utrustningen.

FORSIKTIGHET! UTRUSTNINGENS SAKERHET, UNDERHALL OCH SERVICE

+ Innan utrustningen anvands maste operatoren kontrollera att utrustningen ar i gott skick och kan anvéndas pa ett
sékert sétt. Om s inte ar fallet far utrustningen inte anvandas.

« All nédvandig personlig skyddsutrustning méaste alltid finnas tillganglig for operatéren.

+ Undersok regelbundet om slitage och skador har uppstatt pa systemet och komponenterna. Ersatt eller reparera nar
sa ar nddvandigt.

+ Endast kvalificerad och behorig personal far reparera och underhalla installationen. Underhalls- och
driftinstruktioner ska strikt respekteras och féljas.

« En fullstandig handbok for utrustningen maste alltid finnas tillganglig for operatoren eller underhallsteknikerna.
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FORSIKTIGHET! SAKERHET FOR KABLAGE OCH SLANGAR
+ Undersok regelbundet om slitage och skador har uppstatt pa kablage och slangar. Ersétt eller reparera nar sa ar

nddvandigt.

+ L&gg inte kablage och slangar i skarpa béjar.

+ Fast inte kablage och slangar vid ledningar med stora vibrationer eller hdga trycktoppsbelastningar.
+ Fast inte kablage och slangar vid ledningar som transporterar varma vétskor.

+ Skydda kablage och slangar mot vassa foremal, skrap fran utrustningen och materialansamling.

+ Lamna tillracklig ldngd for kablaget och slangarna for att ge fritt spelrum vid sektioner som ror sig under drift, och
sakerstall att kablaget eller slangarna inte hanger under utrustningen.

+ Lamna tillrackligt utrymme for kablage och slangar fran redskapens och maskinens driftzoner.

+ Vid rengdring av utrustningen, skydda kablaget mot hogtryckstvatt.

OBS! SKOTSEL AV PEKSKARM
@ « Hall skarpa foremal pa avstand fran pekskarmsenheten. Om pekskarmen vidrérs med skarpa foremal kan den

skadas.

+ Anvanda inte starka kemiska substanser vid rengdring av konsolen/bildskarmen. Ratt satt att rengdra en konsol/
bildskarm ar att anvanda en mijuk, fuktig trasa eller antistatisk trasa, liknande en sadan som anvénds vid rengdring
av en datorbildskarm.

OBS! REKOMMENDERADE RESERVDELAR

+ Systemet har skapats med komponenter som fungerar tillsammans for att ge basta systemprestanda. Nar
reservdelar behdvs till systemet, anvand endast komponenter som rekommenderas av TeeJet for bevarande
av korrekt systemdrift och systemsékerhet.

- www.teejet.com
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KAPITEL 1 - INLEDNING

Matrix Pro GS mdjliggor hantering av flera anslutna moduler plus GNSS-kartlaggning, sparfélining, FieldPilot®, BoomPilot®,
hastighetskontroll och datainsamling i en enda konsol med hjélp av CAN-bussteknik. Detta ersatter flera konsoler i hytten med ett enskilt
system.

Tillgangliga produktuppgraderingar

+ FieldPilot® eller FieldPilot® Pro autostyrning + Extern GNSS-mottagare eller antennuppgraderingar
+ UniPilot® eller UniPilot® Pro autostyrning + Fieldware® Link utékad dataorganiseringsapplikation
+ BoomPilot® automatisk bomsektionskontroll + Trycksensorsats for droppstorleksévervakning

+ Tiltgyromodul + Tredje parts hastighetskontroll

+ Videourvalsmoduler for upp till 8 kameror

SYSTEMKOMPONENTER
Matrix Pro 570GS konsol

Matrix Pro 570GS ar avsedd att kunna arbeta manga ar under typiska jordbruksférhallanden. Ett atsittande holje, i kombination med
gummiskydd for alla anslutningar innebr att den ofta dammiga miljon inte orsakar driftproblem. Aven om enstaka sténk av vatten inte
skadar enheten har Matrix Pro 570GS inte konstruerats for direkt exponering for regn. Var noga med att inte anvanda Matrix Pro GS
under vata forhallanden.

Figur 1-1: Matrix Pro 570GS-konsolen fram- och baksida

Inbyggd ljusramp

Strémbrytare

USB-kontakt med gummidverdrag

Ljus pekskarm

Hogtalare

Strémbrytare

Integrerat RAM-faste
(montering kravs)

—— GPS-antennanslutning

Gummikontaktskydd
USB-kontakt med gummidverdrag

Standard RAM-faste Infallda kontakter
(montering krévs)

Hastighetssignalanslutning
Kameraanslutning

Elanslutning
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Matrix Pro 840GS konsol

Matrix Pro 840GS ar avsedd att kunna arbeta manga ar under typiska jordbruksforhallanden. Ett atsittande hdlje, i kombination med
gummiskydd for alla anslutningar innebar att den ofta dammiga miljon inte orsakar driftproblem. Aven om enstaka sténk av vatten inte
skadar enheten har Matrix Pro 840GS inte konstruerats for direkt exponering for regn. Var noga med att inte anvanda Matrix Pro GS
under vata forhallanden.

Figur 1-2: Matrix Pro 840GS-konsolens fram- och baksida

Inbyggd ljusramp

Strémbrytare

Knapp for startskarmen
USB-kontakt

med gummiskydd Zooma infut Hogtalare

Ljus pekskarm
GPS-antennanslutning

Standard RAM-faste
(montering krévs)

Integrerat RAM-faste
(montering kréavs)

Gummikontaktskydd

Hastighetssignalanslutning

Kameraanslutning

Elanslutning
Knappar Ytterligare information
. Alla &ndringar sparas automatisk.
PalAv sars
P4 — Tryck pa STROMBRYTAREN [@) for att sla pa konsolen. Konsolen maste stangas av och slas pa igen nar du andrar eller

Vid paslagning startas Matrix Pro GS-konsolens startsekvens. féster utrustning pa Matrix Pro GS-systemet.

Av - Tryck pa och hall in STROMBRYTAREN [@ ills ett

meddelande pa skarmen bekraftar avstangningen. Startsekvens

Konsolen tar ungefar tva minuter att starta upp. Under denna
tid visas en serie skarmbilder, LED-lampor tands och slacks och
ljusstyrkan varierar. Nar startsekvensen ar klar visas startskarmen.

VARNING! Vénta 10 sekunder innan du startar om konsolen.

Startskarm (endast Matrix Pro 840GS)

Knappen for startskdrmen EﬁJ erbjuder en genvag ill Rekommenderad antenninstallation

startskarmen. GNSS-antennen bor monteras sa langt fram som majligt ovanpa

hytten pa en metallyta med en storlek pa minst 10 cm x 10 cm.

Upp/ned (endast Matrix Pro 840GS)

Knapparna upp/ned A Y andrar fordonets vy eller perspektiv
fran fordonsvy till fagelperspektiv i Sparféljning med Fordonsvy
och Faltvy.

n www.teejet.com
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Paslagning av strommen och inledande rérelse
med assisterad-/autostyrning

Systemet ska helst inte strdmsattas innan GNSS-antennen har
obehindrad sikt till himlen och kan berakna en position.

Fordonets forsta rorelse nar systemet har slagits pa ska alltid vara
i framéatgaende riktning.

Om ovanstaende rekommendationer inte féljs och kartan inte &r
ratt inriktad pa skarmen, kor maskinen i framatgaende riktning i
ung. 150 m med hogre hastighet an vad som anges i det féljande,
sa att SCM Pro aterigen kan faststalla ratt fordonsriktning:

GNSS-mottagare m

RTK 1,6 km/h
Autonom GNSS och SBAS 3,6 km/h
PPP och flytande RTK 5,4 km/h

RealView®-kamera

Med TeelJet Technologies RealView-kamera kan videobilder

visas pa Matrix Pro GS-skarmen. Kameran kan riktas framat

for att mojliggora RealView-sparfoljning via video, eller placeras
for visning av andra driftsaspekter av utrustningen. Kameran &r
utrustad med en flexibel RAM-montering, integrerat solskydd och
anvander IR-belysning, vilket ger tydliga videobilder &ven i morker.

KONFIGURATIONER

Diagrammet som fanns pa den har platsen for tidigare
programversioner har flyttats till bilagan.

GRUNDLAGGANDE
SKARMANVANDNING

Matrix Pro GS kan anvandas som et enkelt system for aktuellt
jobb eller ett avancerat flerjobbssystem. Oavsett vilket lage
konsolen befinner sig i &r de grundldggande sk&rmfunktionerna
desamma.

+ Undre flikar och sidoflikar ger tillgang till olika skarmar och
underskéarmar

+ Popup-texter for varningar och information informerar
anvandaren om konsolaktiviteter och information om
instaliningar eller sparfoljningsfunktioner

+ Instéliningsalternativen kan enkelt stéllas in med
hjalp av rullgardinsmenyerna eller skarmarna for
tangentbordsinmatning

For att snabbt hitta en instaliningsfunktion, se "Menyinstaliningar
for Matrix Pro GS-konsolen” i denna handbok.

Nedre flikknappar
De nedre flikknapparna finns alltid tillgéngliga pa skarmen. Dessa
knappar ger tillgang till jobb, installationsalternativ och navigering.

/l'-l\ Start/Jobb-sk&rmen

4% Systeminstaliningar

ﬁ Sparféljning med fordonsvy
@ Sparféljning med faltvy

O Sparféljning med RealView
RealView-kamera visning av helskarmsvideo

OBS! RealView-sparfljningsalternativ &r endast tillgéngliga med
en kamera monterad pa systemet.

Figur 1-3: Nedre flikknappar

Otillgangliga alternativ nar jobbet ar aktivt
Nér ett jobb ar aktivt ar vissa instaliningsalternativ tillgangliga: se
"Menyinstallningar for Matrix Pro GS-konsolen” i denna handbok.

Figur 1-4: Exempel p4 otillgdngliga alternativ

98-05273-SV R12 n
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Farger pa konsolskarmen

Konsolen kan anvandas med sex fargscheman. Pa nedre
flikknappen fér systeminstallningar, tryck pA KONSOLENS sidoflik
@ och ange . Tryck pa pilen NED v'v for att
komma till alternativen for fargschema for att vélja farginstalining.

Figur 1-5: Fdrgscheman

LED brightness

Might mode

|Console-=Display

Colour scheme Style 4

LCD brightress &0

MinhF mndn

| Console-=Display

LED brightness

NiahE moda

Console-=Display

Style &

LCD brightness S0

Night mode |Di5-:| bled

Screanshot Enabled

Screen calibration I Start
| olxl@®] )

Enkelt eller avancerat lage
For att vaxla mellan enkelt Iage och avancerat lage, se
konfigurationskapitlet under Data—> Alternativ.

| enkelt lage kommer endast ett jobb att vara tillgangligt at gangen.
Endast faltareal och tdckningsomraden visas pa startskarmen.
Endast det aktuella jobbet ar tillgéngligt for att sparas under
Rapporter. Anvandning med Fieldware Link &r inte tillganglig.

Figur 1-6: Startskdrmen fér enkelt Idge

| avancerat lage kan fler &n ett jobb vara tillgéngliga at gangen.
Klient, gard, falt och jobbnamn, avgransade omraden och
tackningsomraden; applikationstid och avstand fran det valda
jobbet visas pa startskarmen. Alla sparade jobbprofiler kan
exporteras som en PDF-, SHP- eller KML-fil till en USB-enhet med
hjalp av Data-> Rapporter.

Kundinformation, gardsinformation, faltinformation och
receptkartor kan endast matas in med Fieldware Link. Ett
jobbnamn kan endast redigeras med Fieldware Link.

En anvandare kan kopiera jobb for ateranvandning av granser,
sparlinjer, applicerade data, receptkarta och/eller polygoner
med hjélp av Fieldware Link eller Data-> Jobbdata-> Hantera pa
konsolen.

Figqur 1-7: Startskdrmen fér avancerat ldge

n www.teejet.com
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Popup-texter for varningar och information Val fran rullgardinsmenyn

En popup-ruta med varning eller information visas i cirka fem (5) Tryck pa nedatpilen @v for att se alternativen. Anvand pilarna z
sekunder. Ta bort informationsrutan genom att trycka ndgonstans ~ UPP/NED eller rullningslisten om det behdvs for att '§
pa skarmen. bladdra i listan. Valj I&mpligt alternativ. Du kan sténga listan utan E

att vélja ett alternativ genom att trycka nagonstans pa skarmen
utanfor rullgardinsmenyn.

Figur 1-8: Exempel pa en informationstextruta

Figur 1-10: Exempel pa rullgardinsmeny

Backward

Information om instéllningsalternativ
Tryck pa alternativets ikon eller alternativnamnet pa menyn for

att visa en definition och intervallvérdena for objektet. Ta bort Rullningsskéarmar
informationsrutan genom att trycka nagonstans pa skarmen. Vissa skarmar har mer information eller fler alternativ &n vad
Figur 1-9: Exempel pa en informationstextruta som kan visas pa den aktuella skarmen. Anvand pilarna UPP/

NED = = eller rullningslisten for att se fler alternativ eller visa
information som inte ryms pa skarmen.

Figur 1-11: Exempel pa rullningsskérm

98-05273-SV R12 “
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Skarm for tangentbordsinmatning Nasta sida

Tryck pd KNAPPSATS-ikonen EZ. Anvind sifferknappsatsen Tryck pa pilen NASTA SIDA 9 for att ange ytterligare alternativ
for att ange ett varde. for det markerade objektet.

Tryck pa ikonen ACCEPTERA@ for att spara instaliningarna Figur 1-13: Exempel pa nésta sida

eller pa ikonen AVBRYT @ om du vill Amna knappsatsen
utan att spara.

Figur 1-12: Exempel pa knappsats

Kryssrutor
Tryck pa KRYSSRUTAN [y |/ |for att vaija eller valja bort.

Figur 1-14: Exempel pa kryssrutor

n www.teejet.com
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KAPITEL 2 - START/JOBB-SKARMEN

Nér startsekvensen har slutforts och konsolen tar emot GNSS Avancerat lage
visas startskarmen och ett nytt jobb kan startas eller ett befintligt | avancerat lage kan fler &n ett jobb att vara tillgangliga at
jobb kan aterupptas. gangen. Klient, gard, falt och jobbnamn, avgransade omraden

och tackningsomraden; applikationstid och avstand fran det

valda jobbet visas pa startskarmen. Alla sparade jobbprofiler kan
exporteras som en PDF-, SHP- eller KMLAil till en USB-enhet med
hjalp av Data -> Rapporter.

Instédllningar fér den specifika maskinen och

dess komponenter maste slutforas innan

ett jobb startas. Nar ett jobb har aktiverats kan vissa
installningsalternativ inte l&ngre andras. Se "Menyinstéllningar for
Matrix Pro GS konsol” i bilagan till denna handbok. Kundinformation, gardsinformation, faltinformation och
receptkartor kan endast matas in med Fieldware Link. Ett

Fér att véxla mellan enkelt och avancerat lage ska du ga till . ) . _
jobbnamn kan endast redigeras med Fieldware Link.

Data -> Alternativ -> Jobblage i Systeminstaliningar.
En anvandare kan kopiera jobb for ateranvandning av granser,

Enkelt lage sparlinjer, applicerade data, receptkarta och/eller polygoner med
| enkelt Iage kommer endast ett jobb att vara tillgangligt 4t gangen.  hjélp av Fieldware Link eller Data -> Jobbdata -> Hantera pa
Endast féltareal, tackningsomraden och applikationstid visas konsolen.

pa startskarmen. Endast det aktuella jobbet ar tillgangligt for att
sparas under Rapporter. Anvandning med Fieldware Link &r inte

tillgénglig.
Figur 2-1: Startskirmen for enkelt ldge

Figur 2-2: Startskdrmen fér avancerat ldge

98-05273-SV R12
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ENKELT LAGE

Nér startsekvensen har slutforts visas startskdrmen och ett nytt
jobb kan startas eller ett befintligt jobb kan aterupptas.

Konsolen maste ha GNSS for att ett jobb ska kunna startas eller
aterupptas.

Nytt jobb

Nar ett nytt jobb startas rensas data fran tidigare jobb.

For att starta ett nytt jobb:
1. P4 startsidan 4 trycker du pa 509
Konsolen kommer att &ndras till Fordonsvy.

Ateruppta jobb

For att ateruppta det befintliga jobbet:

1. P4 startsidan 42> trycker du pa .
Konsolen andras till Fordonsvy och bérjar visa
navigeringsinformation.

Om ett jobb som valts &r i en annan UTM-zon an den aktuella
eller angransande UTM-zonen, kommer att vara
avaktiverat.

0OBS! Se bilagan UTM-zon fér mer information.

Avsluta jobb

For att avsluta ett jobb:

1. P& startsidan 42> trycker du pa .

For att skapa en rapport for jobbet nar du avslutar ett jobb:
1. Koppla in ett USB-minne i konsolens USB-kontakt.

2. Pa startsidan 42> trycker du pa .

3. Valj
» Ja - for att skapa en rapport for det senaste jobbet
» Nej - for att aterga till Startskarm utan att spara

AVANCERAT LAGE

Nér startsekvensen har slutforts visas startskarmen och ett nytt
jobb kan startas eller ett befintligt jobb kan aterupptas.

Konsolen maste ha GNSS for att ett jobb ska kunna startas eller
aterupptas.

Nytt jobb
Nar ett nytt jobb startas rensas data fran tidigare jobb.
For att starta ett nytt jobb:
1. Péa startsidan 4 trycker du pa 1509
2. Tryck pa:
» Ja - for att generera ett namn automatiskt

» Nej — for att ange ett namn med hjalp av
skarmtangentbordet

Information om kund, gard och falt anges med hjalp av
Fieldware Link.

Konsolen kommer att &ndras till Fordonsvy.

Starta jobb

Matrix Pro GS har programmerats med ett faltsékningsverktyg

for att hjalpa anvandaren att hitta det jobb som finns narmast
fordonets position. Med GNSS-kontakt upprattad kommer
jobblistan att uppdateras var tionde sekund. Under den hér
uppdateringen sorteras en lista dver jobb efter avstandet till dem
och de narmaste tva jobben visas dverst i listan. Ovriga jobb visas
under dem i listan.

For att ateruppta det befintliga jobbet:
1. Pa startsidan /2> trycker du pa pilen NED ]’ for att visa listan
over jobb som sparats pa konsolen.

2. Valj namnet pa det jobb som ska startas eller aterupptas.

3. Tryck pa .

Konsolen andras till Fordonsvy och bdrjar visa
navigeringsinformation.

Avstand

Om ett jobb som valts &r i en annan UTM-zon &n aktuell eller
angransande UTM-zon, visas "Utanfor intervall” bredvid Avstand
och [SEGENLSN avaktiveras.

OBS! Se bilagan UTM-zon fér mer information.

Om ett valt jobb saknar registrerad information kommer Avstand
att visa "Inga data”.

Avsluta jobb

For att avsluta ett jobb:

1. Pa startsidan 4 trycker du pa [ e

For att skapa en rapport for jobbet nér du avslutar ett jobb:
1. Koppla in ett USB-minne i konsolens USB-kontakt.

2. Pastartsidan > trycker du pa .

3. Vilj:
» Ja - for att skapa en rapport for det senaste jobbet
» Nej — for att aterga till Startskérm utan att spara

n www.teejet.com
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KAPITEL 3 - VISNING AV HELSKARMSVIDEO

Med RealView- visning av helskarmsvideo kan realtidsvideo visas. Visa videofldde(n) och stall in kameror utan tillganglig GNSS.
Alternativ for Realview-sparfoljning finns inte pa den har skérmen.
» Enskild kamera — en enda kamera ar direkt monterad pa konsolen
» Videourvalsmodul — om en videourvalsmodul (VSM) har installerats pa systemet finns tva (2) videoalternativ:
+ Enskild kameravy — en av upp till atta kameror kan véljas for att ndra bilden fran kameraingangarna.

+ Delad kameravy — en av tva uppséttningar bestaende av fyra kameraingangar (A/B/C/D eller E/F/G/H) kan véljas med skarmen
indelad i fyra separata videofloden.

For att justera kameravyn [backning, upp och ner], ga till Instaliningar-> Konfiguration-> Video.
For att andra till Iaget helskarmsvideo:
1. Tryck pa den nedre flikknappen REALVIEW-KAMERA VISNING AV HELSKARMSVIDEO @
2. Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV @)\ for att visa RealView-alternativen.
3. Valj mellan:

» Enskild kameravy @ [endast VSM] —en (1) av upp ill atta (8) kameror kan véljas for att andra bilden fran kameraingangarna

» Delad kameravy $$ [endast VSM] - en (1) av tva (2) uppséttningar med fyra (4) kameraingangar (A/B/C/D eller E/FIG/H) kan
valjas med skérmen indelad i fyra separata videofldden

» RealView-kamera bildtagning (@f — sparar en stillbild av den aktuella vyn pa skarmen pa ett USB-minne

Figur 3-1: RealView-visning av helskdrmsvideo

98-05273-SV R12 n
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Ogonblicksbild fran kameran

RealView-kamera dgonblicksbild sparar en stillbild av den
aktuella vyn pa skarmen pa en USB-enhet.

1. Infoga USB-minnet.

4.

Tryck pa den nedre flikknappen REALVIEW-KAMERA
VISNING AV HELSKARMSVIDEO .

Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV (&
RealView-alternativen.

Tryck pa ikonen OGONBLICKSBILD FRAN KAMERA @§.

for att visa

Figur 3-2: RealView-kamera visning av helskdrmsvideo

-

VSM kameraalternativ

®® Om en videourvalsmodul (VSM) har installerats pa

= &8 systemet finns tva (2) videoalternativ:

1.

Tryck pa den nedre flikknappen REALVIEW-KAMERA
VISNING AV HELSKARMSVIDEO (@),

. Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV ﬂ for att visa

RealView-alternativen.

Valj mellan:

» Enskild kameravy @ - en (1) av upp till atta (8) kameror
kan véljas for att byta bild fran kameraingangarna.

» Delad kameravy @@ - en (1) av tva (2) uppséattningar med
fyra (4) kameraingangar (A/B/C/D eller E/F/G/H) kan valjas
med skarmen indelad i fyra separata videofléden.

Figur 3-3: Val av enskild kamera med VSM
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KAPITEL 4 - SYSTEMINSTALLNING

Systeminstallning anvands for att konfigurera konsolen, maskinen och dess redskap. Fyra sidoflikar ger atkomst till alternativ for Maskin-/
redskapskonfiguration, Datahantering, Konsolinstallningar och Verktyg.

OVERSIKT
P
Fyra sidoflikar ger atkomst till konfigurationsalternativ for: { = Datahantering
¢ Konfiguration « Jobbdata (6verfor, hantera)
* Verkstéll (Raka, Spridare eller Spridda konfigurationer; * Rapporter
Information om valda munstycken inklusive konfiguration av « Alternativ (jobblage)

Droppstorleksdvervakning, Backning) + Maskininstaliningar (6verfor, hantera)

i Konsolinstallningar
+ Om (systeminformation)

Kartlaggning och sparfdljning (Kartposition, Belysningslist,
Extern belysningslist)

Konfiguration av GNSS-mottagare

+ Videokonfiguration * Display
+ Sensorer (trycksensor med in/ut-modul (IOM)) * Kulturell
+ Produktkonfiguration * Ljudvolym
+ Extern parts konfiguration av hastighetsreglering * Demo GNSS
+ Autostyrning « Las upp funktion

<«FieldPilot (Ventilinstalining, Styrinstalining, Ventiltest, ﬁ Verktyg

Ventildiagnostik, Rattsensor, Styrvinkelsensor) + Ladda upp programvara
<«FieldPilot Pro/UniPilot Pro (Hantera fordon, Kalibreringar, + Tilldggsfunktioner (raknare, enhetskonverterare)

Justeringar, Vélja Ql-varden, Transportlage, Servicelage)
+ Tiltkorrigering

Figur 4-1: Instéliningsalternativ

Sidoflikar

— Sidofliken Konfiguration

Sidofliken Datahantering
Sidofliken Konsolinstaliningar

Sidofliken Verktyg

Nedre fliken for Systeminstallningar
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\.” KONFIGURATION

Konfiguration anvands for att konfigurera systemkomponenter som redskap, vagledningar, styrning, monitorer och sensorer.

OBS! Funktionernas tillgénglighet kommer att variera beroende pa vilka enheter som finns och &r upplasta i Matrix Pro GS-systemet.

1. Tryck pé den nedre flikknappen SYSTEMINSTALLNING .

2. Tryck pa sidofiken pa KONFIGURATION .
3. Vélj mellan:

» Redskap — anvands for att stalla in (i forekommande
fall) maskintyp, GNSS-antennhéjd, redskapstyp,
symmetrisk redskapslayout, sektionsutgangsmoduler,
antal redskapssektioner, vagledningsbredd, applikation/
arbetsbredd, droppstorleksdvervakning, val av
munstycke, munstycksavstand, BoomPilot startlage,
backningsavkanningsmodul

o | rakt Iage — in-line/lateral redskapets offset-riktning/
avstand, dverlappningsprocent, fordroj redskapets pa/
av-tid

o Med instaliningen Spridare:

TeeJet — avstand fran antenn till skiva, redskaps
horisontella offset-riktning/avstand, Gverlappsprocent,
fordréjningstider for pa/av, spridares offset-avstand,
sektionsoffset-avstand, sektionslangder

OEM - avstand fran antenn till skiva, redskaps
horisontella offset-riktning/avstand, start/stopp-avstand,
sektions offset-avstand for start/stopp

o Med instalining Spridd - offset-riktning/avstand for rak/
horisontell sektion 1, dverlappningsprocent, fordrjning av
pa/av-tider, sektionsoffset

» Kartlaggning och sparfoljning — anvands for att konfigurera
kartlaggningsplats, sparfdljningsbredd och sparféljningsfel
som visas pa ljusrampen

P Konfiguration av GNSS-mottagare — anvands for att
faststélla GNSS-typ, port, datahastighet och PRN samt till
visning av GNSS-statusinformation
» Video — anvands till att aktivera/inaktivera automatisk
aktivering av backkamera och att konfigurera kamerans
instalningar
P Sensorer — anvands for att faststélla trycksensorinstaliningar
P Produkt — anvands for att konfigurera produktnamn,
fargtilldelning for max/minimigranser och motsvarande
visningsfarger
P Instéllning av extern parts hastighetskontroll — anvéands for
att konfigurera hardvarugranssnitt och kommunikation.
P Autostyrning — anvands for att aktivera, avaktivera och
kalibrera servo- och automatisk styrning
o FieldPilot — anvénds for att faststélla ventilinstallningar,
styrinstaliningar, rattsensor- och styrvinkelsensorinstéliningar
och for att utféra ventiltester eller ventildiagnostik

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro — anvands fér att hantera
fordonsinstéllningar, kalibrera sensorer, vélja Ql-varden
samt stélla in transportlage och servicelage

» Tiltkorrigering — anvands for att aktivera, avaktivera
och kalibrera tiltkorrigeringsfunktionen och forbattra
tilldmpningen i kuperad eller sluttande terrang

Figur 4-2: Konfigurationsalternativ
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Redskap

Redskapsinstallningar anvands for att faststélla de olika
instaliningar som ar forknippade med rakt lage, spridarlage eller
sicksackslage. Tillgangliga installningar varierar beroende pa den
specifika utrustning som finns i systemet.

Det har avsnittet inkluderar instéllningsalternativ for foljande
redskapskonfigurationer:

» Enkel sektion

» Flera sektioner med sektionsdelsmodul eller
brytarfunktionsmodul

OBS! Mer information ges i redskapskapitlet i denna handbok.

Redskapstyp
Med Redskapstyp véljs den typ av applikationsménster som bast
representerar ditt system.

o | rakt lage — bomsektionerna har ingen langd och &ri en
linje pa ett fast avstand fran antennen

o | spridarlage — en virtuell linje skapas i linje med
leveransdiskarna fran vilka applikationssektionen eller
sektionerna kan variera i langd och kan vara pa olika
avstand fran linjen (tillgangligheten beror pa den specifika
utrustningen i systemet)

o | spritt Iage — en virtuell linje skapas i linje med sektion 1
fran vilka applikationssektionen eller sektionerna inte
har nagon langd och kan vara pa olika avstand fran
antennen (tillgangligheten beror pa den specifika
utrustningen i systemet)

OBS! Mer information ges under "Redskapstyp” i kapitlet Redskap
i denna handbok.

Figur 4-3: Redskapstyp — Rak

Figur 4-4: Redskapstyp — Spridare

Figur 4-5: Redskapstyp — Spridd

Installning av enkel sektion
Enkelsektionsinstallning anvands nar en SmartCable,
sektionsdelsmodul (SDM) eller brytarfunktionsmodul (SFM)
inte finns pa systemet (det vill siga att det inte finns nagon
sektionskontroll). Hela bom- eller leveransomradet betraktas
som en sektion.

1. Tryck pa sidofliken pd KONFIGURATION .
2. Tryckpa .
3. Vélj mellan:
P Maskintyp [nar tillganglig] — anvands fér att vélja den typ av
maskin som bast motsvarar din maskin
» GNSS-antennhdjd [nar tillganglig] — anvands fér hojden pa
antennen uppmétt fran marken
P Redskapstyp — anvénds for att valja layouten for
sektionerna dar produkten anvands
P Arbetsbredd [redskapstyp Spridare] — anvands for att ange
redskapets totala bredd
» Applikationsbredd [redskapstypen Rak] — anvands for att
ange redskapets totala bredd
» Droppstorleksdvervakning [nar tillganglig] — anvénds for att
aktivera droppstorleksévervakning for upp till fem forvalda
sprutmunstycken
» Val av munstycke [nar tillganglig] — anvands for att valja typ
av sprutmunstycke (serie och kapacitet) for att bestdmma

droppstorleken
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» Bearbetat larm — anvénds for att uppratta ett larm som
signalerar nar man lamnar eller gar in i en bearbetad areal
» BoomPilot-ikon — anvands for att aktivera
sparféljningsskarmikonen for manuell styrning pa skarmen
av applikationsfargning
4. Tryck pa pilen NASTA SIDAQ for att stalla in sarskilda
redskapsalternativ. Se kapitlet Redskap for mer information.
5. Tryck pa pilen RETUR <:3 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den 6vergripande konfigurationsskérmen.
Figur 4-6: Redskap — Enkelsektionsinstélining

Flera sektioner med SDM/SFM-instéllningar
Flera sektioner med SDM/SFM-instéllningar anvands nér en
sektionsdelsmodul (SDM) eller brytarfunktionsmodul (SFM) finns
pa systemet. Bommen eller leveransomradet kan innehalla upp
till 30 sektioner med varierande bredd och (i laget Spridare)
langd. Ytterligare alternativ som ar tillgéngliga med en SDM &r
applikationséverlappning, applikationsfordréjning och spritt lage.

1. Tryck pa sidofliken p&4 KONFIGURATION .
2. Tryck pa .
3. Vélj mellan:
» Maskintyp [nar tillganglig] — anvénds for att vélja den typ av
maskin som bast motsvarar din maskin
» GNSS-antennhdjd [nar tillganglig] — anvands fér hdjden pa
antennen uppmatt fran marken
» Redskapstyp — anvands for att valja layouten for
sektionerna dar produkten anvands
» Symmetriskt redskap — anvands om sektionerna ar indelade
i par och delar samma bredd-, kompenserings- och
l&ngdvérden

» Flera sektionsutgangsmoduler — anvands for att mojliggora
anvandning av flera sektioner utgangsmoduler pa CAN-buss
» Antal redskapssektioner — anvands for att valja antal
redskapssektioner
» Applikationsbredd [rak eller spridd redskapstyp] — anvéands for
att ange den totala bredden for alla sektioner pa redskapet
» Arbetsbredd [redskapstyp Spridare] — anvéands for att ange
redskapets totala bredd
» Droppstorleks6vervakning [nér tillgénglig] — anvands for att
aktivera droppstorleksovervakning for upp till fem férvalda
sprutmunstycken
» Val av munstycke [rak eller varierande redskapstyp] -
anvands for att valja typ av sprutmunstycke
» BoomPilot startldge [om tillgangligt] — anvéands for att
faststalla det lage som ett jobb startas i.
o Automatisk — automatisk sektionskontroll aktiveras
och sektionsaktiveringen och/eller kartidaggningen pa
skarmen kontrolleras av GNSS och hastighet
e Av - automatisk sektionskontroll &r inaktiverad men
sektionsaktivering och/eller kartiaggning pa skarmen kan
aktiveras manuellt med en kopplingsbox eller BoomPilot-
ikonen i navigerings- och sparféljningsalternativen pa
sparfoljningsskarmarna

4. Tryck pa pilen NASTA SIDA ™ for att stalla in sarskilda

redskapsalternativ. Se kapitlet Redskap fér mer information.

5. Tryck pa pilen RETUR <‘F) eller sidofliken KONFIGURATION

for att aterga till den vergripande konfigurationsskérmen.

Figur 4-7: Redskap — Flera sektioner med SDM- eller SFM-

instéllningar
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Droppstorleksovervakning Val av munstycke

Néar systemet inkluderar en trycksensorgranssnittssats (PSIK) Med Val av munstycke kan upp till fem (5) munstycken férinstallas
kan droppstorleksvervakning aktiveras/avaktiveras. DSM blir da for snabbval och det aktuella munstycket kan valjas.

tillganglig pa driftsskarmarna.

OBS! Mer information ges under "Val av munstycke” i kapitlet
OBS! Mer information ges under "Droppstorleks6vervakning” Redskap i denna handbok.

i kapitlet Redskap i denna handbok. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION 2.
1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION (@. g Redskap
2. Tryck pa [0S Tryck pa pilen NASTA SIDA ™ i Val av munstycke.

3. Valj om droppstorleksmonitorn ar aktiverad eller inaktiverad. Valj mellan:
(Vid aktivering ska du aven lasa den visade informationen och M Forinstallningar for munstycke 1-5 — upp till fem (5)
trycka pa ') munstycken kan valjas for snabb atkomst och det valda
4. Tryck pé pilen RETUR Y eler sidofiken KONFIGURATION aktuella munstycket for att bestamma droppstorleken
for att aterga till den Gvergripande konfigurationsskarmen.

B =

P Aktuellt munstycke — visar det aktuella munstycket

Figur 4-8: Droppstorieksvervakning 5. Tryck pa pilen RETUR Y eller sidofiiken KONFIGURATION
for att aterga till den Gvergripande konfigurationsskarmen.
Figur 4-9: Val av munstycke

AIL10015

AILLOOLS

AI110015

AILL001S
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Alternativ for backningsavkanning

Alternativet for backningsavkanning anvands nar en
backningsavkanningsmodul eller SCM Pro (styrkontrollmodul Pro
for FieldPilot Pro/UnitPilot Pro) Iaggs till i en konfiguration. Detta
m&jliggdr applikationskartiaggning och kontroll och sparféljning pa
skarmen under backning.

OBS! Mer information ges under "Backningsavkénningsmodul”
i kapitlet Redskap i denna handbok.

1. Tryck pa sidofliken pd KONFIGURATION .
2. Tryck pa .
3. Vélj:
» Tillat BoomPilot under backning [nar tillgénglig] — anvénds
for att aktivera BoomPilot-funktionen under backning
» Fordrojning av backningssignal — anvands for att
ange fordréjningen vid &ndring fran framat till bakat
eller fran bakat till framat varefter fordonsikonen pa
navigeringsskarmen andrar riktning
4. Tryck pa pilen RETUR 9 eller sidofiken KONFIGURATION
for att aterga till den Gvergripande konfigurationsskérmen.
Figur 4-10: Alternativ fér backningsavkénning

AMT0015%

Kartlaggning och sparfoljning
[ljusramp]

Kartlaggning och sparfdljning anvands fér att konfigurera
kartlaggningsplats, sparfoljningsbredd och sparfdljningsfel som
visas pa ljusrampen. En extra extern ljusrampsmodul (ELM) kan
anvandas for att ge ytterligare sparfdljningsinformation.

OBS! | tidigare programversioner kallades den hér funktionen for
"liusramp”.

e Kartlaggning och sparféljning [endast konsol] — anvands
for att konfigurera visningen av kartlaggningsposition,
sparfoljningsbredd och sparféliningskanslighet och
sparfoljningsfel pa skarmens sparfoljningsindikator

o Kartlaggning och sparfljning [med hjélp av extern
ljusramp] — anvénds for att konfigurera en tillkopplingsbar
extern ljusrampsmodul (ELM) som ger ytterligare
sparfoljningsinformation.

Figur 4-11: Kartldggning och sparf6ljning

Kartlaggning och sparfdljning [endast konsol]
1. Tryck pa sidofliken p&4 KONFIGURATION .

VAR Ie §e%] Kartliggning och sparfoljning |}
3. Vil
» Kartlaggningsposition — bestammer 1aget for platsen
varifran gransen eller polygonen ska kartlaggas.

o Forinstalld position — N&r en yttre begrénsningslinje eller
polygon skapas kommer granslinjen att laggas langst
ut pa den yttersta aktiva sektionen. Nar en inre grans
skapas kommer linjen att Iaggas langs in pa den innersta
aktiva sektionen. Om inga sektioner ar aktiverade laggs
gransen langst ut pa den yttersta sektionen.

o Anvandarinmatning - linjerad och horisontell
kompensering av avstand och riktning fran GNSS-
antennen kan specificeras av anvandaren. Upp till fem (5)
anvandarinmatningar kan skapas. Se "Anvandardefinierad
kartlaggningsposition” for mer information.

» Sparfoljningsbredd — anvands for att stalla in avstandet
mellan sparlinjer
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P LED-ljusstyrka — anvands for att justera ljusstyrkan fér LED-
lamporna
P Displaylage — anvands for att faststalla om ljusrampen
representerar straket eller fordonet
o Med instalining "spar”, representerar LED-lamporna
sparets lage och den rorliga LED:en fordonet
o Med instalining "Fordon”, representerar den mittersta
LED-lampan fordonets lage och den rdrliga LED-lampan
sparlinjen
» LED-mellanrum — anvénds for att bestdmma vilket avstand
fran sparlinjen eller fordonet som varje lysande LED
motsvarar
4. Tryck pa pilen RETUR <:5 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den Gvergripande konfigurationsskarmen.
Figur 4-12: Kartldggning och sparfljning

Kartlaggning och sparféljning med hjélp av
extern ljusramp
Fler konfigureringsalternativ finns nar en extern ljusramp anvands.

1. Tryck p4 sidofliken pa KONFIGURATION &.

YARRIe'Qs=] Kartliggning och sparfoljning

3. Valj mellan:

P Kartlaggningsposition — bestammer l&get for platsen
varifran gransen eller polygonen ska kartlaggas.

o Forinstalld position — N&r en yttre begrénsningslinje eller
polygon skapas kommer granslinjen att I4ggas langst
ut pa den yttersta aktiva sektionen. Nar en inre grans
skapas kommer linjen att laggas langs in pa den innersta
aktiva sektionen. Om inga sektioner ar aktiverade laggs
gransen langst ut pa den yttersta sektionen.

o Anvandarinmatning - linjerad och horisontell
kompensering av avstand och riktning fran GNSS-
antennen kan specificeras av anvandaren. Upp till fem (5)
anvandarinmatningar kan skapas. Se "Anvandardefinierad
kartlaggningsposition” for mer information.

» Sparfoljningsbredd — anvands for att stalla in avstandet
mellan sparlinjer

» LED-ljusstyrka — anvands for att justera LED-lampornas
ljusstyrka pa konsolen

» Displaylage — Anvénds for att bestdmma om ljusramperna
representerar sparet eller fordonet nar Extern ljusramp ar

"aktiverad”

o Med instalining "spar”, representerar LED-lamporna
sparets lage och den rorliga LED:en fordonet

o Med installning "Fordon”, representerar den mittersta
LED-lampan fordonets lage och den rorliga LED-lampan
sparlinjen

» LED-avstand -

e Anvands for att stalla in vilket avstand fran sparlinjen
eller fordonet varje tand LED motsvarar nér Extern
ljusramp &r "Aktiverad”

e Anvands for att stalla in toleransavstandet fran sparlinjen
nar Extern ljusramp ar "Avaktiverad”

» Extern ljusramp — Anvands for att aktivera eller avaktivera
anvandningen av extern ljusramp

. Valj nér extern ljusrampsmodul (ELM) ar aktiverad:

P Ljusstyrka for extern ljusramp — Anvands for att justera
ljusstyrkan for [jusrampens LED-lampor

P Textljusstyrka for extern ljusramp — Anvénds for att justera
ljusstyrkan for ljusrampens text

» Externt sparfoljningsfel — Anvénds for att aktivera eller
avaktivera visning av sparfoljningsfel pa den externa
ljusrampen

» Externt sparnummer —Anvands for att aktivera eller avaktivera
visning av spamummer pa den externa ljusrampen

» Extern hastighet — Anvands for att aktivera eller avaktivera
visning av hastighet pa den externa ljusrampen

P Extern faktisk hastighet [tillganglig med extern parts
hastighetskontroll] — Anvands for att aktivera eller avaktivera
visning av aktuell hastighet p& den externa ljusrampen

» Extern malhastighet [tillganglig med tredje parts
hastighetskontroll] — Anvands for att aktivera eller avaktivera
visning av malhastighet pa den externa ljusrampen.

» Extern tillampad produkt [tillganglig med tredje parts
hastighetskontroll] — Anvands for att aktivera eller avaktivera
visning av malhastighet pa den externa ljusrampen

. Tryck pa pilen RETUR <3 eller sidofliken KONFIGURATION

for att aterga till den 6vergripande konfigurationsskarmen.
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Figur 4-13: Kartlidggning och sparféljning med hjélp av extern ljusramp » Rakt offset-avstand for kartlaggningsposition — anvéands
for att definiera det raka avstand fran GNSS-antennen till
kartlaggningspositionen

» Offset-riktning i sidled for kartldggningsposition — anvands
for att valja sidledsriktning fran maskinens mittlinje ill
kartlaggningspositionen sett i maskinens framatgaende
riktning

» Kartlaggningsposition lateralt offsetavstand — anvands
for att valja lateralt avstand fran maskinens mittlinje ill
kartlaggningspositionen

6. Tryck pa pilen ATERGA 9 foratt aterga till skarmen

Kartlaggning och sparféljning eller sidofliken KONFIGURATION

for att aterga till den dvergripande konfigurationsskarmen.

Figur 4-14: Anvéndardefinierad kartldggningsposition
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Anvandardefinierad kartlaggningsposition
Med Kartlaggningsposition bestams positionen varifran gransen
eller polygonen ska kartléaggas.

1. Tryck pa sidofliken pA KONFIGURATION .
IR . igoning och sprisiping
3. Valj Anvandardefinierad position pa rullmenyn
Kartlaggningspositioner.
4. Tryck pa pilen KARTLAGGNINGSPOSITION NASTA
SIDA Q for att stélla in valda specifika alternativ for
kartlaggningsposition.
5. Vélj:
» Positionsnamn — anvénds for att ange ett namn pa
kartlaggningspositionen for anvandarens aktuella inmatning
» Rak offset-riktning for kartlaggningsposition — anvands
for att ange om redskapet ar placerat framfor eller bakom
GNSS-antennen nér fordonet ror sig i framatgéende riktning
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Konfiguration av GNSS-mottagare Figur 4-15: Konfigureringsalternativ for GNSS-mottagare

Konfigurering av GNSS-mottagare anvands for att konfigurera
GNSS-typ, GNSS-port, GNSS-datahastighet och PRN samt for att
visa GNSS-statusinformation.

OBS! Mer information ges i kapitlet Konfiguration av GNSS-
mottagare i denna handbok.

Dessa instéliningar krévs fér servo-/autostyrning,
tiltsensorfunktion och hastighetskontrollfunktion, saval som
for ldmplig drift med redskap.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

YARIe'§s%] Konfiguration av GNSS-mottagare §

3. Valj mellan:

P GNSS-typ — installning for att acceptera GNSS-
kéllséndningar: GPS, GLONASS, SBAS (med eller utan
DGPS kravs)

P GNSS Port — Anvands for att valja intern eller extern GNSS-
kommunikationsport

P GNSS-datahastighet — stéller in GNSS-portens
baudhastighet och frekvens for NMEA-meddelanden som
ar tillgangliga pa konsolens RS232-port.

P GNSS-statusinformation — Anvénds for att visa aktuell
GNSS-statusinformation

» Program — Denna funktion bér bara anvéndas av TeeJet:s

supporttekniker PRN visas inte

» PRN - Anvénds for att vélja den prioriterade av tva mdjliga  pRN-alternativ &r endast tillgéngliga med SBAS GNSS-typ vald.
SBAS PRN:er for hdmtning av SBAS korrektionsdata. Stall
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in pa for automatiskt PRN-val, Video
» Vaxla PRN — Mgjliggér, nar PRN inte &r automatisk, val av Videoinstéllning anvands for att aktivera/inaktivera automatisk
en andra SBAS PRN for hamtning av korrektionsdata aktivering av backningskamera och konfiguration av en enda

» Visa knappen Uppdatering av GNSS-position — Anvénds for  direktansluten kamera eller enskilda kameror nér du anvénder en
att bestamma om knappen Uppdatera GNSS-position ska  videourvalsmodul (VSM) med étta (8) kanaler eller fyra (4) kanaler.
vara tiliganglig pa sparfoljningsskarmarna. Upp till 8 kameror kan konfigureras for en VSM.

4. Tryck pa pilen NASTA SIDAQ for att stalla in sarskilda 1. Tryck pé sidofiken pa KONFIGURATION .

GNSS-alternativ. 5 Trvek pé -

. Video |
5. Tryck pa pilen RETUR 9 eller sidofliken KONFIGURATION rYCk pa

for att aterga till den overgripande konfigurationsskarmen, o Vali mellan:
P Backningskamera — Med en backningsavkannande enhet

installerad, aktivera for att automatiskt koppla om till
RealView kameravideovy eller RealView sparfoljning vid
backning. Nar framatrorelse upptacks atergar visningen till
foregaende skarm/visning. Om en VSM upptécks, kommer
bakatkameran att vara i placering A.

P Kamerainstallningar — Anvands for att stélla in en enda
direktansluten kamera eller individuella kameror (om en
VVSM upptécks) i normal visning, bakatvy, upp- och nervénd
vy eller en kombination av tva eller tre visningsalternativ.

- Back-OdA
- Upp och ner- VBC

— Fo6r normal videovisning ABC avmarkerar du alla

kryssrutor.
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4. Tryck pa pilen RETUR 9 eller sidofiiken KONFIGURATION ~ Sensorer
for att aterga till den vergripande konfigurationsskarmen. ~ Nar en trycksensorgranssnittssats (specifikt en in/ut-modul (I0OM))

Fiqur 4-16: Videoalternativ med 4-kanaliq VSM finns pa systemet, ar alternativ for installation och konfigurering av
sensor tillgangliga.

1. Tryck pé sidofliken pa KONFIGURATION [@.

2. Tryck pa .

Figur 4-17: Sensorer
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Trycksensorgranssnittssatsen registreras pa konsolens skarm Om
som en infut-modul (IOM).

Videoinstélining otillgénglig Fiqur 4-18: In/ut-modul

Om en kamera eller VSM inte ar ansluten, ar instalningsalternativ
inte tillgangliga.

Sensorer gj tillgéngliga
Om en trycksensorgranssnittssats inte ar ansluten kommer
instaliningsalternativ inte att vara tillgangliga.
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Trycksensor for in/ut-modul Figur 4-20: Droppstorleksévervakning
Nér en trycksensorgranssnittssats finns, anvands
trycksensoralternativen for att ange sensortillverkarens varde
pa hogsta tryck och anvéndarens instalining av hogt och lagt
larmvérde.

1. Tryck pa sidofiken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa m
PR o or o 1w
4

. Valj mellan:

P Hogsta tryckvarde — Anvands for att stalla in hogsta
tryckvarde for trycksensorn enligt tillverkarens
rekommendationer

» Larm lagt tryck — Anvénds for att ange det anvandarbestdmda
varde da larm ska utlésas for lagt tryck

P Larm hégt tryck — Anvands for att ange det anvéndarbestamda
vérde da larm ska utldsas for hdgt tryck
5. Tryck pa pilen RETUR ) eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den 6vergripande konfigurationsskarmen.

Figur 4-19: Trycksensoralternativ for in/ut-modul

AIL1001S

Produkt

Nar en tredje parts hastighetskontroll finns och hastighetskontroll
har lasts upp ar produktalternativ tillgangliga for konfiguration

av produktkontrollkanalnamn och granser fér maximal/minimal
hastighet och motsvarande fargvisning pa displayen fér
kartlaggning.
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Mer information finns i kapitlet Hastighetskontroll i denna handbok.
Figur 4-21: Produktalternativ

Droppstorleksévervakning
Om en trycksensorgranssnittssats inte anvéands ar alternativ for
droppstorleks6vervakning tillgangliga.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION [@.

Tryck pa [ELEE.
Tryck pé Droppstorleksévervakning §
Vlj om droppstorleksGvervakning &r aktiverat eller inaktiverat.

Tryck pa pilen RETUR <33 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den 6vergripande konfigurationsskarmen.

ok
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Tredje parts hastighetskontroll Autostyrning

Nar en tredje parts hastighetskontroll finns och Hastighetskontroll ~ Nar en styrkontrollmodul &r nérvarande (SCM eller SCM Pro) ar
har lasts upp kan en tredje parts hastighetskontroll aktiveras eller  alternativ for assisterad/autostyming tillgéngliga.

inaktiveras.

OBS! Fér detaljerade instéliningsanvisningar, se den specifika
Mer information finns i kapitlet Hastighetskontroll i denna handbok. installationsmanualen for servo-/autostyrning.

Figur 4-22: Tredje parts hastighetskontroll AutoSteer-installningar anvénds for att aktivera/inaktivera och
kalibrera assisterad-/autostyrning.

o FieldPilot [med SCM] - Anvands for att faststélla
ventilinstéliningarna, styrinstaliningar, rattsensor- och
styrvinkelsensorinstéllningar och for att utféra ventiltester
eller ventildiagnostik

o FieldPilot Pro/UniPilot Pro [med SCM Pro] — anvands for
att hantera fordonsinstallningar, kalibrera sensorer, vélja
Ql-vérden och stélla in transportlage och servicelage

Figur 4-23: Autostyrning

Servo-/autostyrning ej tillgénglig
Om servo-/autostyrning inte har installerats ar
instéllningsalternativen inte tiligangliga.

Figur 4-24: Servo-/autostyrning detekterades inte
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FieldPilot [med SCM]

1.

Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION .

2. Tryck pa .
3.
4. Nér den &r aktiverad, vélj:

Valj aktiverad eller avaktiverad servo-/autostyrning.

» Ventilinstallningar — anvands for att konfigurera Ventiltyp,
Ventilfrekvens, Minsta arbetscykel vanster/hoger och
Storsta arbetscykel vanster/hdger

P Styrningsinstaliningar — anvénds for att ange Grovjustering
av styrning, Finjustering av styrning, Dédband och
Framatseende

» Ventiltest — anvands for att kontrollera om styrningen ar
korrekt inriktad

P Ventildiagnostik — anvénds for att testa ventilerna for att
kontrollera att de ar korrekt anslutna

» Alternativ: Rattsensor — anvands for att vélja
styrfrikopplingssensor av magnet- eller trycksensortyp

P Styrvinkelsensor — anvands for att definiera och kalibrera
styrvinkelsensor (SAS) som primar aterkopplingssensor for
autostyrning

Tryck pa pilen RETUR <:3 eller sidofliken KONFIGURATION

for att aterga till den Gvergripande konfigurationsskarmen.

Figur 4-25: Autostyrning

FieldPilot Pro/UniPilot Pro [med SCM Pro]

1.
2.
3.

Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION .

Tk [

Vélj mellan:

P Hantera fordon — ger operatdren mdjlighet att valja, skapa,
redigera, kopiera eller ta bort fordonsprofiler samt

+ Utféra en fordons- och sensorkalibrering for aktuellt
fordon

+ Utfdra endast en tiltkalibrering. Det hér alternativet ar
endast tillgangligt nér det aktiva fordonet har slutfort den
inledande kalibreringen.

+ Justera styrningssvar, linjeinfangning,
riktningsaggressivitet, sparfoljningsfel, backsvar och
motoraggressivitet (for UniPilot Pro).

OBS! Nér en ny fordonsprofil skapas eller en befintlig
fordonsprofil redigeras b6r manuell frikoppling anges innan
en automatisk kalibrering utfors.

<Ny © - skapar en ny fordonsprofil.
<«lLadda - aktiverar den markerade fordonsprofilen.

<4Redigera @ - ger operatdren méjlighet att andra
parametrar for den aktiva fordonsprofilen inklusive
hjulbas, antennoffset langsriktning och avstand,
antennoffset sidriktning och avstand, antennhojd, SCM
Pro rak offset-riktning och avstand, SCM Pro lateral
offset-riktning och avstand, SCM Pro-hdjd och SCM
Pro-riktning och styrtyp

<AKopiera — skapar en kopia av den aktiva fordonsprofilen

<4Automatisk kalibrering © — Vagleder operatoren
genom kalibreringsprocessen for det aktiva fordonet.
Kalibreringsstegen lar FieldPilot Pro- eller UniPilot Pro-
systemet fordonets egenskaper och de steg som maste
utforas for att uppna optimal kontroll.

<QJustera - nar fordonet har kalibrerats bor det fungera
pa ratt satt for de flesta normala arbeten. | vissa
situationer kan det dock vara nédvandigt att justera
styrfunktionen sa att den anpassas efter féltets
forhallanden, redskapsval, kérhastighet osv. Skarmen
Fordonsjustering gor det mdjligt for operatoren att
justera fordonets styrningsbeteende for anpassning ill
dessa foranderliga forutséttningar.

- Manuell frankoppling @ — anvénds for att justera
den grans vid vilken FieldPilot Pro eller UniPilot Pro
frikopplas nar ratten vrids manuellt.

<qRadera - ger operat6ren mojlighet att ta bort en
fordonsprofil som inte langre behdvs. Den aktiva
fordonsprofilen kan inte raderas.
» Valj Ql-varden - tillater anvandaren att konfigurera de minsta
kraven for GNSS-positionens kvalitet (precisionsniva) for att

98-05273-SV R12 ﬂ

S}
=
=z
5
=
=
%]
z




=
%)
b
=
£
z
=z
[a)

Matrix’ Pro 570GS eMatrix' Pro 840GS

tillata FieldPilot Pro eller UniPilot Pro att aktiveras och forbli
aktiverade

» Hogsta DOP och Lagsta DOP (Dilution Of Precision) —
anvands for att ange det hogsta vardet p4 GNSS-positionens
noggrannhet baserat pa satellitgeometrisk berékning.
Varden pa 1 eller 2 &r utmarkt, 2-5 ar bra, 5-10 &r mattlig,
10-20 &r godtagbart och hdgre an sa ar daligt.
Assisterad-/autostyrning bor utféras med DOP lagre an 4
for basta resultat.

» Transportlage — aktiveras for att avaktivera och blockera
alla AutoSteer-funktioner.

» Servicelage — aktivera for att WiFi ska vara tillgangligt under
aktuell startcykel (endast) sa att en tekniker kan ansluta till
SCM Pro direkt for serviceatgarder.

» Operatornarvaro — aktiverar svar fran
operatérnarvarobrytaren
— Aktivera — FieldPilot Pro eller UniPilot Pro kan inte

aktiveras med brytaren OPPEN. Rekommenderad
instéllning oavsett om brytare fér operatdrnérvaro finns
eller inte.

— Avaktivera — detektering av operatérnérvaro har
avaktiverats och paverkar inte FieldPilot Pro eller
UniPilot Pro. Detta ar en kritisk sékerhetsfunktion
som endast bér avaktiveras pa uppmaning av
maskintillverkaren eller TeeJet Technologies.

4. Tryck pa pilen RETUR <§ eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den Gvergripande konfigurationsskérmen.

Aktivt fordon

Det aktiva fordonet markeras med en uppséttning av asterisker (¥).
Detta &r den aktuella fordonsprofil som har valts for FieldPilot Pro-
eller UniPilot Pro-systemet.

Figur 4-26: FieldPilot Pro eller UniPilot Pro startskarm for
instéliningar

Tiltkorrigering

Tiltkorrigering ar tillganglig nér en styrkontrollmodul (SCM) eller
en Tiltgyromodul (TGM) finns installerad. Detta korrigerar GNSS-
signalen for kompensering av fel i GNSS-positionen under drift

i kuperad eller sluttande terrang.

For detaljerade instaliningsanvisningar, se den specifika
installationsmanualen for servo-/autostyrning eller
tiltinstéliningsbulletin.

1. Tryck pa sidofliken pd KONFIGURATION .

2. Tryck pa .

3. Valj aktiverad eller avaktiverad Tiltkorrigering.

4. Nar det ar aktiverat valjer du IS for att kalibrera
tiltkorrigering.

5. Tryck pa pilen RETUR <3 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den vergripande konfigurationsskérmen.
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0OBS! Om FieldPilot eller UniPilot ands fi tilf aul . m
nbyegd systomet Niron FioldPiot Pro eler UniPiot Pro

anvénds, kalibreras tiltkorrigering under Instéliningar ->
Konfiguration -> Autostyrning -> Hantera fordon -> Justera ->

Datahantering mojliggdr dverforing och hantering och rapportering
av jobbdata, byte av jobblage och Gverforing och hantering av

Tiltkalibrering. maskininstallningar.
OBS! Antennhéjd méaste anges in fore tiltkalibrering. 1. Tryck pé den nedre fiikknappen SYSTEMINSTALLNING _
Figur 4-27. Titkorrigering 2. Tryck pa sidofliken DATAHANTERING f=3.

3. Valj mellan:

» Jobbdata — anvands i avancerat jobblage for att
dverfora (radera, importera, exportera) och hantera
(skapa nytt, radera, kopiera sparlinjer, granslinjer,
tilampade data och/eller receptkarta for nytt jobb)
jobbinformation

» Rapporter — anvands for att skapa jobbrapporter och
spara dem till en USB-enhet

P Alternativ — anvands for att valja enkelt eller avancerat
jobblage

» Maskininstéllningar — anvands for att dverfora (radera,
importera, exportera) och hantera (skapa ny, kopiera,
radera, spara aktuell till vald fil, eller ladda frén vald fil)
maskininstéllningar

Figur 4-28: Datahanteringsalternativ
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Féltniva ej tillgénglig

Om fordonet ar i rorelse ar alternativet faltniva inte tillgangligt.
Kalibrering av tiltkorrigeringen kan pabdrjas forst 10 sekunder efter
att fordonet har stoppats.

Tiltkorrigering €j tillgénglig

Om en SCM eller TGM inte &r ansluten kommer
instaliningsalternativ inte att vara tillgangliga. Nar en FieldPilot
Pro eller UniPilot Pro anvénds, kalibreras tiltkorrigering under
Instélningar -> Konfiguration -> Autostyrning -> Hantera fordon ->
Justera -> tiltkalibrering.
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Jobbdata

| avancerat jobblage anvands jobbdataalternativ for att Gverfora
(radera, importera, exportera) och hantera (skapa nytt, radera,
kopiera sparlinjer, granser, tilampade data och/eller receptkarta
for ett nytt jobb) jobbinformation.

Jobbdata inkluderar:

+ Jobbnamn

+ Klient, gard och falthamn

+ Crans (externa, interna)

+ Polygoner

+ Téckningsomrade

* Sparlinjer

+ Kartor (tackning, recept, applikation, forinstalld malhastighet)
1. Tryck pa sidofliken DATAHANTERING E

2. Tryck pa [ETTT )

3. Valj mellan:
» Overfora - méjliggor i avancerat jobblage éverforing eller
radering av valda jobb pa ett USB-minne
» Hantera — mdjliggor i avancerat jobblage skapande eller
radering av ett nytt tomt jobb, kopiering av ett valt jobbs
sparlinjer, granslinjer, tillampade data och/eller receptkarta
for ett nytt jobb
4. Tryck pa pilen ATERGA 9 eller sidofliken DATAHANTERING
% for att aterga till den dvergripande datahanteringsskarmen.
Figur 4-29: Alternativ for jobbdata

Jobbdata ej tillgéngliga

| enkelt jobblage ar jobbdataalternativ inte tillgangliga.

Figur 4-30: Jobbdata ej tillgéngliga

Overfor

| avancerat jobblage kan skarmen for 6verféring av jobbdata
anvandas for dverforing eller radering av utvalda jobb till eller
fran ett USB-minne.

Jobb som 6verforts till ett USB-minne kan dppnas och uppdateras
med hjalp av Fieldware Link. | Fieldware Link kan en anvandare
ange klient, gard och féltdata samt kopiera/redigera jobb for
ateranvandning av granser och sparlinjer. Fran Fieldware Link
kan jobb sparas tillbaka pa ett USB-minne for flyttning tillbaka till
konsolens internminne for fortsatt anvéndning.
OBS! Nér ett jobb &r aktivt/startat &r dverforing inte langre ett
tillgéngligt alternativ. Avbryt det pagaende jobbet for att
aktivera funktionen.

Jobb som har 6verforts till en lagringsenhet tas bort fran
konsolen och ér inte langre tillgéngligt fér anvédndning.

Tryck pé sidofiken DATAHANTERING [=).

Tryck pa .

Tryck pa .

Vélj mellan:

» Flytta jobbdata till USB-minne -»_ anvands for att flytta
jobbdata fran internminnet till USB-minnet

» Flytta jobbdata till internminnet 6 - anvands for att flytta
jobbdata fran USB-minnet till internminnet

» Radera jobbdata @7 — anvénds for att radera jobbdata fran
internminnet

5. Tryck pa pilen ATERGA <§ eller sidofliken DATAHANTERING
e for att aterga till den dvergripande datahanteringsskérmen.

il
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Figur 4-31: Jobbdata — éverféring Figur 4-32: Jobbdata — hantera

Fertilize

Fortitizg
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OBS! Kopiering av tillimpade data rekommenderas inte eftersom
anvandaren avslutningsvis far tvé kopior som kan &ndras.
Vid sékerhetskopiering av data &r det bésta att Gverfora
jobbet till Fieldware Link och gora en sédkerhetskopia av
katalogen.

Hantera

| avancerat jobbl&ge kan hanteringsskarmen anvandas for att
skapa ett nytt tomt jobb, kopiera ett valt jobbs sparlinjer, granser,
tillampade data och/eller receptkarta for ett nytt jobb, och ett valt
jobb kan &ven raderas.

Kopiera jobbdata
Kopiera jobbdata anvénds i avancerat jobblége for att kopiera
jobbinformation (sparlinjer, granslinjer, appliceringsdata,

OBS! Nér ett jobb &r aktivt/startat &r hanteringsalternativ inte
langre tillgéngliga. Avbryt det pagaende jobbet for att

aktivera funktionen. _ .
receptkarta och/eller polygoner) ill ett nytt jobb.
Tryck pa sidofliken DATAHANTERING =), o
] 1. Tryck pa sidofliken DATAHANTERING [
Ty s D

. . Tryck pa .
ryck pa (IR . Tryck pa [PER0SAY.
Vélj mellan:

2
3
P Nytt — anvénds for att skapa ett nytt tomt jobb utan 4 Tryc.k pa ' i _ _ o o
tilhérande sparlinjer, granser, tilimpade data eller 5. Kopiera — anvands for att kopiera ett jobbs sparlinjer, granslinjer,
receptkarta appliceringsdata och/eller receptkarta till ett nytt jobb.

P Kopiera — anvands for att kopiera det valda jobbets Tryck pa .
sparlinjer, granser, tillampade data och/eller receptkarta till 7 Valj namn péa det nya jobbet.

ett nytt jobb .. . . e
8. Tryck pa ikonen GODKANN @ for att spara installningarna

» Radera — anvénds for att radera jobbdata fran internminnet
a ?ra. anvands for att radera jobbaata fran fnismminne eller pa ikonen AVBRYT (€3 om du vill Imna knappsatsen
5. Tryck p4 pilen ATERGA 9 eller sidofliken DATAHANTERING utan att spara

for att aterga till den 6 ipande datahanteringsska .
E forat ergat den vergrpande datehenterngsskamen. g 1. . i RETUR ) eler sidofiken DATAHANTERING
% for att aterga till den dvergripande datahanteringsskarmen.

B o=

o
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Figur 4-33: Jobbdata — kopiera data Rapporter

Rapporter ger alternativ for att skapa jobbdatarapporter i tre olika
format och spara dem pa ett USB-minne.

OBS! Om Enkelt jobblage véljs pa sidan Alternativ kan endast det
aktuella jobbet sparas.

Nér ett jobb ér aktivt/startat &r rapporter inte ldngre
tillgéngliga. Avbryt det pagaende jobbet fér att aktivera
funktionen.

Nér du sténger ett jobb med ett USB-minne anslutet till
konsolen kan du skapa en rapport for det aktuella jobbet.

Tryck pa sidofliken DATAHANTERING %

Tryck pa .

Satt i ett USB-minne i konsolen.

Vélj det jobb som ska sparas.

Valj:

» PDF == — rapport for utskrift

» KML “ — Google Earth-karta

» SHP =4 — ESRI-formdata

» ALL = - alla tillgéngliga filtyper

6. Tryck pa pilen ATERGA G) eller sidofliken DATAHANTERING
% for att aterga till den 6vergripande datahanteringsskarmen.

o~
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OBS! Filikonerna = == “* == gller knapparna ar avaktiverade
(nedtonade) tills ett USB-minne ansluts.

Figur 4-34: Rapporter — avancerat jobblédge

Fertilize
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Figur 4-35: Rapporter — enkelt jobblédge 5. "Andring av jobblage kréver att alla jobbdata raderas. Vill du
andra lagen?”

Tryck pa:
» Ja - for att gora &ndringen
» Nej - for att behalla den aktuella installningen

6. Tryck pa pilen ATERGA <"3 eller sidofliken DATAHANTERING
% for att aterga till den dvergripande datahanteringsskarmen.

Figur 4-36: Alternativ — &ndra jobbldge
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Alternativ (jobbldge)
Med Alternativ kan operatdren valja mellan enkelt eller avancerat
jobblage.

OBS! Nér ett jobb dr aktivt/startat &r dndring av jobblage inte
tillgéngligt. Avbryt det pagaende jobbet for att aktivera
funktionen.

VARNING! Andring av jobblége raderar alla interna jobbdata.
. Tryck pé sidofliken DATAHANTERING [=).

Ty s [T

1

2

3. Tryck pa pilen NEDAT 4" for att visa alternativlistan.

4. Valj:

» Enkel — endast faltareal och tackningsarealer visas pa
startskarmen. Endast det aktuella jobbet ar tillgangligt
for att sparas under Rapporter. Anvandning med
Fieldware Link &r inte tillganglig.

» Avancerat - fler an ett jobb kan vara tillgéngligt at gangen.

Klient, gard, falt och jobbnamn, avgransade omraden

och tackningsomraden; applikationstid och avstand fran

det valda jobbet visas pa startskérmen. Alla sparade

jobbprofiler kan exporteras som en PDF-, SHP- eller KML-fil

till ett USB-minne med hjalp av Data -> Rapporter.

e Kundinformation, gardsinformation, faltinformation och
receptkartor kan endast matas in med Fieldware Link. Ett
jobbnamn kan endast redigeras med Fieldware Link.

e En anvandare kan kopiera jobb for ateranvandning av
granser, sparlinjer, applicerad data receptkartor och/
eller polygoner med hjélp av Fieldware Link eller Data ->
Jobbdata -> Hantera pa konsolen.
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Maskininstallningar
Menyn Maskininstallningar anvands for att skapa och hantera
individuella Maskinprofiler som motsvarar konfigurationen pa
konsolen for en viss uppséttning av fordon/utrustning. Varje
Maskinprofil registreras med de instaliningar som anvands nar
profilen skapas och anvandaren kan hamta exakt instalining for
senare anvandning. Maskinprofiler kan anvandas for dverfdring av
instéllningar till en annan konsol av samma mérke och modell med
samma anslutna hardvara.
Maskininstéllningar inkluderar:

* Redskapsinstéllningar

+ AutoSteertiltkorrigeringsinstallningar

+ Hastighetskontrollinstaliningar

+ Jobbspecifika instalningar (inklusive applikationshastighet,

programtyp och produktkanaltilldelningar)

OBS! Alla instéllningar sparas inte i maskininstéliningarna. Se
bilagan "Matrix Pro GS konsolens menyinstéllningar” for mer
information.

1. Tryck pa sidofliken DATAHANTERING E
SN o cninsiningar
3. Valj mellan:

» Overfora - kan anvandas for éverforing av valda
maskininstallningar till eller fran ett USB-minne, och
maskininstéllningar kan &ven raderas

» Hantera — kan anvandas for att skapa nya tomma
maskininstallningar, kopiera en vald maskininstalining till en
ny maskininstallning, radera en vald maskininstallning, spara
aktuella maskininstaliningar till de valda maskininstéliningarna
eller ladda valda maskininstaliningar i aktuella instaliningar

4. Tryck pa pilen ATERGA <‘3 eller sidofliken DATAHANTERING

% for att aterga till den dvergripande datahanteringsskarmen.

Figur 4-37: Maskininstéliningar

Overfor

Maskininstallningarnas Gverforingsskarm kan anvandas for
dverforing av valda maskininstaliningar till eller fran ett USB-
minne, och maskininstaliningar kan &ven raderas.

Maskininstéllningar som har 6verforts till ett USB-minne kan
Oppnas och uppdateras med hjalp av Fieldware Link. Fran
Fieldware Link kan maskininstallningar sparas tillbaka pa ett USB-
minne for flytining tillbaka till konsolens internminne for fortsatt
anvandning.

OBS! Av de instéllningar som sparas i maskininstéliningarna
ar inte alla tillgéngliga for redigering i Fieldware Link. Se
bilagan "Menyinstélliningar fér Matrix Pro GS konsol” fér mer
information.

Maskininstaliningar som 6verférts till en lagringsenhet
avidgsnas fran konsolen och &r inte ldngre tillgéngligt
fér anvéndning.

Tryck pa sidofliken DATAHANTERING (=3,

L& 9sEY Maskininstaliningar |
Tock s XD

Valj mellan:

el

» Flytta maskininstéllningar till USB-minne » —anvands for
att flytta maskininstallningar fran internminnet till USB
» Flytta maskininstaliningar till internminnet @ anvands for
att flytta maskininstallningar fran USB till internminnet
» Radera maskininstaliningar &' — anvands for att radera
maskininstallningar fran internminnet eller USB-minnet
5. Tryck pa pilen ATERGA <‘5 eller sidofliken DATAHANTERING
% for att aterga till den dvergripande datahanteringsskérmen.
Figur 4-38: Maskininstéliningar — Overféra

Dryl Section
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Hantera

Pa skdrmen Hantera maskininstallningar kan man skapa nya
tomma maskininstéllningar, kopiera en vald maskininstalining till
en ny maskininstélining, radera en vald maskininstalining, spara
aktuella maskininstéliningar till valda maskininstaliningar eller
ladda valda maskininstallningar till de aktuella instéliningarna.

OBS! Alla instéliningar sparas inte i maskininstéliningarna. Se
bilagan "Matrix Pro GS konsolens menyinstélliningar” fér
mer information.

Tryck pé sidofiken DATAHANTERING (=)

LAY veskininsttiningar

Tryck pa m

Vélj mellan:

» Ny — anvands for att skapa en ny maskininstalining utan
tillhérande redskapsinformation

P Kopiera — anvands for att kopiera en vald maskininstalining
ill en ny maskininstalining

» Radera — anvands for att radera en vald maskininstéllining
fran internminnet

P Spara — anvands for att spara de aktuella
maskininstallningarna till de valda maskininstaliningarna

» Ladda — anvands for att ladda valda maskininstallningar ill
de aktuella instéliningarna

5. Tryck pa pilen ATERGA <’5 eller sidofliken DATAHANTERING
% for att aterga till den dvergripande datahanteringsskarmen.

Figur 4-39: Maskininstéllningar — Hantera

L=

Straight - 5 sectian

Kopiera maskinprofil

Alternativet Kopiera maskinprofil anvands for kopiering av den
valda maskinprofilen for senare upphédmtning och anvéndning.
Maskinprofiler kan anvandas for dverforing av instéllningar till en
annan konsol av samma mérke och modell med samma anslutna
hardvara.

Tryck pé sidofliken DATAHANTERING E

Y vskninstainingar

Tryck pa m

Valj vilken maskinprofil som ska kopieras till en ny profil.

Tryck pa .

Valj ett namn pa den nya profilen.

Tryck pa ikonen GODKANN @ for att spara installningarna

eller pa ikonen AVBRYT @ om du vill lamna tangentbordet

utan att spara.

8. Tryck pa pilen RETUR <‘5 eller sidofliken DATAHANTERING
% for att aterga till den dvergripande datahanteringsskarmen.

Figur 4-40: Maskininstéliningar — kopiera profil

N gk b~

Straight - 5 section

Straight - 5 section
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#® KONSOL

Konsolinstéliningar anvands for att konfigurera display- och
kulturinstéliningar, Iasa upp avancerade funktioner, ansluta till det
tradlosa natverket och spela upp demo GNSS-data. Information om
andra enheter som ar anslutna till systemet finns i avsnittet Om.

1. Tryck pa den nedre flikknappen SYSTEMINSTALLNING .
2. Tryck pa sidofiiken pa KONSOL (.
3. Valj mellan:

» Om — anvands for att visa systemets programvaruversion
samt programvaruversioner av moduler anslutna till CAN-
bussen

» Display — anvénds for att konfigurera fargschema och LCD-
skarmens ljusstyrka, etablera skarmbildstillganglighet och
kalibrera pekskarmen

» Kultur — anvénds for att konfigurera instaliningar for enheter,
sprak och tidszon

» Ljudvolym — anvands for att justera volymnivan for
hogtalaren

» Demo GNSS - anvands for att starta uppspelning av
simulerade GNSS-data

» Las upp funktion — anvands for att ldsa upp avancerade
funktioner

Figur 4-41: Konsolalternativ

Om

Skarmen Om/Spara visar systemets programvaruversion samt
programvaruversioner av moduler anslutna till CAN-bussen.

For att underlatta vid felsdkning av problem pa faltet kan en
slutanvéndare anvanda knappen Spara for att ladda ner en textfil
med aktuell information fran programvaran till ett USB-minne och
sedan skicka filen med e-post till support.

1. Tryck pa sidofliken pa KONSOL .
2. Tryck pa m
3. Valj mellan:
» Visa information om enhetens serienummer,
programvaruversion och anslutna moduler

» Med ett USB-minnei konsolen, trycker du pa m for
att spara Om-informationen pa USB-minnet. Sparad
versionsinformation till USB-minnet bekréaftas i ett
meddelande.
4. Tryck pa pilen RETUR 9 eller KONSOLENS sidoflik . for
att aterga till den Gvergripande konsolinstaliningsskarmen.
OBS! Alternativet m ar avaktiverat (nedtonat) tills ett USB-
minne &r anslutet.

Figur 4-42: Om alternativ
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Display Kulturell
Display anvands for att konfigurera fargschema och LCD- Kultur anvands for att konfigurera installningar for enheter, sprak
skarmens ljusstyrka, etablera skarmbildstillgénglighet och och tidszon.
kalibrera pekskarmen. 1. Tryck pa sidofliken pa KONSOL .
1. Tryck pé sidofliken pa KONSOL (. 2. Tryck pa .
2. Tryck pa [Tl 3. Valj mellan:
3. Valj mellan: » Enheter — anvands for att definiera systemenheter
» Fargschema — anvands for att vélja det fargschema som ar » Sprak — anvands for att definiera systemspraket
enklast att lasa » Tidszon — anvénds for att ange den lokala tidszonen
» LED-ljusstyrka — anvands for att justera ljusstyrkan for 4. Tryck pé pilen RETUR D eller KONSOLENS sidofiik . for
konsoldisplayen att aterga till den 6vergripande konsolinstéliningsskérmen.
P Nattldge — anvands for att sénka skarmens ljusstyrka Fiqur 4-44: Kulturalternativ

vid anvéndning nattetid. Instaliningarna andrar
anvandargranssnittets fargschema till Stil 2 och LCD-
ljusstyrkan till 20 %. Inaktivera for att &terga till de
foregaende instéliningarna for anvandargranssnittets
fargschema och LCD-ljusstyrka.

P Skarmbild — anvands for att spara skarmbilder till ett USB-
minne

S}
=
=z
5
=
=
o
z

» Skarmskalibrering — anvénds for att kalibrera pekskarmen
4. Tryck pa pilen RETUR 9 eller KONSOLENS sidoflik .f('jr

att aterga till den évergripande konsolinstallningsskarmen.
Figur 4-43: Skdrmalternativ
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Ljudvolym Demo GNSS

Ljudvolym justerar volymnivan for hogtalaren. Demo GNSS anvands for att starta uppspelning av en simulerad
1. Tryck pa sidofiiken pa KONSOL [, GNSS-signal.

2. Tryck pa _ VARNING! Detta verktyg avaktiverar inkommande GNSS-

3. Tryck pa: positioner och startar uppspelningen av simulerade data. En

konsolomstart ar nédvéndig for att aterstélla verklig GNSS.
Tryck pa sidofliken pa KONSOL 3.

LT oemo onss|
Tryck pa .

Tryck pa pilen RETUR <;, eller KONSOLENS sidoflik . for
att aterga till den évergripande konsolinstallningsskarmen.

OBS! En konsolomstart &r nédvéndig for att aterstélla verklig GNSS.
Figur 4-46: Demo GNSS

» UPP-pilen AI' for att dka ljudet
» NED-pilen “ for att sénka ljudet

4. Tryck pa pilen RETUR 9 eller KONSOLENS sidofiik [& for
att aterga till den dvergripande konsolinstaliningsskarmen.
Figur 4-45: Alternativ for ljudvolym

o~
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Starta om demo GNSS
Demonstration av GNSS kan startas om.

1.
IR oemo s

3.

4. Tryck pa pilen RETUR <;5 eller KONSOLENS sidoflik .ft')r

Tryck pa sidofliken pa KONSOL .

Tyok i R

att aterga till den Gvergripande konsolinstallningsskarmen.

Figur 4-48: Funktion upplast

Figur 4-47: Starta om demo GNSS

Las upp funktion
Funktionen Las upp anvands for att Iasa upp avancerade
funktioner.

OBS! Upplasningskoden &r unik for varje konsol. Kontakta

kundltjénsten fér TeeJet Technologies. Nér en funktion har
lasts upp forblir den upplast tills konsolen har aterstéllts hel.

. Tryck pa sidofiiken pa KONSOL (.

VAR 'Y Las upp funktion §

Tryck pa knappen for last funktion : for den lasta funktionen:

» BoomPilot for spridare — anvands for val av alternativ
for spridarapplikation vid anvéndning av kompatibla
spridarredskap

P FieldPilot Pro/UniPilot Pro — anvénds for val av AutoSteer-
alternativ nér SCM Pro anvands

P Tredje parts hastighetskontroll — méjliggor
hastighetskontroll vid anvandning med en kompatibel
tredjepartshastighetskontroll

Ange upplasningskoden om sa kravs.

Starta om konsolen.

98-05273-SV R12 ﬂ
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L VERKTYG [ R

Verktyg anvands for att ladda upp programuppdateringar for
systemenheter och for att géra olika berdkningar pa en vanlig
kalkylator eller en enhetskonverterare.

1. Tryck pa den nedre flikknappen SYSTEMINSTALLNING .
2. Tryck pa sidofliken KONSOL .

3. Vélj mellan:

» Ladda upp programvara — anvénds for att dverfora
programuppdateringar for systemenheter fran ett USB-minne.

» Extrafunktioner - ger tillgang till kalkylator och
enhetsomvandlare

Figur 4-49: Verktygsalternativ

Ladda upp programvara
Ské&rmen Ladda upp programvara anvands for att ladda upp
programuppdateringar for systemenheter fran ett USB-minne.

OBS! Denna funktions tillgénglighet varierar mellan
mjukvaruversioner.

Tryck pa sidofliken KONSOL (.

LIy §+%] Ladda upp programvara |

Anslut ett USB-minne med programuppdateringar till konsolen.

o np =

Tryck pa NED-pilen for enhet ¥ och valj den enhet som
programvaran ska uppdateras for:

5. Tryck pa NED-pilen for programvara ¥ och valj den
programuppdatering som ska laddas upp till enheten.

6. Tryokpa Y
7. Néar du uppmanas trycker du pa m

8. Tryck pa pilen ATERGA © for att aterga till verktygsskarmen
eller tryck pa sidofliken KONSOL [ for att aterga till den
Overgripande konsolinstaliningsskarmen.

Extrafunktioner
1. Tryck pa sidofliken KONSOL (.

2. Tryok s CZEITIIRTIN
3. Valj mellan:
» Kalkylator — anvands for att utféra matematiska berakningar

» Enhetskonverterare — anvands for att utféra
enhetsomvandlingar for area, 1&ngd, volym, tryck, massa,
temperatur eller vinkel

B www.teejet.com
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Figur 4-51: Réknare

|| HOME | [ nTRODUKTION

HELSKARM
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Figur 4-52: Enhetskonverterare

GNSS

SPARFOLINING | [ REDSKAP

| [ HasTicHETSKONTROLL | |

BILAGA
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KAPITEL 5 - KONFIGURATION AV GNSS-MOTTAGARE

Konfiguration av GNSS-mottagare anvands for att konfigurera GNSS-typ, GNSS-port och PRN och andra GNSS-parametrar och for att
visa GNSS-statusinformation.

Konfiguration av GNSS-mottagare Figur 5-1: GNSS-alternativ

OBS! Dessa instéliningar krévs for hastighetskontroll, ;
servo-/autostyrning och tiltsensor, savél som riktig
redskapsfunktion.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

VAR §0%] Konfiguration av GNSS-mottagare |

3. Valj mellan:

» GNSS-typ - instalining for att acceptera GNSS-
kéllséndningar: GPS, GLONASS eller SBAS (med eller
utan krav pa DGPS).

» GNSS Port - instéllning av intern eller extern GNSS-
kommunikationsport

» GNSS-datahastighet — stéller in GNSS-portens
baudhastighet och frekvens for NMEA-meddelanden som
ar tillgéngliga pa konsolens RS232-port.

» GNSS Status Information — visar aktuell baudhastighet,
baudhastighetstatus, GNSS-statusinformation: GGA/
VTG (datahastigheter), Antal satelliter, HDOP, PRN,
GGA-kvalitet, Mottagare, Mottagarversion, UTM-zon och
korrigeringsmodell

» Program - tillater direkt programmering av GNSS-
mottagaren genom ett kommandoradgranssnitt. Denna
funktion bér endast anvandas av TeeJet:s supporttekniker.
Anvand péa egen risk!

» PRN - anvands for att vélja den prioriterade av tva mojliga
SBAS PRN:er for hamtning av SBAS korrektionsdata.

» Vaxla PRN — mdjliggdr, nér PRN inte &r automatisk, val av
en andra SBAS PRN for hamtning av korrektionsdata

» Visa knappen Uppdatering av GNSS-position — anvénds for
att bestdmma om knappen Uppdatera GNSS-position ska
vara tillgénglig pa sparféljningsskarmarna

4. Tryck pa pilen NASTA SIDA» for att stélla in sarskilda

GNSS-alternativ.

5. Tryck pa pilen RETUR <3 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den Gvergripande konfigurationsskérmen.
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GNSS-typ

Pa denna meny kan operatoren ange kraven for enhetens
mottagna GGA-data baserat pa datafaltet GGA-kvalitetsindikator.
Dessa val bestammer kommandon som sands for att
programmera den inbyggda mottagaren for anvandning.

1.

+ GPS - okorrigerade signaler fran GPS-systemet
+ GLONASS - okorrigerade signaler fran GLONASS-systemet

+ SBAS (t.ex. EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS) -
avvikelsekorrigerade signaler fran SBAS-systemet

+ Krav pa DGPS - avvikelsekorrigerade GPS-signaler

Tryck pa pilen NASTA SIDA ™= for att komma ét listan med
alternativ.
Valj:
» GPS - enkelpunkts okorrigerade positionsdata baserad
endast pa GPS med GGA QI "1” accepteras.
OBS! GPS ér alltid valt.

» GPS+GLONASS - enkelpunkts okorrigerade positionsdata
baserad pa GPS och GLONASS med GGA QI "1”
accepteras.

» GPS+SBAS - antingen enkelpunkts okorrigerad eller
SBAS-korrigerad positionsdata accepteras - GGA Ql of 1"
eller 2" (3, 4 eller 5 accepteras).

» GPS+GLONASS+SBAS - antingen enkelpunkts okorrigerad
eller SBAS-korrigerad positionsdata accepteras - GGA QI of
"1” eller 2" (3, 4 eller 5 accepteras).

» GPS+GLONASS+SBAS+DGPS - endast GGA-data med
Ql-varde "2” eller hdgre accepteras (3, 4 eller 5 accepteras).
OBS! All konsolbaserad kartldggnings-, applikations-
och sparfoljningsfunktioner avbryts om GGA QI-vérdet
understiger "2” med denna instélining markerad.

Lamna denna skarm for att borja initiera GNSS-mottagaren.
Detta tar ungefar en minut och konsolen kommer inte att svara
innan initieringen har slutforts.

Figur 5-2: GNSS-typ

GNSS-port

COM-porten kan stéllas in till "Intern” for att anvanda intern GNSS-
mottagaren for sdndning, eller "Extern” for att ta emot externa
GNSS-data.

1. Tryck pa pilen NEDAT ¥ fr att visa altemativlistan.
2. Val:
» Internt - positionsdata fran GNSS-mottagaren anvands,

dessa NMEA-data sénds ut pa Matrix-kablagets RS$232
seriella "Port A” med vald GNSS-datahastighet.

» Externt — positionsdata fran en externt ansluten GNSS-
mottagare kopplad till Matrix-kablagets RS-232 seriella
"Port A”
OBS! En extern mottagare krévs for att arbeta med TerraStar,
OmniStar HP/XP eller RTK positionsdata.

Figur 5-3: GNSS-port

98-05273-SV R12 m



SSND

Matrix’ Pro 570GS eMatrix' Pro 840GS

Minimikonfigurationskrav fér extern mottagare
Innan konsolen ansluts och arbetar med en extern GNSS-
mottagare maste dessa minimikonfigurationskrav uppfyllas.

Instéllningar for seriell port

Baudhastighet: lagre &n 38 400 inte tillatet
38 400, 56 000, 57 600,

Rekommenderad 76 800 eller 115 200
FieldPilot Pro/
UniPilot Pro 115200
Databitar: 8
Paritet: Ingen
Stoppbitar: 1

Serieportsanslutningskrav
9-stifts hankontakt RS-232 seriell kabel

OBS! Kan kréva en nollmodemadapter beroende pé
mottagarens stiftkonfiguration.

GGA 10,0 Hz
Valfri VTG 10,0 Hz
ZDA 1,0 Hz

GNSS-datahastighet

Nér den interna GNSS-mottagaren anvands staller GNSS-
datahastighet in GNSS-portens baudhastighet och frekvens for
tillgangliga NMEA-meddelanden pa konsolens RS232-port.

OBS! FieldPilot Pro/UniPilot Pro kréver snabba instéllningar.
Alternativen kommer dérfér inte att vara tillgéngliga nér
FieldPilot Pro/UniPilot Pro har lasts upp.

1. Tryck pa pilen NEDAT ¥ for att visa alternativiistan.

Valj:

» Snabb (115 200 + 10 Hz) — 115 200 baudhastighet,

GGA vid 10 Hz, VTG vid 10 Hz, ZDA vid 1 Hz

» Langsam (19 200 + 5 Hz) — 19 200 baudhastighet,
GGA vid 5 Hz, VTG vid 5 Hz, ZDA vid 1 Hz

Figur 5-4: GNSS-datahastighet

N

GNSS-statusinformation
GNSS-statusinformation visar en oversiktsbild dver aktuell GNSS-
statusinformation.

1. Tryck pa .

2. Visa data, inklusive:

<4Baudhastighet — aktuell status for GNSS

<4Baudhastighetsstatus — den hastighet med vilken
information Gverférs/lkommuniceras.
OBS! En minimal éverforingshastighet kan krévas for att
vissa programversioner ska arbeta med maximal prestanda.

<4GGANTG/TCP-datahastigheter — antalet GNSS-positioner
per sekund.

<«Antal satelliter — antalet GNSS-satelliter som tas emot
(minst fyra krévs for DGPS)

<«4HDOP - ett matt pa den satellitgeometriska styrkan
i horisontalplanet. Ett HDOP-varde som &r mindre an 2 ar
att foredra.

<«PRN - aktuellt satellit-ID for DGPS

<4GGA-kvalitet — den aktuella indikatorn fér GNSS-signalen
(se tabellen 6ver GGA-krav)

<«Mottagare — den aktuella indikatorn pa mottagaren

<«{Mottagarversion — programvaruversion som r installerad
pa mottagaren

<4UTM-zonen - den lokala zon dér enheten finns (se "UTM-
koordinater och zoner” i denna handbok)

<«4Modell - de korrigeringsmodeller som ar tillgangliga for att
anvandas med den aktuella mottagarkonfigurationen

3. Tryckpa m for att aterga till skarmen Konfiguration av
GNSS-mottagare.

OBS! Om GNSS inte ér tillgéngligt &r alla vérden "Ogiltiga”.
Figur 5-5: GNSS-statusinformation
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GNSS-statusinformation pa sparféljningsskéarmarna Figur 5-7: Programmerar mottagare
GNSS-status visar information om géllande GNSS-status,
inklusive datahastigheter, antal satelliter som tas emot, HDOP-
och PRN-status, mottagare och version, satellitkvalitet och ID och
UTM-zon.

1. Tryck pa ikonen for BOOMPILOTSTATUS liefl = el .
Figur 5-6: GNSS-statusinformation fér sparfliningsskdrmen

GGA-krav
Nedanstaende tabell visar den GGA-kvalitetsindikator som kan
forvantas fran olika GNSS-signaltyper.

' G‘?A-. Normal PRN
kvalitetsindikator | noggrannhet

GNSS-signaltyp

Nar den interna GNSS-mottagaren anvands kan upp till tva

Enkelpunkts-/autonom 1 “9m specifika SBAS-satelliter valjas for SBAS-korrigeringar pa
GNSS PRN-menyn. Genom detta kan anvéndaren ta bort SBAS-
Enkelpunkts-/ korrigeringsdata fran SBAS-satelliter med funktionsfel.
autonom GNSS med 1 <tm* 1. Tryck pa pilen NEDAT ¥ fér att visa alternativlistan.
GLIDE/ClearPath .
. 2. Valj;
SBAS-system inkl. WAAS, » Automatisk — automatiskt val av PRN
EGNOS, GAGAN, MSAS 2¢eller9 0,7m , by e o
et » Nummer - kontakta din lokala aterférsaljare for det nummer
= : Strd (k p ) 10 som galler for ditt arbetsomrade
erraStar-L (konvergerad) = cm Figur 5-8: PRN

, 0cm+
RTK (fixerad) 4 1 ppm
RTK (flytande) 5 4cm
TerraStar-C (konvergerad) 5 4cm
OmniStar HP/XP/G2 5 ~10cm

*For en 60 minutersperiod.

Program

Program tillater direkt programmering av GNSS-mottagaren
genom ett kommandolinje-granssnitt. Denna funktion bor endast
anvandas av TeeJet:s supporttekniker. Anvand pa egen risk!

1. Tryck pa .

2. Justera programmeringen efter behov.
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Véxla PRN Visa knappen Uppdatera GNSS-position
Utanautomatisk PRN kan en andra SBAS PRN valjas for Visa knappen Uppdatera GNSS-position — Anvands for att
mottagning av korrigeringsdata. bestdmma om knappen Uppdatera GNSS-position ska vara

1. Tryck pa pilen NEDAT ¥ for att visa alternativlistan. tilgéinglig pa sparfoljningsskérmana.

2. Val: Med knappen Uppdatera GNSS-position aterstélls ClearPath-filtret
i OEMStar-mottagaren om mottagaren har anvénts i ndrheten av

» Inget — inget alternativt PRN-nummer
tata tradkronor och/eller byggnader.

» Nummer — kontakta din lokala aterforsaljare for det nummer
som galler for ditt arbetsomrade OBS! Aktivering av uppdatering under pagaende jobb medfér ett
Fiqur 5-9: Véxla PRN kort avbrott i 6verféringen av GNSS-data. Det medfér i de
flesta fall att sektioner med automatisk BoomPilot-instéllning
sténgs av en kort stund.

Uppdatering bor inte ske under aktiv applicering.

Figur 5-11: Knappen Uppdatera GNSS-position

PRN visas inte
PRN-alternativ ar endast tillgangliga med SBAS GNSS-typ vald
nar den interna GNSS-mottagaren &r installd.

Figur 5-10: PRN visas inte
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GNSS-ordlista

Kommersiell satellitleverantor:

En annan vanlig kélla for DGPS-signaler.
Felkorrigeringsinformation som erhalls fran deras basstationer
sénds till en kommunikationssatellit (separat fran GPS-satelliterna)
och sénds till anvéndaren. Dessa satellitbaserade korrigeringar
tenderar att ha mer omfattande tackning an tornbaserade
sandningar (FM-lankar) och systemnoggrannhet paverkas inte i
hdg grad av anvandarens avstand fran basstationsmottagaren. De
flesta av dessa tjansteleverantdrer kréver en abonnemangsavgift
for att kunna anvandas. En kand leverantor ar OmniSTAR®.

CORS (Continuously Operating Reference
Station)/Network RTK:

En serie av basstationer spridda 6ver ett visst geografiskt omrade
(t.ex. ett landskap/landsdel) som ar natverksanslutna via en
central dator och som sander RTK-korrektionsdata dver Internet.
CORS-natverk kan vara offentliga eller privatdgda och kan erbjuda
gratis signal eller krava en arlig abonnemangsavgift. Genom
atkomst till ett CORS-natverk via en mobilanslutning behdver
slutanvandaren inte ga en basstation.

Avvikelsekorrigeringar

Avvikelsekorrigeringar ar en 1sning baserad pa "dubbelavvikelse™
algoritmen som anvands for att faststélla korrektionsvarden som
RTK anvander for varje GNSS-satellits intervalldata. "Korrigering”
&r den generiska term som anvands for alla typer av méjliga
korrigeringar fran SBAS (WAAS/EGNOS) till Omnistar, terraStar
PPP och RTK.

Avvikelser GPS (DGPS):
Den specifika RTK-Isningen anvands for att tilldmpa
avvikelsekorrigeringar av GPS-satellitens konstellationsdata.

EGNOS (European Geostationary Navigation
Overlay Service):

Ett satellitbaserat stddsystem (SBAS) utvecklades gemensamt

av European Space Agency (ESA), europeiska gemenskapen
och EUROCONTROL. Systemet &r gratis att anvénda och ger
differentialkorrigeringstackning framst dver den europeiska
kontinenten. EGNOS levererar noggrannheten 15-25 ¢cm per varv
och noggrannheten +/-1 m fran ar till ar.

GLONASS (Global Navigation Satellite System):
Ett globalt satellitnavigeringssystem som utvecklats och drivs
av de ryska myndigheterna. Det bestar av ungefar 24 satelliter
som kontinuerligt kretsar kring jorden. Medan tidiga GNSS-
mottagare vanligtvis anvande endast GPS-signaler kan manga
av dagens GNSS-mottagare anvanda signaler fran bade GPS-
och GLONASS-systemet, vilket effektivt okar det totala antalet
satelliter som &r tillgéngliga for anvandning.

GNSS exaktpunktspositionering (PPP)

PPP &r en abonnemangsbaserad satellitkorrigeringstjanst som
erbjuds globalt for avsedda GNSS-mottagare. PPP utnyttjar et
globalt natverk av referensstationer for korrigering av satellitklock-
och omloppsbanfel som sedan sands till lokala mottagare. Ingen
konvergenstid kravs for PPP.

GNSS (Global Navigation Satellite System):

En allmén term som hanvisar till en mottagares anvandning

av flera satellitnavigeringssystem for att berékna sin position.
Exempel pa dessa system inkluderar: GPS som utvecklades

av USA och GLONASS av Ryssland. Ytterligare system under
utveckling inkluderar Galileo fran EU och Compass fran Kina. Nya
generationens GNSS-mottagare konstrueras for att kunna utnyttja
flera GNSS-signaler (som till exempel GPS och GLONASS).
Beroende pa konstellationen och dnskade noggrannhetsnivaer
kan systemets prestanda forbattras genom att ha tillgang till ett
stdrre antal satelliter.

GPS (Global Positioning System)
satellitnavigeringssystem:

Namnet pa det satellitnavigationsnatverk som uppratthalls av
USA:s forsvarsdepartement. Det bestar av ungefar 30 satelliter
som kontinuerligt kretsar kring jorden. Termen anvénds &ven for
nagon typ av enhet som ar beroende av navigationssatelliter for
sin funktion.

NTRIP (Networked Transportation of RTCM via
Internet Protocol):

En internetbaserad applikation som gér RTCM-korrigeringsdata
fran CORS-stationer tillgangliga fér vem som helst med en
internetuppkoppling och korrekta inloggningsuppgifter till NTRIP-
servern. Anvander vanligtvis en mobiltelefonl&nkning for att
komma till internet och NTRIP-servern.

98-05273-SV R12 m
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Positionsdrift

Den standiga forandringen av GNSS-positionsberékningen
som frdmst orsakas av atmosfariska och jonosfariska
andringar, satellitgeometrifel (som eventuellt orsakas

av hinder som byggnader och tréd) satellitklockfel och
satellitkonstellationsandringar. Fér dubbelfrekvensmottagare
med mindre an en decimeters noggrannhet rekommenderas
anvandning av antingen PPP eller RTK.

RTK (Real Time Kinematic):

For narvarande det mest exakta GPS-korrigeringssystemet som ar
tillgéngligt som anvander en landbaserad referensstation relativt
nara GPS-mottagaren. RTK kan ge centimeternoggrannhet for
varje varv och ger dven positionsstablilitet fran ar till r. RTK-
anvandare kan ha egna basstationer, prenumerera pa RTK-
natverk eller anvanda CORS.

SBAS (Satellite Based Augmentation System):
En allmén term som anvands fér alla satellitbaserade
differentialkorrigeringssystem. Exempel pa SBAS inkluderar:
WAAS i USA, EGNOS i Europa och MSAS i Japan. Ytterligare
SBAS som técker andra delar av varlden kommer sannolikt att
goras tillgangliga i framtiden.

WAAS (Wide-Area Augmentation System):

En satellitkorrigeringstjanst som utvecklats av Federal Aviation
Administration (FAA). Det &r gratis att anvanda och ger tackning
over hela USA och delar av Kanada och Mexiko. WAAS levererar
noggrannheten 15-25 cm per strak och noggrannheten +/-1 m
fran ar till ar.
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KAPITEL 6 - INSTALLNING AV REDSKAP

Redskapsinstaliningar anvands for att faststalla de olika installningar som ar férknippade med rakt lage, spridarlage och spritt Iage.

Installningar kommer att variera beroende pa om det finns sektionskontroll: SmartCable, sektionsdelsmodul (SDM) eller
brytarfunktionsmodul (SFM).

Flera sektionsutgangsmoduler Figur 6-1: Instéllningsalternativ for Flera sektionsutgangsmoduler
Flera sektionsutgangsmoduler kan installeras pa CAN-bussen
for att tillata fler sektioner &n vad en enda modul tillater. Om en
sektionskontrollmodul finns pa systemet, ska instéllningarna for
flera sektionsutgangsmoduler géras forst.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa .
3. Tryck pa NASTA SIDA-pilen intill Flera
sektionsutgangsmoduler 9

4. Tryck pa .

5. Tryck pa NEDAT-pilen ¥ och tilldela ratt modul-ID til
sektionerna.

RN qo) Aktivera moduler |

7. Tryck pA RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskéarmen
eller sidofliken KONFIGURATION [ for att aterga till den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.

a
<
N
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a
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o
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REDSKAPSTYP

Med Redskapstyp véljs den typ av applikationsmdnster som bést Rak
representerar ditt system. Bomsektionerna har ingen langd och &r i en linje pa ett fast

e | rakt lage — bomsektionerna har ingen langd och ar i en avstand fran antennen.

linje pa ett fast avstand fran antennen
o | spridarldge — en virtuell linje skapas i linje med
leveransdiskarna fran vilka applikationssektionen eller

Enkelsektion
Ingen sektionskontroll finns pa systemet.

sektionerna kan variera i langd och kan vara pa olika 1. Vil redskapstypen [[E pa redskapsskarmen.
avstand fran linjen (tilgingligheten beror pa den specifika 2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA #.
utrustningen i systemet) 3. Vélj mellan:
o | spritt [age — en virtuell linje skapas i linje med sektion » Rak offset-riktning for redskap @ - bestammer om
1 frén vilka applikationssektionen eller sektionerna inte har redskapet &r placerat framfor eller bakom GNSS-antennen
nagon langd och kan vara pa olika avstand fran antennen sett i fordonets framatgaende riktning
(tillgangligheten beror pa den specifika utrustningen i » Rakt offset-avstand for redskap @ — matt parallelit med
systemet) fordonets mittlinje, bestdmmer det raka avstandet fran

GNSS-antennen till redskapet i meter och decimeter

» Offset-riktning i sidled for redskap @ — bestammer
sidledsriktning, antingen hoger eller vénster fran maskinens
mittlinje till redskapets mit sett i maskinens framatgaende
riktning

Sektionsnummer
Sektionerna ar numrerade fran vanster till hdger i maskinens
framatgaende riktning.

Figur 6-2: Redskapstyp — rak

» Redskapets laterala offset-avstand @ — anvands for
att definiera sidoavstandet fran maskinens mittlinje till
redskapets mitt
4. Tryck pd RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskarmen
eller sidofliken KONFIGURATION | for att aterga till den
huvudsakliga konfigurationsskéarmen.
Figur 6-5: Enkelsektion

Fiqur 6-3: Redskapstyp — spridare

Figur 6-4: Redskapstyp — spridd
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Figur 6-6: Offset-riktningar och avstand

Figur 6-7: Flera sektioner

Flera sektioner
Sektionskontroll ar tillganglig (SmartCable, sektionsdelsmodul
(SDM) eller brytarfunktionsmodul (SFM) eller ISOBUS).

1.
2.
3.

Vélj redskapstypen m pa redskapsskarmen.
Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA =D,
Valj mellan:

» Rak offset-riktning for redskap @ — bestammer om
redskapet ar placerat framfér eller bakom GNSS-antennen
sett i fordonets framatgaende riktning

» Rakt offset-avstand for redskap @ — métt parallellt med
fordonets mittlinje, bestdmmer det raka avstandet fran
GNSS-antennen till redskapet i meter och decimeter

» Offset-riktning i sidled for redskap @ — bestammer
sidledsriktning, antingen hoger eller vanster fran maskinens
mittlinje till redskapets mit sett i maskinens framatgaende
riktning

» Redskapets laterala offset-avstand @ — anvands for
att definiera sidoavstandet fran maskinens mittlinje till
redskapets mitt

» Overlappning — anvands for att definiera mangden tillaten
dverlappning nar automatisk sektionskontroll anvands

» Fordrdj starttid — anvands for att ange tiden nér en sektion
slas pa nar man gar in i ett omrade som inte har bearbetats

OBS! Om applikationen sétts pa for snabbt ndr man gér in
i ett omrade som inte har bearbetats, minska fordréjningen
av starttiden. Om applikationen sétts pa for sent, dka
férdréjningen av starttiden.

» Fordroj av-tid— bestammer efter vilken tid en sektion slas av
nar man gar in i ett omrade som har bearbetats
OBS! Minska fordr6j av-tid om applikationen slas av for
snabbt vid intréde i ett omrade som har bearbetats. Om
applikationen slas av for sent, 6ka férdrdj av-tiden.

Tryck pd RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskérmen
eller sidofliken KONFIGURATION [@ for att aterga till den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.

Figur 6-8: Offset-riktningar och avstand

98-05273-SV R12
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Figur 6-9: Overlappning

Spridare - TeeJet

En virtuell linje skapas i linje med leveransdiskarna fran vilka
applikationssektionen eller sektionerna kan variera i Idngd och
kan vara pa olika avstand fran linjen (tillgangligheten beror pa den
specifika utrustningen i systemet).

Enkelsektion
Ingen sektionskontroll finns pa systemet.

1. Valj redskapstypen pa redskapsskarmen.
2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA Q
3. Valj mellan:
» Instéllningstyp — anvénds for att valja spridartypen
» Avstand fran antenn till skiva @ - bestammer
avstandet fran GNSS-antennen till skivorna eller
spridningsmekanismen
» Offset-riktning i sidled for redskap @ — bestammer
sidledsriktning, antingen hdger eller vanster fran maskinens
mittlinje till redskapets mit sett i maskinens framatgaende
riktning
» Redskapets laterala offset-avstand @ — anvands for
att definiera sidoavstandet fran maskinens mittlinje till
redskapets mitt
» Sprid ut offset-avstand © — bestdmmer avstandet mellan
skivorna eller spridningsmekanismen och dar produkten
forst nar marken for sektionen
» Spridningslangd @ - anvénds for att ange
applikationslangden for sektionen

4. Tryck pd RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskarmen
eller sidofiken KONFIGURATION [ for att aterga tll den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.

Figur 6-10: Enkelsektion

Figur 6-11: Avstand och ldngd

Figur 6-12: Offset-riktning och avstand i sidled'
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Flera sektioner Figur 6-13: Flera sektioner
Sektionskontroll &r tillganglig (SmartCable, sektionsdelsmodul
(SDM) eller brytarfunktionsmodul (SFM) eller ISOBUS).

1. Vélj redskapstypen pa redskapsskarmen.

2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA »L

3. Valj mellan:

P Installningstyp — anvands for att valja spridartypen

» Avstand fran antenn till skiva @ — bestammer
avstandet fran GNSS-antennen till skivorna eller
spridningsmekanismen

» Offset-riktning i sidled for redskap @ — bestammer
sidledsriktning, antingen hoger eller véanster fran maskinens
mittlinje till redskapets mit sett i maskinens framatgaende
riktning

» Redskapets laterala offset-avstand @ — anvands for
att definiera sidoavstandet fran maskinens mittlinje till
redskapets mitt

» Overlappning — anvands for att definiera mangden tillaten
dverlappning nar automatisk sektionskontroll anvands

P Fordrdj starttid — anvands for att ange tiden nér en sektion
slas pa nar man gar in i ett omrade som inte har bearbetats

OBS! Om applikationen sétts pa for snabbt ndr man gér in
i ett omrade som inte har bearbetats, minska férdréjningen
av starttiden. Om applikationen sétts pa for sent, dka
férdréjningen av starttiden.

» Fordrdj av-tid— bestdmmer efter vilken tid en sektion slas av
nar man gar in i ett omrade som har bearbetats
OBS! Minska fordrdj av-tid om applikationen slas av for
snabbt vid intréde i ett omrade som har bearbetats. Om
applikationen slas av for sent, 6ka fordrdj av-tiden.

o
<
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a
]
o

» Offset-avstand for spridare © — bestammer avstandet
mellan skivorna, eller spridningsmekanismen, och laget dar
produkten forst nar marken for sektion 1.

» Sektionsoffset @ — bestammer offset-avstandet mellan
sektion 1 (spridarkompenseringslinjen) till varje sektions
framkant. Sektion 1 ar alltid 0. Alla andra sektioner kan vara  Figur 6-14: Avstand och léngd
pé olika avstand.

» Sektionslangd © - bestammer applikationslangden i varje
sektion. Varje sektion kan vara av olika langd.

OBS! Sektionerna &r numrerade fran vénster till hbger
i maskinens framatgaende riktning.

4. Tryck pA RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskéarmen
eller sidofliken KONFIGURATION [ for att aterga till den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.
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Figur 6-15: Lateral offset-riktning och avstand Spridare - OEM

| | En virtuell linje skapas i linje med leveransdiskarna fran vilka
f applikationssektionen eller sektionerna kan variera i langd och kan
vara pa olika avstand fran linjen.

Enkelsektion

CI’_ Ingen sektionskontroll finns pa systemet.

1. Valj redskapstypen pa redskapsskarmen.
2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA -

3. Vélj mellan:

I—I » Instaliningstyp — anvands for att valja spridartypen m

Figur 6-16: Overlappning » Avstand fran antenn till skiva — anvands for att definiera
avstandet fran GNSS-antennen till skivorna eller
spridningsmekanismen

» Offset-riktning i sidled for redskap — bestammer riktningen
i sidled, hoger eller vanster sett i maskinens framatgéende
riktning, fran maskinens mittlinje till redskapets mitt

» Redskapets laterala offset-avstand — bestammer avstandet
i sidled fran maskinens mittlinje till redskapets mitt i meter
och decimeter

» Startavstand — anvands for att ange startavstandet nar man
lamnar en bearbetad areal (radfraga spridarens tillverkare
for vardet)

» Stoppavstand — anvands for att ange stoppavstandet nar
man gar in i ett bearbetat omrade (radfraga spridarens
tillverkare for vardet)

OBS! Radfraga spridarens tillverkare fér start- och
stoppavstand.

4. Tryck pA RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskarmen
eller sidofiiken KONFIGURATION (@ for att aterga til den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.
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Figur 6-17: Enkelsektion » Sektionsslutoffset — bestammer offset-avstandet mellan

olika avstand.

Figur 6-18: Flera sektioner

sektion 1 och varje sektions bakkant. Varje sektion kan ha

OBS! Radfraga spridarens tillverkare for sektionens
offsetvérden for start och stopp. Sektionerna ar numrerade
frén vénster till héger i maskinens framatgaende riktning.

4. Tryck pd RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskéarmen
eller sidofliken KONFIGURATION [ for att aterga till den
huvudsakliga konfigurationsskarmen.

Flera sektioner
Sektionskontroll &r tillganglig (SmartCable, sektionsdelsmodul
(SDM) eller brytarfunktionsmodul (SFM) eller ISOBUS).

1. Vélj redskapstypen pa redskapsskarmen.
2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA »
3. Valj mellan:

P Installningstyp — anvands for att valja spridartypen m

» Avstand fran antenn till skiva — anvands for att definiera
avstandet fran GNSS-antennen till skivorna eller
spridningsmekanismen

» Offset-riktning i sidled for redskap — bestammer riktningen
i sidled, hoger eller vanster sett i maskinens framatgaende
riktning, fran maskinens mittlinje till redskapets mitt

» Offset-avstand i sidled for redskap — bestdmmer avstandet
i sidled fran maskinens mittlinje till redskapets mitt i meter
och decimeter

» Startavstand — anvands for att ange startavstandet nar man
lamnar en bearbetad areal (radfraga spridarens tillverkare
for vardet)

» Stoppavstand — anvénds for att ange stoppavstandet nér
man gar in i ett bearbetat omrade (radfraga spridarens
tillverkare for vérdet)

OBS! Radfraga spridarens tillverkare fér start- och
stoppavstand.

P Sektionsstartoffset — bestdmmer offset-avstandet mellan
sektion 1 till varje sektions framkant. Sektion 1 &r alltid 0.
Alla andra sektioner kan vara pa olika avstand.

98-05273-SV R12 ﬂ

a
<
N
%]
a
]
o




dv)Sa3y

Matrix’ Pro 570GS eMatrix' Pro 840GS

Spridd Figur 6-19: Flera sektioner

En virtuell linje skapas i linje med sektion 1 fran vilka
applikationssektionen eller sektionerna kan sakna langd och kan
vara pa olika avstand fran antennen.

Flera sektioner
Sektionskontroll &r tillganglig (SmartCable, sektionsdelsmodul
(SDM) eller brytarfunktionsmodul (SFM) eller ISOBUS).

1. Valj redskapstypen m pa redskapsskarmen.
2. Tryck pa redskapstypen pilen NASTA SIDA 9
3. Valj mellan:

» Sektion 1 rak offset-rikining @ — bestammer om Sektion 1
(nollpunkten for (sektionskompenseringslinjen) ar placerad
framfor eller bakom GNSS-antennen néar fordonet ror sig
framéatgaende riktning

» Rakt offset-avstand for sektion 1 @ — bestammer det raka
avstandet fran GNSS-antennen till sektion 1 (nollpunkten
for sektionsoffset)

» Offset-riktning i sidled for redskap @ — bestammer
sidledsriktning, antingen hdger eller véanster fran maskinens
mittlinje till redskapets mit sett i maskinens framatgaende
riktning

» Offset-avstand i sidled for redskap @ — anvands for
att definiera sidoavstandet frdn maskinens mittlinje till
redskapets mitt

» Overlappning — anvands for att definiera mangden tillaten [Section 3: 2.00 m
Gverlappning nér automatisk sektionskontroll anvands

» Fordrgj starttid — anvéands for att ange tiden nar en sektion
slés pa ndr man gar in i ett omrade som inte har bearbetats

OBS! Om applikationen sétts pa fér snabbt ndr man gar in
i ett omrade som inte har bearbetats, minska férdréjningen
av starttiden. Om applikationen sétts pa fér sent, 6ka
fordréjningen av starttiden.

> Fordrdj av-tid- bestammer efter vilken tid en sektion slas av  Figur 6-20: Offset-riktningar och avsténd — bakom sektion 1
nar man gar in i ett omrade som har bearbetats
OBS! Minska fordréj av-tid om applikationen slas av for

shabbt vid intrdde i ett omrade som har bearbetats. Om GE
applikationen slas av for sent, 6ka fordréj av-tiden. 9

» Sektionsoffset @ — bestammer offset-avstandet mellan Q
sektion 1 (rakt offset-avstand for sektion 1:s linje). Positivt 1
offsetvérde forflyttar sektionen bakom sektion 1. Negativt
offsetvérde forflyttar sektionen framfor sektion 1. Sektion 1 o 1
ar alltid 0. Alla andra sektioner kan vara pa olika avstand.

4. Tryck pd RETURPILEN D foratt aterga till redskapsskarmen
eller sidofliken KONFIGURATION [ for att aterga till den
huvudsakliga konfigurationssk&rmen.
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Figur 6-21: Offset-riktningar och avstand — framfér sektion 1

|]

| ¢

o[

Figur 6-22: Overlappning
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APPLIKATION ELLER ARBETSBREDD

Applikationsbredd [redskapstypen rak eller spridd] eller
Arbetsbredd [redskapstypen spridare] anvénds for att ange
bredden fér den inre delen eller bredden for varje sektion for att
berakna den totala bredden av redskapet.

Enkelsektion
Ingen sektionskontroll finns pa systemet.

Applikationsbredd eller arbetsbredd anvands for att ange den
totala bredden for en enskild sektion pa redskapet. Intervallet ar
fran 1,0 till 75,0 meter.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa .

3. Tryck pa ikonen Applikationsbredd [redskapstypen rak]
eller Arbetsbredd [redskapstypen spridare] pa
KNAPPSATSEN EE].

4. Anvand sifferknappsatsen for att ange ett varde.

5. Tryck pa pilen RETUR <3 eller sidofliken KONFIGURATION

for att aterga till den évergripande konfigurationsskarmen.

Figur 6-23: Enkelsektion — applikations- eller arbetsbredd

AIL10015

Flera sektioner

Sektionskontroll &r tillgangligt nér nagot av foljande finns
i systemet: SmartCable, sekktionsdelsmodul (SDM) eller
brytarfunktionsmodul (SFM).

Applikationsbredd eller arbetsbredd anvands for att ange
bredden for varje sektion for berakning av den totala bredden for
redskapets alla sektioner. Varje sektion kan vara av olika bredd.
Sektionerna ar numrerade fran vanster till hoger i maskinens
framatgaende riktning. Intervallet for varje sektion ar 0,0 till

75,0 meter. Summan av alla sektioner maste vara mer &n

1,0 meter.

1. Tryck pa sidofliken pd KONFIGURATION .

2. Tryck pa .

3. Tryck pa ikonen Applikationsbredd [redskapstyp rak
eller spridd] eller Arbetsbredd [redskapstyp spridare] pa
KNAPPSATSEN .

4. Markera det avsnitt som ska anges eller redigeras.

5. Tryck pa KNAPPSATS-ikonen EE.

6. Anvand den numeriska knappsatsen for att ange bredden for
den valda sektionen.

7. Tryck pa pilen ATERGA <;3 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till redskapsskarmen eller den vergripande
konfigurationsskarmen.

OBS! Om symmetrisk redskapslayout har aktiverats och det

férsta av varje par av inriktade sektioner kommer att vara
tillgéngligt fér markering.

Figur 6-24: Flera sektioner — applikations- eller arbetsbredd
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Redskapets laterala offset-avstand anvands for att definiera Figur 6-25: Redskapets laterala offset-avstand
sidoavstandet fran maskinens mittlinje till redskapets mitt. Nar
kartlaggning pa skarmen inte visar nagon éverlappning eller spalt,
men faltapplikationen konsekvent ger en éverlappning eller spalt
endast pa en sida i fardriktningen, ska ett lateralt offsetavstand
anges som redskapets offset-avstandsvarde.

Om en sjalvdriven spridare anvands ska GNSS
forskjutningsjustering anvandas for att berékna redskapets offset-
avstand.

Om ett draget redskap anvands ska beraknad
forskjutningsjustering for redskapet anvéandas for att berékna
redskapets offset-avstand.

OBS! Vid anvéndning av servo-/autostyrning kan instéliningarna
av servo-/automatstyrning behéva justeras om
kartlédggningsskérmen visar 6verlappningar och spalter.

Beradkning av GNSS offset-justering

For att berakna en GNSS offset-justering genom anvandning av samma sparlinje:

1. Skapa en rak AB-linje.

2. Kér med servo-/autostyrning inkopplad strak @ minst 30 meter och placerar flaggor vid dragstangen eller bredvid maskinen.

3. Vand och aktivera servo-/autostyrning for strak @ Iangs samma AB-sparlinje. Placera flaggor vid dragstangen eller bredvid
maskinen eller stoppa pa AB-sparlinjen bredvid de flaggor som du placerade ut under strak @.

4. Mat skillnaden © mellan flaggorna fran strak @ till strak @.
5. Dela det uppmétta avstandet © i tva delar. Denna skillnad kommer att vara forskjutningsjusteringen.

6. Oka eller minska offset-avstandet med det offset-justeringsvarde som faststélldes i steg 5, och upprepa sedan testet. Antennens
laterala offset-avstand &r korrekt justerat nar fordonets hjulspar ar pa samma plats nar fordonet kors i bada riktningarna. Om den héar
justeringen leder till att antennens offset-avstand justeras med mer &n 10 cm ska automatisk kalibrering upprepas.

o
<
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o

Aktuella offset-instéllningar

Offset-riktning = hoger
Faltapplikationsoverlappning | Offset-riktning = vanster | Offset-riktning = hdger | Offset-avstand =0 m

Till hé trak @ Minska vardet pa Oka vardet pa Oka vardet pa avstandskompenseringen
i hoger om stra avstandskompenseringen avstandskompenseringen P P g
. . Oka vardet pa Minska vérdet pa Andra till redskapets offset-riktning till
Till vanster om strak @ . . . ) . N e
avstandskompenseringen avstandskompenseringen vanster och oka offset-vardet for avstandet

Figur 6-26: GNSS offset-avstand

// /!

NN NANNNNNNNN

/77 777/ NNNNNNN

98-05273-SV R12 E



Matrix’ Pro 570GS eMatrix' Pro 840GS

Justering av redskapets laterala offset-justering
For att berékna redskapets offset-justering med hjélp av intilliggande sparlinjer:

1. Skapa en rak AB-linje.
2. Med assisterad/automatisk styrning inkopplad kér du varv @ som om du anvénde redskapet och placera ut flaggor vid redskapets
ytterkanter.

3. Vénd och aktivera assisterad/automatisk styrning for strak @ langs intilliggande AB-sparlinje. Placera ytterligare flaggor vid
redskapets ytterkanter eller stanna pa AB-sparlinjen bredvid de flaggor som du placerade ut under strak @.

4. Mét skilnaden © mellan flaggorna fran strak @ till strak @.
Dividera det uppmétta avstandet © med tva. Denna skillnad kommer att vara férskjutningsjusteringen.

6. Oka eller minska offset-avstandet @ efter behov beroende pa var faltapplikationens éverlappning intréffar och instaliningen for det
aktuella redskapets offset-riktning.

Aktuella offset-instéllningar

Offset-riktning = hoger
Offset-avstand = 0 m

Féltapplikation Offset-riktning = véanster Offset-riktning = hoger

Overlappning till héger om strak

O cller Oka vardet pa Minska vérdet pa Oka vardet pa
avstandskompenseringen avstandskompenseringen avstandskompenseringen

Spalt till vanster om strak @

Overlappning till vénster om strak i ; . o . Andra till redskapets offset-riktning

O cler Mlnsﬂka vardet pa ) Oka V ardet pa ) till vanster och oka offset-vérdet for
avstandskompenseringen avstandskompenseringen

Spalt till héger om strak @ avstandet

Figur 6-27: Redskapets laterala offset-avstand och riktning
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BACKNINGSAVKANNING

Alternativ for backningsavkanning anvands vid tillagg av en Backning pa sparféljningsskdrmen
Backningsavkanningsmodul, SCM (styrkontroll for FieldPilot V) BoomPilot med aktiv backningsavkanning under backning gor att
eller SCM Pro (styrkontrollmodul Pro for FieldPilot Pro/UniPilot produktapplikation, automatisk sektionskontroll och kartlaggning

Pro) i alla konfigureringar. Detta mdjliggér applikationskartidggning  sker korrekt nar maskinen backas.

och kontroll och végledning pa skérmen under backning. <(Hastigheten i sparfoljningsfaltet visas réd under backning

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION . Figur 6-29: K6rning framét
2. Tryck pa .
3. Forutom standardalternativ kan du valja mellan:

» Tillat BoomPilot under backning — anvands for att aktivera
BoomPilot-funktionen under backning

P Fordrojning av backningssignal — anvands for att
ange fordréjningen vid &ndring fran framat till bakat
eller fran bakat till framat varefter fordonsikonen pa
navigeringsskérmen andrar riktning

Figur 6-28: Backningsavkanningsmodul

AIL1001S

Tillgangligt med olika systemkonfigurationer

Anordning for Anordning Signalférdrdjning kan
Automatisk som kanner av BoomPilot i BoomPilot for backning kan justeras med
sektionskontroll | fordonsforflyttning backningsfunktion | stdngas pa eller avi menyn med | Signalférdrdjning fér
i systemet bakat tillganglig Tillat BoomPilot under backning | backning

FieldPilot IV * v v v
SDM eller SFM Backningsavkanningsmodul v v v

FieldPilot Pro/UniPilot Pro v v K

* Hardvaruberoende tillvalsfunktion.
** Styrs direkt av FieldPilot Pro/UniPilot Pro

98-05273-SV R12
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VAL AV MUNSTYCKE

Nar systemet inkluderar en trycksensorgranssnittssats (PSIK) Forinstéllning

anvands Val av munstycke for att vélja typ av sprutmunstycke Forinstallningar for upp till fem munstycken kan sparas for snabb
(serie och kapacitet) for att bestimma droppstorleken. upphamtning.

1. Tryck pa sidofiiken pa KONFIGURATION (B85, 1. Tryck G

2. Valj en serie av TeeJet-munstycken.
3. Valj munstyckekapacitet.
Figur 6-32: Férinstéllt munstycke

2. Tryck pa .
<A Aktuellt val av munstycke visas i informationsrutan

3. Tryck pa pilen NASTA SIDA » i Val av munstycke.
4. Valj mellan:

» Forinstallningar for munstycke 1-5 — upp till fem (5)
munstycken kan valjas for snabb atkomst och det valda
aktuella munstycket for att bestamma droppstorleken

AIL10015

AILLOOLS

» Aktuellt munstycke — visar det aktuella munstycket

5. Tryck pa pilen RETUR 9 eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den dvergripande konfigurationsskérmen.

Figur 6-31: Droppstorleksévervakning

ANL100LS
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Figur 6-33: Munstyckestorlekar och tillhérande farger

LIS Faststallda munstyckskapaciteter och farger

AILL10015

Storlek | Férg Storlek | Farg
Blalila Notbrun
Olivgron Signalgra
Trafikvit
Trafikgron

Zinkgul Hallonrod

Signalviolett

Gentianabla Blyertssvart
Rédlila

Eldrod
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Aktuellt munstycke

Aktuellt munstycke visar det aktiva munstycket for att bestamma

aktuell droppstorlek. Munstycken maste vara forstéllda for att Né&r systemet inkluderar en trycksensorgranssnittssats (PSIK)
kunna vara tillgéngliga for val av munstycke. kan droppstorleksdvervakning aktiveras/avaktiveras. DSM blir da
tillgénglig pa driftsskarmarna.

1. Tryck pa 6nskat munstycke.
Det valda munstycket visas: Installning
<«Informationsrutan pa redskapsskarmen
<«4Skarmen Dropp-/tryckstatus fran statusféltet pa
sparféljningsskarmarna
Figur 6-34: Aktuellt munstycke

Aktivera/avaktivera DSM
1. Tryck pa sidofliken pa4 KONFIGURATION .

Tryck pa .

et oroppstorikssvervakning

Vélj om droppstorleksévervakning ar aktiverat eller inaktiverat.
Tryck pa pilen RETUR G’ eller sidofliken KONFIGURATION
for att aterga till den 6vergripande konfigurationsskarmen.

AILLO01S ; OBS! Nér droppstorleksévervakning &r avaktiverat ar skarmen
for dropp-/tryckstatus inte tillgénglig i statusféltet pa
sparfoljningsskédrmarna.

ok

Figur 6-35: Droppstorleksévervakning

ANLT00LS
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Val av munstycke/aktuellt munstycke
For att faststélla munstyckets férinstallningar och det aktuella
munstycket, se "Val av munstycke” i detta kapitel.

Trycksensor for in/ut-modul

Nér en trycksensorgranssnittssats finns, anvands
trycksensoralternativen for att ange givartillverkarens varde
pa hogsta tryck och anvéndarens installning av hdgt och lagt
larmvérde.

OBS! Mer information ges under *Sensorer” i kapitlet Redskap
i denna handbok.

Drift

Statusfalt
Skarmen Dropp-/tryckstatus visar information om aktuell status for
droppstorlek och systemtryck.

1. Tryck pa ikonen DROPP-/TRYCKSTATUS G & & & &

2. Tryck var som helst pa skarmen for att aterga till
sparféljningsskarmen.
Figur 6-36: Dropp-/tryckstatus

Dropp-/tryckstatus

Fargad = aktiverad. Fargen pa droppen &r direkt
forknippad med den aktuella droppstorleken.

Férgalternativen inkluderar: (Y Y. Y 381 )
x Overkorsad = inaktiverad

Ingen ikon = ingen trycksensorgranssnittssats har
installerats pa systemet

Droppstorlekstabell

Vid val av ett sprutmunstycke som producerar droppstorlekar i en
av de atta droppstorleksklassificeringarna ska du inte gldmma att
ett enda munstycke kan ge olika droppstorleksklassificeringar vid
olika tryck. Ett munstycke kan producera medelstora droppar vid
laga tryck och producera en fin droppstorlek nar trycket okar.

Kategori Beteckning Fargkod

Extremt fin XF ole

Mycket fin VF Rod

Tunn F Orange

Medel M Gul

Grov C 0

Mycket grov VC Bl

Extremt grov XC ‘ Vit

Ultragrov uc

OBS! Kiassificeringen av droppstorlek dverensstdmmer med
ISO 25358 vid publiceringsdatumet. Klassificeringarna kan
andras.

Sparfoljningsfalt
Sparfoljningsfaltet ger information om vilken information du har
valt, inklusive aktuellt systemtryck och aktuell droppstorlek.
1. Tryck pa rutan VALBAR INFORMATION.
2. Valjmellan:
» Systemtryck — visar det aktuella systemtrycket
» Droppstorlek — visar det aktuella munstyckets droppstorlek
3. Tryck utanfdr urvalsrutan for att aterga till
sparfoljningsskarmen.
Figur 6-37: Valbar information sparfljiningsféltet
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Beroende pa om det finns ett sektionskontrollsystem och i s fall aktiveras manuellt med en kopplingsbox eller BoomPilot-
vilken typ av sektionskontroll som anvands samt vilka alternativ ikonen i navigerings- och sparfdljningsalternativen pa
som ar aktiverade finns det flera alternativ for sektionskontroll med sparfoljningsskarmarna.
BoomPilot. Féljande &r de vanliga konfigurationerna: » BoomPilot-ikonen — anvands for att bestdmma om

» Ingen sektionskontrolimodul BoomPilot-ikonen &r tillgénglig i navigerings- och

sparféljningsalternativen pa sparfoljningsskarmarna for

manuell styrning av BoomPilot

< Aktivera — BoomPilot-ikonen &r tillganglig i navigerings-
och sparfdljningsalternativen pa sparfoljningsskarmarna
for kontroll av automatisk sektionskontroll

<dInaktivera - BoomPilot-ikonen &r inte tillganglig i

o Endast konsol

o Med tillvald brytarfunktion for pa/av-omkopplare
» ISOBUS-spridare

e Endast konsol och ECU

o Med kopplingsbox

o Med en ISOBUS redskapsstatusmodul (ISO ISM) navigerings- och sparfoljningsalternativen

» ISOBUS-spridare 4. Tryck pa pilen RETUR 9 eller sidofiiken KONFIGURATION
o Endast konsol for att aterga till den dvergripande konfigurationsskérmen.
o Med tillvald pa/av-brytare for spridaren Figur 6-38: BoomPilot-alternativ

P Med TeeJet sektionskontrollmodul och brytare eller ISM
» Med TeeJet sektionskontrollmodul

For alla dessa konfigurationer finns det tva alternativ for
sektionskontroll:

+ Automatisk sektionskontroll A\ — med GNSS-position
och hastighetsinformation aktiveras och inaktiveras
sektionen efter behov. Samma applikationsinformation for
sektionen kartlaggs pa sparfoljningskarmarna. Beroende pa AILLO01S
konfiguration kan automatisk sektionskontroll kontrolleras
manuellt med en kopplingsbox, brytare eller BoomPilot-
ikonen i navigerings- och sparféljningsalternativen pa
sparféljningsskarmarna.

+ Manuell sektionskontroll A - med en kopplingsbox eller
BoomPilot-ikonen i navigerings- och sparfoljningsalternativen
kan sektioner aktiveras eller inaktiveras manuellt
efter behov. Beroende pé konfigurationen kan samma
applikationsinformation for sektionen kartiaggas pa
sparfoljningskarmarna.

a
<
N
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a
]
o

Instaliningarna for BoomPilot-startldge och BoomPilot-ikonen
andrar hur sektionskontrollen hanteras pa sparféljningsskarmarna.

1. Tryck pa sidofliken p&A KONFIGURATION .
2. Tryck pa .
3. Valj mellan:
» BoomPilot-startlage — anvands for att faststalla det Iage
som ett jobb startas i.
<4 Automatisk — automatisk sektionskontroll aktiveras
och sektionsaktiveringen och/eller kartliaggningen pa
skarmen kontrolleras av GNSS och hastighet

< Av - automatisk sektionskontroll &r inaktiverad men
sektionsaktivering och/eller kartlaggning pa skarmen kan

98-05273-SV R12 n
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Tillganglighet med olika hardvarusystem

BoomPilot startlage kan | BoomPilot-ikonens narvaro BoomPilot-ikonen
stéllas in i kan stéllas in i som visas i alternativen

Hardvara i systemet Konfiguration -> Redskap | Konfiguration -> Redskap | navigerings-och sparféljning

» Ingen sektionskontrollmodul

o Endast konsol Nej Ja Ja
o | : a
> Med TeeJot SO eller SFM™ + ISM* | &1~ B°°mp"l°st;\'ﬂége stals in il Nej Nej
» Med TeeJet SDM** eller SFM*** Ja Nej Ja

* Kréver redskapsstatusmodul (ISM) v2.00 eller senare
** Kréver sektionsdelsmodul (SDM) v21.00 eller senare
*** Kréver brytarfunktionsmodul (SFM) v21.00 eller senare

ﬂ www.teejet.com
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KAPITEL 7 - SPARFOLJNING OCH KARTLAGGNING

Matrix Pro GS méjliggdr att produktapplikatkion och fordonssparfolining sker samtidigt. Nar systeminstaliningarna ar klara kan sparfoljningen
pabdrjas. Sex sparfoljiningslagen gor att foraren kan optimera féltarbetet; Rak AB @ Kurvig AB @ Cirkelbage , Senaste strak €0, Nésta
rad @ och Adaptiv kurva @ Ytterligare optimering kan uppnas med Inre grans &L, Yttre grans &k och/eller Polygon @ applicering: kurvig
framétseende sparfoljning @9, Aterga till punkt @ och RealView-navigering med video@. Dessutom kan funktioner for Tackning @ och
Applikationskartidggning & visa och registrera produktapplikation, och recept- & och mélhastighetskartor € kan styra produktapplikation.

Oversikt
Tre sparfoljningsskarmar haller dig informerad.

Fordonsvysparfoljning skapar en Faltvysparfoljning skapar en Med RealView-sparfoljning
datorgenererad bild av fordonets position,  datorgenererad bild av fordonets kan realtidsvideo visas i stéllet for en
som visas i applikationsomradet. position och applikationsomradet ur ett datorgenererad bild.

fagelperspektiv.

For att vélja ett sparfoljningslage:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.
2. Tryck pa ikonen for SPARFOLININGSLAGE >
3. Valj mellan:
» Ingen sparféljning
» Rak AB-sparfoljning

9
E
=z
2
O
e
4
=
@

» Kurvig AB-sparfélining

» Cirkelpiva-sparfoljning : , biana

P Senaste spar-sparfoljning* @ ‘» @ ‘
» Nasta rad-sparfoljning* Bl
> Adaptiv kurva

*Sparfdliningsalternativ kanske inte ér tillgdngliga beroende péa
det assisterade-/autostyrningsystemet som dr installerat.
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Skarmalternativ
Sparfdljning och navigering kan nas fran skarmarna Fordonsvy, e Alternativ for navigering och sparfdljning
Féltvy eller RealView. Sparfoljningsskarmen visar navigeringsalternativ som inkluderar

sparfoljningslagen, sparlinjealternativ, alternativ for att aterga ill
punkt, uppdatera GNSS, BoomPilot-reglage, reglage for krokt
sparfoljning framat.

+ Fliken Navigering och sparféljningalternativ E -paalla
sparfoliningsskarmar visas navigeringsalternativ som
inkluderar sparfdljningslagen, sparlinjealternativ, alternativ for
att aterga till punkt, uppdatering av GNSS, BoomPilot-reglage L P
och reglage for kurvig framatseende. . U —

+ Fliken for grans- och polygonalternativ ﬁ -Paalla
sparfoliningsskarmar visas alternativ for yttre gréns, inre
gréans och polygoner.

* Fliken Kartlaggningsalternativ i — Pa sparfoljningsskarmarna
Fordonsvy eller Faltvy visas polygonkartor, tdckningskartor och
applikationskartor.

* Fliken Skarmalternativ ﬂ - Pa sparfoljningsskarmen Féltvy
visas alternativ for zoomning och panorering.

+ Fliken RealView-alternativ (@) - P& sparfoliningsskarmen Sparfoljningslage

RealVew visas kamerainstéllning och alternativ for . Sparféljningslage - atkomst till
sparféljning med video. sparféljningslagesalternativ
Ingen sparfoljning — stéanger av sparfdljningen

Figur 7-2: Alternativ pa sparfoliningsskirmen
LS P

daAbEARARDEARBRRREREALEASS

Rak AB-sparfdlining & — ger sparfoljning i rat
linje baserat pa referenspunkterna A och B

298

Kurvig AB-sparfélining < — ger sparfoljning
langs krokta linjer baserade pa en ursprunglig
AB-referenslinje

Cirkelpiva-sparfoljning © — ger sparféljning
langs en cirkelbage med positiv eller negativ
radie fran en central punkt, baserat pa en
ursprunglig AB-referenslinje

Senaste spar-sparfolining & — erbjuder verklig
navigering efter senaste spar

Nasta rad-sparfoljning @ — indikerar var

Nasta rad &r belégen och ger sparféljning vid
radvandning till nasta intilliggande rad

Adaptiv kurva-sparfolining & — ger sparfoljning
langs en krokt linje baserat pa en ursprunglig
AB-referenslinje dar varje intilliggande
sparlinje ar dragen fran den projicerade
sparféljningsbredden och riktningen

Mérke A @ — markerar den forsta punkten for
sparlinjen.

Mérke B @ — markerar slutpunkten for
sparlinjen. Nedtonad = det minsta tillatna
avstandet har inte korts.

Avbryt mérke A — avbryter processen for marke
A. Atergar till foregaende AB-sparlinje (nar
sadan finns).
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Nésta rad mérke B @ — markerar slutpunkten
for raden.

Azimut-grad @ — upprattar en rak sparlinje
uppmatt i grader medurs fran en nord-sydlig
baslinje. Nord = 0, Ost =90, Syd =180,
Vast = 270.

A+ flyttfunktion — &ndrar den befintliga
sparlinjen till fordonets aktuella position.

Nasta raka sparlinje — visar nasta raka AB- eller
Azimut-gradspérlinje som sparats i det aktuella
jobbet.

Nasta kurviga AB-sparlinje — visar nasta kurviga
AB-sparlinje som sparats i det aktuella jobbet.

@eé ee 60

Nasta cirkelpiva-sparlinje — visar nasta
cirkelpiva-AB-sparlinje som sparats i det
aktuella jobbet.

Nasta kurviga AB-spérlinje — visar nasta
kurviga AB-sparlinje som sparats i det aktuella
jobbet.

Aterga till punkt

Markera punkt @ — upprattar en punkt vid
fordonets position. Nedtonad = GNSS ar inte
tillgéngligt.

Aterga till punkt-sparfoljning — ger avstand och
sparfoljning tillbaka till en upprattad punkt.

Radera punkt — raderar markerad punk.

Avbryt sparfolining — déljer avstandet och
sparféljningen tillbaka till markerad punkt.

BoomPilot

A

Vaxlar automatisk sprutkontroll (ASC) pa eller
av. Nedtonad = GNSS ar inte tillgangligt.

Kurvigt fram

atseende
Visar vart den aktuella styrningen av fordonet

ar riktad med hjalp av en "pekare” som
indikation.

Uppdatera G

<
Jo

NSS-position
Aterstaller OEMStar-mottagarens ClearPath-
filter.

D Alternativ for grans och polygon
P4 alla sparfoljningsskarmar visas alternativ for yttre granslinje,
inre grénslinje och polygoner.

S

dRAbEARARDEARBRRRARBANLESSS

P

Yttre granser

L

Markera yttre grans — upprattar
applikationsomradet och bestdmmer zoner
utan applikation. N&r en extern gréns skapas
laggs linjen ytterst pa den yttersta sektionen.
Nedtonad = GNSS 4ar inte tillgangligt.

Avbryt extern grans — avbryter markering av
den yttre gransen

@&

Avsluta yttre sparlinje — avbryter pagaende
markering av yttre grans. Grénslinjer kan dven
avslutas genom kérning till en punkt inom en
halv sparbredd fran startpunkten.

Uppehall yttre grans — gor uppehall i markering
av yttre grans

Q9

Ateruppta yttre grans — terupptar markering
av yttre grans

Radera senast markerade grans — raderar den
senast markerade gransen (inre eller yttre)

i aktuellt jobb. Tryck igen for att radera fler
granser i ordning fran den senaste till den forst
skapade

98-05273-SV R12 ﬂ
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@ (artiaggningsalternativ

Markera inre granser — definierar
applikationsomradet och zoner utan
applicering. Nar en inre grans skapas 14ggs
linjen innerst pa den innersta sektionen.
Nedtonad = GNSS é&r inte tillgangligt.
Avbryt inre gréns — avbryter pagaende
markering av inre grans

&

Avsluta inre grans — avslutar pagaende
markering av inre gréns. Granser kan aven
slutas genom kdrning ill en punkt med

ett avstand inom en halv sparbredd fran
startpunkten

@ @

Uppehall inre gréns — gor uppehall i markeringen
av inre grans

Ateruppta inre gréns — aterupptar markeringen
av inre grans

Radera senast markerade grans — raderar den
senast markerade gransen (inre eller yttre)

i aktuellt jobb. Tryck igen for att radera fler
granser i ordning fran den senaste till den forst
skapade

Polygoner

Q‘ Markera polygon — definierar
kartlaggningsomraden. Nedtonad = GNSS ar

inte tillgangligt.

Avbryt polygon — avbryter pagaende markering

@ g

a

b av polygon

& Avsluta polygon — avslutar pagaende markering
av polygon

ﬁﬂ Uppehall polygon — gér uppehall i markering av
polygon

$ Ateruppta polygon — aterupptar markering av
polygon

Radera senast markerade polygon — raderar
den senast markerade polygonen i pagaende
jobb. Tryck igen for att radera fler granslinjer

i ordning fran den senaste till den forst skapade

Pa sparféljningsskarmarna Fordonsvy eller Féltvy visas
polygonkartor, tackningskartor och applikationskartor.

OBS! Alternativen &r endast tillgéngliga om hastighetskontroll
finns pa systemet eller om en polygon har definierats.

S D

1111 dhAbEAGABRAEAARRRRREANLESSS

Téckningskarta — visar omraden som tacks av
redskapet, oavsett om produkten applicerats
eller ej.

Polygonkarta — visar alla kartlagda polygoner

Receptkarta — visar forinstallerad karta
med information till hastighetskontrollen vid
applicering av produkten

e w

Applikationskarta — visar var produkten

har applicerats med farger som visar niva i
forhallande till de forinstallda hogsta och lagsta
nivaerna

(>

Karta for mélhastighet — visar den
applikationshastighet som hastighetskontrollen
kommer att forsoka halla (kan évervakas fran
den nedre fliken Hastighetskontroll)

©

Ikoner — anvands med Matrix Pro 570GS

e
L

Knappar — anvands med Matrix Pro 840GS

Z

Fordonsvy — ikoner eller knappar
andrar vyn eller perspektivet till
horisonten fran fordonets vy till
fagelperspektiv.

Faltvy — ikoner eller knappar som
okar/minskar omradet som visas pa
skarmen

By
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<) Skarmalternativ @ Alternativ for RealView-sparfoljning
Pa sparfoljningsskarmen Faltvy visas alternativ for zoomning och Pa sparfoliningsskarmen RealVew visas alternativ for
panorering. kamerainstallning och sparfdljning med video.

™ -~ ~ A

dRAbEARARDEARBRRARRALESSS 1 dRAbEARARDEARBRRRARBANLESSS

P & lkoner — anvands med Matrix Pro 570GS
\" \«

Val av videokamera — valjer en av upp till atta
kameravyer om en videourvalsmodul (VSM)
A V Knappar — anvands med Matrix Pro 840GS finns monterad.

. . Delad kameravy - véljer en av tva uppséttningar
Fordonsvy - ikoner eller knappar andrar @ bestaende av fyra kameraingangar (A/B/C/D

vyn eller perspektivet till horisonten fran eller E/F/G/H) fér att dela in skarmen i fyra
fordonets vy till fagelperspektiv. separata videofléden.

Faltvy — ikoner eller knappar som okar/
minskar omradet som visas pa skarmen

®

@
@

Instalining for sparfoljning via video — éppna for
att aktivera sparfoljning via video eller styrvinkel
och justera sparfoljningen.

Sparfoljning via video — aterger tredimensionella
sparlinjer éver videofldde for korhjalp.

Styrvinkel — visar i vilken riktning ratten behdver
justeras.

8 f
@

Panorering
l i Pilar - flyttar den visade kartans omrade i

4|0 @

\

ﬁ motsvarande riktning utan att flytta fordonet.
)

@ Global vy — utdkar skarmvisningen till ett sa

stort omrade som méjligt. ‘ Upp- och nedikoner — anvands for att justera

sparfoljningslinjer och horisontlinjen for att
Overensstamma med kamerans vy.

a Kamera bildtagning - sparar en stillbild av den
aktuella vyn pa skarmen till en USB-enhet.

98-05273-SV R12
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SPARFOLJNINGSFALT

| Sparfdljningsfaltet ges information om valbar information, navigeringsaktivitet och sektionsstatus.

Navigeringsaktivitet och bomstatus

GNSS-status — visar "Ingen GNSS” nar GNSS inte ar tillgangligt
eller "Langsam GNSS” nar GNSS mottar GGA-data med mindre
andHz

Sparfoljningsfel - visar avstandet fran avsedd sparlinje

Aktuell aktivitet — visar aktiviteter, exempelvis markering av en A-
eller B-punkt, ndrmande av en rads slut, anvisning om att vanda
och avstand for att aterga till en markerad punkt

Sektionsstatus — en punkt visas for varje sektion som
programmerats: en gron punkt visar att sektionen ar aktiverad
och en rdd punkt visar att sektionen inte ar aktiverad

Figur 7-3: Navigeringsaktivitet/sektionsstatus

Korssparsfel

Toleransavstandet fran sparlinjen kan justeras med Konfiguration ->
Sparfoljning -> Sparfoljningskanslighet.

For att andra format for visning av avstand:

1. Tryck pa rutan Navigeringsaktivitet i sparfoljningsfaltet.

2. Valj mattformat.

Valbar information
Hastighet — visar den aktuella kérhastigheten

Riktning - visar rorelseriktningen i vinkel medurs fran en nord-
sydlig baslinje. Nord = 0°, Ost = 90°, Syd = 180°, Vst = 270°.
Totalt bearbeatet omrade - visar den totala area dar produkten har
bearbeatats, inklusive dubbeltackningsomraden

Applikationstid — visar den totala tid som applikationen har varit
aktiverad under det aktuella jobbet

Tid - visar aktuell tid baserat pa den valda tidszonen

Sparnummer - visar det aktuella sparumret i forhallande till den
ursprungliga AB-sparfdliningslinjen, sett i riktningen fran A till B.
Numret &r positivt nar fordonet &r till héger om AB-baslinjen och
negativt nar fordonet ar till vanster om AB-baslinjen.

Systemtryck — visar det aktuella systemtrycket (endast tillgangligt
nar en infut-modul finns pa systemet)

Droppstorlek — visar den aktuella droppstorleken (endast
tillgangligt nar en in/ut-modul finns pa systemet)

Faktisk applikationshastighet — visar den aktuella
applikationshastigheten (endast tillgangligt nar en tredje
parts hastighetskontroll anvands pé systemet)

Malapplikationshastighet - visar malapplikationshastigheten
(endast tillgangligt nar en tredje parts hastighetskontroll anvénds
pa systemet)

Figur 7-4: Valbar information

m www.teejet.com
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STATUSFALT

Statusfaltet ger information om GNSS-status, sparfoljningslage,
odlingsbar faltareal, assisterad/automatisk styrning,
tiltkorrigering, redskapskontrollstatus, dropp-/tryckstatus och
hastighetskontrollens status.

Genom tryckning pa en ikon visas respektive statusinformation.
Figur 7-5: Statusfét

GNSS-status ——__
Sparfoljningslage —.
Odlingsbar féltarealstatus ~—

Status for assisterad/autostyrning ——

Tiltkorrigeringsstatus
BoomPilot-status ——

Dropp-/tryckstatus —

Hastighetskontrollens status —

Grén = GPS, GLONASS, SBAS (med eller utan DGPS
krévs)

Gul = endast GPS

Rdd = ingen GNSS
Orange = Glide/ClearPath

Ingen ikon = ingen sparféljning
Rak AB-sparfoljning

Kurvig AB-sparfoljning
Cirkelpiva-sparfoljning
Senaste spar-sparféljning

Nasta rad-sparféljning

©©0000

Adaptiv kurvig-sparfdljning

Odlingsbar féltarealstatus
Utanfér odlingsbar féltareal = kdrning utanfér den
odlingsbara faltarealen

Innanfor odlingsbar féltareal = kérning inom den odlingsbara
faltarealen

Ingen ikon = ingen grans har faststallts (yttre eller inre)

Status for assisterad/autostyrning
. Grén = inkopplat, aktiv styrning

&% Gul = aktiverad, alla villkor har uppfyllts fér att tillata
assisterad/automatisk styrning

Rdd = inaktiverad, alla villkor har inte uppfylits for att tillata
assisterad/automatisk styrning

Ingen ikon = inget system for assisterad/automatisk styrning
installerat

Tiltkorrigeringsstatus
& Fargad = anslutet, aktivt tillampande av tiltkorrigering

€\ Rod = inaktiverad

Ingen ikon = ingen tiltgyromodul installerad pa systemet eller
lutning associeras med systemet for assisterad/automatisk
styrning

BoomPilot-status

A
A
A

Gron = automatiskt
Gul = alla pa
Ra6d = av/manuellt

Ingen ikon = enkelsektion (ingen SmartCable eller SDM
installerad pa systemet)

Dropp-/tryckstatus

Fargad = aktiverad. Fargen pa droppen ar direkt forknippad
med den aktuella droppstorleken. Fargalternativen

inkluderar: & @ (Y Yo )

Overkorsad = inaktiverad

) 4

Ingen ikon = ingen trycksensorgranssnittssats har
installerats, ingen trycksensormonitor p4 DCM

Hastighetskontrollens status
@ Gron =normal drift

Gul = systemvarning (felaktig hastighet/tryck osv.)
@ Rod = systemfel (felaktig hastighet/tryck osv.)

Ingen ikon = ingen hastighetskontroll installerad

98-05273-SV R12 m
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Status-/informationsskarmar

GNSS-status Odlingsbar faltarealstatus

GNSS-status visar information om géllande GNSS-status, Status for odlingsbar faltareal visar information om areor inom de

inklusive datahastigheter, antal satelliter som tas emot, HDOP- aktuella yttre och inre granserna.

E?MPRN-status, mottagare och version, satellitkvalitet och ID och 1. Tryck pa ikonen for ODLINGSBAR F ALTAREAL _
-zon.

<«4Odlingsbar faltareal - total area inom alla yttre granser
1. Tryck pa ikonen for GNSS-STATUS " M " Bzﬂ minus arean inom alla inre grénser

«Yttre faltareal — total area inom alla yttre granser
<dIntern faltareal — total area inom alla inre grénser

Figur 7-6: Odlingsbar féltarealstatus

Sparféljningslagesstatus

Sparfoljningslagesstatus visar information om sparféliningsmonster,
namn pa aktuell sparlinje och hur manga spérlinjer som sparats pa
konsolen.

. P . Status for assisterad/autostyrning
1. Tryck pa konen for SPARFOLININGSLAGE @ @ Status for assisterad/autostyrning visar information om aktuell

@ @ status for systemet for assisterad/autostyrning, inklusive
tiltstatus.

1. Tryck pa STATUS FOR ASSISTERAD/AUTOSTYRNING

ikon . @ .

3
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Tiltkorrigeringsstatus
Tiltkorrigeringsstatus visar aktuell status for systemet for
tiltkorrigering.

1. Tryck pa ikonen for TILTKORRIGERINGSSTATUS € €.

BoomPilot-status
BoomPilot-status visar aktuell status for systemet for BoomPailot.

1. Tryck pa ikonen for BOOMPILOTSTATUS A A .

Dropp-/tryckstatus
Skarmen Dropp-/tryckstatus visar information om aktuell status for
droppstorlek och systemtryck.

1. Tryck pa ikonen DROPP-/TRYCKSTATUS

000 00 X

||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||

Hastighetskontrollens status
Hastighetskontrollstatus ger information om hastighetskontrollens
status.

1. Tryck pa ikonen for HASTIGHETSKONTROLLENS STATUS

e
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= B8 7 NAVIGERINGSSKARMAR

Fordonsvy
Fordonsvy skapar en datorgenererad bild av fordonets position, som visas i applikationsomradet. Fran den har skarmen kan alla
alternativ for instaliningar, granslinjer, kartiaggning, applikation och navigering nas via alternativflikarna till hoger pa skarmen.

For att visa skdrmen Fordonsvy:

1. Tryck pa fliken FORDONSVY-SPARFOLINING @
Figur 7-7: Fordonsvy

Horisontkompass

Sparfoljningsfalt

Fordon med realtidsrepresentation av
aktiva bomsektioner

Statusfalt
Fliken Navigerings- och sparféljningsalternativ

Fliken Gréns- och polygonalternativ
Fliken Kartlaggningsalternativ

Navigeringssparlinjer

Overlappa tackningsomrade Tackningsomrade

Sparféljning pa skarmen

+ Sparlinjer
<« Orange - aktiv sparfljningslinje
<«Svart (flera) — intilliggande sparfdljningslinjer
<«Svart - yttre granslinje
<«Gra - inre granslinje
<«Bla - polygongranslinje

* Punkter — markerar uppréttade punkter
<«Rdd punkt — Aterga till punkt
<«4Bla punkt — Markerar A
<« Gron punkt — Markerar B

+ Horisontkompass — den allmanna riktningen kan visas pa
horisonten (vid inzoomning)

+ Téackningsomrade - illustrerar applicerad area och Gverlapp:
<«BIa - en applikation
<«Rod - tva eller fler applikationer.
+ Sektioner
<4Tomma rutor — inaktiva sektioner
<«Vita rutor — aktiva sektioner

Matrix Pro 840GS konsolknapphjalp
« Zooma in/ut och perspektiv — knappar upp/ned A7 sndrar
fordonets vy eller perspektiv mot horisonten frén fordonsvy till
fagelperspektiv.

www.teejet.com
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Faltvy

E Faltvy skapar en datorgenererad bild av fordonets position och applikationsomrade fran ett fagelperspektiv. Fran den har skarmen
kan alla alternativ fér instéllning, gréns, polygon och navigering, savél som panoreringslage och kartlidggning, nas via
alternativflikarna till hoger pa skarmen.

For att visa skarmen Faltvy:

1. Tryck pa fliken for FALTVYSPARFOLINING m
Figur 7-8: Féltvy

Sparfoljningsfalt

SEAARARAGRANRERARARNREREREEEAS

Fordonsrepresentation

Fliken Navigerings- och sparfoljningsalternativ

Statusfalt ) ; )
Fliken Gréns- och polygonalternativ

Fliken Skarmalternativ

-

Fliken Kartlaggningsalternativ

Navigeringssparlinjer

Overlappa tackningsomrade

Kartlagt tackningsomrade

Sparféljning pa skarmen

+ Sparlinjer
<«Orange - aktiv sparfdljningslinje
<«Svart (flera) — intilliggande sparfoljningslinjer
<«Svart - granslinje
«Gra - inre granslinje
<«Bla - polygongranslinje

* Punkter — markerar upprattade punkter
<«Rdd punkt — Aterga till punkt
<«BIa punkt — Markerar A
<4 Gron punkt — Markerar B

+ Téackningsomrade — illustrerar bearbetad area och Gverlapp
<«Bla - en applikation
<«4Rod - tva eller fler applikationer
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Matrix Pro 840GS konsolknapphjalp
+ Zooma in/ut — med knapparna upp/ned AY justeras
kartans visade omrade.
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RealView-sparfoljning
Med RealView-sparfoljning kan direktsand video visas i stallet for en datorgenererad bild. Pa den har skarmen nas alla alternativ
for installningar, granser, polygon och navigering via flikarna till hdger pa skarmen. For att justera kameravyn [backning, upp och
ner], ga till Instéllningar -> Konfiguration -> Video.

» Enskild kamera — en enda kamera ar direkt monterad pa konsolen
» Videourvalsmodul — om en videourvalsmodul (VSM) har installerats pa systemet finns tva (2) videoalternativ:
+ Enskild kameravy — en av upp till &tta kameror kan valjas for att &ndra bilden fran kameraingangarna.

+ Delad kameravy — en av tva uppséttningar bestaende av fyra kameraingangar (A/B/C/D eller E/F/G/H) kan valjas med skérmen
indelad i fyra separata videofldden.

Visa RealView-skarmen:

1. Tryck pa fiiken for REALVIEW-SPARFOLINING (@M.
Figur 7-9: RealView-sparféljning

Sparfoljningsfalt

Navigeringssparlinjer Horisontlinje

Statusfalt Fliken Navigerings- och sparfoljningsalternativ

Fliken Gréns- och polygonalternativ

Fliken RealView-alternativ
Styrvinkel

Sparféljning pa skdarmen
« Sparlinjer

<«Orange - aktiv sparféljningslinje
<«Svart (flera) - intilliggande sparfljningslinjer
<qHorisontell svart linje — justerbar horisontlinje
<«Svart - yttre granslinje
«Gra - inre granslinje
<«Bla - polygongranslinje
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SPARFOLJNINGSLAGEN

=
e

Rak AB-sparfoljning

Rak AB-sparfoljning ger sparfoljning i rét linje baserat pé referenspunkterna A
och B. De ursprungliga A- och B-punkterna anvands for att berékna alla andra
parallella sparlinjer.

OBS! Offset mot intilliggande spariinjer berdknas med hjélp av sparlinjebredden:
se "Konfiguration -> Kartldggning och sparfélining” i kapitlet
Systeminstéliningar.

©H

Kurvig AB-sparfoljning

AB-kurvsparfolining ger sparfoljning langs krokta linjer baserade pa en
ursprunglig AB-referenslinje. Denna initiala baslinje anvands fér att berakna
alla andra sparlinjer.

OBS! Kurvsparfoljning rekommenderas inte 6verskrida 30° inom AB-sparlinjen.

Offset mot intilliggande spérlinjer beréknas med hjélp av
sparlinjebredden: se "Konfiguration -> Kartldggning och sparfljning”
i kapitlet Systeminstéllningar.

TIPS: Vid arbete i en faltareal kommer sparféliningsménstret som strécker sig
utanfor de etablerade AB-punkterna att vara rak sparféljning.

$%

Adaptiv kurvsparfoljning

Adaptiv kurvsparfdlining* — ger sparfljning langs en krokt linje baserat pa en
ursprunglig AB-referenslinje dar varie intilliggande sparlinje ar dragen fran den
projicerade sparféljningsbredden och riktningen.

OBS! Offset mot intilliggande spérlinjer berdknas med hjélp av
sparlinjebredden: se "Konfiguration -> Kartldggning och sparfljning”
i kapitlet Systeminstéliningar.

)]

Cirkelpiva-sparfoljning

Cirkelpiva-sparfoljning ger sparfoljning 1angs en cirkelbage med positiv eller
negativ radie fran en central punkt baserat pa en ursprunglig AB-referenslinje.
Denna initiala baslinje anvands for att berakna alla andra sparlinjer.

Det anvands for produktapplikation i ett falt kring ett centrum med sparféljning
langs cirkelbagar kring centrumpunkten.

OBS! Offset mot intilliggande spariinjer berdknas med hjélp av sparlinjebredden:
se "Konfiguration -> Kartldggning och sparfélining” i kapitlet
Systeminstéliningar.
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Senaste spar-sparfoljning

Senaste spar-sparfoljning* erbjuder verklig navigering efter senaste strak.
Konsolen upptécker automatiskt ndrmaste applicerade omrade och upprattar
parallella sparlinjer baserade pa det omradet.

OBS! Sparfdljning startas inte om ingen applicering férekom under
grénsmarkeringen.
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Nésta rad-sparfoljning

@ Nasta rad-sparfdljning* indikerar var Nasta rad ar beldgen och ger sparflining
vid radvandning till nasta intilliggande rad. Nar féraren markerar slutet pa raden
och bérjar vanda till nasta rad visas en rak AB-sparlinje for nésta rad. Nar
fordonet &r i nasta rad stangs sparféljningen av.

OBS! Offset mot intilliggande spérlinjer beréknas med hjélp av spériinjebredden:
se "Konfiguration -> Kartldggning och sparfélining” i kapitlet
Systeminstaliningar.

Nésta rad-sparfélining saknar stéd fér éverhoppade rader.

Ingen sparfoéljning

Ingen sparfoljning* stanger av sparféljningen.

OBS! Léget Ingen spérfoljning raderar inte etablerade spériinjer eller punkter fran konsolen. Om du vill radera etablerade/
sparade data fran konsolen, se "Datahantering” i kapitlet Systeminstéliningar.

*Sparfoljningsalternativ kanske inte &r tillgéngliga beroende pa det assisterade-/autostyrningsystemet som dr installerat.

Intilliggande rader kan slopas i rak AB-sparfoljning, kurvig AB-sparféljning, adaptiv kurvsparfoljning och cirkelpiva-sparfoljning. Senaste
spar-sparfolining och Nasta rad-sparfoljning stoder inte slopande av intilliggande rader.

SPARLINJER

AB-sparlinjer, Azimuth-sparlinjer, Nasta strak-sparlinjer och Nasta rad-sparlinjer ar tillgangliga beroende pa det aktuella
sparfoliningslaget. Vid byte fran ett sparfoljningslage till ett annat blir andra alternativa sparlinjer tillgangliga.
Flera sparlinjer kan skapas for varje sparfoljningslage. Om mer an en sparlinje sparats i ett enda sparféljningslage kommer funktionen

for nésta sparlinje att bli tillganglig. Genom att trycka pa alternativet for nésta sparlinje @) @ @ & omdirigeras fordonet till nésta
sparlinje som sparats pa konsolen.

En anvéndare kan kopiera och redigera jobb for ateranvandning av sparlinjer, granser, applicerade data, receptkarta och/eller polygoner
for olika applikationer pa samma falt med Fieldware Link eller alternativet Data -> Jobbdata -> Hantera.

Markera punkterna A och B

Q @ For att etablera en AB-sparlinje: OBS! Hela omkretsen kring en centrumpunkt behéver inte kéras
for att Cirkelbagesparfljning ska startas.

1. Korill nskad plats for punkt A @. Anvénd ikonen AVBRYT MARKERING @ for att avbryta

2. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH kommandot Markera A och terga till den fregaende sparlinjen
SPARFOLJNING a for att visa navigeringsalternativen. (nar sadan finns).

Tryck pa ikonen MARKERAA . Figur 7-10: Markera punkt A
Kér till 5nskad plats for punkt B 9.

Tryck pa ikonen for MARKERA B @ for att definiera AB-linjen.
"Vill du ge spérlinjen ett namn?”
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Tryck pa:
» Ja - om du vill ange ett namn och spara sparlinjen i
konsolen
» Nej — om du vill skapa ett namn automatiskt och spara
sparlinjen i konsolen
Konsolen bérjar ge navigeringsinformation.
OBS! Ikonen for MARKERA B &) aktiveras inte férrén det

minsta tillatna avstandet har kérts (3,0 meter med rak eller
kurvsparfljning, 50,0 meter med cirkelpiva-sparfdljning).

www.teejet.com
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Figur 7-11: Markera punkt B A+ flyttfunktion
@ Med A+ flyttfunktionen flyttas den befintliga sparlinjen till
fordonets aktuella position.

OBS! Endast tillgénglig vid rak AB- eller kurvig AB-sparf6ljning.

For att justera sparlinjen:
1. Tryck péa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLJNING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa ikonen for A+ flyttfunktionen @
Figur 7-14: A+ flyttfunktion

Figur 7-13: Folj sparfoliningen

98-05273-SV R12
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Funktionen Nasta sparlinje

Om mer an en sparlinje sparats blir funktionen Nasta sparlinje
tillgénglig. Genom att trycka pa alternativet for Nasta sparlinje,
omdirigeras fordonet till nasta sparlinje som sparats pa
konsolen.

« Nasta raka sparlinje @J) - visar nésta raka AB- eller Azimut-
gradsparlinje som sparats i det aktuella jobbet.

» Nésta kurviga AB-sparlinje @9 - visar nasta kurviga AB-
sparlinje som sparats i det aktuella jobbet.
« Nasta cirkelpiva-sparlinje @) - visar nésta cirkelpiva-AB-
sparlinje som sparats i det aktuella jobbet.
» Nésta kurviga AB-sparlinje @ - visar nasta kurviga AB-
sparlinje som sparats i det aktuella jobbet.
OBS! Férskjutning fran intilliggande sparlinjer berdknas med hjélp

av sparlinjebredden. Se "Konfiguration -> Kartldggning och
sparfoljning” i kapitlet Systeminstéllningar.

Om du vill andra till andra tillgangliga sparlinjer:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING [ fér att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pé ikonen for NASTA SPARLINE @) @5 @ &
Véaxla mellan alla sparlinjer genom att repetera tryck pa ikonen

NASTASPARLNJE@) & @ &.

Fiqur 7-15: Nésta sparlinje

Tryck pa ikonen for sparfoljningslage i statusfaltet for att se vilken
sparlinje som ar aktiv.

Fiqur 7-16: Visa vilken sparlinje som &r aktiv

Senaste strak-sparlinjer

Senaste spar-sparfolining erbjuder akta navigering efter
senaste spar. Konsolen upptacker automatiskt ndrmaste

bearbetade omrade och uppréttar parallella sparlinjer baserade pa

det omradet.

OBS! Senaste spar-sparfdljning kanske inte &r tillgangligt beroende
pa det assisterade/autostyrningssystem som finns.

Aktivera Senaste strak-sparlinjer:

1. Kor till 5nskad plats for det forsta straket.

2. Kor bredvid det bearbeatde omradet.

3. Konsolen bérjar ge navigeringsinformation.

OBS! Sparfdljning startas inte om ingen applicering férekom under

grénsmarkeringen.
Figur 7-17: Applicera det forsta straket

www.teejet.com



Matrix’ Pro 570GS eMatrix' Pro 840GS

Nasta rad-sparfoljning
Nasta rad-sparfolining indikerar var Nasta rad ar belégen
baserat pa den programmerade sparféljningsbredden och ger
sparfoljning vid den radvandningen till nasta intilliggande rad som
anvandaren har markerat. Nar foraren signalerar slutet pa raden
skapas en rak AB-linje for den aktuella raden och sparféljning ges till
nasta rad. Nar fordonet har pabérjat nasta rad visas ingen
sparfoljning eller sparlinjer.

OBS! Férskjutning mot Nésta rad berdknas med hjélp av
sparfoliningsbredden: se "Konfiguration -> Kartldggning
och sparfdlining” i kapitlet Systeminstéliningar.

OBS! Nésta rad-sparféljning &r eventuellt inte tillgéngligt beroende
pa det assisterade/autostyrningssystem som &r installerat.

For att aktivera Nasta rad-sparfoljning:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING [ fér att visa navigeringsalternativen.

2. Vid slutet av en rad (vid korning langs en rak linje)
Tryck pa ikonen MARKERA B (&).

<«Slutet av raden kommer att markeras med en gron punkt @.
3. Svang mot nasta rad.
4. Baserat pa i vilken riktning man svanger visas sparfoljning for
nasta intilliggande rad.
<«Nar fordonet kdr i raden tas sparlinjen bort.
5. Upprepa i slutet av nasta rad.
OBS! Funktionen Nésta rad-sparféljning saknar stod for
slopande av rader.

Figur 7-19: Markera slutet pa raden

Azimuth-grad
En azimuth definieras som en horisontell vinkel méatt
medurs fran en verklig nordlig baslinje. Nar en azimut
anvands &r den punkt fran vilken en azimut hérleds centrum
i en imaginér cirkel. Nord = 0°, Ost = 90°, Syd = 180°,
Vast = 270°.
Vid Azimuth-gradsparfljning dras en sparlinje mellan
fordonets aktuella position (punkt A) och punkt B utsatt 100
meter bort I&ngs den angivna azimuth-riktningen.

For att etablera en Azimuth-gradsparlinje:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa ikonen AZIMUT @ for att ange azimutgrad.
3. Anvand inmatningsskérmen for att definiera azimutgraden.
4. "Vill du ge sparlinjen ett namn?”
Tryck pa:
» Ja - om du vill ange ett namn och spara sparlinjen
» Nej — for att generera ett namn automatiskt
Konsolen bdrjar ge navigeringsinformation.

Definiera fler azimutsparlinjer genom att folja samma steg som for
den forsta azimutsparlinjen.

Figur 7-20: Azimutsparfélining
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Aterga till punkt ger sparfoljning tillbaka till en utsatt punkt i Figur 7-22: Radera punkt
Fordonsvy och Faltvy. | Fordonsvy visar en pil vagen tillbaka till
den etablerade punkten. | Faltvy visas endast punkten.

En Aterga till-punkt r jobbspecifik och kommer att forbli aktiv i det

aktiva jobbet tills det avbryts.

OBS! Sparfsliningen Aterga till-punkt &r eventuellt inte tillganglig
beroende pa det assisterade/autostyrningssystemet som &r
installerat.

Markera en returpunkt

Markera en returpunkt:
1. Kér till dnskad position for returpunkten @.

2. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH Spérfounmg till en retu rpunkt

SPARFOLJINING |(A for att visa navigeringsalternativen.
a gerng For att visa avstand och sparféljning till den utsatta returpunkten:

3. Tryck pa ikonen for LAGG TILL PUNKT @. 1. Tryck pa fiken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH

Figur 7-21: Returpunkt utsatt - fordonsvy SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa ikonen ATERGA TILL PUNKT SPARFOLINING @.
Konsolen bdrjar ge information i sparfoljningsfaltet om fordonets
avstand till den utsatta punkten.

Anvénd ikonen AVBRYT ATERGA TILL PUNKT_
SPARFOFOLINING @ for att dslja avstandet och
sparfoljningen till den utsatta punkten.

Sparfoljning kan inte beréknas nar "?” visas i sparféljningsfaltet.

Figur 7-23: Aterga till punkt-spérfoljning — fordonsvy

Radera en returpunkt

For att radera den utsatta returpunkten:

1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa ikonen RADERA PUNKT ®

lkonen Radera punkt &r inte tillganglig medan sparfoljning tillbaka

till en utsatt punkt &r aktiverad.
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BOOMPILOT

Beroende pa& om det finns ett sektionskontrollsystem och i s fall
vilken typ av sektionskontroll som anvands samt vilka alternativ
som ar aktiverade finns det flera alternativ for sektionskontroll med
BoomPilot.

Det har avsnittet inkluderar instéllningsalternativ for f6ljande
konfigurationer:
» Ingen sektionskontrolimodul
e Endast konsol
o Med tillvald brytarfunktion for pa/av-omkopplare
P Med TeeJet sektionskontrolimodul och brytare eller ISM
» Med TeeJet sektionskontrollmodul
Figur 7-24: BoomPilot-ikon och statusfélt-indikator

Ingen sektionskontrolimodul

Om ett sektionskontrollsystem inte &r nérvarande ar manuell
sektionskontroll tillganglig. En alternativ pa/av-omkopplare anvands
for att aktivera eller inaktivera den enskilda sektionen. BoomPilot-
ikonen anvénds for att kartldgga applikationsinformation pa
sparfoliningsskarmarna. Endast en sektionsbredd kommer att visas
och ingen ikon visas pa statusraden.

OBS! Om en ISOBUS-kontroll, SmartCable, Sektionsdelsmodul
(SDM) eller Brytarfunktionsmodul (SFM) finns: se féljande
avsnitt fér mer information.

OBS! BoomPilot-ikonen visas nedtonad A nér GNSS inte &r
tillgénglig.

Endast konsol
BoomPilot-ikonen anvands for att aktivera eller inaktivera
applikationskartlaggning for sektionen.

For att valja konfigurationsinstallningar:
. ®,
1. Tryck pa den nedre flikknappen SYSTEMINSTALLNING .

. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION .

2
3. Tryck pa .
4

. Stall "BoomPilot-ikonen” pa .

For att aktivera eller inaktivera applikationskartlaggning med hjalp

av konsolen:

1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLJNING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pad BOOMPILOT-ikonen A for att vaxla mellan
aktiverad eller inaktiverad for en sektion.

Med tillvald pal/av brytare
Pa/av-omkopplaren anvands for att aktivera eller avaktivera
sektionen.

For att valja konfigurationsinstallningar:
" »,
1. Tryck pa den nedre flikknappen SYSTEMINSTALLNING .

2. Tryck pé sidofliken pa KONFIGURATION (&

3. Tryck pa g,

4. Stéll "BoomPilot-ikonen” pa [N Lie)

| omraden déar applikation Gnskas:
1. Vrid pa/av-omkopplaren till "pa™-laget.

| omraden déar applikation inte dnskas:
1. Vrid pa/av-omkopplaren till "av’-laget.

Anvénda konsolen

For att styra sektionen med hjalp av ikonen BoomPilot da det finns
en pa/av-brytare pa systemet;

1. Stall "BoomPilot-konen” pa XS ie)-

2. Arbetets pa/av-brytare bor Idmnas i positionen "av”.

3. Tryck pA BOOMPILOT-ikonen A for att vaxla mellan
aktiverad eller inaktiverad for en sektion.

Med TeelJet sektionskontrolimodul och
brytare eller ISM

SmartCable, sektionsdelsmodul (SDM) eller brytarfunktionsmodul
(SFM) och en brytare eller redskapsstatusmodul (ISM) finns.

OBS! BoomPilot-ikonen visas nedfonad A nér GNSS inte ar
tillgénglig. BoomPilot-statusfaltikonen kommer att vara
av/imanuell 4.

Aktivera eller inaktivera applikationen automatiskt:
1. Automatisk/manuell bombrytare maste vara i laget "Auto”.

<4Automatisk — statusfaltets ikon kommer att vara gron A
2. Huvudbrytare och sektionsbrytare maste vara i laget "Pa”.

OBS! Applikationen kan kontrolleras manuellt medan laget
automatisk BoomPilot anvénds med hjélp av reglagen pé
kopplingsboxen eller brytarna som &r anslutna till ISM.

Aktivera eller inaktivera applikationen manuellt:
1. Automatisk/manuell bombrytare maste vara i laget "Manuell”.

<4 Manuell - statusfaltets ikon kommer att vara rod A
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2. Anvand reglagen pa kopplingsboxen eller brytarna som &r
anslutna till ISM.

Med Teelet sektionskontrolimodul
SmartCable, sektionsdelsmodul (SDM) eller brytarfunktionsmodul
(SFM) finns och BoomPilot anvands for att stélla in automatisk
sektionskontroll pa av/imanuell A automatisk A eller
punktapplikation /\

OBS! BoomPilot-ikonen visas nedtonad A nér GNSS inte &r
tillgénglig. BoomPilot-statusféltikonen kommer att vara
av/manuell 4.

Aktivera eller inaktivera applikationen automatiskt:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa och slapp ikonen BOOMPILOT A
<4 Aktivera — statusfaltets ikon kommer att andras till gron A
<dInaktivera - statusfaltets ikon kommer att andras till rod A

Applicera en punktapplikation:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING [ fér att visa navigeringsalternativen.

2. Tryck pa och hall nere BOOMPILOT-ikonen A over det
omrade som ska appliceras.

<4Punktapplikation — statusfaltets ikon andras till gul A

a KURVIGT FRAMATSEENDE

Krokt sparlinje framat visar vart den aktuella styrningen av
fordonet &r riktad med hjélp av en "pekare” som indikation.
Alternativet for kurvig framéatseende sparlinje finns tillgangligt
i alla sparfoljningslagen.

Aktivera kurvig framatseende spérlinje:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Valjikonen KURVIG FRAMATSEENDE €.
Pekaren kommer att synas pa navigationsskarmen.

Figur 7-25: Kurvigt framatseende

Ta bort kurvig framatseende sparlinje:
1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Vil ikonen KURVIG FRAMATSEENDE @).

Aty UPPDATERA GNSS-POSITION

Vid uppdatering av GNSS-position aterstalls ClearPath-filtret

i OEMStar-mottagaren om mottagaren har anvants i narheten

av tata tradkronor och/eller byggnader. Se "Konfiguration ->

Konfiguration av GNSS-mottagare” for aktivering av ikonen

Uppdatera GNSS-position.

OBS! Aktivering av uppdatering under pagaende jobb medfér ett
kort avbrott i 6verféringen av GNSS-data. Det medfér i de

flesta fall att sektioner med automatisk BoomPilot-instélining
sténgs av en kort stund.

Uppdatering bér inte ske under aktiv applicering.

For att uppdatera GNSS-position:

1. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR NAVIGERING OCH
SPARFOLINING a for att visa navigeringsalternativen.

2. Valjikonen Uppdatera GNSS-position .

Figur 7-26: Uppdatera GNSS-position
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| (%8) GRANSER OCH POLYGONER

Fliken Gréanser och polygoner finns pa alla sparféljningsskarmar
och visar alternativ for yttre gréns, inre gréns och polygoner.

Kartldggningsposition
Med Kartlaggningsposition bestdms positionen varifran gransen
eller polygonen ska kartlaggas.

P Forinstalld position — Nar en yttre gréns eller polygon
skapas laggs gransen langst ut pa den yttersta aktiva
sektionen. Nar en inre grans skapas kommer linjen att
laggas langs in pa den innersta aktiva sektionen. Om inga
sektioner ar aktiverade 1aggs gransen langst ut pa den
yttersta sektionen.

» Anvandarinmatning - in-line och lateral offset fran riktning
och avstand fran GNSS-antennen kan specificeras
av anvéndaren. Upp till fem (5) anvéndarinmatningar
kan skapas. Se "Konfiguration -> Kartldggning och
sparféljning -> Kartlaggningsposition -> Anvandardefinierad
kartlaggningsposition” fér mer information.
Applikation kravs ej for att kartldgga en granslinje eller polygon.

Vid kartldggning av en gréns med en eller flera sektioner infallda
och avstédngda méste denna sektionskonfiguration behallasunder
gréans- eller polygonkdrningen. Alla andringar som gors av
antalet aktiverade sektioner, och darmed maskinens bredd,

efter att gréns- eller polygonkartidggning har startat, medfér att
applikationen kartlagger grénsen eller polygonen vid den yttre
anden av alla programmerade sektioner, inte nédvandigtvis de
som &r aktiverade vid ett visst tillfalle under granskérningen.

Vid gréns- eller polygonkartidggning med avsténgda sektioner
maste BoomPilot &ndras till manuellt lage A och AKTIVERA
huvudreglaget och sektionsreglaget for alla sektioner som kommer
att anvandas under grans- eller polygonkdrningen. Nar gréans-
eller polygonkdrningen ar klar kan sektionsbrytarna stangas AV,
huvudbrytaren behallas PA, BoomPilot stéllas tillbaka i autolage
A och automatisk sektionskontroll anvéndas.

0BS! & Om en gréns kartliggs med vissa sektioner infallda,
som beskrivits ovan, kan ikonen A+ FLYTTNING behéva
anvéndas pa sparlinjen for korrekt Iage for efterféljande
strak pa faltet.

Granser
Applikationsgranser faststéller omraden dar produkten appliceras
och inte appliceras nér du anvander ABSC eller BoomPilot.

* Yttre gréans &b — anvands for att definiera ett arbetsomrade
for applikation vid anvandning av ASC eller BoomPilot

+ Inre grans &) — anvands for att definiera ett arbetsomrade
UTAN applikation vid anvéndning av ASC eller BoomPilot

Granser kan uppréttas i alla sparféljningslagen. Upp till 100 yttre
och/eller inre grénser kan lagras for ett jobb. Applikation krévs ej
for att kartlagga en grans.

Med hjélp av Data -> Jobbdata -> Hantera eller med hjélp av
Fieldware Link kan en anvéandare kopiera och redigera jobb for
ateranvandning av granser for olika applikationer pad samma falt.

For att definiera en yttre eller inre granslinje:

1. Kor till en bestdmd position pa applikationsomradets
granslinje och stéll fordonet riktat enligt den bestdémda
kartldggningspositionen. Se "Konfiguration -> Kartlaggning och
sparfolining -> Kartldggningsposition” fér mer information.

2. Tryck pa fliken ALTERNATIV FOR GRANS OCH POLYGON
g for att se alternativen for grans och polygon.

3. Tryck pa ikonen MARKERA GRANS & &1,

4. Bekrafta om kartlaggningspositionen ar korrekt.
<4Om kartlaggningspositionen inte ar korrekt: tryck pa

och ga sedan till Konfiguration -> Kartlaggning
och sparfdlining -> Kartlaggningsposition.

5. Kor langs applikationsomradets omkrets.

Anvand efter behov under kdrningen:

» Uppehall grans &l &l - Anvinds for att géra uppehall
i gransmarkeringsprocessen.

» Ateruppta grans & &3 — Anvinds for att ateruppta
gransmarkeringsprocessen.

» Avbryt grans €& & - Anvénds for att avbryta
gransmarkeringsprocessen.

6. Slutfor grans:

» Avsluta automatisk — Anvands for att kora till en position
inom en sparbredd fran startpositionen. Gransen avslutas
automatiskt (den vita sparlinjen blir svart).

» Avsluta manuellt - Tryck pa ikonen AVSLUTA GRANS
& for att avsluta gransen med en rak linje mellan aktuell
position och startpositionen.

OBS! Om ett minsta tillatet kbravstand pa fem ganger
sparbredden inte kors visas ett felmeddelande.

7. Tryck pa:
P Spara — for att spara gransen
P Radera — for att radera grénsen
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Figqur 7-27: Yttre gréns Figur 7-28: Lagq till inre grdns
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Radera senast markerade grans Polygoner
Anvénd ikonen RADERA GRANS (1 for att radera den senast Polygoner utgér kartlaggningsomraden. Polygoner kan upprattas
markerade gransen (inre eller yttre) i aktuellt jobb. Tryck igen i alla sparfoljningslagen. Upp till 100 polygoner kan lagras i ett

for att ta bort fler granser i ordning fran den senaste till den forst jobb. Applikation krévs ej for att kartlagga en grénslinje.

skapade. Pa data -> Jobbdata -> Hantera eller med hjalp av Fieldware Link

Figur 7-29: Radera senast markerade gréns kan anvandaren kopiera och redigera jobb for ateranvandning av
polygoner for olika applikationer pa samma falt.

For att uppratta en polygon:

1. Kor till en bestdmd position pa appliceringsomradets
granslinje och stéll fordonet riktat enligt den bestdémda
kartldggningspositionen. Se "Konfiguration -> Kartlaggning och
sparféljning -> Kartlaggningsposition” for mer information.

2. Tryck pé fliken ALTERNATIV FOR GRANS OCH POLYGON g
for att se alternativen for gréns och polygon.

3. Tryck pa ikonen MARKERA POLYGON ‘@

4. Bekrafta om kartlaggningspositionen ar korrekt.
<« Om kartlaggningspositionen inte ar korrekt: tryck pa

och ga sedan till Konfiguration -> Kartlaggning
och sparfdlining -> Kartlaggningsposition.

5. Kor langs omkretsen for omradet.

Anvéand efter behov under kérningen:

» Uppehall polygon ‘@) — gor uppehall i markering av
polygon.

» Ateruppta polygon ®._ aterupptar markering av polygon.

. ) . ) » Avbryt polygon ‘@ — avbryter pagaende markering av
Odlingsbar féltareal i statusfaltet polygon.

Med hanvisning till din aktuella position kommer | ODLINGSBAR 6. Tryck pa ikonen AVSLUTA POLYGON @ for att avsiuta
F@LTAREAL-!konen eller l_JTANFOR OPLING._SBA._R . pagaende polygionmarkering. En rak linje kommer att slutfora
FALTAREAL-ikoonen () att visas i statusféltet nér gransen ar gransen mellan din nuvarande position och startpunkten.
etablerad. .
) 7. Tryck pa:
1. Tryck pa ikonen for ODLINGSBAR FALTAREAL ' P Spara och namnge — for att spara polygonen med ett valt
<4 Odlingsbar faltareal - total area inom alla yttre grénser namn. Tidigare skapade namn finns tillgéngliga via en
minus arean inom alla inre granser rullningsmeny ‘ o
<«Yttre faltareal - total area inom alla yttre granser P Spara utan att namnge — for att spara polygonen utan namn  [&
<«Intern féltareal - total area inom alla inre grénser » Kassera — for att radera polygonen £

Figur 7-30: Odlingsbar faltareal i statusfaltet
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Figur 7-31: Polygon

Radera senast markerade polygon

Anvand ikonen RADERA POLYGON (@ for att radera den senast
markerade polygonen fran pagaende jobb. Tryck igen for att radera
fler polygoner i ordning fran den senaste till den forst skapade.

Figur 7-32: Radera senast markerade polygon
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KARTLAGGNINGSALTERNATIV

P& sparfdljningsskarmarna Fordonsvy eller Faltvy, i alla
sparfljningslagen, visas polygonkartor, tckningskartor och
appliceringskartor pa fliken Kartlaggningsalternativ.

Polygon och tackningskartldggning &r tillgéngliga nar en polygon
ska upprattas.

GNSS-baserad produktapplikationskartidggning ar tillganglig

nar en hastighetskontroll finns pa systemet. Kartlaggning

av hastighetskontroll kan registrera omraden som tackts av
redskapet, (Tackning) eller hur stor produktméngd som har
anvants och var (Applikation) och kan dirigera enkel och varierad
produktapplikation (férinstalld méalhastighet respektive recept).

+ Tackningskarta (@ — visar omraden som técks av redskapet,
oavsett om produkten applicerats eller ]

* Polygonkarta @ - visar alla kartlagda polygoner

* Receptkarta (&) - férinstallerad karta som ger information
till hastighetskontrollen for anvéndning vid distribution av
produkten

+ Applikationskarta (4 - visar var produkten har tilldmpats
med hjalp av farg for att indikera niva baserat pa de
forinstallda hdgsta och lagsta nivaerna.

¢ Malhastighetskarta @ — visar den applikationshastighet som
hastighetskontrollen kommer att forsoka uppna for varje plats

OBS! Innan kartléggning anvénds ska produktens
kartldggningsalternativ anges eller verifieras under
Konfiguration -> Produkt. Se "Produkt” i kapitlet
Systeminstéliningar. Mer information ges i kapitlet
Hastighetskontroll i denna handbok.

Polygonkartlaggning

For att starta polygonkartlaggning:
1. Tryck pa fliken KARTLAGGNINGSALTERNATIV (@l for att
visa kartldggningsalternativen.

2. Vil ett eller flera alternativ:
» Téckningskarta

» Polygoner @
Figur 7-33: Tackningskarta med polygoner

Kartlaggning av hastighetskontroll

For att starta kartlaggning av hastighetskontroll:
1. Tryck pa fliken KARTLAGGNINGSALTERNATIV i for att
visa kartlaggningsalternativen.

2. Vélj ett eller flera alternativ:
» Téckningskarta
» Receptkarta (&
» Applikationskarta (4
» Malhastighetskarta @

OBS! Applikationskarta och mélhastighetskarta kan inte véljas
samtidigt.
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Figur 7-34: Téckningskarta med kartldggning av hastighetskontroll
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Faltvy

Zooma in/ut anvands for att justera det synliga omradet pa kartan.

« Zooma in #\ A kommer att minska det omrade pa kartan
som visas.

« Zoomaut X\ ¥ utdkar det omrade pa kartan som visas.

| ¥ PANORERINGSLAGE

| sparfoliningslaget faltvy kan panoreringsléget anvanda for att
rikta skarmen manuellt i 6nskad riktning. Den nya icke-centrerade
riktningen for skarmen kommer att bibehallas tills varldsikonen
trycks in.

& & 7OOMA IN/UT

Om du vill aktivera panoreringslage och panorera dver skarmen:

Fordonsvy 1. Tryck pa fiiken for SKARMALTERNATIV .
Zooma in/ut och perspektiv anvands for att dndra fordonets vy 2. Tryck pa:
eller perspektiv for horisonten fran fordonsvy till fagelperspektiv. » OCH DRA SKARMEN i 8nskad riktning for att flytta vyn pa

« Zooma in & A kommer att andra vyn till en fordonsvy som skarmen. -
visar en kompass vid horisonten » PILAR "' - f i olika riktningar visas for att flytta

vyn pa skarmen (ner, vanster, hoger, upp).
» lkonen VARLDSVY @ anvands for att centrera fordonet
Figur 7-35: Zooma in till zooma ut pa skarmen och utdka skarmen till att visa ett sa stort
omrade som mojligt. ,
OBS! Tryck pa och hall in PILARNA " - f for att &ndra
instéllningarna snabbare.

« Zooma ut S\ 7 kommer att justera vyn ill fagelperspektiv
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Sténga alternativen for panoreringslége:
1. Tryck pé fiiken for STANG ALTERNATIV (.
Figur 7-36: Panoreringslédge

|
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"V REALVIEW-SPECIFIKA ALTERNATIV

Med RealView-sparfolining kan direktsand video visas i stallet Alternativ for RealView-sparfoljning
for en datorgenererad bild. RealView-instéllningsalternativ ger «++ RealView-instéliningsalternativ ger atkomst till ytterligare
atkomst till ytterligare sparféljningsverktyg, inklusive sparféljning ® sparféljningsverktyg, inklusive sparfoljning via video och
via video och styrvinkelindikator. styrvinkelindikator.
» Enskild kamera - en enda kamera &r direkt monterad pa 1. Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV @ for att visa
konsolen RealView-alternativen.
» Videourvalsmodul — om en videourvalsmodul (VSM) har 2. Tryck pa ikonen REALVIEW-
installerats pa systemet finns tva (2) videoalternativ: SPARFOLJININGSALTERNATIV %
* Enskild kameravy - en av upp till atta kameror kan véljas 3. Valj mellan:
for att &ndra bilden fran kameraingangarna. » Sparfoljning via video @y — ger tredimensionell sparfaljning
+ Delad kameravy — en av tva uppsattningar bestaende av over video for korhjalp
fyra kameraingangar (A/B/C/D eller E/F/G/H) kan véljas » Styrvinkelindikator |~ — visar i vilken rikning ratten
med skarmen indelad i fyra separata videofloden. behdver justeras
For att justera kameravyn [backning, upp och ner], ga till » Horisontlinjejustering 4\ W — justerar horisontlinjen pa
Instaliningar -> Konfiguration -> Video. skarmen uppét eller nedat

Visa RealView-alternativ: Figur 7-38: RealView-instéliningsalternativ

1. Tryck pa den nedre fliken fér REALVIEW-
SPARFOLJINING [

2. Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV &)
RealView-alternativen.

for att visa

3. Valj mellan:

» Enskild kameravy @ [endast VSM] —en (1) av upp
till atta (8) kameror kan véljas for att andra bilden fran
kameraingangarna

» Delad kameravy &2 [endast VSM] —en (1) av tva (2)
uppsattningar med fyra (4) kameraingangar (A/B/C/D eller
E/F/G/H) kan véljas med skarmen indelad i fyra separata
videofléden

» RealView-sparfoljningsalternativ #%g — ger atkomst till
ytterligare sparf6ljningsverktyg, inklusive sparféljning via
video och styrvinkelindikator

» RealView-kamera bildtagning (@f - sparar en stillbild av
den aktuella vyn pa skarmen pa ett USB-minne

9
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Figur 7-37: RealView-sparfélining
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6gonb|icksbi|d fran kameran Figur 7-40: Val av enskild kamera med VSM
RealView-kamera dgonblicksbild sparar en stillbild av den ™ '
aktuella vyn pa skarmen till ett USB-minne.

NOILANAOYLNI

1. Infoga USB-minnet.

2. Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV E for att visa
RealView-alternativen.

3. Tryck pa ikonen OGONBLICKSBILD FRAN KAMERA a
Figur 7-39: RealView égonblicksbild

JNOH

WYYNSTIH |

ONINTTYLSNI

VSM kameraalternativ

®® Om en videourvalsmodul (VSM) har installerats pa
= &9 systemet finns tva (2) videoalternativ:
1. Tryck pa fliken REALVIEW-ALTERNATIV E for att visa
RealView-alternativen.
2. Valj mellan:
» En kameravy @ - en (1) av upp till atta (8) kameror kan
véljas for att andra bilden fran kameraingangarna
» Delad kameravy @@ - en (1) av tva (2) uppséattningar
bestaende av fyra (4) kameraingangar (A/B/C/D eller
E/F/G/H) kan véljas att dela in skarmen i fyra olika separata
videofldden

| | SSND | |
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KAPITEL 8 - TREDJE PARTS HASTIGHETSKONTROLL

N&r en tredje parts hastighetskontroll finns och hastighetskontroll  [LEA{=IBAL =AY 38 IS )
har lasts upp kan applikationsinformation och kartldggning visas HASTIGHETSKONTROLLUPPLASNING

pa sparfoliningsskarmarna. ) . . . .
Funktionen Las upp anvands for att lasa upp avancerade

Légga till en Tredje parts hastighetskontroll pa systemet: funktioner.

1. Légg il en hastighetskontroll pa systemet. OBS! Upplasningskoden &r unik for varje konsol. Kontakta

2. Sla pa hastighetskontrollen. kundtjénsten for TeeJet Technologies. Nér en funktion har

3. Pa konsolen for Matrix Pro GS laser du upp funktionen for lasts upp forblir den upplast tills konsolen har aterstéllts helt.
tredje parts hastighetskontroll. 1. Tryck pa sidofiken pa KONSOL .

4. Starta om Matrix Pro GS. 2. Tryck pa '

5. Pa Matrix Pro GS-konsolen konfigureras instaliningarna for 3. Tryck pa knappen for I3st funktion ; for tredje parts

tredje parts hastighetskontroll - for att definiera hardvarans
granssnitt och kommunikation.

6. Pakonsolen for Matrix Pro GS konfigureras
produktinstaliningarna — anvands for att konfigurera
produktnamn, tank-/behallarvolym, avsedd Figur 8-1: Las upp funktion
applikationshastighet, steg for justering av mélhastigheter, :
farger for min/max-hastighetsgranser och motsvarande
skarmfarger

OBS! Verifiera att enheterna i kontrollerldget och
hastighetskontrollern 6verensstédmmer med varandra.

hastighetskontroll.
4. Ange upplasningskoden.
5. Starta om konsolen.
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INSTALLNINGSALTERNATIV

Tredje parts hastighetskontroll

Nar en tredje parts hastighetskontroll finns och hastighetskontroll
har lasts upp kan applikationsinformation aktiveras eller
avaktiveras.

. Tryck pa den nedre fikknappen SYSTEMINSTALLNING (o).
. Tryck pa sidofliken pA KONFIGURATION .

1
2
K'Y Tredje parts hastighetskontroll §
4

. Valj om tredje parts hastighetskontroll ar aktiverad eller
inaktiverad.
5. Nar det ar inaktiverat, valj mellan:

» Granssnitt hardvara — anvands for att valja ett granssnitt for
kommunikation med tredje parts hastighetskontroller.

» Kommunikationsprotokoll — anvénds for att vélja
ett protokoll for kommunikation med tredje parts
hastighetskontroller.

» Styrenhetslage — anvéands for att valja det kontroll&ge
som matchar hastighetskontrollens konfiguration om ett
tillampligt protokoll har valts.

» Seriell baudhastighet — anvands for att vélja 1amplig
baudhastighet fr kommunikation om du anvander ett
seriellt granssnitt.

Nar som helst, valj:

» Status hastighetskontroll — anvéands for att visa status for en
ansluten tredje parts hastighetskontroller.

Figur 8-2: Tredje parts hastighetskontroll

Produkt

Nar en tredje parts hastighetskontroll finns och hastighetskontroll
har lasts upp ar produktalternativ tillgangliga for konfiguration

av produktkontrollkanalnamn och granser for maximal/minimal
hastighet och motsvarande fargvisning pa displayen for
kartlaggning.

. Tryck pa den nedre flikknappen SYSTEMINSTALLNING .
. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION 2.

1
2
3. Tryck pa m
4. Valjmellan:

» Produktnamn — anvands for att ange namnet pa produkten
for den aktuella kontrollkanalen

» Farg for maximal/minimal hastighet — anvands for att
skapa det fargschema som bast representerar dndringen
i hastighet 6ver en applikation eller malhastighetskarta

» Fargintervall — anvands for att vélja automatiskt eller
manuellt Iage for instalining av farg for maximal hastighet
och minimal hastighet

» Kartlaggning av bearbetningshastighet dvre grans [endast
manuellt fargintervall] — anvands for att ange den hastighet
vid vilken fargen for hogsta hastighet anvands (fargen
kommer att anvandas for hastigheter 6ver denna gréns)

» Kartlaggning av bearbetningshastighet nedre gréns [endast
manuellt fargintervall] — anvands for att ange den minimala
hastighet vid vilken fargen for minimal hastighet anvands
(vald farg anvands for hastigheter under denna grans)

Figur 8-3: Produktalternativ
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Nér en tredje parts hastighetskontroll har integrerats i systemet finns ytterligare alternativ for hastighetskontroll och kartlaggning
tillgangliga pa sparféljningsskarmarna for fordonsvy och faltvy.

Sparfdljning pa skarmen Statusfalt
Forutom de vanliga sparféljningsalternativen kommer féljande Forutom de vanliga statusféltalternativen ger statusikonen for
information att bli tillgénglig med en tredje parts hastighetskontroll:  produkthastighetskontrollen information om hastighetskontrollens
« Sparlinjer status.
<«Svarthit - receptkartans zongranslinje Genom tryckning pa en ikon visas respektive statusinformation.
+ Téackningsomrade — illustrerar applicerad area och Gverlapp: 1. Tryck pa ikonen for HASTIGHETSKONTROLLENS STATUS
<4Anvandarvald — applikationskartans och . @ .

malhastighetskartans applicerade omraden visas med
fargade staplar efter vald fargskala och markering pa
kartan.

Figur 8-5: Produktastighetskontrollens status

Sparfoljningsfalt
Forutom de vanliga sparféljningsfaltalternativen blir foljande val
tillgéngliga med en tredje parts hastighetskontroll:
» Faktisk applikationshastighet — visar den aktuella
applikationshastigheten
» Malapplikationshastighet — visar applikationshastighet
Figur 8-4: Valbar information sparféliningsféltet

Hastighetskontrollens status
@ Gron = normal drift

@ Gul = systemvaming (felaktig hastighet/tryck osv.)
@ Rod = systemfel (felaktig hastighet/tryck osv.)

Ingen ikon = ingen hastighetskontroll installerad

98-05273-SV R12 m
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KARTLAGGNINGSALTERNATIV

P4 sparfoljningsskarmarna Fordonsvy eller Faltvy, i alla
sparféljningslagen, visas polygonkartor, tackningskartor och
appliceringskartor pa fliken Kartlaggningsalternativ.

Polygon och tackningskartlaggning &r tillgéngliga nér en polygon
ska upprattas.

GNSS-baserad produktapplikationskartldggning ar tillganglig

nér en hastighetskontroll finns pa systemet. Kartlaggning

av hastighetskontroll kan registrera omraden som tackts av
redskapet, (tackning) eller hur stor produktméngd som har
anvants och var (applikation) och kan dirigera enkel och varierad
produktapplikation (forinstélld malhastighet respektive recept).

OBS! Innan kartldggning anvénds ska produktens
kartldggningsalternativ anges eller verifieras under
Konfiguration -> Produkt. Se "Produkt” i kapitlet
Systeminstéliningar.

Duplicering och éverféring av kartor

Kartor sparas i jobbdata. Pa data -> Jobbdata kan jobbdata med
kartor kopieras eller dverféras till Fieldware Link sa att kartorna
kan dppnas, visas, redigeras och skrivas ut samt Gverforas
tillbaka till konsolen. For mer information, se "Datahantering ->
Jobbdata -> Overfor” och "Datahantering -> Jobbdata -> Hantera”
i kapitlet Systeminstallningar.

Med hjalp av Data -> Rapporter kan rapporter genereras i flera
format som innehaller data och alla kartor fran jobbet.

Visa applikationskartlaggning:

1. Tryck p4 den nedre fiiken FORDONSVYSPARFOLINING [rad)

eller den nedre fiken FALTVYSPARFOLINING [l
2. Tryck pa fliken KARTLAGGNINGSALTERNATIV i for att
visa kartlaggningsalternativen.
3. Valj ett eller flera alternativ:
» Téckningskarta @ — visar omraden som técks av
redskapet, oavsett om produkten applicerats eller e
» Polygonkarta @ - visar alla kartlagda polygoner
» Receptkarta (O - forinstallerad karta som ger information
till hastighetskontrollen fér anvandning vid distribution av
produkten
» Applikationskarta (4 — visar hur mycket produkt som har
tilldmpats och var med hjélp av farg for att indikera niva
baserat pa de forinstéllda eller automatiskt installda hogsta
och lagsta nivaerna
» Malhastighetskarta @ — visar den applikationshastighet
som hastighetskontrollen kommer att forsoka uppna for
varje plats

OBS! Applikationskarta och mélhastighetskarta kan inte véljas
samtidigt.

Figur 8-6: Técknings-, polygon- och mélhastighetskartor

-
A,
fic]
£S
r. .Y

Tackningskarta
Téckningskarta visar de omraden som bearbetats av
redskapet.

Kartléggning pa skédrmen
« Téackningsomrade - illustrerar applicerad area och Gverlapp:
<«Bla - en applikation
<«Rod - tva eller fler applikationer

Figur 8-7: Téckningskarta
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Polygonkarta Figur 8-9: Receptkarta
’ Polygonkarta — visar alla kartlagda polygoner.

Kartldggning pa skarmen
+ Sparlinjer
<«4Bla - polygongranslinje
Figur 8-8: Polygonkarta med tillgéangliq hastighetskontroll

Applikations- och malhastighetskartor
Applikationskarta (&) visar var produkten har tilldmpats med hjalp
av farg for att indikera niva baserat pa de forinstéllda hogsta och
lagsta nivaerna

Malhastighetskarta @ visar den applikationshastighet som
hastighetskontrollen kommer att forsdka uppna for varje plats

Receptkarta . . e Pt
(o | Receptkarta ar en forinstallerad karta som ger information OBS! Applikationskarta och malhastighetskarta kan inte véljas
till hastighetskontrollen fér anvéndning vid distribution samtidigt.
av produkten. Receptkartor innehaller georefererad L
produkthastighetsinformation. Matrix Pro GS kan importera Appllka.tlo.nskarta _ B
jobbdata som innehaller receptkartor for anvandning med A Applikationskarta visar var produkten har tillampats med
variabel hastighetsapplicering (VRA) med hjélp av en kompatibel hjdlp av farg for att indikera niva baserat pa de forinstélida
hastighetskontroll. hdgsta och lagsta nivaerna.
Kartléggning pa skérmen OBS! Applikationskarta och méalhastighetskarta kan inte véljas
. Zon”njer: Samtld’gt
<S'var.t. nar maln Inérmgr sig applikationszonen. Kartldggning pa skarmen
Vit nar man ari applikationszonen. . « Téckningsomrade — visar bearbetad yta:
<4Andra zoner med samma hastighet visas ocksa med vit. <«Anvéndarvald - appliceringskartans och malhastighets-
+ Tackningsomrade - illustrerar zoner med olika recept: kartans bearbetade omréaden visas med férgade staplar
<Anvindarvalda — zonfarger valjs vid etablering av efter vald fargskala och markering pa kartan.
receptkartan. Figur 8-10: Applikationskarta

Med Fieldware Link (v5.01 eller senare) kan anvéndare importera
VVRA-jobb som skapats i Fieldware Link s&val som exportera
jobbdata fran konsolen, redigera de medféljande kartorna for att
skapa malhastighet eller receptkartor och sedan aterfora tillbaka
till konsolen for anvandning i jobbet.

OBS! Avancerat jobbléage krévs for applikationer med
varierande hastighet. Se "Alternativ (jobblége)” i kapitlet
Systeminstéliningar.
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Malhastighetskarta » Farg for minimal hastighet — Anvands for att ange férg for
Malhastighetskarta visar den malapplikationshastighet som minimal hastighet. | laget manuellt fargintervall kommer
hastighetskontrollen kommer att férska uppna for varje plats. denna farg att anvandas for alla hastigheter under

kartldggning av bearbetningshastighetens nedre gréns

OBS! Applikationskarta och mélhastighetskarta kan inte véljas
Figur 8-12: Produktalternativ

samtidigt.

Kartldggning pa skarmen
« Téckningsomrade — visar bearbetad yta:
<4Anvéndarvald — appliceringskartans och
malhastighetskartans bearbetade omraden visas med
fargade staplar efter vald fargskala och markering pa
kartan.
Figur 8-11: Malhastighetskarta

Maldoser

Forinstallda malapplikationshastigheter anger méalhastigheter for
bearbetning av produkt per hektar/tunnland. Dessa installningar
kommer att vara samma for alla aktiva jobb.

Val av fargintervall
Produktalternativ konfigurerar maximal/minimal hastighet och
motsvarande fargvisning pa displayen for kartliaggning.

1. Tryck pa sidofliken pa KONFIGURATION @.

2. Tryck pa m

3. Vélj:
» Fargintervall — Anvands for att stélla in farg for hogsta och
lagsta hastighet.

<4Automatisk — Anvands for att bestdmma hdgsta och
lagsta hastighet genom faktiskt anvéand eller installd
hastighet

<4Manuell - Anvands for att stélla hdgsta och lagsta
hastighet som de som stéllts in i alternativen kartldggning
av bearbetningshastighet évre grans och kartlaggning av
bearbetningshastighet nedre grans

» Farg for maximal hastighet — Anvands for att ange farg

fér maximal hastighet. | [aget Manuellt fargintervall

kommer denna farg att anvéndas for alla hastigheter Gver

kartlaggning av bearbetningshastighetens dvre grans
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BILAGA A - SYSTEMKONFIGURATIONER

Féljande diagram ar exempel pa typiska Matrix Pro GS-konfigurationer. Pa grund av de olika mdjliga konfigurationerna bor detta endast

anvandas i referenssyfte.

Figur A-1: Matrix Pro GS med FieldPilot autostyrningssystem

Matrix Pro 840GS
Matrix Pro 570GS

90-02349 (Matrix 570)
90-02700 (Matrix 840)

45-05626
Strom/CAN/datakabel
(medféljer

FieldPilot, UniPilot
eller BoomPilot-satser)

RXA-30 GNSS-antenn

RX520 GNSS-mottagare <
GNSS GLONASS-antenn &

IRS-232

o %’/ statusbrytare
“JELLERL]
/ ﬁ o JM

till sektionsregleringsventiler <

@ Néatterminator

78-08086 — brytarfunktionsmodul (SFM) [ Sy il stmbabel

) till sektionsregleringsventiler

TeeJet CAN-alternativ

4, Droppstorleksmonitor (DSM) tryckgranssnittssats

till batteri

till sektionsregleringsventiler

X 78-05098 — sektionsdelsmodul (SDM)
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Figur A-2: Matrix Pro GS med FieldPilot Pro eller UniPilot Pro styrningssystem

Matrix ProGS 570

90-02349 (Matrix 570) 4505626 TeeJet CAN-alternativ

90-02700 (Matrix 840) Strom/CAN/datakabel
(medféljer

FieldPilot, UniPilot
eller BoomPilot-satser)

J \ /
b= ’
ilRs-232 €% {4 %

RealView-kamera

: <2\ Videourvalsmodul

» Backningsavkanningsmodul

RXA-30 GNSS-antenn (anvéind inte med FieldPilot Pro/UniPilot Pro)

RX520 GNSS-mottagare

GNSS GLONASS-antenn . Droppstorleksmonitor (DSM) tryckgréanssnittssats

till batteri

till sektionsregleringsventiler

till sektionsregleringsventiler <

45-05986 - Ethernet-granssnitt RJ5 till Conxall

= 65-05251 — faste SCM Pro Flat

SCM Pro

78-08097 UniPilot Pro

78-08098 hydraulisk upplasning
78-08095 hydraulisk/RTK-upplasning

b ,

i
I

45-10172 - SCM Pro-kabelharva

45-08101 - terminator o
il 65-05246 - UniPilot Pro Anti-Rotation
7 fastessats, generisk
(
T 91-05023 - UniPilot Pro montage.
ELLER Antirotationsstift

Fordonsspecifik styrventilkabelhérva

Fordonsspecifik FieldPilot Pro

Styrventil =
FieldPilot Pro &<
7"

91-05023 - UniPilot Pro elektrisk styranordning

trycksensor
16-05022 -
styrvinkelsensor

32-04059 - fotpedal
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BILAGA B - MENYINSTALLNINGAR FOR MATRIX PRO GS KONSOL

| denna bilaga finns en lista 6ver Matrix Pro GS-konsolens Symbolnyckel
menyinstallningar och aven foljande: | foljande tabeller visar dessa symboler om installningarna ar
+ Tillgéngliga installningar for ett aktivt jobb. tillgéngliga under ett aktivt jobb:

+ Installningar som kan géras pa Matrix Pro GS-konsolen eller
med hjélp av Fieldware Link.

+ Installningar som inkluderas nar de exporteras till en profil fran
Matrix Pro GS-konsolen eller fran Fieldware Link.

v Tillganglig under ett aktivt jobb

x Inte tillgénglig under ett aktivt jobb

<« Hamtas fran konsol med profil

» Hamtas fran Fieldware Link med profil

Konfigurationsinstéllningar

Tillgénglig med Kan redigeras i Sparad till exporterad profil i

)’
O\ Konfigurationsinstallningar ett aktivt jobb | Matrix Pro | Fieldware Link | Matrix Pro Fieldware Link

Maskintyp x v x v <
GNSS-antennhdjd ... x v v v v
Redskapstyp x v v v v
Symmetrisk redskapslayout x v v v v
Flera sektionsutgangsmoduler ... x v v v <
Antal redskapssektioner x v v v v
Applikation/arbetsbredd x v v v v
DroppstorlekSOVervakning...............ccueeceeeemneeeeeeceeseescseeeeeeeeens v v x v <
Val av Aktuellt munstycke x v 4 |
munstycke  Aterstallning av munstycke x v v |
Tillampat larm v v x v <
Ingangstid.... v v x v <
Avsluta tid.........ccceevenee v 4 x 4 <
Tillat BoomPilot under backning . v v x 4 <
BoOMPIIOt SEAMIAGE ..o v v x v <
BOOMPIIOH-KONEN ..o v v x v |
Signalfordrajning for Dackning.............cccvveevrerenreireeseseees v v x v |
Redskapets raka offset-riktning x v v v v

Redskap Redskapets raka offset-avstand.... x 4 v v v
Rakt lige Redskapets offset-riktning i sidled.... x v v v v
Redskapers offset-avstand i sidled x v v v v

Overlappning v v v v v
Fordrojningstid fOr av/pa...........oceeeriencinieneisineeeneieens 4 4 v v v
Installningstyp: Teedet ... x v v v v

Rakt offset-avstand for antenn till Skivor...............ccoevenn. x v v v v

Redskapets offset-riktning i sidled x 4 v v v

Redskapers offset-avstand i sidled x v v v v

Overlappning v v v v v
Fordrojningstid for av/pa... v v v v v

Spridarens offset-avstand x v v v v

Spridarlage ~ Sektionsoffset x v v v v
SektONSIANGAE ..........overvieecr e x v v v v
Instéllningstyp: OEM.............cooovvnrnininrninneisseniennns x 4 v v v

Rakt offset-avstand for antenn till skivor...............ccooceenee. x v v v v

Redskapets offset-riktning i sidled x 4 v v v

Redskapers offset-avstand i sidled x 4 v v v
Start-/stopp-avstand x v v v v
Sektionsstart/-stopp offset.... x v v v v

Fortséttning...
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- Tillganglig med Kan redigeras i Sparad till exporterad profil i
0\. Konfigurationsinstaliningar ett aktivt jobb | Matrix Pro | Fieldware Link |  Matrix Pro Fieldware Link
Rak offset-riktning for sektion 1 x v v v v
Rakt offset-avstand for sektion 1 x 4 v v v
Redskap . Redskapets laterala offset-rikining ...........cocoocveercenineenee. x v v v v
(forts,) Spritt lage I?edskapers offset-avstand i sidled x v v v v
Overlappning v v v v v
Fordrojningstid for av/pa v v v v v
SeKHONSOMSEL ....vvvrvieiieireie e x v v v v
KartlaggningSPOSItioNn .............c.ciruiiciiniieiniecisiesie s 4 4 x 4 <
POSIIONSNAMN ......covivniice e v v x v <
Rak offset-riktning for kartlaggningsposition............c......... v v x v <
Rakt offset-avstand fér kartlaggningsposition.................... v v x v <
Lateral offset-riktning for kartldggningsposition.................. v 4 x v <
Lateralt offset-avstand for kartlidggningsposition............... v v x v <
SparfoliningSbredd..........o.vrvrrienriieeseerieeeeesesies x v v v v
LED-ljusstyrka....... v v x x x
Displaylage....... v v x x x
LED-mellanrum v v x x x
Extern ljusramp v v x x x
Kartlaggning  LED-ljusstyrka for extern USTamp............coocrerinenininisensiseeeeseeeinens 4 4 x x x
och Textljusstyrka for extern [USIAMP .........cc.cocurirrnineineesese s v v x x x
sparfolining  EXtEINE KOISSPAT ......euueveverrerriineeseeesscsss st ssssssesssssssssssasssens v v x x x
Externt sparummer 4 4 x x x
Extern hastighet v v x x x
Extern faktisk hastighet .... v v x x x
Extern malhastighet v v x x x
Extern applicerad produkt...........cccovevienieniesicsieseseseseseens v v x x x
GNSS-typ x v x x x
GNSS-port x v % x x
GNSS- GNSS-datahastighet x v x x x
mottagarkonfi- GNSS-statusinformation v v x x x
guration x v x x x
x v x x x
v v x x x
. Backkamera v v x x P
Video s
Kamerainstaliningar v v x x x
Maximal tryCkVArdering...........cocveereereereeneenenirnniseinenenns v v v v v
Sensorer oM Larm lagt tryck v v v v v
trycksensor N
Larm hogt tryck v v v v v
Produktnamn x v v v v
Munstyckeskonstant..... x x v > v
Produkt* F'ﬁ\rg f(?r mg)fimal has.tighet... v v x v <
Farg for minimal hastighet v v x v <
Fargintervall v v x v <
Ovre/nedre granser for kartlaggning av bearbetningshastighet .............. x v x v <
AKEVEra/iNaKEVEra ..o x v x x x
Tredje parts Hérdvaru.gré.nssnitt ....... x v x x x
hastighets- Kommunlk"amonsprotokoll . x v x x x
Kontroll* Kontrollerlage x v x x x
Seriell baudhastighet............coovrrrrerre e x v x x x
Status for hastighetskontroll ... 4 4 x x x
Fortséttning...
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o Tillgénglig med Kan redigeras i Sparad till exporterad profil i
\3' Konfigurationsinstallningar ett aktivt jobb | Matrix Pro | Fieldware Link |  Matrix Pro | Fieldware Link
x v x x x
x v x x x
Redigera x v x x x
Hantera Kopiera x v x x x
fordon o

Autokalibrering x v x x x
Justera v v x x x
TADOM. ..o x v x x x
Manuell frikoppling x v x x x
Autostyming Motoraggressivitet v v x x x
med Spel for Unipilot Pro 4 v x x x
FieldPilot Styrningsreaktion v v x x x
Pro eller Justera Riktningsaggressivitet v v x x x
UniPilot Korssparsfel v v x x x
Pro Linjeinfangning v v x x x
Backningssvar v v x x x
Tiltkalibrering x v x x x
Kalibrering av hjulvinkelsensor (WAS) x v x x x
VAl QISVAFBN. ...ttt v v x x x
MaXImal DOP .......cocvuiiiniiiiiticrissie et v v x x x
Transportlage v v x x x
Servicelage v v x x x
OPEratOMNANVAID .........cvuriveeiiicierie ettt v v x x x
Assisterad/automatisk styrning aktiverad/inaktiverad............cc.cocvvvvinnene v v x v |
Ventiltyp x v x v <
Ventilin- Ventilfrekvens x v x v <
stallning Minimal vanster/hdger arbetscykel x v x v <
Maximal vanster/hdger arbetscykel x v x v |
Grovjustering av StYMIiNg...........c.veeeeeeenrerenemereneeeeeneens v v x v |
Styrinstéll-  Finjustering av styrning v v x v <
) ningar Dodband v v x v <
Autostyring Framatseende ...........cccevueveeueieeieseeeeeses e v v x v <
Ventiltest x v x v <
Ventildiagnostik x v x v <
Alternativ.: - RatSENSON ........cvuiriiricrirerec s x 4 x 4 <
Styrvinkel- Aktiverad/inaktiverad ............coceurerninerneeinniesnernnes x 4 4 <
sensor Sensorkalibrering v v v <
Linjekalibrering v v v <
Titkorrigering AKtiverad/inakbiverad ... s x 4 v |
FAINIVA ...ttt x v x v <

*Endast tillgdngligt med en aktiverad tredje parts hastighetskontroll pa systemet.
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Datahanteringsinstallningar

= Datahanteringsinstéllningar

OVEITAE  IMPOM .ovvvvevveceeeeesveseeeeeeeeeeeeee s eemnsnsssssssssseseneee
Ta DOt
Jobbdata
NY o
Hantera  KOPIETA ......ccovurrrieiiriniee e snessnens
TaDOM e
Spara PDF....
Spara KML....
Rapporter Spara SHP...
SPara alla tyPer .........cvuveeriireire e
Alternativ JODDIAGE ..o
EXPOM ...t
OVEITAE  IMPOMt .ovvvveeveeceevesveseeeeeeeeeeeeee e
TaDOM oo
Maskininstallningar Ny T
KOPIETA ...t s
Hantera  Tabort.......ooorre s
SPAMA ..ottt
LAAAA. ..o

Tillgénglig med ett aktivt jobb

X X %

X X X X

x

L IANENENE NN

Konsolinstallningar

> . T
Konsolinstéllningar

Systeminformati
om ysteminformation

FArGSCREMA. .....eoeeieic e
LCD-USSEYTKA ..ottt
Display NAHAGE .....cvvooreecec s
SKAMMDII. ...t
SKAMKANDIEIING.....cooeeieeiec et

Kulturell SPIAK .vovveieeeieee ettt

Ljudvolym LJUAVOIYM <.
Demo GNSS StAM s

BoOmPIlot fOr SPrdAre .........c.cueueereireirircscsse e
Las upp funktion Tredje parts hastighetskontroll...
FieldPilot Pro/UniPilot PO ........c..cccvrieienereerseciereseesseeees

Tillganglig med ett aktivt jobb

<«

NN N N N NN N N N NN

Verktygsinstallningar

° 7 Verktygsinstallningar

Tillganglig med ett aktivt jobb

Ladda upp ANOTANING ..o
programvara Program....

) REKNAIE ......vovvvivie ettt
Extrafunktioner ENhetSKONVEMErare .........cveueirieeresessissssssississssssssssessess s
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BILAGA C- ENHETSSPECIFIKATIONER

Matt Matrix Pro 570GS 16,15 x 14,91 x 5,84 cm
Matrix Pro 840GS 27,0x18,0x6,0 cm
Vikt Matrix Pro 570GS 0,794 kg
Matrix Pro 840GS 1,06 kg
Anslutning Strém/CAN 8-stifts Conxall
Kamera 5-stifts Conxall
Hastighet/status 8-stifts Conxall
VARNING! Vissa Matrix-originalkonsoler har en 4-stifts conxall-kabelanslutning. 4-stifts och 8-stiftskablarna &r INTE
ekvivalenta.
Milio Férvaring -10 till +70°C
Mandvrering 0 till +50 °C
Luftfuktighet 90 % icke-kondenserande
Display Matrix Pro 570GS 320 x 240 uppldsning, 14,5 cm
Matrix Pro 840GS 800 x 600 upplosning, 21,3 cm
In-/utdata USB 2.0
Strémférsorjning <9 Wvid 12VDC

BILAGA D - INSTALLNINGSINTERVALL

Tryck pa alternativets namn pa nagon meny for att visa en definition och intervallvardena for objektet.

Figur A-3: Exempel pa en informationstextruta
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BILAGA E - UTM-KOORDINATER OCH ZONER

Matrix Pro 570GS och Matrix Pro 840GS anvander koordinatsystemet Universal Transverse Mercator (UTM) for att spara positioner for
jobb. UTM-koordinatsystemet indelar jordytan i 60 numrerade nord-sydliga zoner, vilka ytterligare indelas i latitudzoner som betecknas
med bokstaver, vilket visas nedan.

Figur A-4: UTM-koordinatsystemet — globalt

Matrix Pro GS-konsolen sparar sedan de UTM-zoner dar varje produktapplikationsjobb utférs. Denna zoninformation anvénds sedan for
att avgdra om ett jobb kan startas/fortsattas eller for att hitta det sparade jobb som finns narmast fordonets aktuella position.

Om ett jobb som valts &r i en annan UTM-zon &n aktuell eller angransande UTM-zon, visas "Utanfdr intervall” bredvid Avstand och

Starta jobb [El[]s m kommer att avaktiveras.

Om ett valt jobb saknar registrerad information kommer Avstand att visa "Inga data”.
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ANVANDARINSTALLNINGAR .
leejet

TECHNOLOGIES

MATRIX PRO GS
INSTALLNINGSALTERNATIV FOR PROGRAMVARA v4.42

For att lamna ett forslag, avmarkera Anvand standardinstalining.

INNEHALLSFORTECKNING

START-> JOBB 105 Hantera fordon ..........ccceoeinniicieeee 18
V&I QI-VAFAEN ... 120
KONFIGURATIONSINSTALLNINGAR 106 Autostyrning 121
Redskap 106 Tiltkorrigering 121
Flera sektionsutgadngsmoduler...........ccooovvvvieecicriinninnnn, 108 KONSOLINSTALLNINGAR 122
RaAKE IAGE.. .o 108
Spridariage — TEEJEL ....cvvvveiriceee e (I SPARFOLININGSINSTALLNINGAR 123
Spridardge — OEM..........cccoiiiiiiiiiniieeee e, 110 . et .
- Sparfoljningsfalt 123
SPHEIAGE . vt 1M1 Y
. . et SPAMINIET ...t 123
Kartlaggning och sparfoljning 113 Grénser och bolvaoner 123
Konfiguration av GNSS-mottagare 115 POIYGONET ..
Video IACE DATAHANTERING 124
Sensorer-> |OM-trycksensor 116 Jobbdata 124
Produkt 7 Alternativ 124
Tredje parts hastighetskontroll 117 Maskininstallningar 124
AutoSteer med FieldPilot Pro eller UniPilot Pro................. 118

START-> JOBB
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Upphovsritt

© 2020 TeeJet Technologies. Med ensamratt. Ingen del av detta dokument eller de dataprogram som beskrivs i det far reproduceras, kopieras,
fotokopieras, Gversattas eller Gverforas i nagon form eller pa nagot satt, vare sig elektroniskt, maskinlasbart, inspelat eller pa nagot annat satt utan
foregaende skriftligt tillstand fran TeeJet Technologies.

Varumarken
Om inget annat anges &r alla andra mérken eller produktnamn varumarken eller registrerade varumarken som tillhér respektive foretag eller
organisation.

Ansvarsbegransning

TEEJET TECHNOLOGIES TILLHANDAHALLER DETTA MATERIAL "SOM DET AR”, UTAN GARANTI AV NAGOT SLAG, VARKEN UTTRYCKLIGEN
ELLER UNDERFORSTADD. INGET UPPHOVSRATTSANSVAR ELLER PATENT FORUTSATTS. UNDER INGA OMSTANDIGHETER SKALL
TECHNOLOGIES HALLAS ANSVARIGT FOR FORLUST AV AFFARER, FORLUST AV VINST, FORLUST AV ANVANDNING ELLER DATA, AVBROTT
| VERKSAMHETEN, ELLER FOR INDIREKTA, SARSKILDA, TILLFALLIGA ELLER FOLJDSKADOR AV NAGOT SLAG, AVEN OM TEEJET
TECHNOLOGIES HAR AVISERATS OM ATT SADANA SKADOR KAN UPPSTA TILL FOLJD AV ANVANDNING AV PROGRAMVARA FRAN TEEJET
TECHNOLOGIES.

Sakerhetsinformation
TeeJet Technologies ansvarar inte for skada eller personskada som orsakats genom underlatenhet att félja féljande sakerhetskrav.
Som fordonets operatdr ansvarar du for att det anvands sakert.

Matrix Pro GS i kombination med nagon anordning for assisterad/automatisk styrning &r inte avsett att ersatta fordonets forare.

Lamna inte ett fordon med assisterad-/autostyrning inkopplad.

Se till att omradet kring fordonet ar fritt fran personer och hinder fore och under inkopplingen.

Matrix Pro GS ar avsedd att stddja och forbattra effektiviteten under arbete i falten. Foraren har fullt ansvar for kvaliteten och arbetsrelaterade
resultat.

Frikoppla eller ta bort eventuella enheter for assisterad/automatisk styrning fore kérning pa allménna vagar.
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ANVANDARHANDBOK

Tillgangliga produktuppgraderingar

+ FieldPilot® autostyrning

¢ UniPilot® servostyrning

+ BoomPilot® automatisk sektionskontroll
Tiltgyromodul
Videourvalsmoduler for upp fill 8 kameror
Extern GNSS-mottagare eller antennuppgraderingar
Fieldware® dataorganiseringsprogram med lankstod
Trycksensorsats for droppstorleksdvervakning

Tredje parts hastighetskontroll
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